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Struc¢né pokyny k obsluze
Micropilot FMR50
FOUNDATION Fieldbus

Bezkontaktni radar

Fieldbus ™

Tyto pokyny predstavuji stru¢né pokyny k obsluze; nejsou
nahradou navodu k obsluze néleziciho zafizeni.

Podrobné informace lze vyhledat v navodu k obsluze a v dalsi
dokumentaci:

K dispozici pro vSechny verze zafizeni z nasledujicich zdroja:
= [nternet: www.endress.com/deviceviewer

= Smartphon/tablet: Endress+Hauser Operations App

Endress+Hauser £Z1]

People for Process Automation


http://www.endress.com/deviceviewer

Odpovidajici dokumentace Micropilot FMR50 FOUNDATION Fieldbus

1 Odpovidajici dokumentace
Endress+Hauser £Z1]
Order code:  IXXXXXXXXXXX
1. @ Ser.no.: XXXXXXXXXXXX

Ext. ord. cd.: XXXXXXAX,XX

I

Serial number

2. www.endress.com/deviceviewer Endress+Hauser
Operations App

1 2 Download on the
H—'—' o App Store
ANDROID APP ON
o : 2~ P> Google Play

A0023555

2 O tomto dokumentu

2.1 Symboly

2.1.1 Bezpecnostni symboly

Tento symbol upozoriiuje na nebezpecnou situaci. Pokud se této situaci nevyhnete, bude to
mit za nésledek vazné nebo smrtelné zranéni.
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Micropilot FMR50 FOUNDATION Fieldbus O tomto dokumentu

A VAROVANI
Tento symbol upozortiuje na nebezpecnou situaci. Pokud se této situaci nevyhnete, miZe to
mit za néasledek vaZné nebo smrtelné zranéni.

A UPOZORNEN
Tento symbol upozortiuje na nebezpec¢nou situaci. Pokud se této situaci nevyhnete, bude to
mit za nasledek mensi nebo stfedni zranéni.

Tento symbol obsahuje informace o postupech a dalsich skute¢nostech, které nevedou ke
zranéni osob.

2.1.2 Elektrické symboly
S

Ochranné zemnéni (PE)

Zemnici svorky, které musi byt pfipojeny k zemi pfed provedenim jakéhokoli dalsiho pfipojeni.
Zemnici svorky jsou umisténé uvnitf a vné piistroje.

= Vnittni zemnici svorka; ochranné uzemnéni je ptipojeno k sitovému napajen.

= Vnéjsi zemnici svorka; pfistroj je pfipojen k provoznimu systému uzemnéni.

2.1.3 Znacky nastroji

Znacky nastrojt
0~

Plochy Sroubovak

Oz

Kli¢ na inbusové Srouby

=8
Kli¢ otevieny plochy

2.1.4 Symboly pro urcité typy informaci a zobrazeni

Povoleno
Postupy, procesy a kroky, které jsou povolené

Zakazano

Postupy, procesy a kroky, které jsou zakazané
B Tip

Oznacuje dopliiujici informace

Odkaz na dokumentaci

(2

Odkaz na obrézek

>

Poznamka nebo jednotlivy krok, které je tfeba dodrZovat

i, E, B
Rada kroku
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Z&kladni bezpecnostni pokyny Micropilot FMR50 FOUNDATION Fieldbus

Ly
Vysledek urcitého kroku

Vizualni inspekce
1,2,3,..
Cisla polozek

AB,C, ...
Pohledy

3 Zakladni bezpecnostni pokyny

3.1 Pozadavky na personal

Pracovnici museji pro vykon svych pracovnich ukold spliiovat tyto poZadavky:

» Vyskoleni a kvalifikovani specialisté museji mit pro tuto konkrétni funkci a tikol
odpovidajici vzdélani.

» Pracovnici museji mit povéfeni vlastnika/provozovatele zavodu.

» Jsou sezndmeni s ndrodnimi pfedpisy.

» Pred zahdjenim prace si pracovnici musi precist pokyny uvedené v navodu k pouZiti,
dopliikové dokumentaci i na certifikatech (podle aplikace) a porozumét jim.

» Musi postupovat podle pokynt a dodrZovat obecné zasady.

3.2 Urcené pouziti

Pouziti a média

MEéfici pristroj popsany v tomto Navodu k obsluze je ur¢en pro priibézné, bezkontaktni méreni
vysky hladiny kapalin, past a kalil. Diky své pracovni frekvenci cca 26 GHz, maximalnimu
vyzafenému pulznimu vykonu 5,7 mW a primérnému vystupnimu vykonu 0,015 mW (u verze
s pokrocilou dynamikou: maximéalni pulzni vykon: 23,3 mW; primérny vystupni vykon:

0,076 mW), 1ze pfistroj bez omezeni pouZivat i mimo uzaviené kovové nadoby (naptiklad nad
umyvadla, oteviené kanaly nebo haldy). Provoz je zcela neskodny pro lidi i zvifata.

Pfi dodrZeni meznich hodnot uvedenych v , Technickych udajich“ a podminek uvedenych

v navodu a dodate¢né dokumentaci lze méfici zatizeni pouZit pouze pro nasledujici méfeni:

» Méfené procesni proménné: urovenl hladiny, vzdélenost, sila signalu

» Vypocet procesni proménné: objem nebo hmotnost v libovolné tvarovanych nadobéch;
pratok méficimi pfepady nebo kandly (vypocitano od hladiny pomoci funkce linearizace)

Aby bylo zaruceno, Ze méfici piistroj zistane v dobrém stavu po dobu provozu, musi byt

splnény nasledujici podminky:

» PouZivejte méfici pfistroj pouze pro média, proti kterym jsou materidly smacené behem
procesu dostate¢né odolné.

» DodrZujte mezni hodnoty v ¢asti , Technické udaje”.
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Micropilot FMR50 FOUNDATION Fieldbus Zakladni bezpecnostni pokyny

Nespravné pouziti
Vyrobce neodpovida za Skody zptisobené nespravnym pouZivanim pfistroje nebo pouZitim pro
Ucely, pro které neni urcen.

Vysvétleni k spornym pfipadim:

» V pripadé specialnich kapalin a kapalin pro ¢iSténi spole¢nost Endress+Hauser rada
poskytne pomoc pfi ovéfovani korozni odolnosti materiald smacenych kapalinou, ale
neprijme Zadnou zaruku ani zodpovédnost.

Dalsi nebezpeci

Vzhledem k pfenosu tepla z procesu a rovnéz kvuli vykonovym ztratdm v elektronice mtzZe
teplota modulu s elektronikou a obsazenych sestav (napt. modul displeje, hlavni modul

s elektronikou a modul s V/V elektronikou) vzristat aZ na hodnotu 80 °C (176 °F). Pfi provozu
mulZe senzor dosdhnout teploty blizké teploté média.

Nebezpeci popaleni pfi kontaktu s povrchem!
» V pripad§, Ze teploty tekutin budou vyS$3i, zajistéte ochranu proti dotyku, aby nemohlo dojit
k popaleni.

3.3 Bezpecnost na pracovisti
Pri praci na pristroji a s pfistrojem:
» Pouzivejte poZzadované osobni ochranné prostfedky podle narodnich predpisi.

3.4 Bezpecnost provozu

Nebezpedi urazu!
» Pfistroj provozujte jen tehdy, kdyZ je v fddném technickém stavu, bez chyb a zavad.
» Za bezproblémovy provoz piistroje odpovidé provozovatel.

Nebezpecna oblast

Pro vylouceni nebezpeéi pro osoby nebo zafizeni, kdy?Z je pfistroj pouZivan v prostredi

s nebezpedim vybuchu (napf. ochrana proti vybuchu):

» Podle stitku ovéfte, Ze objednany piistroj smi byt uveden do provozu pro uvazZované pouZiti
v prostfedi s nebezpe¢im vybuchu.

» DodrZujte specifikace v samostatné dopliiujici dokumentaci, jeZ tvofi nedilnou soucést
tohoto navodu.

3.5 Bezpecnost produktu

Tento meéfici pfistroj byl navrZen v souladu s osvédéenym technickym postupem tak, aby
spliioval nejnovéjsi bezpeénostni poZadavky. Byl otestovan a odeslan z vyroby ve stavu, ve
kterém je schopny bezpecné pracovat. Spliiuje vieobecné bezpecnostni normy a prislusné
poZadavky ze zékona.

Ztrata urovné kryti v disledku otevieni zafizeni ve vlhkém prostiedi
» Pokud se zafizeni otevfe ve vihkém prosttedi, uroven kryti uvedend na typovém Stitku
pozbyva platnosti. Tento krok miZe rovnéZ negativné ovlivnit bezpe¢ny provoz zafizeni.

Endress+Hauser 5



Vstupni pfejimka a identifikace vyrobku Micropilot FMR50 FOUNDATION Fieldbus

3.5.1 Znacka CE
Meéfici systém spliiuje pravni poZadavky relevantnich smeérnic EU. Tyto jsou uvedeny
v pfislusném EU prohlaSeni o shodé spole¢né s pouZitymi normami.

Vyrobce potvrzuje uspésné testovani zafizeni opatfenim znacky CE.

3.5.2 Soulad se smérnicemi EAC

Meéfici systém spliuje pravni poZadavky pfislusnych smérnic EAC. Tyto jsou uvedeny
v pfislusném EAC prohlaSeni o shodé spolecné s pouZitymi normami.

Vyrobce potvrzuje Uuspésné testovani zafizeni opatfenim znacky EAC.

4 Vstupni prejimka a identifikace vyrobku

4.1 Vstupni prejimka

Béhem vstupni prejimky zkontrolujte nésledujici aspekty:

= Jsou objednaci kody na dodacim listé a Stitek na zafizeni identické?

= Je zboZi nepoSkozeno?

= Souhlasi udaje na Stitku s objednacimi informacemi na dodacim listu?

s Je pfitomno DVD s ovlddacim softwarem?

Pokud je to vyZadovano (viz typovy Stitek), byly dodany bezpecnostni pokyny (XA)?

Pokud nékterd z podminek nebude splnéna, kontaktujte svého distributora Endress
+Hauser.

4.2 Skladovéani a pfeprava

4.2.1 Podminky skladovani

= Povolena teplota skladovani: -40 ... +80 °C (=40 ... +176 °F)
= PouZivejte pivodni obal.

4.2.2 Preprava produktu na misto méfeni

MtuzZe dojit k poskozeni nebo odlomeni krytu nebo kuZelu antény.

Nebezpedi urazu!

» MGéfFici pfistroj pfepravte na misto méfeni v jeho plivodnim obalu nebo prostfednictvim
procesniho pfipojeni.

» Zdvihaci zatizeni (zavésy, oka atd.) vZdy zajistéte u procesniho pfipojeni a nikdy za modul
neumyslnému naklonéni nebo sklouznuti.

» DodrZujte bezpecnostni pokyny a podminky prepravy pro zafizeni s hmotnosti pfes 18 kg
(39,6 lbs), (IEC 61010).
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Micropilot FMR50 FOUNDATION Fieldbus Montaz

AD016875

5 Montaz

5.1 Misto montaze

A0016882

A Doporucend vzddlenost A od stény k vnéjSimu okraji hrdla: ~ 1/6 pruméru nddoby. Za zddnych
okolnosti viak pristroj nesmi byt namontovdn do vzddlenosti kratsi nez 15 cm (5,91 in) od stény
nddrze.

1 PouZiti ochranné strisky proti povétrnostnim vliviim; ochrana pred pfimym slunecnim zdfenim nebo
destém

2 Instalace ve stfedu, ruSeni muze zptisobit ztrdtu signdlu

3 Neinstalujte nad plnici clonu

Endress+Hauser 7



Micropilot FMR50 FOUNDATION Fieldbus

Montaz
5.2 Orientace
5.3 Vnitfni instalace naddoby

00000

{

A0018944

Zamezte tomu, aby se jakékoli vnitfni vestavby (spinace, teplotni senzory, vyztuze, odsavaci
potrubi, topné spiraly, pfepazky atd.) nachéazely uvnitf signalového svazku. Vezméte do tvahy

vyzatrovaci thel.

5.4 Zamezeni rusivym odrazim

A0016890
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Micropilot FMR50 FOUNDATION Fieldbus Montéz

Kovové clonky instalované pod thlem za ti¢elem rozptylu radarovych signali poméhaji
k zamezovani rusivym odrazdm.

5.5 Vyzarovaci uhel

Vyzarovaci uhel se definuje jako tuhel a, ve kterém hustota energie radarovych vin dosahuje
poloviéni hodnoty maximalni hustoty energie (Sifka 3 dB). Mikroviny vychazeji rovnéz mimo
signalovy svazek a mohou se odréaZet od soucasti instalace zasahujicich do cesty mikrovln.

W:2~D~tan%

A0016891

1 Vztah mezi vyzarovacim tihlem a, vzddlenosti D a priimérem paprsku W

ﬂ Pramér $itky paprsku W zavisi na vyzafovacim uhlu a a vzdalenost D.

Endress+Hauser 9



Montéz Micropilot FMR50 FOUNDATION Fieldbus

FMR50
Velikost antény 40 mm (1% in) 80 mm (3 in) 100 mm (4 in)
Uhel svazku o 23° 10° 8
Vzdalenost (D) Pramér paprsku W
3m (9,8 ft) 1,22 m (4 ft) 0,53 m (1,7 ft) 0,42 m (1,4 ft)
6m (20 ft) 2,44 m (8 f) 1,05 m (3,4 ft) 0,84 m (2,8 ft)
9m (30 ft) 3,66 m (12 ft) 1,58 m (5,2 ft) 1,26 m (4,1 ft)
12 m (39 ft) 4,88 m (16 ft) 2,1m (6,9 ft) 1,68 m (5,5 ft)
15 m (49 ft) 6,1 m (20 ft) 2,63 m (8,6 1) 2,10 m (6,9 ft)
20 m (66 ft) 8,14 m (27 ft) 3,50 m (11 ft) 2,80 m (9,2 ft)
25m (82 ft) 10,17 m (33 ft) 4,37 m (14 ft) 3,50 m (11 ft)
30 m (98 ft) - 5.25m (17 f) 420 m (14 ft)
35m (115 ft) - 6,12 m (20 ft) 4,89 m (16 ft)
40m (131 ft) - 7,00 m (23 ft) 5,59 m (18 ft)
5.6 Instalace ve volném prostoru nadoby

5.6.1 Trychtyfova anténa zapouzdiena (FMR50)

Ustaveni polohy

= Ustavte anténu kolmo vi¢i povrchu produktu.
= Na z4vitovém spoji je umisténo oznaceni pro usnadnéni ustaveni. Tato znacka musi byt
nasmérovana co nejvice ke sténé nadrze.

A0019434

ﬂ V zavislosti na verzi zafizeni mize mit znacka podobu krouzku nebo dvou rovnobéznych
car.

10 Endress+Hauser



Micropilot FMR50 FOUNDATION Fieldbus Montéz

Informace ohledné hrdel
Trychtyfova anténa musi pfesahovat pod hrdlo, aby bylo zajisténo optimalni méfeni.
Maximalni vyska hrdla je Hpq = 60 mm (2,36 in).

E
L

-

A0016806

2 Vyska hrdla s trychtyfovou anténou, uzaviend (FMR50); H,.x = 60 mm (2,36 in)

Podminky pro delsi hrdla

Pokud médium vykazuje dobré odrazivé vlastnosti, je mozné pouZiti vySsich hrdel. Maximalni
délka hrdla H,,4 zavisi na priméru hrdla D:

(11
g
S avavel -
gD =
A0023612

D Hax
40 mm (1,5 in) 200 mm (7,9 in)
50 mm (2 in) 250 mm (9,9 in)
80 mm (3 in) 300 mm (11,8 in)
100 mm (4 in) 400 mm (15,8 in)
150 mm (6 in) 500 mm (19,7 in)

JestliZe anténa nevy¢niva z hrdla, méjte na védomi nésledujici:

= Konec hrdla musi byt hladky a bez otfepd. Hrana hrdla by méla byt pokud moZno
zaoblena.

s Musi se provést mapovani.

® Ohledné aplikaci s vy3$im hrdlem, neZ specifikuji udaje v tabulce, kontaktujte
spole¢nost Endress+Hauser.
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Montéz Micropilot FMR50 FOUNDATION Fieldbus

Informace ohledné zavitovych pfipojeni

= Utdhnéte pouze Sestihrannou matici.
= Nastroj: otevieny plochy kli¢ 50 mm
= Maximalni pfipustny utahovaci moment: 35 Nm (26 1bf ft)

5.7 Kontejner s tepelnou izolaci

A0032207

Pokud jsou procesni teploty vysoké, musi byt zafizeni umisténo do béZného izola¢niho
systému kontejneru (2), aby se zamezilo zahfivani elektroniky v disledku salani nebo vedeni
tepla. Izolace nesmi byt vyssi nez kréek zafizeni (1).

5.8 Otoceni hlavice prevodniku

Aby se umoznil snazsi pfistup k svorkovnicovému modulu, hlavici pfevodniku je moZné oto¢it:

2.,

Car

A0032242

Odsroubujte pojistny Sroub pomoci kli¢e na Sestihranné matice.
2. Otécejte skfifikkou v poZadovaném smeru.

Utdhnéte pojistny sroub (1,5 Nm pro plastovy kryt; 2,5 Nm pro hlinikovy nebo nerezovy
kryt).

12 Endress+Hauser



Micropilot FMR50 FOUNDATION Fieldbus Montéz

5.9 Otoceni displeje

5.9.1 Otevfeni krytu

A0021430

1. Pomoci inbusového kli¢e uvolnéte Sroub pojistné spony krytu modulu elektroniky
(3 mm) a otocte sponou 90 ° proti sméru hodinovych rucicek.

2. Odsroubujte kryt modulu elektroniky a zkontrolujte tésnéni krytu. V pfipadé potfeby ho
vymérnite.

5.9.2 Otoceni modulu displeje

A0036401

1. Jemnym ot&civym pohybem vytdhnéte modul displeje.
Otocte modul displeje do poZadované polohy: max. 8 x 45 ° v kazdém sméru.

Protdhnéte spirdlovy kabel do mezery mezi skfinkou a hlavnim modulem elektroniky
a zastrCte zobrazovaci modul do skrinky elektroniky, az do ni zapadne.

Endress+Hauser 13



Elektrické pripojeni

Micropilot FMR50 FOUNDATION Fieldbus

5.9.3

Uzavfeni krytu modulu elektroniky

A0021451

ZaSroubujte kryt modulu elektroniky.

Otocte zajistovaci sponu 90 ° po sméru hodinovych ruci¢ek a pomoci inbusového klice
(3 mm) utdhnéte roub zajistovaci spony na krytu modulu elektroniky utahovacim
momentem 2,5 Nm.

6 Elektrické pripojeni
6.1 PoZadavky na pfipojeni
6.1.1 Pfifazeni svorek

Pfifazeni svorek PROFIBUS PA / FOUNDATION Fieldbus

Dy 3
ﬂ%i‘ —4
34@ £
7o
27
1— R K-

®
w

G W N e

14

'A0036500
Prifazeni svorek PROFIBUS PA / FOUNDATION Fieldbus

Bez integrované piepétové ochrany

S integrovanou prepétovou ochranou

Pripojeni, PROFIBUS PA / FOUNDATION Fieldbus: svorky 1 a 2, bez vestavéné piepétové ochrany
Pfipojeni, spinany vystup (otevieny kolektor): svorky 3 a 4, bez vestavéné prepétové ochrany
Pfipojenti, spinany vystup (otevieny kolektor): svorky 3 a 4, s vestavénou piepétovou ochranou
Pripojeni, PROFIBUS PA / FOUNDATION Fieldbus: svorky 1 a 2, s vestavénou piepétovou ochranou
Svorka pro stinéni kabelu

Endress+Hauser



Micropilot FMR50 FOUNDATION Fieldbus Elektrické pfipojent

Blokové schéma PROFIBUS PA / FOUNDATION Fieldbus

2 3
1 N ad
SO

1 +

A0036530

=
~

Blokové schéma PROFIBUS PA / FOUNDATION Fieldbus

Stinéni kabelu; dodrZujte specifikaci kabelu
Pfipojeni PROFIBUS PA / FOUNDATION Fieldbus
Meérici pristroj

Spinany vystup (otevieny kolektor)

W N =

6.1.2 Konektor pfistroje

ﬂ V ptipadé verzi pfistroje s konektorem neni zapotfebi pouzdro pti pfipojovani signalniho
kabelu otevirat.

A0011176

5 Prifazeni kontakta konektoru 7/8"
1 Signdl-

2 Signadl +

3 Neprirazeno

4 Stinéni

Endress+Hauser 15



Elektrické pripojeni Micropilot FMR50 FOUNDATION Fieldbus

6.1.3 Napajeci napéti

PROFIBUS PA, FOUNDATION Fieldbus

»Napajeni; vystup“ by ,Schvaleni“? Svorkové napéti

Non-Ex 9..32v?
ExnA

Ex nA(ia)
Exic
Exic(ia)

Ex d(ia) / XP
Ex ta / DIP
CSA GP

E: Dvojvodi¢; FOUNDATION Fieldbus, spinaci vystup
G: Dvojvodi¢; PROFIBUS PA, spinaci vystup

Exia /IS 9..30v?>
= Exia+Exd(ia) /IS + XP

1) PoloZka 020 struktury produktu

2) Polozka 010 struktury produktu
3) Vstupni napéti 35 V nezpuisobi poskozeni zatizeni.
Podle polarity Ne

Shoda s FISCO/FNICO podle | Ano
IEC 60079-27

6.2 Pripojeni pristroje

A VAROVANI

Nebezpeci vybuchu!

» DodrZujte relevantni narodni normy.

» DodrZujte specifikace v bezpe¢nostnich pokynech (XA).

» PouZivejte pouze specifikované kabelové priichodky.

» Zkontrolujte a ujistéte se, Ze napajeci napéti odpovida informacim uvedenym na typovém
Stitku.

Pred pfipojenim zafizeni vypnéte pfivod napajeni.

Pred pfivedenim napdjeni pfipojte zemnéni pro vyrovnani potencialu k vnéjsi zemnici
svorce.

vy

PoZadované nastroje/prisluSenstvi:

= Pro zafizeni se zdmkem krytu: inbusovy kli¢ AF3

= Klesté na stahovani izolace

= KdyZ se pouZivaji lankové kabely: jedna navlecka na kaZdy pfipojovany vodic.

16 Endress+Hauser



Micropilot FMR50 FOUNDATION Fieldbus Elektrické pfipojent

6.2.1  Otevieni krytu

A0021490

1. Pomoci inbusového kli¢e uvolnéte Sroub pojistné spony krytu pfipojovaciho modulu
(3 mm) a otocte sponou 90 ° proti sméru hodinovych rucicek.

2. Odsroubujte kryt pfipojovaciho modulu a zkontrolujte tésnéni krytu. V ptipadé potfeby
ho vymeérnite.

6.2.2 Pripojeni

A0036418

6 Jednotky: mm (in)

1. Prostrcte kabel skrz kabelovou vyvodku. Aby bylo zaru¢eno dobré utésnéni,
neodstranujte tésnici krouZek z kabelové vyvodky.

Odstrante stinéni kabelu.

Odizolujte konce kabelu 10 mm (0,4 in). V pfipadé lankovych kabeld také nasad'te na
drat nakruzky.

4.  Pevné utdhnéte kabelové vyvodky.
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Elektrické pripojeni Micropilot FMR50 FOUNDATION Fieldbus

5. Kabel pfipojte podle pfifazeni svorek.
Le

A0034682

6. Pokud se pouZivaji stinéné kabely: Pfipojte stinéni kabelu k zemnici svorce.

6.2.3 Z3stréné pruzinové svorky

U verzi pfistroji bez vestavéné piepétové ochrany se pouziva elektrické pfipojeni
prostfednictvim zastrénych pruZinovych svorek. Pevné vodice nebo flexibilni vodice

s navleckami lze vloZit pfimo do svorky bez pouZiti packy a tak automaticky vytvofit vodivy
kontakt.

A0013661

7 Jednotky: mm (in)

Opétovné vyjmuti kabelu se svorky:

1. Pomoci plochého Sroubovéku velikosti < 3 mm zatlacte doll na drazku mezi obéma
otvory svorky

2. Soucasné vytahnéte konec kabelu ze svorky.
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Micropilot FMR50 FOUNDATION Fieldbus Integrace do sité FOUNDATION Fieldbus

6.2.4 Uzavteni krytu pfipojovaciho modulu

A0021491

ZaSroubujte kryt pfipojovaciho modulu.

2. Otocte zajistovaci sponu 90 ° po sméru hodinovych rucicek a pomoci inbusového klice
(3 mm) utadhnéte Sroub zajistovaci spony na krytu pfipojovaciho modulu utahovacim
momentem 2,5 Nm.

7 Integrace do sité FOUNDATION Fieldbus

7.1 Soubor popisu pfistroje (DD)

Ke konfiguraci pfistroje a jeho integraci do sité FF potfebujete nésledujici:
= Konfiguraéni program FF
= Soubor Cff (bézny format souboru: *.cff)
= Popis pfistroje je v nékterém z nasledujicich formati:
= Format popisu pfistroje 4: *sym, *ffo
= Format popisu pfistroje 5: *sy5, *ff5

Data popisu pfistroje specifickd pro dany pfistroj

ID vyrobce 0x452B48

Typ pfistroje 0x1028

Verze pfistroje 0x01

Revize DD Informace a soubory k dispozici zde:
= www.endress.com

Verze CFF s www.fieldcommgroup.org

7.2 Integrace do sité FF

ﬂ s Vice podrobnych informaci o integraci pfistroje do systému FF naleznete v popisu
pouZitého konfiguraéniho softwaru.
s Pfi integraci polni instrumentace do systému FF se ujistéte, Ze pouZivate spravné
soubory. PoZadovanou verzi miZete nacist pomoci parametri Revize pfistroje /
DEV_REV a Revize DD / DD_REV v bloku zdrojt.
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Integrace do sité FOUNDATION Fieldbus Micropilot FMR50 FOUNDATION Fieldbus

Integrace pfistroje do sité FF se provadi takto:
1. Spustte konfiguraéni program FF.

2. Stahnéte soubory Cff a popisu pfistroje (*.ffo, *.sym (pro format 4) *ff5, *sy5 (pro
format 5) do systému.

Nastavte rozhrani.

4. Nastavte pfistroj pro méfici ulohu a pro systém FF.

7.3 Identifikace a adresovani pristroje

Sit FOUNDATION Fieldbus identifikuje pfistroj pomoci jeho identifika¢niho kodu (ID ptistroje)
a automaticky mu pfidéli vhodnou sitovou adresu. Identifika¢ni kod nelze ménit. Pfistroj se
objevi v zobrazeni sité, jakmile budete mit spustény konfiguracni program FF a bude
integrovany do sité. Dostupné bloky jsou zobrazeny pod nazvem pfistroje.

Pokud nebyl popis pfistroje doposud nahréan, jsou bloky oznaceny jako ,neznamé* nebo
»(UNK)“.
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Micropilot FMR50 FOUNDATION Fieldbus

Integrace do sité FOUNDATION Fieldbus

1 2
EH_Micropilot XXXXXXXXXX

—{] RESOURCE_xxxxxxxxxxx (RB2)
] SETUP_xxxxxxxxxxx (TRDSUP)
—{1 ADV_SETUP_xxxxxxxxxxx (TRDASUP)
—{] DISPLAY_xxxxxxxxxxx (TRDDISP)
—1] DIAGNOSTIC_xxxxxxxxxxx (TRDDIAG)
—1 EXPERT_CONFIG_xxxxxxxxxxx (TRDEXP)
—1 EXPERT_INFO_xxxxxxxxxxx (TRDEXPIN)
—1 SERVICE_SENSOR_xxxxxxxxxxxX (TRDSRVSB)
—{1 SERVICE_INFO_xxxxxxxxxxx (TRDSRVIF)
1 DATA_TRANSFER_xxxxxxxxxxx (TRDHROM)
1 ANALOG_INPUT_1_xxxxxxxxxxX (Al)
—1 ANALOG_INPUT_2_xxxxxxxxxxx (UNK)
{1 MULTIPLE_AQO_xxxxxxxxxxx (MAO)
—L] MULTIPLE_DO_xxxxxxxxxxx (MDO)
—{] DISCRETE_INPUT _xxxxxxxxxxx (DI)
—{J PID_xxxxxxxxxxx (PID)
—{J ARITHMETIC_xxxxxxxxxxX (AR)
—{J SIGNAL_CHAR_xxxxxxxxxxx (SC)
—1 INPUT_SELECTOR_xxxxxxxxxxx (ISEL)
—] INTEGRATOR_xxxxxxxxxxx (IT)
—1 ANALOG_ALARM_xxxxxxXXXxX (AAL)

8 Obvyklé zobrazeni v konfiguracnim programu po navdzdni spojent

1 Ndzev pfistroje
2 Sériové cislo

Endress+Hauser
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Integrace do sité FOUNDATION Fieldbus Micropilot FMR50 FOUNDATION Fieldbus

7.4 Model bloku

7.4.1 Bloky softwaru pfistroje

Pristroj ma ndsledujici bloky:

= Blok zdroju (blok pristroje)

= Bloky pfevodniku
= Nastaveni bloku pfevodniku (TRDSUP)
= Pokrocilé nastaveni bloku pfevodniku (TRDASUP)
= Zobrazeni bloku pfevodniku (TRDDISP)
= Diagnostika bloku pfevodniku (TRDDIAG)
= Blok ptevodniku pokrocilé diagnostiky (TRDADVDIAG)
= Expertni konfigurace bloku pfevodniku (TRDEXP)
= Expertni informace bloku pfevodniku (TRDEXPIN)
= Servisni snimac bloku pfevodniku (TRDSRVSB)
= Servisni informace bloku prevodniku (TRDSRVIF)
= Prenos dat bloku prevodniku (TRDHROM)

= Funkéni bloky
= 2 bloky analogovych vstupi (Al)
= 1 diskrétni vstupni blok (DI)
= 1 blok vicenasobnych analogovych vystupti (MAO)
= 1 blok vicenasobnych diskrétnich vystupti (MDO)
= 1 blok PID (PID)
= ] aritmeticky blok (AR)
= 1 blok charakterizace signalu (SC)
= 1 blok vybéru vstupu (ISEL)
= 1 integracni blok (IT)
= 1 analogovy alarmovy blok (AAL)

Navic k jiZ zminénym predinstalovanym blokiim lze rovnéz do systému zaclenit nasledujici
bloky:

= 3 bloky analogovych vstupt (Al)

= 2 diskrétni vstupni bloky (DI)

= 1 blok PID (PID)

= 1 aritmeticky blok (AR)

= 1 blok charakterizace signalu (SC)

= 1 blok vybéru vstupu (ISEL)

= 1 integrac¢ni blok (IT)

= 1 analogovy alarmovy blok (AAL)

Celkové muZe byt v pfistroji zaclenéno az 20 bloku véetné blokd zaclenénych jiZ pro dodani.

Ohledné zacletiovani bloki viz navod k obsluze pouZitého konfigura¢niho programu.

ﬂ Pokyny Endress+Hauser BAOO062S.
Pokyny poskytuji pfehled standardnich funkénich bloki, jeZ jsou popsany ve specifikacich
FOUNDATION Fieldbus FF 890-894. Jsou urceny k tomu, aby pracovnikiim obsluhy
pomohly vyuZivat bloky zavedené do polni instrumentace Endress+Hauser.
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Micropilot FMR50 FOUNDATION Fieldbus

Integrace do sité FOUNDATION Fieldbus

7.4.2 Konfigurace bloku pfi dodani piistroje

!

—DIAGNOSTIC
—DISPLAY
—DATA_T
—|SETUP
—ADV_SETUP —
—EXPERT_CONFIG
—EXPERT_INFO
—=SERVICE_SENSOR
ERVICE_INFO

RANSFER

_

)

—~/ANALOG_INPUT_1]
—~/ANALOG_INPUT_2)]

2[3]

DI |

PID || ARITHMETIC |[SIGNAL_CHAR |
INPUT_SELECTOR || INTEGRATOR ||ANALOG_ALARM|

9 Konfigurace blokt pti doddni pfistroje

S Senzor

PV Primdrni hodnota: linearizovand hladina

SV Sekunddrni hodnota: vzdd

enost

7.5 Pfifazeni naméfenych hodnot (KANAL) v bloku Al

Vstupni hodnota bloku analogovych vstuptl je stanovena pomoci parametr ,,Channel”.

A0017217

Channel Meéfena hodnota

0 Uninitialized

211 Svorkové napéti

773 Analog. vystup pokrocila diagnostika
774 Analog. vystup pokro¢ila diagnostika
32786 Absolutni amplituda echa

32856 Vzdélenost

32885 Teplota elektroniky

Endress+Hauser
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MozZnosti provozu Micropilot FMR50 FOUNDATION Fieldbus

Channel Méfena hodnota

32949 Linearizovana hladina

33044 Relativni amplituda echa
7.6 Metody

Specifikace FOUNDATION Fieldbus zahrnuje pouZiti metod k usnadnéni ovladani pfistroje.
Metoda predstavuje sled interaktivnich krok, ktery se musi vykonat, aby byly konfigurovany
urcité funkce pfistroje.

Pro pfistroj jsou k dispozici nasledujici metody:

= Restartovat
Tato metoda se nachézi v bloku zdrojl a pouZivé se ke konfiguraci parametru Resetovat
pristroj. Provadi reset parametrt pfistroje na specificky stav.

= Restartovat ENP
Tato metoda se nachazi v bloku zdroji a umoziiuje zménu parametri elektronického §titku
(Electronic Name Plate).

= Nastaveni
Tato metoda se nachézi v bloku pfevodnikll SETUP a slouZi k zakladni konfiguraci
parametri méfeni (jednotky méfeni, typ nadrze nebo nadoby, médium, kalibrace pro
prazdnou a plnou nadrz).

= Linearizace
Tato metoda se nachazi v bloku prevodniku ADV_SETUP a umoziiuje spravu lineariza¢ni
tabulky za u¢elem pfevodu namérené hladiny na objem, hmotnost nebo pritok.

= Vlastni kontrola
Tato metoda se nachazi v bloku prevodniku EXPERT _CONFIG a pouZiva se k provadéni
automatického testu pfistroje.

8 Moznosti provozu

Pfistroj lze ovladat nasledovné:

= Qvladani pomoci menu obsluhy (displej)

s DeviceCare / FieldCare, viz navod k obsluze

= SmartBlue (aplikace), Bluetooth (volitelné), viz Navod k obsluze

ANDROID APP ON
P> Google Play
# Download on the
[ S App Store

T[]

A0033202

10  Odkaz na stazeni
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Micropilot FMR50 FOUNDATION Fieldbus Uvedeni do provozu

9 Uvedeni do provozu

9.1 Struktura a funkce nabidky obsluhy

9.1.1 Displej

2
1 DEVICE_01 2.1
DEVICE 01 |~ 4.
N 2.3 ‘ N =Y
2.6 ‘ 19.184 mA :
1.1—/‘oevice_o1 El . ‘@]v’ 4.002(2_4
M P~
(ﬁ/{ 13 2.5
! 3
L2 ey m 14
m 3.1 —Iionguage |
32\ Dellltsch
Espafiol
| Frangais
> 4~
\UW— 2
(_ABC_ ][ DEFG HIJK 0 1 2 3 4
[ LMNO ][ PQRS ][ TUVW H 6 7 8 9
XYZ Aal@ = « | c
[ -~ [E X

A0012635

11  Formdt zobrazeni na zobrazovacim a ovlddacim modulu

1 Zobrazeni mérené hodnoty (1 hodnota, max. velikost)

1.1 Zdhlavi obsahujici oznaceni a symbol chyby (pokud je néjakd chyba aktivni)
1.2 Symboly mérené hodnoty

1.3 Meérend hodnota

1.4 Jednotka

2 Zobrazeni mérené hodnoty (sloupcovy diagram + 1 hodnota)

2.1 Sloupcovy graf pro méfenou hodnotu 1

2.2 Mérend hodnota 1 (véetné jednotky)

2.3 Symboly mérené hodnoty pro mérenou hodnotu 1

2.4 Mérend hodnota 2

2.5 Jednotka meérené hodnoty 2

2.6 Symboly mérené hodnoty pro mérenou hodnotu 2

3 Vizualizace parametru (zde: parametr s vybérovym seznamem)

3.1 Zdhlavi obsahujici nazev parametru a symbol chyby (pokud je néjakd chyba aktivni)
3.2 Vybérovy seznam; M oznacuje hodnotu aktudlniho parametru.

4  Vstupni matice pro Cisla

5 Vstupni matice pro alfanumerické a specidlni znaky
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Uvedeni do provozu Micropilot FMR50 FOUNDATION Fieldbus

9.1.2 Ovladaci prvky

Funkce

s Zobrazeni naméfenych hodnot, chybovych a informacnich ozndmeni

= Podsvétleni, které se pfepne ze zelené na ¢ervenou barvu v pfipadé chyby

® Pro snadnéjsi ovladani lze displej pfistroje odejmout
Displeje pfistrojt jsou k dispozici s dopliiujici volitelnou moZnosti bezdratové technologie
Bluetooth®.

Podsviceni se zapina a vypina v zavislosti na napajecim napéti a odbéru proudu.

A0039284

12 Zobrazovaci modul

1 Ovlddaci tlacitka

Prirazeni tlacitek
= Tlacitko
= Pfechod ve vybérovém seznamu doll
= Uprava ¢iselnych hodnot nebo znakt v dané funkci
= Tlacitko &
= Pfechod ve vybérovém seznamu nahoru
= Uprava ¢iselnych hodnot nebo znakt v dané funkci
= Tlacitko
® V zobrazeni mérené hodnoty: Stisknutim této klavesy se kratce otevie menu obsluhy.
= Stisknutim klavesy na 2 s se otevie kontextové menu.
= V menu, podmenu: Kratky stisk tlacitka:
= Otevie zvolené menu, podmenu nebo parametr.
= Stisknut{ klavesy na 2 s v parametru:
= Pokud existuje, otevie text ndpovédy pro funkci parametru.
s Veditoru textu a cisel: Kratky stisk tlacitka:
= QOtevie zvolenou skupinu.
= Vykona zvoleny tkon.
= Vykona zvoleny tkon.
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Micropilot FMR50 FOUNDATION Fieldbus Uvedeni do provozu

= Tlacditko () a tlacitko () (funkce ESC - soucasny stisk tlacitek)
» V menu, podmenu: Kréatky stisk tlacitka:
s Opusti aktudlni urovent menu a pfepne na dalsi vyssi uroven.
= Pokud je text ndpoveédy otevieny, zavie text ndpovédy k parametru.
= Stisknutim tlacitka na 2 s se vratite do zobrazeni méfené hodnoty (,vychozi poloha“).
= V editoru textu a Cisel: Zavie editor textu nebo Cisel bez provedeni zmén.
= Tlacitko (=) a tlacitko [E) (soucasny stisk tlacitek)
SniZi kontrast (jasnéjsi nastaveni).
= Tlacitko () a tlacitko [E] (soucasny stisk a podrZeni tlacitek)
Zvysi kontrast (tmavsi nastavent).

9.2 Otevieni kontextového menu

S vyuZitim kontextového menu muiZe uZivatel vyvolat néasledujici tfi menu rychle a pfimo
z provozniho zobrazeni:

= Nastaveni

= 74l dat displej

= Obalova kiivka

= Zamek klavesnice zapnuty

Vyvolani a zavieni kontextového menu
UZivatel je na provoznim displeji.
1. Stisknéte [El na 2 s.
-~ Kontextové menu se otevre.

XXX

Conf.backup disp 0
Env. curve
ka/h

m@l_Keylock on

A0037872

2. Stisknéte & + [ soucasné.
L~ Kontextové menu se zavfe a objevi se provozni zobrazeni.

Vyvolani menu prostfednictvim kontextového menu
1. Otevfete kontextové menu.
2. Stiskem [# pfejdéte na poZadované menu.

3. Stiskem E potvrdte vybér.
- Zvolené menu se otevre.
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Uvedeni do provozu

Micropilot FMR50 FOUNDATION Fieldbus

9.3

Provozni menu

Parametr/podmenu

Vyznam

Popis

Language

Nastaveni - Rozsifené nastaveni
- Zobrazeni - LanguageExpert
- Systém - Zobrazeni

Definuje jazyk pro ovladani na mistnim
displeji

- Language

Nastaveni Jakmile jsou pro tyto parametry nastaveny
hodnoty, nastaveni méfeni by mélo byt
ramcové hotové.

Nastaveni->Mapovani Mapovani referencnich odrazi

Nastaveni->Roz§ifené nastaveni

Obsahuje dalsi podmenu a parametry

= Vice specificky pfizplisobené nastaveni
méfeni (uzptsobeni specialnim
podminkam méfeni)

= Pro pfevod méfené hodnoty (3kalovani,
linearizace).

= Pro Skalovani vystupniho signalu.

BAO01120F - Navod
k obsluze, FMR50,
FOUNDATION Fieldbus

Parametr Zadejte pristupovy kéd
zadejte 0000, pokud nebyl
definovan pristupovy kod
specificky pro zakaznika.

Diagnostika Obsahuje nejdulezitéjsi parametry pro
diagnostiku stavu piistroje
Nabidka Expert Obsahuje vSechny parametry zafizeni

(véetné téch, které jsou jiz v nékterém
z dalgich menu). Tato nabidka je
strukturovéna podle funkénich blokd
pristroje.

GP01017F - Popis parametri
zatizeni, FMR5x,
FOUNDATION Fieldbus

9.4

Vyfazeni zakazu zapisu

Pokud je zatizeni chrdnéno proti zapisu, je nutné jej nejprve odemknout, viz Navod k obsluze.
BAO1120F - Navod k obsluze, FMR50, FOUNDATION Fieldbus

9.5

Nastaveni jazyka komunikace s obsluhou

Tovarni nastaveni: angli¢tina nebo objednany mistni jazyk

28
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Micropilot FMR50 FOUNDATION Fieldbus

Uvedeni do provozu

o

XXXXXXXXX

XX

20.50

Main menu

/ Setup

Display language
English

& Operation

0104-1

Display language 0104-1
@ v English

Deutsch
Espaiol
Frangais

0104-1

Display language
v English
|_Deutsch |

Espanol
Frangais

Hauptmenii

Sprache
Deutsch

% Betrieb
/Setup

13 Na pfikladu mistniho displeje

Endress+Hauser
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Uvedeni do provozu Micropilot FMR50 FOUNDATION Fieldbus

9.6 Konfigurace méfeni hladiny
.@.
R
BD

100%

D

E| F| J—

L

0%

A0016933
14 Konfiguracni parametry pro méreni tirovné hladiny v kapalindch

R Referencni bod méreni

D  Vzddlenost

L Hladina

E  Kalibrace prdzdné nddrze (= bod nula)
F  Kalibrace plné nddrze (= rozpéti)

1. Nastaveni - Oznaceni (Tag) méficiho mista
L~ Zadejte jedine¢ny ndzev méficiho mista pro jeho snadnou identifikace v rdmci
technologie.
2. Nastaveni - Jednotky vzdalenosti
L= PouZity pro zakladni kalibraci (Prazdny / Plny).
3. Nastaveni - Provedeni zasobniku
L~ Optimalizuje filtry pro dany typ zasobniku. Pozndmka: Dilensky test' vypina vSechny
filtry. Tuto moZnost lze pouZit jen pro testy.
4. Nastaveni > Skupina médii
- Zadejte skupinu médii (,vodné“: DK>4 nebo ,jiné“: DK>1,9)
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Micropilot FMR50 FOUNDATION Fieldbus Uvedeni do provozu

10.

11.

9.7

Nastaveni - Kalibrace pradzdné nadrze

L= Urcete prazdnou vzdélenost ,E* (vzdéalenost od referen¢niho bodu ,R“ ke znacce
0%).Nastaveni > Rozsifené nastaveni - Hladina - Vyska nadrze / silaPokud se
nastaveny méfici rozsah (Kalibrace prazdné nadrze) vyznamneé lisi od vysky nadrze
nebo zasobniku je doporuceno zadat do tohoto parametru vysku nadrZe nebo
zasobniku. Pfiklad: Kontinualni méfeni hladiny v horni tfetiné néddrZe nebo
zasobniku. Pozndmka: Pro nadrZe s konickou vypusti by tento parametr nemél byt
ménén, protoZe to neni typickd aplikace kde parametr Kalibrace prazdné nadrze'
odpovidé vySce nadrZe nebo zasobniku.

Nastaveni - Kalibrace plné nadrze

Y- Vzdalenost mezi minimalni hladinou (0%) a maximéalni hladinou (100%).
Nastaveni - Hladina

L~ Aktudlné méfend hladina.

Nastaveni > Vzdalenost

Y~ Vzdalenost mezi dolni hranou pfiruby nebo zavitu a povrchem média.
Nastaveni - Kvalita signalu

L~ Zobrazi se kvalita signélu analyzovaného odrazu hladiny.

Nastaveni > Mapovéni - Potvrdit vzdalenost

L~ Za Ucelem zahéjeni nahravani mapy rusivych odrazii porovnejte zobrazenou
vzdalenost se skute¢nou hodnotou.

Nastaveni - Rozsifené nastaveni - Hladina - Jednotky hladiny
L Zvolte jednotku hladiny: %, m, mm, ft, in (tovarni nastaveni: %)

Reakéni doba zatizeni je pfedkonfigurovana pomoci parametru Typ nadrZe. Pokro¢ila
konfigurace je moZna v podnabidce RozSifené nastaveni.

Aplikace specifické pro konkrétni uZivatele

Chcete-li nakonfigurovat parametry pro aplikace specifické pro uZivatele, viz:
BAO1120F - N&vod k obsluze, FMR50, FOUNDATION Fieldbus

Také pro podnabidku Expert:
GPO1017F - Popis parametrt zatizeni, FMR5x, FOUNDATION Fieldbus
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