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Kisa Caligtirma Talimatlari
Micropilot FMR56, FMR57
FOUNDATION Fieldbus

Temassiz radar

Fieldbus ™

Bu talimatlar, Ozet Kullanim Talimatlari olup, cihazin Kullanim
Talimatlarinin yerini almaz.

Cihaz hakkinda ayrintili bilgi, Kullanim Talimatlarinda ve diger
doklimantasyon icinde yer almaktadir:

Tim cihaz versiyonlari i¢in kaynak:

= Internet: www.endress.com/deviceviewer

s Akilli telefon/tablet: Endress+Hauser Operations App

Endress+Hauser £Z1]

People for Process Automation


http://www.endress.com/deviceviewer

Hgili dokiimanlar Micropilot FMR56, FMR57 FOUNDATION Fieldbus

1 Ilgili dokiimanlar
Endress+Hauser £Z1]
Order code:  PXOXKXXXXXXX | =
1. @ Ser.no.: XHXXXXXXXXXX

Ext. ord. cd.: XXX XXXAK XX

I

Serial number

2. www.endress.com/deviceviewer Endress+Hauser

l Operations App

I 7 Download on the

:I ‘j-l-' o App Store
ANDROID APP ON

M > P> Google Play

A0023555

2 Bu dokiiman hakkinda

2.1 Kullanilan semboller

2.1.1 Giivenlik sembolleri

Bu sembol sizi tehlikeli bir durum konusunda uyarir. Bu durumun giderilememesi, ciddi veya
6lumcil yaralanma ile sonuglanacaktir.
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Micropilot FMR56, FMR57 FOUNDATION Fieldbus Bu dokiiman hakkinda

A UYARI
Bu sembol sizi tehlikeli bir durum konusunda uyarir. Bu durumun énlenememesi ciddi veya
6limcil yaralanmalar ile sonuclanabilir.

A DIKKAT
Bu sembol sizi tehlikeli bir durum konusunda uyarir. Bu durumun énlenememesi kiigiik veya
orta dlcekli yaralanmalar ile sonuclanabilir.

Bu sembol kigisel yaralanma ile sonu¢lanmayan prosedirler veya diger gergekler ile ilgili
bilgiler icerir.

2.1.2 Elektrik sembolleri

&
Koruyucu Toprak (PE)

Topraklama terminalleri diger tim baglantilarin yapilmasindan 6énce topraga baglanmalidir.
Topraklama terminalleri cihazin icine ve digina yerlestirilmistir.

= [¢ topraklama terminali; koruyucu toprak baglantisi ana sebekeye baglanr.

= D15 topraklama terminali; cihaz tesisin topraklama sistemine baglanir.

2.1.3 Alet sembolleri

Alet sembolleri

0~

Diiz tornavida

Oz

Alyan anahtari

=8
Acik uclu anahtar

2.1.4 Cesitli bilgi ve grafik tipleri icin semboller
izin verilen
Izin verilen proseddrler, prosesler veya islemler

Yasak
Yasak olan prosedtrler, prosesler veya islemler

A ipucu

Ek bilgileri gosterir
Dokiimantasyon referanst
)

Grafik referansi

>

Not veya bagimsiz adim incelenmelidir

i, E, B
Adim serisi
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Temel gtivenlik talimatlar1 Micropilot FMR56, FMR57 FOUNDATION Fieldbus

Ly

Adim sonucu

=)

Gozle kontrol

12,3,..

Parca numaralari

AB,G, ...

Gortnimler

3 Temel giivenlik talimatlar:
3.1 Personel icin gereksinimler

Personel gorevlerini yapabilmek icin asadidaki gereksinimleri karsilamalidir:

» Egitimli kalifiye uzmanlar, bu islev ve gérev i¢cin gereken niteliklere ve ehliyete sahip
olmalidir.

» Personel tesis sahibi/operatori tarafindan yetkilendirilmis olmalidir.

» Ulusal diizenlemeler konusunda bilgi sahibi olmalidir.

» (Calismaya baglamadan dnce, personelin kilavuzdaki talimatlari ve tamamlayici
dokiimantasyon yani sira sertifikalar1 (uygulamaya bagli olarak) da okuyup anlamasi
gerekir.

» Personel talimatlari takip etmeli ve genel politikalara uymalidir.

3.2 Kullanim amaci

Uygulama ve madde

Bu Kullanim Talimatlarinda belirtilen 6l¢tim cihazi agirlikli olarak dékme katilarda stirekli,
baglantisiz seviye 6l¢limil icin tasarlanmistir. Bu cihaz, yakl. 26 GHz diizeyindeki calistirma
frekansi, maksimum 23,3 mW diizeyindeki 1sinimli pals gtict ve ortalama 0,076 mW
seviyesindeki gli¢ cikisi sayesinde kapali metal tanklarin disinda da sinirlama olmaksizin
kullanilabilir (6r. kaplarin, acik kanallarin veya yigdinlarin tizerine). Caligtirma, insanlar ve
hayvanlar i¢in tamamen zararsizdir.

Eger "Teknik veriler" icerisinde listelenen limit degerleri ve talimatlar ve ek dokiimantasyon

icerisinde listelenen kosullara uyulursa, él¢iim cihazi sadece asagidaki él¢timler icin

kullanilabilir:

» Olciilen proses degiskenleri: Seviye, mesafe, sinyal giicil

» Hesaplanan proses degiskenleri: Herhangi bir sekildeki tanklarda hacim veya kiitle; 6l¢iim
savaklari veya kanallarindan akig orani (Linearizasyon fonksiyonu yardimiyla seviyeye gére
hesaplanir)

Calisma sirasinda 6l¢iim cihazinin uygun kogsullarda kalmasi icin:

» Olciim cihazini sadece proses temas eden malzemelerin yeterince direncli oldugu ortamlar
icin kullanin.

» 'Teknik veriler" icerisindeki limit dederlere dikkat edin.

4 Endress+Hauser



Micropilot FMR56, FMR57 FOUNDATION Fieldbus Temel giivenlik talimatlar:

Hatali kullanim
Cihazin hatali veya kullanim amaci disinda bagka bir sey icin kullanilmasi durumunda tiretici
hasarlardan sorumlu tutulamaz.

Sinir durumlarinin netlegtirilmesi:

» Temizlik i¢in kullanilan 6zel sivilar ve maddeler ile ilgili olarak Endress+Hauser, siviyla
1slatilmis malzemelerin korozyon direncinin belirlenmesinde destek saglamaktan
memnuniyet duyar, ancak hi¢bir sekilde garanti vermez veya sorumluluk kabul etmez.

Diger riskler

Prosesten 1s1 transferi ile birlikte elektronik sistemdeki gii¢ kaybi nedeniyle elektronik
muhafazasinin ve icerisindeki diizeneklerin (6rn. ekran modiild, ana elektronik modili ve I/0
elektronik modld) sicakligi 80 °C (176 °F) dederine ulagabilir. Calisma sirasinda sensoériin
sicakligi madde sicakligina yaklasabilir.

Yiizeylerle temas nedeniyle yanik tehlikesi bulunur!
» Yiksek akiskan sicakliklar1 olmasi halinde temasi énleyerek yanik tehlikesine karsi koruma
saglayn.

3.3 Is yeri giivenligi

Cihaz tizerinde ve cihaz ile ¢alisirken:
» Ulusal diizenlemelere uygun sekilde gereken kisisel koruyucu ekipmani giyin.

3.4 Calisma giivenligi

Yaralanma tehlikesi!
» Cihazi sadece hatasiz ve arizasiz teknik durumdayken calistirin.
» Operator, cihazin sorunsuz ¢alistirilmasinin saglanmasindan sorumludur.

Tehlikeli alan

Cihaz tehlikeli alanlarda kullanildiginda kisilerin veya tesisin zarar gérme ihtimalini ortadan

kaldirmak icin (6rn. patlama korumast):

» Isim plakasini kontrol ederek siparis edilen cihazin tehlikeli bélgede kullanilip
kullanilamayacagina bakin.

» Bu talimatlarla birlikte verilen ek dokiimantasyondaki teknik 6zelliklere uygun hareket
edilmelidir.

3.5  Uriin giivenligi
Bu él¢iim cihazi, en son giivenlik gereksinimlerini karsilayacak bigimde iizere fyi Miithendislik

Uygulamas kurallarina uygun olarak tasarlanmis, test edilmis ve fabrikadan calismasi giivenli
bir durumda ¢ikarilmustir. Cihaz, genel gtivenlik standartlarini ve yasal gereksinimleri karsilar.

Nemli cevre kosullarinda cihazin agilmasiyla koruma derecesi kayb1
» Cihaz nemli ¢evre kogsullarinda agildiysa, isim plakasinda gosterilen koruma derecesi artik
gecerli dedildir. Bu ayni zamanda cihazin gtivenli calismasina da zarar verir.
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Teslimatin kabul edilmesi ve iiriintin tanimlanmasi Micropilot FMR56, FMR57 FOUNDATION Fieldbus

3.5.1 CE isareti

Olctim sistemi gecerli AB direktiflerinin yasal gereksinimlerini karsilar. Bu gereksinimler,
uygulanan standartlarla birlikte ilgili AB Uygunluk Beyaninda listelenmisgtir.

Uretici, cihaza CE isaretini yapigtirarak bagariyla test edilmis oldugunu onaylar.

3.5.2 EAC uygunlugu

Olciim sistemi gecerli EAC kilavuzlarinin yasal gereksinimlerini karsilar. Bu gereksinimler,
uygulanan standartlarla birlikte ilgili EAC Uygunluk Beyaninda listelenmistir.

Uretici, cihaza EAC igaretini yapigtirarak bagariyla test edilmis oldugunu onaylar.

4 Teslimatin kabul edilmesi ve tiriiniin tanimlanmasi

4.1 Teslimatin kabul edilmesi

Teslimatin kabul edilmesi sirasinda agagidakiler kontrol edilmelidir:
= Teslimat makbuzu ve iiriin etiketi iizerindeki siparig kodlar1 ayni mi1?
= Uriinler hasarsiz mi?
= [sim plakasi iizerindeki veriler irsaliyedeki siparis spesifikasyonlari ile eslesiyor mu?
= Calistirma aracini igeren DVD mevcut mu?
Gerekiyorsa (bkz. isim plakast): Gtivenlik talimatlar1 (XA) verilmis mi?

ﬂ Bu kosullardan herhangi biri karsilanmiyorsa litfen Endress+Hauser satis ofisinizle
irtibat kurun.

4.2 Saklama ve tasima

4.2.1 Saklama kosullar1

= [zin verilen saklama sicakhgi: —40 ... +80 °C (=40 ... +176 °F)
= QOrijinal ambalajini kullanin.

4.2.2 Uriiniin 6l¢iim noktasina taginmasi

Muhafaza veya anten konisi hasar gorebilir ya da kirilabilir.

Yaralanma tehlikesi!

» Olciim cihazi 8l¢iim noktasina orijinal ambalajinda veya proses baglantisi yoluyla
tasinmalidir.

» Proses baglantisinda her zaman kaldirma ekipmani (sapanlar, gozler vb.) saglanmali ve
cihaz hi¢bir zaman elektronik muhafaza veya anten konisinden tasinmamalidir. Cihazin
devrilmemesi veya istemsizce kaymamasi igin cihaza yonelik agirlik merkezine dikkat
edilmelidir.

» 18kg (39,6 lbs) tizeri cihazlar i¢in gtivenlik talimatlarindaki nakil kogullarina uyulmalidir
(IEC61010).
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Micropilot FMR56, FMR57 FOUNDATION Fieldbus Teslimatin kabul edilmesi ve lirtiniin tanimlanmasi

AD016875
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Montaj Micropilot FMR56, FMR57 FOUNDATION Fieldbus

5 Montaj

5.1 Montaj konumu

A0016883

A Duvar ile noziiliin dis kenart arasinda tavsiye edilen mesafe: tank ¢apiun yaklagik 1/6'st. Ancak, cihaz
hi¢bir durumda tank duvarina 20 cm (7,87 in) mesafeden daha yakin olmamalidir. EGer tank duvart
diiz degilse, (oluklu demir, kaynak yerleri, baglantilar vb.) duvarla miimkiin olan en uzak mesafenin
korunmast tavsiye edilir. Gerekirse, tank duvarindan gelen parazit yansimalarindan kaginmak igin bir
hizalama tinitesi kullaniimalidir .

1 Ortam koruma kapag: kullanimi; dogrudan giines 1sigindan veya yagmurdan koruma

Merkeze kurulum, parazit sinyal kaybina neden olabilir

3 Doldurma noktasinin monte etmeyin

\S)

Yiiksek toz emisyonlarina sahip uygulamalarda, entegre hava tahliye baglantisi antenin
tikanmasini énleyebilir.
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Micropilot FMR56, FMR57 FOUNDATION Fieldbus Montaj

5.2 Yonlendirme

5.3 Tankin dahili baglantilar:

A0018946

Dahili baglantilarin (siur sivigleri, sicaklik sensorleri, destekler vb.) sinyal 1sinina
konumlandirilmasindan kag¢inilmalidir. Isin agisini dikkate alin.

Endress+Hauser 9



Montaj Micropilot FMR56, FMR57 FOUNDATION Fieldbus

5.4 Parazit sinyallerinden kacinma

A0016889

Radar sinyallerinin sacilmast i¢in bir aciya takilan metal orifis plakalar parazit sinyallerinin
6nlenmesine yardimei olur.

5.5 Isin agis1

Isin agis, radar dalgalarinin enerji yogunluguna iliskin maksimum enerji yogunluguna yonelik
degerin yarisina ulastigi a agisi olarak tanimlanir (3dB genislik). Mikrodalgalar sinyal hiizmesi
disinda da yayilir ve parazit yapan kurulumlardan yansitilir.
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Micropilot FMR56, FMR57 FOUNDATION Fieldbus Montaj

W=2-D-tan%

A0016891

1 Huzme agist a, D mesafesi ve huzme ¢apt W arasindaki iligki

ﬂ Huzme genigligi capt W, huzme acis1 a ve D mesafesine gore dedisir.

FMR56
Anten olgiisit 80 mm (3 in) 100 mm (4 in)
Huzme agis1 a 10° 8
Mesafe (D) Huzme cap1 (W)
3m (9,8 ft) 0,53 m (1,7 ft) 0,42 m (1,4 ft)
6 m (20 ft) 1,05 m (3,4 ft) 0,84 m (2,8 ft)
9m (30 ft) 1,58 m (5,2 ft) 1,26 m (4,1 ft)
12 m (39 ft) 2,1m (6,9 ft) 1,68 m (5,5 ft)
15 m (49 ft) 2,63 m (8,6 ft) 2,10 m (6,9 ft)
20m (66 ft) 3,50m (11 ft) 2,80m (9,2 ft)
25 m (82 ft) 437 m (14 ft) 3,50 m (11 ft)
30 m (98 ft) 5,25m (17 ft) 4,20 m (14 ft)
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Montaj Micropilot FMR56, FMR57 FOUNDATION Fieldbus
FMR57 Koni anten
Anten 6lgiisii 80 mm (3 in) 100 mm (4 in)
Huzme agis1 a 10° 8
Mesafe (D) Huzme capt W
5m (16 ft) 0,87 m (2,9 ft) 0,7 m (2,3 ft)
10m (33 ft) 1,75 m (5,7 ft) 1,4 m (4,6 ft)
15 m (49 ft) 2,62 m (8,6 ft) 2,1m (6,9 ft)
20m (66 ft) 3,50 m (11 ft) 2,80 m (9,2 ft)
30 m (98 ft) 5,25m (17 ft) 4,20 m (14 ft)
40 m (131 ft) 7,00 m (23 ft) 5,59 m (18 ft)
50m (164 ft) 8,75m (29 ft) 6,99 m (23 ft)
FMR57 Parabolik anten
Anten o6l¢iisit 200 mm (8 in) 250 mm (10 in)
Huzme agis1 a 4° 3,5°
Mesafe (D) Huzme cap1 W
5m (16 ft) 0,35m (1,1 ft) 0,30 m (1 ft)
10 m (33 ft) 0,70 m (2,3 ft) 0,61 m (2 ft)
15 m (49 ft) 1,05 m (3,4 ft) 0,92 m (3 ft)
20m (66 ft) 1,40 m (4,6 ft) 1,22 m (4 ft)
30 m (98 ft) 2,10 m (6,9 ft) 1,83 m (6 ft)
40m (131 ft) 2,79 m (9,2 ft) 2,44 m (8 ft)
50m (164 ft) 3,50m (11 ft) 3,06 m (10 ft)
60 m (197 ft) 4,19 m (14 ft) 3,70 m (12 ft)
70 m (230 ft) 4,90 m (16 ft) 4,28 m (14 ft)
5.6 Tank icinde serbest alan kurulumu
5.6.1 Diiz ge¢me flanga sahip koni anten (FMR56)
Hizalama

12

Dtz ge¢me flansa sahip bir Micropilot, patlama riski bulunan ortamda kullaniliyorsa ilgili
guvenlik talimatlarindaki hiikiimlere (XA) uymaniz gerekir.

Endress+Hauser



Micropilot FMR56, FMR57 FOUNDATION Fieldbus Montaj

= Anteni iirin ylizeyine yatay olarak hizalayin.
Opsiyonel olarak, hizalama icin ayarlanabilir bir flang contasi (aksesuar) kullanilabilir

= Hizalamaya yardimci olmasi icin rakor tizerinde bir isaret bulunur. Bu isaret olabildigince iyi
bir sekilde tank duvarina dogru hizalanmaldir.

A0019434

ﬂ Cihazin versiyonuna bagli olarak isaret bir daire veya iki paralel ¢izgi seklinde olabilir.

Noziillere iligkin bilgiler

oD

AD016868

2 Diiz ge¢cme flansa sahip koni antende noziil yiiksekligi ve capt

@D Maksimum noziil yiiksekligi H,qs
80 mm (3 in) 300 mm (11,8 in)
100 mm (4 in) 400 mm (15,8 in)
150 mm (6 in) 500 mm (19,7 in)
Endress+Hauser
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Montaj Micropilot FMR56, FMR57 FOUNDATION Fieldbus

5.6.2 Montaj braketli koni anten (FMR56)

A0016865

3 Montaj braketli koni anten kurulumu

Montaj braketi kullanilarak anteni tiriin yiizeyine dik olacak sekilde konumlandirin.

Montaj braketi ile transmiter muhafazasi arasinda iletken bir baglant1 yoktur.
Elektrostatik bogalma riski.
» Montaj braketini lokal potansiyel esitleme sistemine entegre edin.

5.6.3 Koni anten (FMR57)

Hizalama

= [deal olarak, koni anten dikey olarak takilmalidir. Parazit sinyallerinden kagcinmak veya tank
icinde optimum hizalamay1 yapmak i¢in opsiyonel hizalama cihazi bulunan Micropilot tim
yonlerde 15° egilebilir.

= Hizalamaya yardimc olmasi i¢in rakor tizerinde bir isaret bulunur. Bu isaret olabildigince iyi
bir sekilde tank duvarina dogru hizalanmahdir.
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Micropilot FMR56, FMR57 FOUNDATION Fieldbus Montaj

ﬂ Cihazin versiyonuna bagli olarak isaret bir daire veya iki paralel ¢izgi seklinde olabilir.
Noziillere iligkin bilgiler

Koni antenin nozilden ¢ikmasi gerekir. Mekanik nedenlerden dolay1 bu miimkiin olmazsa
daha ytksek nozil yiikseklikleri kabul edilebilir.

AD016825

4 Koni anten i¢in noztil yiiksekligi (FMR57)

Anten Maksimum noziil yiiksekligi H,qs

(anten uzatmasi bulunmayan antenler igin gegerlidir)
Koni 80mm/3" 260 mm (10,2 in)
Koni 100mm/4" 480 mm (18,9 in)

ﬂ Tabloda gosterilenden daha yiiksek noziillerle uygulamalar icin litfen ireticinin destek
servisi ile irtibat kurun.
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Montaj Micropilot FMR56, FMR57 FOUNDATION Fieldbus

Disli baglantilara iligkin bilgiler

ﬂ Disli baglantiya sahip cihazlarda anten boyutuna bagh olarak, koniyi yerinden ¢ikarmak
ve cihaza vidaladiktan sonra yeniden yerine yerlestirmek gerekebilir.

= Sadece altigen somunla sikin.
s Alet: Acik uclu anahtar 60 mm
= {zin verilen maksimum tork: 60 Nm (44 1bf ft)

5.6.4 Parabolik anten (FMR57)

Hizalama

Ideal olarak, parabolik anten dikey olarak takilmalidir. Parazit sinyallerinden kaginmak veya
tank icinde optimum hizalamay1 yapmak icin opsiyonel hizalama tinitesi bulunan Micropilot
tiim yonlerde 15 * egilebilir.

Noziillere iligkin bilgiler

= Durum 1: Ideal olarak, parabolik antenin noziilden tiimiiyle cikmasi gerekir (1). Ozellikle de,
hizalama cihazini kullanirken parabolik reflektdriin noziilden/tavandan ¢ikmasi ve bdylece
hizalamaya engel olmamasi 6nemlidir.

® Durum 2: Yiiksek noziil bulunan uygulamalarda parabolik anteni timiyle noziile monte
etmek gerekebilir (2).
Noziiliin parabolik anten yiizeyine gére maksimum yiiksekligi (Hyas) 500 mm (19,7 in)
dederini asmamalidir. Kenarlarin noziil ile kesismesi énlenmelidir.

2, =

A0016827

5 Parabolik antenli Micropilot FMR57 tizerinde noziil montajt

1 Anten tiimiiyle noziilden ¢ikar
2 Anten timiiyle noziil icindedir

16 Endress+Hauser



Micropilot FMR56, FMR57 FOUNDATION Fieldbus

Montaj

Anten

Anten ¢ap1 D Durum 1 i¢in noziil yiiksekligi H

Durum 2 i¢in maksimum noziil
yiiksekligi H,y,qxs

Parabolik anten 200mm/8"

173 mm (6,81 in) | < 50 mm (1,97 in)

500 mm (19,7 in)

Parabolik anten
250mm/10"

236 mm (9,29 in) | <50 mm (1,97 in)

500 mm (19,7 in)

Kiiciik flansla kurulum icin érnekler

Flans, parabolik reflektérden daha kiiciikse cihaz asagidaki yéntemlerden biriyle monte

edilebilir:

= Standart kurulum, bu durumda parabolik reflektdriin sékillmesi gereklidir
= Menteseli flang ile kurulum

Standart kurulum

iz 7 AT 17|

NEN 1

e jam
% 7 Y 2
| oD |
A0018874
1 Noziil
Anten boyutu @D H
(Anten uzatmasi olmadan)

200 mm (8 in) 173 mm (6,81 in) <50 mm (1,96 in)
250 mm (10 in) 236 mm (9,29 in) <50 mm (1,96 in)

Menteseli flang ile kurulum

ﬂ Mentegeli flanglarin kullanilmas: durumunda anten uzunlugunun da hesaba katilmasi

gerekir.

Endress+Hauser
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Montaj Micropilot FMR56, FMR57 FOUNDATION Fieldbus

A0018878

5.6.5 FMR57 icin hizalama {initesi

Hizalama tnitesi kullanilarak anten ekseni icin her yone 15 “ye kadar egdim agist ayarlanabilir.
Hizalama tinitesi radar 1sininin ddkme katiya optimum gekilde hizalanmast i¢in kullanilir.

A0016931

™6 Hizalama tinitesi ile Micropilot FMR57

18 Endress+Hauser



Micropilot FMR56, FMR57 FOUNDATION Fieldbus Montaj

Anten eksenini hizalama
1. Vidalar gevsetilmelidir
2. Anten eksenini hizalayin (her yéne maks. +15 “ye kadar ayarlanabilir)
3. Vidalar 15 Nm (11 Ibf ft) ile sikilmalidir

5.6.6 FMR57 icin entegre hava tahliye baglantisi

Yiiksek toz emisyonlarina sahip uygulamalarda, entegre hava tahliye baglantisi antenin
tikanmasini 6nleyebilir. Pals ¢alistirmasi tavsiye edilir.

A0016932

7 Micropilot FMR57 ve hava tahliye baglantist
1 Hava tahliye baglantist NPTY veya GY4

Hava tahliyesi basing¢ araligi
= Pals calistirmasi:
Maks. 6 bar (87 psi)
= Siirekli calisma:
200 ... 500 mbar (3 ... 7,25 psi)

ﬂ = Her zaman kuru hava tahliyesi kullanilmalidir
= Genel olarak, asir1 tifleme mekanik hasara (asinma) neden olabilecedinden, sadece
gereken dlctde tahliye yapilmalidir
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Montaj Micropilot FMR56, FMR57 FOUNDATION Fieldbus

5.7 Is1 yalitimli konteyner

A0032207

Proses sicakliklar ylksekse, elektronik parcalarin termal radyasyon veya konveksiyonla
1sinmasini 6nlemek icin cihazi normal konteyner yalitim sistemine (2) dahil edin. Yalitim,
cihazin boyun bélgesini agmamalidir (1).

5.8 Transmiter muhafazasinin dondiriilmesi

Baglant1 béliimine veya gérintit modiiliine daha kolay ulasim saglamak tizere transmiter
muhafazasi déndirilebilir:

A0032242

Emniyet vidasini agik agizli bir anahtarla sékiin.
2. Muhafazay1 istenen yéne déndiiriin.

Emniyet vidasini sikin (plastik muhafaza i¢in 1,5 Nm; aliminyum veya paslanmaz celik
muhafaza igin 2,5 Nm).
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5.9 Ekranin dondiiriilmesi

5.9.1 Kapagin agilmasi

A0021430

1. Bir Alyan anahtari (3 mm) kullanarak elektronik bolme kapaginin sabitleme
kelepcesinin vidasini gevsetin ve kelepceyi 90 ° saat yoniiniin tersine ¢evirin.

2. Elektronik bélmesinin kapadini sékiin ve kapak contasini kontrol edin; gerekirse
dedistirin.

5.9.2 Goriintii modiiliiniin déndiiriilmesi

A0036401

1. Gorintd modilint kiciik bir ddndiirme hareketiyle ¢ikarin.
Ekran modiliini istediginiz konuma cevirin: Her yonde maks. 8 x 45 °.

Sarili kabloyu muhafaza ile ana elektronik modiilt arasindaki bogluktan ilerletin ve
gorintit modulini elektronik béliimi yoniinde kavrama oluncaya kadar igeri dogru itin.
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5.9.3 Elektronik bélmesinin kapaginin kapatilmasi

A0021451

1. Elektronik bolmesinin kapagin bastirarak vidalayin.

2. Sabitleme kelepcesini 90 ° saat yoniinde cevirin ve bir Alyan anahtari (3 mm) kullanarak
elektronik bélmesinin kapadindaki sabitleme kelepcesinin vidasint 2,5 Nm ile sikin.

6 Elektrik baglantisi

6.1 Baglant1 gereksinimleri

6.1.1 Terminal atamasi

Terminal atama PROFIBUS PA / FOUNDATION Endiistriyel Haberlesme Sistemi

@@\.\.\ —T—3
T @ @ &

27
17

A0036500

8 Terminal atama PROFIBUS PA / FOUNDATION Endiistriyel Haberlesme Sistemi

A Entegre asirt voltaj korumast olmadan

B Entegre asirt voltaj korumaswyla

1 Baglanti, PROFIBUS PA / FOUNDATION Endiistriyel Haberlesme Sistemi: terminal 1 ve 2, entegre agirt
voltaj korumas: olmadan

2 Baglanty, sivi¢ ¢ikist (agik kolektdr): terminal 3 ve 4, entegre asirt voltaj korumast olmadan

3 Baglanty, sivig ¢ikigt (agik kolektor): terminal 3 ve 4, entegre agirt voltaj korumast ile

4  Baglanti, PROFIBUS PA / FOUNDATION Endiistriyel Haberlesme Sistemi: terminal 1 ve 2, entegre asirt
voltaj korumast ile
5 Kablo kilift icin terminal
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Blok sema PROFIBUS PA / FOUNDATION Endﬁstriyel Haberle§me Sistemi

2 3
1 Sl
SO

1 +

A0036530

®

9 Blok sema PROFIBUS PA / FOUNDATION Endiistriyel Haberlesme Sistemi

Kablo ekrani; kablo dzelligine dikkat edilmelidir

Baglant: PROFIBUS PA / FOUNDATION Endiistriyel Haberlesme Sistemi
Olgiim cihazi

Sivig ¢ikist (agik kolektor)

W N =

6.1.2 Cihaz soketi

Soketli cihaz versiyonlarinda, sinyal kablosunu baglamak i¢cin muhafazanin agilmasina
gerek yoktur.

A0011176

10  7/8"soketinin pim atamast

1 Sinyal -

2 Sinyal +

3 Atama yok
4 Kilf
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6.1.3 Besleme voltaji

PROFIBUS PA, FOUNDATION Endiistriyel haberlesme sistemi

"Gii¢ beslemesi; cikis" Y "Onay"?

Terminal voltaji

E: 2 telli; FOUNDATION Endiistriyel haberlesme sistemi, sivig ¢ikist L]
G: 2 telli; PROFIBUS PA, sivig ¢ikist

Ex olmadan
ExnA

Ex nA(ia)
Exic
Exic(ia)

Ex d(ia) / XP
Ex ta / DIP
CSA GP

9..32V 73

Exia/IS

= Exia+Exd(ia) /1S + XP

9..30V 3

1) Uriin yapisinda Ozellik 020
2) Uriin yapisinda Ozellik 010
3) 35 V degerine kadar olan girig voltajlari cihaza zarar vermez.

Kutba bagimlh Hayir

IEC 60079-27 standardina Evet
gore FISCO/FNICO uyumlu

6.2 Cihazin baglanmasi

A UYARI

Patlama Tehlikesi!
Gegerli ulusal standartlara dikkat edilmelidir.

Sadece belirtilen kablo rakorlar1 kullanilmalidir.

Cihazi baglamadan 6nce gii¢ beslemesini kapatin.

vVvyVvyYVvyyvyy

baglayin.

Gereken araclar/aksesuarlar:
= Kapak kilidi olan cihazlar i¢in: Alyan anahtari AF3
= Kablo soyucu

Gtivenlik Talimatlarindaki (XA) 6zelliklere uyulmalidir.

= Bitkiimli telli kablolar kullanirken: Baglanacak her kablo i¢in bir ylikstk.

24

Gii¢ beslemesinin isim plakasindaki belirtilen bilgiyle ayni oldugundan emin olun.

Gii¢ beslemesini uygulamadan &nce potansiyel esleme hattini dig topraklama terminaline
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6.2.1 Kapagin agilmasi

A0021490

1. Bir Alyan anahtari (3 mm) kullanarak baglanti bélmesi kapaginin sabitleme
kelepcesinin vidasini gevsetin ve kelepceyi 90 ° saat yoniiniin tersine gevirin.

2. Baglanti bélmesinin kapadini s6kiin ve kapak contasini kontrol edin; gerekirse
dedistirin.

6.2.2 Baglantinin yapilmasi

A0036418

11 Miihendislik birimi: mm (ing)

1. Kabloyu kablo girisinden iceri itin. Saglam bir izolasyon i¢in kablo girisindeki
sizdirmazIlik halkasini ¢cikarmayin.

Kablo kilifin1 sokin.

Kablo uglarini 10 mm (0,4 in) siyirin. Bitktimli telli kablolar kullaniliyorsa yiikstikler de
takilmaldir.

4. Kablo rakorlarini kuvvetle sikistirin.

Endress+Hauser 25



Elektrik badlantist Micropilot FMR56, FMR57 FOUNDATION Fieldbus

5. Kabloyu terminal atamasina gére baglayin.
Le

A0034682

6. Kilifli kablolar kullaniliyorsa: Kablo kilifini topraklama terminaline baglayin.

6.2.3 Takilabilir yay kuvveti terminalleri

Entegre asir1 voltaj korumasi olmayan versiyon cihazlarin elektrik baglantisi, takilabilir yayl
terminallerle yapilir. Sert iletkenler veya yiikstk takili esnek iletkenler, kol kullanilmadan
dogrudan terminale takilabilir ve otomatik olarak bir kontak olusturulabilir.

A0013661

12 Miihendislik birimi: mm (ing)

Kabloyu terminalden geri ¢ikarmak icin:
1. <3 mm bir duz tornavida kullanarak, iki terminal deligi arasindaki yuvaya bastirin

2. Ayni anda kablo ucunu terminalden disari ¢ekin.

6.2.4 Baglant1 b6lmesinin kapaginin kapatilmasi

¢ >N
» Q)‘;

A0021491
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1. Baglanti b6lmesinin kapagini bastirarak vidalayin.

2. Sabitleme kelepcesini 90 ° saat yoniinde cevirin ve bir Alyan anahtari (3 mm) kullanarak
baglant1 bélmesinin kapagindaki sabitleme kelepcesinin vidasini 2,5 Nm ile sikin.

7 Bir FOUNDATION Endiistriyel Haberlesme Sistemi
adina entegrasyon

7.1 Cihaz ac¢iklama dosyasi (DD)

FF aginda cihaz tanimlamasi yapmak ve cihazi aga entegre etmek icin sunlar gerekir:
= FF konfigiirasyon programi
s Cff dosyasi (Ortak Dosya Formati: *.cff)
= Asadidaki formatlardan birinde cihaz aciklamasi (DD):
= Cihaz aciklamasi format 4 : *sym, *ffo
= Cihaz Aciklamasi format 5 : *sy5, *ff5

Cihaza ézel DD verileri

Uretici ID 0x452B48
Cihaz tipi 0x1028
Cihaz revizyonu 0x01
DD Revizyonu Bilgiler ve dosyalar asagida mevcuttur:
- = www.endress.com
CFF Revizyonu = www.fieldcommgroup.org
7.2 FF agina entegrasyon

ﬂ s Cihazin FF sistemine entegrasyonu konusunda daha ayrintili bilgi i¢in, kullanilan
konfigiirasyon yazilimina ait agiklamaya bakin.
= Sahadaki cihazlarn FF sistemine entegre ederken dodru veri dosyalarini
kullandiginizdan emin olun. Gereken versiyonu Kaynak Blogu i¢indeki Cihaz
Revizyonu/DEV_REV ve DD Revizyonu/ DD_REV parametrelerinden 6grenebilirsiniz.

Cihaz FF agina asagidaki sekilde entegre edilebilir:

1. FF konfiglirasyon programini baslatin.

2. Cff ve cihaz agiklamasi dosyalarini (*.ffo, *.sym (format 4 icin) *ff5, *sy5 (format 5 icin)
sisteme indirin.

Araylizl yapilandirin.

4. Cihaz 6l¢iim islemi ve FF sistemi i¢in yapilandirin.
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7.3 Cihaz tanimlama ve adresleme

FOUNDATION Fieldbus, cihazlari cihazin tanimlama kodunu (Cihaz kimligi) kullanarak
tanimlar ve otomatik olarak uygun bir alan adresi atar. Kimlik kodu degistirilemez. FF
konfigiirasyon programini baslattiginizda ve cihazi aga entegre ettiginizde cihaz ag
gosteriminde goruniir. Mevcut bloklar cihazin ad1 altinda gériintiilenir.

Eger cihaz agiklamast heniiz yiitklenmemisse, blok "Bilinmiyor" veya "(UNK)" raporu verir.

1 2
EH_'Micropilot!xxxxxxxxxx‘

1 RESOURCE_xxxxxxxxxxx (RB2)
—1 SETUP_xxxxxxxxxxx (TRDSUP)
—1 ADV_SETUP_xxxxxxxxxxx (TRDASUP)
—1 DISPLAY_xxxxxxxxxxx (TRDDISP)
—{1 DIAGNOSTIC_xxxxxxxxxxx (TRDDIAG)
—11 EXPERT_CONFIG_xxxxxxxxxxx (TRDEXP)
—1 EXPERT_INFO_xxxxxxxxxxx (TRDEXPIN)
—{1 SERVICE_SENSOR_xxxxxxxxxxx (TRDSRVSB)
—11 SERVICE_INFO_xxxxxxxxxxx (TRDSRVIF)
1 DATA_TRANSFER_xxxxxxxxxxx (TRDHROM)
—1 ANALOG_INPUT_1_xxxxxxxxxxX (Al)
—1 ANALOG_INPUT_2_xxxxxxxxxxx (UNK)
—{ ] MULTIPLE_AQO_xxxxxxxxxxx (MAO)
—1 MULTIPLE_DO_xxxxxxxxxxx (MDO)
—{] DISCRETE_INPUT_xxxxxxxxxxx (DI)
—J PID_xxxxxxxxxxXx (PID)
1 ARITHMETIC_xxxxxxxxxxX (AR)
] SIGNAL_CHAR_xxxxxxxxxxx (SC)
—1 INPUT_SELECTOR_xxxxxxxxxxx (ISEL)
—L] INTEGRATOR_xxxxxxxxxxX (IT)
—{1 ANALOG_ALARM_xxxXXXXXXxXX (AAL)

A0020711

13 Konfigiirasyon programinda baglanti saglandiktan sonra gelen tipik ekran gériintiisii

1 Cihaz adi
2 Seri numarasi
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7.4 Blok model

7.4.1 Cihaz yazilmindaki bloklar

Cihaz asagidaki bloklara sahiptir:
= Kaynak blogu (cihaz blogu)
= Transdiiser Bloklar1
= Ayar transdiiser blogu (TRDSUP)
= Geligmis ayar transdiiser blogu (TRDASUP)
= Ekran transdiiser blogu (TRDDISP)
= Hata teghisi transduser blogu (TRDDIAG)
= Geligmis hata teghisi transdiser blogu (TRDADVDIAG)
= Uzman konfigiirasyon transdiiser blogu (TRDEXP)
= Uzman bilgi transdiiser blogu (TRDEXPIN)
= Servis sensor transdiser blogu (TRDSRVSB)
= Servis bilgi transdiiser blogu (TRDSRVIF)
= Veri transferi transdiiser blogu (TRDHROM)
= Fonksiyon bloklari
= 2 Al blogu (Al)
= 1 ayrik girig blogu (DI)
1 ¢oklu analog ¢ikig blogu (MAO)
1 ¢oklu ayrik cikis blogu (MDO)
1 PID blogu (PID)
1 aritmetik blogu (AR)
1 sinyal niteleme blogu (SC)
1 giris secici blogu (ISEL)
1 entegrator blogu (IT)
1 Analog Alarm Blogu (AAL)

Burada belirtilen 6nceden 6rneklenmis bloklara ek olarak asagidaki bloklar da 6rneklenebilir:
3 Al blogu (Al)

2 Gizli Girig Blogu (DI)

1 PID blogu (PID)

1 aritmetik blogu (AR)

1 sinyal niteleme blogu (SC)

1 giris secici blogu (ISEL)

1 entegrator blogu (IT)

1 analog alarm blogu (AAL)

Onceden érneklenmis bloklar dahil olmak tizere cihazda toplamda maksimum 2.0 blok
orneklenebilir. Bloklarin érneklenmesi i¢in, kullanilan konfiglirasyon programinin ilgili
Kullanim Talimatlarina bakin.

ﬂ Endress+Hauser Kilavuz BA00062S.

Kilavuz, FOUNDATION Fieldbus Ozellikleri FF 890 - 894'te aciklanan standart fonksiyon
bloklarina bir genel bakis sunar . Bu kilavuz, Endress+Hauser saha cihazlarina
uygulanmis bloklarin kullanimi sirasinda yardimel olmak iizere tasarlanmigtir.
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7.4.2 Cihaz teslimindeki blok konfigiirasyonu

— DIAGNOSTIC
—=DISPLAY
—DATA_TRANSFER
—=SETUP
—=ADV_SETUP —
XPERT_CONFIG
—= EXPERT_INFO
—=SERVICE_SENSO
ERVICE_INFO

—~/ANALOG_INPUT_1]
—~/ANALOG_INPUT_2)]

!

DI |

!

- -,
EE

[PID || ARITHMETIC ||SIGNAL_CHAR |
INPUT_SELECTOR || INTEGRATOR ||ANALOG_ALARM]|

A0017217

14 Cihaz teslimindeki blok konfigiirasyonu

S Sensor
PV Ana deger: linearizasyon seviyesi
SV Ikincil deger: mesafe

7.5 Olgiilen degerlerin (KANAL) Al bloguna atanmasi

Bir analog giris blogunun giris dederi "Channel " parametresi ile belirlenir.

Channel Olgiilen deger

0 Uninitialized

211 Terminal voltaji

773 Analog cikis hata tespiti
774 Analog cikis hata tespiti
32786 Mutlak eko genligi
32856 Mesafe

32885 Elektronik sicakligt
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Channel Olgiilen deger
32949 Linearize seviye
33044 Badil eko genligi
7.6 Yontemler

FOUNDATION Fieldbus Spesifikasyonu cihazin ¢alistirlmasini basitlestirecek yéntemler
kullanma olanadi sunar. Yéntem, belirli cihaz fonksiyonlarini yapilandirmak icin belirtilen
sirada gerceklestirilecek etkilesimli adimlar dizisidir.

Cihazlar i¢in agagidaki yontemler kullanilabilir:

= Yeniden baslatma
Bu ydntem kaynak blogunda bulunur ve Cihaz sifirla parametresini yapilandirmak icin
kullanilir. Béylece kaynak parametreleri belirli bir duruma ayarlanir.

= ENP Yeniden Baslatma
Bu yéntem kaynak blogunda bulunur ve elektronik isim plakasinin (Electronic Name Plate)
parametrelerinin dedistirilmesine imkan tanur.

= Ayar
Bu yontem SETUP transdiiser blogunda bulunur ve él¢iim parametrelerinin temel
konfigiirasyonu i¢in kullanilir (6l¢tim birimleri, tank veya kanal tipi, madde, bos ve dolu
kalibrasyon).

= Linearizasyon
Bu yontem ADV_SETUP transdiiser blogunda bulunur ve él¢iilen seviyenin bir hacim, kitle
veya akis hizina dontstiirilmesi amaciyla linearizasyon tablosunun yonetimine imkan tanir.

= Otomatik Kontrol
Bu yontem EXPERT CONFIG transduser blogunda bulunur ve cihaz otomatik testi
gerceklestirmek i¢in kullanilir.

8 Calistirma secenekleri

Cihaz asagidaki sekilde calistirilabilir:

= Calisma menisi (ekran) ile calistirma

= DeviceCare / FieldCare, Kullanim Talimatlarina bakiniz

= SmartBlue (uygulama), Bluetooth (opsiyonel), bkz. Kullanim Talimatlar1

ANDROID APP ON
P> Google Play
# Download on the
[ ¢ App Store

AD033202

15  Indirme linki

Endress+Hauser 31



Devreye alma Micropilot FMR56, FMR57 FOUNDATION Fieldbus

9 Devreye alma
9.1 Calisma meniisiiniin yapisi ve fonksiyonu

9.1.1 Ekran

2
™ 25— B
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11— \ 2.6 \‘@J@J 4.000

3

\\H‘\/ m

S
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| ~2.2
—2.4
~2.5
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~. \2
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16  Ekrandaki goriintiileme formati ve ¢alistirma modiilii

1 Olgiilen deger ekrani (1 deger maks. boyut)

1.1 Etiket ve hata sembolii ieren baglik (aktif hata varsa)

1.2 Olgiilen deger sembolleri

1.3 Olgiim degeri

1.4 Unite

2 Olgiilen deger ekrani (cubuk grafik + 1 deger)

2.1 Olgiilen deger 1 icin cubuk grafik

2.2 Olgiilen deger 1 (iinite dahil)

2.3 Olgiilen deger 1 icin élciilen deger sembolleri

2.4 Olgiim degeri 2

2.5 Olgiilen deger 2 icin birim

2.6 Olgiilen deger 2 icin élciilen deger sembolleri

3 Bir parametrenin gérsellestirilmesi (burada: se¢im listeli parametre)
3.1 Parametre adi ve hata sembolii iceren baslik (aktif hata varsa)
3.2 Secim listesi; M gecerli parametre dederini isaret eder.

4 Numaralar igin giris matrisi

5 Alfaniimerik ve 6zel karakterler icin giris matrisi

32
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9.1.2 Calistirma elemanlari

Fonksiyonlar

= QOlciilen degerlerin, ariza ve bilgilendirme mesajlarmin gériintiilenmesi
= Arka plan aydinlatma, bir hata durumunda yesilden kirmiziya déner

= Daha kolay kullanim i¢in cihaz ekrani gikartilabilir

Cihaz ekranlari, ek secenek olarak Bluetooth® kablosuz teknolojisi ile birlikte sunulur.

Arka plan aydinlatmasi, besleme voltajina ve akim tiiketimine bagl olarak acilir veya
kapatilir.

A0039284

17 Goriintii modiilii

1 Calistirma tuslar

Tus atamasi
= Tus
= Secim listesinde asadi gider
= Fonksiyon icindeki sayisal dederleri veya karakterleri diizenler
s Tus &
= Secim listesinde yukari gider
= Fonksiyon icindeki sayisal dederleri veya karakterleri diizenler
= Tus
= Olciilen deger ekraminda: Tusa kisa siireli basildiginda ¢alisma mentisii agilir.
= Tusa 2 s siireyle basildiginda igerik meniisi acilir.
= Meniide, alt menii: Tusa kisa siireli basildiginda:
= Secilen meni, alt meni veya parametreyi acar.
= Parametre icindeyken tusa 2 s siireyle basilmasi:
= Parametrenin fonksiyonunu anlatan yardim metni varsa bu metin acilir.
= Metin ve sayt diizenleyicisinde: Tuga kisa streli basildiginda:
= Secilen grup agilir.
= Secilen islem yirdtalir.
= Secilen islem yirdtalir.
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= (¥ tusu ve (& tusu (ESC fonksiyonu - tuglara ayni anda basin)
= Meniide, alt menii: Tusa kisa streli basildiginda:
= Mevcut meni diizeyinden ¢ikarak sizi bir yiiksekteki dizeye ilerletir.
= Yardim metni aciksa, parametredeki yardim metnini kapatir.
= Tuga 2 s basilmas}, sizi 6l¢lilen deder ekranina déndirir ("ana konum").
= Metin ve say: diizenleyicisinde: Dedisiklikleri uygulamadan metin ve say1 diizenleyicisini
kapatir.
= (5 tusu ve (B tusu (tuslara ayni anda basin)
Kontrast1 diigiiriir (daha parlak ayar).
= [ tusu ve (E) tusu (tuslara ayni anda basin ve basili tutun)
Kontrasti yikseltir (daha koyu ayar).

9.2 Icerik meniisiiniin acilmasi

Kullania igerik mentstini kullanarak agagidaki mentleri hizli bir sekilde dogrudan
operasyonel ekrandan ¢agirabilir:

= Kurulum

= Konf. yedek ekr.
= Zarf edrisi

= Tus kilidi agik

Baglam meniisiinii cagirma ve kapatma

Kullanici operasyonel ekrandadir.

1. tusuna 2 s basin.
- icerik meniisii agilir.

XXX

@l Keylock on

Conf.backup disp 0
Env. curve
ka/h

A0037872
2. &+ ¥ tuglarina ayni anda basin.
- Icerik meniisii kapanir ve operasyonel ekran belirir.

Meniiniin icerik meniisii iizerinden cagirilmasi
1. Icerik meniisiinii agin.
2. Istenen meniiye gitmek i¢in @ iizerine basin.

3. Secimi onaylamak i¢in (E] izerine basin.
~ Secilen ment acilir.
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9.3 Calistirma meniisii
Parametre/Alt menii Anlam Acgiklama
Language Local ekranin ¢alisma dilini tanimlar

Kurulum - Gelismis ayarlar
- Ekran - LanguageUzman
- Sistem - Ekran - Language

Kurulum Kurulum parametreleri i¢in dederler
ayarlandiktan sonra, 6l¢iim genel
olarak tamamen yapilandiriimalidir.

Kurulum-Haritalama Parazit sinyallerini haritalama

Kurulum->Geligmis ayarlar

Ek alt mentiler ve parametreler igerir

= (Ozellegtirilmis 6l¢im
konfigtirasyonu igin (6zel 6lgim
kosullarma uyarlama)

= Olgiilen degeri dénistiirmek igin
(6lgeklendirme, linearizasyon).

= (Cikis sinyalini dl¢eklendirme icin.

Hata teshisleri

Cihazin durumunu teshis etmek i¢in en
6nemli parametreleri icerir

BAO01123F - Kullanim Talimatlari,
FMR56/FMR57, FOUNDATION
Endiistriyel haberlesme sistemi

Uzman meniisii

Miisteriye 6zel erisim kodu
tanimlanmamigsa, Erisim
kodunu gir parametresi
sekmesine 0000 girin.

Cihaza ait tiim parametreleri igerir
(diger mentilerde zaten bulunanlar
dahil). Bu menii cihazin fonksiyon
bloklarina goére organize dilmistir.

GP01017F - Cihaz
Parametrelerinin Aciklamasi,
FMR5x, FOUNDATION Endiistriyel
Haberlesme Sistemi

9.4

Yazma korumasin devre dis1 birakma

Cihaz yazmaya karsi korumaliysa, 6nce kilidi agilmalidir, bkz. Kullanim Talimatlar.
BAO1123F - Kullanim Talimatlari, FMR56/FMR57, FOUNDATION Endtstriyel

haberlesme sistemi

9.5

Calisma dilini ayarlama

Fabrika ayari: Ingilizce veya siparis edilen yerel dil
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XXXXXXXXX

20.50

Main menu 0104-1

Display language
English

&3 0peration
/# Setup

Display language 0104-1
7. @ v English

Deutsch
Espaiiol
Frangais

XX

Display language 0104-1
3. v English

Espaiiol
Francgais

4. Sprache
Deutsch

%1 Betrieb
/ Setup

A0029420

18  Lokal ekranin érnegini alma
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9.6 Seviye 6l¢iimii konfigiirasyonu
.@|
R |
BD H
100%
D
E F
L

0%

A0016934

19  Swilarda seviye 6lciimii igin konfigtirasyon parametreleri

Ol¢tim referans noktast
Mesafe
Seviye

Bos kalibrasyon (= sifir noktast)
Dolu kalibrasyon (= 6l¢iim araligi)

Mmoo

1. Kurulum - Cihaz tag numarasi
~ Cihaz tesis icerisinde tanimlamak i¢in, 6l¢lim noktasina 6zgil bir isim girin.

2. Kurulum - Mesafe birimi
= Temel kalibrasyon icin kullanilir (Bos / Dolu)

3. Kurulum - Depo tipi

~ Sinyal filtrelerini secili tank tipi i¢cin optimize eder. Not:'Atélye testi' tiim filtreleri
devre dig1 birakir. Bu segenek yalnizca testler i¢in kullanilmalidir.

4.  Kurulum - Maks. dolum hizi kat
“ Beklenen maksimum dolum ve bosaltim hizi secildiginde sinyal degerlendirmesi
proses icin otomatik olarak optimize edilir. Not: Dolum ve bogaltim siirecleri farkli
olabilecedi i¢in hizlar1 da bagimsiz olarak ayarlanabilir. Not: Filtre yok / test
secenedi ile tiim sinyal degerlendirme filtreleri devre disi kalir. Bu segenek yalnizca
testler icin kullanilmalidir.
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5. Kurulum - Maks. bosaltim hiz1 kati

= Beklenen maksimum dolum ve bosaltim hizi secildiginde sinyal degerlendirmesi
proses icin otomatik olarak optimize edilir. Not: Dolum ve bosaltim stirecleri farkli
olabilecedi i¢in hizlar1 da bagimsiz olarak ayarlanabilir. Not: Filtre yok / test'
secenedi ile tim sinyal degerlendirme filtreleri devre disi kalir. Bu segcenek yalnizca
testler icin kullanilmalidir.
6. Kurulum - Bos kalibrasyon

= Bos mesafeyi E tanimlayin (R referans noktasindan %0 seviyesine olan
mesafe).Kurulum - Geligmis ayarlar - Seviye - Tank/silo yiiksekligiEger belirtilen
6lcim mesafesi (Bog kalibrasyon) tank veya silo boyundan c¢ok farkl ise, bu
parametreye tank veya silo boyunun igirlmesi énerilir. Ornek: Tank veya silonun iist
ceyreginde stirekli seviye 6lciimii. Not: Konik ¢ikigh tanklar icin, bu deder bahsedilen
sekilde dedistirilmemelidir. Genelde bu tanklarda Bos kalibrasyon' tank veya silo
boyundan daha ki¢tktir.

7. Kurulum - Dolu kalibrasyon
= Minimum seviye (%0) ile maksimum seviye (%100) arasindaki mesafe.
8. Kurulum - Seviye
 Mevcut 6l¢iilen seviye
9. Kurulum - Mesafe
L~ Referans noktast ile iirlin yiizeyi arasindaki mesafe.
10. Kurulum - Sinyal kalitesi
= Analiz edilen seviye sinyalinin sinyal kalitesini gériintiiler.
11. Kurulum - Haritalama - Mesafeyi onayla

~ Bir karisim sinyal eslestirmesi kaydetmek icin gercek deder ile gériintiilenen
mesafeyi karsilastirin.

12. Kurulum - Gelismis ayarlar > Seviye - Seviye birimi
L~ Seviye birimini se¢in: %, m, mm, ft, in¢ (Fabrika ayar1: %)

ﬂ Maksimum doldurma ve bosaltma hizlarini gercek prosese gore ayarlamaniz siddetle
onerilir.

9.7 Kullaniciya 6zel uygulamalar
Kullaniciya 6zel uygulamalarda parametreleri yapilandirmak icin, bkz:

BA01123F - Kullanim Talimatlari, FMR56/FMR57, FOUNDATION Enddistriyel
haberlesme sistemi

Ayrica, Uzman alt meniisi icin:

GPO1017F - Cihaz Parametrelerinin A¢iklamasi, FMR5x, FOUNDATION Endiistriyel
Haberlesme Sistemi
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