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Skrécona instrukcja obstugi
Micropilot FMR56, FMR57
FOUNDATION Fieldbus

Radarowa sonda poziomu

Fieldbus ™

Niniejsza skrocona instrukcja obstugi nie zastepuje pelnej
instrukeji obstugi wchodzacej w zakres dostawy przyrzadu.

Szczegbétowe dane dotyczace przyrzadu znajduja sie w

instrukcji obstugi oraz w innej dokumentacj:

Jest ona dostepna dla wszystkich wersji przyrzadu:

= Poprzez Internet: www.pl.endress.com/deviceviewer

= Poprzez smartfon/tablet z zainstalowang aplikacjg Endress
+Hauser Operations

Endress+Hauser £Z1]

People for Process Automation


http://www.endress.com/deviceviewer

Dokumentacja towarzyszgca Micropilot FMR56, FMR57 FOUNDATION Fieldbus

1 Dokumentacja towarzyszaca
Endress+Hauser £Z1]
Order code:  IXXXXXXXXXXX
1. @ Ser.no.: XXXXXXXXXXXX

Ext. ord. cd.: XXX XXXAK XX

I

Serial number

2. www.endress.com/deviceviewer Endress+Hauser

l Operations App

I 7 Download on the

:I ‘j-l-' o App Store
ANDROID APP ON

M > P> Google Play

A0023555

2 Informacje o niniejszym dokumencie

2.1 Stosowane symbole

2.1.1 Symbole zwigzane z bezpieczenstwem

A\ NIEBEZPIECZENSTWO
Ten symbol ostrzega przed niebezpieczng sytuacjg. Zignorowanie go doprowadzi do
powaznego uszkodzenia ciata lub $mierci.
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Micropilot FMR56, FMR57 FOUNDATION Fieldbus Informacje o niniejszym dokumencie

A\ OSTRZEZENIE
Ten symbol ostrzega przed niebezpieczng sytuacja. Zignorowanie go moze doprowadzi¢ do
powaznego uszkodzenia ciata lub $mierci.

A\ PRZESTROGA
Ten symbol ostrzega przed niebezpieczng sytuacja. Zignorowanie go moze doprowadzi¢ do
lekkich lub $rednich obrazen ciata.

NOTYFIKACJA
Tym symbolem sg oznaczone informacje o procedurach i inne czynnosci, z ktérymi nie wigze
sie niebezpieczenistwo obrazen ciata.

2.1.2 Symbole elektryczne
S

Uziemienie ochronne (PE)

Zaciski, ktére powinny by¢ podtgczone do uziemienia, zanim wykonane zostang jakiekolwiek
inne poditgczenia przyrzadu.

Zaciski uziemienia znajdujg sie wewnatrz i na zewnatrz obudowy przyrzadu.

= Wewnetrzny zacisk uziemienia; uziemienie ochronne jest podtaczone do sieci zasilania.

= Zewnetrzny zacisk uziemienia; przyrzad jest potgczony z lokalnym systemem uziemienia.

2.13 Symbole narzedzi

Symbole narzedzi

0~
Wkretak ptaski

Oz
Klucz imbusowy

=8
Klucz ptaski

2.1.4 Symbole i grafiki oznaczajgce niektore typy informacji

Dopuszczalne
Dopuszczalne procedury, procesy lub czynnosci

Zabronione
Zabronione procedury, procesy lub czynnosci

E) Wskazowka
Oznacza informacje dodatkowe

Odsytacz do dokumentacji
2
Odsytacz do rysunku

>
Uwaga lub krok procedury
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Podstawowe wskazowki bezpieczenstwa Micropilot FMR56, FMR57 FOUNDATION Fieldbus

1, 2,3

Kolejne kroki procedury
Lo

Wynik kroku procedury
=

Kontrola wzrokowa

1,2,3,..
Numery pozycji

A,B,C, ..

Widoki

3 Podstawowe wskaz6wki bezpieczenstwa

3.1 Wymagania dotyczace personelu

Personel odpowiedzialny za prace z przyrzgdem spetnia¢ nastepujace wymagania:

» przeszkoleni, wykwalifikowani operatorzy powinni posiada¢ odpowiednie kwalifikacje do
wykonania konkretnych zadan i funkcji,

» posiadac zgode wtasciciela/operatora obiektu,

» posiadac znajomo$¢ obowigzujgcych przepisow,

» Przed rozpoczeciem prac przeczytac ze zrozumieniem zalecenia podane w instrukcji obstugi,
dokumentacji uzupeiniajacej oraz certyfikatach (zaleznie od zastosowania),

» przestrzega¢ instrukcji i ogélnie przyjetych zasad.

3.2 Zastosowanie zgodne z przeznaczeniem

Zastosowanie i media mierzone

Przyrzad opisany w niniejszej instrukgeji jest przeznaczony do ciagtych, bezkontaktowych
pomiaréw poziomu materiatéw sypkich. Ze wzgledu na czestotliwo$¢ pracy réwng ok. 26 GHz,
energie emitowanych impulséw réwna maksymalnie 23,3 mWoraz $rednig moc wyjsciowa
réwng 0,076 mW, przyrzad moze by¢ montowany bez ograniczen réwniez na zewnatrz
zamknietych metalowych zbiornikéw (np. nad basenami, kanatami otwartymi lub hatdami).
Praca tego przyrzadu nie stwarza zadnego zagrozenia dla ludzi i zwierzat.

Przy uwzglednieniu wartosci granicznych okreslonych w rozdziale "Dane techniczne" i ogélnych

warunkéw podanych w instrukcji oraz dokumentacji uzupetniajacej, przyrzadu mozna uzywac

do pomiaru nastepujgcych wielkosci:

» mierzone zmienne procesowe: poziom, odlegto$é, moc sygnatu;

» obliczane zmienne procesowe: objetos¢ lub masa medium znajdujgcego sie w zbiorniku o
dowolnym ksztalcie; przeptyw na przelewie mierniczym lub w korycie pomiarowym (w
oparciu o warto$¢ poziomu za pomocg funkcji linearyzacji).

Aby zapewnié¢ odpowiedni stan przyrzadu przez caty okres eksploatacji, nalezy:
» uzywac go do pomiaru tylko tych mediéw, ktére w kontakcie z materiatami
konstrukcyjnymi przyrzadu nie spowodujg jego uszkodzenia,
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Micropilot FMR56, FMR57 FOUNDATION Fieldbus Podstawowe wskazowki bezpieczenstwa

» przestrzegaé warto$ci granicznych, podanych w rozdziale "Dane techniczne".

Zastosowanie niezgodne z przeznaczeniem
Producent nie ponosi Zadnej odpowiedzialnosci za szkody spowodowane niewtasciwym
zastosowaniem lub zastosowaniem niezgodnym z przeznaczeniem.

Objasnienie dla przypadkéw granicznych:

» W przypadku cieczy specjalnych i cieczy stosowanych do czyszczenia, firma Endress
+Hauser udzieli wszelkich informacji dotyczacych odpornosci na korozje materiatéw
pozostajacych w kontakcie z medium, nie udziela jednak Zadnej gwarancji ani nie ponosi
odpowiedzialnosci.

Ryzyka szczatkowe

Podczas pracy, wskutek wymiany ciepta z medium procesowym, obudowa modutu elektroniki
oraz podzespoly wewnetrzne, np. wyswietlacz, gtéwny modut elektroniki i modut elektroniki
na karcie We/Wy moga nagrzewac sie do temperatury 80°C (176°F). Podczas pracy, sonda
moze osiggna¢ temperature bliskg temperaturze medium.

Niebezpieczenstwo oparzenia wskutek kontaktu z nagrzanymi powierzchniami!
» W przypadku medium o podwyzZszonej temperaturze nalezy zapewni¢ odpowiednie
zabezpieczenie przed oparzeniem.

3.3 Przepisy BHP

Przed rozpoczeciem pracy z przyrzadem:
» zatozy¢ niezbedny sprzet ochrony osobistej, zgodnie z obowigzujgcymi przepisami.

3.4 Bezpieczenstwo eksploatacji

Ryzyko obrazen ciata!

» Przyrzad mozna uzytkowac wytgcznie wtedy, gdy jest sprawny technicznie i wolny od
usterek i wad.

» Za bezawaryjng prace przyrzadu odpowiada operator.

Strefa zagrozona wybuchem

Aby wyeliminowac zagrozenia dla personelu lub obiektu podczas eksploatacji przyrzadu w

strefie zagrozonej wybuchem (np. ochrona przeciwwybuchowa) nalezy:

» sprawdzi¢ na tabliczce znamionowej, czy zaméwiony przyrzad jest dopuszczony do
zamierzonego zastosowania w strefie zagrozonej wybuchem,

» przestrzega¢ wymagan technicznych okreslonych w dokumentacji uzupetniajgcej,
stanowigcej integralng cze$¢ niniejszej instrukcji obstugi.

3.5 Bezpieczenstwo produktu

Ten przyrzad zostat skonstruowany oraz przetestowany zgodnie z aktualnym stanem wiedzy
technicznej i opuscit zaktad producenta w stanie gwarantujgcym niezawodne dziatanie.
Spemia ogo6lne wymagania bezpieczenistwa i wymogi prawne.
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Odbioér dostawy i identyfikacja produktu Micropilot FMR56, FMR57 FOUNDATION Fieldbus

NOTYFIKACJA

Obnizenie stopnia ochrony wskutek otwarcia urzadzenia w warunkach wysokiej

wilgotnosci

» Otwarcie obudowy urzadzenia w warunkach podwyzszonej wilgotno$ci powoduje obnizenie
stopnia ochrony podanego na tabliczce znamionowej. Moze to takze zmniejszy¢
bezpieczenstwo pracy urzadzenia.

3.5.1 Znak CE

Uktad pomiarowy spetnia stosowne wymagania dyrektyw Unii Europejskiej. Sg one
wyszczegélnione w deklaracji zgodnoéci UE wraz z odpowiednimi normami.

Producent potwierdza wykonanie testow przyrzadu z wynikiem pozytywnym poprzez
umieszczenie na nim znaku CE.

3,52  Certyfikat EAC

Uktad pomiarowy spelnia stosowne wymagania obowigzujacych przepiséw dotyczacych znaku
zgodnosci EAC. Sg one wyszczegolnione w Deklaracji zgodnosci EAC wraz ze stosowanymi
normami.

Producent potwierdza wykonanie testéw przyrzadu z wynikiem pozytywnym poprzez
umieszczenie na nim znaku EAC.

4 Odbidr dostawy i identyfikacja produktu

4.1 Odbiér dostawy

Przy odbiorze dostawy nalezy sprawdzi¢, czy:

= kod zamoéwieniowy w dokumentach przewozowych jest identyczny jak na naklejce
przyrzadu,

= dostarczony produkt nie jest uszkodzony,

= dane na tabliczce znamionowej sg zgodne z danymi w zamoéwieniu i w dokumentach
przewozowych,

= zalgczono plyte DVD z oprogramowaniem narzedziowym,
dotgczono instrukcje bezpieczenstwa Ex (XA) (patrz tabliczka znamionowa).

Jesli jeden z tych warunkoéw nie jest spetniony, nalezy skontaktowac sie z oddziatem

Endress+Hauser.
4.2 Transport i sktadowanie
4.2.1 Warunki skltadowania

= Dopuszczalna temperatura sktadowania: =40 ... +80 °C (=40 ... +176 °F)
s Uzywac oryginalnego opakowania.
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Micropilot FMR56, FMR57 FOUNDATION Fieldbus Odbidr dostawy i identyfikacja produktu

4.2.2 Transport przyrzadu do miejsca montazu w punkcie pomiarowym

NOTYFIKACJA

Obudowa lub stozek anteny moze ulec uszkodzeniu.

Ryzyko obrazen ciata!

» Przyrzad nalezy transportowac do punktu pomiarowego w oryginalnym opakowaniu lub
trzymajac go za przylacze procesowe.

» Urzadzenia do podnoszenia (zawiesia, uchwyty transportowe) mozna zamocowac tylko do
przytacza procesowego. Nigdy nie mocowac ich do obudowy elektroniki lub czujnika. Aby
unikna¢ przypadkowego przechylenia lub zeslizgniecia przyrzadu, nalezy zwréci¢ uwage na
jego $rodek ciezko$ci.

» Przestrzegac zalecen dotyczacych bezpieczenistwa oraz warunkéw transportu przyrzaddéw o
masie powyzej 18 kg (39.6 lbs) (PN-EN 61010).

A0016875
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Montaz Micropilot FMR56, FMR57 FOUNDATION Fieldbus

5 Montaz

5.1 Miejsce montazu

A0016883

A Zalecana odlegtos¢ pomiedzy Sciang zbiornika a zewnetrznq ptaszczyzng krééca wynosi ~ 1/6 Srednicy
zbiornika. Jednak przyrzqd w zadnym wypadku nie powinien by¢ montowany w odlegtosci mniejszej
niz 20 cm (7,87 in) od Sciany zbiornika. Jezeli Sciany zbiornika nie sq gtadkie (blacha falista, szwy
spawalnicze, ztgcza itp.), odlegtos¢ od sciany powinna byc¢ jak najwieksza. W razie potrzeby nalezy
uzy¢ pozycjonera anteny, aby wyeliminowac niepozqdane echa zaktécajgce od Scian zbiornika.

1 Zastosowanie ostony pogodowej; zabezpieczenie przed bezposrednim dziataniem promieni
stonecznych lub przed deszczem

2 Montaz na srodku, zaktécenia mogq spowodowac utrate sygnatu

3 Nie montowac nad strumieniem wlotowym

ﬂ W przypadku pomiaréw przy duzym zapyleniu, wbudowane przytacze do przedmuchu
umozliwia usuniecie osadu z anteny.
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Micropilot FMR56, FMR57 FOUNDATION Fieldbus Montaz

5.2 Pozycja pracy

5.3 Elementy wewnetrzne zbiornika

A0018946

Montaz elementow takich, jak sygnalizatory poziomu, czujniki temperatury, stezenia itp. w
obszarze wigzki pomiarowej nie jest zalecany. Uwzglednic kat wigzki.

Endress+Hauser 9



Montaz Micropilot FMR56, FMR57 FOUNDATION Fieldbus

5.4 Unikanie ech zaklécajacych

A0016889

W celu wyeliminowania ech zaktdcajgcych, zalecane jest zamontowanie ustawionych pod
katem metalowych kryz, ktore rozpraszajg wigzke radarowa.

5.5 Kat wiazki

Kat wigzki (kat potowy mocy sygnatu) jest katem wierzchotkowym (a) stozka, wewnatrz
ktérego gestos$é promieniowania fali elektromagnetycznej jest wieksza od potowy gestosci
maksymalnej (szeroko$¢ 3 dB). Nalezy jednak pamieta¢, ze mikrofale rozchodzg sie réwniez
poza obszar stozka i sg odbijane od elementéw znajdujgcych sie poza nim.
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Micropilot FMR56, FMR57 FOUNDATION Fieldbus Montaz

W=2-D-tan%

A0016891

1 Zaleznos¢ miedzy kqtem wigzki a, odlegtoscig D i Srednicq wigzki W

ﬂ Srednica wigzki W zalezy od kata wigzki a oraz odlegtosci D.

FMR56
Wymiary anteny 80 mm (3 in) 100 mm (4 in)
Kat wigzki a 10° 8
Odlegtosé (D) Srednica wigzki (W)
3m (9,8 ft) 0,53 m (1,7 ft) 0,42 m (1,4 ft)
6 m (20 ft) 1,05 m (3,4 ft) 0,84 m (2,8 ft)
9m (30 ft) 1,58 m (5,2 ft) 1,26 m (4,1 ft)
12 m (39 ft) 2,1m (6,9 ft) 1,68 m (5,5 ft)
15 m (49 ft) 2,63 m (8,6 ft) 2,10 m (6,9 ft)
20m (66 ft) 3,50m (11 ft) 2,80m (9,2 ft)
25 m (82 ft) 437 m (14 ft) 3,50m (11 ft)
30 m (98 ft) 5,25 m (17 ft) 4,20 m (14 ft)
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Montaz Micropilot FMR56, FMR57 FOUNDATION Fieldbus
FMR57 - Antena stozkowa
Wymiary anteny 80 mm (3 in) 100 mm (4 in)
Kat wigzki a 10° 8
Odlegtosé (D) Srednica wigzki W
5m (16 ft) 0,87 m (2,9 ft) 0,7 m (2,3 ft)
10m (33 ft) 1,75m (5,7 ft) 1,4m (4,6 ft)
15 m (49 ft) 2,62 m (8,6 ft) 2,1m (6,9 ft)
20 m (66 ft) 3,50 m (11 ft) 2,80 m (9,2 ft)
30m (98 ft) 525 m (17 ft) 4,20m (14 ft)
40m (131 ft) 7,00 m (23 ft) 5,59 m (18 ft)
50m (164 ft) 8,75m (29 ft) 6,99 m (23 ft)
FMR57 - Antena paraboliczna
Wymiary anteny 200 mm (8 in) 250 mm (10 in)
Kat wiagzki a & 3.5
Odlegtosé (D) Srednica wigzki W
5m (16 ft) 0,35m (1,1 ft) 0,30 m (1 ft)
10 m (33 ft) 0,70 m (2,3 ft) 0,61 m (2 ft)
15 m (49 ft) 1,05 m (3,4 ft) 0,92 m (3 ft)
20 m (66 ft) 1,40 m (4,6 ft) 1,22 m (4 ft)
30 m (98 ft) 2,10 m (6,9 ft) 1,83 m (6 ft)
40m (131 ft) 2,79 m (9,2 ft) 2,44 m (8 ft)
50m (164 ft) 3,50 m (11 ft) 3,06 m (10 ft)
60m (197 ft) 4,19 m (14 ft) 3,70 m (12 ft)
70 m (230 ft) 4,90 m (16 ft) 4,28 m (14 ft)
5.6 Montaz swobodny w zbiorniku
5.6.1 Antena stozkowa z kotnierzem przesuwnym (FMR56)

Ustawienie anteny

12

W przypadku stosowania sondy Micropilot z kotnierzem przesuwnym w strefach
zagrozenia wybuchem nalezy $cisle przestrzega¢ wszystkich zaleceni podanych w
Instrukcjach dotyczacych bezpieczenstwa Ex (XA).
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Micropilot FMR56, FMR57 FOUNDATION Fieldbus Montaz

= Antena powinna by¢ ustawiona prostopadle do powierzchni medium.
Do jej pozycjonowania mozna uzy¢ podktadki pozycjonujacej kotnierz (akcesoria)

= Na przytgczu znajduje sie znak utatwiajgcy prawidlowe pozycjonowanie anteny. Znak ten
powinien by¢ jak najdoktadniej skierowany ku $cianie zbiornika.

A0019434

ﬂ W zaleznosci od wersji przyrzadu, znakiem moze by¢ koto lub dwie réwnolegte linie.

Informacje dotyczace kréécéw

oD

AD016868

2 Wysokos¢ krééea i Srednica anteny stozkowej z kotnierzem przesuwnym
@D Maksymalna diugosé krécca H,gys,
80 mm (3 in) 300 mm (11,8 in)
100 mm (4 in) 400 mm (15,8 in)
150 mm (6 in) 500 mm (19,7 in)
Endress+Hauser
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Montaz Micropilot FMR56, FMR57 FOUNDATION Fieldbus

5.6.2 Antena stozkowa z uchwytem montazowym (FMR56)

A0016865

3 Montaz anteny stozkowej z uchwytem montazowym

W przypadku montazu w uchwycie, antene nalezy ustawi¢ prostopadle do lustra medium.

NOTYFIKACJA

Uchwyt montazowy nie jest potaczony elektrycznie z obudowa przetwornika.
Ryzyko gromadzenia sie tadunkéw elektrostatycznych.
» Uchwyt montazowy nalezy podigczy¢ do lokalnej linii wyréwnania potencjatéw.

5.6.3 Antena stozkowa (FMR57)

Ustawienie anteny

s W idealnym przypadku antena stozkowa powinna by zamontowana w pozycji pionowej.
Micropilot z opcjonalnym pozycjonerem anteny, umozliwiajgcym odchylanie go o 15° we
wszystkich kierunkach, pozwala na wyeliminowanie niepozgdanych ech zaktécajgcych lub
optymalne ustawienie anteny wewnatrz zbiornika.

= Na przylaczu znajduje sie znak utatwiajgcy prawidtowe pozycjonowanie anteny. Znak ten
powinien by¢ jak najdokladniej skierowany ku $cianie zbiornika.
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Micropilot FMR56, FMR57 FOUNDATION Fieldbus Montaz

ﬂ W zaleznosci od wersji przyrzadu, znakiem moze by¢ koto lub dwie réwnolegte linie.

Informacje dotyczace kréécéw

Dolna krawedz anteny stozkowej powinna znajdowac sie wewnatrz krocca. Jesli nie jest to
mozliwe ze wzgledéw mechanicznych, dopuszcza sie wyzszg wysokosc¢ krdcca.

jan)
AD016825
4 Wysokosc krocca montazowego dla anteny stozkowej (FMR57)
Antena Maksymalna diugosé krécéca Hgys.
(dotyczy anten bez wydtuzenia)
Stozkowa 80 mm/3" 260 mm (10,2 in)
Stozkowa 100 mm/4" 480 mm (18,9 in)

ﬂ W przypadku aplikacji pomiarowych, w ktérych wysokos¢ krdcca jest wieksza od wartosci
podanych w tabeli, prosimy o kontakt z dziatem wsparcia producenta.
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Montaz Micropilot FMR56, FMR57 FOUNDATION Fieldbus

Informacje dotyczace przylaczy gwintowych

ﬂ W przypadku przyrzadéw z przytagczem gwintowym, w zaleznosci od $rednicy anteny,
konieczne moze by¢ zdemontowanie stozka przed zamocowaniem przyrzadu, a nastepnie
ponowne jego zamontowanie.

= Dokrecaé¢ mozna tylko za pomocg nakretki szeSciokatnej.
= Narzedzie: klucz ptaski 60 mm
= Maks. dopuszczalny moment dokrecenia: 60 Nm (44 1bf ft)

5.6.4 Antena paraboliczna (FMR57)

Ustawienie anteny

W idealnym przypadku antena paraboliczna powinna by zamontowana w pozycji pionowej.
Micropilot z opcjonalnym pozycjonerem anteny, umozliwiajgcym odchylanie go o 15 * we
wszystkich kierunkach pozwala na wyeliminowanie niepozgdanych ech zaktdcajgcych lub
optymalne ustawienie anteny wewnatrz zbiornika..

Informacje dotyczace kréécéw

= Przypadek 1: najlepiej, gdy dolna krawedz anteny parabolicznej znajduje sie wewnatrz
zbiornika (1). W przypadku stosowania pozycjonera antene paraboliczng nalezy umiesci¢
ponizej kroéea /sklepienia zbiornika tak, aby nie utrudnia¢ pozycjonowania.

= Przypadek 2: w aplikacjach z wyzszymi kré¢cami antene paraboliczng nalezy zamontowaé
tak, aby catkowicie znajdowata sie wewnatrz krdéca (2).
Maksymalna odlegto$¢ miedzy kréécem a powierzchnig anteny parabolicznej ( Hyays ) nie
powinna by¢ wieksza niz 500 mm (19,7 in). Nalezy unikac zaktécen spowodowanych

odbiciem od krécéca.

A0016827

5 Montaz Micropilot FMR57 z anteng paraboliczng w kréccu

1 Cala antena znajduje sie na zewngqtrz krocca
2 Cata antena znajduje sie wewnqtrz krocca

16 Endress+Hauser



Micropilot FMR56, FMR57 FOUNDATION Fieldbus Montaz

Antena Srednica anteny D | Wysokos¢ krééca H dla Maksymalna dtugoscé krécca
przypadku 1 Hypaks, dla przypadku 2

Antena paraboliczna 200 173 mm (6,81 in) | <50 mm (1,97 in) 500 mm (19,7 in)

mm/8"

Antena paraboliczna 250 236 mm (9,291in) | <50 mm (1,97 in) 500 mm (19,7 in)

mm/10"

Przyklady montazu za pomoca kotnierzy o rozmiarach mniejszych od Srednicy
parabolicznej powierzchni odbijajacej

Jesli kotnierz ma mniejsza $rednice od $rednicy parabolicznej powierzchni odbijajacej, przyrzad
mozna zamontowac na jeden z nastepujgcych sposobow:

= Montaz standardowy, wymaga zdemontowania reflektora parabolicznego
= Zawiasowe mocowanie komierza

Montaz standardowy

. -

AR | [l

o jun

% 7 Y 2
| oD |
A0018874
1 Krociec
‘Wymiary anteny @D H
(bez wydiuzenia anteny)

200 mm (8 in) 173 mm (6,81 in) <50 mm (1,96 in)
250 mm (10 in) 236 mm (9,29 in) <50 mm (1,96 in)
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Montaz Micropilot FMR56, FMR57 FOUNDATION Fieldbus

Zawiasowe mocowanie kotnierza

ﬂ Przy zawiasowym mocowaniu kotnierza nalezy uwzgledni¢ dtugo$é anteny.

A0018878

5.6.5 Pozycjoner anteny do FMR57

Pozycjoner umozliwia odchylenie osi anteny pod katem maks. 15 * we wszystkich kierunkach.
Pozycjoner stuzy do optymalnego ustawienia wigzki radarowej wzgledem powierzchni
materiatu sypkiego.
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A0016931

6 Micropilot FMR57 z pozycjonerem anteny

Pozycjonowanie osi anteny
1. Odkreci¢ sruby

2. Ustawic o$ anteny w odpowiedniej pozycji (mozliwy zakres do maks. +15 °we
wszystkich kierunkach)

3. Dokreci¢ sruby momentem 15 Nm (11 Ibf ft)

5.6.6 Zintegrowane zlacze do czyszczenia pneumatycznego anteny do FMR57

W przypadku pomiaréw przy duzym zapyleniu, wbudowane przytgcze do przedmuchu
umozliwia usuniecie osadu z anteny. Zalecane jest czyszczenie za pomocg impulséw
sprezonego powietrza.
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A0016932

7 Micropilot FMR57 z przytqczem do czyszczenia pneumatycznego anteny
1 Przylqcze do czyszczenia pneumatyczneqo NPTYa lub GY%

Zakres ci$nienia powietrza do przedmuchu
= Praca impulsowa:

maks. 6 bar (87 psi)
= Praca ciggta:

200 ... 500 mbar (3 ... 7,25 psi)

ﬂ s Powietrze uzywane do przedmuchu zawsze powinno by¢ suche
s Czyszczenie sprezonym powietrzem nalezy stosowac tylko w przypadkach, gdy jest to
niezbedne, poniewaz zbyt intensywne czyszczenie moze spowodowac uszkodzenia
mechaniczne (zuzycie $cierne)

5.7 Zbiorniki z izolacja termicznag

1\

A0032207

W przypadku wysokich temperatur procesu, przyrzad musi by¢ umieszczony w izolacji
zbiornika (2), aby nie dopusci¢ do nadmiernego nagrzewania elektroniki w wyniku
promieniowania lub konwekcji ciepta. Izolacja nie powinna wystawac¢ powyzej szyjki obudowy
przetwornika (1).
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5.8 Obracanie obudowy przetwornika

Aby utatwi¢ dostep do przedziatu podlgczeniowego lub wskaznika, istnieje mozliwos¢
obrécenia obudowy przetwornika:

AD032242

1. Zapomocs klucza ptaskiego odkreci¢ srube mocujaca.
2. Obroci¢ obudowe w zZgdanym kierunku.

Dokreci¢ srube mocujaca (moment dokrecenia: 1.5 Nm dla obudowy z tworzyw
sztucznych; 2.5 Nm dla obudowy aluminiowej lub ze stali k.o0.).

5.9 Obracanie wyswietlacza

5.9.1 Otwieranie pokrywy

A0021430

1. Kluczem imbusowym (3 mm) odkreci¢ $rube zacisku mocujgcego pokrywe przedziatu
podigczeniowego i obrdcié zacisk 0 90 ° w lewo.

2. Odkreci¢ pokrywe przedziatu elektroniki i sprawdzic uszczelke; w razie potrzeby
wymienic.
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5.9.2 Obracanie wyswietlacza

A0036401

Nieznacznie obrécic¢ i wyciggnaé wyswietlacz z obudowy.

Obroci¢ wyswietlacz do zgdanego potozenia: maks. 8 x 45 ° w kazdym kierunku.
Wprowadzi¢ kabel spiralny w szczeline w obudowie powyzej plyty gtéwnej i podtgczyc
wyswietlacz, ustawiajgc go w odpowiedniej pozycji w obudowie modutu elektroniki.

5.9.3 Zamykanie pokrywy przedziatu elektroniki

A0021451

1. Wkreci¢ pokrywe przedziatu elektroniki.

2. Obrocic zacisk mocujacy o 90 ° w prawo i kluczem imbusowym (3 mm), dokreci¢ Srube
zacisku mocujgcego przedziatu elektroniki momentem 2,5 Nm.

6 Podlaczenie elektryczne

6.1 Wymagania dotyczace podlaczenia

6.1.1 Przyporzadkowanie zaciskow
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Przyporzadkowanie zaciskéw dla wersji PROFIBUS PA / FOUNDATION Fieldbus

27
17

A0036500

8  Przyporzqdkowanie zaciskow dla wersji PROFIBUS PA / FOUNDATION Fieldbus

®

Wersja bez wbudowanego ogranicznika przepiec¢

Wersja z wbudowanym ogranicznikiem przepiec¢

Linia PROFIBUS PA / FOUNDATION Fieldbus: zaciski 1 i 2, bez wbudowanego ogranicznika przepiec¢
Wyjscie binarne (typu otwarty kolektor): zaciski 3 i 4, bez wbudowanego ogranicznika przepiec
Wyjscie binarne (typu otwarty kolektor): zaciski 3 i 4, z wbudowanym ogranicznikiem przepieé¢
Linia PROFIBUS PA / FOUNDATION Fieldbus: zaciski 1 i 2, z wbudowanym ogranicznikiem przepiec¢
Zacisk uziemienia ekranu kabla

Vo W

Schemat blokowy wersji PROFIBUS PA / FOUNDATION Fieldbus

Zﬁ 3
i
[ —
i )
1 t3 Y
[ N 4
4
A0036530
9 Schemat blokowy wersji PROFIBUS PA / FOUNDATION Fieldbus
1 Ekran przewodu; uzy¢ przewodow o odpowiednich parametrach
2 Linia PROFIBUS PA / FOUNDATION Fieldbus
3 Przetwornik pomiarowy
4 Wyjscie binarne (typu otwarty kolektor)

6.1.2 Z1acza wtykowe przyrzadu

ﬂ W przyrzadach ze zlaczem wtykowym nie trzeba otwiera¢ obudowy w celu podiaczenia
przewodu sygnatowego.
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Podtaczenie elektryczne

Micropilot FMR56, FMR57 FOUNDATION Fieldbus

10  Rozmieszczenie stykéw w gnieZdzie przytqczeniowym 7/8"

1 -sygnatu

2 +sygnatu

3 Nie podtgczony

4 Ekran

6.1.3 Napiecie zasilania

PROFIBUS PA, FOUNDATION Fieldbus

A0011176

"Zasilanie; wyjscie" ) "Dopuszczenia" 2 Napiecie na zaciskach
E: 2-przew.; FOUNDATION Fieldbus, wyjscie dwustanowe = Nie Ex 9..32v7%
G: 2-przew.; PROFIBUS PA, wyjscie dwustanowe s ExnA
= ExnA(ia)
= Exic
= Exic(ia)
= Exdb(ia)/XP
= Exta/DIP
= CSAGP
= Exia/IS 9..30v?
= Exia+ Exdb(ia)/IS + XP
1) Poz. 020 kodu zamoéwieniowego
2) Poz. 010 kodu zaméwieniowego
3) Napiecia wejsciowe do 35 V nie powodujg uszkodzenia przyrzadu.
Koniecznos¢ zwracania Nie
uwagi na biegunowosé
Zgodnos¢ z koncepcja Tak
magistrali FISCO/FNICO wg
normy PN-EN 60079-27
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6.2 Podlaczenie przyrzadu

A\ OSTRZEZENIE

Zagrozenie wybuchem!

» Przestrzega¢ obowigzujgcych przepiséw.

» Przestrzegac zalecen podanych w instrukeji bezpieczenstwa Ex (XA).

» Stosowac wylgcznie podane dfawiki kablowe.

» Przed uruchomieniem sprawdzi¢, czy napiecia zasilania sg zgodne z danymi na tabliczce
znamionowe;j.

Przed przystgpieniem do wykonania podtgczen elektrycznych wytaczyc zasilanie.

Przed wigczeniem zasilania podigczy¢ zewnetrzny zacisk uziemienia do linii wyréwnania
potencjatow.

vy

Niezbedne narzedzia/ akcesoria:

= Do przyrzadéw z blokadg pokrywy: klucz imbusowy AF3

= Przyrzad do zdejmowania izolacji

= W przypadku korzystania z przewodoéw linkowych: zarobi¢ kazdg zyte tulejkg kablows.

6.2.1 Otwieranie pokrywy

A0021490

1. Kluczem imbusowym (3 mm) odkreci¢ $rube zacisku mocujgcego pokrywe przedziatu
podiaczeniowego i obrocié¢ zacisk 0 90 ° w lewo.

2. Odkreci¢ pokrywe przedziatu elektroniki i sprawdzi¢ uszczelke; w razie potrzeby
wymienié.
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6.2.2 Podlaczenie

A0036418

11  Jednostka: mm (in)

1. Przetozy¢ przewod przez dtawik kablowy. W celu zapewnienia szczelnosci, nie usuwac
pierscienia uszczelniajgcego z dtawika.

2. Zdja¢ plaszcz przewodu.

Zdja¢ izolacje z koncédwek przewodéw na dtugosci 10 mm (0,4 in). W przypadku
przewodo6w linkowych zarobi¢ korice tulejkami kablowymi.

4. Dokreci¢ dtawiki kablowe.

Podtaczy¢ przewod zgodnie ze schematem elektrycznym.
L

A0034682

6. W przypadku uzycia przewoddéw ekranowanych, podtgczy¢ ekran przewodu do zacisku
uziemiajgcego.

6.2.3 Zaciski wtykowe sprezynowe

Elektryczne podtaczenie przyrzadéw bez wbudowanego ogranicznika przepieé nastepuje za
pomoca zaciskoéw sprezynowych. Zyty sztywne lub elastyczne z koncéwkami zarobionymi
tulejkami kablowymi mozna wsadzi¢ bezposrednio do zaciskow.
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A0013661

12 Jednostka: mm (in)

Aby wyjac konicéwke przewodu z zacisku:
1. ostrze ptaskiego wkretaka < 3 mm wtozy¢ w szczeline pomiedzy otworami zaciskéw

2. jednoczes$nie wyciagnac koniec przewodu z zacisku.

6.2.4 Zamykanie pokrywy przedziatu podtaczeniowego

¢ >N
» &

A0021491

1. Wkreci¢ pokrywe przedziatu podtgczeniowego.

2. Obrocié zacisk mocujacy o0 90 ° w prawo i kluczem imbusowym (3 mm), dokrecié¢ $rube
zacisku mocujgcego przedziatu elektroniki momentem 2,5 Nm.

7 Integracja z siecia FOUNDATION Fieldbus

7.1 Plik opisu przyrzadu (DD)

W celu konfiguracji przyrzadu i jego integracji z siecig FOUNDATION Fieldbus niezbedne sa
nastepujace elementy:
= Oprogramowanie konfiguracyjne FF
= Plik Cff (Common File Format: * .cff)
= QOpis przyrzadu (DD) moze by¢ w jednym z nastepujacych formatow:
= Device description format 4 : *sym, *ffo
= Device description format 5 : *sy5, *ff5
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Dane w pliku DD dla danego przyrzqdu

ID producenta 0x452B48

Typ przyrzadu 0x1028

Wersja przyrzadu 0x01

Wersja pliku opisu przyrzadu Informacje i pliki dostepne na:
. = www.endress.com

Wersja pliku CFF = www.fieldcommgroup.org

7.2 Integracja z siecia FF

ﬂ = Szczegbdtowe informacje dotyczace integracji przyrzadu z siecig FF podano w opisie
uzywanego oprogramowania konfiguracyjnego.
= Podczas integracji przyrzadéw obiektowych z siecig FF nalezy sprawdzi¢, czy uzyte
zostaty wtasciwe pliki. Numer odpowiedniej wersji mozna odczytac za pomocg
parametréw Device Revision/DEV_REV i DD Revision/ DD_REV w Bloku zasobéw.

Procedura integracji przyrzadu z siecig FF jest nastepujaca:
1. Wtaczy¢ program konfiguracyjny FF.

2. Pobrac¢ pliki CFF i pliki opisu przyrzadu (*.ffo, *.sym (dla format 4) *ff5, *sy5 (dla
format 5) na komputer i zatadowaé do systemu.

Skonfigurowac interfejs.

4. Skonfigurowa¢ przyrzad odpowiednio do zadania pomiarowego i do systemu FF.

7.3 Identyfikacja przyrzadu i adresowanie

Protokot FOUNDATION Fieldbus identyfikuje przyrzad za pomoca kodu identyfikacyjnego
(Device ID) i automatycznie przydziela mu odpowiedni adres sieciowy. Kodu identyfikacyjnego
nie mozna zmienia¢. W widoku sieci, przyrzad pojawia sie z chwilg uruchomienia
oprogramowania konfiguracyjnego FF i zintegrowania przyrzadu z siecig. Pod nazwg
przyrzadu wyswietlane sg dostepne bloki.

Jesli plik opisu przyrzadu nie zostanie zatadowany, zamiast nazwy bloku pojawia sie
"Unknown" lub "(UNK)".
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Integracja z siecig FOUNDATION Fieldbus

1 2
EH_Micropilot XXXXXXXXXX

—{] RESOURCE_xxxxxxxxxxx (RB2)
] SETUP_xxxxxxxxxxx (TRDSUP)
—{1 ADV_SETUP_xxxxxxxxxxx (TRDASUP)
—{] DISPLAY_xxxxxxxxxxx (TRDDISP)
—1] DIAGNOSTIC_xxxxxxxxxxx (TRDDIAG)
—1 EXPERT_CONFIG_xxxxxxxxxxx (TRDEXP)
—1 EXPERT_INFO_xxxxxxxxxxx (TRDEXPIN)
—1 SERVICE_SENSOR_xxxxxxxxxxxX (TRDSRVSB)
—{1 SERVICE_INFO_xxxxxxxxxxx (TRDSRVIF)
1 DATA_TRANSFER_xxxxxxxxxxx (TRDHROM)
1 ANALOG_INPUT_1_xxxxxxxxxxX (Al)
—1 ANALOG_INPUT_2_xxxxxxxxxxx (UNK)
{1 MULTIPLE_AQO_xxxxxxxxxxx (MAO)
—L] MULTIPLE_DO_xxxxxxxxxxx (MDO)
—{] DISCRETE_INPUT _xxxxxxxxxxx (DI)
—{J PID_xxxxxxxxxxx (PID)
—{J ARITHMETIC_xxxxxxxxxxX (AR)
—{J SIGNAL_CHAR_xxxxxxxxxxx (SC)
—1 INPUT_SELECTOR_xxxxxxxxxxx (ISEL)
—] INTEGRATOR_xxxxxxxxxxx (IT)
—1 ANALOG_ALARM_xxxxxxXXXxX (AAL)

13 Typowy widok w programie konfiguracyjnym po ustanowieniu polgczenia

1 Nazwa przyrzqdu
2 Numer seryjny

Endress+Hauser

A0020711

29



Integracja z siecig FOUNDATION Fieldbus Micropilot FMR56, FMR57 FOUNDATION Fieldbus

7.4 Model blokowy

7.4.1 Bloki w oprogramowaniu przyrzadu

Przyrzad posiada nastepujgce bloki:
= Blok zasob6éw (informacje o sprzecie)
= Bloki przetwornika
= Blok przetwornika Setup (TRDSUP)
= Blok przetwornika Advanced Setup (TRDASUP)
= Blok przetwornika Display (TRDDISP)
= Blok przetwornika Diagnostic (TRDDIAG)
= Blok przetwornika Advanced Diagnostic (TRDADVDIAG)
= Blok przetwornika Expert Configuration (TRDEXP)
= Blok przetwornika Expert Information (TRDEXPIN)
= Blok przetwornika Service Sensor (TRDSRVSB)
= Blok przetwornika Service Information (TRDSRVIF)
= Blok przetwornika Data Transfer (TRDHROM)
= Bloki funkcyjne
= 2 Bloki wejscia analogowego (Al)
= 1 Blok wejscia dyskretnego (DI)
= 1 Blok wielokrotnego wyjscia analogowego (MAO)
= 1 Blok wielokrotnego wyjscia cyfrowego (MDO)
= 1 Blok PID (PID)
= 1 Blok arytmetyczny (AR)
= 1 Blok charakteryzacji sygnatu (SC)
= 1 Blok wyboru wejs¢ (ISEL)
= 1 Blok catkujgcy (IT)
= ] Blok alarmu analogowego (AAL)

Oprécz wymienionych weze$niej fabrycznie instancjonowanych blokéw, instancjonowane
moga by¢ réwniez nastepujace bloki:

3 Bloki wejscia analogowego (Al)

2 Bloki wejscia dyskretnego (DI)

1 Blok PID (PID)

1 Blok arytmetyczny (AR)

1 Blok charakteryzacji sygnatu (SC)

1 Blok wyboru wejs¢ (ISEL)

1 Blok catkujacy (IT)

1 Blok alarmu analogowego (AAL)

W przyrzadzie mozna instancjonowac maks. 20 blokéw, wtaczajac w to bloki juz
instancjonowane. Informacje dotyczace instancjonowania blokéw podano w odpowiedniej
instrukcji obstugi oprogramowania konfiguracyjnego.

ﬂ Wytyczne Endress+Hauser, dokument BAOOO62S.

W tych wytycznych zamieszczono przeglad standardowych blokéw funkcyjnych
opisanych w specyfikacjach FF 890 - 894 FOUNDATION Fieldbus. Jest to pomoc dla
operatorow w zakresie korzystania z blokéw zaimplementowanych w przyrzadach/
urzadzeniach obiektowych Endress+Hauser.
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7.4.2 Fabryczna konfiguracja blokéw przyrzadu

' | ~[DIAGNOSTIC

| ~DISPLAY

| —~[DATA_TRANSFER
' |~[SETUP

| —~/ADV_SETUP —
| -~[EXPERT_CONFIG
| |-~[EXPERT_INFO
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|

)

—~/ANALOG_INPUT_1]
—~/ANALOG_INPUT_2)]

2[3]

DI |

—=SERVICE_SENSOR
ERVICE_INFO

_

!

PID || ARITHMETIC |[SIGNAL_CHAR |
INPUT_SELECTOR || INTEGRATOR ||ANALOG_ALARM|

A0017217

14 Fabryczna konfiguracja blokow przyrzqdu

S Czujnik
PV Gtéwna wartos¢ mierzona (PV): poziom po linearyzacji
SV Druga wartos¢ mierzona: odlegtos¢

7.5 Przyporzadkowanie wartosci mierzonych (parametr CHANNEL)
w bloku Al

Wartos¢ wejsciowa bloku wej$é analogowych jest okreslana przez parametr ,,Channel”.

Channel Warto$¢ mierzona

0 Uninitialized

211 Napiecie na zaciskach

773 Zaaw. diagnostyka wyjscia prgdowego
774 Zaaw. diagnostyka wyjscia pradowego
32786 Amplituda absolutna echa

32856 Odlegtos¢

32885 Temperatura elektroniki

Endress+Hauser
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Warianty obstugi Micropilot FMR56, FMR57 FOUNDATION Fieldbus

Channel Wartos¢ mierzona

32949 Poziom po linearyzacji

33044 Amplituda wzgledna echa
7.6 Metody

Specyfikacja FOUNDATION Fieldbus umozliwia zastosowanie metod utatwiajgcych obstuge
przyrzadu. Metoda to sekwencja interaktywnych krokéw, podczas ktérej wymuszana jest
wtasciwa kolejno$¢ dziatan celem skonfigurowania pewnych funkcji przyrzadu.

Dostepne sg nastepujgce metody:

= Restart
Ta metoda znajduje sie w Bloku zasobow i stuzy do konfigurowania parametru Reset
device. Jej zastosowanie spowoduje reset parametréw przyrzadu do okreslonego stanu.

= ENP Restart
Ta metoda znajduje sie w bloku zasobow i umozliwia zmiane parametréw elektronicznej
tabliczki znamionowej (Electronic Name Plate).

= Setup
Ta metoda znajduje sie w bloku przetwornika SETUP i stuzy do podstawowej konfiguracji
parametréw pomiaru (jednostki pomiaru, typ zbiornika, medium, kalibracja "pusty" i "petny").

s Linearization
Ta metoda znajduje sie w bloku przetwornika ADV_SETUP i umozliwia zarzagdzanie tabelg
linearyzacji stuzaca do konwersji wartosci mierzonych poziomu na warto$¢ objetosci, masy
lub przeptywu.

= Self Check
Ta metoda znajduje sie w bloku przetwornika EXPERT CONFIG i jest uzywana do
wykonywania autodiagnostyki przyrzadu.

8 Warianty obstugi

Przyrzad mozna obstugiwaé za pomoca:

= menu obstugi (wyswietlacz),

= oprogramowania DeviceCare / FieldCare, patrz Instrukcja obstugi,

= aplikacji SmartBlue, Bluetooth (opcjonalnie), patrz instrukcja obstugi.

ANDROID APP ON
P> Google Play
# Download on the
[ S App Store

T[]

A0033202

15  Link do pobrania
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9

9.1

Uruchomienie

Struktura i funkcje menu obstugi

9.1.1 Wyswietlacz

2
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16  Format wskazar i modut obstugi na wyswietlaczu

1

1.1
1.2
1.3
1.4
2

2.1
2.2
2.3
2.4
2.5
2.6
3

3.1
3.2
4

5

Wskazanie wartosci mierzonej (1 wartosc, maks. rozmiar wskazania)
Nagtowek z oznaczeniem punktu pomiarowego i symbolem btedu (gdy status btedu jest aktywny)
Symbole wartosci mierzonych

Wartos¢ mierzona

Jednostka

Wskazanie wartosci mierzonej (wskaznik stupkowy + 1 wartosc)

Wskaznik stupkowy wartosci mierzonej 1

Warto$c mierzona 1 (wraz z jednostkq)

Symbole wartosci mierzonej 1

Wartosé mierzona 2

Jednostka wartosci mierzonej 2

Symbole wartosci mierzonej 2

Wskazanie parametru (tutaj: parametr wybierany z listy)

Nagtowek z nazwq parametru i symbolem bledu (gdy stan btedu jest aktywny)
Lista wyboru; M oznacza aktualng wartos¢ parametru.

Matryca do wprowadzania liczb

Matryca do wprowadzania znakéw alfanumerycznych i znakéw specjalnych
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9.1.2 Przyciski obstugi

Funkcje

= Odczyt wskazan wartosci mierzonych, komunikatéw btedéw i komunikatéw informacyjnych
= Podswietlenie tla zmienia sie z zielonego na czerwone w przypadku btedu

= W celu utatwienia obstugi, wyswietlacz mozna wyjac z obudowy

ﬂ Wyswietlacze przyrzagdu moga by¢ wyposazone w dodatkowsg opcje komunikacji
bezprzewodowej Bluetooth®.

Podswietlenie jest wigczane lub wytgczane w zaleznosci od napiecia zasilania i poboru
pradu.

A0039284

17 Wyswietlacz
1 Przyciski obstugi

Funkcje przyciskow
= Przycisk
= Przewijanie w dot listy wyboru
s Edycja warto$ci alfanumerycznych wprowadzanych w danej funkcji
= Przycisk (2
= Przewijanie w gore listy wyboru
= Edycja warto$ci alfanumerycznych wprowadzanych w danej funkcji
= Przycisk
= Na wskazaniu wartosci mierzonej: po nacisnieciu przycisku na krétko nastepuje otwarcie
menu obstugi.
= Po naci$nieciu przycisku przez 2 s nastepuje otwarcie menu kontekstowego.
= W menu, podmenu: naci$niecie przycisku na krétko:
= Otwiera wybrane menu, podmenu lub parametr.
= Po naci$nieciu przycisku przez 2 s dla parametru:
= Powoduje otwarcie tekstu pomocy (jesli istnieje) dla danej funkcji lub parametru.
= W edytorze tekstu i liczb: naci$niecie przycisku na krotko:
= Powoduje otwarcie wybranej grupy.
= Powoduje wykonanie wybranego dziatania.
= Powoduje wykonanie wybranego dziatania.
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s Przycisk 3 i & (funkcja ESC - jednoczesne nacisniecie obu przyciskow)
s W menu, podmenu: naci$niecie przycisku na krétko:
= Powoduje wyjscie z danego poziomu menu i przej$cie do nastepnego wyzszego poziomu.
= Jesli otwarty jest tekst pomocy, powoduje zamkniecie tekstu pomocy dla danego
parametru.
= Naci$niecie przycisku przez 2 spowoduje powr6t do wskazania wartosci mierzonej
("pozycja Home").
s W edytorze tekstu i liczb: powoduje zamkniecie edytora tekstu lub liczb bez zastosowania
zmian.
s Przycisk (& i przycisk B (jednoczesne naci$niecie obu przyciskow)
Zmniejszenie kontrastu (wieksza jasnos¢).
s Przycisk (i przycisk [ (jednoczesne nacisniecie i przytrzymanie obu przyciskow)
Zwiekszenie kontrastu (mniejsza jasnosc).

9.2 Otwieranie menu kontekstowego

Menu kontekstowe umozliwia szybki dostep do nastepujacych pozycji menu, bezposrednio z
poziomu wskazywania wartosci mierzonych:

= Setup |Ustawienia

= Conf. backup disp. [Kopia ustawien|

= Envelope curve [Krzywa obwiedni echal
= Keylock on |Blokada przyciskow wi.|

Otwieranie i zamykanie menu kontekstowego
Z poziomu wskazan wartosci roboczych.

1. Nacisng¢ przycisk [E przez 2 s.
L= Otwiera sie menu kontekstowe.

XXX

Conf.backup disp 0
Env. curve
ka/h

m@l_Keylock on

A0037872
2. Nacisnac¢ jednoczesnie przycisk & i .
 Menu kontekstowe zostanie zamkniete i ponownie pojawi sie wskazanie wartosci
mierzone;j.

Wybér pozycji menu kontekstowego
1. Otworzy¢ menu kontekstowe.
2. Przyciskiem [ przejs¢ do Zadanej pozycji menu.
3. Nacisna¢ przycisk [E) celem zatwierdzenia wyboru.
- Wybrana pozycja menu otwiera sie.
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9.3

Menu obstugi

Parametr/podmenu

Znaczenie

Opis

Language

Ustawienia - Ustawienia
zaawansowane - Wskaznik
- LanguageEkspert > System
- Wskaznik - Language

Stuzy do wyboru jezyka obstugi na
wyswietlaczu lokalnym

Ustawienia

Po wprowadzeniu wartosci parametréow
konfiguracyjnych, w zasadzie pomiar jest
catkowicie skonfigurowany.

Ustawienia->Mapowanie

Mapowanie ech zaktocajacych

Ustawienia->Ustawienia
zaawansowane

Zawiera dodatkowe podmenu i
parametry

= Zaawansowana konfiguracja
przyrzadu (dostosowanie do
specjalnych warunkoéw pomiaru)

= Konwersja wartosci mierzonych
(skalowanie, linearyzacja).

= Skalowanie sygnatu wyjsciowego.

Diagnostyka

Zawiera najwazniejsze parametry
potrzebne do zdiagnozowania stanu
przyrzadu

BAO1123F - Instrukcja
obstugi, FMR56/FMR57,
FOUNDATION Fieldbus

Menu Ekspert

Jesli uzytkownik nie zdefiniowat
kodu dostepu, w opcji parametr
Podaj kod dostepu wprowadzi¢
0000.

Zawiera wszystkie parametry przyrzadu
(w tym parametry zawarte w pozostatych
pozycjach menu). Organizacja tego menu
odpowiada organizacji blokow
funkcyjnych przyrzadu.

GP01017F - Opis parametrow
przyrzadu, FMR5x,
FOUNDATION Fieldbus

9.4

Wylaczenie blokady zapisu

Gdy blokada zapisu jest wigczona, najpierw nalezy jg wytaczy¢, patrz Instrukcja obstugi.
BA01123F - Instrukcja obstugi, FMR56/FMR57, FOUNDATION Fieldbus

9.5 Wybdr jezyka obstugi

Ustawienie fabryczne: English lub jezyk okreslony w zaméwieniu
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o

XXXXXXXXX

XX

20.50

/ Setup

Main menu

Display language
English

& Operation

0104-1

Display language 0104-1
@ v English

Deutsch
Espaiol
Frangais

0104-1

Display language
v English
|_Deutsch |

Espanol
Frangais

Hauptmenii

Sprache
Deutsch

% Betrieb
/Setup

18  Przyktadowe wskazanie na wskazniku lokalnym

Endress+Hauser

A0029420

37



Uruchomienie Micropilot FMR56, FMR57 FOUNDATION Fieldbus

9.6 Konfiguracja pomiaru poziomu

‘
Q)
A

R
BD H
100%

0%

A0016934
19  Parametry konfiguracyjne pomiaru poziomu cieczy

Punkt odniesienia pomiaru
Odlegtos¢

Poziom

Kalibracja -Pusty- (= punkt zerowy)
Kalibracja -Petny- (= zakres)

OECERRCIEY

1. Ustawienia - Etykieta urzadzenia
~ WprowadZ unikatowg nazwe punktu pomiarowego, co utatwi identyfikacje
przyrzadu.
2. Ustawienia - Jednostka odlegtosci
- Uzyte do ustawienn podstawowych (Pusty / Pelny).
3. Ustawienia - Typ silosu
= Optymalizuje filtry sygnatowe do pracy w uprzednio okreslonym rodzaju zbiornika.
Wskazowka: Test warsztatowy' wytgcza wszystkie filtry. Uzywaj go tylko do celéw
testowych.
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4. Ustawienia > Maks. predkos$¢ napetniania (mat. sypkie)

= Dzieki okresleniu maksymalnej, spodziewanej predkosci napetniania i oprézniania,
przetwarzanie echa przez radar zostanie dopasowane do sytuacji w zbiorniku.
Wskazowka: Osobno okresl predkos$ci napetniania i oprézniania, poniewaz w
praktyce czesto roznig sie one od siebie. Wskazéwka: Wskutek wybrania opcji Brak
filtru / test wszystkie filtry przetwarzania echa zostang wytgczone. Dlatego
korzystaj z niej tylko do celéw testowych.

5. Ustawienia > Maks. predko$¢ oprézniania (mat. sypkie)

- Dzieki okresleniu maksymalnej, spodziewanej predkosci napetniania i oprézniania,
przetwarzanie echa przez radar zostanie dopasowane do sytuacji w zbiorniku.
Wskazowka: Osobno okresl predkosci napetniania i oprézniania, poniewaz w
praktyce czesto roznig sie one od siebie. Wskazéwka: Wskutek wybrania opcji Brak
filtru / test wszystkie filtry przetwarzania echa zostang wytgczone. Dlatego
korzystaj z niej tylko do celéw testowych.

6. Ustawienia - Kalibracja -Pusty-

- Wprowadzi¢ warto$¢ poziomu "pusty" E (odlegtosci od punktu odniesienia R do
poziomu 0%).Ustawienia - Ustawienia zaawansowane - Poziom > Wysoko$¢
zbiornikaJesli ustawiony zakres pomiarowy (kalibracja 'Pusty’) znacznie rozni sie od
wysokosci zbiornika lub silosu, to zaleca sie, aby wpisa¢ wysoko$¢ zbiornika lub
silosu w tym parametrze. Przyktad: Ciggte monitorowanie poziomu w gérnej jednej
trzeciej zbiornika lub silosu. Uwaga: Dla zbiornikéw z dnem stozkowym parametr
ten nie powinien by¢ zmieniany. W tego typu aplikacji kalibracja Pusty' nie jest
zazwyczaj wysokoscig zbiornika lub silosu.

7. Ustawienia > Kalibracja -Peiny-

& Odlegtos¢ miedzy poziomem minimalnym (0%) i maksymalnym (100%).
8. Ustawienia - Poziom

Y Aktualnie mierzony poziom

9. Ustawienia - Odlegtos¢

Y QOdlegtos¢ miedzy dolng krawedzig przytgcza procesowego radaru i powierzchnig
medium.

10. Ustawienia - Jako$¢ sygnatu
-~ Wyswietla informacje o jakosci echa odbitego od powierzchni medium mierzonego.

11. Ustawienia » Mapowanie - PotwierdZ odlegto$¢
- Poréwnac odlegtos¢ wyswietlang z odlegtoscig rzeczywista, aby rozpocza¢ zapis
mapy ech zaktdcajgcych.
12. Ustawienia - Ustawienia zaawansowane > Poziom - Jednostka poziomu
~ Wybra¢ jednostke poziomu: %, m, mm, ft, in (ustawienie fabryczne: %)

ﬂ Bezwzglednie zalecane jest, aby ustawi¢ maksymalng predko$¢ napetniania i oprézniania
odpowiednio do rzeczywistego procesu.
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9.7 Konfiguracja zoptymalizowana zadaniowo dla specjalnych apli-
kacji uzytkownika

Aby skonfigurowaé parametry odpowiednio do danego zastosowania, patrz:

BAO1123F - Instrukcja obstugi, FMR56/FMR57, FOUNDATION Fieldbus

Ponadto, informacje dotyczace podmenu Ekspert, patrz:
GP0O1017F - Opis parametréw przyrzadu, FMR5x, FOUNDATION Fieldbus
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