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Products Solutions Services

Krotka instrukcja obstugi
Silopilot FMM50

Elektromechaniczny system poziomowania

Niniejsza instrukeja jest skrocong instrukcjg obstugi i nie
zastepuje instrukeji obstugi urzadzenia.

Szczegotowe informacje o urzadzeniu znajduja sie w instrukeji
obstugi i pozostatej dokumentacji:

Dostepne dla wszystkich wersji urzagdzen za posrednictwem:

= Internet: www.endress.com/deviceviewer.

= Smartfon/tablet: Endress+Hauser Operations App.
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O niniejszym dokumencie Silopilot FMM50

1 O niniejszym dokumencie

1.1 Symbole

1.1.1 Symbole bezpieczenstwa

Ten symbol ostrzega przed niebezpieczng sytuacjg. Zignorowanie go doprowadzi do
powaznego uszkodzenia ciata lub $mierci.

A\ OSTRZEZENIE
Ten symbol ostrzega przed niebezpieczng sytuacja. Zignorowanie go doprowadzi do
powaznego uszkodzenia ciata lub $mierci.

A\ PRZESTROGA
Ten symbol ostrzega przed niebezpieczng sytuacja. Zignorowanie go doprowadzi do lekkich
lub $rednich uszkodzen ciata.

NOTYFIKACJA
Tym symbolem sg oznaczone informacje o procedurach i inne czynnodci, z ktérymi nie wiagze
sie niebezpieczenstwo obrazen ciata.

1.1.2 Symbole elektryczne

= Zacisk uziemienia
Zacisk uziemiony, z punktu widzenia uzytkownika, jest juz uziemiony poprzez system uziemi-
enia.

1.1.3 Symbole i grafiki oznaczajgce niektére typy informacji

Dopuszczalne
Dopuszczalne procedury, procesy lub czynnosci

Zabronione
Zabronione procedury, procesy lub czynnosci.

B Wskazowka
Oznacza dodatkowe informacje

Odniesienie do dokumentacji
Odniesienie do innej sekcji

L., 2., 3. Kolejne kroki procedury

1.1.4 Symbole w grafice
A, B, C... Zobacz

1, 2, 3 ... Numery pozycji

A\ Obszar niebezpieczny

A Obszar bezpieczny (obszar niezagrozony)
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Silopilot FMM50 Podstawowe wskazowki bezpieczenistwa

2 Podstawowe wskaz6owki bezpieczenstwa

2.1 Wymagania dotyczace personelu

Personel musi spetnia¢ nastepujgce wymagania, aby méc wykonywaé niezbedne zadania, np.

uruchomienie i konserwacje:

» Przeszkoleni, wykwalifikowani specjaliSci muszg posiada¢ odpowiednie kwalifikacje do
wykonywania okreslonej funkcji i zadania

» Sg autoryzowani przez wtasciciela/operatora zaktadu

» Sa zaznajomieni z przepisami federalnymi/krajowymi

» Muszg przeczytac i zrozumieé instrukcje zawarte w podreczniku i dokumentacji
uzupetniajgcej.

» Postepuja zgodnie z instrukcjami i przestrzegajg warunkow

2.2 Przeznaczenie

Miernika nalezy uzywac wylacznie do pomiaru poziomu w zbiornikach lub silosach z pylistymi,

drobnoziarnistymi lub gruboziarnistymi materiatami sypkimi lub w zbiornikach zawierajgcych

ciecze. Niewtasciwe uzytkowanie moze stanowic¢ zagrozenie. Upewnij sie, Ze urzadzenie pomi-

arowe jest wolne od usterek podczas pracy.

s Urzadzenie pomiarowe nalezy stosowac tylko dla mediéw, na ktére majgce kontakt w proce-
sie materialy majg odpowiednig odpornos¢.

= Nie przekraczac ani nie schodzi¢ ponizej wartosci granicznych dla urzgdzenia pomiarowego
TIO0395F

2.2.1 Niewtasciwe uzycie

Producent nie ponosi odpowiedzialnosci za szkody spowodowane niewtasciwym lub niezgod-
nym z przeznaczeniem uzyciem.

Wyjasnienie przypadkéw granicznych:

W przypadku specjalnych ptynéw i mediéw uzywanych do czyszczenia, Endress+Hauser

chetnie udzieli pomocy w weryfikacji odpornosci na korozje materiatéw zwilzanych, ale nie
ponosi zadnej gwarancji ani odpowiedzialnosci.

Niebezpieczenstwo poparzenia w wyniku kontaktu z powierzchniami!
» W razie potrzeby zapewnic¢ ochrone przed dotykiem, aby zapobiec poparzeniom.

2.3 Bezpieczenstwo w miejscu pracy

Do pracy na urzadzeniu i z urzgdzeniem:
» Stosowac¢ wymagane wyposazenie ochronne zgodnie z przepisami federalnymi/krajowymi.

2.4 Bezpieczenstwo eksploatacji

Niebezpieczenistwo obrazen!

» Urzadzenie nalezy eksploatowac wytgcznie w odpowiednim stanie technicznym i w stanie
bezawaryjnym.

» Uzytkownik jest odpowiedzialny za wolne od zakt6cen dziatanie urzadzenia.

Endress+Hauser 5



Odbior dostawy Silopilot FMM50

2.4.1 Zmiany w urzadzeniu

Nieautoryzowane modyfikacje urzadzenia sg niedozwolone i mogg prowadzi¢ do nieprzewidy-
walnych zagrozen.
» Jezeli mimo to wymagane sg modyfikacje, nalezy skonsultowac¢ sie z Endress+Hauser.

2.4.2 Naprawa

Zapewnienie ciggtego bezpieczenstwa operacyjnego:

» Naprawy urzadzenia nalezy przeprowadzaé tylko wtedy, gdy jest to wyraznie dozwolone.
» Nalezy przestrzegac krajowych przepiséw dotyczgcych naprawy urzadzen elektrycznych.
» Nalezy uzywac wytgcznie oryginalnych czesci zamiennych i akcesoriéw Endress+Hauser.

2.4.3 Obszar niebezpieczny

Aby wyeliminowac zagrozenie dla osoéb lub obiektu, gdy urzadzenie jest uzywane w obszarze

niebezpiecznym (np. ochrona przeciwwybuchowa):

» Sprawdz tabliczke znamionows, aby zweryfikowa¢, czy zamowione urzadzenie moze by¢
uzywane zgodnie z przeznaczeniem w strefie zagrozonej wybuchem.

2.5 Bezpieczenstwo produktu

To najnowocze$niejsze urzadzenie pomiarowe zostato zaprojektowane zgodnie z dobrymi
praktykami inzynierskimi w celu spetnienia norm bezpieczenstwa pracy, zostato przetesto-
wane i opuscito fabryke w idealnym stanie.

Spetnia on ogélne normy bezpieczenstwa i wymogi prawne. Jest rowniez zgodny z dyrekty-
wami UE wymienionymi w Deklaracji Zgodnosci UE dla danego urzadzenia. Endress+Hauser
potwierdza to poprzez umieszczenie na urzgdzeniu znaku CE.

3 Odbiodr dostawy
e

m / N
\

A0016870

Podczas odbioru towaru nalezy sprawdzi¢ nastepujgce elementy:

s Czy kody zamo6wienia na dowodzie dostawy i na naklejce produktu sg identyczne?

= Czy towar jest nieuszkodzony?

= Czy dane na tabliczce znamionowej sg zgodne z danymi zamdwienia na dowodzie dostawy?

= Jedli jest to wymagane (patrz tabliczka znamionowa): Czy dotgczone sg instrukcje
bezpieczenstwa, np. XA?

= Czy urzadzenie jest odpowiednio zabezpieczone?

6 Endress+Hauser



Silopilot FMM50 Przechowywanie i transport

ﬂ Jesli jeden z tych warunkéw nie jest spetniony, prosimy o kontakt z biurem handlowym
producenta.

4 Identyfikacja produktu

Urzadzenie pomiarowe moze by¢ identyfikowane w nastepujgcy sposob:

s Dane na tabliczce znamionowej

= Rozszerzony kod zamowienia z wyszczegdlnieniem cech urzadzenia na dowodzie dostawy

s Wprowadzi¢ numer seryjny z tabliczek znamionowych w W@M Device Viewer (www.en-
dress.com/deviceviewer): Wyswietlane sa wszystkie informacje o urzadzeniu pomiarowym
wraz z przeglgdem zakresu dostarczonej dokumentacji techniczne;j.

= WprowadZ numer seryjny na tabliczce znamionowej do aplikacji Endress+Hauser Operations
App lub uzyj aplikacji Endress+Hauser Operations App do zeskanowania dwuwymiarowego
kodu matrycowego (QR Code) na tabliczce znamionowej.

4.1 Tabliczka znamionowa

Na tabliczce znamionowej wyswietlane s3 wymagane prawem i istotne dla urzadzenia infor-
macje, np:

= ]dentyfikacja producenta

= Numer zamoéwieniowy, rozszerzony kod urzadzenia, numer seryjny

= Dane techniczne, stopien ochrony

= Wersja oprogramowania sprzetowegqo, wersja sprzetu

= Informacje istotne dla zatwierdzenia, odniesienie do instrukcji bezpieczeristwa (XA)

= Kod DataMatrix (informacje o urzadzeniu)

4.2 Miejsce produkgcji

Endress+Hauser SE+Co. KG
Hauptstrafie 1
79689 Maulburg, Niemcy

5 Przechowywanie i transport

5.1 Warunki przechowywania

Nalezy uzywac oryginalnego opakowania.

5.1.1 Temperatura przechowywania
-40 do +80 °C (-40 do +176 °F)

5.1.2 Transportowanie urzadzenia
Urzadzenie nalezy przetransportowa¢ do punktu pomiarowego w oryginalnym opakowaniu.

Endress+Hauser 7



Montaz Silopilot FMM50

6 Montaz

6.1 Warunki montazu

0000000255
1 Pozycja instalacji
A Odlegtos¢ od strumienia napetniajqcego, elementow wewnetrznych, rozporek lub gzymsow

Ta Temperatura otoczenia
Tp Temperatura procesu

Pozycja instalacji

s Chroni¢ mase czujnika przed rozlaniem.

s Chroni¢ tasme mierniczg przed uszkodzeniem.

= Wybierz pozycje instalacji z mozliwie najbardziej swobodng $ciezkg pomiarows.

= Dlugosc¢ wycieraczki nalezy dobrac tak, aby czujnik masy mogt sie swobodnie poruszaé pod-
czas catego procesu pomiaru.

Montaz

= Montaz na przeciwkotnierzu DN100 PN16 (wymiary otworu zgodne z EN 1092-1)

= Maksymalny kat nachylenia 2°

s W przypadku instalacji na zewnatrz nalezy uzy¢ ostony lub dachu chronigcego przed warun-
kami atmosferycznymi.

= Uzyj akcesoriéw, aby dostosowac urzadzenie do sytuacji montazowe;j.

® Przestrzega¢ maksymalnych warunkéw otoczenia i procesul!

8 Endress+Hauser



Silopilot FMM50

Montaz

ﬂ = Maksymalna temperatura od dolnej krawedzi adaptera procesowego: +70 °C (+158 °F)

= Akcesoria > @ TIO0395F

6.2 Montaz urzadzenia

6.2.1 Wymagane narzedzie

= Aby otworzy¢ urzadzenie: Klucz imbusowy 5 mm () & 5mm
= Dla polaczenia procesowego: Odpowiednie narzedzie instalacyjne
= Do wagi czujnikowej: Klucz ptaski 10 mm % 10 mm

6.2.2 Przygotowanie urzadzenia pomiarowego

= Usun wszystkie pozostate opakowania transportowe.

= Do urzadzen z przedtuzong wycieraczkg (500/1000 mm):
Zamontuj wycieraczke zgodnie z zatgczonymi instrukcjami

= Zdejmowanie blokady transportowej

™2  Zdejmowanie blokady transportowej

1 Przedtuzenie wycieraczki
2 Blokada transportowa

Endress+Hauser
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Montaz Silopilot FMM50

= Do duzych czujnikéw wagowych (klatkowych, dzwonowych lub owalnych):
Uzyj lub stworz Srodki wsparcia strukturalnego i opus¢ granice tasmy na odpowiednig
odlegto$¢ przed montazem.

0000000257
®3  Montaz czujnika wagowego

6.2.3 Montaz urzadzenia
1. Zamontowac¢ urzadzenie pomiarowe na przytgczu procesowym i ustawic je w taki sposéb,
aby

= obudowa jest ustawiona poziomo (maksymalny kat nachylenia 2°),
= wejscia kablowe (i zewnetrzny przycisk uruchamiania, jesli dotyczy) sa dostepne, oraz
= wyswietlacz jest skierowany w strone uzytkownika.

2. Przymocuj urzadzenie pomiarowe za pomocg czterech odpowiednich srub.

3. Montaz czujnika wagowego.

ﬂ = Nie marszczy¢ tasmy mierniczej (skrocenie zywotnosci).
= Uszczelka: dostarczana przez klienta
= Montaz za pomocg akcesoriow » @ TIO0395F
= W przypadku generowania duzej iloci pytu w procesie: Wytworzy¢ niewielkie
nadci$nienie na kotnierzu montazowym (wymagana objeto$¢ powietrza, potagczenie
zenskie GV%).

10 Endress+Hauser



Silopilot FMM50 Montaz

6.2.4 Wymiary montazowe
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0000000249
®4  Wymiary montazowe. Jednostka miary mm (in)

Dtugosc wycieraczki (L) zalezy od wybranej maksymalnej wysokosci dyszy:

= 225 mm (8,86 in), Kod zamoéwienia ,maksymalna wysoko$¢ potaczenia; wycieraczka“,
opcja A lub B.

= 515 mm (20,28 cala), Kod zamoéwienia ,maksymalna wysoko$¢ potgczenia; wycieracz-
ka“, opcja Club D.

= 1015 mm (39,96 cala), Kod zamoéwienia ,maksymalna wysoko$¢ potaczenia; wycieracz-
ka“, opcjaEIubF.

Gtebokos¢ obudowy (D) zalezy od wybranego ci$nienia procesowego:
= 196 mm (7,72 in), Kod zamoéwienia ,ci$nienie procesowe*, opcja 1
= 211 mm (8,31 cala), Kod zaméwienia ,ci$nienie procesowe”, opcja 2

Endress+Hauser 11



Podtaczenie elektryczne Silopilot FMM50

6.3 Kontrola poinstalacyjna

O Czy urzadzenie jest nieuszkodzone (kontrola wzrokowa)?

O Czy urzadzenie jest zgodne ze specyfikacja punktu pomiarowego?

Na przyktad:

= Temperatura procesu

= Ci$nienie procesowe

= Temperatura otoczenia

0O Czy numer punktu pomiarowego i oznaczenie sg prawidtowe (kontrola wzrokowa)?

0O Czy urzadzenie jest odpowiednio chronione przed opadami atmosferycznymi i
bezposrednim dziataniem promieni stonecznych?

O Czy urzadzenie jest odpowiednio zabezpieczone?

7 Podlaczenie elektryczne

W przypadku urzadzenia dla strefy niebezpiecznej:
Nalezy przestrzegac wskazéwek zawartych w dokumentacji Ex (XA).

7.1 Wymagania dotyczace polaczen

7.1.1 Wymagane narzedzie
= Aby otworzy¢ urzadzenie: Klucz imbusowy 5 mm

() <& 5mm
= Do wagi czujnikowej: Klucz ptaski 30 mm
30 mm
= Do zaciskéw: Srubokret ptaski 0,6x3,5mm
O~ 06x35mm
= Do wyréwnywania potencjatow: Srubokret ptaski 1,0x6,5mm
O~ 10x65mm

7.1.2 Wymagania dotyczace kabla polaczeniowego

Kable potgczeniowe dostarczone przez klienta muszg spelniac nastepujgce wymagania:
= Dopuszczalny zakres temperatur:
- FMMb5Q-******* A /C****: -20 do +70 °C (-4 do +158 °F)
- FMMb5Q-*******B/D****: -40 do +70 °C (-40 do +158 °F)
= Ochrona: IP67
= Wystarczajgcy normalny kabel instalacyjny
® 2 10do 17 mm (0,39 do 0,67 cala)

NOTYFIKACJA

= Nalezy przestrzega¢ maksymalnego obcigzenia termicznego wprowadzonych kabli i przewo-
dow.

= Diawik jest dopuszczalny wylacznie do podtgczania przewodoéw i kabli zainstalowanych na
state. Operator musi zapewni¢ odpowiednie odcigzenie.

12 Endress+Hauser



Silopilot FMM50 Podtaczenie elektryczne

= Zamontowac dtawik kablowy w taki sposob, aby byt zabezpieczony przed uszkodzeniami
mechanicznymi (,niski“ stopien ryzyka mechanicznego - energia uderzenia: 4 dzule).

7.2 Przygotowanie urzadzenia pomiarowego

Usun zaslepke, jedli jest obecna.

Obudowa nie jest szczelnie zamknieta!

s Niezawodno$¢ dziatania urzadzenia pomiarowego moze by¢ zagrozona. Nalezy stosowac
odpowiednie dtawiki kablowe, ktére odpowiadajg stopniowi ochrony.

» Jesli urzgdzenie pomiarowe jest dostarczane z dtawikami kablowymi: Nalezy przestrzegac
specyfikacji kabla

7.3 Podlaczanie urzadzenia

7.3.1 Podtaczenie wyréwnania potencjatow

Wyréwnanie potencjatu dla urzadzenia musi by¢ zintegrowane z istniejgcym wyréwnaniem
potencjatu w miejscu instalacji.

@ : 1
—
=

@Dq

0000000258
®5  Podlgczenie wyréwnania potencjatéw

1 Zewnetrzny zacisk uziemienia

Wymagania:

= Wyréwnanie potencjatu musi by¢ podtgczone do zewnetrznego zacisku uziemienia na
urzadzeniu.

= W celu zapewnienia optymalnej kompatybilnosci elektromagnetycznej, linia wyréwnania
potencjatéw powinna by¢ jak najkrétsza.

= Zalecany przekréj kabla wynosi 2,5 mm?.

= Wyréwnanie potencjatu FMM50 musi by¢ uwzglednione w lokalnym wyréwnaniu
potencjatu.

Endress+Hauser 13



Podtaczenie elektryczne Silopilot FMM50

7.3.2 Podlaczanie urzadzenia

®@© KL1 axs K3

O
e
{l )

6  Przypisanie terminala

0000000222

1. Odkre¢ pokrywe obudowy po stronie elektroniki (duza pokrywa).

2. Przetoz kabel przez przepust kablowy. Aby zapewnic szczelno$¢, nie nalezy zdejmowac
pierscienia uszczelniajgcego z przepustu kablowego.

3. Odizolowa¢ kabel i jego konicowki. W przypadku kabli skrecanych nalezy rowniez
zamontowac tulejki.

4. Podlacz kabel zgodnie z przypisaniem zaciskow.

5. Mocno dokre¢ dtawiki kablowe.

6. Odwro¢ procedure, aby ponownie zmontowaé urzadzenie.

7.4 Przypisanie terminala

7.4.1 Napiecie zasilania

= Przypisanie terminala: 1.1 (L1) / 1.2 (N) / 1.3 (PE)

s Zakres napiecia
- FMMO5Q-***** ] ***%%%: 180 do 253 V AC, 50/60 Hz
- FMMO5Q-*****2%*%%%%: 90 do 127 V AC, 50/60 Hz

s [eff =8 A (115 V) przez 40 ms / 4,4 A (230 V) przez 20 ms

s Zgodnie z normg IEC/EN61010 nalezy przewidzie¢ odpowiedni wytgcznik ochronny dla
urzadzenia pomiarowego.

s Zabezpieczenie nadprgdowe: maksymalnie 16 A

14 Endress+Hauser



Silopilot FMM50

Podtaczenie elektryczne

7.4.2

Wejscie sygnatu

Kod zaméwienia

Przypisanie terminala

Bez

Wejscie 1 (aktywny) Wejscie 2 (aktywny)
3.1 3.3 (+)
3.2 3.4 )

Wejscie 1 (pasywny)

Wejscie 2 (pasywny)

3.5

3.7

3.6

3.8

)

= ObcigZenie kontaktowe:

- aktywny: 12 do 24 V

- pasywny: styk przetaczajacy max. 30 VDC /7 300 mW

= Wejscia sygnatu (aktywne/pasywne) moga by¢ uzywane tylko naprzemiennie. Wejscie
moze by¢ przypisane tylko jako aktywne lub pasywne.

s W przypadku wersji urzadzenia z zewnetrznym przyciskiem startowym, przycisk ten
jest podigczony do pasywnego wejscia sygnatowego 1. Dostepne jest wowczas tylko

wejscie sygnatowe 2 (aktywne lub pasywne).

= [mpuls startowy musi by¢ obecny przez co najmniej 200 ms, aby mégt zostaé oceniony.

7.4.3

= Przypisanie terminala:

Wyjscie pradowe

3.9 (+)/3.10 (-)

= Wyjscie pragdowe: 0 - 20 mA lub . 4 - 20 mA, aktywny
= Obcigzenie: max. 600 Q

7.4.4 Wyjscie przekaznikowe
Kod zamoéwienia Przypisanie terminala
Wryjscie Przekaznik 1 Przekaznik 2
opcja A, B 21 24 —|
2.2 2.5 ir
2.3 2.6
Wyjscie Przekaznik | Przekaznik | Przekaznik | Przekaznik
opcja B 3 4 5 6
2.7 2.10 2.13 2.16 —|
2.8 2.11 2.14 2.17 ir
2.9 2.12 2.15 2.18

= Obcigzenie kontaktowe: max. 250 VAC/ 6 A
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Podtaczenie elektryczne Silopilot FMM50

7.5 Zapewnienie stopnia ochrony

1. Sprawdz, czy uszczelki obudowy sg czyste i prawidtowo zamontowane. W razie potrzeby
wysusz, wyczy$é lub wymien uszczelki.

2. Dokrec¢ wszystkie $ruby obudowy.
3. Mocno dokre¢ dtawiki kablowe.
4. Nieuzywane przepusty kablowe muszg by¢ zaslepione odpowiednimi za$lepkami.

7.6 Kontrola po podiagczeniu

O Czy urzadzenie lub kabel sg nieuszkodzone?

O Czy zastosowane kable sg zgodne z wymaganiami?

0O Czy zamontowane kable posiadajg odpowiednie odcigzenie?

0O Czy ztacza s mocno dokrecone?

O Czy napiecie zasilania jest zgodne z danymi na tabliczce znamionowej?
0O Brak odwrotnej polaryzacji, czy zaciski sa prawidtowo podtgczone?

O Jesli napiecie zasilania jest obecne, czy $wieci sie zielona dioda LED?
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Obstuga urzadzenia

8 Obstuga urzadzenia

0000000221
7 Obstuga urzqdzenia
1 Przyciski operacyjne do konfiguracji
2 Przycisk recznego uruchamiania pomiaru
3 Zewnetrzny przycisk do recznego uruchamiania pomiaru
17

Endress+Hauser



Obstuga urzadzenia Silopilot FMM50

8.1 Dostep do menu operacyjnego za posrednictwem wyswietlacza
lokalnego

8.1.1 Wyswietlacz operacyjny

l —imeazured value a6e—— 2

3 —Lhi

4 ————————§F5.42 X
EEENEEEEEEERD_______-—5

0 @6

8  Wyswietlacz operacyjny

1 Nazwa funkcji

2 Numer funkgcji

3 Symbole wyswietlacza

4 Zmierzona wartosc i jednostka

5 Wykres stupkowy wartosci mierzonej
6  Elementy operacyjne

Opcje operacyjne
Klucz Znaczenie
E] Przejscie do wyboru grupy 00, 01, ....

B / B Nieuzywany

ﬂ = Wskazanie operacyjne zasadniczo odpowiada wskazaniu warto$ci mierzonej (funkcja
000).

= Wysdwietlacz operacyjny pojawia sie automatycznie po zakonczeniu procedury urucha-
miania. Dopiero wtedy mozna rozpocza¢ operacje pomiaru.

® Podczas pierwszego uruchomienia funkcja 060 ,language” i funkcja 083 , distance
unit“ pojawiaja sie tylko raz. Nastepnie wyswietlana jest warto$¢ zmierzona.

= Wartosci domyslne sg zawsze pogrubione w ponizszych rozdziatach, chyba ze sg
wyraznie wymienione.

Symbole wyswietlacza
Symbol Znaczenie
_5 Ten symbol blokady jest wyswietlany, gdy urzadzenie pomiarowe jest

zablokowane i nie mozna wprowadza¢ Zadnych danych.

|.| Ten symbol alarmu jest wyswietlany, gdy urzadzenie znajduje sie w stanie
alarmu (btedu). Migajacy symbol oznacza, ze wystapit btad.
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Silopilot FMM50

Obstuga urzadzenia

Symbol

Znaczenie

¥

Symbol ten miga, gdy urzadzenie znajduje sie w trybie pomiaru ,recznego®. Po
nacisnieciu przycisku symbol znika i wyswietlany jest wybrany kierunek (bieg w
gore " bieg w dot 1 ).

8.1.2 Widok nawigacji

group selection Ba->
l—vbasic setup

inputs and ocutputs=s
measurement param.

HME

®9  Widok nawigacji

1 Grupy funkgji

2 Elementy operacyjne

Aktywny wybdr grupy funkcji (tutaj ,basic setup”) jest oznaczony znacznikiem wyboru przed

tekstem menu.

Opcje operacyjne

Klucz

Znaczenie

Przenosi aktywna grupe funkcji w dot

Przenosi aktywna grupe funkcji w gére

Przetacza do aktywnej grupy funkcji

Endress+Hauser
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Obstuga urzadzenia Silopilot FMM50

8.13  Edytujwidok

Wprowadzanie wartosci Wybieranie wartosci
1 —emptuy calibr. ge1— 2 1 —input 1 e1e— 2
3 —4—— 35 m vhot used
4 —distance flange to 3 — bolting
min. filling start measurement
(-] (-]
T T T 5 T T T
®10 Edytuj widok
1 Nazwa funkcji
2 Numer funkgcji
3 Wartos¢ liczbowa lub wybér
4 Tekst pomocy
5  Elementy operacyjne
Opcje operacyjne
Klucz Znaczenie
E] Wprowadzanie wartosci
= Aktywuje tryb edycji
= Zmienia wyswietlany znak (9, 8,7, ..., Z, Y, X, ...)
Wybieranie wartosci
Przenosi aktywna opcje w dot
E] Wprowadzanie wartosci
= Aktywuje tryb edycji
= Zmienia wyswietlany znak (0, 1, 2, ..., A, B, C, ...)
Wybieranie wartosci
Przenosi aktywna opcje w gore
E] = Nawigacja w prawo w obrebie grupy funkeji
= W trybie edycji:
- Zmiana na nastepny znak
- Na koniec zaakceptuj wpis, przechodzac do nastepnej funkcji
Opcje edycji

Nastepujace znaki sg dostepne do wyboru podczas edycji:
= Warto$ci numeryczne: 0 do 91 ,.“ (kropka) jako separator w wybranej jednostce
= Numer znacznika (funkcja 080): dodatkowo litery od A do Zi,-* (minus)
= Znaki nawigacyjne:
- <" przesuwa sie o jedna lub wiecej spacji w lewo
- ,~" przesuwa sie o jedna lub wiecej spacji w prawo
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Silopilot FMM50 Obstuga urzadzenia

8.1.4 Elementy operacyjne

Klucz Znaczenie

Wprowadzanie wartosci

Aktywuje tryb edycji i zmniejsza wartosé
Wybieranie grupy funkcji lub wartosci
Przenosi aktywna opcje w dot

Wprowadzanie wartosci

Aktywuje tryb edycji i zwieksza wartos¢
Wybieranie grupy funkcji lub wartosci
Przenosi aktywng opcje w gére

= Nawigacja w prawo w obrebie grupy funkeji
= W trybie edycji: Zaakceptuj wprowadzong wartos¢

Zwieksza kontrast wyswietlacza cieklokrystalicznego

-

-

i
B + B Nawigacja w lewo w obrebie grupy funkcji
e

I i = Zmniejsza kontrast wyswietlacza cieklokrystalicznego

E] +[+]+ E] = Wigcza lub wylgcza blokade sprzetowg
= Przyciski operacyjne nie petnig zadnej funkcji
= man. start” i zewnetrzny przycisk uruchamiania nie sg zablokowane

Procedura pomiaru rozpoczyna sie, gdy urzadzenie znajduje sie w trybie
wyswietlania (funkcja 000)

lub zewnetrzny
przycisk
uruchamiania

8.1.5 Wiaczanie i wylaczanie blokady klawiatury

Jesli na wyswietlaczu lokalnym i przed wartosciami wejsciowymi funkcji pojawi sie symbol
blokady, parametryzacja jest chroniona blokadg klawiszy, nie mozna juz wprowadzac ani
zmieniaé warto$ci w catym menu operacyjnym.

Blokada klawiatury jest wigczana i wytgczana w nastepujgcy sposob:
1. BE+®+E): Nacisnij wszystkie przyciski operacyjne, gdy urzadzenie znajduje sie w trybie
wartos$ci mierzonej 000.
- Blokada klawiatury jest wigczona
2. F+E+E): Naciénij ponownie wszystkie przyciski operacyjne, gdy urzadzenie znajduje sie
w trybie wartosci mierzonej 000.
- Blokada klawiatury jest wytaczona

ﬂ = Jesli ochrona przed zapisem jest wigczona za pomocg kodu dostepu, na wyswietlaczu
pojawi sie symbol blokady. Jednak w tym przypadku parametr odblokowania 074 jest
nieréwny 100.
= Wylgczenie ochrony przed zapisem za pomoca kodu dostepu - Instrukcja obstugi
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Silopilot FMM50

9 Uruchomienie

9.1 Kontrola funkcji

Kontrola funkcji

= Lista kontrolna "Kontrola poinstalacyjna"
= Lista kontrolna "Kontrola po poditgczeniu"

9.2 Wilaczanie zasilania urzadzenia pomiarowego
Po pierwszym wtgczeniu urzgdzenia na wyswietlaczu pojawi sie nastepujacy komunikat:
Initialization FMME B
Veil.86.12
9
Jan 26 2815 A1AR1A1AA11A1
1. Ustawianie jezyka obstugi 2. Ustawianie jednostki odlegtosci
language B&EB distance unit BE3
vDheuts=sch vm
) -
English ft
Francais in
9.3 Konfigurowanie urzadzenia

Urzadzenie jest konfigurowane za pomocg poszczegélnych grup funkeji i powigzanych
funkcji w grupach. W ponizszych rozdziatach wymieniono funkcje wymagane do normalnego
uruchomienia. Funkcje specjalne, takie jak linearyzacja, mozna znalez¢ w instrukcji obstugi
BAOO286F. Wartosci domyslne sg zawsze pogrubione w ponizszych rozdziatach, chyba zZe sg

wyraznie wymienione.

22
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Silopilot FMM50 Uruchomienie

9.3.1 Podstawowa konfiguracja
Dostosowanie do aplikacji (na przyktad petna i pusta kalibracja)

0

o
=
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m \'T‘SO
el el 2
O m| A
=
o
9 ,,,,,,,,,,,,,,,,,,
<
o
o
o —| =
= N| O
@) | wn
ISAENS)
T

0000000259
11 Parametry konfiguracji podstawowej

Empty calibration
Block distance
Full calibration
Distance

Ullage
Level/volume
Security distance
Safety distance

TQmmoOw>

Empty calibration
Odlegtos¢ wejsciowa miedzy komierzem montazowym (punkt odniesienia dla pomiaru) a
minimalnym poziomem napenienia (= punkt zerowy) w empty calibr. 001:

Zakres warto$ci: 1 m ... dlugo$¢ tasmy mierniczej (lub przeliczona warto$¢ w stopach/calach)

Block distance

W funkcji block distance 002 nalezy wprowadzi¢ odlegto$¢ miedzy kotnierzem urzadzenia a
koricem obcigznika (w gérnym potozeniu krancowym):

Zakres wartosci: 0,23 do 5 m (lub przeliczona warto$¢ w stopach/calach)

Domyslny: 0,8 m
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Uruchomienie Silopilot FMM50
Odlegtosci blokowe jako funkcja wag czujnikéw
Waga czujnika Wycieraczka
230 mm 500 mm 1000 mm
B,C,D,E, L 0,80 m (31,50 in) 1,10 m (43,31 cala) 1,60 m (63,00 in)
G 1,20 m (47,24 in) 1,50 m (59,06 cala) 2,00 m (78,74 in)
] 0,86 m (33,86 in) 1,16 m (45,67 cala) 1,66 m (65,35 cala)
M 0,65m (25,59 in) 0,95 m (37,40 in) 1,45m (57,09 in)
N 0,63 m (24,80 in) 0,93 m (36,61 cala) 1,43 m (56,30 cala)
71301873 / 71301875 0,85m (33,46 in) 1,15 m (45,28 in) 1,65 m (64,96 cala)

Full calibration

Odlegtos¢ wejsciowa miedzy minimalnym poziomem napetnienia (= punkt zerowy) a maksym-

alnym poziomem napetnienia (= zakres) w funkgji full calibration 003:

Zakres wartosci: 1 m ... empty calibr. - block distance (lub przeliczona warto$¢ w stopach/
calach)

Domyslny: Dtugo$é taSmy mierniczej - 0,8 m

Measurement type

Wybierz typ pomiaru urzgdzenia w funkcji measurement type 020:

= single cycle: Aktywacja pomiaru pojedynczego cyklu (recznie za pomocg przyciskéw na
urzadzeniu lub za pomocg odpowiedniego sygnatu wejsciowego w funkeji 0101 012)

= periodical: Aktywacja pomiaréow sterowanych czasowo (przedziat czasowy zdefiniowany w
funkcjach 0211 022)

» manual: Czujnik wagowy mozna przesuwac wylgcznie za pomocg przyciskoéw na urzgdzeniu.
Ten typ pomiaru pozwala uzytkownikowi na powolne przesuwanie czujnika wagowego, np.
podczas zmiany czujnika wagowego w klatce.

W trybie recznym gorny wylgcznik kraricowy i przetacznik tasmy nie dziatajg! Uzytkownik
musi samodzielnie sprawdzi¢, w ktdrej pozycji znajduje sie aktualnie czujnik wagowy. W
przypadku tego typu pomiaru, obcigznik pomiarowy moze (w zaleznosci od maksymalnej
dtugosci tasmy) zostaé opuszczony do niedozwolonych obszaréw pojemnika (lub na przyktad
do slimaka wylotowego). Ze wzgledu na duze sity rozciagajace urzadzenia pomiarowego,
ta$ma pomiarowa moze ulec rozerwaniu lub wyrwaniu z mocowania czujnika wagowego w
tym trybie pracy.

Pomiar mozna wykonaé tylko wtedy, gdy urzadzenie znajduje sie w trybie ,warto$¢
mierzona (000)“. Dotyczy to rowniez wersji urzadzenia z zewnetrznym przyciskiem star-

towym.

Distance/measured value > &23
Wyswietlanie zmierzonej odlegto$ci miedzy urzagdzeniem a nos$nikiem oraz biezacej zmierzo-
nej wartosci w funkeji dist./meas.value 004:
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Silopilot FMM50 Uruchomienie

Wyséwietlanie zalezy od liczby miejsc dziesietnych (funkcja 062), jednostki odlegtosci (funkcja
083), a takze linearyzacji, jesli ma zastosowanie.

Time interval
Wprowadzanie interwatu czasowego dla typu pomiaru ,periodical” (patrz funkcja 020) w
zalezno$ci od jednostki (patrz funkcja 022) w funkcji time interval 021:

Zakres wartosci: 1 ... 60 (Funkcja 022)

Nalezy przestrzega¢ minimalnego czasu cyklu pomiarowego w zaleznosci od temperatury
otoczenia i zakresu pomiarowego.

Tm

A
90 A

80

70

60

50

40

30

T mg 0

20

JINANIAN

/
| —

5_ = —_—

HALRVANEAN

» Mr

T
0O 10 20 30 40 50 60 70 80 90

0000000227
®12 Minimalny czas dla jednego cyklu pomiarowego

Temperatura otoczenia 70 °C (158 F)
Temperatura otoczenia 60 °C (140 °F)
Temperatura otoczenia 50 °C (122 °F)
Temperatura otoczenia 40 °C (104 °F)
Temperatura otoczenia 30 °C (86 °F)
Temperatura otoczenia 20 °C (68 °F)

Tm Minimalny czas dla jednego cyklu pomiarowego
Mr  Zakres pomiarowy

Tmo O w>

Time unit

Jednostka wejsciowa przedziatu czasu (patrz funkcja 021) w funkcji time unit 022:
= h (Godziny)

= min. (Minuty)
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Uruchomienie Silopilot FMM50

Normal or short

Wybierz tryb pracy dla pomiaru typu ,single cycle* i ,periodical“ w funkcji normal or short

023:

= normal: Na poczgtku pomiaru urzgdzenie pomiarowe obniza czujnik wagowy az do produk-
tu, a nastepnie czujnik wagowy jest cofany do gérnego potozenia kraricowego.

= short: Na poczatku pomiaru urzadzenie pomiarowe opuszcza mase czujnikowg az do pro-
duktu, a nastepnie masa czujnikowa jest podnoszona tylko o dtugos¢ okreslong w funkcji
028 ,dtugosé najazdu”.

ﬂ Uwagi dotyczace ,short” trybu pracy:

= Co 20 cykli pomiarowych obcigznik powraca do gérnego potozenia krancowego.

= Uzyj wejscia lub wyjscia przekaznikowego z funkcjg ,upper limit position“ do blokowa-
nia w celu ochrony czujnika masy przed rozlaniem.

= Wyjscie przekaznikowe nie moze by¢ uzywane do zliczania impulséw, poniewaz
urzadzenie nie przesuwa sie do okreslonego punktu (a zatem nie ma okreslonej
odlegtosci) po zakoriczeniu pomiaru.

= Przed demontazem urzadzenia nalezy przesuna¢ czujnik wagowy do gérnego potozenia
krancowego (pomiar ,manual®).

Run-up length
Wprowadzanie dtugosci, o ktérg porusza sie czujnik masy w trybie pracy ,short* (patrz funkcja
023) w funkcji run-up length 028:

Zakres wartosci: 1 m ... empty calibr. - 1 m (lub przeliczona wartos¢ w stopach/calach)

9.3.2 Wyjscie pragdowe

Current mode

Wyboér zachowania wyjscia prgdowego w funkeji current mode 030:

= normal: Wyjscie pragdowe dostarcza prad od 0/4 do 20 mA (requlowany w funkcji 033)
odniesiony do 0 do 100 stawionego zakresu pomiarowego (patrz funkcja 002 ,full calibrati-
on“).

» magnify: Tylko cze$¢ zakresu pomiarowego jest mapowana na zakres pragdu wyjsciowego od
0/4 do 20 mA, zakres ten jest zdefiniowany w funkcji 031 ,,0/4 mA value® i 042 ,20 mA
value®.
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[mA]
20
A )z
Ll l
| | [%l
0 C D 100

0000000263

13 Current mode

A Magnify

B Normal

C  Funkcja 031 (0/4mA value)
D Funkcja 032 (20mA value)

0/4mA value
Wejscie dolnego limitu pradu wyjsciowego (patrz funkcja 030) w funkceji 0/4mA value 031:
Zakres wartosci: zalezy od jednostki odlegtosci i/lub CU

20mA value
Wejscie gornego limitu pradu wyjsciowego (patrz funkcja 030) w funkeji 20mA value 032:
Zakres warto$ci: zalezy od jednostki odlegtosci i/lub CU

ﬂ Podczas zmiany maksymalnej wartosci skali (w funkeji 057) nalezy réwniez dostosowac
wartos¢ 0/4 mA lub 20 mA.

Current range

Wyboér zakresu pradu wyjsciowego (patrz funkcja 030) w funkcji current range 033:
= 4-20mA

= 0-20mA

ﬂ Na zachowanie wyjscia pradowego mozna wptywaé za pomocg funkeji poziomu/objetosci
050 w nastepujacy sposob:
= Ustawienia ,level DU* lub ,level CU* powodujg wzrost prgdu wyj$ciowego wraz ze
wzrostem poziomu.
s Z drugiej strony ustawienia ,ullage DU“ lub ,ullage CU“ powoduja zmniejszenie pragdu
wyjsciowego wraz ze wzrostem poziomu napetnienia.
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[%] [%] [mA]
100 100 20
A A C
4
0 (%] 0 [%] 0 [%]
0 B 100 0 D 100 0 B/D 100

0000000262
®14 Zachowanie wyjscia prgdowego

Poziom napetnienia
Poziom (gtosnosc)
Aktualna strona
Objetos¢ resztkowa

S0 w>

9.3.3 Wyswietlacz

Back to home
Wprowadzanie czasu do powrotu do wyswietlania wartosci mierzonej (000) w funkcji back to
home 061:

Zakres wartosci: 3 ... 9999 sekundy
Domyslny: 100

No. of decimals

Wybdr liczby miejsc dziesietnych (m.in. dla wyswietlania wartosci mierzonej (000)) w funkcji
no. of decimals 062:

=X

" XX

" X.XX

" X.XXX

Format display

Test aktywacji wyswietlacza LC (wszystkie punkty sg aktywowane na okoto 2 sekundy) w
funkcji format display 063:

= off

= on

934  Wryjscie

Relay output 1

Wybor zachowania przekaznika 1 w funkeji relay output 1 014:

= alarm: PrzekaZnik przetgcza sie po wykryciu btedu.

= threshold: Przekaznik przetgcza sig, gdy ustawiona warto$¢ graniczna (patrz funkcja 017 i
018) zostanie przekroczona lub nie zostanie osiggnieta.

= service interval: PrzekaZznik przetgcza sie po osiggnieciu wartosci ustawionej w funkeji
interwatu serwisowego (024).

s counter pulses: Przekaznik przetgcza sie przy wartosci impulsu ustawionej w funkeji 015 i
przy dtugosci impulsu licznika ustawionej w funkeji 016.
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= reset pulse: Przekaznik przetgcza sie przy dtugosci impulsu resetowania ustawionej w funkcji
019 przed nowym pomiarem (na przyktad w celu zresetowania zewnetrznego licznika).

= band return: Przekaznik przetacza sie podczas zmiany kierunku tasmy z przesuwu w dot na
przesuw w gore.

= running up: Przekaznik przetgcza sie, gdy masa czujnika sie podnosi.

= top position: Przekaznik przelgcza sie, gdy tylko zostanie osiggnieta gérna pozycja koricowa
ciezarka (koniec pomiaru).

= measuring: Przekaznik przetgcza sie podczas catego cyklu pomiarowego.

ﬂ = Pozycja spoczynkowa odpowiada stanowi przekaznikéw przy wylaczonym zasilaniu, co
odpowiada aktywnemu alarmowi, jesli wybrano funkcje ,alarm®.
= Wybrana warto$¢ graniczna (funkcja 017) z powiazang histereza (funkcja 018) ma
zastosowanie do wszystkich przekaznikow, dla ktorych wybrano funkcje ,threshold®.
Nie jest mozliwe ustawienie indywidualnych wartosci dla progu i histerezy dla kazdego
przekaznika.

Wryjscie przekaznikowe 2 do 6

Funkcje wyjé¢ odpowiadaja funkcjom przekaznika dla wyjscia 1 (patrz funkcja 014). Wyjscia
od 3 (01C) do 6 (01E) sg dostepne tylko opcjonalnie (patrz kod zaméwienia).

Domyslny:

Relay output 2 (01A): Service interval

Relay output 3 (01B): Measuring

Relay output 4 (01C): Threshold

Relay output 5 (01D): Reset pulse

Relay output 6 (01E): Band return

Pulse weight
Wejsciowa odlegtosé rozbiegu (ustawiona warto$é x 5 cm) na impuls na wyjsciu impulsu liczni-
ka w funkcji pulse weight 015:

Zakres wartosci: 1 do 20 (5 do 100 cm lub przeliczona wartos¢ w stopach/calach)
Domyslny: 1

Pulse length
Dtugosc¢ impulsu licznika wej$ciowego (zakres wartosci zalezny od wagi impulsu w funkcji
015) w funkgji pulse length 016:

Zakres wartosci:

30 do 100 ms (Pulse weight = 1)

30 do 250 ms (Pulse weight = 2)

30 do 400 ms (Pulse weight = 3)

30 do 550 ms (Pulse weight = 4 do 20)
Domyslny: 50 ms
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Threshold

Wejsciowa warto$¢ graniczna wyjsé przekaznikowych z wybrang funkejg wyjscia
przekaznikowego 014 = limit value” w procentach zakresu pomiarowego (poziomu) w funkcji
limit value 017:

Zakres wartos$ci: 0 do 100 %
Domyslny: 60 %

Hysteresis

Histereza wejsciowa wyjs¢ przekaznikowych z wybrang funkcjg wyjscia przekaznikowego 014
= limit value” (zwigzana ze spadkiem ponizej wartosci granicznej w funkcji 017) w procen-
tach zakresu pomiarowego w funkcji hysteresis 018:

Zakres wartosci: 0 do 100 %

Domyslny: 3 %

Reset pulse
Dhugos¢ impulsu resetowania wejscia z wybrang funkcjg wyjscia przekaznikowego 014 ,reset
pulse” w milisekundach w funkcji reset pulse 019:

Zakres wartos$ci: 30 do 1000 ms
Domyslny: 300 ms

9.3.5 Wejscia

Input 1

Zachowanie wyboru wejscia 1 w funkcji input 1 010:

= not used

= bolting: Jesli na wejsciu 1 pojawi sie sygnat (patrz réwniez funkcja 011), urzadzenie pomi-
arowe zostanie zablokowane do dalszych pomiaréw. Jesli to konieczne, czujnik wagowy jest
przesuwany do gérnej pozycji kraricowej, a pomiar jest natychmiast anulowany.

s start measurement: Jesli na wejsciu 1 pojawi sie sygnat, urzadzenie pomiarowe rozpocznie
nowy pomiar.

ﬂ W wersji urzadzenia z zewnetrznym przyciskiem startowym, przycisk ten jest podtgczony
do wejscia 1. Funkcja jest wtedy ustawiona fabrycznie na ,start measurement”.

Polarity input 1

Wybor wejscia polaryzacji 1 dla wybranego ,,bolting“ lub ,start measurement” (funkcja 010) w

funkcji polarity input 1:

= NO contact: Funkcja wejscia staje sie aktywna, gdy styk wejsciowy jest zamkniety (wejscie
pasywne) lub przytozone jest napiecie (wejscie aktywne).

= NC contact: Funkcja wejscia staje sie aktywna po otwarciu styku wejsciowego (wejscie pasy-
wne) lub spadku poziomu napiecia (wejscie aktywne).

Input 2
Opcje wyboru - patrz wejscie 1 (010)
Domyslny: not used
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Polarity input 2
Opcje wyboru - patrz wejscie stykowe 1 (011)
Domyslny: NO contact

9.3.6 Ustawienia zaawansowane

Device tag
Wprowadzanie maksymalnie 16-cyfrowego alfanumerycznego oznaczenia punktu pomiaro-
wego w funkcji tag no. 080:

Domyslny: ----------------

Distance unit

Wybér jednostki dtugosci (podstawa dla wszystkich wyswietlanych i wprowadzanych wartosci,
z wyjatkiem jednostki klienta (CU), jesli zostata wybrana) w funkcji distance unit 083:

= m (Miernik)

= ft (Stopy)

= in (Cala)

Resetowanie bled6w

Usun wyswietlane btedy w funkcji clear error 072:

= keep: Btedy nie sg usuwane.

= erase previous: Ostatni blad zostanie usuniety.

= erase present: Biezacy btad zostanie usuniety.

= erase all: Biezace (070) i poprzednie (071) btedy zostang usuniete.

Resetowanie urzadzenia

Reset do ustawien fabrycznych w funkcji reset 073:
= 333 (wykonuje reset)

= <>333 (nie wykonuje resetu)

ﬂ Przed zresetowaniem urzadzenia pomiarowego nalezy przeprowadzi¢ co najmniej jedng
konfiguracje podstawowsa.

9.3.7 Linearyzacja

Level/volume

Wybor wyswietlania warto$ci mierzonej (000) w funkcji level/volume 050:

= level CU: Wyswietlanie poziomu w jednostkach klienta. Jednostke mozna wybra¢ w funkcji
jednostki klienta (056), a wartos¢ pelnej skali mozna ustawi¢ w funkcji maksymalnej skali
(057). Mozliwa jest linearyzacja wartosci mierzonej.

= Jevel DU: Wyswietlanie poziomu w wybranej jednostce odlegtosci (funkcja 083).

= ullage CU: WySwietlanie napemienia w niestandardowych jednostkach. Jednostke mozna
wybra¢ w funkcji jednostki klienta (056), a wartos¢ pelnej skali mozna ustawi¢ w funkeji
maksymalnej skali (057). Mozliwa jest linearyzacja wartosci pomiarowej.

= ullage DU: Wyswietlanie pozostatej odlegtosci w wybranej jednostce odlegtosci (funkcja
083).
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ﬂ Punktem odniesienia dla odlegtosci resztkowej i/lub objetosci resztkowej jest ,full cali-
bration (003)“

Linearization

Aktywacja linearyzacji (zaleznos$¢ miedzy poziomem napetnienia a objetoscig pojemnika i/lub
waga produktu i umozliwia pomiar w jednostkach klienta (CU)) w funkcji linearization 051:
= linear: Zalezno$¢ miedzy poziomem napelnienia a objetoscig zbiornika jest liniowa.

= table on: Aktywuje wcze$niej wprowadzong tabele linearyzacji.

= clear table: Usuwa istniejgca tabele linearyzacji

= manually: Wprowadz tabele linearyzacji

Wprowadzanie tabeli linearyzacji
1. Wybierz reczng linearyzacje (= wprowadz tabele linearyzacji)
. Wybierz punkt 1 tabeli (zacznij od 1, maksymalnie 32 punkty)
. Wprowadz poziom odnoszacy sie do punktu 1
. Wprowadz powigzana objetos¢ (wage)
. Czy nalezy wprowadzi¢ kolejny punkt do tabeli?
. Wybierz punkt tabeli 2

S U A WD

Kontynuuj do momentu wybrania 32 punktéw tabeli lub do momentu recznego wprowadzenia
tabeli linearyzacji poprzez wybranie ,next point = no“. Gdy tabela linearyzacji zostanie akty-
wowana poprzez ,table on®, linearyzacja zostanie aktywowana.

ﬂ Jesli jednostka klienta (funkcja 056) i/lub maksymalna skala (funkcja 057) zostang
zmienione, tabela linearyzacji musi zosta¢ ponownie wprowadzona i/lub dostosowana!
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= b
0 100 %

0000000260

15 Reczna linearyzacja

a  Oznaczenia poziomu
b Objetosc¢

ﬂ = Przed wprowadzeniem tabeli linearyzacji nalezy usungé¢ wszystkie wczesniejsze tabele
(linearyzacja (051) = ,delete table®).
= Po wprowadzeniu tabeli linearyzacji nalezy jg aktywowac (linearyzacja (031) = ,table
on“).
= Po wprowadzeniu tabeli linearyzacji mozna jg dezaktywowac, wybierajgc opcje ,linear”.
Nie powoduje to usuniecia tabeli i mozna jg ponownie aktywowac¢ w dowolnym
momencie, wybierajgc opcje ,table on®.

Customer unit

Wybdr jednostki klienta w funkcji customer unit 056:
= % (Procent)

= Waga: kg, t

= Objetosé: m3, ft3

= Dhugosé: m, ft, in
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Maximum scale
Wprowadzanie wartosci gérnego zakresu (w wybranej jednostce i wybranych miejscach
dziesietnych) w funkcji max.scale 057:

Zakres wartosci: 1 do 100000
Domyslny: 100

9.3.8 Ustawienia bezpieczenstwa

Output on alarm

Wyboér zachowania wyjécia pradowego w przypadku btedu w funkcji output on alarm 040:

= MIN (0/3.6mA): Prad spada do 0 mA lub do 3,6 mA (w zaleznosci od funkcji 033) w przy-
padku btedu.

= MAX (22mA): Prad wzrasta do 22 mA w przypadku btedu.

= hold: W przypadku btedu zachowany zostanie ostatni prad wyjsciowy.

» user-specific: W przypadku btedu wyprowadzany jest prad ustawiony w funkcji 041.

mA mA
[bmA] 110% l[)mA] 110% L ___]______ 1 1 _O % }:[) ___]______ 110%
A B C D
7 4 4 4
o (041)F——-

-10% -10% -10% -10%

a4——— a a a {—————————-
t t t t

0000000261
16 Zachowanie biezqcego wyjscia w przypadku btedu

3,6 mA

22 mA

MIN (0/3.6mA)
MAX (22mA)
hold
user-specific

TOaw>» oL

Output on alarm
Wprowadzanie warto$ci biezacej specyficznej dla uzytkownika w przypadku btedu (patrz funk-
cja 040) w funkcji output on alarm 041:

Zakres wartosci: 0 do 22,00 mA
Domyslny: 3,60 mA

Safety distance > ®23
Wprowadzanie minimalnej odlegtosci do sparametryzowanego punktu zerowego w funkecji
safety distance 042:

Zakres wartosci: 0 m ... (full calibration - safety distance) (lub przeliczona wartos¢ w stopach/
calach)

Funkcja ta zapobiega opuszczeniu taSmy pomiarowej do nieautoryzowanego obszaru
silosu lub bunkra, takiego jak $limak wylotowy.
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Security distance > 823
Wprowadzanie odlegtosci bezpieczenstwa przed odlegtoscig bloku w funkeji security distance
043:

Zakres wartosci: 0 m ... (full calibration - safety distance) (lub przeliczona warto$¢ w stopach/
calach)

ﬂ Strefa ta jest uzywana jako ostrzezenie, Ze jesli poziom napetnienia bedzie nadal
wzrastal, przyszte pomiary mogg by¢ nieprawidtowe, poniewaz odlegtos¢ bloku (a zatem
takze minimalna dtugos¢ zjazdu FMM) moze by¢ zanizona.

In security distance

Wybér zachowania alarmu po osiggnieciu odlegtosci bezpieczenstwa (jesli w funkeji 043
»security distance” wprowadzono warto$¢ wiekszg od zera) w funkcji in security distance
044:

= warning

= alarm

In safety distance

Wybér zachowania alarmu po osiggnieciu odlegtosci bezpieczenstwa (jesli w funkeji 042
,safety distance” wprowadzono wartos$¢ wiekszg od zera) w funkcji in safety distance 045:
= warning

= alarm

9.3.9 Interwal serwisowy

Service interval
Wprowadzanie liczby cykli pomiarowych do nastepnego serwisu (m.in. wymiany tasmy) w
funkcji service interval 024:

Zakres wartosci: 1 do 90000
Domyslny: 45000 (tasma miernicza wykonana ze stali nierdzewnej) / 10000 (ta$ma mierni-
cza wykonana z tworzywa sztucznego)

ﬂ = Jesli ustawiona wartosc¢ zostanie osiggnieta, FMM wyda ostrzezenie.
= Wyjscie przekaznikowe z funkecjg ,service interval” przetgcza sie.
= Resetowanie ostrzezenia lub przetgczonego wyjscia przekaznikowego w funkcji ,service
interval counter 025
= Liczba pomiaréw FMM do nastepnego serwisu zalezy od srodowiska procesowego,
warto$c¢ nalezy dostosowac w zalezno$ci od stopnia zanieczyszczenia i/lub stanu tasmy
pomiarowe;j.

Service interval counter
Wyswietlenie biezgcego licznika interwatéw serwisowych i wyzerowanie licznika w service
interval counter 025:

Zakres wartosci: 0 do 90000
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Aby zresetowaé komunikat serwisowy, licznik interwatéw serwisowych musi by¢ ustawi-
ony na 0. Po liczbie pomiaréw wprowadzonej w funkcji ,service interval 024“ ponownie
pojawi sie ostrzezenie.

9.3.10 Symulacja

Simulation

Wybér symulacji wartosci mierzonej w funkeji simulation 026:

= sim. off: Symulacja jest wytaczona.

= sim. level: Poziom wypelnienia mozna okresli¢ w funkcji 027. W takich przypadkach
zakres wartosci opiera sie na maksymalnej wartosci skali wprowadzonej w funkcji 057.
Wprowadzona wartos¢ jest wyswietlana na wyswietlaczu wartosci mierzonej. Funkcje
wyj$¢ przekaznikowych (np. wartosé¢ graniczna) i wyjscia pradowego sa zgodne z warto$cia
symulacji.

= sim. volume: Objeto$¢ mozna okresli¢ w funkeji 027. W takich przypadkach zakres
wartosci opiera sie na maksymalnej wartosci skali wprowadzonej w funkcji 057. Wpro-
wadzona warto$¢ jest wyswietlana na wyswietlaczu wartosci mierzonej. Funkcje wyjsé
przekaznikowych (np. warto$¢ graniczna) i wyjscia prgdowego sg zgodne z wartoscig symu-
lacji.

= sim. current: Warto$¢ biezacag mozna okresli¢ w funkcji 027. Wyswietlacz wartosci mier-
zonej nadal pokazuje ostatnig zmierzong wartos¢. Funkcje wyjs¢ przekaznikowych (np.
wartos¢ graniczna) nie podazaja za wartoscig symulacii.

ﬂ = Podczas symulacji na wyswietlaczu wartosci mierzonej (funkcja 000) wyswietlany jest
symbol alarmu.
= W trybie symulacji normalny pomiar za pomocg FMM nie jest mozliwy.

- Jesli przed aktywacjg symulacji urzgdzenie znajdowato sie w trybie recznym, czujnik
masy pozostaje w biezgcej pozycji.

- Jesli przed wtaczeniem symulacji modut FMM znajdowat sie w trybie pomiaru, tryb
ten pozostaje aktywny. Ostatnia zmierzona warto$¢ jest zapisywana wewnetrznie i
wyswietlana na wyswietlaczu warto$ci zmierzonych po zakonczeniu symulacji.

- Jesli przed aktywacja symulacji FMM znajdowat sie w trybie pojedynczego cyklu, tryb
ten nie jest juz aktywny. Wejscia i przycisk ,man.start” sg dezaktywowane. Pomiar,
ktéry zostat juz rozpoczety, jest konczony w zwykly sposob, warto$¢ pomiarowa jest
zapisywana wewnetrznie i wySwietlana na wyswietlaczu wartosci pomiarowej po
zakonczeniu symulacji.

Simulation value

Warto$¢ wejsciowa typu symulacji wybranego w funkeji 026 w funkeji simulation value 027:
= 0 do 99 m (Poziom)

= 0 do 22,00 mA (Aktualna strona)

= 0 do 100000 (Objetosc)

Ochrona ustawien przed nieautoryzowanym dostepem

Wprowad?Z parametr odblokowania, aby zablokowaé wejscie parametru w funkcji unlock
parameter 074:
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= 100 (Wejscie parametréw odblokowane)
= <>100 (Wejscie parametru zablokowane)

Wiaczanie i wylaczanie blokady klawiatury > 821

Resetowanie bledéw

Usun wyswietlane btedy w funkcji clear error 072:

= keep; Btedy nie sg usuwane.

= erase previous: Ostatni blad zostanie usuniety.

= erase present: Biezacy btad zostanie usuniety.

= erase all: Biezace (070) i poprzednie (071) btedy zostang usuniete.
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