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Dokiiman bilgisi

Smartec CLD132/134 PROFIBUS PA/DP

1 Dokiiman bilgisi

1.1 Uyarilar

Bilgilerin yapisi

Anlami

Nedenleri (sonuglari)
Uyulmamasi halinde olabilecekler
(gegerliyse)

» Diizeltme eylemi

Bu isaret, tehlikeli durumlari belirtir.
Tehlikeli durum engellenmedigi takdirde 6liimctl veya ciddi yaralanmalar
olusacaktir.

A UYARI

Nedenleri (/sonuglari)
Uyulmamasi halinde olabilecekler
(gegerliyse)

» Diizeltme eylemi

Bu isaret, tehlikeli durumlari belirtir.
Tehlikeli durum engellenmedigi takdirde 6liimctl veya ciddi yaralanmalar
olusabilir.

A\ DIKKAT
Nedenleri (/sonuglar)
Uyulmamasi halinde olabilecekler
(gegerliyse)

» Diizeltme eylemi

Bu isaret, tehlikeli durumlar: belirtir.
Tehlikeli durum engellenmedigi takdirde hafif veya daha ciddi
yaralanmalar olusabilir.

Neden/durum

Uyulmamasi halinde olabilecekler
(gegerliyse)

» Eylem/not

Bu isaret, maddi hasara neden olabilecek durumlara kars1 uyarir.

1.2 Semboller

a Ek bilgi, ipucu

¥4} [zin verilen

VM Tavsiye edilen

X Yasak veya tavsiye edilmez

Cihaz dokiimantasyonu referansi

Sayfa referansi

[N Grafik referansi

L Adim sonucu

1.3 Cihaz tizerindeki semboller
AR Cihaz dokiimantasyonu referansi

1.4 Dokiimantasyon
Smartec CLD132 icin Kullanim Talimatlari, BAO0207C

Smartec CLD134 icin Kullanim Talimatlari, BAO0401C

PROFIBUS DP/PA, BAO0OO034S planlama ve devreye alma icin kilavuzlar
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Smartec CLD132/134 PROFIBUS PA/DP Temel gtivenlik talimatlari
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2 Temel giivenlik talimatlari
2.1 Personel icin gereksinimler

= Ol¢lim sisteminin kurulumu, isletilmesi ve bakimi sadece ézel egitimli teknik personel
tarafindan yapilmalidir.

= Teknik personel, tesis operatdrii tarafindan belirtilen iglemleri yapmak tizere
yetkilendirilmis olmaldir.

= Elektrik baglantisi sadece bir elektrik teknisyeni tarafindan yapilmalidir.

= Teknik personel bu Kullanim Talimatlarini okumus ve anlamis olmali ve belirtilen
talimatlara uymaldur.

= Olclim noktas arizalar1 sadece yetkili ve ézel egitimli personel tarafindan onarilmaldir.

Bu Kullanim Talimatlarinda belirtilmeyen onarimlar sadece dogrudan tretici veya
servis kurulusu tarafindan yapilmalidir.

2.2 Kullanim amaci

Smartec CLD132 ve CLD134 iletkenlik 6l¢imi i¢in 6l¢iim sistemleridir. PROFIBUS araytizii
cihazin, bilgisayarda bir tesis varlik yénetim araci, érn. FieldCare veya bir devreye alma
aracl,0rn. DeviceCare, kullanarak calistirmaya imkan tanir.

PROFIBUS, IEC 61158/IEC 61508 uygun bir agik fieldbus standardidir. Ozellikle proses
muhendisligi gereksinimlerini karsilamak iizere tasarlanmistir ve bir veri yolu hattina
birden fazla 6l¢iim cihazinin baglanmasina imkan tamir. IEC 1158-2'ye uygun iletim
yontemi guvenli sinyal iletimini garanti eder.

Bu cihazin belirtilenin diginda herhangi bir ama¢ dogrultusunda kullanilmas: can gtvenligi
ve tim Ol¢lim sistemi agisindan bir tehlike tegkil etmekte olup, bu sekilde kullanilmasi
yasaktir.

Uretici, yanlhs veya amag dig1 kullamimdan kaynaklanan hasardan sorumlu degildir.

2.3 Isyeri giivenligi

Kullanici olarak asagidaki gtivenlik sartlarina uyma sorumlulugu size aittir:
= Montaj kurallari

= Yerel standartlar ve diizenlemeler

s Patlama korumasina iliskin diizenlemeler

Elektromanyetik uyumluluk

= Uriin, endiistriyel uygulamalarla ilgili uluslararasi standartlara uygun gekilde
elektromanyetik uyumluluk acisindan test edilmistir.

= Belirtilen elektromanyetik uyumlulugun saglanabilmesi icin triin bu Kullanim
Talimatlarinda belirtilen sekilde baglanmalidir.

2.4 isletim giivenligi

Tiim 6l¢iim noktasini devreye almadan 6nce:

1. Tim baglantilarin dogru oldugunu onaylayin.

2. Elektrik kablolarinda ve hortum baglantilarinda hasar bulunmadigindan emin olun.
3. Hasarl urtnleri calistirmayin ve kaza eseri ¢alismalarini engelleyin.
4
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Temel glivenlik talimatlari

Smartec CLD132/134 PROFIBUS PA/DP

Calisma sirasinda:

» Arzalar giderilemiyorsa:
urtnler kullanimdan ¢ikarilmalidir ve kaza eseri calismalarina kars: korunmalidir.

2.5  Uriin giivenligi

Uriin, giivenlik agisindan en son teknolojiye gore tasarlanmis olup, test edilmis ve Uretim
yerinden kullanim giivenligini saglayacak sekilde ayrilmustir. Ilgili tim dizenlemelere ve
uluslararasi standartlara uyulmustur.

Cihazin garantisinin gecerli olabilmesi i¢in cihaz, Kullanim Talimatlarinda belirtilen sekilde
kurulmal ve kullanilmalidir. Cihaz iizerinde ayarlarin yanliglikla degistirilmesini
engelleyen giivenlik mekanizmalar1 mevcuttur.

Kullanicy, cihazin ve cihazin veri aktariminin gtivenligini saglamak tizere tasarlanmig ve
sirketinin giivenlik standartlarina uygun Bilisim Teknolojisi (IT) giivenlik 6nlemlerini
alinmasindan kendisi sorumludur.

Endress+Hauser



Smartec CLD132/134 PROFIBUS PA/DP Teslimatin kabul edilmesi ve {iriiniin tanimlanmasi

3 Teslimatin kabul edilmesi ve iiriiniin
tanimlanmasi
3.1 Teslimatin kabul edilmesi

1. Paketin hasar gérmediginden emin olun.

-~ Pakette herhangi bir hasar varsa tedarik¢iyi uyarin.
Sorun ¢oziimlenene kadar hasarl paketi ellemeyin.

2. Paketiceriginin hasar gérmediginden emin olun.

-~ Teslimat iceriginde herhangi bir hasar varsa tedarikgiyi uyarin.
Sorun ¢oziimlenene kadar hasarli Uriinlere dokunmayin.

3. Teslimatin eksiksiz oldugundan ve eksik parca olmadigindan emin olun.
L~ Nakliye dokiimanlarini siparisiniz ile karsilastirin.

4. Uriniin saklanmasinda ve depolanmasinda kullanilan ambalaj darbelere ve neme
kars1 koruma saglamalidir.

L~ Bu amacla en iyi korumayi orijinal paket saglar.
[zin verilen ortam kosullarina uydugunuzdan emin olun.

Herhangi bir sorunuz oldugunda litfen tedarikcinize veya yerel satis merkezinize
basvurun.

3.2 Uriin tanimlamasi

3.2.1 Isim plakasi

[sim plakasi cihaz hakkindaki su bilgileri igerir:
= Uretici tanimlamasi

= Siparis kodu

= Seri numarasl

= Ortam ve proses kosullar1

= Giris ve ¢ikis degerleri

= Giivenlik bilgileri ve uyarilar

s Koruma sinif

» Isim plakasi iizerindeki bilgileri siparis ile karsilagtirin.

3.2.2 Uriiniin tanimlanmasi

Uriin sayfasi
www.endress.com/CLD132

www.endress.com/CLD134

Siparis kodunun okunmasi

Uriintiniiziin siparis kodunu ve seri numarasini su yerlerde bulabilirsiniz:
= [sim plakasinda
= Teslimat kagitlarinda

Uriin hakkinda bilgi
1. www.endress.com adresine gidin.

2. Sayfada arama (biyiite¢ sembolii): Gegerli seri numarasi girin.

Endress+Hauser 7
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Teslimatin kabul edilmesi ve tirtiniin tanimlanmasi Smartec CLD132/134 PROFIBUS PA/DP

3. Arama yapin (btytitec).
 Uriin yapisi agilan bir popup pencerede gériintiilenir.

4. Uriine genel bakig tiklayin.

Y~ Yeni bir pencere acilir. Burada, iirtin dokiimantasyonu da dahil olmak tizere
cihazinizla ilgili bilgileri doldurun.

3.3 Teslimat kapsami

CLD132

PROFIBUS ile 'kompakt versiyon" teslimat kapsaminda asagidakiler bulunur:
= Entegre sensore sahip kompakt 6lciim sistemi Smartec

= Terminal gerit seti

= Koriikler (cihaz versiyonu -*GE1***** icin)

= Kullanim Talimatlar1 BAOO207C

= PROFIBUS BA0O0213C ile saha haberlesmesi icin kullanim talimatlar:

= M12 konnektdr (cihaz versiyonu -******PF* icin)

PROFIBUS ile "ayrik versiyon' teslimat kapsami icerisinde asagidakiler bulunur:
= Smartec transmiter

= CLS52 enduktif iletkenlik sensoru ve sabit kablosu

= Terminal gerit seti

= Koriikler (cihaz versiyonu -*GE1***** icin)

= Kullanim Talimatlar1 BAOO207C

= PROFIBUS BA00213C ile saha haberlesmesi icin kullanim talimatlar:

= M12 konnektdr (cihaz versiyonu -******PF* icin)

CLD134

PROFIBUS ile "kompakt versiyon" teslimat kapsaminda asagidakiler bulunur:
= Entegre sensore sahip Smartec kompakt 6l¢iim sistemi

= Terminal gerit seti

s Kullanim Talimatlar1 BAOO401C

= PROFIBUS BA0O0213C ile saha haberlegsmesi i¢in kullanim talimatlar:

= M12 konnektdr (cihaz versiyonu -******PF* icin)

"Ayrik versiyon" teslimat kapsaminda asagidakiler bulunur:

= Smartec transmiter

= CLS54 endiiktif iletkenlik sensorii ve sabit kablosu

= Terminal serit seti

= Kullanim Talimatlar1 BAOO401C

= PROFIBUS BA00213C ile saha haberlesmesi i¢in kullanim talimatlari
= M12 konnektor (cihaz versiyonu -******PF* icin)

'‘Sensdrsiiz transmiter versiyonu' teslimat kapsaminda asagidakiler bulunur:
= Smartec CLD134 transmiter

= Terminal gerit seti

= Kullanim Talimatlar1 BAO0O401C/07/EN

= PROFIBUS BA00213C ile saha haberlesmesi icin kullanim talimatlari

= M12 konnektodr (cihaz versiyonu -******pPF* jcin)

8 Endress+Hauser



Smartec CLD132/134 PROFIBUS PA/DP Kurulum
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4 Kurulum

4.1 Sistem mimarisi

Tam bir 6l¢lim sistemi asadidakilerden olusur

= PROFIBUS PA veya DP bulunan CLD132 veya CLD134 transmiter

» Segment kuplorii (sadece PA)

= PROFIBUS veri yolu sonlandiricist

= Veri yolu sonlandiricist dahil kablolama

» FieldCare veya DeviceCare bulunan Programlanabilir Lojik Kontrol Cihazi (PLC) veya
bilgisayar

1 2 3
o T

| Eﬁ%ﬁﬂ
BUE0

PROFIBUS DP

Eﬁ%ﬁﬂ
OBWESIC)

PROFIBUS PA

4
A0052586
1 PROFIBUS arayiiziine sahip 6l¢iim sistemleri
1 PROFIBUS arayiizii ve igletim programina sahip bilgisayar
2 PLC
3 Segment kuplérii
4 CLS52 veya CLS54 bulunan CLD132 veya CLD134 PROFIBUS PA ayrik versiyon
5 CLD132 veya CLD134 PROFIBUS PA kompakt versiyon
6  Sonlandirma rezistérii
7 CLD132 veya CLD134 PROFIBUS PA kompakt versiyon
Bir veri yolu segmentindeki maksimum transmiter sayisi akim tiketimleri, veri yolu
kuploru ve gereken veri yolu uzunlugu ile belirlenir.
PROFIBUS DP/PA, BAOOO34S planlama ve devreye alma icin kilavuzlar
9



Kurulum Smartec CLD132/134 PROFIBUS PA/DP

4.2 Ol¢iim cihazinin montajt

» Kurulumu kullanim talimatlarina uygun sekilde gerceklestirin.

Smartec CLD132 icin Kullanim Talimatlari, BAO0207C

Smartec CLD134 icin Kullanim Talimatlari, BAO0401C

4.3 Kurulum sonrasi kontrolii
1. Montajdan sonra 6l¢iim sisteminde hasar olup olmadigini kontrol edin.
2. Sensorin urin akisiyla ayni yénde oldugunu kontrol edin.

3. Sensor bobin govdesinin tamamen irlin tarafindan islak hale getirildigini kontrol
edin.

10 Endress+Hauser



Smartec CLD132/134 PROFIBUS PA/DP Elektrik baglantisi

5 Elektrik baglantisi

A UYARI

Cihazda elektrik vardir!

Hatali baglanti yaralanmaya veya 6liime neden olabilir!

» Elektrik baglantisi sadece bir elektrik teknisyeni tarafindan yapilmalidir.

» Elektrik teknisyeni bu Calistirma Talimatlarini okumus ve anlamig olmal ve belirtilen
talimatlara uymalidir.

» Baglanti islemine baslamadan 6nce kablolarda elektrik olmadigindan emin olun.

5.1 Ol¢iim cihazinin baglanmasi

» Elektrik baglantisini kullanim talimatlarina uygun sekilde ayarlayin.

Smartec CLD132 i¢in Kullanim Talimatlari, BAO0207C

Smartec CLD134 icin Kullanim Talimatlari, BAOO401C

5.2 Veri yolu kablosunun baglanmasi

Kablonun muhafaza icerisine verilmesi

3 i @’—%\
g =
(@] -
%7'*—'" 5 — | J‘ ‘L DO Eﬁ_\
_— \J\\uunum‘wulu
1 ? 6 //; :

S

A0051920

®

2 Veri yolu kablo baglantist (sag = kapak cergevesi ¢ikarilmig, sol = kapak gergevesi ¢ikarilmamig gériiniim)

DIL sivici i¢in port

Koruyucu kapak

Sigorta

Yerinden ¢ikarilabilen elektronik kutusu
Terminaller

Mubhafaza topragt

[ O R N )

1. Dort yildiz viday: gevsetin ve muhafaza kapagini ¢ikarin.

2. Terminal bloklar: tizerindeki koruyucu kapadi kaldirin. Bunu yapmak icin tornaviday1
girintiye takin ve tirnaga asagi dogru bastirin ().

3. Kabloyu acik kablo girisinden baglant1 bélmesine yénlendirin.

PA cihaz i¢in kablo baglantisi

1. Veriyolu kablosunu yiiksek mukavemetli kablo rakoru veya bir M12 konnektér
kullanarak baglayin.

Endress+Hauser 11



Elektrik baglantisi

Smartec CLD132/134 PROFIBUS PA/DP

4.

HE8REEEEEEEEE BBBE8EEREEREEE

98 95 94 78 85 86 93 94 81 82 99 98 95 94 78 85 86 93 94 81 82

99
an eis/e/sse/s/s/o/s/e/s/e
\\ \\
PA+ PA- PA+ PA-
BK BK
PE ® PE®
I E——
T M12 Pg 135

A0052496

Veri yolu kablosunun kablo ¢ekirdeklerini terminal bloguna baglayin. PA + ve PA-
baglantilarinin kutuplarinin karistirllmasinin bir etkisi yoktur.

Kablo rakorunu sikistirin.

Muhafazanin kapagin kapatin.

DP cihaz icin kablo baglantis1

1.
2.

12

Veri yolu kablosunu ytiksek mukavemetli kablo rakoru kullanarak baglayin.

(Js]
10kje1
[DZ@ 99\98\67 68 69 85 99\98\67 68 69 85
[C1d]
B B
A A
BK

AD052497

GND

Veri yolu sonlandirma icin gti¢ beslemesi +5 V
B (RxD / TxD-P)

A (RxD / TxD-N)

Sonraki PROFIBUS cihazi (déngiilii)

Veri yolu sonlandirma

N~ W N

Veri yolu kablosunun kablo ¢ekirdeklerini terminal bloguna baglayin.
Kablo rakorunu sikistirin.

Muhafazanin kapadimn kapatin.

Endress+Hauser



Smartec CLD132/134 PROFIBUS PA/DP

Elektrik baglantisi
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Veri yolu sonlandirma

PROFIBUS PA ve DP i¢in veri yolu sonlandirmalar: farklidir.
= Her PROFIBUS PA veri yolu segmenti her ucunda bir pasif veri yolu sonlandirici ile

sonlandirilmalidir.

= Her PROFIBUS DP veri yolu segmenti her ucunda bir aktif veri yolu sonlandirici ile

sonlandirilmalidir.

5.3 Baglanti sonrasi kontrol

» Elektrik baglantilar1 yapildiktan sonra asagidaki kontrolleri gerceklestirin:

Cihaz kosullar1 ve teknik 6zellikleri

Notlar

Dis taraftaki cihazlarda ve kablolarda herhangi bir hasar var m1?

Gozle kontrol

Elektrik baglantisi Notlar

Besleme voltaj, isim plakasinda belirtilen voltajla ayni m1? 230V AC
115V AC
100V AC
24V AC/DC

Kullanilan kablolar gerekli sartlar1 karsiliyor mu?

Elektrot/sensor baglantisi i¢in orijinal
bir E+H kablo kullanin; Aksesuarlar
bolimiine bakin

Baglanan kablolarda gerginlik azaltmasi var m1?

Kablo tipi ddsemesi tamamen izole edilmis mi?

Gii¢ beslemesini ve sinyal kablolarini
tlim kablo rotasi boyunca ayr ¢alistirin,
bu sayede bir parazit meydana gelmez.
Ayri kablo kanallari en uygunudur.

Kablolar diigiim ve biikiilme olmadan dogru désendi mi?

Gii¢ ve sinyal kablolari, kablolama semasina uygun sekilde diizgiin
olarak baglanmig mi1?

Ttm vidali terminaller sikigtirilmig mi?

Tiim kablo girigleri takildi, sikistirildi ve sizdirmaz hale getirildi mi?

Tim muhafaza kapaklar1 takilmig ve sikica sikilmis mi?

Contalari hasara karsi kontrol edin.

13




Calistirma
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6 Calistirma

6.1 Ekran ve calistirma elemanlari
1
MEAS CAL READY SETUP HOLD (—4‘
[ ]
M‘% mS/cm
i 2000 o
£ 20mA
‘ @ ALARM O
ClC
3 Kullanict arayiizii
1 PROFIBUS arayiizii ile aktif haberlesme icin gosterim sembolii
Anahtar atama ve sembolleri icin aciklama:
» Kullanim talimatlarin kullanin.
Smartec CLD132 i¢in Kullanim Talimatlari, BAO0207C
Smartec CLD134 i¢in Kullanim Talimatlari, BAO0401C
6.2 FieldCare veya DeviceCare ile calisma

Fieldcare, Endress+Hauser'den FDT tabanl tesis varlik yonetimi aracidir. Tiim akilli saha
cihazlarini tesiste yapilandirabilir ve size yonetim i¢in yardimci olur. Durum bilgilerinin
kullanilmast ile cihazlarin izlenmesi icin basit ve etkin bir arag sunar.

= PROFIBUS destekler

= Birden fazla Endress+Hauser WIFI cihazini destekler

= FDT standardina uygun tiim {i¢lincil parti cihazlari destekler, érn. siiriicii, 1/0 sistemleri,
sensorler

= DTMler bulunan tiim cihazlar i¢in tam fonksiyon sunar

= Bir tedarikci DTM bulunmayan gtlincii parti fieldbus cihazlari icin genel profil calismasi
sunar

DeviceCare, Endress+Hauser cihazlarin konfigiirasyonu icin Endress+Hauser tarafindan
gelistirilmis bir aractir. Bir tesis icerisindeki tiim akilli cihazlar noktadan noktaya veya
noktadan bus baglantisina yapilandirilabilir.

Kurulum agiklamasi icin kullanim talimatlarina bakin.
FieldCare/DeviceCare, BAO0O027S

Endress+Hauser
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7 Sistem entegrasyonu

7.1 PROFIBUS PA/DP blok model

PROFIBUS konfigiirasyonunda, tim cihaz parametreleri fonksiyonel 6zelliklere gére
siniflandirilir ve genelde ¢ farkl bloga atanir. Bir blok, parametrelerin ve ilgili
fonksiyonlarin bulundugu bir kap olarak diigtinebilir (bkz. ).

Bir PROFIBUS cihazi asagidaki blok tiplerine sahiptir:

= Bir fiziksel blok (cihaz blogu)
Fiziksel blok cihazin tim cihaza 6zel dzelliklerini igerir.

= Bir veya daha fazla transdiiser blogu
Transdiiser blogu cihazin tiim 8l¢iim ve cihaza 6zel parametrelerini icerir. Olgiim
prensipleri (6rn. iletkenlik, sicaklik) PROFIBUS Profile 3.0 Teknik Ozelliklerine uygun
sekilde transdiiser bloklari icerisinde gosterilir.

= Bir veya daha fazla fonksiyon blogu (fonksiyonu blogu)
Bir fonksiyon blogu cihazin otomasyon fonksiyonlarini icerir. Transmiter, 6l¢tlen
degerleri 6lceklendirmek ve sinir dederinin asilmasini kontrol etmek i¢in kullanilan
Analog Girig Bloklarini icerir.

Bu bloklar ile ¢cok sayida otomasyon gorevi gerceklestirilebilir. Bu bloklara ek olarak bir
transmiter herhangi bir sayida diger bloklara da sahip olabilir. Bunlar arasinda, 6rnegin,
transmiter tarafindan birden fazla proses degiskeni sunulmasi durumunda ¢ok sayida
analog giris fonksiyon blogu bulunur.

Local operation
|l,mm:u: | = T
Physical Block
/ =
IS
=]
Manufacturer specific | MRS 8
-t =
parameters %
—
A
<
\ S
Analyser Transducer Block 1 Analog Input Block 1 OUT VALUE by
|| Main Meas. Value - Main Meas. Value Value/Status| %
Sensor Main Process Value Main Process Value §
| Signal processin
g P 9 Analyser Transducer Block 2 Analog Input Block 2 OUT VALUE %
| Temperature Value | Temperature Value Value/Status | | M
Temperature Temperature %
o
(=¥}
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4 Blok model (gri = profil bloklar)

7.1.1  Fiziksel blok (cihaz blogu)

Bir fiziksel blok transmiteri benzersiz sekilde tanimlayan ve 6zelliklerini gésteren tim
verileri icerir. Bu, transmiter izerinde isim plakasinin elektronik versiyonu olarak
disintlebilir. Fiziksel blok parametreleri 6rn. cihaz tipi, cihaz adi, iiretici tanimlamasi, seri
numarasidir.
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Fiziksel blogun bir bagka gorevi, transmiter icerisinde kalan bloklarin yiriitiilmesini
etkileyen genel parametreleri ve fonksiyonlari yénetmektir. Fiziksel blok bu nedenle cihaz
durumunu kontrol eden ve diger bloklarin ve bu sayede de cihazin ¢alismasini etkileyen
veya kontrol eden merkezi Unitedir.

7.1.2 Yazma korumasi

= Sahada donanim yazma korumasi
Art1ve ENTER tuslarina es zamanli olarak basarak sahada konfigtrasyon islemlerine
karsi cihazi kilitleyebilirsiniz.
CAL ve EKSI tuglarina basarak cihazin kilidini acabilirsiniz.

= PROFIBUS ile donanim yazma korumasi
HW_WRITE_PROTECTION parametresi donanim yazma korumasinin durumunu
gosterir. Asagidaki durumlar mimkundur:
1: Donanim yazma korumasi devrede, cihaz verilerinin tizerine yazilamaz
0: Donanim yazma korumasi devrede dedil, cihaz verilerinin tizerine yazilabilir

= Yazilim yazma korumasi
Tim parametrelerin lizerine yazilmasini engellemek icin yazihm yazma korumasini da
ayarlayabilirsiniz. Bunu WRITE_LOCKING parametresine bir giris yaparak yapabilirsiniz.
Asagidaki girislere izin verilir:
2457: Cihaz verilerinin tizerine yazilabilir (fabrika ayari)
0: Cihaz verilerinin lizerine yazilamaz

Smartec CLD132 i¢in Kullanim Talimatlari, BAO0207C

7.1.3  Parametre LOCAL_OP_ENABLE
Cihaz tzerinde lokal ¢alismaya izin vermek veya kilitlemek icin bu parametreyi kullanin.

Asagidaki dederler mimkiindir:

® 0: Devrede degil
Lokal calisma kilitli. Bu durumu sadece veri yolu ile dedistirebilirsiniz. Lokal ¢calismada
9998 kodu goérintilenir. Transmiter klavye ile donanim yazma korumast ile ayni sekilde
davranir.

= 1: Devrede.
Lokal calisma aktif. Ancak, masterdan gelen komutlarin saha komutlarina gére énceligi
vardir.

ﬂ Eger haberlesme 30 saniyeden uzun stire kesintiye ugrarsa, lokal calisma otomatik
devreye alinir.

Eger lokal calisma kilitliyken haberlesmede ariza olursa, haberlesme yeniden
calismaya basladiginda cihaz hemen kilitli duruma geri déner.

7.1.4 Parametre PB. TAG DESC

Miigteriye ézel numaray: (ETIKET numarasi) asagidakiler ile yapilandirabilirsiniz:
= Meni alani 12 icerisinde lokal ¢alisma (fonksiyon grubu INTERFACE) veya
= fiziksel blogun PROFIBUS parametresi TAG_DESC ile.

Eger iki secenekten biri ile etiket numarasini dedistirirseniz, degisiklik diger konumda da
hemen gérilebilir.

7.1.5 Parametre FACTORY RESET

FACTORY_RESETparametresini kullanarak asagidaki verileri sifirlayabilirsiniz:
» 1 - Tim verileri PNO varsayilan degerlerine

= 2506 - Transmiter sicak calisma

® 2712 - Veri yolu adresi

= 32768 - Kalibrasyon verileri

® 32769 - Ayar verileri
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Lokal calismayi kullanarak tum verileri fabrika ayarlarina sifirlayabilir veya ment alani
S10 icerisindeki (SERVICE fonksiyon grubu) sensor verilerini silebilirsiniz.

7.1.6  Parametre IDENT_NUMBER_SELECTOR

Bu parametreyi kullanarak, transmiterde {i¢ calisma modu arasinda gecis yapabilirsiniz,
bunlarin her biri déngtsel verilere gore farkl bir fonksiyona sahiptir:

IDENT_NUMBER_SELECTOR

Fonksiyonlar

0

Dongiisel haberlesme sadece Profile GSD ile miimkiindiir. Déngtisel
veride sadece standart teshis

1 (varsayilan)

Profile 3.0 ile tam fonksiyon ve déngiisel veride gelismis hata teshisi
Ureticiye 6zel GSD gereklidir.

Dongtisel veride teshis olmadan geriye déntik uyumlu Profile 2.0
fonksiyonu Ureticiye ézel Profile 2.0 GSD gereklidir.

(Ayrica cihaz master dosyalarindaki tabloya bakin ).

7.1.7  Analog Giris Blogu (fonksiyon blogu)

Analog Girig fonksiyon blogunda proses degiskenleri (iletkenlik ve sicaklik) gostergeler ve
takip eden otomasyon fonksiyonlari icin transdiser blogu ile enstriimantasyon ve kontrol
anlaminda hazirlanir (6rn. élceklendirme, sinir deger isleme). ki Analog Girig fonksiyon
blogu PROFIBUS bulunan transmiter i¢cin sunulur.

7.1.8  Sinyal isleme

Asagidaki Analog Giris fonksiyon blogunun i¢ yapisinin sematik gésterimidir:

SIMULATION
VALUE

PV_SCALE

PV_SCALE_MAX

PV_SCALE_MIN

FSAFE_VALUE
PERMITTED_MODE

MAN

SCALE_UNIT

OUT_SCALE_MIN

OUT_SCALE_MAX

OUT_SCALE
LO_LIM
LO_LO_LIM
ALARM_HYS

OUT
MODE_BLK

HI_HI_LIM

=
E
! &
=
=

HI_LIM

|— NORMAL_MODE

IMODE/
—ISTATUS

— =— =— =— - CHANNEL

Transducer ! j B
Block 0

_|_
I
|
I
|
I
|
_'_
|
I
|
I
|
_—_I—FSAFE TYPE
[E -
|

1']7( — FALL | 0/S : OUT
5 N ot

PV

oUT AUTO

ACTUAL_MODE = =— =—
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5 Bir analog giris fonksiyon blogunun sematik i¢ yapist

Analog Giris fonksiyon blogu giris degerini Analizér Transdiser Blogundan alir. Girig
degerleri daimi olarak Analog Giris fonksiyon bloguna atanir:

= Ana proses dederi — Analog Giris fonksiyon blogu 1 (Al 1)

= Sicaklik — Analog Girig fonksiyon blogu 2 (Al 2)
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7.1.9 SIMULATE

SIMULATE parametre grubunda girig dederini bir simtlasyon dederi ile degistirebilir ve
simulasyonu etkinlestirebilirsiniz. Durumun ve simtlasyon dederinin belirlenmesi ile
otomasyon sisteminin cevabini test edebilirsiniz.

7.1.10 PV_FTIME

PV_FTIME parametresinde bir filtre belirleyerek dontistiirtilen giris degerini (ana deger =
PV) séntimleyebilirsiniz. Eger siire olarak O saniye belirlenmisse, giris degeri
sénimlenmez.

7.1.11 MODE_BLK

MODE_BLK parametre grubu Analog Giris fonksiyon blojunun ¢alisma modunu se¢mek
icin kullanilir. MAN c¢alisma modunun (manuel) segilmesi ile OUT ¢ikis dederini ve OUT
durumunu dogrudan belirleyebilirsiniz.

Analog Giris Blogunun en énemli fonksiyonlar1 ve parametreleri asagida listelenmistir.

Analog Giris Blogunun fonksiyonlarinin tablo seklinde 6zeti: .

7.1.12 Calisma modunun secilmesi

Calisma modu MODE_BLKparametre grubu ile ayarlanir. Analog Giris fonksiyon blogu
asagidaki calisma modlarini destekler:

s AUTO(Otomatik mod)

= MAN(Manuel mod)

= 0/S(Servis dist)

7.1.13 Birimlerin secilmesi

Olctilen degerlerden biri icin sistem birimini Analog Giris Blogundaki Fieldcare ile
dedistirebilirsiniz.

Analog Giris Blogunda birimin degistirilmesinin PLCye iletilen 6l¢tlen deger tzerinde ilk
basta bir etkisi yoktur. Bu, ani bir degisimin takip eden kontroli etkilememesini saglar.
Birim degisiminin 6l¢llen dederi etkilemesini istiyorsaniz, SET_UNIT_TO_BUS
fonksiyonunu etkinlestirmek icin Fieldcare kullanmaniz gereklidir.

Birimlerin degistirilmesinin bir bagka yéntemi PV_SCALE ve OUT_SCALE
parametrelerinin kullanilmasidir.

7.1.14 OUT

Cikis degeri OUT, ¢ok sayida parametre kullanilarak girilen uyari sinirlari ve alarm sinirlari
(6rn. HI_LIM, LO_LIM) ile kargilagtirilir. Bu sinirlardan bir tanesinin ihlal edilmesi
durumunda, bir sinir deger proses alarmi (6rn. HI. ALM, LO_ALM) tetiklenir.

7.1.15 OUT Status

OUT parametre grubunun durumu Analog Giris fonksiyon blogunun durumunu ve takip
eden fonksiyon bloklarina giden OUT c¢ikis degerlerinin gecerliligini raporlamak igin
kullanilir.
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Asagidaki durum degerleri gorintilenebilir:

= GOOD_NON_CASCADE
Cikis degeri OUT gecerli ve sonraki islemler icin kullanilabilir.

= UNCERTAIN
Cikis degeri OUT sadece sinirh kapsamda sonraki islemler icin kullanilabilir.

= BAD
Cikis degeri OUT gecersiz. Bu Analog Girig fonksiyon blogu O/S ¢alisma moduna
gectiginde veya 6nemli bir ariza durumunda gergeklesir (Kullanim Talimatlarindaki ve
sistem veya proses hata mesajlari).

Cihazn icindeki hata mesajlar1 yaninda diger cihaz fonksiyonlarinin da OUT dederinin
durumuna etkisi mevcuttur:
= Otomatik tutma
Eger Hold acilirsa, OUT durumu BAD 6zel degil (0x00) olarak ayarlanir.
= Kalibrasyon
Kalibrasyon sirasinda, OUT durumu UNCERTAIN sensoér kalibrasyon degeri (0x64)
olarak ayarlanir (tutma agilmis olsa bile).

7.1.16 Giris/c¢ikis simiilasyonu

Fonksiyon blogunun giris ve ¢ikisini simtle etmek icin Analog Giris fonksiyon blogunun
cok sayida parametresini kullanabilirsiniz:

Analog Giris fonksiyon blogunun girisinin simiilasyonu
» SIMULATIONparametre grubunun kullanilmasi ile giris degerini simiile edebilirsiniz
(6lctilen deger ve durum).

~ Similasyon degeri tim fonksiyon blogu boyunca c¢alisacagi i¢in blogun tim
parametre ayarlarini kontrol edebilirsiniz.

Analog Giris fonksiyon blogunun c¢ikisinin simiilasyonu

» MODE_BLK parametre grubundaki ¢calisma modunu MAN olarak ayarlayin ve
OUTparametresinde gereken cikis degerini dogrudan belirleyin.

7.1.17 Lokal calismada 6lciilen deger simiilasyonu

Lokal calismada 6l¢tilen degder simtlasyonu i¢in durum UNCERTAIN - simiile edilen deder
fonksiyon bloklarina aktarilir. Bu Al bloklarindaki ariza giivenceli mekanizmay tetikler.

7.1.18 Anza giivenceli mod (FSAFE_TYPE)

Eger bir girig degeri veya simiilasyon degeri (BAD) durumuna sahipse, Analog Girig
fonksiyon blogu parametre FSAFE_TYPE icerisinde tanimlanan ariza gtivenceli modda
calismaya devam eder.

Parametre FSAFE_TYPE asadidaki ariza glivenceli modu sunar:
= FSAFE_VALUE
Parametre FSAFE_VALUE icerisinde belirlenen deder sonraki islemler icin kullanilir.
= LAST _GOOD_VALUE
Gecerli son deder sonraki islemler icin kullanilir.
= WRONG_VALUE
Mevcut deger BAD durumundan bagimsiz olarak sonraki islemler i¢in kullanilir. Fabrika
ayari varsayllan dederdir (FSAFE_VALUE), 0 degeri ile.

ﬂ Ariza glivenceli mod, Analog Giris fonksiyon blogunun O/S ¢alisma moduna
ayarlanmasi durumunda da etkinlestirilir.

7.1.19 Giris degerinin yeniden 6lceklendirilmesi

Analog Giris fonksiyon blogunda giris degeri veya giris araligi otomasyon gereksinimlerine
uygun sekilde dlceklendirilebilir.
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Ornek:
= Transdiiser blogundaki sistem birimi “Cdir.
s Cihazin 6l¢tim araligi —10 ... 150 °Cdur.
= Otomasyon sistemine gore ¢ikig araligi 14 °F ... 302 °F olmalidir.
= Transdiiser blogundan gelen 6lciilen deger (giris degeri) giris 6lceklendirme PV_SCALE
ile istenen cikis araligina OUT_SCALE dogrusal olarak yeniden 6l¢eklendirilir.
= Parametre grubu PV_SCALE
PV_SCALE_MIN (V1HO) -10
PV_SCALE_MAX (V1H1) 150
= Parametre grubu OUT_SCALE
OUT_SCALE_MIN (V1H3) 14
OUT_SCALE_MAX (V1H4) 302
OUT_UNIT (V1H5) [°F]

Bu érnedin bir giris degeri 25 °C i¢in OUT parametresi kullanildiginda, 77 °F gikis degeri
olacagi anlamina gelir.

Transducer

Block /

0,
1004 OUT_SCALE

v

—» OUT
77°F

25°C

14 302

A0051950

6 Analog Giris fonksiyon blogunun giris degerinin 6lceklendirilmesi

7.1.20 Sinir degerleri

Prosesinizi izlemek icin iki uyar1 smir1 ve iki alarm sinir1 belirleyebilirsiniz. Olgiilen degerin
durumu ve sinir deder alarmlarinin parametreleri élciilen degerin géreceli pozisyonunun
gostergesidir. Sinir deger bayraklarinda sik degisimleri ve alarmlarin sik devreye
girmesini/cikmasini engellemek icin bir alarm histerezis de tanimlayabilirsiniz. Sinir
degerler icin cikis degeri OUT baz alinir. Eger cikis degeri OUT tanimlanan sinir dederlerini
gecerse veya bunlarin altina diiserse, otomasyon sistemi sinir deger proses alarmlari ile bir
alarm sinyali verir (agsagiya bakiniz).

Asagidaki sinir dederleri tanimlanabilir:
= H[ LIM, HI HI LIM
= [O_LIM,LO_LO_LIM

7.1.21 Alarm tespit ve isleme

Sinir deger proses alarmlar1 Analog Giris fonksiyon blogu tarafindan olusturulur. Sinir
deder proses alarmlarinin durumu asagidaki parametreler tarafindan otomasyon sistemine
raporlanir:

= H_ALM, HI_HI ALM
= L0 _ALM,LO_LO_ALM

7.2 Dongiisel veri aligverisi

Doéngtisel veri aligverisi calisma sirasinda 6lciilen degerleri iletmek icin kullanilir.

7.2.1  Dongiisel veri telegrami icin modiiller

Doéngtisel veri telegrami icin transmiter girig verileri olarak asagidaki modiilleri saglar
(transmiterden PLClye veri) ( blok modele de bakiniz):
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= Main Process Value

Bu bayt ana degeri aktarr.
= Temperature

Bu bayt sicakligi aktarr.
= MRS Olgiim Araligi Gegisi

Bu bayt, PLCden transmitere harici tutma ve parametre seti dedisimini iletmek icin

kullanilir.

Giris verisinin yapisi (transmiter > PLC)

Giris verileri asagidaki yapi ile transmiter tarafindan iletilir:

Endeks | Veri Erisim | Veri formati/yorumlar Konfigiirasyon verisi
Giris
verileri
0..4 | Analog Girig Blogu | Oku Olgtilen deger (32-bit ondalik 0x42, 0x84, 0x08, 0x05
1 Main Process say1; IEEE-754) veya
Value Durum bayt1 (0x80) = OK 0x42, 0x84, 0x81, 0x81
veya
0x94
5.9 Analog Giris Blogu | Oku Olctilen deger (32-bit ondalik 0x42, 0x84, 0x08, 0x05
2 Temperature say1; IEEE-754) veya
Durum bayt1 (0x80) = OK 0x42, 0x84, 0x81, 0x81
veya
0x94

Cikis verisinin yapisi (PLC - transmiter)

Cihaz kontrolt i¢in PLCnin cikig verisi agsagidaki yapiya sahiptir:

Endeks | Veri Erisim | Veri formati/yorumlar Konfigiirasyon verisi
Girig

verileri

0 MRS Yazma | Bayt 0x42, 0x84, 0x08, 0x05

Durum bayti (0x80) = OK

veya
0x42, 0x84, 0x81, 0x81
veya
0x94

IEEE-754 ondalik say1

PROFIBUS verileri onaltilik kodda isler ve bunu 4 bayta dontsttrir (her biri 8 bit, 4x8=32

bits).

Bir say1 [EEE 754' uygun sekilde U¢ bilesene sahiptir:

" igaret (S)

[saret icin tam bir 1 bit gereklidir ve O (+) veya 1 (-) degerlerine sahiptir. 32 bit ondalik
sayinin birinci baytindaki bit 7 tarafindan tanimlanur.

= (s

Us, birinci bayt icerisindeki bit 6 ile O arasi, art1 ikinci bayttaki bit 7'den olusur (= 8 bit).

= Mantis

Geriye kalan 23 bit mantis olarak kullanilir.

Bayt 1 Bayt 2 Bayt 3 Bayt 4
Bit Bit Bit Bit
7 |6 5/ 4| 3| 2| 1| 0|7 |6 5/ 4| 3| 2] 1| 0|7 |6 5/ 4] 3] 2| 1| 0|7 |6 5/ 4] 3, 21 1,0
+/ 127 126125 2% |23 |22 |21 |20)27 |27 |27 |2° T\ 27 |27 |27 27|27 |27 |27 |27 |27 |27 |27 |27 |27 |27 |27 |27 |27 |2
- 1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 11 12 13 14 15 16 17 18 19 20 21 22 23
S | Us Mantis
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Formiil Deger = (-1)isaret * p{ls-127) * (] + mantis)
(IEEE 754):
Ornek: 40 F0 00 00 =0 1000000 1110000 00000000 00000000
(onaltilik) Bayt 1 Bayt 2 Bayt 3 Bayt 4
Deger =-10x 2129127 x (1 + 271+ 22+ 273)
=1x2%x(1+0.5+0.25+0.125)
=1x4x1,875
=75

Olgiim araligh gegisi icin aciklama (MRS)

MRS Fonksiyon
rezerve ‘ rezerve ‘ rezerve ‘ rezerve ‘ ‘ rezerve ‘ E2 ‘ El ‘ Ondalik ‘ Onaltilik

ikilik giris sayis1 = 2; E1 ve E2 aktif

- - - - 0 |0 |O 0x00 MRS 1

- - - - - 0 |1 |1 0x01 MRS 2

- - - - 1 |0 |2 0x02 MRS 3

- - - - - 1 |1 |3 0x03 MRS 4
ikilik girig sayis1 = 1; E1 ve E2 aktif

- - - - - 0 |0 |0 0x00 MRS 1

- - - - - 1 |1 0x01 Tutma

- - - - - 1 |0 |2 0x02 MRS 2
ikilik girig sayis1 = 0; E1 aktif

- - - - - - [0 |0 0x00 Kapatma
- - - - 1 |1 0x01 Tutma

Dongiisel veri telegraminin 6zellestirilmesi

Bir prosesinin gereksinimlerini daha iyi karsilamak i¢in déngtsel telegrami
ozellestirebilirsiniz. Yukaridaki tablolar déngusel veri telegraminin maksimum igerigini
gosterir.

Eger transmiterin ¢ikis degiskenlerinin tamamini kullanmak istemiyorsaniz, PLC yazilimi
ile dongisel telegramdan bagimsiz veri bloklarini kaldirmak i¢in cihaz konfigirasyonunu
(CHK_CFG) kullanabilirsiniz. Telegramin kisaltilmasi bir PROFIBUS sisteminin veri
performansini iyilegtirir. Sadece sistemde daha sonra iglenen bloklar: birakmalisiniz. Bunu
konfiglirasyon aracindaki bir negatif secim araciligiyla yapabilirsiniz.

Déngiisel veri telegraminin dogru yapisina ulasmak icin PROFIBUS master, aktif olmayan
bloklar i¢cin FREE_PLACE (00h) tanimlamasini géndermelidir.

Analog Giris Blogu OUT parametresi icin durum kodlar1

Durum kodu Cihaz durumu Anlami Sinirlar
0x00 BAD Ozel degil OK

0x01 LOW_LIM
0x02 HIGH_LIM
0x03 CONST
0x04 BAD Konfigiirasyon hatasi OK

0x05 LOW_LIM
0x06 HIGH_LIM
0x07 CONST
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Durum kodu Cihaz durumu Anlam Sinirlar
0x0C BAD Cihaz hatasi OK
0x0D LOW_LIM
0xO0E HIGH_LIM
0xOF CONST
0x10 BAD Sensor hatasi OK
0x11 LOW_LIM
0x12 HIGH_LIM
0x13 CONST
Ox1F BAD Servis dis1 CONST
0x40 UNCERTAIN Ozel degil OK
Ox41 LOW_LIM
0x42 HIGH_LIM
0x43 CONST
0x47 UNCERTAIN Kullanilabilir son deger CONST
0x4B UNCERTAIN Ariza glivenceli durum i¢in yedek deger CONST
Ox4F UNCERTAIN Anza gtivenceli durum igin ilk deger CONST
0x50 UNCERTAIN Sensériin 6lciilen dederi cok hatall OK
0x51 LOW_LIM
0x52 HIGH_LIM
0x53 CONST
0x5C UNCERTAIN Konfigiirasyon hatasi OK
0x5D LOW_LIM
0x5E HIGH_LIM
O0x5F CONST
0x60 UNCERTAIN Simiilasyon degeri OK
0x61 LOW_LIM
0x62 HIGH_LIM
0x63 CONST
0x64 UNCERTAIN Sensor kalibrasyonu OK
0x65 LOW_LIM
0x66 HIGH_LIM
0x67 CONST
0x80 UNCERTAIN Ol¢iim sistemi Uygun. OK
0x83 CONST
0x84 GOOD Parametrelerin degisimi OK
0x85 LOW_LIM
0x86 HIGH_LIM
0x87 CONST
0x89 GOOD Uyari: Erken uyari sinirt agildi LOW_LIM
0x8A HIGH_LIM
0x8D GOOD Kritik alarm: Alarm sinir1 agild LOW_LIM
0x8E HIGH_LIM
7.3 Doéngiisel olmayan veri aligverisi

Déngiisel olmayan veri aligverisi devreye alma ve bakim sirasinda parametrelerin transferi
ya da déngiisel veri trafiinde bulunmayan él¢iilen degiskenlerin gértintiilenmesi icin
kullanilir.

Genel olarak Sinif 1 ve Sinif 2 master baglantilar arasinda bir ayrim yapilir. Transmiterin
uygulamasina bagli olarak ¢ok sayida Sinif 2 baglanti es zamanh kurulabilir.
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= Smartec ile iki Simif 2 master'a izin verilir. Bu iki Simif 2 masterin ayni zamanda
transmitere erisim saglayabilecedi anlamina gelir. Ancak her ikisinin de ayni veriler
lizerine yazmadigindan emin olmaniz gerekir. Aksi takdirde veri tutarhiligi artik garanti
edilemez.

= Bir Sinif 2 master parametreleri okudugunda cihaz adresi, yuva/endeks ve beklenen
kayit uzunlugunu tanmimlayan bir talep telegramini transmitere goénderir. Varsa ve dogru
uzunluga (bayt) sahipse transmiter istenen kayit ile cevap verir.

= Bir Sinif 2 master parametrelere yazarsa, transmiterin adresini, yuva ve endeksi, uzunluk
bilgisini (bayt) ve kaydi iletir. Tamamlanma sonrasinda transmiter bu yazma iglemini
onaylar. Bir Simif 2 master sekilde gosterilen bloklara erisim saglayabilir.

7.3.1 Yuva/endeks tablolari

Cihaz parametreleri agagidaki tablolarda listelenmistir. Bu parametrelere yuva ve endeks
numaralari ile ulasabilirsiniz. Bagimsiz bloklarin her biri standart parametreler, blok
parametreleri ve kismen Ureticiye ¢zel parametreleri icerir. Ek olarak Fieldcare ile calisma
icin matris pozisyonlar: tanimlanmistir.

7.3.2  Cihaz yonetimi

Parametre Matris |Yuva |Ende |Boyut |Tip Uyg. | Sakla
FcV ks (bayt)

DIR_OBJECT HEADER 1 0 12 Array of r Cst.
unsigned16

COMP_LIST_DIR_ENTRIES 1 1 32 Array of r Cst.
unsigned16

COMP_DIR_ENTRIES_CONTINUES 1 2 12 Array of r Cst.
unsigned16

1) FC=Fieldcare

7.3.3 Fiziksel Blok

Parametre Matris |Yuva |Ende |Boyut |Tip Uyg. | Sakla
FC ks (bayt)

Standart parametre

BLOCK_OBJECT 1 160 |20 DS-32* r

ST_REV 1 161 |2 Unsigned16 r N

TAG_DESC VAHO |1 162 32 Octetstring oku,
yaz

STRATEGY 1 163 2 Unsigned16 oku, |S
yaz

ALERT KEY 1 164 1 Unsigned8 oku, |S
yaz

TARGET _MODE 1 165 1 Unsigned8 oku, | S
yaz

MODE_BLK 1 166 |3 DS-37* r S

Actual Unsigned8

Permitted Unsigned8

Normal Unsigned8

ALARM_SUM 1 167 |8 DS-42* r D

Blok parametresi

SOFTWARE, REVISION ‘ ‘ 1 ‘ 168 ‘ 16 ‘ Visible string ‘ r ‘ Cst
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Parametre Matris | Yuva |Ende |Boyut |Tip Uyg. | Sakla
FC ks | (bayt)

HARDWARE_REVISION 1 169 16 Visible string r Cst
DEVICE_MAN_ID 1 170 |2 Unsigned16 r Cst
DEVICE_ID 1 171 16 Visible string r Cst
DEVICE_SER_NUM 1 172 16 Visible string r Cst
DIAGNOSIS 1 173 4 Octetstring r D
DIAGNOSIS_EXTENSION 1 174 |6 Octetstring r D
DIAGNOSIS_MASK 1 175 4 Octetstring r Cst
DIAGNOSIS_ MASK_EXTENSION 1 176 |6 Octetstring r Cst
DEVICE_CERTIFICATION 1 177 |32 Visible string r N
WRITE_LOCKING 1 178 |2 Unsigned16 oku, |N

0: acyclicrefused | yaz
2457: writeable

FACTORY_RESET 1 179 2 Unsigned16 oku, |S
0x8000: yaz
Kalibrasyon

verilerini sifirla
0x8001: Ayar
verilerini sifirla
0x0001: PNO tim
verileri varsayilana
déndurir

2506: Sicak
baslatma

2712: Veri yolu
adres sifirla.

DESCRIPTOR 1 180 32 Octetstring oku, |S
yaz
DEVICE_MESSAGE 1 181 |32 Octetstring oku, | S
yaz
DEVICE_INSTALL_DATE 1 182 16 Octetstring oku, | S
yaz
LOCAL_OP_ENABLE 1 183 1 Unsigned8 oku, |N
0: disabled yaz
1: enabled
IDENT_NUMBER_SELECTOR 1 184 |1 Unsigned8 oku, | S

0: profile specific | yaz
1: manufacturer
specific P 3.0
2: manufacturer
specific P2.0

HW_WRITE_PROTECTION 1 185 1 Unsigned8 r D
0: unprotected
1: protected

DEVICE_CONFIGURATION 1 196 32 Visible string r N
INIT_STATE 1 197 1 Unsigned8 oku,
1: status before yaz
reset
2:1un

5: maintenance

DEVICE_STATE 1 198 1 Unsigned8 oku, | D
2:run yaz
5: maintenance

GLOBAL_STATUS 1 199 |2 Unsigned16 r D
Gap 1 200 -
207
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Parametre Matris |Yuva |Ende |Boyut |Tip Uyg. | Sakla
FC ks (bayt)
E +H parametresi
ACTUAL_ERROR VAH2 |1 208 |2 Unsigned16 r D
LAST_ERROR VAH3 |1 209 |2 Unsigned16 r D
UPDOWN_FEATURES_SUPP 1 210 |1 Octetstring r C
DEVICE_BUS_ADRESS VAH1 |1 213 1 Signed8 r N
SET_UNIT_TO_BUS VAH9 |1 214 |1 Unsigned8 oku, |D
0: off yaz
1: confirm
CLEAR_LAST_ERROR VAH4 |1 215 1 Unsigned8 oku, |D
0: off yaz
1: confirm

7.3.4  Analizor Transdiiser Blogu

iki Analizér Transdiiser Blogu sunulmustur. Bunlar asagidaki sira ile yuva 1 ve 2 icerisinde

dagitilmusgtir:

1. Ana proses dederi

2. Sicaklik

Parametre Matris |Yuva |Ende |Boyut |Tip Uyg. | Sakla

FC ks (Bayt)

Standart parametre

BLOCK_OBJECT 1-2 |100 |20 DS-32* r

ST_REV 1-2 101 |2 Unsigned16 r N

TAG_DESC 1-2 102 32 Octetstring oku,
yaz

STRATEGY 1-2 |103 2 Unsigned16 oku, | S
yaz

ALERT KEY 1-2 |104 1 Unsigned8 oku, |S
yaz

TARGET_MODE 1-2 |105 1 Unsigned8 oku, |S
yaz

MODE_BLK 1-2 |106 |3 DS-37* r N

Actual Unsigned8 Cst

Permitted Unsigned8 Cst

Normal Unsigned8

ALARM_SUM 1-2 |107 |8 DS-42* r D

Blok parametresi

COMPONENT_NAME 1-2 |108 |32 Octetstring oku, |S
yaz

PV 1-2 |109 12 DS-60* r D

PV_UNIT 1-2 |110 2 Unsigned16 oku, |S
yaz

PV_UNIT_TEXT 1-2 |111 8 Visible string oku, |S
yaz

ACTIVE_RANGE 1-2 |112 1 Unsigned8 oku, |S

1:Range 1 yaz

AUTORANGE_ON 1-2 113 1 Boolean oku, | S

yaz
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Parametre Matris | Yuva |Ende |Boyut |Tip Uyg. | Sakla
FC ks (Bayt)

SAMPLING_RATE 1-2 |114 4 Time_difference oku, |S

yaz
Gap reserved PNO 1-2 |115-

124

NUMBER_OF_RANGES 1-2 |125 1 Unsigned8 r
RANGE_1 1-2 |126 |8 DS-61* okuy,

yaz

7.3.5  Analog Giris Blogu

Iki Analog Giris Blogu sunulmustur. Bunlar asagidaki sira ile yuva 1 ve 2 icerisinde

dagitilmugtir:

1. Ana proses degeri

2. Sicaklik

Parametre Matris |Yuva |Ende |Boyut |Tip Uyg. | Sakla

FC ks (bayt)

Standart parametre

BLOCK_OBJECT 1-2 |16 20 DS-32* r

ST_REV 1-2 |17 2 Unsigned16 r N

TAG_DESC 1-2 |18 32 Octetstring oku,
yaz

STRATEGY 1-2 |19 2 Unsigned16 oku, |S
yaz

ALERT_KEY 1-2 |20 1 Unsigned8 oku, |S
yaz

TARGET_MODE 1-2 |21 1 Unsigned8 oku, |S
yaz

MODE_BLK 1-2 |22 3 DS-37* r N

Actual Unsigned8 Cst

Permitted Unsigned8 Cst

Normal Unsigned8

ALARM_SUM 1-2 |23 8 DS-42* r D

BATCH 1-2 |24 10 DS-67* oku, |S
yaz

Gap 1-2 |25

Blok parametresi

ouT 1-2 |26 5 DS-33* r D

PV_SCALE 1-2 |27 8 Float oky, |S
yaz

OUT_SCALE 1-2 |28 11 DS-36* oku, |S
yaz

LIN_TYPE 1-2 |29 1 Unsigned8 oku, |S
yaz

CHANNEL 1-2 |30 2 Unsigned16 oku, |S
yaz

PV_FTIME 1-2 |32 4 Float oku, |S
yaz

FSAFE_TYPE 1-2 |33 1 Unsigned8 oku, |S
yaz
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Parametre Matris |Yuva |Ende |Boyut |Tip Uyg. | Sakla
FC ks (bayt)
FSAFE_VALUE 1-2 |34 4 Float oku, |S
yaz
ALARM_HYS 1-2 35 4 Float oku, | S
yaz
HI_HI_LIM 1-2 |37 4 Float oku, | S
yaz
HI_LIM 1-2 |39 4 Float oku, | S
yaz
LO_LIM 1-2 41 4 Float oku, | S
yaz
LO_LO_LIM 1-2 |43 4 Float oku, |S
yaz
HI_HI ALM 1-2 |46 16 DS-39* r D
HI_ALM 1-2 |47 16 DS-39* r D
LO_ALM 1-2 |48 16 DS-39* r D
LO_LO_ALM 1-2 |49 16 DS-39* r D
SIMULATE 1-2 |50 6 DS-50* oku, |S
yaz
VIEW_1 1-2 |61 18 Unsigned8 r D
7.3.6  Ureticiye 6zel parametreler
Parametre Matris |Yuva |Ende |Boyut |Tip Uyg. | Sakla
FC ks (bayt)
Olgiim degeri VOHO |3 100 |4 Float r D
Sicaklik VOH1 3 101 4 Float r D
Calisma modu VOH2 3 102 1 Unsigned8 r D
0: Iletkenlik
1: Konsantrasyon
Olgiim birimi (konsantrasyon) VOH3 3 103 1 Unsigned8 oku, | N
57:% yaz
139: ppm
245:mg/1
106: tds
251:yok
Ondalik basamak sayist VOH4 |3 104 1 Unsigned8 oku, |N
0: X.xxx yaz
1: XX.xx
2: XXX.x
3: XXXX
Olgiim birimi (iletkenlik) VOH5 3 105 1 Unsigned8 oku, | N
66: mS/cm yaz
67:um/cm
240:S/m
Sinyal séntiimleme VOH6 3 106 1 Unsigned8 oku, | N
yaz
Ham deger VOH7 |3 107 4 Float r
Mevcut 6l¢iim araligi VOH9 |3 108 1 Unsigned8 oku, |N
yaz
Endress+Hauser
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Parametre Matris | Yuva |Ende |Boyut |Tip Uyg. | Sakla
FC ks (bayt)
Sicaklik 6l¢imi V1HO |3 109 1 Unsigned8 oku, |N
0: Sabit yaz
1: Pt 100
2:Pt 1000
3:NTC
Proses sicakligi V1H3 3 110 4 Float oku, | N
yaz
Hiicre sabiti V1H4 |3 111 |4 Float oku, |N
yaz
Kurulum faktora V1H6 3 112 4 Float oku, | N
yaz
Kalibrasyon sicaklig V1H8 3 113 4 Float oku, | N
yaz
Sicaklik diizeltme V1H9 3 114 4 Float oku, | N
yaz
Kontak fonksiyonu V3HO |3 115 1 Unsigned8 oku, |N
0: Alarm function |yaz
1: Limit function
2: Limit + alarm
fet.
Ac¢ma gecikmesi V3H3 |3 116 2 Unsigned16 oku, |N
yaz
Kapatma gecikmesi V3H4 3 117 2 Unsigned16 oku, | N
yaz
Ikilik giriglerin sayisi V4HO 3 118 1 Unsigned8 oku, | N
yaz
Ikilik giriglerin kaynag V4H1 3 119 1 Unsigned8 oku, | N
0: Ikilik kontaklar | yaz
1: Dongtisel veri
Islem yapilan élciim araligi V4H2 3 120 1 Unsigned8 oku, | N
yaz
Islem yapilan él¢iim araligi igin V4h3 3 121 1 Unsigned8 oku, | N
caligma modu 0: [letkenlik yaz
1: Konsantrasyon
Islem yapilan él¢iim araligi icin V4H4 3 122 4 Unsigned8 oku, | N
madde se¢imi 0: NaOH yaz
1: H2SO4
2:H3PO4
3: HNO3
4: Kullania 1...
Islem yapilan él¢iim aralidi igin V4H5 |3 123 4 Unsigned8 oku, |N
sicaklik kompanzasyonu 0:yok yaz
1: lineer
2:NaCl
3: Kullania 1...
Calisma 6lctim aralidi icin alfa V4H6 3 124 4 Float oku, | N
degeri yaz
Islem yapilan él¢iim araligi igin V4H8 |3 125 4 Float oku, |N
a¢ma noktasl yaz
Islem yapilan él¢iim araligi icin V4H9 |3 126 4 Float oku, |N
kapatma noktasi yaz
Diizeltme faktora V5HO0 3 127 4 Float oku, | N
yaz
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Parametre Matris |Yuva |Ende |Boyut |Tip Uyg. | Sakla
FC ks (bayt)
Madde se¢imi V5H1 |3 128 1 Unsigned8 r D
0: NaOH
1: H2S04
2:H3PO4
3: HNO3
4: Kullania 1...
Mevcut konsantrasyon tablosu V5H2 3 129 1 Unsigned8 oku, | D
yaz
Konsantrasyon tablosu oku/ V5H3 3 130 1 Unsigned8 oku, |D
diizenle 0: Oku yaz
1: Duzenle
Konsantrasyon tablosu bilegen V5H4 |3 131 1 Unsigned8 oku, |N
sayisl yaz
Konsantrasyon tablosu bilegen V5H5 3 132 1 Unsigned8 oku, | D
secimi yaz
Konsantrasyon tablosu iletkenlik V5H6 |3 133 4 Float oku, |N
yaz
Konsantrasyon tablosu V5H7 |3 134 |4 Float oku, | N
konsantrasyon yaz
Konsantrasyon tablosu sicaklik V5H8 3 135 4 Float oku, | N
yaz
Konsantrasyon tablosu durumu V5H9 3 136 1 Unsigned8 r D
0: 0K
1: Servis
2: Islem yapiyor
3: Gegersiz
Mevecut alfa tablosu V6HO 3 137 1 Unsigned8 oku, | D
1: Kullanial yaz
Alfa tablosu oku/diizenle V6H1 |3 138 1 Unsigned8 oku, |D
0: Oku yaz
1: Duzenle
Alfa tablosu bilesen sayist V6H2 3 139 1 Unsigned8 oku, |N
yaz
Alfa tablosu bilesen secimi V6H3 3 140 |4 Unsigned8 oku, |D
yaz
Alfa tablosu sicaklik V6H4 3 141 4 Float oku, |N
yaz
Alfa tablosu alfa degeri V6H5 3 142 1 Float oku, | N
yaz
Alfa tablosu durum V6H6 3 143 1 Unsigned8 r D
0: 0K
1: Servis
2: Islem yapiyor
3: Gegersiz
PCS alarmi V7HO 3 144 1 Unsigned8 oku, | N
0: PCS yok yaz
1:1 saat
2:2 saat
3: 4 saat
Role kontak tipi V8H1 3 145 1 Unsigned8 oku, | N
0: Mandal kontak |yaz
1: Siirtmeli kontak
Roéle zaman birimi V8H2 3 146 1 Unsigned8 oku, | N
0: Saniye yaz
1: Dakika
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Parametre Matris | Yuva |Ende |Boyut |Tip Uyg. | Sakla
FC ks (bayt)
Alarm gecikmesi V8H3 |3 147 1 Unsigned16 oku, |N
yaz
Hata teshisi kodu se¢imi V8H4 3 148 1 Unsigned8 oku, | D
yaz
Alarm durumu V8H53 |3 149 1 Unsigned8 r D
0: Hayir
1: Evet
Alarm rolesi V8H6 3 150 1 Unsigned8 oku, | N
0: Hayir yaz
1: Evet
Kilitleme V8H9 |3 151 2 Unsigned16 oku, |N
22:not protected |yaz
9998: loc. op.
disabl.
9999: hardware
prot.
Tutma fonksiyonu VOHO |3 152 1 Unsigned8 oku, |N
yaz
Tutma bekleme stiresi VO9H1 |3 153 2 Unsigned16 oku, |N
yaz
MRS versiyonu V9H2 3 154 1 Unsigned8 r Cst
Fabrika degerleri V9H4 3 155 1 Unsigned8 oku, | D
1: Device data yaz
2: Sensor data
3: User data
4: Adress data
SW versiyonu VAH5 |3 156 2 Unsigned16 r Cst
HW versiyonu VAH6 |3 157 2 Unsigned16 r Cst

7.3.7 Veri dizileri

Yuva endeks tablosundaki bazi veri tipleri (6rn. DS-33) bir yildiz (*) ile igaretlenmistir.
Bunlar PROFIBUS Teknik Ozellikleri Kisim 1, Versiyon 3.0'e uygun sekilde
yapilandirilmigtir. Asagidaki érnekte gosterilen sekilde bir alt endeks ile de adreslenen ¢ok
sayida bilesen icerirler.

Parametre tipi Alt endeks Tip Boyut (bayt degeri)
DS-33 1 Float 4
5 Unsigned8 1
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8 Devreye alma

8.1 Fonksiyon kontrolii

Ol¢tim noktasini devreye almadan énce son kontrollerin tamaminin gergeklestirildiginden
emin olun:

= "Kurulum sonras!" kontrol listesi

= "'Baglanti sonrasi' kontrol listesi

8.2 Cihaz adresinin yapilandirilmasi

Adres her zaman her PROFIBUS cihazi icin ayarlanmalidir. Kontrol sistemi, adres dogru
ayarlanmadiginda transmiteri tanimaz.

Tim cihazlar fabrikadan 126 adresi ile ayrilir. Cihazin fonksiyonunu kontrol etmek ve bir
PROFIBUS-PA agna baglanmak icin bu adresi kullanabilirsiniz. Sonrasinda, ilave cihazlar
entegre etmek icin bu adresi degistirmeniz gereklidir.

Cihaz adresini asagidakiler araciligiyla ayarlayabilirsiniz:
= |okal calisma,

= PROFIBUS servisi Set_Slave Add veya

= cihazdaki DIL sivici.

ﬂ Gecerli cihaz adres araligi O ... 125 arasindadir.
126 adresi ile hicbir déngiisel veri aligverisi gerceklestirilmez.
Bir PROFIBUS aginda her adres bir kez atanabilir.
Ekrandaki cift ok PROFIBUS ile haberlesmenin aktif oldugunu gésterir.

A0051961

7 Transmiterdeki DIL svicinin pozisyonu (sadece muhafaza kapagt agtk oldugunda ulasilabilir)

8.2.1 Calisma meniisii kullanilarak cihaz adresinin ayarlanmasi

ﬂ DIL sivici 8 yazilm ayarindaysa adresi sadece yazilim ile ayarlayabilirsiniz. Sivi¢ 8
mevcut durumda fabrikada yazilim olarak ayarlanmistir.
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e

8 DIL sivici 8, yazilim ile calismaya izin vermek igin Acik olarak ayarlanmalidir.

A0051962

[1 ment alanindaki INTERFACE fonksiyon grubunu kullanarak cihaz adresini ayarlayin.

KOD | KULLANICI ARAYUZ( SECIM (fabrika INFO
ayar1 = kalin)
I SETUP HOLD
I
INTERFACE
A0051423
11 SETUP HOLD 126 Veri yolu adresini girin
0..126 Her adres, ayni a§ i¢inde sadece bir defa
1 2 6 atanabilir.
1
Address
A0051424
12 SETUP HOLD Cihaz etiketi
Sadece gosterim, diizenlenemez.
Tag L
@QRQPREREEE
A0051425

8.2.2  PROFIBUS haberlesmesi kullanilarak cihaz adresinin
ayarlanmasi

Adres Set_Slave_Add servisi ile ayarlanir.

8.2.3  DIL sivici donanim ayar1 kullanilarak cihaz adresinin
ayarlanmasi)

1. Dort yildiz viday: gevsetin ve muhafaza kapagini ¢ikarin. DIL sivici ekran tizerindeki
elektronik modili tzerinde bulunur.

2. lile 7 arasi siviclerdeki cihaz adresini (0 ile 126 arasi) ayarlayin (6rnek: 18 = 2 +
16).

4 8 16 32 64
——————————OPEN ———————

T

A0051963
9 DIL sivici kullanilarak cihaz adresi érnegi

Sivi¢ 81 Kapali duruma getirin.
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4. Sonrasinda muhafaza kapagini yeniden kapatin.

8.3 Cihaz master dosyalari

Bir PROFIBUS-DP aginin yapilandirilmast i¢in cihaz master dosyasi (GSD) gereklidir. GSD
(basit bir metin dosyast) 6rn. cihazin hangi veri transfer hizini destekledigini veya PLCye
cihazdan hangi dijital bilgilerin alindigini ve bunun hangi formatta oldugunu agiklar.

ﬂ Her cihaza PROFIBUS kullanici organizasyonu (PNO) tarafindan bir ID numarasi
atanir. GSD ismi bu numaradan tiiretilir. Endress+Hauser icin bu ID numaras! iiretici
ID 15xx ile baglar. Daha kolay siniflandirma ve her GSD'nin daha fazla hassasiyete
sahip olmasi i¢in Endress+Hauser'deki GSD isimleri asagidaki gibidir:

EH3x15xx

EH = Endress+Hauser
3 = Profil

x=Uzun ID

15xx = ID no.

8.3.1 Cihaz master dosyasi tipleri

» Konfiglrasyon éncesinde sistemi igletmek i¢in hangi GSDYi istediginize karar verin.

Y Ayari bir Sinif 2 master ile dedistirebilirsiniz (Fiziksel Blok - Parametre
Ident Number_Selector altinda).

Genel olarak, size farkli fonksiyonlara sahip asagidaki Cihaz Master Dosyalar1 verilmistir:

= Profile 3.0 fonksiyonuna sahip iireticiye 6zel GSD:
Bu GSD saha cihazinda sinirsiz fonksiyonu garanti eder. Cihaza 6zgi proses
parametreleri ve fonksiyonlar1 bu nedenle mevcuttur.

= Profile 2.0 fonksiyonuna sahip iireticiye 6zel GSD:
Bu GSD doéngtsel verilerin Profile 2.0 fonksiyonuna sahip Smartec transmiter ile geriye
donts uyumlu olmasini garanti eder. Bu, Profile 2.0 fonksiyonuna sahip Smartec
transmiter kullanilan tesislerde Profile 3.0 fonksiyonuna sahip Smartec transmiterin de
kullanilabilecedi anlamina gelir.

= Profile GSD:
Eger bir sistem profile GSDleri ile yapilandirilmigsa, farkl treticiler tarafindan tedarik
edilen cihazlarin birbirleri ile degistirilmesi mimkiindir. Ancak, dongiisel proses
degerlerinin aymni sirayl takip etmesi gereklidir.

Ornek:

Smartec transmiter profile GSD PA139750.gsd destekler (IEC 61158- 2). Bu GSD
icerisinde Al bloklari bulunur. Al bloklar1 her zaman asagidaki 6l¢tilen degiskenlere atanir:

Al 1 = Main Process Value
Al 2 = Temperature

Bu, ol¢ilen ilk degiskenin ticiincil parti saha cihazlar ile eglesmesini saglar.

8.3.2  Smartec icin cihaz master dosyalar1 (GSD)

Cihaz ad1 Ident_ ID numaras: | GSD Bitmap dosyalar1
number_
Selector

Sadece Profile 3.0 fonksiyonu:

Smartec PA 0 9750 Hex PA139750.gsd PA_9750n.bmp

0 9750 Hex PA039750.gsd PA_9750n.bmp

Profile 3.0 fonksiyonuna sahip Ureticiye ¢zel fonksiyonlar:
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Cihaz ad1 Ident_ ID numarast | GSD Bitmap dosyalar1
number_
Selector
Smartec PA Dijital I/0 i¢in ek 1 153E Hex EH3x153E.gsd EH153E_d.bmp
dong. veri (parametre seti EH153E_n.bmp
degistirme) EH153E_s.bmp
Smartec DP Dijital I/0 i¢in ek 1 153D Hex EH3x153D.gsd EH153D_d.bmp
doéng. veri (parametre seti EH153D_n.bmp
degistirme) EH153D_s.bmp

Profile 2.0 fonksiyonuna sahip treticiye 6zel fonksiyonlar:

Smartec PA 2 151B Hex EH__151B.gsd EH151B d.bmp
EH151B n.bmp
EH151B_s.bmp

Smartec DP 2 151A Hex EH__151A.gsd EH151A_d.bmp
EH151A_n.bmp
EH151A_s.bmp

Tim Endress+Hauser cihazlarin GSD'sini agsagidan talep edebilirsiniz:
= www.endress.com
= www.profibus.com

8.3.3  GSD dosyalarinin icerik yapisin1 Endress+Hauser'den

PROFIBUS araytiziine sahip Endress+Hauser transmiter icin konfigtirasyon i¢in gereken
dosyalarin tamamini iceren bir exe dosyasi alabilirsiniz. Bu dosya otomatik olarak
acildiginda asadidaki yapiy: olusturur:

Transmiterin mevcut 6l¢im parametreleri tist seviyededir. Bu seviyenin altinda
asagidakiler bulunur:
= Revizyon x.xx klasori:
Bu adlandirma ¢zel cihaz versiyonu anlamina gelir. Karsilik gelen alt dizinler BMP ve
DIB her cihaza 6zel bitmap dosyalart igerir.
= GSD klasort
= Info klasoru:
Transmiter ile ilgili ve cihaz yazilimindaki baghliklar hakkindaki bilgiler.

» Konfiglirasyon éncesinde Info klasériindeki bilgileri dikkatli sekilde okuyun.

8.3.4  Cihaz master dosyalar1 (GSD) ile calisma

GSD otomasyon sistemine entegre edilmelidir. Kullanilan yazilima bagh olarak GSD
dosyalar1 programa 6zel bir dizine kopyalanabilir veya konfigiirasyon yazilimindaki bir ige
alma fonksiyonu ile veri tabanina okunabilir.

Ornek:
Siemens STEP 7 konfigiirasyon yazilimina sahip PLC Siemens S7-300/400

1. Dosyalari alt dizine kopyalayin: ...\ siemens \ step7 \ s7data \ gsd.

2. Bitmap dosyalarini dizine yiikleyin: ...\ siemens \ step7 \ s7data \ nsbmp.

L~ Bitmap dosyalar1 ayn1 zamanda GSD dosyalarina aittir. Bu bitmap dosyalar: él¢iim
noktalarini grafik seklinde géstermek icin kullanilir.

ﬂ Diger konfigtrasyon yazihmlarinda dogru dizin i¢in PLC Ureticisine danigin.
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9.1

Teshis ve ariza giderme

Sistem hata mesajlar1
DIAGNOSIS ve DIAGNOSIS_EXTENSION parametreleri cihaza 6zel hatalardan olusturulur.

NAMUR | Hata Aciklama TESHIS DIAGNOSIS_ Olgiilen deger durumu
smifi no. EXTENSIO 1)
Kalite Alt durum Hex
Hata E001 Bellek hatas1 010000 80 - DIA_HW_ELECTR 01 00 00 00 00 00 BAD device failure | 0C
Hata E002 EEPROM icerisinde 10 00 00 80 - DIA_ MEM_CHKSUM 02 0000 00 0000 BAD device failure | 0C
veri hatasi
Hata E003 Gecersiz konfigiirasyon | 00 04 00 80 - DIA_CONF_INVAL 04 00 00 00 00 00 BAD device failure | OC
Hata EO0Q7 Hatali transmiter 2000 00 80 - DIA_ MEASUREMENT 08 00 00 00 00 00 BAD device failure | 0C
Hata EO08 Sensor veya sensor 20 0000 80 - DIA_ MEASUREMENT 10 00 00 00 00 00 BAD sensor failure | 10
baglant1 hatasi
Hata EO10 Sicaklik sensoérii arizali | 20 00 00 80 - DIA_ MEASUREMENT 2000 00000000 BAD sensor failure | 10
Hata E025 Hava ayar1 ofsetine ait | 20 00 00 80 - DIA_ MEASUREMENT 400000 000000 BAD configuration |04
sinir dederi asildi error
Hata EO36 Sensor kalibrasyon 20 00 00 80 - DIA_ MEASUREMENT 80 0000 000000 BAD configuration | 04
araligi asildi error
Hata E037 Sensoériin kalibrasyon | 20 00 00 80 - DIA_ MEASUREMENT 00 01 00 00 00 00 BAD configuration | 04
aralifinin altinda error
Hata E045 Kalibrasyon iptal edildi | 20 00 00 80 - DIA_ MEASUREMENT 0002 00 00 0000 BAD configuration | 04
error
Hata E049 Kurulum faktori asildi | 20 00 00 80 - DIA_ MEASUREMENT 00 04 00 00 00 00 BAD configuration | 04
error
Hata EO50 Kurulum faktéri altta | 00 20 00 80 - DIA_ MAINTENANCE 00 08 00 00 0000 BAD configuration |5C
kald: error
Hata EO55 Ana parametre 6l¢iim | 20 00 00 80 - DIA_ MEASUREMENT 00 1000 00 0000 UNCERT | sensor 50
araligi altta kaldi AIN conversion not
accurate
Hata EO057 Ana parametre 6lcim | 20 00 00 80 - DIA_ MEASUREMENT 002000000000 UNCERT | sensor 50
araligi asildi AIN conversion not
accurate
Hata E059 Sicaklik arahdi altta 2000 00 80 - DIA_MEASUREMENT 00 40 00 00 00 00 UNCERT | sensor 50
kald: AIN conversion not
accurate
Hata EO61 Sicaklik aralidi agildi 2000 00 80 - DIA_ MEASUREMENT 0080 0000 0000 UNCERT | sensor 50
AIN conversion not
accurate
Hata EO67 Sinir sivici ayar noktas:t | 00 20 00 80 - DIA_ MAINTENANCE 00 0000 04 0000 UNCERT | non-specific 40
asildi AIN
Hata EQ77 Sicaklik o-deger 0004 00 80 - DIA_CONF_INVAL 000001000000 BAD configuration | 04
tablosu igerisinde degil error
Hata EQ78 Sicaklik konsantrasyon | 00 04 00 80 - DIA_CONF_INVAL 00 00 02 00 00 00 BAD configuration |04
tablosu igerisinde degil error
Hata E079 fletkenlik 0 04 00 80 - DIA_CONF_INVAL 00 00 04 00 00 00 BAD configuration | 04
konsantrasyon tablosu error
icerisinde dedil
Fonk. E101 Servis fonksiyonu aktif - -
kontrolil
Fonk. E102 Manuel calisma aktif - -
kontrolil
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NAMUR | Hata | Agiklama TESHIS DIAGNOSIS_ Olciilen deger durumu
siift no. EXTENSIO X 1
Kalite Alt durum Hex

Fonk. E106 Indirme aktif 00 00 00 80 - 00 00 00 00 00 80 - -

kontroli EXTENSION_AVAILABLE

Hata E116 Indirme hatas 00 04 00 80 - DIA_CONF_INVAL 00 00 08 00 00 00 BAD configuration | 04

error

Bakim | E150 Sicaklik degerleri 00 20 00 80 - DIA_MAINTENANCE 000000010000 UNCERT | configuration |50

mesafesi veya a-deder AIN error

tablosu ¢ok kugiik

Hata E152 Canli kontrol alarmi 20 0000 80 - DIA_ MEASUREMENT 00 000002 0000 BAD sensor failure |50
(PCS)

1) Sinir bitlerinin durumuna bagh olarak, 00 ile 03 arasi eklenir.

9.2 Proses ve cihaza 6zel hatalar
Smartec CLD132 icin Kullanim Talimatlari, BAOO207C

Smartec CLD134 icin Kullanim Talimatlari, BAO0401C
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10  Haberlesmeye 6zel aksesuarlar

M12 fieldbus konnektor seti

» Transmitere montaj icin dort pimli metal konnektor
= Baglanti kutusuna veya kablo soketine baglanti i¢in
= Kablo uzunlugu 150 mm (5,91 in)

= Siparis No. 51502184

45 (1.77) 150 (5.91) 7 (0.28)
B (PA+) S [
B A (PA-)
- =- S (PE)
|| p———=— (PA+)

A0052585

FieldCare SFE500

= Saha cihazi konfiglirasyonu ve y6netimi icin iiniversal alet

= Endress+Hauser saha cihazlari ile calisma icin eksiksiz bir sertifikali DTM (Cihaz Tipi
Yoneticisi) kiitiphane ile tedarik edilir

= Uriin siparig yapisina gore siparig

= www.endress.com/sfe500
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Smartec CLD132/134 PROFIBUS PA/DP

Protokole 6zel veriler

Endress+Hauser

11 Protokole 0zel veriler

11.1 PROFIBUS-PA

Cikis sinyali PROFIBUS-PA: EN 50170 siir. 2, Profile versiyon
3.0

PA fonksiyonu Slave

lletim hiz1 31,25 kbps

Sinyal kodlama Manchester II

Slave cevap stresi Yakl. 20 ms

Alarmda sinyal

PROFIBUS-PA, profil versiyon 3.0 Gosterim: hata
koduna uygun sekilde durum ve alarm mesajlari

Fiziksel katman

IEC 61158-2, MBP (Manchester Kodlamali Veri
Yolu Giict)

Veri yolu voltajt

9 ile 32 V aras1

Veri yolu akim titketimi

10 mA + 1 mA

Ariza akim tiikketimi [ppg

0mA

11.2 PROFIBUS-DP

Cikis sinyali Uygunluk, PROFIBUS DP, EN 50170 stir. 2, Profile
versiyon 3.0
PA fonksiyonu Slave

fletim hizi

9,6 kbps, 19,2 kbps, 45,45 kbps, 93,75 kbps, 187,5
kbps, 500 kbps, 1,5 Mbps

Sinyal kodlama

NRZ kodu

Slave cevap stresi

Yakl. 20 ms

Alarmda sinyal

PROFIBUS-DP, profil versiyon 3.0 Gosterim: hata
koduna uygun sekilde durum ve alarm mesajlari

Fiziksel katman

RS 485

11.3 Insan arayiizii

Lokal calisma

Klavye ile

Veri yolu adresi

Ayar1 yapan

= DIL sivici ile veya
= calisma mentust ile veya
= Set_Slave_Adr servisi ile

Haberlesme araytiizi

PROFIBUS-PA/-DP
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11.4 Standartlar ve kilavuzlar

PROFIBUS

EN 50170, siir. 2

PROFIBUS-DP

EN 50170, str. 2
RS 485
PROFIBUS-DP icin PNO kilavuzlari

PROFIBUS-PA

EN 50170, str. 2
[EC 61158-2
PROFIBUS-PA i¢in PNO kilavuzlar
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