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Struc¢né pokyny k obsluze
Micropilot FMR43
I0-Link

Bezkontaktni radar

@ IO-Link

Tyto pokyny predstavuji stru¢né pokyny k obsluze; nejsou
nahradou névodu k obsluze néleZiciho zafizeni.

Podrobné informace lze vyhledat v navodu k obsluze a v dalsi
dokumentaci:

K dispozici pro vSechny verze zafizeni z nasledujicich zdroja:
= [nternet: www.endress.com/deviceviewer

= Smartphon/tablet: Endress+Hauser Operations App

Endress+Hauser £Z1]

People for Process Automation


http://www.endress.com/deviceviewer

Souvisejici dokumentace Micropilot FMR43 10-Link

1 Souvisejici dokumentace
Endress+Hauser £Z1]
Order code:  PXXOKXXXXXXX | =

1. @ Ser.no.: XXXXXXXXXXXX

Ext. ord. cd.: XXXXXXAX,XX

I

Serial number

2. www.endress.com/deviceviewer Endress+Hauser
Operations App

1 2 Download on the
H—'—' o App Store
ANDROID APP ON
o : 2~ P> Google Play

A0023555

2 O tomto dokumentu

2.1 Ukol dokumentu

Struény névod k obsluze obsahuje v8echny podstatné informace od pfichoziho prevzeti aZ po
prvni uvedeni do provozu.
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Micropilot FMR43 10-Link O tomto dokumentu

2.2 Pouzité symboly

2.2.1 Bezpecnostni symboly

Tento symbol upozortiuje na nebezpecénou situaci. Pokud se této situaci nevyhnete, bude to
mit za néasledek vaZné nebo smrtelné zranéni.

A VAROVAN{
Tento symbol upozoriiuje na nebezpecnou situaci. Pokud se této situaci nevyhnete, mize to
mit za nésledek vdZné nebo smrtelné zranéni.

A\ UPOZORNENI
Tento symbol upozoriiuje na nebezpecnou situaci. Pokud se této situaci nevyhnete, bude to
mit za nasledek mensi nebo stfedni zranéni.

Tento symbol obsahuje informace o postupech a dalsich skute¢nostech, které nevedou ke
zranéni osob.
2.2.2 Symboly specificky podle druhu komunikace

Bluetooth®:
Bezdratovy pfenos dat mezi pfistroji na kratkou vzdalenost.

I0-Link: @ IO-Link

Komunikaéni systém pro pfipojeni inteligentnich senzord a pohont k automatiza¢nimu
systému. Podle normy I[EC 61131-9 je I0-Link standardizovan pod popisem ,Drobné digitalni
komunikaé¢ni rozhrani pro malé snimace a ovladaci ¢leny (SDCI)*“.

2.2.3 Symboly pro uréité typy informaci

Povoleno:
Procedury, postupy a kroky, které jsou povolené.

Zakazano:
Procedury, postupy a kroky, které jsou zakdzané.
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O tomto dokumentu Micropilot FMR43 10-Link

Dopliiujici informace: [}

Odkaz na dokumentaci:

Odkaz na stranku:

Rada krokd: 1/, 2/, 3.

Vysledek jednotlivého kroku: L g
2.2.4 Symboly v grafice

Cisla polozek: 1, 2, 3, ...

Rada krok: 1., 2., 3.

Zobrazeni: A, B, C, ...

2.3 Dokumentace

ﬂ Prehled rozsahu souvisejici technické dokumentace naleznete zde:
= Device Viewer (www.endress.com/deviceviewer): Zadejte sériové ¢islo z typového
Stitku.
= Aplikace Endress+Hauser Operations: Zadejte vyrobni ¢islo ze Stitku nebo naskenujte
kod matice na Stitku.

2.4 Registrované ochranné znamky

Apple®
Apple, logo Apple, iPhone a iPod touch jsou obchodnimi zna¢kami spole¢nosti Apple Inc.
registrovanymi v USA a dal$ich zemich. App Store je znackou sluzby spole¢nosti Apple Inc.

Android®
Android, Google Play a logo Google Play jsou obchodnimi znac¢kami spole¢nosti Google Inc.

Bluetooth®

Loga a slovni oznaceni Bluetooth® jsou registrovanymi obchodnimi znackami, jejich
vlastnikem je spolecnost Bluetooth SIG, Inc. Jakékoli pouZiti téchto znacek spolecnosti
Endress+Hauser je v souladu s licenci. Dal$i obchodni znacky a jména jsou znackami a jmény
jejich prisludnych vlastnikd.

@ IO-Link®

Registrovana ochrannda zndmka. Smi se pouZivat pouze ve spojeni s produkty a sluzbami
poskytovanymi ¢leny asociace I0-Link Community nebo nec¢leny, ktefi jsou drzitelé ptislusné
licence. Podrobné;jsi informace o jeho pouZiti naleznete v pravidlech komunity I0-Link na
adrese: www.io.link.com.
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Micropilot FMR43 10-Link Z&kladni bezpecnostni pokyny

3 Zakladni bezpecnostni pokyny

3.1 PoZadavky na personal

Pracovnici musi spliiovat nésledujici poZzadavky pro jejich ukoly:

» Vyskoleni a kvalifikovani odbornici musi mit pro tuto konkrétni funkci a tikol odpovidajici
vzdélani.

» Musi mit povéreni vlastnika/provozovatele zavodu.

» Musi byt obezndmeni s ndrodnimi pfedpisy.

» Pred zahdjenim préce si pfectete pokyny uvedené v navodu k pouziti, dopliikové
dokumentaci i na certifikatech (podle aplikace) a ujistéte se, Ze jim rozumite.

» Ridte se pokyny a dodrzujte zakladni podminky.

3.2 Urcené pouziti

Meéfici pristroj popsany v tomto Navodu k obsluze je uréen pro pribézné, bezkontaktni méfeni
vysky hladiny kapalin, past, kal a sypkych latek.

Nespravné pouziti
Vyrobce nerudi za $kody zptisobené nespravnym nebo nezamyslenym pouZitim.

Vyhnéte se mechanickému poskozeni:
» Nedotykejte se pfistroje ani neéistéte jeho povrchy Spi¢atymi nebo tvrdymi pfedméty.

Vysvétleni k spornym pfipadiim:

» V piipadé specidlnich kapalin a kapalin pro ¢iSténi spoleénost Endress+Hauser rdda
poskytne pomoc pfi ovéfovani korozni odolnosti materiali sméacenych kapalinou, ale
nepfijme Zadnou zaruku ani zodpovédnost.

Dalsi nebezpedi

V dlisledku prenosu tepla z procesu a ztraté vykonu v elektronice se miizZe teplota pouzdra

béhem provozu zvysit aZz na 80 °C (176 °F). Pfi provozu miZe senzor dosahnout teploty blizké

teploté média.

Nebezpedi popéleni pfi kontaktu s povrchem!

» V ptipadé, Ze teploty tekutin budou vyssi, zajistéte ochranu proti dotyku, aby nemohlo dojit
k popaleni.

3.3 Bezpecnost na pracovisti

PFi praci na pristroji a s pfistrojem:

» PouZivejte poZadované osobni ochranné prostfedky podle narodnich predpisi.
» Pfed pfipojenim pfistroje vypnéte napajeci napéti.

3.4 Bezpecnost provozu

Nebezpedi urazu!

» Pfistroj provozujte jen tehdy, pokud je v fddném technickém stavu, kdy nevykazuje chyby
a nema zavady.

» Za bezproblémovy provoz piistroje odpovida provozovatel.

Endress+Hauser 5



Zakladni bezpec¢nostni pokyny Micropilot FMR43 I0-Link

Upravy pfistroje

Neopravnéné upravy pristroje nejsou povoleny a mohou vést k nepfedvidatelnym
nebezpeénym nasledkiim:
» Pokud bude pfesto nutné provést upravy, vyzadejte si konzultace u vyrobce.

Opravy
Pro zaruceni provozni bezpecnosti a spolehlivosti:
» PouZivejte pouze originalni piisluSenstvi.

Prostredi s nebezpeéim vybuchu

Pro vylouceni rizika vzniku nebezpeci pro osoby nebo pristroje, kdyZ je pfistroj pouzZivan

v oblasti, pro niZ je nezbytné pfislusné schvaleni (napf. ochrana proti vybuchu, bezpe¢nost

tlakovych zafizeni):

» Podle Stitku ovérte, Ze objednany pristroj smi byt uveden do provozu pro uvazované pouZziti
v prostfedi s nebezpecim vybuchu.

» DodrZujte specifikace v samostatné dopliikové dokumentaci, kterd je nedilnou soucasti
tohoto navodu.

3.5 Zabezpeceni vyrobku

Tento nejmoderné;jsi pfistroj byl vyroben a otestovén s ohledem na nejmoderné;jsi provozni
bezpecnostni normy a podle osvédcené technické praxe. Opustil tovarnu ve stavu, ve kterém je
bezpecny pro provoz.

Pristroj spliiuje obecné bezpecnostni a zdkonné poZadavky. Spliiuje také smérnice EU uvedené
v prohlaseni o shodé EU specifickém pro dany pfistroj. Spole¢nost Endress+Hauser potvrzuje
tuto skutecénost pouZitim oznaceni CE.

3.6 IT bezpecnost

Nase zaruka je platna pouze v pfipadé, Ze je vyrobek instalovan a pouZzivén tak, jak je popsano
v Navodu k obsluze. Vyrobek je vybaven bezpe¢nostnimi mechanismy, které jej chrani proti
jakékoli neumyslné zméné nastaveni.

Bezpecnostni opatteni IT, kterd poskytuji dodate¢nou ochranu vyrobku a souvisejicimu
pfenosu dat, musi zavést sami operatofi v souladu se svymi bezpe¢nostnimi standardy.

3.7 Bezpecnost z hlediska IT specificka podle daného pfistroje
Pristroj nabizi specifické funkce podporujici ochranna opatfeni ze strany obsluhy. Tyto funkce
mulZe uZivatel nastavovat, a pokud se pouZivaji spravne, zarucuji vyssi bezpecnost béhem
provozu. UZivatelskou roli 1ze zménit pomoci pfistupového kodu (plati pro ovladani pres

displej na misté, Bluetooth nebo FieldCare, DeviceCare, nastroje pro spravu majetku napf.
AMS, PDM).

3.7.1 Pfistup pomoci bezdratové technologie Bluetooth®

Zabezpeceny pienos signalu ptes bezdratovou technologii Bluetooth® pouZiva metodu
Sifrovani otestovanou Fraunhoferovym institutem.
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Micropilot FMR43 I0-Link Prichozi prijeti a identifikace vyrobku

= Bez pouziti aplikace SmartBlue neni pfistroj pfes bezdratovou technologii Bluetooth®
viditelny.

= Je navazano pouze jedno ptfipojeni typu , point-to-point” mezi pfistrojem a chytrym
telefonem nebo tabletem.

= Rozhrani bezdratové technologie Bluetooth® lze vypnout pomoci mistniho ovladani nebo
pomoci SmartBlue/FieldCare/DeviceCare.

4 Prichozi prijeti a identifikace vyrobku

4.1 Vstupni prejimka

‘ DELIVERY NOTE ‘

m / N
\Q

AD016870

Béhem vstupni pfejimky zkontrolujte nasledujici aspekty:

= Je objednaci kéd na dodacim listu (1) shodny s objednacim kédem na §titku produktu (2)?
= Je zboZi v neposkozeném stavu?

= Odpovidaji udaje na typovém Stitku objednacim udajim a dodacimu listu?

= Je poskytnuta dokumentace?

Pokud néktera z téchto uvedenych podminek neni splnéna, kontaktujte prodejni misto
vyrobce.

4.2 Identifikace vyrobku

Pro identifikaci pfistroje jsou k dispozici nasledujici moznosti:

= Udaje na typovém Stitku

= objednaci kéd s rozdélenim funkci zafizeni na dodacim listu

= Zadejte sériova Cisla z typovych §titk do Device Viewer (www.endress.com/deviceviewer):
Zobrazi se vSechny informace o pfistroji.

4.2.1 Typovy Stitek

Informace, které jsou vyZzadovany zdkonem a jsou relevantni pro pfistroj, jsou uvedeny na
typovém Stitku, napf.:

= identifikace vyrobce

= objednaci ¢islo, rozsifeny objednaci kdd, vyrobni ¢islo

= technické udaje, stupen kryti

Endress+Hauser 7
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Montéz Micropilot FMR43 10-Link

s verze firmwaru, verze hardwaru
= informace vztahujici se ke schvéleni
= kéd DataMatrix (informace o pfistroji)

Porovnejte udaje na typovém Stitku se svou objednavkou.

4.2.2 Adresa vyrobce

Endress+Hauser SE+Co. KG
Hauptstrafle 1
79689 Maulburg, Némecko

Misto vyroby: Viz vyrobni §titek.

4.3 Skladovéani a pfeprava

43.1 Podminky skladovani

= Pouzijte pivodni obal

= Meéf¥ici piistroj skladujte v ¢istém a suchém prostfedi a chrarite ho pfed poskozenim
v dusledku otfest

Skladovaci teplota
=40 ... +85°C (40 ... +185 °F)

4.3.2 Preprava produktu na misto méreni

A VAROVANI

Nespravna doprava!

Pouzdro ¢i senzor se mohou poskodit nebo strhnout. Nebezpedi urazu!

» Pfistroj pfepravte na misto méteni v jeho pivodnim obalu nebo prostfednictvim procesniho
pripojeni.

5 Montaz

5.1 Montazni poZadavky

51.1 Pokyn k montézi

Pii instalaci je dlleZité zajistit, aby pouZity tésnici prvek mél provozni teplotu, kterd
odpovidd maximalni teploté procesu.

= Pfistroje se schvalenim CSA jsou ur€ena pro pouZiti v uzavienych prostorach.

= Pfistroje jsou vhodné pro pouZiti ve vlhkém prostiedi v souladu s IEC/EN 61010-1.

= Pouzijte ovladaci nabidku k orientaci displeje na misté, abyste zajistili optimalni ¢itelnost.

= Displej na misté lze pfizplisobit svételnym podminkdm (barevné schéma, viz [[@ provozni
menu).

= Chrarite pouzdro pfed ndrazem.

8 Endress+Hauser



Micropilot FMR43 10-Link Montéz

5.1.2 Vnitini instalace nadoby

OO?OO
00000

|

A0031777

Zamezte tomu, aby se jakékoli ¢asti vnitini vestavby (bodové hladinové spinace, teplotni
senzory, podpéry, odsavaci potrubi, topné spiraly, piepazky atd.) nachazely uvniti signélového
svazku. Davejte pozor na vyzatovaci uhel a.

5.13 Vyrovnani os antény
Viz Navod k obsluze.

5.2 Montaz pristroje

5.2.1 ZaSroubovani zarizeni

= Otacejte pouze $estihrannym Sroubem; max. kroutici moment 50 Nm (37 Ibf ft).

= Senzory M24: MontdZ pouze pomoci nastroje na plochy kli¢, max. to¢ivy moment
30 Nm (22 Ibf ft).

= Neotacejte kryt!

7 Kli¢ otevieny plochy 32 mm
@y Otevieny kli¢ 55 mm (pro procesni ptipojeni MNPT/G 1%)

Endress+Hauser 9



Montéz Micropilot FMR43 10-Link

A0054233

1 Zasroubovdni zarizeni

5.2.2 Informace ohledné zavitovych pfipojeni
ﬂ V ptipadé delSich hrdel je tfeba pocitat se sniZzenym méficim vykonem.
Meéjte prosim na védomi nasledujici:
= Konec hrdla musi byt hladky a bez otfepd.
= Hrana hrdla by méla byt zaoblena.
= Musi se provést mapovani.
s Ohledné aplikaci s vy$3im hrdlem, nezZ specifikuji udaje v tabulce, kontaktujte oddéleni
zdkaznické podpory vyrobce.

5.2.3 Procesni pfipojeni
Viz Névod k obsluze.

5.2.4 Kontroly po montaZzi
O Neni pfistroj podkozeny (vizualni kontrola)?
O Jeidentifikace a oznaceni mista méreni spravné (vizualni kontrola)?
O Je zafizeni spravné zabezpeceno?
O Odpovida pfistroj specifikacim mista méfeni?
Naptiklad:
O Procesni teplota
Procesni tlak

a
O Okolni teplota
O Rozsah méreni

10 Endress+Hauser



Micropilot FMR43 10-Link Elektrické pripojeni

6 Elektrické pripojeni

6.1 Pripojeni pristroje

6.1.1 Vyrovnani potenciald

V ptipadé potfeby provedte vyrovnani potencidlu pomoci procesniho pfipojeni nebo zemnici
svorky dodané zdkaznikem.

6.1.2 Napajeci napéti

12 ... 30 Vp na stejnosmérné napdjeci jednotce

Komunikace I0-Link je zarucena pouze tehdy, pokud je napéjeci napéti alespori 18 V.
Napajeci jednotka musi mit bezpecnostni schvaleni (napt. PELV, SELV, tfida 2) a musi
odpovidat pfislusnym specifikacim protokolu.

Jsou nainstalovany ochranné obvody proti pfepélovani, vliviim vysokych frekvenci a Spicek

prepéti.

6.1.3 Spotfeba energie

Pro splnéni bezpe¢nostnich specifikaci pfistroje podle normy IEC/EN 61010 musi instalace
zajistit, aby byl maximalni proud omezen na 500 mA.

6.1.4 Pfepétova ochrana

Pfistroj splituje produktovou normu IEC/DIN EN [EC 61326-1 (Tabulka 2 Primyslové
prostiedi). V zavislosti na typu portu (DC napajeni, vstupni/vystupni port) rizné testovaci
urovné proti pfechodnym pfepétim (IEC/DIN EN 61000-4-5 Surge) jsou aplikovany podle
IEC/DIN EN 61326-1: Testovaci uroven na DC napajecich portech a vstupnich/vystupnich
portech je 1000 V vedeni k zemi.

Kategorie pfepétové ochrany

Podle IEC/DIN EN 61010-1 je ptistroj uréen pro pouZiti v sitich pfepétové ochrany kategorie II.

6.1.5 Rozsah sefizeni
Spinaci body lze konfigurovat pomoci I0-Link.

Endress+Hauser
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Elektrické pfipojeni Micropilot FMR43 I0-Link

6.1.6 Spinaci kapacita

= Stav prepinace ON: [, <200 mA UStav pfepinace VYPNUTO: I, < 0,1 mA?

= Spinaci cykly: > 1 - 107

= Pokles napéti PNP: <2V

= Ochrana proti pfetiZeni: automaticka zatéZovaci zkouska spinaciho proudu
= Max. kapacitni zatiZeni: 1 pF pfi max. napajeci napéti (bez odporové zatéze)
= Max. trvani cyklu: 0,5 s; min. ty,: 40 ps
= Periodické odpojeni od ochranného obvodu v pfipadé nadproudu (f = 1 Hz)

6.1.7 Pfifazeni svorek

A VAROVANI

Mohlo by byt pfipojeno napajeci napéti!

Nebezpeci urazu zdsahem elektrického proudu nebo vybuchu!

» Pri pfipojovani se ujistéte, Ze neni pripojeno Zadné napajeci napéti.

» Napajeci napéti musi souhlasit se specifikaci na typovém Stitku.

» Pro piistroj by mél byt zajiStén vhodny jisti¢ v souladu s IEC/EN 61010.

» Kabely musi byt odpovidajicim zplisobem izolované, pfi¢em? je tfeba vzit fadné do uvahy
napajeci napéti a kategorii prepéti.

» Pripojovaci kabely musi vykazovat odpovidajici teplotni stabilitu, pfi€em? je tfeba vzit Fadné
do uvahy okolni teplotu.

» Jsou nainstalovany ochranné obvody proti pfepo6lovani, vliviim vysokych frekvenci a $picek
prepéti.

A VAROVANI

V disledku nespravného pfipojeni dochazi k ohroZeni elektrické bezpecnosti!
» Prosttedi s nebezpecim vybuchu: Pro splnéni bezpe¢nostnich specifikaci pfistroje podle
normy IEC/EN 61010 musi instalace zajistit, aby byl maximalni proud omezen na 500 mA.

Poskozeni analogového vstupu PLC v diisledku nespravného pfipojeni
» Nepfipojujte aktivni spinany vystup PNP pfistroje k vstupu 4 ... 20 mA na PLC.
Pripojte pristroj takto:

1. Zkontrolujte, zda napdjeci napéti souhlasi s napajecim napétim uvedenym na typovém
Stitku.

Pripojte pristroj podle vyobrazeni na nasledujicim diagramu.

Zapnéte napajeni.

1) Pokud je ,1x PNP + jsou soucasné pouZity vystupy 4 ... 20 mA*, spinaci vystup OUT1 lze zatizit az 100 mA
zatézovacim proudem v celém rozsahu teplot Spinaci proud muze byt az 200 mA az do okolni teploty
50°C (122 °F) a az do procesni teploty 85 °C (185 °F). Pfi pouziti konfigurace , 1x PNP“ nebo ,2x PNP* Ize spinaci
vystupy zatiZit celkem azZ 200 mA v celém rozsahu teplot.

2) 0dlisné pro vystup spinace OUT2, pro stav spinace OFF: 1, < 3,6 mA a U, < 2 V a pro stav spinace ON: pokles
napéti PNP:<2,5V

12 Endress+Hauser



Micropilot FMR43 10-Link Elektrické pfipojent

Dvouvodicové

A0052660

1 Napdjeci napéti L+, hnédy vodic¢ (BN)
2 OUT(L-), bily vodi¢ (WH)

3- nebo 4vodicovy

A0052457
Napdjeci napéti L+, hnédy vodic (BN)
Spinac nebo analogovy vystup (OUT2), bily vodi¢ (WH)
Napdjeci napéti L-, modry vodi¢ (BU)
Spinaci nebo I0-Link vystup (OUT1), cerny vodic¢ (BK)

W N =

Funkénost vystupti 1 a 2 1ze konfigurovat.

Priklady pfipojeni

L+ L+

A0052458

A 1xspinact vystup PNP a analogovy vystup (vychozi nastaveni)

B 1x spinaci vystup PNP (Proudovy vystup musi byt deaktivovany. Pokud proudovy vystup nebyl
deaktivovany, objevi se hldseni. V pfipadé zobrazeni na misté: Zobrazi se chyba. V pripadé LED
indikdtoru: LED provozniho stavu trvale ¢ervend.)

C 2 x spinaci vystup PNP (nastavit druhy vystup na spinaci vystup)

Endress+Hauser 13



MozZnosti ovladani Micropilot FMR43 10-Link

6.2 ZajiSténi stupné kryti
Pro namontovany propojovaci kabel M12: IP 66/68/69, NEMA typ 4X/6P

Ztrata stupné kryti IP v disledku nespravné instalace!

» Specifikovany stupen kryti plati pouze tehdy, pokud je pouZity pfipojovaci kabel zapojeny
a dikladné nasroubovany.

» Stupen kryti plati pouze v pfipadé, Ze pouZity propojovaci kabel odpovida zamyslené tride
ochrany.

6.3 Kontrola po pfipojeni

O Je pristroj nebo kabel neposkozeny (vizualni kontrola)?

O Spliiuje pouzity kabel poZadavky?

O Je namontovany kabel odlehéeny od tahu?

O Je Sroubovy spoj spravné namontovan?

O Souhlasi napajeci napéti se specifikaci na vyrobnim Stitku?
O Zadna obrdcena polarita, spravné prifazeni svorek?

O Je-li pfitomno napéjeci napéti: Je zafizeni pfipraveno k provozu a zobrazuje se na mistnim
displeji indikace nebo sviti zeleny LED indikator provozniho stavu?

7 MozZnosti ovladani
Viz Navod k obsluze.

8 Uvedeni do provozu

8.1 Predbézna opatfeni
A VAROVAN{

Nastaveni na aktualnim vystupu miZe zptsobit stav souvisejici s bezpeénosti (napf.
pieteceni produktu)!

» Zkontrolujte aktualni nastaveni vystupu.

» Nastaveni proudového vystupu zavisi na nastaveni v parametr Méfici reZim proudovy

vystup.

8.2 Instalace a kontrola funkce

Pfed uvedenim méficiho mista do provozu zkontrolujte, zda byly provedeny kontroly po
instalaci a po pfipojeni (kontrolni seznam), viz Navod k obsluze.
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Micropilot FMR43 10-Link Uvedeni do provozu

8.3 Zapinani pfistroje

Jakmile bylo zapnuto napéjeci napéti, méfici pfistroj pfejde do normalniho rezimu maximalné
po uplynuti 4 s. BEhem spoustéci faze jsou vystupy ve stejném stavu jako pfi vypnuti.

8.4 Prehled mozZnosti uvedeni do provozu

= Uvedeni do provozu pomoci ovladaciho tla¢itka LED indikatoru

= Uvedeni do provozu prostfednictvim zobrazeni na misté

= Uvedeni do provozu pomoci aplikace SmartBlue

= Uvedeni do provozu prostfednictvim FieldCare/DeviceCare/Field Xpert

= Uvedeni do provozu pomoci dalsich ovladacich nastroji (AMS, PDM atd.)

8.5 Uvedeni do provozu pomoci ovladaciho tlacitka LED indikatoru

Uvedeni do provozu jednim tlacitkem je snadny zpisob, jak uvést pfistroj do provozu, kdyz je
nadoba prazdna. V tomto pfipadé je dno nddoby zméfeno a nastaveno na 0 %. 100 %
odpovida 95 % nameéfené vzdéalenosti.

Predpoklady:

= Prazdné, ploché, kovové dno nadrZe nebo minimalni hladina na 0 % s vysoce reflexnim (na
bazi vody) médiem

s 74dné rusivé instalace v zorném poli

= Vyska nadoby: 0,2 ... 15m

A0053357

LED provozniho stavu

Ovlddaci tlacitko ,E“

LED uvedeni do provozu jednim tlacitkem
LED zdmku kldvesnice

W N =

1. V pfipadé potfeby deaktivujte zdmek klavesnice (viz Navod k obsluze)

2. Opakované krétce stisknéte tlacitko ,E“, dokud nezacne blikat LED uvedeni do provozu
jednim tlacitkem.
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Uvedeni do provozu Micropilot FMR43 10-Link

3. Stisknéte a podrzZte tlacitko ,E* déle neZ 4 sekundy.

- Spusti se LED uvedeni do provozu jednim tla¢itkem.
Béhem této operace blikd LED pro uvedeni do provozu jednim tlac¢itkem. Kontrolka
LED zamku klavesnice a kontrolka Bluetooth nesviti.

Jakmile je operace dokonéena, LED pro uvedeni do provozu s jednim tlacitkem nepfetrZité sviti
po dobu 12 sekund. Kontrolka LED zdmku kl&vesnice a kontrolka Bluetooth nesviti.

Pokud se operace nedokonc¢i uspésné, LED pro uvedeni do provozu jednim tlacitkem rychle
blika po dobu 12 sekund. Kontrolka LED zamku klavesnice a kontrolka Bluetooth nesviti.
8.5.1 Provoz

Pfistroj se ovlada kratkym stisknutim ovladaciho tlacitka ,E“ (< 2 s) nebo jeho pfidrzenim (>
2s).

Pohyb v menu

= LED pro zvolenou funkci blika
s Kratkym stisknutim ovladaciho tlacitka ,E“ pfepnete mezi funkcemi
= Stisknutim a podrZenim ovladaciho tlacitka ,E“ vyberete konkrétni funkci

Blikajici chovdni LED (aktivni/neaktivni)

A AN AN AN
B N N s
/:\ AN /:\

A0053175

A Funkce je vybrand, ale neni aktivni
B Funkce vybrand a aktivni

Deaktivace zamku klavesnice
1. Stisknéte a podrzte ovladaci tlacitko ,E“.
— Bluetooth LED blika.

2. Opakované krétce stisknéte ovladaci tlacitko ,E“, dokud nezacne blikat LED zdmku
klavesnice.

3. Stisknéte a podrZte ovladaci tlac¢itko ,E“.
- Zamek klavesnice je deaktivovan.
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Micropilot FMR43 10-Link Uvedeni do provozu

Povoleni nebo zakazani Bluetooth
1. V pripadé potreby deaktivujte zdmek klavesnice.
2. Opakované krétce stisknéte tlacitko ,E“, dokud LED kontrolka Bluetooth nezac¢ne blikat.

3. Stisknéte a podrZte ovladaci tlacitko ,E“.

L= Bluetooth je povoleno (LED Bluetooth sviti) nebo Bluetooth je zakazéno (LED
Bluetooth zhasne).

8.6 Uvedeni do provozu prostfednictvim zobrazeni na misté
1. V pfipadé potfeby aktivujte provoz (viz Navod k obsluze).

2. Spustte privodce Uvedeni do provozu (viz obrazek nizZe)

D ry——

Commissioning
Commissioning

AD053355

1 Stisknéte ikonu nabidky
2 Stisknéte nabidka ,Pritvodce”
3 Spustte privodce , Uvedeni do provozu“

8.6.1 Poznamky k priivodce ,,Uvedeni do provozu“

Prtivodce Uvedeni do provozu vam umoziuje provadét snadné uvedeni do provozu vedené
uzivatelem.

1. Jakmile spustite privodce Uvedeni do provozu, zadejte pfislusnou hodnotu do kazdého
parametru nebo vyberte pfisluSnou moZnost. Tyto hodnoty se zapisi pfimo do pfistroje.

2. Kliknutim na > prejdete na dalsi stranku.

3. Po dokonceni kroki na vSech strankach ukoncete priivodce Uvedeni do provozu
kliknutim na ,Konec*.

Pokud se privodce pravodce Uvedeni do provozu zrusi pfed nastavenim vSech
potfebnych parametr{, pfistroj se miiZze nachazet v nedefinovaném stavu. V takovych
situacich se doporucuje resetovat ptistroj na vychozi nastaveni z vyroby.

8.6.2 Provoz

Pohyb v menu
Navigace pfejetim prstem.

ﬂ Ovladéani pomoci LED indikatoru neni mozné, pokud je povoleno pfipojeni Bluetooth.
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Uvedeni do provozu Micropilot FMR43 10-Link

Vybér mozZnosti a potvrzeni

Vyberte poZzadovanou moznost a potvrdte pomoci zaskrtnuti vpravo nahote (viz obrazovky
nize).

22| N

X Language v X Language Y

g X

Benutzerf... Diagnose

Applikation | Language

Deutsch v Deutsch
Frangais Francais

AD052848 A0052850 A0052851

8.6.3 Zobrazeni na misté, postup zamykani nebo odemykani

Postup odblokovani

1. Kliknutim na stfed displeje zobrazite nasledujici zobrazeni:
L

Unlock

2. Pomoci prstu sledujte Sipky bez pferudeni.
~ Displej je odblokovan.

Postup zamykani

Operace se uzamkne automaticky (kromé pravodce Bezpecénostni reZim):
= za 1 min na hlavni strance
® po 10 min v ovlddacim menu

8.7 Uvedeni do provozu prostfednictvim FieldCare/DeviceCare

1. Stdhnéte siIO-Link IODD Interpreter DTM: http://www.endress.com/download.
Stdhnout [0-DD: https://ioddfinder.io-link.com/.

18 Endress+Hauser



Micropilot FMR43 10-Link Uvedeni do provozu

2. Integrujte IODD (IO Device Description) do IODD Interpreter. Poté spustte FieldCare
a aktualizujte katalog DTM.

8.7.1 Navazani spojeni pres FieldCare, DeviceCare a FieldXpert

liees

A0053130

2]
N

Moznosti ddlkového ovldddni pres 10-Link

PLC (programovatelnd logickd fidici jednotka)

10-Link master

Pocita¢ s operacnim ndstrojem ( napf. , DeviceCare/FieldCare)

FieldPort SFP20

Field Xpert SMT70/SMT?77, chytry telefon nebo pocita¢ s ovlddacim ndstrojem (napf. DeviceCare/
FieldCare)

Prevodnik

v N =

(o)

8.7.2 Informace o IODD

Pro zakladni uvedeni do provozu jsou dtleZité nasledujici parametry:
Podnabidka ,Z&kladni nastaveni*

Parametr Typ média

Parametr Kalibrace prazdné nadrze

Parametr Kalibrace plné nadrze

Parametr Aplikace

8.7.3 Provoz

Viz Navod k obsluze.
8.8 Uvedeni do provozu pomoci dalSich ovladacich nastroji (AMS,
PDM atd.)

Stahnéte si ovladace pro konkrétni pfistroj: https://www.endress.com/en/downloads
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Uvedeni do provozu Micropilot FMR43 10-Link

Dalsi podrobnosti naleznete v ndpovédé k prisluSnému operaénimu nastroji.

8.9 Konfigurace provozniho jazyka
8.9.1 Mistni displej

Konfigurace provozniho jazyka

ﬂ NeZ budete moci nastavit jazyk ovladani, musite nejprve odemknout mistni displej:

1. Otevfete provozni menu.

2. Vyberte tlac¢itko Language.

20|

X Lenguage v

X Language v

g X

Benutzerf... Diagnose

Applikation | Language

Deutsch v
Frangais

A0052848 A0052850 A0052851

8.9.2 Ovladaci nastroj
Nastavte jazyk zobrazeni

Systém - Zobrazeni > Language

8.10 Nastaveni pfistroje
ﬂ Pro uvedeni do provozu je doporucen privodce uvedenim do provozu.
Viz ¢ast @ ,Uvedeni do provozu prostrednictvim zobrazeni na misté*.

Parametry uvadéni do provozu viz & ,Uvedeni do provozu prostfednictvim FieldCare/
DeviceCare” > ,Informace o IODD*
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Micropilot FMR43 I0-Link Uvedeni do provozu

8.10.1 Meéreni urovné hladiny kapalin

A0016933

®

3 Konfiguracni parametry pro méreni urovné hladiny v kapalindch

Parametr ,Kalibrace prdzdné nddrze“ (=0 %)
Parametr ,Kalibrace plné nddrze“ (= 100 %)

R Referencni bod méreni

A Délka antény + 10 mm (0,4 in)

C 50..80mm (1,97 ..3,15in); stfednier< 2
D Vzddlenost

L Hladina

E

F

V pfipadé médii s nizkou dielektrickou konstantou er < 2, dno nadrZe miZe byt viditelné skrz
médium pfi velmi nizkych drovnich (nizsi nez urovei C). V tomto rozsahu je tfeba ocekavat
sniZeni pfesnosti. Pokud to neni pfijatelné, mél by byt nulovy bod pro tyto aplikace umistén ve
vzdalenosti C nad dnem nadrze (viz obrazek).
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Uvedeni do provozu Micropilot FMR43 10-Link

8.10.2  Meéfeni urovné hladiny v pevnych sypkych latkach

o O
byl
100%

viv
n
|
A n
|i|
]
- B
- n
!!\
b
I |
|

L 0%

AD016934

®

4 Konfiguracni parametry pro méreni urovné hladiny v pevnych sypkych ldtkdch

Referencni bod méreni

Délka antény + 10 mm (0,4 in)

Vzddlenost

Hladina

Parametr ,Kalibrace prdzdné nddrze“ (= 0 %)
Parametr ,Kalibrace plné nddrze“ (= 100 %)

mEhmEgO >

8.10.3 Konfigurace parametr ,ReZim frekvence“

Nastaveni specifickd pro zemi nebo region jsou definovana pro radarové signaly pomoci
parametr ReZim frekvence.

Parametr Rezim frekvence musi byt na za¢atku uvadéni do provozu konfigurovan
v ovladacim menu pomoci pfislusného ovlddaciho néstroje.

Aplikace - Senzor - Rozsifend nastaveni > ReZim frekvence

Provozni frekvence 80 GHz:

= Volitelnd moZnost Rezim 1: evropsky kontinent, USA, Australie, Novy Zéland, Kanada
= Volitelnd moZnost Rezim 2: Brazilie, Japonsko, Jizni Korea, Tchaj-wan, Thajsko

= Volitelnd moznost Rezim 3: Rusko, Kazachstan

s Volitelnd mozZnost Rezim 4: Mexiko

= Volitelnd moZnost Rezim 5: Indie, Malajsie, Jizni Afrika, Indonésie
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Uvedeni do provozu

Provozni frekvence 180 GHz:

= Volitelnd moZnost ReZim 9: evropsky kontinent

= Volitelnd moZnost Rezim 10: USA

Vlastnosti méfeni pfistroje se mohou ménit v zavislosti na nakonfigurovaném rezimu.
Uvedené vlastnosti méfeni se vztahuji ke stavu pfi dodani (pfi pracovni frekvenci 80 GHz:
rezim 1 a pfi provozni frekvenci 180 GHz: rezim 9).

8.10.4

Nastaveni sledovani procesu

Digitalni sledovani procesu (spinaci vystup)

Je mozZné zvolit definované spinaci body a body zpétného pfepnuti, které funguji jako spinaci ¢i
rozpinaci kontakty v z&vislosti na tom, zda je nastavena funkce okna hodnot, nebo funkce

Spinaci body
(Param.SPx)

Hystereze
(Config. Hyst)

Vystup
(OUT1/0UT2)

SP1 (float32)

SP2 (float32)

Neni relevantni

Normalné otevieny kontakt (NO Dy

SP1 (float32)

SP2 (float32)

Neni relevantni

Normalné zavieny kontakt (NC Z))

SP1 (float32)

SP2 (float32)

Hyst (float32)

Normaélné rozepnuty kontakt (NO V)

SP1 (float32)

SP2 (float32)

Hyst (float32)

Normalné zavieny kontakt (NC 2)

SP1 (float32)

Hyst (float32)

Normalné rozepnuty kontakt (NO 1)

SP2 (float32)

Hyst (float32)

Normalné zavieny kontakt (NC 2)

hystereze.
Mozné nastaveni
Funkce Invertovat
(konfiguraéni rezim) | (konfiguraéni logika)
Dvoubodovy Vysoka aktivita (MIN)
Nizka aktivita (MAX)
Okno Vysoka aktivita (MIN)
Nizka aktivita (MAX)
Jednobodovy Vysoka aktivita (MIN)
Nizka aktivita (MAX)
1) NO = normalné otevieny
2) NC = normalné zavieny

Pokud je pfistroj restartovan v ramci dané hystereze, spinany vystup je rozpojeny (na vystupu

je pritomno 0 V).

Endress+Hauser
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Micropilot FMR43 I0-Link

SSC
0 % ' : 100 %
_ I
SP 2 SP1
A0054230
5  SSC, dvoubodovy
SP 2 Spinaci bod s niZsi namérenou hodnotou
SP 1 Spinaci bod s vy35i namérenou hodnotou
A Neaktivni
B Aktivni
H
| |
SSC
O O/O + : 100 0/0
T —
' SP1
A0054231

6 SSC, jeden bod

H  Hystereze

SP 1 Spinaci bod

A Neaktivni

B Aktivni

Endress+Hauser
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Micropilot FMR43 I0-Link Uvedeni do provozu

H W H
I ] I I
SSC
0% + + 100 %
1 B |
SP 2 SP 1

A0054232

7 SSC, okno

H  Hystereze

W Okno

SP 2 Spinaci bod s niz§i namérenou hodnotou
SP 1 Spinaci bod s vy$§i namérenou hodnotou
A Neaktivni

B Aktivni

Proces uceni (IODD)

Spinaci bod se pro proces uceni nezadava rucné, ale je definovan ptifazenim aktudlni procesni
hodnoty kanalu spinaciho signalu (SSC) spinacimu bodu. Pro pfifazeni procesni hodnoty se
v dal$im kroku vybere odpovidajici spinaci bod napf. ,SP 1“ parametr ,Systémovy ptikaz®.

Aktivaci ,, Teach SP 1“ nebo , Teach SP 2“ 1ze aktualni naméfené hodnoty procesu prevzit jako
spinaci bod SP 1 nebo SP 2. U obou se hystereze zadava ru¢né!

8.11 Ochrana nastaveni pfed neopravnénym pfistupem
8.11.1 Softwarové blokovani nebo odblokovani

Uzamknuti prostfednictvim hesla v nastroji aplikace FieldCare/DeviceCare/Smartblue

Pristup ke konfiguraci parametri pfistroje lze uzamknout zadanim hesla. KdyZ je pfistroj
dodan zakaznikovi, uZivatelska tiloha je nastavena na volitelna moznost Udrzba. Parametry
piistroje lze prostfednictvim uzivatelské tilohy volitelna moznost Udrzba nastavovat v plné
Sifi. Poté lze pfistup k nastaveni uzamknout pfitazenim hesla. V disledku tohoto uzamdéeni se
volitelna moznost Udrzba piepne na volitelnd moznost Obsluha. Pfistup k nastaveni je mozny
po zadani hesla.

Heslo se definuje pod nésledujici poloZkou:
Nabidka Systém podnabidka User management
Uzivatelska role se zméni z volitelna moznost Udrzba na volitelna moznost Obsluha pod:

Systém - User management
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Uvedeni do provozu Micropilot FMR43 10-Link

ZruSeni procedury zamykani prostfednictvim onsite display / FieldCare / DeviceCare /
SmartBlue

Po zadéani hesla miZete povolit konfiguraci parametrt pfistroje jako volitelnd moZnost
Obsluha pomoci hesla. UZivatelskéa role se poté zméni na volitelnd moZnost UdrZba.

V pfipadé potfeby lze heslo smazat v User management: Systém - User management
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