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Skrécona instrukcja obstugi
Micropilot FMR43
HART

Radarowa sonda poziomu

Niniejsza skrécona instrukcja obstugi nie zastepuje petnej
instrukcji obstugi wchodzgcej w zakres dostawy przyrzadu.

Szczegotowe dane dotyczace przyrzadu znajduja sie w

instrukcji obstugi oraz w innej dokumentacj:

Jest ona dostepna dla wszystkich wersji przyrzadu:

= Poprzez Internet: www.pl.endress.com/deviceviewer

= Poprzez smartfon/tablet z zainstalowang aplikacjg Endress
+Hauser Operations

Endress+Hauser £Z1]

People for Process Automation


http://www.endress.com/deviceviewer

Dokumentacja uzupetniajgca Micropilot FMR43 HART

1 Dokumentacja uzupelniajaca
Endress+Hauser £Z1]
Order code:  IXXXXXXXXXXX
1. @ Ser.no.: XXXXXXXXXXXX

Ext. ord. cd.: XXX XXXAK XX

I

Serial number

2. www.endress.com/deviceviewer Endress+Hauser

l Operations App

I 7 Download on the

:I ‘j-l-' o App Store
ANDROID APP ON

M > P> Google Play

A0023555

2 Informacje o niniejszym dokumencie
2.1 Przeznaczenie dokumentu

Skrécona instrukcja obstugi zawiera wszystkie najwazniejsze informacje: od odbioru dostawy
do pierwszego uruchomienia.
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Micropilot FMR43 HART Informacje o niniejszym dokumencie

2.2 Symbole

2.2.1 Symbole bezpieczenstwa

Ten symbol ostrzega przed niebezpieczng sytuacja. Zignorowanie go spowoduje powazne
uszkodzenia ciata lub $mier¢.

A\ OSTRZEZENIE
Ten symbol ostrzega przed niebezpieczng sytuacja. Zlekcewazenie tego zagrozenia moze
spowodowac powazne obrazenia ciata lub $mier¢.

A\ PRZESTROGA
Ten symbol ostrzega przed niebezpieczng sytuacja. Zlekcewazenie tego zagrozenia moze by¢
przyczyna lekkich lub $rednich obrazen ciata.

NOTYFIKACJA

Ten symbol zawiera informacje o procedurach oraz innych czynno$ciach, ktére nie powodujg
uszkodzenia ciata.

2.2.2 Symbole rodzaju komunikacji

Bluetooth®:
Bezprzewodowa transmisja danych krotkiego zasiegu pomiedzy réznymi urzgdzeniami.

2.2.3 Symbole oznaczajace rodzaj informacji

Dopuszczalne: )
Dopuszczalne procedury, procesy lub czynnosci.

Zabronione:
Zabronione procedury, procesy lub czynnosci.

Endress+Hauser 3



Informacje o niniejszym dokumencie Micropilot FMR43 HART

Informacje dodatkowe: EJ

Odsytacz do dokumentacji:

Odsylacz do strony:

Kolejne kroki procedury: 1., 2., 3.

Wynik w danym kroku procedury: L g

2.2.4 Symbole na rysunkach

Numery pozycji: 1, 2, 3 ...

Kolejne kroki procedury: 1., 2., 3.

Widoki: A, B, G, ...

2.3

2.4

Dokumentacja

Wykaz i zakres dostepnej dokumentacji technicznej, patrz:

= Device Viewer (www.endress.com/deviceviewer): nalezy wprowadzi¢ numer seryjny
podany na tabliczce znamionowej,

= Aplikacja Endress+Hauser Operations: nalezy wprowadzi¢ numer seryjny podany na
tabliczce znamionowej lub zeskanowaé kod kreskowy QR z tabliczki znamionowej.

Zastrzezone znaki towarowe

Apple®
Apple, logo Apple, iPhone i iPod touch to zastrzezone znaki towarowe Apple Inc.,
zarejestrowane w USA i w innych krajach. App Store to znak ustugowy Apple Inc.

Android®
Android, Google Play i logo Google Play to zastrzezone znaki towarowe Google Inc.

Bluetooth®

Znak stowny i logo Bluetooth® to zastrzezone znaki towarowe Bluetooth SIG, Inc. Kazdy
przypadek uzycia tego znaku przez Endress+Hauser podlega licencji. Pozostate znaki
towarowe i nazwy handlowe naleza do ich prawnych wiascicieli.

HART®

jest zastrzezonym znakiem towarowym FieldComm Group, Austin, Teksas, USA

Endress+Hauser
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Micropilot FMR43 HART Podstawowe zalecenia dotyczace bezpieczenistwa

3 Podstawowe zalecenia dotyczace bezpieczenstwa

3.1 Wymagania dotyczace personelu

Personel obstugi powinien spetnia¢ nastepujace wymagania:

» Przeszkoleni, wykwalifikowani operatorzy powinni posiada¢ odpowiednie kwalifikacje do
wykonania konkretnych zadan i funkcji.

» Posiadac¢ zgode wiasciciela/operatora obiektu.

» Posiadac¢ znajomos¢ obowigzujgcych przepisow.

» Przed rozpoczeciem prac przeczytac ze zrozumieniem zalecenia podane w instrukcji obstugi,
dokumentacji uzupetniajgcej oraz certyfikatach (zaleznie od zastosowania).

» Przestrzega¢ wskazowek i podstawowych warunkéw bezpieczenistwa.

3.2 Uzytkowanie zgodne z przeznaczeniem

Przyrzad pomiarowy, opisany w niniejszej instrukcji obstugi, jest przeznaczony do ciggtych,
bezkontaktowych pomiaréw poziomu cieczy, past, szlamoéw i materiatéw sypkich.

Uzytkowanie niezgodne z przeznaczeniem
Producent nie ponosi zadnej odpowiedzialnosci za szkody spowodowane niewtasciwym
uzytkowaniem lub uzytkowaniem niezgodnym z przeznaczeniem.

Unika¢ uszkodzen mechanicznych:
» do czyszczenia powierzchni przyrzadu nie uzywaé twardych, ani ostro zakonczonych
narzedzi.

Objasnienie dla przypadkéw granicznych:

» W przypadku cieczy specjalnych i cieczy stosowanych do czyszczenia, Endress+Hauser
udzieli wszelkich informacji dotyczgcych odpornosci na korozje materiatéw pozostajgcych w
kontakcie z medium, nie udziela jednak zadnej gwarancji ani nie ponosi odpowiedzialnosci.

Ryzyka szczatkowe

Podczas pracy, wskutek wymiany ciepta z medium procesowym oraz wytwarzania ciepta przez
uktady elektroniczne, obudowa moze nagrzac sie do temperatury 80 °C (176 °F). Podczas pracy
czujnik moze osiggna¢ temperature bliska temperatury medium.

Niebezpieczenistwo oparzenia wskutek kontaktu z gorgcymi powierzchniami!
» W przypadku medium o podwyzszonej temperaturze nalezy zapewni¢ odpowiednie
zabezpieczenie przed oparzeniem.

3.3 Bezpieczenstwo pracy

Podczas obstugi przyrzadu:

» Zawsze nalezy mie¢ natoZzony niezbedny sprzet ochrony osobistej wymagany
obowigzujgcymi przepisami.

» Przed przystgpieniem do wykonania poditgczen elektrycznych wytgczyé zasilanie.

Endress+Hauser 5



Podstawowe zalecenia dotyczace bezpieczenstwa Micropilot FMR43 HART

3.4 Bezpieczenstwo eksploatacji

Ryzyko uszkodzenia ciata!

» Przyrzadu mozna uzywac wytgcznie wtedy, gdy jest on sprawny technicznie oraz wolny od
usterek i wad.

» Za niezawodng prace przyrzadu, odpowiedzialno$¢ ponosi operator.

Przer6bki przyrzadu

Niedopuszczalne sg nieautoryzowane przerobki przyrzadu, poniewaz moga spowodowac
zagrozenia trudne do przewidzenia:
» Jesli mimo to przerdbki sg niezbedne, nalezy skontaktowac sie z producentem.

Naprawa

Aby zapewni¢ stalg niezawodnos¢ i bezpieczenstwo eksploatacji:
» nalezy uzywaé wylgcznie oryginalnych akcesoriéw.

Obszar zagrozony wybuchem

Aby wyeliminowac zagrozenia dla bezpieczenstwa personelu lub obiektu podczas eksploatacji

przyrzadu w strefie niebezpiecznej (np. zagrozenia wybuchem, wystepowania urzgdzen

cisnieniowych):

» Sprawdzi¢ na tabliczce znamionowej, czy zaméwiony przyrzad jest dopuszczony do
zamierzonego zastosowania w strefie niebezpiecznej.

» Przestrzega¢ wymagan technicznych okreslonych w dokumentacji uzupetniajgcej,
stanowigcej integralng cze$¢ niniejszej instrukcji obstugi.

3.5 Bezpieczenstwo produktu

Przyrzad zostat skonstruowany i przetestowany zgodnie z najnowszymi standardami
bezpieczenistwa eksploatacji i zgodnie z uznana praktyka inzynierska i opuscit zaktad
produkcyjny w stanie zapewniajgcym bezpieczng eksploatacje.

Przyrzad spetnia ogélne wymagania bezpieczenstwa i wymogi prawne. Ponadto jest zgodny z
dyrektywami unijnymi wymienionymi w Deklaracji Zgodnosci UE dla konkretnego przyrzadu.
Endress+Hauser potwierdza ten fakt, umieszczajgc na przyrzadzie znak CE.

3.6 Bezpieczenstwo systeméw IT

Nasza gwarancja obowigzuje wylgcznie w przypadku montazu i eksploatacji przyrzadu zgodnie
z opisem podanym w instrukcji obstugi. Przyrzad jest wyposazony w mechanizmy
zabezpieczajgce przed przypadkowa zmiang ustawien.

Dziatania w zakresie bezpieczenistwa systemoéw IT zapewniajgce dodatkowg ochrone przyrzadu
oraz transferu danych muszg by¢ wdrozone przez operatora zgodnie z obowigzujacymi
standardami bezpieczenstwa.

3.7  Srodki bezpieczenistwa IT w przyrzadzie

Przyrzad posiada specjalne funkcje, umozliwiajgce zabezpieczenie ustawien przez operatora.
Funkcje te moga by¢ konfigurowane przez uzytkownika, a ich poprawne uzycie zapewnia
wieksze bezpieczenstwo pracy przyrzadu. Rodzaj uzytkownika mozna zmieni¢ wykorzystujac

6 Endress+Hauser



Micropilot FMR43 HART Odbidr dostawy i identyfikacja produktu

kod dostepu (dotyczy obstugi z wykorzystaniem wyswietlacza lokalnego, komunikacji
Bluetooth lub oprogramowania FieldCare, DeviceCare oraz systeméw zarzadzania aparaturg
obiektowa np. AMS, PDM).

3.7.1 Dostep poprzez interfejs Bluetooth®

Bezpieczna transmisja sygnatow za pomoca bezprzewodowej technologii Bluetooth® jest
szyfrowana za pomocg techniki kryptograficznej testowanej przez Instytut Fraunhofera.

= Bez zainstalowanej aplikacji SmartBlue przyrzad nie bedzie widoczny poprzez sie¢
Bluetooth®.

= Pomiedzy przyrzadem a smartfonem lub tabletem ustanawiane jest tylko jedno potgczenie
typu punkt-punkt.

= Komunikacje Bluetooth® mozna wytgczy¢ lokalnie lub za pomocg aplikacji SmartBlue/
FieldCare/DeviceCare.

4 Odbidr dostawy i identyfikacja produktu

4.1 Odbiér dostawy

‘ DELIVERY NOTE ‘

m / N
\

A0016870

Przy odbiorze dostawy nalezy sprawdzi¢, czy:

# kod zamoéwieniowy w dokumentach przewozowych (1) jest identyczny jak na naklejce
przyrzadu (2),

= dostarczony produkt nie jest uszkodzony,

= dane na tabliczce znamionowej sg zgodne z danymi w zamoéwieniu i w dokumentach
przewozowych,

= zostala zalgczona dokumentacja przyrzadu,

= zalgczono wymagang instrukcje bezpieczenstwa Ex (XA) (patrz tabliczka znamionowa).

Jesli jeden tych z warunkéw nie zostat spetniony, nalezy skontaktowac sie z oddziatem
Endress+Hauser.
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Odbioér dostawy i identyfikacja produktu Micropilot FMR43 HART

4.2 Identyfikacja produktu

Mozliwe opcje identyfikacji produktu sg nastepujace:

» Dane na tabliczce znamionowej

= Pozycje kodu zamoéwieniowego podane w dokumentach przewozowych

= Korzystajac z narzedzia Device Viewer (www.endress.com/deviceviewer) i wprowadzajgc
numer seryjny podany na tabliczce znamionowej: wyswietlane sg szczegétowe informacje na
temat przyrzadu.

4.2.1 Tabliczka znamionowa

Na tabliczce znamionowej umieszczone sg wymagane prawem informacje dotyczace przyrzadu
np.:

= dane producenta

® numer zamoéwieniowy, rozszerzony kod zaméwieniowy, numer seryjny

» dane techniczne, stopieni ochrony

® wersja oprogramowania, wersja sprzetowa

= informacje dotyczace dopuszczen, oznaczenie instrukeji bezpieczenstwa Ex (XA)

= kod QR (informacje dotyczace przyrzadu)

Nalezy poréwnac dane na tabliczce znamionowej z zaméwieniem.

4.2.2 Adres producenta

Endress+Hauser SE+Co. KG
Hauptstraie 1
79689 Maulburg, Niemcy

Miejsce produkcji: patrz tabliczka znamionowa.

4.3 Transport i sktadowanie

431 Warunki sktadowania

s Uzywac oryginalnego opakowania
» Przyrzad nalezy przechowywac w czystym i suchym miejscu i chronié¢ przed uszkodzeniami
wskutek wstrzasow

Temperatura sktadowania
-40...+85°C (-40 ... +185 °F)

4.3.2 Transport przyrzadu do miejsca montazu w punkcie pomiarowym

A\ OSTRZEZENIE

Niewtasciwy sposéb transportu!

Obudowa lub czujnik moze zosta¢ uszkodzony lub $ciggniety. Ryzyko uszkodzenia ciata!

» Przyrzad nalezy transportowac do punktu pomiarowego w oryginalnym opakowaniu lub
chwytajac za przytacze procesowe.

8 Endress+Hauser
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Micropilot FMR43 HART Warunki pracy: montaz

5 Warunki pracy: montaz

5.1 Zalecenia montazowe

5.1.1 Wskazowki montazowe

ﬂ Podczas montazu nalezy zwroci¢ uwage, czy dopuszczalna temperatura pracy
zastosowanego elementu uszczelniajgcego jest odpowiednia dla maksymalne;
temperatury medium procesowego.

= Przyrzady z dopuszczeniem CSA sg przeznaczone do uzytku wewngtrz pomieszczen

= Przyrzady moga by¢ stosowane w $rodowisku wilgotnym zgodnie z PN-EN 61010-1

= Optymalng czytelno$¢ wyswietlacza lokalnego mozna uzyska¢ wybierajgc odpowiednie
ustawienia w menu obstugi

= Wyswietlacz lokalny mozna dostosowac do istniejgcych warunkéw oswietlenia (schemat
koloréw, patrz menu obstugi [@)

= Chroni¢ obudowe przed uderzeniami

5.1.2 Elementy wewnetrzne zbiornika

OO?OO
00000

{

A0031777

Unika¢ montazu w obszarze wigzki pomiarowej elementéw, takich jak sygnalizatory poziomu,
czujniki temperatury, stezenia, pier§cienie wzmacniajgce, wezownice, przegrody itp.
Uwzglednic kat wigzki a.
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Warunki pracy: montaz Micropilot FMR43 HART

5.1.3 Pozycjonowanie osi anteny
Patrz instrukcja obstugi.

5.2 Montaz przyrzadu

5.2.1 Wkrecanie przyrzadu

= Podczas wkrecania nalezy chwytac¢ wylgcznie za szedciokatny element, maks. moment
dokrecenia 50 Nm (37 Ibf ft)

= Czujniki M24: montaz za pomocg klucza ptaskiego, maks. moment dokrecenia
30 Nm (22 Ibf ft)

= Nie wkrecaé przyrzadu, chwytajgc go za obudowe!

7 Klucz ptaski 32 mm
@5 Klucz ptaski 55 mm (do przylaczy procesowych MNPT/G 1%2)

A0054233

1 Wkrecanie przyrzqdu

5.2.2 Informacje dotyczace przytaczy gwintowych

W przypadku krécécodw o wiekszej wysokosci mozna sie spodziewac obnizenia doktadnosci
pomiaru.

Nalezy przestrzegac nastepujgcych zalecen:
= KrawedzZ kroéca powinna by¢ gtadka i pozbawiona zadzioréw.
= Krawedz krdcéca powinna by¢ zaokraglona.
= Konieczne jest przeprowadzenie mapowania.
= W przypadku aplikacji pomiarowych, w ktérych wysokosé kroéca jest wieksza od
warto$ci podanych w tabeli, prosimy o kontakt z Endress+Hauser.
523 Przytacza procesowe

Patrz instrukcja obstugi.

5.2.4 Kontrola po wykonaniu montazu
O Czy przyrzad nie jest uszkodzony (kontrola wzrokowa)?

O Czy oznaczenie punktu pomiarowego jest poprawne (kontrola wzrokowa)?

10 Endress+Hauser



Micropilot FMR43 HART Podlgczenie elektryczne

O Czy przyrzad jest odpowiednio zamocowany?

O Czy przyrzad odpowiada parametrom w punkcie pomiarowym?
Przyktadowo:

Temperatura medium procesowego

Cisnienie medium procesowego

Temperatura otoczenia

Zakres pomiarowy

oooo

6 Podlaczenie elektryczne

6.1 Podlaczenie przyrzadu

6.1.1 Wyréwnanie potencjatéw

W razie potrzeby, przyrzad nalezy podtaczy¢ do szyny wyréwnawczej, wykorzystujac przytacze
procesowe lub zacisk uziemienia (zapewnia klient).

6.1.2 Napiecie zasilania

12 ... 30 Vp( z zasilacza pradu statego

Zasilacz powinien spetnia¢ wymagania bezpieczenistwa (np. PELV, SELV, Klasa 2) i
powinien by¢ zgodny ze specyfikacjami protokotu komunikacyjnego.

Dla wersji 4 ... 20 mA, obowigzuja te same wymagania, jak dla wersji HART. W
przypadku przyrzadéw dopuszczonych do stosowania w strefach zagrozonych wybuchem
nalezy uzy¢ izolowanego galwanicznie separatora zasilajgcego.

Przyrzad posiada wbudowany uktad zabezpieczajacy przed odwrotng polaryzacja, przepieciami
oraz filtr przeciwzaktéceniowy HF.

6.1.3 Pobér mocy

= Obszar niezagrozony wybuchem: w celu spelienia przez przyrzad wymagan bezpieczenstwa
zgodnie z normg PN-EN [EC 61010, podczas montazu maksymalny prad powinien by¢
ograniczony do 500 mA.

= Obszar zagrozony wybuchem: jesli przyrzad stanowi cze$¢ obwodu iskrobezpiecznego (Ex
ia), maksymalny prad zasilacza przetwornika nie powinien przekracza¢ Ii = 100 mA.
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Podtaczenie elektryczne Micropilot FMR43 HART

6.1.4 Wersja 4 ... 20 mA HART

A0028908

®

2 Schemat blokowy podigczenia wersji HART

Przetwornik pomiarowy z komunikacjqg HART
Rezystor komunikacyjny HART

Zasilacz

Multimetr lub amperomierz

W N =

W przypadku zasilacza o niskiej impedancji, w linii sygnatowej zawsze powinien by¢
zainstalowany rezystor komunikacyjny HART o rezystancji 250 Q.

Uwzgledni¢ spadek napiecia:

Maksymalnie 6 V dla rezystora komunikacyjnego 250 Q

6.1.5 Ochrona przeciwprzepieciowa

Przyrzad spetnia wymagania normy PN-EN IEC 61326-1 (Tabela 2 Srodowisko przemystowe).
Zaleznie od typu portu (zasilanie DC, port wejscia/wyjscia), w celu okreslenia przepieé
chwilowych (udary wg PN-EN IEC 61000-4-5), stosuje sie rézne poziomy testu, zgodnie z
PN-EN 61326-1: napiecie testowe dla portu zasilania DC i portu wejscia/wyj$cia wynosi

1000 V wzgledem ziemi.

Kategoria ochrony przeciwprzepieciowej

Zgodnie z normg PN-EN IEC 61010-1, przyrzad jest przeznaczony do pracy w sieciach o
kategorii ochrony przeciwprzepieciowej II.

12 Endress+Hauser



Micropilot FMR43 HART Podlgczenie elektryczne

6.1.6 Przyporzadkowanie zaciskow

A\ OSTRZEZENIE

Zasilanie moze by¢ wlaczone!

Ryzyko porazenia pradem i/lub wybuchu

» Wszelkie czynnosci podigczeniowe mozna wykonywac wytgcznie na przyrzadzie
odlgczonym od zasilania.

» Napiecie zasilania powinno by¢ zgodne ze specyfikacja na tabliczce znamionowe;.

» Zgodnie z norma PN-EN IEC 61010, przyrzad powinien posiada¢ odpowiedni oddzielny
wylacznik lub wytacznik automatyczny.

» Przewody powinny by¢ odpowiednio zaizolowane, biorgc pod uwage napiecie zasilania i
kategorie przeciwprzepieciows.

» Przewody podigczeniowe powinny mie¢ odpowiednig stabilno$¢ temperaturows, ze
szczeg6lnym uwzglednieniem temperatury otoczenia.

» Przyrzad posiada wbudowany uktad zabezpieczajgcy przed odwrotng polaryzacja,
przepieciami oraz filtr przeciwzaktéceniowy HF.

A\ OSTRZEZENIE

Bledne podlaczenie zagraza bezpieczenstwu elektrycznemu!

» Obszar niezagrozony wybuchem: w celu spetienia przez przyrzad wymagan
bezpieczenstwa zgodnie z normag PN-EN IEC 61010, podczas montazu pragd maksymalny
powinien by¢ ograniczony do 500 mA.

» Obszar zagrozony wybuchem: jesli przyrzad stanowi czesé¢ obwodu iskrobezpiecznego (Ex
ia), maksymalny prad zasilacza przetwornika nie powinien przekracza¢ Ii = 100 mA.

» Jesli przyrzad jest uzywany w obszarze zagrozonym wybuchem, nalezy przestrzegac
wymagan obowigzujgcych norm oraz zalecen podanych w instrukcji bezpieczenstwa Ex
(XA).

» Wszystkie informacje dotyczace ochrony przeciwwybuchowej podano w oddzielnej
dokumentacji Ex. Dokumentacje Ex mozna zamoéwi¢. Dokumentacja EX jest dostarczana
standardowo wraz z przyrzadami posiadajagcymi dopuszczenie do pracy w strefach
zagrozonych wybuchem.

Procedura podtgczenia przyrzadu:
1. Sprawdzi¢, czy napiecie zasilania jest zgodne ze specyfikacjg na tabliczce znamionowe;j.
2. Podlaczy¢ przyrzad zgodnie z ponizszym schematem.

3. Wigczy¢ zasilanie.
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Warianty obstugi Micropilot FMR43 HART

Podlaczenie 2-przewodowe

A0052662

1 Napiecie zasilania L+, zyta brqzowa (BN)
3 OUT (L-), zyta niebieska (BU)

6.2 Zapewnienie stopnia ochrony
Kabel podtgczony do ztgcza M12:1P66/68/69, NEMA type 4X/6P

NOTYFIKACJA

Utrata stopnia ochrony IP z powodu niewlasciwego montazu!

» Stopien ochrony jest zapewniony wytgcznie wtedy, gdy kabel podigczeniowy jest
podigczony, a nakretka mocujgca mocno dokrecona.

» Stopien ochrony jest zapewniony wytgcznie wtedy, gdy zastosowany kabel podtgczeniowy
odpowiada parametrom dla przewidzianego stopnia ochrony.

6.3 Kontrola po wykonaniu podtaczen elektrycznych
O Czy przewody lub przyrzad nie sg uszkodzone (kontrola wzrokowa)?
O Czy zastosowany przewod jest zgodny ze specyfikacjg?

O Czy zamontowany przewdd jest zabezpieczony przed nadmiernym zginaniem lub
odksztatceniem?

O Czy zlacze Srubowe jest poprawnie zamontowane?
O Czy napiecie zasilania jest zgodne ze specyfikacjg na tabliczce znamionowej?

O Czy przyrzad nie jest zabezpieczony przed odwrotng polaryzacjg; czy zaciski sg podtgczone
zgodnie ze schematem?

O Czy po wiaczeniu zasilania, przyrzad jest gotowy do pracy i na wyswietlaczu pojawiajg sie
wskazania, albo czy $wieci sie zielona kontrolka LED statusu?

7 Warianty obstugi

Patrz instrukcja obstugi.
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8 Uruchomienie

8.1 Przygotowanie

A\ OSTRZEZENIE

Ustawienia wyjscia pradowego maja wptyw na bezpieczenstwo funkcjonalne (np.
przelanie sie produktu)!

» Sprawdzi¢ ustawienia wyjscia pradowego.

» Ustawienie wyjscia pradowego zaleZy od ustawienia w parametr Przypisz wartos¢ PV.

8.2 Montaz i sprawdzenie przed uruchomieniem

Przed uruchomieniem punktu pomiarowego nalezy upewnic¢ sie, czy zostaty wykonane
czynnosci kontrolne po wykonaniu montazu oraz po wykonaniu podtgczen elektrycznych (lista
kontrolna), patrz instrukcja obstugi.

8.3 Przeglad wariantéw uruchomienia

= Uruchomienie za pomocg przycisku i kontrolki LED

= Uruchomienie za pomocg wyswietlacza lokalnego

= Uruchomienie za pomocg aplikacji SmartBlue

= Uruchomienie za pomocg oprogramowania FieldCare/DeviceCare/tabletu Field Xpert

= Uruchomienie za pomoca dodatkowego oprogramowania narzedziowego (AMS, PDM, itp.)

8.4 Uruchomienie za pomoca przycisku i kontrolki LED

Uruchomienie jednym przyciskiem to prosty sposéb uruchomienia przyrzadu, gdy zbiornik jest
pusty. W tym przypadku mierzony jest poziom dna zbiornika, ktéry zostaje ustawiony na 0 %.
Poziom 100 % odpowiada 95 % zmierzonej odlegtosci.

Wymagania:

= Plaskie, metalowe dno pustego zbiornika lub w przypadku medium (na bazie wody) o
bardzo dobrych wiasnosciach odbijajacych, poziom minimalny odpowiadajacy O %

= Brak elementow zaktocajgcych w obszarze wigzki pomiarowej

= Wysoko$é zbiornika: 0,2 ... 15 m
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A0053357

Kontrolka LED statusu pracy

Przycisk obstugi 'E"

Kontrolka LED uruchamiania jednym przyciskiem
Kontrolka LED blokady przyciskow

W N =

W razie potrzeby, blokade przyciskow mozna wytgczy¢ (patrz instrukcja obstugi)

Naciska¢ kilkakrotnie krotko przycisk "E', do momentu az zacznie pulsowaé kontrolka
LED uruchamiania jednym przyciskiem.

3. Nacisnaé przycisk 'E'i przytrzymac go przez ponad 4 sekundy.
- Kontrolka LED uruchamiania jednym przyciskiem zostaje aktywowana.

Podczas tej procedury, kontrolka LED uruchamiania jednym przyciskiem pulsuje.
Kontrolki LED blokady przyciskéw i komunikacji Bluetooth nie $wiecg sie.

Po zakonczeniu uruchamiania, kontrolka LED uruchamiania jednym przyciskiem $wieci sie w
sposob ciagly przez 12 sekund. Kontrolki LED blokady przyciskéw i komunikacji Bluetooth nie
Swiecy sie.

Jesli uruchomienie zakonczy sie niepowodzeniem, kontrolka LED uruchamiania jednym
przyciskiem pulsuje szybko przez 12 sekund. Kontrolki LED blokady przyciskéw i komunikacji
Bluetooth nie $wiecg sie.

8.4.1 Obstuga

Do obstugi przyrzadu stuzy przycisk "E', ktory mozna nacisng¢ krotko (< 2 s) lub nacisngé i
przytrzymac (> 2 s).

Nawigacja

= Pulsuje kontrolka LED wybranej funkcji
= Aby przejs¢ do innej funkeji, nalezy krotko nacisng¢ przycisk "E"
= Aby wybra¢ dang funkcje, nalezy nacisna¢ i przytrzymac przycisk 'E"
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Uruchomienie

Pulsowanie kontrolek LED (aktywne/nieaktywne)

>
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A0053175

Funkcja wybrana, ale nieaktywna
Funkcja wybrana i aktywna

Wylaczenie blokady przyciskéw

1.

Nacisna¢ i przytrzymac przycisk 'E".
= Pulsuje kontrolka LED komunikacji Bluetooth.

Naciskac¢ kilkakrotnie krotko przycisk 'E', do momentu az pulsowa¢ zacznie kontrolka
LED blokady przyciskow.

Nacisnaé i przytrzymac przycisk 'E".
L~ Blokada przyciskow jest wylgczona.

Wiaczanie lub wylaczanie komunikacji Bluetooth

1. W razie potrzeby, blokade przyciskéw mozna wytgczyé.
2. Naciska¢ kilkakrotnie krotko przycisk "E', do momentu az pulsowac zacznie kontrolka
LED blokady przyciskow.
3. Nacisnagéi przytrzymac przycisk "E".
~ Komunikacja Bluetooth jest wigczona ($wieci sie kontrolka LED Bluetooth) lub
wytaczona (kontrolka LED Bluetooth gasnie).
8.5 Uruchomienie za pomoca wyswietlacza lokalnego
1. W razie potrzeby, odblokowac¢ obstuge (patrz instrukcja obstugi).
2. Uruchomic kreator Uruchomienie (patrz ilustracja ponizej)
Endress+Hauser
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A0053355

1 Nacisng¢ ikone menu
2 Nacisng¢ menu ,Nawigacja”
3 Uruchomic kreator ,,Uruchomienie”

8.5.1 Uwagi dotyczace kreator ,,Uruchomienie”

Kreator Uruchomienie umozliwia uzytkownikowi tatwe uruchomienie przyrzadu krok po
kroku.

1. Po uruchomieniu kreator Uruchomienie, wprowadzi¢ odpowiednig warto$¢ dla kazdego
parametru lub wybra¢ odpowiednig opcje. Te wartosci zostang zapisane bezposrednio w
przyrzadzie.

2. Klikna¢ przycisk >, aby przejs¢ do nastepnej strony.
Po przejsciu wszystkich stron, klikngé przycisk >, aby zamkna¢ kreator Uruchomienie.
ﬂ Jezeli kreator Uruchomienie zostanie zamkniete przed ustawieniem wszystkich

niezbednych parametréw, przyrzad moze znalez¢ sie w nieokre$lonym stanie. W takich
sytuacjach zaleca sie reset do ustawien fabrycznych przyrzadu.

8.5.2 Obstuga

Nawigacja
Nawigacja przez przesuwanie palcem.

ﬂ Przy wigczonej komunikacji Bluetooth obstuga za pomocg kontrolki LED jest niemozliwa.
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Wybér opdji i potwierdzenie

Wybra¢ zgdang opcje i potwierdzi¢ jg za pomocg znaku wyboru w prawym gérnym rogu (patrz
ilustracje ponizej).

10 2> | 3]

R Hauptmenii X Language v X Language %
Benutzerf.. Diagnose [engisn ]

> Deutsch v
~= Francais
Applikation | Language

AD052848 A0052850 A0052851

8.5.3 Procedura wtaczenia i wylaczenia blokady wyswietlacza

Procedura wytaczenia blokady

1. Dotkna¢ wyswietlacza na $rodku ekranu, aby pojawit sie pokazany nizej ekran:
L

Unlock

2. Przesungc palcem po wszystkich strzatkach, nie odrywajgc go od ekranu.
- Wyswietlacz jest odblokowany.

Procedura wtaczenia blokady

ﬂ Blokada wtgcza sie automatycznie (chyba ze uruchomiony jest kreator Tryb
bezpieczenstwa):
= po 1 min na stronie gtéwnej
= po 10 min w menu obstugi
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8.6 Uruchomienie za pomoca oprogramowania FieldCare/Device-
Care

1. Pobra¢ sterownik DTM: http://www.endress.com/download -> Device Driver -> Device
Type Manager (DTM)

Zaktualizowac katalog.

Klikng¢ menu Nawigacja i uruchomic kreator Uruchomienie.

8.6.1 Uwagi dotyczace kreator ,,Uruchomienie”

Kreator Uruchomienie umozliwia uzytkownikowi tatwe uruchomienie przyrzadu krok po
kroku.

1. Po uruchomieniu kreator Uruchomienie, wprowadzi¢ odpowiednig wartos¢ dla kazdego
parametru lub wybra¢ odpowiednia opcje. Te wartosci zostang zapisane bezposrednio w
przyrzadzie.

2. Klikna¢ "Next', aby przej$¢ do nastepnej strony.
Po przejsciu wszystkich stron, klikng¢ "End', aby zamknaé kreator Uruchomienie.
ﬂ Jezeli kreator Uruchomienie zostanie zamkniete przed ustawieniem wszystkich

niezbednych parametréw, przyrzad moze znalez¢ sie w nieokre$lonym stanie. W takich
sytuacjach zaleca sie reset do ustawien fabrycznych przyrzadu.
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8.6.2 Ustanowienia polaczenia za pomoca oprogramowania FieldCare, DeviceCare i
tabletu FieldXpert

A0044334

3 Opcje obstugi zdalnej z wykorzystaniem protokotu HART

1 Sterownik PLC

2 Separator zasilajqcy , np. RN42

3 Podlgczenie modemu Commubox FXA195 i komunikatora AMS Trex™

4 Komunikator AMS Trex™

5  Komputer z zainstalowanym oprogramowaniem narzedziowym (np. DeviceCare/FieldCare , AMS

Device View, SIMATIC PDM)

Modem Commubox FXA195 (USB)

7 Tablet Field Xpert SMT70/SMT77, smartfon lub komputer z zainstalowanym oprogramowaniem
narzedziowym (np. DeviceCare/FieldCare, AMS Device View, SIMATIC PDM)

8  Modem Bluetooth z przewodem podltqczeniowym (np. VIATOR)

9  Przetwornik

(o)}

8.6.3 Obstuga
Patrz instrukcja obstugi.

8.7 Uruchomienie za pomoca dodatkowego oprogramowania narze-
dziowego (AMS, PDM,, itp.)

Pobra¢ sterowniki odpowiednie dla danych przyrzadéw:
https://www.endress.com/en/downloads

Dodatkowe informacje podano w instrukcjach do odpowiedniego oprogramowania
narzedziowego.
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8.8 Konfigurowanie adresu przyrzadu za pomoca oprogramowania

Patrz parametr ,,Adres HART”

Wprowadz adres dla wymiany danych za pomocg protokotu HART.
= Nawigacja - Uruchomienie - Adres HART

= Aplikacja > Wyjscie HART - Konfiguracja > Adres HART

» Domyslny adres HART: O

8.9 Wybdr jezyka obstugi
8.9.1 Wyswietlacz lokalny

Wybor jezyka obstugi

ﬂ Przed rozpoczeciem ustawiania jezyka obstugi, najpierw nalezy odblokowac wyswietlacz:

1. Otworzy¢ menu obstugi.

2. Nacisng¢ przycisk Language.

20|

X Language v

X Language v

Applikation | Language

Deutsch v
Frangais

Deutsch
Francais

A0052848 A0052850 A0052851

8.9.2 Oprogramowanie narzedziowe
Wybierz jezyk
System > Wskaznik > Language

8.10 Konfiguracja przyrzadu
W celu uruchomienia przyrzadu zalecane jest uzycie kreatora uruchomienia.
Patrz &), rozdziat "Uruchomienie za pomocg wyswietlacza lokalnego"

Patrz B, rozdziat "Uruchomienie za pomocg oprogramowania FieldCare/DeviceCare"
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8.10.1 Pomiar poziomu cieczy

A0016933

®

4 Parametry konfiguracyjne pomiaru poziomu cieczy

Parametr ,Kalibracja "Pusty"” (=0 %)
Parametr ,Kalibracja "Petny"” (= 100 %)

R Punkt odniesienia pomiaru

A Dlugosé¢ anteny + 10 mm (0,4 in)

C 50..80mm (1,97 ... 3,15 in); stala dielektryczna medium er< 2
D Odlegtos¢

L Poziom

E

F

W przypadku mediéw o niskiej statej dielektrycznej er < 2 i przy bardzo niskim poziomie
medium, sygnat echa pochodzacy od dna zbiornika moze by¢ silniejszy od sygnatu echa
odbitego od powierzchni medium (jesli poziom medium jest mniejszy od C). W tym przedziale
doktadno$¢ pomiaru jest mniejsza. Celem zagwarantowania doktadnosci pomiaru, punkt
zerowy nalezy ustawi¢ w odlegtosci C powyzej dna zbiornika (patrz ilustracja).

Endress+Hauser 23



Uruchomienie Micropilot FMR43 HART

8.10.2 Pomiar poziomu materialéw sypkich
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®

5 Parametry konfiguracyjne pomiaru poziomu materiatéw sypkich

Parametr ,Kalibracja "Pusty” (=0 %)
Parametr ,Kalibracja "Petny" (= 100 %)

R Punkt odniesienia pomiaru

A Dlugosc anteny + 10 mm (0,4 in)
D Odlegtos¢

L Poziom

E

F

8.10.3 Konfiguracja parametr , Tryb czestotliwosci”

Do definiowania ustawien sygnatéw radarowych odpowiednich dla danego kraju lub regionu
stuzy parametr Tryb czestotliwosci.

ﬂ Parametr Tryb czestotliwosci nalezy skonfigurowac¢ w menu obstugi odpowiedniego
oprogramowania narzedziowego bezposrednio po rozpoczeciu uruchomienia.

Aplikacja - Czujnik - Ustawienia zaawansowane - Tryb czestotliwosci

Czestotliwos¢ pracy 80 GHz:

= Opcja Tryb 1: Europa, USA, Australia, Nowa Zelandia, Kanada

= Opcja Tryb 2: Brazylia, Japonia, Korea Potudniowa, Tajwan, Tajlandia
= Opcja Tryb 3: Rosja, Kazachstan

= Opcja Tryb 4: Meksyk

= Opcja Tryb 5: Indie, Malezja, Republika Potudniowej Afryki, Indonezja
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Czestotliwo$¢ pracy 180 GHz:
= Opcja Tryb 9: Europa
= Opcja Tryb 10: USA

Po wybraniu trybu mogg ulec zmianie parametry pomiaru. Podane parametry pomiaru
odnoszg sie do stanu w momencie dostawy przyrzadu (czestotliwos¢ pracy 80 GHz: tryb 1
i czestotliwosé pracy 180 GHz: tryb 9).

8.10.4 Podmenu ,Symulacja”

Podmenu Symulacja stuzy do symulacji zmiennych procesowych i zdarzen diagnostycznych.

Sciezka menu: Diagnostyka - Symulacja

Przy wiaczonej symulacji wyjscia dwustanowego i prgdowego wysytany jest komunikat
ostrzegawczy.

8.11 Zabezpieczenie ustawien przed nieuprawnionym dostepem
8.11.1 Programowe wigczenie/wylaczenie blokady

Blokada za pomoca hasta w oprogramowaniu FieldCare/DeviceCare/aplikacji SmartBlue

Dostep do konfiguracji parametréw przyrzadu mozna zablokowa¢ hastem. W fabrycznie
nowym przyrzadzie, jako rodzaj uzytkownika wybrana jest opcja Utrzymanie ruchu. Po
wybraniu opcja Utrzymanie ruchu jako rodzaju uzytkownika mozna skonfigurowac wszystkie
parametry przyrzadu. Nastepnie, dostep do skonfigurowanych ustawien przyrzadu mozna
zablokowac¢ hastem. Po aktywacji blokady opcja Utrzymanie ruchu ulega zmianie na opcja
Operator. Dostep do konfiguracji jest mozliwy po podaniu hasta.

Sciezka dostepu umozliwiajgca definiowanie hasta:

Menu System podmenu Zarzadzanie prawami dostepu

Do zmiany opcja Utrzymanie ruchu na opcja Operator stuzy menu:

System - Zarzadzanie prawami dostepu

Wylaczenie blokady za pomocg wskaznika lokalnego/oprogramowaniaFieldCare/
DeviceCare/aplikacji SmartBlue

Po wybraniu opcja Operator i wprowadzeniu hasta mozna przej$¢ do konfiguracji parametrow
przyrzadu. Jako rodzaj uzytkownika wybrana zostaje opcja Utrzymanie ruchu.

W razie koniecznosci, hasto mozna usung¢ w podmenu Zarzadzanie prawami dostepu, $ciezka
menu: System > Zarzadzanie prawami dostepu
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