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Tank gauging

Dessa instruktioner dr en kortversion av
anvandarinstruktionerna och erséatter inte de
Anvéandarinstruktioner som finns for enheten.

Detaljerad information om enheten hittar du i
Anvéndarinstruktionerna och i den 6évriga dokumentationen:
Dokumentation fér samtliga enhetsversioner hittar du pa:

= [nternet: www.endress.com/deviceviewer

= Smartphone/pekplatta: Endress+Hauser Operations app

Endress+Hauser £Z1]

People for Process Automation


http://www.endress.com/deviceviewer

Micropilot NMR84

H
0]

2. www.endress.com/deviceviewer

Endress +Hauser (1]

Order code:  XXXXX=XXXXXX
Ser.no.: XXXXXXXXXXXX
Ext. ord. cd.: XXXXXXKCXX

I

Serial number

Endress+Hauser
Operations App

#Z Download on the
o App Store
ANDROID APP ON
P> Google Play

A0023555

Endress+Hauser



Micropilot NMR84 Innehallsfoérteckning

Innehallsforteckning

1
1.1
1.2

Om det h&r dokumentet .........cciuiuiiiiiiiiiii i 4
13272861510 ) L 4
DOKUMENtAtION & vttt ettt ettt i i e e e e e e 6
Allménna sdkerhetsinstruktioner ..............cooiiiii il 7
Krav pa PeISONAl « v v v vttt ettt e 7
Avsedd anvVANANING « v oottt ettt e e e e e e e e e e e e e e e 7
ArDetsSAKETNET & v vttt e e 7
DIiftSAKETNET o vttt e e e 8
ProduktsaKeTNet . ... e e e i e 8
ProduktbesKIiviing . .....couiuiuiuiiiiiiiiii i 9
Produktkonstruktion . ..o oo vt e e e e e 9
Godkénnande av leverans och produktidentifiering ....................ccolt. 10
Godkannande av IeVETaNS . .. ...ttt e e e e, 10
Produktidentifiering ... .. ..ottt e e e 10
FOrvaring oCh transport . v v vt vttt ittt it it ittt e et e e e e 10
Installation .......couvuiuinii i i i ittt it 12
Installationsbetingelser . . ..ottt e e 12
Elanslutning . .....ououininii ittt it ittt 14
PlNtadreSSEIINg « o v vttt ettt ettt et ettt e 14
ANSIUTNINGSKIAY . o oot e e e e e 30
Séakerstalla KapslingsKIass .« v v vt v ittt i e e e e et e e e 31
DriftsS&ttning ....cvuininiii i i i i i it 32
MaNOVIETINGSSALE & ¢ v v vt vttt ettt e et e s 32
Termer som ror tankKmMAtNING &« vt vttt ettt et et it ittt it e e e 35
InitialinStalNINGar « « oo vttt e e e e e ettt 36
Konfigurera radarmatningen . .. ..o v vttt e e e e e e 38
Konfigurera iNGANGarna « . .« v v vttt ettt et et e e e e 39
Koppla matvarden till tankvariabler . ... ..ottt e e et e 47
Konfigurering av larmen (gransvardering) . ... .o veneue et oot eun e nenetnennenneneenennennnn 48
Konfigurera utsignalen . . ..o vttt i e e e e e e e e e e 49

Endress+Hauser 3



Om det hér dokumentet Micropilot NMR84

1 Om det hidr dokumentet

1.1 Symboler

1.1.1 Sédkerhetssymboler

A\ FARA
Denna symbol gér dig uppmérksam pé en farlig situation. Om den hér situationen inte
férhindras leder det till allvarlig eller dédlig personskada.

A\ VARNING
Denna symbol gér dig uppmérksam pa en farlig situation. Om den hér situationen inte
undviks kan det leda till allvarlig eller dédlig personskada.

4\ OBSERVERA
Denna symbol gor dig uppmaérksam pa en farlig situation. Om den hér situationen inte
undviks kan det leda till mindre eller mattligt allvarlig personskada.

Den hér symbolen anger information om procedurer och andra uppgifter som inte orsakar
personskada.

1.1.2 Elektriska symboler
o

Véaxelstrom

~
Likstréom och véxelstrom

Likstrom
1

Jordanslutning

En jordningsplint som, fér operatérens del, &r jordad genom ett jordningssystem.

@ Skyddsjordning (PE)

Jordanslutningar som maste anslutas till jord innan ndgra andra anslutningar uppréttas.

Jordanslutningarna sitter pa insidan och utsidan av enheten:
® Inre jordanslutning: ansluter skyddsjordning till huvudférsérjningen.
= Yttre jordanslutning: ansluter enheten till fabrikens jordningssystem..

1.1.3 Verktygssymboler
S

Stjarnskruvmejsel

0~

Sparmejsel
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Micropilot NMR84

Om det har dokumentet

Qo

Torxmejsel

O

Insexnyckel

=8

Fast nyckel

1.1.4 Symboler fér vissa typer av information och grafik
) Tillatet
Procedurer, processer eller dtgarder som 4r tilldtna

Foredraget
Procedurer, processer eller dtgarder som &r att féredra

Forbjudet
Procedurer, processer eller dtgarder som ar férbjudna

B Tips
Anger tillaggsinformation

Referens till dokumentation

2

Bildreferens

>

Anmérkning eller enskilt arbetsmoment som ska iakttas
i, A, B

Arbetsmoment

L

Resultat av ett arbetsmoment

=)

Okulér besiktning

Anvandning med styrningsverktyg

Skrivskyddad parameter

1,2,3,..

Objektnummer

A B,C, ...

Vyer

A\ —~ [@ Sédkerhetsinstruktioner

laktta sékerhetsinstruktionerna i motsvarande bruksanvisning

C—= Temperaturresistens hos anslutningskablarna

Anger minimivardet fér anslutningskablarnas temperaturresistens

Endress+Hauser



Om det hér dokumentet Micropilot NMR84

1.2 Dokumentation

Foljande dokumentation kan laddas ner fran Endress+Hausers webbplats
(www.endress.com/downloads):

ﬂ For en oversikt 6ver omfattningen av tillhdrande teknisk dokumentation, se féljande:
= Device Viewer (www.endress.com/deviceviewer): ange serienumret pa markskylten
= Appen Endress+Hauser Operations: ange serienumret pd markskylten eller skanna QR-
koden pa maérkskylten.

1.2.1 Teknisk information (TT)

Planeringshjélp
Dokumentet innehaller all teknisk information om enheten och ger en 6versikt éver
tillbehéren och andra produkter som kan bestéllas till enheten.

1.2.2 Kortfattad bruksanvisning (KA)

Guide som tar dig snabbt till forsta méatvérdet
Den kortfattade bruksanvisningen innehaller all nédvéndig information, frdn godkdnnande av
leverans till férsta idrifttagning.

1.2.3 Anvindarinstruktioner (BA)

Anvéndarinstruktionerna innehdller all information som behévs under de olika faserna i
enhetens livscykel: frdn produktidentifiering, godkdnnande av leverans och férvaring till
montering, anslutning, drift och driftsattning samt felsékning, underhdll och bortskaffande.

Dar finns dven en detaljerad forklaring till varje enskild parameter i driftmenyn (férutom
Expert-menyn). Beskrivningen riktar sig till dem som arbetar med enheten under dess hela
livscykel och utfér specifika konfigureringar.

1.2.4 Beskrivning av enhetsparametrar (GP)

Beskrivning av enhetsparametrar ger en detaljerad forklaring till varje enskild parameter i
driftmenyns del 2: Expert-menyn. Den innehéller samtliga enhetsparametrar och gér det
mojligt att komma &t dem genom att ange en specifik kod. Beskrivningen riktar sig till dem
som arbetar med enheten under dess hela livscykel och utféra specifika konfigurationer.

1.2.5 Sikerhetsinstruktioner (XA)

Beroende pé& godkdnnande levereras foljande sékerhetsinstruktioner (XA) tillsammans med
enheten. De &r en integrerad del av bruksanvisningen.

ﬂ Markskylten innehaller sakerhetsinstruktionerna (XA) som berdr enheten.

1.2.6 Installationsanvisningar (EA)

Installationsanvisningar anvénds nér en defekt enhet ska bytas ut mot en fungerande enhet
av samma typ.

6 Endress+Hauser
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Micropilot NMR84 Allménna sékerhetsinstruktioner

2 Allméanna sakerhetsinstruktioner

2.1 Krav pa personal

Personalen méste uppfylla féljande krav for relevant uppgift:

» De ska vara utbildade, kvalificerade specialister som ar behériga fér den har specifika
funktionen och uppgiften.

» De ska vara auktoriserade av anldggningens dgare/operator.

» De ska ha god k&nnedom om lokala/nationella férordningar.

» Innan arbetet startas ska de ha last och férstatt instruktionerna i manualen och
tillaggsdokumentationen, liksom certifikaten (beroende pé applikation).

» De ska fdlja anvisningarna och efterleva grundldggande villkor.

2.2 Avsedd anviandning

Applikation och métningsmaterial

Den métenhet som beskrivs i dessa anvéndarinstruktioner ar endast avsedd fér kontinuerlig,
kontaktfri nivdmé&tning i vatskor. Enheten maste installeras i vdgledarrér av metall.
Anvandningen &r helt ofarlig fér manniskor och djur.

Beroende pa bestélld version kan méatenheten dven méta potentiellt explosiva, brandfarliga,
giftiga och oxiderande medier.

Matenheter avsedda for anvdndning i explosionsfarliga omrdden, hygieniska applikationer
eller i applikationer dar det foreligger en férhdjd risk p& grund av processtryck har
motsvarande markning pa markskylten.

For att sékerstalla att matenheten &r i korrekt skick vid anvéndning:

» Anvand endast matenheten i full 6verensstdmmelse med informationen pa mérkskylten
och de allménna villkoren som finns beskrivna i anvandarinstruktionerna och
tilldggsdokumentationen.

» Kontrollera pd markskylten om den bestdllda enheten gar att anvdnda péa avsett satt inom
godkdnnandeomradet (t.ex. explosionsskydd, tryckkarlssakerhet).

» Anvénd endast méatenheten fér medium som de vatskeberdérda delarna &r resistenta mot.

» Om madatenheten inte anvénds vid rumstemperatur ar det absolut nédvandigt att f6lja de
relevanta grundlaggande villkor som anges i den tillhérande enhetsdokumentationen.

» Matenheten maste héllas permanent skyddad mot miljébetingad korrosion.

» Observera grédnsvardena i "Teknisk information”.

Tillverkaren ansvarar inte foér skada som orsakas av felaktig eller icke avsedd anvéndning.

Kvarvarande risker
Under anvéndning kan sensorn f& en temperatur som &r nastan lika hég som métmaterialets.

Upphettade ytor innebér risk fér brénnskador!
» For hoga processtemperaturer: Installera skydd for att férhindra brannskador.

2.3 Arbetssdkerhet

For arbete p& och med enheten:
» Anvand nddvandig personlig skyddsutrustning enligt regionala och nationella féreskrifter.
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Allménna sékerhetsinstruktioner Micropilot NMR84

2.4 Driftsdkerhet

Risk fér personskada!
» Anvand endast enheten om den &r funktionsduglig, fri fran fel och problem.
» Operatdren ar ansvarig for stérningsfri anvdndning av enheten.

Riskklassat omrade

Fér att férhindra risken fér person- och sakskador nér enheten anvéands i riskklassade

omréden (t.ex. explosionsskydd):

» Las markskylten for att kontrollera om den bestéllda enheten &r lamplig fér avsedd
anvandning i det riskklassade omradet.

» Folj specifikationerna i den separata tillaggsdokumentation som utgér en del av dessa
anvisningar.

2.5 Produktsakerhet

Den har méatenheten ar konstruerad enligt god teknisk praxis och uppfyller de senaste
sékerhetskraven. Den har testats och skickats frén fabrik i ett driftsékert skick. Den uppfyller
allménna sakerhetsstandarder och lagstadgade krav.

Sankt skyddsniva om enheten 6ppnas i fuktiga miljoer
» Om enheten &ppnas i fuktig miljé galler inte langre den skyddsniva som anges pa
maérkskylten. Det kan ocksé férsdmra mojligheten att anvdnda enheten pa ett sdkert satt.

2.5.1 CE-mérkning

Métsystemet uppfyller de lagstadgade kraven i tillampliga EU-direktiv. Dessa anges i
motsvarande EU-foérsdkran om éverensstdmmelse tillsammans med de standarder som géller.

Tillverkaren intygar att enheten har testats framgangsrikt genom att férse den med en CE-
markning.
2.5.2 EAC-efterlevnad

Matsystemet uppfyller dérfor de lagstadgade kraven i tillampliga EAC-direktiv. Dessa anges i
motsvarande EAC-forsdkran om 6verensstammelse tillsammans med de standarder som
géller.

Tillverkaren intygar att enheten har testats framgdngsrikt genom att férse den med en EAC-
maérkning.
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Micropilot NMR84 Produktbeskrivning

3 Produktbeskrivning

3.1 Produktkonstruktion

A0027766

1 Konstruktionen hos Micropilot NMIR84

®

Elektronikhus

Display och manévermodul (gdr att anvinda utan att éppna locket)
Processanslutning (fldns)

Planarantenn

Antennférlingning (for antenner > 200 mm (8 in))

v W =

Endress+Hauser



Godké&nnande av leverans och produktidentifiering Micropilot NMR84

4 Godkdnnande av leverans och produktidentifiering

4.1 Godkénnande av leverans

Kontrollera féljande nér leveransen tas emot:

= Ar orderkoderna pa féljesedeln och produktetiketten identiska?

= Ar artiklarna intakta?

= Overensstammer méarkskylten med bestéllningsinformationen pa féljesedeln?
= Vid behov (se méarkskylten): Medféljer sdkerhetsinstruktionerna (XA)?

Om ndgon av dessa forutsattningar inte galler, kontakta ditt Endress+Hauser-
férsaljningscenter.

4.2 Produktidentifiering

Féljande alternativ finns for att identifiera enheten:

s Markskyltsspecifikationer

= Ange serienumret pa méarkskylten i Device Viewer (www.endress.com/deviceviewer). All
information om enheten samt en 6versikt éver den tekniska dokumentationen som f6ljer
med enheten visas.

= Ange serienumret pd markskylten i Endress+Hauser Operations-appen eller skanna QR-
koden pa mérkskylten med Endress+Hauser Operations-appen. Dé visas all information om
enheten samt dess tillhérande tekniska dokumentation.

ﬂ For en oversikt 6ver omfattningen av tillhdrande teknisk dokumentation, se féljande:
= Device Viewer (www.endress.com/deviceviewer): ange serienumret pa markskylten
= Appen Endress+Hauser Operations: ange serienumret pd markskylten eller skanna QR-
koden pa maérkskylten.

42.1 Tillverkarens adress

Endress+Hauser SE+Co. KG
Hauptstraie 1
DE-79689 Maulburg, Tyskland

Tillverkningsland: Se mérkskylten.

4.3 Forvaring och transport

43.1 Forvaringsférhallanden

= Forvaringstemperatur: =50 ... +80 °C (-58 ... +176 °F)
= Forvara enheten i dess originalférpackning.

10 Endress+Hauser
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Micropilot NMR84 Godkénnande av leverans och produktidentifiering

4.3.2 Transport

A\ OBSERVERA

Huset eller antennen kan skadas eller lossna.

Risk for personskada

» Transportera matenheten till métpunkten i dess originalférpackning eller vid
processanslutningen.

» Fast inte lyftanordningar (lyftremmar, lyftoglor etc.) i huset eller antennen, utan vid
processanslutningen. Ta hénsyn till enhetens tyngdpunkt fér att undvika oavsiktlig lutning.

» Folj sakerhetsinstruktioner och transportvillkor fér enheter 6ver 18 kg (39,6 1b) (IEC
61010).

Endress+Hauser 11



Installation Micropilot NMR84

5 Installation

5.1 Installationsbetingelser

5.1.1 Betingelser for vagledarroret

= Metall (ingen emaljbelédggning)

= Konstant diameter (inga rektanguléra vagledarror)

= 54 slat svetsfog som mojligt

= For basta moéjliga spridning av radarvdgorna rekommenderas hél i stéllet fér spar. Gar det
inte att undvika spér bor de vara s& smala och korta som méjligt.

= Max. mellanrum mellan antenn/hornantenn och végledarrér: 5 mm (0,2 in).

= Vid alla typer av 6vergangar (t.ex. vid anvandning av en kulventil eller reparation av
rérsegment) far mellanrummet inte éverstiga 1 mm (0,04 in).

= Vagledarrorets insida maste vara slat. Genomsnittlig ytrahet < 6,3 pm (0,248 pin)

= Langden och antalet hal paverkar inte métningen. Halets diameter (avgradat) kan vara 1/7
av vagledarrorets diameter, men far inte 6verstiga 25 mm (1 in).

= Ta hansyn till minimildngderna enligt f6ljande bild och tabell om du vill ¢ka rérdiametern:

12 Endress+Hauser



Micropilot NMR84

Installation

/{ MJ;,
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A0023596
2 Installation av NMR84 i vdgledarrér med stérre diameter
A Antenn <150 mm (6 in) (utan hornférlingning)
B Antenn > 200 mm (8 in) (med hornférlingning)
1 Forldngning fran @D1 till @D2
D1 (= antenndimension) D2 L
100 mm (4 in) 150 mm (6 in) 300 mm (12 in)
150 mm (6 in) 200 mm (8 in) 300 mm (12 in)
200 mm (8 in) 250 mm (10 in) 300 mm (12 in)
250 mm (10 in) 300 mm (12 in) 450 mm (18 in)
Endress+Hauser 13




Elanslutning Micropilot NMR84

6 Elanslutning

6.1 Plintadressering

g@

A0026372

3 Plintenhet (typexempel) och jordningsplintar

Husets géanga

Elektronik- och anslutningsfackets gdnga kan ha en friktionsminskande beldggning.
Féljande géller for alla hus oavsett material:

Smorj inte husets gédnga.

Plintomréde A/B/C/D (uttag for I/0-moduler)

Modul: Upp till fyra stycken I/0-moduler, beroende pa orderkoden

= Moduler med fyra terminaler gér att anvénda i vilket som helst av dessa kontaktuttag.
= Moduler med &tta terminaler kan sitta i uttag B eller C.

Den exakta tilldelningen av modulerna till uttagen beror pa versionen av enheten
> B19.

Plintomréde E

Modul: HART Ex i/IS-grénssnitt
= E1:H+

= E2:H-

Plintomrade F

Extern display

# F1: V¢ (anslut till terminal 81 pa den externa displayen)

= F2:Signal B (anslut till terminal 84 pa den externa displayen)
= F3:Signal A (anslut till terminal 83 pé den externa displayen)
® F4:Jord (anslut till terminal 82 pa den externa displayen)

14 Endress+Hauser



Micropilot NMR84 Elanslutning

Plintomrade G (for vaxelstrémsforsorjning med hogspanning samt
véaxelstromsforsorjning med lagspanning)

= GI:N

= (G2: ej ansluten

= G3:L

Plintomréde G (for likstromsférsérjning med lagspédnning)
= G1:L-

= (G2: ej ansluten

= G3:L+

Plintomrade: Skyddsjord

Modul: Skyddsjordsanslutning (M4-skruv)

S

A0018339

4 Plintomrdde: Skyddsjord

6.1.1 Stromfoérsoérjning
4
]
@o
<2l Ga
3
POWER

A0033413

Gl N

G2 ejansluten

G3 L

4  Gron lysdiod: indikerar strémfdorsorjning

ﬂ Matningsspénningen anges dven pa méarkskylten.

Matningsspénning

Vaxelstromsférsoérjning med hégspanning:
Driftvérde:
100 ... 240 Vac (- 15% + 10 %) =85 ... 264 V¢, 50/60 Hz

Endress+Hauser 15



Elanslutning Micropilot NMR84

Viaxelstromsforsérjning med lagspéanning:
Driftvérde:

65 Vac (-20% +15%) =52 ... 75 V¢, 50/60 Hz
Likstrémsforsérjning med lagspanning:
Driftvarde:

24 ...55Vpc (-20% +15%) =19 ... 64 Vp¢

Effektférbrukning

Den maximala effekten varierar beroende pd modulernas konfiguration. Vardet anger
maximal skenbar effekt, valj ldmpliga kablar efter detta. Den faktiskt forbrukade effekten &r
12 W.

Vaxelstromsforsorjning med hégspénning:
28,8 VA

Viaxelstromsforsorjning med lagspéanning:
21,6 VA

Likstromsforsérjning med lagspanning:
13,4 W

16 Endress+Hauser



Micropilot NMR84 Elanslutning

6.1.2 Extern display- och manévermodul DKX001

=
&)

A0037025

5 Anslutning av den externa display- och manévermodulen DKX001 till tankmdtningsenheten
(NMR8x, NMS8x eller NRF8x)

1 Externdisplay- och manévermodul
2 Anslutningskabel
3 Tankmdtningsenhet (NMR8x, NMS8x eller NRF8x)

Den externa display- och manévermodulen DKX001 finns som tillbehér. Fér ndrmare
detaljer, se SDO1763D.

ﬂ = Det uppmatta vardet visas samtidigt pa DKX001 och pé den lokala display- och
mandvermodulen.
= Det gar inte att 6ppna driftmenyn samtidigt pa& bAda modulerna. Om du 6ppnar
driftmenyn pa nédgon av modulerna, ldses den andra modulen automatiskt. Laget ar
last tills menyn stangs pé den férsta modulen. Da visas ater det uppmaétta vardet.

Endress+Hauser 17



Elanslutning Micropilot NMR84

6.1.3 HART Ex i/IS-granssnitt

=7

=
Sy
@)

A0033414

El1 H+
E2 H-
3 Orange lysdiod: indikerar datakommunikation

ﬂ Detta granssnitt fungerar alltid som central HART-masterenhet fér de anslutna HART-
slavsdndarna. De analoga I/0-modulerna gér ddremot att konfigurera som antingen
HART-master eller slav > B 22 > B 25.

18 Endress+Hauser



Micropilot NMR84 Elanslutning

6.1.4 Uttag for I/0-moduler

Plintenheten har fyra uttag (A, B, C och D) fér I/0O-moduler. Beroende pa enhetsversionen
(bestallningspost 040, 050 eller 060) innehaller dessa uttag olika I/O-moduler. Tilldelningen
av uttag for den aktuella enheten anges pé en etikett som sitter i det bakre locket pa
displaymodulen.

‘AD030070

Etikett som (bland annat) anger modulerna i uttagen A till D.
Kabelingdng fér uttag A
Kabelingdng for uttag B
Kabelingang fér uttag C
Kabelingdng fér uttag D

OO~

Endress+Hauser 19



Elanslutning Micropilot NMR84

6.1.5 Plintar till modulen ”Modbus”, modulen ”"V1” eller modulen "WM550”

D 1234

Ollalgjal

1T T 17T
D1-4

A 1234

Ollagjalo

1T _TIACT 17T
Al-4

A0031200

6 Beteckning pa "Modbus”-, "V1”- eller "WM550”-modulerna (exempel); beroende pd
enhetsversionen kan dessa moduler dven sitta i uttag B eller C.

Beroende pd enhetsversionen kan "Modbus”- och/eller "V1”- eller "WM550”-modulen sitta i
andra uttag pa plintenheten. I driftmenyn betecknas "Modbus”- och "V1”- eller "WM550”-
granssnitten med sina respektive uttag och terminalerna i dessa uttag: A1-4, B1-4, C1-4,
D1-4.

”"Modbus”-modulens terminaler
Beteclf)ning pa modulen i driftmenyn: Modbus X1-4; (X = A, B, C eller D)
= X1

= Plintnamn: S

. Bﬁskrivning: Kabelskdrmning ansluten till JORD via en kondensator
= X2

= Plintnamn: OV

= Beskrivning: Gemensam referens
= X379

= Plintnamn: B-

= Beskrivning: Icke-inverterande signalledning
» X4l

= Plintnamn: A+

= Beskrivning: Inverterande signalledning

1) Har stér "X” for ndgot av uttagen "A”, "B”, "C”, eller "D".
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Micropilot NMR84 Elanslutning

Plintar till "V1”- och "WM550”-modulen
Betec;ning pa modulen i driftmenyn: V1 X1-4 eller WM550 X1-4; (X = A, B, C eller D)
= X1

s Plintnamn: S

] Bﬁskrivning: Kabelskdrmning ansluten till JORD via en kondensator
= X2

s Plintnamn: -

s Beskrivning: ej ansluten
» X3V

s Plintnamn: B-

s Beskrivning: Protokollets slingsignal -
. X4 Y

s Plintnamn: A+

s Beskrivning: Protokollets slingsignal +

2) Hér star "X” for ndgot av uttagen "A”, "B”, "C”, eller "D".
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Elanslutning Micropilot NMR84

6.1.6 Ansluta analog I7/0-modul fér passiv anvdndning

ﬂ = Vid passiv anvdndning maste kommunikationsledningens matningsspanning levereras

frén en extern kélla.
= Kabeldragningen maste stdmma med det avsedda driftldget fér den analoga I/0-

modulen; se nedanstéende ritningar.
= Anvénd alltid skdrmad kabel till signalledningen fér 4...20 mA.

"Driftlage” = ”4..20mA output” eller "HART slave +4..20mA output”

C 12345678

B 123 45678

Lo

A0027931
7 Passiv anvindning av den analoga I/0-modulen i utmatningsldge

a  Strémférsérjning
b HART-utsignal
¢ Utvdrdering analog signal
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Micropilot NMR84 Elanslutning
"Driftlage” = ”4..20mA input” eller "HART master+4..20mA input”
C 12345678
B 123 45678
L
a
+ j b \
[
A0027933
8 Passiv anvindning av den analoga I/0-modulen i inmatningsldge
a  Strémférsérjning
b Extern enhet med 4...20 mA och/eller HART-utsignal
Endress+Hauser 23



Elanslutning

Micropilot NMR84

"Driftlage" = "HART master"

1-FESSET —

23 456738

L

23 456738

|

2

&9

a
b

24

Passiv anvindning av den analoga I/0-modulen i HART-masterldge

Strémférsorjning
Upp till 6 externa enheter med HART-utsignal

A0027934
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Micropilot NMR84 Elanslutning

6.1.7 Ansluta ”"analog I7/0”-modul for aktiv anvdndning

ﬂ = Vid aktiv anvdndning férser enheten sig sjalv med matningsspénning till
kommunikationsledningen. Det behévs ingen extern stromforsérjning.
= Kabeldragningen madste stdmma med det avsedda driftldget for den analoga I/0-
modulen; se nedanstéende ritningar.
= Anvénd alltid skdrmad kabel till signalledningen for 4...20 mA.

ﬂ = Maximal stromférbrukning fér de anslutna HART-enheterna: 24 mA
(det vill sdga 4 mA per enhet om 6 enheter &r anslutna).
= Ex-d-modulens utspénning: 17,0 V@4 mA till 10,5 V@22 mA
= Ex-ia-modulens utspdnning: 18,5 V@4 mA till 12,5 V@22 mA

"Driftldge” = "4..20mA output” eller "THART slave +4..20mA output”

C 12345678

B 12345678

Ll

A0027932

10  Aktiv anvdndning av den analoga I/0-modulen i utmatningsldge

a  HART-utsignal
b Utvdrdering analog signal
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Elanslutning

Micropilot NMR84

"Driftlage” = ”4..20mA input” eller "HART master+4..20mA input”

C 12345678

(
i

B 12345678

| |

11  Aktiv anvindning av den analoga I/0-modulen i inmatningsldge

a

26

Extern enhet med 4...20 mA och/eller HART-utsignal

A0027935
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Micropilot NMR84 Elanslutning

"Driftlage" = "HART master"

C 12345678

B 12345678

A0027936

12 Aktiv anvindning av den analoga I/0-modulen i HART-masterldge

a  Upp till 6 externa enheter med HART-utsignal

Maximal stromférbrukning for de anslutna HART-enheterna ar 24 mA (det vill sdga
4 mA per enhet om 6 enheter ar anslutna).

Endress+Hauser
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Elanslutning Micropilot NMR84

6.1.8 Ansluta en resistanstemperaturdetektor (RTD)

A B C

123 45678 123 45678 123 45678
S =E|

cliolo] [2liclcliclc)] o]0 [2lclalolo)] ololo] [lclolo)lo)]

I~ \{(XH =3
A 4-tradig RTD-anslutning

B 3-trddig RTD-anslutning
C  2-tradig RTD-anslutning

A0026371

ﬂ Anvand alltid skdrmad kabel till RTD-anslutningen.
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Micropilot NMR84 Elanslutning

o

6.1.9 Terminaler pa ”digital I/0”-modulen

C 1234

[ TOCT T°T

C1-2 C3-4

A 1234

o[BEH

[T TN T7T

Al-2 A3-4

AD026424

13 Beteckningar pd de digitala in- och utgangarna (exempel)

= Varje digital I/0-modul har tvé digitala ingdngar eller utgéngar.

= [ driftmenyn betecknas varje in- eller utgdng med sitt respektive uttag och de tva
terminalerna i uttaget. A1-2, till exempel, star for terminalerna 1 och 2 i uttag A. Samma
géller for uttagen B, C och D i fall de innehdller en digital I/O-modul.

= Forvart och ett av dessa terminalpar gar det att valja ndgot av féljande driftldgen i
driftmenyn:
= Avaktivera
= Passiv utgang
= Passivingéng
= Aktivingdng
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Elanslutning Micropilot NMR84

6.2 Anslutningskrav
6.2.1 Kabelspecifikation

Plintar

Ledararea 0,2 ... 2,5 mm? (24 ... 13 AWG)

Anvand for plintar med funktion: Signal och strémférsérjning
= Fjaderplintar (NMx8x-xx1...)

= Skruvplintar (NMx8x-xx2...)

Ledararea max. 2,5 mm? (13 AWG)
Anvénd for plintar med funktion: Jordningsplint i plintenheten

Ledararea max. 4 mm? (11 AWG)

Anvénd for plintar med funktion: Jordningsplint vid huset
Stromforsorjningsledning

Enhetens standardkabel racker till for stromforsérjningen.

Analoga signalledningar

Anvénd alltid skdrmad kabel till:

s 4 .. 20 mA-signalledningarna.

s RTD-anslutningen

Digitala I70-signalledningar

= Skérmad kabel rekommenderas om relderna anvénds.

s Observera anldggningens jordningsbestdmmelser.
HART-kommunikationsledningen

Skérmad kabel rekommenderas om HART-protokollet anvénds. Observera anldggningens
jordningsbestdmmelser.

Kommunikationsledning fér Modbus

= Folj kabelféreskrifterna fran TIA-485-A, Telecommunications Industry Association.
s Tilldggsvillkor: Anvénd skdrmad kabel.

V1-kommunikationsledning

= 2-tréds tvinnat par, skdrmad eller oskdrmad kabel
= Resistansen i en kabel: < 120 Q
s Kapacitans mellan ledningarna: < 0,3 pF

WM550 kommunikationsledning

= )-tréds tvinnat par, oskdrmad kabel

s Tvéarsnitt minimum 0,5 mm? (20 AWG)
= Maximal total kabelresistans: < 250 Q
= Kabel med 1&g kapacitans
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Micropilot NMR84 Elanslutning

6.3 Sakerstilla kapslingsklass

Séakerstéll den angivna kapslingsklassen genom féljande arbetsmoment nér elanslutningen ar
Kklar:

1. Kontrollera att hustatningarna &r rena och att de har monterats korrekt. Torka, rengér
eller byt ut tatningarna vid behov.

2. Dra &t alla husets skruvar och skruvképor.
Dra at kabelférskruvningarna ordentligt.

4. For att se till att fukt inte tar sig in i kabelingdngen ska kabeln laggas i slingor fére
kabelingangen (vattenféalla).
L

"

A0029278

5. Séttin blindpluggar som motsvarar enhetens kapslingsklass (t.ex. Ex d/XP).
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Driftséttning Micropilot NMR84

7 Driftsattning

7.1 Manovreringssatt

7.1.1 Anvéandning med lokal display

AD028345
14 Display och tangenter
1  LCD-display
2 Optiska funktioner kan anvindas genom skyddsglaset. Om skyddsglaset inte anvdnds ska du férsiktigt
sdtta fingret vid den optiska sensorn for aktivering. Tryck inte hdrt.
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Micropilot NMR84 Driftséttning

Standardvy (visning av métvérde)

1
2 —IXXXXXXXXX L3
———4841. 00

5 —Cles

A0028317

Typiskt utseende hos standardvyn (visning av mdtvdrde)

® 1

1 Displaymodul

2 Enhetstagg

3 Statusfdlt

4 Visning av mdtvdrden

5 Visning av symboler for status och mdtvdrden
6  Symbol fér mdtvdrdesstatus

ﬂ Forklaringar till displayens symboler finns i enhetens anvéndarinstruktioner.

Knapparnas funktion i standardvyn

Knapp Innebord
m@ Enter-knapp
E
O = Tryck latt pd knappen for att 6ppna driftmenyn.
noozs326 | @ Tryck latt pa knappen i 2 s for att 6ppna snabbmenyn.

Navigeringsvy (meny)
Gor sa har for att 6ppna driftmenyn (navigeringsvyn):
1. Tryck pa Ei standardvyn i minst tva sekunder.
“ En snabbmeny visas.

2. Vélj Knapplaset av i snabbmenyn och bekréfta genom att trycka pa E.
3. Tryck en gang till pa E for att 6ppna driftmenyn.
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Driftséttning Micropilot NMR84

— /F I../Setup 00215-11— 2

Tank level

5500.00 mm
= Mapping

= Advanced Setup 3
A0045875
16  Navigeringsvy
1 Aktuell undermeny eller guide
2 Kod fér snabbdtkomst
3 Displayomrdde fér navigering
7.1.2 Anvandning via servicegranssnitt och FieldCare/DeviceCare

A0023737
17  Anvindning via servicegrdnssnitt

1 Servicegrdnssnitt (CDI = Endress+Hauser Common Data Interface)

2 Commubox FXA291
3 Dator med konfigureringsmjukvaran "FieldCare” eller "DeviceCare” och "CDI Communication

FXA291” COM DTM
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Micropilot NMR84 Driftsattning

7.2 Termer som ror tankmétning

A0029801

18  Termer som ror tankmdtning med radar

Madtarens referenshojd
Empty

Referensplatta

Tank ullage

Tank level

Tank reference height
Avstand

Referensniva for nedsdnkning

O NV WN =
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Driftséttning Micropilot NMR84

7.3 Initialinstdllningar
7.3.1 Stélla in visningsspraket

Instédllning av displayens sprak via displaymodulen

1. [Istandardvyn ska du trycka pa E (). Vélj vid behov Knapplaset av i snabbmenyn och
tryck pa "E” en géng till.
- Language visas.

2. Oppna Language och vélj visningssprak.

Instédllning av displayspraket med en konfigureringsmjukvara (t.ex. FieldCare)
1. Navigera till: Setup - Avancerad instéllning - Display - Language
2. Valj displaysprak.

ﬂ Denna instéllning p&verkar enbart spraket pa displaymodulen. Anvand

sprékinstéllningsfunktionen i FieldCare eller DeviceCare for att stédlla in spréket i
konfigurationsmjukvaran.

7.3.2 Instéllning av realtidsklocka

Instéllning av realtidsklocka via displaymodulen
1. Navigera till: Setup - Avancerad instéllning - Date / time - Stéll in datum
2. Anvénd foljande parametrar for att stalla in realtidsklockan pa aktuella varden for
datum och tid: Year, Month, Day, Hour, Minutes.
Instéllning av realtidsklockan via en konfigureringsmjukvara (t.ex. FieldCare)

1. Navigera till: Setup - Avancerad instdllning - Date / time

2.
Date/time: {p 2016-04-20 09:32:24
Set date: P Please select [v]
Please select
Abort
Confirm time

Ga till Stall in datum och valj Starta.
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Micropilot NMR84 Driftséttning

3.
Dateftime: {p | 2016-04-20 09:34:25
Setdate: ? | Please select i[v]
Year: 2016

=
[=]
o
=3
N

Day: 20
Hour: 9
Minute: 34

Anvéand foljande parametrar for att stalla in datum och tid: Year, Month, Day, Hour,
Minutes.

Dateftime: €  2016-04-20 09:35:49

Setdate: ? P Please select (v]
e Please select

Abort
Month: Start
Day
Hour: 9
Minute 34

Gé till Stall in datum och vélj Confirm time.
L= Realtidsklockan é&r instélld pa nuvarande datum och tid.
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Driftséttning Micropilot NMR84
7.4 Konfigurera radarmétningen
7.4.1 Grundinstéllningar

Undermeny: Setup

Parameter | Betydelse/atgard

Enhetes tag | Bestdm ett namn for att identifiera matpunkten i anldggningen.

Units preset

Vélj en uppsattning enheter fér langd, tryck och temperatur.

Rordiameter | Ange diametern hos vagledarréret.
Empty Ange avstdndet frdn den nedre kanten pa enhetens flans till referensplattan.
Tank level Visar den uppmatta nivan. Kontrollera att det angivna vardet stimmer med den faktiska nivan.
Set level Gér att anvanda for att korrigera en statisk avvikelse hos den uppmaétta nivan:
Om den angivna nivén inte stimmer med den faktiska nivdn: Mata in den faktiska nivan i parametern.
En kompensering av den uppmaétta nivan sker d& automatiskt.
Parameter Set level kan bara anvéndas vid kompensering av ett statiskt nivafel. Anvand
interferensekoddmpning (mappning) for att eliminera fel som beror pa interferensekon.
7.4.2 Dampning av interferensekon (mappning)
Undermeny: Setup
Parameter Betydelse/atgard
Avstand Visar det uppmatta avstdndet fran den nedre kanten pa enhetens fléns till produktytan.
Kontrollera att vérdet ar korrekt.
Bekrifta avstand Ange om det uppmatta avstdndet stimmer med det faktiska.

Aktuell mappning | Visar till vilket avstdnd en mappning redan har registrerats.

Mappning Visas bara om Bekréfta avstand = Manuell mappning.

slutpunkt Faststéaller upp till vilket avstand den nya mappningen ska registreras.
Beroende pé urvalet i Bekréfta avstand finns ett passande varde forinstallt i denna parameter.
Vanligen behéver detta varde inte &ndras.

Registrera Visas bara om Bekrafta avstand = Manuell mappning.

mappning Vélj Registrera mappning. D& paboérjas registreringen av den nya mappningen.

38
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Driftséttning

7.5

7.5.1

Konfigurera ingangarna

Konfigurera HART-ingangarna

Ansluta och adressera HART-enheter

it

C 123

=0
C 123 O Slolg
o[ ==
T 171 ~ Cl_g

B 123

olE=s B 123
ool
—

B1-3

19  Mdjliga plintar fér HART-slingor

B Analog I/0-modul i uttag B (tillgdnglig beroende pd enhetsversionen)
C  Analog I/0-modul i uttag C (tillgdnglig beroende pd enhetsversionen)
E  HART Ex dr en utgdng (finns pa alla enhetsversioner)

HART-enheter ska konfigureras och tilldelas en unik HART-adress via det egna

anvandargranssnittet innan de ansluts till Micropilot NMR8x 3,

A0032955

Undermeny: Setup - Avancerad instéllning - Input/output > Analog I/0

Parameter

Betydelse/atgard

Driftlage

Valj:

det att anvénda en 4-20 mA-signal vid sidan av HART-signalen.

= HART master+4..20mA input om bara en HART-enhet har anslutits till denna maétkrets. I sé fall gar

= HART master om upp till 6 HART-enheter har anslutits till denna métkrets.

3) Nuvarande programvara stoder inte HART-enheter med adressen 0 (noll).

Endress+Hauser
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Driftséttning Micropilot NMR84

Undermeny: Setup - Avancerad instéllning > Input/output > HART devices > HART Device(s) ? 2

Parameter Betydelse/atgard

Output pressure = Om enheten mater tryck: Valj vilken av HART-variablerna (PV, SV, TV eller QV) som ska
innehalla trycket.
= Tannat fall: behdll fabriksinstallningen: No value

Output density = Om enheten mater densitet: Vélj vilken av HART-variablerna (PV, SV, TV eller QV) som
ska innehalla densiteten.
= Jannat fall: behall fabriksinstallningen: No value

Output temperature = Om enheten mater temperatur: Valj vilken av HART-variablerna (PV, SV, TV eller QV)
som ska innehélla temperaturen.
= ] annat fall: behall fabriksinstéllningen: No value

Output vapor = Om enheten méter dngtemperatur: Vilj vilken av HART-variablerna (PV, SV, TV eller QV)
temperature som ska innehalla dngtemperaturen.
= Tannat fall: behdll fabriksinstallningen: No value

Output level = Om enheten mater nivan: Valj vilken av HART-variablerna (PV, SV, TV eller QV) som ska
innehalla nivan.
= Jannat fall: behall fabriksinstallningen: No value

1) Det finns en "HART Device(s)" for varje ansluten HART-enhet.
2) Denna instéllning kan utelamnas for en ansluten Prothermo NMT5xx och NMT8x eller Micropilot FMR5xx,
eftersom typ av métvéarde identifieras automatiskt i dessa enheter.
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7.5.2

Konfigurera 4-20 mA-ingangarna

A0032464

20  Mojliga platser fér de analoga I/0-moduler som gdr att anvdnda som 4-20 mA-ingdng. Av
enhetens orderkod framgdr vilken av modulerna som faktiskt finns pd plats.

Undermeny: Setup > Avancerad instéllning - Input/output > Analog 1/0 Y

Parameter Betydelse/atgard

Driftlage Valj 4..20mA input eller HART master+4..20mA input

Process variable Vaélj vilken processvariabel som ska éverforas av den anslutna enheten.
Analog input 0% value Bestdm vilket vérde i processvariabeln som motsvarar en instrém pé 4 mA.

Analog input 100% value

Bestdm vilket vérde i processvariabeln som motsvarar en instrém pa 20 mA.

Process value Kontrollera att det angivna vardet stdmmer med det faktiska vardet for processvariabeln.
1) Det finns en "Analog I/0" for varje analog I/0-modul i enheten.
Endress+Hauser
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I [mA]
/
20mA -
1—m
4mA -+
A0029264
21  Omvandling av ingdngsstrommen 4-20 mA till processvariabeln
1 Inputvalue in mA
2 Process value
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Driftséttning

7.5.3 Konfigurera en ansluten RTD

© Slolololc]

o[ g BO{

45678 O{

45678

A0032465

22 Madjliga platser fér analoga I/0-moduler, till vilka det gdr att ansluta en RTD. Av enhetens
orderkod framgdr vilken av modulerna som faktiskt finns pd plats.

Undermeny: Setup > Avancerad instéllning - Input/output > Analog IP

Parameter Betydelse/atgard

RTD type Ange vilken typ av RTD som ansluts.

RTD connection type Ange typen av RTD-anslutning (2-, 3- eller 4-tradig).

Input value Kontrollera att det angivna vardet stiammer med den faktiska temperaturen.

Minimum probe temperature

Ange lagsta godkénda temperatur f6r den anslutna RTD:n.

Maximum probe temperature

Ange hogsta godkdnda temperatur fér den anslutna RTD:n.

Probe position

Ange RTD:ns monteringslage (matt fran referensplattan).

Endress+Hauser
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A0029269

1  Referensplatta
2 RID
3 Probe position
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7.5.4 Konfigurera digitalingdngarna

C 1234
O o] ([en)||| ] (@n]
[T T 171
N
C1-2 C3-4

A 1234

o[BEH

[T TN T7T

Al-2 A3-4

AD026424

23 Mdjlig placering av de digitala I/O-modulerna (exempel); orderkoden definierar antalet digitala
ingdngsmoduler och deras placering.

Det finns en Digital Xx-x for varje analog I[/0-modul i enheten. "X” betecknar uttaget i
plintenheten, "x-x" plintarna i uttaget. De viktigaste parametrarna i denna undermeny &r
Driftldge och Contact type.

Undermeny: Setup - Avancerad instéllning - Input/output -> Digital Xx-x
Parameter | Betydelse/atgéard
Driftlage Valj driftlage (se schemat nedan).
= Input passive
DIO-modulen méter spadnningen som matas fran en extern kélla. Beroende pa den externa
omkopplarens status, &r denna spanning O (omkopplare 6ppen) eller 6ver en viss spanningsgrans
(omkopplare stangd). Dessa tva tillstand representerar den digitala signalen.
= Input active
DIO-modulen levererar en spanning som den anvéander till att kdnna av om den externa
omkopplaren ar 6ppen eller sluten.
Contact type | Bestammer hur den externa omkopplarens tillstdnd mappas pa de interna tillstanden hos DIO-modulen
(se nedanstaende tabell). Det interna tillstdndet hos digitalingdngen kan sedan overféras till en
digitalutgang eller anvandas for att styra matningen.

Endress+Hauser
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Driftséttning Micropilot NMR84
A DIO B DIO
2/4 | 2/4 ---jL----
+ : !
& &
1/3 | 1/3 |

A 'Driftldge" = "Input passive"
B Driftldge" = 'Input active"

A0029262

Den externa omKkopplarens tillstand

Internt tillstdnd hos DIO-modulen

Contact type = Normally open

Contact type = Normally closed

Oppen Inaktiv Aktiv
Sluten Aktiv Inaktiv
Upptradande i sérskilda situationer:

Vid start Obekant Obekant
Maétningsfel Fel Fel

46
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7.6 Koppla métvérden till tankvariabler

Matvardena maste kopplas till tankvariablerna innan de gar att anvénda i

tankmatningsapplikationen.

ﬂ Beroende pd applikationen har inte alla dessa parametrar betydelse i en given situation.

Undermeny: Setup > Avancerad instéllning > Applikation > Tank configuration - Niva

Parameter

Definierar kéllan till f6ljande tankvariabel

Water level source

Nedre vattenniva

Undermeny: Setup > Avancerad instéllning > Applikation - Tank configuration > Temperatur

Parameter

Definierar kallan till foljande tankvariabel

Liquid temp source

Medel- eller punkttemperatur hos produkten

Air temperature source

Temperatur hos luften runt tanken

Vapor temp source

Temperatur hos dngan ovanfér produkten

Undermeny: Setup - Avancerad instéllning > Applikation > Tank configuration - Tryck

Parameter

Definierar kallan till foljande tankvariabel

P1 (bottom) source

Bottentryck (P1)

P3 (top) source

Topptryck (P3)

Endress+Hauser
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7.7 Konfigurering av larmen (gréansvéardering)

En gransvérdering gr att konfigurera fér upp till fyra tankvariabler. Grénsvéarderingen utléser
ett larm om vérdet 6verskrider en dvre gréns eller sjunker under en nedre gréns. Anvandaren
kan bestdmma gransvérdena.

o N o wuw

A0029539

24 Principen fér grdnsvdrdering
A

Alarm mode = Till
B Alarm mode = Latching

1  HHalarm value

2 Halarmvalue

3 Lalarmvalue

4 LL alarm value

5  HHalarm

6  Halarm

7  Lalarm

8 LLalarm

9  'Clear alarm"="]a"eller sld fran-till
10 Hysteresis
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Tilldela lampliga varden at nedanstdende parametrar for att konfigurera ett larm:

Undermeny: Setup > Avancerad instéllning > Applikation > Alarm > Alarm 1... &

Parameter

Betydelse/atgard

Alarm mode

s Av

Inget larm utldses.

= Till

Larmet forsvinner nar larmvillkoret inte langre foreligger (med hansyn tagen till hysteresen).

s Latching

Alla larm fortsatter att vara aktiva tills anvandaren véljerClear alarm = Ja.

Alarm value source

Vélj vilken processvariabel dar gransvédrdena ska dvervakas.

= HH alarm value
= Halarm value

= L alarm value

= LL alarm value

Tilldela lampliga gransvérden (se diagrammet ovan).

7.8 Konfigurera utsignalen

7.8.1 Analog utgéng 4 ... 20 mA utgang

C
o

B
o

123

SISElk

123

Bilal

AD032464

25 Médjliga platser for de analoga I/0-moduler som gar att anvinda som 4 ... 20 mA-utgdng. Av

enhetens orderkod framgdr vilken av modulerna som faktiskt finns pd plats.
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Driftséttning Micropilot NMR84

Varje analog [/0-modul pa enheten gar att konfigurera som 4 ... 20 mA-analogutgéng. Gér
det genom att tilldela 1ampliga varden &t nedanstdende parametrar:

Setup > Avancerad instéllning - Input/output > Analog I/0

Parameter Betydelse/atgard

Driftlage Vélj 4..20mA output eller HART slave +4..20mA output U5 @51

Analog input source Valj vilken tankvariabel som ska skickas via analogutgangen.

Analog input 0% value Ange vilket véarde i tankvariabeln som motsvarar en instrom péd 4 mA.

Analog input 100% value Ange vilket vérde i tankvariabeln som motsvarar en instrom pa 20 mA.
1) "HART slave +4..20mA output " betyder att den analoga I/0-modulen fungerar som HART-sekundér och cykliskt

skickar upp till fyra HART-variabler till en HART-huvudenhet. Fér konfigurering av HART-utgéngen:
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Micropilot NMR84 Driftséttning

7.8.2 HART-utgang
Detta avsnitt géller endast for Driftldge = HART slave +4..20mA output.

Setup > Avancerad instéllning > Kommunikation > HART output > Konfiguration

Parameter Betydelse/atgard

System polling address | Stéll in enhetens HART-kommunikationsadress.

= Ange SV Vélj vilka tankvariabler som ska 6verféras av HART-variablerna.
= AngeTV

« Ange QV Som standard dverfor PV samma variabler som analogutgangen och kraver ingen

tilldelning.
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Driftséttning Micropilot NMR84

7.8.3 Modbus-, V1- eller WM550-utgang

D 1234

Ollalgjal

1T T 17T
D1-4

A 1234

Ollagjalo

1T _TIACT 17T
Al-4

A0031200

26  Mdjliga platser for Modbus- eller V1-modulerna (exempel); beroende pd enhetsversionen kan
dessa moduler dven sitta i uttag B eller C.

Beroende pd orderkoden kan enheten ha ett eller tvd Modbus- eller V1-
kommunikationsgranssnitt. De konfigureras i féljande undermenyer:

Modbus
Setup - Avancerad instéllning - Kommunikation - Modbus X1-4 ->Konfiguration

V1
= Setup - Avancerad instéllning » Kommunikation - V1 X1-4 - Konfiguration
= Setup - Avancerad instéllning » Kommunikation - V1 X1-4 - V1 input selector

WM550

= Setup - Avancerad instdllning - Kommunikation > WM550 X1-4 - Konfiguration

= Setup - Avancerad instdllning - Kommunikation > WM550 X1-4 - WMS550 input
selector
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