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Lyhyt kayttoopas
Micropilot NMR84

Sailiomittaus

Téma lyhyt kdyttéopas on kayttdohjeiden suppea versio; se ei
korvaa laitteeseen liittyvid kéyttoohjeita.

Liséatietoja laitteesta saat kéyttohjeista ja muista asiakirjoista:
Saatavana kaikille laiteversioille seuraavilla yhteyksilla:

= [nternet: www.endress.com/deviceviewer

= Alypuhelin/tabletti: Endress+Hauserin kdyttésovellus
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Tésté asiakirjasta Micropilot NMR84

1 Téasta asiakirjasta

1.1 Symbolit

1.1.1 Turvallisuussymbolit

A\ VAARA
Tamaé symboli ilmoittaa vaarallisesta tilanteesta. Varoituksen huomiotta jattdminen voi
aiheuttaa vakavia vammoja tai jopa kuoleman.

A\ VAROITUS
Téamaé symboli ilmoittaa vaarallisesta tilanteesta. Varoituksen huomiotta jattdminen voi
aiheuttaa vakavia vammoja tai jopa kuoleman.

A HUOMIO
Té&maé symboli ilmoittaa vaarallisesta tilanteesta. Varoituksen huomiotta jattdminen voi
aiheuttaa lievié tai keskivaikeita vammoja.

Téma symboli sisdltéa tietoja menettelytavoista ja muista asioista, jotka eivét aiheuta
tapaturmavaaraa.

1.1.2 Sdhkoésymbolit
o

Vaihtovirta

~
Tasavirta ja vaihtovirta

Tasavirta
1

Maadoitus

Maadoitettu liitin on maadoitettu kayttdjan maadoitusjarjestelmén valityksella.
@ Suojamaadoitus (PE = Protective Earth)

Maadoitusliittimet on kytkettdva ennen muita kytkent6jé.

Maadoitusliittimet sijaitsevat laitteen sisélla ja ulkopuolella:
= Sisdpuolen maadoitusliitin: liittd4 suojamaadoituksen verkkojénnitteeseen.
= Ulkopuolen maadoitusliitin: liitté4 laitteen laitoksen maadoitusjarjestelméén.

1.1.3 Ty6kalusymbolit
S

Phillips-kannan ruuvitaltta

0~

Uraruuvitaltta

4 Endress+Hauser



Micropilot NMR84

Tésta asiakirjasta

Qo

Torx-ruuvitaltta

O

Kuusiokoloavain

=8

Kiintoavain

1.1.4 Tietyntyyppisten tietojen ja kuvien symbolit

& Sallittu
Sallitut menettelytavat, prosessit tai toimet

Etusijainen
Etusijaiset menettelytavat, prosessit tai toimet

Kielletty

Kielletyt menettelytavat, prosessit tai toimet
B3 Vihje

[lmoittaa lisatiedoista

Asiakirjaviite

«J

Kuvaviite

>

[lmoitus tai yksittéinen vaihe, joka tulee huomioida
i, A, B

Toimintavaiheiden sarja

L

Toimintavaiheen tulos

=

Silmé&maéaréinen tarkastus

Kaytto kayttdsovelluksella

Kirjoitussuojattu parametri

1,2,3,..

Kohtien numerot

A B,C, ...

Nakymat

A —~ [@ Turvallisuusohjeet

Noudata oheisen kdyttdoppaan siséltdmia turvallisuusohjeita

C—= Liitant4johtojen lammonkestavyys
Maarittaa liitdntdjohtojen lammonkestavyyden vahimmaéisarvon

Endress+Hauser



Tésté asiakirjasta Micropilot NMR84

1.2 Dokumentaatio

Seuraavat asiakirjatyypit ovat ladattavissa Endress+Hauserin verkkosivun latausalueelta
(www.endress.com/downloads):

ﬂ Yleiskuvan laitteen teknisisté asiakirjoista saat seuraavista kohdista:
= Device Viewer (www.endress.com/deviceviewer): sy6ta laitekilven sarjanumero
» Endress+Hauserin kdyttdsovellus: sy6ta laitekilvessé oleva sarjanumero tai skannaa
laitekilven paalla oleva matriisikoodi.

1.2.1 Tekniset tiedot (TI)

Suunnitteluohjeet
Asiakirja sisaltdé laitteen kaikki tekniset tiedot seké yleiskatsauksen lisétarvikkeista ja muista
tuotteista, joita voidaan tilata laitteelle.

1.2.2 Lyhyt kayttoopas (KA)

Opas, joka vie sinut nopeasti 1. mitattuun arvoon
Lyhyet kéyttéoppaat sisaltédvét kaikki oleelliset tiedot tulotarkastuksesta ensimmaiseen
kéayttddnottoon.

1.2.3 Kayttoohjeet (BA)

Kayttdohjeet siséltavat kaikki laitteen kayttéidn eri vaiheisiin liittyvét tiedot: tuotteen
tunnistaminen, tulotarkastus, sdilytys, asentaminen, kytkentd, toiminta, kdyttéénotto,
vianhaku, huolto ja kdytdstd poistaminen.

Ne siséltavat myos kayttévalikon kunkin yksittdisen parametrin yksityiskohtaiset tiedot (paitsi
valikko Expert). Kuvaus on tarkoitettu niille, jotka ty6skentelevat laitteen kanssa koko sen
kayttéidn ajan ja tekevat erityisié asetuksia.

1.2.4 Laitteen parametrien kuvaus (GP)

Laitteen parametrien kuvaus sisaltéé kéyttovalikon 2. osan kunkin yksittéisen parametrin
yksityiskohtaiset tiedot: valikko Expert. Se siséltdé kaikki laitteen parametrit ja sallii suoran
paésyn parametreihin tietty koodi sydttdmaélld. Kuvaus on tarkoitettu niille, jotka
tybskentelevat laitteen kanssa koko sen kaytt6idn ajan ja tekevét erityisid asetuksia.

1.2.5 Turvallisuusohjeet (XA)

Hyvéksynnésta riippuen laitteen mukana toimitetaan seuraavat turvallisuusohjeet (XA). Ne
ovat kdyttoéohjeiden olennainen osa.

ﬂ Laitekilpi kertoo laitteeseen liittyvat turvallisuusohjeet (XA).

1.2.6 Asennusohjeet (EA)

Asennusohjeita kéytetdén, kun viallinen yksikko vaihdetaan samantyyppiseen toimivaan
yksikkoon.

6 Endress+Hauser
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Micropilot NMR84 Turvallisuuden perusohjeet

2 Turvallisuuden perusohjeet

2.1 Henkilokuntaa koskevat vaatimukset

Henkilokunnan téytyy tayttda tehtévissddn seuraavat vaatimukset:

» Koulutetuilla ja patevilld ammattilaisilla taytyy olla asiaankuuluva patevyys kyseiseen
toimenpiteeseen ja tehtdvaan.

» Laitoksen omistajan/kéyttdjan valtuuttama.

» Tunnettava kansainvéliset/maakohtaiset sddnnokset.

» Ennen kuin ryhdyt téihin, lue kdyttdohjeen ja lisdasiakirjojen ohjeet ja todistukset
(sovelluksesta riippuen) l&pi ja varmista, ettd ymmarréat niiden siséllon.

» Noudata ohjeita ja varmista, ettd kayttéolosuhteet vastaavat méarayksia.

2.2 Kayttotarkoitus

Kéyttokohteet ja mitattavat materiaalit

Téssé kayttdoppaassa kuvattu kenttélaite on tarkoitettu jatkuvaan, kosketuksettomaan
nesteiden pinnan mittaukseen. Laite on asennettava metallisiin ylivuotoputkiin. Sen toiminta
ei aiheuta mitéén vaaraa ihmisille tai eldimille.

Tilatusta versiosta riippuen mittalaite voi myds mitata mahdollisesti rdjahdysherkkid, syttyvia,
myrkyllisia ja hapettavia aineita.

Kenttélaitteet, jotka on tarkoitettu kéytettavaksi rdjahdysvaarallisissa tiloissa,
hygieniasovelluksissa tai prosessipaineen takia vaarallisissa sovelluksissa, on merkitty taté
vastaavasti laitekilpeen.

Varmistaaksesi, ettd kenttélaite pysyy hyvéssd kunnossa kéyttéaikana:

» Kaytd kenttdlaitetta vain laitekilven mukaisissa kéyttdolosuhteissa, kayttdohjeissa ja
lisdasiakirjoissa annettujen ohjeiden mukaan.

» Tarkasta laitekilvestd, saako tilattua laitetta ottaa kayttétarkoituksensa mukaiseen
kayttoon hyvaksyntaa edellyttavélla alueella (esim. rdjahdyssuojaus,
paineastiaturvallisuus).

» Kaytd kenttdlaitetta vain sellaisten aineiden yhteydess4, joita sen prosessissa kostuvat
materiaalit kestdvét asianmukaisesti.

» Jos kenttélaitetta ei kdytetd normaalissa ilmanlampétilassa, on ehdottomasti
varmistettava, ettd se tayttdd asiaankuuluvat perusedellytykset, jotka on ilmoitettu
mukana toimitetuissa laiteasiakirjoissa.

» Suojaa kenttdlaite kestdvasti ulkoisten tekijoiden aiheuttamalta korroosiolta.

» Huomioi "teknisissa tiedoissa" ilmoitetut raja-arvot.

Valmistaja ei vastaa vahingoista, jotka aiheutuvat vaarésta tai kayttotarkoituksen vastaisesta
Kaytosta.

Jaénnosriski
Kéyton aikana anturi saattaa kuumentua melkein samaan ldmpétilaan kuin mitattava
materiaali.

Palovammavaara kuumentuneiden pintojen takia!
» Korkeiden lampétilojen yhteydessa: asenna kosketussuoja palovammojen estdmiseksi.
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Turvallisuuden perusohjeet Micropilot NMR84

2.3 Tyo6paikan turvallisuus

Laitteen luona ja laitteella tehtévissa toissa:
» Pue vaadittavat henkildsuojaimet kansainvalisten/maakohtaisten sdanndstéjen mukaan.

2.4 Kayttoéturvallisuus

Loukkaantumisvaara!

» Kéyta laitetta vain, kun se on teknisesti moitteettomassa kunnossa eiké siiné ole hairi6ita
eikd vikoja.

» Kéyttéja on vastuussa laitteen héiriottomastd toiminnasta.

Réjahdysvaarallinen tila

Ihmisille tai laitokselle aiheutuvan vaaran vélttdmiseksi, kun laitetta kéytetadn

réjahdysvaarallisella alueella (esim. rajahdyssuojaus):

» Tarkasta laitekilvestd, saako tilattua laitetta ottaa kdyttétarkoituksensa mukaiseen
kéayttoon réjahdysvaarallisella alueella.

» Huomioi tdmén kdyttdoppaan liitteen olevissa erillisissé lisdasiakirjoissa ilmoitetut
tekniset tiedot.

2.5 Tuoteturvallisuus

Téma mittalaite on suunniteltu huolellisesti tekniikan nykyisté tasoa vastaavien
turvallisuusmaardysten mukaan, testattu ja toimitettu tehtaalta kdyttoéturvallisessa kunnossa.
Se téyttéd yleiset turvallisuusstandardit ja lakimé&éréykset.

HUOMAUTUS

Kotelointiluokka menetetédn, jos laite avataan kosteassa ymparistossa

» Jos laite avataan kosteassa ympéristossé, laitekilvessa ilmoitettu kotelointiluokka ei ole
endd voimassa. T&maé voi myo6s haitata laitteen turvallista kayttoa.

2.5.1 CE-merkki

Mittausjérjestelma tayttdd sovellettavien EY-direktiivien lakimaaraykset. Ne seka kaytetyt
standardit on ilmoitettu vastaavassa EY-vaatimustenmukaisuusvakuutuksessa.

Valmistaja vahvistaa laitteen l&paisseen vaadittavat testit kiinnittdmallgd CE-merkin.

2.5.2 EAC-vaatimustenmukaisuus

Mittausjarjestelmé tayttad asiaankuuluvat EAC-vaatimukset. Ne seké kéytetyt standardit on
ilmoitettu vastaavassa EAC-vaatimustenmukaisuusvakuutuksessa.

Valmistaja vahvistaa laitteen ldpéisseen vaadittavat testit kiinnittamalla EAC-merkin.
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Tuotekuvaus

Micropilot NMR84
3 Tuotekuvaus
3.1 Tuotteen malli
A0027766
1 Micropilot NMR84:n rakenne

Elektroniikkakotelo

Naytto- ja kdyttomoduuli (voidaan kdyttdd kantta avaamatta)
Prosessiliitdntd (laippa)

Tasoantenni

Antennin jatke (antennit > 200 mm (8 in))

v W =

Endress+Hauser



Tulotarkastus ja tuotteen tunnistus Micropilot NMR84

4 Tulotarkastus ja tuotteen tunnistus

4.1 Tulotarkastus

Tuotteita vastaanotettaessa tarkista seuraavat asiat:

= Ovatko saapumisilmoituksessa ja tuotteen tarrassa olevat tilauskoodit identtisi&?
= QOvatko tuotteet vauriottomia?

= Vastaavatko laitekilven tiedot saapumisilmoituksessa olevia tilaustietoja?

= Mikali tarpeen (katso laitekilpi): ovatko turvallisuusohjeet (XA) mukana?

ﬂ Jos jokin naistd ehdoista ei tayty, ota yhteys Endress+Hauserin myyntiin.

4.2 Tuotteen tunnistetiedot

Laitteen tunnistamiseen on kéytettavissd seuraavat vaihtoehdot:

= Laitekilven erittelyt

= Sy6té sarjanumero laitekilvestd Device Vieweriin (www.endress.com/deviceviewer): Kaikki
tiedot laitteeseen liittyen ja laitteen mukana toimitetun teknisen dokumentaation
yleiskatsaus néytetéén.

= Sy6té laitekilven sarjanumero Endress+Hauserin kdyttdsovellukseen tai skannaa laitekilven
2-ulotteinen kuviokoodi (QR-koodi) Endress+Hauserin kdyttosovelluksella: kaikki
mittauslaitetta koskevat tiedot ja laitteen tekniset dokumentit tulevat n&ytt66n.

Yleiskuvan laitteen teknisisté asiakirjoista saat seuraavista kohdista:

= Device Viewer (www.endress.com/deviceviewer): sy6ta laitekilven sarjanumero

» Endresst+Hauserin kdyttdsovellus: sy6ta laitekilvessé oleva sarjanumero tai skannaa
laitekilven paalla oleva matriisikoodi.

4.2.1 Valmistajan osoite

Endress+Hauser SE+Co. KG
Hauptstrafle 1
79689 Maulburg, Germany

Valmistuspaikka: katso laitekilpi.

4.3 Varastointi ja kuljetus

431 Varastointiolosuhteet

= Varastointildmpétila: =50 ... +80 °C (=58 ... +176 °F)
= Siilyté laite alkuperdispakkauksessa.

10 Endress+Hauser
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Micropilot NMR84 Tulotarkastus ja tuotteen tunnistus

4.3.2 Kuljetus
A HUOMIO

Kotelo tai antenni voivat vaurioitua tai katketa.

Tapaturmavaara

» Kuljeta mittalaite mittauspaikalle alkuperaispakkauksessa tai prosessiliitdntaan
kytkettyna.

» Ala kiinnita nostovéalineita (nostoliinat, nostosilmukat yms.) koteloon tai antenniin, vaan
prosessiliitdntdan. Huomioi laitteen painopiste tahattoman kallistumisen estdmiseksi.

» Noudata turvallisuusohjeita ja kuljetusméarayksia laitteille, jotka ovat yli 18 kg (39.6 1b)
(IEC 61010).

Endress+Hauser 11



Asennus Micropilot NMR84

5 Asennus

5.1 Asennusedellytykset

5.1.1 Ylivuotoputkea koskevat olosuhteet

= Metallia (ei emalipinnoitusta)

= Tasainen halkaisija (ei suorakulmaiset ylivuotoputket)

= Hitsaussauma mahdollisimman sile&

= Tutkasdteen hyvén etenemisen vuoksi suositellaan reikid rakojen sijaan. Jos rakoja ei voida
vélttéd, niiden tulee olla mahdollisimman kapeita ja lyhyita.

= Antennin/torven ja ylivuotoputken seindmén suurin vali: 5 mm (0.2 in).

= Siirtyméakohdissa (kuten kéytettdessé palloventtiilia tai korjattaessa putken segmentteja) ei
saa olla rakoa, joka on suurempi kuin 1 mm (0.04 in).

= Ylivuotoputken sisdosan on oltava siled. Keskiméarainen karheus < 6.3 pm (0.248 pin)

= Reikien pituus ja lukumé&éra eivat vaikuta mittaukseen mitenkaan. Reidn halkaisija (purseet
poistettu) voi olla 1/7 seindmén halkaisijasta, mutta se ei saa olla yli 25 mm (1 in).

= Putken halkaisijaa voidaan kasvattaa, jos seuraavan kuvan ja taulukon mukaiset
minimipituudet otetaan huomioon:

12 Endress+Hauser



Micropilot NMR84

Asennus

/{ MJ;,
| = | =
! o ! fo)
‘ = ; =
i (@) | o
i (@] i o
| n 1 [Ta}
oD1 | eD1 |
1 B i - 1 B i —
oD2 i oD2 l
a (4 w —
A0023596
2 NMR84:n asennus suuremman halkaisijan ylivuotoputkiin
A Antenni <150 mm (6 in) (ilman torven jatketta)
B Antenni <200 mm (8 in) (torven jatke)
1 Laajennus @D1 > @D2
D1 (= antennin koko) D2 L
100 mm (4 in) 150 mm (6 in) 300 mm (12 in)
150 mm (6 in) 200 mm (8 in) 300 mm (12 in)
200 mm (8 in) 250 mm (10 in) 300 mm (12 in)
250 mm (10 in) 300 mm (12 in) 450 mm (18 in)
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Séhkokytkentd Micropilot NMR84

6 Sdhkokytkenta

6.1 Liitinjarjestys

KR

O 0 0

(

<ol G,
3
POWER

A0026372

3 Liitinkotelo (tyypillinen esimerkki) ja maadoitusliittimet

Kotelon kierre

Elektroniikka- ja liitdntdkotelon kierteet on pinnoitettava kitkaa estdvalla pinnoitteella.
Seuraava koskee kaikkia kotelomateriaaleja:

Ala voitele kotelon kierteita.

Liitintaalue A/B/C/D (I/0-moduulien aukot)

Moduuli: Enint&én nelja I/0-moduulia, tilauskoodista riippuen

= Moduulit, joissa on nelja liitintd, voivat sijaita missd tahansa néist4 liitdntéporteista.
= Moduulit, joissa on kahdeksan liitint4, voivat sijaita liitdntaporteissa B tai C.

ﬂ Moduulien tarkka kohdennus liitdntaportteihin riippuu laiteversiosta > B 19.

Liitdntaalue E

Moduuli: HART Ex i/IS -liitdnta
= E1: H+

= E2: H-

Liitdntdalue F

Erillisnaytto

= F1: Vi (liitd etdnéyton liittimeen 81)

= F2:signaali B (liitd etdnayton liittimeen 84)
= F3:signaali A (liitd etdnéyton liittimeen 83)
= F4:Gnd (liitd etdnéyton liittimeen 82)
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Micropilot NMR84 Séhkokytkenté

Liitdntdalue G (korkeajdnnitteiselle vaihtosdhkoteholdhteelle ja jannitteeltddn
alhaiselle vaihtosdhkéteholdhteelle)

= GI:N

= G2: ei kytketty

= G3:L

Liitdntdalue G (jannitteeltddn alhaiselle tasasdhkéteholdhteelle)
= G1:L-

= G2: ei kytketty

= G3:L+

Liitdntdalue: suojamaadoitus

Moduuli: suojamaadoitusliitdntéd (M4-ruuvi)

S

A0018339

4 Liitdntdalue: suojamaadoitus

6.1.1 Virtaldhde

0 0 0

(ekeRs)|

g@

0
Q
=
m
x

A0033413

Gl N

G2 Ei kytketty

G3 L

4  Vihred LED: ilmaisee virransyétin

ﬂ Laitekilvessd ilmoitetaan myos syottéjannite.

Sy6ttdjannite
Korkeajannitteinen vaihtosdhkéteholédhde:

Toiminta-arvo:
100 ... 240 Vpc (-15% +10%) =85 ... 264 V¢, 50/60 Hz

Endress+Hauser 15



Sahkokytkenta Micropilot NMR84

Jannitteeltddn alhainen vaihtosdhkoéteholdhde:
Toiminta-arvo:

65 Vac (-20% +15%) =52 ... 75 V¢, 50/60 Hz
Jénnitteeltdén alhainen tasasdhkéteholdhde:

Toiminta-arvo:
24 ...55Vpc (-20% +15%) =19 ... 64 Vp

Tehon kulutus

Suurin teho riippuu moduulien konfiguraatiosta. Arvo ilmaisee suurimman ndennéistehon,
joten valitse kéytettavat kaapelit tdimén mukaisesti. Todellinen kulutettu antoteho on 12 W.

Korkeajénnitteinen vaihtosdhkdteholdhde:
28.8VA

Jénnitteeltdédn alhainen vaihtosdhkoteholdhde:
21.6 VA

Jannitteeltddn alhainen tasasdhkoteholdhde:
13.4W
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Micropilot NMR84 Séhkokytkenté

6.1.2  Etanayttd ja kdyttémoduuli DKX001

B A ¢
&)

A0037025

5 Etdndyton ja kdyttomoduulin DKX001 liitdntd sdilion pinnan mittalaitteeseen (NMR8x, NMS8x tai
NRF8x)

1 Etdndytté ja kdyttomoduuli
2 Liitdntdkaapeli
3 Sdilion pinnan mittalaite (NMR8x, NMS8x tai NRF8x)

Etanaytto ja kdyttomoduuli DKX001 ovat saatavana lisdtarvikkeina. Katso lisétietoja,
SD01763D.
ﬂ = Mitattu arvo ndkyy DKX001:ssa sekd paikallisndytossé ja kayttémoduulissa yhté aikaa.
s Kayttovalikkoon ei pddse molemmista moduuleista yhté aikaa. Jos kéyttévalikkoon
mennédn jommastakummasta ndistd moduuleista, toinen moduuli lukittuu
automaattisesti. Tamaé lukitus pysyy aktiivisena, kunnes valikko suljetaan
ensimmaisessd moduulissa (takaisin mitatun arvon nayttéon).
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Sahkokytkenta

Micropilot NMR84
6.1.3 HART Ex i/IS -liitdnta
‘ \\V/T | 3
<)

A0033414

E1 H+
E2 H-
3 Oranssi LED: ilmaisee tietoliikennettd

18

Téma liitdnta toimii aina padasiallisena HART-isanténa liitetyille HART-orjaldhettimille.

Analogiset I/0-moduulit, toisaalta, voidaan konfiguroida HART-is&nnéksi tai orjaksi
> B22-> B2S.
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Micropilot NMR84 Séhkokytkenté

6.1.4 Liitdntaportit I/0-moduuleille

Liitinkotelo siséltda nelja liitdntéporttia (A, B, Cja D) I/0-moduuleille. Laiteversion (tilauksen
ominaisuudet 040, 050 ja 060) mukaan nédma liitdntaportit sisaltavét erilaisia I/0-
moduuleita. Liitdnt&porttien kohdennus laitteille ilmoitetaan my®os tarrassa, joka loytyy
néyttémoduulin takakannesta.

B

‘AD030070

Tarra, jossa ndkyvdt (mm.) liitdntdporteissa A...D sijaitsevat moduulit.
Ldpivientiaukko liitdntdporttiin A
Ldpivientiaukko liitdntdporttiin B
Ldpivientiaukko liitdntdporttiin C
Lépivientiaukko liitdntdporttiin D

OO~
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Séhkokytkentd Micropilot NMR84

6.1.5 Liittimet "Modbus"-moduulille, "V1"-moduulille tai "WM550"-moduulille

D 1234

Ollalgjal

1T T 17T
D1-4

A 1234

Ollagjalo

1T _TIACT 17T
Al-4

A0031200

6 "Modbus"-, "V1"™ tai "WM550"-moduulien (esimerkkejd) merkinndt; laiteversion mukaan ndmd
moduulit voivat sijaita myoés liitdntdportissa B tai C.

Laiteversion mukaan "Modbus'- ja/tai "V1" tai "WMS550"-moduuli voi sijaita liitinkotelon eri
liitdntdporteissa. Kayttévalikossa "Modbus™ ja "V1'- tai "WM550"-liitdnnat on merkitty kunkin
liitdntédportin ja sen sisdltdmien liittimien avulla: A1-4, B1-4, C1-4, D1-4.

Modbus-moduulin liittimet
Moduulin merkinté kayttévalikossa: Modbus X1-4; (X = A, B, C tai D)
= x1Y

= Liitinnimi: S

. Kll)lvaus: Kaapelisuojus, joka on kytketty kondensaattorilla MAADOITUKSEEN
= X2

» Liitinnimi: OV

s Kuvaus: Yleinen referenssi
= X3V

= Liitinnimi: B-

s Kuvaus: Invertoimaton signaalijohto
= x4l

» Liitinnimi: A+

s Kuvaus: Invertoitu signaalijohto

1) Téssa X" tarkoittaa yhta liitdntaporteista "A", "'B', "C" tai 'D".
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Micropilot NMR84 Séhkokytkenté

"V1"- ja "WM550"-moduulin liittimet
Moduzt)ﬂin merkinta kayttovalikossa: V1 X1-4 tai WM550 X1-4; (X=A, B, Ctai D)
= X1

s Liitinnimi: S

] Klt)lvaus: Kaapelisuojus, joka on kytketty kondensaattorilla MAADOITUKSEEN
= X2

s Liitinnimi: -

s Kuvaus: ei kytketty
» X3V

s Liitinnimi: B-

s Kuvaus: Protokollan silmukkasignaali -
. X4

s Liitinnimi: A+

s Kuvaus: Protokollan silmukkasignaali +

2) Téssa X" tarkoittaa yhté liitdntaporteista "A", "B", "C" tai "D".
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Séhkokytkentd Micropilot NMR84

6.1.6 Analogisen I/0-moduulin kytkenté passiivista kayttoa varten

ﬂ = Passiivisessa kdytossé syottojannite tietoliikenneyhteytta varten taytyy syottaa

ulkoisesta jénniteldhteestd.
= Johdotuksen téytyy vastata analogisen I/0-moduulin tarkoituksenmukaista

kayttotilaa; ks. piirustukset alla.
= 4..20mA signaalijohtoa varten téytyy kayttéé suojattua kaapelia.

"Operating mode" = "4..20mA output" tai "HART slave +4..20mA output"

C 12345678

B 123 45678

Lo

A0027931
7 Analogisen I/0-moduulin passiivinen kdytto ldhtétilassa

a  Virtaldhde
b HART-signaalin ldhto
¢ Analogisen signaalin arviointi
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Micropilot NMR84 Séhkokytkenté
"Operating mode" = "4..20mA input" tai "HART master+4..20mA input"
C 12345678
B 12345678
L
a
+j b\
[
A0027933
8  Analogisen I/0-moduulin passiivinen kdytté tulotilassa
a  Virtaldhde
b Ulkoinen laite, jossa on 4...20mA - ja/tai HART-signaalildhtd
Endress+Hauser 23



Sahkokytkenta Micropilot NMR84

"Operating mode" = "HART master"

C 12345678

T
i

B 12345678

2

A0027934
9  Analogisen I/0-moduulin passiivinen kdytté HART-isdntdtilassa

a  Virtaldhde
b Enintddn 6 ulkoista laitetta, joissa on HART-signaalildhté
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Micropilot NMR84 Séhkokytkenté

6.1.7 Analogisen I/0-moduulin kytkenté aktiivista kdytt6a varten

ﬂ = Aktiivisessa kdytossd sydttdjannite tietoliikenneyhteyttd varten taytyy tulla itse
laitteelta. Ulkoista virtalahdettd ei tarvita.
= Johdotuksen téytyy vastata analogisen I/0-moduulin tarkoituksenmukaista
kayttotilaa; ks. piirustukset alla.
® 4...20mA signaalijohtoa varten taytyy kéyttéa suojattua kaapelia.

ﬂ = Kytkettyjen HART-laitteiden suurin virrankulutus: 24 mA
(esim. 4 mA laitetta kohden, jos kytkettyné 6 laitetta).
= Ex-d-moduulin ldhtdjénnite: 17.0 V@4 mA...10.5 V@22 mA
= Ex-ia-moduulin 1dht6jénnite: 18.5 V@4 mA...12.5 V@22 mA

"Operating mode" = "4..20mA output" tai "HART slave +4..20mA output"

C 12345678

B 12345678

Ll

A0027932
10  Analogisen I/0-moduulin aktiivinen kdytto lahtétilassa

a  HART-signaalin ldhto
b Analogisen signaalin arviointi
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Sahkokytkenta

Micropilot NMR84

"Operating mode" = "4..20mA input" tai "HART master+4..20mA input"

C 12345678

(
i

23 45678

w

| |

®I11

a

26

Analogisen I/0-moduulin aktiivinen kdytté tulotilassa

Ulkoinen laite, jossa on 4...20mA - ja/tai HART-signaalildht6

A0027935
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Micropilot NMR84 Séhkokytkenté

"Operating mode" = "HART master"

C 12345678

B 12345678

A0027936

12 Analogisen I/0-moduulin aktiivinen kdytté6 HART-isdntdtilassa

a  Enintddn 6 ulkoista laitetta, joissa on HART-signaalildht6

Kytkettyjen HART-laitteiden suurin virrankulutus on 24 mA (esim. 4 mA laitetta
kohden, jos kytkettyna 6 laitetta).

Endress+Hauser
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Sahkokytkenta Micropilot NMR84

6.1.8  RTD:n kytkenti

A B C

123 45678 123 45678 123 45678
[ | I:ﬂ:ﬂ:ﬂ:ﬂ:l’

cliolo] [2liclcliclc)] o]0 [2lclalolo)] ololo] [lclolo)lo)]

I~ \{(XH =3
A 4-johtiminen RTD-kytkentd

B 3-johtiminen RTD-kytkentd
C  2-johtiminen RTD-kytkentd

A0026371

ﬂ RTD:n kytkentaan téytyy kayttaa suojattua kaapelia.
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Micropilot NMR84 Séhkokytkenté

6.1.9 "Digitaalisen I/0"-moduulin liittimet

C 1234

[ TOCT T°T

C1-2 C3-4

A 1234

o[BEH

[T TN T7T

Al-2 A3-4

AD026424

13 Digitaalisten tulojen ja ldhtdjen merkinndt (esimerkkejd)

= Jokaisessa digitaalisessa [0-moduulissa kaksi digitaalista tuloa tai 1dhtoé.

= Kayttovalikossa jokaiselle tulolle ja 1dhddlle on merkitty eri liitdntéportit ja sen kaksi
liitintd. Esimerkiksi A1-2 tarkoittaa liittimia 1 ja 2 liitdnt&portissa A. Sama koskee
liitdnt&portteja B, C ja D, jos ne sisaltévat digitaalisen I10-moduulin.

= Jokaista téllaista liitinparia kohden kéyttévalikossa voidaan valita yksi seuraavista
kéyttotiloista:
= Poista kdytosta
= Passiivinen 1ahto
= Passiivinen tulo
= Aktiivinen tulo
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Sahkokytkenta Micropilot NMR84

6.2 Kytkentdvaatimukset

6.2.1 Kaapelierittely

Liittimet

Johtimen poikkileikkaus 0.2 ... 2.5 mm? (24 ... 13 AWG)
Kayta liittimille, joissa on toiminto: signaali ja virransydtto

= Jousiliittimet (NMx8x-xx1...)
= Ruuviliittimet (NMx8x-xx2...)

Johtimen poikkileikkaus maks. 2.5 mm? (13 AWG)
Kayta liittimille, joissa on toiminto: Maadoitusliitin liitinkotelossa

Johtimen poikkileikkaus maks. 4 mm?2 (11 AWG)

Kéyta liittimille, joissa on toiminto: Maadoitusliitin kotelossa
Virtajohto

Vakiomallinen laitekaapeli riittd4 virtajohdoksi.

Analogiset signaalijohdot

Suojattua kaapelia on kdytettdva seuraaville:

s 4 .. 20 mA signaalijohdot.

= RTD-kytkenta.

Digitaaliset I/0-signaalijohdot

= Releitd kaytettdessd suosittelemme suojattua kaapelia.
= Huomioi laitoksen maadoituskonsepti.
HART-tietoliikenne

HART-protokollaa kdytettdesséd suosittelemme suojattua kaapelia. Huomioi laitoksen
maadoituskonsepti.

Modbus-tietoliikenne

= Noudata TIA-485-A:ssa, Telecommunications Industry Association, méaritettyjé kaapeleille
asetettuja vaatimuksia.
s Lisdedellytykset: kdytéd suojattua kaapelia.

V1-tietoliikenne

= 2-johtiminen Kierretty, suojattu tai suojaamaton kaapeli
= Yhden kaapelin vastus: < 120 Q
= Kapasitanssi johtojen vélissé: < 0.3 pF

WM550-tietoliikenne

s 2-johtiminen kierretty, suojaamaton kaapeli

= Poikkipinta-ala vihintddn 0.5 mm? (20 AWG)
= Kaapelin suurin yhteisvastus: < 250 Q

= Kaapeli, jonka kapasitanssi on alhainen
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Micropilot NMR84 Séhkokytkenté

6.3 Suojausluokan varmistaminen
Suorita seuraavat tydvaiheet sdhkokytkenndn jélkeen, jotta voit taata mééritellyn suojauksen:

1. Tarkista, ettd kaikki kotelon tiivisteet ovat puhtaita ja kiinnitetty oikein. Tarvittaessa
kuivaa, puhdista tai vaihda tiivisteet.

2. Kirista kaikki kotelon ruuvit ja ruuvisuojukset.
Kirista kaapelildpiviennit tiukasti.

4. Asenna kaapeli niin, etta se tekee lenkin ennen kaapelituloa ('vesiloukku'), jotta
kaapelituloon ei voi padsté kosteutta.
Lo

"

A0029278

5. Asenna laitteen suojausluokan (esim. Ex d/XP) mukaiset sokkotulpat.
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Kéyttéonotto Micropilot NMR84

7 Kayttoonotto

7.1 Kayttotavat

7.1.1 Kaytto paikallisen néytén vélityksella

AD028345
14 Naytto- ja kdyttéelementit
1 Nestekidendytté (LCD)

2 Optiset painikkeet; voidaan kdyttdd peitelasin ldpi. Jos peitelasia ei kdytetd, aseta sormesi kevyesti
optisen anturin eteen aktivointia varten. Ald paina kovaa.
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Kayttéonotto

Perusndkymaé (mitatun arvon néytto)

1
A

— XXXXXXXXX F—3

— I mm

—4841. 00

15 Perusndkymdn tyypillinen ndytté (mitatun arvon ndyttd)

Ndyttémoduuli

Tilatietoalue

N o W N =

Laitteen tunniste

Mitatun arvon ndyttdalue
Mitatun arvon ja tilasymbolien ndyttéalue
Mitatun arvon tilasymboli

ﬂ Katso nayttdsymbolien merkitykset laitteen kéyttdohjeesta (BA).

Painikkeiden toiminnot perusndkymdssd

A0028317

Painike

Tarkoitus

&

A0028326

Enter-painike

= Painikkeen lyhyt painallus avaa kayttévalikon.
= Painikkeen 2 s pituinen painallus avaa kontekstivalikon.

Navigointindkymaé (kéyttévalikko)

Paaset kayttovalikkoon (navigointindkymd) seuraavasti:

1. Paina perusndkymadssa painiketta E vahintd&n kaksi sekuntia.
- Kontekstivalikko tulee nakyviin.

Valitse Keylock off kontekstivalikosta ja vahvista painamalla E.

Paina uudestaan E siirtyaksesi kayttévalikkoon.

Endress+Hauser
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Kayttéonotto Micropilot NMR84

— /F I../Setup 00215-11— 2

Tank level

5500.00 mm
= Mapping
= Advanced Setup

A0045875
16  Navigointindkymd

1 Nykyinen alavalikko tai ohjattu toiminto
2 Pikapadsykoodi
3 Navigoinnin ndyttéalue

7.1.2 Kéaytt6 huoltoliittymaén tai FieldCare/DeviceCaren vélityksella

A0023737
17  Kaytté huoltoliittymdn valitykselld

1 Huoltoliittymad (CDI = Endress+Hauser Common Data Interface)

2 Commubox FXA291
3 Tietokone, jossa on "FieldCare" tai "DeviceCare" kdyttosovellus ja "CDI Communication FXA291" COM

DTM
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Micropilot NMR84 Kéyttoonotto

7.2 Séailion pinnan mittaukseen liittyviad termeja
1
8
<
o~
O
n
3

A0029801

18  Siilién pinnan tutkamittaukseen liittyvid termejd

Mittalaitteen vertailukorkeus
Empty

Pdgivayskilpi

Tank ullage

Tank level

Tank reference height
Distance

Upotusreferenssi

O NV WN =
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Kéyttéonotto Micropilot NMR84

7.3 Alkuperaiset asetukset
7.3.1 Nayttékielen asetus

Nayttokielen asetus ndyttémoduulin avulla

1. Paina perusnakymaéssé () painiketta "E". Tarvittaessa valitse Keylock off
kontekstivalikosta ja paina uudelleen 'E"

L~ Nakyviin tulee Language.

2. Avaa Language ja valitse nayttokieli.

Néayttokielen asetus kdyttosovelluksella (esim. FieldCare)
1. Siirry kohtaan: Setup > Advanced setup - Display - Language
2. Valitse nayttokieli.

ﬂ Asetus vaikuttaa ainoastaan nayttémoduulin kieleen. Kielen asettamiseksi
kayttosovelluksessa kayté FieldCaren tai DeviceCaren kielenasetuksen toimintoa.

7.3.2 Reaaliaikaisen kellon asetus

Reaaliaikaisen kellon asetus ndyttémoduulin kautta
1. Siirry kohtaan: Setup > Advanced setup - Date / time - Set date
2. Ké&yté seuraavia parametrejd asettaaksesi reaaliaikaisen kellon nykyiseen paivaykseen ja
aikaan: Year, Month, Day, Hour, Minutes.
Reaaliaikaisen kellon asetus kdyttosovelluksella (esim. FieldCare)

1. Siirry kohtaan: Setup > Advanced setup - Date / time

2.
Date/time: {p 2016-04-20 09:32:24
Set date: P Please select [v]
Please select
Abort
Confirm time

Siirry kohtaan Set date ja valitse Start.
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B te fime: )  2016-04-2009:34:25
Setdate: ? | Please select i(v]
Year: 2016
Month: 4
Day: 20
Hour: 9
Minute: 34

Kayta seuraavia parametrejd asettaaksesi nykyisen paivdyksen ja kellonajan: Year,
Month, Day, Hour, Minutes.

Dateftime: €  2016-04-20 09:35:49

Setdate: ? | |Please select (v]
e Please select

Abort
Month: Start
Day
Hour: 9
Minute 34

Siirry kohtaan Set date ja valitse Confirm time.
L~ Reaaliaikainen kello asetetaan nykyiseen paivéykseen ja kellonaikaan.
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Micropilot NMR84

7.4 Tutkamittauksen konfigurointi

7.4.1 Perusasetukset

Alavalikko: Setup

Parametri Tarkoitus / toimenpide

Device tag Maéérittada nimen, jolla mittauspiste tunnistetaan laitoksen sisalla.

Units preset Valitse halutut pituuden, paineen ja lampétilan yksikot.

Tube diameter | Sy6té ylivuotoputken halkaisija.

Empty SyG6té etdisyys laitteen laipan alareunasta péivéayskilpeen.
Tank level Néyttadd mitatun pinnan. Tarkasta, vastaako ilmaistu arvo todellista pintaa.
Set level Voidaan kéyttéé korjaamaan mitatun pinnan jatkuvaa siirtyméaa:

Jos ilmaistu pinta ei vastaa todellista pintaa: syoté todellinen pinta tdh&n parametriin. Offset
mitatulle pinnalle otetaan t&ll6in automaattisesti kayttoon.

Set level -parametri voidaan ottaa kayttéén vain kompensoimaan jatkuvaa pintavirhetta.
Hairiokaikujen aiheuttamien virheiden eliminoimiseksi kayta héirickaiun vaimennusta (map).

7.4.2 Hairiokaiun vaimennus (map; kartoitus)

Alavalikko: Setup

Parametri

Tarkoitus / toimenpide

Distance

Néayttad mitatun etdisyyden laitteen laipan alareunasta tuotteen pintaan. Tarkista, onko arvo
oikea.

Confirm distance

Méaéritd, vastaako mitattu etéisyys todellista etaisyytta.

Present mapping

Néyttéa, mihin etdisyyteen saakka kartoitus on jo taltioitu.

Mapping end point | Nakyvissé vain, kun Confirm distance = Manual map.
Maarittdd, mihin etéisyyteen saakka uusi kartoitus taltioidaan.
Kohdassa Confirm distance tehdystéa valinnasta riippuen sopiva arvo asetetaan valmiiksi téssa
parametrissa. Yleensé tété arvoa ei ole tarpeen muuttaa.
Record map Néakyvissa vain, kun Confirm distance = Manual map.
Valitse Record map. Tdma kéynnistd4 uuden kartan taltioinnin.
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7.5 Tulojen konfigurointi
7.5.1 HART-tulojen konfigurointi

HART-laitteiden liittdminen ja osoittaminen

= pu
b C 125
c oEEa J
0 | | [
8221 C1-3
B 123
olE=s B 123
EISEE ofie=s
QE0
S
B1-3

A0032955

19  HART-silmukoiden mahdolliset liittimet

B Analoginen I/0-moduuli liitdntdportissa B (laiteversion mukaan)
C  Analoginen I/0-moduuli liitdntdportissa C (laiteversion mukaan)
E  Ldhdéssd HART Ex (kaikissa laiteversioissa)

HART-laitteet on madritettava ja niille taytyy antaa ainutkertainen HART-osoite niiden
oman kayttoliittyman kautta ennen kuin ne liitetdan Micropilot NMR8x:a4n .

Alavalikko: Setup > Advanced setup - Input/output > Analog I/0

Parametri Tarkoitus / toimenpide

Operating mode | Valitse:

= HART master+4..20mA input, jos tdhén silmukkaan on kytketty vain yksi HART-laite. T&ll6in
4...20mA signaalia voidaan kayttdd HART-signaalin liséksi.

= HART master, jos tdhédn silmukkaan on kytketty jopa 6 HART-laitetta.

3) Nykyinen ohjelmisto ei tue HART-laitteita, joiden osoite on O (nolla)
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Kéyttéonotto Micropilot NMR84

Alavalikko: Setup - Advanced setup - Input/output > HART devices > HART Device(s) ? 2

Parametri Tarkoitus / toimenpide
Output pressure = Jos laite mittaa painetta: valitse, mikd HART-muuttuja (PV, SV, TV tai QV) sisaltaa
painetiedon.

= Muutoin: sailytad tehdasasetus: No value

Output density = Jos laite mittaa tiheytta: valitse, mikd HART-muuttuja (PV, SV, TV tai QV) sisaltaa
tiheystiedon.
= Muutoin: sailyta tehdasasetus: No value
Output temperature = Jos laite mittaa lampotilaa: valitse, mika HART-muuttuja (PV, SV, TV tai QV) sisaltaa
lampétilatiedon.

= Muutoin: sailytéd tehdasasetus: No value

Output vapor = Jos laite mittaa héyryn ldmpétilaa: valitse, mikd HART-muuttuja (PV, SV, TV tai QV)
temperature siséltdd hoyryn lampétilatiedon.
= Muutoin: sailytad tehdasasetus: No value

Output level = Jos laite mittaa pintaa: valitse, mikd HART-muuttuja (PV, SV, TV tai QV) sisaltaa
pintatiedon.
= Muutoin: sailyta tehdasasetus: No value

1) Kutakin kytkettya HART-laitetta varten on olemassa HART Device(s).
2) Tama asetus voidaan ohittaa, jos kytkettyna on Prothermo NMT5xx ja NMT8x tai Micropilot FMR5xx, koska
néissd laitteissa mitatun arvon tyyppi tunnistetaan automaattisesti.
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Kayttéonotto

7.5.2 4...20mA tulojen konfigurointi

A0032464

20  Niiden analogisten I/0-moduulien mahdolliset sijainnit, joita voidaan kdyttdd 4...20mA tulona.
Laitteen tilauskoodissa on mddritetty, mikd ndistd moduuleista on todellisuudessa laitteessa.

Alavalikko: Setup > Advanced setup > Input/output > Analog I/0 Y

Parametri

Tarkoitus / toimenpide

Operating mode

Valitse 4..20mA input tai HART master+4..20mA input

Process variable

Valitse, minké prosessimuuttujan kytketty laite valitt&a.

Analog input 0% value

Maéaérita, mika prosessimuuttujan arvo vastaa tulovirtaa 4 mA.

Analog input 100% value

Maarita, mikéd prosessimuuttujan arvo vastaa tulovirtaa 20 mA.

Process value Tarkasta, vastaako ilmaistu arvo prosessimuuttujan todellista arvoa.
1) Laitteen kullekin analogiselle I/0-moduulille on olemassa "Analog I/0".
Endress+Hauser
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I [mA]
/
20mA -
1—m
4mA -+
A0029264
21  4..20mA tulon skaalaus prosessimuuttujaan
1 Inputvalue in mA
2 Process value
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Kayttéonotto

7.5.3 Kytketyn RTD:n konfigurointi

C
45678 O{
Ialalaﬁl =
I | C4_8
45678
i | B
FlEIEIE]S
9

A0032465

22 Niiden analogisten I/0-moduulien mahdolliset sijainnit, joihin RTD voidaan kytked. Laitteen
tilauskoodissa on mddritetty, mikd ndistd moduuleista on todellisuudessa laitteessa.

Alavalikko: Setup > Advanced setup - Input/output > Analog IP

Parametri Tarkoitus / toimenpide

RTD type Maarita kytketyn RTD:n tyyppi.

RTD connection type Maéaérita RTD:n kytkennén tyyppi (2-, 3- tai 4-johtiminen).
Input value Tarkasta, vastaako ilmaistu arvo todellista lampétilaa.

Minimum probe temperature

Maarita kytketyn RTD:n pienin hyvaksytty lampétila.

Maximum probe temperature

Maarita kytketyn RTD:n suurin hyvéksytty lampédtila.

Probe position

Syota RTD:n asennuspaikka (paivayskilvesta mitattuna).

Endress+Hauser
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A0029269

1 Pdivayskilpi
2 RID
3 Probe position
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7.5.4 Digitaalisten tulojen konfigurointi
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23 Digitaalisten I/0-moduulien (esimerkit) mahdolliset sijainnit; tilauskoodi mddrittdd digitaalisten
tulomoduulien lukumddrdn ja sijainnin.

Laitteen kullekin digitaaliselle [/O-moduulille on olemassa Digital Xx-x. X" tarkoittaa
liitdntéporttia liitdntakotelossa, "x-x" tdmén liitdntaportin liittimid. Tarkeimmat parametrit
téssé alavalikossa ovat Operating mode ja Contact type.

Alavalikko: Setup > Advanced setup - Input/output - Digital Xx-x

Parametri

Tarkoitus / toimenpide

Operating mode

Valitse kayttotila (ks. alla oleva kaavio).

= Input passive
DIO-moduuli mittaa ulkoiselta janniteldhteeltd saadun jannitteen. Ulkoisen kytkimen tilan
mukaan tdma jannite on O (kytkin auki) tai se ylittaa tietyn rajajannitteen (kytkin kiinni). Nama
kaksi tilaa edustavat digitaalista signaalia.

= Input active
DIO-moduuli tuottaa jdnnitteen ja kéyttaa sitd sen tunnistamiseen, onko kytkin auki vai kiinni.

Contact type

Maarittaa, miten ulkoisen kytkimen tila on kartoitettu DIO-moduulin siséisiin tiloihin (ks. alla oleva
taulukko). Digitaalisen tulon sisdinen tila voidaan sitten siirtaa digitaaliseen 14ht66n tai sita
voidaan kdyttdd mittauksen valvontaan.
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A DIO B DIO
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"Operating mode" = 'Input passive"

B 'Operating mode" = "Input active"

A0029262

Ulkoisen kytkimen tila DIO-moduulin sisdinen tila
Contact type = Normally open Contact type = Normally closed
Auki Inactive Active
Kiinni Active Inactive
Toiminta erityistilanteissa:
Kéynnistyksen aikana Unknown Unknown
Virhe mittauksessa Error Error

46
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7.6 Mitattujen arvojen linkittdminen séilion muuttujiin

Mitatut arvot téytyy linkittéa sdilion muuttujiin ennen kuin niit4 voidaan kayttéa sailién
pinnan mittaussovelluksessa.

ﬂ Sovelluksesta riippuen kaikki ndma parametrit eivét ole oleellisia kaikissa tilanteissa.

Alavalikko: Setup > Advanced setup - Application - Tank configuration > Level

Parametri Madérittada seuraavan sailiomuuttujan ldhteen

Water level source Veden alin pinta

Alavalikko: Setup > Advanced setup - Application - Tank configuration > Temperature

Parametri Maarittdaa seuraavan séiliomuuttujan lahteen
Liquid temp source Tuotteen keskiméérainen tai tietyn pisteen lampétila
Air temperature source Séiliéta ymparodivan ilman ldmpétila

Vapor temp source Tuotteen ympadrilld olevan héyryn lampdtila

Alavalikko: Setup > Advanced setup > Application - Tank configuration > Pressure

Parametri Maarittda seuraavan séiliomuuttujan lahteen
P1 (bottom) source Paine pohjalla (P1)
P3 (top) source Paine ylhéalla (P3)
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7.7 Halytysten konfigurointi (raja-arvioinnit)

Raja-arviointi voidaan konfiguroida enintéén 4 séiliomuuttujalle. Raja-arviointi tuottaa
hélytyksen, jos arvo ylitt&4 yldarvon tai putoaa ala-arvon alle. Kayttéjé voi méaérittaa raja-
arvot.

o N o wuw

A0029539
24  Raja-arvioinnin periaate
A

Alarm mode = On
B Alarm mode = Latching

1  HHalarm value

2 Halarmvalue

3 Lalarmvalue

4 LL alarm value

5  HHalarm

6  Halarm

7  Lalarm

8 LLalarm

9  'Clear alarm"="Yes"tai virta pois pddltd - pddlle
10 Hysteresis
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Halytyksen konfiguroimiseksi kohdenna sopivat arvot seuraaville parametreille:

Alavalikko: Setup > Advanced setup > Application > Alarm > Alarm 1 ... 4

Parametri Tarkoitus / toimenpide
Alarm mode = Off
Halytyksia ei tuoteta.
= On

Halytys poistuu, jos hélytyksen olosuhteet eivat en&a vaikuta (hystereesi huomioon ottaen).
= Latching
Kaikki hélytykset pysyvat aktiivisina, kunnes kéyttaja valitsee Clear alarm = Yes.

Alarm value source

Valitse prosessimuuttuja, jonka osalta rajanylitys tai -alitus tarkastetaan.

= HH alarm value
= H alarm value

= L alarm value

= LL alarm value

Kohdenna sopivat raja-arvot (ks. alla oleva kaavio).

7.8

7.8.1

Signaalildhdén konfigurointi

Analoginen 14ht6 4 ... 20 mA 18hto
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25 Niiden analogisten I/0-moduulien mahdolliset sijainnit, joita voidaan kdyttdd analogildhtod
4 ... 20 mA . Laitteen tilauskoodissa on mddritetty, mikd ndistd moduuleista on todellisuudessa

laitteessa.
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Laitteen jokainen analoginen I/0-moduuli voidaan konfiguroida 4 ... 20 mAanalogilahdéksi.
Kohdenna t&ta varten sopivat arvot seuraaville parametreille:

Setup > Advanced setup - Input/output > Analog I/0

Parametri Tarkoitus / toimenpide

Operating mode Valitse 4..20mA output tai HART slave +4..20mA output by 51.

Analog input source Valitse, mik4 sailiomuuttuja valitetd&n analogildhdon kautta.

Analog input 0% value Maééritd, mika séiliomuuttujan arvo vastaa léhtévirtaa 4 mA.

Analog input 100% value Maaritd, mika sailiomuuttujan arvo vastaa ldhtovirtaa 20 mA.
1) "HART slave +4..20mA output " tarkoittaa, ettd analoginen I/0-moduuli toimii HART-orjana, joka ldhettaa

jaksoittain jopa neljad HART-muuttujaa HART-isannélle. HART-1&hdén konfigurointi:
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7.8.2 HART-14ahto
Téma kohta koskee vain, kun valittuna on Operating mode = HART slave +4..20mA output.

Setup > Advanced setup > Communication > HART output > Configuration

Parametri Tarkoitus / toimenpide

System polling address | Aseta laitteen HART-tietoliikenneosoite.

= Assign SV Valitse, mitka séiliomuuttujat HART-muuttujien halutaan valittavén.
= Assign TV

| Oletusasetuksena PV lahettdd saman muuttujan kuin analogildhto eika sité tarvitse
= Assign QV

kohdentaa erikseen.
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7.8.3 Modbus, V1- tai WM550-1dhto

D 1234
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26  Modbus- tai V1-moduulien (esimerkkeji) mahdolliset sijainnit; laiteversion mukaan ndmd
moduulit voivat sijaita myoés liitdntdportissa B tai C.

Tilauskoodin mukaan laitteessa saattaa olla yksi tai kaksi Modbus- tai V1-
tietoliikenneliittymé&&. Ne on konfiguroitu seuraavissa alavalikoissa:

Modbus
Setup - Advanced setup > Communication - Modbus X1-4 ->Configuration

V1
= Setup > Advanced setup » Communication > V1 X1-4 - Configuration
= Setup - Advanced setup - Communication > V1 X1-4 - V1 input selector

WM550
s Setup > Advanced setup » Communication > WM550 X1-4 - Configuration
= Setup > Advanced setup » Communication »> WM550 X1-4 -> WM550 input selector
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