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Bu talimatlar, Ozet Kullanim Talimatlari olup, cihazin Kullanim
Talimatlarinin yerini almaz.

Cihaz hakkinda ayrintili bilgi, Kullanim Talimatlarinda ve diger
doklimantasyon icinde yer almaktadir:

Tim cihaz versiyonlari i¢in kaynak:
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Bu dokiiman hakkinda Micropilot NMR84

1 Bu dokiiman hakkinda

1.1 Semboller

1.1.1 Giivenlik sembolleri

Bu sembol sizi tehlikeli bir durum konusunda uyarir. Bu durumun giderilememesi, ciddi veya
6lumcil yaralanma ile sonuglanacaktir.

A UYARI
Bu sembol sizi tehlikeli bir durum konusunda uyarir. Bu durumun énlenememesi ciddi veya
6limcil yaralanmalar ile sonuclanabilir.

A DIKKAT
Bu sembol sizi tehlikeli bir durum konusunda uyarir. Bu durumun énlenememesi kii¢iik veya
orta dlcekli yaralanmalar ile sonuclanabilir.

Bu sembol kisisel yaralanma ile sonuglanmayan prosediirler veya dijer gercekler ile ilgili
bilgiler igerir.

1.1.2 Elektrik sembolleri
~o

Alternatif akim

~
Dogru akim ve alternatif akim

Dogru akim
£+

Topraklama baglantisi

Operator tarafindan topraklama sistemiyle topraga baglanan toprakli terminaldir.

@ Koruyucu toprak (PE)

Topraklama terminalleri diger tiim baglantilarin yapilmasindan énce topraga baglanmalidir.

Topraklama terminalleri cihazin igine ve disina yerlestirilmistir:
= ¢ topraklama terminali: koruyucu toprak baglantis: ana sebekeye baglanir.
= Dis topraklama terminali: cihaz tesisin topraklama sistemine baglanir.

1.1.3 Alet sembolleri
S

Yildiz uglu tornavida

0~

Diiz tornavida
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Micropilot NMR84

Bu dokiiman hakkinda

Qo

Torx tornavida

O

Alyan anahtar1

=8

Acik adizli anahtar

1.1.4 Cesitli bilgi ve grafik tipleri icin semboller
@ izin verilen
Izin verilen prosediirler, prosesler veya islemler

Tercih edilen
Tercih edilen prosediirler, siirecler veya islemler

Yasak
Yasak olan prosedtrler, prosesler veya islemler

A ipucu

Ek bilgileri gosterir
Dokiimantasyon referanst
«J

Grafik referansi

>

Not veya bagimsiz adim incelenmelidir

i, &, B

Adim serisi

L

Adim sonucu

=

Gozle kontrol

Calistirma arac lizerinden calisma
Yazma koruma parametresi
1,2,3..

Parca numaralari

A B, G, ..

Gorintmler

A\ —~ [ Giivenlik talimatlari
flgili Kullanim Talimatlarinda bulunan giivenlik talimatlaria uyun

C—= Baglant: kablolarindaki sicaklik direnci
Baglanti kablolarinin sicaklik direncinin minimum degerini belirler
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Bu dokiiman hakkinda Micropilot NMR84

1.2 Dokiimantasyon

Endress+Hauser web sitesinin (www.endress.com/downloads) Indirme alaninda agagidaki
dokiimantasyon tipleri mevcuttur:

ﬂ llgili Teknik Dokiimantasyonun kapsamina genel bir bakis icin asagidakilere géz atin:
= Device Viewer (www.endress.com/deviceviewer): Isim plakasindan seri numarasini
girin
= Endress+Hauser Operations uygulamast: Isim plakasindan seri numarasini girin veya
isim plakasindaki matris kodu taratin.

1.2.1 Teknik Bilgiler (TI)

Planlama yardimi
Dokiiman, cihazla ilgili tim teknik bilgileri icermekte olup cihaz icin siparis edilebilecek
aksesuarlara ve diger iiriinlere genel bir bakis sunar.

1.2.2 Ozet Kullanim Talimatlar1 (KA)

1. deder 6l¢iimiinii hizlica yapmanizi saglayan kilavuz
Ozet Kullanim Talimatlari, teslimatin kabul edilmesinden ilk devreye almaya kadar gereken
tim temel bilgileri icerir.

1.2.3 Kullanim Talimatlar1 (BA)

Kullanim Talimatlar: cihazin kullanim émriiniin ¢esitli asamalarinda ihtiyac¢ duyulan tim
bilgileri icerir: tiriin tanimlamasindan teslimatin kabul edilmesi ve depolamaya; montaj,
baglanti, calistirma ve devreye almadan ariza giderme, bakim ve imhaya kadar.

Ayni zamanda calisma mentstindeki her bir parametre hakkinda detayh agiklamalar sunar
(Uzman mentst harig). A¢iklama, cihazin tiim yagam doéngiisti boyunca cihazla ¢aligan ve
belirli konfigtirasyonlar: gerceklestiren kisilere yoneliktir.

1.2.4 Cihaz Parametrelerinin Ac¢iklamasi (GP)

Cihaz Parametrelerinin Ac¢iklamasi ¢calisma menisiinin 2. kisminda her bir parametrenin
detayl aciklamasini icerir: Uzman mentsu. Tim cihaz parametrelerini icerir ve belirli bir kod
girilerek parametrelere dogrudan erisim saglar. Verilen agiklama, cihazin tiim yasam dongisu
sirasinda cihazla caligan ve ¢zel konfigiirasyonlar gerceklestiren kisilere yoneliktir.

1.2.5 Giivenlik talimatlar1 (XA)

Onaya bagli olarak asagidaki Giivenlik Talimatlari (XA) cihazla birlikte verilir. Bunlar,
Kullanim Talimatlarinin ayrilmaz bir parcasidir.

ﬂ Isim plakasi cihaz ile ilgili olan Giivenlik Talimatlar'ni (XA) icerir.

1.2.6 Kurulum Talimatlar1 (EA)

Kurulum talimatlar arizali bir tiniteyi ayni tipteki ¢aligan bir tiniteyle degistirmek igin
kullanilir.

6 Endress+Hauser
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Micropilot NMR84 Temel giivenlik talimatlar:

2 Temel giivenlik talimatlari

2.1 Personel icin gereksinimler

Personel, isleriyle ilgili su gereksinimleri karsilamalidir:

» Egitimli kalifiye uzmanlar, bu islev ve gérev icin gereken niteliklere ve ehliyete sahip
olmalidir.

» Tesis sahibi/operatéri tarafindan yetkilendirilmis olmaldir.

» Ulusal yasal diizenlemeler konusunda bilgi sahibi olmalidir.

» (Calismaya baglamadan dnce kilavuzdaki talimatlar ve tamamlayici dokiimantasyonun yani
sira sertifikalarin (uygulamaya bagli olarak) da okunup anlasilmasi gerekir.

» Talimatlara ve temel sartlara uyulmaldir.

2.2 Kullanim amaci

Uygulama ve 6lciilen malzemeler

Bu Kullanim Talimatlarinda aciklanan 6l¢iim cihazi sivilarda stirekli, temassiz seviye él¢imi
icindir. Cihaz metal dinlendirme kuyularina kurulmaldir. Calistirma, insanlar ve hayvanlar
icin tamamen zararsizdir.

Siparis edilen versiyona bagh olarak 6l¢iim cihazi patlayici, alev alabilen, zehirli veya
oksitleyici ortamlarin 6l¢im igin de kullanilabilir.

Tehlikeli alanlarda ya da hijyenik veya proses basinci nedeniyle ytiksek risk tasiyan
uygulamalarda kullanilan dl¢tim cihazlari i¢in isim plakasi tizerinde uygun sekilde isaretleme
yapimistir.

Calisma sirasinda 6l¢iim cihazinin uygun kogullarda kalmasi icin:

» Sadece isim plakasinda yazili verilere ve Kullanim Talimatlar ve ek dokiimantasyon iginde
belirtilen genel sartlara tam uyumlu 6l¢iim cihazlari kullanin.

» Isim plakasini kontrol ederek siparis edilen cihazin onay gerektiren bélgede kullanilip
kullanilamayacagina bakin. (6r. patlama korumasi, basing tanki gtivenligi).

» Ol¢iim cihazini sadece igleme giren 1slak malzemelerin yeterince direncli oldugu tiriinler
icin kullanin.

» Olciim cihaz1 atmosfer sicakligi altinda ¢aligtirilmuyorsa, ilgili cihaz dokiimantasyonunda
belirtilen temel sartlara uyumluluk kesinlikle gereklidir.

» Olciim cihaz korozyona ve cevresel etkilere kargt her zaman korunmahdir.

» 'Teknik Bilgiler" icerisindeki sinir dederlerine uyun.

Uretici, yanhs veya amag dis1 kullamimdan kaynaklanan hasarlardan sorumlu degildir.

Artik risk
Galisma sirasinda sensorde, 6lgiilen malzemenin sicakligina yakin bir sicaklik olusabilir.

I[sinmusg yiizeyler nedeniyle yanik tehlikesi!
» Yiiksek proses sicakliklari i¢cin: Yanmalari 6nlemek icin temasa karst koruma kullanin.

2.3 Isyeri giivenligi

Cihaz iizerinde ve cihazla ¢calismak igin:
» Ulusal yasal diizenlemelere uygun kisisel koruyucu ekipman giyin.

Endress+Hauser 7



Temel giivenlik talimatlar: Micropilot NMR84

2.4 Calisma giivenligi

Yaralanma tehlikesi!
» Cihaz yalnizca hata bulunmayan, uygun teknik kosullarda ¢alistirilmalidir.
» Cihazin parazit olmadan caligtirilmasindan operatér sorumludur.

Tehlikeli bélge

Cihaz tehlikeli boélgelerde kullanildiginda kisilerin veya tesisin zarar gérme ihtimalini ortadan

kaldirmak icin (6rn. patlama korumast):

» Isim plakasini kontrol ederek siparis edilen cihazin tehlikeli bélgede kullanilip
kullanilamayacagina bakin.

» Bu talimatlarla birlikte verilen ek dokiimantasyondaki teknik &zelliklere uygun hareket
edilmelidir.

2.5 Uriin giivenligi

Bu 6l¢tim cihazi, en son giivenlik gereksinimlerini kargilayacak bigimde tizere Iyi Miihendislik
Uygulamast kurallarina uygun olarak tasarlanmus, test edilmis ve fabrikadan ¢alismasi givenli
bir durumda ¢ikarilmustir. Cihaz, genel giivenlik standartlarini ve yasal gereksinimleri karsilar.

Nemli cevre kosullarinda cihazin agilmasiyla koruma derecesi kaybi

» Cihaz nemli cevre kosullarinda acildiysa, isim plakasinda gésterilen koruma derecesi artik
gegerli degildir. Bu ayni1 zamanda cihazin gtvenli ¢calismasina da zarar verir.

2.5.1 CE isareti

Olctim sistemi gecerli AB direktiflerinin yasal gereksinimlerini karsilar. Bu gereksinimler,
uygulanan standartlarla birlikte ilgili AB Uygunluk Beyaninda listelenmistir.

Uretici, cihaza CE isaretini yapistirarak basariyla test edilmis oldugunu onaylar.

2.5.2 EAC uygunlugu

Olctim sistemi gecerli EAC kilavuzlarinin yasal gereksinimlerini kargilar. Bu gereksinimler,
uygulanan standartlarla birlikte ilgili EAC Uygunluk Beyaninda listelenmistir.

Uretici, cihaza EAC isaretini yapistirarak bagariyla test edilmis oldugunu onaylar.
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Urtin aciklamasi

Micropilot NMR84
3 Uriin aciklamasi
3.1 Uriin tasarimi
A0027766
1 Micropilot NMR84 tasarumi

Elektronik béliim muhafazast

Ekran ve ¢alistirma modiilii (kapak agilmadan ¢alistirilabilir)
Proses baglantist (flans)

Diizlemsel anten

Anten uzatmast (> 200 mm (8 in) antenler i¢in)

v W =

Endress+Hauser



Teslimatin kabul edilmesi ve iirtintin tanimlanmasi Micropilot NMR84

4 Teslimatin kabul edilmesi ve iiriiniin tanimlanmasi

4.1 Teslimatin kabul edilmesi

Uriinleri teslim aldiktan sonra agagidakileri kontrol edin:

s Teslimat makbuzu ve Urilin etiketi tizerindeki siparis kodlar1 ayni mi?

= Urinler hasarsiz mi?

= [sim plakasi iizerindeki veriler teslimat makbuzuyla eslesiyor mu?

= Gerekiyorsa (bkz. isim plakast): Gtivenlik Talimatlari (XA) verilmis mi?

ﬂ Bu kosullardan eksik olan varsa Endress+Hauser satis merkeziyle irtibat kurun.

4.2 Uriin tanimlamasi

Cihazin tanimlanmasinda bu secenekler kullanilabilir:

= [sim plakasi spesifikasyonlari

= [sim plakasindaki seri numarasini Device Viewer (www.endress.com/deviceviewer)
uygulamasina girin: Cihazla ilgili tiim bilgiler ve cihazla birlikte tedarik edilen teknik
dokiimantasyona iliskin bir genel bakis gériintilenir.

= [sim plakasi iizerinde bulunan seri numarasini Endress+Hauser Operations Uygulamasina
girin veya isim plakasindaki 2-D matris kodunu (QR kodu) Endress+Hauser Operations
Uygulamast ile taratin: cihaz ve cihazin teknik dokiimantasyonu ile ilgili tiim bilgiler
goriintilenir.

ﬂ llgili Teknik Dokiimantasyonun kapsamina genel bir bakis i¢in asagidakilere géz atin:
= Device Viewer (www.endress.com/deviceviewer): Isim plakasindan seri numarasini
girin
= Endress+Hauser Operations uygulamast: Isim plakasindan seri numarasini girin veya
isim plakasindaki matris kodu taratin.

4.2.1 Uretici adresi

Endress+Hauser SE+Co. KG
Hauptstrafle 1
79689 Maulburg, Almanya

Uretim yeri: Bkz. isim plakasi.

4.3 Saklama ve tasima

43.1 Saklama kosullar1

= Saklama sicakligt: =50 ... +80 °C (-58 ... +176 °F)
s Cihazi orijinal paketinde saklayin.

10 Endress+Hauser
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Micropilot NMR84 Teslimatin kabul edilmesi ve Urliniin tanimlanmasi

4.3.2 Tasima
A\ DIKKAT
Muhafaza veya anten hasar gorebilir veya kirilabilir.
Yaralanma tehlikesi
» Ol¢iim cihazi 6l¢iim noktasina orijinal paketinde veya proses badlantisindan tagimnmalidir.
» Kaldirma cihazlarini (ving sapanlari, kaldirma mapalari vb.) muhafazaya veya antene degil

proses baglantisina baglayin. Cihazin istenmeyen sekilde yana yatmasini énlemek icin
cihazin adirhik merkezini dikkate alin.

» Agirhg 18 kg (39,6 1b) lizerinde olan cihazlarla ilgili giivenlik talimatlarina ve tagima
sartlarina uyulmalidir (IEC 61010).

Endress+Hauser 11



Kurulum Micropilot NMR84

5 Kurulum

5.1 Kurulum kosullar

5.1.1 Dinlendirme kuyusu i¢in kosullar

= Metal (emaye kaplama yok)

= Sabit ¢ap (dikdortgen dinlendirme kuyusu yok)

s Kaynak dikisi miimkiin oldugunca diiz

= En iyi radar yayllma davranigi i¢in yuvalar yerine deliklere sahip olunmasi tavsiye edilir.
Yuvalar kac¢inilmazsa, miimkiin oldugunca ince ve kisa olmalidir.

= Anten/boynuz ile dinlendirme kuyusu duvari arasindaki maksimum bosluk: 5 mm (0,2 in).

= Gegiglerde (6rnegin bir kiiresel valf kullanirken veya boru pargalarini onarirken) bosluklar
en fazla 1 mm (0,04 in) olabilir.

= Dinlendirme kuyusu iceride diiz olmalidir. Ortalama piriizlilik < 6,3 ym (0,248 pin)

= Delik uzunlugu ve sayisi 6l¢imi etkilemez. Delik ¢cap1 (capaksiz olarak) kuyu capiimn 1/7'si
kadar ve en fazla 25 mm (1 in) olabilir.

= Boru ¢apinda artis asagidaki resme gére minimum uzunluklar ve tablo dikkate alinmasi
halinde mimkundiir:

12 Endress+Hauser



Micropilot NMR84

Kurulum

/{ MJ;,
| = | =
‘ o) ‘ o)
‘ = ; =
i (@) % | o
i (@] i o
| n 1 N
D1 D1 |
1 B i - 1 B i —
D2 1 D2 1
um — U m— 4
A0023596
2 Dabha biiyiik ¢apa sahip dinlendirme kuyularinda NMR84 kurulumu
A Anten <150 mm (6 in) (boynuz uzatmast olmadan)
B Anten > 200 mm (8 in) (boynuz uzatmas ile)
1 @DIlden @D2Yye genisletme
D1 (= anten boyutu) D2 L
100 mm (4 in) 150 mm (6 in) 300 mm (12 in)
150 mm (6 in) 200 mm (8 in) 300 mm (12 in)
200 mm (8 in) 250 mm (10 in) 300 mm (12 in)
250 mm (10 in) 300 mm (12 in) 450 mm (18 in)
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Elektrik baglantisy Micropilot NMR84

6 Elektrik baglantisi

6.1 Terminal atamasi

KR

g@

A0026372

3 Terminal bolmesi (tipik 6rnek) ve topraklama terminalleri

ﬂ Mubhafaza disi
Elektronik sistem ve baglanti bélmesindeki disler siirtiinme &nleyici bir kaplama ile
kaplanabilir.
Muhafaza malzemelerinin tim icin asagidakiler gecerlidir:
E4dMuhafaza dislerini yaglamayin.

Terminal alan1 A/B/C/D (I/0 modiillerine ait yuvalar)

Modil: Siparis koduna bagh olarak dért adede kadar I/0 modiili

= Dort terminale sahip modiller bu yuvalardan herhangi birinde olabilir.
= Sekiz terminalli modiiller yuva B veya C igerisinde olabilir.

ﬂ Modiillerin yuvalara net bir sekilde atanmasi cihaz versiyonuna baglidir > B 19.

Terminal alani E

Modil: HART Ex i/1S araytizi
= E1: H+

= E2: H-
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Micropilot NMR84 Elektrik baglantisy

Terminal alan1 F

Ayrik ekran

= F1: V¢ (ayrik ekranda terminal 81'e baglayin)

= F2:Sinyal B (ayrik ekranda terminal 84'e baglayin)
= F3:Sinyal A (ayrik ekranda terminal 83'e baglayin)
= F4: Toprak (ayrik ekranda terminal 82'ye baglayin)

Terminal alani G (Yiiksek Voltajli AC gii¢ beslemesi ve Diisiik voltajli AC gii¢ beslemesi
icin)

= GI:N

= G2:bagh degil

= G3:L

Terminal alan1 G (Diisiik voltajli AC gii¢ beslemesi i¢in)
= G1:L-

= (G2:bagh dedil

= G3: L+

Terminal alanmi: Koruyucu topraklama

Modiil: Koruyucu topraklama baglantisi (M4 vida)

S

A0018339

4 Terminal alani: Koruyucu topraklama

Endress+Hauser 15



Elektrik baglantisy Micropilot NMR84

6.1.1 Gii¢ beslemesi

IR
O 0 0
[Szess

g@

A0033413
Gl N
G2 bagh degil
G3 L
4  Yesil LED: gii¢c beslemesini gésterir

ﬂ Besleme voltaji da isim plakasi tizerinde gosterilir.

Besleme voltaji

Yiiksek voltaj AC gii¢ beslemesi:

Calisma degeri:

100 ... 240 V¢ (-15% + 10 %) =85 ... 264 V¢, 50/60 Hz
Diisiik voltaj AC gii¢ beslemesi:

Calisma degeri:

65 Vac (-20% +15%) =52 ... 75 V¢, 50/60 Hz

Diisiik voltaj DC gii¢c beslemesi:

Calisma degeri:

24 ..55Vpe (-20% +15%) =19 ... 64 Vi

Gii¢ tiiketimi

Maksimum gtli¢ modiillerin konfiglirasyonuna bagl olarak dedisir. Deger maksimum goértniir
giicii gosterir, kullanilabilir kablolar1 uygun sekilde secin. Tiiketilen gercek etkin giic 12 W.

Yiiksek voltaj AC gii¢ beslemesi:
28,8 VA

Diisiik voltaj AC gii¢ beslemesi:
21,6 VA

Diisiik voltaj DC gii¢ beslemesi:
13,4 W
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Micropilot NMR84 Elektrik baglantisy

6.1.2 Ayrik ekran ve ¢alistirma modiilii DKX001

A0037025

5 Ayrik ekran ve ¢alistirma modiilit DKX001in Tank Gauging cihazina (NMR8x, NMS8x veya
NRF8x) baglanmast

1 Ayrik ekran ve ¢alistirma modiilii

Baglantt kablosu
3 Tank Gauging cihazi (NMR8x, NMS8x veya NRF8x)

N

ﬂ Ayrik ekran ve calistirma modiili DKX001 bir aksesuar olarak mevcuttur. Detaylar igin
bkz. SD01763D.
ﬂ = QOlgiilen deger DKX001 iizerinde, lokal ekranda ve calistirma modiilii iizerinde

eszamanli olarak gosterilir.
® Calisma mentstlne ayni anda her iki modiilden ulasilamaz. Eger bu modillerden birine
calisma mentst girilirse, diger modul otomatik olarak kilitlenir. Bu kilitleme menii ilk

modiilde kapanana kadar aktif kalir (6l¢tilen deger ekranina geri).
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6.1.3 HART Ex i/IS arayiizii

—
©
Q

| “ﬁ/
N4

ﬁg

A0033414

E1 H+
E2 H-
3 Turuncu LED: veri iletisimini gosterir

ﬂ Bu araytiiz bagh HART slave transmiterler i¢in her zaman ana HART master olarak ¢alsir.
Ote yandan analog I/0 modiilleri bir HART master veya slave > B8 22 > B 25 olarak
yapilandirilabilir.
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6.1.4 1/0 modiilleri i¢in yuvalar

Terminal bélmesinde I/0 modiilleri i¢in dort yuva (A, B, C ve D) bulunur. Cihaz versiyonuna
bagh olarak (siparis 6zellikleri 040, 050 ve 060) bu yuvalar farkli I/0 modiilleri icerir. Eldeki
cihaz i¢in yuva atamasi da ekran moduliiniin arka kapagina yapistirilmis bir etiket iizerinde
gosterilir.

‘AD030070

A ile D arasindaki yuvalardaki modiilleri gosteren etiket (diger seyler ile birlikte).
Yuva A icin kablo girisi
Yuva B i¢in kablo girisi
Yuva C i¢in kablo girisi
Yuva D igin kablo girisi

OO~
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6.1.5 "Modbus", "V1" veya "WM550" modiiliiniin terminalleri

D 1234

Ollalgjal

1T T 17T
D1-4

A 1234

Ollagjalo

1T _TIACT 17T
Al-4

A0031200

6 "Modbus', "V1"veya "WM550" modiilleri i¢in adlandirmalar (6rnekler); cihaz versiyonuna bagl
olarak bu modiiller yuva B veya C igerisinde de olabilir.

Cihaz versiyonuna bagli olarak, "Modbus" ve/veya "V1" veya "WM550" modiilt terminal
bdlmesinin farkl yuvalarinda olabilir. Calisma mentstinde "Modbus', "V1"ve "WM550"
arayUzleri karsilik gelen yuva ve bu yuva icerisindeki terminaller ile adlandirilir: A1-4, B1-4,
C1-4,D1-4.

"Modbus" modiiliiniin terminalleri
(;allg.nll)a mentstindeki modil adlandirmasi: Modbus X1-4; (X = A, B, C veya D)
= X1

= Terminal ad1: S

" Al();lklama: Kablo kilifi bir kapasitér iizerinden TOPRAGA baglanir
= X2

= Terminal adi: OV

= Aciklama: Ortak referans
»x3Y

= Terminal adi: B-

= Aciklama: Cevrilmeyen sinyal hatti
w X4V

= Terminal adi: A+

= Aciklama: Cevrilen sinyal hatti

1) Burada "X, "A", "B, "C" veya 'D" yuvalarindan birine kargilik gelir.
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Elektrik baglantist

"V1" ve "WM550" modiillerinin terminalleri

Calisma meniistindeki modul adlandirmasi: V1 X1-4 veya WM550 X1-4; (X = A, B, C veya D)

. X1%

s Terminal adi: S

] A1§1k1ama: Kablo kihifi bir kapasitér iizerinden TOPRAGA baglanir
= X2

s Terminal adi: -

] A§1k1ama: baglh degil
» X3!

s Terminal adi: B-

] Agklama: Protokol déngt sinyali -
» X4t
s Terminal adi: A+
s Aciklama: Protokol déngi sinyali +

2) Burada X', "A", "B', "C" veya "D" yuvalarindan birine karsilik gelir.

Endress+Hauser
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6.1.6 Pasif kullanim icin "Analog I/0" modiiliiniin baglantisi

ﬂ = Pasif kullanimda haberlesme hatti i¢in besleme voltaji harici bir kaynak tarafindan

beslenmelidir.
= Kablolama Analog I/0 modiliiniin istenen ¢alistirma moduna uygun olmalidur;

asadidaki cizimlere bakin.
= Blendajli kablo 4...20mA sinyal hatti i¢in kullaniimahdr.

"Calisma modu" = "4..20mA output" veya "HART slave +4..20mA output"

C 12345678

B 123 45678

Lo

A0027931
7 Cikis modunda Analog I/0 modiiliiniin pasif kullanimi

a  Giig beslemesi
b HART sinyal ¢ikist
¢ Analog sinyal degerlendirmesi
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Elektrik baglantist

"Calisma modu" = "4..20mA input" veya "HART master+4..20mA input"

C 12345678

B 12345678

iy

8 Giris modunda Analog I/0 modiiliiniin pasif kullanimi

a  Giig beslemesi
b 4..20mA ve/veya HART sinyal ¢ikisina sahip harici cihaz

Endress+Hauser
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"Calisma modu" = "HART master"

C 12345678

T
L

B 12345678

A0027934
9 HART master modunda Analog I/0 modiiliiniin pasif kullanimi

a  Giig beslemesi
b HART sinyal ¢itkisina sahip 6 harici cihaz
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6.1.7 Aktif kullanim icin "Analog I/0" modiiliiniin baglantisi

ﬂ = Aktif kullanimda haberlesme hatti i¢in besleme voltaji cihazin kendisi tarafindan
saglanir. Harici bir gii¢ beslemesine ihtiya¢ duyulmaz.
= Kablolama Analog I/0 modiiliiniin istenen ¢alistirma moduna uygun olmalidir;
asadidaki cizimlere bakin.
= Blendajli kablo 4...20mA sinyal hatt1 i¢in kullaniimahdir.

ﬂ = Baglh HART cihazlarinin maksimum akim tiiketimi: 24 mA
(6r. 6 cihaz bagliysa cihaz bagina 4 mA).
s Ex-d modiliinin ¢ikis voltaji: 17,0 V@4 mA ile 10,5 V@22 mA arasi
s Ex-ia modilinin cikis voltaji: 18,5 V@4 mA ile 12,5 V@22 mA arasi

"Calisma modu" = "4..20mA output" veya "HART slave +4..20mA output"

C 12345678

B 12345678

Ll

A0027932

10  Gikis modunda Analog I/0 modiiliiniin aktif kullanimi

a  HART sinyal gikist
b Analog sinyal degerlendirmesi
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"Calisma modu" = "4..20mA input" veya "HART master+4..20mA input"

C 12345678

(
i

23 456738

w

| |

11  Giris modunda Analog I/0 modiiliiniin aktif kullanimi

a

26

4...20mA ve/veya HART sinyal ¢ikisina sahip harici cihaz

A0027935
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"Calisma modu" = "HART master"

A0027936

12 HART master modunda Analog I/0 modiiliiniin aktif kullanimi

a  HART sinyal ¢itkisina sahip 6 harici cihaz

Bagl HART cihazlarinin maksimum akim ttiketimi 24 mA (6rn. 6 cihaz bagliysa cihaz

ﬂ basina 4 mA).

Endress+Hauser
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6.1.8 Bir RTD baglantisi

A
123 45678

B
123 45678

123 45678

| | e [ | o s
fom) ) ) qllnllnllculllgv ololo] [Dlclalo q [m) ) ) C.’"F—‘"C'"C'.”FJ

A 4 telli RTD baglantist
B 3telli RTD baglantist
C 2 telli RTD baglantist

ﬂ RTD baglantisi i¢in blendajli kablo kullanilmalidir.

28
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6.1.9 "Dijital I/0" modiiliiniin terminalleri

C 1234

[ TOCT T°T

C1-2 C3-4

A 1234

o[BEH

[T TN T7T

Al-2 A3-4

AD026424

13 Dijital giris veya ¢ikislarin adlandirilmast (6rnekler)

= Her bir Dijital IO Modili iki dijital giris veya ¢ikis sunar.

= Calisma menitstnde her bir giris veya cikis karsilik gelen yuva ve bu yuvadaki iki terminal ile
adlandirilir. A1-2, 6rnedin, yuva Aya ait terminaller 1 ve 2'yi simgeler. Aynisi bir Dijital 10
modiliine sahip olmalari halinde B, C ve D yuvalari i¢in de gecerlidir.

= Bu terminal ciftlerinin her biri i¢in asagidaki calistirma modlarindan biri ¢calisma
meniisiinden segilebilir:
= Devreden Cikar
= Pasif Cikis
= Pasif Girig
= Aktif Girig
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6.2 Baglanti gereksinimleri
6.2.1 Kablo 6zelligi

Terminaller

Kablo kesit alani1 0,2 ... 2,5 mm? (24 ... 13 AWG)
Terminallerdeki kullanim fonksiyonu: Sinyal ve gii¢ beslemesi
= Yayli terminaller (NMx8x-xx1...)

= Vidali terminaller (NMx8x-xx2...)

Kablo kesit alan1 maks. 2,5 mm? (13 AWG)
Terminallerdeki kullanim fonksiyonu: Terminal bélmesindeki topraklama terminali

Kablo kesit alan1 maks. 4 mm?2 (11 AWG)
Terminallerdeki kullanim fonksiyonu: Muhafazadaki topraklama terminali

Gii¢ besleme hatt1
Gi¢ hatti icin standart cihaz kablosu yeterlidir.

Analog sinyal hatlar1

Blendajli kablo asadidakiler i¢in kullanilir:

= 4 .. 20 mA sinyal hatlari.

= RTD baglantisi.

Dijital I70 sinyal hatlar1

= Role kullaniliyorsa korumali kablo énerilir.

s Tesisteki topraklama uygulamasina uyulmalidir.

HART haberlesme hatt1

HART protokoli kullaniliyorsa korumali kablo dnerilir. Tesisteki topraklama uygulamasina
uyulmaldir.

Modbus haberlesme hatt1

s T[A-485-A, Telekomiinikasyon Endiistrisi Birligi, kablo kosullarina uyun.
s Ek kosullar: Korumal kablo kullanin.

V1 haberlesme hatt1

s 2 telli, bikimli cift, ekranlanmig veya ekranlanmamis kablo
= Bir kablodaki direng: < 120 Q
s Hatlar arasindaki kapasitans: < 0,3 pF

WM550 iletisim hatti

s 2 telli, bikiimli cift, ekranlanmamis kablo
s Minimum kesit alan1 0,5 mm? (20 AWG)
= Maksimum toplam kablo direnci: < 250 Q
= Disiik kapasitansl kablo
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6.3 Koruma derecesinin temin edilmesi

Belirlenen koruma derecesini garanti etmek icin elektrik baglantisi sonrasinda asagidaki
adimlari gerceklestirin:

1. Muhafaza contalarinin temiz ve diizgiin takili oldugunu kontrol edin. Contalari kurutun,
temizleyin ve gerekiyorsa dedistirin.

2. Muhafazalardaki tiim vidalari sikistirin ve kapaklari vidalayin.
Kablo rakorlarini kuvvetle sikistirin.

4. Kablo girisinden iceri nem girmesini engellemek i¢in kabloyu giris éncesinde asad1
dogru bir kivrim yapacak sekilde yonlendirin ("su tutucu').

"

A0029278

5. (Cihazn givenlik siniflandirmasina uygun olan kér tapalari takin (6r. Ex d/XP).
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7 Devreye alma
7.1 Calistirma yontemleri

7.1.1 Lokal ekran iizerinden calisma

AD028345

14 Ekran ve galistirma elemanlart

1 Likit kristal ekran (LCD)
2 Optik tuslar; kapak camu iizerinden ¢alistirilabilir. Kapak cami olmadan kullanildigi durumda,
etkinlestirmek icin parmaginizt yavasga optik sensériin éniine koyun. Fazla bastirmayn.
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Standart goriiniim (6l¢iilen deger gosterimi)

1
A

XXX XXXXXX — 3

—4841. 00

A0028317

15 Standart gériiniimiin tipik 6rnegi (Glcillen deger gosterimi)

Cihaz etiketi
Durum alam

O o W N =

Gériintii modiilii

Olgiilen degerler icin gésterim alani
Olciilen deger ve durum sembolleri icin gésterim alant
Olciilen deger durum sembolii

ﬂ Gosterim sembollerinin anlami i¢in cihazin Kullanim Talimatlarina (BA) bakin.

Standart gériiniimdeki tuglarin fonksiyonu

Tus

Anlami

&

A0028326

Enter tusu

= Tusa kisa siire basilirsa ¢aligma mentisii agilir.
= Tusa 2 s siireyle basilirsa igerik meniisii acilir.

Gezinme goriiniimii (calisma meniisii)

Calisma mentsiine ulagsmak i¢in (gezinme gériinimi), asagidaki sekilde ilerleyin:

1. Standart gériniim icerisindeyken en az iki saniye boyunca E iizerine basin.

= Bir icerik meniisii gériintiilenir.

icerik meniisiinden Kilit kapali secin ve E iizerine basarak onaylayin.

Calisma mentstine gitmek i¢in yeniden E iizerine basin.

Endress+Hauser
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— /F I../Setup 00215-11— 2

Tank level

5500.00 mm
= Mapping
= Advanced Setup

A0045875
16  Navigasyon gérinimii

1 Mevcut alt menii veya sihirbaz
2 Hizlierisim kodu
3 Navigasyon gériintii alant

7.1.2 Servis arayiizii ve FieldCare/DeviceCare ile calisma

A0023737
17 Servis arayiizii ile calisma

1 Servis arayiizii (CDI = Endress+Hauser Ortak Veri Araytizii)

2 Commubox FXA291
3 'FieldCare"veya "DeviceCare" ¢calistirma aract ve "CDI Communication FXA291"COM DTM bulunan

bilgisayar
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7.2 Tank 6lciimii ile ilgili terimler

A0029801

18  Radar tank 6l¢timii ile ilgili terimler

Olgiim referans yiiksekligi
Empty

Data plakast

Tank ullage

Tank level

Tank reference height
Mesafe

Daldirma referanst

O NV WN =
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7.3

7.3.1

Baslangi¢ ayarlari

Ekran dilinin ayarlanmasi

Ekran modiilii ile ekran dilinin ayarlanmasi

1.

2.

Standart goériiniim () icinden "E' tuguna basin. Gerekirse, icerik meniisiinden Kilit kapali
secin ve "E' izerine yeniden basin.

~ Language goriintiilenir.

Language 6gesini se¢in ve ekran dilini secin.

Bir calistirma araa ile ekran dilinin secilmesi (6rn. FieldCare)

1.
P

Gidilecek yer: Kurulum - Gelismis kurulum - Ekran - Language

Ekran dilini se¢in.

ﬂ Bu ayar sadece ekran modiiliiniin dilini etkiler. Calistirma aracinda kullanilan dili
ayarlamak icin FieldCare veya DeviceCare'nin dil ayarlama fonksiyonunu kullanin.

7.3.2

Gercek zamanli saatin ayarlanmasi

Gercek zamanl saatin ekran modiilii iizerinden ayarlanmasi

1.
P

Gidilecek yer: Kurulum - Gelismis kurulum - Date / time - Tarih ayarla

Gercek zamanli saati gecerli tarih ve saate ayarlamak icin asagidaki parametreleri
kullanin: Year, Month, Day, Hour, Minutes.

Gercek zamanli saatin bir calistirma araci iizerinden ayarlanmasi(6r. FieldCare)

1.
P

36

Gidilecek yer: Kurulum - Gelismis kurulum - Date / time

Date/time: {p 2016-04-20 09:32:24

Set date: P Please select [v]

Please select
Abort

Confirm time

Tarih ayarla 6gesine gidip Baglat 6gesini se¢in.
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B te fime: )  2016-04-2009:34:25
Setdate: ? | Please select i(v]
Year: 2016
Month: 4
Day: 20
Hour: 9
Minute: 34

Tarih ve saati ayarlamak icin su parametreleri kullanin: Year, Month, Day, Hour,
Minutes.

Dateftime: €  2016-04-20 09:35:49

Setdate: ? | |Please select (v]
e Please select

Abort
Month: Start
Day
Hour: 9
Minute 34

Tarih ayarla 6Jesine gidip Confirm time 6gesini segin.
= Gercek zamanli saat, mevcut tarih ve saate gore ayarlandi.
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7.4 Radar 6l¢limii konfigiirasyonu

7.4.1 Temel ayarlar

Alt menii: Kurulum

Parametre

Anlam / Aksiyon

Cihaz tag numarasi

Tesis igerisindeki 6l¢iim noktasini tanimlamak igin bir isim belirleyin.

Units preset

Uzunluk, basing ve sicaklik i¢in bir birim seti segin.

Boru cap1 Dinlendirme kuyusunun capini girin.

Empty Cihaz flanginin alt kenarindan veri plakasina kadar olan mesafeyi girin.

Tank level Olciilen seviyeyi gosterir. Gésterilen degerin gercek seviye ile eslesip eslesmedigini kontrol edin.
Set level Olgiilen seviyenin siirekli degismesini diizeltmek igin kullanilabilir:

Eger gésterilen seviye gergek seviye ile eslesmiyorsa: Gercek seviyeyi bu parametre igerisine
girin. Olgiilen seviye igin bir ofset sonrasinda otomatik olarak uygulanur.
Set level parametresi sadece sabit bir seviye hatasini telafi etmek i¢in kullanilabilir.

Parazit sinyalleri nedeniyle olusan hatalar! ortadan kaldirmak icin parazit sinyal
baskilama (eglestirme) kullanin.

7.4.2 Parazit sinyal baskilama (eslestirme)

Alt menii: Kurulum

Parametre Anlam / Aksiyon

Mesafe Cihaz flanginin alt kenarindan triiniin yiizeyine olan 6l¢iilen mesafeyi gésterir. Bu degerin
dogru oldugunu kontrol edin.

Mesafeyi onayla Olciilen mesafenin gercek mesafe ile eslesip eslesmedigini belirleyin.

Mevcut harita

Bir eslestirmenin hangi mesafeye kadar kaydedildigini gosterir.

Haritalama bitig
noktasi

Sadece Mesafeyi onayla = Manuel harita durumunda goértndr.

Yeni eslestirmenin hangi mesafeye kadar kaydedilecedini belirler.

Mesafeyi onayla 6gesindeki secime bagl olarak bu parametrede uygun bir deder 6n ayar
olarak belirlenir. Genel olarak bu dederin dedistirilmesine gerek yoktur.

Haritay: kaydet

Sadece Mesafeyi onayla = Manuel harita durumunda gértndr.
Haritay:1 kaydet 6desini secin. Yeni eglestirmenin kaydini baglatir.

38
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7.5 Girislerin konfigiirasyonu
7.5.1 HART girislerinin konfigiirasyonu

HART cihazlarinin baglanmasi ve adreslenmesi

C
o

123

SISk

19  HART déngiileri iin olast terminaller

B Yuva B icerisindeki analog I/0 modiilii (cihaz versiyonuna bagl olarak kullanulabilirlik)
C  Yuva C icerisindeki analog I/0 modiilii (cihaz versiyonuna bagl olarak kullanilabilirlik)
E  HART Ex ¢ikistir (tiim cihaz versiyonlarinda mevcuttur)

A0032955

HART cihazlari, Micropilot NMR8x'e baglanmadan 6nce kendi kullanici araytizleri

lizerinden yapilandirilmali ve benzersiz bir HART adresi verilmelidir 3),

Alt menii: Kurulum - Gelismis kurulum - Input/output > Analog I/0

Parametre Anlam / Aksiyon

Calisma modu | Secim:

s HART master+4..20mA input bu déngiiye sadece tek bir HART cihazi bagliysa. Bu durumda
4-20mA sinyali HART sinyaline ek olarak kullanilabilir.

= HART master bu déngtliye maksimum 6 adet HART cihazi baglysa.

3) Mevcut yazilim, adresi O (sifir) olan HART cihazlarini desteklemez.

Endress+Hauser
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Alt menii: Kurulum - Gelismis kurulum - Input/output > HART devices -> HART Device(s) Y ?

Parametre Anlam / Aksiyon

Output pressure = Eger cihaz bir basing él¢tiyorsa: HART degiskenlerinden hangisinin (PV, SV, TV veya
QV) basing igerdigini segin.
= Aksi halde: Fabrika ayarini kullanin: No value

Output density = Eger cihaz bir yogunluk dl¢iiyorsa: HART degiskenlerinden hangisinin (PV, SV, TV veya
QV) yogunluk icerdigini segin.
s Aksi halde: Fabrika ayarini kullanin: No value

Output temperature = Eger cihaz bir sicaklik 6l¢iiyorsa: HART degiskenlerinden hangisinin (PV, SV, TV veya
QV) sicaklik icerdigini segin.
s Aksi halde: Fabrika ayarini kullanin: No value

Output vapor = Eger cihaz bir buhar sicakligi élgtiyorsa: HART degiskenlerinden hangisinin (PV, SV, TV
temperature veya QV) buhar igerdigini segin.
= Aksi halde: Fabrika ayarini kullanin: No value

Output level = Eger cihaz bir seviye 6lgtiyorsa: HART degiskenlerinden hangisinin (PV, SV, TV veya QV)
seviye icerdigini secin.
s Aksi halde: Fabrika ayarini kullanin: No value

1) Baglantili her bir HART cihazi i¢cin HART Device(s) bulunur.
2) Bu ayar, bagh cihaz Prothermo NMT5xx ve NMT8x veya Micropilot FMR5xx ise atlanabilir, ¢tinkii bu cihazlarda
6lctilen deger tiirt otomatik olarak tanimlanir.
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7.5.2 4-20mA girislerin konfigiirasyonu
C 123
==
M ESIE J
——
C1-3
B 123
o=z B 123
Giolal olle= J
FES
——
B1-3
20

modiillerden hangisinin gercekte mevcut oldugunu belirler.

4-20mA giris igin kullanilabilen analog 170 modiillerin olast konumlart. Cihazin siparis kodu bu

Alt menii: Kurulum - Gelismis kurulum - Input/output > Analog I/0 D

Parametre

Anlam / Aksiyon

Calisma modu

4..20mA input veya HART master+4..20mA input 6Jesini secin

Process variable

Bagl olan cihaz tarafindan hangi proses degiskeninin iletildigini secin.

Analog input 0% value

Proses degiskeninin hangi dederinin 4 mA giris akimina karsilik geldigini tanimlayin.

Analog input 100% value

Proses degiskeninin hangi degerinin 20 mA girig akimina kargilik geldigini tanimlayin.

Process value

Gosterilen proses dediskeninin gercek degeri ile eslesip eslesmedigini kontrol edin.

1) Cihazin her bir Analog I/0 modiili i¢in bir Analog I/0 vardir.

Endress+Hauser
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42,

4-20mA girigin proses degiskenin élceklendirilmesi
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7.5.3 Bagl bir RTD'nin konfigiirasyonu
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© Bl O{

A0032465

22 Bir RTD'nin baglanabilecegi analog I/0 modiillerinin olast konumlari. Cihazin siparis kodu bu
modiillerden hangisinin gercekte mevcut oldugunu belirler.

Alt menii: Kurulum - Gelismis kurulum - Input/output - Analog IP

Parametre Anlam / Aksiyon

RTD type Bagh RTD'nin tipini belirleyin.

RTD connection type RTD baglanti tipini belirleyin (2, 3 veya 4 telli).

Input value Gosterilen dederin gergek sicaklik ile eslesip eslesmedigini kontrol edin.
Minimum probe temperature Baglh RTD'nin minimum onayl sicakligini belirleyin.

Maximum probe temperature Baglh RTD'nin maksimum onayli sicakligini belirleyin.

Probe position RTD montaj pozisyonunu girin (veri plakasindan 6lgiltr).
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A0029269

1 Data plakast
2 RID
3 Probe position
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7.5.4 Dijital girislerin konfigiirasyonu
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23 Dijital I/0 modiillerinin olast konumlart (6rnekler); siparis kodu dijital giris modiillerinin
numarastnt ve konumunu tarumlar.

Cihazin her bir dijital I/0 modiilt i¢in bir Digital Xx-x vardir. X" terminal bélmesindeki yuvayi,
"x-x"ise bu yuvadaki terminalleri ifade eder. Bu alt meniintn en énemli parametreleri Calisma
moduve Contact type parametreleridir.

Alt menii: Kurulum - Gelismis kurulum - Input/output - Digital Xx-x

Parametre

Anlam / Aksiyon

Calisma modu

Calistirma modunu segin (asagidaki gemaya bakin).

= Input passive
DIO modiilii harici bir kaynak tarafindan verilen voltaji élger. Harici anahtarin durumuna bagh
olarak, bu voltaj O (anahtar agtk) olur veya belirli bir sinir voltajini agar (anahtar kapah). Bu iki
durum dijital sinyali temsil eder.

= Girig aktif

Contact type

tabloya bakin). Dijital Girigin dahili durumu sonrasinda bir Dijital Cikiga aktarilabilir veya 6l¢imu
kontrol etmek i¢in kullanilabilir.
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A DIO B DIO
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A0029262
A '"Calisma modu" = "Input passive"
B "Calisma modu" = "Giris aktif"
Harici sivicin durumu DIO modiiliiniin dahili durumu

Contact type = Normally open

Contact type = Normally closed

Agik inaktif Aktif
Kapali Aktif inaktif
Ozel durumlarda davranis:

Baslatma sirasinda Bilinmiyor Bilinmiyor
Olciimde hata Hata Hata
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7.6 Olgiilen degerlerin tank degiskenlerine baglanmasi

Olciilen degerler Tank Gauging uygulamasinda kullanim éncesinde tank degiskenlerine

baglanmalidir.

ﬂ Uygulamaya bagl olarak bu parametrelerin tamami verilen bir durum ile ilgili

olmayabilir.

Alt menii: Kurulum > Gelismis kurulum > Uygulama - Tank configuration - Seviye

Parametre

Asagidaki tank degiskeninin kaynagini tanimlar

Water level source

Alt su seviyesi

Alt menii: Kurulum - Gelismis kurulum - Uygulama - Tank configuration > Sicaklik

Parametre

Asagidaki tank degiskeninin kaynagini tanimlar

Liquid temp source

Uriiniin ortalama veya anlik sicakligi

Air temperature source

Tankin gevresindeki havanin sicaklig

Vapor temp source

Uriin tizerindeki buharin sicakligu

Alt menii: Kurulum - Gelismis kurulum - Uygulama > Tank configuration - Basing

Parametre

Asagidaki tank degiskeninin kaynagini tanimlar

P1 (bottom) source

Alt basing (P1)

P3 (top) source

Ust basing (P3)

Endress+Hauser
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7.7 Alarmlarin konfigiirasyonu (sinir degerlendirme)

Bir sinir dederlendirme 4 tank degiskenine kadar yapilandirilabilir. Sinir dederlendirme,
degerin bir Ust sinir1 agmasi veya bir alt sinirin altina dismesi halinde alarm verir. Sinir
degerleri kullania1 tarafindan tanimlanabilir.

o N o wuw

A0029539

24 Swnr degderlendirme prensibi
A

Alarm mode = A¢ik
B Alarm mode = Latching

1 HHalarm value

2 Halarmvalue

3 Lalarmvalue

4  LLalarmvalue

5 HHalarm

6  Halarm

7 Lalarm

8 LLalarm

9  'Clear alarm"="Evet"veya gii¢c kapama-agma
10 Hysteresis
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Bir alarm yapilandirmak icin asagidaki parametrelere ilgili dederleri atayin:

Alt menii: Kurulum - Gelismis kurulum - Uygulama > Alarm > Alarm 1... 4

Parametre Anlam / Aksiyon

Alarm mode = Kapali

Bir alarm verilmez.
= Agak

Alarm kogullari ortadan kalktijinda o alarm kaybolur (histerezis dikkate alinarak).
= Latching

Kullanici Clear alarm = Evet secene kadar tiim alarmlar aktif kalir.

Alarm value source Sinir ihlali i¢in kontrol edilecek proses dediskenini secin.

= HH alarm value
= Halarm value

= L alarm value

= LL alarm value

Uygun sinir degerleri atayin (yukaridaki gemaya bakin).

7.8 Sinyal cikisinin konfigiirasyonu

7.8.1 Analog gikis 4 ... 20 mA qkisi

C 123
B ]
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N===
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B 123
= B 123
EIS S ofle=n
ERR
=
B1-3

AD032464

25 4 .20 mA gikisi olarak kullanilabilen Analog 1/0 modiillerinin olast konumlari. Cihazin siparis
kodu bu modiillerden hangisinin gergekte mevcut oldugunu belirler.
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Cihazin her bir Analog I/0 modiili 4 ... 20 mA analog cikis olarak yapilandirilabilir. Bunu
yapmak icin asagidaki parametrelere uygun dederleri girin:

Kurulum - Geligsmis kurulum - Input/output > Analog I/0

Parametre Anlam / Aksiyon

Calisma modu 4..20mA output veya HART slave +4..20mA output U3 @51

Analog input source Analog cikis ile hangi tank dediskeninin iletildigini segin.

Analog input 0% value Tank degiskeninin hangi degerinin 4 mA cikis akimina kargilik geldigini belirtin.
Analog input 100% value Tank degiskeninin hangi degerinin 20 mA ¢ikis akimina karsilik geldigini belirtin.

1) "HART slave +4..20mA output " se¢ilmesi, Analog I/0 modiiliintin bir HART master'a dért adede kadar HART
degiskenini periyodik olarak génderen bir HART slave olarak gérev yaptigi anlamina gelir. HART ¢ikisinin
konfigtirasyonu icin:

50 Endress+Hauser



Micropilot NMR84

Devreye alma

7.8.2 HART cikisi

Bu béliim sadece Calisma modu = HART slave +4..20mA output icin gegerlidir.

Kurulum - Geligsmis kurulum -> Haberlesme > HART output -> Ayarlar

Parametre

Anlam / Aksiyon

System polling address | Cihazin HART haberlesme adresini ayarlayin.

= SVata Hangi tank dediskenlerinin HART degiskenleri tarafindan iletildigini secin.
= TVata Varsayilan durumda, PV ayni dediskeni analog ¢ikis olarak iletir ve bunun atanmasi
= QVata
gerekmez.
Endress+Hauser
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7.8.3 Modbus, V1 veya WM550 cikisi

D 1234
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A0031200

26 ~ Modbus veya V1 modiilleri igin olast konumlar (6rnekler); cihaz versiyonuna bagli olarak bu
modiiller yuva B veya C igerisinde de olabilir.

Siparis koduna bagl olarak cihaz bir veya iki adet Modbus veya V1 haberlesme araytiziine
sahip olabilir. Bunlar asagidaki alt meniilerde yapilandirilir:

Modbus
Kurulum - Geligmis kurulum - Haberlesme - Modbus X1-4 - Ayarlar

V1
s Kurulum - Gelismis kurulum - Haberlesme - V1 X1-4 - Ayarlar
s Kurulum - Geligmis kurulum - Haberlesme - V1 X1-4 - V1 input selector

WM550
s Kurulum - Gelismis kurulum - Haberlesme » WM550 X1-4 - Ayarlar
s Kurulum - Gelismis kurulum - Haberlesme > WM550 X1-4 > WM550 input selector
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