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Zertifikatsgeschichte

Zertifikatsausgabe | Gesch.-Z. Datum Anderungen
DE-17-M-PTB-0073 PTB-1.5-4087083 [07.12.2017 - Erstbescheinigung
DE-17-M-PTB-0073, |PTB-1.5-4095385 (12.03.2019 - Softwareaktualisierung
Revision 1 - Firmenname geéndert
- Abbildung 24 ergénzt
DE-17-M-PTB-0073, |PTB-1.5-4097578 |26.08.2019 |- Softwareaktualisierung
Revision 2
DE-17-M-PTB-0073, PTB-1.5-4103865 |07.01.2021 - Softwareaktualisierung

Revision 3 - Systemubersicht ergénzt
DE-17-M-PTB-0073, PTB-1.5-4105240 |29.04.2021 - Softwareaktualisierung
Revision 4 - Zusatzanzeige hinzugefigt

DE-17-M-PTB-0073, PTB-1.5-4113539 |24.01.2023 - Softwareaktualisierung
Revision 5
DE-17-M-PTB-0073, |PTB-1.5-4119202 |30.04.2024 - Softwareaktualisierung

Revision 6 - Messbereich aktualisiert

Diese Revision 6 ersetzt die Revision 5 der Bescheinigung Nr. DE-17-M-PTB-0073 vom
07.12.2017, Geschéftszeichen PTB-1.5-4087083.

Vorbemerkungen

Fur die in dieser Bescheinigung genannten Gerate gelten die wesentlichen Anforderungen ge-
man

§ 6 Absatz 2 des Mess- und Eichgesetzes vom 25.07.2013 (BGBI. | S. 2722) in der derzeit gel-
tenden Fassung

in Verbindung mit

§ 7 der Mess- und Eichverordnung vom 11.12.2014 (BGBI. | S. 2010) in der derzeit geltenden
Fassung.

sowie die

PTB-Anforderungen ,Lagerbehalter und deren Messgeréte” (PTB-A 4.2), Ausgabe Dezember
2010

Ergebnis der Prifung:

Das nachfolgend beschriebene Messgeréat entspricht den o. g. wesentlichen Anforderungen. Mit
dieser Bescheinigung ist die Berechtigung verbunden, die in Ubereinstimmung mit dieser Be-
scheinigung gefertigten Gerate mit der Nummer dieser Bescheinigung zu versehen.

Die Geréte miissen folgenden Festlegungen entsprechen:
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1 Bauartbeschreibung

Der NMR8x ist ein Messgerat zur kontinuierlichen, berihrungslosen Fullstandmessung
nach dem Radar-Prinzip. Der NMR8x bietet zusétzliche E/A-Module zum Anschluss
weiterer Messgeréate, sowie optionale Ausgénge. Hieriiber kénnen zusatzliche Tankdaten
erfasst und fur ein Host-System bereitgestellt werden.

Es sind zwei Gerétevarianten des NMR8x verfigbar:

1. NMRS81: Freifeldradar mit 80 GHz Sendefrequenz

2. NMR84: Radarmessgerdt mit Planarantenne und 6 GHz Sendefrequenz fiir die
Anwendung in Schwallrohren

Abbildung 1 verdeutlicht die Installation der Radargerate je nach gewahltem Geratetyp
NMR81 oder NMR84. Eine allgemeine Ubersicht (iber ein System bestehend aus Radar
NMR8x, angeschlossenem Host-System, sowie weiteren Messwertaufnehmern liefert Ab-
bildung 24. Die Dateniibertragung zu angeschlossenen Host-Systemen findet mittels
Feldbus statt.

Abbildung 1: Installation NMR84 und NMR81
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14 Aufbau

1.1.1 Aufbau Radar NMR81 und NMR84
Der schematische Aufbau des Radars NMR8x wird in Abbildung 2 gezeigt.

1: Gehausedeckel

2: Anzeigenmodul

3: Hauptelektronik

4: Sensormodul NMR84

5: Sensormodul NMR81

6: Gehause

7: Linsenantenne (NMR81 Freifeld)

8: Planarantenne (NMR84 Schwallrohr)

Abbildung 2: Schematischer Aufbau NMR81 & NMR84

Das Geh&use des NMR81 ist in zwei Zonen (Ex d und Ex i) aufgeteilt, welche durch eine
geeignete Durchfihrung voneinander getrennt sind. Im oberen (Ex d) Bereich sind Haupt-
und Sensorelektronik, im unteren (Ex i) Bereich die HF-Elektronik untergebracht.

Das Gehause des NMR84 ist identisch zu dem des NMR81. Neben der Haupt- und Sensor-
elektronik ist hier jedoch auch das HF-Modul im oberen (Ex d) Bereich des Geréts angeord-
net. Das Gehéuse des NMR8x ist in einer Aluminium- oder Edelstahlausfiihrung verfiigbar.
Im Elektronikgeh&use des NMR8x sind folgende Elektronikplatinen als Funktionsgruppen

eingebaut:
e Spannungsversorgung
¢ Mainboard

e Sensormodul
* E/A-Module (optional)
e Anzeigemodul mit Bedienelementen
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1.1.2 Elektronikkomponenten

Anzeigeeinheit mit Bedienelementen: Das Display des NMR8x dient der Messwertan-
zeige sowie der Geratekonfiguration. Die Bedienung des Geréts erfolgt Uber drei optische
Tasten, die auch bei verschlossenem Gehé&usedeckel betatigt werden kénnen.

Optional kann eine weitere Anzeige als wiederholende Anzeige extern in einem Schutzge-
hause parallel angeschlossen werden. Das Anzeigebild ist identisch zur eingebauten Haupt-
anzeige.

Spannungsversorgung: Die Spannungsversorgung des NMR8x wandelt die angeschlos-
sene Eingangsspannung in eine Gleichspannung zur Versorgung aller Elektronikkompo-
nenten des Geréts um. Eventuell benétigte Versorgungsspannungen extern angeschlosse-
ner Gerate werden bereitgestellt. Es findet eine galvanische Trennung der Gerateversor-
gungsspannung zur Eingangsspannung statt.

Mainboard: Das Mainboard des NMR8x verarbeitet die Messwerte, die vom Sensor
und/oder den E/A-Modulen bereitgestellt werden. Zudem findet im Mainboard die Verwal-
tung von Fehlern, Parametern sowie die Kontrolle iiber interne und externe, digitale Kom-
munikation statt. Alle wichtigen Parameter wie Herstellerdaten und Sensorparameter wer-
den in einem nichtflichtigen Speicher (EEPROM) auf dem Mainboard gespeichert.

An das Fullstandmessgerét durfen Zusatzeinrichtungen, auch nicht eichpfiichtige wie z.B.
Steuer-, Regel- oder innerbetriebliche Registrierungseinrichtungen, rickwirkungsfrei ange-
schlossen werden. Ist an eine der Zusatzeinrichtungen ein Drucker angeschlossen, so ist
hier die Aufschrift ,nicht geeicht“ aufzubringen oder es muss ein eichfahiger Messwertdru-
cker Verwendung finden.

E/A-Module: Der Radar NMR8x kann mit zusétzlichen E/A-Modulen ausgestattet werden,
die es erlauben weitere Messgerate anzuschlieRen.

e Feldbus-Modul: Anschlussméglichkeit zur digitalen Kommunikation mit externen Host-
Systemen, wie z.B. Tankvision NXA820.

» Digital E/A-Module: Jedes Digital E/A-Modul stellt zwei Digitaleingdnge oder -aus-
gange bereit. Ein NMR8x kann mit maximal vier digitalen E/A-Modulen ausgestattet wer-
den.

e Analog E/A-Module: Stellt analoge 4 mA...20 mA-, sowie HART-Schnittstellen zum
Anschluss externer Steuer-, Anzeige- oder Messgeréte in verschiedenen Betriebsarten
bereit.

Sensor: Der Sensor des NMR8x besteht aus Antenne und HF-Modul. Das HF-Modul sen-
det eine Frequenz-Zeit Rampe (FMCW - Frequency Modulated Continuous Wave) durch
die Antenne in den Messraum und empféngt ein zeitversetztes Antwortsignal, das von der
Oberflache des Mediums reflektiert wird.

Sensormodul: Das Sensormodul wandelt das gemessene Frequenz-Zeit-Signal vom HF-
Modul mithilfe einer FFT in ein Amplituden-Distanz-Signal um. Des Weiteren berechnen
Algorithmen die Distanz zur Oberflache des Mediums. Das Sensormodul triggert auRerdem
das HF-Modul und somit die nachste Messung.
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1.1.3 Messprinzip

Der Radar NMR8x arbeitet mit Radarsignalen in hohem Frequenzbereich (6 GHz, bzw.
80 GHz) nach dem Laufzeitmessverfahren (ToF). Dabei sendet die Antenne kontinuierlich
ein Radarsignal aus und empféangt das Signal, das von der Oberfliche des im Tank befind-
lichen Mediums reflektiert wird.

Die Distanz (D) zwischen Referenzpunkt und Produktoberfliche im Tank wird nach der
FMCW (Frequency Modulated Continous Wave) Methode ermittelt. Der Unterschied zur
Puls Methode besteht darin, dass ein kontinuierliches Radarsignal ausgesendet und emp-
fangen wird. Die Frequenz des Signals variiert Giber die Zeit in einer festgelegten Bandbreite
(df/dt). Abbildung 3 verdeutlicht die Entstehung des Differenzsignals (Af).

- - - 2

LY
LY

A
Kk — — —
A

t
1: abgestrahltes Signal
2: empfangenes Signal
Abbildung 3: Frequenzunterschied zwischen gesendetem und empfangenem Signal

Der Frequenzunterschied zwischen gesendetem und empfangenem Signal (Af) wird zur Er-
mittlung der Distanz zwischen Referenzpunkt und Produktoberfidche herangezogen.

Co X 18] |Af]
- df.
2x &b
Abbildung 4: Berechnung der Distanz D

e D =Distanz

Co = Lichtgeschwindigkeit

Af = gemessener Frequenzunterschied
df/dt = Frequenz-Zeit-Rampe

Die Berechnung der Distanz D erfolgt nach der in Abbildung 4 dargestellten Formel.
Unter der Voraussetzung, dass die Distanz in leerem Zustand (Leerdistanz, E) bekannt ist,
kann der Flistand (L) des Produkts im Tank nach L = E — D berechnet werden.
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1.2 Messwertaufnehmer

1.21 Antenne
Die Antenne des NMR8x sendet und empfangt das HF-Signal.

NMR81 A,

T

DNSO DN100 mit
Ausrichtvorrichtung
NMR84 Optionale
Antennenerweiterung ab
DN150
DN100

DN150
Abbildungen 5+6: Ubersicht verschiedener Antennentypen

Eine Ubersicht iber verschiedene Typen von Antennen des NMR8x wird in Abbildung 5 und
6 gegeben. Radargerate NMR81 mit Linsenantennen der Nennweite DN100 verfiigen tber
eine Vorrichtung zur Einstellung des Neigungswinkels.

Far den NMR84 mit Planarantennen ab der Nennweite DN150 besteht durch die Verwen-
dung eines Horns die Méglichkeit der Aufweitung der Antenne auf gréRere Nennweiten.
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1.3 Messwertverarbeitung
Die Verabeitung der vom Sensor gelieferten Messwerte findet im Mainboard der

Hauptelektronik statt.
N ;
Prozejss
_’ * -
(Messwertaufnahme) Sensor-Servo  —» Sensormodul-Servo
Display . —
(Messwertanzeige) Mainboard «———  Frontplaneboard
Externes Display ' (
(optional)

Abbildung 7: Signalfluss des Messwertes

Das vom Prozess aufgenommene Messwertsignal wird in den in Abbildung 7 gezeigten
Komponenten der Elektronik verarbeitet und auf dem Display angezeigt.

- Hardware:

NMR81 NMR84
3

19
| @

L

Abbildung 8: Radar NMR81 und NMR84

- Software: Softwareversion: 01.02.00 Checksumme: 0x51D2
01.02.01 Checksumme: 0xD919
01.03.03 Checksumme: 0x72A3
01.03.04 Checksumme: 0xA032
01.04.01 Checksumme: 0xCD58
01.05.00 Checksumme: Oxcfda
01.06.00 Checksumme: Oxad3f
01.07.00 Checksumme: Oxfba3
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1.4  Messwertanzeige
Die Anzeige der Messwerte erfolgt Giber das lokal am Messgerat befindliche Display, wie
Abbildung 9 zeigt, optional auch parallel tiber eine in einem eigenen Gehause unterge-

brachte Wiederholungsanzeige

1: LCD Display
2: Bedientasten

Abbildung 9: Display und Bedientasten

Die Bedienung erfolgt Uber drei unterhalb des Displays angeordnete Tasten. Eine genaue
Darstellung des Displays gibt Abbildung 10

2_’;;,(;&;?: —eF—s
«——4841. 00
5 —=I

e

1: Anzeigemodul

2: Messstellenbezeichnung

3: Statusbereich

4: Anzeigebereich fir Messwerte

5: Anzeigebereich fiir Statussymbole
6: Messwert Statussymbol

Abbildung 10: Display

Der Messwertstatus (6) kann die in Abbildung 11 dargestellten Symbole anzeigen.
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Symbol Bedeutung

Status “Alarm*
Die Messung wird unterbrochen. Der Ausgang nimmt den definierten
Alarmwert an, Es wird eine Diagnosemeldung generiert,

Status “Warnung”
Das Gerat fahrt mit der Messung fort. Es wird eine Diagnosemeldung

generiert.

Kalibrierung nach eichamtlichen
# Bestimmungen gestort

Das Gerét ist nicht verriegelt oder kann keine Kalibrierung nach
I eichamtlichen Bestimmungen gewihrleisten.

Abbildung 11: Beschreibung der Symbolik fiir den Messwertstatus (6)

1.5  Optionale Einrichtungen und Funktionen

Der Radar NMR8x kann mit weiteren E/A-Modulen ausgestattet werden. Hierzu ist der
Klemmenbereich im Anschlussraum des Gerats in zwei Bereiche unterteilt. Der Anschluss-
bereich A bis D, dargestellt in Abbildung 12, ist (ber die Bestellnummer des Geréts frei
definierbar.

Abbildung 12: Anschlussklemmenbereich fiir optionale E/A-Module
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Die Steckplatze A bis D im Anschlussklemmenbereich kénnen mit folgenden E/A-Modulen
ausgestatte werden:

weiteres Feldbus-Modul: Anschlussméglich fir die Datentibertragung via Feldbus zu ei-
nem Host-System

Analog E/A-Modul: Analoge Module kénnen in verschiedenen Betriebsarten genutzt wer-
den.

o 4 mA...20 mA Ausgang oder HART-Slave +4 mA...20 mA Ausgang

o 4 mA...20 mA Eingang oder HART-Master +4 mA...20 mA Eingang

o HART-Master

o Anschluss eines RTD in 2-Leiter-, 3-Leiter- oder 4-Leiter-Verbindung
Zudem koénnen die analogen E/A-Module in passiver oder aktiver Betriebsart genutzt wer-
den. Die Nutzung des analogen E/A-Moduls in passiver Betriebsart setzt eine externe Span-
nungsversorgung des angeschlossenen Geréats voraus. Bei Nutzung des Moduls in aktiver
Betriebsart kann das angeschlossene Geradt vom Radar NMR8x mit Spannung versorgt
werden.

Digital E/A-Modul: Jedes Digital E/A-Modul stellt zwei Digitaleingénge oder-ausgénge be-
reit. Die digitalen E/A-Module kénnen z.B. als Relais-Ausgang verwendet werden, um
Alarme Uber externe Signalgeber anzeigen zu lassen. Ein digitales E/A-Modul kann in ver-
schiedenen Betriebsarten genutzt werden:

e Ausgang passiv

e Eingang passiv

* Eingang aktiv

Die Kombination der E/A- Module ist frei wahlbar. Die Anzahl ist auf maximal vier be-
schrénkt. In jedem der Steckplatze A, B, C, D kénnen E/A-Module mit vier Klemmen ange-
schlossen werden. E/A-Module mit acht Klemmen kénnen nur in den Steckplatzen B und C
angeschlossen werden.

¢ 4-polige E/A-Module: Feldbus-Modul und Digitale E/A-Module

e 8-polige E/A-Module: Analoge E/A-Module

Wiederholungsanzeige: Optional kann eine wiederholende Anzeige mit der Bezeichnung
DKX001 angeschlossen werden, die baugleich mit der Hauptanzeige ist und in einem exter-
nen Gehd&use untergebracht ist (Abbildungen 25 und 26).
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1.6  Technische Unterlagen

Die zu diesem Zertifikat gehdrenden technischen Unterlagen sind im zugehérigen Zertifizie-
rungs-Dokumentensatz bei der PTB hinterlegt. Das Inhaltsverzeichnis des Zertifizierungs-
Dokumentensatzes wurde dem Inhaber des Zertifikats zugeschickt.

1.7  Integrierte Einrichtungen und Funktionen, die nicht in den Geltungsbereich
dieser Baumusterpriifbescheinigung fallen

-keine-

2 Technische Daten

21 Nennbetriebsbedingungen

- MessgréRe Distanz
- Messbereich NMR84 DN100 Planarantenne 20m
NMR84 > DN100 Planarantenne 50 m
NMR81 Linsenantenne 50 m
- Messgut Flussigkeiten, die bei atmosphérischen Bedingungen

gelagert sind, unter der Voraussetzung, dass keine
Schaumbildung auf der Oberfléche oder Ausgasung
in der Flussigkeit auftritt.

- Umgebungsbedingungen/EinflussgréRen

- klimatisch -25 °C bis +55 °C
- mechanisch M3
- elektromagnetisch E2

2.2  Sonstige Betriebsbedingungen
-keine-

3 Schnittstellen und Kompatibilitidtsbedingungen

Die Schnittstellen des Radars NMR8x befinden sich im Geréat hinter dem Display im
Anschlussraum, wie Abbildung 13 zeigt.
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Abbildung 13: Anschlussklemmen

Schnittstellen des NMR8x:

e Serviceschnittstelle (CDI)

Anschluss eines Computers mittels Adapter zur Parametrierung des Geréts
» Schnittstelle zum Anschluss des lokalen Anzeigemoduls (1)
e Spannungsversorgung des Geréts (G)
» Feldbusschnittstelle (A bis D)

Zur Kommunikation mittels der Feldprotokolle Modbus RS485 und Sakura V1
e HART Ex i/IS Schnittstelle (E)
e Schnittstelle fiir abgesetztes Anzeigemodul (F)
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4 Anforderungen an Produktion, Inbetriebnahme und Verwendung

4.1  Anforderungen an die Produktion
Die Vorprifung findet auf dem Prufstand im Herstellerwerk statt. Ein Gerateprotokoll ist je-
dem Messgeréat beizufligen.

4.2  Anforderungen an die Inbetriebnahme
Das Fullstandmessgerat darf vor Ort oder mithilfe eines Computers und der Software
Fieldcare / Devicecare parametriert werden.

Der Anschluss des Computers erfolgt mithilfe des in Abbildung 14 gezeigten Adapters an
der CDI-Serviceschnittstelle.

1: Serviceschnittstelle (CDI)
2: Adapter zum Anschiuss an die Serviceschnittstelle
3: Computer mit Bedientool ,Fieldcare*

Abbildung 14: Parametrierung mithilfe eines Computers
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4.2.1 Konfiguration der Fiillstandmessung

Der Angleich der Anzeige des Messgeréts an die Fullhéhe des Messguts im Lagerbehélter
soll bei méglichst geringer Fullhdhe erfolgen, bei Lagerbehéltern mit Schwimmdecke oder
mit Schwimmdach soll die Fullhéhe tuber dem Sumpfspiegel méglichst 2,5 m nicht tber-
schreiten.

Die ersten Parameter im Men( ,Setup* (nicht in einem Untermenii untergebracht) dienen
zur Konfiguration der Messung. Die einzustellenden Parameter werden in Abbildung 15 dar-
gestellt.

Grundeinstellungen
Navigationspfad: Setup

Parameter Bedeutung

Messstellenbezeichnung | Definieren Sie einen Namen zur Identifizierung der Messstelle in der Anlage.
Einheiten Voreinstellung |Wahlen Sie die Einheiten fiir Linge, Druck und Temperatur aus.

Leerabgleich Geben Sie die Distanz von der Unterkante des Gerateflansches zur Peilplatte an.

Zeigt den gemessenen Fiillsdtand.

fankidlistand Priifen Sie, ob der angezeigte Wert mit dem tatséchlichen Filllstand Gibereinstimmt.

Kann zur Korrektur einer konstanten Verschiebung des gemessenen Filllstands
verwendet werden.

Wenn der angezeigte Fiillstand nicht mit dem tatséchlichen Filllstand
ibereinstimmt:

Geben Sie den tatsachlichen Filllstand an diesen Parameter ein.

Daraufhin wird der Leerabgleich angepasst.

Fillstand setzten

Abbildung 15: Grundeinstellungen zur Konfiguration der Fiillstandmessung

Der Parameter ,Fillstand setzen“ kann nur zur Kompensation eines konstanten
Fullstandsfehlers verwendet werden.

4.2.2 Stdrechoausblendung
Eventuell vorhandene Storer sind bei der Installation des Messgeréts durch Verwendung
der Stérechoausblendung zu kompensieren. Die einzustellenden Parameter zur Stérecho-
ausblendung werden in Abbildung 16 dargestellt. '
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Stérechoausblendung
Navigationspfad: Setup
Parameter Bedeutung

Distanz Zeigt die gemessene Distanz von der Unterkannte des Geriteflansches bis
zur Produktoberflache. Priifen Sie, ob dieser Wert korrekt ist.

Bestatigung Dis- | Geben Sie an, ob die gemessene Distanz der tatsachlichen Distanz entspricht.

tanz
Aktuelle Aus- Zeigt an, bis zu welcher Distanz bereits eine Storechoausblendung aufge-
blendung nommen wurde.

Ende Ausblen- Legt fest, bis zu welcher Distanz die neue Stérechoausblendung aufgenom-
dung men werden soll.

Je nach Auswahl in Bestitigung Distanz wird in diesem Parameter ein
geeigneter Wert voreingestellt. In der Regel ist es nicht erforderlich, diesen
Wert zu dndern.

Aufnahme Aus- | Aufnahme Ausblendung auswahlen. Startet die Aufnahme der neuen 5t5-
blendung rechoausblendung.

Abbildung 16: Einstellungen zur Konfiguration der Stérechoausblendung

Um die Fullstandsmesswerte mithilfe von unabhéngig vorgenommenen manuellen
Peilmessungen zu korrigieren, kann im Messgerét eine Peiltabelle konfiguriert werden.
Insbesondere wird die Peiltabelle verwendet, um das Fillstandsmessgerdt an die
spezifischnen Anwendungsbedingungen, wie z.B. einen mechanischen Offset und die
Bauform des Tanks oder des Schwallrohrs anzupassen.

4.3  Anforderungen an die Verwendung
-keine-
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5 Kontrolle in Betrieb befindlicher Gerite

5.1 Unterlagen fiir die Priifung
Die eingespeicherten und gesicherten Daten miissen dokumentiert und durch das zustan-
dige Eichamt abgezeichnet sein.

5.2  Spezielle Priifeinrichtungen oder Software
-keine-

5.3 Identifizierung

Zur |dentifizierung der Software, sowie der eichrelevanten Gerateparameter miissen die in
Abbildung 17 gezeigten Menlpunkte aufgerufen werden.

Menii

b

Diagnose

y

Geréteinfo

Seriennummer
' Messstellenbezeichnung |
i i

| Firmwareversion

i Firmware CRC

W&M Konfig. CRC
Abbildung 17: Software und Geriteinformationen

5.4 Kalibrier- und Justierverfahren

Der aktuell angezeigte Fullstand auf dem Display des Messgerits soll mit einer manuellen
Handpeilung verglichen werden.



KBS

) itatsh
Physikalisch-Technische Bundesanstait a2
Nationales Metrologieinstitut

Seite 18 der Baumusterpriifbescheinigung DE-17-M-PTB-0073, Revision 6 vom 30.04.2024
Page 18 of the Type-examination Certificate DE-17-M-PTB-0073, Revision 6 dated 30.04.2024
6 Sicherungsmafnahmen

Gerateeinstellungen

Nach der Verriegelung des Gerats durch SchlieRen des Eichschalters sind einige Parameter
nicht mehr editierbar. Einstellungen, bzw. Uberpriifung der eichrelevanten Parameter sind
vor der Verriegelung des Geréts vorzunehmen.

Menii --> Setup

Parameter Wert Beschreibung
Einheit Voreinstellung verifizieren |Auswahl voreingestellter Einheiten
Rohrdurchmesser verifizieren |Durchmesser des Schwallrohrs
Abstand vom Referenzpunkt zum Nullpunkt
Leerabgleich verifizieren |(Tankboden oder Bezugsplatte).

Bestimmt den Abstand vom Referenzpunkt
der Handpeilung zum Nullpunkt (Tankboden
Tank Referenz Hohe verifizieren |oder Bezugsplatte).

Wenn der gemessene Fiillstand nicht mit dem
Wert aus einer Handpeilung libereinstimmt:
Fllstand setzten verifizieren |Richtigen Wert hier eingeben.

Menii --> Setup --> Erweitertes Setup--> Anzeige

Parameter Wert Beschreibung
Messwert wahlen, der auf der Vor-Ort-
Anzeige 1. Anzeigewert tank level |Anzeige dargestellt wird

Menii --> Setup --> Erweitertes Setup --> System Einheiten
Langeneinheit mm oder m |Einheit fiir LingenmaR der Nennweite wéhlen

Menii --> Diagnose --> Geriteinfo

Firmwareversion verifizieren |Zeigt installierte Geritefirmware-Version
Resultat der zyklischen

Firmware CRC verifizieren [Redundanziiberpriifung (CRC) der Firmware.
Ergebnis der zyklischen Redundanzpriifung

W&M Konfiguration verifizieren |(CRC) der W&M-Parameter.

Abbildung 18: Geriteeinstellungen die vor der Verriegelung zu priifen sind

Abbildung 18 zeigt einen Uberblick tber die Geréateeinstellungen, die vor Versiegelung des
Gerats vorzunehmen sind.
Die Navigation durch das Geratement erfolgt tiber die in Abbildung 23 dargestellten Tasten.
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6.1. Mechanische Siegel

Die mechanische Versiegelung des Radars NMR8x erfolgt durch das Anbringen einer
Plombe an den in Abbildung 19 gezeigten Stellen am Gehé&use.

Abbildung 19: mechanische Versiegelung am Gehiuse

Die mechanische Versiegelung des Radars NMR8x sieht zum einen den Schutz des elektri-
schen Anschlussraumes, zum anderen die Ausrichtung des Gerats am Einbauort vor. Durch
das Anbringen der Plomben wird ein unerlaubter Eingriff an diesen Stellen durch deren Zer-
stérung deutlich gemacht.
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6.2  Elektronische Siegel
Die Versiegelung des Radars NMR8x erfolgt tiber den in Abbildung 20 gekennzeichneten
Schreibschutzschalter (WP).

2.5 Nm (1.84 Ibf ft)

Abbildung 20: Versiegelung durch Umlegen des Eichschalters

Nach Umlegen des Schalters werden eichrelevante Parameter im Gerét gesperrt. Diese
sind dann nur noch lesbar und kénnen nicht mehr verandert werden. Eine Information tber
den Gerétestatus (verriegelt oder nicht verriegelt) wird in der Kopfzeile des Displays ange-
zeigt.

Nach erfolgreicher Versiegelung des Geréts erscheint auf dem Display das in Abbildung 21

gezeigte Symbol.
1
L

XXXXXXXXX i
20.50
XX

Abbildung 21: Information iiber Geritestatus

XX
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i Kennzeichnungen und Aufschriften

7.1 Informationen, die dem Gerit beizufiigen sind
* Betriebsanleitung(en)

7.2 Kennzeichen und Aufschriften

Die Bezeichnungen und Aufschriften sind entsprechend MessEV unter §15 beschrieben

Das Zusatz-Typenschild wird, wie in Abbildung 22 gezeigt mit einer Plombe am Gehause
des Messgeréats angebracht.

e

W ires

| Draht
tead-sealing 7/
Yerplombung

Zusétzliches
*—— Typenschild
mit Plombe

Abbildung 22: Position des zusitzlichen Typenschildes am Gerit

1 Entfallt ab der 6. Revision
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8 Abbildungen

Taste Bedeutung

o = g Minus-Taste
0 Bewegt in einer Auswahlliste den Markierungsbalken nach oben.

ADOIENZa

=% - Plus-Taste
-) ' Bewegt in einer Auswahlliste den Markierungsbalken nach unten.

ADDIBAZE

Enter-Taste

= ®» Kurzer Tastendruck: Offnet das ausgewihlte Ment, Untermenit oder
LoJ den Parameter.

acczenze | @ Fiir Parameter: Wird die Taste 2 s lange gedriickt, ffnet sich der Hilfe-
text zur Funktion des Parameters (sofern vorhanden).

Escape-Tastenkombination (Tasten gleichzeitig driicken)
s Kurzer Tastendruck:

@ & - Verlasst die aktuelle Meniiebene und fithrt zur n&chst héheren
O C Ebene.
resTe - Wenn Hilfetext gedffnet: Schliefit den Hilfetext des Parameters.

= Wenn Sie die Tasten 2 s lange driicken, kehren Sie zur Messwertan-
zeige (‘Standardansicht’) zurtick.

Abbildung 23: Tasten zur Navigation im Menii
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Weitere
Messwert-
aufnehmer

Modbus

Host-System

Weitere
Messwert-
aufnehmer

Sakura V1

Host-System

Weitere
Messwert-
aufnehmer

Whessmatic WM550

Host-System

Weitere
Messwert-
aufnehmer

Modbus

Protokoll-
umsetzer'

Host-System

*Endress+Hauser Gauge Emulator (GE/GE188)

NMR8x

Abbildung 24: Systemiibersicht Radar NMR8x
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Enclosure stainless steel or aluminium Enclosure plasllc

0 MW6x1.5
2 G2
1) NPT1/27 according to B1.20.1
&) cover clamp (Exib, Exnd)

5) M12 connectar remote display

Speciticat ien Matter il

z“:“u n:mu uu m m |E}@_'§ """'-

Assembly drawing remote display DKX0O1 |

Oluu pressure equalizer
Lind plug in alternativ

3&1&21 0000JAA

1 T 7 — ] T I X o | 3 I B I —E;”Im—
Abbildung 25: Aufbau des Gehé&uses der wiederholenden Anzeige
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