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Kisa Caligtirma Talimatlari
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Akis icin bir pals/analog girige ve sicaklik/basing
icin iki RTD/analog girise sahip bir 6l¢im noktasi
icin buhar hesap makinesi
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9 EngyCal RS33

Bu talimatlar Ozet Kullanim Talimatlaridir,
cihaza iligkin Kullanim Talimatlarinin yerine
gecmezler.

Detayli bilgiler Kullanim Talimatlari ve ek
dokiimantasyon icerisinde yer alir.

Tiim cihaz versiyonlar i¢in kaynak:

= Internet: www.endress.com/deviceviewer

= Akill telefon/tablet: Endress+Hauser
Operations uygulamast

Endress+Hauser £Z1]
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Endress +Hauser (1]

H Order code:  [XXXXX-XXXXXX
1. (O) Ser.no.. I XXXXXXKXXXXX

Ext. ord. cd.: XXXXXXKCXX

I

Serial number

2. www.endress.com/deviceviewer

Endress+Hauser
Operations App

#Z Download on the
o App Store
ANDROID APP ON
P> Google Play
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Bu dokiiman hakkinda EngyCal RS33

1 Bu dokiiman hakkinda

1.1 Dokiiman fonksiyonu

Ozet Cahgtirma Talimatlar teslimatin kabul edilmesinden ilk devreye alma agsamasina kadar
tlim temel bilgileri icerir.

1.2 Semboller

1.2.1 Giivenlik sembolleri

Bu sembol sizi tehlikeli bir durum konusunda uyarir. Bu durumun giderilememesi, ciddi veya
6limcil yaralanma ile sonuglanacaktir.

A UYARI
Bu sembol sizi potansiyel bir tehlikeli durum konusunda uyarir. Bu durumun giderilememesi,
ciddi veya 6liimcil yaralanma ile sonu¢lanabilir.

A DIKKAT

Bu sembol sizi potansiyel bir tehlikeli durum konusunda uyarir. Bu durumun giderilememesi,
disiik veya orta siddette bir yaralanma ile sonuglanabilir.

Bu sembol sizi potansiyel bir zararli durum konusunda uyarir. Bu durumdan kaginilmamast,
Uriintin veya cevresindeki bir seyin hasar gérmesine neden olabilir.

1.2.2 Belirli bilgi tiirleri icin semboller

Sembol Anlami Sembol Anlami

izin verilen Tercih edilen

[zin verilen prosediirler, siiregler veya Tercih edilen prosediirler, siirecler veya
islemler. islemler.

Yasak ﬂ ipucu
Yasak olan prosediirler, siirecler veya Daha fazla bilgi oldugunu belirtir.
islemler.

Dokiimantasyon referansi Sayfa referansi

@ Grafik referansi i, &, 8. Adim serisi

L Adim sonucu > Gozle kontrol
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EngyCal RS33 Temel giivenlik talimatlar:

1.2.3 Elektrik sembolleri

- Dogru akim ~ Alternatif akim
~ Dogru akim ve alternatif akim | Topraklama baglantisi
= Operatér tarafindan topraklama
sistemiyle topraga baglanan toprakli
terminaldir.
1.2.4 Grafiklerdeki semboller
Sembol Anlami Sembol Anlam1
1,2,3,.. Par¢a numaralar1 i, &, B.. Adim serisi
AB,C, ... Gortintimler A-A,B-B, C-C, ... Bolumler
f Tehlikeli alan & Emniyetli alan (tehlikeli olmayan
alan)

2 Temel giivenlik talimatlar1

Cihazin giivenli bir sekilde calistirilmasi yalnizca Calistirma Talimatlar: okunmussa ve burada
bulunan gtivenlik talimatlarina uyuluyorsa garanti edilir.

2.1 Personel icin gereksinimler

Personel, isleriyle ilgili su gereksinimleri karsilamalidir:

» Egitimli kalifiye uzmanlar, bu iglev ve gorev icin gereken niteliklere ve ehliyete sahip
olmalidir.

» Tesis sahibi/operatérii tarafindan yetkilendirilmis olmaldir.

» Ulusal yasal diizenlemeler konusunda bilgi sahibi olmalidir.

» Calismaya baslamadan 6nce kilavuzdaki talimatlar ve tamamlayici dokiimantasyonun yani
sira sertifikalarin (uygulamaya bagl olarak) da okunup anlagilmasi gerekir.

» Talimatlara ve temel sartlara uyulmalidir.

2.2 Kullanim amaci

Buhar hesap makinesi buharin kiitle ve enerji akisini hesaplamak i¢in kullanilan bir akis
bilgisayaridir. Sebekeden gti¢ alan cihaz endistriyel ortamlarda kullanim amaciyla
tasarlanmugtir.

= Uretici hatali veya istenmeyen kullanim nedeniyle olusacak hasarlar ile ilgili sorumluluk
kabul etmez. Cihaz iizerinde herhangi bir diizenleme veya dedisiklik yapilamaz.
» Cihaz sadece kuruldugunda calistirilabilir.

Endress+Hauser 5



Urtin aciklamasi EngyCal RS33

2.3 Isyeri giivenligi

Cihaz lizerinde veya cihaz ile calisirken:
» Ulusal diizenlemelere uygun sekilde gereken kisisel koruyucu ekipmani giyin.

2.4 Calisma giivenligi

Cihazda hasar!
» Cihaz yalnizca saglam teknik kogulda ve gtvenli durumda ¢alistinlmalidir.
» Cihazn parazitsiz bir sekilde ¢alismasi operatériin sorumlulugundadir.

2.5 Uriin giivenligi
Bu iirtin en son gtvenlik gereksinimlerini karsilamak i¢in ileri miithendislik uygulamalarina

uygun sekilde tasarlanmis, test edilmig ve fabrikadan calistirilmasi gtivenlik bir durumda sevk
edilmisgtir.

2.6 IT giivenligi

Uretici garantisi sadece {irtin kuruldugunda ve Kullanim Talimatlarinda belirtildigi sekilde
kullanildiinda gegerlidir. Uriin iizerinde ayarlarin yanlighkla degistirilmesini engelleyen
givenlik mekanizmalar1 mevcuttur.

Uriin ve ilgili veri transferi i¢in ilave gtvenlik saglayan IT giivenligi énlemleri operatérler
tarafindan giivenlik standartlarina uygun sekilde uygulanmaldir.

3 Uriin agiklamasi
3.1 Uriin tasarimi

Buhar hesap makinesi, doymus veya kizgin buharl sistemlerde buharin kiitle ve enerji akigini
kaydetmek ve faturalandirmak icin kullanilir. Hesaplama sirasinda hacim akisl, sicaklik ve/
veya basing i¢in dl¢tilen proses degerleri baz alinir. Hesap makinesi, yaygin kullanilan tim akig
transmiterlerinin, sicaklik sensérlerinin ve basing sensérlerinin baglanmasi ve beslenmesi igin
uygundur.

Cihaz, buharin kiitle ve enerji akisini hesaplamak icin IAPWS IF97 standardini kullanir.
Burada, basing ve sicaklik giris dediskenleri buharin yogunlugunu ve entalpisini hesaplamak
icin kullanilir. Fark basing akis él¢limii kompanzasyonu ve sicaklik sensériintin hesap makinesi
ile elektronik olarak ayarlanmasi (sensor-transmiter eslesmesi), dinamik proses kogullarinda
bile son derece dogru ve giivenilir dl¢timler yapilmasini saglar. Saklanan veriler Ethernet IP,
Modbus veya M-Bus {izerinden uzaktan okunabilir.

6 Endress+Hauser



EngyCal RS33 Teslimatin kabul edilmesi ve Urliniin tanimlanmasi

4 Teslimatin kabul edilmesi ve iiriiniin tanimlanmasi

4.1 Teslimatin kabul edilmesi
Teslimatin alinmasi Gizerine:

1. Ambalajda hasar olup olmadigini kontrol edin.

= Tim hasari hemen treticiye raporlayin.
Hasarli bilegenleri takmayin.

2. Teslimat kapsamini sevk irsaliyesini kullanarak kontrol edin.
Isim plakasindaki verileri irsaliyedeki siparis 6zellikleriyle kargilagtirin.

4. Teknik dokiimantasyonu ve sertifikalar gibi diger tiim gerekli dokiimanlari eksiksiz
olduklarindan emin olmak icin kontrol edin.

ﬂ Kosullardan biri karsilanmazsa, tireticiyle iletisime gegin.

4.1.1 Uriin tanimlamasi

Cihaz asagidaki yontemlerle tanimlanabilir:

= Isim plakas: spesifikasyonlari

= [sim plakasindaki seri numarasini Device Viewer (www.endress.com/deviceviewer)
uygulamasina girin: Cihazla ilgili tiim bilgiler ve cihazla birlikte tedarik edilen teknik
dokiimantasyona iliskin bir genel bakis gortintiilenir.

= Isim plakasindaki seri numarasini Endress+Hauser Operations Uygulamasina girin veya isim
plakasindaki 2-D matris kodunu (QR kodu) Endress+Hauser Operations Uygulamast ile
taratin: cihaz ile ilgili tiim veriler ve cihazin Teknik Dokiimantasyonu gériintiilenir.

isim plakas1
Dogru cihaza sahip misiniz?

Isim plakasi size cihaza iliskin agagidaki bilgileri saglar:

= Uretici tanimlanmast, cihaz adlandirmasi

= Siparis kodu

= Genigletilmis siparis kodu

= Seri numarasl

= Etiket ismi (TAG) (opsiyonel)

= Teknik degerler, 6rn. besleme voltaji, akim titkketimi, ortam sicaklidy, iletisime 6zel veriler
(opsiyonel)

= Koruma derecesi

= Semboller ile onaylar

= Giivenlik Talimatlarina Referans (XA) (opsiyonel)

» Isim plakasi tizerindeki bilgileri siparis ile kargilagtirin.

Endress+Hauser 7



Montaj EngyCal RS33

Ureticinin ad1 ve adresi

Ureticinin adi: Endress+Hauser Wetzer GmbH + Co. KG
Ureticinin adresi: Obere Wank 1, D-87484 Nesselwang or www.endress.com
4.1.2 Saklama ve tasima

Saklama sicakligr: =30 ... +70 °C (=22 ... +158 °F)

Maks. 31 °C (87,8 °F) sicakliklarda en fazla 80 % olan bagil nem, 40 °C (104 °F) sicaklikta
dogrusal olarak 50 % bagil neme diiger.

ﬂ Cihaz1 depolama ve nakliye sirasinda darbelere ve dis etkilere karsi giivenilir bir sekilde
korunacak sekilde paketleyin. Orijinal paket optimum koruma saglar.

Depolama sirasinda asagidaki cevresel etkilerden kaginin:
= Dogrudan gunes 151J1

= Sicak nesnelere yakinlik

= Mekanik titresim

= Zarar verecek maddeler

5 Montaj

5.1 Montaj gereksinimleri

Uygun aksesuarlar ile saha muhafazasina sahip cihaz duvara montaj, boruya montaj, panoya
montaj ve DIN ray1 kurulumu i¢in uygundur.

Yoénlendirmesi ekranin okunabilirlidi ile belirlenir. Baglantilar ve ¢ikislar cihazin alt kismindan
digar1 verilir. Kablolar kodlu terminaller kullanilarak baglanir.

Calisma sicakligr araligi: =20 ... 60 °C (=4 ... 140 °F)
Daha fazla bilgiyi "Teknik veriler" bélimiinde bulabilirsiniz.

Yetersiz sogutma nedeniyle cihazda asir1 1Isinma
» Is1 birikmesini 6nlemek icin liitfen her zaman cihazin yeterince sogutulmasini saglayin.
Cihazin Ust sicaklik sinir aralifinda calistirilmasi ekranin ¢alisma émriini kisaltir.

8 Endress+Hauser



EngyCal RS33

Montaj

5.2 Boyutlar
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Montaj
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5.3 Cihazin montaji

53.1 Duvara montaj
1. Delinmis delikler icin montaj plakasini sablon olarak kullanin, boyutlar > @ 2, B 9

2. (Cihazi montaj plakasina baglayin ve 4 viday1 kullanarak yerine arkadan baglayin.

3. Montaj plakasini 4 vidayi kullanarak duvara baglayin.
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Montaj

EngyCal RS33

A0014170

Duvara montaj

|5

Panel montaji

5.3.2
1.

boyutlar - 3,810

’

Panel kesimini gereken élciilerde yapin

A0014172

Panel montajt

®6

muhafazaya baglayin.

Contay1 (parca 1)

11

Endress+Hauser



Montaj EngyCal RS33

A0014173

7 Panoya montaj icin montaj plakasinin hazirlanmast

Dis a¢ilmig cubuklari (parca 2) montaj plakast icerisine vidalaymn (boyutlar
> 82 B9).

8  Panel montaji

Cihaz1 6nden pano kesiti icerisine dogru ittirin ve montaj plakasini verilen 4 viday1
kullanarak cihaza arkadan baglayin (parca 3).

5. Disli cubuklarn sikistirarak cihazi yerine baglayin.

12 Endress+Hauser



EngyCal RS33 Montaj

53.3 Destek ray1/DIN ray1 (EN 50 022'ye gore)

1.
9 DIN rayt montajt icin hazirlik
DIN ray1 adaptériind (parca 1) verilen vidalar: (parca 2) kullanarak cihaza baglayin ve
DIN ray1 klipsini agin.

2.

A0014177

10  DIN raya montaj

Cihazi DIN rayina énden baglayin ve DIN ray1 klipsini kapatin.

Endress+Hauser 13



Montaj EngyCal RS33

5.3.4 Boru montaji

1.
11  Boruya montaj icin hazirlik
Celik kayiglart montaj plakasi (boyutlar > ® 2, B 9) icerisinden ¢ekin ve bunlari
boruya baglayin.

2.

A0014179

12 Boru montajt

Cihazi verilen 4 viday1 kullanarak montaj plakasindaki yerine baglayin.

14 Endress+Hauser



EngyCal RS33 Montaj

5.4 Sicaklik sensérii/sensérleri icin kurulum talimatlar

'AD008603
13 Swcaklik sensérleri icin kurulum tipleri

A - BKiigiik kesit alanina sahip boru hatlart i¢in sensor ucu borulama eksenine veya biraz 6tesine (<L)
ulagmalidir.
C - D Egimli yonlendirme.

Termometrenin kurulum derinligi 6l¢iim dogrulugunu etkiler. Kurulum derinligi yetersizse,
proses baglantisi ve hazne duvari aracilidiyla 1st iletimi nedeniyle dl¢timde hatalar meydana
gelebilir. Bu nedenle bir boru igerisine kurulum icin tavsiye edilen kurulum derinligi ideal
olarak boru capinin yarisina denk gelir.

= Kurulum yerleri: Borular, tanklar veya tesisteki diger yerler
= Minimum daldirma derinligi = 80 ... 100 mm (3,15 ... 3,94 in)
Daldirma derinligi termovel capinin en az 8 Katina karsilik gelmelidir. Ornek: Termovel cap1
12 mm (0,47 in) x 8 =96 mm (3,8 in). Standart 120 mm (4,72 in) daldirma derinligi
Oneririz.
ﬂ Diisiik nominal ¢aplara sahip borular i¢in termovelin ucunun proses igerisine dogru
yeterince uzandigindan emin olun, bu sayede boru eksenini gegecek sekilde girinti yapar
(» ® 13, B 15, parca A ve B). Bir bagka ¢6ztim de ¢apraz kurulum olabilir
(» ® 13, B 15, parca C ve D). Daldirma uzunlugu veya kurulum derinligini belirlemek
icin termometrenin veya 6l¢tilecek tiriiniin tim parametreleri dikkate alinmalidir (6rn.
akis hizi, proses basinc).

EN1434-2 (D) kurulum o6nerilerine de bakin, Sekil 8.

Detayli bilgi: BAO1915T

Endress+Hauser 15



Elektrik badlantist EngyCal RS33

5.5 Basing 6l¢iim hiicresi kurulum talimatlar:

A0014527

14 Buharlarda basing élgtimii icin 6l¢iim diizeni

1 Basing élgiim hiicresi
Kapatma cihaz
U-sekilli su cebi
O-sekilli su cebi

W N

® Basing 6lctim hiicresini bir sifon ile musluk noktasinin tizerine monte edin.
Sifon, sicakligi neredeyse ortam sicakligiyla ayni seviyeye diistrir.
= Devreye alma dncesinde sifonu swvi ile doldurun.

6 Elektrik baglantisi

6.1 Baglant1 gereksinimleri

A UYARI

Tehlike! Elektrik voltaji!
» Cihazdaki tiim baglantilarin enerji kesildikten sonra yapilmasi gerekmektedir.

A\ DIKKAT

Verilen ek bilgilere dikkat edin

» Devreye alma 6ncesinde besleme voltajinin isim plakasi tizerindeki spesifikasyona karsilik
geldiginden emin olun.

» Bina tesisatlari icin uygun bir sivi¢ veya gli¢ devre Kesici tedarik edin. Bu sivi¢ cihazin
yakininda olmali (kolayca ulagilabilmelidir) ve devre kesici olarak igsaretlenmelidir.

» Gii¢ kablosu i¢in bir asir1 yiik koruma elemani (anma akimi < 10 A) gereklidir.

Buhar hesap makinesi ve ilgili sicaklik sensérlerini kurmak icin EN1434 Kisim 6'ya uygun
sekilde genel kurulum talimatlarini inceleyin.

16 Endress+Hauser



EngyCal RS33 Elektrik baglantisy

6.2 Cihazin baglanmasi

AR

oy +~U +\I

!

l @ @ R|R| R|R| |[L/HN/A
| 1] 5] 6]2]52]53] [10[11]50]51] 13]14)[23] 24
T Warm Flow Relay 1 Relay 2 Power

supply
RTD or 0/4...20 mA Pulse or 0/4...20 mA

1+ 1- 2+ 2- + - 1+ 1- 2+ 2- + -
| 3| 7] 8] 4|s54]55] [60]61]62|63] [70]71] |80[81|82]81] [90]91]

T Cold/Pressure 2x Open Col. 1/Pulse Out 2x Digital In LPS
RTD or 0/4...20 mA

A0022341

15  Cihazin baglant: semast

Terminal atamasi

ﬂ s [s1 farki /T olmasi durumunda, T yogusmasi icin sicaklik sensérii T Sicak terminallerine
ve T buhari i¢in sicaklik sensorii T Soguk terminallerine baglanmalidir.
s [s1 farki /T olmasi durumunda, T yogusmasi icin sicaklik sensérii T Sicak terminallerine

baglanmalidir.
Terminal Terminal atamasi Girigler
1 + RTD gti¢ beslemesi Sicaklik buhari
;5 "RTD g beslemest (Opsiyonel RTD veya akim girisi)
5 + RTD sensori
6 - RTD sensori
52 +0/4 ... 20 mA giris
53 0/4 ... 20 mA giris icin sinyal topraklamasi
3 + RTD gti¢ beslemesi Basing (buhar)
4 - RTD gti¢ beslemesi
7 + RTD sensori
8 - RTD sensori
54 +0/4 ... 20 mA giris
55 0/4 ... 20 mA giris icin sinyal topraklamasi

Endress+Hauser 17



Elektrik badlantist EngyCal RS33

10 + pals girisi (voltaj) Akig
(Opsiyonel pals veya akim girisi)
11 - pals girisi (voltaj)
50 +0/4 ... 20 mA veya akim palst (PFM)
51 0/4 ... 20 mA giris akig1 i¢in sinyal topraklamasi
80 + dijital girig 1 (sivig girisi) = Tarife sayaci 1 baglat
= Zaman senkronizasyonu
81 - dijital girig (terminal 1) = Cihaz kilitle
82 + dijital giris 2 (sivig girisi) = Tarife sayaci 2 baglat
= Zaman senkronizasyonu
81 - dijital girig (terminal 2) = Cihaz kilitle
Cikislar
60 + pals cikist 1 (agik kollektor) Enerji, hacim veya tarife sayacl.
Alternatif: limitler/alarmlar
61 - pals gikisi 1 (agik kollektor)
62 + pals cikist 2 (agik kollektor)
63 - pals gikist 2 (agik kollektor)
70 +0/4 ... 20 mA/pals ¢ikist Mevcut degerler (6rn. gii¢) veya
sayag degerleri (6rn. enerji)
71 -0/4 ... 20 mA/pals ¢ikisi
13 Role normalde agik (NO) Limitler/alarmlar
14 Role normalde agik (NO)
23 Roéle normalde agik (NO)
24 Role normalde agik (NO)
90 24V sensor gug beslemesi (LPS) 24 V giig beslemesi
(6rn. sensor gli¢ beslemesi igin)
91 Gii¢ beslemesi toprak
Gii¢ beslemesi
L/+ ACigin L
DCigin +
N/- ACicin N
DC igin -

18 Endress+Hauser



EngyCal RS33 Elektrik baglantisy

6.2.1 Muhafazanin ac¢ilmasi

A0014071

16  Cihazin muhafazasinin agilmast

1 Terminal belirleme etiketi
2 Terminaller

Endress+Hauser 19
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EngyCal RS33

6.3 Sensérlerin baglanmasi
6.3.1 Akis

Harici gii¢ beslemesine sahip akis sensérleri

A
—

10

11

+
=<
+
Ul
(@]

PFM

17  Bir akis sensoriiniin baglanmast

A Voltaj palslart veya EN 1434 Tip IB, IC, ID, IE dahil kontak sensorleri
B Akim palslar
C  0/4ile 20 mA arast sinyal

A0013521

Buhar hesap makinesi araciligiyla gii¢ beslemesine sahip akis sensorleri

A B
+ +
90 90
B 91 + v d — 91
PFM
+ 50 - —— 50
vy
PFM
T - L— 51 L—— 51
18  Aktif akis sensérlerinin baglanmast
A 4 telli sensor
B 2 telli sensér
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Elektrik baglantist

Pals cikisina sahip akis sensorleri icin ayarlar

Voltaj palslar1 ve kontak sensoérleri icin giris EN1434'e gére farkl tiplere ayrilmigtir ve
anahtarlama kontaklari icin bir gii¢ besleme saglar.

cikisi

Akis sensoriiniin pals

Rx33'deki ayar

Elektrik baglantisi

Not

"

Mekanik kontak

25 Hz degerine
kadar pals ID/IE

A

10

T Tlll

A Sensér
B Rx33

A0015354

Bir alternatif
olarak 25 Hz
degerine kadar
'Pals IB/IC+U"
secilmesi
mimkindr.
Kontak ile akim
akis1 sonrasinda
daha dusiiktir
(yakl. 0,05 mA,
yakl. 9 mA
yerine). Avantaj:
daha diisiik gtig
tiiketimi,
dezavantaj:
parazitlere karsi
daha diigiik
koruma.

Acik kollektér (NPN)

25 Hz degerine
veya 12,5 kHz
degerine kadar
pals ID/IE

10

[T

A Sensdr
B Rx33

A0015355

Bir alternatif
olarak "Pals IB/IC
+U" secilmesi
mimkindr.
Transistor ile
akim akis1
sonrasinda daha
dugtiktir (yakl.
0,05 mA, yakl.
9 mA yerine).
Avantaj: daha
distk giig
tiiketimi,
dezavantaj:
parazitlere karsi
daha diisiik
koruma.

Aktif voltaj

D e

Pals IB/IC+U

10

A Sensér
B Rx33

A0015356

Anahtarlama egik
dederi 1 Vile 2 V
arasindadir

Endress+Hauser
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AKkis sensoriiniin pals Rx33'deki ayar Elektrik baglantisi Not
cikast
Aktif akim Pals 1 5 Anahtarlama egik
A B degeri 8 mA ile
13 mA
arasindadir
lo
51
A0015363
A0015357
A Sensér
B Rx33
NAMUR sensorii 25 Hz dederine 10 Kisa devre veya
(EN60947-5-6e gore) | veya 12,5 kHz A B hat kesintisi igin
degerine kadar bir izleme
pals ID/IE gergeklesmez.
11
A0015359

A Sensor
B Rx33

Voltaj palslari ve transmiterler Sinif IB ve ICye géredir

(dugtk anahtarlama esikleri, kiigiik akimlar)

< 1V Dustik seviyeye karsilik gelir
> 2 V Yiiksek seviyeye karsilik gelir
U maks 30V, Uytikstiz: 3 ...6 V

Hareketli kontaklar,
gli¢ transmiterleri

Daha yiiksek akimlar ve gii¢ beslemeleri i¢in Sinif ID ve

IEye uygun transmiterler

< 1,2 mA Diisiik seviyeye karsilik gelir
> 2,1 mA Yiiksek seviyeye kargilik gelir
Uytksiz: 7 ...9V

6.3.2 Sicaklik

RTD sensorlerinin
baglanmasi

A = 2-telli baglant
B = 3-telli baglant1
C = 4-telli baglanti

icerisinde

Terminaller 1, 2, 5, 6: sicaklik
Terminaller 3, 4, 7, 8: sicaklik

A C .
13

C 5 7

6 8*

C C 2 4*

A0014529

* sadece 1s1 farki /T ile enerji hesaplamast durumunda kullanin, sicaklik sensérii buhar

22
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Elektrik baglantist

iTEMP sicaklik transmiteri
baglantisi

+——90 90**

91 91**
- % 52 54** 4+—— 52 54**
53 55** -————————— 53 55%*

A = transmiterin harici gii¢ beslemesi olmadan,

B = transmiterin harici gii¢ beslemesi ile,

** sadece 1s1 farki /T ile enerji hesaplamasi durumunda kullanin, sicaklik sensérii buhar
icerisinde

Terminaller 90, 91: transmiter gii¢ beslemesi

Terminaller 52, 53: sicaklik girisi

ﬂ En yiiksek seviyede dogruluk saglamak icin RTD 4-telli baglanti kullanilmasini éneririz,
ciinki bu sensérlerin montaj konumu veya baglanti kablolarinin hat uzunlugu nedeniyle
olusan 6l¢iim hatalarini telafi eder.

6.3.3 Basing

Basing 6l¢iim hiicresi
baglantisi

91
S s
55 -— 55

A = buhar hesap makinesi aracilidiyla gii¢ beslemesine sahip 2-telli sensér
B = harici gli¢ beslemesine sahip 4-telli sensér

Terminaller 90, 91: transmiter gii¢ beslemesi

Terminaller 54, 55: basing

A0015152

Endress+Hauser
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6.4 Cikislar

6.4.1 Analog cikis (aktif)

Bu ¢ikis bir 074 ... 20 mA akim ¢ikisi veya bir voltaj pals ¢ikisi olarak kullanilabilir. Cikig
galvanik olarak yalitimlidir. Terminal atama, - 17.

6.4.2 Réleler
iki réle hata mesajlar veya bir limit ihlali olmasi halinde degistirilebilir.
Réle 1 veya 2 Ayar > Gelismis ayar - Sistem - Hata anahtarlamasi altindan secilebilir.

Limit degerleri Ayar > Gelismis ayar - Uygulama - Limitler altindan atanabilir. Limit
dederleri icin olasi ayarlar Calistirma Talimatlar'nin "Limitler" bélimiinde agiklanmistir.

6.4.3 Pals cikis1 (aktif)

Voltaj seviyesi:
s 0... 2 V Dlstiik seviyeye karsilik gelir
s 15 ... 20 V Yiiksek seviyeye karsilik gelir

Maksimum cikis akimi: 22 mA

6.4.4 Acik kollektor cikisi

Iki dijital ¢ikis durum veya pals cikiglar olarak kullanilabilir. Yandaki mentilerden secimi yapin
Ayar - Gelismis ayar veya Uzman - Cikislar> Acik kollektér

6.5 lletigim

ﬂ USB arayuzii her zaman aktiftir ve diger araytizlerden bagimsiz sekilde kullanilabilir.
Birden fazla opsiyonel arayiiz i¢in paralel ¢calisma, érn. endiistriyel haberlesme sistemi ve
Ethernet, miimkiin dedildir.

6.5.1 Ethernet TCP/IP (opsiyonel)

Ethernet araytizii galvanik olarak yalitilmistir (test voltaji: 500 V). Standart bir ara baglanti
kablosu (6rn. CAT5E) Ethernet arayiiziini baglamak i¢in kullanilabilir. Bu amag i¢in kullanilan
6zel bir kablo rakoru vardir ve bu kullanicilarin muhafaza icerisinden énden sonlandirilmig
kablolar1 ydnlendirmesine imkan tanir. Ethernet araytizii araciligiyla cihaz bir gébek veya bir
sivi¢ kullanilarak ya da dogrudan ekipmana baglanabilir.

= Standart: 10/100 Base T/TX (IEEE 802.3)
= Soket: RJ-45
= Maks. kablo uzunlugu: 100 m
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= 8
©
=
S S D A
/=
= o5

I
— | =
1
=

A0014600

19  Ethernet TCP/IP, Modbus TCP baglantist

1  Ethernet, RJ45
2 Ethernet kablosu i¢in kablo girisi

6.5.2 Modbus TCP (opsiyonel)

Modbus TCP arayiizii dl¢tlen tim dederleri ve proses dederlerini iletmek icin daha yiiksek
seviye sistemlere cihazi baglamak icin kullanilir. Modbus TCP arayiizii fiziksel olarak Ethernet
arayizil ile aymdir > ® 19, B 25

ﬂ Cihaz sadece bir Modbus master'dan okunabilir.

Modbus kayit haritasi icin ayrintili bilgi: www.endress.com

6.5.3 Modbus RTU (opsiyonel)

Modbus RTU (RS-485) arayiizii galvanik olarak yalitimlidir (test voltaji: 500 V) ve 6l¢iilen tim
dederleri ve proses degerlerini iletmek amaciyla cihazi daha yiiksek seviye sistemlere
baglamak i¢in kullanilir. Muhafaza kapadindaki bir 3-pimli takilabilir terminal ile baglanir.
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- N
R,
- 49—t RxD/TxD (+) |:[
| RxD/TxD (-) '

further instrumentation

20  Modbus RTU baglantist

6.5.4 M-Bus (opsiyonel)

AD047099

M-Bus (Olgiim Cihaz Bus) arayiizii galvanik olarak yalitimhdir (test voltaji: 500 V) ve él¢iilen
tlim degerleri ve proses dederlerini iletmek amaciyla cihazi daha yiiksek seviye sistemlere
baglamak i¢in kullanilir. Muhafaza kapadindaki bir 3-pimli takilabilir terminal ile baglanir.

Master

[l

further instrumentation

21  M-Bus baglantist

6.6 Baglanti sonrasi kontrolii

A0047100

Cihazin elektrik tesisatinin tamamlanmasindan sonra asagidaki kontrolleri gergeklestirin:

Cihaz durumu ve teknik 6zellikler Notlar
Cihaz veya kablo hasarli mi1 (gézle kontrol)? -
Elektrik baglantisi Notlar

Besleme voltaji isim plakasindaki bilgilere uygun mu?

100 ... 230 V AC/DC (+10 %) (50/60 Hz)
24V DC (-50 % / +75 %)
24V AC (£50 %) 50/60 Hz

Monte edilen kablolarin gerginligi alinmig m1?

Gii¢ beslemesi ve sinyal kablolari dogru sekilde baglanmis mi1?

Muhafaza tizerindeki kablo semasina bakin

26
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7 Calistirma secenekleri

7.1 Calistirma seceneklerine genel bakis

Buhar hesap makinesi calistirma tuglari kullanilarak veya 'FieldCare" calistirma yazilimi
yardimiyla yapilandirilabilir.

Calistirma yazilimi, arayiiz kablosu ile birlikte, bir siparis opsiyonu olarak mevcuttur, 6rn.
temel teslimat kapsamina dahil degildir.

Parametre konfigiirasyonu, cihazin bir yazma koruma sivici > 8 28, kullanic1 kodu veya
dijital giris ile kilitlenmesi halinde kilitlenir.

Detaylar i¢in Kullanim Talimatlar’ndaki "Erisim korumas:" kismina bakin.

7.2 Ekran ve calistirma elemanlar

1| 5

\\o

//o

2 /
4
@
uss

T3

A0013444

Yesil LED, "Calisma"

Kirmuzi LED, "Hata mesajt"
Konfigtirasyon icin USB baglantist
Calistirma tuslart: -, +, E

22 Cihazin ekran ve ¢alistirma elemanlart
1
2
3
4
5 160x80 nokta matris ekran

ﬂ Voltaj mevcutsa yesil LED, bir alarm/hata olmasi halinde kirmizi LED. Cihaza enerji
verildiginde yesil LED her zaman yanar.

Yavag yanip sénen kirmizi LED (yakl. 0,5 Hz): Cihaz bootloader moduna ayarlanmigtir.

Hizli yanip sénen kirmizi LED (yakl. 2 Hz): Normal ¢alismada: bakim gereklidir. Uretici
yazilim giincellemesi sirasinda: veri iletimi devam etmektedir.

Kirmizi LED yani kaliyorsa: Cihaz hatasi.
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7.2.1 Calistirma elemanlar:

3 calistirma tusu, "-", "+", "E"

Esc/Geri fonksiyonu: "-" ve "+' izerine ayni anda basin.

Enter/Girig onayla fonksiyonu: "E' iizerine basin

Yazma korumasi sivici

e
()
[N ——
1
A0015168
23 Yazma korumast sivici
1 Muhafaza kapaginin arkasindaki yazma koruma sivici
7.2.2 Ekran
1 2
Group 1 Group 2
F M
¥3:.3ku 0.1tk
zE Temp.
69461,1 kih 1709 -C
ZH 1]
83.0+ 5.2 bar Cal

A0014533
24 Buhar hesap makinesi ekrant (6rnek)

1 Grup 1 ekran
2 Grup 2 ekran
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7.2.3 "FieldCare Device Setup" calistirma yazilimi
FieldCare Device Setup yazilimini kullanarak cihazi yapilandirmak icin USB arayiizii ile cihazi
bilgisayariniza baglayin.
Cihazin baglanmasi
1. FieldCare baslatin.
Cihaz1 USB ile bilgisayara baglayin.
Dosya/Yeni meniisiinde proje olusturun.
Haberlesme DTM secin (CDI Haberlesme USB).
Cihaz ekleyin EngyCal RS33.

Baglan iizerine tiklayin.

& B B B B B

Parametre konfigtirasyonunu baslatin.

Cihaza ait Calistirma Talimatlari icinde agiklandidi sekilde cihaz konfigiirasyonuna devam
edin. Ayar meniisiinlin tamamyi, 6rn. bu Kullanim Talimatlarinda listelenen parametrelerin
timd, FieldCare Device Setup icerisinde de bulunabilir.

Cikislarin ve rolelerin tanimsiz bir sekilde anahtarlanmasi
» FieldCare ile konfigiirasyon sirasinda cihaz tanimsiz durumlara girebilir! Bu durumlar,
cikiglarin ve rélelerin tanimsiz bir sekilde anahtarlanmasina neden olabilir.

7.3 Calisma meniisiiniin yapisi ve fonksiyonu

Calistirma matrisi ile ilgili komple bir genel bakis, yapilandirlabilir parametrelerin timi dahil,
Kullanim Talimatlarrnin ekinde bulunabilir.

Dil Mevcut tiim calistirma dillerini iceren secim listesi. Cihazin dilini
segin.
Ekran/calisma meniisii = Ekran i¢in grubu secin (otomatik degisir veya sabit ekran grubu)

= Ekran parlakhgini ve kontrastini ayarlayin
= Kaydedilen analizler ekrani (giin, ay, y1l, fatura tarihi, toplam)

Ayar meniisii Cihazin hizli devreye alinmast i¢in parametreler bu ayar igerisinde
yapilandirilabilir. Gelismis ayar cihaz fonksiyonunu yapilandirmak
icin gereken tiim parametreleri igerir.

= Birimler Hizli devreye alma icin
= Pals degeri, deger parametreler

= Tarih ve saat

= Basing

Gelismis ayar (cihazin temel ¢aligmast igin gerekli olmayan ayarlar)

Ozel ayarlar ayni zamanda "Uzman" meniisiinden yapilandirilabilir.
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Hata teghisi meniisii Hizli cihaz kontroli i¢in cihaz bilgileri ve servis fonksiyonlari.

= Hata teghisi mesajlar ve listesi
= Qlay giinluagu

= (ihaz bilgileri

= Simiilasyon

= Olgiilen degerler, gikiglar

Uzman meniisii Uzman meniisti hassas ayar ve servis fonksiyonlar: dahil olmak
tizere cihazin ¢alisma pozisyonlarinin tiimiine erisim sunar.

= Direct Access ile dogrudan parametreye atlayin (sadece cihazda)
= Servis parametrelerini gérinttlemek icin servis kodu (sadece
bilgisayar caligtirma yazilimi ile)

Sistem (ayarlar)

Girigler

Cikislar

Uygulama

Hata teshis

8 Bakim
Cihaz icin 6zel bir bakim isi gerekli dedildir.

8.1 Temizlik

Cihazi temizlemek icin temiz, kuru bir bez kullanilabilir.
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