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VICOTEC450

Symboles d'avertissements

Danger (général)

Dangers dus aux courants électriques

> >

Danger di au rayonnement laser

Degré d'avertissement/Glossaire de la
signalisation

DANGER
Danger immédiat pour I'hnomme avec conséquence certaine de
Iésion grave ou de mort.

AVERTISSEMENT
Danger pour I'nomme avec conséquence possible de Iésion grave ou
de mort.

ATTENTION
Danger avec conséquence possible de Iésion plus ou moins grave.

IMPORTANT
Danger avec conséquence possible de dommage matériel.

Symboles des remarques

Information technique importante pour cet appareil

@ ——D

+1 Information complémentaire

Remarque sur une information se trouvant a un autre
+13 _
endroit

Endress+Hauser

MANUEL D'UTILISATION
8030654/AE00/V2-3/2014-06



SOMMAIRE

1 Informations importantes.................................... 7
1.1 Les dangers les plus importants . .. ... e 8
1.1.1 Risques dus au matériel électrique. ... 8
1.1.2 Danger en raison de SOUrCE [asSer ... ...ttt e i et 8
1.2 Utilisation CoNforme . ... o i e e e e 8
1.3 Responsabilité de l'utilisateur ...t e e e 9
1.3.1 =T 01T = L1 =T 9
1.3.2 Prescriptions de sécurité et mesures de protection ..............ciiiin.... 9
1.4 Utilisation du VICOTEC450 pour des taches concernant la sécurité (détection
d'incendie et transmission de l'information) ........... ... . i i 10
2 Description produit ......................... . 11
2.1 Mode opératoire du VICOTECAB0 .. ..ottt ettt 12
2.1.1 Principe de fonctionnement ........ ... i i 12
2.1.2 Principe de mesure de la lumiére diffusée .......... ... . ... 14
2.1.3 Temps d'amortisSsemeENt . . ... 15
2.1.4 Contrble du fonctionnement . ... ... . i e 15
2.2 Composants de l'appareil . ... e e 17
2.2.1 Vue d'ensemble du SYStEME . ...ttt 17
2.2.2 Communication entre unité de mesure et unité de commande ................ 18
2.2.3 Unite de mesure VCME . ... ..o i e 18
2.2.4 Unité de commande MCU ... ..ottt e e 22
2.2.5 Kits de fixation ... .. e 26
3 Montage et installation............................................ 27
3.1 Projet . oo e e 28
3.1.1 Etapes de planification . .. ....vuo et 28
3.1.2 Définition des emplacements de mesure et de la disposition des unités de
mesure dans le tunnel ... ... e 28
3.1.3 Emplacements de montage. .. ...ttt e 30
3.14 Tuyau d'aspiration et tuyau d'évacuation. ...ttt i, 30
3.1.5 Cable de laiSon ... ... e e 31
3.2 MONEAEE ..ottt e e 32
3.2.1 Montage de I'UNité de MESUIE ...ttt i e e 32
3.2.2 Montage de la prise d'air avec grille de protection .................cvunn.. 34
3.2.3 Monter I'unité de commande MCU avec son boitier mural .................... 35
3.24 Montage de l'option boitier de connexion ...ttt 36
3.2.5 Installer la sonde de température de l'option mesure de température ......... 36
3.3 INStallation ... .. o e 37
3.3.1 GENEralites, CONAITIONS . . ot ottt e e e e e e e e 37
3.3.2 Raccorder l'unité de commande dans son boitiermural ...................... 38
3.3.3 Raccorder l'unité de commande enrack 19”7 ... ... ittt 43
3.3.4 Raccorder 1es UNit€s de MESUIES. ...ttt ettt et 46
3.3.5 Terminaison de la li@ison VCME - MCU . ... ... i e 48
3.3.6 AdrESSAEE DUS . .ottt 49
4 MANUEL D'UTILISATION EndrESS+Hauser

8030654/AE00/V2-3/2014-06



SOMMAIRE

4.1
411
4.1.2
4.1.3
4.1.3.1
4.1.3.2
4133

4.1.3.4
4.1.4
4.1.5

4.2
4.2.1
4.2.2
4.2.3
4.2.4
4.2.5
4.2.6
4.2.7
4.2.8
4.2.9
4.2.10
4.2.11
4.2.12

4.3
4.3.1
43.1.1
4.3.1.2
43.1.3

4.3.2
43.2.1
4.3.2.2

4.4
4.4.1
4.4.2
4.4.3
4.43.1
4.4.3.2

4.4.4

5.1

5.2

5.2.1
5.2.2
5.2.3
5.2.4

5.3

Endress+Hauser

Mise en service et paramétrage .................................. 51
PrinCipes de base .. ... . o e 52
GeNEIalItBS . . . o e 52
Installer le programme d'utilisation et de paramétrage SOPASET.............. 52
Etablir Ies connexions & 'apPareil . .....ou oo 54
Configuration de l'interface ........... .. it i 55
Etablissement de la liaison via I'onglet "Network Scan Assistant" ........... 57
Etablissement de la liaison via le menu "Connection Wizard" (a partir de la
version 02.32 de SOPAS ET) ..ottt e e 58
Sélection de l'appareil. ... 60
Informations sur l'utilisation du programme ............... ... 61
Alde BN LI8NE . o e 62
Paramétrage spécifique a l'application ......... ... i, 63
Affectation dU CaplEUI. ... it e e e e e e e e e 64
Activer les unités de mesure raccordées . ......ovviiiiiii i 64
Affecter le systéme au lieu de MEeSUre .......ccoiiiiiii ittt 65
Fixerle cycle de controle. ... ..ot i e e e 66
Paramétrage sortie analogique . . ...t e 67
Parameétrage entrée analogique ... ..ottt 69
Paramétrage des relaisde seuUil ....... ..ot 70
Etalonnage pour la mesure de concentration en poussiéres................... 71
Réglage du temps d'amortissement. ...t 73
Mesure de débit . ... ... e 73
Sauvegarde des dONNEES . ...ttt 74
Démarrage du mode mesure NOrMal. . ...ttt 75
Paramétrage des modules optionnels ... e 76
Paramétrage des modules de sorties analogiques et binaires ................. 76
Sorties analogiques optionnelles ......... .. i i 76
Sorties binaires optionnelles . ... .. i e 77
Associer les interrupteurs de seuil aux sorties binaires optionnelles et les
[T 1= 111 1 (- 79
Paramétrage de modules interface optionnels . .............. ..., 80
GENEIalItES . . ottt 80
Paramétrage du module Ethernet ........ ... . i 81
Utilisation/Paramétrage via l'option écran LCD ... .. ... it 84
Remarques générales sur l'utilisation .......... ... . i i i 84
StrUCTUIrE dES MBNUS . .ottt e et et e et e e e 85
ParamMEragE .. it 85
MCU et e 85
Unité de mesure (lors du réglage de la mesure de concentration en
POUSSI B S ) . o v v vttt ettt et e e e et e e 87
Modifier les réglages d'affichage a I'aide de SOPASET..................c.unn. 88
Maintenance. .............. ... 91
GENEIaAlitBS . .o i 92
Entretien de I'Unité de MESUIE . . ... ittt e e e 93
Travaux d'iINSPECHION ... it 93
Nettoyage des surfaces optiques du module laser et du récepteur............. 93
Nettoyer le filtre grossier de l'arrivée d'air .......... ..., 94
Remplacementdufiltreaair...........oo i i 94
MiSE NOIS SBIVICE. . ottt it e e e e e e e 95
MANUEL D’UTILISATION 5

8030654/AE00/V2-3/2014-06



SOMMAIRE

6 Défauts de fonctionnement ... 97
6.1 GENEIaAlItBS . . ottt 98
6.2 UNItE 08 MBSUI .« ittt ettt et ettt e e e e e e 99
6.2.1 Défauts de fonctionnement. ... ... i e 99
6.2.2 Messages d'avertissement et de défaut dans le programme SOPAS ET ........ 99
6.2.3 Changer le fusible de I'alimentation externe optionnelle ..................... 100
6.3 UNit€ de CoOMMaNde . . ..ottt e et et 101
6.3.1 Défauts de fonctionnement. ... i i e 101
6.3.2 Messages d'avertissement et de défaut dans le programme SOPAS ET ....... 101
6.3.3 Remplacementdufusible ............ i e e e 103
7 Spécifications ................... . 105
7.1 Caractéristiques teChnNiQUES . ... ...t e e e 106
7.2 Dimensions, NUMEros de COMmMaNde. . . ...ttt ittt et et 107
7.2.1 UNitE 0B MEBSUIE . .ottt et e et e e e 107
7.2.2 Prise d'air avec grille de protection ......... ... 108
7.2.3 Couvercle avec prise d'air int€grée ...t 109
7.2.4 Option couvercle pour raccordements . ......vvi it 110
7.2.5 Option platine de montage . ...t e e e 111
7.2.6 Unité de commande MCU ... ... ...ttt e e e e 112
7.2.7 Option boitier de raccordement . ... ...ttt 113
7.3 Accessoires pour l'installation ......... . i 114
7.3.1 Tuyau d'aspiration et tuyau d'évacuation. ..., 114
7.3.2 Cables de aiSoN . ...t 114
7.3.3 Jeux de fiXatioNs. . ... e 114
7.4 OPIONS Lot 115
7.4.1 Unite de mesure VCME . ... .. i e e e e 115
7.4.2 Unité de commande MCU ... ...t e e 115
7.4.3 Accessoires pour contréle de l'appareil ........ ... i i 115
7.5 Pieces consommables pour un fonctionnementde2ans ...................... 116
7.6 Pieces de reChange ... 116
7.7 MOt A PSS . . ottt ettt et e e 117
6 MANUEL D'UTILISATION Endress+Hauser

8030654/AE00/V2-3/2014-06



VICOTEC450 Informations importantes

VICOTEC450

1 Informations importantes

Les dangers les plus importants
Utilisation conforme
Responsabilité de I'utilisateur

Utilisation du VICOTEC450 pour des taches concernant la sécurité (détection
d'incendie et transmission de l'information)
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Informations importantes VICOTEC450

1.1 Les dangers les plus importants

1.1.1 Risques dus au matériel électrique

Le systeme de mesure VICOTEC450 est un appareil destiné a étre installé dans un
environnement industriel a courants forts.

» Lors de travaux sur le raccordement électrique ou sur des parties sous
tension, il faut mettre hors circuit les cables d'alimentation.

» Remettre en place éventuellement une protection contre toute remise sous
tension involontaire.

f AVERTISSEMENT : danger dii au courant électrique

1.1.2 Danger en raison de source laser
L'unité de mesure du VICOTEC450 contient un laser de classe 2 (sans danger pour l'oeil).

® Ne jamais regarder directement dans la trajectoire du faisceau

® Ne pas diriger le faisceau laser sur des personnes

» Eviter des réflexions génantes du rayon laser via des piéces réfléchissantes.
» Ne pas faire fonctionner le module laser en dehors de 'unité de mesure.

% AVERTISSEMENT: danger en raison de source laser

1.2 Utilisation conforme

But de I'appareil
Le systéme de mesure VICOTEC450 sert a mesurer la visibilité dans les tunnels routiers.

Utilisation correcte
» L'appareil ne doit étre utilisé que de la maniére décrite dans ce manuel d'utilisation. Le
constructeur décline toute responsabilité en cas d'utilisation différente.

» Faire en sorte que toutes les mesures nécessaires au maintient de l'intégrité du maté-
riel soient prises, notamment pendant le transport et le stockage, ou lors de la mainte-
nance et des inspections.

® N'enlever, n'ajouter ou ne modifier aucune piéce dans ou sur l'appareil dans la mesure
ol cela n'a pas fait I'objet d'une information écrite de la part du fabricant. Sinon :

- l'appareil pourrait représenter un danger
- la garantie du fabricant devient caduque

8 MANUEL D'UTILISATION Endress+Hauser
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VICOTEC450 Informations importantes

1.3 Responsabilité de l'utilisateur

1.3.1 Généralités

Utilisateur prévu

Le systeme de mesure VICOTEC450 doit exclusivement étre utilisé par un personnel
compétent qui, grace a sa formation sur 'appareil et ses connaissances des reglements
afférents, peut entreprendre les travaux qui lui sont confiés et en estimer les dangers.

Conditions locales particuliéres

» Lorsde la préparation et de I'exécution de travaux, observer toutes les directives |égales
en cours ainsi que les régles techniques qui s'y rapportent.

» Lors de tous les travaux, agir conformément aux réalités locales spécifiques a l'installa-
tion et en fonction des prescriptions locales et des risques potentiels conséquents au
fonctionnement de l'installation.

Conservation des documents

Les manuels d'utilisation appartenant au systéme de mesure ainsi que les documentations
sur l'installation doivent se trouver sur place et étre a disposition. En cas de changement de
propriétaire du systéme de mesure, les documents associés doivent étre remis au nouveau
propriétaire.

1.3.2 Prescriptions de sécurité et mesures de protection

Dispositifs de protection

IMPORTANT

Des dispositifs de protection appropriés et des équipements personnels de
sécurité, correspondant aux dangers potentiels, doivent étre disponibles en
nombre suffisant et étre utilisés par le personnel.

@ -

Mesures préventives pour assurer la sécurité de fonctionnement

IMPORTANT

L'utilisateur doit faire en sorte que :

» ni une panne, ni des mesures erronées ne puissent entrainer des
dommages ou conduire a des états de fonctionnement dangereusx,

» les travaux décrits pour l'inspection et la maintenance soient exécutés
régulierement par un personnel qualifié et expérimenté.

@ -

Détection des dysfonctionnements

Toute différence par rapport au fonctionnement normal signale un dysfonctionnement, par
exemple :

Affichage d'avertissements (p. ex. encrassement important),
Forte dérive des résultats de mesure,

Augmentation de la consommation de puissance,
Augmentation de température de composants du systéme,
Déclenchement de dispositifs de controle,

Dégagement d'odeurs ou de fumées.

Endress+Hauser MANUEL D'UTILISATION 9
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Informations importantes VICOTEC450

Evitement de dommages

IMPORTANT

Pour éviter des dysfonctionnements qui pourraient provoquer directement ou

indirectement des dommages corporels ou matériels, I'utilisateur doit s'assurer

que:

» Le personnel chargé de I'entretien soit sur place a tout moment et le plus
rapidement possible,

» Le personnel de maintenance soit suffisamment qualifié pour pouvoir
réagir correctement a des dysfonctionnements du systéeme de mesure et
aux défauts de fonctionnement de l'installation pouvant éventuellement en
résulter (par ex. en cas d'utilisation comme appareil de régulation et de
commande),

Les matériels électriques en panne soient immédiatement déconnectés,
Une déconnexion ne provoque pas de dysfonctionnements consécutifs
indirects.

@ -

1.4 Utilisation du VICOTEC450 pour des taches concernant la sécurité
(détection d'incendie et transmission de l'information)

L'exploitant est toujours responsable de la sécurité de l'installation. Tenir compte en

particulier des points suivants :

® Le contrble des installations a l'aide de techniques de mesure présentant des risques
au niveau de la sécurité doit toujours s'effectuer par redondance. En conséquence, ne
pas utiliser le VICOTEC450 en tant qu'élément unique d'une chaine de sécurité.

e La définition de seuils ou de critéres de commutation éventuels est toujours de la res-
ponsabilité de I'exploitant.

e Toujours prendre suffisamment t6t des dispositions appropriées pour assurer la sécu-
rité de fonctionnement de l'installation lorsque le VICOTEC450 n'est pas disponible (p.
ex. entretien, réparations).

e Endress+Hauser n'endosse pas la responsabilité de dommages qui pourraient résulter
d'un éventuel dysfonctionnement de l'appareil.
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VICOTEC450 Description produit

VICOTEC450

2 Description produit

Mode opératoire du VICOTEC450
Composants de l'appareil
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2.1

Figure 1

MANUEL D'UTILISATION

Mode opératoire du VICOTEC450

Principe de fonctionnement

Le VICOTEC450 fonctionne en tant que systéme extractif avec les caractéristiques de la
mesure in situ.

Version avec suppression du brouillard

Un tuyau d'aspiration aspire un filet d'air de I'espace de circulation du tunnel et le conduit a
une chambre chauffante ou l'air a mesurer est chauffé jusqu'a ce que les gouttes d'eau
(brouillard) éventuellement présentes soient vaporisées. Ensuite I'air a mesurer est conduit
a une cellule de mesure dans laquelle, a I'aide d'un laser, on détermine l'intensité de la
lumiére diffusée qui servira a mesurer la visibilité. L'air a mesurer est transporté par une
soufflerie. Un filtre a air devant la soufflerie évite I'accumulation de dépdts dans celle-ci et
augmente par suite sa durée de vie. De plus, une partie de l'air propre est soufflée devant
les optiques afin de les maintenir propres. Le débit d'air a été préréglé en usine et il est
controlé en permanence a l'aide d'un capteur de débit intégré.

Principe de construction du VICOTEC450 avec suppression du brouillard

1
Voie de circulation dans le tunnel Unité de mesure VCME

4 -

10 — 9
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24V CC

y Unité de commande MCU
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Description produit

Figure 2

Endress+Hauser

Version sans suppression du brouillard

Dans certains cas, il peut étre nécessaire de prendre en compte le brouillard. Pour faire de
telles mesures, I'air aspiré dans l'espace de circulation du tunnel est envoyé en premier a la
cellule de mesure. Ensuite il est envoyé dans une cellule de chauffage puis vers le filtre a air
et la soufflerie. Grace au chauffage de l'air a mesurer, on évite que le filtre a air devienne
rapidement inefficace a cause de I'humidité.

Principe de construction d'une unité de mesure sans suppression du brouillard.

Voie de circulation dans le tunnel Unité de mesure VCME
1
—_— :
1 R B
b2 ] | I — 3
: 4 T ‘\|_| I—I ’ﬂ@
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1 < ]
1 | 5
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f
|

\
Unité de commande MCU

Arrivée d'air

Tuyau d'aspiration
Cellule de mesure
Chambre de chauffage
Filtre a air

Soufflerie

Tuyau d'évacuation
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Description produit VICOTEC450

2.1.2 Principe de mesure de la lumiére diffusée

Le VICOTEC450 fonctionne selon le principe de mesure de la lumiére diffusée (diffusion
directe). En raison de sa sensibilité élevée, ce principe est principalement utilisé pour
mesurer des petites concentrations de particules.

Figure 3 Principe de mesure de la lumiére diffusée

Diode laser - L s ﬁ
D \f /{/’TY/ Détecteur
O — — —‘» - —”-"
T - . 1= Volume de
T T A I .. mesure

Une diode laser illumine les particules de poussiére avec une lumiére modulée dans le
domaine visible (longueur d'onde env. 650 nm). La lumiére diffusée par les particules est
recue par un détecteur de grande sensibilité ; le signal est amplifié électroniqguement et
envoyé au canal de mesure d'un microprocesseur, partie centrale de I'électronique de
mesure/commande/traitement. Le volume a mesurer dans la cellule de mesure est défini
par l'intersection du faisceau d'émission avec l'angle solide d'ouverture du récepteur.
Grace au controle en continu de la puissance de la diode d'émission (une partie du rayon
est déviée vers un récepteur de contrdle), les plus faibles changements de luminosité du
faisceau émis sont détectés et pris en compte lors de I'élaboration du signal de mesure.
La grandeur primaire, l'intensité de la lumiére diffusée, est a peu prés proportionnelle a la
concentration en particules. L'intensité de la lumiére diffusée est convertie, dans I'appareil,
en valeur k utilisée pour la mesure de visibilité, et qui est sortie comme mesure. Pour cela,
on fait un calibrage en usine du VICOTEC450 avec un transmissiométre utilisé comme
référence.

14 MANUEL D'UTILISATION Endress+Hauser
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VICOTEC450 Description produit

2.1.3 Temps d'amortissement

Le temps d'amortissement est le temps nécessaire pour atteindre 90 % de la valeur finale
du signal apreés I'entrée d'un échelon du signal de mesure. |l est librement réglable entre 1
et 600 s. Avec des temps d'amortissement croissants, les oscillations rapides des mesures
et les parasites sont toujours plus fortement amortis, et le signal de sortie toujours plus

stable.
Figure 4 Tem BSE'E&EISEE ment
Valeur
mesurée Ak
(valeurk) - kY 90 % de I'amplitude de I'échelon
T o Mesure avec temps d'amortissement
T S < Modification du processus
. \ o
I e
Temps
T d'amortissement
10 20 30 40 50 60 70 80 90
tens
2.1.4 Controle du fonctionnement

Pour réaliser un contréle automatique du fonctionnement du systéme de mesure, on peut
déclencher un cycle de test, a partir d'un point de départ a fixer, et a intervalles fixes. Le
réglage se fait via le programme utilisateur SOPAS ET (- p. 66, §4.2.4). Avec ce test, des
dérives éventuelles par rapport au comportement normal sont signalisées comme défauts.
En cas de défaut de l'appareil, on peut utiliser un déclenchement manuel du cycle de
contrdle pour localiser les causes possibles du défaut.

Le cycle de contrdle dure environ 120 s et comprend env. 30 s pour la mesure de

I'encrassement des surfaces optiques et 90 s (valeur standard) pour sortir les valeurs
obtenues.

° ® Le durée est paramétrable (- p. 66, §4.2.4).
+1 ® Pour pouvoir sortie les valeurs de controle sur la sortie analogique, celle-ci

doit étre activée (- p. 67, §4.2.5).

® Pendant |'établissement des valeurs de contrdle, la sortie analogique fournit
la derniére mesure effectuée.

® Siles valeurs de contrdle ne doivent pas étre sorties sur la sortie
analogique, cette derniére fournit la valeur de mesure en cours apres le
déroulement de l'acquisition des valeurs de controle.

® Pendant un cycle de controle, le relais 3 est enclenché (- p. 40, figure 27).

® Sile systéme de mesure se trouve en mode "Maintenance", aucun cycle de
contrdle n'est démarré automatiquement.

® '"Controle du fonctionnement" est affiché sur I'écran LCD de I'unité de
commande (option) pendant le cycle de contrdle.

® En cas de modification du moment de départ ou de l'intervalle entre cycles,
un cycle de contréle est encore exécuté dans la plage de temps entre le
paramétrage et le nouveau moment de départ.

® |a modification de l'intervalle prend effet a partir du prochain instant de
départ.

Endress+Hauser MANUEL D'UTILISATION 15
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Mesure de I'encrassement

Pour mesurer I'encrassement des surfaces optiques, le récepteur est placé sur le chemin
du rayon laser. La lumiére émise par la diode laser est ainsi mesurée directement. La valeur
d'intensité déterminée pendant le pivotement du récepteur est affectée d'un coefficient de
correction défini lors du réglage d'usine. Les encrassements qui peuvent se produire, sont
ainsi complétement compensés.

En cas d'encrassement inférieur a 50%, lors du cycle de contrdle, une valeur analogique
comprise entre le "live zéro" et 20 mA, et proportionnelle a I'encrassement est sortie ; pour
des valeurs d'encrassement supérieures a 50%, c'est toujours le courant de sortie
paramétré pour I'état "Défaut" qui est fourni (- p. 67, §4.2.5).

Figure 5 Mesure de I'encrassement

Module laser

Diaphragme 1

Diaphragme 2

Récepteur en position de mesure

Piége a lumiére

Cellule de mesure

Position de référence au début du cycle
Position de référence a la fin du cycle
Voie de guidage

© 00 N O O B WN -
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2.2 Composants de I'appareil

2.2.1 Vue d'ensemble du systeme
Le systéeme de mesure est composé des €léments suivants :

e Unité de mesure VCME
pour détection et traitement des signaux et commande des fonctions de I'appareil

e Unité de commande MCU100
pour commande, évaluation et sortie des données de 8 capteurs maximum connectés
par interface RS485

® Prise d'air avec grille de protection
Alternative :
Couvercle pour raccordements avec prise d'air intégrée
Tuyau d'aspiration et tuyau d'évacuation (kits de longueurs 5 m, 10 m, 15 m)
Cable de connexion pour raccordement de I'unité de mesure a la MCU (longueurs 5 m,
10 m, 50 m, autres longueurs sur demande)

Option couvercle pour raccordements
Option platine de montage pour unité de mesure
Option boitier de connexions pour cablage bus

Figure 6 Composants du VICOTEC450
1 2
@& | @ @ | @
[ W =)
P
3
6
©0000 1 Unité de mesure VCME
000000
(Soscoof] 7 2 Unité de commande MCU
3 Tuyau d'évacuation
8§ —— 4 Tuyau d'aspiration
5 Cable de liaison
6 Cable d'alimentation
7 Prise d'airavec grille de protection et filtre
grossier
8  Option couvercle pour raccordements
9 9  Couvercle pourraccordements avec prise d'air
intégrée
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222 Communication entre unité de mesure et unité de commande

Version standard
Dans cette version, une unité de mesure est reliée par cable de connexion a une unité de

commande.
Figure 7 Eazcgrae?ngn?s?aﬁﬁa K/IEUi \70ng 7777777777777777777777777777
VCME MCU
| | Tension du réseau
Version bus

Dans cette version, il est possible de raccorder jusqu'a 8 unités de mesure a une unité de
commande par l'intermédiaire de l'interface RS485. Dans ce cas, les unités de mesure
doivent étre alimentées séparément par la tension réseau. Pour cela, l'option bloc
d'alimentation doit étre installée dans I'unité de mesure.

Figure 8 Raccordement bus MCU - VCME
MCU VCME VCME VCME VCME VCME
1 2 3 4 8
AB 1 AB 2 AB 3 AB 4 AB 8

00—

Tension d'alimentation Cable bus AB = option boitier de raccordement

223 Unité de mesure VCME

L'unité de mesure analyse la concentration en particules dans l'air aspiré au niveau des
voies de circulation du tunnel ; elle servira de mesure pour la visibilité régnant dans le
tunnel.

L'unité de mesure comprend les composants suivants (- p. 19, figure 9) :
e Cellule de mesure

Module laser

Commande centrale

Cellule chauffée pour I'évaporation du brouillard

Soufflerie avec filtre a air

Mesure de débit

Boitier pour montage mural, matériau 1.4571, laqué gris (RAL7042)

En cas de raccordement d'une unité de mesure unique a l'unité de commande (- figure 7)
I'unité de mesure est alimentée a partir de l'alimentation 24 VCC situé dans l'unité de
commande via le cable de liaison.

En cas de distances plus importantes (- p. 31, §3.1.5) ou de raccordement par bus, il faut
intégrer une alimentation supplémentaire (en option) dans l'unité de mesure.

18 MANUEL D’UTILISATION EndrESS+Hauser
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Figure 9 Unité de mesure VCME

[ (&)

1 Manchon d'évacuation
d'air

2 Raccord pour cable réseau
en cas d'utilisation d'un
bloc d'alimentation
optionnel

3 Raccordement du cable de
connexion a la MCU

4 Manchon de prise d'air

5 Raccordements pour
capteurs de température en
option (2x)

6 Module laser
7 Chambre de chauffage
8 Cellule de mesure
8 Récepteur
10  Mécanisme de pivotement
11 Mesure de débit
12 Filtre & air
13 Soufflerie
14 Commande centrale

Mesure de débit

Le débit d'air a travers l'unité de mesure est contrélé et commandé a l'aide d'un module
capteur a pression différentielle. Des réductions de section dans le circuit d'aspiration dues
a des dépdts ou a d'autres causes sont ainsi détectées de maniére fiable et intégrées dans
la régulation du débit d'air. La fiabilité du systéme est ainsi augmentée et la maintenance
diminuée.
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Accessoires

1 Prise d'air avec grille de protection
Sous ensemble pour choisir librement le lieu d'aspiration dans I'espace de circulation du
tunnel. Le raccordement a la tubulure d'entrée d'air de I'unité de commande s'effectue
par l'intermédiaire du tuyau d'aspiration. Le modéle dépend de I'emplacement de mon-
tage (sur la paroi du tunnel ou dans le faux-plafond). Un filtre intégré évite que des
grandes particules ou des insectes puissent pénétrer dans le tuyau d'aspiration.

2 Kit de tuyaux d'aspiration et d'évacuation, longueurs 5 m, 10 m, 15 m
Tuyau d'aspiration en silicone (flexible), diamétre intérieur 13 mm (diamétre extérieur
19 mm) ; tuyau d'évacuation en plastique, diamétre intérieur 25 mm.

3 Couvercle pour raccordements avec prise d'air intégrée
Ce composant permet, grace a la combinaison prise d'air - grille de protection, d'utiliser
une conduite d'aspiration trés courte et I'option couvercle pour raccordements permet
un montage trés simple dans l'espace de circulation du tunnel avec protection des rac-
cords de la VCME contre les brosses de lavage lors du nettoyage du tunnel.

4 Cable de connexion pour raccordement de l'unité de mesure a la MCU (longueurs 5
m,10 m, 50 m)
Cable blindé a 4 pbles avec prise pour raccordement au connecteur de 'unité de
mesure et embouts sur fils pour raccordement aux bornes de la MCU.

o
+1 Autres longueurs sur demande.

Options

1 Couvercle pour raccordements
Cette option est a prévoir pour les cas ol l'unité de mesure doit étre montée dans
I'espace de circulation, mais ou il n'est pas possible d'utiliser le couvercle avec prise
d'air intégrée. Elle protége les raccords de la VCME lors du nettoyage du tunnel a l'aide
de brosses de lavage de sorte qu'il n'est pas nécessaire de démonter I'unité de mesure.

2 Mesure de température a I'aide d'un thermocouple Ni-Cr-Ni, cable 20 m (longueur stan-
dard) et commande électronique

° Plage de mesure : -50 ... +250 °C
+1 Précision (non calibré ) : + 2 K (résolution + 0,25 K)

Pour des conduites d'aspiration de grande longueur (utilisation de 'unité prise d'air avec
grille de protection), il est possible d'utiliser cette option pour mesurer, en plus de la
mesure de température de l'air intégrée dans la VCME, la température de I'endroit
d'aspiration. L'installation de sondes de mesure de température supplémentaires, per-
met en plus, grace a la surveillance de la température a différents endroits de la zone de
circulation, une détection anticipée d'incendie.

3 Alimentation 24V CC, 75 W
A prévoir pour une alimentation séparée de l'unité de mesure, au cas ol la distance
entre celle-ci et la MCU est trop grande (trop de chute de tension dans le cable) ou, lors
du raccordement de plusieurs unités de mesure sur une seule MCU (variante sur bus).

20 MANUEL D'UTILISATION Endress+Hauser
8030654/AE00/V2-3/2014-06



VICOTEC450 Description produit

4 Platine de montage
Grace a elle, I'unité de mesure peut étre montée et démontée de maniére trés simple et
trés pratique, sans outillage, sur le lieu d'installation. De plus l'accés a I'unité de mesure
peut étre sécurisé a l'aide d'un verrou.

° Les options 2, 3 et 4 ne peuvent étre intégrées dans l'unité de mesure qu'en
usine. Pour un équipement ultérieur, l'unité de mesure doit étre renvoyée au
constructeur.

Désignation

Les différentes possibilités de choix sont identifiées par la désignation suivante :

Codage unité de mesure VCME-XX-P-X-X-X

Alimentation en courant |
-24:24V CC a partir de la MCU

-WR:90 ... 250 V CA avec bloc alimentation séparé24 V CC 75 W
Mesure de débit
-P: avec contréleur de pression différentielle

Option mesure de température avec nombre de points de mesure—
-0: sans
-n: avec sonde de température Ni-Cr-Ni, cable 20 m

et commande électronique, n =1 ou 2

Suppression du brouillard

-F: avec
-N: sans
Autres

-N: sans particularités

Exemple : VCME-24-P-2-F-N

24V DC a partir de la MCU,

avec mesure de débit,

avec 2x option mesure de température,

avec suppression du brouillard

sans particularités
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VICOTEC450

224

Unité de commande MCU
L'unité de commande a les fonctions suivantes :

e Gestion du trafic de données et traitement des données via l'interface RS485 reliée aux

unités E/R
e Sortie de signaux via la sortie analogique (valeur mesurée) et les sorties relais (états de

I'appareil)
e Entrée de signaux par les entrées analogiques et binaires
e Alimentation des unités E/R raccordées
e Communication avec systémes superviseurs par l'intermédiaire de modules optionnels

Les paramétres de I'appareil et de l'installation peuvent étre réglés de maniére simple et
facile a I'aide d'un PC portable et d'un logiciel d'utilisation convivial via une interface USB.
Les paramétres réglés sont enregistrés sirement méme en cas de panne de courant.

En version standard, I'unité de commande est placée dans un boitier en tole d'acier.

Interfaces standard

Sortie analogique

Entrées analogiques

Sorties relais

Entrées numériques

Communication

1sortie: 0/2/4...22 mA

(isolée galvaniquement,

active) ; pour sortie au choix

des grandeurs de mesure :

® valeurk

® température d'entrée

® visibilité

® intensité de la lumiére dif-
fusée

option :

® concentration en poussiére

® Flow rate (débit d'air)

® température extérieure 1x

® température extérieure 2x

résolution 10 bits

2entrées 0...20 mA
(standard ; sans
séparation galvanique)
résolution 10 bits

5 relais inverseurs (48

V, 1 A) pour sortie des

signaux d'états :

® fonctionnement/
défaut

® maintenance

® cycle de controle

® requéte de mainte-
nance

® seuil

4 entrées pour
contacts secs (par ex.
raccordementd'un
interrupteur de
maintenance ou
démarrage d'un cycle
de contrdle)

® USB 1.1etRS232
(surbornes) pour
paramétrage, sortie
mesures et mise a
jour du logiciel

® RS485 pour raccor-
dement de capteurs

Figure 10

Option module écran

(@)

Option module interface

)\

)

Unité de commande MCU en boitier mural avec options

Options module E/S

Option module écran

22

DEL

| Touches
fonctions

Platine ||
processeur

°0

OEOEOBOR
OO caon
OECEOEOR
(o' le e Tor]

“v‘
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Figure 11 Unité de commande MCU en boitier 19" avec options
Slots pour modules optionnels E/S Option module écran
1/0-MODULE INTERFACE-MODULE |
o) @ ,,,S,JER Mutn ConTROL UNIT o
PD;ER °e FAILURE
O TxD RxD
ERROR M‘}:'E'EEU"E‘;’:CE
O o ©
OEEE =
Alimentation Slot pour option module interface

Platine de cablage arriére avec borniers pour raccordement c6té client

Options

Les options décrites ci-aprés permettent d'élargir considérablement les fonctionnalités de
la MCU :

1 Module écran

Module d'affichage des mesures et informations d'états ainsi que du paramétrage lors
de la mise en service ; choix a l'aide de touches de fonctions.

- Affichages
Type Affichage de
Power (vert) Alimentation OK
DEL Failure (rouge) Défaut
I\_/Iamtenance request Requéte de maintenance
(jaune)
- intensité de la lumiére diffusée
- température d'entrée
- température du chauffage
< Affichage graphique (écran |- température extérieure 1x
Ecran LCD | . . - -
principal) - température extérieure 2x
- concentration en poussiére
- valeur k
- visibilité
) 2 mesures (voir affichage graphique) et
Affichage texte 8 diagnostics (- p. 85, figure 80)
Endress+Hauser MANUEL D'UTILISATION 23
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Figure 12

24

MANUEL D'UTILISATION

Sur I'affichage graphique sont représentées 2 mesures principales (préréglées en
usine) d'une unité de mesure raccordée ou des valeurs calculées par la MCU sous
forme de bargraphe. En alternative, on peut afficher jusqu'a 8 mesures individuelles
d'une unité de mesure (changement par la touche "Meas").

Ecran LCD avec affichage graphique (a gauche) et affichage de texte (a droite) (exemple)

(1)ROV 2000 ° sL 0.0 ©

| o mooE | o
Conc. 0 mgim?®

(1)K-Fact 0.036 © Kf)::ct ooogén/inT ©

Io.o I — 1000I ROV 2000m

| || || || | |[ |{ || |

L) ) 0 | e )

Touches de commande

Touche Fonction
Meas ® Changement djaffichage de texte en grrflphique et réciproquement
® Affichage du réglage du contraste (aprés 2,5 s)
Fléeches Sélection de la page précédente/suivante de mesures
Diag Affichage des messages d'alarme ou de défaut
Menu Affichage du menu principal et entrée dans les sous-menus
Module E/S

a enficher sur les supports de modules (MCU en boitier mural) ou dans un rack (MCU en
boitier 19"), communication via bus I2C, a choisir parmi les modules suivants :

2x sortie analogique 0/4 ... 22 mA pour la sortie d'autres grandeurs mesurées
(charge 500 Q)

2x entrée analogique 0/4 ... 22 mA pour lire la valeur de capteurs externes
4x entrée binaire pour raccorder des contacts secs

2x sortie relais (inverseur, charge max. 48 V AC/DC, 5 A)

4x sortie relais (contact NO, charge max. 48 V AC/DC, 0,5 A)

+1 ® Un support module (a enficher sur un rail DIN) est nécessaire pour

chaque module. Un support module est a relier a la platine processeur a
I'aide d'un cable spécial ; les autres supports seront enfichés sur celui-
Ci.

® Jusqu'a 8 modules E/S peuvent étre connectés, dont 4 du méme type
au maximum.

Modules interfaces

Modules pour envoyer les mesures, états du systéme et informations de maintenance a
un systéme superviseur, soit par Profibus DP VO soit par Ethernet, a enficher sur rails
DIN (MCU en boitier mural) ou sur slot (MCU en tiroir 19"). Le module est relié avec son
cable spécifique a la platine de raccordement.

o Profibus DP-VO pour transmission par RS485 conformément aux normes

DIN 19245 Partie 3 et IEC 61158.
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Désignation
Comme pour l'unité de mesure, les différentes possibilités de configuration sont définies
par le codage suivant :

Codage unité de commande : MCU-X XX XXX XXX XXX

Alimentation en air de ventilation intégrée
-N: sans(no)
Alimentation en courant
-W:90..250VCA
-2: enoption 24V CC
Variante boitier
-G : boitier mural gris

-S: boitier mural acier inox 1.4571 (laqué gris)

-R: rack 19"
Module écran
-N: sans
-D: avec

Options particulieres
-N: sans

Option entrée analogique (module enfichable ; 0/4...20 mA ;
2 entrées par module)
-0: sans

-N: avec,n=1..4 1D

Option sortie analogique (module enfichable ; 0/4...20 mA ;
2 sorties par module)
-0: sans

-N: avec,n=1..4 1

Option entrée binaire (module enfichable ;
4 entrées par module)
-0: sans

-N: avec,n=1.4 1D

Option sortie binaire Power (module enfichable ; 48 V CC, 5 A;
2 inverseurs par module)
-0: sans

-N: avec,n=1..4 1

Option sortie binaire Low Power (module enfichable ; 48 V CC, 0,5 A;
4 contacts NO par module)
-0: sans

-N: avec,n=1.4 1D

Option module interface

-N: sans
-E: Ethernet
- P: Profibus

- Version spéciale
-N: pas de particularités

D : nombre maximum de modules du méme type = 4
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Exemple :

MCU-NWSDNO1010PN

non ventilé,

bloc d'alimentation large plage,

boitier acier spécial,

avec module écran,

sans options particuliéres

sans entrées analogiques optionnelles
avec une sortie analogique supplémentaire
sans entrées numériques optionnelles
avec sortie numérique Power supplémentaire
sans sorties numériques Low Power optionnelles

avec module interface Profibus DP

sans particularités

225 Kits de fixation
Différents jeux de fixations sont disponibles pour monter les ensembles unité de mesure,
unité de commande et 'option boitier de raccordement sur la paroi ou le plafond du tunnel.
Le choix de I'emplacement de fixation dépend des exigences spécifiques du site. Le tableau
suivant indique les différents éléments et possibilités d'utilisation des différents jeux de
fixations.
Kit de fixation Utilisation
Désignation Eléments Exigences pour composant type Unité(s) par
(n° de commande) composant
4D8-1.4571/PA | 4xchevilles Fischer S10 rien de particulier | Unité de mesure et unité de 1
(2031889) 4x vis a bois a téte hexagonales 8*50 A4 commande dans boitier mural
2D4-1.4571/PA | 2x chevilles Fischer S6 Option boitier de connexions 1
(2031890) 2x vis a bois a téte ronde 3,5*40 A4
2M8-1.4571 2x chevilles SLM 8N A4 acier inoxydable | Unité de mesure, unité de 2
(2031891) 2x vis a téte hexagonale M8*55 A4 uniquement commande et option bgi_tier de
4M8-1.4529 4x boulons d'ancrage Fischer FAZ 8/10 C | air environnant !rgccordement en un boitier en 1
(2031887) agressif inox
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VICOTEC450

3 Montage et installation

Projet
Montage
Installation
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3.1

3.1.2

Projet

Etapes de planification

Avant de commencer les travaux de montage et d'installation, il est nécessaire d'effectuer
les études suivantes :

» Définition des emplacements de mesure.

» Choix des composants du systéme en fonction des conditions d'implantation et des exi-
gences du client (- p. 18, §2.2.3 et - p. 22, §2.2.4).

» Définition des emplacements de montage de la prise d'air avec grille de protection (si
installée), de l'unité/des unités de mesure et de l'unité de commande.

Planification de I'alimentation en courant et du cablage.

v

Définition des emplacements de mesure et de la disposition des unités de
mesure dans le tunnel

Emplacements de mesure

En cas d'utilisation du VICOTEC450 en tant qu'appareil de mesure d'opacité visuelle, les
distances entre les unités de mesure le long du tunnel sont soumises aux critéres usuels
des ventilations de tunnel. Puisque ceux ci dépendent de plusieurs facteurs tels que la
géométrie du tunnel, sa position, le trafic routier et du type de véhicules, les détails doivent
étre déterminés par des spécialistes expérimentés.

Les valeurs suivantes peuvent servir de base :

e En cas de semi-ventilation et ventilation transversale, répartition réguliére sur la lon-
gueur du tunnel avec au moins 2 points de mesure par section de ventilation.

e Dans un tunnel avec circulation dans un seul sens : au moins 3 points de mesure (un a
150 m de chaque extrémité du tunnel, au moins 1 au milieu), selon la directive sur
I'équipement et le fonctionnement des tunnels routiers "RABT" pour les tunnels ventilés
longitudinalement, puisque une circulation a contre sens ne peut pas étre exclue.

° Si le VICOTEC450 doit étre utilisé en plus comme détecteur de fumée, 2 points
"'1 de mesure voisins , qui servent de détecteur optique de fumée, ne doivent pas
étre éloignés I'un de l'autre de plus de 100 a 150 m (voir RABT2003, Astra
projet de modification 2005).

Disposition des unités de mesure
Les unités de mesure peuvent étre installées de la maniére suivante dans le tunnel :

Installation de I'unité de mesure Aspiration de I'air a mesurer | Remarques

Directement dans |'espace de circulation, sur la paroi du | Via |'entrée d'admission Cette disposition doit &tre choisie si le

tunnel

1

B W N -

d'air avec grille de protection | brouillard ne doit pas étre intégré dans
ou via couvercle de protec- | la détermination de la visibilité au point
tion des raccordements avec | de mesure correspondant. Cela est

e @

admission d'air intégrée souvent le cas pour des points de
(solution a favoriser en raison | mesure se trouvant a moins de 150 m
de plus faible codt d'installa- | d'une embouchure du tunnel.

tion) Condition : place suffisante dans
|'espace de circulation.

a1 1118

Paroi du tunnel

Unité de commande

Unité de mesure

Couvercle avec prise d'air intégrée

28
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Installation de |'unité de mesure

Aspiration de |'air a mesurer

Remarques

facilement accessible.
1 —0=

Dans des niches, des armoires électriques renfermant
divers équipements dans la zone de trafic du tunnel, dans
des faux plafonds ou des salles de contrdle a un endroit

max. 30 m

Armoire de commande

Unité de commande

Unité de mesure

Prise d'air avec grille de protection

5 W N -~

Via I'entrée d'admission
d'airavec grille de protection
etun tuyau d'aspiration de
longueur maximale 30 m

Cette disposition doit &tre choisie

lorsque :

® danslazone detrafic du tunneliln'y
a pas de place suffisante pour un
appareil de mesure in-situ (trans-
missiometre),

® des montages dans |'espace de cir-
culation ne sont pas possibles ou
souhaités pour d'autres raisons,

@ |es mesures doivent étre effectuées
a des endroits particulierement
inaccessibles ot il n'est pas pos-
sible d'installer de transmisso-
métres.

Dans les locaux techniques

Par conduites d'aspiration
jusqu'a 300 m de longueur
avec soufflerie séparée
servant de systéme de
dérivation (bypass).

Cette disposition ne doit étre choisie

que siles autres installations ci-dessus

ne sont pas possibles.

Inconvénients :

® Temps de réponse plus important
(long tuyau d'aspiration) — en par-
ticulier lors de I'utilisation du VICO-
TEC450 comme détecteur de fumée

® Frais élevés de planification, d'ins-
tallation et d'exploitation (le cas
échéant supérieurs au codt des
appareils).

® Les circuits de prélévement en PVC
ou PE ont un comportement au feu
problématique (le PVC comporte un
halogéne, le PE n'est pas auto-
extinguible et peut, par suite propa-
ger un incendie) et peuvent se char-

 max.300m ger d'électricité statique — les
I~ mesures peuvent étre faussées a
‘ 1 cause de la modification de |'air &
mesurer.
1 Armoire de commande ® Dansce :type_de _dispositio'n,,les
2 Unité de commande tuyaux d.asplratlon, de pref.ere.n.ce
- en acier inox, augmentent significa-
3 Unité de mesure tivement les colts.
4 Soufflerie ® Dépot de particules de poussiére
5 Arrivée d'air & mesurer pour d'autres systémes de traitement (par possible dans les circuits d'aspira-
ex. SIDOR) tion — réduction de la section.
6 Distributeur
7  Filtre a air
Endress+Hauser MANUEL D’UTILISATION
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Figure 13

Emplacements de montage

Les unités de mesure et de commande doivent étre montées sur un endroit plan, bien
accessible et bien protégé avec suffisamment de place libre pour ouvrir les portes et poser
les conduites d'air et les cables électriques - p. 34, §3.2.2 et - p. 35, §3.2.3). Si les unités
sont montées sur une paroi du tunnel dans une zone de circulation, une distance latérale
de sécurité suffisante par rapport a la circulation des véhicules doit étre garantie.
L'emplacement d'aspiration doit se trouver dans I'espace de circulation, le plus possible au
milieu du plafond du tunnel en cas d'utilisation supplémentaire du VICOTEC450 en tant que
détecteur de fumées.

L'unité de commande MCU doit étre si possible installée dans un local technique. La
distance maximale a l'unité de mesure est de 1200 m.

Emplacements de montage
1 2

Unité de commande MCU
Local technique

Surface de montage
Unité de mesure VCME

Lieu d'aspiration (prise
d'airavec grille de
protection)

6 Paroi dutunnel

O~ WN -

max. 1200 m

Tuyau d'aspiration et tuyau d'évacuation

Exigences requises :
e Diamétre intérieur du tuyau d'aspiration 13 mm pour un matériau élastique, et 16 mm
pour un matériau rigide (le cas échéant raccord via un tuyau flexible)

o Le diamétre extérieur du manchon de la prise d'air sur l'unité de mesure est
+1 de 16 mm.

Diamétre intérieur du tuyau d'évacuation : 25 mm.

Rayon de courbure minimum des tuyaux d'aspiration et d'évacuation : 200 mm.

Le tuyau d'évacuation ne doit pas étre nettement plus long que le tuyau d'aspiration.

La pression d'air au point d'aspiration doit étre sensiblement égale a celle du point ol

I'air évacué par le VICOTEC450 est rejeté dans I'environnement.

e L'air évacué ne doit pas étre conduit dans les locaux techniques, qui se trouvent en sur-
pression.

® Les tuyaux d'aspiration et d'évacuation doivent étre positionnés avec une pente conti-

nue a partir de l'unité de mesure, afin que de I'eau ne puisse pas s'accumuler dans les

tuyaux ou parvenir a l'unité de mesure. Si cela n'est pas réalisable, les tuyaux doivent

MANUEL D'UTILISATION Endress+Hauser
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descendre droits vers le bas au niveau de 'unité de mesure et au niveau du point
d'aspiration/évacuation ( - figure 13 und - p. 31, figure 14). Les conduites doivent étre
aussi courtes que possible.

e En cas de longs circuits d'apiration et en particulier en cas de traversée des tuyaux a
travers différentes zones de température, il peut étre nécessaire d'installer un sépara-
teur d'eau dans les circuits.

Figure 14 Raccordement du tuyau d'aspiration et du tuyau d'évacuation en cas de manque de pente
@ @
1
T —1 2

1 Unité de mesure
2 Tuyau d'évacuation
3 Tuyau d'aspiration

3
° Endress+Hauser peut fournir un kit de tuyaux d'aspiration et d'évacuation de
+1 longueurs 5 m, 10 m, et 15 m.
3.15 Cable de liaison

En cas d'alimentation de l'unité de mesure a partir de la MCU, le cable de liaison doit avoir
une section suffisante en raison de la consommation de la soufflerie et de la chambre
chauffante. Cette section dépend de la longueur du cable.

Section des fils en mm? | Résistivité en Q/km Iécr)]nrﬁueur iz, Gl 1ol
0,5 40 25
0,75 25 40
1,00 18 55
1,5 14 70
2,5 8 130

o
+1 La tension minimale du VCME est de 20 V CC.

En cas de distance entre les unités de mesure et de commande supérieure @ 130 m, nous
recommandons, pour des raisons de colts, d'installer une alimentation séparée en option.

Endress+Hauser MANUEL D’UTILISATION 31
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3.2

3.2.1

Figure 15

32

Montage

Tous les travaux de montage doivent étre effectués sur site. Ceux ci consistent en
l'installation des unités de mesure et de commande, et dans le montage d'une prise d'air
avec une grille de protection et d'un tuyau d'aspiration (dans la mesure ou le couvercle avec
prise d'air intégrée n'est pas utilisé).

AVERTISSEMENT
A » Pour tous les travaux de montage, respecter les dispositions de sécurité

correspondantes ainsi que les prescriptions de sécurité du chapitre 1!

» Si possible, n'effectuer les travaux de montage que lorsque le tunnel est
fermé !

» Prendre des mesures de protection appropriées contre les dangers
possibles !

Montage de I'unité de mesure

L'unité de mesure doit étre montée sur un emplacement plan, d'accés facile et bien
protégé.

IMPORTANT
Les raccordements doivent toujours se trouver en bas.

@ -

Cotes de montage de I'unité de mesure

300
] ; Sl U N
o
& 3
| 5
‘ ,,,,,,,
8
O -
0 Bl
?‘ Espace libre pour cables
Y ~ Espace libre pourzone de pivotement de
A la porte, distance latérale minimale

par rapport aux véhicules en circulation
en cas de montage sur la paroi du tunnel

Travaux a exécuter
» Percer des trous selon p. 33, figure 16 (distances selon Figure 15).

» Mettre des chevilles (kit de fixation 4D8-1.4571/PA, 2M8-1.4571) ou des boulons
d'ancrage (kit de fixation 4M8-1.4529).

» Fixer I'unité de mesure a l'aide des vis a téte hexagonales ou des écrous.

MANUEL D'UTILISATION Endress+Hauser
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Figure 16

Figure 17

Endress+Hauser

Trou foré
Paroi du tunnel

Boulon d'ancrage
avec écrou de fixation

e Patte de fixation
1 de I'unité de mesure
N
/]
P
Kit de fixation D [mm] | P[mm] | Remarque
2D4-1.4571/PA 6 >40 | La cheville doit &tre posée a fleur de la paroi du tunnel.
4D8-1.4571/PA 10 >70
2M8-1.4571 12 >60
4M8-1.4529 8 >65 |Lesboulonsd'ancrage ne doivent pas dépasser de plus de 12 mm
de la paroi du tunnel.

>

Montage de l'unité de mesure au moyen de la platine de montage
Monter la platine de montage selon la Figure 17.

° Il est conseillé de prévoir des boulons M10 aux points de fixation sur
lesquels la platine de montage pourra étre posée et fixée a I'aide d'écrous

autobloquants.

Montage de I'option platine de montage
O] | 385 -
NV - 355 »l lgl®
— — i
A A"
210
8 ol O
o 88
Iy EE— L J L \
Y —J— U
192,5
o -4 o
[Te]
N
| Espace libre pour cables
Y

-

>550

Espace libre pour la zone de
pivotement de la porte, distance
minimale latérale avec

g

la voie de circulation en cas de
montage sur la paroi du tunnel
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» Placer I'unité de mesure (1) sur la platine de montage (2) de sorte que la patte de fixa-
tion inférieure droite (3) soit placée sur I'étrier de sécurité (4) ; glisser les pattes de fixa-
tion supérieures (5) dans le évidements (6) correspondants et enfin la décaler vers la
gauche jusqu'a ce que I'étrier de sécurité soit libéré et puisse bloquer l'unité de mesure.

Figure 18 Montage de l'unité de mesure sur la platine de montage

@T ' ® ®
6 H

N

N
|
e
I |

3

Ol B 8 W &—

322 Montage de la prise d'air avec grille de protection

Figure 19 Cotes de montage de la prise d'air avec grille de protection, montage mural

95 5,5

A
Y

75
104

75 32

>250

Espace libre pour conduite d'aspiration

\ >200

e ]
Distance minimale aux
\ véhicules en circulation
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Figure 20 Cotes de montage de la prise d'air avec grille de protection, montage dans faux-plafonds
A
A
A
Espace libre A
3 | pourtuyau A
- . . e
A d'asplrauon/
I 23
A
Y
323 Monter I'unité de commande MCU avec son boitier mural

L'unité de commande doit étre montée sur un emplacement vertical, plan, d'acceés facile et
bien protégé, conformément a la Figure 21.

Figure 21 Cotes de montage de la MCU dans boitier mural
B 210
7\7% id A s ,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,
o o AN
& 3 s
A
! \
5 B 160 - o8 120 -
«
A | Espace libre pour cables >350
Espace libre pour zone de pivotement de la .
Y porte, distance latérale minimale avec la
zone de circulation lors d'un montage surla

paroi du tunnel

Pour la fixation, on peut utiliser les jeux de fixation adaptés (- p. 26, §2.2.5 ; Montage, voir -
p. 33, figure 16).

® ® En utilisant des cables adaptés, l'unité de commande peut étre installée
+1 jusqu'a 1200 m de l'unité de mesure.
® Pour assurer une communication sans problémes avec le VICOTEC450, il
est recommandé de monter la MCU dans un local technique.
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Figure 22

3.25

Figure 23

Montage de I'option boitier de connexion

Ce boitier doit étre monté sur une surface plane (paroi ou plafond du tunnel)
conformément a la Figure 22. Pour la fixation, on peut utiliser les jeux de fixation adaptés (-
p. 26, §2.2.5 ; Montage, voir - p. 33, figure 16).

Cotes de montage du boitier de connexion

Boitier alu Boitier acier inoxydable
Espace libre pour cables

80 ~>150 >150

- | [

M4

ey s
125

Installer la sonde de température de I'option mesure de température

La sonde de l'option "mesure de température" avec 1 thermoélément doit étre installée de

la maniére suivante :

e Dans le cas de I'option "prise d'air avec grille de protection", la sonde doit étre introduite
dans le presse-étoupe PG et serrée.

1 Prise d'airavec grille de
protection

2 Presse-étoupe PG
3 Sonde de température
4 Connecteur multipdles

e Dans le cas de l'option "couvercle des connexions avec prise d'air intégrée", la sonde
doit étre introduite et fixée dans une des traversées du fond de I'unité de mesure.
Lorsque les options sonde de température et couvercle sont clairement listées comme
composants d'une unité de mesure, la sonde est montée en usine dans I'unité de
mesure.

e Dans le cas ou d'autres prises d'air sont utilisées, il faut fixer la sonde a proximité immé-
diate de l'ouverture d'aspiration.

Les sondes de l'option "mesure de température avec 2 thermoéléments" doivent étre

installées dans la zone de circulation de sorte qu'une surveillance optimale de la

température soit possible pour la détection anticipée d'un incendie.
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3.3 Installation

AVERTISSEMENT
A » Pour tous les travaux de montage, respecter les dispositions de sécurité

correspondantes ainsi que les prescriptions de sécurité du chapitre 1!

» Prendre des mesures de protection appropriées contre d'éventuels dangers
liés au lieu ou a l'installation !

3.3.1 Généralités, conditions
Avant de commencer les travaux d'installation, les étapes de montage décrites au §3.2
doivent avoir été exécutées.
Tous les travaux d'installation doivent étre effectués sur site. Notamment :
» Pose compléte des cables d'alimentation électrique et des cables de transmission de
signaux

» Raccordement des cables d'alimentation électrique et des cables de transmission de
signaux a tous les composants du systéme

» Installation des interrupteurs et disjoncteurs.

° ® Prévoir des sections de cables suffisantes (- p. 106, §7.1).
+1 ® Les extrémités du cable de connexion et du cable de réseau de I'unité de
mesure en cas d'utilisation du bloc d'alimentation optionnel doivent avoir
une longueur libre suffisante.

® Les connecteurs de cables non connectés doivent étre protégés contre
I'humidité et la saleté (visser le couvercle).

Exigences sur les types de cables pour relier sur place I'unité de mesure avec l'unité de
commande

Une ligne de transmission de données torsadée par paire avec blindage commun est
nécessaire pour connecter l'unité de mesure a l'unité de commande. Les lignes de
télécommunication normales ne sont pas utilisables.

Les types de cable suivants sont bien a trés bien adaptés pour la transmission de
données :
1 UNITRONIC LiYCY (TP) 4 x 2 x 0,75 mm?

ne convient pas pour une pose enterrée (pose protégée nécessaire en cas de besoin)
2 UNITRONIC Li2YCY (TP) 4 x 2 x 0,5 mm?

utilisable en alternative au ler; ne convient pas pour une pose enterrée (pose protégée
nécessaire en cas de besoin)

3 UNITRONIC Li2YCYv (TP) 4 x 2 x 0,5 mm?
convient pour la pose enterrée
4 Cable spécial type ASS 4 x 2 x 0,5 mm?

Silicone, sans halogéne, résistant au froid et aux fortes chaleurs, gaine rouge (identique
a RAL 3000)

5 Accessoires :

Tresse PA-S 4, couleur noire ; comme protection mécanique ou pour cacher la couleur
de la gaine .....si nécessaire.

) ® Fabricant du cable type UNITRONIC : LAPP-Kabel
+1 ® Fabricant du cable spécial : Metrofunk KABEL-UNION GmbH
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IMPORTANT

® Nous ne garantissons pas le bon fonctionnement des appareils en cas
d'utilisation de cables non conformes aux spécifications.

® || faut utiliser fondamentalement des cables du méme type et
généralement les blinder.

L

3.3.2 Raccorder I'unité de commande dans son boitier mural
Figure 24 MCU dans boitier mural
Option module interface Module affichage

@

Options module

E/S
NN MY
Platine processeur =
=
Bornes pour =
connexion réseau =t
mEC
©) SRR RER SRR SRR SRR
AW WY WIS WIS NN

©

Travaux a exécuter
» Connecter le cable de liaison conformément a la - p. 40, figure 27 (connexion standard)
ou a la - p. 41, figure 28 (variante bus).

° Au cas ou l'on utilise un cable fait sur place, celui-ci doit étre raccordé a un
"'1 connecteur 7 pdles adapté (- p. 39, figure 26) ; N° de commande chez
Endress+Hauser : 7045569).

IMPORTANT

» N'utiliser que des cables a paires torsadées blindées (par ex. UNITRONIC
LiYCY (TP) 2 x 2 x 0,5 mm? de LAPPKabel ; pas adapté pour pose
enterrée).

» Raccorder les cables des signaux d'états (fonctionnement/défaut, maintenance, cycle
de contrble, requéte de maintenance, seuils), de la sortie analogique, des entrées analo-
giques et binaires, en fonction des besoins (- p. 40, figure 27, - p. 41, figure 28, Figure 29,
Figure 30 et Figure 31 ; n'utiliser que des cables a paires torsadées blindées ).

» Raccorder le cable d'alimentation aux bornes L1, N, PE de la MCU (- figure 24).

» Obturer les passages de cables non utilisés avec des bouchons.
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AVERTISSEMENT
A » Vérifier absolument le cablage avant d'enclencher la tension d'alimentation.

» Ne faire des modifications de cablage qu'en l'absence de tension.

Connexions de la platine processeur de la MCU

Figure 25 Connexions de la platine processeur de la MCU

1 Tension d'alimentation 24 V CC
, j =2 2 RS232

) : : R 3 Raccordement de |'option
N e e B2y LS module E/S

. . o o> |

4 Raccordement du module
d'affichage

5 Connexion
desLED's

6 Connexion pour |'option
Module interface

7 Connecteur

10 USB
8 Connexions des |'unités de
mesure
9 Connexions des relais 1a 5
10 Connexions pour entrées
11 analogiques 1 et2
11 Connexion pour sortie
P4 analogique
[ 4 . Py
o 12 Conn’e?(lons pqurentrees
= EQV#0 . . o . = N S =7 numériques 1a 4
12 g ‘Q.O.:) 0-3 \)-\_)-\J 3-) D')’ ) \)03 E \
g e " ,_ ,mu;,. ..-u-n.n i ,.-E s AN 5
@ IEETEERNE EEE)
Figure 26 Connexion du connecteur multibroches au cable cient
i A
ouvrir ) A-A
ouvrir I 1 2 3
24V RS4858B
T
Blindage
6 4
fermer =24V RS485A
A
fermer > I
A . Note
Cable client selon p. 37, §3.3.1 . . .
P 8 Pour ouvrir, enficher le connecteur multibroches
dans le connecteur de |'unité de mesure.
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Figure 27

cycle de contrdle

Raccordement standard MCU - VCME

Connexion standard MCU - VCME

49

49(47|46 (45|44 |43

1 gnd

1Digln4

1 Dig In 3

1 gnd

iDigIn 2
' Dig In 1

Maintenance

|16|17|18|19|20|21 |22|23|24|25|26|27|28|29|30| |36| 37| 38|39|40|
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Schéma de la position des contacts
en |'absence de courant

Unité de mesure

+24V
RS485 A
RS485 B

:

|1 |2|3|4|5|6|7|8|9|10|11 |12|13|14|15| |31|32|33|34|35|
O <| @

LSS G S S G S N L S S
= 3] ] 3

O T = O ¢ L=

=R < 0 c O s

1= = [ L o

S 5] © S 89

B = = == S e =
ER= = 2%t ZE El
Sao (] SSco 3P © >
L E = L& xE& [%]

RS485
RS485

Cable de liaison

(cable Endress+Hauser ou cable
confectionné sur place selon p. 37,

§3.3.1

Brochage connecteur
(vue du coté broches)

RS485B
3

+24V

RS485 A
4

-24V
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Variante bus

Figure 28 Variante bus
,
i 49| 49|47|46|45(44)43 °e Platine processeur MCU
' gnd
LAl 2 o
1 gnd oo
A1 oo
1gnd i
1-20 mA oo
1 +20 mA
ignd
i Dig In 4
i DigIn 3

Maintenance _ i Dig In 2
cycle de contrdle Dig In 1

|16|17|18|19|20|21 |22|23|24|25|26|27|28|29|30| | 36| 37|38|39|40|

|1 |2|3 |4 | 5|6|7| 8| 9|10|11 |12|13|14|15| |31|32|33|34|35|
<

-24VDC
RS485
RS485 B

+24V DC

blanc

marron
rnt

jaune

1 gnd i

—— e e

= 3] ] 8
2g S T S5
=g © 0 o ©
= L = L o

o O S o = o
> — «© .2 @ =
o = === >
= = o o =

= c o
S o © oS o o ©
= E = OLE xE

Cable de liaison entre MCU, boites —- R _ O IS O ) W
de raccordement et VCME fait sur i | Boitierde connexions | |
place (- p.37,§3.3.1) | ; lag ! | | | | | i
L i A I O O
PVeMET ' VeMES |
LI | e [T
E g § g|l® | Brochage connecteur ; g é g|® |
i +|&| D | (vue du coté broches) i +|&|D i
! 4 ! ! o !
[ ! RS485B RS485 A R !
Connecteur; | Connecteur ! |
rrrrire rrrriTe
VAR VA VAR VAR VRS AV VA VARV A VAl
1 4 s 7| | v1| 3| 4] e 7| !
Douille 12| £ ! Douille S|S|e| 5 !
| S| Els | 23| o i
R = ; R = :
| é ! H N !
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Monter et raccorder les options modules interface et E/S

Les modules interfaces et les supports des modules E/S doivent étre montés sur des rails
DIN dans la MCU (- p. 38, figure 24) et raccordés avec des cables munis de connecteurs aux
connecteurs correspondants sur la platine processeur (- p.39, figure 25). Ensuite les
modules E/S doivent étre enfichés sur les supports modules.

Les modules E/S doivent étre raccordés sur les bornes du support module (- figure 29, Figure
30, Figure 31), le module Profibus a l'aide des bornes du module et le module Ethernet a
I'aide d'un cable réseau local.

e Cablage du module sortie analogique (AO)

Figure 29 Cablage du module sortie analogique
Module sortie analogique Support m|odu|e+ 02
OO0 00 O7n OF
Q{0 Qe O O+
- 401
e Cablage module Al (entrée analogique)
Figure 30 Cablage module entrée analogique
Module entrée analogique Support module
| _— Al2
0 OO OO0 O g OF
UQ0Q0d0x
EN
e Cablage module DO (2 relais inverseurs)
Figure 31 Cablage module sortie binaire Power Relay
Module sortie binaire Support module DO1 D02
e T
” K 0O pOPOPO*
s s LU g8 O{0 O O[] O
n.c com. com n.c
e Cablage module DO a 4 relais signaux (4 contacts a fermeture)
Figure 32 Cablage module sorties binaires relais signaux (4 contacts a fermeture)
Module sortie binaire Support module __ po D04 —,
| n.o. Zgr“. com. n.o.
35, o [«/" ZP0 OO OO OF
sew -, g0 O0Q000Qs
n.o. cﬂ com. n.o.
—DO01 — D03 —
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333 Raccorder I'unité de commande en rack 19”
Figure 33 Connexions de la MCU dans la variante rack 19
Bornier de raccordement de |'alimentation 90 - 250 VCA Bornier de raccordement des cables client
Fonction Connexion N° borne
Relais sortie 1 (fonctionnement/défaut) com 1
n.c.h 2
n.0.2) 3
Relais sortie 2 (maintenance) com 4
n.c.n) 5
n.0.2) 6
Relais sortie 3 (cycle de contrdle) com 7
n.c.n 8
n.0.2) 9
Relais sortie 4 (requéte de maintenance) com 10
n.c.n 11
n.0.2) 12
Relais sortie 5 (seuil) com 13
n.c.h 14
n.0.2) 15
Entrée numérique din1 16
din2 17
gnd 18
din3 19
din4 20
gnd 21
Sortie analogique + 22
- 23
gnd 24
Entrée analogique ainl 25
gnd 26
ain2 27
gnd 28
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Figure 34

MANUEL D'UTILISATION

Fonction Connexion N° borne

Connexions pour unité de mesure +24 31(36)

-24 32(37)

RS485 A 33(38)

RS485B 34 (39)

tresse 35(40)
Entrée tension d'alimentation 24V CC 24V 41
gnd 42
Sortie tension d'alimentation 24V CC 24V 43
gnd 44
Entrée 30 V isolée galvaniquement + 45
- 46
RS232/485 tx/A 51
x/B 52
gnd 53
Interface 1 A 71
B 72
gnd 73
+Us 74
-Us 75
gnd 76
imp+ 7
imp- 78
res 1 79
res 2 80

1): fermé en I'absence de courant (normally closed)
2): ouvert en I'absence de courant (normally open)

Installer et raccorder les modules E/S optionnels

Les modules optionnels analogiques et binaires doivent étre enfichés, sans espace vide,
sur les zones de connectique du support modules a partir de la position 1 dans I'ordre
suivant : AO — Al — DO — DI. Si certains types de modules ne sont pas présents, I'ordre
précédent est conservé.

Emplacements de connexion des modules optionnels

Emplacements de connexion des Emplacement de connexion du
modules optionnTIs E/S module interface optionnel
1/0-MODULE INTERFACE-MODLLE
o) POCw)m MuLm CoNTROL UNIT o
PD;ER @ FAILURE
o TxD RxD
Bt i
() 9 o
|
87 65432 1
Emplacement de connexion
Le raccordement se fait sur les bornes 101 - 180 sur la platine de cablage arriére.
Endress+Hauser
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Figure 35

Figure 36

Endress+Hauser

Dans ce qui suit, a titre d'exemple, le raccordement d'un module E/S est représenté a
I'emplacement 1. Le raccordement des modules E/S aux emplacements 2 - 8 se fait de la
méme maniére.

® Raccordement module analogique

Module analogique a I'emplacement 1 (bornes 101 - 110)

101

102

103

104

105

106

107

108

109

110

AO (2%)
a
b _ +
c
d
a
b _ +
c
d
-gnd
scr

® Raccordement module binaire

101

102

103

104

105

106

107

108

109

110

Al (2x)
a

-gnd

scr

Raccordement module binaire a I'emplacement 1

101

102

103

104

105

106

107

108

109

110

Relais signaux (4x)

a —

b e—

L

RURY

d e—

a e—m

b e———s

C o———4

L

d e——-e

-gnd

scr

101

102

103

104

105

106

107

108

109 -

110

>

Power Relais (2x)

d

=

101aj
102 b o—y -

103 ¢

104 d e—x

ng
105 a .——fj

106 b

. :jj
108 d +

109 -gnd

110 scr

MANUEL D'UTILISATION
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334 Raccorder les unités de mesures
» Raccorder le cable de liaison a la MCU.
» Raccorder les tuyaux d'aspiration et d'évacuation

Figure 37 Connexions a la partie inférieure de I'unité de mesure

1 Manchon d'évacuation d'air

2  Prise pour alimentation séparée de
|'unité de mesure

3 Connecteur du cable de liaison a la MCU

4 Bouchons*

5  Bouchon pour cable supplémentaire

6 Manchon de prise d'air

*: remplacés par des prises si |'option mesure de
température est installée

1 2 3 4 5 6

Raccorder a la tension d'alimentation I'unité de mesure avec option alimentation

24VCC75W
Le connecteur compris dans la livraison de cette version est a raccorder selon la figure
suivante.
AVERTISSEMENT
Le cable ne doit étre raccordé a la prise que par une personne compétente et
autorisée !
Figure 38 Raccorder 4 la tension d'alimentation I'unité de mesure avec option alimentation 24VCC 75 W
1
. A an N
ouvrir ouwir g I 3

fermer A > I

@ )
—3 1 Connecteur (inclus dans la livraison)
2  Cableclient3 x 1,5 mm? (par ex. NYMHY3x 1,5 mm?)
s 3 Unité de mesure
. 4 Connecteur (inclus dans la livraison)
5 Cable client
‘ R 6 Raccordement réseau a la charge du client
] [J @& B
? 4
5

C / o
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Raccorder I'option mesure de température

» Raccorder le connecteur relié au cable de mesure a la prise correspondante sur l'unité
de mesure.

IMPORTANT

L'affectation de la sonde de température a raccorder a l'unité de mesure
doit étre absolument respectée selon le repérage, puisque, électronique et
sonde sont appairées (en cas de plusieurs unités de mesure avec cette
option, respecter l'affectation spécifique a l'appareil).

[ J
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3.35 Terminaison de la liaison VCME - MCU

La liaison RS485 entre VCME et MCU doit étre terminée au début et a la fin avec des

résistances. Celles ci sont implantées sous des cavaliers repérés par "term" sur les platines
processeur des MCU et VCME.

A des fins de contrdle (et le cas échéant de correction) les VCME et MCU doivent étre
connectés hors tension.

Figure 39 Terminaisons du bus

MCU au début du bus

MCU Platine processeur

Cavalier

00000

.

Platine processeur  Cavalier

L1 L1 I

AB 1 AB 2 AB 8

VCME 1 VCME 2 VCME 8

MCU au milieu du bus

MCU
AB x = option boitier de connexions x

AB 1 AB 2 AB 8
VCME 1 VCME2 | | ______ VCME 8
— Platine processeur
1\ g
O H O
= Cavalier
g \ B
48 MANUEL D'UTILISATION
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3.3.6

Figure 40

Endress+Hauser

Adressage bus

Sur les systémes fonctionnant avec un bus (plusieurs unités de mesure sur une MCU), les
adresses nécessaires pour les unités de mesure peuvent étre affectées sur le matériel
(hard) ou par logiciel (soft). L'adressage matériel est lu lors du démarrage du programme
SOPAS ET et est prioritaire sur l'adressage logiciel.

L'adresse bus et le numéro de capteur dans la MCU sont toujours identiques (voir notice
d'utilisation VICOTEC450 § 4.2.2).

IMPORTANT

Les unités de mesure doivent étre adressées différemment. Une méme
adresse pour plusieurs unités de mesure conduit a une perte de
communication avec la MCU !

Adressage manuel

En standard, l'adresse est paramétrée a l'aide de cavaliers se trouvant sur la platine
processeur (4 cavaliers pour un adressage hexadécimal des adresses de 1 a 8 ; - figure 40).

L'adresse attribuée a une unité de mesure est rappelée a I'aide d'un autocollant placé sur la
porte de cette unité.

Phole| pmplifier P61

MAL= o
Flr‘Nr T, =38
ﬁ-

=
-
-

Cavalier non activé
Cavalier activé

Adresse |Cavalier Adresse |Cavalier Adresse | Cavalier Adresse |Cavalier

1 o o] Adra 3 e o] Adr4 |5 [0 o] Adra | 7 Adr4
® o] Adr3 o o Adr3 Adr.3 Adr.3
o o Adr2 Adr2 (@ o] Adr2 Adr2
B Adr1 Adr.1 Adr.1 Adr.1

2 o o] Adra |4 Adr4 |© Adr4 8 B Adrs
e o] Adr3 Adr.3 Adr3 ® o| Adr3
H Adr.2 e | Adr2 Adr.2 e o| Adr2
® o Adr1 ® o| Adr1 ® o Adr1 ® o Adr1
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Adressage logiciel

On peut également affecter une adresse a un capteur a l'aide du programme SOPAS ET (»
figure 41). Pour cela, il faut relier le systeme de mesure avec le programme SOPAS ET,
sélectionner le fichier "VICOTEC450" et mettre le systéme de mesure en mode
"maintenance".

' IMPORTANT

° Il ne faut activer aucun cavalier (- p. 49, figure 40).
Figure 41
. 8| - o] x|

Froject Edit YicotecdS0 (Sensor 1) Communicaton View Tools Help
Blold@| «|»| = 3|a| al=|a|«| |~ | O|8(D(|3|B] ¢
Praoject Tree I Device Catalogl Metwark Scan Assistant  Busaddress | “
b Mes Project
=@ Yicotec450 (Sensor 1)

S [F) owerview

) Parameter
I Sensor response time
D Regression coeff. concentration Input busaddress
HJ Monikor -

+ Diagnaosis I—

H Mainkenance AEEE L
Contesxt Help I Syskem statel P

Sensor Intelligence.
a Authorized Client a Wicotec450 (Sensor 1) & COM7 401 1} 0 online %" synchronized o Download Immediately a
® La valeur par défaut de I'adresse bus est toujours 1. Avant de raccorder
+ d'autres unités de mesure sur le bus, il faut affecter tout d'abord a celle déja
connectée une adresse supérieure.
50 MANUEL D’UTILISATION
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VICOTEC450

4 Mise en service et paramétrage

Principes de base

Paramétrage spécifique a l'application
Paramétrage des modules optionnels
Utilisation/Paramétrage via I'option écran LCD
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4.1

4.1.1

52

Principes de base

Généralités
Le montage et l'installation doivent étre terminés conformément au chapitre 3 pour pouvoir
effectuer la mise en service.

Le VICOTEC450 étant livré préréglé d'usine, la mise en service consiste essentiellement a
contrbler le cablage et les conduits (contrle visuel) et a le mettre sous tension. Une
compensation du zéro ou un étalonnage du systéme de mesure ne sont pas nécessaires.

Un paramétrage spécifique client est uniquement nécessaire si les préréglages doivent
étre modifiés (par ex. réglage d'un seuil de détection de fumée). Dans ce cas, on dispose du
programme d'utilisation et de paramétrage fourni SOPAS ET. Les menus de ce programme
facilitent largement les réglages a effectuer. Le programme permet en outre d'utiliser
d'autres fonctions (p. ex. enregistrement de données, affichage graphique).

Installer le programme d'utilisation et de paramétrage SOPAS ET
+i Les droits d'administrateur sont nécessaires a l'installation.

Conditions préalables
e Ordinateur portable/PC avec :
- Processeur : Pentium Ill (ou type comparable)
- Interface USB (alternative RS232 par adaptateur)
- Mémoire de travail (RAM) : au minimum 256 MB
- Systéme d'exploitation : MS-Windows 98SE/ME/2000/XP/Vista (pas de Windows
95/98/NT)
Cable interface USB pour la liaison du portable/PC avec le systéme de mesure (MCU).

Le programme de commande et de paramétrage et le driver USB (inclus dans la livrai-
son) doivent étre installés sur 'ordinateur portable/le PC.

® Le systéme doit étre sous tension.

IMPORTANT
A partir de la version logicielle 03.00.00 de I'unité de mesure, il faut utiliser la
version 02.22 de SOPAS ET (sinon aucune communication n'est possible).

@ -

Installer le programme SOPAS ET

Insérer le CD inclus dans la livraison dans le lecteur du PC, sélectionner la langue,
sélectionner "Software"et suivre les instructions.

+i Si I'écran de démarrage ne s'affiche pas, démarrer le fichier "setup.exe".

Installer le driver USB

Un driver spécial est nécessaire pour établir une communication entre le programme
SOPAS ET et le systeme de mesure via une interface USB. Pour cette installation sur le
portable/PC, il faut alimenter I'unité MCU et la relier au PC via la connexion USB. Le
message annoncant qu'un nouveau hardware a été trouvé s'affiche sur I'écran. Pour
terminer, insérer le CD fourni dans le lecteur du PC et suivre les instructions d'installation (-
p. 53, figure 42). Le driver peut également étre installé via le programme d'installation de
matériel du systéme d'exploitation Windows.

o Le pilote USB génére un nouveau port COM qu‘il faut utiliser pour relier le
+ programme SOPAS ET a I‘appareil (> p. 57, §4.1.3.2).

MANUEL D'UTILISATION Endress+Hauser
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Figure 42

Endress+Hauser

Installer le driver USB

Found New Hardware Wizard

Thiz wizard helps you install software for:

EValL 232 Board USE <-» Serial

') If your hardware came with an installation CD
&2 or floppy disk. insert it now.

Wwhat do you want the wizard to do?

() Install the software automatically [Fecommended)
(®install from a hist or specific location [Advanced}

Click Next to continue.

[ < Back “ Mext » ][ Cancel ]

Found New Hardware Wiz

Please choose your search and installation options. ﬁ\

S

(%) Search for the best driver in these locations.

Uze the check boxes below to limit or expand the default search, which includes local
pathz and removable media. The best driver found will be installed.

[ Search removable media [floppy, CO-ROM...)
Include this location in the search:

E: USB_driver LV Browse

() Don't search. | will choose the driver ta install

Choose this option to select the device driver from a list. Windows does nat guarantee that
the driver you choose will be the best match for your hardware.

< Back ” Next > ] ’ Cancel

Found New Hardware Wizard

Completing the Found New
Hardware Wizard

The wizard hag finighed installing the software for;

% USE Serial Converter

Click. Finigh to close the wizard,

MANUEL D'UTILISATION
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413 Etablir les connexions a I'appareil
» Raccorder le cable USB a I'unité de commande MCU (- p. 39, figure 25) et au portable/PC.
» Démarrer le programme dans le menu de démarrage "SICK\SOPAS".

» La fenétre de dialogue de démarrage (peut étre supprimée pour continuer 'utilisation
du programme) s'affiche a I'écran.

Figure 43 Fenétre de dialogue de démarrage

SOPAS Engineering Tool

Copyright 2000-2010, SICK AG.
All rights reserved.

SéIeCtlon du projet ff: Create a new project V

€ Open an existing project

Désactivation de la fenétre de L— Open last profect
dialogue de démarrage

> I~ Remember my dedision and do not show the dislog again

SICK

Aprés validation a l'aide de "OK", le menu de démarrage suivant s'affiche.

Figure 44 Menu de démarrage

EJ SOPAS Engineering Tool  New Project -] x|
Project Edit [o Selected Device Communication View Tools Help

ojolule| «|+| 3| sl=fa|w| |~ |O[8|0][a]|3] of

Project Tree | Device Catalog Network Scan Assistant | 2

Detected Devices | Communication Interface | Suitable Device Types |

Scan” button.

-, The list of scanned devices is empty. Please start scanning by pressing the "Network

Cm'EKtHEbl & The scan settings can be changed by pressing the "Configuration™ button.
Sensor Intelligence. | Network Configuration i Network Scan Map Device Add Details...
& (No Device)

» Sinécessaire, régler la langue souhaitée (- p. 55, figure 45) dans le menu "Extras/
Langue" (- p. 55, figure 45), confirmer par "OK" et redémarrer le programme.
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Project Tree |

5 Mew Praject
ER @ M™MCU (Dresden)

Swstem Status
Context H

Dievice Catalog  Metwork Scan As

B mMcu

Prject dit ML Dresden) Cmmunicaon Wiew m Help
El ’Ullﬂllé.l <::||:>|3| w&l&l ¢-3|Qb| 4 Login Device

& Logout Device

=/Jsl=

Cirl+I

D3| 9

Crl+u
Change DeviceGroup Cirl+E

Data Recorder
IModule Manager
Terrminal

% MCU-01.04.00

Suitable Device Types

SICk

Sensor Intelligence.

a Operakar ﬂ MCU (Dresden) S COM7 Q orline %" synchronized Q Download Immediakely

M German
S (1] Fren(;h
= Spanish
\‘p/- ‘fou must restart the program before the new settings will take effect. 00 Italian
-
Do you weant to restart the prograrm now? .
b S = Fussian
" #| Japanese
o . .
@ Chinese (China)
|
Network Configuration | Metwork Scan | [Map Device | Add | Details. .. |

4.1.3.1 Configuration de l'interface
Port COM
» Dans le menu de démarrage (- p. 54, figure 44), appuyer sur la touche "Network Configu-
ration" et choisir le menu "Standard Protocol".
Dans le groupe "Select COM -Ports" apparaissant aprés |'établissement de la liaison
entre la MCU et le PC/portable, appuyer sur la touche "Advanced" et configurer selon la
Figure 46 (ces réglages ne sont a effectuer que lors de la premiére connexion au systéme
de mesure).
Figure 46 Sélection et configuration du COM-Port
x|
Standard Protocol
Serial connection for SICK devices, like LMS, YMS, LD others glgm!ﬁ Cola Dialect =
Scan bimeout [ms] 500
E|LJ Internet Protocol
E|LJ ,;i;ﬁ:mﬂ Protocel () I e Delay at connection setup [ms] ID
-4 Hilscher
2 5;”35‘ P_"VIE . EEEEELETE Sopas Hub scan an A
coms Encble ol
— comM4 m 4| Duplex mode Ihalf-duplex hd
Disable all
Select Baudrate(s) Part settings
r 1200
r 2400 Data bits IS - l
r 4500
||: ;3962[::]0 Parity Inone vl
r 38400
W 57600 Stap bit: |1 .l
115200 onhe
Advanced ... | -
Restore default valuss
Network Configuration | Network Scan I oK Cancel Help ,TI p— | Help |
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Ethernet

° En cas de liaison au systéme de mesure via Ethernet, le module interface
+1 Ethernet (- p. 115, §7.4.2) doit étre installé dans la MCU (- p. 38, §3.3.2) et
paramétré (- p. 80, §4.3.2).

» Dans le menu de démarrage (- p. 54, figure 44) appuyer sur la touche "Network
Configuration" et sélectionner le menu "Internet protocol".

» Appuyer sur la touche "Add", entrer I'adresse IP et confirmer avec "OK".

Figure 47
a8 X
Internet Protocol (IP) Sl c K
Connections using the Internet Protocol {IP), &.q. via ethernet S il
ensor Intelligence.
E|L:| Internet Protocol
(™ @ 1nternct Protocol (IP) [# Enable IP Communication
(. Profibus
B[ Serial Port
|'IP Address configuration
{* Single address |10.133.82.4 Edit |
" Address range First I Delete |
Last I Enable all |
[o]'4 I Cancel | Help | Disable al |
I Enable Autalp
etwork Configuration | Metwork Scan | OF | Cancel | Help
» Appuyer sur la touche "Advanced" et configurer l'interface suivant la Figure 48.
Figure 48
ColLa Dialect Ibinary - I rSelect TCP Pork(s)——
Scan kimeout [ms] 500 M 2111
Optimize scan speed Iauto detect = I 2112
Sopas Hub scan on -
[~ Custom I
Duplex mode IhaIF—dupIex - I
Restore default walues |
Ok I Cancel Help
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4.1.3.2 Etablissement de la liaison via I'onglet "Network Scan Assistant"
» Dans la fenétre "Network Scan Assistant", appuyer sur la touche "Network scan".

Figure 49 Recherche des appareils raccordés

Liaison via port COM

8 x

Progress

The Engineering Tool is scanning For devices, .. SI c K

Sensor Intelligence.

Starting scan...
Scan running. 100% done.

¥ Found sensor at COM7T

" Found sensor at COM7 {01 1}
Scan complete,

.:-__é Standard Protocal

Ietwork Configuration | Ietwork Scan Cancel Help

Liaison via Ethernet

8

Progress

The Engineeting Tool is scanning For devices... Slc K

Sensor Intelligence.

Starting scan...
Scan running. 100% done.

* Found sensor at 10,133.82.4:2111

* Found sensor ak 10.133,82,.4:2111 401 1}
Scan complete,

.:T_é Internet Pratocal {IF)

Metwork Configuration | Ietwork Scan

Cancel | Help

Si aucun appareil n'a été trouvé, le message suivant apparait (dépannage : voir
manuel de service) :

|

Bl Network Scan Assistant x|

Progress

The Engineeting Todl is scanning For devices. .. SI c K

Sensor Intelligence.

Skarting scan...
Could nat find a sensor at COM1
Could nat find a sensor at COM4
Scan complete,

{ 3 Internet Prakacal (TP

() Standard Protocol

Network Configur ation | Network Scan | QK Help |
+ o Lors de la liaison via Ethernet, des problémes peuvent survenir en cas de
mauvais adressage — contacter I'administrateur systéme.
b Valider a l'aide de "OK" la recherche des appareils raccordés.
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4133

Figure 50

Figure 51

Etablissement de la liaison via le menu "Connection Wizard" (a partir de la version

02.32 de SOPAS ET)

» Aller dans le menu "Connection Wizard" et cocher la case "Show all connected devices".

Menu "Communication / Connection Wizard"

Bl sopas Engineering Tool
Project Edit Mo Selected Device | Communicaton Wiew Tools Help
8 olale| «[+] [ '-

Project Tree I

& Direct connection. ..

Device .

&l - o] x|

p|3]

02,32,3767

50 Oriine
5o Offline

| S e ororcc: B

| Sujtable Device Descriptions |

—

i by nressing the "Network

=1 I
Connection Wizard Sl C K
The Connection Wizard helps wou to establish a connection ta all the cable-connected devices, Afterwards you can . e
parameterize, configure, and monitor the devices, Please select one option to connect., Sensor Intelligence
" Connect to specific device {recommended) @)
Device bype Select all |
T [mMcs300p =]
F |Mco Select none |
[T |mscann =
I lowion LI [ Show all devices @)
¥ Skip advanced interface configuration @)
—— P = showall connecied deviced @
" Use simulated device &)
Conkext Help I
SIC K < Back. I Mext = I Einish | Cancel | Help |
Sensor Intelligence. | ‘ Metwork Corfiguration Metwork Scan Map Device: | Add | Details:., |

a (Mo Device)

» Appuyer sur la touche "Next" et sélectionner l'interface ("Standard Protocol” pour une
liaison via port COM ; "Internet Protocol (IP)" pour une liaison via Ethernet.

Interface selection

Please choose the interface you waould like ko use ta establish an online connaction ko wour device.,

8 x
SICK

Sensor Intelligence.

The list belows shows all interfaces supported by each device. Please choose at least one interface wou would like to use For wou
conmeckion. In the case interface optimizakion is needed click the “Configure interface” button, Thought wusually this is nok necessary,

Select all | Select none I

Inkerface name I Device type

[
% ¥  Intermet Protocal (IP)
[T Serial Link

V¥  Standard Protocol
K

Al device types

All device types

All device types

Configure interface |
Configure interface |
Configure interface |

< Back IMBXTI

Finish I Cancel | Help |

» Vérifier les réglages de la configuration de l'interface selon la p. 57, §4.1.3.2 et, si néces-

saire, rectifier en conséquence.
» Appuyer sur la touche "Next".
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Figure 52

Endress+Hauser

Recherche des appareils raccordés

Liaison via port COM

=] x|
Found devices SICK

Please choose the devices you want ko use resp. link to existing devices.
Sensor Intelligence.

Sart according to: IDevice tyvpe VI Add all | Add none I

¥ E MCU (Dresden) @) 2 comr @
I a Yicotec450 (Sensor 1) 0 @ comzin1 1+ @

Advanced options

Select matching SDD ¢ vicotec4s0 - 03.00.00 = | @

Scan again Cancel scan |

= Back I Mext = I Einish Cancel Help

Liaison via Ethernet

=] xJ
Found devices SICK

Flease choose the devices you want ko use resp, link to existing devices. )
Sensor Intelligence.

Sort according bo: IDevice bype vI Add all | Add none |
~ E‘ MCU {Dresden) @ S 1038242011 @

= E_ Yicotec450 (Sensar 1) @ @ 10asszazii 011 @

Advanced options

Select matching SDD [y Yicoter4s0 - 03.00.00 « | @

Scan again Cancel scan |

< Back I Mext = I Fimisti | Cancel I Help

Siaucun appareil n'a été trouvé, le message suivant apparait (dépannage : voir
manuel de service) :

=] x|
Found devices SICK

Please choose the devices you want to use resp, link to existing devices, .
Sensor Intelligence.

Sort according bo: IDevice type - l Add all | Add none |

™ No device was found. Please go back and check the device and interface selection as well as
N )

the interface configuration. It might be necessary to deselect the option "Skip advanced
interface configuration” to be able to access the interface settings.

Scan again | Cancel scan

< Back, ext = Einisk Help
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VICOTEC450

60

4.1.3.4 Sélection de I'appareil

Liaison via port COM

Dans l'onglet "Connection Wizard / Found Devices" choisir le fichier appareil souhaité et le
déplacer dans la fenétre "Project Tree" (par un glisser/déposer avec la souris, ou un double

clic sur I'appareil ou en appuyant sur le bouton "Add").

Figure 53 Sélection du fichier appareil
2 . &l - o] x|
Project Edit MCU (SICK) Communication View Tools Help
ol ulb|e| «|=»| 3| 9|a| a|=|a| B|n| »| |»]| | O|8|D|2|B] 2] 02,32,3767
Project Tree | Device Catalog Metwork Scan Assistant | P4
b W Froject Detected Devices Communication Interface Suikable Device Descriptions
B8 @ MCU (SICK) =
= MC den) _ # MCU-01.06.01
g Vicotec450 (Sensar 1) e COMTiOL1} ot Micotecd50 - 03.00,00

Context Help | system Statusmcu | 8

SICK

Sensor Intelligence. Mebwork ConFiguration | Mebwork Scan [ap Device

Add Details. .. |

a Operator a MCU (SICK) S CoM7 0 online (% not synchronized O Dov @ uploading parameters from device. ..

Liaison a I'aide du menu "Connection Wizard"

Dans l'onglet "Connection Wizard / Found Devices" (- p. 59, figure 52) activer la case a
cocher du fichier appareil souhaité et appuyer sur la touche "Next". Le fichier appareil est

ainsi pris en compte dans la fenétre "Project Tree".

Figure 54

Adding device(s)

Please wait until all of the devices have been added into your project.

a x
SICK

Sensor Intelligence.

$ Add device to project: MCU {Dresden)

5
=]

uploading pararmeters from device. ..

|V Close the wizard automatically i all actions are completed

< Back Iext = Einishy

Help

MANUEL D'UTILISATION
8030654/AE00/V2-3/2014-06

Endress+Hauser
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4.1.4 Informations sur l'utilisation du programme
Mot de passe
Certaines fonctionnalités de l'appareil ne sont accessibles qu'aprés entrée d'un mot de
passe (- figure 55). Les droits d'accés sont attribués selon trois niveaux :
Niveaux d'utilisation Acces a
0 |Operator (opérateur) * | Affichage des mesures et des états du systéme
1 | Authorized Operator Affichages, interrogations ainsi que paramétres nécessaires pour mise en
(utilisateur autorisé) service ou adaptation aux demandes personnalisées du client et
(Authorized Client) diagnostic
(client autorisé)*
2 | "Serice" Affichages, interrogations ainsi que paramétres nécessaires pour toutes
fonctions d'entretien (p. ex. diagnostic et élimination d'éventuels défauts)
*) : dépend de la version du programme
Le mot de passe du niveau 1 est donné en annexe.
Figure 55 En?rgea II rrTo?dE Eagsg 7777777777777777777777777777777777
! 8| - 0| x|
Project Edit MCU (Dresden) Communication View Tools Help
ol ude] «|=] 3] glal al=|a| w|a] »| |~] | O|8|0|3]|B]| @] ©wE
F

Project Tree |

Device Cata

5 Mew Project
8 ¥ MCU (Dresden)

Netwirk Scan Assistant |

etecked Devices

| Communication Interface | Suitable Device Descriptions |

Device

Userlevel

Password

Swstem Status MCU
Conkext Help

SICK

Sensor Intelligence.

\8

MCU (Dresden

I Authorized operatar = l
I*********l

Login I

* MCL

Help |

Close |

Metwork Configuration I

[Map Device

-01,04,00

Details. ..

a Operator Q MCU (Dresden) S COM7 o online  %* synchronized O Download Immediately

=
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4,15 Aide en ligne

Les différents menus et possibilités de réglage sont décrits en détail dans I'aide en ligne, ils
ne sont en conséquence pas expliqués plus précisément ici.

Figure 56 Aide en ligne

S Engineering Tool MNew Project

EM=E
Project Edit o Selected Device Communication  View  Tocls | Help

o] old@] «[+] 3| al=(a]«| [~ INHNEES3| o
Project Treel Device Catalog Metwork Scan Assistantl Info | 4

Detected Devices I Communication Interface I

Suitable Device Types |

ENEET

SOPAS-ET

: (_:] Daocurment information

- SOPAS Engineering Tool
(_:] First Steps
U_J Graphical user interface
(_:] Functions
- |2] Keyboard sharbeut Copyright
“oo 2] Toolbar | |
Software/Tool |Function Status:
SOPAS-ET Software for device parameterization |V 2.22
| S
Conkexk b —I
Sensor Intelligence. Network Configuration Network Scan MMap Device Add Dekails, .. |

a (Mo Device)

Version du programme installé
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4.2 Paramétrage spécifique a I'application
Réglages d'usine
Parametre Valeur
Réglage sortie Live zero (LZ) 4 mA
?A‘&'Ogiq“e Fin d'échelle de mesure (MBE) |20 mA
Intensité lors de la maintenance | 0,5 mA
Intensité en cas de défaut pas de sortie sur AO
Sortie sur AO Grandeur de mesure valeur k
standard Valeur pour LZ 0 /km
Valeur pour MBE 15 /km
cycle de controle toutes les 24 h ; pas de sortie des valeurs de
controle sur la sortie analogique standard
Temps d'amortissement 60 s pourtoutes les grandeurs de mesure
Jeu de coefficients (uniquement pour la concentration | 0.00 / 1.00 / 0.00
en poussiéres)
Pour entrer/modifier des paramétres, il faut relier le systéme de mesure au programme
SOPAS ET et déplacer les fichiers appareils nécessaires dans la fenétre "Project Tree" (-
p. 54, §4.1.3). Entrer ensuite le mot de passe du niveau 1 (- p. 57, §) et mettre le systéme
de mesure dans I'état "Maintenance" (ouvrir le répertoire "Maintenance / Maintenance
mode", activer la case "Maintenance on/off" et appuyer sur la touche "Set State").
Pour le paramétrage, il faut utiliser le fichier appareil "MCU".
Figure 57 Mise en mode maintenance
=10lx]
Project Edit MCU (Dresden) Communication View Tools Help
ol old[e| «|+]| o] dla] al=|a| »| [~] |O[B[(D[3[B] 9|
®

Project Tree | Device Catalog | Network Scan Assistant Maintenance |

5 MNew Project

=~ MCU (Dresden)

; Overview

; U Measured Values
Diagnosis
Configuration

+ Adjustment
E+) Maintenance

B Mantenance

Device Identification

Variant |Universal (Bus) Mounting Location  [Dresden

Maintenance / Operation

¥ Maintenance on/off Set State |

Context Help | 2

SICK

Sensor Intelligence.

J
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42.1 Affectation du capteur

La MCU doit étre réglée sur I'unité de mesure a raccorder. En cas de non concordance, un
message de défaut est affiché. Si le réglage en usine n'est pas possible (par ex. en cas de
livraison de différents appareils en méme temps, ou d'échange ultérieur de MCU),
I'affectation doit étre faite aprés l'installation. Pour cela les étapes suivantes sont
nécessaires :

» Sélectionner le fichier "MCU" et ouvrir le répertoire "Configuration".

» Sile type affiché dans la fenétre "Variant" (champ "Application Selection") est le bon

("Universal" pour le VICOTEC450), appuyer sur la touche "Reset MCU" .

o
+1L L'unité de mesure doit étre reliée a la MCU.

Figure 58 Affectation du capteur
El SOPAS Engineering Tool  New Project* - o] x|
Project Edit MCU (Dresden) Communication View Tools Help
u] olefe| «|+]| 3| 3|af 9|=|a| | [~] | D|0|D]|2|B] 9|
Project Tree | Device Catalog | Network Scan Assistant | Maintenance  Application Selection | &
S New Project
=~ MCU (Dresden)
D Owerview
[]'-u Measured Values
- U Diagnosis
& J Confiquration Device Identification
Application Selection;
Display Settings
1f0 Configuration MCU Variant IUni'.-'el sal (Bus) 'l Mounting Location IDresden
: Analog Function Blodks
i~ |2] Digital Function Blocks
D Limit Value Switches a =
D System Configuration Application Selection
D Value Damping
[}-U Adjustment Variant IUnlversaI (Bus) - Reset MCU
28 U Maintenance
Flease Reset the MCU after selection and chedk the Analog Input settings!
Context Help | 2
Sensor Intelligence.
& service [ MU (Dresden) §& comio @) onine % synchronized 3 Download Immediately = |

64

422 Activer les unités de mesure raccordées

Pour assurer une communication correcte de la MCU avec toutes les unités de mesure
raccordées, celles ci doivent étre activées dans le champ "Connected Sensors" du
répertoire "Configuration / System Configuration" (- p. 65, figure 59) (si nécessaire faire les
corrections correspondantes).
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Figure 59 Répertoire "Configuration / System configuration" (paramétrage/paramétrage systéme) (exemple de réglages)

Bl SOPAS Engineering Tool  New Project® - O] x|
Project Edit MCU (Dresden) Communication View Tools Help

alolale] «[+] 5| 3|a] s|=|a] | |+] | O[5|D[2[3] 9|

Project Tree | Device Catalog | Network Scan Assistant  System Configuration | %
3 [T Mumber of ext.
!: Mew Project TR u ;I
£~ MCU (Dresden)
D Qverview
[}-U Measured Values Humber of ext. DI I 0
EJ-U Diagnosis
[—}-U Configuration
i D Application Selecﬁan Connected sensors
IO Configuration
Analog Function Blodks Sensor 1 connected [
Sensor 2 connected [
() Adjustment Sensor 3 connected [
D'U Maintenance
Sensor 4 connected [~
Sensor 5connected [
Sensor 6 connected [~
Context Help | ® Sensor 7 connected [
SICK s
Sensor Intelligence.

Lo

G Authorized Client [ MCU (Dresden) & cOM10 () online % synchronized 3 Download Immediately

423 Affecter le systeme au lieu de mesure

L'unité de mesure et la MCU peuvent étre affectés clairement a un lieu de mesure.

» Pour la MCU choisir le répertoire "Configuration / Application Selection" (- p. 64, figure
58).

» Pour l'unité de mesure, déplacer le fichier appareil "Vicotec450" dans la fenétre "Project
tree" et sélectionner le répertoire "Overview".

» Entrer les données souhaitées dans la fenétre "Mounting Location".

Figure 60 Répertoire "Overview" (vue générale)

E2 SOPAS Engineering Tool  New Project™ -[o] x|

Project Edit Vicotec450 (Sensor 1) Communication View Tools Help
ololdle «|+| 2| @la] a|=|a| »| [»] |O[0|D|a|D

Project Tree | Device Catalog | Network Scan Assistant Overview | &
S New Project
=- [ Vicotec450 (Sensor 1) Configuration
* () Parameter Location IDresden
F#- ) Monitor
- Diagnosis
i... [2] Maintenance Firmware version IIII2.*.-"9.IIIE (Nov 16 2009 15:53:30)
Serial number Jo7128706
Ident number Joo11s
Context Help a2
| Capt_Sithsl Hardware Version |1.2
s I C K Firmwareversion bootloader |IZI 1.00.01
Sensor Intelligence.

& Authorized Client & Vicotecds0 (Sensor 1) S cOM10 {011} ) online % synchronized 3 Dowrload Imme =5
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424 Fixer le cycle de contréle
Pour le réglage/modification de I'intervalle de temps, de la sortie des valeurs de contrdle sur
la sortie analogique et du point de démarrage du cycle de contrdle automatique, il faut
déplacer le fichier "MCU" dans la fenétre "Project Tree" et sélectionner le répertoire
"Adjustment / Function Check - Automatic".
L] .
-|-1 Valeurs par défaut - p. 63, §4.2
Figure 61 Répertoire "Adjustment / Function Check - Automatic" (réglage / contrdle automatique de fonctionnement)
(exemple de réglage)
[EXSOPAS Engineering Tool _ NewProject* -[o]x]
Project Edit MCU (Dresden) Communication View Tools Help
Bl old|e| «|+| z| 32| al=(a] »| [~]| | O|8|D|3|B] 9|
Pro]'ectTreeI DevioeCaialoglNetwod(Smkss’smt Function Ched(—Autcmaticl a
S New Project
=-[J MCU (Dresden) Device Identification
D Qverview
B ;e:g:::: Values MCU Variant |Universal (Bus) Mounting Location IDrEsdEn
- i) Configuration
- Adjustment
Bl Function Check - Automati Function Check
=] Function Check - Manual
U,j Maintenance
Output duration of function control value a0 = Output control values at A0 [~
Function check interval |24hour5 VI
Context Help | F Function Check Start Time
SICK o 5 wee [0 s [0
Sensor Intelligence.
& Authorized Cient B MCU (Dresden) & COM10 ) online % synchronized ) Download Immediately =

66

Champ d'entrée Paramétre Remarque

Output Duration of Valeuren Durée de sortie de la valeur de controle

Function Control Value |secondes

(Durée de sortie de la

valeur de contrdle)

Output Control Values |inactif Les valeurs de contrdle ne sont pas envoyées sur la sortie

at AO (sortie valeurs analogique.

ggrgce’n;;%lﬁ)smz AO) actif Les valeurs de contrdle peuvent, en fonction de réglage de la
giq sortie analogique correspondante, étre envoyées sur cette

sortie (- p. 68, figure 63).

Function Check Temps entre deux |- p. 15, §2.1.4

Interval (intervalle cycles de contrdle | (valeur recommandée 24 h)

entre cycles de

contrdle)

Function Check Start |Heure Fixation d'un point de démarrage en heures, minutes et

Time (moment de Mi secondes

< inute
démarrage ducycle de
controle) Seconde
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425 Paramétrage sortie analogique

Réglages de base

L'intensité fournie a la sortie analogique dans I'état "Maintenance" ou "Défaut" doit étre
paramétrée dans le répertoire "Configuration / I/0 Configuration / Analog Outputs / Analog
Outputs - General Overview".

Figure 62 Sous répertoire " Analog Outputs - General Overview " (vue générale des sorties analogiques) (exemple de réglages)
-lofx|

Project Edit MCU (Dresden) Communication View Tools Help
alJdele| «|+]| s 3|la| s|=|a] »| |»] | O[B|D[8|B] 9|

Project Tree | Device Catalog | Network Scan Assistant  Analog Outputs - General Overview | ®

‘-'l Mew Project
2 MCU (Dresden)
D Qverview
uj Measured Values
uj Diagnosis
£+ ) Configuration
Application Selection

Analog Output

Analog Outputs - General Overview

AO Parameters Analog Outputs - General Configuration

uj Analog Input

() Digital Output Error Current 2mA v|  outputrror current  [no v

) Digital Input

D Analog Function Blocks

|2 Digital Function Blocks Mantenance arrent | 0.5 mA  Curentinmantenance [Lastvalve v

D Limit Value Switches

D System Configuration
D Value Damping

[]--U Adjustment

E]--U_J Maintenance

Context Help | ®

SICK

Sensor Intelligence.

& Authorized Client [ MCU (Dresden) S COM10 () online % synchronized ) Download Immediately = |
Fenétre Paramétre Remarque
Error Current (courant | Valeur < Live Zero (LZ) | Valeur en mA fournie dans I'état "Défaut" (en cas de dysfonctionnement) (la
défaut) ou>20mA valeur dépend du systéme d'exploitation raccordé).
Output Error Current | yes (oui) Le courant "défaut" est envoyé en sortie.
(sortie courant défaut) no (non) Le courant "défaut" n'est pas envoyé en sortie.
Maintenance Current | Valeur possible # Valeur en mA a sortir dans |'état "Maintenance"
(courant Live Zero
maintenance)
Currentin User Value (valeur Pendant la "Maintenance", une valeur a définir est envoyée.

Maintenance (courant | utilisateur)
en maintenance)

Last Value (deniére | Pendantla "Maintenance", la derniére mesure est envoyée.
mesure)

Measured Value Pendant la "Maintenance", la mesure en cours est envoyée.
(mesure en cours)

Paramétrage

Dans le répertoire "Configuration / I/0 Configuration / Analog Output / AO Parameters", on
peut affecter la source du signal (signal de mesure d'une unité) a la sortie analogique
présente en standard (AO) ainsi que paramétrer le Live Zero et la gamme de mesure.
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Figure 63 Sous-répertoire "AO Parameters" (paramétres sorties analogiques) (exemple de réglages)

El SOPAS Engineering Tool  New Project® =1

Project Edit MCU (Dresden) Communication View Tools Help
8] Jld|d| «[+]| o] 3|a| 9|=|a| #|-|~] | O[B|0|2|3| 9|

Project Tree | Device Catalog | Metwork Scan Assistant  AO Parameters | &

S, New Project

=G Mcu (Dresden)

= D Overview

2} l]:] Measured Values

[+ l]:] Diagnosis

El-{J) Configuration

; D Application Selection

D Display Settings

EILJ 1/0 Configuration

-2 Analog Output -

u D Analog Outputs - General Overview Configuration analog output 1

# ) Analog Input Source sensor ISEnsor 1 - Source value |Value 1 b
) Digital Output
) Digital Input

- [£] Analog Function Blocks Live zero |4mA A Range low I—OUO Range high Im
D Digital Function Blocks
] Lmit Value Switches
5] System Configuration Output checkeyderesultsonthe AQ W Write absolute value r

D Value Damping

) Adjustment

B [) Maintenance

Context Help | &

SICK

Sensor Intelligence.

& Authorized Client 5 MCU (Dresden) S coM10 ) online %% synchronized £ Download Immediately =

Fenétre Paramétre Remarque
Source Sensor (capteur |Capteur1a8 Unité de mesure dont le signal de sortie est associé a |a sortie analogique.
source)
Source Value 1) (source | Value 1 (valeur 1) Lumiére diffusée
valeur) Value 2 Température d'entrée [°C]

Value 3 Température de chauffage [°C]

Value 4 Temp. externe 1 [°C] *

Value 5 Temp. externe 2 [°C] *

Value 6 Concentration[mg/m?®] * 2)

Value 7 Facteur K[/km]

Value 8 Visibilité [m]
Live zero (zéro actif) Pointzéro (0, 2 ou 4 mA) Choisir 2 ou 4 mA pour pouvoir distinguer avec certitude entre mesure et

appareil hors tension ou boucle courant interrompue.

Range low (plage basse) |Valeur limite inférieure de la | Valeur physique du Live Zero
plage de mesure

Range high (plage haute) | Valeurlimite supérieure de la | Valeur physique a 20 mA
plage de mesure

Output checkceycle on the | inactif Les valeurs de controle - p. 15, §2.1.4 ne sont pas envoyées sur la sortie
AO (sortie valeurs de analogique.

g?]r;}(r)olie ?ér:g;t'e actif Les valeurs de controle sont envoyées sur la sortie analogique (le champ
gl d'entrées "Output Control Values at AO" dans le répertoire " Adjustment /
Function Check - Automatic" doit &tre activé).

Write absolute value inactif Distinction entre valeurs de mesure positives et négatives.
(sortirvaleur absolue)

actif La valeur absolue de la mesure est envoyée.

1) :l'affectation a été paramétré en usine dans la suite indiquée. Si une option (*) n'a pas
été commandée, la grandeur de mesure suivante prend sa place. En cas d'intégration
ultérieure d'une option, l'affectation est faite par le SAV d’Endress+Hauser.

2) :n'a de signification que pour des applications spéciales
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42.6 Parameétrage entrée analogique
Dans le répertoire "Configuration / 10 Configuration / Analog Inputs", les entrées
analogiques présentes de maniére standard dans les groupes "Analog Input 1 -
Configuration" et "Analog Input 2 - Configuration" peuvent étre le cas échéant affectées
aux mesures normalisées et la gamme de mesure correspondante déterminée.
' IMPORTANT
® Les facteurs de calibrage CC2, CC1 et CCO sont préréglés en usine et ne
doivent étre modifiés que par le SAV d’Endress+Hauser.
Figure 64 Répertoire "Configuration / /0 Configuration / Analog Inputs” (exemple de réglage)
=]
Project Edit MCU (Dresden) Communication View Tools Help
8] od|e] ¢|+| =] 3[a] a[=|a| #|-|~| | O[3|0[3|3| 9|
Pro]ectTreel Device Catalog | Network Scan Assistant GeneraIConﬁgurauon| ']
S New Project
=@ MCu (Dresden)
Yol Parameter analog ot 1
U Diagnosis
= Configuration A'mvabehheMCUmemementblod:lm Range low 0.00 Rengehigh | 100.00
2] Application Selection
S D Display Settings
=+(J 1/0 Configuration Live zero 4.00 Indicate NAMUR eror [
B+ () Analog Cutput
B+ Analog Input
a0 D\gﬁal[]tpu qurator: ez 0.00000 ool 0.02036 cco 0.00000
[ U Digital Input
.- [£] Analog Function Blocks
.- |2 Digital Function Blocks Parameter analog input 2
2] Limit Value Switches
] E 3:::2;:;:3”““ Aim value in the MCU measurement block IVaIue 2 - Range low 0.00 Range high 1000.00
) Adjustment
%) Manenance Live zero 4.00 Indicate NAMUR error [~
Context Help | F )
SICK cc2 0.00000 (%9 I 0.02036 cco 0.00000
Sensor Intelligence.
& Authorized Client B MCU (Dresden) & com1o () onine & synchronized 3 Download Immediately = |
Fenétre Paramétre Remarque
Aim Value in the MCU measure- | Valeur 13 8 Grandeur de mesure a affecter a I'entrée analogique sélection-

ment block (valeur cible dans le
bloc de mesure MCU)

née

Range low (plage basse)

Valeur limite inférieure de la
plage de mesure

Valeur physique du Live Zero

Range high (plage haute) Valeur limite supérieure de la | Valeur physique du courant maximum

plage de mesure
Live zero (zéro actif) Point zéro (Wert > 0 mA) Définition de la valeur en mA-pour le début de la plage de mesure
Indicate NAMUR error (signali- |inactif En cas de dépassement en plus ou en moins de la plage de cou-
sation défaut NAMUR) rant réglée (LZ jusqu'a 20 mA), aucun défaut n'est signalé.

actif En cas de dépassement en plus ou en moins de la plage de cou-

rant réglée (LZ jusqu'a 20 mA), un défaut est signalé.
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427 Paramétrage des relais de seuil
Pour effectuer ce paramétrage choisir le répertoire "Configuration / Limit Value Switches".
Figure 65 Répertoire "Configuration / Limit Value Switches” (paramétrage / seuils)
E2 SOPAS Engineering Tool  New Project® -0 x|
Project Edit MCU (Dresden) Communication View Tools Help
ol olk-] «|=»]| 3| 8|a] a|=|a| a|-|~| | O|2|D|2|B] 9]
Project Tree I Device Catzk)gl Metwork Scan Assistant  Limit Value Swihchesl &
b MNew Project . - -
= MCU (Dresden) Limiting value switch 1
D Overview
B ([J Measured values Source sensor [sensor 1 =] Source value [vaes =]
G- ) Diagnosis
=) Configuration
[5] Application Selection Limit value 100 Switch at IUnder Limit - l
D Display Settings
1/0 Configuration
Analog Function Blocks Hysteresis type Ip t vl Hysteresi I 0
Digital Function Blocks yeerese Sreen yeieess
Limit Value Switches:
-|=] System Configuration Aim bit at MCU status IReIais 5 - l
o D Value Damping
[]--uj Adjustment
¥ u Maintenance Limiting value switch 2
Context Help | % Source sensor Sensor 1 - Source value I\c'alue 1 - I
S I C K Limit value 100 Switch at IUnder Limit - l
Sensor Intelligence. LI
& Authorized Client B MCU (Dresden) & coM10 () online % synchronized ) Download Immediately =z |
Fenétre Paramétre Remarque
Source Sensor (capteur Capteur1a8 Capteur dont le signal de sortie doit étre associé a un seuil.
source)
Source Value 1) (valeur Value 1 Lumiére diffusée
source) Value 2 Température d'entrée [°C]
Value 3 Température de chauffage [°C]
Value 4 Temp. externe 1 [°C] *
Value 5 Temp. externe 2 [°C] *
Value 6 Concentration[mg/m?3] * 2)
Value 7 Facteur K[/km]
Value 8 Visibilité [m]
Limit value (seuil) Valeur Entrée d'une valeur pour le franchissement de laquelle le relais de seuil doit

commuter.

Switch at (sens de commu-
tation)

Upper Limit (limite haute)

Under Limit (limite basse)

Fixation du sens du dépassement

Hysteresis Percent (pourcentage) Affectation a la grandeur entrée dans le champ "Hysteresis Type" d'une valeur
type (type hystérésis) Absolut (absolu) relative ou absolue du seuil fixé

Hysteresis Valeur Paramétrage d'une zone neutre avant la retombée du relais de seuil

Aim bit at MCU status (bit |Relais 5 " Aim bit at MCU status" = mémoire spéciale dans la MCU affectée a la surveil-

cible surl'état du MCU)

lance des seuils

1) : 'affectation a été paramétré en usine dans la suite indiquée. Si une option (*) n'a pas
été commandée, la grandeur de mesure suivante prend sa place. En cas d'intégration
ultérieure d'une option, l'affectation est faite par le SAV d’Endress+Hauser.

2) : n'a de signification que pour des applications spéciales
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4238 Etalonnage pour la mesure de concentration en poussiéres
(] La mesure de la concentration en poussiéres n'a de signification que pour des
+1 applications spéciales.

@ -

IMPORTANT
Les étapes exécutées ici servent a éviter les erreurs de paramétrage.

L'exécution de mesures de comparaison nécessite des connaissances
spécifiques qui ne seront pas décrites en détail dans ce manuel.

Pour obtenir une mesure exacte de la concentration en poussiéres, il faut établir une
relation entre la mesure primaire de l'intensité de la lumiére diffusée et la concentration
réelle en poussiéres sur le lieu de mesure. Pour cela, il faut déterminer la concentration en
poussiéres a l'aide d'une mesure gravimétrique selon la norme DIN EN 13284-1 et la
rapporter a la valeur d'intensité diffusée mesurée au méme moment par le systéme.

Etapes a exécuter

Aller dans le répertoire "Configuration / /0 Configuration / Analog Output / AO Parame-
ters" (- p. 68, figure 63) et affecter a la sortie analogique la grandeur "Intensité lumiére
diffusée" (valeur 4).

>

>

Endress+Hauser

Est

imer la gamme de mesure nécessaire de la concentration en poussiéres en temps

normal et entrer les début et fin d'échelle.
Désactiver le mode "Maintenance".

Fai

re une mesure comparative gravimétrique selon la DIN EN 13284-1.

Déterminer les coefficients de régression a partir des valeurs en mA de la sortie analo-
gique "intensité de lumiére diffusée" et des valeurs de concentration mesurées par gra-

vimétrie.
¢ =K2-I,,°+KI-I,,,+KO (1)
C: concentration en poussiéres en mg/m?3
K2, K1, KO: coefficients de régression de la fonction ¢ = f (lyyt )
lout : valeur de sortie actuelle en mA
3 20mA -LZ
lout = LZ-‘FSI'W (2)
Sl: intensité mesurée de lumiere diffusée
LZ: Live zero
MBE : valeur de la fin d'échelle de mesure (valeur entrée fir 20 mA ;
2,5 x seuil préréglé)
Entrer les coefficients de régression

Iy

a deux possibilités :
Entrée directe de K2, K1, KO dans un calculateur.

' IMPORTANT
o

Dans ce cas, les coefficients de régression réglés dans l'unité de mesure
et la plage de mesure réglée dans la MCU ne doivent plus étre modifiés.
Sur I'écran LCD la concentration en poussiéres en mg/m? est affichée
comme valeur non étalonnée.
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- Utiliser la fonction de régression du systéme de mesure (utilisation sans calcula-
teur).

Dans ce cas, on doit établir le rapport avec l'intensité de la lumiéere diffusée. Pour

cela, il faut déterminer les facteurs de régression a entrer dans le systéme de
mesure cc2, ccl et ccO a partir des valeurs de K2, K1 et KO.

¢ = cc2-SFP+ccl - SI+ccd (3)

En remplacant (2) dans (1), on obtient :

+K1-(LZ+SI~%Qin—A—_—Ii— + KO

20mA — LZ)Z
MBE

= . +SI-
c =K2 (LZ SI MBE

En prenant en compte (3) on en déduit :

cc0 = K2-LZ?+K1-LZ+KO0

20mA -L
= . . + L —_—
ccl = (2-K2-LZ+K1) ( VBT
B ZOmA—LZ)z
ce2 = K2 ( MBE

Pour terminer, les coefficients de régression cc2, ccl et ccO doivent étre entrés dans
le répertoire "Parameter / Capt_CoeffReg_Conc". Pour cela, il faut sélectionner le
fichier appareil "Vicotec450", mettre I'unité de mesure en mode "Maintenance" et
entrer le mot de passe de niveau 1.

Figure 66 Répertoire "Parameter / Capt_CoeffReg_Conc"(paramétres coefficients d'étalonnage de la concentration).
E2 SOPAS Engineering Tool  New Project® -] x|

Project Edit Vicotec450 (Sensor 1) Communication View Tools Help
o olee| «|+] 3| 3|a] @|=(a] »| |~ | O|3|D|3|E

Project Tree I Device Catalog | Metwork Scan Assistant  Capt_CoeffReg_Conc | P

S New Project

=-[) Vicoteca50 (Sensor 1)

D Overview

LJ Parameter

! D Busadress

D Sensor response time
{8 Capt CoeffReg Con

) Monitor

Diagnosis o2 ccl e
Maintenance

Concentration 0.00000 I 1.00000 0.00000

Calibration coefficients concentration

Context Help | Capt_Status | P

SICK

Sensor Intelligence.

& Authorized Client B Vicotec450 (sensor 1) & coM10 {0 11} () online % synchronized 2 Download Inm =

Aprés avoir entré les coefficients, remettre I'unité de mesure en position "Mesure".

+ o La gamme de mesure choisie peut, lors de cette procédure, étre
1 déparamétrée de maniére quelconque.
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429 Réglage du temps d'amortissement
Pour régler le temps d'amortissement, aller dans le répertoire "Configuration / Value
Damping".

Figure 67 Répertoire "Configuration / Value Damping'(paramétrage / valeur d'amortissement) (représentation avec

une unité de mesure raccordée)

EJ SOPAS Engineering Tool ~ New Project* - o] x|
Project Edit MCU (Dresden) Communication View Tools Help
a|od|a| «|+| | 3|a| a|=|a| 2|-|a| | O[s|D[2|3| 9|
Project Tree | Device Catalog | Network Scan Assistant Value Damping | %
5 Mew Project
=B MU (Dresden)
Owverview
E}-U_J Measured Values
F- () Diagnosis Device Identification
[—}--'.LJ Configuration
D Application Selection . - = X X
D Display Settings MCU Variant |Universal (Bus) 'l Mounting Location |Dresden
If0 Configuration
Analog Function Blocks
Digital Function Blocks Value Damping Time
Limit Value Switches
D System Configuration _— ) I—EEI -
) Adiustment
[}-l]j Maintenance
Conbe)rtHebI ®
Sensor Intelligence.
& Authorized Client  BJ MCU (Dresden) & COM10 () online %% synchronized ) Download Immediately =]
Champ Paramétre Remarque
DampingTime for  |Valeurens | Temps d'amortissement des grandeurs mesurées choisies
Sensor 1 (temps (- p.15,82.1.3)
d'amortissement (valeur recommandée 60 s)
pour le capteur 1)
° En cas de raccordement de plusieurs unités de mesure, il y a pour chaque unité

+1 de mesure une fenétre d'entrée séparée permettant un réglage individuel du
temps d'amortissement.

4.2.10 Mesure de débit

L‘'unité de mesure a été réglée en usine afin d‘éviter tout réglage supplémentaire sure
place.

+ o Seul un personnel qualifié et formé est habilité a faire une modification
(niveau "Service" ; voir manuel de service).
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4211 Sauvegarde des données

Tous les paramétres essentiels pour l'acquisition, le traitement et l'entrée/sortie des
mesures ainsi que les mesures en cours peuvent étre sauvegardés et imprimés. Grace a
cela, on peut sans probléme entrer de nouveaux parameétres en cas de besoin (par ex.
aprés actualisation du firmware), ou enregistrer les états et caractéristiques de I'appareil
dans un but de diagnostic.

Il existe les possibilités suivantes :

e Sauvegarde en tant que projet (particulierement avantageuse pour faire un diagnostic
ou un dépannage).
En plus des paramétres des appareils, les enregistrements des données peuvent égale-
ment étre sauvegardés.

® Sauvegarde en tant que fichier appareil
Les paramétres sauvegardés peuvent étre édités et modifiés sans que l'appareil soit
raccordé puis retransmis ultérieurement a l'appareil.

o L . .
+13 Description : voir manuel de maintenance.

e Sauvegarde comme protocole (MCU)

Les paramétres et caractéristiques de I'appareil sont enregistrés dans le protocole des
parameétres.

On peut établir un protocole de diagnostic a des fins d'analyse du fonctionnement ou de
détection de dysfonctionnements possibles.

Sauvegarde en tant que projet

En cas d'ouverture fréquente de la liaison, il est conseillé de sauvegarder un "Projet". En
cas de nouvelle liaison avec I'appareil, il n'y a plus qu'a ouvrir ce projet. Toutes les données
précédemment enregistrées sont transmises automatiquement dans SOPAS ET.

Pour faire une sauvegarde, choisir l'appareil correspondant, appeler le menu "Project /
Save Project" et déterminer le répertoire cible ainsi que le nom du fichier. Le nom du fichier
a enregistrer peut étre choisi librement. Il est utile d'établir un rapport avec les points de
mesure concernés (nom de I'entreprise, désignation de l'installation).

Figure 68 Menu "Project / Save Project" (Projet/sauvegarde du projet)
Bl SOPAS Engineering Tool  New Project* =17
Project Edit MCU (Dresden) Communication View Tools Help
£ New Praject Ctrl+h ‘-ﬁ“l |"‘Q| | E||§I|E|EI|E|3|
Open Project Crl+0 Nebmork Geom izt | x
a £ — El save Project
N eteche 2
& Save Project As Crl+Shift+5 Savein: I@ Desop LI o Jlﬁ =
Close Project Crl+Q ” =
Project Properties...  F9 I =] Eigene Dateien
I ¢ Davi 4 Arbeitsplatz
mport Levice 3 Netzwerkumgebung
Export Device
Device Propertes. .. F8
Print 4
Exit Alt+F4
1 C:\Dok{. .}\test.spr
2 C\Dok{. J\Test.spr Flepams:  [Nan Project Save |
2CZasl) i Files of type: ISnpas Project File - Cancel |
4 P:\PRO{..}\Test.spr

Context Help | ®
Sensor Intelligence. Network Configuration | Network Scan | Map Device Add Details. .. |
& Authorized Client B} MCU (Dresden) & cOM10 (@) online % synchronized ) Download Immediately = |
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4.2.12 Démarrage du mode mesure normal
Aprés entrée/modification des parametres, le systéme de mesure doit étre mis dans le
mode "Mesure". Pour cela, aller dans le répertoire "Maintenance / Operation", désactiver la
case a cocher "Maintenance on/off" et appuyer sur la touche " Set State" (- figure 69). La
mise en service standard est ainsi terminée.
Figure 69 Eagsgr;; rTToaeimiesiurie 7777777777777777777777777777777777
El SOPAS Engineering Tool  New Project® (=13

Project Edit MCU (Dresden) Communication View Tools Help

ojojdla| «|+| | ala| sls|a| a|-|a] |O]|a|D|2|B] 9]

Project Tree |

Device Catalog | Network Scan Assistant Maintenance | 2

S New Project

= Mcu (Dresden)

; D Cverview

U Measured Values
U Diagnosis

U Configuration
U Adjustment

=] u Maintenance

Device Identification

MCU Variant IUni\:ersaI (Bus) VI Mounting Location |Dresden

Maintenance [ Operation

Context Help | b4

SICK

Sensor Intelligence.

2 [~ Maintenance on/off Set State |

& Authorized Client B MCU (Dresden) % coM10 () online % synchronized 3 Download Immediately =
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4.3 Paramétrage des modules optionnels

431 Paramétrage des modules de sorties analogiques et binaires

Au préalable, il faut activer les modules installés dans la MCU. Pour cela, déplacer le fichier
appareil "MCU" dans la fenétre "Project Tree", choisir le répertoire "Configuration / System
Configuration" et vérifier si le nombre de sorties entré dans le champ "Number of external
I/0" (nombre d'E/S extérieures) correspond au nombre réel de sorties (si besoin corriger).

Figure 70 Répertoire "Configuration / System configuration" (paramétrage/paramétrage systéme) (exemple de réglages)
El SOPAS Engineering Tool New Project* =] 3
Project Edt MCU (Dresden) Communication View Tools Help
o] old|e] «|+] 3] a|a] s|=|a] a|-|~]| | O]2[0]3|3] @
Project Tree | Device Catalog | Network Scan Assistant  System Configuration | &
S New Project :I
=@ ™Mcu (Dresden) Number of external 1/ O
D Overview
[J--U Measured Values
D"U Diagnosis Mumber of ext. AO 2
i) Configuration
D Application Selection
D Display Settings Mumber of ext. AL 0
[ /O Configuration
Analog Function Blocks
- | Digital Function Blocks Number of ext. DO 4
- |2 Limit Value Switches
System Configuration
- |=] value Damping Mumber of ext. DI I 0
[+ U Adjustment
[#- ) Mantenance
Connected sensors
Sensor 1connected [
Sensor 2 connected [
Sensor 3 connected [ f
Sensor 4 connected [
Sensor 5connected [~
Sensor 6 connected [
Context Help | ® S -
S I C K Sensor 8 connected [~
Sensor Intelligence. ;I
& Authorized Client &) MCU (Dresden) & COM10 @) online % synchronized £ Download Immediately = |

43.1.1 Sorties analogiques optionnelles
Le paramétrage est a effectuer selon - p. 67, §4.2.5 et (- p. 68, figure 63).

Les réglages de base (sous-répertoire "Overview Analog Outputs" ; - p. 67, figure 62) sont
valables pour toute sortie analogique supplémentaire et de la méme maniére.
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43.1.2 Sorties binaires optionnelles

Pour effectuer le paramétrage, choisir le répertoire "Configuration / I/0 Configuration /
Digital Output / Digital Outputs".

Figure 71 Répertoire "Configuration / 1/0 Configuration / Digital Output / Digital Outputs" (paramétrage / paramétrage E/S /
sortie binaire / sorties binaires) .

E2 SOPAS Engineering Tool New Project® (=]

Project Edit MCU (Dresden) Communication View Tools Help
a|oue «+]| 5] 3|a| al=|a]| a|-[~]| |O|3|0D|=8|B] 9|

Project Tree | Device Catalog | Network Scan Assistant  Digital outputs | 2
b MNew Project
=G MCU (Dresden)
D Overview
-- Lj Measured Values . .
uj Diagnosis Configuration digital output 6
E|"'-Lj Configuration

..... [] Application Selection Inverted ¥ Source bit IBith vl Source Sensor IMCU 'I

----- D Display Settings

= 10 Configuration
& () Analog Output Configuration digital output 7
U Analog Input
) Digital Output sensor
e ||| e swese p 5] swsme i@ 1]

() Digital Input

----- D Analog Function Blocks
..... 5] Digital Function Blocks Configuration digital output 8
----- D Limit Value Switches
""" D System Configuration Inverted [+ Source bit Im Source sensor lm
----- D Value Damping

[ Il_j Adjustment
[} Lj Maintenance

Configuration digital output 9

Context Help | #® Inverted [ Source bit IBit19 - I Source sensor INot assigned * I

Sensor Intelligence.

& Authorized Cient B MCU (Dresden) % cOM10 &) online %* synchronized 3 Download Immediately = |
Fenétre Paramétre Remarque
Inverted (inversé) inactif Fixation du sens du dépassement
actif
Source Bit (bit source) | Bit 0 Défaut
Bit 1 maintenance
Bit 2 requéte de maintenance
Bit3 Contrdle du fonctionnement
Bit 7 Fonctionnement (pas de défaut)
Bit16a 31 Aim Bit at MCU status (bit destination de l'interrupteur de seuils) (- p. 79,
figure 73)
Source Sensor (cap- Sélection des composants :
teur source) - capteur 1 a 8, lorsqu'un état appareil doit &tre sorti
- MCU, si le valeurs de seuils doivent étre signalisées
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78

Figure 72

Vérifier les réglages

L'état actuel de chaque relais est indiqué dans le répertoire "Diagnosis / I/0 / Digital

Outputs".

Répertoire "Diagnosis / I/0 / Digital Outputs" (diagnostic / E/S / sorties binaires).

E2 SOPAS Engineering Tool  New Project® =3

Project Edit MCU (Dresden) Communication View Tools Help

ol oldle] ¢[+] 3| 8la] al=|a] a[-|~] | O[3

Project Tree |

Device Catalog | Network Scan Assistant  Digital Outputs |

=0

S New Project
- MCU (Dresden)

- [2] overview

[]_j Measured Values
EHL‘] Diagnosis
D Device Information
| 2] Error Messages [ Warnings
D Protocol

Lo

+[Z] Analog Outputs

D Analog Inputs

Digital Inputs

&) Configuration
B[ Adjustment
[}-uj Maintenance

Status digital output 1

@ Actual state

Status digital output 2

@ Actual state

Status digital output 3

\J Actual state

Status digital output 4

J Actual state

Status digital output 5

@ Actual state

Status digital output 6

J Actual state

Status digital output 7

J Actual state

Status digital output 8

Context Help |

SICK

Sensor Intelligence.

J Actual state

Status digital output 9

J Actual state

& Authorized Client B MCU (Dresden) %& com10 @ online %% synchronized ¥ Download Imr =

Pour vérifier si les relais commutent comme prévu, il faut générer des valeurs de mesure
qui franchissent les seuils paramétrés.

En complément, pour vérifier la sortie relais correspondante, on peut raccorder un

ohmmeétre.
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43.13

Figure 73

Endress+Hauser

Associer les interrupteurs de seuil aux sorties binaires optionnelles et les paramétrer

Pour effectuer cette association, choisir le répertoire "Configuration / Limit Value
Switches". Le paramétrage se fait selon - p. 70, §4.2.7.

Répertoire "Configuration / Limit Value Switches” (paramétrage / seuils)

E2 SOPAS Engineering Tool New Project* - O] x|
Project Edit MCU (Dresden) Communication View Tools Help
ploldR] «[+] o] d|a| g[=|a|a|-[a]| [D[0|D|I[B] 9|
Project Tree | Device Catalog | Metwork Scan Assistant  Limit Value Switches | &
!'.5 Mew Praject ;I
£ MCU (Dresden) Limiting value switch 2
D Overview
B u M.easure.d Values Source sensor Sensor 1 - Source value lm
[]--u Diagnosis
I:—]--'JJ Configuration
) Appiication Selection Limit value 100 Switch at IUnder imt |
D Display Settings
10 Configuration
Analog Function Blocks X = . l—
Digital Function Blocks Hysteresis type Absolute Hysteresis 5

Limit Value Switches:
=] System Configuration
D Value Damping
[]--u Adjustment

D"U Maintenance

Aim bit at MCU status IBith - l

Limiting value switch 3

ISensor 2 - l Source value I'«'alue 1 - l

Source sensor

Limit value 100 Switch at IUnderLimit v l
Hysteresis type IAbscIuhe - l Hysteresis I 5

Aim bit at MCU status IBitl? - l

Limiting value switch 4
Source Sensor ISensor 3 v l Source value IVaIue 1 v l
Limit value 100 Switch at IUnderLimit - l

Context Help | 2 Hysteresis type IAbsqute - l Hysteresis I 5

SICK

Sensor Intelligence.

Aim bit at MCU status IBitlS i l

(e (Lo

& Authorized Client  BJ MCU (Dresden) %& coM10 () online %% synchronized 3 Download Immediately
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432 Paramétrage de modules interface optionnels

43.2.1 Généralités

Les étapes suivantes sont nécessaires pour sélectionner et paramétrer les modules
interfaces optionnels Profibus DP et Ethernet :

» Choisir le fichier appareil "MCU", entrer le mot de passe niveau 1 et mettre le systéme
dans I'état "Maintenance" (- p. 57, §).

» Passer dans le répertoire "Configuration / System Configuration".
Le module interface installé est indiqué dans le champ "Interface Module".

» Configurer le module interface en fonction des nécessités.

Figure 74 Répertoire "Configuration / System Configuration" (paramétrage / paramétrage systéme).

Project Edic MCU (Dresden) Communication View Tools Help
o|old|d| «|+]| o] 3|a| a[=|a] a|-|a] | 9[8|D||B] 9

Project Tree | Device Catalog | Network Scan Assistant System Configuration | #
S New Project | S |d
=+ MCU (Dresden)
D Qverview
[}--U Measured Values Interface Module
- uj Diagnosis
[—}L'] Configuration Interface Module |MNo Module 'I
(2] Application Selection o Moddle |
2] Display Settings Frofibus |
- 10 Ccnﬁgur.aﬁon Current Time
-~ |2] Analog Function Blocks RS 485
~[2] igital Function Blocks
2] Limit Value Switches DatefTime [21.12.2009 12:15:26
B System Configuration
-|] Value Damping
- Adjustment s hronizati
[}-::jj Maintenance ST = [Tt

Date / Time: 21.12.2009 12:16:32 Synchronize

Other Parameters

Context Help | H Protocal selection [0l 5 <] Modbus Address 1 Seridl service portbaudrate | 57600

SICK Use RTS/CTS lines [

Sensor Intelligence.

@ Authorized Client B} MCU (Dresden) S comM10 Q) online % synchronized ) Download Immediately = |
o Les fichiers GSD et I'affectation de la mesure pour le module Profibus DP sont
+ disponibles sur demande.
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4322 Paramétrage du module Ethernet

IMPORTANT :

En cas de communication via Ethernet, il y a risque d‘accés indésirables au
systéme de mesure.

» Ne faire fonctionner le systéme de mesure que derriére un dispositif de
protection adapté (par ex. : pare-feu)..

© -

Attribuer une nouvelle adresse IP au module Ethernet

Une adresse IP donnée par le client peut étre paramétrée en usine si elle a été fournie lors

de la commande de I'appareil. Si ce n'est pas le cas, I'adresse standard 192.168.0.10 est
entrée par défaut.

Pour effectuer une modification, les étapes suivantes sont nécessaires :
» Aller dans le répertoire "Configuration / I/0 Configuration / Interface Module".

» Régler la configuration réseau souhaitée dans le champ "Ethernet Interface Configura-
tion", et appuyer sur la touche "Reset Module" (réinitialisation module) dans le champ
"Expansion Module Information"(information étendue module interface).

Figure 75 Répertoire "Configuration / I/0 Configuration / Interface Module" (paramétrage / paramétrage E/S / module
interface)

E2 SOPAS Engineering Tool New Project® - o] x|
Project Edit MCU (Dresden) Communication View Tools Help

o] old|@| «|+| >| a|a| s|=|a] =|- o[s|oa|e] o

Project Tree | Device Catalog | Metwork Scan Assistant  Interface Modle | i
5. Mew Project

E- [ MCU (Dresden)
= D Overview
G- ) Measured Values E i dule i tion
) Diagnosis

&+ J Configuration T T
- [2] Application Selection

D Display Settings

Ny |

Nouvelle adresse

E|--:j_j 1/0 Configuration Reset module When this button is dicked, the connection mr be reseted
(L) Analog Output
‘() Analog Input Ethernet Interface Configuration
() Digital Output ¥

-J) Digital Input
-[5] Analog Function Blodks TP Address. | 10 133 8 153
|] Digital Function Blacks
<[] Limit value Switches

|

i |2] System Configuration Subnet mask 255 255 255 | 0
i D Value Damping

) Adjustment

) Maintenance = [ o — s -
CnﬂtextHebl F 3 — |—2111

Sensor Intelligence.
& Authorized Client ) MCU (Dresden) S COM10 () onfine % synchronized 3 Download Immediately = |
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Attribuer une nouvelle adresse IP au programme SOPAS ET

» Choisir I'onglet "Network Scan Assistant" " et appuyer sur la touche "Network Configuration".

» Choisir le répertoire "Internet Protocol (IP)", activer la case "Enable IP Communication"
(valider communication IP) et appuyer sur la touche "Add" (ajouter).

» Entrer la nouvelle adresse paramétrée dans le répertoire "Configuration / I/0 Configura-
tion / Interface Module" dans la fenétre "Add Address" (ajout adresse) et confirmer par
"OK".

Figure 76 Entrée adresse IP (exemple)

g ¥
Internet Protocol (IP) SI c K

Connections using the Internet Pratocol (IP), &.q. via ethernet

Sensor Intelligence.

= Internet Pratocol
@ Internet Protocal (1P}
U Prafitius
- Serial Port

[V Enable IP Commurnication

|'IP Address configuration

x|
i Single address |10.133.82.4
i Address range First I

Deleke
Last I
oK I Caneel | Help | Enable all

Edit

E
[
[xma |
[ |

Disable all

[~ Enable AutalP

» Dans le répertoire "Internet Protocol (IP)", appuyer sur la touche "Advanced " (avanceé).

» Choisir I'adresse de port "2111" et confirmer avec "OK" (tous les autres réglages sont
faits en usine suivant la Figure 77).

Figure 77 Réglage du port TCP

Advanced scan settings x|
Cola Dialect = ~Select TCP Port{s)———

Scan timeout [ms] 500 v 2111

Optimize scan speed Inever b I 2112

Sopas Hub scan an b Mlesem I—
Duplex mode IhaIF—dupIex - I

Restore default walues |

QK I Cancel Help
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» N'activer que le port TCP nécessaire.

» Siun autre port que 2111 ou 2112 doit étre utilisé, il faut activer la case
a cocher "Custom" et entrer le numéro de port dans la case adjacente.

+1

» Choisir I'onglet "Network Scan Assistant", appuyer sur la touche "Network Scan" et véri-
fier si 'adresse réglée est affichée.

8 X

Progress

The Enginesring Tool is scanning for devices. .. Sl CK

Sensor Intelligence.

Skarting scan...
Scan running. 100% done,

“ Found sensor ak 10,133.82.4:2111

% Found sensor ak 10,133,682, 42111 {001 1}
Scan complete.,

LQ Inkernet Protocal (IP)

Metwork Configuration etwork Scan || [o]3 I Cancel Help

IMPORTANT

Lors de communications via Ethernet, des défauts de transmission peuvent

apparaitre qui ne sont pas causés par le systéme de mesure.

» En cas de transmission exclusive des mesures via Ethernet et de son
utilisation pour la commande de procédés, il est possible, le cas échéant,
que se produisent des perturbations dans le fonctionnement des
installations, pour lesquelles la responsabilité du constructeur du
VICOTEC450 n'est pas engagée.

Les problémes de communication peuvent étre minimisés en augmentant la

valeur du champ "Scantimeout" de 500 ms a 3000 ms.

@ -
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4.4 Utilisation/Paramétrage via l'option écran LCD

4.4.1 Remarques générales sur I'utilisation

L'interface de commande et d'affichage de I'écran LCD contient les éléments fonctionnels
décrits a la Figure 79.

Figure 79 Eléments fonctionnels de I'écran LCD

Lignes d'états

Numéro du capeur

raccordé LED's témoins d'états
T

Bargraphe de 2

mesure 19k~Fact 0. 12%

T 0000 Fonctions actuelles des

e I » touches

- - Touches de commande

Fonctions des touches

La fonction correspondante dépend du menu en cours. Seule sont disponibles les fonctions
affichées sur une touche.

Touche Fonction
Diag Affichage d'informations de diagnostic (avertissements et défauts si départ dans le menu
principal, informations du capteur si départ dans le menu de diagnostic - p. 85, figure
80)
Back Passage au menu d'un niveau supérieur
Fleche 11 Déroulement vers le haut
Fleche U Déroulement vers le bas
Enter Exécution d'une action choisie avec la touche fleche (passage dans un sous-menu,
confirmation de paramétres choisis lors d'un paramétrage)
Start Démarrage d'une action
Save Sauvegarde d'un paramétre modifié
Meas ® Commutation de |'affichage des mesures sous forme graphique (bargraphe) et sous
forme de texte.
En cas de raccordement de plusieurs unités de mesure sur une MCU, les mesures de
chaque unité sont affichées I'une aprés |'autre.
® Affichage du réglage de contraste (appuyer au moins 2,5 s sur la touche)
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4.4.2 Structure des menus
Figure 80
Vicoteod50
Operating Mode 1/0 (MCU) Operating Mode
1 Set Maintenance 1 Operating mode | 1 Set Operation
[ 2 Adjustment
00 mgim* = B 3 vopiagnoss ¢ 1)
0,036 km 4 110 Parameter
2000m fiolmode ol fiolmode
| [Back | 1 J U JEnter] [Back | T [ 1 JEnter] [Back] T J ¥ JEnter]
oOood Vicoteo50
Adjustment AO Live Values 1/0 Parameter
| 1 Start Check cycle 1 AO1:7.01mA 1 AO Parameter
2 AO2:7.02mA 2 Al Parameter
3 MCU Variant )
Vicotec450
10 (MCU iolad] oldiag/ao olparam
1 1oy B 1 Oprighioce 7 B 7 W 22 I W T
2 Vicotecd50 2 Adjustment
3 /0 Diagnosis
4 10 Parameter Vi"°5° [Vicotecaso |
T 1/0 Diagnosis Al Live Values
iof
1 Analog output 1 Al1:0.00mA
[E0 I 2 Ardogp | 2 A2 000ma
B 5 Deice o
fio/dia fio/diag/ai
ll H N Er gll [ 1|
Vicotec450
Device Info
1 Location
2 Dresden
- 3 SN:08378651
4 Fimware:
5 01.0200
fiofinfo
| 1 11|
Vicotec450 Vicotec450 Maintenance
ISensor1 | Operating Mode Sensor 1 Operating Mode
1 Operating Mode | 1 Set Mai 1 Operating Mode B 1 Set Operation
2 Parameter |2 Parameter
3 Diagnosis %1 3 Diagnosis
4 Device Info 4 Dev\celn'ﬂ} 1)
/Sensor/1 /sensor/1/mode /sensor/1 /sensor/1/mode
I N ET [Back | 1 [ 1 JEnter] [Back| 1 [ 1 JEnter] [Back] & F 1 WeEnter]
Vicotood50
Diagnosis Parameter
1 Conc.0.0% 1 o2
2 L0 —
3 LD_Mon 4089V
)_| 3)
|4 LD129mA L
5 Temp29°C 3 e
6 U24V24.0V
7 TIn29°C
8 T Out39°C /sensor/1/param
/sensor/1/diag [Back] 1 J 1 JEnter]
I NN E™
Vicotec450
Device Info .
1 Locaton 1) :comme en mode fonctionnement
2 Dresden .
B 3 SN:07128706 2) o p. 85: §4-4-3-1
4 Fimwars: 3):» p.87,84.4.3.2
5 02.99.03 ’
/sensor/1/info
| 1 JEnter]
443 Paramétrage

4431 MCU

Entrées/sorties analogiques

» Mettre la MCU en mode "Maintenance" et appeler le sous-menu "lI/O Parameter".

» Choisir les paramétres a régler et entrer le mot de passe par défaut "1234" avec les
touches "*" (déroulement de 0 a 9) et/ou "~" (déplace le curseur vers la droite).

» Régler les valeurs souhaitées avec les touches "*" et/ou "-" et les sauvegarder dans
I'appareil avec "Save" (confirmer 2 fois).
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Figure 81 Structure du menu de paramétrage entrées/sorties analogiques et réglage de la variante MCU
Limit low Limit low Limit low
0000.00 mg/m?® Password 0000.00 mg/m?*
— XXXX —
fio/para/ao/1/lil fio/para/ao/1/!i! fio/para/ao/1/!i!
[ 1 ] = | [ 1 ] =] | 1 ] =]
Limit high Limit high Limit high
0020.00 mg/m* Password 0050.00 mg/m?®
— 1 XXXX ]
AQ Parameter A1 Parameter Tolparalaol /il Tolparalaol 1/l Tiolparalao/ /1l
1 AOT Parameter 1 Limitlow [ 1 ] = | [ 1 ] =] [ 1 ] =]
2 AO2 Parameter - 2 Limit high
3 Live Zero
4 Measured value
Tolparalao Tlolparalaol Live Zero
ool 1 1] (Back] 1 | 1 LEner] oms
T 2mA
4mA
/iolpara/ao/1/lz
[ 1 ] = |
Measured value
ConcSL
| ConeNl
st
not used
[io/para/ao/1/src
[ 1 ] = |
Limit low Limit low Limit low
000000 °C Password -050.00 °C
> ™ XXXX >
lI0 Parameter Al Parameter Al Paramefter Tiolparalail 111 Tolparalail 111 Tiolparalail /il
1 AO Parameter 1 Al1 Parameter 1 Limit low “ n n n n n
2 Al Parameter 2 A2 Parameter 2 Limit high
3 MCU Variant
[io/param lio/paralao Jiolparalail1 |Limithigh | Limit high Limit high
[ 1 ] || [ 1] ! | Back [ 1 ] ! | I Password o
g ™ XXX >
Jio/parafail1/li! iolparafail1/li! liolparafail1/li!
[ 1 ] = | [ 1 ] = | [ 1 ] =]
Limit low Limit low Limit low
| ooeooomber Password 0850.00 mbar
- ™ XXXX —
AlZ Parameter Tiolparalail2lil Tolparalail2il Tolparalail2lil
1 Limitlow [ 1 1 = Isae] Eﬁ!nﬂ [ 1 ] = [sael
2 limit high
Malntenance
o e Tolparalal Limit high Limit high Limit high
. [Baccd 1§ 1 JEnter]
Dusthunter S 1 e 0000.00 mber Password 1200.00 mbar
Dusthuner T - ] |
Dustuner C XXXX
Unlimited
Jio/paraail2/lil io/paraail2/li! io/paraail2/li!
[ T ] = | [ 1 ] = | [ 1 ] =]
Réglage de la variante MCU
Pour faire un réglage aprés coup de la MCU sur l'unité de mesure a raccorder (- p. 64,
§4.2.1), les étapes suivantes sont nécessaires :
» Mettre la MCU en "Maintenance", et appeler le sous-menu "MCU Variant".
» Entrer le mot de passe par défaut et enregistrer le type avec "Save" (confirmer 2 fois).
Les autres sélections possibles n'ont aucune signification ici.
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4.4.3.2 Unité de mesure (lors du réglage de la mesure de concentration en poussiéres)
Pour entrer les coefficients de régression les étapes suivantes sont nécessaires :
» Mettre l'unité de mesure en "Maintenance", et appeler le sous-menu "Parameter”.
» Choisir les paramétres a régler et entrer le mot de passe par défaut "1234"
» Régler les coefficients calculés— p. 71, §4.2.8 avec les touches """ et/ou "-" et les sau-
vegarder dans l'appareil avec "Save" (confirmer 2 fois).
Figure 82 Entrée des coefficients de régression
Parameter Parameter Parameter
000.000 Password -01.130.
- - XXXX -
Isensor/1/param/1 /sensor/1/param/1 /sensor/1/param/1
[ 1 ] = | [ 1 ] = | [ 1 ] = |
Maintenance
Parameter Parameter Parameter Parameter
1 cc2
2 oot | 001000 Password 000.560.
3 o0 XXXX
/sensor/1/param /sensor/1/param/2 [Sensor/1/param/2 /sensor/1/param/2
[Back] T § ¥ JEnter] [Back] 1 § — | Save] [Back] & § — | Save] [Back] & § = [ Save]
Maintenance Maintenance Maintenance
Parameter
000.000 Password
> XXXX
[sensor/1/param/3 /sensor/1/param/3 /sensor/1/param/3
[ 1 ] = | [ 1 ] = | [ 1 ] = |
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VICOTEC450

4.4.4 Modifier les réglages d'affichage a I'aide de SOPAS ET
Pour modifier les réglages d'usine, choisir le fichier appareil "MCU" dans la fenétre "Project
Tree", entrer le mot de passe de niveau 1 et aller dans le répertoire "Configuration / Display
settings".
Figure 83 Répertoire "Configuration / Display settings" (paramétrage / réglages écran)
=10/ x]
Project Edit MCU (Dresden) Communication View Tools Help
aloldle| «[+]| =] 3|la] s[=|a] a|-[a] | O[5[|0[a]B] of
Project Tree | Device Catalog | Network Scan Assistant Display Settings | »
E'--NF;W ::Jsc(tDrﬂlen) Device Identification —
D Overview
gg ;:Zi":’:: Values MCL Variant Iuni'.'arsal (Bus) VI Mounting Location  |Dresden
-] Configuration
i D Application Selection
Common Display Settings

I/0 Configuration
Analog Function Blocks
[2] Digital Function Blocks
[2) Limit Value Switches
D System Configuration
D Value Damping
-] Adiustment
(-] Maintenance

Context Help | ®

SICK

Sensor Intelligence.

Display language English = Display Unit System |metric  «

Overview Screen Settings

Bar 1 ISenscr 1 LI

Value IVaIue 5 ;I

Bar 2 ISEnsnr 1 LI

Value IVaIuE 3 ;I

Bar 3 ISenscr 3 ﬂ

Value IVaIue 1 ﬂ

Bar 4 ISenscr 4 LI

Value IVaIue 1 ;I

Bar 5 ISEnscr 5 LI

Value IVaIuE 1 ;I

Bar 6 ISenscr [ ﬂ

Value IVaIue 1 ﬂ

Bar 7 ISenscr 7 LI

Value IVaIue 1 ;I

Bar 8 ISensor 8 LI

Value IVaIue 1 ;I

Use AO scaling

Use AO scaling

Use AD scaling

Use AO scaling

Use AO scaling

Use AD scaling

Use AO scaling

Use AO scaling

Range low

Range low

Range low

Range low

Range low

Range low

Range low

Range low

AERERER

Rangehich | 150
Rangehigh [ 100
Rangshich | 1000
Range high 1000
Rangehigh [ 1000
Range high 1000
Range high 1000
Range high 1000

& Authorized Client B MCU (Dresden) & coM10 ) online % synchronized 3 Download Immediately

i (L

Fenétre Champ d'entrée Signification
Common Display Settings |Display Language Version de langage affichée a I'écran
(réglages généraux de (langue affichée)
I"affichage) Display Unit System | Systéme d'unités utilisé sur'écran
(systéme d'unités
affiché)
Overview Screen Settings | Bar 1 to 8 (bargraphes | Adresse capteur pour le bargraphe correspondant de I'affichage graphique
(réglages écran de 1a8)
controle) Value (Valeur mesurée) | Index de mesure pour le bargraphe associé
Use AO scaling (utiliser | Si activé, le bargraphe est mis a la méme échelle que la sortie analogique
calibrage sortie correspondante. Si cette case a cocher est inactivée, il faut définir
analogique AQ) séparément les seuils
Range low (plage Valeurs de mise a I'échelle séparée du bargraphe indépendamment de la
basse) sortie analogique
Range high (plage
haute)
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Affectation des mesures

Mesure MCU Mesure Unité de mesure
Value 1 Lumiére diffusée

Value 2 Température d'entrée [°C]
Value 3 Température de chauffage [°C]
Value 4 Temp. externe 1[°C] D

Value 5 Temp. externe 2 [°C] 1)

Value 6 Concentration [mg/m®] 1) 2)
Value 7 Facteur K[/km]

Value 8 Visibilité [m]

1) :si une option n'a pas été commandée, la grandeur de mesure suivante prend sa place.
En cas d'intégration ultérieure d'une option, l'affectation est faite par le SAV
d’Endress+Hauser.

2) :n'a de signification que pour des applications spéciales
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VICOTEC450

5 Maintenance

Généralités
Entretien de I'unité de mesure
Mise hors service
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5.1 Généralités

Les opérations de maintenance a effectuer consistent en :

e Contrdle de la propreté et nettoyage des surfaces optiques
e Vérification des conduites d'aspiration et d'évacuation d'air
e Contrdle de la porte de l'unité de mesure

e Echange du filtre a air de I'unité de mesure.

Avant de procéder aux opérations de maintenance, mettre le VICOTEC450 en mode
"Maintenance" (- p. 63, §4.2).

AVERTISSEMENT
Lors des travaux, les réeglements de sécurité ainsi que les informations

correspondantes sur la sécurité (- p. 9, §1.3) sont a respecter.

° ® Le mode "Maintenance" peut également étre activé en raccordant un
"'1 interrupteur externe sur les bornes de l'entrée binaire Dig In2 (17, 18) dans
la MCU (> p. 46, §3.3.4) ou, si l'option écran LCD est présente, via les
touches (- p. 85, §4.4.2).
® Pendant le mode "Maintenance" aucun cycle automatique de contrdle n'est
exécuté.
® La valeur d'intensité paramétrée pour le mode "maintenance" est envoyée
sur la sortie analogique (- p. 67, §4.2.5). Cela vaut également en présence
d'un défaut (signalisation sur la sortie relais).
® En cas de panne de courant, I'état "Maintenance" est désactivé. Dans ce
cas, le systéme de mesure revient automatiquement en mode "Mesure" lors
de la remise sous tension.

A la fin des opérations, il faut remettre le mode "Mesure" (- p. 75, §4.2.12 ou bien ouvrir le
contact sur Dig In 2).

Intervalles d'entretien

Les intervalles d'entretien sont a fixer par I'exploitant du tunnel. L'intervalle de temps
dépend des paramétres d'exploitation et des conditions d'environnement. En général, les
intervalles d'entretien sont d'un an. Des intervalles plus longs sont possibles en cas de
conditions favorables.

Les travaux a exécuter et leur exécution doivent étre documentés par I'exploitant dans un
manuel d'entretien .

Contrat d'entretien

Les travaux d'entretien périodiques peuvent étre exécutés par l'exploitant du tunnel. Pour
cela, il ne doit étre employé qu'un personnel qualifié conformément au chapitre 1. Sur
demande, toutes les opérations de maintenance peuvent étre prises en charge par le SAV
d’Endress+Hauser ou par un centre technique autorisé.

Accessoires nécessaires

® Pinceau, chiffon, coton-tiges

e Eau,

e Filtre a air de rechange, préfiltre (pour aspiration)
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5.2 Entretien de l'unité de mesure

IMPORTANT
Veiller a ne pas endommager des composants de l'appareil lors des
travaux d'entretien.

@ -

5.2.1 Travaux d'inspection

» Controle des conduites d'aspiration et d'évacuation

Controler régulierement que les conduites sont bien serrées et ne contiennent pas de
dépots. Si nécessaire, débrancher les conduites des manchons de raccordement et les
nettoyer a l'eau.

Vérifier I'encrassement du piege a lumiére.

Vérifier le libre passage du faisceau laser a travers les diaphragmes.
Vérifier I'absence de bruits audibles des roulements de la soufflerie.
Vérifier I'intégrité du joint de porte de I'unité de mesure.

vV v v v

' IMPORTANT
° Une porte non étanche peut conduire a des erreurs de mesure.

5.2.2 Nettoyage des surfaces optiques du module laser et du récepteur

Ne nettoyer les surfaces optiques que lorsque les dépdts sont visibles ou avant que la
valeur d'encrassement n'atteigne la valeur limite d'avertissement de 30 % (50 % pour
défaut).

Procédure

» Ouvrir la porte de l'unité de mesure.

» Nettoyer avec précautions les optiques a l'aide de coton-tiges et si nécessaire égale-
ment le pieége a lumiére.

» Refermer la porte de maniére étanche (bien serrer les vis de fermeture).

Figure 84 Nettoyage des optiques

1 Lentille émettrice 3 Optique réceptrice
Diaphragme 4 Piége a lumiére

Endress+Hauser MANUEL D’UTILISATION 93
8030654/AE00/V2-3/2014-06



Maintenance VICOTEC450

5.2.3 Nettoyer le filtre grossier de I'arrivée d'air

» Mettre hors tension l'unité de mesure (débrancher le cable de liaison vers la MCU ou
couper l'alimentation).

+ o Si des souffleries sont en service, des particules peuvent parvenir sur les
1 optiques et les encrasser.

» Ouvrir le couvercle de l'arrivée d'air (- p. 108, figure 94, - p. 109, figure 96).

» Sortir le filtre grossier et le nettoyer (le laver le cas échéant), si nécessaire le remplacer
(- p. 116, §7.5).

» Remettre en place le filtre grossier et refermer le couvercle.

» Remettre sous tension.

5.2.4 Remplacement du filtre a air

Le filtre a air doit étre remplacé régulierement par un filtre neuf. L'intervalle de
remplacement doit étre d'un an.

Procédure

» Mettre hors tension l'unité de mesure (débrancher le cable de liaison vers la MCU ou
couper l'alimentation).

Ouvrir la porte de I'unité de mesure.

Aprés avoir dévissé les écrous moletés du boitier du filtre a air, tourner le couvercle.
Sortir le vieux filtre et mettre un neuf en place.

Remettre le couvercle et le fixer.

Refermer la porte de maniére étanche (bien serrer les vis de fermeture).

Remettre sous tension.

Figure 85
|
1 2 33— | i ! 1 Ecrou molleté
” l l [{_ 2 Couvercle de boitier
- 3 Filtre a air
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5.3

Endress+Hauser

Mise hors service

Le VICOTEC450 doit étre mis hors service lorsque le tunnel est fermé pour une durée
prolongée ou lorsqu'on y effectue des travaux dégageant de la poussiére.

° Dans ce cas, une autre alternative consiste a laisser le VICOTEC450 en service
"'1 si les conduites d'aspiration et d'évacuation sont reliées entre elles de sorte
que ni la poussiére, ni I'numidité ne puissent y pénétrer.

Travaux a exécuter

» Débrancher le cable de connexion a l'unité de commande.

» Retirer les conduites d'aspiration et d'évacuation des manchons et boucher les extrémi-
tés des tuyaux pour éviter I'entrée de poussiére ou humidité.

» Démonter la(les) unités(s) de mesure.

» Débrancher l'unité de commande du réseau d'alimentation électrique.

AVERTISSEMENT
A ® Lors du démontage, respecter les dispositions de sécurité

correspondantes ainsi que les prescriptions de sécurité du chapitre 1!
® Prendre des mesures de protection appropriées contre d'éventuels
dangers liés au lieu ou a l'installation !
® Les interrupteurs ne devant plus étre mis en circuit pour des raisons de
sécurité doivent étre protégés par une plaque de signalisation et un

dispositif de verrouillage.

Stockage
» Conserver les piéces démontées dans un lieu propre et sec.

» Protéger les connecteurs des cables de connexion contre la saleté et I'numidité par des
moyens appropriés.

» Protéger les conduites d'aspiration et d'évacuation contre la pénétration de poussiére et
d'humidité.
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VICOTEC450

6 Defauts de fonctionnement

Généralités
Unité de mesure
Unité de commande
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98

6.1 Généralités

Les avertissements ou les défauts appareil sont signalés de la maniére suivante :

® Sur la MCU, le relais correspondant commute (- p. 39, figure 25).

e Surl'écran LCD de la MCU, dans les lignes d'état (- p. 84, §4.4.1) les messages "Mainte-
nance Request" ou "Failure" sont affichés. De plus la LED correspondante s'allume
("MAINTENANCE REQUEST" en cas d'avertissement , "FAILURE" en cas de défaut).
Aprées activation de la touche "Diag", les causes possibles s'affichent sous forme de
courte information aprés avoir choisi I'appareil (MCU ou Vicotec450) dans le menu "Dia-
gnosis".

Figure 86

I/0 Diagnosis
1 110 (MCU) o 1 Erors ————————————————
2 Vicotec450 2 Warnings

[dia filo/status . . .
£ . B T O B Affichage de |'avertissement ou défaut actuel

Diagnosis
1 Emors —————————————————

2 Warningsn

/sensor/status

(Back| [ ¥ I Enter]

Les répertoires "Monitor/System State - Details" (unité de mesure) ou "Diagnosis / Error
Messages Warnings"(MCU) fournissent des informations détaillées sur I'état actuel de
I'appareil. Pour obtenir I'affichage, relier le systéme de mesure avec le programme SOPAS
ET et démarrer le fichier appareil "Vicotec450" ou "MCU" (- p. 54, §4.1.3 et -» p. 57, §).

La signification de chaque message est décrite dans une fenétre séparée proche en
déplacant le pointeur de la souris sur I'affichage correspondant. En cliquant sur I'affichage
du message, sous "Help", une courte desciption des causes possibles et du dépannage
apparait (- p. 99, figure 87, - p. 101, figure 89).

Les messages d'avertissement sont générés lorsqu'un seuil réglé en interne pour une
fonction ou un composant a été atteint ou dépassé, qui pourrait conduire a des mesures
défectueuses ou a une panne prochaine du systéme de mesure.

° Les messages d'avertissement ne signifient pas encore un fonctionnement
+1 défectueux du systéme de mesure. La mesure en cours est toujours envoyée
sur la sortie analogique.

Voir une description détaillée des messages et possibilités de dépannage dans

[ J
+1"‘ le manuel de maintenance.
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6.2 Unité de mesure
6.2.1 Défauts de fonctionnement
Symptome Cause possible Actions a faire
Les LED's ne ® Défaut de tension d'alimenta- | » Vérifier connecteur et cable.
s'allument pas tion » Vérifier les fusibles d'une alimentation
® Cable de raccordement mal externe (option), et si nécessaire les
connecté ou défectueux changer.
® Connecteur défecteux » Contacter le SAV d’Endress+Hauser.
6.2.2 Messages d'avertissement et de défaut dans le programme SOPAS ET
Figure 87 Répertoire "Monitor/System State - Details” (moniteur / états systéme - détails)
S

Project Edit Vicotec450 (Sensor 1) Communication View Tools Help

o] olule| «|+| 3| 3]a] s|=|a] o] |»] | D|5|D]|3[B] 9|

Project Tree | Device Catalog | Network Scan Assistant System state - details | 2
S New Project - -
= Vicoteca50 (Sensor 1) Device malfunctions

P D Overview
=) Monitor
D System state

Selection |actual -

Show all measured values (numerical) ‘J EEPROM - hardware J Checksum error EEPROM-Parameter (J Versions mismatch Parameter (J Checksum error factory settings
D Show all measured values (graphic)
- [2) Maintenance (2 Versions mismatch factory settings ) Triggerlevel (2 Monitor signal
2 Contamination (2 Overflow measurement 2 Current Motor 1 \J Laser temperature
. Device temperature © Blower failure @ Flow to low

‘J Heater power to low

J Power supply heater (24V) < 18V J Power supply heater (24V) > 30V

Reset error memory |

Device warnings

Selection |actual =

(J Reference value (2 Contamination J Default values (J Testmode
(J Flow to low
(J Heater temperature to high (2 Power supply heater (24v) < 19V 2 Power supply heater (24v) > 29V

Reset warning memory

ContextHelp Capt_Status | &
Device state [ activities
‘J Operation
@ Eror (J Device initialisation (2 Maintenance is set by software 2 Maintenance is set by hardware
ow (J Motor 1on ‘J Maotor 2 on J Chedkcyde J Measurement contamination
arning
O Main o ‘J Valve dosed 2 Zero calibration 'J Flow control is activ
Q s (2 Flow watch is active ‘J Heater watch is active A
& Operator [ Vicotecd50 (Sensor 1) & COM10{011} Q) online % synchronized 2 Download Immediately =]
Affichage
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Défauts de fonctionnement

VICOTEC450

En fonction du choix de "actual" ou "saved" dans la fenétre "Display" (paramétre "Device
malfunctions" - p. 99, figure 87) on peut afficher les messages d'avertissement et de défaut
présents actuellement ou déja enregistrés et se trouvant dans la mémoire défaut.

Les défauts suivants peuvent, le cas échéant, étre solutionnés sur place :

Message

Signification

Cause possible

Actions a faire

Contamination
(encrassement)

L'intensité de réception
actuelle est en dessous du
seuil autorisé (- p. 106,

§7.1)

® Dépots sur les surfaces
optiques
® Airde ventilation sale

» Nettoyer les surfaces optiques (- p. 93, §5.2.2).
» Vérifier le filtre a air (- p. 94, §5.2.3)
» Contacterle SAV d’Endress+Hauser.

Overflow
measurement
(mesure hors
plage)

Intensité de réception trop
forte

@ Récepteur pas en position de
mesure

® Relais d'atténuation de
I'intensité de réception défec-
tueux

» Vérifier la position du récepteur.

» Démarrer un cycle de contrdle et vérifier le
déroulement (- p. 66, §4.2.4).

» Contacter le SAV d’Endress+Hauser.

Blower failure

® Connecteur ou cable défec-

» Echanger la soufflerie (voir manuel de service).

(défaut tueux » Contacter le SAV d’Endress+Hauser.

soufflerie) ® Soufflerie défectueuse

Flow rate (débit | Débit d'air trop faible ® Conduite d'aspiration et/ou |» Vérifier la conduite d'aspiration et d'évacuation
d'air) d'évacuation d'air trop faible d'air, si nécessaire la nettoyer (- p. 93, §5.2.1).

to small (trop
faible)

® Capteur de pression et/ou
régulation en cas d'option
"régulation de débit" défec-
tueux

® Filtre a air encrassé

® Flitre grossier encrassé

» Vérifier le débit.

> Nettoyer le filtre, si nécessaire le remplacer (- p. 94,
§5.2.3,- p. 94, §5.2.4).

» Vérifier|'option régulation de débit (si elle est
présente).

» Contacter le SAV d’Endress+Hauser.

6.2.3

Figure 88

100

Changer le fusible de I'alimentation externe optionnelle

» Ouvrir la porte de l'unité de mesure.
» Dévisser le porte-fusible, remplacer le fusible défectueux et remettre le porte-fusible en

place.

» Refermer la porte hermétiquement.

Porte-fusible de I'alimentation en option

MANUEL D'UTILISATION
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VICOTEC450 Défauts de fonctionnement

6.3 Unité de commande
6.3.1 Défauts de fonctionnement
Symptome Cause possible Actions a faire
Pas d'affichage | ® Défaut de tension d'alimentation » Vérifier la tension d'alimentation.
surl'écran LCD |® Cable de liaison a |'afficheur non » Vérifier le cable de liaison.
(option) connecté ou détérioré » Remplacer le fusible.
® Fusible défectueux » Contacter le SAV d’Endress+Hauser.
6.3.2 Messages d'avertissement et de défaut dans le programme SOPAS ET
Figure 89 Répertoire "Diagnosis / Error messages Warnings" (diagnostic / messages défauts / avertissements)
=Io]x]

Project Edit MCU (Dresden) Communication View Tools Help
Blolde| «[+] 5| 3|a| s|=[a| a|-[~] | O|3[|0|2]|3] 9|

Project Tree I Device Catalog | Metwork Scan Assistant  Error Messages [ Warnings I &
b New Project B - -
2~ MCU (Dresden) Device Identification

- [2) overview

- u Measured Values rMcu Mounting Location |Dresden

=] u Diagnosis
. Device Information
il Error Messages f Warnings:

] Protocol System Status MCU
D Interface Module
U Ijo J Operation D Malfunction (J Maintenance Request J Maintenance 2 Function Check

- ﬂj Configuration
u Adjustment

B () Maintenance Configuration Errors
2 AO configuration ) Al configuration @ DO configuration 2 DI configuration
J Sensor configuration D Interface Module (2 MMC/SD card J Variant configuration error
A

MCU Errors / Warnings
‘2 EEPROM error . Flash memory error (J [Supply voltage error
J IfOrange error . I2C module error (2 [Factory settings

|

| 2 MMC/SD access error 2 No sensor found Actyal state of RTC |Or

L - ( Testmode enzbled ) Al Range Error O [Interfacemodule Inactive

Sepisor Intelligence.
& Authorifed Client &) MCU (Dresden) & comio () online % synchronized ¥ Download Immediately =]
Description Affichage

Les défauts suivants peuvent, le cas échéant, étre solutionnés sur place :

Message Signification Cause possible Actions a faire
AO Configuration Pas de correspondance entre le ® AQ non paramétrée » Vérifier le paramétrage (- p. 67,
(paramétrage sorties | nombre de sorties analogiques ® Erreur de raccordement §4.2.5).
analogiques) paramétrées et celui des modules | ® Module en panne » Contacterle SAV
optionnels. d’Endress+Hauser.
Al Configuration Pas de correspondance entre le ® Al non paramétrée » Vérifier le paramétrage (- p. 69,
(paramétrage nombre des entrées analogiques ® Erreur de raccordement §4.2.6).
entrées analogiques) | paramétrées et celui des modules | ® Module en panne » Contacterle SAV
optionnels. d’Endress+Hauser.
DO Configuration Pas de correspondance entre le @ DO non paramétrée » Vérifier le paramétrage (- p. 76,
(paramétrage sorties | nombre de sorties binaires ® Erreur de raccordement §4.3.1).
binaires) paramétrées et celui des modules | ® Module en panne » Contacter le SAV
optionnels. d’Endress+Hauser.
Endress+Hauser MANUEL D'UTILISATION 101
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Défauts de fonctionnement VICOTEC450

Message Signification Cause possible Actions a faire

Sensor configuration | Le nombre de capteurs disponibles | ® Capteur en panne » Controler I'adressage et la
(paramétrage ne correspond pas avec le nombre | ® Problémes de communica- |  disponibilité des capteurs (-
capteur) des raccordés. tion sur le réseau RS485 p. 102, figure 90).

» Corriger la sélection des capteurs
(- p. 76, figure 70).

» Contacterle SAV
d’Endress+Hauser.

Interface Module Pas de communication via le module| ® Module non paramétré » Vérifier le paramétrage (- p. 81,

(module interface) | interface ® Erreur de raccordement §4.3.2.2).
® Module en panne » Contacterle SAV
d’Endress+Hauser.
Variant configuration | Le réglage de la MCU n'est pas Le type de capteur a été » Corriger le réglage de
error (erreur adapté au capteur connecté changé I'application (- p. 64, §4.2.1).
paramétrage de la
version)
Testmode enabled | Le MCU se trouve en mode test. » Désactiverle mode "Testsystem"
(mode test activé) (répertoire "maintenance")
Figure 90 Répertoire "Overview" (vue globale)
-1ofx]
Project Edit MCU (Dresden) Communication View Tools Help
o|oldle| «|»| 3| @|a] g[=|a| #|-|~| | O[3|D|2|T| 9|
Pro]ectTreeI Device Ca‘ﬂoglNemorkSm Assistant Dvervlawl &
5 Mew Project
=8 f] 'MCU (Dresden) Device Identification
=“uj M d Val l—_l
Disgnosis IMCU Variant |Universal (Bus) L Mounting Location  |Dresden
-[J Configuration
1) Adjustment
() Maintenance System Status MCU
(J Operation ' Malfunction (J Maintenance Request J Maintenance (2 Function Chedk
Connected Sensors
Address 1 ISmute:4SD 2 Operation 2 Malfunction 2 Maintenance request J Maintenance 2 Function Chedk
Address 2 I 2 Operation Q Malfunction 2 Maintenance request 2 Maintenance 2 Function Check
Address 3 I (J Operation Q@ Malfunction (J Maintenance request  (J Maintenance 2 Function Ched
Address 4 I (J Operation @ Malfunction (J Maintenance request (' Maintenance 2 Function Chedk
Address 5 I (J Operation @ Malfunction \J Maintenance request () Maintenance ‘2 Function Chedk
Address 6 | (J Operation @ Malfunction (J Maintenance request  (J Maintenance U Function Check
m Address 7 | (J Operation © Malfunction (J Maintenance request  (J Maintenance ) Function Check
SICK Address 8 | (J Operation @ Malfunction (J Maintenance request () Maintenance J Function Check
Sensor Intelligence.
& Authorized Client B MCU (Dresden) % coM10 (@) online % synchronized ) Download Immediately =
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VICOTEC450 Défauts de fonctionnement

6.3.3 Remplacement du fusible

MCU dans boitier mural

Mettre le systéme de mesure hors tension.

Ouvrir la porte de la MCU.

Retirer le porte-fusible et I'ouvrir.

Retirer le fusible défectueux et le remplacer (- p. 116, §7.6).
Refermer le porte-fusible et le connecter.

Refermer la porte et remettre sous tension.

vV v vV v VvV

Figure 91 Remplacer le fusible.

Porte-fusible
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Défauts de fonctionnement VICOTEC450

MCU en boitier 19”

Mettre le systéme de mesure hors tension.

Retirer le rack 19" de I'unité de commande de son logement.
Ouvrir le porte-fusible (1) (a I'arriere de I'alimentation(2)).
Retirer le fusible défectueux et le remplacer (- p. 116, §7.6).
Refermer le porte-fusible.

Remettre le rack 19" en place et le remettre sous tension.

vV vV vV VvV Vv VY

Figure 92 Remplacement du fusible.

Alimentation avec prise secteur Alimentation avec bornier

=

Input:
90-240VA
50-60Hz
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VICOTEC450 Spécifications

VICOTEC450

7 Speécifications

Caractéristiques techniques

Dimensions, numéros de commande

Accessoires pour l'installation

Options

Piéces consommables pour un fonctionnement de 2 ans
Piéces de rechange

Mot de passe
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Spécifications

VICOTEC450

7.1

Caractéristiques techniques

Saisie des valeurs de mesure

Grandeur de mesure

Intensité de la lumiére diffusée, servant de base a la visibilité (valeur k)

Plage de mesure valeur k

0 ... 150/km ; paramétrage libre de la plage de mesure et des seuils

Reproductibilité

+ 2 % de la valeur finale de la plage de mesure

Résolution

env.0,1/km

Temps d'amortissement

1...600 s ; librement paramétrable (sans durée de présence de |'air aspiré dans la conduite
d'aspiration)

Retard de mesure

Temps de séjour dans le tuyau d'aspiration = longueur de la conduite [m] / vitesse d'aspiration

[m/s]

Vitesse d'aspiration

env. 3 m/s pour un tuyau d'aspiration de diamétre intérieur 13 mm et de longueur max. de 30 m

Mesure de température (option)

Plage de mesure -50 ... +250 °C ; précison de mesure (non calibrée) = 2 K ; résolution + 0,25 K

Contrdle de fonctionnement

Autocontrdle automatique

Linéarité, encrassement, dérive, vieillissement
Seuils d'encrassement : a partir de 30 % : avertissement ; a partir de 50 % : défaut

Controle de linéarité manuel

al'aide du filtre de référence

Signaux de sortie

Sortie analogique

0/2/4 ...20 mA, charge max. 750 Q ; résolution 10 bits isolée galvaniquement
autres sorties analogiques par insertion de modules E/S (option, - p. 22, §2.2.4)

Sorties de relais

5 sorties relais a contacts secs (inverseur) pour signaux d'états : marche correcte/défaut,
maintenance, contrdles fonctions, requéte de maintenance, seuil ; charge admissible 48V, 1 A;
autres sorties relais par insertion de modules E/S (option, - p. 22, §2.2.4)

Signaux d'entrée

Entrées analogiques

2 entrées 0 ... 20 mA (standard, sans séparation galvanique) ; résolution 10 bits
autres entrées analogiques par insertion de modules E/S (option, - p. 22, §2.2.4)

Entrées numériques

4 entrées pour connexion de contacts sans potentiel (p. ex. pour commutateur d'entretien
externe, déclenchement d'un cycle de controle)
autres entrées binaires par insertion de modules E/S (option, - p. 22, §2.2.4)

Interfaces de communication

USB 1.1, RS 232 (sur bornes)

Pour appel de valeurs mesurées, paramétrage et mise a jour de logiciel via PC/ordinateur portable
al'aide d'un programme de commande

RS485

Pour raccordement de |'unité/des unités de mesure

Option module interface

Pour communiquer avec un PC Host au choix via Profibus ou Ethernet

Alimentation en courant

VCME

Tension d'alimentation : 24V CC
90...250 V CA; 50/60 Hz avec alimentation optionnelle intégrée
Puissance consommée : max. 35 W

MCU

Tension d'alimentation: 90...250V CA; 50/60 Hz
Puissance consommeée : env. 50 W en cas d'alimentation en tension du VCME

Conditions d'environnement

Plage de température

-30...+55°C

Température de stockage

-40...+60°C

Indice de protection

IP 66 (pour une installation dans les régles)

Poids

VCME env. 12 kg (boitier en acierinox 1.4571)

MCU env. 5 kg (boitier en acierinox 1.4571)

Autres

Laser Classe de protection 2 ; puissance < 1 mW ; longueur d'onde env. 650 nm ;

durée de vie env. 100.000 h (MTBF) a 20°C

Sécurité électrique

selonnorme EN61010-1

Débit soufflerie

env.30...351/min

106
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VICOTEC450 Spécifications
7.2 Dimensions, numéros de commande
Toutes les cotes sont indiquées en mm.
7.2.1 Unité de mesure
Figure 93 Un?cé? d; %eisuirei 7777777777777777777777777777777777777
A 300 -
260 215
e @
38 8
o
]
o
Y ‘ ‘ ‘
y L B[] §W W[ ® [
925 016 g9
Désignation N° de commande
Unité de mesure VCME-24-N-0-N 1040575
Unité de mesure VCME-24-N-0-F 1040691 Désignation - p. 18,82.2.3
Unité de mesure VCME-WR-N-0-N 1040692
Unité de mesure VCME-WR-N-0-F 1040693
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7.2.2 Prise d'air avec grille de protection

Figure 94 Prise d'air avec grille de protection

pour montage mural

95
104

Dimensions et cotes de montage
comme pour le modéle pour
montage mural

Désignation N° de commande
Prise d'air avec grille de protection, montage mural 2040848
Prise d'air avec grille de protection, montage dans faux- 2040875
plafond
108 MANUEL D'UTILISATION Endress+tHauser
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VICOTEC450 Spécifications
723 Couvercle avec prise d'air intégrée
Figure 95 Couvercle avec prise d‘air intégrée du coté
o
g
99 248
297
L(‘_.) Z
Arrivée d'ai

Composant N° de commande frvee d-air

Couvercle avec prise d'air intégrée 2040850
Figure 96 Couvercle avec prise d‘air intégrée en-dessous

o
O o) e | o
o)
J
4,
A
Arrivée d'air
Composant N° de commande
Couvercle avec prise d‘air integrée cachée 2061799
Endress+Hauser MANUEL D'UTILISATION 109

8030654/AE00/V2-3/2014-06



Spécifications

VICOTEC450

110

7.2.4 Option couvercle pour raccordements
Figure 97 Option couvercle pour raccordements
o
S
)
99 248
297

115

o I

Désignation

N° de commande ‘

Option couvercle pour raccordements

2040849 ‘

MANUEL D'UTILISATION
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VICOTEC450 Spécifications
7.2.5 Option platine de montage
Figure 98 Option platine de montage
385
15 - 355 . 33
A A
Py !_I 7777777777777777777777777777777777777777777 I_'_I N
Y | v y
112 @12
Surface de montage pour I'unité de mesure
o | |
bo i S 3
i ! o 132}
§ D12
'—{l/ ””””””” LI
J -
o) = ‘
A 192,5 S ' 16
N— N—
(=) o
\
D) N\
)
Désignation N° de commande ‘
Platine de montage 2040856 ‘
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7.2.6 Unité de commande MCU

Figure 99 UnTtg d; gorn ;a;\geRAEJe; Eo?tigr;war; Eesrgs;niaaoin ;vgcil'oiptiio; E&MJ égrain)i 777777
210 O
160 125

340

320

300
©

Y L]
v V1Ol WRuER e D) i

Désignation N° de commande
Unité de commande MCU-NWSN 1046298
Unité de commande MCU-N2SN 1046299
Unité de commande MCU-NWSD 1046113
Unité de commande MCU-N2SD 1046115
Figure 100 UnTtg d; go?n %%ge]AEJe; go?ticgr EQT EeErEsEnTanE ;vgcil'oiptiio; ;c;d &E égr;n)i 7777777
A 1/0-MODULE INTERFACE-MODULE
LQ 3 A N . Mutti CoNTROL UNIT &
& |~ .
i [T} ERROR
/ D -
A
465,9
482,6 |
Y
o
3
i
Désignation N° de commande
Unité de commande MCU-NWTD en boitier 19” 1046288
Unité de commande MCU-N2RD en boitier 19” 1046116
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VICOTEC450
7.2.7 Option boitier de raccordement
En boitier aluminium
Figure 101 Eo?tigra; rz;:;oadgm;r;[ 7777777777777777777777777777777777
i
L
[ |
i
A
& Trous de fixation N
113 \ Y
| ;
[ I
I
A 125
A
B N Désignation N° de com-
o]
| 7' mande
Y L f Boitier de raccordement 2046418
o ™ guigs
Boitier en acier inox
Figure 102 Eo?cigrat; r;:goagm;r;t gniinioxi 777777777777777777777777777777
. <
VSR e}
©
N\
y
L 2\ L N\ A
| | | 09
‘ [ = [ 1 .
o O
o o §
RS
) B
[ | [ |
T
| |
C J T 7 Y
< 950
- 150 .
176 Désignation N° de com-
- 200 - mande
- - Boitier de raccordement en inox 2048067
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7.3

7.3.1

7.3.2

733

Accessoires pour l'installation

Tuyau d'aspiration et tuyau d'évacuation

Désignation N° de commande
Tuyau d'aspiration et tuyau d'évacuation, jeu, longueur 5 m 2042078
Tuyau d'aspiration et tuyau d'évacuation, jeu, longueur 10 m 2042079
Tuyau d'aspiration et tuyau d'évacuation, jeu, longueur 15 m 2042098

Cables de liaison

Désignation N° de commande
Cable pour connexion VCME a MCU, longueur 5 m 7042017
Cable pour connexion VCME a MCU, longueur 10 m 7042018
Cable pour connexion VCME a MCU, longueur 50 m 7042019

Jeux de fixations

MANUEL D'UTILISATION
8030654/AE00/V2-3/2014-06

Désignation N° de commande

Jeu de fixations 4D8-1.4571/PA 2031889

Jeu de fixations 2D4-1.4571/PA 2031890

Jeu de fixations 2M8-1.4571 2031891

Jeu de fixations 4M8-1.4529 2031887
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Spécifications

7.4

7.4.1

7.4.2

743

Endress+Hauser

Options

Unité de mesure VCME

(longueur standard) et module électronique

Désignation N° de commande
Alimentation 24 VCC, 75 W 2050635
Mesure de température a |'aide d'un thermocouple Ni-Cr-Ni, cable de 20 m (longueur 2040852
standard) et module électronique

Mesure de température a |I'aide de 2 thermocouples Ni-Cr-Ni, cable de 20 m 2040853

Unité de commande MCU

Désignation N° de commande
Options de I'unité de commande MCU

Module entrée analogique, 2 canaux, 100 Q, 0/4...22 mA, isolé galavaniquement 2034656
(80 V tension différentielle)

Module sortie analogique, 2 canaux, 500 €2, 0/4 ... 22 mA, isolé galavaniquement 2034657
Module entrée binaire, 4 canaux pour entrées contacts secs, max. 4,5 mA 2034658
Module sortie binaire "Power Relay" (relais de puissance) 2034659
(2 inverseurs, charge contact 48 V CA/CC, 5 A)

Module sortie binaire "Signal Relay" (relais signaux) 2034661
(4 contacts a fermeture, charge contact 48 V CA/CC, 0,5 A)

Options supplémentaires pour |' unité de commande en boitier mural

Support module (pour un module Al, AO, Dl ou DO) 6028668
Cable de connexion pour modules optionnels E/S 2040977
Module interface Profibus DP 2040961
Module interface Ethernet 2040965
Options supplémentaires pour |'unité de commande MCU en tiroir 19"

Support modules E/S 19” (pour installation jusqu'a 4 modules Al/AO et 4 modules 2050589
DI/DO)

Module interface 19" Profibus DP 2049334
Module interface 19" Ethernet 2048377

Accessoires pour controle de I'appareil

Désignation

N° de commande

Kit de filtre de contrdle VICOTEC450

2043331

MANUEL D'UTILISATION
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7.5

7.6

Pieces consommables pour un fonctionnement de 2 ans

Unité de mesure VCME

Désignation Nombre N° de commande
Filtre de rechange C1140 2 7047560
(uniquement pour les anciennes versions avec soufflerie

6033052)

Elément filtrant C 630 2 5324368
Filtre grossier (pour prise d'air avec grille de protection) 2 4050450
Chiffon pour optique 2 4003353

Pieces de rechange

MANUEL D'UTILISATION
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Désignation N° de commande

Unité de mesure

Ecrou moleté M4 5313198

Embase 7-pdles (pour raccorder le cable de liaison a la MCU) 7045569

Embase 4-pdles (pour raccorder la tension d'alimentation a |'unité de mesure avec 7045613

I'option alimentation externe)

Jeu de fusibles T2A 2054541

Unité de commande

Jeu de fusibles T2A (pour MCU avec alimentation réseau intégrée) 2054541

Jeu de fusibles T4A (pour MCU avec alimentation 24 V) 2056334
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VICOTEC450 Spécifications

7.7 Mot de passe

SICK

Passwort ,Autorisierter Kunde*

Nach dem Start des Bedien- und Parametrierprogrammes SOPAS ET sind nur die Pro-
grammfunktionen verfiigbar, die keinen Einfluss auf die Geratefunktion haben.

Nicht eingewiesenes Personal kann keine Anderungen der Parameter vornehmen.
Zur Nutzung des erweiterten Funktionsumfanges wird das

Passwort sickoptic bendtigt.

Falls zur Eingabe eine falsche Taste gedrickt wird, muf3 das Fenster geschlossen und
anschlieBend die Passworteingabe wiederholt werden.

Password "Authorized Client"

After the start of the SOPAS ET operating and parameterization program, only menus
are available which have no effect on the functioning of the device.

Untrained personnel cannot alter the device parameters. To access the extended range
of functions the

password sickoptic must be entered

If a wrong key is pressed when entering the password, the window must be closed and
then the entering repeated.
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