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Kisa Caligtirma Talimatlari
Prosonic S FMU95
PROFIBUS DP

Ultrasonik 6l¢iim teknolojisi
Seviye 6lcimi
5 veya 10 sensor

Bu talimatlar, Ozet Kullanim Talimatlari olup, cihazin Kullanim
Talimatlarinin yerini almaz.

Cihaz hakkinda ayrintili bilgi, Kullanim Talimatlarinda ve diger
doklimantasyon icinde yer almaktadir:

Tim cihaz versiyonlari i¢in kaynak:

= Internet: www.endress.com/deviceviewer

s Akilli telefon/tablet: Endress+Hauser Operations App

Endress+Hauser £Z1]

People for Process Automation


http://www.endress.com/deviceviewer

llgili dokiimantasyon Prosonic S FMU95 PROFIBUS DP

1 Ilgili dokiimantasyon
Endress+Hauser £Z1]
Order code:  PXXOKXXXXXXX | =
1. @ Ser.no.: XXXXXXXXXXXX

Ext. ord. cd.: XXX XXXAK XX

I

Serial number

2. www.endress.com/deviceviewer Endress+Hauser

l Operations App

I 7 Download on the

:I ‘j-l-' o App Store
ANDROID APP ON

M > P> Google Play

A0023555

2 Bu dokiiman hakkinda

2.1 Kullanilan semboller

2.1.1 Giivenlik sembolleri

Bu sembol sizi tehlikeli bir durum konusunda uyarir. Bu durumun giderilememesi, ciddi veya
6lumcil yaralanma ile sonuglanacaktir.

2 Endress+Hauser



Prosonic S FMU95 PROFIBUS DP Temel giivenlik talimatlar:

A UYARI
Bu sembol sizi tehlikeli bir durum konusunda uyarir. Bu durumun énlenememesi ciddi veya
6limcil yaralanmalar ile sonuclanabilir.

A DIKKAT
Bu sembol sizi tehlikeli bir durum konusunda uyarir. Bu durumun énlenememesi kiigiik veya
orta dlcekli yaralanmalar ile sonuclanabilir.

Bu sembol kigisel yaralanma ile sonu¢lanmayan prosedirler veya diger gergekler ile ilgili
bilgiler icerir.

2.1.2 Cesitli bilgi ve grafik tipleri icin semboller

A ipucu
Ek bilgileri gosterir

Dokiimantasyon referanst
«J

Grafik referansi

>

Not veya bagimsiz adim incelenmelidir
i, A, B

Adim serisi

1,2,3,..

Parca numaralari
AB,C,...

Gorintmler

3 Temel giivenlik talimatlarn

3.1 Kullanim amaci

Prosonic S FMU95, FDU90, FDU91, FDU91F, FDU92, FDU93 ve FDU95 ultrasonik sensorler
icin bir transmiterdir. Mevcut kurulumlar: desteklemek icin yandaki sensérler de baglanabilir:
FDU80, FDU8OF, FDU81, FDU81F, FDU82, FDU83, FDU84, FDU85, FDU86, FDU96.

3.2 Kurulum, devreye alma ve calisma

Cihaz son teknoloji giivenlik gereksinimlerini karsilamak icin tasarlanmistir ve gecerli
standartlara ve EC diizenlemelerine uyar. Ancak, hatali veya amac¢lanmayan uygulamalar i¢in
kullanilirsa uygulama ile ilgili tehlikeler ortaya cikabilir, érn. hatali kurulum veya
konfigiirasyon nedeniyle iiriiniin tasmasi. Olciim sisteminin kurulum bu nedenle elektrik
baglantisi, devreye alma, calistirma ve bakimi sistem operatérii tarafindan calisma yapmasina
izin verilen egitimli uzmanlar tarafindan gerceklestirilmelidir. Teknik personelin bu Kullanim
Talimatlarini okumus ve anlamis olmasi ve bunlara uymasi gereklidir. Cihazda yapilacak

Endress+Hauser 3



Teslimatin kabul edilmesi ve irtiniin tanimlanmasi Prosonic S FMU95 PROFIBUS DP

modifikasyon ve onarimlar yalnizca Kullanim Talimatlar’'nda net bir sekilde izin verilmisse
gerceklestirilebilir.

3.3 Calisma giivenligi ve proses giivenligi

Cihaz uizerinde yapilan konfigiirasyon, test ve bakim calismalar sirasinda ¢alisma gtvenligi ve
proses guvenligini saglamak icin alternatif izleme 6nlemleri alinmahdir.

3.3.1 Tehlikeli alan

Ol¢tim sistemini tehlikeli alanlarda kullanirken gegerli ulusal standartlara uyulmahdir. Cihaz
bu Kullanim Talimatlarinin ayrilmaz bir parcast olan ayri bir "Ex dokiimantasyonu' ile birlikte
verilir. Bu ek dokiimantasyon icerisinde bulunan kurulum ézellikleri, baglanti verileri ve
gtvenlik talimatlarina uyulmalidur.

= Teknik personelin yeterli editim almasini saglayin.
= Qlgiim noktasi i¢in metrolojik ve giivenlikle ilgili gereksinimlere uyun.

Transmiter sadece uygun alanlara monte edilebilir. Tehlikeli alanlar icin onaya sahip sensérler
Ex onay1 olmayan transmiterlere baglanabilir.

4 Teslimatin kabul edilmesi ve iiriiniin tanimlanmasi

4.1 Teslimatin kabul edilmesi

Teslimatin kabul edilmesi sirasinda asagidakiler kontrol edilmelidir:

® Teslimat makbuzu ve lirtin etiketi tizerindeki siparis kodlart ayni mi?
= Uriinler hasarsiz m1?

= [sim plakasi iizerindeki veriler teslimat makbuzuyla eslesiyor mu?

= Gerekiyorsa (bkz. isim plakast): Guvenlik talimatlari (XA) verilmis mi?

ﬂ Bu kosullardan herhangi biri karsilanmiyorsa litfen Endress+Hauser satis ofisinizle
irtibat kurun.

4.2 Uriin tanimlamasi

Olctim cihazi asagidaki yéntemlerle tanimlanabilir:

= [sim plakasi spesifikasyonlari

= Teslimat notu tzerinde cihaz ézelliklerinin dokiimiind iceren siparis kodu

s W@M Device Viewer (www.endress.com/deviceviewer) icerisindeki isim plakasindan seri
numarasini girin: cihaz hakkinda tiim bilgiler gériintilenir.

= [sim plakasi iizerindeki seri numarasin Endress+Hauser Operations Uygulamasina girin
veya isim plakasi tizerindeki 2-D matris kodunu (QR kodu) Endress+Hauser Operations
Uygulamast ile taratin: Ol¢iim cihazina ait tim bilgiler gérintiilenir.

4 Endress+Hauser
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Prosonic S FMU95 PROFIBUS DP Montaj

4.3 Saklama ve tasima

= Depolama ve nakliye sirasinda dis etkenlerden korunmasi icin cihazi paketleyin. Orijinal
paket optimum koruma saglar.
# {zin verilen saklama sicakligi: —40 ... +60 °C (-40 ... 140 °F)

5 Montaj

5.1 Polikarbonat saha muhafazasinin monte edilmesi

5.1.1 Montaj konumu

= (Golgeli konum, dogrudan giines 1s1gindan korunmalidir. Gerekirse bir ortam koruma kapadi
kullanin.

= Disartya monte edilecekse: bir durdurucu kullanin.

= Yiikseklik: Deniz seviyesinden maksimum 2 000 m (6 560 ft) yiikseklikte monte edin

® Soldan minimum bosluk: 55 mm (2,17 in); aksi takdirde muhafaza kapag: acilamaz.

5.1.2 Duvara montaj

= Verilen muhafaza braketi bir delik delme sablonu olarak da kullanilabilir.
= Bozulmamasi veya biikiilmemesi amaciyla muhafaza braketini diiz bir yiizeye monte edin.

A0032558

1 Duvara monte edilen polikarbonat saha muhafazas:

1 Muhafaza braketi (verilir)

Endress+Hauser 5



Montaj Prosonic S FMU95 PROFIBUS DP

5.1.3 Dikmeye montaj

A0034923
2 Bir dikme tizerine polikarbonat saha muhafazasint monte etmek icin montaj plakast

1 Muhafaza braketi (verilir)

5.2 Aliiminyum saha muhafazasinin monte edilmesi

52.1 Montaj konumu

s Golgeli konum, dogrudan giines 1s1gindan korunmalidir

= Disartya monte edilecekse: bir durdurucu kullanin

= Yikseklik: Deniz seviyesinden maksimum 2 000 m (6 560 ft) yiikseklikte monte edin
= Soldan minimum bosluk: 55 mm (2,17 in); aksi takdirde muhafaza kapag: agilamaz

5.2.2 Cihazin montaji

A0033331

3 Duvara monte edilen aliiminyum saha muhafazast

5.3 DIN ray muhafazasinin montaji

6 Endress+Hauser



Prosonic S FMU95 PROFIBUS DP Montaj

53.1 Montaj konumu

= Tehlikeli alanlar disinda bir kabine

= Yiiksek voltajli elektrik kablolari, motor kablolari, kontaktérler veya frekans
konvertdrlerinden yeterince uzak mesafeye

= Yiikseklik: Deniz seviyesinden maksimum 2 000 m (6 560 ft) ylikseklikte monte edin

= Soldan minimum bosluk: 10 mm (0,4 in); aksi takdirde muhafaza kapad: a¢ilamaz.

5.3.2 Cihazin montaji

AUYARI
DIN ray muhafazasinin IP06 koruma sinifini karsilar.
Muhafaza zarar gérmiigse, canli parcalarda bir elektrik carpmasi riski mevcuttur.
» Cihazi dengeli bir kabine kurun.

A7

EN 60715 i
TH 35x7.5/15 )
(1.4x0.3/0.6)

NS

A0032559

4 DIN ray muhafazasinin montaji/demontajt. Olcii birimi mm (in)

A Montaj
B Demontaj
5.4 Uzak ekran ve calisma modiiliiniin monte edilmesi
4.
“ »

~TOA

& Yo,
=1

v,
_ 8-

A0032561
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Elektrik badlantist Prosonic S FMU95 PROFIBUS DP

6 Elektrik baglantisi

6.1 Polikarbonat saha muhafazasi terminal bolmesi

A0034895

5 Polikarbonat saha muhafazasindaki terminal bélmesine erisim

Kablo girisleri

Asagidaki kablo girisleri icin muhafazanin alt kisminda kesilmis acikliklar:
= M20x1.5 (10 agiklik)

= M16x1.5 (5 agiklik)

= M25x1.5 (1 agiklik)

6.2 Aliiminyum saha muhafazasi terminal bélmesi

A UYARI

Patlama korumasi saglamak icin:

» Tiim terminallerin saha muhafazasina yerlestirilmesini saglayin. (Istisna: saha
muhafazasinin dig kisminda koruyucu topraklama icin terminal).

» Muhafazay lokal topraklama potansiyeline (PML) baglayin.

» Kablolar1 désemek icin sadece calisma yerindeki patlama korumasi gereksinimlerini
karsilayan kablo rakorlar kullanin.

8 Endress+Hauser



Prosonic S FMU95 PROFIBUS DP Elektrik baglantist

A0033256

®

6 Aliiminyum saha muhafazasindaki terminal bélmesine erisim

Aliiminyum saha muhafazasi, agtk
Isim plakast

Koruyucu topraklama icin terminal
Ekran ve ¢alistirma modiilii
Aliiminyum saha muhafazast, kapalt

v W =

Kablo girisleri

= Kablo girisleri i¢in 12 M20x1.5 acgikliklar saha muhafazasinin alt kismina yerlestirilmistir.

= Elektrik baglantisini kurmak icin: kablolari, kablo girigleri icerisinden muhafaza icerisine
gecirin. Sonrasinda elektrik baglantisi DIN ray muhafazasi icerisindeki ile ayni sekilde
kurulur.

Endress+Hauser 9



Prosonic S FMU95 PROFIBUS DP

Elektrik badlantist

DIN ray muhafazasinin terminal bélmesi

6.3

A0038772

Endress+Hauser
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Prosonic S FMU95 PROFIBUS DP Elektrik baglantist

6.4 Terminal atamasi

6.4.1 Terminal tipi

Prosonic S takilabilir yayli terminallere sahiptir. Sert iletkenler veya yiiksiik takili esnek
iletkenler, kol kullanilmadan dogrudan terminale takilabilir ve otomatik olarak bir kontak
olusturulabilir.

6.4.2 Terminal alanlar1

FDU-Sensor

39 40

21 22 23

18 19 20

= ul

e

e|ofH? _. DP
Qo

.[o™ Em@HD

; D:] Eg@ s

s o <

9 10 11

000||000||000|000|000

YEBK RD— YEBK RDN) YEBK RDW YE BK RD+®™ YEBK RDUI

A0035251

7 Prosonic S FMU95 terminal alanlart

6.4.3 Gii¢ beslemesi icin terminaller (AC versiyonu)

= Terminal 1: L (90 ... 253 V()

= Terminal 2: N

= Terminal 3: potansiyel esitleme
= Sigorta: 400 mA T

6.4.4 Gii¢ beslemesi i¢in terminaller (DC versiyonu)

= Terminal 1: L+ (10,5 ... 32 Vp()
= Terminal 2: L-

= Terminal 3: potansiyel esitleme
= Sigorta: 2AT

Endress+Hauser 11



Elektrik baglantisy Prosonic S FMU95 PROFIBUS DP

6.4.5 Seviye girigleri icin terminaller

Tium cihaz versiyonlarinda

= Sensor 1: terminaller 9 (sar1), 10 (siyah), 11 (kirmizi)
» Sensor 2: terminaller 12 (sar1), 13 (siyah), 14 (kirmizi)
= Sensor 3: terminaller 15 (sar1), 16 (siyah), 17 (kirmizi)
» Sensor 4: terminaller 18 (sar1), 19 (siyah), 20 (kirmizi)
= Sensor 5: terminaller 21 (sar1), 22 (siyah), 23 (kirmizi)

10 sensor girisine sahip cihaz versiyonlarinda

= Sensor 6: terminaller 24 (sar1), 25 (siyah), 26 (kirmizi)
= Sensor 7: terminaller 27 (sar1), 28 (siyah), 29 (kirmizi)
= Sensor 8: terminaller 30 (sar1), 31 (siyah), 32 (kirmizi)
= Sensor 9: terminaller 33 (sar1), 34 (siyah), 35 (kirmizi)
= Sensor 10: terminaller 36 (sar1), 37 (siyah), 38 (kirmizi)

6.4.6 Senkronizasyon icin terminaller

Terminal alant A
Terminaller 39, 40: birden fazla Prosonic S transmiterin senkronizasyonu

6.4.7 PROFIBUS DP i¢in terminaller

= Terminal 65: PROFIBUS A (RxT/TxD - N)
= Terminal 66: PROFIBUS B (RxT/TxD - P)

6.4.8 Terminal alanlarindaki diger bilesenler

= Ekran

Ekranin veya uzak ekranin ve calistirma modiliiniin baglanmasi
= Servis

Servis araytiizi; bir bilgisayar/diziistii bilgisayarin Commubox FXA291 ile baglanmast igin
i

Yazma koruma sivici: konfigiirasyonda degisiklik yapilmasini engellemek icin cihazi kilitler.
= Term.

Bus sonlandirma
= Address

Cihaz bus adresi

6.5 Ozel baglanti talimatlari

Bagimsiz terminaller icin 6zel baglanti talimatlari icin cihaz Kullanim Talimatlari'na bakin.

12 Endress+Hauser



Prosonic S FMU95 PROFIBUS DP Calistirma se¢enekleri

7 Calistirma secenekleri
7.1 Calisma meniisiiniin yapisi ve fonksiyonu

7.1.1 Alt meniiler ve parametre setleri

Birlikte olan parametreler calisma meniisiinden tek bir parametre seti icerisinde gruplanir.
Her parametre seti bes basamakli bir kod ile tanimlanir.

1 2

8 Parametre setlerinin tanimlanmasi:

1 Alt menii
2 lgili giris veya cikis sayist (cok kanalli cihazlar icin)
3 Alt menii icerisindeki parametre seti sayist

7.1.2 Parametre tipleri

Salt okunur parametreler

= Sembol: [ZE3]

= Diizenlenemez.
Diizenlenebilir parametreler

= Sembol: [ #]
= i i§k Uzerine basilarak diizenleme icin acilabilir.

Endress+Hauser 13



Calistirma secenekleri Prosonic S FMU95 PROFIBUS DP

7.2 Saha ekrani iizerinden calisma meniisiine erisim
7.2.1 Ekran ve calistirma elemanlari

Ekran ve calisma modiilii bilesenleri

7 —— T

: 2398 ,

N
[:JE e
4 ——20
PO
tO2
3 ?Os3

WO+ | )

WO s Y|
?Os

N

A0034921

Islev tusu sembolleri

Tuslar

Réle anahtarlama durumlarint gésteren LED'ler
Calisma durumunu gésteren LED

Ekran sembolii

Birimi ile parametre degeri (burada: ana deger)
Goriintiilenen parametrenin ismi

NO W =

Tuglar (islev tusu calismasi)

Mevcut tus fonksiyonu, tus tzerindeki islev tusu sembolleri ile gésterilir.
-
Secim listesindeyken se¢me ¢ubugunu asag: hareket ettirir.
. T
Secim listesindeyken se¢me ¢ubugunu yukar: hareket ettirir.
= R L
= Secilen alt menilyli, parametre setini veya parametreyi acar.
= Diizenlenen parametre dederini onaylar.
L =
Alt ment icerisinden dnceki parametre setine gider.
o
Alt ment icerisinden sonraki parametre setine gider.
.
Mevcut durumda secim cubudu tarafindan isaretlenen secim listesinden secenedi seger.
L

Bir alfantimerik parametrenin secilen basamak dederini artirir.

14 Endress+Hauser



Prosonic S FMU95 PROFIBUS DP Calistirma se¢enekleri

- B
Bir alfaniimerik parametrenin secilen basamak dederini azaltir.
. ¢
s Mevcut durumda tespit edilen hata listesini acar.
= Bir uyar1 mevcutsa, sembol yanip séner.
® Bir alarm mevcutsa, sembol stirekli olarak gériintiilenir.
*
Olgiilen degerlerin sonraki sayfasini gériintiiler (sadece ¢ok sayida dlciilen deger sayfasi
tanimlanmigsa kullanilabilir; "Ekran" meniisiine bakin).
.
En 6nemli salt okunur parametreleri iceren "Kisayol' mentsiint acar.
» QTR

Tiim cihaz parametrelerine ulasabilecedini ana mentyi agar.

Endress+Hauser
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Calistirma secenekleri Prosonic S FMU95 PROFIBUS DP

7.3 PROFIBUS DP iizerinden calisma meniisiine erisim

=

i

A0034892

®
)

Calisma yontemi, PROFIBUS DP

DeviceCare/FieldCare ¢alistirma aracina sahip bilgisayar
DeviceCare/FieldCare ¢alistirma aracina sahip bilgisayar
PROFIBUS DP

DeviceCare/FieldCare ¢alistirma aracina sahip bilgisayar
Ethernet

PLC

Saha cihazlart

Prosonic S transmiter

Commubox FXA291

O 0O NN WN =
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Prosonic S FMU95 PROFIBUS DP

Devreye alma

8 Devreye alma

8.1 Cihazi agcma

Cihaz ilk kez agildiginda yapilandirilmasi gereken parametreler
= Dil
Ekran dilini segin.
= Mesafe birimi
Mesafenin 6l¢iildiigt uzunluk birimini secin.
= Sicaklik birimi
Sensor sicaklik birimini segin.

8.2 Cihaz konfigiirasyonu

8.2.1 Parametre seti "LVL N sensor sel."

Gezinme
Level - Level (LVL) N - Basic setup - LVL N sensor sel.

Parametre
= Input
Kanala bir sensér atayin.
= Sensor selection
Sensér tipini belirtin.
FDU9x sensérler i¢cin Automatic secenedini secin.
FDU8x sensérler icin Manual secenedini segin.
= Detected
Sadece Sensor selection = Automatic durumunda gériintiilenir
Otomatik olarak algilanan sensér tipini gériintiiler.

8.2.2 Parametre seti "LVL N appl. para."

Tank sekli
Gegerli secenedi secin.

Daha fazla bilgi i¢in Kullanim Talimatlari'na bakin.

Endress+Hauser
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Devreye alma Prosonic S FMU95 PROFIBUS DP

8.2.3 Parametre seti "LVL N empty cal."

A0034882

10  Seviye 6l¢iimii igin bos ve dolu kalibrasyon

FDU9x sensérii

FMU90/EMU95 transmiter

Blok mesafesi

Sensér membranu ile iiriin yiizeyi arasindaki mesafe
Bos E

Dolu F

Seviye

~ W N =
l‘nbb

Navigasyon

Level - Level (LVL) N - Basic setup - LVL N empty cal.

Parametre "Empty E"

Sensoriin referans noktasindan minimum seviyeye (sifir noktasi) olan E mesafesini belirleyin.

Sifir noktasi ultrasonik dalganin tankin alt kismina carptigi noktadan daha asagida
olmamaldir.

8.2.4 Parametre seti "LVL N full cal."

Gezinme
Seviye - Seviye (LVL) N - Temel kurulum - LVL N dolu kal.

Parametre

s FullF
F 6l¢tim araligini belirleyin (minimum seviyeden maksimum seviyeye olan mesafe).
F, sensoriin BD blok mesafesinin izdiisiimii olmayabilir.

= Blocking distance
Sensoriin BD blok mesafesini igaret eder.

18 Endress+Hauser



Prosonic S FMU95 PROFIBUS DP Devreye alma

8.2.5 Parametre seti, "LVL N unit"

Gezinme
Level - Level (LVL) N - Basic setup - LVL N unit

Parametre

= Unit level
Seviye birimini secin.
Seviye linearizasyon gerceklestirilmediginde bu birimde ¢ikt1 verilir.

= Level N
Secilen birimde mevcut durumda dl¢iilen F seviyesini gértntiler (sifir noktasindan triinin
yiizeyine kadar).

= Distance
Sensdér membrani ile iriintin yiizeyi arasinda mevcut durumda élciilen D mesafesini
goruntiler (6l¢ciim referans noktasi).

A B C D E F

A A

J L

A0043335

Olgiim referans noktast

FDU90 tasma koruma borusu olmadan
FDU90 tagsma koruma borusu ile
FDU91/FDU91F

FDU92

FDU93

FDU95

T OW e =

Endress+Hauser 19



Devreye alma

Prosonic S FMU95 PROFIBUS DP

8.2.6 Parametre seti "LVL N Linearisat."
A
-2
100%
R 100% ’
0% 0%
C/D
————100% — 100%
H H
—— 0% — 0%
F/G
. 100%
— 0%
11  Linearizasyon tipleri
A Yok
B Tablo
C  Piramit taban
D  Konik taban
E  Aclitaban
F  Kiire
G  Yatay sil
H  Arayiikseklik

Gezinme
Level > Level (LVL) N - Basic setup » LVL N Linearisat.

20
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Prosonic S FMU95 PROFIBUS DP Devreye alma

Parametre
= Type
Linearizasyon tipini secin (yukariya bakin)
= Customer unit
Lineer hale getirilen dederin birimini belirtin.
= Max. scale
Secilen miugteri birimindeki maksimum kanal icerigini (100 %) belirleyin.
Type = Table ise goériintiilenmez.
Egder Type = Horizontal cyl. veya Sphere ise, Max. scale her zaman tamamen dolu tank ile
ilgili olmaldir.
= Diameter
Sadece Type = Horizontal cyl. veya Sphere olmasi halinde gériintilenir.
Tankin ¢apini D belirleyin.
= Intermediate height (H)
Sadece Type = Angled bottom, Pyramid bottom veya Conical bottom olmasi halinde
gorintilenir
Kanali ara yiiksekligini H belirleyin (yukariya bakin).
= Edit
Sadece Type = Table oldugunda gésterilir.
Linearizasyon tablosuna girmek tizere Edit parametre setini acar.
= Status table
Linearizasyon tablosunu etkinlestirir veya devre dig1 birakir.
= Mode
Linearizasyonun seviye veya bos kalan kisimdan hangisi ile ilgili oldugunu belirler.

8.2.7 Parametre seti "Check value"

ﬂ = Bu parametre seti parazit yanki baskilamasini (eslestirme) baslatir.
s Tim parazit yankilarini kaydetmek i¢cin miimkiin olan en diisiik seviyede eslestirme
gerceklestirin (ideal durumda bos bir kanalla).
s Eger devreye alma sirasinda kanalin bosaltilmasi miimkiin dedilse, kanal kismen dolu
oldugunda 6n eglestirmeyi kaydedin. Seviye ilk kez yaklasik O % seviyesine ulastiginda
eslestirmeyi tekrarlayin.

Endress+Hauser 21



Devreye alma Prosonic S FMU95 PROFIBUS DP

C
(a) (b)
A -g---=

A0032724

12 Parazit yankist baskilama (eglestirme) fonksiyonunun ¢alisma prensibi

A Yanki egrisi (a) bir parazit yankist ve bir seviye yankisindan olugur. Eslestirme olmadan parazit
yankist da degerlendirilecektir. Bu istenmez.

B Eslestirme bir eslestirme grafigi (b) olusturur. Bu eglestirme araligi (c) igerisinde kalan tiim yankilart
baskilar.

C  Sonrasinda, sadece eslestirme grafiginden yiiksek olan yankilar degerlendirilir. Parazit yankist
eslestirme grafiginin altindadir ve bu nedenle yoksayilir (degerlendirilmez).

Navigasyon
Level - Level (LVL) N - Basic setup - LVL N check value
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Parametre
= Actual distance
Sens6ér membrani ile tiriintin yiizeyi arasinda mevcut durumda 6élciilen D mesafesini
goérlntiler..
= Check distance
Goriintillenen mesafeyi gercek deger ile karsilastirin ve kargilastirma sonucunu girin. Girisi
baz alarak cihaz eglestirme araligini otomatik olarak belirler.
= Distance = ok
Gorintillenen mesafe ve gercek mesafe eglesir.
- LVL N dist. map. parametre seti ile devam edin.
= Dist. too small
Gorintillenen mesafe gercek mesafeden daha kiigtiktiir.
- LVL N dist. map. parametre seti ile devam edin.
= Dist. too big
Goriintillenen mesafe gercek mesafeden daha buyiiktur.
- Eslestirme mimkun degil.
- Sensoér N icin ayar biter.
= Dist. unknown
Gercek mesafe bilinmemektedir.
- Eslestirme mimkun degil.
- Sensoér N icin ayar biter.
= Manual
Eslestirme araligi manuel olarak belirlenecektir.
- LVL N dist. map. parametre seti ile devam edin.

8.2.8 Parametre seti "LVL N dist. map."

Gezinme
Level - Level (LVL) N - Basic setup - LVL N dist. map.
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Parametre
s Actual distance
Sens6ér membrani ile iriintin yiizeyi arasinda mevcut durumda ¢él¢iilen D mesafesini
gorintiler..
= Range of mapping
Mapping isleminin gerceklestirildigi sensér membranindan baslayarak araligi belirtir.
= Eger Check distance = Distance = Ok veya Dist. too small seklindeyse:
Onceden verilen degeri onaylayin.
= Eger Check distance = Manual seklindeyse:
Istediginiz mapping araligini girin.
= Start mapping
Yes tusuna basarak mapping egrisinin kaydini baglatin.
- LVL N status parametre seti gosterilir.
- Gosterilen mesafe hala ¢ok kiiciikse: gosterilen mesafeyle gercek mesafe eglesinceye
kadar mapping egrilerini kaydetmeye devam edin.
= Status
Mapping durumunu belirtir:
s Enable map
Sinyal dederlendirmesi sirasinda mapping egrisi dikkate alinir.
= Disable map
Sinyal dederlendirmesi sirasinda mapping egrisi dikkate alinmaz ama bu edri cihazda
depolanmaya devam eder.
s Delete map
Mapping egrisi silinir.

24 Endress+Hauser












71706572

www.addresses.endress.com

Endress+Hauser £Z1]

People for Process Automation



	1 İlgili dokümantasyon
	2 Bu doküman hakkında
	2.1 Kullanılan semboller
	2.1.1 Güvenlik sembolleri
	2.1.2 Çeşitli bilgi ve grafik tipleri için semboller


	3 Temel güvenlik talimatları
	3.1 Kullanım amacı
	3.2 Kurulum, devreye alma ve çalışma
	3.3 Çalışma güvenliği ve proses güvenliği
	3.3.1 Tehlikeli alan


	4 Teslimatın kabul edilmesi ve ürünün tanımlanması
	4.1 Teslimatın kabul edilmesi
	4.2 Ürün tanımlaması
	4.3  Saklama ve taşıma

	5 Montaj
	5.1 Polikarbonat saha muhafazasının monte edilmesi
	5.1.1 Montaj konumu
	5.1.2 Duvara montaj
	5.1.3 Dikmeye montaj

	5.2 Alüminyum saha muhafazasının monte edilmesi
	5.2.1 Montaj konumu
	5.2.2 Cihazın montajı

	5.3 DIN ray muhafazasının montajı
	5.3.1 Montaj konumu
	5.3.2 Cihazın montajı

	5.4 Uzak ekran ve çalışma modülünün monte edilmesi

	6 Elektrik bağlantısı
	6.1 Polikarbonat saha muhafazası terminal bölmesi
	6.2 Alüminyum saha muhafazası terminal bölmesi
	6.3 DIN ray muhafazasının terminal bölmesi
	6.4 Terminal ataması
	6.4.1 Terminal tipi
	6.4.2 Terminal alanları
	6.4.3 Güç beslemesi için terminaller (AC versiyonu)
	6.4.4 Güç beslemesi için terminaller (DC versiyonu)
	6.4.5 Seviye girişleri için terminaller
	6.4.6 Senkronizasyon için terminaller
	6.4.7 PROFIBUS DP için terminaller
	6.4.8 Terminal alanlarındaki diğer bileşenler

	6.5 Özel bağlantı talimatları

	7 Çalıştırma seçenekleri
	7.1 Çalışma menüsünün yapısı ve fonksiyonu
	7.1.1 Alt menüler ve parametre setleri
	7.1.2 Parametre tipleri

	7.2 Saha ekranı üzerinden çalışma menüsüne erişim
	7.2.1 Ekran ve çalıştırma elemanları

	7.3 PROFIBUS DP üzerinden çalışma menüsüne erişim

	8 Devreye alma
	8.1 Cihazı açma
	8.2 Cihaz konfigürasyonu
	8.2.1 Parametre seti "LVL N sensor sel."
	8.2.2 Parametre seti "LVL N appl. para."
	8.2.3 Parametre seti "LVL N empty cal."
	8.2.4 Parametre seti "LVL N full cal."
	8.2.5 Parametre seti, "LVL N unit"
	8.2.6 Parametre seti "LVL N Linearisat."
	8.2.7 Parametre seti "Check value"
	8.2.8 Parametre seti "LVL N dist. map."



