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VICOTEC450

Warnsymbole

Gefahr (allgemein)

Gefahr durch elektrische Spannung

Gefahr durch Laser-Strahlung

Warnstufen/Signalworter

GEFAHR
Gefahr fir Menschen mit der sicheren Folge schwerer Verletzungen
oder des Todes.

WARNUNG
Gefahr fur Menschen mit der méglichen Folge schwerer Verletzungen
oder des Todes.

VORSICHT
Gefahr mit der méglichen Folge minder schwerer oder leichter Verlet-
zungen.

WICHTIG
Gefahr mit der moéglichen Folge von Sachschaden.

Hinweissymbole

Wichtige technische Information fiir dieses Produkt

© -

°
+1 Zusatzinformation

0
-l-ld Hinweis auf Information an anderer Stelle
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VICOTEC450 Wichtige Hinweise

VICOTEC450

1 Wichtige Hinweise

Die wichtigsten Gefahren
Bestimmungsgemafer Gebrauch
Verantwortung des Anwenders

Einsatz des VICOTEC450 fur sicherheitsrelevante Aufgaben
(Branderkennung und -meldung)
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Wichtige Hinweise VICOTEC450

1.1 Die wichtigsten Gefahren

1.1.1 Gefahr durch elektrische Betriebsmittel

Das Messsystem VICOTEC450 ist ein Betriebsmittel zum Einsatz in industriellen Stark-
stromanlagen.

WARNUNG: Gefahr durch Netzspannung
A » Bei Arbeiten an Netzanschlissen oder an Netzspannung fihrenden Teilen
die Netzzuleitungen spannungsfrei schalten.

» Einen eventuell entfernten Berlhrungsschutz vor Einschalten der Netz-
spannung wieder anbringen.

1.1.2 Gefahr durch Laserlicht
Die Messeinheit des VICOTEC450 enthalt einen Laser der Laserklasse 2 (augensicher).

WARNUNG: Gefahr durch Laserlicht
& ® Nie direkt in den Strahlengang blicken
® Laserstrahl nicht auf Personen richten
» Schadigende Reflexionen des Laserstrahls durch reflektierende Teile

verhindern.
» Lasermodul nicht auferhalb der Messeinheit betreiben.

1.2 Bestimmungsgemafier Gebrauch

Zweck des Gerates
Das Messsystem VICOTEC450 dient zur Messung der Sichttribung in Tunnelanlagen.

Korrekte Verwendung

» Das Gerat nur so verwenden, wie es in dieser Betriebsanleitung beschrieben ist. Flr
andere Verwendungen tragt der Hersteller keine Verantwortung.

» Samtliche zur Werterhaltung erforderlichen Maf3nahmen, z.B. fir Wartung und Inspek-
tion bzw. Transport und Lagerung, einhalten.

® Am und im Gerat keine Bauteile entfernen, hinzufligen oder verandern, sofern dies nicht
in offiziellen Informationen des Herstellers beschrieben und spezifiziert ist. Sonst

- konnte das Gerat zu einer Gefahr werden
- entfallt jede Gewahrleistung des Herstellers

8 BETRIEBSANLEITUNG Endress+Hauser
8029834/AE00/V2-3/2014-06



VICOTEC450 Wichtige Hinweise

1.3 Verantwortung des Anwenders

1.3.1 Aligemeine Hinweise

Vorgesehener Anwender

Das Messsystem VICOTEC450 darf nur von Fachkraften bedient werden, die aufgrund ihrer
fachlichen Ausbildung und Kenntnisse sowie Kenntnis der einschlagigen Bestimmungen
die ihnen Ubertragenen Arbeiten beurteilen und Gefahren erkennen kénnen.

Besondere lokale Bedingungen

» Bei der Vorbereitung und Durchfuhrung von Arbeiten die fur die jeweilige Anlage gulti-
gen gesetzlichen Vorschriften sowie die diese Vorschriften umsetzenden technischen
Regeln einhalten.

» Beiallen Arbeiten entsprechend den 6rtlichen, anlagenspezifischen Gegebenheiten und
betriebstechnisch bedingten Gefahren und Vorschriften handeln.

Aufbewahren der Dokumente

Zum Messsystem gehorende Betriebsanleitungen sowie Anlagendokumentationen mus-
sen vor Ort vorhanden sein und zum Nachschlagen zur Verfigung stehen. Bei Wechsel des
Besitzers des Messsystems sind die zugehoérigen Dokumente an neue Besitzer weiterzu-
geben.

1.3.2 Sicherheitshinweise und Schutzmafinahmen

Schutzvorrichtungen

WICHTIG:

Entsprechend dem jeweiligen Gefahrpotenzial mussen geeignete Schutzvor-
richtungen und personliche Sicherheitsausstattungen in ausreichender Zahl
zur Verfugung stehen und vom Personal genutzt werden.

® -

Vorbeugemafinahmen zur Betriebssicherheit

WICHTIG:

Der Anwender hat daflr zu sorgen, dass:

» weder Ausfall noch Fehimessungen zu Schaden verursachenden oder
gefahrlichen Betriebszustanden fihren kénnen,

» die vorgeschriebenen Wartungs- und Inspektionsarbeiten von qualifizier-
tem und erfahrenem Personal regelmafig durchgefuhrt werden.

® -

Erkennen von Stérungen

Jede Veranderung gegenlber dem Normalbetrieb ist ein ernstzunehmender Hinweis auf
eine Funktionsbeeintrachtigung. Dazu gehdren unter anderem:

Anzeige von Warnungen (z.B. hohe Verschmutzung)
starkes Driften der Messergebnisse,

erhodhte Leistungsaufnahme,

erhdhte Temperatur von Systemteilen,

das Ansprechen von Uberwachungseinrichtungen,
Geruchs- oder Rauchentwicklung.

Endress+Hauser BETRIEBSANLEITUNG 9
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Wichtige Hinweise VICOTEC450

Vermeiden von Schaden

WICHTIG:

Zur Vermeidung von Stérungen, die ihrerseits mittelbar oder unmittelbar

Personen- oder Sachschaden bewirken kébnnen, muss der Anwender sicher-

stellen, dass:

» das zustandige Wartungspersonal jederzeit und schnellstmdéglich zur Stelle
ist,

» das Wartungspersonal ausreichend qualifiziert ist, um auf Stérungen des
Messsystems und daraus ggf. resultierenden Betriebsstérungen (z.B. bei
Einsatz fur Regel- und Steuerungszwecke) korrekt reagieren zu kénnen,

» im Zweifelsfall die gestorten Betriebsmittel sofort abgeschaltet werden,

» ein Abschalten nicht zu mittelbaren Folgestorungen fuhrt.

@ -

1.4 Einsatz des VICOTEC450 fiur sicherheitsrelevante Aufgaben
(Branderkennung und -meldung)

FUr die Sicherheit der Anlage ist immer der Betreiber verantwortlich. Insbesondere sind

folgende Punkte zu beachten:

® Die messtechnische Uberwachung von Anlagen mit Sicherheitsrisiko muss immer red-
undant erfolgen. Das VICOTEC450 darf deshalb nicht als einziges Glied in einer Sicher-
heitskette eingesetzt werden.

® Etwaige Schaltschwellen bzw. die Festlegung von Schaltkriterien liegen immer in der
Verantwortung des Betreibers.

® Es sind rechtzeitig Vorkehrungen zu treffen, um den sicheren Betrieb der Anlage wah-
rend der Zeiten der Nichtverfugbarkeit des VICOTEC450 (z.B. Wartung, Reparatur) zu
gewahrleisten.

® Endress+Hauser Ubernimmt keine Haftung flr Schaden, die aus einer etwaigen Fehl-
funktion des Gerates resultieren.

10 BETRIEBSANLEITUNG Endress+Hauser
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VICOTEC450 Produktbeschreibung

VICOTEC450

2 Produktbeschreibung

Arbeitsweise VICOTEC450
Geratekomponenten
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Produktbeschreibung

VICOTEC450

2.1

Funktionsprinzip

Arbeitsweise VICOTEC450

Das VICOTECA450 arbeitet als Extraktivsystem mit Merkmalen der In-Situ-Messung.

Ausfiihrung mit Nebelausblendung

Aus dem Fahrraum des Tunnels wird Uber einen Ansaugschlauch ein Luftstrom abgesaugt
und einer Heizkammer zugefuhrt, in der die Messluft so weit aufgeheizt wird, dass eventuell
vorhandene Wassertropfen (Nebel) verdampfen. AnschlieBend wird die Messluft zur
Messzelle geleitet, in der mittels Laser die Streulichtintensitat als Maf fir die Sicht-triibung
bestimmt wird. Die Messluft wird mit einem Geblase gefdrdert. Ein Luftfilter vor dem
Geblase verhindert Ablagerungen im Gebldse und erhdéht damit dessen Standzeit.
AuBerdem wird ein Teil der sauberen Luft vor die Optiken zu deren Reinhaltung geleitet. Der
Luftdurchsatz wird werksseitig voreingestellt und durch eine integrierte Durchfluss-

messung kontinuierlich Uberwacht.

Bild 1

Tunnelfahrraum
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Prinzipieller Aufbau VICOTEC450 mit Nebelausblendung
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VICOTEC450 Produktbeschreibung

Ausfliihrung ohne Nebelausblendung

In bestimmten Fallen kann es notwendig sein, Nebel mit zu erfassen. Flr solche Mes-
sungen wird die aus dem Fahrraum des Tunnels abgesaugte Luft zuerst der Messkammer
zugeflhrt. Anschlieend wird sie zur Heizkammer und danach zu Luftfilter und Geblase ge-
leitet. Durch die Aufheizung der Messluft wird verhindert, dass das Luftfilter durch
Feuchtigkeit in kurzer Zeit unwirksam wird.

Bild 2 Prinzipieller Aufbau Messeinheit ohne Nebelausblendung
Tunnelfahrraum Messeinheit VCME
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Produktbeschreibung VICOTEC450

2.1.2 Messprinzip Streulichtmessung

Das VICOTEC450 arbeitet nach dem Prinzip der Streulichtmessung (Vorwartsstreuung).
Dieses Prinzip wird wegen seiner hohen Empfindlichkeit vor allem bei der Messung kleiner
Partikelkonzentrationen angewandt.

Bild 3 Messprinzip Streulichtmessung
s ﬁ Detektor

Messvolumen

Laserdiode

b g

Eine Laserdiode strahlt die Staubpartikel im Messluftstrom mit moduliertem Licht im sicht-
baren Bereich an (Wellenlange ca. 650 nm). Das von den Partikeln gestreute Licht wird von
einem hochempfindlichen Detektor erfasst, elektrisch verstarkt und dem Messkanal eines
Mikroprozessors als zentralen Teil der Mess-, Steuer- und Auswerteelektronik zugefihrt.
Das Messvolumen in der Messzelle wird durch die Uberschneidung von Sendestrahl und
Empfangsapertur definiert.

Durch kontinuierliche Uberwachung der Sendeleistung (Teilstrahl zum Monitorempfanger)
werden geringste Helligkeitsanderungen des ausgesandten Lichtstrahl erfasst und bei der
Ermittlung des Messsignals berucksichtigt..

Die primare Messgroéfle Streulichtintensitat ist nahezu proportional zur Partikelkonzentra-
tion. Die Streulichtintensitat wird gerateintern in den bei der Sichttribungsmessung
verwendeten k-Wert umgerechnet, der als Messwert ausgegeben wird. Basis dafur ist eine
werkseitige Kalibrierung des VICOTEC450 mit einem als Normal verwendeten
Transmissiometer.

14 BETRIEBSANLEITUNG Endress+Hauser
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VICOTEC450

Produktbeschreibung

Bild 4

Endress+Hauser

Dampfungszeit

Die Dampfungszeit ist die Zeit zum Erreichen von 90 % der Sprunghdhe nach einer sprung-
haften Anderung des Messsignals. Sie ist zwischen 1 und 600 s frei einstellbar. Mit zuneh-
mender Dampfungszeit werden kurzzeitige Messwertschwankungen und Stérungen immer
starker gedampft, das Ausgangssignal wird damit immer ,ruhiger”..

Démpfungszeit

Messwert

(k-Wert)

90 % der Sprunghdéhe

K Messwert mit Dampfungszeit

Prozessénderung

S
~
S
~
~
~
=~

| et
Q

G

0

Dampfungszeit

10 20 30 40 50 60 70 80 90 tins

Funktionskontrolle

Zur automatischen Funktionsuberpriufung des Messsystem kann ab einem festzulegenden
Startzeitpunkt in festen Intervallen ein Kontrollzyklus ausgeldst werden. Die Einstellung
erfolgt Uber das Bedienprogramm SOPAS ET (- S.67, §4.2.4). Dabei ggf. auftretende,
unzulassige Abweichungen vom Normalverhalten werden als Fehler signalisiert. Im Fall
einer Geratestérung kann ein manuell ausgeloster Kontrollzyklus zur Lokalisierung mog-
licher Fehlerursachen genutzt werden.

Der Kontrollzyklus dauert ca. 120 s und besteht aus ca. 30 s Messung von Verschmutzung

der optischen

L .

Grenzflachen und 90 s (Standardwert) Ausgabe der ermittelten Werte.

Die Zeitdauer ist parametrierbar (- S. 67, §4.2.4).

Zur Ausgabe der Kontrollwerte auf den Analogausgang muss diese aktiviert
sein (- S. 68, §4.2.5).

Wahrend der Ermittlung der Kontrollwerte wird am Analogausgang der zu-
letzt gemessene Messwert ausgegeben.

Wenn die Kontrollwerte nicht auf dem Analogausgang ausgegeben werden,
wird nach Ablauf der Kontrollwertbestimmung der aktuelle Messwert aus-
gegeben.

Wahrend eines Kontrollzyklus ist das Relais 3 eingeschaltet (- S. 40, Bild 27).
Wenn sich das Messsystem im Zustand ,Wartung” befindet, wird kein
Kontrollzyklus automatisch gestartet.

Am LC-Display der Steuereinheit (Option) wird wahrend des Kontrollzyklus
~Funktionskontrolle* angezeigt.

Bei Anderung des Startzeitpunktes oder Zyklusintervalls wird ein im Zeit-
bereich zwischen Parametrierung und neuem Startzeitpunkt liegender Kon-
trollzyklus noch ausgefuhrt.

Die Anderung der Intervallzeit wird ab dem néchstfolgenden Startzeitpunkt
wirksam.

BETRIEBSANLEITUNG
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Bild 5

Verschmutzungsmessung

Zur Messung der Verschmutzung der optischen Grenzflachen wird der Empfanger voll-
standig durch den Laserstrahl bewegt. Das von der Laserdiode ausgesandte Licht wird
damit direkt gemessen. Der wahrend der Schwenkbewegung ermittelte Intensitatswert wird
mit dem bei der Werkseinstellung bestimmten zu einem Korrekturfaktor verrechnet.
Aufgetretene Verschmutzungen werden auf diese Weise vollstandig kompensiert.

Bei Verschmutzungswerten kleiner 50 % wird im Kontrollzyklus ein der Verschmutzung
proportionaler Analogwert zwischen Live Zero und 20 mA ausgegeben, bei Ver-
schmutzungswerten grofler 50 % immer der fir den Zustand ,Stérung” eingestellte
Ausgangsstrom (- S. 68, §4.2.5).

Verschmutzungsmessung
1 2 3 5
1 Lasermodul
2 Blende 1
3 Blende?2
4 Empféngerin Messposition
5 Lichtfalle
6 Messzelle
7  Referenzposition am Zyklusanfang
8 Referenzposition am Zyklusende
9  Filihrungsbahn
BETRIEBSANLEITUNG Endress+Hauser
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2.2 Geratekomponenten

221 Systemiubersicht

Das Messsystem besteht aus den Komponenten:

® Messeinheit VCME
zur Signalerfassung, Signalverarbeitung und Steuerung der Geratefunktionen

® Steuereinheit MCU
zur Steuerung, Auswertung und Ausgabe der Daten von max. 8 Uber RS485-Interface
angeschlossenen Sensoren

® Lufteinlass mit Schutzgitter
alternativ:
® Abdeckung fur AnschlUsse mit integriertem Lufteinlass
® Ansaug- und Abluftschlauch (Set, Ldngen 5 m, 10 m, 15 m)

® Verbindungskabel fiir Anschluss der Messeinheit an die MCU (Langen 5 m, 10 m, 50 m,
andere Langen auf Anfrage)

® Option Abdeckung flr Anschlisse
® Option Montageplatte flir Messeinheit
® Option Anschlussbox fur Busverdrahtung

Bild 6 Komponenten VICOTEC450

o
s 2000| roven
e
o ™

o 0036
= —]

ooDOD &
D)
3
6
/09000 1 Messeinheit VCME
ooZo:o:o:oZoo | 2 Steuereinheit MCU
| 3 Abluftschlauch
8§ —— 4 Ansaugschlauch
‘ 5  Verbindungskabel
6 Netzkabel

7 Lufteinlass mit Schutzgitter und Grobfilter
8  Option Abdeckung fiir Anschliisse
9  Abdeckung fiir Anschliisse mit integriertem

9__ | ] Lufteinlass

Endress+Hauser BETRIEBSANLEITUNG 17
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222 Kommunikation zwischen Messeinheit und Steuereinheit

Standard-Variante

Bei dieser Ausfuhrung ist jeweils eine Messeinheit Uber das Verbindungskabel mit einer
Steuereinheit verbunden.

Bild 7 Standardanschluss MCU - VCME

VCME MCU

| | Netzspannung

Bus-Variante

Bei dieser Variante kdonnen Uber das RS485-Interface bis zu 8 Messeinheiten an eine
Steuereinheit angeschlossen werden. In diesem Fall missen die Messeinheiten separat
mit Netzspannung versorgt werden. Dazu muss in der Messeinheit die Option Netzteil
installiert sein.

Bild 8 Busanschluss MCU - VCME
MCU VCME VCME VCME VCME VCME
1 2 3 4 8
AB 1 AB 2 AB 3 AB 4 AB 8
1 [ [ [ 1 [ ———___
Netzspannung Busleitung AB = Option Anschlussbox
223 Messeinheit VCME

Die Messeinheit analysiert die Partikelkonzentration in der aus dem Tunnelfahrraum ange-
saugten Luft als Maf} fur die im Tunnel herrschende Sichttrubung.

Die Messeinheit besteht aus den Komponenten (- S. 19, Bild 9):

Messzelle

Lasermodul

Prozessorsteuerung

Heizkammer zur Nebelverdampfung

Geblase mit Luftfilter

Durchflussmessung

Gehause fur Wandmontage, Material 1.4571, grau beschichtet (RAL7042)

Bei Einzelanschluss der Messeinheit an die Steuereinheit (- Bild 7) wird die Messeinheit
Uber das Verbindungskabel mit 24 V DC vom Netzteil in der Steuereinheit versorgt.

Bei grofReren Entfernungen (- S. 31, §3.1.5) oder Bus-Anschluss ist ein optionales Netzteil
in die Messeinheit zu integrieren.

18 BETRIEBSANLEITUNG Endress+Hauser
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Bild 9 Messeinheit VCME

[ (&)

1 Luftauslassstutzen

2 Anschluss fiir Netzkabel bei
Einsatz des optionalen
Netzteils

3 Anschluss fir
Verbindungskabel zur MCU

4 Lufteinlassstutzen

5  Anschliisse fiir optionale
Temperatursensoren (2x)

6 Lasermodul

7  Heizkammer

8 Messzelle

8 Empfénger
10  Verschwenkmechanik
11 Durchflussmessung
12 Luftfilter
13 Geblase
14 Prozessorsteuerung

12 13 14

Durchflussmessung

Der Luftdurchsatzes durch die Messeinheit wird durch ein Differenzdruck-Sensormodul
Uberwacht und gesteuert. Querschnittsreduzierungen in der Ansaugleitung durch Ab-
lagerungen oder andere Ursachen werden damit zuverlassig erkannt und in die Regelung
des Luftdurchsatzes einbezogen. Die Funktionssicherheit des Messsystems wird damit
erh6ht und die Wartungsintensitat verringert.

Endress+Hauser BETRIEBSANLEITUNG 19
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Zubehor

1 Lufteinlass mit Schutzgitter
Baugruppe fur frei wahlbare Position der Absaugdffnung im Fahrraum des Tunnels. Die
Verbindung zum Lufteintrittstutzen in die Messeinheit wird Gber den Ansaugschlauch
hergestellt. Die Ausfihrung ist abhangig vom Montageort (an Tunnelwand oder in Zwi-
schendecken). Ein integriertes Filter verhindert, dass grobe Partikel oder Insekten in den
Ansaugschlauch gelangen kdnnen.

2 Ansaug- und Abluftschlauch, Set, Langen 5 m, 10 m, 15 m
Ansaugschlauch aus Silikon (flexibel), Innendurchmesser 13 mm (AuRendurchmesser
19 mm); Abluftschlauch aus Kunststoff, Innendurchmesser 25 mm.

3 Abdeckung fir Anschlisse mit integriertem Lufteinlass
Diese Komponente ermdglicht durch die Kombination von Lufteinlass mit Schutzgitter,
integrierter, sehr kurzer Ansaugleitung und der Option Abdeckung fur Anschlisse eine
sehr einfache Montage im Tunnelfahrraum mit Schutz vor Beschadigung der
Anschlusse der VCME bei Tunnelreinigung mit Waschbursten.

4 Verbindungskabel fur Anschluss der Messeinheit an die MCU (Langen 5 m, 10 m, 50 m)
4-poliges geschirmtes Kabel mit Buchse fur Anschluss an den Stecker an der Messein-
heit und Aderendhulsen zum Anschluss an die Klemmen in der MCU.

+i Andere Langen auf Anfrage.

Optionen

1 Abdeckung fir Anschlisse
Diese Option ist vorzusehen, wenn die Messeinheit im Fahrraum montiert werden soll,
die Abdeckung mit integriertem Lufteinlass aber nicht verwendet werden kann. Sie
schitzt die Anschllisse der VCME bei einer Tunnelreinigung mit Waschbursten, so dass
die Messeinheit dazu nicht abgebaut werden muss.

2 Temperaturmessung mit Thermoelement Ni-Cr-Ni, Leitung 20 m (Standardlange) und
Elektronikansteuerung

+ ° Messbereich: -50...+250 °C
1 Genauigkeit (unkalibriert): + 2 K (Auflosung + 0,25 K)

Bei langeren Absaugleitungen (Einsatz der Baugruppe Lufteinlass mit Schutzgitter)
kann diese Option genutzt werden, um zusatzlich zu der in der VCME integrierten Luft-
temperaturmessung die Temperatur am Absaugort zu messen. Die Installation weiterer
Temperaturmesseinheiten erméglich durch die Uberwachung der Temperatur an ver-
schiedenen Stellen des Fahrraumes zusatzlich eine vorausschauende Branderkennung.
3 Netzteil 24V DC, 75 W
Fur separate Spannungsversorgung der Messeinheit, falls die Entfernung zwischen
Messeinheit und MCU zu grof} ist (zu hoher Spannungsverlust auf der Leitung) oder bei
Anschluss mehrerer Messeinheiten an eine MCU (Bus-Variante).

20 BETRIEBSANLEITUNG Endress+Hauser
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4 Montageplatte
Damit kann die Messeinheit auf sehr einfache und komfortable Weise ohne Werkzeug
am Montageort an- und abgebaut werden. AuRerdem kann die Messeinheit mittels
Schloss gesichert werden.

° Die Optionen 2., 3. und 4. kénnen nur werksseitig in die Messeinheit integriert
+1 werden. Fir Nachrustungen ist die Messeinheit an den Hersteller zu senden.

Typschlussel

Die verschiedenen Auswahlmoéglichkeiten werden durch den folgenden Typschlissel
gekennzeichnet:

Typschlussel Messeinheit VCME-XX-P-X-X-X

Spannungsversorgung |
-24: 24V DC aus MCU

-WR: 90 ... 250 V AC mit separatem Netzteil 24 VDC 75 W
Durchflussmessung
- P: mit Differenzdruckwachter

Option Temperaturmessung mit Anzahl der Messstellen
-0: ohne
-n: mit Thermoelement Ni-Cr-Ni, Leitung 20 m

und Elektronikansteuerung, n = 1 oder 2

Nebelausblendung

-F: mit
-N: ohne
Sonstiges

-N: ohne Besonderheiten

Beispiel: VCME-24-P-2-F-N

24V DC aus MCU,

mit Durchflussmessung,

mit 2x Option Temperaturmessung,

mit Nebelausblendung

ohne Besonderheiten

Endress+Hauser BETRIEBSANLEITUNG 21
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VICOTEC450

224

Steuereinheit MCU

Die Steuereinheit hat folgende Funktionen:

® Steuerung des Datenverkehrs und Verarbeitung der Daten der Uber RS485-Interface
angeschlossenen Sende-/Empfangseinheiten

Signalausgabe Uber Analogausgang (Messwert) und Relaisausgange (Geratestatus)
Signaleingabe Uber Analog- und Digitaleingange
Spannungsversorgung der angeschlossenen Sende-/Empfangseinheiten

Kommunikation mit Gbergeordneten Leitsystemen Uber optionale Module

Anlagen- und Gerateparameter kénnen mittels eines Laptops und benutzerfreundlichen
Bedienprogrammes via USB-Schnittstelle sehr einfach und komfortabel eingestellt werden.
Die eingestellten Parameter werden auch bei Stromausfall zuverlassig gespeichert.

Die Steuereinheit ist standardmagig in einem Stahlblechgehause untergebracht.

Standard-Schnittstellen

Analogausgang

Analogeingange

Relaisausgange

Digitaleingénge

Kommunikation

1 Ausgang 0/2/4 ...22 mA
(galvanisch getrennt, aktiv);
flir wahlweise Ausgabe der
Messgrofen:

® K-Wert

® Eingangstemperatur

® Sichtweite

® Streulichtintensitat
Optional:

® Staubkonzentration

® Durchfluss

® Temperatur extern 1x

® Temperatur extern 2x
Auflosung 10 Bit

2 Eingénge 0...20 mA
(Standard; ohne galva-
nische Trennung)
Auflésung 10 Bit

5 Wechsler (48V, 1 A)
fiir Ausgabe der Status-
signale:

® Betrieb/Stérung

® Wartung

® Kontrollzyklus

® Wartungsbedarf

® Grenzwert

4 Eingénge zum An-
schluss potenzialfreie
Kontakte (z.B. fiir
Anschluss eines
Wartungsschalters
oder Auslosung eines
Kontrollzyklus)

® USB1.1undRS232

r| (an Klemmen) fiir
Messwertabfrage,
Parametrierung und
Softwareupdate

® RS485 fiir Sensor-
anschluss

Bild 10

Option Display-Modul

(@

Option Interface-Modul

@\

G

Steuereinheit MCU im Wandgehause mit Optionen

Optionen E/A-Modul

@)

Option Display-Modul

22

LED

| Bedien-
tasten

Prozessor- |
platine

00

“
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Bild 11 Steuereinheit MCU im 19”-Gehause mit Optionen
Steckpléatze fir optionale E/A-Module Option Display-Modul
1/0-MODULE INTERFACE-MODULE |
o)
o) POWER Mutn ConTROL UNIT o
PU;ER @ FAILURE
ER;DR M':mé’:“
(@] U o
O0EE =
Netzteil Steckplatz fiir Option Interfacemodul

Rickverdrahtungsplatine mit Klemmenanschliissen fiir kundenseitige Verdrahtung

Optionen
Die Funktionalitdt der MCU kann mit den nachfolgend beschriebenen Optionen erheblich
erweitert werden:

1 Display -Modul
Modul zur Anzeige von Messwerten und Statusinformationen und flr Parametrierung
bei der Inbetriebnahme, Auswahl mittels Bedientasten.

- Anzeigen

Art Anzeige von

Power (gruin) Spannungsversorgung i.O.
LED Failure (rot) Funktionsstérung
Maintenance request (gelb) | Wartungsbedarf

- Streulichtintensitat

- Eingangstemperatur
- Heizungstemperatur
Grafikanzeige - Temperatur extern 1x
(Hauptbildschirm) - Temperatur extern 2x
- Staubkonzentration

- K-Wert

- Sichtweite

2 Messwerte (siehe Grafikanzeige) und
8 Diagnosewerte (- S. 86, Bild 80)

LC-Display

Textanzeige
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8029834/AE00/V2-3/2014-06



Produktbeschreibung
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Bild 12

BETRIEBSANLEITUNG

In der Grafikanzeige werden zwei werksseitig vorgewahlte Hauptmesswerte einer
angeschlossenen Messeinheit oder verrechnete Werte aus der MCU mittels Balken-
diagramm dargestellt. Alternativ kdbnnen bis zu 8 Einzelmesswerte einer Messeinheit
angezeigt werden (Umschaltung tUber Taste ,Meas”).

LC-Display mit Grafik- (links) und Textanzeige (rechts) (Beispiel)

VICOTEC450

o (0]
(1)Sichtw 2000 Streul 0.0
T | T-Eing 24°C
(@] (@]
00 m 1000 T-Ausg 42°C
Konz. 0.0 mg/m*
(1)K-Wert 0.036 © K-Wert 0.036 /km ©
T | Sichtw 2000m
00 km 1000
| | A | | I | | | O | I
L] wess] L O] wess]
- Bedientasten
Taste Funktion
Meas ® Wechsel von Text- in Grafikanzeige und zurick,
® Anzeige der Kontrasteinstellung (nach 2,5 s)
Pfeile Auswahl der nachsten/vorherigen Messwert-Seite
Diag Anzeige von Alarm- oder Fehlermeldung
Menu Anzeige des Hauptmenus und Wechsel in Untermens
E/A-Modul

zum Aufstecken auf Modultrager (MCU im Wandgehause) oder in Einschub (MCU im
19”-Gehéause), Kommunikation Gber I12C-Bus, wahlweise als:

- 2x Analogausgang 0/4 ... 22 mA zur Ausgabe weiterer Messgrofen (Blirde 500 Q)
- 2x Analogeingang 0/4 ... 22 mA zum Einlesen der Werte externer Sensoren

- 4x Digitaleingang fur Anschluss potentialfreier Kontakte

- 2x Digitalausgang (Wechsler, Belastbarkeit 48 V AC/DC, 5 A)

- 4x Digitalausgang (Schliefier, Belastbarkeit 48 V AC/DC, 0,5 A)

° ® Je Modul ist ein Modultrager (zum Aufstecken auf Hutschiene) erforder-
lich. Ein Modultrager ist Uber ein spezielles Kabel an die Prozessorpla-
tine anzuschlieflen, weitere Modultrager werden an diesen angedockt.

® Es kdnnen maximal 8 E/A-Module gesteckt werden, davon maximal 4
Module des gleichen Typs.

Interface-Modul

Module zur Weiterleitung von Messwerten, Systemstatus und Serviceinformationen an
Ubergeordnete Leitsysteme, wahlweise fur Profibus DP VO oder Ethernet, zum Auf-stec-
ken auf Hutschiene (MCU im Wandgehduse) oder auf Steckplatz (MCU im 19”-
Gehéause). Das Modul wird Uber ein zugehdriges Kabel an die Anschlussplatine ange-
schlossen.

° Profibus DP-VO fiir Ubertragung tiber RS485 nach DIN 19245 Teil 3 sowie
IEC 61158.

8029834/AE00/V2-3/2014-06
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Typschlussel

Wie bei der Messeinheit werden die verschiedenen Konfigurationsmoéglichkeiten durch den
folgenden Typschlissel definiert:

TypschlUssel Steuereinheit: MCU-N XX XNXXXXXXNNE

Integrierte Spulluftversorgung
-N:  ohne

Spannungsversorgung
-W: 90..250VAC
-2: optional 24V DC
Gehausevariante
-G: Wandgehause grau

-S:  Wandgehduse Edelstahl 1.4571 (grau beschichtet)
-R: 19" Gehause

Display-Modul

-N:  ohne

-D: mit

Sonstige Optionen

-N: ohne

Option Analogeingang (Steckmodul; 0/4...20 mA; 2 Eingange je Modul) —
-0: ohne

-n: mit,n=1..4 19
Option Analogausgang (Steckmodul; 0/4...20 mA; 2 Ausgange je Modul)
-0: ohne

-n: mit,n=1.419

Option Digitaleingang (Steckmodul; 4 Eingange je Modul)
-0: ohne

-n: mit,n=1..4 9

Option Digitalausgang Power (Steckmodul; 48 V DC, 5 A; 2 Wechsler je Modul)
-0: ohne

-n: mit,tn=1.4 19

Option Digitalausgang Low Power (Steckmodul; 48 V DC, 0,5 A;

4 Schliefler je Modul)
-0: ohne

-n: mit,n=1.419
Option Interfacemodul

-N: ohne

-E:  Ethernet

-P:  Profibus

- Sonderausfihrung

-N: keine Besonderheiten
EX-Zertifizierung

-N: ohne EX-Zertifizierung
Software

-E:  Emissionsmessung

1): maximale Anzahl aller Module des gleichen Typs = 4
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VICOTEC450

Beispiel:

MCU-NWSDNO1010PNNE

ungespult,

Weitbereichsnetzteil,
Edelstahlgehause,

mit Display-Modul,

ohne sonstige Optionen

ohne optionale Analogeingange
mit einem zusatzlichen Analogausgang

ohne optionale Digitaleingdnge

mit zusatzlichemDigitalausgang Power
ohne optionale Digitalausgange Low Power
mit Interfacemodul Profibus DP

ohne Besonderheiten

ohne Ex-Zertifizierung

Emissionsmessung

225 Befestigungssatz

Fur die Montage der Baugruppen Messeinheit, Steuereinheit und Option Anschlussbox an
der Tunnelwand oder -decke sind verschiedene Befestigungssatze lieferbar. Die Auswahl ist
von den jeweiligen Anforderungen abhangig. Die folgende Tabelle zeigt die jeweiligen
Bestandteile und Einsatzmdéglichkeiten.

Befestigungssatz Einsatz

Bezeichnung Bestandteile Anforderungen fiir Komponente Stiick je

(Bestell-Nr.) Komp.

4D8-1.4571/PA | 4xFischer-Diibel S10 keine besonderen | Messeinheit und Steuereinheit 1

(2031889) 4x 6kt-Holzschraube 8*50 A4 im Wandgehdause

2D4-1.4571/PA | 2x Fischer-Diibel S6 Option Anschlussbox 1

(2031890) 2x Rundkopf-Holzschraube 3,5*40 A4

2M8-1.4571 2x Diibel SLM 8N A4 ausschlieflich Messeinheit, Steuereinheit und 2

(2031891) 2x 6kt-Schraube M8*55 A4 Edelstahl Option Anschil'ussbox im

4M8-1.4529 4x Fischer-Ankerbolzen FAZ8/10 C aggressive Edelstahlgehause 1

(2031887) Umgebungsluft
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VICOTEC450

3 Montage und Installation

Projektierung
Montage
Installation
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3.1

Projektierung

1 Planungsschritte

Vor Beginn der Montage- und Installationsarbeiten sind folgende Planungen notwendig;:

> Messorte festlegen.

» Systemkomponenten entsprechend der Einsatzbedingungen und Kundenanforderun-
gen auswahlen (- S. 18, §2.2.3 und - S. 22, §2.2.4).

» Anbauorte festlegen flr Lufteinlass mit Schutzgitter (sofern eingesetzt), Messein-
heit(en) und Steuereinheit.

» Spannungsversorgung und Verkabelung planen.

2 Messorte und Anordnung der Messeinheiten im Tunnel festlegen

Messorte

Bei Einsatz des VICOTEC450 als SichttrUbungsmessgerat gelten fir die Abstande zwischen
den Messeinheiten entlang des Tunnels die Ublichen Kriterien fur Tunnelbellftungen. Da
diese von vielen Faktoren wie Tunnelgeometrie, Lage, Verkehrsaufkommen und Fahrzeug-
zusammensetzung abhangen, sind die Details von erfahrenen Spezialisten zu planen.

Als Grundlage koénnen die folgenden Werte kénnen verwendet werden:

® Bei Halb- und Querliftung regelmagige Verteilung tber die Tunnelldnge mit mindestens
2 Messstellen pro Luftungsabschnitt.

® Bei einer Tunnelréhre mit Richtungsverkehr mindestens 3 Messstellen (je eine ca.
150 m Entfernung vom Portal, mindestens eine in der Tunnelmitte), gemaf den ,Richt-
linien fir die Ausstattung und den Betrieb von StrafRentunneln, RABT* fiir langsbelufte-
te Tunnel, da eine Befahrung im Gegenverkehr nicht generell ausgeschlossen werden
kann.

° Soll das VICOTEC450 zusatzlich zur Rauchmeldung verwendet werden, sollen
+1 zwei benachbarte Messstellen, die als optische Rauchmelder dienen, nicht
weiter als 100 m bis 150 m voneinander entfernt sein (siehe RABT2003, Astra
Anderungsentwurf 2005).

Anordnung der Messeinheiten
Die Messeinheiten kdnnen in folgender Weise im Tunnel installiert werden:

Installation der Messeinheit Absaugung der Messluft Bemerkungen

1

Direkt im Fahrraum an der Tunnelwand tiber Lufteinlass mit Schutz- | Diese Anordnung sollte gewahlt

B2 WN -~

gitter oder Abdeckung fiir werden, wenn an der entsprechenden
Anschlisse mitintegriertem | Messstelle Nebel nicht als Sicht-
Lufteinlass (sollte wegen des | triibung gemessen werden soll. Das ist
geringeren Installations- oft der Fall bei Messstellen, die sich
aufwandes bevorzugt néher als 150 m an einem Tunnel-
werden) portal befinden.

Voraussetzung ist ausreichend Platzim
Fahrraum.

@@

Tunnelwand

Steuereinheit

Messeinheit

Abdeckung mit integriertem Lufteinlass

28
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Installation der Messeinheit Absaugung der Messluft

Bemerkungen

In Nischen, Schaltschrénken fiir Ausriistungen im Tunnel- | Giber Lufteinlass mit Schutz-
fahrraum, auf Zwischendecken oder in Betriebsrdumen | gitter und Ansaugleitung mit
an einer leicht zugénglichen Stelle, die ohne Tunnel- maximaler L&dnge von 30 m

sperrung erreichbar ist.

1—F

max. 30 m

Schaltschrank
Steuereinheit

Messeinheit

Lufteinlass mit Schutzgitter

5 W N -~

Diese Anordnung sollte gewahlt

werden, wenn:

® im Fahrraum des Tunnels kein aus-
reichender Platz fiir In-situ-Messge-
rate (Transmissiometer) vor-han-
denist,

® Einbautenim Fahrraum aus anderen
Griinden nicht méglich oder
gewiinscht sind,

® an besonders unzugénglichen Stel-
len gemessen werden soll, wo Trans-
missometer nicht installiert werden
kdnnen.

In Betriebsraumen iber Ansaugleitungen bis zu
einer Lange von 300 m mit
separatem Geblase als
Bypass-System

max. 300 m

I

Schaltschrank

Steuereinheit

Messeinheit

Geblése

Messluftzufiihrung fiir weitere Auswertesysteme (z.B. SIDOR)
Rohrverteiler

Luftfilter

~N O O WN -

Diese Anordnung sollte nur gewahit

werden, wenn die vorherigen Instal-

lationsarten nicht méglich sind.

Nachteile:

® Wesentlich [Angere Reaktionszeit
(lange Ansaugleitung) — insbeson-
dere bei Einsatz des VICOTEC450
als Rauchmelder von Bedeutung

® Hoher Aufwand fiir Planung, Instal-
lation und Betrieb (u.U. héher als
Geratekosten)

® Ansaugleitungen aus PVC oder PE
haben problematisches Brandver-
halten (PVC ist nicht halogenfrei, PE
ist nicht selbstverléschend und
kann einen Brand damit weiter aus-
breiten) und kdnnen sich elektrosta-
tisch aufladen — Messwerte kon-
nen durch Veranderung der Messluft
verfalscht werden.

® Bei dieser Anordnung vorzugsweise
einzusetzende Ansaugleitungen aus
Edelstahl verursachen deutlich
hdhere Kosten.

® Ablagerungvon Staubpartikel in den
Ansaugleitungen moglich — Quer-
schnittreduzierung.

Endress+Hauser
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Anbauorte

Mess- und Steuereinheit sind an einer ebenen, gut zuganglichen und geschutzten Stelle
mit ausreichend Freiraum zum Offnen der Tiren und Verlegung von Luftleitungen und
Kabeln zu montieren - S. 34, §3.2.2 und - S. 35, §3.2.3). Wenn die Einheiten im Fahrraum
an der Tunnelwand angebaut werden, ist ein ausreichender seitlicher Abstand zu vorbei-
fahrenden Fahrzeugen zu gewahrleisten.

Der Ansaugort muss sich im Fahrraum befinden,bei zusatzlicher Nutzung des VICOTEC450
als Rauchdetektor méglichst mittig an der Tunneldecke.

Die Steuereinheit MCU sollte wenn maglich in einem Betriebsraum installiert werden. Die
maximale Entfernung zur Messeinheit betragt 1200 m.

Anbauorte

Steuereinheit MCU
Betriebsraum
Montageflache
Messeinheit VCME

Ansaugort (Lufteinlass
mit Schutzgitter)

6 Tunnelwand

max. 1200 m

g~ WN -

Ansaug- und Abluftschlauch
Es gelten die folgenden Anforderungen:

® Innendurchmesser des Ansaugschlauches 13 mm bei elastischem Material und
16 mm bei unelastischem Material (ggf. Anschluss Uber flexiblen Schlauch)

@
+1 Auendurchmesser des Lufteinlassstutzen an der Messeinheit ist 16 mm.

Innendurchmesser des Abluftschlauches 25 mm.

Minimale Biegeradien fir Ansaug- und Abluftschlauch 200 mm.

Der Abluftschlauch darf nicht wesentlich langer als der Ansaugschlauch sein.

Der Luftdruck an der Ansaugstelle und der Stelle, wo die Abluft des VICOTEC450 wieder
in die Umgebung stromt, muss ungefahr gleich sein.

Die Abluft darf nicht in Betriebsrdume geleitet werden, die unter Uberdruck stehen.

® Ansaug- und Abluftschlauch missen mit stetigem Gefalle von der Messeinheit weg ver-
legt werden, so dass sich kein Wasser in den Leitungen ansammeln oder in die Mess-
einheit gelangen kann. Falls das nicht realisierbar ist, missen die Schlauche an der Ab-
saugstelle und der Messeinheit ein Stlick gerade nach unten verlegt sein (- Bild 13 und
-S. 31, Bild 14). Die Leitungen sollen so kurz wie moglich sein.

8029834/AE00/V2-3/2014-06
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® Beilangen Ansaugleitungen und insbesondere bei Schlauchfihrung durch verschie-
dene Temperaturbereiche kann es notwendig sein, einen Wasserabscheider in den Lei-
tungen zu installieren.

Bild 14 Anschluss Ansaug- und Abluftschlauch bei fehlendem Gefalle
@ @
1
T — 2

1 Messeinheit
2 Abluftschlauch
3 Ansaugschlauch

° Von Endress+Hauser kann ein Set aus Ansaug- und Abluftschlauch mit Langen
+1 von 5 m, 10 m, und 15 m geliefert werden.

3.1.5 Verbindungskabel

Bei Spannungsversorgung der Messeinheit aus der MCU muss das Verbindungskabel
wegen des Leistungsbedarfs flr Gebldse und Heizkammer einen ausreichenden Ader-
querschnitt haben. Dieser ist von der Kabellange abhangig.

Aderquerschnitt in mm? | spezifischer Widerstand in Q/km | maximale Kabellénge in m
0,5 40 25
0,75 25 40
1,00 18 55
1,5 14 70
2,5 8 130

+]  Mindestspannung fiir VCME ist 20 V DC.

Bei Entfernungen zwischen Mess- und Steuereinheit groer 130 m empfehlen wir, die
Messeinheit aus Kostengriinden separat Uber das als Option installierbare Netzteil an die
Netzspannung anzuschliefRen.

Endress+Hauser BETRIEBSANLEITUNG 31
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e

Alle Montagearbeiten sind bauseits auszufuhren. Diese bestehen aus Anbau von Mess-
und Steuereinheit und Montage von Lufteinlass mit Schutzgitter und Ansaugschlauch
(sofern nicht die Abdeckung mit integriertem Lufteinlass verwendet wird).

WARNUNG:

» Bei allen Montagearbeiten die einschlagigen Sicherheitsbestimmungen

sowie die Sicherheitshinweise in Kapitel 1 beachten!

» Montagearbeiten moglichst nur bei Tunnelsperrung durchfiihren!
P> Geeignete Schutzmafinahmen gegen mogliche Gefahren ergreifen!

Messeinheit montieren

Die Messeinheit ist an einer ebenen, gut zuganglichen und geschitzten Stelle zu

WICHTIG:

Die Anschlisse mussen immer unten sein.

3.2 Montag
3.2.1
montieren.
!
Bild 15

Montagemafie fir Messeinheit

300

il

.

340

)

o
N
o

‘ s

A N

260

54 -
Ye) -
| Freiraum fiir Kabel

Auszufuhrende Arbeiten

215

A

>550

Freiraum fiir Schwenkbereich Tiir,
minimaler seitlicher Abstad zu

vorbeifahrenden Fahrzeugen
bei Anbau an der Tunnelwand

» Locher geméf S. 33, Bild 16 bohren (Abstande gemaf Bild 15).
» Dubel (Befestigungssatz 4D8-1.4571/PA, 2M8-1.4571) bzw. Ankerbolzen (Befesti-

gungssatz 4M8-1.4529) einsetzen.

» Messeinheit mit den Sechskantschrauben bzw. Muttern befestigen.

BETRIEBSANLEITUNG
8029834/AE00/V2-3/2014-06
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Bild 16 Bohrlochabmessungen
Bohrloch
Tunnelwand
Ankerbolzen mit
Befestigungsmutter
Befestigungslasche der
Messeinheit
=
T
Befestigungssatz | D [mm] | T[mm] Bemerkung
2D4-1.4571/PA 6 >40 |DerDiibel soll biindig mit der Tunnelwand abschlieflen.
4D8-1.4571/PA 10 >70
2M8-1.4571 12 >60
4M8-1.4529 8 >65 |DerAnkerbolzen darf max. 12 mm aus der Tunnelwand heraus-
ragen.
Montage der Messeinheit mittes der Option Montageplatte
» Montageplatte gemafd Bild 17 montieren.
° Wir empfehlen, an den Befestigungspunkten Bolzen M10 vorzusehen, auf
+1 die die Montageplatte aufgesetzt und mit selbstsichernden Muttern
befestigt werden kann.
Bild 17 Montage der Option Montageplatte
_ 385
v | 355
L S S L
A y
@10
o >
[92]
N e L
i B m—
A 192,5
o g >
[Te]
I\ >550
A | Freiraum fiir Kabel . - =
Freiraum fiir Schwenkbereich Tiir,
v minimaler seitlicher Abstand zu
vorbeifahrenden Fahrzeugen bei
Anbau an der Tunnelwand
Endress+Hauser BETRIEBSANLEITUNG 33
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» Messeinheit (1) so auf die Montageplatte (2) aufsetzen, dass die untere rechte Befesti-
gungslasche (3) auf dem Sicherungsbugel (4) liegt, mit den oberen Befestigungs-
laschen (5) in die zugehorigen Aussparungen (6) schieben und anschlieffend nach links
verschieben, bis der Sicherungsbugel frei beweglich ist und die Messeinheit sichert.

Bild 18 Montage der Messeinheit auf der Montageplatte
T & —
® T LlJ ® ® | ®
6 ; i
)
————————————
2 A |
@ J
] | |_= In G |
@ ‘ &)
@& @\ 4
5 | |
1 L
3
T B W &—
3.2.2 Lufteinlass mit Schutzgitter montieren
Bild 19 Montagemafe fir Lufteinlass mit Schutzgitter fir Wandmontage
95 5,5
A
o]
M~ <
=
Y
A
» 75 -~ N 32 -
o
Q
A | Freiraum fiir Ansaugleitung
\ >200
|t
minimaler Abstad zu vorbei-
\i fahrenden Fahrzeugen
34 BETRIEBSANLEITUNG
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Bild 20

3.23

Bild 21

Endress+Hauser

Montagemafie fur Lufteinlass mit Schutzgitter flr Einbau in Zwischendecken

A

Freiraum fiir l
Ansaug- g
leitung

> 150

A

75
95

Steuereinheit MCU im Wandgehause montieren

Die Steuereinheit ist an einer senkrechten, ebenen, gut zuganglichen und geschutzten

Stelle gemaf Bild 21 zu montieren.

Montagemafie fir MCU im Wandgeh&use

B 210

TWE ] A
o o
& =

! Y
5 B 160 - o8
Q
A | Freiraum fiir Kabel

\i

Zur Befestigung konnen die jeweils geeigneten Befestigungssatze verwendet werden (-

S. 26, §2.2.5; Anbau - S. 33, Bild 16).

DOvIsssssssas

-t

>350

Freiraum fiir Schwenkbereich Tiir,
minimaler seitlicher Abstad zu vorbei-
fahrenden Fahrzeugen bei Anbau an der
Tunnelwand

Y

° ® Die Steuereinheit kann bei Verwendung geeigneter Kabel bis zu 1200 m
+1 von der Messeinheit entfernt montiert werden.

® Flreine problemlose Kommunikation mit dem VICOTEC450 empfehlen wir,

die MCU in einem Betriebsraum einzubauen.

BETRIEBSANLEITUNG
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324 Option Anschlussbox montieren

Diese Baugruppe ist auf einer ebenen Flache (Tunnelwand oder -decke) gemaf Bild 22 zu
montieren. Zur Befestigung konnen die jeweils geeigneten Befestigungssatze verwendet
werden (- S. 26, §2.2.5; Anbau - S. 33, Bild 16).

Bild 22 Montagemafie Anschlussbox
Alu-Gehause Edelstahlgehduse
Freiraum fiir Kabel
_>150 ,  80>150 _ >150 132>150
<2 — |
| A B
, | i !
I | i o
| : i D~
I : =
| M4 :9 g ;
: | i
| |
I | -
| | Lol v
LS Y v .
3.2.5 Temperaturmessfihler der Option Temperaturmessung installieren
Der FlUhler der Option Temperaturmessung mit 1x Thermoelement ist in folgender Weise zu
installieren:

® Beivorhandener Option Lufteinlass mit Schutzgitter ist der Fihler in die PG-Verschrau-
bung zu schieben und zu befestigen.

Bild 23

Lufteinlass mit Schutzgitter
PG-Verschraubung
Temperaturfiihler
Steckverbinder

B W N -~

® Beivorhandener Option Abdeckung fur Anschllisse mit integriertem Lufteinlass ist der
Fihler in eine der Durchfuhrungen im Boden der Messeinheit einzusetzen und zu be-
festigen. Wenn die Optionen Temperaturfihler und Abdeckung in einer Bestellung ein-
deutig als Komponenten einer Messeinheit aufgefihrt sind, wird der Fuhler werksseitig
in diese Messeinheit eingebaut.

® Falls andere Lufteinlasse verwendet werden, ist der Flihler in unmittelbare Nahe der
Ansaugoffnung zu befestigen.

Die Fuhler der Option Temperaturmessung mit 2x Thermoelement sind so im Fahrbereich

des Tunnels zu installieren, dass eine optimale Temperaturiberwachung zur voraus-

schauenden Branderkennung maoglich ist.

BETRIEBSANLEITUNG Endress+Hauser
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3.3

3.3.1

Endress+Hauser

Installation

WARNUNG:
A » Bei allen Installationsarbeiten die einschlagigen Sicherheitsbestimmungen
sowie die Sicherheitshinweise in Kapitel 1 beachten.

» Geeignete SchutzmafRnahmen gegen maogliche ortliche oder anlagen-

bedingte Gefahren ergreifen.

Allgemeine Hinweise, Voraussetzungen

Vor Beginn der Installationsarbeiten mussen die in §3.2 beschriebenen Montagearbeiten
ausgefuhrt sein.

Alle Installationsarbeiten sind bauseits auszufiihren. Dazu zahlen:

» Komplette Verlegung der Stromversorgungs- und Signalleitungen

» Anschluss der Stromversorgungs- und Signalkabel an allen Systemteilen

» Installation der Schalter und Netzsicherungen.

) ® Ausreichende Leitungsquerschnitte planen (- S. 106, §7.1).
® Die Kabelenden von Verbindungskabel und des Netzkabels der Messeinheit
bei Einsatz des optionalen Netzteiles mussen eine ausreichend freie Lange
haben.
® Nicht angeschlossene Kabelsteckverbinder sind vor Nasse und Schmutz zu
schutzen (Abdeckung aufschrauben).

Anforderungen an die Kabeltypen fiir bauseitige Verbindung von Mess- und
Steuereinheit
Zur Verbindung von Mess- und Steuereinheit ist eine paarig verdrillte Datenleitung mit
gemeinsamen Schirm erforderlich. Normale Fernmeldeleitungen sind nicht verwendbar.
Gut bis sehr gut geeignet fur die Datenubertragung sind folgende Kabeltypen:
1 UNITRONIC LiYCY (TP) 4 x 2 x 0,75 mm?
nicht fir Erdverlegung geeignet (im Bedarfsfall geschutzte Verlegung erforderlich)
2 UNITRONIC Li2YCY (TP) 4 x 2 x 0,5 mm?
alternativ zu 1. einsetzbar; nicht fir Erdverlegung geeignet (im Bedarfsfall geschutzte
Verlegung erforderlichg)
3 UNITRONIC Li2YCYv (TP) 4 x 2 x 0,5 mm?
fur Erdverlegung geeignet
4 Spezialkabel Typ ASS 4 x 2 x 0,5 mm?
Silikon, halogenfrei, hochhitze- und kaltebestandig, Mantelfarbe rot (&hnlich RAL 3000)
5 Zubehor:
Geflechtschlauch PA-S 4, Farbe schwarz; als mechanischer Schutz oder zur Abdeckung
der Mantelfarbe falls erforderlich.

® ® Hersteller der Kabel Typ UNITRONIC: LAPP-Kabel
+1 ® Hersteller Spezialkabel: metrofunk KABEL-UNION GmbH

WICHTIG:

® Bei Verwendung nicht spezifikationsgerechter Kabel Gbernehmen wir
keine Garantie flr die ordnungsgemafe Geratefunktion.

® Es sind grundsatzlich Kabel gleichen Typs zu verwenden und durch-
gangig geschirmt zu verlegen.

© -

BETRIEBSANLEITUNG 37
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332 Steuereinheit im Wandgehause anschlieflen
Bild 24 MCU im Wandgehduse
Option Interface-Modul Display-Modul

@

Optionen E/A-
Modul

)

Prozessorplatine
How
Klemen fiir Netz- S
anschluss =g
T
p
Auszufiihrende Arbeiten
» Verbindungskabel gemafd - S. 40, Bild 27 (Standard-Anschluss) bzw. - S. 41, Bild 28 (Bus-
Variante) anschlieflen.
° Falls ein bauseitiges Kabel verwendet werden soll, muss dieses an eine
+1 passende 7-polige Buchse angeschlossen werden (- S. 39, Bild 26; Bestell-
Nr. bei Endress+Hauser: 7045569).
' WICHTIG:
® » Nur geschirmte Kabel mit paarweise verdrillten Adern verwenden (z.B.
UNITRONIC LiYCY (TP) 2 x 2 x 0,5 mm? von LAPPKabel; nicht fir Erd-
verlegung geeignet).
» Kabel fur Statussignale (Betrieb/Stérung, Wartung, Kontrollzyklus, Wartungsbedarf,
Grenzwert), Analogausgang, Analog- und Digitaleingange entsprechend der Erforder-
nisse anschliefen (- S. 40, Bild 27, - S. 41, Bild 28, Bild 29, Bild 30 und Bild 31; nur
geschirmte Kabel mit paarweise verdrillten Adern verwenden).
» Netzkabel an Klemmen L1, N, PE der MCU anschliefen (- Bild 24).
» Nicht benutzte Kabeldurchfihrungen mit Blindstopfen verschliefen.
38 BETRIEBSANLEITUNG Endress+Hauser

8029834/AE00,/V2-3/2014-06



VICOTEC450 Montage und Installation

WARNUNG:

A » Vor Zuschalten der Versorgungsspannung unbedingt die Verdrahtung
Uberprifen.

» Verdrahtungsanderungen nur im spannungsfreien Zustand vornehmen.

Anschlisse der MCU-Prozessorplatine

Bild 25 Anschlisse der MCU-Prozessorplatine

1 Versorgungsspannung 24V DC
2 RS232

3 Anschluss fiir Option E/A-
Modul

4 Anschluss fiir Display Modul
5 Anschluss fiir LEDs

6 Anschluss fiir Option Interface-
Modul

7 USB-Steckverbinder

8 Anschliisse fiir Sende-/
Empfangseinheiten

9 Anschliisse fiir Relais 1 bis 5

10 Anschliisse fiir Analogeingange
1und2

11 Anschluss fiir Analogausgang

12 Anschliisse fiir Digitaleingange

11 1 bis 4

12

[
o

L4

]

e

o A
a .
o

e

o v
’ .

Bild 26 Anschluss Steckverbinder an bauseitiges Kabel

auf A > I A-A

+24V

1 2 3
RS485 B

RS485A
A
o

Hinwgis
Zum Offnen den Steckverbinder in den
Stecker an der Messeinheit stecken.

bauseitiges Kabel geméaR S. 37, §3.3.1

Endress+Hauser BETRIEBSANLEITUNG
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Bild 27

Wartung
Kontrollzyklus

Standardanschl

uss MCU - VCME

49148

47|46|45)44(43

A2

ignd

A1

1 gnd

1 -20 mA

1 +20 mA

ignd

1 Dig In 4

iDigIn3

1 gnd
iDigIn2
' Dig In 1
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Wartungs-
bedarf

Schaltstellung der Relaiskontakte
im stromlosen Zustand

Messeinheit

=

+24V DC
-24VDC
RS485 A
RS485 B

braun
gelb

42
41

Verbindungskabel

(Endress+Hauser-Kabel oder bauseitiges

Kabel gemaf S. 37, §3.3.1

Belegung Stecker
(Sicht auf Stiftseite)
RS485B RS485 A
3 4
2 5
7
1 6
+24V -24V
Endress+Hauser
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Bus-Variante

weif}
braun
griin
gelb

Bild 28 Bus-Variante
‘ |
i 49(49|47|46|45|44 |43 :: MCU Prozessorplatine E
 gnd !
TAI2 o |
;gnd oo |
1Al1 oo |
1 gnd .e :
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'+20 mA !
i gnd |
i Dig In 4 !
iDigIn 3 '
_ignd |
Wartung i Dig In 2 ;
Kontrollzyklus ! Dig In 1 i
i |16|17|18|19|20|21 |22|23|24|25|26|27|28|29|30| |36| 37|38|39|40| i
| |1|2|3|4|5|6|7|8|9|10|11 |12|13|14|15| |31|32|33|34|35| |
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Verbindungskabel zwischen MCU,
Anschlussboxen und VCME bauseits
(» S.37,83.3.1)

fvemer i i
: |21 gl® ! Belegung Stecker : > <2l !
! t|lolwl|§& ! ! < |wlw !
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Optionen Interface- und E/A-Modul einbauen und anschliefen

Interfacemodule und Modultrager fur E/A-Module sind auf die Hutschiene in der MCU auf-
zustecken (- S. 38, Bild 24) und mit dem Kabel mit Steckverbinder an den zugehérigen An-
schluss auf der Prozessorplatine anzuschlielen (- S. 39, Bild 25). Die E/A-Module sind an-
schlieRend auf die Modultrager zu stecken.

Die E/A-Module sind an den Klemmstellen am Modultrager (- Bild 29, Bild 30, Bild 31), das
Profibusmodul an den Klemmstellen des Moduls und das Ethernetmodul mittels bau-
seitigem Netzwerkkabel anzuschliefen.

® Anschlussbelegung AO-Modul

VICOTEC450

Bild 29 Anschlussbelegung Analogausgangsmodul
AnalogausgangsmodulModultréger | _ 102
OO0 00 O7n OF
Q{0 Qe O O+
= s01-
® Anschlussbelegung Al-Modul
Bild 30 Anschlussbelegung Analogeingangsmodul
AnalogeingangsmodulModultrager
| _— Al2
0 OO OO O g OF
QI QIO Ox
EN
® Anschlussbelegung DO-Modul Power Relay (2 Wechsler)
Bild 31 Anschlussbelegung Digitalausgangsmodul Power Relay
DigitalausgangsmodulModultrager DO1 D02
I I
” K 0O pOP O W O*
s s LU 2] O OO Ox
n.c. com. com n.c
® Anschlussbelegung DO-Modul Signal Relay (4 Schliefier)
Bild 32 Anschlussbelegung Digitalausgangsmodul Signal Relay (4 SchlieRer)
DigitalausgangsmodulModultréger — DO2— — D04 —
| n.o. com com. n.o.
TR EEEEE
e géo—‘_ 2 o §§ DO?DOQDOQDOi
n.o. com. com. n.o.
—D01— — D03 —
42 BETRIEBSANLEITUNG
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333 Steuereinheit im 19”-Gehause anschlieflen

Bild 33 Anschlisse der MCU bei 19”-Variante

Klemmenanschluss fiir Stromversorgung 90 - 250 VAC Klemmenanschluss fiir kundenseitige Verdrahtung
Funktion Anschluss Klemmen-Nr.
Ausgang Relais 1 (Betrieb/Storung) com 1
n.c.H 2
n.0.2) 3
Ausgang Relais 2 (Wartung) com 4
n.c.n) 5
n.0.2) 6
Ausgang Relais 3 (Kontrollzyklus) com 7
n.c.n 8
n.0.2) 9
Ausgang Relais 4 (Wartungsbedarf) com 10
n.c.n 11
n.0.2) 12
Ausgang Relais 5 (Grenzwert) com 13
n.c.h 14
n.0.2) 15
Digitaleingang din1 16
din2 17
gnd 18
din3 19
din4 20
gnd 21
Analogausgang + 22
- 23
gnd 24
Analogeingang ain1l 25
gnd 26
ain2 27
gnd 28
BETRIEBSANLEITUNG 43
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Bild 34

BETRIEBSANLEITUNG

Funktion Anschluss Klemmen-Nr.
Anschliisse fiir Messeinheit +24 31(36)
-24 32(37)
RS485 A 33(38)
RS485 B 34(39)
Scr. 35(40)
Eingang Spannungsversorgung 24V DC 24V 41
gnd 42
Ausgang Spannungsversorgung 24V DC 24V 43
gnd 44
Eingang 30V galv. getrennt + 45
- 46
RS232/485 tx/A 51
rx/B 52
gnd 53
Interface 1 A 71
B 72
gnd 73
+Us 74
-Us 75
gnd 76
imp+ 7
imp- 78
res 1 79
res 2 80

1: im stromlosen Zustand geschlossen (normal closed)
2); im stromlosen Zustand ged6ffnet (normal open)

Optionale E/A-Module einbauen und anschliefen

Optionale Analog- und Digitalmodule sind auf die Steckplatze im Modultrager ab Steck-platz
1 in der Reihenfolge AO — Al — DO — DI lickenlos zu stecken. Falls einzelne Modultypen
nicht vorhanden sind, folgt der jeweils nachste entsprechend der genannten Reihenfolge.

Steckplatze fir optionale Module

Steckplatze fiir optionale E/A-Module Steckplatz fiir Option Interfacemodul
1/0-MODULE INTERFACE-MODI,ILE
o ,,Sm Mutti CoNTROL UNIT o
PO;ER @ FAILURE
° TxD RxD O
ERROR MA;:';EE,’:;@’:CE
o} o ©
OOOEE =
87 65432 1
Steckplatz
Der Anschluss erfolgt an den Klemmen 101 - 180 auf der Riickverdrahtungsplatine.
Endress+Hauser
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Bild 35

Bild 36

Endress+Hauser

Nachfolgend wird der Anschluss der E/A-Module exemplarisch fir Steckplatz 1 dargestellt.
Der Anschluss von E/A-Modulen an den Steckplatzen 2 - 8 erfolgt in gleicher Weise.

® Anschluss Analogmodul

Analogmodul an Steckplatz 1 (Klemmen 101 - 110)

101

102

103

104

105

106

107

108

109

110

® Anschluss Digitalmodul

AO (2%)

a

b _ +
c

d

a

b _ +
c

d

-gnd

scr

Al (2)

101

102

103

104

105

106

107

108

109

110

a

-gnd

scr

Anschluss Digitalmodul an Steckplatz 1

101

102

103

104

105

106

107

108

109

110

Signalrelais (4x)

a —

b e—

C &——

L
Ruihy

d e—

a e—m

b e———s

|
L

d e——-e

-gnd

scr

101

102

103

104

105

106

107

108

109

110

a

b

-8l

SC

>

=

Power Relais (2x)

d

DI (4x)

101

102

103

104

105

106

107

108

109

110

Scr
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334 Messeinheit(en) anschliefien

» Verbindungskabel zur MCU anschliefien.
» Ansaug- und Abluftschlauch anschlieflen.

Bild 37 Anschlisse auf Unterseite der Messeinheit

_

Luftauslassstutzen

Stecker fiir separaten Netzanschluss der
Messeinheit

Stecker firr Verbindungskabel zur MCU
Blindstopfen *

Blindstopfen fiir zusatzliches Kabel
Lufteinlassstutzen

N

o O bW

*: Beiinstallierter Option Temperaturmessung
durch Buchsen ersetzt

Messeinheit mit Option Netzteil 24 V DC 75 W an Netzspannung anschliefen

Der bei dieser Ausfiihrung zum Lieferumfang gehoérende Steckverbinder ist gemafd der
folgenden Abbildung anzuschlieflen.

WARNUNG:
A Das Kabel darf nur von einem dazu berechtigten Fachmann an den Steckver-
binder angeschlossen werden!

Bild 38

Steckverbinder (Lieferumfang)

bauseitiges Kabel 3 x 1,5 mm? (z.B. NYMHY3x 1,5 mm?)
Messeinheit

Steckverbinder (Lieferumfang)

bauseitiges Kabel

bauseitiger Netzanschluss

o e
o OB WN -

E)_e

46 BETRIEBSANLEITUNG Endress+Hauser
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Option Temperaturmessung anschliefien
» Den mit der Messleitung verbundenen Stecker an die zugehoérige Buchse an der Mess-
einheit anschlieflen.
' WICHTIG:
® Die Zuordnung von Temperaturfiihler zum Anschluss an der Messeinheit
gemafR Kennzeichnung muss unbedingt eingehalten werden, da Elektronik
und Temperaturfuhler aufeinander abgeglichen sind (bei mehreren Mess-
einheiten mit dieser Option die geratespezifische Zuordnung einhalten!).
Endress+Hauser BETRIEBSANLEITUNG 47
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VICOTEC450

3.35

Bild 39

Verbindung VCME - MCU terminieren

Die RS485-Verbindung zwischen VCME und MCU muss an Anfang und Ende mit Wider-
standen abgeschlossen werden. Diese sind als Jumper auf mit ,term” gekennzeichnete
Pins auf den Prozessorplatinen in MCU und VCME gesteckt.

Zur Kontrolle (und ggf. Korrektur) sind VCME und MCU stromlos zu schalten.

Bus-Terminierung

MCU

.

MCU am Busanfang

Prozessorplatine

Jumper

AB 1

VCME 1

VCME 2

MCU in Busmitte

MCU

Prozessorplatine

Jumper

00000

AB 8

VCME 8

AB x = Option Anschlussbox x

AB 1

VCME 1

48 BETRIEBSANLEITUNG
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Jumper

Prozessorplatine

AB 8

VCME 8
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3.3.6

Bild 40

Endress+Hauser

Busadressierung

Bei Busssystemen (mehrere Messeinheiten an einer MCU) kann die erforderliche
Busadresse einer Messeinheit hard- oder softwaremafiig zugeordnet werden. Die
hardwareméafige Adressierung wird mit Start des Programms SOPAS ET eingelesen und hat
eine hohere Prioritat als eine softwaremafiige Adressierung.

Busadresse und Sensornummer in der MCU sind immer identisch.

WICHTIG:

Die Messeinheiten mussen unterschiedlich adressiert sein. Gleiche Adressen
mehrerer Einheiten flihren zum Abbruch der Kommunikation mit der MCU!

Hardwaremafige Adressierung

Standardmagig wird die Adresse durch Setzen von Jumpern auf der Prozessorplatine in der
Messeinheit zugeordnet (4 Jumper fir hexadezimale Adressierung von Adresse 1 bis 8; -
Bild 40).

Die einer Messeinheit zugeordnete Adresse ist auf einem Aufkleber in der TUr der Einheit
vermerkt.

Jumper nicht gesetzt
Jumper gesetzt

Adresse |Jumper Adresse |Jumper Adresse |Jumper Adresse |Jumper
1 e o Adra |3 e o Adra D 7 Adr.4
® o Adr3 Adr.3 Adr.3
e o Adr2 Adr.2 Adr.2
B Adr1 Adr.1 Adr.1
2 o o] Adra |4 Adr4 |6 8 I Adra
® @ Adr3 Adr.3 e ®| Adr3
Adr.2 Adr.2 ® o Adr2
e o Adr1 ® o Adr1 e o Adr1

BETRIEBSANLEITUNG
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VICOTEC450

50

Bild 41

Softwaremafige Adressierung

Alternativ kann die Adresse auch im Programm SOPAS ET zugeordnet werden (- Bild 41).
Dazu ist das Messsystem mit dem Programm SOPAS ET zu verbinden, die Geratedatei
,VICOTEC450” auszuwahlen und das Messsystem in den Zustand ,Wartung” zu setzen.

' WICHTIG:

° Es dirfen keine Jumper gesetzt sein (- S. 49, Bild 40).

Projekt Bearbeiten VicotecdS0 (Sensor 1) Kommunikation Ansicht Extras Hife

8 -0/ x|

B olue| «|+| 3| gla| s[=|a| o] |~] | O[8|D]2]8]

Projektbaum |

Geré’itekatalogl Metzwerkscanassistent  Busadresse I

5 Meues Projekt

Eﬂ Yicotec450 {(Sensor 1)
- [2] Ubersicht

= Parameter

=g
I Sensor Ansprechzeit

D Kalibrierkoeffizienten konzentration

-- Manitor
Lo 2] Wartung

SICK

Sensor Intelligence.

Kontexthife | Systemskatus | o

Eingabe der Busadresse

Adresse I 1

a Autorisierter kunde a Yicobecd50 (Sensor 13 & CoOM7 {01 1} a online % synchran O Sofortiger Download a

) Defaultwert fiir die Busadresse ist immer 1. Vor dem Anschluss weiterer

Messeinheiten an den Bus muss den bereits angeschlossenen zunachst eine
hohere Adresse zugeordnet werden.
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VICOTEC450

4 Inbetriebnahme und Parametrierung

Grundlagen

Anwendungsspezifische Parametrierung
Parametrierung optionaler Module
Bedienung/Parametrierung Uber Option LC-Display

Endress+Hauser BETRIEBSANLEITUNG 51
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Inbetriebnahme und Parametrierung VICOTEC450

4.1

52

Grundlagen

Aligemeine Hinweise
Voraussetzung flr die Inbetriebnahme ist die abgeschlossene Montage und Installation
gemanR Kapitel 3.

Da das VICOTEC450 mit einer werksseitigen Voreinstellung ausgeliefert wird, besteht die
Inbetriebnahme im wesentlichen aus der Uberpriifung von Verkabelung und Verschlau-
chung (Sichtkontrolle) und Zuschalten der Netzspannung. Ein Nullpunktabgleich oder eine
Kalibrierung des Messsystems sind nicht notwendig.

Eine kundenspezifische Parametrierung ist nur dann erforderlich, wenn die Vorein-
stellungen gedndert werden mussen (z.B. zur Einstellung eines Grenzwertes fur Rauch-
meldung). FUr solche Falle steht das mitgelieferte Bedien- und Parametrierprogramm
SOPAS ET zur Verflgung. Die vorzunehmenden Einstellungen werden durch die
vorhandenen Menus sehr vereinfacht. Dartber hinaus sind weitere Funktionen (z.B.
Datenspeicherung, Grafikanzeige) nutzbar.

Bedien- und Parametrierprogramm SOPAS ET installieren

o
+1 Fur die Installation sind Administratorrechte notwendig.

Voraussetzungen

® Laptop/PC mit:

Prozessor: Pentium Ill (oder vergleichbarer Typ)

USB-Schnittstelle (alternativ RS232 iber Adapter)

Arbeitsspeicher (RAM): mindestens 256 MB

Betriebssystem: MS-Windows ME/2000/XP/Vista (kein Windows 95/98/NT)
® USB-Interfacekabel firr die Verbindung von Laptop/PC und Messsystem (MCU).

® Das Bedien- und Parametrierprogramm und USB-Treiber (Lieferumfang) mussen auf
dem Laptop/PC installiert sein.

® Die Spannungsversorgung muss zugeschaltet sein.

WICHTIG:

Ab Firmwareversion 03.00.00 der Messeinheit muss das SOPAS ET mit Ver-
sion 02.22 (oder héher) verwendet werden (andernfalls ist keine Kommuni-

© -

kation maglich).

Programm SOPAS ET installieren

Mitgelieferte CD in das Laufwerk am PC einlegen, Sprache auswahlen, ,Software“ wahlen
und den Anweisungen folgen.

[ ]
+1 Falls der Startbildschirm nicht erscheinen sollte, die Datei ,setup.exe” starten.

BETRIEBSANLEITUNG Endress+Hauser
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USB-Treiber installieren

Zur Kommunikation zwischen Bedien- und Parametrierprogramm SOPAS ET und Messsys-
tem Uber die USB-Schnittstelle ist spezieller Softwaretreiber erforderlich. Zur Installation
auf dem Laptop/PC ist die MCU an die Versorgungsspannung anzuschlieen und Uber
USB-Steckverbinder mit PC zu verbinden. Auf dem Bildschirm erscheint die Meldung, dass
eine neue Hardware gefunden wurde. Anschlieend ist die mitgelieferte CD in das
Laufwerk am PC einzulegen und den Installationsanweisungen zu folgen (- S. 54, Bild 42).
Alternativ kann der Treiber auch Uber das Hardware-Installationsprogramm in der
Windows-Systemsteuerung installiert werden.

o Der USB-Treiber erzeugt ein neues COM-Port, das fir die Verbindung des
Programms SOPAS ET zum Gerat zu benutzen ist (- S. 58, §4.1.3.2).

BETRIEBSANLEITUNG
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Bild 42
das Suchen neuer Hardware
Willkommen
Mit diesem Assistenten konnen Sie Software fur die folgende
Hardwarekomponente installieren:
FT232R USB UART
') Falls die Hardwarekomponente mit einer CD
4 oder Diskette geliefert wurde. legen Sie diese
. jetzt ein.
‘Wie mochten Sie vorgehen?
 Software automatisch installieren (empfohlen)
& Software von einer Liste oder bestimmten Quelle !
installieren (fiir fortgeschrittene Berutzer) ;
Klicken Sie auf ""Weiter"', um den Vorgang fortzusetzen.
Zuriick I Weiter > I Abbrechen
Assistent fur das Suchen neuer Hardware |
Wahlen Sie die Such- und Installationsoptionen. :5
' Diese Quellen nach dem zutreffendsten Treiber durchsuchen
Venwenden Sie die Kontrollkastchen, um die Standardsuche zu erweitem oder
einzuschranken. Lokale Pfade und Wechselmedien sind in der Standardsuche mit
einbegriffen. Der zutreffendste Treiber wird instalbiert.
™ Wechselmedien durchsuchen [Diskette, CD,...)
v Folgende Quelle ebenfalls durchsuchen:
|E:\USB_ Treiber
€ Nicht suchen, sondem den zu instalierenden Treiber selbst wahlen
Verwenden Sie diese Option, um einen Geratetreiber aus einer Liste 2u wahlen, Es wird
nicht garantiert, dass der von lhnen gewahite Treiber der Hardware am besten entspricht.
<Zuiick | Weiter> Abbrechen
Assistent flr das Suchen neuer Hardware
Fertigstellen des Assistenten
Die Software fur die folgende Hardware wurde installiert:
? ISB Serial Converter
Klicken Sie auf "Fertig stellen”, um den Yorgang abzuschliefen.
Zurick ile
54 BETRIEBSANLEITUNG
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Bild 43

Bild 44

Endress+Hauser

Verbindung zum Gerat herstellen
» USB-Kabel an Steuereinheit MCU (- S. 39, Bild 25) und Laptop/PC anschliefRen.
» Im Startmenu ,SICK\SOPAS*“ das Programm starten.

» Auf dem Bildschirm erscheint der Startdialog (kann flr die weitere Programmnutzung
unterdrickt werden).

Startdialog

Wilkommen 20 S 8l x|
SOPAS Engineering Tool

Copyright ZU00-2010, SIGK AG.
All nghts reserved.

 Hilt nelem Gerat verbinderi \g)
Projektwahl & B Prosjekd andegen \/

" Bestehendes Projelt dHincn
¢ Letates Projekt offnen

Dea ktiVierung Sta rtd|a|0g —> [~ rewahlte aktion zukinftig chne diesen Dlalog durchfhren

SICK
Sersor nieligeree L [__nee |

Nach Bestéatigung mit ,0K“ erscheint das folgende Startmen.

Startmenu
El SOPAS Engineeringtool Neues Projekt =1 3

Projekt Bearbeiten cin Gerat ausgewshlt Kommunikaton Ansicht Extras Hife

ol olde| s e« [~ | O[8|0]a(|3] 9

Projektbaum I Gerdtekatalog Metzwerkscanassistent I @

S Neues Projekt Gefundene Gerste | Kommunikationsschnittstelle | Passende Gerétetypen |

Die Liste der gefundenen Gerite ist leer. Bitte starten Sie den Scanvorgang
) durch Driicken der "Netzwerk scannen”-Schaltfliche.
N

Die Einstellungen des Scanvorgangs kénnen Sie mit der Schaltfliche
"Konfiguration™ verindern.

Kontexthilfe | ®

SICK

Sensor Intelligence. Netzwerldonfigura. ..

Gerat zuordnen Hinzufiigen

& (kein Gerr)

» Falls erforderlich, im Menu ,Extras / Sprache” (- S. 56, Bild 45) die gewunschte Sprache
(- S. 56, Bild 45) einstellen, mit ,OK” bestatigen und das Programm neu starten.

BETRIEBSANLEITUNG
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Bild 45 Spracheinstellung andern

8| - o] x|

Projekt Bearbeiten MCU (Dresden) Kommunkation Ansicht | Extras Hife

ol od)] «|+] 3| 3|a

Projektbaum | Gerstekatalog Metzwerkscanassistent I

@ | () | Q | " “3 Am Gerat anmelden  Strg+I d
& Vom Gerat sbmelden Strg+U P
Gerategruppe andern Strg+E

b Meues Projekk
3% ¥ MCU {Dresden)

Gefundene Gerate |

Passende Geratetbypen |

- 01.04.00

u Datenrekorder »
Modulmanager
Terminal

& MCU (Dresden)

Ciptonen. ..

8 x| Ll Franzdsisch
x .
= Spanisch
9 | Sie mussen das Prograrmmm neu starten, damit die geanderten Einstellungen wirksam werden, 10 Ttalienizch
— \-f/ Wollen Sie das Programm jetzt neu starten? e FLssizch
5 2| Japanisch
e q q .
il B Chinesisch (China)
&nvn '
Sensor Intelligence. Metzwerkkonfiguration | Metzwerk scannen | Gerat zuordnen | Himzufiigen | Details, .. |
a Autorisierter Bediener a MCL (Dresden) W& coM? 0 online % synchron ﬂ) Sofortiger Download a

4.13.1 Schnittstelle konfigurieren

COM-Port

» Im Startmenu (- S. 55, Bild 44) die Schaltflache ,Netzwerkonfiguration“ betatigen und
MenU ,Standard-Protokoll” wahlen.

» In der Gruppe ,COM -Ports auswahlen” die nach Verbindung von MCU und Laptop/PC
erscheinende Schnittstelle auswahlen, Schaltflache ,Erweitert” betatigen und gemaf
Bild 46 konfigurieren (Einstellungen sind nur beim ersten Verbindungsaufbau zum
Messsystem vorzunehmen).

Bild 46 Auswahl und Konfiguration COM-Port
Bl Netzwerkscanassistent Erweiterte Scan-Einstellungen x|
Standard-Protokoll
Sl coaviseke -
Serielle Anbindung fur SICK Sensoren wie z.B, LMS, VMS, LD und andere Sens
Scantimeout [ms] 500
=) Internet-Protokoll
() TP-Kommunikation
ELJ Pf’uﬁbus [ Serielle Kommunikation aktivieren Wartezeit bei Verbindungsaufbau [ms] ]
t- ) Hilscher
EJ,J Serieller Anschluss FEELATS a— Scan iiber Sopas Hub Ialn ﬂ
- (2) SerialLink
: Standard-Protokol coML r Alle auswahlen
CoM4 Duplexmodus Ihalbduplex j
COM10 v
Bits pro Selunde (Baudrate) Part-Einstellungen
r 1200
r 2400 Datenbits IE -
r 4800
r 9500 e l—_l
- 5300 Paritat keine hd
r 38400
I 57600 Stopphits |1 -
r 115200
Erweitert ... |
Auf Standardwerte zuriicksetzen |

Netzwerikonfigurat... Metzwerkscan starten oK | Abbrechen |

1T

oK I Abbrechen HilFe |

56 BETRIEBSANLEITUNG
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Ethernet
° Fir eine Verbindung zum Messsystem uUber Ethernet muss in der MCU das
*+L  Interface-Modul Ethemnet (- S. 115, §7.4.2) installiert (- S. 38, §3.3.2) und
parametriert sein (- S. 81, §4.3.2).
» Im Startmeni (- S. 55, Bild 44) die Schaltflache ,Netzwerkonfiguration“ betatigen und
Menu ,Internet-Protokoll” wahlen.
» Schaltflache ,Hinzuflgen” betatigen, IP-Adresse eintragen und mit ,OK” bestatigen.
Bild 47 Auswahl Ethernet-Schnittstelle (Beispieleinstellungen)
=] x|
IP-Kommunikation
‘Werbindung mit dem Internet-Protokoll {IF}, z.E. dber Ethernet Slc K
Sensor Intelligence.
=) Internet-Protakol
9 IF-io -Kommunikation akkivieren
() Profibus i ket K
- Serisller Anschluss
I'IP-Adressen konfigurieren
@I ll - Hinzufiigen
 Einzeladresse [10.133.82 4] Reatbeiten |
Entfernen I
" Adresshereich Anfang I
alle auswahlen |
Ende I
Keine auswihlen |
OF I abbrechen | HilFe |
I~ AutolP verwenden
Auto IP-Einskelungen. ..
Erweiterk... |
Metzwerkkonfiguration | Metzwerkscan starten | (a4 | Abbrechen | Hilfe I
» Schaltflache”’Erweitert” betatigen und Schnittstelle gemaR Bild 48 konfigurieren.
Bild 48
CaLa-Dialekt Ibinér LI ~TCP-Port(s) auswahlen
Scantimeout [ms] 500
Scangeschwindigkeit optimieren Inutomatische Erkennung:l 2112
Scan Gber Sopas Hub Iein LI I Benutzerdefiniert I—
Duplexmodus Ihalbduplex LI
Auf standardwerte zuricksetzen |
Ok I Abbrechen HilFe
Endress+Hauser BETRIEBSANLEITUNG 57
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4.13.2

Bild 49

Verbindungsaufbau tber Register ,Netzwerkscanassistant”

» Im Register ,Netzwerkscanassistant” die Schaltflache ,,Netzwerk scannen” betatigen.

Suche nach angeschlossenen Geraten

Verbindung tber COM-Port

Fortschritt

Das Engineeting Tool sucht nach angeschlossenen Geraten...

8 x
SICK

Sensor Intelligence.

Scan wird gestartet, ..
Scan lauft gerade. 100% erledigt.

+ Sensor an Adresse COMF gefunden

" Sensor an Adresse COM7 {0 1 1} gefunden
Scan wurde abgeschlossen,

':;ﬁ IP-Kommunikation

':;5 Standard-Protakall

Metzwerkkonfiguration | Metzwerkscan starben Abbrechen

Hilfe

Verbindung Uber Ethernet

Fortschritt

Das Engineeting Tool sucht nach angeschlossenen Gerdten. ..

8 X
SICK

Sensor Intelligence.

Scan wird gestartet. ..
Scan lauft gerade, 100% erledigt,

+ Sensor an Adresse 10,133,82,4:2111 gefunden

+ Sensor an Adresse 10,133,82,4:2111 {01 1} gefunden
Scan wurde abgeschlossen,

.:g IP-Komrunikation

[

Metzwerkkonfigur ation | Netzwetkscan starten | Abbrechen |

HilFe |

Wenn kein Gerat gefunden wurde, erscheint die folgende Meldung (Fehler-

suche siehe Servicehandbuch):

Fortschritt

Das Engineering Tool sucht nach angeschlossenen Gerdten. ..

EX Netzwerkscanassistent x|

SICK

Sensor Intelligence.

Scan wird gestarket, ..
Konnte keinen Sensor an Adresse COM10 finden

'L'._';ﬁ Standard-Protakoll

Scan wurde abgeschlossen.

Netzwerkonfiguration Netzwerkscan skarten | oK I Abbrechen HilFe
° Probleme bei Verbindung tber Ethernet konnen durch falsche Adressierung

58

"'1 verursacht sein — Systemadministrator kontaktieren.

» Suche nach angeschlossenen Geraten mit ,OK“ bestatigen.

BETRIEBSANLEITUNG
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4.1.33 Verbindungsaufbau liber Menii ,Verbindungsassistent (ab SOPAS ET Version 02.32)
» Menu ,Kommunikation / Verbindungsassistent” wahlen und Auswahl , Alle angeschloss-
enen Gerate anzeigen” aktivieren.

Bild 50
ENEE
Projekt Bearbeiten “ein Gerat auzgewailt | Kommunkaton Ansicht Extras Hife
o] old[e| «|+] 3| 9= 02132.5/67
ez el ) Dlralekte V;rlblndung. . %
w— Orline schaltzn
Gef [af
| l: Offline schalter E
[<] Yerbindung ent =] x|
verbindungsassistent
Dt werbindungsassistent unterstitzt Sie dabei eine Wwerbindung zu den angeschlossenen Geriten aufzubauen um diese SI c K
anschliefiend 20 parametrisren, 2u konfigurieren oder 20 beobachten, Wihlen Sie bitte die gewiinschte Option aus, Sensor InteMgence.
¢~ werbinden mit bestimmten Gerit{en) (empfohlen) &
Gerétetyp AlE WETIE
MCS300P ;I keines wahlen
[ =
ez [ T R
¥ Erwsiterte Verbindungseinstellungen Gberspringen. @)
4.» ¢ Alle angeschlossenen Gerdte anzeigen &)
" Simuliertes Gerdt verwenden @)
Kontexthilfe | = Zuriick Eettia stellen | Abbrechen | Hilfe: |
Sensor Intelligence. Metzwerkkonfiguration Metzwerk scannen GerAt zuordnen I Hinzufiigen I Details. ., I
a {kein Gerat)
» Schaltflache ,Weiter” betatigen und Schnittstelle auswahlen (,Standard-Protokoll” fiir
Verbindung tber COM-Port, ,IP-Kommunikation” fur Verbindung Uber Ethernet).
Bild 51

=] x|
Schnittstellenauswahl Sl C K

wWahlen Sie bitke die Schnittstelle aus Gber die Sie sich mit dem jeweiligen Gerat werbinden machten. )
Sensor Intelligence.

Die Liste zeigt alle Kommunikations-Schnittstellen, die von den jeweiligen Geraten unterstitzt werden baw, zur Werflgung stehen. Bitte
wahlen Sie mindestens eine Schnittstelle aus, die Sie FOr den Yerbindungsaufbau nutzen wollen, Sollken Anpassungen der Schnitkstelle
nobwendig sein kann das dber den Button .Schnittstelle korfigurieren® worgenommen werden. Im Regelfall ist das jedoch nicht notwendig.

Keines wahlen |

Rl wablen

I Schnittstellenname I Gerdtetyp I

% W IP-Kommunikation Alle Gerdtetypen Schnittstelle konfigurieren |

% [~ Serial Lirk Alle Gerdtetypen Schnittstelle konfigurieren |

@ ¥  Standard-Protokol Alle Gerdtetypen Schnittstelle konfigurisren

< Zuriick. | Weiter > | Eertig stellen | Abbrechen | Hilfe |

» Schnittstellenkonfiguration auf Einstellungen gemafR S. 58, §4.1.3.2 prifen und falls not-
wendig entsprechend andern.
» Schaltflache ,Weiter” betatigen.
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Bild 52 Suche nach angeschlossenen Geraten

Verbindung tber COM-Port

=] x|
Gefundene Gerate SICK

Bitte wahlen Sie die Gerate aus, die Sie verwenden bzw., vorhandenen Gerdten zuordnen michten, X
Sensor Intelligence.

Sortieren nach: IGerétetyp - I Alle einfiigen I Keines einfigen |
~ E. MCU (Dresden) @ 2 comr @

v ¥icotec450 (Sensor 1) @ w comr {011y @

Erweiterte Optionen

Passende SDD wahlen [ Vicotects0 - 03.00.00 ~ | @

[ Wicotec4s0 - 03.00.01
|¢ Wom Gerét laden

Mochmals scanmen I Scan abbred

= Zuriick, I ‘Weiter = I Eertig stellen Aabbrechen HilFe

Verbindung tber Ethernet

=] x|
Gefundene Gerdte SI CK

Bitte wahlen Sie die Gerate aus, die Sie verwenden bzw, vorhandenen Geraten zuordnen machten, X
Sensor Intelligence.,

Sortieren nach: IGerétetyp VI Alle einfiigen | Keines einfigen I
72 E. MCU (Dresder) @) Qo 10amazazin @

I3 Vicotecd50 (Sensor 1) @ & wamazazin o111 @

Erweiterte Optionen

Passende SDD wahlen [y Vicotec4s0 - 03,0000 > | @

Mochmals scanmen | Scan abbrechen |

< Zurick. I Weiter = I Eertig stellen | Abbrechen I HilFe:

Wenn kein Gerat gefunden wurde, erscheint die folgende Meldung (Fehler-
suche siehe Servicehandbuch):

=] X
Gefundene Gerite SI CK

EBitte wahlen Sie die Gerate aus, die Sie werwenden baw, vorhandenen Gerdten zuordnen méchkan, )
Sensor Intelligence.

Sartieren nach: IGerétetyp - l Alle einfiigen I Keines einfiigen |

-~ Es wurde kein Geridt gefunden. Bitte gehen Sie zuriick und Gberpriifen die Gerdteauswahl,
b ;

die Schnittstellenauswahl und deren Konfiguration. Eventuell miissen Sie die Dption
“Erweiterte Yerbindungseinstellungen tiberspringen” abwihlen um zu der
Schnittstellenkonfiguration zu gelangen.

Mochmals scannen | Scan abbrechen I

< Zuriick I Weiter = I Eertig stellen Abbrechen
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4.1.3.4 Gerat auswahlen

Verbindung uber COM-Port

Im Register ,Netzwerkscanassistent / Gefundene Gerate“ die gewlnschte Geratedatei
auswahlen und in das Fenster ,Projektbaum“ bewegen (per Maus mit Drag-and-drop oder
Doppelklick oder Schaltflache ,Hinzufigen“ betatigen).

Bild 53 Geréatedatei auswahlen
. 8l - o] x|
Projekt Bearbeiten MCU (SICK) Kommunkation Ansicht Extras Hife
ol ulL|R| «|+]| 3| 4|a] 9]|=|a| B|m|e| »]| |~]| | O|3|D|2|B] @ 02,34 4541
Projektbaum | Gerétekatalog Metzwerkscanassistent | P
5 ues Projekt Gefundene Gerate Kornmurikationsschnittstelle Passende Geratebeschreibungen
[cB @ mMCu (SICK) =
& MCU )] _ * MCU-01,06.01
Kontexthife | Systernzustand MCU I b E Wicotec450 (Sensar 1) g COM7 {011} o Wicobecd50 - 03,00,00
Sensor Intelligence. Metzwerkkanfiguration | Metzwerk scannen Gerdt zuordnen HinzuFiigen Details... |
a Bediener a MCU (SICK) S CoM7 Q online ,ﬂ nicht synchron O Sofortiger Download @ laden der Parameter vom Gerat,,, WEEEEEEEE E
Verbindung tiber Meni ,Verbindungsassistent”
Im Fenster ,Verbindungsassisent / Gefundene Gerate” (- S.60, Bild52) das Kontroll-
kastchen der gewlinschten Geratedatei aktivieren und Schaltflache ,Weiter” betatigen. Die
Geratedatei wird damit in das Fenster ,Projektbaum” GUbernommen.
Bild 54
=] x|
Gerat(e) hinzufiigen S I C K
Bitte warten Sie bis alle Gerate in das Projekr eingefiigt sind. )
Sensor Intelligence.
ﬂ Gerdt zum Projekt hinzufiigen: MCU {SICK)
laden der Parameter vom Gerat. .,
[ Den Assistenten automatisch schliefen wenn alle Akkionen abgeschlossen sind
< Zuriick Weiter = Eertig stellen abbrechen HilFe
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4.1.4 Hinweise zur Programmbenutzung

Passwort

Bestimmte Geratefunktionen sind erst nach Eingabe eines Passwortes zuganglich (-
Bild 55). Die Zugriffsrechte werden in 3 Stufen vergeben:

Benutzerebene Zugriff auf

0 |,Bediener” Anzeige von Messwerten und Systemzusténden
(Maschinenfihrer) *

1 | ,Autorisierter Anzeigen, Abfragen sowie fiir Inbetriebnahme bzw. Anpassung an
Bediener* kundenspezifische Anforderungen und Diagnose notwendige Parameter
(Autorisierter Kunde) *

2 | ,Senice” Anzeigen, Abfragen sowie alle fiir Serviceaufgaben (z.B. Diagnose und

Behebung méglicher Stérungen) notwendige Parameter

*): Abhangig von der Programmversion

Das Passwort Ebene 1 ist im Anhang beigefugt.

Bild 55 Passworteingabe

Enginesringtool 8| -1o| x|

Projekt Bearbeiten MCU (Dresden) Kommunkation Ansicht Extras Hife

o] our| «|»| 3| 8|a] o|=|a| a|a| o] |~] | O|2|0|3|B| @] 0227

Projektbaum | Geratekatal Metzwerkscanassistent | P
b ues Prajekt efundene Gerate I Komrmunikationsschnittstells I Passende Geratebeschreibungen I
28 @ MCU {Dresden)
* MCU - 01,04.01
Gerat MCU (Dresden;
& Benutzerlevel I Autorisierter Bediener LI
Passwort I*********l
Swstemzustand MCU P
Kontexthilfe

SICK Anmelden I Schliefen | HilFe |

Sensor Intelligence. Metzwerkkonfiguration | Netzwerk scannen | Gerat zuardnen

Hinzuftigen Details. .. |

a Bediener a MCL (Dresden) % COM7 0 online  %#* synchron O Safartiger Download E
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4.15 Online-Hilfe

Die einzelnen Menus und Einstelimoéglichkeiten sind ausfuhlich in der Online-Hilfe
beschrieben und werden deshalb hier nicht néher erlautert.

Bild 56 oninediite T

S Eng gtoo [=1 =]
Projekt Bearbeiten Kein Gerat ausge m
o ofule] «]+] 3] a[=[a] o] [~ | 0]o]| M

Projekkbaum I Gerstekatalog  Metzwerkscanassistent | Info | P4

Gefundene Gerite |

Kommunikationsschnittstells | Passende Geratetypen |

EINEIET

) soPas-ET SOPAS-ET
SOPAS-ET

-- U_j Erste Schritte
8 () Grafische Cherflache
- L) Funkionen

Rechtliche Hinweise

Software/Tool |Funktion

SQPAS-ET

Stand

Software zur Gerateparametrierung |\ 2.22

Konte:

Sensor Intelligence, Metzwerkkonfiguration Metzwerk scannen Gerat zuordnen Hinzufigen | Details,, . |
& (kein Gerdt)
Installierte Programmversion
Endress+Hauser
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4.2 Anwendungsspezifische Parametrierung

Werksseitige Einstellungen

Parameter Wert
Einstellung Live zero (LZ) 4 mA
ag;ogausgang Messbereichsendwert (MBE) |20 mA

Strom bei Wartung 0,5mA

Strom bei Stérung keine Ausgabe auf AO
Ausgabe auf Messgrofie k-Wert
Standard-AQ Wert bei LZ 0 /km

Wert bei MBE 15 /km
Kontrollzyklus alle 24 h; keine Ausgabe der Kontrollwerte auf

Standard-Analogausgang

Dampfungszeit 60 s fiir alle Messgrofien
Koeffizientensatz (nur bei Staubkonzentration) 0.00/1.00/0.00

Zur Eingabe/Anderung von Parametern ist das Messsystem mit dem Programm SOPAS ET
zu verbinden und die erforderliche Geratedatei in das Fenster ,Projektbaum® zu bewegen
(- S.55, §4.1.3). AnschliefRend ist das Passwort Ebene 1 einstellen (- S. 62, §4.1.4) und das
Messsystem in den Zustand ,Wartung“ zu setzen (Verzeichnis ,Wartung / Wartungs-
betrieb” 6ffnen, das Kontrollfenster ,Wartung System” aktivieren und Schaltflache
»Zustand setzen” betatigen).

Zur Parametrierung ist die Geratedatei ,MCU” zu benutzen.

Bild 57 Setzen Wartungszustand

Projekt Bearbeiten MCU (Dresden) Kommunikation Ansicht Extras Hife
alolbe| «[+] | dlal s[=|a| a|-[~]| | D[8|D[28|B] 9|

Prol'ekﬂ’au'ﬂl Geréitekatalog | Netzwerkscanassistent Warmﬂgsbetiebl F

5 Neues Projekt

=~ MCU (Dresden)
D Ubersicht - - .
B () Messwerte Geriteidentifikation

uj Diagnose
uj Parametrierung y l—
U Sustage MCU Variante [unbegrenzt LI Anbaustelle |Dresden

B Wartung

B Wartungsbetrieh

Betri setzen

(J Wartung ¥ Wartung System Zustand setzen

Kontexthilfe | &

SICK

Sensor Intelligence.

& Autorisierter kunde G MCU (Dresden) & com10 () online & synchron 3 Sofortiger Download = |

64 BETRIEBSANLEITUNG Endress+Hauser
8029834/AE00/V2-3/2014-06



VICOTEC450

Inbetriebnahme und Parametrierung

42.1 Sensor zuordnen

Die MCU muss auf die anzuschlieBende Messeinheit eingestellt sein. Bei Nichtlberein-
stimmung wird eine Storung gemeldet. Falls die Einstellung werksseitig nicht méglich ist
(z.B. bei gleichzeitiger Lieferung verschiedener Gerate oder spaterem MCU-Tausch), muss
die Zuordnung nach Installation erfolgen. Dazu sind folgende Schritte nétig:

» Die Geratedatei ,MCU” wahlen und das Verzeichnis ,,Parametrierung / Anwendungsein-

stellung” 6ffnen.

» Wennderim Fenster ,Auswahl” (Feld ,Anwendungseinstellung”) angezeigte Typ der rich-
tige ist (,unbegrenzt” fur VICOTEC450), die Schaltflache ,MCU neu starten” betatigen.

[ d
+1 Die Messeinheit muss mit der MCU verbunden sein.

Bild 58 Sensor zuordnen

E2 SOPAS Engineeringtool Neues Projekt*

~[olx]
Projekt Bearbeiten MCU (Dresden) Kommunikation Ansicht Extras Hife

oldldle| «|=+| =] 3|a| al=(a| | |~] | O[3|D (2|3 9|

Projektbaum | Geratekatalog | Netzwerkscanassistent  Anwendungseinstelung | 2
5: Neues Projekt

=@ Mcu (Dresden)
- [2] Ubersicht

- [J Messwerte
B Diagnose

Gerateidentifikation
E—]"'u Parametrierung

I Displayeinstellungen MCU

Variante |unbegrenzt
1/0 Konfiguration

- |2] Analoge Funktionsbidcke

LI Anbaustelle |Dresden

D Digitale Funktionsblécke

Anwendungseinstellu
D Grenzwerte =

D Systemkonfiguration

[£] Messwertdampfung Auswahl Iunbegrenz‘c ;I MCU neu starten |
B Justage
) Wartung

Bitte starten Sie die MCU neu nachdem Sie eine Auswahl getroffen haben

Die Parameter der Analogeingénge miissen Gberpriift werden!

Kontexthife | ®

SICK

Sensor Intelligence.

& service ) McU (Dresden) & coM10 ) online % synchron (3 Sofortiger Download

4.2.2 Angeschlossene Messeinheiten aktivieren

Zur korrekten Kommunikation der MCU mit allen angeschlossenen Messeinheiten mussen
diese im Verzeichnis ,Parametrierung / Systemkonfiguration® (- S. 66, Bild 59) im Feld
Langeschlossene Sensoren" aktiviert sein (falls notwendig, entsprechend korrigieren).

Endress+Hauser
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Bild 59 Verzeichnis ,,Parametrierung / Systemkonfiguration“ (Beispiel fir Einstellungen)
Bl soPAS Engineeringtool  Neues Projekt* I =] 1|
Projekt Bearheten MCU (Dresden) Kommunkation Ansicht Fxtras Hife
0| oldla| «[+] 3| 3|a| e|v|a| #|-[~] | O|a|n|a|DB] 9|
Projektboum | lekaldog | Neloweskscanass konfiguration | ®
S nees Projekt Anzahl ext, DO 1 4]
=0 MU (Dresden)
Obersicht
) Messwerte Asnzahl ext. DI 0
[} Diagnose
[=1-) Parametrierung
D anwenchmgeeinstelng
E-{J IjO Konfiguration
=] Analogausgang Sensor 1 angeschlassen |7
P 2] Anslogausginge ) A r
W (J Digitalausgang
- ) gralengang Sensor J angeschiossen [
2] Anakoge Funklionsblicke
) Digtake Furkfionsbid
7] wrenzwerte Sencor 4 angeschiossen |
Messwertdimpfung Sensor 5 angeschinesen [~
[+ ) Justage
P Warlug a r
Kontexthiffe | " L
Sencor 7 angeschlossen |
SICK Sersor 8 angeschiossen [~
Sensor Intelligence. ;I
& Auloriserter Kunde B MOU (Dresden) S com10 @ onine o syndwon £ Solor liper Dowrilosd = |

423 Messsystem dem Messort zuordnen

Die Messeinheit und MCU kénnen dem jeweiligen Messort eindeutig zugeordnet werden.

» Fir die MCU das Verzeichnis ,Parametrierung / Anwendungseinstellung” (- S. 65,
Bild 58) wahlen.

» Fir die Messeinheit die Geratedatei ,Vicotec450” in das Fenster ,Projektbaum” bewe-
gen und das Verzeichnis ,Ubersicht“wéhlen.

» Im Fenster ,Anbaustelle” die gewlinschte Angabe eintragen.

Bild 60 Verzeichnis ,Ubersicht*
E2 SOPAS Engineeringtool Neues Projekt*® (=1 3

Projekt Bearbeiten Vicotec450 (Sensor 1) Kommunikation Ansicht Extras Hife
oloble| <[+ | 3|al sl=|a| »| [»] | O|3(D[a[B] 4

Projektbaum | Ger&ildaliiogl Netzwerkscanassistent Ubersid"ltl oA
5-, Neues Projekt
g MCU (Dresden) Konfiguration
E- ) Vicotec450 (Sensor 1)
B Ubersicht Anbaustelle |Dresden
U_j Farameter
B [J Monitor )
.. Diagnose Firmwareversion |132.99.E|3 (Nov 16 2009 15:53:30)
Wartung
Seriennummer Jo7128706
Identnummer Joo11s
Kontexthilfe | capt_Status | ® Hardware Version [i2
SICK Firmwareversion Bootoader |IZ|1.IZIIZ|.IZ|1
Sensor Intelligence.

& Autorisierter Kunde & Vicotecd50 (sensor 1) %G comM0f0 11} (@ enline & synchron £ Sofortiger Download =5
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Ausgabe der

424 Kontrollzyklus festlegen
Zur Einstellung/Anderung von Intervallzeit,
Funktionskontrolle automatisch” zu wahlen.
[ J
-|-1 Default-Werte - S. 64, §4.2
Bild 61

Verzeichnis ,Justage / Funktionskontrolle automatisch“ (Beispiel fur Einstellungen)

Kontrollwerte auf den
Analogausgang und Startzeitpunkt des automatischen Kontrollzyklus ist die Geratedatei
sMCU” in das Fenster Projektbaum” zu bewegen und das Verzeichnis ,Justage /

=T
Projekt Bearbeiten MCU (Dresden) Kommunikation Ansicht Extras Hife

0| o] «|+| | @|a] s[=|a| #| [~] | O[0|D|2|3| 9|

Projektbaum | Geréitekatalog | Netzwerkscanassistent Furktionskontrolle automatsch | %

S, Neues Projekt

-0 MCu (Dresden)
- [£) Ubersicht

Gerdteidentifikation

B U Messwerte
- uj Diagnose MCU
2 uj Parametrierung

Variante |unbegrenzt

;I Anbaustelle IDresden

() Justage

8 Funktionskontrolle automatischi
=] Funktionskontrolie manuel

Sensor Intelligence.

O Wararg Funktionskontrolle Ausgobedauer | 90 s Kontrolwerte am AO ausgeben [~
Ausfiibrungsintervall der Funktionskontrolle |24 Stunden
Kontexthife | ® Funktionskontrolle Startzeit
SICK sunde | &  Mnue | 0 Selnde 0

& Autorisierter Kunde [ MCU (Dresden) % com10 i) oniine % synchron ) Sofortiger Download

Eingabefeld Parameter Bemerkung
Funktionskontrolle Wertin Sekunden |Ausgabedauer des Kontrollwertes
Ausgabedauer
Kontrollwerte am AO | inaktiv Kontrollwerte werden generell nicht auf den Analogausgang
ausgeben ausgegeben.
aktiv Kontrollwerte konnen abhangig von der Einstellung des

jeweiligen Analogausgangs auf diesen ausgegeben werden
(-'S. 69, Bild 63).

Ausflihrungsintervall
der Funktionskontrolle

Zeit zwischen zwei
Kontrollzyklen

- 8S.15,82.1.4
(empfohlener Wert 24 h)

Festlegung eines Startzeitpunktes in Stunden, Minuten und

Sekunden

Funktio_nskontrolle Stunde
Startzeit Minute
Sekunde

Endress+Hauser
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425 Analogausgang parametrieren

Grundeinstellungen
Der im Zustand ,Wartung*“ oder ,Storung“ auszugebende Strom am Analogausgang ist im
Verzeichnis ,Parametrierung / 1/0 Konfiguration / Analogausgang / Ubersicht Analogaus-
gange*“ einzugeben.

Bild 62 Unterverzeichnis ,Ubersicht Analogausgange* (Beispiel fiir Einstellungen)
=10l
Projekt Bearbeiten MCU (Dresden) Kommunikation Ansicht Extras Hife
alold|e| «|+| 3| 8|a| a[s|a| | |~] | J|3|D[3[B] 9|
Projektbaum I Gera'belaizk)gl Metzwerkscanassistent  Ubersicht Analogausgsnge I &
5 Neues Projekt
= MU (Dresden)
- [2] Ubersicht
[ ) Messwerte
B U Diagnose
=5 '.LJ Parametrierung
D Anwendungseinstellung
D Displayeinstellungen
Elu 10 Konfiguration
= Analogausgang
B Ubersicht Analogausgange! = .
‘2] Andlogausginge Analogausginge - allg. Konfiguration
@#-[ ) Analogeingang
--uj Digitalzusgang Fehlerstrom 2mA - Fehlerstrom ausgeben |nein -
uj Digitaleingang
D Analoge Funktionsbldcke
D Digitale Funktionsbléicke Benutzerwert fiir Wartungsstrom I 0,5 mA  Wartungssirom ILetzter Messwert VI
Grenzwerte
D Systemkonfiguration
D Messwertdémpfung
B U Justage
[ U Wartung
Kontexthife |
Sensor Intelligence.
& Autorisierter Kunde B MCU (Dresden) % cOM10 () online % synchron () Sofortiger Download =
Fenster Parameter Bemerkung
Fehlerstrom Wert < Live Zero (LZ) |Im Zustand ,Storung” (Fehlerfall) auszugebender mA-Wert (Grofe ist abhdngig
oder>20mA vom angeschlossenen Auswertesystem).
Fehlerstrom ausgeben |ja Der Fehlerstrom wird ausgegeben.
nein Der Fehlerstrom wird nicht ausgegeben.
Benutzerwert fiir Wert moglichst # Live | Im Zustand ,Wartung” auszugebender mA-Wert
Wartungsstrom Zero
Wartungsstrom Benutzerwert Wéhrend ,Wartung” wird ein zu definierender Wert ausgegeben
letzter Messwert Wéhrend ,Wartung” wird der zuletzt gemessene Wert ausgegeben
Messwertausgabe Wahrend ,Wartung” wird der aktuelle Messwert ausgegeben
Parametrierung
Im Verzeichnis ,Parametrierung / 1/0 Konfiguration / Analogausgang / Analogausgange*”
kénnen dem standardmaRig vorhandenem Analogausgang (AO) die Signalquelle
(Messsignal einer Messeinheit) zugeordnet sowie Live Zero und Messbereich festgelegt
werden.
68 BETRIEBSANLEITUNG Endress+Hauser
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Bild 63 Unterverzeichnis ,Analogausgange / (Beispiel flr Einstellungen)
=1olx|
Projekt Bearbetten MCU (Dresden) Kommunikation Ansicht Extras Hife
olold|e| [+ 3| 3|a| a=|a| #[-|a] | D]|0|D(2(3| 9|
Projekibaum | Geratekatalog | Netzwerkscanassistent Analogausgangs | i
b Neues Projekt
£+ MCu (Dresden)
- [£] Ubersicht
[+ l]j Messwerte
- Dlagncse.
D Displayeinstellungen
ELJ 1/O Konfiguration
i J.J _ana[!lgge?:izlialogausgénge STE a B
u Analogeingang Quellsensor |Sensor1 = Quelwert IMesswartl 'l
UJ Digitalausgang
___galfg'i'fﬁﬁ::fbwdﬁ UveZero  |4mA ~|  unterer Endwert 0,00 oberer Endwert | 100,00
- [2] Digitale Funktionsblicke
D (S;;:;er::;;guraﬁon T 9 v Eeiersa = r
D Messwertdampfung
B Justage
- [) Wartung
Kontexthife | &®
Sensor Intelligence.
& Autorisierter Kunde B MCU (Dresden) & comio () online % synchron 3 Sofortiger Download =]
Fenster Parameter Bemerkung
Quellsensor Sensor 1 bis 8 Messeinheit, deren Ausgangssignal dem Analogausgang zuzuordnen ist.
Quellwert 1) Messwert 1 Streulicht
Messwert 2 Eingangstemperatur [°C]
Messwert 3 Heizungstemperatur [°C]
Messwert 4 Ext. Temperatur 1 [°C] *
Messwert 5 Ext. Temperatur 2 [°C] *
Messwert 6 Konzentration [mg/m?] * 2)
Messwert 7 K-Faktor [/km]
Messwert 8 Sichtweite [m]
Live Zero Nullpunkt (0, 2 oder4 mA) | 2 oder 4 mA auswahlen, um sicher zwischen Messwert und ausgeschaltetem
Gerat oder unterbrochener Stromschleife unterscheiden zu kénnen.
unterer Endwert | Untere Messbereichsgrenze | physikalischer Wert bei Live Zero
oberer Endwert | Obere Messbereichsgrenze | physikalischer Wert bei 20 mA
Kontrollwerte inaktiv Die Kontrollwerte (- S. 15, §2.1.4) werden nicht auf den Analogausgang
ausgeben ausgegeben.
aktiv Die Kontrollwerte werden auf den Analogausgang ausgegeben (das Eingabe-
feld ,Kontrollwerte am AO ausgeben” im Verzeichnis ,Justage / Funktions-
kontrolle automatisch” muss aktiviert sein).
Betragswert inaktiv Es wird zwischen negativen und positiven Messwerten unterschieden.
ausgeben aktiv Es wird der Betrag des Messwertes ausgegeben.
1): Die Zuordnung erfolgt werksseitig in der vorgegebenen Reihenfolge. Wenn eine Option
(*) nicht bestellt wurde, rluckt die nachstfolgende Messgrofie nach. Bei Nachristungvon
Optionen erfolgt die Zuordnung durch den Endress+Hauser Service.
2): nur fUr spezielle Einsatzfalle von Bedeutung
Endress+Hauser BETRIEBSANLEITUNG
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4.2.6 Analogeingange parametrieren
Im Verzeichnis ,Parametrierung / 10 Konfiguration / Analogeingange® konnen in den
Gruppen ,Analogeingang 1 - Parameter” und ,Analogeingang 2 - Parameter” die standard-
magig vorhandenen Analogeingange zu ggf. zu normierenden Messwerte zugeordnet und
der jeweilige Messbereich festgelegt werden.
' WICHTIG:
® Die Kalibrierfaktoren CC2, CC1 und CCO sind werksseitig voreingestellt und
durfen nur vom Endress+Hauser Service geandert werden.
Bild 64 Verzeichnis ,Parametrierung / 10 Konfiguration / Analogeingénge*(Beispiel fir Einstellungen)
=10l
Projekt Bearbeiten MCU (Dresden) Kommunikation Ansicht Extras Hife
ol olele] «[+| >| 3|a] s|=|a| a|-[a] | O|3[0|3(3] 9
Projektbaum | Geratekatalog | Netzwerkscanassistent Analogeingange | #
b Meues Projekt
= Mcu (Dresden)
5] Ubersicht a
@) Messerte Analegeingang 1 - Parameter
[}--U Diagnose
=5 LJ E’:::;Z’ﬁ:ggsemmuung Zielwert IMesswert 1 vl unterer Endwert 0,00 oberer Endwert 100,00
: D Digplayeinstellungen
j___'] 1/0 Konfiguration e Zero X X
() Anslogausgang Live Zi 4,00 Fehlersignalisierung [
alogeingn
uj IE"gE cc2 [~ o,00000 cc1 [ 00203 cco 0,00000
u Digitzleingang
[5] Analoge Funktionsbléicke
% Digitale Funktionshisicke Analogeingang 2 - Parameter
Grenzwerte
% fqy:;:mr:'lek:t:z?nir;:ogn Fielwert IMesswertZ VI unterer Endwert 0,00 oberer Endwert 1000,00
E}-U Justage
EJ"U_J Wartung
Live Zero 4,00 Fehlersignalisierung [~
x®
KMEK&; II C K cCc2 I 0,00000 CC1 I 0,02038 cco 0,00000
Sensor Intelligence.
& Autorisierter Kunde ) MCU (Dresden) % coM10 @ online & synchron 3 Sofortiger Download =
Fenster Parameter Bemerkung
Zielwert Messwert 1 bis 8 Dem gewahlten Analogeingang zuzuordnende Messgrofie
unterer Endwert Untere Messbereichsgrenze | physikalischer Wert bei Live Zero
oberer Endwert Obere Messbereichsgrenze | physikalischer Wert beim maximalen Strom
Live Zero Nullpunkt (Wert> 0 mA) Festlegung des mA-Wertes fiir Messbereichsanfang

Fehlersignalisierung

inaktiv Bei Unter- oder Uberschreitung des eingestellten Strombereiches (LZ bis
20 mA) wird kein Fehler gemeldet.
aktiv Bei Unter- oder Uberschreitung des eingestellten Strombereiches (LZ bis

20 mA) wird ein Fehler gemeldet.
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42.7 Grenzwertrelais parametrieren
Zur Parametrierung ist das Verzeichnis ,,Parametrierung / Grenzwerte” zu wahlen.
Bild 65 Verzeichnis ,Parametrierung / Grenzwerte”
10| x|
Projekt Bearbeiten MCU (Dresden) Kommunikation Ansicht Extras Hife
8| od[| «|+] s| 3|a] s|=|a]| #|-[a] | O[3(D|3(3] °|
Projektbaum | Gaﬁtebf_—dogl Metzwerkscanassistent Grenzwerte | P
S Neues Projekt N
= [ MCU (Dresden) Grenzwertschalter 1
D Ubersicht
- Messwerte Quellsensor Sensor 1 v Quellwert IMesswert3 vl
E]--U Diagnose
[—]--'-L_j Parametrierung
D Anwendungseinstellung Grenzwert I 100 Schalten bei IUnhersdﬂreimng vl
D Displayeinstellungen
I/O Konfiguration
a ::’:;9:;1’:;2:;?::‘: Hystereseeinstellung |Prozent - Hysterese Wert I 0
Systemkonfiguration Zielbit IReIais 5 VI
D Messwertdampfung
[J--uj Justage
() Wartung Grenzwertschalter 2
TR | # Quellsensor Sensor 1 - Quellwert IMesswert 1 vl
Sanat Inteligenoe. Grenzwert I i} Schalten bei IUberschreitung vl LI
& Autorisierter kunde [ MCU (Dresden) % com10 () online % synchron ¥ Sofortiger Download = |
Fenster Parameter Bemerkung
Quellsensor Sensor 1 bis 8 Sensor, dessen Ausgangssignal ein Grenzwert zugeordnet werden soll.
Quellwert 1) Messwert 1 Streulicht
Messwert 2 Eingangstemperatur [°C]
Messwert 3 Heizungstemperatur [°C]
Messwert 4 Ext. Temperatur 1 [°C] *
Messwert 5 Ext. Temperatur 2 [°C] *
Messwert 6 Konzentration [mg/m?] * 2)
Messwert 7 K-Faktor [/km]
Messwert 8 Sichtweite [m]
Grenzwert Wert Eingabe eines Wertes, bei dem das Grenzwertrelais bei Uber-/Unterschreitung
schalten soll.
Schalten bei Uberschreitung | Festlegung der Schaltrichtung
Unterschreitung
Hysterese- Prozent Zuordnung derim Feld ,Hystere Wert” eingegebenen Grofie als Relativ- oder Absolut-
einstellung Absolut wert vom festgelegten Grenzwert
Hysterese Wert Wert Festlegung eines Spielraumes fiir das Riicksetzen des Grenzwertrelais
Zielbit Relais 5 Zielbit = spezieller Speicher der MCU zur Uberwachung von Grenzwerten
1): Die Zuordnung erfolgt werksseitig in der vorgegebenen Reihenfolge. Wenn eine Option
(*) nicht bestellt wurde, ruckt die nachstfolgende Messgréfle nach. Bei Nachrustung
von Optionen erfolgt die Zuordnung durch den Endress+Hauser Service.
2): nur fur spezielle Einsatzfalle von Bedeutung
Endress+Hauser BETRIEBSANLEITUNG
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4238 Kalibrierung fur Messung Staubkonzentration

(] Die Messung der Staubkonzentration ist nur fir spezielle Einsatzfalle von
+1 Bedeutung.

WICHTIG:

Die hier aufgefiihrten Schritte dienen zur Vermeidung von Eingabefehlern.
Die Durchfuhrung von Vergleichsmessungen erfordert Spezialkenntnisse,
die hier nicht im einzelnen beschrieben sind.

@ -

Fur eine exakte Messung der Staubkonzentration ist der Zusammenhang zwischen der
primaren Messgrofle Streulichtintensitdt und der tatsachlichen Staubkonzentration am
Messort herzustellen. Dazu ist die Staubkonzentration durch eine gravimetrische Messung
gemafl DIN EN 13284-1 zu bestimmen und zu den gleichzeitig vom Messsystem gemes-
senen Streulichtwerten ins Verhaltnis zu setzen.

Durchzufiihrende Schritte

» Das Verzeichnis ,Parametrierung / /0 Konfiguration / Analogausgang / Analogaus-
gange aufrufen (- S. 69, Bild 63) und dem Analogausgang die Messgrofie ,Streulichtin-
tensitat” zuordnen.

» Den erforderlichen Messbereich fir die Staubkonzentration im Betriebszustand ab-
schatzen und unteren und oberen Endwert eingeben.

» Zustand ,Wartung” deaktivieren.
» Gravimetrische Vergleichsmessung gemaf DIN EN 13284-1 durchfihren.

» Regressionskoeffizienten aus den mA-Werten des Analogausgangs fur ,Streulichtinten-
sitdt” und den gravimetrisch gemessenen Staubkonzentrationen i.B. bestimmen.

¢ =K2-1,,”+K1-1,,+K0 (1)
c: Staubkonzentration in mg/m?3
K2, K1, KO:  Regressionskoeffizienten der Funktion ¢ =f (Igyt)
lout: aktueller Ausgabewert in mA
20mA-LZ
Iout = LZ+SI~W (2)
Sl gemessene Streulichtintensitat
LZ: Live Zero
MBE: festgelegter Messbereichsendwert (eingegebener Wert fir 20 mA;

i.a. 2,5 x vorgegebener Grenzwert)

» Regressionskoeffizienten eingeben
Es gibt zwei Moglichkeiten:
- Direkte Eingabe von K2, K1, KO in einen Messwertrechner.

' WICHTIG:

® Die in der Messeinheit eingestellten Regressionskoeffizienten und der in
der MCU eingestellte Messbereich dirfen in diesem Fall nicht mehr
veréndert werden. Am LC-Display wird die Staubkonzentration in mg/m?
als unkalibrierter Wert angezeigt.
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- Regressionsfunktion des Messsystems verwenden (Einsatz ohne Messwertrechner).

Hier ist der Bezug zur Streulichtintensitat herzustellen. Dazu sind die in das Mess-
system einzugebenden Regressionsfaktoren cc2, cc1 und ccO aus K2, K1 und KO zu
bestimmen.

¢ = cc2-SP+cel - SI+ccd (3)

Durch Einsetzen von (2) in (1) ergibt sich:

+K1~(Lz+s1~%9£“—A—‘—£- + KO

20mA — LZ)z
MBE

= . +SI-
c=K2 (LZ SI MBE

Unter Einbeziehung von (3) ergibt sich daraus:

cc0 = K2-LZ*+K1-LZ+K0

20mA — L
= . . + e/ ==
cel = (2-K2-LZ+K1) ( NSE
B 20mA —LZ7)\?2
ce2 = Kz'( MBE

Die ermittelten Regressionskoeffizienten cc2, ccl und ccO sind anschlieBend im
Verzeichnis ,Parameter / Kalibrierkoeffizienten Konzentration” einzugeben. Dazu ist
die Geratedatei ,Vicotec450” zu wahlen, die Messeinheit in Zustand ,Wartung” zu
setzen und Passwort Ebene 1 einzugeben.

Bild 66 Verzeichnis ,,Parameter / Kalibrierkoeffizienten Konzentration”

Projekt Bearbeiten Vicotec450 (Sensor 1) Kommunikation Ansicht Extras Hilfe
Blolde| «|»|s| d|a| al=|al o] [~] [O|3|D[3|3] 9]

Projdctt:ﬂtﬂl Gertekatalog | Netzwerkscanassistent  Kalibrierkoeffizienten Knnzentraﬁonl @

S Neues Projekt

=- [ Vicotecaso (Sensor 1)
- [£] Ubersicht

=) Parameter

i w[2) Busadresse Kalibrierkoeffizienten Konzentration

[ Sensor Ansprechzeit

B Kalibrierkoeffizienten Konzentration

- ) Monitor

o2 ol o

+ Diagnose )
. [5) wartung Konzentration 0,00000 1,00000 0,00000

Kontexthilfe | Capt_Status | F

SICK

Sensor Intelligence.

& Autorisierter Kunde G Vicotecd50 (Sensor 1) S COM10 {011} Q) online % synchron 3 Sofortiger Download = |

Nach Eingabe der Koeffizienten ist die Messeinheit wieder in Zustand ,Messung* zu
setzen.

o Der gewahlte Messbereich kann bei dieser Verfahrensweise spater
"'1 beliebig umparametriert werden.
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429 Dampfungszeit einstellen
Zur Einstellung der Dampfungszeit ist das Verzeichnis ,Parametrierung / Messwertdamp-
fung“ aufzurufen.

Bild 67 Verzeichnis ,,Parametrierung / Messwertdampfung (Darstellung flir eine angeschlossene Messeinheit)
MI=TEY
Projekt Bearbeiten MCU (Dresden) Kommunikation Ansicht Extras Hife
alold(e] a|=| 3| dla| sl=|af »| [a] | T[0|T|2|3] 9|
LRl I Gera'helmtﬂogl Netzwerksmnassstentl Wartungsbetrieb Messwertdampfung | b 3
S, Meues Projekt
=B MCU (Dresden)
- [2] Ubersicht
[}-uj Messwerte . 5 5
Bt u Diagnose Gerdteidentifikation
Ehi) Parametrierung
E ;?s;:::‘:;gtzir:;iung MCU Variante |unbegrenzt d Anbaustelle IDrEsdEn
1jO Konfiguration
Analoge Funktionsblde
- |] Digitale Funktionsbléicke Messwertdimpfung
D Grenzwerte
¥ iy emphrgt serr s[5 e
[+ uj Justage
[}-uj Wartung
Kentexthilfe | ®
Sensor Intelligence.
& Autorisierter kunde B MCU (Dresden) % com10 () online % synchron 3 Sofortiger Download =]
Feld Parameter Bemerkung
D&mpfungs- |Wertins Dampfungszeit der ausgewahlten Messgrofe (- S. 15, §2.1.3)
zeit Sensor 1 (empfohlener Wert 60 s)

o Bei mehreren angeschlossenen Messeinheiten gibt es fur jede Messeinheit ein
+1 separates Eingabefenster zur individuellen Einstellung der Dampfungszeit.

42.10 Durchflussmessung
Die Messeinheit wird werksseitig so eingestellt, dass vor Ort keine weiteren Arbeiten
notwendig sind.

o Anderungen diirfen nur von geschultem Personal vorgenommen werden
"'1 (Benutzerebene ,Service“ erforderlich, siehe Servicehandbuch).
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4.2.11

Bild 68

Endress+Hauser

Datensicherung

Alle fir Messwerterfassung, -verarbeitung und Ein-/Ausgabe wesentlichen Parameter so-
wie aktuelle Messwerte kdnnen gespeichert und ausgedruckt werden. Damit kdnnen ein-
gestellte Gerateparameter bei Bedarf (z.B. nach einer Aktualisierung der Firmware)
problemlos neu eingegeben oder Geratedaten und -zustande fur Diagnosezwecke regis-
triert werden.
Es gibt folgende Méglichkeiten.
® Speicherung als Projekt (besonders vorteilhaft fir Diagnose und Fehlersuche)
AuBler Gerateparametern kdnnen auch Datenmitschnitte gespeichert werden.
® Speicherung als Geratedatei
Gespeicherte Parameter kdnnen ohne angeschlossenes Gerat bearbeitet und zu einem
spateren Zeitpunkt wieder in das Gerat Ubertragen werden.

+id Beschreibung siehe Servicehandbuch.

® Speicherung als Protokoll (MCU)

Im Parameterprotokoll werden Geratedaten und -parameter registriert.
Zur Analyse der Geratefunktion und Erkennung moglicher Stérungen kann ein Diagno-
seprotokoll erstellt werden.

Speicherung als Projekt

Bei haufiger Verbindungsaufnahme ist es empfehlenswert, ein ,Projekt” zu speichern. Fur
eine erneute Verbindung zum Gerat ist es dann nur notwendig, dieses ,,Projekt” zu 6ffnen.
Alle vorher gespeicherten Daten werden automatisch in das SOPAS ET Ubertragen.

Zur Speicherung ist das jeweilige Gerat auszuwahlen, das Menu ,Projekt / Projekt
speichern“ aufzurufen und Zielverzeichnis und Dateiname sind festlegen. Der Name der zu
speichernden Datei kann beliebig gewahlt werden. Gunstig ist es, einen Bezug zur
betreffenden Messstelle herzustellen (Name des Unternehmens, Bezeichnung der Anlage).

Menu ,Projekt / Projekt speichern”

Projekt Bearbeiten =i Cerat ausgevatlt Kommunkation Ansicht Extras  Hilfe

{2 Neves Projekt Strg+h 0 | =] | i | =] | 3 | @

{J Projekt: offnen. .. Strg+0 R 2
# Projekt Speihern b PR Poickispeichern Tl

. crate
= Em].ett Sp;\cgern unter :trg+;mscha\t+8 5 Speichernin: [[2} Deshop sl reEa
rojekt schliefen g+ -
Projekteigenschaften... F9 |5 Eigene Dateien .

9 Arbeitsplatz

Gerat Importieren
i ) % MNetzwerkumgebung

Gerat Exportiere

tesig F8
Drucken 4

Enginesringtool schiieBen Alt+F4
1 C\Dok{.. F\rest.spr
2 C:\Dok{. F\Test.spr
3 C:\Dok{..}\Test.zpr

4 PAPROY. H\Test.spr
T T

Dateiname:  |Neues Projekt Speichern |
Datsityp: Sopas Projekidatsi vl Abbrechen |

Kontexthilfe | a®

SICK

ensor Intelligence. Netzwerkdanfiguration Netzwerk scannen Gerat zuordnen Hinzufiigen Details...
g g

a Autarisierter Kunde a MCU (5ICK) & COMLOD 0 online %% synchron 0 Sofartiger Download
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42.12 Normalen Messbetrieb starten
Nach Eingabe/Anderung von Parametern ist das Messsystem in den Zustand ,Messung*
zu setzen. Dazu ist in das Verzeichnis ,Wartung / Wartungsbetrieb” zu wechseln, das Kon-
trollkastchen ,Wartung System” zu deaktivieren und die Schaltflache ,Zustand setzen“ zu
betatigen (- Bild 69). Die Standard-Inbetriebnahme ist damit abgeschlossen.

Bild 69 ge?z;nil?);cﬁeas;ugtaing 7777777777777777777777777777777777
S=E
Projekt Bearbeten MCU (Dresden) Kommunikation Ansicht Extras Hife
ol old|e| «[+| 2| 9|a] 9]=(|a| »| [~] | O[0|D[z|B] 9|
Projektbaum | Geratekatalog | Netzwerkscanassistent Wartungsbetrie | o
5/ Neues Projekt
E--B MCU (Dresden)

B Lo Geriteidentifikation
Uj Diagnose
ﬁ Paramefrierung MCU Variante |unbegrenzt LI Anbaustelle IDresdEn
ﬁ Justage
=] JJ art..lng .
- Botrict = =
WEMEl L J Wartung I~ wartung System Zustand setzen |
Sensor Intelligence.
& Maschinenfibrer [ MCU (Dresden) & coM10 (@) online % synchron 3 Sofortiger Download = |
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4.3 Parametrierung optionaler Module
431 Analog- und Digitalausgangsmodule parametrieren
Voraussetzung ist, dass die in der MCU installierten Module aktiviert sind. Dazu ist die
Geratedatei ,MCU” in das Fenster ,Projektbaum” zu bewegen, das Verzeichnis
LParametrierung / Systemkonfiguration" zu wahlen und zu prufen, ob die im Feld ,Anzahl
peripherer 1/0" eingetragene Anzahl der Ausgange mit den vorhandenen Ubereinstimmt
(bei Bedarf korrigieren).
Bild 70 Verzeichnis ,Parametrierung / Systemkonfiguration” (Beispiel fir Einstellungen)
E SOPAS Engineeringtool Neues Projekt™* I [=1
Projekt Bearheten MCU (Dresden) Kommunkation Ansicht Fxtras Hilfe
ajodla| «|+| o] a|a| a[w|a| »|-|a] | O|8|0|23[B] 9|
Projektboum | Geralekalakog | Netawerkse = bonfiguration | =
S meves Projekt = &l
=@ MCU (Dresden) Anzahl periphere 1/0
[£] Ubersicht
g B mzm Anzahl ext. AD I 2
O {J Parametricrung
R tendnmanenteg T
o J 1_(0Kmﬁgmﬁm
e dnsvioee ||| | At v0 [+
2] Andlogausginge
: 8 Digitalusgang AnzHlext. Ol [ 0
W (J Digitakingang
[y 2evtoge Furkdionicee
32‘“muz:cﬁﬂ"tm"m Angeschlossene Sensoren
® (J Justage
1) wartung Sersor 2 angeschiossen [
Sensor 3 angesdhlossen [~ —
sencor 4 angeschiossen [~
Sermor 5 angeschiossen ™
Sensor 6 angeschlossen [~
Kontexthife | ] )
sencor J angeschiossen [~
SICK Sermor 8 angeschiossen ™
Sensor Intelligence. ;I
& Auloriserter Kunde B MOU (Dresden) S coMio i@ onine @ syndwon 3 Soforlipes Downlosd = |

43.1.1

Endress+Hauser

Optionale Analogausgange
Die Parametrierung ist gemaf - S. 68, §4.2.5 vorzunehmen (- S. 69, Bild 63).

Die Grundeinstellungen (Unterverzeichnis ,Ubersicht Analogausgange“; - S. 68, Bild 62)
gelten fur alle zusatzlichen Analogausgange in gleicher Weise.
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4.3.1.2 Optionale Digitalausgange
Zur Parametrierung ist das Verzeichnis ,Parametrierung / 1/0 Konfiguration / Digitalaus-
gang / Digitalausgange” zu wahlen.
Bild 71 Verzeichnis ,Parametrierung / /0 Konfiguration / Digitalausgang / Digitalausgéange”
10 x|
Projekt Bearbeten MCU (Dresden) Kommunikation Ansicht Extras Hife
o] oee| «|+| o] a|a] sl=|a| a|-[~] | O|5|0[a(B] 9|
Projektbaum | Geratekatalog | Netzwerkscanassistent Digitalausgange | 4
S Neues Projekt
=~ MU (Dresden)
[] Obersicht
[L'J Messwerte
&) Diagnose Digitalausgang 6 Konfiguration
E}--',L:l Srametrierung
----- Anwendungseinstellung ) . -
_____ D Displayeinstellungen Invertiert [ Quellbit IBlth vl Quellsensor (MCU A
=~ IO Konfiguration
= .L‘] Analogausgang
. [) Ubersicht Analogausgénge Digitalausgang 7 Konfiguration
E D Analogausgénge
uj Analogeingang . . - - =
51-(J Digtalnusgang Invertiert ¥ Quelbit |B|t1? [ Quellsensor {MCU
[ B rigitalausgange
@[] Digitaleingang _ -
----- D Analoge Funktionsblécke Digitalausgang 8 Konfiguration
----- | Digitale Funktionsblacke
----- D Grenzwerte Invertiert [v Quellbit IBitlS vl Quellsensor |Nicht benutzt «
----- D Systemkonfiguration
----- D Messwertdampfung
E]--[L‘J Justage == =
B-(J Warting Digitalausgang 9 Konfiguration
——— | 2 Invertiert [v Quellbit IBit19 vl Quellsensor |Nicht benutzt +
Sensor Intelligence.
& Autorisierter Kunde ) MCU (Dresden) % cOM10 i) online %% synchron 3 Sofortiger Download = |
Fenster Parameter Bemerkung
invertiert inaktiv Festlegung der Schaltrichtung
aktiv
Quellbit Bit0 Storung
Bit 1 Wartung
Bit 2 Wartungsbedarf
Bit3 Funktionskontrolle
Bit 7 Betrieb (nicht Stérung)
Bit 16 bis 31 Zielbit des Grenzwertschalters (- S. 80, Bild 73)
Quellsensor Auswahl der Komponente:
- Sensor 1 bis 8, wenn Geratestatus ausgegeben werden soll
- MCU, wenn Grenzwerte signalisiert werden sollen
78 BETRIEBSANLEITUNG Endress+Hauser
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Einstellungen uberpriifen

Im Verzeichnis ,Diagnose / I/0 / Digitalausgange" wird der aktuelle Zustand jedes Relais
angezeigt.

Bild 72 Verzeichnis ,Diagnose / 1/0 / Digitalausgange"

=T

Projekt Bearbeiten MCU (Dresden) Kommunikation Ansicht Extras Hife
ololdle| «|+| | d|a| s|=|a| a[-|~| | O[8[D|=

Projektbaur | Geratekatalog | Netzwerkscanassistent Digitalausgange | #®
5 Neues Projekt L. "
£ [ MCU (Dresden) Zustand Digitalausgang 1 (Stérung)
[5] Ubersicht
[LJ Messwerte © Ausgang akiiv
EU Diagnose
- [£] Gerate-Info
----- |2 Fehlermeldungen f Warnungen Zustand Digitalausgang 2 (Wartung)
b D Protokolle
E|-O Ijo Ausgang aktiv
D Analogausgénge =
D Analogeingénge
Digitaleingénge Zustand ng 3 (Fu nt )
&) Parametrierung _ )
[} [LJ Justage o9 aktiv
- Wartung
Zustand Digitalausgang 4 (Warnung)
(2 Ausgang aktiv
Zustand Digitalausgang 5 (Grenzwert)
O Ausgang aktiv
Zustand Digitalausgang 6
J Ausgang aktiv
Zustand Digitalausgang 7
(J Ausgang aktiv
Zustand Digitalausgang 8
' Ausgang akitiv
Kontexthilfe | “
Zustand Digitalausgang 9
SICK © Ayt
Sensor Intelligence.

& Autorisierter Kunde B MCU (Dresden) S cOM10 ) online % synchron £ Sofortiger Download = |

Um zu Uberprifen, ob die Relais wie beabsichtigt schalten, missen Messwerte erzeugt
werden, die die parametrierten Grenzwerte Gberschreiten.

Zusétzlich kann zur externen Uberpriifung an den jeweiligen Relaisausgang ein
Durchgangsprufer angeschlossen werden.
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43.13

Grenzwertschalter zu optionalen Digitalausgangen zuordnen und parametrieren

Zur Zuordnung ist das Verzeichnis ,Parametrierung / Grenzwerte” zu wahlen. Die
Parametrierung erfolgt gemafl - S. 71, §4.2.7.

Bild 73

Verzeichnis ,Parametrierung / Grenzwerte”

Bl SOPAS Engineeringtool

Neues Projekt®
Projekt Bearbeiten MCU (Dresden) Kommunikation Ansicht Extras Hife

al ok’ <=+ 3] 4la] g9]=|a] a|-|~] | O|2|D|2|B] 9|

Pro]'ektbat.rnl

Geratekatalog | Netzwerkscanassistent Grenzwerte |

S, Neues Projekt

= Mcu (Dresden)

- [£] Ubersicht

[]--ﬂ_j Messwerte

[]"U,J Diagnose

[—]’Lﬂ Parametrierung

; Anwendungseinstellung
D Displayeinstellungen
1f0 Konfiguration
Analoge Funktionsblécke
|- Digitale Funktionsbliicke

Systemkonfiguration
i Messwertdampfung

) Justage

[+ U Wartung

Grenzwertschalter 2

Hystereseeinstellung IAbsqut vl Hysterese Wert I 5

Quellsensor Sensor 1 - Quellwert IMesswert 1 - l
Grenzwert I 100 Schalten bei IUntersd'1rethng - l

SICK

Sensor Intelligence.

Kontexthilfe | b

Zielbit IBit 16 - l

Grenzwertschalter 3

Quellsensor Sensaor 2 - Quellwert Im
Grenzwert |—100 Schalten bei lm
Hystereseeinstellung |Absolut - Hysterese Wert I—S

Zielbit IBit 17 - l

Grenzwertschalter 4

Quellsensor Sensor 3 - Quellwert m
Grenzwert |—100 Schalten bei IUntersmreimng - l
Hystereseeinstellung |Absolut - Hysterese Wert I—S
Zielbit IBit 18 b l

& Autorisierter Kunde ) MCU (Dresden) & COM10 ) online %% synchron 3 Sofortiger Download

(L
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VICOTEC450 Inbetriebnahme und Parametrierung
432 Parametrierung optionaler Interfacemodule
4321 Allgemeine Hinweise
Fur Auswahl und Einstellung der optional verfugbaren Interface-Module Profibus DP und
Ethernet sind folgende Schritte notwendig:
» Die Geratedatei ,MCU” auswahlen, Passwort Ebene 1 eingeben und Messsystem in den
Zustand ,Wartung* setzen (- S. 62, §4.1.4).
» In das Verzeichnis ,Parametrierung / Systemkonfiguration“ wechseln.
Im Feld ,Interfacemodul” wird das installierte Interface-Modul angezeigt.
» Das Interfacemodul entsprechend der Erfordernisse konfigurieren.
Bild 74 Ve?ze;cihr;sjl;aan;ezrgranig 7 S:/s;e?n;o;f@rraac;]: 777777777777777777777
T

Projekt Bearbeiten MCU (Dresden) Kommunikation Ansicht Extras Hife

of olale] ¢[+] 3| 3|a| s|w|a] a|-|~| | O|3|D|a|B] 9f

Projektbaum |

Geratekatalog | Netzwerkscanassistent Systemkonfiguration |

S Neues Projekt
= [ Mcu (Dresden)

[5] Ubersicht

&) Messwerte
[+ U Diagnose
[—}"J_j Parametrierung

= D Anwendungseinstellung
= D Displayeinstellungen
+]- /O Konfiguration
Analoge Funktionsblécke
D Digitale Funktionsblicke
D Grenzwerte
Systemkonfiguration
Messwer tdampfung

[+ U Justage
- U Wartung

| SETS0r B angescossen | | ‘I

Interfacemodul

Installiertes Interfacemodul |kein Modul VI

kein Modul
Profbusop |

aktuelles Datum / Uh|
IR5485

Datum [Uhrzeit |10.12.2009 11:03:29

PC Zeit Synchronisation
Datum/Uhrzeit: 10.12.2009 11:01:41 Zeit synchronisieren |

Einstellungen fiir die Serviceschnittstelle

Kontexthilfe

Wahlen Sie hier den Typ des Instaliierten
Moduls aus

= Protkoll Auswahl [Col 25 'I Modbus Adresse 1 Service Baudrate I 57600

Modem RTS/CTS verwenden [~

K

& Autorisierter Kunde 5 MCU (Dresden) & COM10 () online % synchron 3 Sofortiger Download

Endress+Hauser

° Fur das Modul Profibus DP sind GSD Datei und Messwertbelegung auf

+1 Nachfrage verfugbar.
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43.22

Bild 75

Das Ethernet-Modul parametrieren

WICHTIG:

Bei Kommunikation Uber Ethernet besteht die Gefahr des unerwinschten

Zugriffs auf das Messsystem.

» Das Messsystem nur hinter einer geeigneten Schutzeinrichtung (z.B. Fire-
wall) betreiben.

Dem Ethernet-Modul eine neue IP-Adresse zuweisen

Eine vom Kunden vorgegebene IP-Adresse wird werksseitig eingegeben wenn diese bei der
Geratebestellung vorhanden ist. Falls nicht, wird die Standardadresse 192.168.0.10 ein-

getragen.

Zur Anderung sind folgende Schritte notwendig:
» In das Verzeichnis ,Parametrierung / 10 Konfiguration / Interfacemodul“ wechseln.
» Im Feld ,Ethernet Konfiguration“ die gewlnschte Netzwerkkonfiguration einstellen und

im Feld ,Interfacemodul Informationen” die Schaltflache ,Neu starten” betatigen.

Verzeichnis ,Parametrierung / 10 Konfiguration / Interfacemodul“

El SOPAS Engineeringtool
Projekt Bearbetten MCU (Dresden) Kommunikation Ansicht Extras Hife

Neues Projekt*

=TET

ol

o vd[R] «[+]| 3| 8|a| 9=|a] a|-|

=] E] =R

intercenos |

1

|

S Neves Projekt
= Mo (Dresden)
2] Obersicht

0 1 1/0 Konfiguration
: Inter tacemodul

=] Systemkonfiguration
|2] Messwertdimpfung
B Justage
- ) Wartung

INew starten Die Verbindung wird automatisch getrennt wenn der Button betitigt wird!

Neue Adresse

[thernet Konfiguration

Kantexthife |

SICK

Sensor Intelligence.

I.F'MBQE‘ I puj

133

Suhnetrmaske 755

Gateway o

TCP Port I 2111

755

255

i

NI

& Autorisierter Kunde £ MCU (Dresden) S COM10 @ online & synchron £ Soforbiger Download
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Bild 76

Endress+Hauser

Neue IP-Adresse dem Programm SOPAS ET zuweisen

» Die Registerkarte ,Netzwerkscanassistent” wahlen und die Schaltflache ,,Netzwerkkon-

figuration“ betatigen.

» Das Verzeichnis ,IP-Kommunikation® wahlen, das Eingabefeld ,IP-Kommunikation akti-

vieren“ auf aktiv setzen und die Schaltflache ,Hinzufigen* betatigen.

» Im Fenster ,Adresse hinzufligen” die im Verzeichnis ,,Parametrierung / 10 Konfiguration

/ Interfacemodul” eingestellte neue IP-Adresse eingeben und mit ,0K“ bestatigen.

Eingabe IP-Adresse (Beispiel)

IP-Kommunikation Sl c K

Verbindung mit dem Internet-Protokoll (IF), z.B. iber Ethernet

E2 Netzwerkscanassistent

Sensor Intelligence.

%]

Internet-Protokol

# IP-Kommunikation [¥ IP-Kommunikation aktivieren

{J Profibus

24 Hilscher
= u Serieller Anschluss IP-Adressen konfigurieren
(24 SerialLink
‘4 Standard-Protokoll | Hinzufiigen |
El Adresse hinzufiigen x| r——— |
% Einzeladresse |10.133.8?. 153
Entfernen |
" Adressbereich Anfang I
Ende I
ok | Abbrechen | Wife |

Netzwerkkonfiguration I MNetzwerkscan starten I oK | Abbrechen | Hilfe

» Im Verzeichnis ,IP-Kommunikation“ die Schaltflache ,Erweitert” betatigen.

» Die Portadresse ,2111“ auswahlen und mit ,,O0K“ bestatigen (alle anderen Einstellun-

gen sind Werkseinstellungen gemaf Bild 77).

BETRIEBSANLEITUNG
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Bild 77 TCP-Port festlegen

Erweiterte Scan-Einstellungen x|

~TCP-Paort(s) auswahlen

Cola-Dialekt binar hd

Scankimeout [ms] 500 W 2111

Scangeschwindigheit optimieren Iniemals ;I 2112

Scan (ber Sopas Hub Iein ;I I~ Berutzerdefiniert I—
Duplexmodus Ihalbduplex LI

Auf Standardwerte zurlcksetzen |

[s]4 I Abbrechen HilFe

° » Nur das benotigte TCP-Port aktivieren.
+1 » Wenn ein anderes TCP-Port als 2111 oder 2112 genutzt werden soll, ist
das Eingabefeld , Benutzerdefiniert” zu aktivieren und im daneben
befindlichen Fenster die Nummer einzugeben.

» Die Registerkarte ,Netzwerkscanassistent” wahlen, die Schaltflache ,Netzwerk scan-
nen” betatigen und prufen, ob die eingestellte Adresse angezeigt wird.

Bild 78 Netzwerk scannen
=] x|
Fortschritt Sl c K
Das Engineering Tool suchk nach angeschlossenen Geraten. .. )
Sensor Intelligence.
Scan wird gestarket, .. -
L Scan |&uft gerade. 100%: erledigt.
gy IP-Kemmunikation ¥ Sensor an Adresse 10.133.82.4:2111 gefunden
 Sensor an Adresse 10,133.82.4:2111 {01 1% gefunden
Scan wurde abgeschlossen,
Jid
MNetzwerkkonfiguration Metzwerkscan starten || Ok, I Abbrechen HilFe |
WICHTIG:

@ -

Bei Kommunikation Uber Ethernet kdnnen Stérungen in der Datenlber-

tragung auftreten, die nicht vom Messsystem verursacht sind.

» Bei ausschlieBlicher Ubertragung der Messwerte iiber Ethernet und
Nutzung zur Steuerung von Prozessen sind u.U. Stérungen im Anlagen-
betrieb moglich, fir die der Hersteller des VICOTEC450 nicht verantwort-
lich ist.

Durch VergrofRerung des Wertes im Feld ,Scantimeout” von 500 ms auf

3000 ms konnen Kommunikationsprobleme minimiert werden.

84 BETRIEBSANLEITUNG Endress+Hauser
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VICOTEC450 Inbetriebnahme und Parametrierung

4.4 Bedienung/Parametrierung uiber Option LC-Display

4.4.1 Aligemeine Hinweise zur Nutzung

Die Anzeige- und Bedienoberflache des LC-Displays enthalt die in Bild 79 dargestellten
Funktionselemente.

Bild 79 Funktionselemente LC-Display
Statuszeile
Nummer des
angeschlossenen Status-LED
Sensors 1000.0
Messwertbalken 0.152 weE
g | e aktuelle
fkem 10000 4 )
.. . | b Tastenfunktion
“leny 8
|

Bedientasten

Tastenfunktionen

Die jeweilige Funktion hangt vom aktuell ausgewahlten Menu ab. Es ist nur die Uber einer
Taste angezeigte Funktion verfigbar.

Taste Funktion
Diag Anzeige von Diagnoseinformationen (Warnungen und Fehler bei Start aus dem
Hauptmenu, Sensorinformationen bei Start aus dem Diagnosemenii - S. 86, Bild 80)
Back Wechsel in das libergeordnete Menii
pfeil I Scrollen nach oben
pfeil | Scrollen nach unten
Enter Ausfiihrung der mit einer Pfeiltaste ausgewéhlten Aktion (Wechsel in ein Untermenti,
Bestétigung des gewahlten Parameters bei Parametrierung)
Start Startet eine Aktion
Save Speichert einen gednderten Parameter
Meas ® Umschaltung zwischen Anzeige der Messwerte als Balken (Grafikanzeige) oder in Text-
form)
Bei Anschluss mehrerer Messeinheiten an eine MCU werden nacheinander die
Messwerte der einzelnen Messeinheiten angezeigt.
® Anzeige der Kontrasteinstellung (Taste mind. 2,5 s driicken)

Endress+Hauser BETRIEBSANLEITUNG 85
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86

4.4.2 Mendustruktur
Bild 80
00 Betriebszustand 1/0 (MCU) Betriebszustand
24°C 1 Setze Wartung 1 B| 1 Setze Betrieb
42°C | o | 2 Justage 1
0.0 mgm? e #7713 110 Diagnose } )
0.036 /km 4 /O Parameter
fio/mode fio/ fio/mode
| T ] | | 1] 1 | [ 1 ] 1|
Vicotecd50 Vicotecd50 Wartung |
Justage akt. AO Werte 1/ Parameter
1 Start Kontrolizyklus 1 AO1:7.01mA 1 AO Parameter
2 AO2:7.02mA 2 Al Parameter 2
» » 3 MCU Variante )
Vicotec450
I/O(MCU fio/ad] fio/diag/ao fio/param
1 loMc) L mﬂnnﬁm gI]ILIEﬂEI [Backl 1 [ ¥ NeEnter|
2 Vicotecds0 2 Justage
3 1/0 Diagnose _
4 110 Parameter ‘x’m. 50 Vicotec450
7 o /0 Diagnose akt. Al Werte
io .
1 B
=1 I W BT (Book| 1 | 4 Jened —— | 2 1200
. :
e 3 Gerateinfo
fio/diag fio/diag/ai
[ 1 0 ! | [ 1 0 U JEnter]
Vicotec450
Gerateinfo
1 Anbauort
2 Dresden
| 3 SN:08378651
4 Firmware:
5 01.0200
fiofinfo
[Back] | I JEnter]
Vicoteod5D Wartung
ISensor1 | Betriebszustand Sensor 1 Betriebszustand
1 B 1 Setze Wartung 1 B 1 Setze Betrieb
2 Parameter \ 2 Parameter
3 Diagnose 13 Diagnose
4 Gerateinfo 4 Gerateinfo } 1)
/Sensor/1 Isensor/1/mode /sensor/1 Isensor/1/mode
| 1 ] Enter] | T 0 ! | [Back] 1 K U | Enter] [ 1 1 3|
Vicoteo#50 Warting |
Diagnose Parameter
1 Konz.0.0% 1 o2
2 Streul 0.1 5wt
3 LD_Mon 4.089 V
|4 W0 > 3
4 LD_I29mA
5 Temp29°C 3 e )
6 U24V 240V
o T /sensor/1/param
8 T Ausg39°C
Isensor/1/diag [ Back | .i | 1 ] enter]
[ 1 0 U |
Gerateinfo
1 Anbaort 1): wie im Betriebszustand
2 Dresden
B 3 SN:07128706 2). > S.86,84.4.3.1
4 Fimware: .
4 Fimuar 3): 5 S.88,84.4.3.2
Isensor/1/info
| 1] ! |
443 Parametrierung
4.43.1 MCU

Analogaus-/-eingange

>
>

MCU in Zustand ,Wartung” setzen und das Untermenu ,1/0 Parameter” aufrufen.

Den einzustellenden Parameter wahlen und das Default-Passwort ,1234“ mit den Tas-
ten ™ (scrollt von O bis 9) und/oder ,—“ (bewegt den Cursor nach rechts) eingeben.

» Den gewlnschten Wert mit den Tasten ,*“ und/oder ,—“ einstellen und mit ,Save* in
das Gerat schreiben (2x bestatigen).
BETRIEBSANLEITUNG Endress+Hauser
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Bild 81 Menustruktur fir Parametrierung Analogaus-/-eingange und Einstellung der MCU-Variante
Unterer Endwert Unterer Endwert Unterer Endwert
0000.00 mg/m® Password 0000.00 mgim®
! XXXX !
fio/parafao/1/lit fio/para/ao/1/lit fio/paralao/1/lit
EAREEIEN CASEEIEN  |[EAEEENET
Oberer Endwert Oberer Endwert Oberer Endwert
0020.00 mg/m® Password 0050.00 mgim®
XXXX
AQ Parameter AO1 Parameter Tiolparalao/ /1 Tiolparalao/ /il Tiolparalao/ /il
1 AO1 Parameter 1 Unterer Endwert [1 [ - | [1 [~ | [t [~ |
2 AO2 Parameter - 2 Oberer Endwert
3 Live Zero
fio/paralao Jiolparalaol1 Live Zero
[ 1 ] 1] | 1 1 1] omA
2mA
.
4mA
[io/para/ao/1/lz
[ 1]~
Messwert
KonzSL
o | KonN
] sreu
nicht benutzt
Jiolpara/aol1/src
[ 1 0 =1
Unterer Endwert Unterer Endwert Unterer Endwert
0000.00°C Password 050.00°C
— XXX —
/O Parameter Al Parameter Al Parametar Tolparalai//il Tolparalail /il Tolparalail /1l
1 AO Parameter 1 Al Parameter 1 Unterer Endwert [ 1 [ = | [1 [ = | [1 ] = |
2 Al Parameter P 2 A2 Parameter 2 Oberer Endwert
3 MCU Variante
Tolparam Tolparalao Tolparalail QOberer Endwert Oberer Endwert Oberer Endwert
[ 1 1 1] [ 1 0 1] | 1 1 1]
0000.00 °C Password 020000 °C
— XXXX —
[iolparafail1/li! [io/parafail1/1i! Jio/parafail1/1i!
[ 1 ] =] [ 1 ] =] [ 1 ] =]
Unterer Endwert Unterer Endwert Unterer Endwert
| oooooombar Password 0850.00 mbar
= ! XXXX !
Al2 Parameter olparalail2/l olparalaii2/n olparalaii2/n
PE——— CAREEIEn EAEECIED 26 EEEIED
2 Oberer Endwert
NICU-Variante
E::Zg ;:a: Tolaralal2 Oberer Endwert Oberer Endwert Oberer Endwert
a
| DUSTHUNTER'S L L] L] 0000.00 mbar Password 1200.00 mbar
DUSTHUNTER T \ " XXXX —
DUSTHUNTER C
Unbegrenzt
fiolparalvar Jio/parafail2/li! Jiolpara/ail2/li! [io/parafail2/li!
2 W = T EAREEIEN EAREEIEN SO EEENEm
Einstellung MCU-Variante
Zur nachtraglichen Einstellung der MCU auf die anzuschlieBende Messeinheit des
VICOTEC450 (- S. 65, §4.2.1) sind folgende Schritte notwendig:
» MCU in ,Wartung” setzen, das Untermenu ,MCU Variante” aufrufen und den Typ ,,Unbe-
grenzt” wahlen.
» Das Default-Passwort eingeben und den Typ mit ,Save” Ubernehmen (2x bestatigen).
Die anderen Auswahimoglichkeiten haben hier keine Bedeutung.
Endress+Hauser BETRIEBSANLEITUNG
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Bild 82

Messeinheit (bei bei Einstellung fiir Messung der Staubkonzentration)

Zur Eingabe der Regressionskoeffizienten sind folgende Schritte notwendig:
» Messeinheit in ,Wartung” setzen und das Untermen ,Parameter” wahlen.
» Den einzustellenden Parameter wahlen und das Default-Passwort ,1234“ eingeben.

» Den ermittelten Koeffizienten (- S. 72, §4.2.8) mit den Tasten ,”“ und/oder ,—“ einstel-
len und mit ,Save* in das Gerat schreiben (2x bestatigen).

Eingabe der Regressionskoeffizienten

[sensor/1/param

[Back] T | ¥ JEnter]

BETRIEBSANLEITUNG

8029834/AE00,/V2-3/2014-06

(Wartung |
Parameter Parameter Parameter
000.000 Password -01.130.
» » XXXX »
Isensor/1/param/1 /sensor/1/param/1 /sensor/1/param/1
[ 1 ] = | [ 1 ] = | [ 1 ] = |
(Wartung |
Parameter Parameter Parameter
| 001000 Password 000.560.
» XXXX »
/sensor/1/param/2 /Sensor/1/param/2 [sensor/1/param/2
[ 1 ] = | [ 1§ - | [ &t ] -]
(Wartung |
Parameter Parameter Parameter
000.000 Password -06.780
» » XXXX »
[sensor/1/param/3 /sensor/1/param/3 /sensor/1/param/3
[ 1 ] = | [ 1 ] = | [ 1 ] = |
Endress+tHauser



VICOTEC450 Inbetriebnahme und Parametrierung

4.4.4 Displayeinstellungen mittels SOPAS ET andern
Zur Anderung der werksseitigen Einstellungen ist im Fenster ,Projektbaum® die Geréte-
datei ,MCU” auszuwahlen, Passwort Ebene 1 einzugeben und das Verzeichnis ,Para-
metrierung /Displayeinstellungen® aufzurufen.

Bild 83 Verzeich rﬁsjI;aE\EeerranE/ngﬁﬁaszeﬁu;g;E‘ 7777777777777777777777

Neues Projekt®
Projekt Bearbeiten MCU (Dresden) Kommunikation Ansicht Extras Hife
al ol «|+| o] gla| 9l«|a| »| [~] | 0|S|0|a|B] o]
Projektbaum | tekatalog | ) : | &
5. News Prajekt -
= ha MCU (Dresden) Gerdteldentifikaton —
Uberscht
;]1 j MNZS;:":.‘E MCL vmm'u\:a.;'e-\:: ;] Anbaustele [Cresden
=} d F:aramemen.ng
|=] Anwendungscinstclung
=] [,ibxaﬂﬁg:a@ .
gm:rﬁrmmm Di 4 Im D B " M
Grenzwerte
Systemkonfiguration = -
2 - uk
&) Emlage
& (J wartung baken 1 [sensor 1 v | Mesowert [Mascwert & |  AUENctelungen verwenden [~ Unterer Endwert ] Uberer Endwert W00
Ballen 2 |Sensor 1 o Messwert |Messwert 5 "I AQ Einstclungen verwenden [ Unterer Endwert o Oberer Endwert 1000
Raken 3 |Sevean 3 vI Mesomer |l [Mesower| 1 vI A0 Frestehmgen verwereden [ Uintever Frubwert o Obwerer Frubwer! 1000
Baken 4 |Sensor 4 - Messwert Masswert L vI A0 Bnstellungen verwenden [~ Unterer Endwert [} Oberer Endwert. | 1000
balkeen 5 |Sensor & - Messwert (Mesawert 1 "I AU Binstollungen verwenden [ Unterer Endwert 0 Uberer bndwert oo i
Daken 6 |Sensor G X Messwert |Messwert 1 vI AO Cnstellungen verwenden ™ Unterer Endwert o Oberer Crdwert 1000
" thil I Baken 7 |Sermw 7 - Messwer L (Messwerl 1 vI A0 Birrs bisdhurageen v woermden r Unibeves Ermboer L o Oberer Ermbwerl I 1000
SICK dakend |Sensord - Messwert (Mascwert 1 - AU Binctellungen verwenden [~ Unterer Endwert u Uberer Endwert wog
Sensor Intelligence. ;I
& rutorigierter kunde B MOU (Dresden) &5 comMio @ onine w9 eyndwon Y Sofortiger Downkad =
Fenster Eingabefeld Bedeutung
Allg. Display- Sprache Am LC-Display angezeigte Sprachversion
einstellungen Einheitensystem |Im Display verwendetes Einheitensystem
Einstellungen Balken 1 bis 8 Sensoradresse flir den jeweiligen Messwertbalken der Grafikanzeige
Ubersichtsbildschirm  [y;eqswert Messwertindex fiir den jeweiligen Messwertbalken
AO Einstellungen |Bei Aktivierung wird der Messwertbalken wie der zugehdrige Analogausgang skaliert.
verwenden Falls dieses Auswahlbox inaktiv gesetzt wird, sind die Grenzwerte separat zu definieren
unterer Endwert | Werte fiir separate Skalierung des Messwertbalkens unabh&ngig vom Analogausgang
oberer Endwert

Endress+Hauser
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Zuordnung der Messwerte

Messwert MCU Messwert Messeinheit
Messwert 1 Streulicht

Messwert 2 Eingangstemperatur [°C]
Messwert 3 Heizungstemperatur [°C]
Messwert 4 Ext. Temperatur 1 [°C] 1)
Messwert 5 Ext. Temperatur 2 [°C] 1)
Messwert 6 Konzentration [mg/m?] 1) 2)
Messwert 7 K-Faktor [/km]

Messwert 8 Sichtweite [m]

1): Wenn eine Option nicht bestellt wurde, riickt die nachstfolgende MessgrofRe nach. Bei
Nachrustungvon Optionen erfolgt die Zuordnung durch den Endress+Hauser Service.

2): nur fUr spezielle Einsatzfalle von Bedeutung

BETRIEBSANLEITUNG
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VICOTEC450

5 Wartung

Allgemeines
Wartung der Messeinheit
Auferbetriebsetzung

Endress+Hauser BETRIEBSANLEITUNG 91
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Aligemeines

Die durchzufihrenden Wartungsarbeiten bestehen aus:

® Kontrolle der Sauberkeit und Reinigung der optischen Grenzflachen,
@ Uberpriifung vorhandener Ansaug- und Abluftleitungen

® Kontrolle der Tir der Messeinheit

® Austausch des Luftfilters der Messeinheit.

Vor der Ausfihrung von Wartungsarbeiten ist das VICOTEC450 in den Zustand ,Wartung* zu
setzen (- S. 64, §4.2).

WARNUNG:
A Bei allen Arbeiten sind die einschlagigen Sicherheitsbestimmungen sowie die
Sicherheitshinweise (- S. 9, §1.3) zu beachten.

] ® Der Zustand ,Wartung kann auch durch Anschluss eines externen
"'1 Wartungsschalters an die Klemmen fur Dig In2 (17, 18) in der MCU (- S. 46,

§3.3.4) oder bei vorhandener Option LD-Display Gber die Tasten (- S. 86,
§4.4.2) gesetzt werden.

® Wahrend ,Wartung” wird kein automatischer Kontrollzyklus ausgefuhrt.

® Am Analogausgang wird der fur ,Wartung” eingestellte Wert ausgegeben (-
S. 68, §4.2.5). Das gilt auch bei Vorhandensein einer Stérung (Signalisie-
rung am Relaisausgang).

® Bei Spannungsausfall wird der Zustand ,Wartung® zurtickgesetzt. Das
Messsystem geht in diesem Fall nach Zuschalten der Betriebsspannung
automatisch in ,Messung®.

Nach Abschluss der Arbeiten ist der Messbetrieb wieder aufzunehmen (- S. 76, §4.2.12
bzw. Kontakt an Dig In 2 6ffnen).

Wartungsintervalle

Wartungsintervalle sind vom Tunnelbetreiber festzulegen. Der zeitliche Abstand ist von den
konkreten Betriebsparametern und Umgebungsbedingungen abhangig. In der Regel
betragen die Wartungsintervalle 1 Jahr. Bei Vorliegen glinstiger Voraussetzungen sind auch
langere Wartungsintervalle moglich.

Die jeweils durchzufiihrenden Arbeiten und deren Ausfuhrung sind vom Betreiber in einem
Wartungshandbuch zu dokumentieren.

Wartungsvertrag

Turnusméfige Wartungsarbeiten kdonnen vom Tunnelbetreiber durchgefihrt werden.
Hierflr darf nur qualifiziertes Personal nach Kapitel 1 beauftragt werden. Auf Wunsch
kénnen samtliche Wartungsarbeiten auch vom Endress+Hauser Service oder von
autorisierten Servicestltzpunkten ibernommen werden.

Bendétigte Hilfsmittel

® Pinsel, Reinigungstuch, Wattestabchen,
® Wasser,

® Ersatzluftfilter, Vorfilter (fir Ansaugung)

Endress+Hauser



VICOTEC450 Wartung

5.2 Wartung der Messeinheit

WICHTIG:
Bei Wartungsarbeiten keine Gerateteile beschadigen.

@ -

5.2.1 Inspektionsarbeiten
» Ansaug- und Abluftleitungen Uberprifen

Die Leitungen sind in regelmafiigen Abstanden auf festen Anschluss und mégliche Abla-
gerungen im Leitungsinneren zu Uberprufen. Falls erforderlich, sind die Leitungen von
den Anschlussstutzen zu l6sen und mit Wasser zu spulen.

Lichtfalle auf Verschmutzung prifen.

Laserstrahl auf freien Durchgang durch die Blende prufen.
Geblase auf horbare Lagergerausche prufen.

Dichtung an der Tur der Messeinheit auf Unversehrtheit prifen.

vyvyyvyy

' WICHTIG:
) Eine undichte Tur kann zu Fehimessungen fuhren.

5.2.2 Optischen Grenzflachen an Lasermodul und Empfanger reinigen

Die optischen Grenzflachen sind nur dann zu reinigen, wenn Ablagerungen erkennbar sind
oder bevor der Verschmutzungswert den Grenzwerte fur Warnung von 30 % erreicht (50 %
flr Stérung).

Durchfiihrung

» Tur der Messeinheit 6ffnen.

» Optiken vorsichtig mit Wattestdbchen reinigen, falls notwendig auch die Lichtfalle.
» Tir wieder dicht schliefen (Verschlussschrauben fest anziehen).

Bild 84 Optiken reinigen

1 Sendelinse 3 Empfangsoptik
2 Blende 4 Lichtfalle
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Wartung VICOTEC450

5.2.3 Grobfilter im Lufteinlass reinigen

» Messeinheit spannungsfrei schalten (Verbindungskabel zur MCU bzw. Netzspannungs-
versorgung losen).

° Bei eingeschaltetem Geblase konnen Partikel auf die Optiken gelangen und
+1 diese verschmutzen.

» Deckel am Lufteinlass 6ffnen (- S. 108, Bild 94, -» S. 109, Bild 96).

» Grobfilter herausnehmen und reinigen (ggf. auswaschen), falls erforderlich gegen
neuen Filter tauschen (- S. 116, §7.5).

» Grobfilter wieder in Lufteinlass einsetzen und Deckel schlieflen.
» Spannung wieder zuschalten.

5.2.4 Luftfilter auswechseln

Der Luftfilter ist regelméaRig gegen einen neuen auszutauschen. Das Intervall sollte 1 Jahr
betragen.

Durchfiihrung
» Messeinheit spannungsfrei schalten (Verbindungskabel zur MCU bzw. Netzspannungs-
versorgung lésen).

» Tir der Messeinheit 6ffen.

» Deckel des Luftfiltergehauses nach Lésen der Randelmuttern noch ober drehen.
» Alten Luftfilter herausnehmen und neuen Luftfilter einsetzen.

» Deckel wieder anbringen und befestigen.
>
>

Tur wieder dicht schlieflen (Verschlussschrauben fest anziehen).
Spannung wieder zuschalten.

Bild 85
1 2 33— \ 1 Réndelmutter
“ ‘.-, . 2 Gehéusedeckel
y 3 Luftfilter
94 BETRIEBSANLEITUNG Endress+Hauser

8029834/AE00/V2-3/2014-06



VICOTEC450 Wartung
5.3 Auflerbetriebsetzung
Bei langeren Tunnelsperrungen oder mit Staubentwicklung verbundenen Bauarbeiten im
Tunnel ist das VICOTEC450 auf3er Betrieb zu nehmen.
° Alternativ kann das VICOTEC450 in solchen Fallen weiter betrieben werden,
wenn Ansaug- und Abluftleitung so miteinander verbunden werden, dass weder
Staub noch Feuchtigkeit eindringen kénnen.
Durchzufiihrende Arbeiten
» Anschlusskabel zur Steuereinheit |6sen.
» Ansaug- und Abluftleitungen von den Stutzen abziehen, Schlauchenden gegen Eindrin-
gen von Schmutz und Néasse sichern.
» Messeinheit(en) abbauen.
» Steuereinheit von Netzspannung trennen.
WARNUNG:
A ® Bei der Demontage sind die einschlagigen Sicherheitsbestimmungen
sowie die
Sicherheitshinweise in Kapitel 1 zu beachten!
® Gegen mogliche értliche oder anlagenbedingte Gefahren sind geeignete
SchutzmafRnahmen zu ergreifen!
® Schalter, die aus Sicherheitsgriinden nicht mehr eingeschaltet werden
durfen, sind durch Schild und Einschaltsperren zu sichern.
Lagerung
» Demontierte Gerateteile an einem sauberen, trockenen Ort aufbewahren.
» Steckverbinder der Anschlusskabel mit geeigneten Hilfsmitteln vor Schmutz und Nasse
schutzen.
» Ansaug- und Abluftleitungen gegen Eindringen von Schmutz und Nasse sichern.
Endress+Hauser BETRIEBSANLEITUNG 95
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VICOTEC450 Funktionsstérungen

VICOTEC450

6 Funktionsstorungen

Allgemeines
Messeinheit
Steuereinheit
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Funktionsstorungen

98

6.1

Bild 86

BETRIEBSANLEITUNG

Allgemeines

Warnungen oder Geratestérungen werden in folgender Weise ausgegeben:
® An der MCU schaltet das jeweilige Relais (- S. 39, Bild 25).
® Am LC-Display der MCU wird in der Statuszeile (- S. 85, §4.4.1) ,Wartungsbedarf” bzw.

,Stérung” angezeigt. AuBerdem leuchtet die jeweilige LED (,MAINTENANCE REQUEST”
bei Warnung, ,,FAILURE” bei Stérung).

Nach Betéatigen der Taste ,Diag” werden im Menu ,Diagnose” nach Auswahl des Gera-
tes (,MCU” bzw. ,Vicotec450”) mogliche Ursachen als Kurzinformation angezeigt.

[Stbung | [Stoung |
Diagnose I/0 Diagnose
1110 (MCU) | 1 Fehler —————————————
2 Vicotec450 2 Warnungen ———
/diag filo/status . .
[(Back] [ 1 [ Enter] lBack] | I [ Enter] Anzeige der aktuellen Warnung oder Storung
[Stoung |
Diagnose
1 Fehler —
2 Warnungen e =
[sensor/status
| 1!

Detailierte Informationen Uber den aktuellen Geratezustand liefern die Verzeichnisse
»Monitor / Systemstatus - Einzelanzeige“ (Messeinheit) bzw. ,Diagnose / Fehlermeldun-
gen/Warnungen“ (MCU). Zur Anzeige ist das Messsystem mit dem Programm SOPAS ET zu
verbinden und die Geratedatei ,Vicotec450” bzw. ,MCU” zu starten (- S. 55, §4.1.3 und -
S.62,84.1.4).

Die Bedeutung der einzelnen Meldungen wird durch Bewegen des Mauszeigers auf die
jeweilige Anzeige in einem separaten Fenster naher beschrieben. Bei Klicken auf die
Anzeige erscheint unter ,Hilfe“ eine kurze Beschreibung moglicher Ursachen und
Behebung (- S. 99, Bild 87, - S. 101, Bild 89).

Warnungsmeldungen werden ausgegeben, wenn intern gesetzte Limits flr einzelne
Geratefunktionen/-bestandteile erreicht oder Uberschritten werden, die zu fehlerhaften
Messwerten oder einem baldigen Ausfall des Messsystems flihren kénnen.

o Warnungsmeldungen bedeuten noch keine Fehlfunktion des Messsystems.

+1 Am Analogausgang wird weiter der aktuelle Messwert ausgegeben.

o Detailierte Beschreibung der Meldungen und Méglichkeiten zur Behebung
+13 siehe Servicehandbuch.
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VICOTEC450 Funktionsstérungen

6.2 Messeinheit
6.2.1 Funktionsstorungen
Symptom Magliche Ursache Mafinahme

LED's leuchten nicht | ® fehlende Versorgungsspannung |P» Steckverbinder und Kabel Gberprifen.
® Verbindungkabel nicht richtig » Bei installiertem Netzteil (Option) Siche-
angeklemmt oder defekt rung priifen, falls notwendig wechseln.

® Steckverbinder defekt » Endress+Hauser Service kontaktieren.

6.2.2 Warnungs- und Storungsmeldungen im Programm SOPAS ET

Bild 87 Verzeichnis ,,Monitor / Systemstatus - Einzelanzeige“

El SOPAS Engineeringtool Neues Projekt® _ = x|

Projekt Bearbeiten Vicotec450 (Sensor 1) Kommunikation Ansicht Extras Hife
Blojde| «[+| s d|a| g|=|a| «| |»]| [D|8|D|3|B] 9|

Projektbaum | Gerstekatalog | Netzwerkscanassistent  Systemstatus - Einzelanzeige | *
5 Meues Projekt o =
2 Vicotecaso (Sensor 1) Bl ST ey

----- [5] Ubersicht

E}--:J_'] Monitor Anzeige |aktuel hd

D Systemstatus

stemstatus - Einzelanzeige

Anzeige aller Messwerte numerisch (4 EEPROM ‘J Priifsumme Parameter ' Version Parameter 2 Priifsumme Werkseinstellungen
------ D Anzeige aller Messwerte grafisch
""" [5) wartung (J Version Werkseinstellungen J Schwellwert J Monitorsignal
(J Verschmutzung J Messwertibersteuerung ‘2 Motorstrom 1 \J Lasertemperatur
(J Geritetemperatur ) GeblEseausfal 2 Durchfluf zu klein

) Heizleistung zu gering

(J Heizspannung(24V) < 18V J Heizspannung(24V) > 30V
Fehlerspeicher riicksetzen
Gerdtewarnungen
Anzeige |aktuell hd
() Referenzwert (J Verschmutzung J Defaultwerte J Testmode

(2 Durchfiufl zu kein

J Heizungstemperatur zu hoch 2 Heizspannung(24v) < 19V J Heizspannung(24V) > 29V
Warnungspeicher riicksetzen
t_Status &
ol | @ Geratezustand [ Aktivitdten
O Betrieb
(J Initialisierung J Softwarewartung (J Hardwarewartung
) Stdrung
(J Motor 1 2 Motor 2 ' Kontrollzyklus 2 Verschmutzungsmessung
2 Warnung
(J Referenzwertbestimmung J Nullpunktventil geschlossen K Nullpunktkalibrierung J Durchflufiregelung aktiv
' Wartung
(J Durchflufiiberwachung ist aktiv =~ () Heizungsiiberwachung ist aktiv
O Kontrollzykius
& Maschinenfiihrer [ Vicotecd50 (Sensor 1) % coM10{0 11} (D online % synchron {3 Sofortiger Download =1
Anzeige
EndreSS+Hauser BETRIEBSANLEITUNG 99
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VICOTEC450

Durch Auswahl von ,aktuell” oder ,gespeichert” im Fenster ,Anzeige” (Gruppe ,Gerate-
stérungen” - S. 99, Bild 87) kbnnen momentan anliegende oder friiher aufgetretene und im
Fehlerspeicher erfasste Warnungs- oder Stérungsmeldungen angezeigt werden.

Die nachfolgend aufgefihrten Stérungen kénnen u.U. vor Ort behoben werden.

Meldung Bedeutung Mdgliche Ursache Mafinahme
Verschmutzung | Aktuelle Empfangsintensitat | ® Ablagerungen auf den opti- | » Optische Grenzflachen reinigen (- S. 93, §5.2.2).
liegt unter dem zuldssigen schen Grenzflachen » Spiilluftfilter iberpriifen (» S. 94, §5.2.3)
Grenzwert (- S. 106, ® Unsaubere Spiilluft » Endress+Hauser Service kontaktieren
§7.1)
Messwert- Empfangsintensitdt zu hoch | ® Empfénger nichtin Mess- | » Empféangerstellung iiberpriifen.
libersteuerung stellung » Kontrollzyklus auslésen und Ablauf prifen
® Relais flir Ddmpfung der (- S.67,84.2.4).
Empfangsintensitat defekt |» Endress+Hauser Service kontaktieren.
Geblaseausfall ® Steckverbinder oder Kabel |» Geblédse tauschen (siehe Servicehandbuch).
defekt » Endress+Hauser Service kontaktieren.
® Geblase defekt
Durchfluss zu geringer Luftdurchsatz ® Ansaug- und/oder Abluft- | » Ansaug- und Abluftleitung tiberpriifen, falls not-
zu klein leitung verstopft wendig reinigen (- S. 93, §5.2.1).
® Drucksensor und/oder » Durchfluss priifen.
Regelung der Durchfluss- | » Filter reinigen, ggf. durch neuen ersetzen
messung defekt (- S.94,85.2.3,- S.94,8§5.2.4).
® | uftfilter verschmutzt » Durchflussmessung liberpriifen.
® Grobfilter verschmutzt » Endress+Hauser Service kontaktieren.
6.2.3 Sicherung fiir Option Netzteil tauschen
» Tur der Messeinheit 6ffnen.
» Sicherungshalter herausschrauben, defekte Sicherung gegen neue tauschen und
Sicherungshalter wieder einschrauben.
» Tir wieder dicht schlie3en.
Bild88  Sicherungshalter bei Option Netzteil
Sicherungshalter
100 BETRIEBSANLEITUNG Endress+Hauser

8029834/AE00,/V2-3/2014-06
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Funktionsstorungen

6.3 Steuereinheit
6.3.1 Funktionsstorungen
Symptom Maogliche Ursache MaRnahme
Keine Anzeige | ® fehlende Versorgungsspannung » Spannungsversorgung iiberpriifen.
am LC-Display | ® Verbindungskabel zum Display nicht | » Verbindungskabel iiberpriifen.
(Option) angeschlossen oder beschadigt » Sicherung wechseln.
® Sicherung defekt » Endress+Hauser Service kontaktieren.
6.3.2 Warnungs- und Storungsmeldungen im Programm SOPAS ET
Bild 89 Ve?ze;;h rﬁsﬁ Iia?gr%s?z? Eeﬁlgrr;eﬂjanggn 7VVa?nGn§e;17 7777777777777777777
1] x]
Projekt Bearbetten MCU (Dresden) Kommunikation Ansicht Extras Hife
alguQ] «[+]| s ala] a|=[a]| o] [~] | O[3|D|3(3] @]
Projektbaum | Geriitekatalog | Netzwerkscanassistent  Fehlermeldungen / Warnungen | 2
S Neues Projel
& Nu HIPZLIJ(:;trﬁden) Geriteidentifikation
- [Z] Ubersicht
B I\D‘!i:;v:’:;he W Variante |unbegrenzt LI Anbaustelle IDrEsdEn—
- [2] Gerate-Info

- |] Protokolle Systemzustand MCU

o 1o
-] Parametrierung © Messhetrieb O Strung O Wartungsbedarf ) Wartung  Funktionskontrolle
U Justage
U Wartung
Konfigurationsfehler

(J AD Konfiguration (2 Al Konfiguration J DO Konfiguration 2 DI Konfiguration

(2 Sensorkonfiguration 2 Interfacemodul ‘2 Speicherkarte ‘2 Anwendung stimmt nicht tiberein

Systemmeldungen der MCU

(J EEPROM Zugriffsfehler 2 Fash Zugriffsfehler (J Versorgungsspannungsfehler

(J [jO Bereichsiiber- / unterschreitung J I2C Modul Fehler (J Werkseinstellungen aktiv

Kontexthife | 2
() MMC/SD Zugriffsfehler J Kein Sensor gefunden Uhrzeitstatus |Beiri=b -
e IS
| | (J Systemtest aktiv J AIMAMUR Fehler (2 Interface Modul Inaktiv
S U ———|
a Maschingnfiihrer MCLI {Dresden) % COM10 a online %" synchron 0 Sofortiger Download a

Beschreibung Anzeige

Die nachfolgend aufgefiihrten Stérungen kénnen u.U. vor Ort behoben werden.

Meldung Bedeutung Mégliche Ursache Mafinahme

AO Konfiguration Keine Ubereinstimmung zw. Anzahl
der parametrierten Analogausgénge

und der optionalen Module.

® AQ nicht parametriert
® Anschlussfehler
® Modulausfall

» Parametrierung iberprifen
(- S. 68, §4.2.5).

» Endress+Hauser Service
kontaktieren.

Al Konfiguration Keine Ubereinstimmung zw. Anzahl
der parametrierten Analogeingéange

und der optionalen Module.

® Al nicht parametriert
® Anschlussfehler
® Modulausfall

» Parametrierung iiberpriifen
(= S.70,8§4.2.6).
» Endress+Hauser Service

kontaktieren.
DO Konfiguration Keine Ubereinstimmung zw. Anzahl | ® DO nicht parametriert » Parametrierung iiberpriifen
der parametrierten Digitalausgénge | ® Anschlussfehler (- S.77,84.3.1).
und der optionalen Module. ® Modulausfall » Endress+Hauser Service
kontaktieren.
Endress+Hauser BETRIEBSANLEITUNG 101

8029834/AE00/V2-3/2014-06



Funktionsstorungen

VICOTEC450

Meldung Bedeutung Maogliche Ursache Mafinahme
Sensorkonfiguration | Die Anzahl der verfiigharen ® Sensorausfall » Adressierung und Verfiigharkeit
Sensoren stimmt nicht mit derZahl | ® Kommunikationsprobleme der Sensoren kontrollieren
derangeschlossenen {iberein. auf der RS485-Leitung (-S. 102, Bild 90).
» Sensorauswahl korrigieren
(-S.77,Bild 70).
» Endress+Hauser Service
kontaktieren.
Interfacemodul keine Kommunikation (iber ® Modul nicht parametriert | » Parametrierung iiberpriifen
Interfacemodul ® Anschlussfehler (- S.82,§4.3.2.2).
® Modulausfall » Endress+Hauser Service
kontaktieren.
Anwendung stimmt | MCU-Einstellung passt nicht zu Sensortyp wurde gewechselt | » Anwendungseinstellung
nicht iiberein angeschlossenem Sensor korrigieren (- S. 65, §4.2.1).
Systemtest aktiv MCU befindet sich im Testmodus. » Zustand ,Systemtest” deaktivie-
ren (Verzeichnis ,Wartung”)
Bild 90 Verzeichnis ,Ubersicht”
-1olx]
Projekt Bearbeiten MCU (Dresden) Kommunikation Ansicht Extras Hife
plode| «|+| 2| aal a=la| o] (o] | O|3(D[3|B] o|
Projekthaum I Gerébdmbk)gl Neizwa'ksm'\asa’sta\tl Fehlermeldungen / Warnungen Uths‘d"tI &
S Neues Projel
EN@ M::UJ([I;EE.'E") Gerdteidentifikation
8 ;:Sgsnv;::e MCU Variante |urbegrenzt LI Anbaustelle IDresden
- [£) cerate-Info
D Fehlermeldungen / Warnungen
2] Protokolle Systemzustand MCU
d 1o
Parametrierung O Messbetrieh ) Stirung J Wartungsbedarf () Wartung J Funktionskontrolle
uj Justage
uj Wartung
angeschlossene Sensoren
Adresse 1 |Vicotec450 () Messbetrieh 2 Stérung (J Wartungsbedarf J Wartung (2 Funktionskontrolle
Adresse 2 (2 Messbetrieh @ stérung (2 Wartungsbedarf J Wartung (2 Funktionskontrolle
Adresse 3 (U Messbetrieb @ stérung (2 Wartungsbedarf (J Wartung (J Funktionskontrolle
Adresse 4 (J Messbetrieb @ storung (J Wartungsbedarf (J Wartung (J Funktionskontrolle
Adresse 5 (J Messbetrieb @ Stérung (J Wartungsbedarf J Wartung (J Funktionskontrolle
Adresse 6 (2 Messbetrieb @ Stérung (J Wartungsbedarf 4 Wartung (2 Funktionskontrolle
Konbexﬁ'ife' "2 Adresse 7 (2 Messbetrieh @ stérung (2 Wartungsbedarf J Wartung (2 Funktionskontrolle
SICK Adresse 8 J Messhetrich @ stirung J Wartungsbedarf () Wartung J Funktionskontrolle
Sensor Intelligence.

& Maschinenfiihrer [} MCU (Dresden) %& coM10 () online % synchron 3 Sofortiger Download
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VICOTEC450 Funktionsstérungen

6.3.3 Sicherung wechseln

MCU im Wandgehause

Messsystem spannungsfrei schalten.

Tar der Steuereinheit MCU 6ffnen.

Sicherungshalter abziehen und 6ffnen.

Defekte Sicherung herausnehmen und neue einsetzen (- S. 116, §7.6).
Sicherungshalter schlieen und aufstecken.

Tur schliefen und Netzspannung wieder zuschalten.

vyVYyVYyYVYYvVYYy

Bild 91 Sicherung wechseln

Sicherungshalter
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Funktionsstorungen VICOTEC450

MCU im 19"-Gehéause

Messsystem spannungsfrei schalten.

Steuereinheit aus dem 19”-Rahmen herausziehen.

Sicherungshalter (1) (auf Ruckseite des Netzteils (2)) 6ffnen.

Defekte Sicherung herausnehmen und neue einsetzen (- S. 116, §7.6).
Sicherungshalter schliefen.

Steuereinheit wieder einsetzen und Netzspannung wieder zuschalten.

vyVvVvyYyvVvYYyvyyYy

Bild 92 Sicherung wechseln

Netzteil mit Steckanschluss Netzteil mit Klemmenanschluss

R

|nput:
| "Jn. 240V A

S0-60Hz
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VICOTEC450 Spezifikationen

VICOTEC450

7 Spezifikationen

Technische Daten

Abmessungen, Bestellnummern
Zubehor fur Installation

Optionen

Verbrauchsteile fur 2-jahrigen Betrieb
Ersatzteile

Passwort
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Spezifikationen VICOTEC450

7.1 Technische Daten
Messwerterfassung
Messgrofe Streulichtintensitét, verrechnet zur Sichttriibung (k-Wert)
Messbereich k-Wert 0 ... 15/km; frei einstellbar
Wiederholgenauigkeit + 2 % vom Messbereichsendwert
Auflésung ca. 0,1/km
Dampfungszeit 1... 600 s; frei wahlbar (ohne Verweildauer der angesaugten Luft in der Ansaugleitung
Messverzégerung Verweildauer in Ansaugschlauch = Leitungslénge [m] / Ansauggeschwindigkeit [m/s]
Ansauggeschwindigkeit ca. 3 m/s bei Ansaugschlauch-Innendurchmesser 13 mm und Ansaugschlauchldnge max. 30 m
Temperaturmessung (Option) | Messsbereich -50 ... +250 °C; Messgenauigkeit (unkalibriert) £ 2 K; Auflosung + 0,25 K
Funktionsiberpriifung
Automatischer Selbstest Linearitat, Verschmutzung, Drift, Alterung

Verschmutzungsgrenzwerte: ab 30 % Warnung; ab 50 % Storung
manuelle Linearitatspriifung | mittels Referenfilter
Ausgangssignale

Analogausgang 0/2/4 ...20 mA, max. Biirde 750 Q; Aufldsung 10 Bit; galvanisch getrennt
weitere Analogausgéange bei Einsatz von E/A-Modulen (Option, - S. 22, §2.2.4)
Relaisausgange 5 potenzialfreie Ausgange (Wechsler) fiir Statussignale Betrieb/Storung, Wartung,

Funktionskontrolle, Wartungsbedarf, Grenzwert; Belastbarkeit 48 V, 1 A;
weitere Relaisausgénge bei Einsatz von E/A-Modulen (Option, - S. 22, §2.2.4)

Eingangsssignale

Analogeingénge 2 Eingénge 0 ... 20 mA (Standard, ohne galvanische Trennung); Auflésung 10 Bit;
weitere Analogeingénge bei Einsatz von E/A-Modulen (Option,- S. 22, §2.2.4)
Digitaleingange 4 Eingénge fur Anschluss potenzialfreier Kontakte (z.B. fir externen Wartungsschalter, Auslésung

Kontrollzyklus)
weitere Digitaleingange bei Einsatz von E/A-Modulen (Option, - S. 22, §2.2.4)

Kommunikations-Schnittstellen

USB 1.1, RS 232 (an Klemmen)| Fiir Messwertabfrage, Parametrierung und Softwareupdate via PC/Laptop mittels
Bedienprogramm

RS485 Fiir Anschluss der Messeinheit(en)

Option Interface-Modul Fiir Kommunikation mit Host-PC, wahlweise fiir Profibus, Ethernet
Spannungsversorgung

VCME Betriebsspannung: 24V DC

90 ... 250 V AC; 50/60 Hz mit intergriertem optionalem Netzteil
Leistungsaufnahme: max. 35 W

MCU Betriebsspannung: 90 ... 250V AC; 50/60 Hz
Leistungsaufnahme: ca. 50 W bei Spannungsversorgung der VCME

Umgebungsbedingungen

Temperaturbereich -30...+55°C

Lagertemperatur -40...+60°C

Schutzart IP 66 (bei sachgerechter Installation)

Masse

VCME ca. 12 kg (Gehduse aus Edelstahl 1.4571)

MCU ca. 5 kg (Gehause aus Edelstahl 1.4571)

Sonstiges

Laser Schutzklasse 2; Leistung < 1 mW;Wellenl&nge ca. 650 nm;
Lebensdauer ca. 100.000 h (MTBF) bei 20°C

Elektrische Sicherheit nach EN 61010-1

Férdermenge Gebldse ca.30...351/min
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7.2 Abmessungen, Bestellnummern

Alle Maf3e sind in mm angegeben.

7.2.1 Messeinheit
Bild 93 Messemhet T
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Bezeichnung Bestell-Nr.
Messeinheit VCME-24-N-0-N 1040575
Messeinheit VCME-24-N-0-F 1040691 Typschilissel - S. 18, §2.2.3
Messeinheit VCME-WR-N-0-N 1040692
Messeinheit VCME-WR-N-0-F 1040693
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7.2.2 Lufteinlass mit Schutzgitter
Bild 94 Lufteinlass mit Schutzgitter
fir Wandmontage

Abmessungen und Montagemafe

5 8
v
Y
wie bei Ausfiihrung fiir
Wandmontage
Bezeichnung Bestell-Nr.
Lufteinlass mit Schutzgitter flir Wandmontage 2040848
Lufteinlass mit Schutzgitter fir Einbau in Zwischendecken 2040875
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723 Abdeckung mit integriertem Lufteinlass
Bild 95 Abdeckung mit integriertem Lufteinlass von der Seite
o
S
99 248
297
2
Lufteinl

Komponente Bestell-Nr. ueiniass

Abdeckung mit integriertem Lufteinlass 2040850
Bild 96 Abdeckung mit integriertem Lufteinlass von unten

o
O @ o o |
o
J
.
A
Lufteinlass
Komponente Bestell-Nr.
Abdeckung mit integriertem Lufteinlass verdeckt 2061799
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VICOTEC450
7.2.4 Option Abdeckung fiir Anschliisse
Bild 97 Option Abdeckung fir Anschlisse
I
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Bezeichnung Bestell-Nr.

Option Abdeckung fiir Anschliisse 2040849
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VICOTEC450 Spezifikationen
7.2.5 Option Montageplatte
Bild 98 Option Montageplatte
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Bezeichnung Bestell-Nr. ‘
Montageplatte 2040856 ‘
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7.2.6 Steuereinheit MCU
Bild 99 Steuereinheit MCU im Wandgehause (Darstellung mit Option Display-Modul)
210 N
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Bezeichnung Bestellnummer
Steuereinheit MCU-NWSN 1046298
Steuereinheit MCU-N2SN 1046299
Steuereinheit MCU-NWSD 1046113
Steuereinheit MCU-N2SD 1046115
Bild 100 Steuereinheit MCU im 19-Einschub (Darstellung mit Option Display-Modul)
A 1/0-MODULE INTERFACE-MODULE
Muni CoNTROL UNIT
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~ o ERROR
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Y
465,9
482,6
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Bezeichnung Bestellnummer

Steuereinheit MCU-NWTD im 19”-Geh&use 1046288

Steuereinheit MCU-N2RD im 19”-Geh&use 1046116
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VICOTEC450
727 Option Anschlussbox fiir Verbindungskabel
Im Alu-Gehause
Bild 101 Anschlussbox oo
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1o ‘ ,, | Bezeichnung Bestellnummer
y / i ~ Anschlussbox 2046418
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Im Edelstahlgehause
Bild 102 Anschlussbox im Edelstahlgehause 7
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176 Bezeichnung Bestellnummer
- 200 " Anschlussbox im Edelstahigehduse | 2048067
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7.3

7.3.1

7.3.2

733

Zubehor fiir Installation

Ansaug- und Abluftschlauch

Bezeichnung Bestellnummer
Ansaug- und Abluftschlauch, Set, Ldnge 5 m 2042078
Ansaug- und Abluftschlauch, Set, Ldnge 10 m 2042079
Ansaug- und Abluftschlauch, Set, Ldnge 15 m 2042098

Verbindungskabel

Bezeichnung Bestellnummer
Verbindungskabel fiir Anschluss VCME an MCU, Ldnge 5 m 7042017
Verbindungskabel fiir Anschluss VCME an MCU, Lange 10 m 7042018
Verbindungskabel fiir Anschluss VCME an MCU, Ldnge 50 m 7042019

Befestigungssatze

BETRIEBSANLEITUNG
8029834/AE00/V2-3/2014-06

Bezeichnung Bestellnummer
Befestigungssatz 4D8-1.4571/PA 2031889
Befestigungssatz 2D4-1.4571/PA 2031890
Befestigungssatz 2M8-1.4571 2031891
Befestigungssatz 4M8-1.4529 2031887
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7.4 Optionen

7.4.1 Messeinheit VCME
Bezeichnung Bestellnummer
Netzteil 24 VDC, 75 W 2050635
Temperaturmessung mit 1x Thermoelement Ni-Cr-Ni, Elektronikmodul und Leitung 2040852
Lange 20 m (Standardlénge)
Temperaturmessung mit 2x Thermoelement Ni-Cr-Ni, Elektronikmodul und Leitung 2040853
Lange 20 m (Standardlange)

7.4.2 Steuereinheit MCU

Bezeichnung ‘ Bestellnummer
Optionen fiir die Steuereinheit MCU
Modul Analogeingang, 2 Kanéle, 100 Q, 0/4...22 mA, galv. getrennt (80 V Differenz) 2034656

Modul Analogausgang, 2 Kanale, 500 €, 0/4 ... 22 mA, modulweise galv. getrennt 2034657
Modul Digitaleingang, 4 Kandle fiir potentialfreie Kontakte, max. 4,5 mA 2034658
Modul Digitalausgang Power Relay 2034659
(2 Wechsler, Kontaktbelastung 48 VAC/DC, 5 A)

Modul Digitalausgang Signal Relay 2034661

(4 Schlieer, Kontaktbelastung 48 V AC/DC, 0,5 A)
zusétzliche Optionen fiir die Steuereinheit MCU im Wandgehause

Modultrager (fiir jeweils ein Al-, AO-, DI oder DO-Modul) 6028668
Anschlusskabel fiir optionale E/A-Module 2040977
Interfacemodul Profibus DP 2040961
Interfacemodul Ethernet 2040965
zusétzliche Optionen fiir die Steuereinheit MCU im 19”-Einschub

E/A-Modultréger 19” (firr Installation von bis zu 4 Al/AO und 4 DI/DO-Modulen) 2050589
Interfacemodul 19” Profibus DP 2049334
Interfacemodul 19” Ethernet 2048377

7.4.3 Zubehor fur Gerateuberprufung
Bezeichnung Bestellnummer
Kontrollfilterset VICOTEC450 2043331
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7.5

7.6

Verbrauchsteile fur 2-jahrigen Betrieb

Messeinheit VCME

Bezeichnung Anzahl Bestellnummer

Filtereinsatz C1140 2 7047560

(nur fiir alte Ausfiihrungen mit Gebldse 6033052)

Filtereinsatz C 630 2 5324368

Grobfilter (fiir Lufteinlass mit Schutzgitter) 4050450

Optiktuch 4003353

Ersatzteile

Bezeichnung Bestellnummer

Messeinheit

Randelmutter M4 5313198

Buchse 7-polig (fiir Anschluss Verbindungskabel zur MCU) 7045569

Buchse 4-polig (fiir Anschluss Netzspannung an Messeinheit mit Option Netzteil) 7045613

Sicherungssatz T2A 2054541

Steuereinheit

Sicherungssatz T2A (fiir MCU mit Netzspannungsversorgung) 2054541

Sicherungssatz T4A (fiir MCU mit 24 V-Versorgung) 2056334
Endress+tHauser
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7.7

Endress+Hauser

Passwort

SICK

Passwort ,Autorisierter Kunde*

Nach dem Start des Bedien- und Parametrierprogrammes SOPAS ET sind nur die Pro-
grammfunktionen verfugbar, die keinen Einfluss auf die Geratefunktion haben.

Nicht eingewiesenes Personal kann keine Anderungen der Parameter vornehmen.
Zur Nutzung des erweiterten Funktionsumfanges wird das

Passwort sickoptic bendtigt.

Falls zur Eingabe eine falsche Taste gedriickt wird, mufd das Fenster geschlossen und
anschlieBend die Passworteingabe wiederholt werden.

Password "Authorized Client"

After the start of the SOPAS ET operating and parameterization program, only menus
are available which have no effect on the functioning of the device.

Untrained personnel cannot alter the device parameters. To access the extended range
of functions the

password sickoptic must be entered

If a wrong key is pressed when entering the password, the window must be closed and
then the entering repeated.
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