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DUSTHUNTER SP100 Informacién importante

1 Informacion importante
1.1 Peligros mas importantes
111 Peligros por gases calientes/corrosivos y alta presion

Los componentes 6pticos estan instalados directamente en el conducto de transporte de
gas. En plantas con un potencial de peligro reducido (sin riesgo para la salud, a presion
ambiente, a bajas temperaturas) se puede realizar el montaje o desmontaje mientras que
la planta se encuentre en funcionamiento, siempre que se respeten las normativas
vigentes y las instrucciones de seguridad de la planta y se adopten todas las medidas de
proteccién necesarias y oportunas.

ADVERTENCIA: Peligro por gas de escape
A » En plantas con gases nocivos para la salud, alta presion, altas
temperaturas, monte/desmonte la unidad de transmisién/recepcion
instalada en el conducto Gnicamente estando desactivada la planta.

1.1.2 Peligro por equipo eléctrico

El sistema de medicion DUSTHUNTER SP100 es un equipo eléctrico.

> Al realizar trabajos en conexiones de alimentacion o con componentes que
conduzcan corriente, aseglrese de que se haya desconectado la fuente de
alimentacion.

> Instale otra vez una proteccién contra el contacto accidental que pueda
haber estado instalada, antes de conectar la alimentacion eléctrica.

/_\ ADVERTENCIA: Peligro por tension de alimentacion

1.1.3 Peligro por luz de laser

ADVERTENCIA: Peligro por luz de laser

& » No mire nunca directamente en la trayectoria del haz
» No oriente el haz de laser a personas
> Preste atencion a las reflexiones del haz de laser.

Endress+Hauser INSTRUCCIONES DE SERVICIO 7
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Informacién importante DUSTHUNTER SP100

1.2 Simbolos y convenciones del documento

1.2.1 Simbolos de advertencia

Simbolo | Significado

A\
A\

Peligro (en general)

Peligro por tension eléctrica

1.2.2 Niveles de advertencia y palabras de seializacion
PELIGRO
Peligro para personas con consecuencia segura de lesiones graves o la muerte.
ADVERTENCIA
Peligro para personas con una posible consecuencia de lesiones graves o la muerte.
ATENCION
Peligro con la posible consecuencia de lesiones menos graves o ligeras.
IMPORTANTE

Peligro con la posible consecuencia de dafios materiales.

1.2.3 Simbolos informativos

Simbolo | Significado

! Informacién técnica importante para este producto

e Informacién importante para las funciones eléctricas y electronicas

1.3 Uso previsto

Finalidad del dispositivo

El sistema de mediciéon DUSTHUNTER SP100 sirve exclusivamente para la medicién
continua de la concentracion de polvo en plantas de gas de combustién y aire de escape.

Uso correcto

» Utilice el dispositivo Gnicamente como descrito en las presentes instrucciones de
servicio. De todas las demas aplicaciones el fabricante no asume la responsabilidad.

» Aténgase a todas las medidas requeridas para la conservacion del dispositivo, por
ejemplo para los requerimientos de mantenimiento e inspeccion o bien, transporte y
almacenamiento

e No retire, agregue ni modifique ningdn componente en el dispositivo, si no esta descrito
ni especificado en la informacion oficial del fabricante. De lo contrario,
- el dispositivo podra ser una fuente de peligro
- el fabricante no aceptara ninguna reclamacion de garantia

Restricciones de uso

e No esta permitido utilizar el sistema de medicion DUSTHUNTER SP100 en areas
potencialmente explosivas.

8 INSTRUCCIONES DE SERVICIO
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DUSTHUNTER SP100 Informacién importante

1.4 Responsabilidad del usuario

14.1 Informacion general

Usuario previsto

El sistema de medicion DUSTHUNTER SP100 sélo debera ser operado por profesionales
gue debido a su formacién especializada y sus conocimientos de las disposiciones
pertinentes puedan evaluar los trabajos encargados y reconocer los peligros.

Condiciones locales especiales

» Deben observarse las estipulaciones legales y las normativas técnicas asociadas corres-
pondientes al preparar y efectuar los trabajos en la respectiva instalacion.

» Todos los trabajos deben efectuarse conforme a las condiciones locales especificas del
sistema y prestarse atencion a los peligros y las especificaciones de uso.

Guardar los documentos

Las instrucciones de servicio pertinentes al sistema de medicién asi como la
documentacion de la planta deben estar presentes en el lugar de trabajo y a disposicién
para una posible consulta. Al cambiar el propietario del sistema de medicion, debe
entregarse la documentacién pertinente al nuevo propietario.

142 Informacion de seguridad y medidas de proteccion

Dispositivos de proteccion

NOTA:

Se debe disponer de dispositivos de proteccion adecuados y medidas de
proteccion personal en suficientes cantidades, que se ajusten a los peligros
potenciales, y el personal debe utilizarlas.

-

Comportamiento en caso de falta del aire de purga

La alimentacion de aire de purga sirve de proteccion contra gases calientes o corrosivos en
los componentes 6pticos que van instalados en el conducto. Debe permanecer encendida
incluso estando desactivada la planta. Al fallar la alimentacién de aire de purga puede
ocurrir que se destruyan dentro de poco tiempo los componentes épticos.

NOTA:

Si no hay chapaletas de cierre rapido:

El usuario se encarga de que:

> la alimentacion de aire de purga opere con seguridad y sin interrupciones,

» se reconozca inmediatamente una falta (p. €j. instalando monitores de
presion),

> se retiren del conducto los componentes 6pticos en caso de falta del aire de
purgay que se cubra la abertura del conducto (p. ej. con una tapa abridada)

o -

Medidas de precaucion para la seguridad de servicio

NOTA:

El usuario se encarga de que:

» nifaltas, ni mediciones incorrectas puedan conducir a estados de operacion
peligrosos o causantes de danos,

» personal cualificado y con experiencia realice en intervalos constantes los
trabajos de mantenimiento e inspeccién prescritos.

@ ——D

Endress+Hauser INSTRUCCIONES DE SERVICIO 9
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Informacién importante DUSTHUNTER SP100

Deteccion de fallos

Cualquier desviacion respecto al funcionamiento normal debe considerarse como un serio
indicio de problemas de funcionamiento. Tales desviaciones incluyen:

Indicacion de advertencias

variaciones significativas en los resultados de medicion,
consumo de energia aumentado,

aumento de la temperatura de componentes del sistema,
reaccion de los dispositivos de monitorizacion,

humo u olores extranos,

alta contaminacion.

Prevencion de danos

NOTA:

Para evitar fallos que puedan causar danos personales o materiales, el usuario

debe garantizar, que:

» el personal de mantenimiento responsable pueda ser alertado de forma
inmediata y a cualquier momento,

» el personal de mantenimiento tenga suficiente cualificacion para poder
reaccionar correctamente en caso de fallos del sistema de medicion y los
fallos de servicio que de ellos puedan resultar (p.ej. en caso de uso para
fines de regulacién y mando),

» en caso de duda se desconecten inmediatamente los dispositivos
perturbados, y que esta desconexiéon no conduzca a fallos consecutivos indi-
rectos.

-

Conexion eléctrica
Conforme a la norma EN 61010-1 debe ser posible desconectar el dispositivo

mediante un seccionador/disyuntor.

10 INSTRUCCIONES DE SERVICIO Endress+Hauser
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DUSTHUNTER SP100 Descripcion del producto

2 Descripcion del producto
2.1 Principio de medicion, variables de medicion
211 Principio de funcionamiento

El sistema de medicion opera segun el principio de medicion de luz dispersa (dispersion
hacia adelante). Un diodo laser ilumina las particulas de polvo en el caudal de gas con luz
modulada en el espectro visible (longitud de onda aprox. 650 nm). Un detector altamente
sensible capta la luz dispersa por las particulas, la amplifica eléctricamente y la conduce al
conducto de medicion de un microprocesador como parte central de la electronica de
medicién, control y evaluacion. El volumen de medicién dentro del conducto de gas es
definido por la superposicion del haz de transmision y la abertura de recepcion.

Una monitorizacién continua de la potencia de transmision permite detectar alteraciones
minimas de brillo del haz de luz emitido, que se consideran durante la averiguacion de la
sefal de medicion.

Fig. 1: Principio de medicién
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Determinacion de la concentracion de polvo

La intensidad de la luz dispersa (SL) medida es proporcional a la concentracion de
particulas (c). Puesto que la intensidad de la luz dispersa no sélo depende del niimero y del
tamano de las particulas, sino también de sus caracteristicas opticas, debera calibrarse el
sistema de medicion a través de una medicion comparativa gravimétrica para obtener una
medicion exacta de la concentracion de particulas. Los coeficientes de calibracion asi
determinados pueden introducirse directamente en el sistema de medicién con la férmula

c=cc2-SI?+ccl-Sl+cco

(entrada véase “Calibracién para la medicién de la concentracién de polvo”, pagina 69;
ajuste predefinido de fabrica: cc2 = 0, ccl = 1, ccO = 0).

Endress+Hauser INSTRUCCIONES DE SERVICIO 11
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Descripcion del producto DUSTHUNTER SP100

2.1.2 Tiempo de respuesta

Eltiempo de respuesta es el intervalo de tiempo hasta alcanzar el 90 % del pico después de
una modificacién brusca de la sefial de medicion. Puede ajustarse libremente un tiempo
entre 1y 600 seg. Al aumentar el tiempo de respuesta, variaciones breves del valor de
medicion y fallos seran amortiguados cada vez mas, y por eso, la seial de salida siempre
sera mas “tranquila”.

Fig. 2: Tiempo de respuesta
Valor de medicién en %

100 i
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96 + Valor medido con tiempo de respuesta

94 +
Cambio del proceso
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90
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0 10 20 30 40 50 60 70 80 90 ten seg.
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DUSTHUNTER SP100 Descripcion del producto

2.1.3 Control de funcionamiento

Para la verificacion automatica de funcionamiento del sistema de mediciéon puede
activarse un control de funcionamiento en intervalos fijos a partir de un momento inicial a
determinar. El ajuste se realiza a través del programa de operacion SOPAS ET (véase
“Determinar el control de funcionamiento”, pagina 63). Posibles desviaciones del
comportamiento normal que se presentan y que no son admisibles, seran senalizadas
como error. En caso de fallo del dispositivo se puede utilizar un control de funcionamiento
activado manualmente para localizar las posibles causas del fallo.

+]~ Paramasinformacién — Instrucciones para el servicio técnico

El control de funcionamiento consta de:

e Aprox. 45 seg. de medicién del valor cero, valor de control y contaminacion de las
superficies limite opticas
El tiempo de medicién depende del aumento del grado de contaminacion (modificacion
> 0,5 % — la medicion se repite hasta 2 veces).

e Resp. 90 seg. (valor estandar) de salida de los valores determinados (el intervalo de
tiempo puede configurarse, véase “Determinar el control de funcionamiento”,
pagina 63).

Fig. 3: Salida del control de funcionamiento en cintas graficas

L & =] -
Grado de contaminacion ~_Ji| « = Ll — Inicio del
(Live Zero= 0%, [ [T = control de
20 mA =40 %) g [T il ‘_ g funcionamiento
& A T ) ) .
Salida de contaminacion & I i j|— Determinarel
& | = valor de control
L3 (]
) & L T —_I -
Salida del valor de control —f7—= - Avance de
(valoral 70 %, span) & = papel
g2 mmngl =
. |- R
Salida de valorcero —f T =
Live Zero) Y Fin del control
( g 2 . a 1 W Y 1 1 g de funciona-
(N | TQ- - miento
- ° e Para la salida de los valores de control en la salida analégica, ésta debe estar
1 activada (véase “Configurar las salidas analégicas”, pagina 64).
e Al determinar los valores de control se emite el valor medido por Gltimo en la salida
analégica.

e Sino se emiten los valores de control en la salida analdgica se emite el valor de
medicion actual después de haber transcurrido la determinacion del valor de control.

e Durante un control de funcionamiento esta conectado el relé 3 (véase “Conexiones
de la placa de procesador MCU”, pagina 47) y parpadea el LED verde en la mirilla de
control de la unidad de transmision/recepcion (véase “Unidad de transmision/recep-
cion”, pagina 16).

e Si el sistema de medicion se encuentra en el estado “Maintenance”
[mantenimiento], no se inicia automaticamente ninglin control de funcionamiento.

e En el display de la unidad de control MCU se muestra “Function Control” [control de
funcionamiento] al realizarse éste.

e Al modificar el momento de inicio o el intervalo del ciclo, alin se realizara un ciclo de
control que se encuentra dentro del margen de tiempo entre la configuracion de
parametros y el nuevo momento de inicio.

e Elintervalo modificado tendra efecto a partir del siguiente momento de inicio.

Endress+Hauser INSTRUCCIONES DE SERVICIO 13
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Medicion del valor cero

Para el control del punto cero se apaga el diodo de transmisién, de modo que no se reciba
ninguna senal. Asi se detectan con seguridad posibles derivas o desviaciones del punto
cero en todo el sistema (causadas p. €j. por un defecto electrénico). Si el “valor cero” se
encuentra fuera del margen especificado se genera una senal de advertencia.

Medicion del valor de control (prueba de span)

Al determinar el valor de control, la intensidad de la luz transmitida varia entre 70 % y
100 %. Se compara la intensidad de luz recibida con el valor predefinido (70 %). En caso de
desviaciones superiores al +2 %, el sistema de medicion genera una senal de error. El
mensaje de error se cancela nuevamente si el control de funcionamiento siguiente
transcurre correctamente. Mediante un nimero elevado de cambios de intensidad que se
evaluaran estadisticamente se determina el valor de control con una alta precision.

Medicion del grado de contaminacion

Para la medicién del grado de contaminacion se gira la unidad 6ptica de recepcién a una
posicion de referencia y se mide la intensidad de la luz dispersa. El valor de medicion asi
determinado se procesara con el valor determinado de fabrica para obtener asi un factor
de correccion. De este modo se compensa plenamente cualquier contaminacion que se
pueda producir.

A grados de contaminacion < 40 % se emite en la salida analégica un valor proporcional a
la contaminacion entre Live Zero y 20 mA; al excederse este valor se emite el estado
“Malfunction” [fallo] (en la salida analégica, la corriente de fallo ajustada para ello; véase
“Ajustes de fabrica”, pagina 62, véase “Configurar las salidas analégicas”, pagina 64).

Fig. 4: Medicion del grado de contaminacion y del valor de comprobacion

@ Unidad 6ptica de recepcidn en posicién de referencia @D

i)
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DUSTHUNTER SP100 Descripcion del producto

2.2 Componentes del sistema

El sistema de medicion DUSTHUNTER SP100 consta de los componentes:

e Unidad de transmision/recepcion DHSP-T

e Linea para la conexion de la unidad de transmisién/recepcion a la unidad de control
MCU (longitudes 5 m, 10 m)

e Brida con tubo

e Unidad de control MCU
para el control, la evaluacion y salida de datos de la unidad de transmision/recepcion
conectada a través de la interfaz RS485
- con alimentacion de aire de purga integrada, para una presion interna del conducto

de-50 ... +10 hPa

- sin alimentacién de aire de purga, para ello hace falta adicionalmente:

e Opcion: unidad de aire de purga externa, para una presion interna en el conducto de
-50 ... +30 hPa

Fig. 5: Componentes del sistema DUSTHUNTER SP100 (representacion de la version estandar)

o e e e e e e e e e

UsB1.1 | ® J

I (RS 232)

@® Conducto @ Programa de operacion y configuracion SOPAS ET
@ MCU-N sin alimentacién de aire de purga (opcién) Alimentacion eléctrica

® Unidad de aire de purga externa (opcion) ®@ MCU-P con alimentacion de aire de purga

@ Brida con tubo @ Unidad de transmisién/recepcién

® cable de conexién
® Manguera de aire de purga DN25

Comunicacion entre unidad de transmision/recepcion y MCU

Por estandar esta conectada respectivamente una unidad de transmision/recepcion a
través de la linea de conexion a la unidad de control MCU.

Endress+Hauser INSTRUCCIONES DE SERVICIO 15
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Descripcion del producto DUSTHUNTER SP100

221 Unidad de transmision/recepcion
La unidad de transmisién/recepcion consta de dos grupos principales:

e Unidad electronica
Esta unidad contiene los componentes épticos y electrénicos para emitir y recibir el haz
laser asi como para procesar y evaluar las sefales.
En la versién para el uso con alta presion interna del conducto, la unidad electrénica va
alojada en un envolvente antideflagrante.

e Sonda de medicion
La sonda de medicién esta disponible en diferentes formas de construccion y longitudes
nominales, asi como para diferentes rangos de temperatura de gas y define la variante
de dispositivo (véase “Configuracion del dispositivo”, pagina 29).

Las transferencias de datos a la unidad de control MCU y la alimentacion eléctrica (24 V
DC) de la unidad de control MCU se realizan a través de una linea apantallada de 4 polos
con conector enchufable. Para el servicio técnico hay una interfaz RS485. A través de un
racor del aire de purga se alimenta aire limpio para la refrigeracion de la sonda y para man-
tener limpias las superficies opticas.

La unidad de transmision/recepcion se fija a través de la brida con tubo (véase “Compo-
nentes del sistema”, pagina 15) en el conducto.
Clave de tipo

Una clave de tipo identifica la version especial de la unidad de transmision/recepcion:

Unidad de transmision/recepcion: DHSP-T X X X X NNXX
Temperatura maxima admisible del gas |

-2 220 °C

-4 400 °C (250 °C para la version con presion interna del conducto

hasta +200 kPa)
Material de la sonda

-V: Acero fino
-H: Hastelloy
- M: Sonda de medicién Hastelloy + tubo protector de acero inoxidable
-S: Sonda de mediciéon SS/HS + tubo protector SS Da88
-C: Sonda de medicién + tubo protector de acero inoxidable, con
recubrimiento de plastico
- X Version especial
Longitud nominal de la sonda de medicion (NL)
-1: 435 mm
-2: 735 mm
-3 1035 mm
-4: 1335 mm
- 5: 1635 mm
-6: 1835 mm
-7 2085 mm
- X Version especial
Version con brida
-1 Circulo primitivo k100
-2: Circulo primitivo k150
-3: Circulo primitivo k191
- X Version especial
Aprobacion EX
-NNXX:  sin
16 INSTRUCCIONES DE SERVICIO Endress+Hauser
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DUSTHUNTER SP100 Descripcion del producto

Fig. 6: Unidad de transmision/recepcion, version estandar para presion interna del conducto hasta
+10 kPa

Unidad electrénica
Unidad de transmisién/recepcion
DHSP-TxxAIXNNXX y DHSP-Txx2xNNXX

® @ & j‘D ®
w

Sonda de medicion
Brida con tubo
Pared de conducto con aislamiento

Tubo protector

Cabeza de sonda con unidad 6ptica de
recepcion

Abertura de medicion

Racor del aire de purga

Conexion para cable de conexion a la
MCU

Asidero

NL

Orificio para el ajuste

Médulo de laser

@PEB6 WO 00O

Abertura de limpieza para unidad
Optica de transmision

Unidad de transmisién/recepcion
DHSP-Txx3XNNXX a DHSP-Txx7xNNXX

NL
[©) @) - >

- L |
max. 450 mm
] - =

(485 mm)

NOTA:

e Unidades de transmisién/recepcién con longitudes nominales superiores a 735 mm
estan previstas exclusivamente para el montaje en conductos de pared gruesa o de
doble pared.

e Ladistancia entre la pared interior del conducto y la abertura de medicién puede ser
de 450 mm como maximo.

-
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Descripcion del producto DUSTHUNTER SP100

Fig. 7: Unidad de transmision/recepcion DHSP-T2V11NNXX para presion interna del conducto hasta
+200 kPa

@ Unidad electrénica @ Tubo protector @  Abertura de limpieza para unidad
Optica de transmision
@ Brida con tubo (® Cabeza de sonda con unidad éptica Vdélvula de retencion
de recepcion
(® Pared del conducto ® Conexion para cable de conexion @  Abertura de medicion
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DUSTHUNTER SP100 Descripcion del producto

2.2.2 Brida con tubo

La brida con tubo esta disponible en diferentes calidades de acero y dimensiones (véase
“Brida con tubo”, pagina 103). La seleccion depende del espesor de pared y de aislamiento
de la pared de conducto (— longitud nominal) y del material del conducto.

Fig. 8: Brida con tubo

Version estandar

Material acero St
3761.4571

NL L

@ Marca para el montaje
@ Perno de sujecion

Longitud nominal de la unidad de transmision/recepcion
Temperatura (en mm)
del gas
435 735 1035 1335
<150 °C 130, 240 130, 240, 500
800 1100 NL (en mm)
> 150 °C 240 500
para presion interna del conducto > +50 hPa
n
—
 — ]
240

A
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DUSTHUNTER SP100

223

2231

Unidad de control MCU

La unidad de control MCU tiene las funciones siguientes:

e Control de la transferencia y del procesamiento de datos de la unidad de transmisién/
recepcion conectada a través de la interfaz RS485
e Salida de senales a través de la salida analégica (valor de medicion) y las salidas de relé
(estado del dispositivo)

e Entrada de senales a través de las entradas analégicas y digitales

e Alimentacion eléctrica de la unidad de medicién conectada mediante equipo de
alimentacion de 24 V con entrada de largo alcance
e Comunicacion con sistemas centrales de orden superior a través de modulos opcionales

A través de una interfaz USB es muy sencillo y comodo ajustar los parametros de la

instalacion y del dispositivo con ayuda de un ordenador y un programa de operacion facil de
utilizar. Los parametros configurados también siguen almacenados fiablemente en caso de

corte de corriente.

Por estandar, la unidad de control MCU se encuentra dentro de una caja de chapa de acero.

Interfaces estandar

Salida analégica

Entradas analégicas

Salidas de relé

Entradas digitales

Comunicacion

3 salidas 0/2/4...22 mA
(aisladas eléctricamente,
activas) para la salida de:
e intensidad de la luz

dispersa (corresponde ala
concentracion de particu-
las no calibrada),

e concentracién de
particulas calibrada,

e concentracion de
particulas normalizada

resolucion 10 bits

2 entradas 0...20 mA
(estandar; sin
aislamiento eléctrico)
resolucion 10 bits

5 contactos inversores
(48V, 1 A) parala

salida de las senales de

estado:
e Operacién/fallo

e Mantenimiento

e Control de
funcionamiento

e Mantenimiento
requerido

e Valor limite

4 entradas para la
conexion de contactos
sin potencial (p. €j.
para la conexién de un
interruptor de
mantenimiento, la
activacion de un
control de
funcionamiento u otros

mensajes de fallo mas) .

USB 1.1y RS232
(en bornes) para la
consulta de valores
de medicion,
configuracion de
parametros y
actualizacion del
software

RS485 para
conexion de sensor

20

INSTRUCCIONES DE SERVICIO

8030512/AE00/V3-0/2016-08

Endress+Hauser



DUSTHUNTER SP100 Descripcion del producto

2.23.2 Versiones

e Unidad de control MCU-N sin alimentacion de aire de purga

Fig. 9: Unidad de control MCU-N con opciones

@ Mébdulo de visualizacién (opcién)
@ Placa de procesador
® Médulo de interfaz (opcién)

6dulo de E/S (opcion)
6dulo de visualizacién (opcion)

@ ™
® ™M
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Descripcion del producto DUSTHUNTER SP100

e Unidad de control MCU-P con alimentacion de aire de purga integrada
Esta version posee adicionalmente un ventilador de aire de purga, filtro de aire y racor

del aire de purga para empalmar la manguera de aire de purga en la unidad de
transmision/recepcion.

Fig. 10: Unidad de control MCU-P con alimentacion de aire de purga integrada

|

@

® @
@ Ventilador del aire de purga ® Placa de montaje
@ Filtro de aire ® Equipo de alimentacion (en el lado de atras de la placa de mon-
taje)
® 0pcién: médulo de display @ Racor del aire de purga
@ Placa de procesador Admisién del aire de purga

La manguera de aire de purga (longitudes estandar 5y 10 m (véase “Alimentacion de aire
de purga”, pagina 108) es parte separada del sistema de medicién y debera pedirse por
separado.
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Descripcion del producto

2233 Clave de tipo

Clave de tipode lau

Alimentacioén de aire de purga integrada

Como es el caso en la unidad de transmision/recepcion se definen las diferentes opciones
de configuracién mediante la clave de tipo siguiente:

nidad de control MCU: MCUXXODNX1O00ONNNE

-N: sin (no)

-P: con (purged)
Alimentacién eléctrica

-W: 90...250VAC
-2 opcional 24V DC
Variante de caja

-0: caja mural naranja
Médulo de visualizacion

-D: con

Otras opciones

-N: sin

Opcion: entrada analdgica (modulo enchufable; 0/4...20 mA; 2 entradas por modulo)
-0: sin

-n: con,n=1

Opcion: salida analégica (médulo enchufable; 0/4...20 mA; 2 salidas por médulo)

-n:

Opcién: entrada digital (médulo enchufable; 4 entradas por méodulo)

-0:

Opcioén: salida digital Power (mddulo enchufable; 48 V DC, 5 A; 2 contactos inversores

por modulo)

con,n=1

sin

-0:

Opciodn: salida digital Low Power (médulo enchufable; 48 V DC, 0,5 A;
4 contactos de cierre por modulo)

sin

-0: sin

Opcién: modulo de interfaz

-N: sin

- E: Ethernet tipo 1, COLA-B

-J: Modbus TCP

-P: Profibus

- X: Ethernet tipo 2, COLA-B

Versiones especiales

-N: sin particularidades

Certificacion Ex

- N: sin certificacion EX

Software

- E: Medicion de emisiones
Endress+Hauser INSTRUCCIONES DE SERVICIO 23
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2234 Maodulos

1 Modulo de display
Médulo para la visualizacion de valores de medicion e informacion de estado asi como
para la configuracién de parametros durante la puesta en marcha, seleccion mediante
teclas de mando.

a) Indicaciones

Tipo Indicacion

Power (verde) Hay alimentacién eléctrica

Failure (rojo) Fallo de funcionamiento

Maintenance
request (amarillo)

LED

Mantenimiento requerido

Visualizacion - Concentracién de polvo,
gréafica (pantalla - intensidad de la luz dispersa

Display LC principal)

Dos valores medidos (véase la visualizacion grafica) y 8
Indicacién de texto |valores de diagnéstico (véase “Estructura de menus dis-
play LC”, pagina 76)

En el grafico estan representados mediante diagrama de barras dos valores de medicion
principales preseleccionados de fabrica de una unidad de transmision/recepcion
conectada o estan representados los valores calculados de la MCU (p. €j. concentracion de
particulas normalizada). Como alternativa pueden visualizarse hasta 8 valores de medicion
individuales de una unidad de transmision/recepcion (a conmutar con la tecla “Meas”).

Fig. 11: Display LC con visualizacion grafica (a la izquierda) y visualizacion de texto (a la derecha)

DH SP100 A (1) DH SP100 o

ConcSL 8.6 mg/m*
SL 8.6

[ (S G O G I 1)

b) Teclas de mando

Tecla Funcion

e Cambia entre texto y grafico y al revés,
e Visualizacion del ajuste de contraste (después de 2,5 seg.)

Flechas Seleccion de la pagina de valores de medicion siguiente/anterior
Diag Visualizacién de mensajes de alarma o fallo

Meas

Menu Visualizacién del menu principal y acceso a submends
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Descripcion del producto

Endress+Hauser

2 Mbédulo de E/S

Ademas de la salida analégica estandar va integrado en el DUSTHUNTER SP100 un médulo
analogico con dos salidas 0/4 ... 22 mA (carga max. 500 Q) para la salida de variables de
medicion adicionales. El médulo esta enchufado en un portamédulos, que por su vez esta
conectado con la placa del procesador a través de una linea especial.

Opciones

1 1 médulo de entradas analégicas con dos entradas 0/4 ... 22 mA (véase “Opciones para
la unidad de control MCU”, pagina 109) para leer los valores de sensores externos (tem-
peratura del gas, presion interna del conducto, humedad, 05) para calcular la
concentracion de particulas en el estado normalizado.

Para esta opcion hace falta un portamodulos adicional, que se acoplara al portamédulos
existente.

2 Médulo de interfaz
Médulos para la transferencia de los valores de medicion, del estado del sistemay de la
informacion de servicio a los sistemas centrales de orden superior, opcionalmente para
Profibus DP VO, Modbus TCP o Ethernet (tipo 1 o tipo 2), para enchufar en el carril DIN
(véase “Opciones para la unidad de control MCU”, pagina 109).

El médulo se conecta a través de una linea pertinente a la placa procesador.

+ ° Profibus DP-VO para la transferencia a través de RS485 segln DIN 19245 parte 3
1 asi como IEC 61158.

3 Unidad de control remoto MCU
La unidad de control remoto MCU ofrece una funcién idéntica como el display MCU cerca
del dispositivo, sin embargo puede montarse a una mayor distancia.
- Funcién de operaciéon como el display MCU
- Distancia al dispositivo:
- Si la unidad de control remoto MCU no tiene equipo de alimentacion propio:
max. 100 m
- Si la unidad de control remoto MCU tiene equipo de alimentacion propio:
max. 1000 m
- La MCUy la unidad de control remoto MCU estan bloqueadas reciprocamente (no se
pueden manejar las dos MCUs al mismo tiempo).
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224

26

Opcion: unidad de aire de purga externa

Si hay una presion interna en el conducto superior a +10 hPa, no se puede utilizar la
unidad de control MCU con alimentacion de aire de purga integrada. En este caso debe uti-
lizarse la opcién: unidad de aire de purga externa (véase “Opcion: unidad de aire de purga
externa”, pagina 106). Esta tiene un ventilador potente que puede utilizarse para una
sobrepresion en el conducto de hasta 30 hPa. Al volumen de suministro pertenece una

manguera de aire de purga que tiene un diametro nominal de 40 mm (longitud 5 m 6
10 m).

Fig. 12: Opcion: unidad de aire de purga externa con reduccién del aire de purga

@ Filtro de aire ® Manguera de aire de purga

@ Ventilador (tipo estandar 2BH13) ® Reduccion del aire de purga

® Placa base @ Alracor del aire de purga de la unidad de transmision/
recepcion

@ Tapa de cubrimiento con abertura
(parte de la reduccion del aire de purga)

Para un uso al aire libre esta disponible una cubierta de proteccion contra la intemperie
(véase “Cubiertas de proteccion contra la intemperie”, pagina 107).
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225 Adaptador para la alimentacion del aire de instrumentacion

En vez de una alimentacién de aire de purga a través de la unidad de control MCU-P o una
unidad de aire de purga externa, también se puede hacer funcionar la unidad de
transmision/recepcion con el aire de instrumentacion. Para la conexion del aire de
instrumentacion esta disponible un adaptador (sujecion en el racor del aire de purga de la
unidad de transmision/recepcion) con rosca G 1/4" y tobera de reduccion incorporada.

Fig. 13: Adaptador para la alimentacion del aire de instrumentacion

Aire de purga requerido aprox. 6 ... 13 m3/h
[; @ 2'5) m (depende de la presion previa)
———P
1 ]

. —®
/ / | % Tobera de Diametro Pprfes\:ic;n
A I /] reduccion interior en bares
G1/4” D3 3mm 1..3

D2 2mm 3..6

@ Tobera de reduccién

2.2.6 Accesorios para la instalacion
Los componentes separados del sistema de medicion (a pedir adicionalmente) son:

e Manguera de aire de purga con diametro nominal de 25 mm en caso de alimentacion
con aire de purga de la unidad de transmision/recepcion a través de la unidad de control
MCU-P,

e reduccion del aire de purga (véase “Opcion: unidad de aire de purga externa con
reduccion del aire de purga”, pagina 26) para conectar la manguera de aire de purga
DN40 mm al utilizar la opcion unidad de aire de purga externa,

e lalinea de conexién de la MCU a la unidad de transmision/recepcion.

Cubierta de proteccion contra la intemperie

Para montar la unidad de transmision/recepcion al aire libre estan a disposicion unas
cubiertas de proteccion contra la intemperie (véase “Cubiertas de proteccion contra la
intemperie”, pagina 107).

L . 3 A A AR fz
+1 Al seleccionar la longitud nominal, observar la unidad de transmision/recepcion.
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227

2.2.8

28

Valvula de retencion

Si se utiliza el sistema de medicion con sobrepresion en el conducto se pueden proteger la
unidad de transmisién/recepcion, la unidad de aire de purga externa y el medio ambiente
en caso de una posible falta de la alimentacion de aire de purga, instalando una valvula de
retencion en el racor del aire de purga de la unidad de transmisién/recepcion (véase
“Montaje de la valvula de retencion”, pagina 45).

En el caso de la unidad de transmisién/recepcion para una presion interna del conducto
de hasta +200 kPa, una valvula de retencion es parte integrante de esta unidad.

+1

Equipo de comprobacion para la prueba de linealidad

Se puede verificar la funcion correcta de medicion mediante una prueba de linealidad
(véanse las instrucciones para el servicio técnico). Para ello se interponen cristales de filtro
gue tienen valores de transmision definidos en la trayectoria del haz y se comparan los
valores con los medidos por el sistema de medicion. En caso de coincidencia dentro de la
tolerancia admisible, el sistema de medicion opera correctamente. Los cristales de filtro
requeridos para la verificacion con soporte estan a disposicion con el maletin
correspondiente.
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Descripcion del producto

2.3

Configuracion del dispositivo

Los componentes necesarios para un sistema de medicién dependen de las respectivas
condiciones de aplicacion. Las tablas siguientes le ayudaran a seleccionar los

componentes necesarios.

23.1 Unidad de transmision/recepcion
Espesor de pared Longitud Longitud del Gas de combustion, aire de escape Tipo de unidad de
y de aislamiento | nominal NL | tubo protector | Temperatura max. Composicion transmision/
[mm] [mm] [mm] en °C recepcion
290 no corrosiva / poco corrosiva | DHSP-T2VIXNNXX
. corrosiva DHSP-T2H1xNNXX
max. 150 435 300 - -
400 no corrosiva / poco corrosiva | DHSP-T4VIXNNXX
corrosiva DHSP-T4H1XxNNXX
290 no corrosiva / poco corrosiva | DHSP-T2V2xNNXX
. corrosiva DHSP-T2H2xNNXX
max. 400 735 600 - -
400 no corrosiva / poco corrosiva | DHSP-T4V2xNNXX
corrosiva DHSP-T4H2XxNNXX
290 no corrosiva / poco corrosiva | DHSP-T2V3xNNXX
corrosiva DHSP-T2H3xNNXX
400 ...720 1035 900 - -
400 no corrosiva / poco corrosiva | DHSP-T4V3xNNXX
corrosiva DHSP-T4H3xNNXX
290 no corrosiva / poco corrosiva | DHSP-T2V4AXNNXX
corrosiva DHSP-T2H4xNNXX
700 ... 1020 1335 1200 - -
400 no corrosiva / poco corrosiva | DHSP-T4V4xXNNXX
corrosiva DHSP-T4H4xXxNNXX
1000 ... 1320 1635 1500 220 no corrosiva / poco corrosiva | DHSP-T2V5xNNXX
400 corrosiva DHSP-T4H5XNNXX
220 no corrosiva / poco corrosiva | DHSP-T2V6xXNNXX
1200 ... 1520 1835 1700 400 no corrosiva / poco corrosiva | DHSP-T4V6XNNXX
corrosiva DHSP-T4AHG6XNNXX
1450 ...1770 2085 1950 220 corrosiva DHSP-T2H7xXNNXX
1800 ... 2120 2435 2300 220 no corrosiva / poco corrosiva | DHSP-T2V2xNNXX
+ ° e Se debe elegir la longitud nominal (NL) de la unidad de transmisién/recepcion de
1 modo que la abertura de medicion tenga suficiente distancia de la pared interior del
conducto (> 100 mm). La abertura de medicion (véase “Unidad de transmision/
recepcion, version estandar para presion interna del conducto hasta +10 kPa”,
pagina 17) no se debe encontrar necesariamente en el centro del conducto.
e Valores limite para una composicion del gas corrosiva (valores de orientacion, en
caso de mezclas de varios componentes se deberan seleccionar valores mas bajos):
- HCI: 10 mg/Nm?
- SO5: 800 mg/Nm?
- SO3: 300 mg/Nm?
- NOx: 1000 mg/Nm?
- HF: 10 mg/Nm?3.
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Descripcion del producto DUSTHUNTER SP100

2.3.2 Alimentacion de tension y alimentacion de aire de purga
Presion en el Componente para conexion y alimentacion
interior del
conducto Aire de purga Tensién
[hPa ]
-50 ... +10 MCU-P + manguera de aire de purga DN25

Opcidn: unidad de aire de purga externa + reduccion del
aire de purga

-50 ... +100 Adaptador para el aire de instrumentacion [1] MCU-N

Valvula de retencion [2] para la conexion del aire de
instrumentacion 1)

-50... +30

-800 ... +2000

[1] Aire de instrumentacion a cargo del cliente (exento de polvo, aceite, humedad, no corrosivo)
[2] Parte de la unidad de transmisidn/recepcion para una presion interna del conducto de hasta +200 kPa

1 NOTA:
° A temperaturas de gas superiores a los 220 °C:
> Utilice siempre la opcién: unidad de aire de purga externa y unidades de
transmision/recepcion tipo DHSP-T4xxxNNXX hasta los 400 °C.
+ ° A distancias de > 10 m de la unidad de control MCU a la unidad de transmisiéon/
1 recepcion recomendamos utilice la opcion: unidad de aire de purga externa.
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2.4 SOPAS ET (programa de PC)

SOPAS ET es un software de SICK para un manejo y una configuracion sencillos del
DUSTHUNTER.

SOPAS ET opera en un laptop/ordenador, que se conecta al DUSTHUNTER a través de una
linea USB o una interfaz Ethernet (opcion).

Contiene mendus que facilitan considerablemente la entrada de ajustes. Ademas, pueden
aprovecharse de otras funciones mas (p.ej. almacenamiento de datos, graficos).

SOPAS ET va incluido en el suministro en el CD del producto.
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DUSTHUNTER SP100

3 Montaje e instalacion

3.1 Planificacion
La tabla siguiente proporciona una vision general sobre los trabajos de planificacion
necesarios, condicion preliminar para un montaje sin problemas y mas tarde, el
funcionamiento del dispositivo. Se puede utilizar esta tabla como lista de chequeo,
haciendo una marca de verificacion detras de cada paso realizado.

Tarea Requerimientos Trabajo a realizar

Determinar el
lugar de
medicion y los
lugares de
montaje para
los
componentes
del sistema

Rutas de entrada y salida
conforme a DIN EN
13284-1 (entrada min. 5 x
el diametro hidraulico dp,
salida min. 3 x dy;
distancia a la abertura de
chimenea min. 5x dj,

En caso de conductos redondos y cua-
drados:
dy, = didmetro del conducto

En caso de conductos rectangulares:
dp, = 4x seccidn transversal por
circunferencia

e en plantas nuevas, aténgase a las
especificaciones,

e en plantas existentes, seleccione el
mejor lugar posible;

e en caso de rutas de entrada/salida
demasiado cortas: ruta de entrada
> ruta de salida

L] [&

Distribucién homogénea
del caudal

Distribucion representa-
tiva de polvo

En las rutas de entrada y salida no
deberian encontrarse curvaturas,
cambios en la seccion transversal,
conductos de admision y escape,
tapas, elementos incorporados

Si no estan garantizadas estas
condiciones preliminares, determine el
perfil del caudal segin DIN EN 13284-1
y elija el mejor lugar posible

Posicion de montaje de la
unidad de transmisién/
recepcion

No la monte verticalmente en
conductos horizontales u oblicuos;
angulo max. del eje de medicién
respecto a la horizontal: 45 °

Elija el mejor lugar posible

Accesibilidad, prevencion
de accidentes

Los componentes del dispositivo
deben ser accesibles de una forma
facil y segura

En caso necesario, instale plataformas

L]

Instalacion libre de
vibraciones

Aceleraciones<1g

Tome las medidas oportunas
para eliminar/reducir las vibraciones

L]

Condiciones ambientales

Valores limite seglin Datos técnicos

En caso necesario:

e planifique cubiertas de proteccion
contra la intemperie / proteccion
contra la radiacion solar

e cubra o0 aisle componentes del
dispositivo

Determinar la
alimentacién de
aire de purga

Suficiente presion previa
del aire de purga en
funcién de la presion
interna en el conducto

hasta +10 hPa unidad de control MCU
con alimentacion de aire de purga
integrada

a partir de +10 hPa hasta +30 hPa
opcion: unidad de aire de purga
externa

a partir de +30 hPa hasta +200 kPa
con aire de instrumentacion

Determine el tipo de alimentacion

Aire de admision limpio

Lo menos polvo posible, exento de
aceite, humedad, gases corrosivos

e Seleccione el mejor lugar posible
para la aspiracion

e Determine lalongitud necesaria de la
manguera del aire de purga
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DUSTHUNTER SP100 Montaje e instalacion
Tarea Requerimientos Trabajo a realizar
Diametro interior del Longitud nominal de unidad de .
conducto, espesor de la L . ) Seleccione los componentes de acuerdo
transmision/recepcion, brida con . - .
pared de conducto con con la tablas de configuracion (véase
. . tubo . ) P ) o
aislamiento Configuracion del dispositivo”,
Presién en el interior del j pagina 29); longitud nominal de la uni-
Tipo de alimentacion de aire de purga) gad de transmision/recepcion solo tan | [ |
Seleccionar los | conducto °p
- - s larga como sea necesario (no hace falta
componentes Tipo de unidad de transmision/ . s
. P realizar una medicion en el centro del
del equipo Temperatura del gas recepcion conducto)
(hasta 220 °C o hasta 400 °C) ) . - .
- En caso necesario, planifique medidas
Composicién del gas en caso de gases corrosivos, sonda de | ydicionales a tomar para montar una
Hastelloy brida con tubo (véase “Montar la brida
. . Longitudes de lineas y mangueras de | con tubo”, pagina 34
Lugares de instalacion . g y g pag )
aire de purga
Planifi | Accesibilidad sencillay segura En caso necesario, instale plataformas |:|
anificar las
. . . No hay influencia recipr Planifi ficien istancia entr
aberturas de Distancias al nivel de 0 hay ue_ cia .?C P (_>ca de _a que su_ (_:‘e te d sta_ cia _e’ tre |:|
. > L sonda de calibracion y sistema de nivel de medicion y de calibracion
calibracion medicién A
medicion (aprox. 500 mm).
Planificar la - .- - P o : "
. . Tension de servicio, Como indicado en los Datos técnicos | Planifique secciones de lineas lo |:|
alimentacion . P B C AP - .
eléctrica consumo de potencia (véase “Datos técnicos”, pagina 99) | suficientemente grandes y fusibles
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Montaje e instalacion DUSTHUNTER SP100

3.2 Montaje

El cliente realiza todos los trabajos de montaje. Estos son:

» monte las bridas con tubo,
» monte la unidad de control MCU,
» monte la opcion: unidad de aire de purga externa.

ADVERTENCIA:

A » Al realizar cualquier trabajo de montaje deben observarse las disposiciones
de seguridad pertinentes asi como las instrucciones de seguridad: véase
“Informacion importante”, pagina 7

» Observe los pesos indicados para el dispositivo al dimensionar los soportes.

> Realice los trabajos de montaje e instalacidon en maquinaria potencialmente
peligrosa (gases calientes o corrosivos, alta presion interna en el conducto)
Unicamente estando desactivada la planta.

» Tome las medidas de proteccion oportunas contra posibles peligros locales
0 eminentes de la planta.

+i Todas las medidas en el presente capitulo se indican en mm.

3.2.1 Montar la brida con tubo

Fig. 14: Montaje de la brida con tubo (representacion para la version estandar)

Marca para la posicion de Montaje en conducto de acero Montaje en chimenea de Montaje en conducto de
montaje ladrillos pared delgada

@ Chapa de nudo

@ Placa de sujecién

D (® Pared del conducto

@ Perno de sujecion para cubierta de proteccién contra la

Longitud nominal unidad de
transmisién/recepcion

435 mm, 735 mm d76 intemperie
1035 mm, 1335 mm @127 ® Brida con tubo
1 NOTA:
° Dependiendo de la temperatura del gas, la longitud del tubo debe ser apropiada

para la longitud nominal de la unidad de transmisién/recepcién prevista (véase
“Brida con tubo”, pagina 19).
> No acorte los tubos.

+ ° e Lamedida “a” debe ser tan grande que se pueda montar sin problemas una cubierta
1 de proteccién contra la intemperie, cuando ésta haga falta (aprox. 40 mm).
e Considerando la medida “a”, la medida “b” debe ser lo mas grande posible.
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DUSTHUNTER SP100 Montaje e instalacion

Trabajos a realizar

» Dimensione el lugar de instalacion y marque el lugar de montaje, teniendo en cuenta un
espacio libre suficiente para la instalacion y el montaje/desmontaje de la unidad de
transmision/recepcion.

Fig. 15: Espacio libre para la unidad de transmisién/recepcion

@ O

Long. nom. + 400 400 400

Espacio libre

@ Brida con tubo
@ Pared del conducto

» Retire el aislamiento (si hay)
» Corte las aberturas adecuadas en la pared de conducto; en las chimeneas de ladrillos y
hormig6n, perfore agujeros suficientemente grandes (diametro del tubo abridado.

] NOTA:
L > Preste atencién para que las partes cortadas no se caigan en el conducto.

» Introduzca la brida con tubo inclinada ligeramente hacia abajo (1 a 3°) en la abertura,
de modo que la marca “Top” [arriba] indique hacia arriba y un posible condensado pueda
escurrirse al conducto.

» Suelde la brida con tubo, en las chimeneas de ladrillos y hormigdn en la placa de
sujecion, en conductos con pared delgada, introduzca chapas de nudos.

» Cubra la abertura de la brida después del montaje para evitar que se escape gas.
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Montaje e instalacion DUSTHUNTER SP100

3.2.2 Montar la unidad de control MCU

Monte la unidad de control MCU en un lugar bien accesible y protegido (véase “Dimen-
siones de montaje de la MCU”, pagina 36). Tenga en cuenta lo siguiente:

e Observe el rango de temperaturas ambiente como indicado en los datos técnicos;
considere la posibilidad de existencia de calor radiante (dado el caso, apantallar).

e Proteja la unidad contra la radiacién solar directa.

e Elija un lugar de montaje casi exento de vibraciones; dado el caso, amortigle las
vibraciones.

e Planifique suficiente espacio libre para las lineas y para poder abrir la puerta.

Dimensiones de montaje

Fig. 16: Dimensiones de montaje de la MCU

c M8
17% ) A \ ,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,
N
N
N
o k=] \
1 Y
a e
8 - -t -
N
A | Espacio libre para los cables f
Y Espacio libre para abrirla puerta
- - - MCU-N:
Medida Tipo de unidad de control Unidad de control sin alimentacién de
MCU-N MCU-P aire de purga
MCU-P:
1 2
a 60 €0 Unidad de control con alimentacion de
b 320 420 aire de purga
c 210 300 (vgéa_se “Unidad de control MCU”,
d 340 440 pagina 20)
e 125 220
f > 350 >540
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Montaje e instalacion

Endress+Hauser

La unidad de control MCU-N (sin alimentacion de aire de purga integrada) puede ser
montada a una distancia de hasta 1.000 m de la unidad de transmisién/recepcioén, cuando
se utilizan lineas apropiadas (véase “Informacion general, condiciones preliminares”,
pagina 42).

Por lo tanto recomendamos, instalelos en una sala de control (sala de medidas o similares),
para que sea facil acceder a la MCU. Asi se facilita considerablemente la comunicacién con
el sistema de medicién para la configuracién de parametros o la deteccién de causas de
fallos o errores.

Si se monta el dispositivo al aire libre, el cliente debe encargarse de construir una
proteccién contra la intemperie (techo de chapa o similares).

Condiciones previas al utilizar la unidad de control MCU-P
Ademas de los requerimientos generales vale:

e Monte la unidad de control MCU-P en un lugar donde haya aire limpio. La temperatura de
aspiracion debe ser la indicada en los Datos técnicos (véase “Datos técnicos”,
pagina 99). En los casos desfavorables, tienda una manguera de aspiracion hacia un
lugar donde haya mejores condiciones.

e La manguera de aire de purga a la unidad de transmision/recepcién debe ser lo mas
corta posible.

e >Coloque la manguera de aire de purga de modo que no se pueda acumular agua.

e Sila distancia entre la unidad de transmision/recepcion y la unidad de control MCU es
superior a los 10 m recomendamos utilice la opcién: unidad de aire de purga externa.

INSTRUCCIONES DE SERVICIO 37
8030512/AE00/V3-0/2016-08



Montaje e instalacion

DUSTHUNTER SP100

3.23 Montar la opcion: unidad de aire de purga externa

Al determinar el lugar de montaje, considere lo siguiente:

» Monte la unidad de aire de purga en un lugar donde haya aire limpio. La temperatura de

aspiracion debe ser la indicada en los Datos técnicos (véase “Datos técnicos”,

pagina 99). En los casos desfavorables, tienda una manguera de aspiracion o un tubo
hacia un lugar donde haya mejores condiciones.

El lugar de montaje debe ser bien accesible y debe cumplir todas las normas de
seguridad.

En caso necesario, instale la unidad de aire de purga por debajo de la brida con tubo
para la unidad de transmision/recepcion, para poder colocar las mangueras de aire de
purga de modo descendente (evitando asi que se acumule agua).

Planifique suficiente espacio libre para el cambio del elemento de filtracion.

Al montar la unidad de aire de purga al aire libre, considere suficiente espacio para
colocar y retirar la cubierta de proteccion contra la intemperie (véase “Disposicion y
dimensiones de montaje de la unidad de aire de purga (dimensiones en mm)”,

pagina 39).
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3.24 Trabajos de montaje

» Confeccione el soporte (véase “Disposicion y dimensiones de montaje de la unidad de
aire de purga (dimensiones en mm)”, pagina 39).

» Fije la unidad de aire de purga con 4 tornillos M8.

» Compruebe, si hay un elemento de filtracién en la caja de filtro y, en caso necesario,
coléquelo.

Fig. 17: Disposicion y dimensiones de montaje de la unidad de aire de purga (dimensiones en mm)

(D\ ®
g
T

Y LSS LSS

Espacio libre para la cubierta de
proteccién contra la intemperie

D]
[]
,H:_@

@ Brida con tubo 470
@ Espacio libre para cambiar el -
elemento de filtracion (550) > 160

A
A

® Alternativa: soporte de montaje
@ Tubo de acero 50 x 5 DIN 2391
® Conducto
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3.25 Montar las cubiertas de proteccion contra la intemperie
Cubierta de proteccion contra la intemperie para el analizador

Esta cubierta de proteccion contra la intemperie protege la unidad de transmision/
recepcion (véase véase “Cubierta de proteccion contra la intemperie para la unidad de
transmision/recepcion”, pagina 107). Consta de placa base y cubierta.

Montaje:

» Coloque la placa base (2) lateralmente sobre la brida con tubo (5), asiéntela sobre los
pernos roscados (4) de la superficie del lado del conducto del platillo de brida y atornillela
(véase “Montaje de la cubierta de proteccion contra la intemperie para el analizador
(dimensiones en mm)”, pagina 40).

» Coloque la cubierta (1) desde arriba.

» Introduzca los pasadores de sujecion laterales (3) en las piezas antagonistas, gire y
déjelos engatillar.

Fig. 18: Montaje de la cubierta de proteccion contra la intemperie para el analizador (dimensiones en

mm)
A-A
A Espacio libre para
I levantar (239)
A
=)
......... of- - (_QY))
\J
(365)
3

Cubierta

Placa base

Pasadores de sujecion laterales
Perno roscado

Brida con tubo

Conducto

Cubierta de proteccion contra la intemperie para la unidad de aire de purga externa

La cubierta de proteccion contra la intemperie (véase “Cubiertas de proteccion contra la
intemperie”, pagina 107) consta de la cubierta y del kit de cierre.

Montaje:

» Monte las piezas de cierre del kit en la placa base

» Coloque la cubierta de proteccion contra la intemperie desde arriba.

» Introduzca los pasadores de sujecion lateralmente en las piezas antagonistas, gire y
déjelos engatillar.
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3.3

331

3311

3.3.1.2

33.13

33.14

Instalacion eléctrica

Seguridad eléctrica

ADVERTENCIA:
A » Al realizar cualquier trabajo de instalacion deben observarse las
disposiciones de seguridad pertinentes asi como la informacién de
seguridad en véase “Informacion importante”, pagina 7.
> Tome las medidas de proteccion oportunas contra posibles peligros locales
0 eminentes de la planta.

Seccionadores instalados conforme a lo prescrito

ADVERTENCIA:
A Peligro de la seguridad eléctrica a causa de una alimentacion eléctrica no

desconectada al realizar los trabajos de instalacién y mantenimiento.

Si no se desconecta la alimentacion de corriente al dispositivo, o bien a las

lineas a través de un seccionador/disyuntor durante la instalacion y los

trabajos de mantenimiento, esto puede causar un accidente eléctrico.

> Antes de realizar cualquier actividad en el dispositivo, aseglrese de que se
pueda desconectar la alimentacion de corriente a través de un seccionador/
disyuntor.

> Preste atencion de que el seccionador sea bien accesible.

> Sidespués de lainstalacion, el seccionador es dificilmente accesible o no es
accesible, es obligatoria la instalacion de un dispositivo de separacion.

» Una vezfinalizadas las actividades, o para fines de prueba, solamente el per-
sonal que realiza los trabajos podra activar de nuevo la alimentacién eléc-
trica, observando las disposiciones de seguridad vigentes.

Linea correctamente dimensionada

ADVERTENCIA:
A Peligro de la seguridad eléctrica a causa de una linea de alimentacion dimen-

sionada incorrectamente.

Al sustituir una linea de red desmontable pueden ocurrir accidentes eléctricos

si no se han observado las especificaciones de la linea.

» Al sustituir una linea de red desmontable, observe siempre las
especificaciones exactas que figuran en las instrucciones de servicio
(capitulo Datos técnicos).

Puesta a tierra de los dispositivos

PRECAUCION:

Dano del dispositivo si la puesta a tierra es incorrecta o si falta.

> Debe estar garantizado, que durante la instalacion y los trabajos de
mantenimiento esté establecida la puesta a tierra de proteccion de los
dispositivos o lineas en cuestion conforme a EN 61010-1.

-

Responsabilidad de la seguridad del sistema

ADVERTENCIA:
A Responsabilidad de la seguridad de un sistema.

» El instalador del sistema es responsable de la seguridad del sistema en el
cual se integrara el dispositivo.
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3.3.2 Informacion general, condiciones preliminares

Antes de empezar con los trabajos de instalacién, todos los trabajos de montaje
anteriormente descritos deben estar finalizados (cuando sean necesarios).

Si no ha sido acordado explicitamente con Endress+Hauser o el distribuidor autorizado, el
cliente debe realizar todos los trabajos de instalacion. Estos trabajos constan de la colo-
cacion y conexion de las lineas de alimentacién eléctrica y de senales, la instalacion de
interruptores y fusibles de red asi como la conexion de la alimentacion de aire de purga.

° e Planifique secciones suficientemente grandes para los cables (véase “Datos técni-
1 cos”, pagina 99).
e Los extremos de las lineas con conector para conectar la unidad de transmision/
recepcion tienen que tener suficiente longitud libre.

3.3.3 Instalar la alimentacion de aire de purga

» Coloque las mangueras de aire de purga en trayectos cortos y sin doblarlas, dado el
caso, acortelas.
» Mantenga una distancia suficiente a las paredes calientes del conducto.

3331 Unidad de control con alimentacién de aire de purga integrada (MCU-P)

Conecte la manguera de aire de purga DN25 en la salida de aire de purga DN25 (1) en el
lado inferior de la MCU-P y fijela con una cinta de sujecion. La salida de aire de purga debe
estar ajustada como indicado (si necesario, corregir). La segunda salida de aire de purga

(2) debe estar tapada con una tapa (3) (volumen de suministro).

Fig. 19: Lado inferior MCU-P

Admisi6n del aire de purga ©O) @

3.33.2 Opcion: unidad de aire de purga externa

Conectar la manguera de aire de purga

» Conecte la manguera de aire de purga DN4O en el distribuidor en “Y” de la unidad de
aire de purga y en la reduccién del aire de purga y aseglirela con una abrazadera
D32-52.

» Tape la segunda abertura en el distribuidor en “Y” con una tapa de cubrimiento.
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Fig. 20: Conexion de la opcién: unidad de aire de purga externa

L

Opcién: unidad de aire de purga externa

@ Racor del aire de purga de la unidad de ® Tapa de cubrimiento con abertura
transmisién/recepcion (parte de la reduccioén del aire de

@ Reduccién del aire de purga purga)

o ° En las unidades de transmision/recepcion DHSP-T4xx hasta 400 °C, utilice la reduccion

del aire de purga que va montada en la unidad de transmision/recepcion.

Conexion eléctrica

» Compare la tension y frecuencia de alimentacion con lo indicado en la placa de
caracteristicas que se encuentra en el motor del aire de purga.

] PRECAUCION:
° » S6lo conectar si los datos coinciden!

» Conecte la linea de alimentacion eléctrica a los bornes del motor del aire de purga (para
la asignacion de los bornes, véase el folleto adjunto al motor del aire de purga y la tapa
de la caja de bornes del motor).

Fig. 21: Conexion eléctrica de la unidad de aire de purga externa

Monitor de baja presion

V1

<
3
N
2
<
N
<
S

.0 | | I

w2 U2 Vv2

Alimentacion eléctrica
4x1,5mm2

» Conecte el conductor de puesta a tierra al borne.
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> Ajuste el guardamotor de acuerdo con los datos de conexion del ventilador (véanse los
datos técnicos de la unidad de aire de purga) a un valor de aprox. el 10% por encima de
la corriente nominal.

NOTA:

En caso de duda y versiones especiales, las instrucciones de servicio adjun-
tas al motor tienen preferencia frente a otros datos.

o -

» Controle la funcién y la direccion de giro del ventilador (la direccion del caudal de aire de
purga debe coincidir con las flechas en los orificios de admisién y salida del ventilador).
En caso de una direccion de giro incorrecta en los motores trifasicos: cambie las
conexiones dered L1y L2.

» Conecte el controlador de presion (opcional) para la monitorizacion de la alimentacion
de aire de purga.

NOTA:
4

» Utilice una alimentacién eléctrica a prueba de fallos (grupo electrégeno de
emergencia, carril con alimentacion redundante)

> Proteja con fusibles la unidad de aire de purga por separado de los demas
componentes del sistema. El tipo de fusible depende de la intensidad de
corriente nominal (véanse los datos técnicos de la unidad de aire de purga).
Proteja con fusibles cada fase por separado.
Utilice interruptores de proteccion contra un fallo de fase en un lado.

3.333 Purga con aire de instrumentacion

NOTA:

El aire de purga puesto a disposicion por el cliente debe ser exento de polvo,
aceite y condensado.

L)

» Seleccione una tobera de reduccion (volumen de suministro) adecuada para la presion
previa del aire de instrumentacion y enrésquela en el adaptador para la alimentacion del
aire de instrumentacion.

» Conecte la manguera del aire de instrumentacion en la rosca del adaptador.

+ ° A peticion hay un adaptador para la alimentacion del aire de instrumentacion con racor
1 de reduccioén para otras roscas de empalme.

Fig. 22: Conexién del adaptador para la alimentacion del aire de instrumentacion

Aire de purga requerido aprox. 6 ... 13 m3/h (depende de la presion
previa)

@
Tobera de . . . Presion previa en
. Diametro interior
reduccion bares
D3 3 mm 1..3
D2 2 mm 3..6

@ Racor del aire de purga de la unidad de transmision/recepcion
@ Tobera de reduccion
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Fig. 23: Conexién del aire de instrumentacion en la unidad de transmisién/recepcion para una
presion interna del conducto de hasta +200 kPa

—®
Aire de purga requerido aprox. 6 ... 13 m3/h 4

(depende de la presion previa) ' G1/4”

Y
A

® Conexidn del aire de instrumentacion
@ Marca para la direccion del caudal

3.334 Instalar la opcion: valvula de retencion

Fig. 24: Montaje de la valvula de retencion

® @ Unidad de transmisién,/recepcion
@ Vvalvula de retencién

(® Unidad de aire de purga externa
@ Manguera de aire de purga

—
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3.34 Conectar la unidad de control MCU

Fig. 25: Disposicion de los componentes en la MCU (sin alimentacién de aire de purga, con opciones)

@

@ Opcién: médulo de interfaz
@ Opcién: médulo de display
(® Bornes para conexién de red

@ Placa de procesador
® Opciones: médulo de E/S

3341 Trabajos a realizar

» Conectar la linea de conexion: véase “Conexion estandar”, pagina 49.

"'i Si se utiliza una linea del cliente, debe conectarse ésta en un conector hembra de 7

polos apropiado (véase “Conexion conector enchufable a la linea a cargo del
cliente”, pagina 48; n° de pedido: 7045569).

» Conecte las lineas para sefiales de estado (operacion/fallo, mantenimiento, control de
funcionamiento, peticién de mantenimiento, valor limite), salida analégica, entradas
analogicas y digitales segln fuera necesario (véase “Conexion estandar”, pagina 49,
pag. 52, fig. 30y Fig. "Asignacion de conexiones del médulo de entrada analégica”). solo
utilice lineas apantalladas con conductores de par trenzado).

1 IMPORTANTE:
®

» Solo utilice lineas apantalladas con conductores de par trenzado (p. €j.
UNITRONIC LiYCY (TP) 2 x 2 x 0,5 mm? de LAPPKabel; 1 par de
conductores para RS 485, 1 par de conductores para la alimentacion de
corriente; no apropiados para el tendido bajo tierra).

» Conecte la linea de red a los bornes L1, N, PE de la MCU (véase “Disposicion de los com-
ponentes en la MCU (sin alimentacién de aire de purga, con opciones)”, pagina 46).
» Cierre los pasacables no utilizados con tapones ciegos.

ADVERTENCIA:
A > Antes de conectar la tension de alimentacién, controle sin falta el cableado.
> Realice las modificaciones de cableado Ginicamente en estado sin tension.
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3.34.2 Conexiones de la placa de procesador MCU

Fig. 26: Conexiones de la placa de procesador MCU

ks - e ]

Endress+Hauser

®0 @0 &® WO ©

®e ©©

Tensién de alimentacion

24V DC

RS232

Conexién para la opcion
médulo de E/S

Conexion para el modulo de dis-
play

Conexion para LEDs

Conexion para la opcién
médulo de interfaz

Conector enchufable USB
Conexiones para unidades de
transmision/recepcion
Conexiones pararelés 1a 5
Conexiones para entradas
digitales 1a 4

Conexion para salida analégica
Conexiones para entradas
analdgicas 1y 2
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3.34.3 Conexion de la linea de conexion a la MCU

Fig. 27: Conexién conector enchufable a la linea a cargo del cliente

abrir A A-A

cerrar A GND ® RS485 A
cerrar —»I
Nota
Cable del cliente como indicado en pagina 42, Para abrir, enchufe el conector enchufable en el
cap.3.3.2 conector de la unidad de transmisién/recepcion.
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3.34.4

Conexion estanda

r

Fig. 28: Conexién estandar

__________

Placa de procesador de la MCU

40|48(47(46|45(44

43
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3.35 Conectar la unidad de control remoto MCU

3.35.1 Conexién a la unidad de control MCU
Conexion eléctrica véase “Conexion estandar”, pagina 49

e Conexion eléctrica de la unidad de control remoto MCU sin equipo de alimentacion
propio:
- Alimentacion de 24V: bornes 36 y 37 (0 correspondientes)
- Senales: bornes 38 y 39 (o0 correspondientes)

e Conexion eléctrica de la unidad de control remoto MCU con equipo de alimentacion
propio:
- Senales: bornes 38 y 39 (o0 correspondientes)

3.35.2 Conexion a la unidad de control remoto MCU

Version sin equipo de alimentacion

e Conecte el cable de conexion que va a la unidad de medicién y control (tetrafilar, par trenzado,
apantallado) a las conexiones de la unidad de control y del médulo en la unidad de control remoto.

Fig. 29: Conexiones en la unidad de control remoto (version con equipo de alimentacion de largo
alcance integrado)

+24V
-24V
Pantalla | RS485 A
RS485B

@

@ Cable de conexién a
la unidad de
medicion y control
MCU

: @ Cable de

A R BT AL A DR P T ]  alimentacion

Version con equipo de alimentacion de largo alcance integrado:

e Conecte el cable bifilar (par trenzado, apantallado) a las conexiones para RS485 A/By
pantalla en la unidad de control y control remoto,

e Conecte el cable de alimentacion trifilar con seccién transversal suficiente a la
alimentacion eléctrica a cargo del cliente y a los bornes correspondientes en la unidad
de control remoto.
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IMPORTANTE:

» Durante la instalacion debe ser posible desconectar la alimentacion
eléctrica conforme a EN61010-1 con un seccionador/disyuntor.

» Una vez finalizados los trabajos, o para fines de prueba, solamente el
personal que realiza los trabajos podra activar de nuevo la alimentacion,
observando las disposiciones de seguridad vigentes.

L)

Endress+Hauser INSTRUCCIONES DE SERVICIO 51
8030512/AE00/V3-0/2016-08



Montaje e instalacion

DUSTHUNTER SP100

3.3.6

52

Montar los médulos de interfaz y de E/S (opcion)

El modulo de interfaz y el portamddulos para los médulos de E/S se enchufan en el carril
DIN de la MCU (véase “Disposicion de los componentes en la MCU (sin alimentacion de aire
de purga, con opciones)”, pagina 46) y se conectan con la linea con un conector enchu-
fable a la conexion correspondiente en la placa de procesador (véase “Conexiones de la
placa de procesador MCU”, pagina 47). A continuacion se enchufan los médulos de E/S en
los portamédulos.

Los médulos de interfaz deberan conectarse con la linea de red del cliente a la red local.
Para la conexion de los médulos de E/S, utilice los bornes en el portamédulos.

Asignacion de conexiones del madulo de salida analégica (AO)

Fig. 30: Asignacion de conexiones del médulo de salida analégica

@® Portamédulos @i A02
]
]

O OF
O“:DO,‘!

- AO1

21

1]
P0G
C 1]

13

0Q

14

Asignacion de conexiones del médulo de entrada analégica (Al)

Fig. 31: Asignacion de conexiones del médulo de entrada analdgica

DOED O OF
DO:D QO

- Al

@ Portamédulos

24

C 1]

14
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4 Puesta en marcha y configuracion
4.1 Descripcion basica
41.1 Informacion general

Para poder realizar los trabajos descritos a continuacion debe estar finalizado el montaje y
la instalacion como descrito en el capitulo 3.

La puesta en marcha y configuracion de parametros constan de:

e Montaje y conexion de la unidad de transmision/recepcion,
e configuracién especifica del cliente de acuerdo con los respectivos requerimientos.

Si se desea utilizar el sistema de medicién para la medicién continua del contenido de
polvo, debe calibrarselo con una medicién de comparacion gravimétrica a fin de lograr una
medicion exacta (véase “Calibracion para la medicion de la concentracion de polvo”,
pagina 69).
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4.1.2 Instalar SOPAS

ET

Instale SOPAS ET en un laptop/ordenador.
Inicie SOPAS ET.
Siga las instrucciones de instalacion de SOPAS ET.

4121 Contrasena para los menus de SOPAS ET
Determinadas funciones de dispositivos s6lo son accesibles después de introducir una con-
trasena.
Nivel de usuario Acceso a
Visualizacion de valores de medicion y estados del sistema.
0 | Operador . ~
No se requiere contrasena.
Visualizacion, exploracion asi como parametros necesarios para la
. uesta en marcha o bien, adaptacion a las exigencias y diagnésticos
1 | Operador autorizado P . . P 8 ydiag
especificos del cliente.
Contrasena preajustada: sickoptic

413 Conexion al dispositivo a través de linea USB

Procedimiento recomendado:

1

~N O Ok WN

Conecte la linea USB a la unidad de control MCU (véase “Conexiones de la placa de pro-
cesador MCU”, pagina 47) y al laptop/ordenador.

Encienda el dispositivo.

Inicie SOPAS ET.

“Configuracion de bisqueda”

“Blsqueda a base de grupos de dispositivos”

Haga clic en la MCU deseada.

Realice los ajustes:

- Comunicacién Ethernet (siempre esta activada)

- Comunicacién USB (siempre esta activada)

- Comunicacion en serie: activar

No indique las direcciones IP.

Se muestra una lista de los puertos COM.

Indique el puerto COM del DUSTHUNTER.

Si no conoce el puerto COM: véase “Buscar el puerto DUSTHUNTER”, pagina 54

10 Introduzca un nombre para esta blsqueda.
11 “Finalizar”

4131 Buscar el puerto DUSTHUNTER

Si

no conoce su puerto COM: Podra buscar el puerto COM con el Administrador de

dispositivos de Windows (no se requieren derechos de administrador).

1 Finalice la comunicacion entre el DUSTHUNTER y su laptop/ordenador.
2 Entrada: devmgmt.msc
» Al Programs
(Tearch progroms and s S
T = —— =N
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3 Se muestra el mensaje siguiente:

Device Manager =

~  Youare logged on as a standard user. You can view device settings in
.f_lé\ Device Manager, but you must be logged on as an administrator to
make changes.

oK |

4 “Aceptar”
5 Se abre el Administrador de dispositivos.
Véase: “Ports (COM & LPT)”

=y Device Manager o8] ®
File Action View Help
&= D|EIHE
4 = DEGDDWO00485
»-{M Computer

b g Disk drives

B, Display adapters

ety DVD/CD-ROM drives

[ E‘ﬁ Human Interface Devices

= g IDE ATA/ATAPI controllers

i = Keyboards

5 - Mice and other pointing devices

» & Monitors

L .4 Network adapters

475 Ports (COM & LPT)
JF Communications Port (COML)
--"? Intel(R) Active Management Technology - SOL (COM3)

> Lo} Processors

-y Sound, video and game controllers

b 1M System devices

5§ Universal Serial Bus controllers

6 Conecte ahora la MCU con el laptop/ordenador.
Se muestra un nuevo puerto COM.
47 Ports (COM & LPT)
-1’? Communications Port (COMIL)
¢ LT Intel(R) Active Management Technology - SOL [COM3)
. 173" USB Serial Port (COM4) |
b n Processors

Solo utilice este puerto COM para la comunicacion.
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4.1.4

56

Conexion al dispositivo a través de Ethernet (opcion)

° Para establecer una conexion al sistema de medicion a través de Ethernet, (véase
+1 “Opciones para la unidad de control MCU”, pagina 109) debe estar instalado (véase
“Montar los médulos de interfaz y de E/S (opcion)”, pagina 52) y configurado (véase
“Configurar el modulo Ethernet”, pagina 74) en la MCU el médulo de interfaz Ethernet.

Procedimiento recomendado:

La MCU debe estar apagada.
Conecte la MCU con la red.
Conecte el laptop/ordenador con la misma red.
Encienda la MCU.
Inicie SOPAS ET.
“Configuracion de bisqueda”
“Blsqueda a base de grupos de dispositivos”
Haga clic en la MCU deseada
Realice los ajustes:
- Comunicacién Ethernet (siempre esta activada)
- Comunicacién USB (siempre esta activada)
- Comunicacion en serie: no haga clic
10 Introduzca las direcciones IP
Direccion IP: véase “Configurar el médulo Ethernet”, pagina 74
11 No haga clic en ningln puerto COM
12 Introduzca un nombre para esta blsqueda.
13 “Finalizar”

O© 00 NO O, WN -

INSTRUCCIONES DE SERVICIO Endress+Hauser
8030512/AE00/V3-0/2016-08



DUSTHUNTER SP100 Puesta en marcha y configuracion

4.2 Instalar la unidad de transmision/recepcion

421 Adaptar la unidad de transmision/recepcion a la direccion de flujo
Versiones para una presion interna del conducto de hasta +10 kPa

Fig. 32: Alineacion de la sonda

Conducto vertical Conducto horizontal

El gas con particulas debe
poder fluir sin obstaculos
por el volumen de medicion.

@ Direccién de flujo

Si el pedido no contiene indicacion relativa a la orientacién del conducto (horizontal o
vertical) se entrega la unidad de transmision/recepcién para el montaje en un conducto
vertical. Si en este caso desea realizar un montaje en un conducto horizontal debera seguir
los pasos siguientes:

» Suelte los tornillos moleteados (1) y retire la brida de la sonda (2) de la unidad electrénica
(3).

» Suelte los tornillos de sujecion (4), preste atencion y retire la sonda con unidad
electronica un poco de la caja (5), girela por 90 ° y vuelva a fijarla.

» Instale la brida de la sonda de modo que el racor del aire de purga (6) se encuentre abajo
en estado montado.

Fig. 33: Adaptar la unidad de transmision/recepcioén a la direccion de flujo
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Unidad de transmision/recepcion para una presion interna del conducto de hasta
+200 kPa

En esta version no se podran girar por 90 ° entre si la sonda de medicion y la unidad
electronica en el envolvente antideflagrante. Monte la unidad de transmision/recepcion
dependiendo de la direccion del caudal como indicado en véase “Alineacion de la sonda”
pagina 57.

’

4.2.2 Montar y conectar la unidad de transmision/recepcion

» En plantas con potencial de peligro (p. ej. gases/polvos téxicos, corrosivos,
explosivos, peligro para la salud, alta presion, altas temperaturas) monte la unidad
de transmisién/recepcién en el conducto Gnicamente estando desactivada la planta.

f ADVERTENCIA: Peligro por gas de escape

> Conecte la unidad de transmision/recepcion en la alimentacion de aire de purgay
controle, si la direccion del caudal es correcta y si la manguera de aire de purga tiene un
asiento fijo en el racor.

Tipo de alimentacion de |Actividad
aire de purga

Unidad de control MCU-P | Coloque la manguera de aire de purga, DN 25, en el racor de la unidad
de transmisién/recepcion y fijela con una cinta de sujecion.

Unidad de aire de purga |Coloque la manguera de aire de purga, DN 40, con la reduccién del
externa aire de purga en el racor de la unidad de transmisién/recepcion
(véase “Conexion de la opcién: unidad de aire de purga externa”,
pagina 43) y fijela con una cinta de sujecion.

Nota

En las unidades de transmision/recepcion DHSP-T4xx hasta 400 °C,
utilice la reduccion del aire de purga que va montada en la unidad de
transmisién/recepcion.

Aire de instrumentacion |Conecte la manguera del aire de instrumentacion en la rosca del
adaptador para la alimentacion del aire de instrumentacion (véase
“Conexion del adaptador para la alimentacion del aire de
instrumentacion”, pagina 44), coléquela en el racor de la unidad de
transmisiéon/recepcion y fijela con una cinta de sujecion

+ ° A velocidades del gas < 5 m/s recomendamos reduzca la cantidad del aire de purga
1 instalando un reductor de presion para obtener un valor que corresponde mas o
menos a la velocidad del gas.

» Coloque la unidad de transmision/recepcion con la orientacion correcta (véase “Ali-
neacion de la sonda”, pagina 57) en la brida con tubo (no se olvide de la junta) y fijela
con el kit de montaje. Mientras tanto preste atencion para no danar la cabeza de la
sonda.

° En caso de unidades de transmision/recepcion para una presion interna del

+1 conducto de hasta +10 kPa recomendamos coloque la tapa incluida en el volumen
de suministro sobre el orificio no utilizado. Asi se puede evitar una alineacion
incorrecta de la direccion del caudal al repetir el montaje del equipo (p. €j. al realizar
el mantenimiento).

» Conecte la linea de conexidon con la MCU al conector enchufable y atornillelo bien.
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423 Asignar la unidad de transmision/recepcion al lugar de medicion (en SOPAS ET)

Endress+Hauser

La unidad de transmisién/recepcion puede ser asignada inequivocamente al respectivo
lugar de medicién. Proceda como sigue:

» Inicie el programa SOPAS ET y conéctelo con el sistema de medicion (véase “Conexion al
dispositivo a través de linea USB”, pagina 54).

» Seleccione el archivo de dispositivo “DH SP100” y arrastrelo a la ventana “Project Tree”
[arbol del proyecto].

+i Se indica automaticamente la respectiva version del dispositivo conectado

» Introduzca la contrasefna de nivel 1
» Establezca la unidad de transmision/recepcion en el estado “Maintenance”
[mantenimiento]: haga clic en “Maintenance sensor” [sensor de mantenimiento]).

Fig. 34: Menu SOPAS ET: DH SP100/Maintenance/Maintenance [DH SP100/Mantenimiento/
Mantenimiento]

Device identification

DHT100 W Mounting location

Set on operational mode

- Maintenance Z| Maintenance sensor

» Seleccione el directorio “Configuration / Application parameters” [configuracion /
parametros de aplicacion] e introduzca los datos deseados en el campo “Device
Identification” [identificacion del dispositivo] bajo “Mounting location” [lugar de
montaje].

Fig. 35: MenUl SOPAS ET: “DH SP100/Configuration / Application parameter” [DH SP100 /
configuracion / parametros de aplicacion]

Device identification

DHSP100 w Mounting location

Calibration coefficients for calculation of concentration with scattered light

Satz0 v

o2 ocl o
J Set0 0 1 0
D Setl
J Set2

J Set3
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Determinar los coeficientes de regresion

El campo “Calibration coefficients for calculation of concentration with scattered light”
[coeficientes de calibracién para el calculo de la concentracion con luz dispersa] sirve para
seleccionar un conjunto de coeficientes con seleccion libre de los coeficientes (set 0) o pre-

ajuste fijo (sets 1 a 3).

Set Ajuste de los coeficientes de Aplicacion tipica Coeficientes de regresion
regresion cuadrad. |lineal absoluto
Set 0 libremente seleccionable Cualquiera 0 1 0
Set 1 Fijo; para tamanos Aplicacion después de 0 0,5 0
pequenos de particulas instalaciones con filtros
(promedio 2 pym) de tela
Set 2 Fijo; para tamafnos medios |Aplicacion después de 0 2 0
de particulas (promedio filtros eléctricos
5 um)
Set 3 Fijo; para tamanos grandes |Aplicacion después de 0 3 0
de particulas filtros de depuracion
(promedio 10 pm) basta (separadores de
polvo)
+i Los coeficientes de regresion de los sets 1 a 3 se refieren a las particulas con una

densidad media de 2,5 g/cm?, de estructura de grano aproximadamente esférica y
distribucién homogénea de particulas en la seccion transversal del conducto.

Seleccione el set 0 cuando haga falta calibrar el sistema de medicion (véase “Calibracion

para la medicion de la concentracion de polvo”, pagina 69).

Los sets 1 a 3 pueden utilizarse si no es importante una precision maxima.
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4.3 Configuracion estandar

431 Ajustar la MCU a la unidad de transmision/recepcion

La MCU debe estar ajustada a la unidad de transmisién/recepcion que se va a conectar. De
lo contrario se presenta un aviso de fallo. Si no es posible realizar el ajuste de fabrica (p. €j.
cuando se suministran varios dispositivos a la vez 0 cuando se cambia posteriormente la
MCU), la asignacion debe proceder después de la instalacion. Para ello hace falta realizar lo
siguiente:

» Conecte el sistema de medicion con el programa SOPAS ET.

» Introduzca la contrasena de nivel 1 (véase “Contrasena y niveles de mando”, pagina 75)

» Establezca el sistema de medicién en el modo “Maintenance” [mantenimiento]: haga
clic en “Maintenance sensor” [sensor de mantenimiento]).

Fig. 36: Menu SOPAS ET MCU /Maintenance/Maintenance [MCU/Mantenimiento/Mantenimiento]:

Device ldentification

Sebected variant v | MountingLacation

offfine Malntenance

Activate offine mantenance [+

» Cambie al directorio “Configuration / Application selection” [configuracion / ajuste de
aplicacion] (véase “Menu SOPAS ET: “MCU / Configuration / Application selection”
[MCU/Configuracion/Ajuste de aplicacion]”, pagina 61).

» En la ventana “Connected variant” [variante conectada] (campo “Application selection”
[ajuste de aplicacion]) se indica el tipo basico de la unidad de transmision/recepcion
conectada. Para asignar la MCU, haga clic en el boton “Save selection” [guardar
seleccion] .

+i La unidad de transmision/recepcion debe estar conectada con la MCU.

Fig. 37: Menu SOPAS ET: “MCU / Configuration / Application selection” [MCU/Configuracion/Ajuste
de aplicacion]

Device Identification

MCU Selected variant | DUSTHUNTER T (T50,T100,T200) Mounting Location |SICK

Application selection

Connected variant  DUSTHUNTER T (T50,T 100,T200)

Supported variants
DUSTHUNTER 5 (SB50, 58100,5F 100,5P100)
DUSTHUNTER T (T50,T100,T200)
DUSTHUNTER C (C200)
FLOWSIC100

FALOWSIC100 - 2 Path

DH_S+FL 100 Combination
DH_T-+FL 100 Combination
DH_C+FL 100 Combination
FWE200DH

Universal
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4.3.2

62

Ajustes de fabrica

Parametro

Valor

“Function check” [control de funcionamiento]

Cada 8 horas; salida de los valores de control
(90 seg. para cada valor) en la salida analégica
estandar

“Analog output

(AO)” [salida
analégica] [mA]

“Live zero” (LZ) 4
“Upper measuring range 20
value” [valor limite del rango

de medicién] (MBE)

“Current during Maintenance” | 0,5

[corriente durante
mantenimiento]

“Current by malfunction”
[corriente durante fallo]

21 (opcional 1)

“Response time” [tie

mpo de respuestal

60 seg. para todas las variables de medicion

[mg/m?]

[concentracion de polvo]

“Measured variable” [variable Salida en AO Valor con LZ Valor con MBE
de medicion}
“Dust concentration” 1 0 200

“Scattered light intensity” 2
[intensidad de la luz dispersa]

regresion] (solo para

“Regression coefficients” [coeficientes de

concentracion de particulas)

0.00/1.00/0.00

Los pasos a seguir necesarios para modificar estos ajustes estan descritos en los capitulos
siguientes. Para ello, los dispositivos deben estar conectados a SOPAS ET (véase “Conexion
al dispositivo a través de linea USB”, pagina 54), la contrasena de nivel 1 debe estar
ajustaday el estado “Mantenimiento” debe estar establecido.
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Endress+Hauser

Determinar el control de funcion

amiento

En el directorio “Adjustment / Function Check - Automatic” [ajuste / control de
funcionamiento automatico] se pueden modificar el intervalo de tiempo, la salida de
valores de control en la salida analdgica y el momento de inicio del control de
funcionamiento automatico.

+1

Valores predefinidos véase “Ajustes de fabrica”, pagina 62

Fig. 38: Menu SOPAS ET: “MCU/Adjustment/Function Check - Automatic” [MCU/ajuste/control de
funcionamiento automatico] (ejemplo)

Device Identification

Selected variant | DUSTHUNTER

w Mounting Location |SICK

Function Check

Output duration of function control value 90| s

Function check interval

Function Check Start Time

Hour Minute

Campo de entrada

Parametro

Observacion

“Output duration of
function control
value” [duracion de
salida del control
del valor de
funcionamiento]

Valor en segundos

Duracion de salida de los valores de control

“Function check
interval” [intervalo
de control de
funcionamiento]

Intervalo de tiempo
entre dos ciclos de
control

véase “Control de funcionamiento”, pagina 13

“Function Check

Hour [hora]

Start Time” [tiempo
de inicio del con-
trol de funciona-
miento]

Minute [minuto]

Especificacion del tiempo de inicio en horas y minutos

° Al determinar el valor de control (véase “Salida del control de funcionamiento en cintas

+1

graficas”, pagina 13) se emite el valor medido por dltimo.
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43.4 Configurar las salidas analégicas
Para configurar las salidas analégicas, seleccione el directorio “Configuration / 10
Configuration / Output Parameters” [configuracion / configuracion E/S / parametros de
salida].
-~ ° e Valores predefinidos véase “Ajustes de fabrica”, pagina 62
1 e Para la salida de la concentracion de polvo bajo condiciones normalizadas
(“Concentration s.c. (Ext)”) deben configurarse las entradas analégicas como
indicado en el véase “Configurar las entradas analégicas”, pagina 67.
Fig. 39: Men( SOPAS ET: “MCU/Configuration/IO Configuration/ Output Parameters”
[configuracién/configuracion E/S/parametros de salida]
Device Identification
Stlected variant R w Mounting Location | 5L
Analog Outputs - General C
Output Error curent yes v Error Current | 21ma ¥
‘Current in maintenance e, Mantenance auTent 0.5 | mA
Optional Analog Output Modules
Use first analog output module
Analog Output 1 Parameter Analog Output 1 Scaling
Value on analog output 1 Co
Live D80 ama v Range low mgjm?
Output chedkcyde results on the A0 Range high 0.00 | mgjm?
Vrite absolute value
Limiting Value Limit Switch Parameters
Limit value | Conc. a.c Hysteress type
= Limit vahse mgjm? Hysteresis mgfm?
Swaitch at t v
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Campo Parametro Observacion
“Analog “Output Error “Yes” [si] Se emite la corriente de fallo.
outputs current” p :
_General [corriente de No No se emite la corriente de fallo.
configuration” | fallo de salida]
gsr?allllgaiscas ) “Error current” |Valor < Live Zero (LZ) | Valor mA a emitir en estado “Malfunction” [fallo] (el tamano depende del
ogicas - [corriente de 6>20 mA sistema de evaluacion conectado).
configuracion fallo]
general]
“Currentin “User defined value” |Durante el “Maintenance” [mantenimiento] se emite un valor a definir
maintenance” |[valor definido por el
[corrienpe qe usuario]
mantenimiento] “Value measured Durante “Maintenance” [mantenimiento] se emite el valor medido por
last” [valor medido Gltimo
por Gltimo]
“Measured value Durante “Maintenance” [mantenimiento] se emite el valor de medicion
output” [salida actual.
delvalor medido]
“Maintenance |Si posible, valor # LZ |En estado “Maintenance” [mantenimiento] es el valor mA a emitir
current”
[corriente de
mantenimiento]
“Optional “Use first Inactivo No se admite para el DUSTHUNTER SP100 (provoca fallos, puesto que
Analog Output |Analog Output por estandar hay las salidas analégicas AO 2 y AO 3).
Modules module Activo Abre los campos para configurar los parametros de AO 2 y AO 3 (estandar
[modulos de - [utilizar el en DUSTHUNTER SP100)
salida primer modulo
analégicos de salida
opcionales] analégico]
“Analog “Value on Conc. a.c. (SL) Concentracion en estado de Se emite la variable de medicion
Output 1 analog output concentracion (basada en la intensidad | seleccionada en la salida
Parameter" 1” . de la luz dispersa) analdgica.
[asr?ahlgaica 1 gvr?;?é ?gas%|da Conc. s.c.(SL) Concentracion de particulas bajo
arér‘r%etros] g condiciones normalizadas (base
P intensidad de la luz dispersa)
SL intensidad de la luz dispersa
Live Zero “Zero point” [punto Seleccione 2 6 4 mA, para poder diferenciar con seguridad entre el valor
cero] de medicion y el dispositivo desconectado o un bucle de corriente
(0,264 mA) interrumpido.
“Output check |Inactivo Los valores de control (véase “Control de funcionamiento”, pagina 13) no
cycle results on se emiten en la salida analégica.
the AQ” [salida - - - -
en la AO de Activo Los valores de control se emiten en la salida analogica.
resultados de la
control del ciclo]
“Write absolute | Inactivo Se diferencia entre valores medidos negativos y positivos.
value” [Escribir Activo Se emite la suma del valor medido
valor absoluto] .
“Analog “Range low” Limite del rango de | Valor fisico a Live Zero
Outp_ut 1 [rango inferior] | medicion inferior
[Ss%a”l('jnag “Range high” Limite del rango de | Valor fisico a 20 mA
analégica 1 [rango superior] | medicion superior
escalada]
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Campo Parametro Observacion
“Limiting “Limit value” Conc. a.c. (SL) Concentracién en estado de Seleccién de la variable de
value” [valor |[valor limite] concentracion (basada en la intensidad | medicion, para la que se debe
limite] de la luz dispersa) vigilar un valor limite.
Conc. s.c.(SL) Concentracion de particulas bajo
condiciones normalizadas (base
intensidad de la luz dispersa)
SL intensidad de la luz dispersa
“Hysteresis “Percent” [por ciento] | Asignacion del valor introducido en el campo de tipo de histéresis como
type” [tipo de “ ” valor relativo o absoluto del valor limite determinado
histéresis] Absolute” [absoluto]
“Switch at” “Value exceeded” [por | Especificacion de la direccion de conmutacion
[conmutar a] encima de limite]
“Underflow” [por
debajo de limite]
“Limit Switch | “Limit value” Valor Si se pasa por encima/por debajo del valor introducido conmuta el relé de
Parameters” |[valor limite] valor limite.
Ejparametros “Hysteresis” Valor Define una tolerancia para reponer el relé de valor limite
e conmuta- AP
=~ [histéresis]
cion]
+ o La configuracion de parametros en los campos “Analog Output 2 (3) Parameter” [salida
1 analdgica 2 (3) parametros] y “Analog Output 2 (3) Scaling” [salida analégica 2 (3) esca-
lada] es la misma como en los campos “Analog Output 1 Paameter” [parametros salida
analdgica 1] y “Analog Output 1 Scaling” [salida analdgica 1 escaladal.
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4.3.5

Configurar las entradas analédgicas

Para configurar las entradas analdgicas, seleccione el directorio “Configuration / 10
Configuration / Input Parameters DUSTHUNTER” [configuracién / configuracion E/S /
parametros de entrada DUSTHUNTER].

Fig. 40: Menu SOPAS ET: “MCU/Configuration/IO Configuration/Input Parameters” [MCU/
configuracién/ configuracion E/S/parametros de entrada]”

Device Identification
Selectad variant w Mounting Location
Temperature Source Pressure Source Moisture Source Oxygen Source
® Constant Value ‘® Constant Value ® Constant Value ® Constant Value
Temperature source Pressure source Moisture source Cneygen vahue source
Analog Input 1 Analog Input 2 Anaiog Input 3 Anaiog input 4
Constant Temperature Constant Pressure Constant Moisture Constant Oxygen
Fooed value 0.00)[%C v Fived value 1013.25 | mbar Ficed vakuse 0.00| % Fived value 5,00 %
Campo Parametro Observacion
“Temperature | “Constant value” | Para el calculo del valor normalizado se utiliza un valor fijo.
source” [valor constante] |Este parametro abre el campo “Temperature Source - Constant value” [fuente de temperatura -
[fuente valor constante] para poder introducir el valor normalizado en °C o K.
temperatural “Analog Input 1” | Para el calculo del valor normalizado se utiliza el valor de un sensor externo conectado a la
[entrada entrada analégica 1 (volumen de suministro estandar).
analogica 1] Este parametro abre el campo “Temperature Source - Analog Input 1” [fuente de temperatura -
entrada analégica 1] para configurar los parametros de los valores limite de rango inferior y
superior y del valor para Live Zero.
“Pressure “Constant value” |Para el calculo del valor normalizado se utiliza un valor fijo.
source” [valor constante] |Este parametro abre el campo “Pressure source - Constant value” [fuente de presion - valor
[fuente de constante] para introducir el valor normalizado en mbar (=hPa).
presion] “Analog Input 2” |Para el calculo del valor normalizado se utiliza el valor de un sensor externo conectado a la
[entrada entrada analdgica 2 (volumen de suministro estandar).
analégica 2] Este parametro abre el campo “Pressure Source - Analog Input 2” [fuente de presion - entrada
analégica 2] para configurar los parametros de los valores limite de rango inferior y superior y
del valor para Live Zero.
“Moisture “Constant value” |Para el calculo del valor normalizado se utiliza un valor fijo.
source” [valor constante] |Este parametro abre el campo “Moisture Source - Constant value” [fuente de humedad - valor
[fuente de constante] para introducir el valor normalizado en %.
humedad] “Analog Input 3” | Para el calculo del valor normalizado se utiliza el valor de un sensor externo conectado a la
[entrada entrada analégica 3 (hace falta un médulo opcional).
analogica 3] Este parametro abre el campo “Moisture Source - Analog Input 3 ” [fuente de humedad -
entrada analégica 3] para configurar los parametros de los valores limite de rango inferior y
superior y del valor para Live Zero.
“Oxygen “Constant value” |Para el calculo del valor normalizado se utiliza un valor fijo.
Source” [valor constante] |Este parametro abre el campo “Oxygen Source - Constant value” [fuente de oxigeno - valor
[fuente de constante] para introducir el valor normalizado en %.
oxigeno] “Analog Input 4” |Para el calculo del valor normalizado se utiliza el valor de un sensor externo conectado a la
[entrada entrada analdgica 4 (hace falta un médulo opcional).
analégica 4] Este parametro abre el campo “Oxygen Source - Analog Input 4” [fuente de oxigeno - entrada
analdgica 4]” para configurar los parametros de los valores limite de rango inferior y superior y
del valor para Live Zero.
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4.3.6

68

Ajustar el tiempo de respuesta

Para ajustar el tiempo de respuesta hay que accederse al directorio “Configuration / Value
Damping” [configuracién / amortiguacién del valor de medicion].

Fig. 41: Menu SOPAS ET: MCU/Configuration / Value Damping [MCU/configuracién/amortiguacion

del valor de medicién]

Device Identification

MCU Selected variant | DUSTHUNT

W Mounting Location |SICK

Value Damping Time

Damping time for Sensor 1 B0 | sec

Campo Parametro

Observacion

“Damping Time |Valor en seg.
for Sensor 1”
[tiempo de
respuesta para
sensor 1]

Tiempo de respuesta de la variable de medicién seleccionada
(véase “Tiempo de respuesta”, pagina 12)
Rango de ajuste 1 ... 600 s
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4.3.7 Calibracion para la medicion de la concentracion de polvo

Para una medicion exacta de la concentracion de particulas hay que establecerse una
relacion entre la variable de medicién primaria, la intensidad de la luz dispersa y la
concentracién de particulas real dentro del conducto. Para ello se determina la
concentracion de polvo mediante una medicién de comparacion gravimétrica segin

DIN EN 13284-1y al mismo tiempo se la pone en relacién a los valores de la luz dispersa
medidos por el sistema de medicion.

NOTA:

La realizacion de una medicién de comparacion gravimétrica exige conocimientos
especiales, que no estan descritos aqui detalladamente.

@~

Pasos a seguir

» Seleccione el archivo de dispositivo “MCU”, establezca el sistema de medicion en el
estado “Maintenance” [mantenimiento]

» Introduzca la contrasena de nivel 1 (véase “Contrasefia y niveles de mando”, pagina 75)

» Seleccione el directorio “Configuration / |/0 Configuration / Output Parameters”
[configuracién / configuracion de E/S / parametros de salida] (véase “Menu SOPAS ET:
“MCU/Configuration/10 Configuration/ Output Parameters” [configuracion/configu-
racion E/S/parametros de salida]”, pagina 64) y asigne a una de las tres salidas
analégicas disponibles la variable de medicion “Scattered light intensity” [intensidad de
luz dispersal.

» Estime el rango de medicion requerido para la concentracion de particulas en estado de
operacion e introduzcalo en el campo “Analog output 1 (2/3) Scaling” [salida analdgica 1
(2/3) escaladal], que esta asignado a la salida analédgica para la salida de la intensidad
de la luz dispersa.

» Desactive el estado “Maintenance” [mantenimiento].

» Realice la medicion comparativa gravimétrica segiin DIN EN 13284-1.

» Determine los coeficientes de regresion a partir de los valores de mA de la salida
analégica para “intensidad de la luz dispersa” y las concentraciones de polvo bajo
condiciones actuales medidas gravimétricamente.

¢ =K2- 1, +KI1-1,,,+KO0 (1)
C: concentracién de polvo en mg/m?
K2, K1, KO: coeficientes de regresion de la funcion ¢ =f (Igyt)
lout: valor de salida actual en mA
B 20mA—-LZ
Iout =LZ+SL- W (2)
SL: intensidad de la luz dispersa medida
LZ: Live Zero
MBE: valor limite definido del rango de medicion

(valor introducido para 20 mA;
normalmente 2,5 x valor limite especificado)
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>

Introduzca los coeficientes de regresion

Hay dos posibilidades:

Introduccion directa de K2, K1, KO en un ordenador de valor de medicion

L)

NOTA:
En este caso ya no se pueden alterar los coeficientes de regresion ajustados en

la unidad de transmisién/recepcion y el rango de medicién ajustado en la MCU.
En la opcion: display LC (si se utiliza) se indica la concentracion de polvo en mg/
m?3 como valor no calibrado.

Utilice la funcion de regresion del sistema de medicion (no hace falta utilizar un
ordenador para el valor de medicion).Aqui debera establecerse la relacion a la
intensidad de luz dispersa. Para ello tienen que determinarse los factores de
regresion a introducir en el sistema de medicion cc2, ccly ccO de K2, K1y KO.

¢ = cc2-SL*+cel - SL+cc0 (3)

Utilizando (2) en (1) resulta como sigue:

20mA-L
+K1 -(LZ+ L. =g
s BE KO

20mA — LZ)\2

- K2-(LZ+ L.
¢ S MBE

Utilizando (3) resulta como sigue:

cc0 = K2-LZ*+K1-LZ+K0

20mA —LZ
1=(2-K2-LZ+KI1 (—)
cel = ( ) MBE
2
2 - K2, (ZOmA—LZ)
MBE

Los coeficientes de regresion determinados cc2, ccly ccO se introducen a continuacion en
el directorio “Configuration / Application parameters” [configuracién / parametros de apli-
cacién] (véase “Asignar la unidad de transmisién/recepcion al lugar de medicion (en SOPAS

ET)",

pagina 59) (establezca la unidad de transmision/recepcion en el estado

mantenimiento e introduzca la contrasena de nivel 1).

Una vez realizada la entrada, establecer otra vez la unidad de transmisioén/recepcién en el
estado “Measurement” [medicién]).

° Con este método se puede cambiar mas tarde el parametro del rango de medicién

+ .
1 seleccionado.
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4.3.8 Copia de seguridad en SOPAS ET

En SOPAS ET se pueden almacenar e imprimir todos los parametros importantes para la
captacion, tratamiento y entrada/salida de datos de medicion asi como valores de
medicion actuales. Asi se pueden introducir de nuevo y sin problemas los parametros del
dispositivo ya ajustados o se pueden registrar datos o estados del dispositivo para fines de
diagnéstico.

Hay las posibilidades siguientes:

e Guardar como proyecto
Ademas de parametros del dispositivo también se pueden guardar datos grabados.

e Guardar como archivo de dispositivo
Se pueden tratar los parametros almacenados sin que el dispositivo esté conectado, y
se los pueden transmitir mas tarde nuevamente al dispositivo.

+ od Para la descripcion, véase el ment de ayuda SOPAS ET y las instrucciones para el
a & servicio técnico de DUSTHUNTER.
e Guardar como protocolo
En el protocolo de parametros se graban los datos y parametros del dispositivo.
Para analizar la funcion del dispositivo y para localizar posibles fallos se puede generar

un protocolo de diagnéstico.

Ejemplo de un protocolo de parametros
Fig. 42: Protocolo de parametros DUSTHUNTER SP100 (ejemplo)
Dusthunter - Parameter protocol

Type of device: DH SP100
Mounting location:

Device information Factory calibration settings
Device version Gains
Firmwans varsion 10,2000
il number D000E 700 5.7000
ur 00000 31.0000
1.0 7000000
Fimmware boofoader V00.98.15
. 0.000450
Installation parameter 0.000250
Bus adress 1 0000050
Maasureman! laser femperalure mnactiv 0.000010
Calibration coefficient for calculati-
on of concentration
Coafficiont saf Paolynomial
Set0
cc2 0.0000 Cument laser
1 1.0000 w2 0.0000
ccl 0.0000 € 303000
Set 1 (fix) o] 0.0000
cc2 0.0000 Device temperature
cct 05000 [+ 74 L0000
cclr 0.0000 T T100.0000
Set 2 (fix} 0 -275.1500
cc? 0.0000 Current motor
1 20000 2
ccl 0.0000 )
Set 3 (fix) el
2 0.0000 Power supply
1 3.0000 w2
ccl 0.0000 el
el
Device parameter
Factory settings
Response ime 1.0 s
Response time 10.0 5
Endress+Hauser INSTRUCCIONES DE SERVICIO 71

8030512/AE00/V3-0/2016-08



Puesta en marcha y configuracién DUSTHUNTER SP100

4.3.9 Iniciar el modo de medicion

Una vez introducidos/modificados los parametros, establezca el sistema de medicién en el
estado “Measurement” [medicion].

Para ello, desactive el estado “Maintenance” [mantenimiento]: Desactive “Maintenance
sensor” [sensor de mantenimiento].

Fig. 43: Menu SOPAS ET: MCU /Maintenance/Maintenance[MCU/Mantenimiento/Mantenimiento]

Set on operation mode

\J Maintenance : Maintenance sensor

Ahora esta finalizada la puesta en marcha estandar.
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4.4 Configurar los médulos de interfaz

4.4.1 Informacion general

Para la seleccion y el ajuste de los modulos de interfaz opcionalmente disponibles tales
como Profibus DP, Modbus TCP y Ethernet tipo 1 hace falta seguir los pasos siguientes:

» Seleccione el archivo de dispositivo “MCU”, establezca el sistema de medicion en el
estado “Maintenance” [mantenimiento].

» Introduzca la contrasefa de nivel 1 (véase “Contrasena y niveles de mando”, pagina 75).

» Seleccione el directorio “Configuration / System Configuration” [configuracion /
configuracién del sistemal.
En el campo “Interface Module” [mdodulo de interfaz] se muestra el médulo de interfaz
instalado.

» Configure el médulo de interfaz de acuerdo con las exigencias.

Fig. 44: Menu SOPAS ET: “MCU/Configuration/System Configuration” [MCU/configuracién/
configuracion del sistema]

Device Identification

MCU Selected variant | DUSTHUNTER. 5 (SB50, SB100,5F100,5F100) w Mounting Location |SICK

Interface Module

Interface Module | Mo Module
Mo Module
Praofibus
Current Time |3500¢

RS 435

Date/Time

Adjust Date/Time

Day 1 Month 1 Year 2007

Hour 0 Minute 0 Second a

Set date [ time D Date [Timeset (O Invalid value

System Time Synchronization

Date i Time:  Thursday, October 1, 2015 9:58:24 AM CEST Synchronize

Settings for service interface

Protocol selection | Cola-5 v Modbus Address 1 Serial service port baudrate

Use RTS(CTS lines

o Para el médulo Profibus DP estéa a disposicion sobre demanda el archivo GSD y la
asignacion de valores de medicion.
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4.4.2

74

Configurar el médulo Ethernet

IMPORTANTE:

@~

Durante la comunicacion a través de Ethernet rige el riesgo de un acceso no deseado al
sistema de medicion.

» Opere el sistema de medicion solamente detras de una proteccion apropiada (p. €j.

firewall).

+ ° El médulo de interfaz Ethernet tipo 2 (véase “Opciones para la unidad de control MCU”,
1 pagina 109) no se puede configurar con el programa SOPAS ET. A tal fin se adjunta al
suministro un software especial con la descripcion correspondiente.

Ajuste estandar: 192.168.0.10
Si deseado, se ajusta una direccion IP especificada.

Para modificar los ajustes:

> Seleccione el directorio “Configuration / 10 Configuration / Interface Module”

[configuracién / configuracion de E/S, médulo de interfaz].

> Ajuste la configuracion de red deseada y en el campo “Expansion module information”
[informacion del médulo de expansién], haga clic en el botdén “Reset module”

[restablecer médulo].

Fig. 45: Menu SOPAS ET: “MCU/Configuration/IO Configuration/Interface module” [MCU/

configuracién/ configuracion E/S/maddulo de interfaz]”

Expansion module information

Module type | Mo module found W

Reset module When this button is dicked, the connection will be reseted

Ethernet Interface Configuration

IP Address 192 168
Subnet mask 255 255
Gateway 0 [u]
TCP port 2111

255
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4.5 Manejo/configuracion con la opcion: display LC

451 Informacion general acerca del uso

La visualizacion e interfaz de usuario del display LC contiene los elementos funcionales
representados en Fig. "Elementos funcionales del display LC”.

Fig. 46: Elementos funcionales del display LC

1.4 g
|
1000

@ LED de estado @ Visualizacion
@ Teclas de mando ® Barra de estado
® Funciones actuales de teclas

Funciones de teclas

La respectiva funcion depende del menu actualmente seleccionado. Sélo esta disponible la
funcién indicada por encima de una tecla.

Tecla Funcién

Diag Visualizacién de la informacién de diagnéstico (advertencias y fallos durante el inicio
a partir del mena principal, informacion de sensores durante el inicio a partir del
men( de diagnéstico)

Back Ir al menu de orden superior

Flecha 1 Desplazar hacia arriba

Flecha 4 Desplazar hacia abajo

Enter Ejecucion de la accidn seleccionada con la tecla de flecha (cambio a un submend,
confirmacién del parametro seleccionado durante la configuracién)

Start Inicia una accién

Save Guarda un parametro modificado

Meas Cambio de los valores de medicion principales a los valores de medicién de sensores
Visualizacién del ajuste de contraste (después de 2,5 seg.)

452 Contrasena y niveles de mando
Determinadas funciones de dispositivos s6lo son accesibles después de introducir una con-
trasena.
Nivel de usuario Acceso a
0 |Operador Visualizacion de valores de medicion y estados del sistema.

No se requiere contrasena.

1 | Operador autorizado Visualizacion, exploracién asi como parametros necesarios para la
puesta en marcha o bien, adaptacion a las exigencias y diagnosticos
especificos del cliente.

Contrasena preajustada: 1234
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4.5.3 Estructura de menus

Fig. 47: Estructura de mends display LC

DH SP100
Operating Mode 1/0 (MCU) Operating Mode
1 SetMaintenance 1 Operating mode 1 | 1 et Operation
- | 2 Adustment
! P71 3 110 Diagnosis j_)
4 1/0 Parameter 4
fio/mode fiol fio/mode
| 1 ] 1]
DH SP100 DH SP100
Adjustment AO Live Values I/ Parameter
1 Start Check cycle 1 AOT:7.01mA 1 AO Parameter
2 AO2:7.02mA 2 Al Parameter
3 MCU Variant 2)
DH SP100
. 1o (MCU . fiofad] Tioldiaglao fiolparam
1 o ey P B 1 Operating llode B Eﬁi [ 1 ] 1] h | 1 ] Enter| | 1 1 1|
2 DHSP100 2 Adjustment
) 3
3 1/0 Diagnosis
410 Parameter 4 [DHsPioo | P1°° DHSP100
I /0 Diagnosis ; Al Live Values
o
1 Analog output — 1 Al1:0.00mA
“ 2 Analog input 2 | 2 Ai2: 0.00mA
B 5 Dovice o .
fio/diag [ioldiag/ai
EAEENNET | (e Em
DH SP100
Device Info
1 Location
2 Dresden
L g | 3 SNOB378E51
4 Firmware:
5 10200
6 Interfacemodule
7_no module
fiofinfo
ack nter
| 1 ] 1|
DH SP100 DH SP100
ISensor1 | Operating Mode Sensor 1 , Operating Mode
1 Operating Mode ; | 1 Set 1 Operating Mode 5 B 1 Set Operation
2 Parameter 3 ' 2 Parameter M
3 Diagnosis . "7 3 Diagnosis
4 Device Info — 4 Device Wo} 1)
/Sensor/1 Isensor/1/mode /sensor/1 Isensor/1/mode
| 1 ] Enter] [ 1 1 1] | 1] ! | 1 ] 1|
DH SP100
Diagnosis Parameter
1 Contam. 18 % 1 o2
2 Span7069.52% 2 ot
3 Zeropoint 0.10 % L
P | 4 LDMon4.066V 3 od
5 LD_I26mA 3)
6 GLSL020V
7 Temp35°C8
8 U24V24.0V /sensor/1/param
/sensor/1/diag [ 1] 1]
| 1 11|
DH SP100 1): como en el estado de
Device Info operacién
1 Location 2 . P “ »” P
2 Dresden ): véase “MCU”, pagina 76
|2 stoiesrr 3): véase “Unidad de transmi-
4 Firmware:
5 010306 sién/recepcion”, pagina 79
/sensor/1/info
| 1 1 1]
454 Configuracion

Salidas/entradas analégicas

» Establezca la MCU en el modo “Maintenance” [mantenimiento] y seleccione el submend
“l/0 Parameter” [parametros de E/S].

» Seleccione el parametro a ajustar e introduzca la contrasena prefijada “1234” con las
teclas “*” (desplazandose de 0 a 9) y/o “=” (moviendo el cursor hacia la derecha).

» Ajuste el valor deseado con las teclas “*” y/o “=" y grabelo con “Save” [guardar] en el
dispositivo (confirme 2 veces).
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Fig. 48: Estructura de menus para la configuracion Entradas/salidas analdgicas y ajuste de la

variante MCU

Limit low Limit low Limit low
0000.00 mg/m* Password 0000.00 mgim*
g XXXX
fio/para/ao/1/lit fio/para/ao/1/!il fio/para/ao/1/lit
BN 3 [ W (ool 11 =
Limit high Limit high Limit high
0020.00 mg/m® Password 0050.00 mg/m?
XXXX
AO Parameter AO1 Parameter , fiolparalaol /1l fiolparalao/ /il Tiolparalaol 1/
1 AT Parameter 1 Limitlow S [ = | [ = | [ 1] -]
2 AQ2 Parameter - 2 Limit high
> P13 Lve zero 3
4 Weasured value —
Jiolparalao Tlo/paraaolt Live Zero
foocef 111 T ener 5 o
2mA
4mA
fiolpara/ao/1/lz
Maintenance
Measured value
ConesL
| conen
St
not used
Jio/para/ao/1/src
[Back ] T B = [ savel
Limit low Limit low Limit low
0000.00°C Password 050,00 °C
i XXXX —
/O Parameter 4 Al Parameter Al1 Parameter 4 fiolpara/ail1/ii Jiolpara/ai/1/il Jio/para/ai/1/1il
1 AO Parameter [ | A peremetr 1 Limitiow EE [ 1 ] = [ 1 ] = | [ 1] -]
2 Al Parameter P 2 Ai2 Parameter  — 2 Limit high
3 MCU Variant -
fio/param [iolparalao iolpara/ail1 Limit high Limit high Limit high
Back Ent Back Ent |ﬁﬂ Ent
| 1 11 ] | 111 ] [ 1 | 000000°C Password 0200.00°C
- — XXX —
fio/paraail1/li! fio/paralail1/lil [io/parafail1/!i!
[ 1] =] [ 1 ] [ 1 ]
Limit low Limit low Limit low
0000.00 mbar Password 0850.00 mbar
= XXXX
A2 Parameter , iolparalaii2/il Tiolparalai/2/il Tiolparalaii2/il
1 Limitow o [Back] T J = [Save] [Back] 1 J = JSave] [Back] 1 J = JSave]
2 limithigh H—
Maintenance e
MCU Variant
Eugg;g::: Tiolparalaii2 Limit high Limit high Limit high
Dusthunter [ 1 ]
L | Dusthunter T | 00000 mbar Password 1200.00 mbar
Dusthunter C — —
DHS_FL Combi o XXXX
Unlimited
fio/para/ail2/!i! /io/para/ai/2/!i! fio/para/ail2/!i!
CAREEIET EAEEEN ool 1
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Ajuste de la variante MCU

Para un ajuste posterior de la MCU a la unidad de transmisién/recepcion a conectar del
DUSTHUNTER SP100 (véase “Ajustar la MCU a la unidad de transmision/recepcion”,
pagina 61) debe realizarse lo siguiente:

» Establezca la MCU en el modo “Maintenance” [mantenimiento], seleccione el submen
“MCU Variant” [variante de MCU] y seleccione el tipo DUSTHUNTER S”.

» Introduzca la contrasefa predefinida y acepte el tipo con “Save” [guardar] (confirme 2
veces).

Las demas opciones no tienen importancia.
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454.2 Unidad de transmision/recepcion
Para introducir los coeficientes de regresion debe realizarse lo siguiente:

» Establezca la unidad de transmision/recepcion en el modo “Maintenance”
[mantenimiento] y seleccione el submenu “Parameter” [parametros].

» Seleccione el parametro a ajustar y introduzca la contrasefa (véase “Contrasena y
niveles de mando”, pagina 75).

» Ajuste el coeficiente calculado (véase “Calibracion para la medicion de la concentracion
de polvo”, pagina 69) con las teclas“*” y/o “~" y grabelo con “Save” [guardar] en el

dispositivo (confirme 2 veces).

Fig. 49: Entrada de los cocientes de regresion

Maintenance Maintenance

Maintenance

Parameter Parameter Parameter
000.000 Password -01.130.
XXXX »
/sensor/1/param/1 /sensor/1/param/1 /sensor/1/param/1
[ = | [ 1 | [ 1 |
Parameter Parameter Parameter Parameter
1 | |
1 cc2 —
2 Password
2 oot 2 | 001000 Fassword 000.560.
3 o0 H— ™ XXXX >
/sensor/1/param /sensor/1/param/2 [Sensor/1/param/2 [sensor/1/param/2
[Back] T § 1 JEnter] [Back] 1 J — JSave] [Back] T § — JSave]
Parameter Parameter Parameter
000.000 Password -06.780
» » XXXX »
/sensor/1/param/3 /sensor/1/param/3 /sensor/1/param/3

[Back| T | = JSavel [Back| T | = | Save] [Back| 1 | = | Save]
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4.5.5

80

Modificar los ajustes del display con SOPAS ET

Para modificar los ajustes del fabricante, conecte SOPAS ET con la “MCU” (véase
“Conexion al dispositivo a través de linea USB”, pagina 54), introduzca la contrasena de
nivel 1y seleccione el directorio “Configuration / Display Settings” [configuracién / ajustes

del display].

Fig. 50: Menu SOPAS ET: “MCU/Configuration/Display Settings” [MCU/configuracion/ajustes del

display]
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Device Identification
MCL Selected variant DUSTHUNTER W Mounting Location |SICK

Commeon Display Settings
Display language | English Display Unit System
Overview Screen Settings
Bar 1 [Sensor 1 v| Value [Valuel v| UseAOscaling [|  Rangelow -100|  Range high 1000
Bar2[MCU  v| Value[valuel | UseAOscaling [|  Rangelow -100]  Range high 1000
Bar 3 [NotUsed v| Value [Valuel v| UseAOscaling [|  Rangelow -100|  Range high 1000
Bar 4 [NotUsed v| Value [Valuel v| UseAOscaling [ |  Rangelow -100|  Range high 1000
Bar 5 [NotUsed v| Value [Valuel | UseAOscaling [|  Rangelow -100]  Range high 1000
Bar 6 [NotUsed v| Value [Valuel v| UseAOscaling [|  Rangelow -100|  Range high 1000
Bar 7 [NotUsed v| Value [Valuel | UseAOscaling []  Rangelow -100]  Range high 1000
Bar8 [NotUsed v| Value [Valuel | UseaOscaling []  Rangelow -100|  Range high 1000
Measured Value Description

Dusthunter 5 Calculated values (MCU)

Value 1 = not used Value 1 = Concentration s.c. dry O2 corr., (5L)

Value 2 = Concentration a.c. (5L) Value 2 = not used

Value 3 = not used Value 3 = not used

Value 4 = not used Value 4 = not used

Value 5 = not used Value 5 = Temperature

Value 6 = not used Value 6 = Pressure

Value 7 = Scattered Light Value 7 = Moisture

Value 8 = not used Value 8 = Oxygen
Security settings

Authorized operator 1234 Idle time 30 | Minutes
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Ventana

Campo de entrada

Significado

“Common Display
Settings” [ajustes
generales del
display]

“Display Language”
[idioma del display]

Idioma del display LC

“Display Unit
System” [sistema de
unidades en el
display]

Sistema de unidades utilizado en el display

“Overview Screen
Settings”
[informacion general
de los ajustes de
pantalla]

“Bars” [barras] 1 a 8

Numero del valor de medicion para la primera barra de
valores de medicién del grafico

“Value” [valor]

indice del valor de medicion para la respectiva barra
del gréafico

“Use AO scaling”
[utilizar escalada de
salidas analégicas]

Si esta casilla de verificacion esta marcada se escala la
barra de valores de medicién como la salida analégica
pertinente. Si esta casilla de verificacion no esta
marcada se deben definir los valores limite por
separado

“Range low” Valores para la escalada separada de la barra de
[rango inferior] valores de medicion independientemente de la salida
“Range high” analogica
[rango superior]
"Security settings” | "Authorized Introducir la contrasefa para el mend de display, nivel
[ajustes de opera_tord [operador | «“aythorized operator”
seguridad] autorizado] Preajuste: 1234

"Idle time” [tiempo
de inactividad]

Intervalo de tiempo, hasta que vuelva a desactivarse
automaticamente el nivel “Authorized operator”
[operador autorizado].

Asignacion de los valores de medicion

Valor de medicion MCU

Valor de medicion unidad de transmision/recepcion

“Value 1” [valor 1]

“not used” [sin usar]

“Value 2” [valor 2]

“Concentration a.c. (SL)” [concentracion a.c. (SL)]

“Value 3” [valor 3]

“not used” [sin usar]

“Value 4” [valor 4]

“not used” [sin usar]

“Value 5” [valor 5]

“not used” [sin usar]

“Value 6” [valor 6]

“not used” [sin usar]

“Value 77 [valor 7]

“Scattered light” [luz dispersa]

“Value 8” [valor 8]

“not used” [sin usar]

“MCU value 1” [MCU valor 1]

“Concentration s.c. dry 02 corr. (SL)” [concentracion
s.c. seco 02 corr. (SL])
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5 Mantenimiento

51 Generalidades

Los trabajos de mantenimiento a realizar se limitan a los trabajos de limpieza y el
aseguramiento del funcionamiento de la alimentacion de aire de purga.

Antes de realizar los trabajos de mantenimiento, establezca el sistema de medicion en el
modo “Maintenance” [mantenimiento] siguiendo los pasos siguientes.

» Conecte la MCU a través de la linea USB con el laptop/ordenador e inicie el programa
SOPAS ET.

» Conecte con la MCU (véase “Conexion al dispositivo a través de linea USB”, pagina 54).

» Introduzca la contrasefia de nivel 1 (véase “Contrasefa y niveles de mando”, pagina 75)

» Establezca el sistema de medicion en el estado “Maintenance” [mantenimiento]: haga
clic en “Maintenance sensor” [sensor de mantenimiento])

Fig. 51: Menu SOPAS ET: MCU /Maintenance/Maintenance[MCU/Mantenimiento/Mantenimiento]

Device Identification

Selected variant ¥ w | Mounting Location

Olfline Mamlenance

Activate offine maintenance |

ADVERTENCIA:

A Al realizar cualquier trabajo deben observarse las disposiciones de seguridad
pertinentes asi como las instrucciones de seguridad (véase “Responsabilidad del
usuario”, pagina 9).

Reanudar el modo de medicion

Una vez finalizados los trabajos, reanude el modo de medicion (desactive la casilla de
verificacion “Maintenance on/off” [activar/desactivar mantenimiento] en la ventana
“Maintenance / Operation” [mantenimiento / operacion] y haga clic en el boton “Set State”
[establecer estado]).

° e Si hay la opcion: display LC también se puede establecer el modo “Maintenance”
1 [mantenimiento] a través de las teclas del display de la MCU (véase “Estructura de
menus”, pagina 76) o conectando un interruptor de mantenimiento externo a los
bornes para Dig In2 (17, 18) en la MCU (véase “Conectar la unidad de control MCU”,
pagina 46).
Durante el mantenimiento no se ejecuta el control de funcionamiento automatico.

e En la salida analégica se emite el valor ajustado para el “Maintenance”
[mantenimiento] (véase “Configurar las salidas analégicas”, pagina 64). Esto
también vale, si hay un fallo (senalizacién en la salida de relé).

e En caso de falta de tension eléctrica se restablece el modo “Maintenance”
[mantenimiento]. Entonces, el sistema de medicion vuelve automaticamente al
modo de “Measurement” [medicion] después de conectarse otra vez la corriente
eléctrica.
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Intervalos de mantenimiento

Es de incumbencia del operador de la planta de determinar los intervalos de
mantenimiento. Los intervalos dependen de los parametros de funcionamiento tales como
contenido y estado del polvo, temperatura del gas, modo de funcionamiento de la
instalacion y condiciones ambientales.

El operador de la planta debe documentar en un manual de mantenimiento los respectivos
trabajos a realizar y su ejecucion.

Contrato de mantenimiento

Los trabajos de mantenimiento por turnos puede realizar el operador de la planta. Con
estos trabajos s6lo se puede encargar personal cualificado como descrito en el capitulo 1.
Si lo desea, también puede encargar al servicio al cliente de Endress+Hauser o uno de sus
distribuidores autorizados para que realicen los trabajos de mantenimiento. En la medida
de los posible, los especialistas realizan la reparacion en el lugar de instalacion.

Medios auxiliares requeridos

e Pincel, pano de limpieza, bastoncillos de algodén,
e agua,
e filtro de aire de recambio, prefiltro (para la aspiracion)
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52 Mantenimiento de la unidad de transmision/recepcion
1 NOTA:
° > Al realizar los trabajos de mantenimiento, preste atencion para no dafnar partes del
dispositivo.

» No interrumpa la alimentacion de aire de purga.

Se debe limpiar en intervalos constantes la unidad de transmisién/recepcion por fuera.
Posibles residuos se eliminan con agua o mecanicamente con los medios auxiliares
apropiados.

Se limpian las superficies limite opticas al reconocer residuos o cuando se alcancen los
valores limite del grado de contaminacién (30 % para advertencia, 40 % para fallo).

+ ° Si no puede eliminar la suciedad de las superficies de cristal con un pano éptico, limpie
1 las superficies de cristal con lejia de jabon y después séquelas.

Para fines de limpieza, desmonte la unidad de transmisiéon/recepcion del conducto y

vuelva a montarla después de finalizar la limpieza.

» Al realizar cualquier trabajo deben observarse las disposiciones de seguridad
pertinentes asi como las instrucciones de seguridad (véase “Responsabilidad del
usuario”, pagina 9).

» Realice el desmontaje y montaje de, o en plantas potencialmente peligrosas (alta
presion interna del conducto, gases calientes o corrosivos) nicamente estando
desactivada la planta.

> Tome las medidas de proteccion oportunas contra posibles peligros locales o
eminentes de la planta.

f ADVERTENCIA: Riesgo de gas y piezas calientes

5.2.1 Limpiar los instrumentos 6pticos de la unidad de transmision/recepcion

Unidad de transmision/recepcion con long. nom. (NL) hasta 735 mm

> Suelte los tornillos con empufiadura (1) y retire con cuidado la unidad electrénica con
sonda de la brida de sonda (2) (véase “Limpieza de las superficies limite opticas”,
pagina 85).

» Cierre la brida de la sonda con una tapa (véase “Accesorios”, pagina 108).

» Suelte los tornillos de sujecion (3) para la cubierta (4) y retirela.

» Limpie con cuidado los instrumentos Opticos utilizando unos bastoncillos de algodén, y
en caso necesario, limpie también la trampa de luz (5).

Unidad de transmision/recepcion con long. nom. (NL) > 735 mm o para una presion
interna del conducto de hasta +200 kPa

» Desmonte la unidad de transmision/recepcion del conducto.

» Cierre la brida con tubo con una brida ciega.

» Desatornille el tapdn (6) de la abertura de limpieza para la unidad dptica de transmision
(véase “Limpieza de las superficies limite Opticas”, pagina 85).

> Suelte los tornillos de sujecion (3) para la cubierta (4) y retirela.

» Limpie con cuidado los instrumentos opticos utilizando unos bastoncillos de algodon, y
en caso necesario, limpie también la trampa de luz (5).
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Fig. 52: Limpieza de las superficies limite opticas

Unidad de transmisién/recepcién con long. nom. (NL) hasta 735 mm

Unidad éptica de recepcion

Unidad de transmisién/recepcion con long. nom. (NL) > 735 mm

L | ?

- ®

@ Tornillos con empufadura ® Trampa de luz
@ Brida de la sonda ® Tornillo de cubierta
® Cubierta @ Anillo térico
@ Tornillos de sujecién Unidad 6ptica de transmision
" ° Recomendamos compruebe el anillo térico (7) si presenta desgaste y en caso necesario
1 cambielo (véase “Accesorios para la verificacion de dispositivos”, pagina 108).
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5.2.2 Comprobar el valor de contaminacion

» Inicie el control de funcionamiento. Para ello, seleccione el archivo de dispositivo “MCU”
y arrastrelo a la ventana “Project Tree” [arbol de proyecto], cambie al directorio
“Adjustment / Function Check - Manual” [ajuste / control de funcionamiento - manual] y
pulse el boton “Start Manual Function Check” [iniciar control de funcionamiento
manuall.

Fig. 53 Menu SOPAS ET: “MCU/Adjustment/Function Check - Manual” [MCU/ajuste/control de
funcionamiento - manual]

Device Identification

MCU Selected variant | DUSTHUNTER v Mounting Location |51

+ ° El control de funcionamiento también se puede iniciar a través del display LC de la
1 MCU (véase “Estructura de menus”, pagina 76).

» En laventana “Project Tree” [arbol de proyecto], seleccione el archivo de dispositivo “DH
SP100”, abra el directorio “Diagnosis / Check values” [diagnéstico / valores de control]
y controle el grado de contaminacion.

Fig. 54 Men( SOPAS ET: “DH SP100/Diagnosis/Check values” [DH SP100/diagnéstico/valores de
control]

Device identification

DH SP100 W Mounting location

Check values

Drift
Contamination 0| % 40.00| %
Zero point 0| % +0.00| %
Span 70% 70| % +0.00| %

» Transmita los valores medidos para contaminacion, punto cero y span pulsando el boton
“Refresh” [actualizar] (campo “Check values” [valores de control]) al dispositivo si se
encuentran dentro de los rangos admisibles. de lo contrario, repita la limpieza y controle
otra vez el valor de contaminacion activando otra vez el control de funcionamiento.

° e El grado de contaminacion también puede indicarse en el display LC de la MCU
+1 (iniciar el control de funcionamiento e ir al mend “SP100 / Diagnosis” [SP100 /
Diagnéstico], véase “Estructura de menus”, pagina 76).
e Si el valor de contaminacién no baja por debajo del valor para advertencia (30%)
a pesar de haber realizado varias limpiezas, probablemente hay un defecto en el
dispositivo — péngase en contacto con el Servicio al cliente de Endress+Hauser.
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» Ensamble otra vez la unidad de transmision/recepcion, retire la cubierta de la brida de
sonda (tapa) o de la brida con tubo (brida ciega) y monte la unidad de transmisién/
recepcion en el conducto.

| IMPORTANTE: Una posicion incorrecta del anillo térico (7) puede tener como

° consecuencia una alimentacion de aire de purga insuficiente y por lo tanto puede

causar danos en los componentes 6pticos.

» Al montar la unidad de transmision/recepcion preste atencion a que el anillo
torico se encuentre correctamente en la ranura y que se quede en esta posicion.

» Reanude el modo de medicion (véase “Reanudar el modo de medicion”, pagina 82).
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5.2.3 Comprobar y limpiar la valvula de retencion

> Suelte la cinta de sujecion y retire la manguera de aire de purga de la valvula de
retencion.

» Suelte la cinta de sujecion @ y el tornillo de fijacion @ en la valvula de retencién y
retirela del racor del aire de purga de la unidad de transmisién/recepcion.

> Desatornille la valvula de retencion (D.

» Controle el taqué @ si se mueve con facilidad.

» Controle la junta @ y otras piezas si presentan danos y las piezas metalicas si
presentan corrosion. Si hay piezas danadas, sustituya la valvula de retencion completa
por una nueva.

» Compruebe las superficies de junta @ y los agujeros pasantes @ si presentan
suciedad y limpielos en caso necesario.

» Ensamble otra vez la valvula de retencién @, méntela en el racor del aire de purga y
conecte la manguera de aire de purga.

Fig. 55: Valvula de retencién desmontada
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5.3 Mantenimiento de la alimentacion de aire de purga

Trabajos de mantenimiento a realizar son:

e Inspeccion de la alimentacion de aire de purga completa
e Limpieza de la caja de filtro
e Si necesario, cambio del elemento de filtracion.

Acumulacion de polvo y desgaste del elemento de filtracion dependen del grado de
contaminacién del aire ambiente aspirado. Por eso no se pueden fijar intervalos concretos
para realizar estos trabajos. Recomendamos, inspeccione la alimentacién de aire de purga
después de la puesta en marcha en intervalos mas cortos (aprox. 2 semanas) y después
optimice los intervalos de mantenimiento con un tiempo de servicio mas prolongado.

NOTA:

Un mantenimiento irregular e insuficiente de la alimentacion de aire de purga puede

provocar el fallo y por lo tanto, la destruccién de la unidad de transmision/recepcion.

» Es imprescindible garantizar la alimentacion de aire de purga, si esta instalado el
componente optico: unidad de transmisién/recepcion en el conducto.

» Al cambiar una manguera de aire de purga defectuosa, desmonte antes el
componente conectado (véase “Puesta fuera de servicio”, pagina 92).

-

Inspeccion

» Controle en intervalos regulares si el ventilador produce ruidos; ruidos més fuertes son
un indicio de un posible defecto del ventilador.

» Controle todas las mangueras si tienen asiento firme o si presentan dafos.

» Controle el elemento de filtracion si esta sucio.

» Cambie el elemento de filtracién cuando:
- es visible un fuerte ensuciamiento (depésito en la superficie del filtro)
- el volumen del aire de purga ha reducido considerablemente en relacion al

funcionamiento con un nuevo filtro.

5 o Para limpiar la caja de filtro o cambiar el inserto filtrante, no hace falta desactivar la

1 alimentacion de aire de purga, es decir, los componentes pueden quedar en el
conducto.
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53.1 Unidad de control MCU con alimentacion de aire de purga integrada

Limpiar o cambiar el inserto filtrante

> Abra la puerta de la MCU utilizando la llave pertinente.

> Suelte la cinta de sujecion (1) en la salida del filtro y retire la caja de filtro (2) del racor.
> Retire la caja de filtro.

> Gire la tapa de la caja del filtro (3) en sentido de flecha “OPEN” y saque la tapa

> Retire el inserto filtrante y cdmbielo por un inserto nuevo

> Limpie por dentro la caja de filtro y la tapa de la misma con un pafio y pincel.

1 IMPORTANTE:

» Para la limpieza con agua, sélo utilice un pafio con agua. A continuacion, seque
bien las piezas.

» Coloque un inserto filtrante nuevo.
Pieza de recambio: Elemento filtrante C1140, n° de pedido 7047560

> Ponga la tapa de la caja de filtro y girela en sentido opuesto a la flecha hasta que se
escuche el enclavamiento.

» Monte nuevamente la caja de filtro en la unidad de control.

Fig. 56: Cambio del inserto filtrante en unidad de control con alimentacion de aire de purga

I

:l
7
o
|
:

@ Cinta de sujecién
@ Caja de filtro
® Tapa de la caja de filtro
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5.3.2 Opcion: unidad de aire de purga externa
1 IMPORTANTE:
e Lo mas tardar se debe realizar el mantenimiento de la unidad de aire de purga, al

conmutarse el monitor de baja presion (7) en la salida del filtro (véase “Cambio del
inserto filtrante”, pagina 91).

Cambiar el inserto filtrante

Fig. 57: Cambio del inserto filtrante

I T St

T
e

) HIlE: ) —
7 -:- 3
—] I |~
—_— ®
@ Monitor de baja presién ® Cierre rapido
@ Caja de filtro ® Manguera de aire de purga
® Elemento filtrante @ Cinta de sujecion

@ Tapa de la caja de filtro

» Apague brevemente el ventilador.
» Limpie la caja de filtro (2) por fuera.
» Suelte la cinta de sujecion (7) y fije la manguera de aire de purga (6) en un lugar limpio.

| IMPORTANTE:

) » Deposite el extremo de la manguera de modo, que no se puedan ser aspiradas
particulas extrafas (peligro de averia del ventilador), jpero no ciérrela! Durante
este tiempo llega aire de purga no filtrada al racor del aire de purga.

» Apriete los cierres rapidos (5) y retire la tapa de la caja del filtro (4).
» Retire el elemento filtrante (3) realizando un movimiento de girar y tirar.
» Limpie por dentro la caja de filtro y la tapa de la misma con un pafio y pincel.

] IMPORTANTE:
° » Para la limpieza con agua, s6lo utilice un pafo con agua. A continuacion, seque
bien las piezas.

» Coloque el elemento filtrante nuevo realizando un movimiento de girar y tirar.
Pieza de recambio: Elemento filtrante Micro-Top C11 100, n° de pedido 5306091

» Coloque la tapa de la caja de filtro y deje enclavar los encajes a presion, observando al
mismo tiempo la orientacion respecto a la caja.

» Fije otra vez la manguera de aire de purga en la salida del filtro con una abrazadera.

» Encienda otra vez el ventilador.
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5.4 Puesta fuera de servicio

Se debe poner fuera de funcionamiento el sistema de medicion:

e inmediatamente cuando falla la alimentacion de aire de purga
e cuando se desactiva la planta durante mas tiempo (a partir de aprox. 1 semana).

NOTA:

Nunca desconecte ni interrumpa la alimentacion de aire de purga, cuando la unidad de
transmision/recepcion esté instalada en el conducto.

-

Trabajos a realizar

» Suelte la linea de conexién a la MCU.
» Desmontar la unidad de transmision/recepcion del conducto.

» Al realizar el desmontaje, tenga en cuenta las normas de seguridad
correspondientes y las instrucciones de seguridad contenidas en el capitulo 1.

» Desmonte la unidad de transmision/recepcion en maquinaria potencialmente
peligrosa (presion interna en el conducto mas alta, gases caliente o corrosivos)
solo si la planta esta desactivada.

» Tome las medidas de proteccion oportunas contra posibles peligros locales o
eminentes de la planta.

» Aquellos interruptores, que por motivos de seguridad no se deben conectar, estan
protegidos con un letrero de aviso y bloqueos de conexion.

f ADVERTENCIA: Riesgo de gas y piezas calientes

» Cierre la brida con tubo utilizando un tapdn ciego.

» Desconecte la alimentacion de aire de purga.

> Suelte las cintas de sujecion para mangueras y retire la manguera de aire de purga de
los racores; proteja los extremos de mangueras contra una penetracion de suciedad y
agua.

» Desconecte la unidad de control MCU de la tension de alimentacion.

Almacenamiento

» Deposite los componentes del dispositivo en un lugar limpio y seco.

» Proteja los conectores enchufables de las lineas de conexion con medios apropiados
contra la suciedad y humedad.

> Proteja la manguera de aire de purga para que no pueda penetrar suciedad ni humedad.
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6 Eliminacion de fallos

6.1 Generalidades

Las advertencias o los fallos del dispositivo se emiten de la manera siguiente:

e Enla MCU conmuta el respectivo relé (véase “Conexion estandar”, pagina 49).

e Eneldisplay LC de la MCU se muestra “Maintenance requ.” [mantenimiento requerido] o
bien “Failure” [fallo] en la barra de estado (véase “Informacion general”, pagina 73).
Ademas se enciende el respectivo diodo luminoso (“MAINTENANCE REQUEST” en caso
de advertencia, “FAILURE” en caso de fallo).

Una vez pulsada la tecla “Diag” se indican en el menu “Diagnosis” [diagndstico] las
posibles causas como informacion resumida, tras haber seleccionado el
correspondiente dispositivo (“MCU” o “DH SP100").

Fig. 58 Indicacion en el display LC

[Falwe |
Diagnosis /0 Diagnosis
1 10(MCy) A S P .
2 DHSP100 - 2 Warnings —2—>
[diag filolstatus : I :
E B E ET B ES Indicacion de la advertencia o del fallo actual
[Faire |
Diagnosis
1 Errors ;—b
2 Warningsn —2—>
[sensor/status
[ |

La informacion detallada acerca del estado actual del dispositivo proporciona el directorio
“Diagnosis / Error Messages / Warnings” [diagnéstico / mensajes de error / advertencias].
Para la indicacion hace falta conectar el sistema de medicion al programa SOPAS ET e
iniciar el archivo de dispositivo “DH SP100” o “MCU".

El significado de cada uno de los mensajes esta descrito mas detalladamente en un cuadro
separado, si se mueve el puntero del ratén a la respectiva indicacion. Al hacer clic en el
mensaje aparece bajo “Help” [ayuda] una descripcion breve de las causas posibles y su eli-
minacion (véase “Mensajes de advertencia y de fallo en el programa SOPAS ET”,

pagina 94).

Se emiten los mensajes de advertencia, si se alcanzan o sobrepasan los limites definidos
internamente para cada funciéon/componente del dispositivo, que pueden provocar valores
de medicion erréneos o un fallo inminente del sistema de medicion.

+ o Sin embargo, los mensajes de advertencia todavia no senalizan un funcionamiento
1 erréneo del sistema de medicién. En la salida analégica continta emitiéndose el valor
de medicion actual.

+ .—s Para una descripcion detallada de los mensajes y las posibilidades de eliminacion,
1 véase el Manual de servicio.
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6.2 Unidad de transmision/recepcion
Fallos de funcionamiento
Sintoma Posible causa Accion
e Los LEDs de la uni- |e Falta tension de alimentacion » Compruebe el conector enchufable
dad de transmision/| e La linea de conexion no esta conectada y las lineas.
recepcion no se correctamente o tiene defecto » Pongase en contacto con el
encienden e Conector enchufable tiene defecto Servicio al cliente de
e No hay haz laser Endress+Hauser.
Mensajes de advertencia y de fallo en el programa SOPAS ET
Fig. 59: Menu SOPAS ET: “DH SP100/Diagnosis/Error Messages/Warnings” [DH SP100/
diagnostico/mensajes de error/advertencias]
Device identification
DH 5P W Mounting location
Errors
Error selection :
2 EEPROM 2 CRC sum parameter J Version Parameter (3 CRC sum factory settings
2 Version Factory settings (2 Threshold value 2 Span test 2 Monitor signal
2 Contamination 2 Overflow measured value O Motor current
2 Zero point (2 Laser current to high
2 Power supply (24V) < 18V O Power supply (24V) > 30V
Warnings
Selection Warnings :
(2 Reference value ‘2 Contamination 0 Contamination invalid & Default factory parameter
(2 Laser current to high
2 Power supply (24V) tolow O Power supply (24V) to high
Al seleccionar “Actual” o “Memory” en la ventana “Error selection” [seleccion del error] o
“Warnings selection” [seleccién de la advertencia] pueden indicarse mensajes de adver-
tencia o fallo registrados en la memoria de fallos pendientes actualmente o que se han pre-
sentado con anterioridad.
e Indicacion del error o de la advertencia: con simbolo LED
e Descripcion del error o de la advertencia: en el campo de descripcion de SOPAS ET
Hay la posibilidad de eliminar en el lugar de instalacién los fallos relacionados a
continuacion.
Mensaje Significado Posible causa Accion
Contamination La intensidad de recepcion |. Residuos en las superficies |» Limpie las superficies limite Opticas (véase
[contaminacién] actual se encuentra por limite 6pticas “Mantenimiento de la unidad de transmi-
debajo del valor limite . Aire de purga no limpio sion/recepcion”, pagina 84).
admisible (véase “Datos » Compruebe el filtro de aire de purga (véase
técnicos”, pagina 99) “Mantenimiento de la alimentacion de aire
de purga”, pagina 89)
» Péngase en contacto con el Servicio al
cliente de Endress+Hauser
“Span test” [verifi- | Desviacion del valor nominal | Cambios bruscos de las » Repita el control de funcionamiento.
cacion de span], |>+2 %. condiciones de medicion » Péngase en contacto con el Servicio al
“Zero point” [punto durante la determinaciondelos| cliente de Endress+Hauser.
cero] valores de control
94 INSTRUCCIONES DE SERVICIO Endress+Hauser

8030512/AE00/V3-0/2016-08




DUSTHUNTER SP100 Eliminacién de fallos

6.3 Unidad de control MCU
6.3.1 Fallos de funcionamiento
Sintoma Posible causa Accion
No hay indicacién en | e Falta tension de alimentacion » Compruebe la alimentacion
el display LC e La linea de conexion al display no eléctrica.
esta conectada o tiene defecto » Compruebe la linea de conexion.
e Fusible defectuoso » Cambie el fusible.
> Pdngase en contacto con el
Servicio al cliente de
Endress+Hauser.
6.3.2 Mensajes de advertencia y de fallo en el programa SOPAS ET

Fig. 60: Menu SOPAS ET: “MCU/Diagnosis/Error Messages/Warnings” [MCU/diagndéstico/mensajes
de error/advertencias]

Device Identification

MCU Selected variant | DUSTHUNTER

0o) v Mounting Location |SICK

System Status MCU

2 Operation 2 Malfunction O Maintenance Request 2 Maintenance J Function Check

Configuration Errors

AQ configuration Al configuration DI configuration

Sensor configuration Interface Module MMC/SD card Appucation selection

“Limit and status” not possibls Pressure ransmitter type not supported Error current and LZ overlaps Option emergency air not possibls
Errors
& EEPROM 2 IjOrange error 2 12C module
(3 Firmware CRC O AINAMUR O Power supply 5V

2 Power supply 12V 2 Power supply(24V) <21V D Power supply(24V) =30V

O Transducer temperature too high - emergency air activated D Key module not available 2 Key module too old

Warnings

Endress+Hauser

(2 Factory settings

2 Interfacemodule Inactive

O Power supply(24V) <22v

3 No sensor found

Q9 RTC

QO Power supply(24V) >29v

J Testmode enabled

O I2C module

QO Flash memory

e Indicacion del error o de la advertencia: con simbolo LED

e Descripcion del error o de la advertencia: en el campo de descripcion de SOPAS ET
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926

Hay la posibilidad de eliminar en el lugar de instalacién los fallos relacionados a

continuacion.

Mensaje

Significado

Posible causa

Accion

“AO configuration”
[configuracién de
salidas analégicas]

No coincide el nimero de salidas
analégicas disponibles y
configuradas.

Los parametros de
salidas analégicas no
estan configurados
Error de conexion

>

Compruebe la configuracion de
parametros (véase “Configurar
las salidas analégicas”,

pagina 64).

Fallo del médulo » PoOngase en contacto con el
Servicio al cliente de
Endress+Hauser.
“Al configuration” No coincide el nimero de entradas| e Los parametros de » Compruebe la configuracion de
[configuracion de analbgicas disponibles y entradas analégicas no parametros (véase “Configurar
entradas analogicas] | configuradas. estan configurados las entradas analbgicas”,
Error de conexion pagina 67).
Fallo del médulo » Pdngase en contacto con el
Servicio al cliente de
Endress+Hauser.
“Interface module” | No hay comunicacion a través del | e Los parametros del » Compruebe la configuracion de
[modulo interfaz] modulo interfaz médulo no estan pardmetros (véase “Configurar
configurados el médulo Ethernet”,
e Error de conexion pagina 74).
e Fallo del médulo » Pdngase en contacto con el
Servicio al cliente de
Endress+Hauser.
“No sensor found” La unidad de transmision/ e Problemas de » Compruebe los ajustes del
[no encontrado recepcion no ha sido detectada comunicacion en la sistema.
sensor] linea RS485 » Compruebe la linea de
e Problemasdetensionde conexion.
alimentacion » Compruebe la alimentacion
eléctrica.
» Pongase en contacto con el
Servicio al cliente de
Endress+Hauser.
“Variantconfiguration| El ajuste de la MCU no coincide | Ha sido cambiado el tipo de | » Corrija el ajuste de aplicacion
error” [Error de con el sensor conectado sensor (véase “Ajustar laMCU a la
Sgpigﬁgég]c'on de unidad E}Ie transmision/
recepcion”, pagina 61).
“Testmode enabled” |La MCU se encuentra en el modo >

[modo de prueba
habilitado]

de prueba.

Desactive el estado “System
test” [prueba del sistemal]
(directorio “Maintenance”
[mantenimiento])
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6.3.3 Cambiar el fusible

» Desconecte la tension de la unidad de control MCU.

» Abra la puerta de la MCU, retire el portafusibles (1) y abralo.

» Retire el fusible defectuoso (2) y coloque uno nuevo (véase “Otros”, pagina 109).
» Cierre el portafusibles y enchdfelo.

» Cierre la puerta y conecte otra vez la tension de alimentacion.

Fig. 61: Cambiar el fusible

@ Portafusibles
@ Fusible
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7

7.1

98

Especificaciones

Conformidades

La ejecucion técnica del dispositivo cumple las directivas siguientes de la CE y las normas
EN:

e Directiva CE: directiva de baja tension
e Directiva CE: CEM (compatibilidad electromagnética)

Normas EN aplicadas:

e EN61010-1, Normas de seguridad para dispositivos eléctricos de medida, control y uso
en laboratorio

e EN 61326, Equipos eléctricos de medida, control y uso en laboratorio; requisitos de
compatibilidad electromagnética

e EN 14181, Emisiones de fuentes estacionarias. Aseguramiento de la calidad de los
sistemas automaticos de medida

Proteccion eléctrica

e Aislamiento: clase de protecciéon 1 conforme a la norma EN 61010-1.

e Coordinacion de aislamiento: Categoria de medicién Il conforme a la norma EN61010-1.

e Contaminacion: El dispositivo opera con seguridad en un entorno hasta un grado de con-
taminacion 2 conforme a la norma EN 61010-1 (contaminacién usual, no conductiva y
conductibilidad temporal a causa de una condensacion de humedad casual).

e Energia eléctrica: La red de cables para la alimentacion de tension de red del sistema
debe estar instalada y protegida de modo que cumpla con las normativas pertinentes.

Conformidades

DUSTHUNTER SP100 tiene adecuacion verificada conforme a la norma EN 15267 y puede
ser utilizado para la monitorizacion continua de emisiones en plantas sujetas a
autorizacion conforme a las directivas de la UE.
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Especificaciones

7.2

Datos técnicos

Parametros de medicion

Variable de medicion

Intensidad de la luz dispersa

después de la medicion comparativa gravimétrica, salida de la concentracion de particulas en mg/
3

m

Rango de medicion (a ajustar Rango minimo: 0..5mg/mé valores mas altos sobre
libremente) Rango maximo: 200 mg/m? demanda
Valores limite para la HCI: 10 mg/Nm?
composicion corrosiva del gas | SOo: 800 mg/Nm?®
S03: 300 mg/Nm?®
NOx: 1000 mg/Nm?
HF: 10 mg/Nm?
Inseguridad de medicion 1) +2 % del valor limite del rango de medicion
Tiempo de respuesta 1 ... 600 s; libremente seleccionable
Condiciones de medicion
Temperatura del gas (por encima | Version estandar DHSP-T2xxxNNXX: -40...220 °C
del punto de rocio) Version para una presion interna del conducto de hasta +200 kPa: -40...250 °C
Version de alta temperatura DHSP-T4xxxNXX: -40...400 °C

Presion en el interior del
conducto

Unidad de control MCU-P

Opcién: unidad de aire de purga
externa

-50 hPa ... +10 hPa
-50 hPa ... +30 hPa

Unidad de transmision/recepcion
DHSP-T2xxxNNXX
y DHSP-T4xxxNNXX

con aire de instrumentacion -50 hPa ... +10 kPa

DHSP-TAVLINNXX 2 bar instalada por el cliente -80 kPa ... +200 kPa

Diametro interior del conducto | > 250 mm
Temperatura ambiente -40 ... +60 °C Unidad de transmision/recepcion, unidad de control MCU-N
-40 ... +45 °C Unidad de control MCU-P, temperatura de aspiracion para el

aire de purga

Control de funcionamiento

Autoprueba automatica

Linealidad, deriva, envejecimiento, contaminacion
Valores limite del grado de contaminacion: a partir de los 30 % advertencia; a partir de los 40 %
fallo

Prueba manual de linealidad

Mediante filtro de referencia

Senales de salida

“Analog outputs

3 salidas 0/2/4 ... 22 mA, carga max. 750 W; resolucion 10 bits; aisladas eléctricamente

Salidas de relé

5 salidas sin potencial (contactos inversores) para las senales de estado; capacidad de corriente
48V, 1A

Senales de entrada

Entradas anal6gicas

2 entradas O ... 20 mA (estandar, sin aislamiento eléctrico); resolucion 10 bits;
2 entradas analdgicas adicionales al utilizar un médulo de entrada analégica (opcion, véase
“Unidad de control MCU”, pagina 20)

Entrada digital

4 entradas para conexion de contactos sin potencial (p. €j. para el interruptor de mantenimiento
externo, activacion del control de funcionamiento)

Interfaces de comunicacion

USB 1.1, RS 232 (en bornes)

Para la consulta de valores de medicién, configuracién y actualizacion del software a través de
ordenador/laptop utilizando el programa de operacion

RS485

Para la conexion de la unidad de transmision/recepcion

Opcién: médulo de interfaz

Para la comunicacion con el sistema central, opcionalmente para Profibus DP, Ethernet

Alimentacion eléctrica

Unidad de control MCU

Alimentacion eléctrica:
Consumo de potencia:

90...250 VAC, 47...63 Hz; opc. 24V DC £ 2V
max. 15 W sin alimentacion de aire de purga
max. 70 W con alimentacion de aire de purga

Unidad de transmisién/recepcion

24V de la unidad de control MCU
max. 4 W

Alimentacion eléctrica:
Consumo de potencia:

Opcién: unidad de aire de purga
externa
(con ventilador 2BH13)

Alimentacion eléctrica (3 ph): 200 ... 240 V/345...415V a 50 Hz;
220...275V/380...480 V a 60 Hz
2,6 A/Y15A

0,37 kW a 50 Hz; 0,45 kW a 60 Hz

Corriente nominal:
Potencia del motor:

Linea de conexion MCU

Lineas apantalladas con conductores de par trenzado (p. €j. UNITRONIC LiYCY (TP) 2 x 2 x 0,5 mm?
de LAPPKabel; 1 par de conductores para RS 485, 1 par de conductores para la alimentacion de
corriente; no apropiados para el tendido bajo tierra).

1) En el rango de temperatura - 20 °C ... +50 °C
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Especificaciones DUSTHUNTER SP100
Pesos
Unidad de transmision/recepcion| DHSP-Txx IXNNXX 6,5 kg
DHSP-Txx2xNNXX 7,8 kg
DHSP-Txx3xNNXX 9,5 kg
DHSP-Txx4xNNXX 11,0 kg
DHSP-Txx5xNNXX 13,0 kg
DHSP-Txx6XNNXX 16,0 kg
DHSP-Txx7xNNXX 18,0 kg
DHSP-T4V11NNXX 2 bar 7,5 kg
Unidad de control MCU MCU-P 13,5 kg
MCU-N 3,7 kg
Opcion: unidad de aire de purga | 14 kg
externa
Otros
Clase de proteccion Unidad de transmision/recepcion, unidad de control MCU IP 66
Opcién: unidad de aire de purga externa IP 54
Longitud de la linea de conexion |5 m, 10 m Otras longitudes sobre demanda
Longitud de la manguera de aire |5 m, 10 m Otras longitudes sobre demanda
de purga (DN25)
Laser Clase de proteccion 2; potencia < 1 mW; longitud de onda entre 640 nm y 660 nm
Caudal del aire de purga max. 20 m3/h Unidad de control MCU-P
méax. 63 m/h Opcion: unidad de aire de purga externa (tipo 2BH1300)

100
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7.3 Dimensiones, niimeros de pedido

Todas las dimensiones estan indicadas en mm.

731 Unidad de transmision/recepcion

Fig. 62: Unidad de transmision/recepcion con long. nom. (NL) hasta 735 mm
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Denominacion N° de ref.
Unidad de transmisién/recepcion DHSP-T2V11INNXX 1043883
Unidad de transmision/recepcion DHSP-T2V21NNXX 1043884
Unidad de transmision/recepcion DHSP-T4V11NNXX 1043885
Unidad de transmisién/recepcion DHSP-T4V21NNXX 1043886
Unidad de transmisién/recepcion DHSP-T2H11NNXX 1043891
Unidad de transmisién/recepcion DHSP-T2H21NNXX 1043892
Unidad de transmision/recepcion DHSP-T4AH11NNXX 1043893
Unidad de transmisién/recepcion DHSP-T4AH21NNXX 1043894
Unidad de transmisién/recepcion DHSP-T2C11NNXX 1063885
Unidad de transmision/recepcion DHSP-T2C21NNXX 1063886

Fig. 63: Unidad de transmision/recepcion para presion interna del conducto hasta +200 kPa
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Denominacion N° de ref.
Unidad de transmisién/recepcion DHSP-TAV11NNXX 2 bar 1057191
Unidad de transmisién/recepciéon DHSP-T4H21NNXX 2 bar 1067618
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Fig. 64 Unidad de transmisién/recepcion con long. nom. (NL) > 735 mm
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Denominacién N° de ref.
Unidad de transmisién/recepcion DHSP-T2V32NNXX 1043887
Unidad de transmision/recepcion DHSP-T2V4A2NNXX 1043888
Unidad de transmision/recepcion DHSP-T2V52NNXX 1050567
Unidad de transmisién/recepcion DHSP-T2V62NNXX 1053274
Unidad de transmisién/recepcion DHSP-T2VX2NNXX 1061685
Unidad de transmisiéon/recepcion DHSP-T4V32NNXX 1043889
Unidad de transmision/recepcion DHSP-T4V4A2NNXX 1043890
Unidad de transmisién/recepcion DHSP-T4V62NNXX 1051652
Unidad de transmisién/recepcion DHSP-T2H32NNXX 1043895
Unidad de transmision/recepcion DHSP-T2H42NNXX 1043896
Unidad de transmision/recepcion DHSP-TAH32NNXX 1043897
Unidad de transmisién/recepcion DHSP-T4AH42NNXX 1043898
Unidad de transmisiéon/recepcion DHSP-TAH52NNXX 1050524
Unidad de transmision/recepcion DHSP-TAHG62NNXX 1051565
Unidad de transmision/recepcion DHSP-T2S73NNXX 1051862
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7.3.2 Brida con tubo
Fig. 65: Brida con tubo (version estandar)
45° 45°
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\\ v Medida Brida con tubo
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D3 D1 @76 @127
D2 @100 @150
D3 @130 7190
L 130, 240, 500 800, 1100
G M10 M12
Denominacion N° de ref. Aplicacion para
Tipo de brida k100
Brida con tubo, Di = 70,2, longitud 130 mm, acero St37 2017845 DHSP-Txx1,
Brida con tubo, Di = 70,2, longitud 240 mm, acero St37 2017847 DHSP-Txx2
Brida con tubo, Di = 70,2, longitud 500 mm, acero St37 2017849 DHSP-Txx2
Brida con tubo, Di = 70,2, longitud 130 mm, 1.4571 2017846 DHSP-Txx1,
Brida con tubo, Di = 70,2, longitud 240 mm, 1.4571 2017848 |PHSPT2
Brida con tubo, Di = 70,2, longitud 500 mm, 1.4571 2017850 DHSP-Txx2
Tipo de brida k150
Brida con tubo, DN125, NL 800 mm, acero St37 7047580 DHSP-Txx3, DHSPxx4
Brida con tubo, DN125, NL 1100 mm, acero St37 7047581 DHSPxx4

Fig. 66: Brida con tubo para una presion interna del conducto > +50 hPa
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Denominacion N° de ref.
Brida con tubo, Di = 70,2, longitud 240 mm, VA 2063087
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Especificaciones DUSTHUNTER SP100

7.3.3 Unidad de control MCU

Unidad de control MCU-N y unidad de control remoto MCU sin alimentacion de aire de
purga integrada

Fig. 67: Unidad de control MCU-N
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Denominacion N° de ref.
Unidad de control MCU-NWODNO2100ONNNE en caja mural (naranja), 1045001
tensién de alimentacién 90 ... 250 V AC, sin unidad de aire de purga, con display
Unidad de control MCU-N20DNO1000NNNE en caja mural (naranja), 1045003
tension de alimentacion 24 V DC, sin unidad de aire de purga, con display
Unidad de control remoto MCU sin equipo de alimentacion 2075567
Unidad de control remoto MCU con equipo de alimentacion 2075568
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Unidad de control MCU-P con alimentacién integrada del aire de purga

Fig. 68: Unidad de control MCU-P
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Denominacion Ne° de ref.
Unidad de control MCU-PWODNO1000NNNE en caja mural (naranja), 1045002
tension de alimentacion 90 ... 250 V AC, con unidad de aire de purga, con
display
Unidad de control MCU-P20DNO100OONNNE en caja mural (naranja), 1045004
tension de alimentacién 24 V DC, con unidad de aire de purga, con display
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7.3.4 Opcioén: unidad de aire de purga externa

Fig. 69: Opcion: unidad de aire de purga externa

@14

550
470

40

40 _p

Denominacion N° de ref.
Unidad de aire de purga con ventilador 2BH13 y manguera de aire de 1012424
purga, longitud 5 m
Unidad de aire de purga con ventilador 2BH13 y manguera de aire de 1012409
purga, longitud 10 m
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7.3.5 Cubiertas de proteccion contra la intemperie

Cubierta de proteccion contra la intemperie para la unidad de aire de purga externa

Fig. 70: Cubierta de proteccién contra la intemperie para la unidad de aire de purga externa
245

550

350

N° de ref.
5306108

Denominacion
Cubierta de proteccion contra la intemperie para la unidad de aire de

purga

Cubierta de proteccion contra la intemperie para la unidad de transmision/recepcion

Fig. 71: Cubierta de proteccion contra la intemperie para la unidad de transmisién/recepcion
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Denominacion N° de ref.
Cubierta de proteccion contra la intemperie para la unidad de transmision/ 2702407
recepcion con NL hasta 735 mm
Cubierta de proteccion contra la intemperie para la unidad de transmision/ 7047582
recepcion con NL > 735 mm
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DUSTHUNTER SP100

7.4 Accesorios
7.4.1 Linea unidad de transmisién/recepcion - MCU
Denominacion N° de ref.
Linea de conexion longitud 5 m 7042017
Linea de conexion longitud 10 m 7042018
7.4.2 Alimentacion de aire de purga
Denominacion N° de ref.
Manguera de aire de purga DN 25, longitud 5 m 2046091
Manguera de aire de purga DN 25, longitud 10 m 7047536
Reduccién del aire de purga 7047538
Adaptador de aire de purga para el aire de instrumentacién 7047539
Valvula de retencion DN25 2042278
Valvula de retencion G1/4” 0,1 bar 5320060
(para unidad de transmision/recepcion DHSP-T4AV11NNXX 2 bar)
Abrazadera D20-32 7045039
Abrazadera D32-52 5300809
7.4.3 Piezas de montaje
Denominacion N° de ref.
kit de montaje, brida 2018184
(para unidades de transmision/recepcion con NL 435 mm y 735 mm)
Kit de montaje (para unidades de transmision/recepcion con NL 2048677
> 735 mm)
7.4.4 Accesorios para la verificacion de dispositivos
Denominacién N° de ref.
Kit de control DHSP 2049045
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7.4.5

Opciones para la unidad de control MCU

Denominacién N° de ref.

Médulo entrada analégica, 2 canales, 100 W, 0/4...22 mA, aislado 2034656

eléctricamente

Portamédulos 6033578

Médulo de interfaz Profibus DP VO 2048920

Médulo de interfaz Ethernet tipo 1 2055719

Médulo de interfaz Ethernet tipo 2 2069666

Médulo Modbus TCP 2059546
7.4.6 Otros

Denominacion N° de ref.

Tapa 2052377

Juego de fusibles T 2 A (para MCU con alimentacion de tension de red) 2054541

Juego de fusibles T 4 A (para MCU con alimentacion de 24 V) 2056334
7.5 Piezas consumibles para una operacion de 2 anos
7.5.1 Unidad de transmision/recepcion

Denominacion Cantidad N° de ref.

Junta de brida k100 2 7047036

Junta de brida k150 2 7047937

Anillo térico 57x5 1 5321973

Anillo térico 57x4,5 (para unidades de transmision/ 1 5328042

recepcion DHSP-T2C11NNXX y DHSP-

T2C21NNXX)

Tela para instrumentos 6pticos 4 4003353
7.5.2 MCU con alimentacion integrada del aire de purga

Denominacion Cantidad N° de ref.

Inserto filtrante C1140 4 7047560
7.5.3 Opcion: unidad de aire de purga externa

Denominacion Cantidad N° de ref.

Elemento de filtracién Micro-Top C11 100 4 5306091
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