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Uber dieses Dokument Micropilot NMR81

1 Uber dieses Dokument
1.1 Dokumentfunktion

Diese Anleitung liefert alle Informationen, die in den verschiedenen Phasen des Lebens-
zyklus des Gerats benétigt werden: Von der Produktidentifizierung, Warenannahme und
Lagerung iiber Montage, Anschluss, Bedienungsgrundlagen und Inbetriebnahme bis hin
zur Stérungsbeseitigung, Wartung und Entsorgung.

1.2 Darstellungskonventionen

1.2.1  Warnhinweissymbole

Symbol Bedeutung

GEFAHR!
A\ GEFAHR Dieser Hinweis macht auf eine gefahrliche Situation aufmerksam, die, wenn sie nicht
vermieden wird, zu Tod oder schwerer Kérperverletzung fithren wird.

WARNUNG!
A WARNUNG | Dieser Hinweis macht auf eine gefahrliche Situation aufmerksam, die, wenn sie nicht
vermieden wird, zu Tod oder schwerer Kérperverletzung fithren kann.

VORSICHT!
A\ VORSICHT Dieser Hinweis macht auf eine gefahrliche Situation aufmerksam, die, wenn sie nicht
vermieden wird, zu leichter oder mittelschwerer Kérperverletzung fithren kann.

HINWEIS!
HINWEIS Dieser Hinweis enthélt Informationen zu Vorgehensweisen und weiterfiihrenden
Sachverhalten, die keine Kérperverletzung nach sich ziehen.

1.2.2  Elektrische Symbole

Symbol Bedeutung

- Gleichstrom

Wechselstrom

Gleich- und Wechselstrom

Erdanschluss
Eine geerdete Klemme, die vom Gesichtspunkt des Benutzers tiber ein Erdungssystem
geerdet ist.

-1 e e

Schutzleiteranschluss
Eine Klemme, die geerdet werden muss, bevor andere Anschliisse hergestellt werden
dirfen.

Aquipotenzialanschluss

Ein Anschluss, der mit dem Erdungssystem der Anlage verbunden werden muss: Dies
kann z.B. eine Potenzialausgleichsleitung oder ein sternférmiges Erdungssystem sein,
je nach nationaler bzw. Firmenpraxis.

<| ®
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1.2.3  Werkzeugsymbole

Symbol | Bedeutung

0 @ Torxschraubendreher

A0013442

0 % Schlitzschraubendreher

A0011220

c} % Kreuzschlitzschraubendreher

A0011219

O é Innensechskantschliissel

A0011221

@ Gabelschliissel

A0011222

1.2.4  Symbole fiir Informationstypen

Symbol

Bedeutung

Erlaubt
Ablaufe, Prozesse oder Handlungen, die erlaubt sind.

Zu bevorzugen

Abléufe, Prozesse oder Handlungen, die zu bevorzugen sind.

Verboten
Abléufe, Prozesse oder Handlungen, die verboten sind.

Tipp
Kennzeichnet zuséatzliche Informationen.

Verweis auf Dokumentation

Verweis auf Seite

Verweis auf Abbildung

vE D E @ e

Zu beachtender Hinweis oder einzelner Handlungsschritt

=
[
w

Handlungsschritte

Ergebnis eines Handlungsschritts

Hilfe im Problemfall

)| [ ¥

©

Sichtkontrolle

1.2.5 Symbole in Grafiken

Symbol Bedeutung
1,2,3.. Positionsnummern
1,2,3.. Handlungsschritte
A B,C,... Ansichten

A-A,B-B, C-C, ... Schnitte
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Symbol

Bedeutung

A

Explosionsgeféhrdeter Bereich
Kennzeichnet den explosionsgefahrdeten Bereich.

K

Sicherer Bereich (nicht explosionsgefdhrdeter Bereich)
Kennzeichnet den nicht explosionsgeféhrdeten Bereich.

1.2.6  Symbole am Geréat

Symbol Bedeutung
A Sicherheitshinweis
Beachten Sie die Sicherheitshinweise in der zugehérigen Betriebsanleitung.
& Temperaturbesténdigkeit der Anschlusskabel

Gibt den Mindestwert fiir die Temperaturbestandigkeit der Anschlusskabel an.

Endress+Hauser
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1.3 Dokumentation

ﬂ Eine Ubersicht zum Umfang der zugehérigen Technischen Dokumentation bieten:
= Der W@M Device Viewer : Seriennummer vom Typenschild eingeben
(www.endress.com/deviceviewer)
= Die Endress+Hauser Operations App: Seriennummer vom Typenschild eingeben oder
den 2-D-Matrixcode (QR-Code) auf dem Typenschild scannen.

1.3.1  Technische Information (TI)

Die Technische Information enthélt alle technischen Daten des Gerates und vermittelt
Ihnen einen Uberblick tiber Zubehérteile und andere Produkte, die fiir dieses Gerat bestellt
werden kénnen.

Gerat Technische Information

Micropilot NMR81 TI01252G

1.3.2  Kurzanleitung (KA)

Die Anleitung liefert alle wesentlichen Informationen von der Warenannahme bis zur
Erstinbetriebnahme.

Gerét Kurzanleitung

Micropilot NMR81 KA01194G

1.3.3  Betriebsanleitung (BA)

Die Betriebsanleitung enthélt alle Informationen, die in den verschiedenen Phasen des
Geratelebenszyklus benotigt werden: von der Produktkennzeichnung, Warenannahme und
Lagerung iiber Montage, Anschluss, Bedienung und Inbetriebnahme bis hin zu Stérungs-
behebung, Instandhaltung und Entsorgung.

Auflerdem enthalt sie eine detaillierte Erlduterung der einzelnen Parameter im Bedien-
menii (hiervon ausgenommen ist das Menti Experte). Die Beschreibung richtet sich an
Personen, die tiber den gesamten Lebenszyklus mit dem Gerét arbeiten und dabei spezifi-
sche Konfigurationen durchfiihren.

Gerét Betriebsanleitung

Micropilot NMR81 BA01450G

1.3.4  Beschreibung Gerdteparameter (GP)

Die 'Beschreibung Gerdteparameter” bietet eine detaillierte Erlduterung der einzelnen
Parameter im zweiten Teil des Bedienmeniis: dem Meni Experte. Sie enthélt alle Gerate-
parameter und erméglicht iiber einen spezifischen Code den direkten Zugriff auf die Para-
meter. Die Beschreibung richtet sich an Personen, die iiber den gesamten Lebenszyklus mit
dem Gerét arbeiten und dabei spezifische Konfigurationen durchfithren.

Gerat Beschreibung Gerateparameter

Micropilot NMR81 GP01068G



http://www.endress.com/deviceviewer

Uber dieses Dokument Micropilot NMR81

1.3.5 Sicherheitshinweise (XA)

Bestellmerkmal 010 "Zulassung" Bedeutung XA

BE ATEX I 1/2G Ex ia/db IIC T4 Ga/Gb XA01410G
ATEX1I 2 (1)GEx db [ia Ga] IIC T4 Gb

FE FM C/US XP-AIS CLI Div.1 Gr.BCD T4 XA01436G
AEx d[ia] IIC T4

GE EAC Ga/Gb Exia/dbIIC T4..T1X XA01582G
EAC 1 Exdb [ia] IIC T4..T1 X

IE IEC Ex ia/db IIC T4 Ga/Gb XA01410G
IEC Ex db [ia Ga] IIC T4 Gb

KE KC Ex ia/db IIC T4 Ga/Gb XA01579G
KC Ex db [ia Ga] IIC T4 Gb

ME INMETRO Ex ia/db IIC T4 Ga/Gb XA01580G
INMETRO Ex db [ia Ga] IIC T4 Gb

NE NEPSI Ex ia/db IIC T4 Ga/Gb XA01581G
NEPSI Ex db [ia Ga] IIC T4 Gb

TA TIIS Ex d[ia] IIC T6 Ga/Gb In Vorbereitung

Endress+Hauser
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1.4 Registrierte Warenzeichen

FieldCare®
Registriertes Warenzeichen der Firma Endress+Hauser Process Solutions AG, Reinach, CH

MODBUS®
Registriertes Warenzeichen der MODBUS-IDA, Hopkinton, MA, USA

Endress+Hauser
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2 Grundlegende Sicherheitshinweise

2.1 Anforderungen an das Personal

Das Personal fiir Installation, Inbetriebnahme, Diagnose und Wartung muss folgende

Bedingungen erfiillen:

» Ausgebildetes Fachpersonal: Verfiigt tiber Qualifikation, die dieser Funktion und Té&tig-
keit entspricht.

» Vom Anlagenbetreiber autorisiert.

Mit den nationalen Vorschriften vertraut.

» Vor Arbeitsbeginn: Anweisungen in Anleitung und Zusatzdokumentation sowie Zertifi-
kate (je nach Anwendung) lesen und verstehen.

» Anweisungen und Rahmenbedingungen befolgen.

v

Das Bedienpersonal muss folgende Bedingungen erfiillen:

» Entsprechend den Aufgabenanforderungen vom Anlagenbetreiber eingewiesen und
autorisiert.

» Anweisungen in dieser Anleitung befolgen.

2.2 Bestimmungsgemaéfle Verwendung

Anwendungsbereich und gemessene Werkstoffe

Das in dieser Betriebsanleitung beschriebene Messgerét wurde fiir die kontinuierliche,
bertihrungslose Fiillstandmessung von Fliissigkeiten konzipiert. Das Gerdt muss in
geschlossenen Metalltanks, bewehrten Betontanks oder &hnlichen Einhausungsstrukturen
aus einem vergleichbaren ddampfendem Werkstoff installiert werden. Der Betrieb ist fiir
Mensch und Tier vollig gefahrlos.

Je nach bestellter Ausfiihrung kann das Messgerét auch potentiell explosionsgeféhrliche,
entzindliche, giftige und brandférdernde Messstoffe messen.

Messgerate zum Einsatz im explosionsgefahrdeten Bereich, in hygienischen Anwendun-
gen oder bei erhohten Risiken durch Prozessdruck, sind auf dem Typenschild speziell
gekennzeichnet.

Um den einwandfreien Zustand des Messgerats fiir die Betriebszeit zu gewéhrleisten:

» Messgerét nur unter Einhaltung der Daten auf dem Typenschild und der in der Anlei-
tung und Zusatzdokumentation aufgelisteten Rahmenbedingungen einsetzen.

» Typenschild Giberpriifen, um sicherzustellen, dass das bestellte Gerét in dem Bereich,
fir den eine Zulassung erforderlich ist (z. B. Explosionsschutz, Sendegefafisicherheit),
wie beabsichtigt eingesetzt werden kann.

» Messgeréat nur flir Messstoffe einsetzen, gegen die die vom Prozess benetzten Materia-
lien hinreichend besténdig sind.

» Wird das Messgerat ausserhalb der atmosphdrischen Temperatur eingesetzt, sind die
relevanten Randbedingungen gemaéss der zugehérigen Gerdtedokumentation zwingend
zu beachten.

» Messgerét dauerhaft vor Korrosion durch Umwelteinfliisse schiitzen.

» Grenzwerte in der "Technischen Information" beachten.

Der Hersteller haftet fiir keinerlei Schdden durch unsachgeméfien oder nicht bestim-
mungsgemafien Gebrauch.

Restrisiko
Wéhrend des Betriebs kann der Sensor eine Temperatur aufweisen, die fast an die Tempe-
ratur des gemessenen Werkstoffs heranreicht.

Verbrennungsgefahr durch heifSe Oberflachen!
» Bei hohen Prozesstemperaturen: Bertihrungsschutz installieren, um Verbrennungen zu
vermeiden.

Endress+Hauser
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2.3 Sicherheit am Arbeitsplatz

Bei Arbeiten am und mit dem Ger4t:
» Verwenden Sie immer die personliche Schutzausriistung gemaf} regionalen/nationalen
Vorschriften und Bestimmungen.

2.4 Betriebssicherheit

Verletzungsgefahr!
» Das Gerdt nur in technisch einwandfreiem und betriebssicherem Zustand betreiben.
» Der Betreiber ist fiir den stérungsfreien Betrieb des Gerats verantwortlich.

Umbauten am Gerét

Eigenmaéchtige Umbauten am Gerét sind nicht zuléssig und kénnen zu unvorhersehbaren
Gefahren fihren:
» Wenn Umbauten trotzdem erforderlich sind: Riicksprache mit Hersteller halten.

Reparatur

Um die Betriebssicherheit weiterhin zu gewéahrleisten:

» Nur wenn die Reparatur ausdriicklich erlaubt ist, diese am Gerat durchfithren.

» Die nationalen Vorschriften beziiglich Reparatur eines elektrischen Geréats beachten.
» Nur Original-Ersatzteile und Zubehér vom Hersteller verwenden.

Zulassungsrelevanter Bereich

Um eine Gefédhrdung fiir Personen oder fir die Anlage beim Geréteeinsatz im zulassungs-

relevanten Bereich auszuschliefen (z.B. Explosionsschutz, Druckgeratesicherheit):

» Anhand des Typenschildes tiberpriifen, ob das bestellte Gerét fur den vorgesehenen
Gebrauch im zulassungsrelevanten Bereich eingesetzt werden kann.

» Die Vorgaben in der separaten Zusatzdokumentation beachten, die ein fester Bestand-
teil dieser Anleitung ist.

2.5 Produktsicherheit

Dieses Messgerat ist nach dem Stand der Technik und guter Ingenieurspraxis betriebssi-
cher gebaut und gepriift und hat das Werk in sicherheitstechnisch einwandfreiem Zustand
verlassen. Es erfiillt die allgemeinen Sicherheitsanforderungen und gesetzlichen Anforde-
rungen.

2.5.1 CE-Zeichen

Das Messsystem erfillt die gesetzlichen Anforderungen der anwendbaren EG-Richtlinien.
Diese sind zusammen mit den angewandten Normen in der entsprechenden
EG-Konformitatserkldrung aufgefihrt.

Endress+Hauser bestétigt die erfolgreiche Priifung des Geréts mit der Anbringung des
CE-Zeichens.

11



Produktbeschreibung Micropilot NMR81

3 Produktbeschreibung

3.1 Produktaufbau

A0027765

®

1 Aufbau des Micropilot NMR81

Elektronikgehduse

Anzeige- und Bedienmodul (kann ohne Offnen der Abdeckung bedient werden)
Vorrichtung zur Antennenausrichtung 100 mm (4 in)

Nivellierungswerkzeug (zur Uberpriifung der korrekten Antennenausrichtung)
Prozessanschluss (Flansch)

Antenne50 mm (2 in)

Antenne80 mm (3 in)

Antennel00 mm (4 in)

O NN =

12 Endress+Hauser
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Warenannahme und Produktidentifikation
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4 Warenannahme und Produktidentifikation

4.1 Warenannahme

Priifen Sie bei Erhalt der Ware folgende Punkte:

= Bestellcode auf Lieferschein und auf Produktaufkleber identisch?

= [st die Ware unbeschédigt?

= Entsprechen die Typenschilddaten den Bestellangaben auf dem Lieferschein?
= Bei Bedarf (siehe Typenschild): Sind die Sicherheitshinweise (XA) beigefiigt?

Wenn eine dieser Bedingungen nicht zutrifft: Wenden Sie sich an Ihre Endress+Hau-
ser Vertriebsstelle.

4.2 Produktidentifizierung

Folgende Mdglichkeiten stehen zur Identifizierung des Messgerats zur Verfiigung:

= Typenschildangaben

= Erweiterter Bestellcode (Extended Order Code) mit Aufschliisselung der Gerdtemerkmale
auf dem Lieferschein

= Geben Sie die Seriennummern von den Typenschildern in den W@M Device Viewer ein
( www.endress.com/deviceviewer ): Daraufhin werden Ihnen alle Informationen zum
Messgerét angezeigt.

» Seriennummer von Typenschildern in die Endress+Hauser Operations App eingeben oder
mit der Endress+Hauser Operations App den 2-D-Matrixcode (QR-Code) auf dem Typen-
schild scannen: Alle Angaben zum Messgerdt werden angezeigt.

Eine Ubersicht zum Umfang der zugehérigen Technischen Dokumentation bieten:

s Der W@M Device Viewer : Seriennummer vom Typenschild eingeben
(www.endress.com/deviceviewer)

= Die Endress+Hauser Operations App: Seriennummer vom Typenschild eingeben oder den
2-D-Matrixcode (QR-Code) auf dem Typenschild scannen.

13
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4.2.1 Typenschild

@ 1

~
2 Endress+Hauser (£

Order code: 3 21

Ser. no.: 4
Ext. ord. cd.: 22

© 6

MWP: 7

Tpmax.: 8 Tal 9 (%
GEiil 11

Mat.: 12 23
DevicelD:

FW:" 14 DevRev. 15 exworks

16

Tank ID:
Tank ref.height: 17

Density range: Kg/m?

Ta: 18 24

AN—m 25

_ if modification
Hx- see sep. label

19 20 Date:l 26 27

O O

28

/

®

O 0O NN WN

Typenschild

Herstelleradresse

Gerdtename

Bestellcode

Seriennummer

Erweiterter Bestellcode
Versorgungsspannung

Maximaler Prozessdruck

Maximale Prozesstemperatur

Zuldssige Umgebungstemperatur (T,)
Temperaturbestdindigkeit des Kabels
Gewinde fiir Kabeleinfiihrung
Prozessberiihrter Werkstoff

Gerdte-ID

Firmwareversion

Gerdterevision

Messtechnische Zertifizierungsnummern
Kundenspezifische Parametrierungsdaten
Umgebungstemperaturbereich
CE-Zeichen/C-tick-Kennzeichnung
Zusdtzliche Informationen zur Gerdteausfiihrung
Schutzart

Zertifikatssymbol

Daten beziiglich der Ex-Zulassung
Allgemeiner Zulassungsnachweis
Zugehdérige Sicherheitshinweise (XA)
Herstellungsdatum

RoHS-Kennzeichen

QR-Code fiir die Endress+Hauser Operations App

4.2.2 Herstelleradresse

Endress+Hauser SE+Co. KG
Hauptstrafie 1
79689 Maulburg, Deutschland

Adresse des Fertigungswerks: Siehe Typenschild.

A0027791

Endress+Hauser
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4.3 Lagerung und Transport

4.3.1 Lagerbedingungen

= Lagerungstemperatur: =50 ... +80 °C (=58 ... +176 °F)
= Bewahren Sie das Gerét in seiner Originalverpackung auf.

4.3.2 Transport

HINWEIS

Gehduse oder Antenne kann beschédigt werden oder abbrechen.

Verletzungsgefahr

» Transportieren Sie das Gerat in der Originalverpackung oder indem Sie es am Prozess-
anschluss halten bis zur Messstelle.

» Bringen Sie keine Hebegeréte (Aufhénger, Hebedsen etc.) am Geh&use oder an der
Antenne, sondern immer nur am Prozessanschluss an. Beachten Sie den Massen-
schwerpunkt des Gerétes, um ein unbeabsichtigtes Kippen zu vermeiden.

» Halten Sie die Sicherheitshinweise und Transportbedingungen fiir Geréate iiber 18 kg
ein (IEC61010).

Endress+Hauser 15



Montage
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5

5.1

51.1

Montage

Montageposition

Allgemeine Bedingungen
= Nicht im Zentrum des Tanks installieren.

= Nicht tiber einem Befiillstrom installieren.
= Tankeinbauten (z. B. Grenzschalter, Temperatursonden) im Signalstrahl vermeiden.

Einbaubedingungen

Mindestwandabstand
Messbereich Mindestwandabstand
Antenne 50 mm/2" Y Antenne 80 mm/3" % Antenne 100 mm/4" >
5m (16 ft) 0,3 m (0,98 ft) 0,17 m (0,55 ft) 0,13 m (0,44 ft)
10m (33 ft) 0,6 m (1,9 ft) 0,33 m (1,1 ft) 0,27 m (0,87 ft)
15 m (49 ft) 0,9m (2,9 ft) 0,5m (1,6 ft) 0,4m (1,3 ft)
20 m (66 ft) 1,2m (3,9 ft) 0,67 m (2,2 ft) 0,53 m (1,7 ft)
25m (82 ft) 1,5m (4,9 ft) 0,83 m (2,7 ft) 0,67 m (2,2 ft)
30 m (98 ft) 1,8 m (5,9 ft) 1,0m (3,3 ft) 0,8 m (2,6 ft)

1) Bestellmerkmal 100 "Antenne", Option AB
2) Bestellmerkmal 100 "Antenne", Option AC
3) Bestellmerkmal 100 "Antenne’, Option AD

5.1.2 Montagestutzen

e

A0032956

Innendurchmesser Stutzen (@D) Maximale Stutzenldnge (Hp,,) 1

Antenne AB?: Antenne AC?): Antenne AD?:
50 mm/2" 80 mm/3" 100 mm/4"
>45mm (1,77 in); < 75 mm (2,95 in) 600 mm (24 in) - -

> 75 mm (2,95 in); < 95 mm (3,74 in) 1000 mm (40 in) 1700 mm (68 in) -

>95mm (3,74 in); < 150 mm (5,91 in) 1250 mm (50in) |2 150 mm (86 in) 2850 mm (114 in)

> 150 mm (5,91 in)

1850 mm (74 in)

3200 mm (128 in)

4300 mm (172 in)

1) Bei langeren Stutzen ist eine Verringerung der Messleistung zu erwarten.

2) Merkmal 100 der Produktstruktur

16
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Montage

5.1.3  Vertikale Ausrichtung der 50-mm (2")- und 80-mm (3")-
Antenne

Fiir eine optimale Messgenauigkeit muss die Antenne im rechten Winkel zur Mediums-

oberflache installiert werden. Fiir die Ausrichtung steht eine anpassbare Dichtung zur Ver-
fligung.

Anpassbare Dichtung
!
O
. ‘ SIS NN
gD oI 7

:
;F

4
ke
£

<

A0027787

3 Anpassbare Dichtung zur Ausrichtung des Gerdtes um £8 °

Eigenschaft Bestellmerkmal 620 "Zubehérteil eingeschlossen”
PS PT PU
Bestellcode 2! 71285499 71285501 71285503
Kompatibel mit . DN50 PN10-40 DN80 PM10-40 . ASME 3" 1501bs

ASME 2" 150lbs .

JIS 80A 10K
. JIS 50A 10K
Lange der Schrauben 100 mm (3,9 in) 100 mm (3,9 in) 100 mm (3,9 in)
Grofe der Schrauben M14 M14 M14
Material FKM FKM FKM
Prozessdruck -0,1..+0,1 bar (1,45 ... +1,45 psi)
Prozesstemperatur -40...+80°C (-40...+176 °F)
@D 105 mm (4,13 in) 142 mm (5,59 in) 133 mm (5,24 in)
ad 60 mm (2,36 in) 89 mm (3,5 in) 89 mm (3,5 in)
h 16,5 mm (0,65 in) 22 mm (0,87 in) 22 mm (0,87 in)
hiin 9 mm (0,35 in) 14 mm (0,55 in) 14 mm (0,55 in)
hpnax 24 mm (0,95 in) 30 mm (1,18 in) 30 mm (1,18 in)

Durch Auswahl dieses Bestellmerkmals wird die anpassbare Dichtung zusammen mit dem Gerét geliefert.
Dieser Bestellcode muss verwendet werden, wenn die anpassbare Dichtung separat bestellt wird.

Endress+Hauser
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Montage Micropilot NMR81

5.1.4  Vertikale Ausrichtung der 100-mm (4")-Antenne

Fir eine optimale Messgenauigkeit muss die Antenne im rechten Winkel zur Mediums-
oberfldche installiert werden. Zu diesem Zweck ist die 100-mm (4")-Antenne mit einer
Ausrichtvorrichtung ausgestattet. Am Ausrichtwerkzeug ist ein Nivellierungswerkzeug
angebracht, das die korrekte Ausrichtung anzeigt.

Il

A0027776

4 Ausrichtvorrichtung der 100-mm (4")-Antenne

1 Nivellierungswerkzeug zur Anzeige der korrekten Ausrichtung
a  Ausrichtungswinkel; Qpg, =25 °

5.2 Einbaukontrolle

O Ist das Gerat unbeschédigt (Sichtprifung)?

Erfillt das Gerét die Messstellenspezifikationen?

Beispiel:

0 = Prozesstemperatur

= Prozessdruck (siehe Dokument "Technische Information", Kapitel "Werkstoffbelastungskurven")
= Umgebungstemperaturbereich

= Messbereich

0 Sind Messstellenkennzeichnung und Beschriftung korrekt (Sichtkontrolle)?

O Ist das Gerat gegen Niederschlag und direkte Sonneneinstrahlung ausreichend geschiitzt?

18 Endress+Hauser
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Elektrischer Anschluss

Endress+Hauser

6 Elektrischer Anschluss

6.1 Klemmenbelegung

E;

A0026372

5 Anschlussklemmenraum (typisches Beispiel) und Erdungsklemmen

Klemmenbe- Modul
reich
Je nach Bestellcode bis zu vier I/0O-Module
A/B/C/D = An jeden dieser Slots kdnnen Module mit vier Klemmen angeschlossen werden.
(Slots fiir I/0- = Module mit acht Klemmen kdnnen an die Slots B oder C angeschlossen werden.
Module) @ Die genaue Zuordnung der Module zu den Slots héngt von der Gerateausfithrung
-> B 22 ab.
E HART Ex i/IS-Schnittstelle
= E1:H+
= E2:H-
F Abgesetzte Anzeige
® F1: Ve (Anschluss an Klemme 81 der abgesetzten Anzeige)
= F2:Signal B (Anschluss an Klemme 84 der abgesetzten Anzeige)
= F3:Signal A (Anschluss an Klemme 83 der abgesetzten Anzeige)
= F4:Erdung (Anschluss an Klemme 82 der abgesetzten Anzeige)
Spannungsversorgung: 85 ... 264 Vac
G = GI:N
= (G2:nicht angeschlossen
= G3:L

S

A0018339

Schutzleiteranschluss (M4-Schraube)

19



Elektrischer Anschluss Micropilot NMR81

6.1.1 Energieversorgung

(sReRe)|

ey raEa Wi a)

2
m
Pl

A0033413

Gl N

G2  Nicht angeschlossen

G3 L

4 Griine LED: Spannungsversorgung besteht

Versorgungsspannung
85 ... 264 V,c, 50/60 Hz, 28,8 VAV

ﬂ Die Versorgungsspannung wird auch auf dem Typenschild angegeben.

6.1.2  Abgesetztes Anzeige- und Bedienmodul DKX001

S
5 A B
[82] [83][84
S,
—12]
—12]
D

B A ¢
&)

A0037025

6 Anschluss des abgesetzten Anzeige- und Bedienmoduls DKX001 an das Tankstandmessgerdt (NMR8x,
NMS8x oder NRF8x)

1 Abgesetztes Anzeige- und Bedienmodul
Verbindungskabel
3 Tankstandmessgerdt (NMR8x, NMS8x oder NRF8x)

N

ﬂ Das abgesetzte Anzeige- und Bedienmodul DKX001 ist optional als Zubehor bestell-
bar: Details hierzu siehe SD01763D.

ﬂ » Der Messwert wird auf dem DKX001 sowie gleichzeitig auf dem Vor-Ort-Anzeige-
und -Bedienmodul angezeigt.
= Das Bedienmenii kann nicht auf beiden Modulen gleichzeitig aufgerufen werden.
Wenn das Bedienmenti auf einem der beiden Module aufgerufen wird, ist das
andere Modul automatisch gesperrt. Diese Sperre bleibt aktiv, bis das Menii auf dem
ersten Modul wieder geschlossen wird (Rickkehr zur Messwertanzeige).

1) Maximaler Wert; Istwert hangt von den installierten Modulen ab. 28,8 VA umfasst die Nennleistung; Kabelspezifikation muss diesem Wert ent-
sprechen. Die tatsachliche Leistungsaufnahme betrégt 12 W.

20 Endress+Hauser



Micropilot NMR81 Elektrischer Anschluss

6.1.3  HART Ex i/IS-Schnittstelle

e[f:

A
C

A0033414

El1 H+
E2 H-
3 Orange LED: Datenkommunikation besteht

ﬂ Diese Schnittstelle arbeitet immer als HART-Hauptmaster fiir vier angeschlossene
Slave-Transmitter. Die Analog I/0-Module dagegen kénnen als HART-Master oder -
Slave konfiguriert werden > B 29 > B 31.

Endress+Hauser 21
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Micropilot NMR81

22

6.1.4 Slots fiir I/0-Module

Der Anschlussklemmenraum enthélt vier Slots (A, B, C und D) fir I/0-Module. Je nach
Geréateausfihrung (Bestellmerkmale 040, 050 und 060) enthalten diese Slots unterschied-
liche I7/0-Module. Die Tabelle unten zeigt, welches Modul bei den spezifischen Gerateaus-
fithrungen jeweils in welchem Slot sitzt.

Die Slot-Zuordnung des Gerétes wird auch auf dem Etikett angegeben, das an der
rickwartigen Abdeckung des Anzeigemoduls angebracht ist.

A0030070

1 Etikett zeigt (unter anderem) die Module in den Slots A bis D.
A Kabeleinfithrung fiir Slot A
B Kabeleinfiihrung fiir Slot B
C  Kabeleinfiihrung fiir Slot C
D Kabeleinfithrung fiir Slot D

Endress+Hauser
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Elektrischer Anschluss
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"Primdrausgang" (040) = "Modbus" (A1)

Bestellmerkmal Klemmenbereich
NMx8x - xxxx XX XX XX ...
—— =
040 050 060
040 050 060
Priméraus- | Sekunda- | Sekunda-
gang res1/0, res /0, o @) O
analog digital,
Ex d/XP - -
N N
w w
S S
(&) o
o o
~ ~
oo oo
A0023888
Al X0 X0 Modbus - - -
Al X0 Al Modbus - - Digital
Al X0 A2 Modbus - Digital Digital
Al X0 A3 Modbus Digital Digital Digital
Al X0 Bl Modbus Modbus - -
Al X0 B2 Modbus Modbus - Digital
Al X0 B3 Modbus Modbus Digital Digital
Al Al X0 Modbus Analog Ex d/XP - -
Al Al Al Modbus Analog Ex d/XP - Digital
Al Al A2 Modbus Analog Ex d/XP Digital Digital
Al Al Bl Modbus Modbus Analog Ex d/XP -
Al Al B2 Modbus Modbus Analog Ex d/XP Digital
Al A2 X0 Modbus Analog Ex d/XP | Analog Ex d/XP -
Al A2 Al Modbus Analog Ex d/XP | Analog Ex d/XP Digital
Al A2 Bl Modbus Analog Ex d/XP | Analog Ex d/XP Modbus
Al Bl X0 Modbus Analog Ex i/IS - -
Al Bl Al Modbus Analog Ex i/1S - Digital
Al Bl A2 Modbus Analog Ex /IS Digital Digital
Al Bl Bl Modbus Modbus Analog Ex /IS -
Al Bl B2 Modbus Modbus Analog Ex i/1S Digital
Al B2 X0 Modbus Analog Ex i/1S Analog Ex /IS -
Al B2 Al Modbus Analog Ex /IS Analog Ex I/IS Digital
Al B2 Bl Modbus Analog Ex i/1S Analog Ex /IS Modbus
Al C2 X0 Modbus Analog Exi/IS | Analog Ex d/XP -
Al C2 Al Modbus Analog Exi/IS | Analog Ex d/XP Digital
Al C2 Bl Modbus Analog Exi/IS | Analog Ex d/XP Modbus

23



Elektrischer Anschluss Micropilot NMR81
"Primdrausgang” (040) ="V1" (B1)
Bestellmerkmal Klemmenbereich
NMx8x - xxxx XX XX XX ...
——
040050 060
040 050 060
Primédraus- | Sekunda- | Sekundéa-
gang res1/0, res /0, w @) O
analog digital,
Ex d/XP - - O (=
[N N _J|||: N
w w O] | e
EN I EN
[ | o o
o o
~ ~
oo oo
A0023888
Bl X0 X0 V1 - - -
Bl X0 Al V1 - - Digital
Bl X0 A2 V1 - Digital Digital
Bl X0 A3 V1 Digital Digital Digital
Bl X0 Bl V1 Modbus - -
Bl X0 B2 V1 Modbus - Digital
Bl X0 B3 V1 Modbus Digital Digital
Bl Al X0 V1 Analog Ex d/XP - -
Bl Al Al V1 Analog Ex d/XP - Digital
Bl Al A2 V1 Analog Ex d/XP Digital Digital
Bl Al Bl V1 Modbus Analog Ex d/XP -
Bl Al B2 V1 Modbus Analog Ex d/XP Digital
Bl A2 X0 V1 Analog Ex d/XP | Analog Ex d/XP -
Bl A2 Al V1 Analog Ex d/XP | Analog Ex d/XP Digital
Bl A2 Bl V1 Analog Ex d/XP | Analog Ex d/XP Modbus
Bl Bl X0 V1 Analog Ex i/1S - -
Bl Bl Al V1 Analog Ex i/IS - Digital
Bl Bl A2 V1 Analog Ex i/1S Digital Digital
Bl Bl Bl V1 Modbus Analog Ex i/1S -
Bl Bl B2 V1 Modbus Analog Ex i/1S Digital
Bl B2 X0 V1 Analog Ex i/1S Analog Ex i/1S -
Bl B2 Al V1 Analog Ex i/1S Analog Ex i/1S Digital
Bl B2 Bl V1 Analog Ex i/1S Analog Ex i/1S Modbus
Bl C2 X0 V1 Analog Exi/IS | Analog Ex d/XP -
Bl C2 Al V1 Analog Exi/IS | Analog Ex d/XP Digital
Bl C2 Bl V1 Analog Exi/IS | Analog Ex d/XP Modbus
24 Endress+Hauser
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"Primdrausgang" (040) = "4-20mA HART Ex d" (E1)

Bestellmerkmal Klemmenbereich
NMx8x - xxxx XX XX XX ...
—— =
040050 060
040 050 060
Priméraus- | Sekunda- | Sekundéa-
gang res 1/0, res1/0, o @) O
analog digital,
Ex d/XP - -
N N
w w
I EN
o o
o o
~ ~
oo oo
A0023888
El X0 X0 - Analog Ex d/XP - -
El X0 Al - Analog Ex d/XP - Digital
El X0 A2 - Analog Ex d/XP Digital Digital
El X0 A3 Digital Analog Ex d/XP Digital Digital
E1l X0 Bl Modbus Analog Ex d/XP - -
El X0 B2 Modbus Analog Ex d/XP - Digital
E1l X0 B3 Modbus Analog Ex d/XP Digital Digital
El Al X0 - Analog Ex d/XP | Analog Ex d/XP -
E1l Al Al - Analog Ex d/XP | Analog Ex d/XP Digital
El Al A2 Digital Analog Ex d/XP | Analog Ex d/XP Digital
E1l Al Bl Modbus Analog Ex d/XP | Analog Ex d/XP -
El Al B2 Modbus Analog Ex d/XP | Analog Ex d/XP Digital
El Bl X0 - Analog Exd/XP | Analog Ex i/IS -
El Bl Al - Analog Exd/XP | Analog Exi/IS Digital
El Bl A2 Digital Analog Exd/XP | Analog Ex i/IS Digital
El Bl Bl Modbus Analog Exd/XP | Analog Exi/IS -
El Bl B2 Modbus Analog Exd/XP | Analog Ex i/IS Digital
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Elektrischer Anschluss Micropilot NMR81
"Primdrausgang” (040) = "4-20mA HART Ex i" (H1)
Bestellmerkmal Klemmenbereich
NMx8x - xxxx XX XX XX ...
——
040050 060
040 050 060
Priméraus- | Sekundi- | Sekundéa-
gang res1/0, res1/0, w @) O
analog digital,
Ex d/XP - - O (=
[N N _J|||: N
w w O] | e
EN I EN
[ | o o
o o
~ ~
oo oo
A0023888
H1 X0 X0 - Analog Ex i/IS - -
H1 X0 Al - Analog Ex i/1S - Digital
H1 X0 A2 - Analog Ex i/1S Digital Digital
H1 X0 A3 Digital Analog Ex i/1S Digital Digital
H1 X0 Bl Modbus Analog Ex i/1S - -
H1 X0 B2 Modbus Analog Ex i/IS - Digital
H1 X0 B3 Modbus Analog Ex i/1S Digital Digital
H1 Al X0 - Analog Exi/IS | Analog Ex d/XP -
H1 Al Al - Analog Exi/IS | Analog Ex d/XP Digital
H1 Al A2 Digital Analog Exi/IS | Analog Ex d/XP Digital
H1 Al Bl Modbus Analog Exi/IS | Analog Ex d/XP -
H1 Al B2 Modbus Analog Exi/IS | Analog Ex d/XP Digital
H1 Bl X0 - Analog Ex i/1S Analog Ex i/1S -
H1 Bl Al - Analog Ex i/1S Analog Ex i/1S Digital
H1 Bl A2 Digital Analog Ex i/1S Analog Ex i/1S Digital
H1 Bl Bl Modbus Analog Ex i/1S Analog Ex i/1S -
H1 Bl B2 Modbus Analog Ex i/1S Analog Ex i/1S Digital
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Micropilot NMR81

Elektrischer Anschluss

Endress+Hauser

6.1.5 Klemmen des "Modbus"- oder "V1"-Moduls

D 1234

REEEE

H_J
D1-4

A 1234

0SS E=

H_J
Al-4

A0031200

7 Bezeichnung der "Modbus"™ oder "V1"-Module (Beispiele); diese Module kénnen je nach Gerdteausfithrung
auch in den Slots B oder C sitzen.

Je nach Gerateausfihrung kann das "Modbus"- und/oder das "V1'-Modul auch in einem
anderen Slot im Anschlussklemmenraum sitzen. Im Bedienmenii werden die "Modbus'-
und "V1"-Schnittstellen durch den jeweiligen Slot und die in diesem Slot enthaltenen Klem-
men bezeichnet: Al-4, B1-4, C1-4, D1-4.

Klemmen des "Modbus"-Moduls

Klemme® |Name |Beschreibung

X1 S Kabelabschirmung, iiber einen Kondensator an die Erdung angeschlossen
X2 ov Gemeinsame Referenz

X3 B- Nicht invertierende Signalleitung

X4 A+ Invertierende Signalleitung

Bezeichnung des Moduls im Bedienmenti: Modbus X1-4; (X = A, B, C oder D)

1) In dieser Spalte steht "X" fiir einen der Slots "A","B", "C" oder "D".

Klemmen des "V1"-Moduls

Klemme® | Name Beschreibung

X1 S Kabelabschirmung, iiber einen Kondensator an die Erdung angeschlossen
X2 Nicht angeschlossen

X3 B- Protokoll Messkreissignal -

X4 A+ Protokoll Messkreissignal +

Bezeichnung des Moduls im Bedienmenii: V1 X1-4; (X = A, B, C oder D)

1) In dieser Spalte steht "X" fiir einen der Slots "A", "B, "C" oder 'D".
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6.1.6

Klemmen des Analog I/0-Moduls (Ex d /XP oder Ex i/IS)

123456738

C 12345678

o[ B

[ —

C1-3

C4-8

B 12345678

Ololgalcieielgg)

B4-8

A0031168

Klemmen

Funktion

Anschlussschemata

Bezeichnung im Bedienmenii

B1-3

C1-3

Analogeingang oder -ausgang
(konfigurierbar)

= Passive Nutzung: > B 29
= Aktive Nutzung: > B 31

Analog I/0 B1-3 (» 145)

Analog /0 C1-3 (> 145)

B4-8

C4-8

Analogeingang

RTD: > 32

Analog IP B4-8 (> B 139)

Analog IP C4-8 (» 139)
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Micropilot NMR81 Elektrischer Anschluss

6.1.7  Anschluss des "Analog I7/0"-Moduls fiir passive Nutzung

B = Bei der passiven Nutzung muss die Versorgungsspannung fiir die Kommunikations-

leitung von einer externen Quelle bereitgestellt werden.
= Die Verdrahtung muss der Betriebsart entsprechen, in der das Analog I/0-Modul

eingesetzt werden soll; siehe nachfolgende Zeichnungen.
= Fir die 4...20-mA-Signalleitung ist ein geschirmtes Kabel zu verwenden.

"Betriebsart" = "4..20mA Ausgang" oder "HART Slave+4..20mA Ausgang"

C 123 45678

B 12345678

Ty

A0027931

8 Passive Nutzung des Analog I/0-Moduls im Ausgangsmodus

a  Energieversorgung
b  HART-Signalausgang
¢ Auswertung Analogsignal

"Betriebsart" = "4..20mA Eingang" oder "HART Master+4..20mA Eingang"

C 12345678

B 12345678

Ty

+ b\

A0027933

9 Passive Nutzung des Analog I/0-Moduls im Eingangsmodus

a  Energieversorgung
b Externes Gerdt mit 4...20mA- und/oder HART-Signalausgang

Endress+Hauser
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"Betriebsart" = "HART Master"

C 12345678

B 12345678

Ty

A0027934

10  Passive Nutzung des Analog I/0-Moduls im HART-Master-Modus

a  Energieversorgung
b Bis zu 6 externe Gerdte mit HART-Signalausgang

Endress+Hauser



Micropilot NMR81 Elektrischer Anschluss

6.1.8  Anschluss des "Analog I7/0"-Moduls fiir aktive Nutzung

B = Bei der aktiven Nutzung wird die Versorgungsspannung fiir die Kommunikationslei-
tung vom Gerat selbst bereitgestellt. Es ist keine externe Spannungsversorgung
erforderlich.

= Die Verdrahtung muss der Betriebsart entsprechen, in der das Analog I/0-Modul
eingesetzt werden soll; siehe nachfolgende Zeichnungen.
= Fir die 4...20-mA-Signalleitung ist ein geschirmtes Kabel zu verwenden.

ﬂ = Maximale Stromaufnahme der angeschlossenen HART-Geréte: 24 mA
(d. h. 4 mA pro Gerat, wenn 6 Geréte angeschlossen sind).
» Ausgangsspannung des Ex-d-Moduls: 17,0 V@4 mA bis 10,5 V@22 mA
® Ausgangsspannung des Ex-ia-Moduls: 18,5 V@4 mA bis 12,5 V@22 mA

"Betriebsart" = "4..20mA Ausgang" oder "HART Slave+4..20mA Ausgang"

C 12345678

B 12345678

(i

A0027932
11  Aktive Nutzung des Analog I/0-Moduls im Ausgangsmodus

a  HART-Signalausgang
b Auswertung Analogsignal

"Betriebsart" = "4..20mA Eingang" oder "HART Master+4..20mA Eingang"

C 12345678

B 12345678

(i

a \

A0027935
12 Aktive Nutzung des Analog I/0-Moduls im Eingangsmodus
a  Externes Gerdt mit 4...20mA- und/oder HART-Signalausgang
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"Betriebsart" = "HART Master"

C 12345678

B 123456738

A0027936

13 Aktive Nutzung des Analog I/0-Moduls im HART-Master-Modus

a  Bis zu 6 externe Gerdte mit HART-Signalausgang

ﬂ Die maximale Stromaufnahme fiir das angeschlossene HART-Gerét betragt 24 mA (d.
h. 4 mA pro Gerét, wenn 6 Gerate angeschlossen sind).

6.1.9 Anschluss eines RTD

A B C

123 456738 123 456738 123 456738

EIERICIERER . EISEEIEES) . EISE EE SIS
_{X]_ _{X}_

A 4-Leiter RTD-Verbindung
B 3-Leiter RTD-Verbindung
C  2-Leiter RTD-Verbindung

ﬂ Fiir den Anschluss des Widerstandsthermometers ist ein geschirmtes Kabel zu ver-
wenden.
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6.1.10 Klemmen des Digital I/0-Moduls

A0026424

14 Bezeichnung der Digitaleingdnge oder -ausgdnge (Beispiele)

= Jedes Digital I/0-Modul stellt zwei Digitaleingédnge oder -ausgange bereit.

s Im Bedienmenii wird jeder Eingang oder Ausgang durch den entsprechenden Slot und
zwei Klemmen in diesem Slot bezeichnet. A1-2 bezeichnet z. B. die Klemmen 1 und 2
von Slot A. Das Gleiche gilt fiir die Slots B, C und D, wenn sie ein Digital I/0-Modul ent-
halten.

® Fir jedes dieser Klemmenpaare kann im Bedienmenii eine der folgenden Betriebsarten
gewahlt werden:

- Deaktiviert

- Ausgang passiv
- Eingang passiv
- Eingang aktiv
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6.2 Verschaltungsvoraussetzungen

6.2.1 Kabelspezifikation
Klemmen

Klemme Aderquerschnitt

Signal und Spannungsversorgung 0,2 ...2,5mm? (24 ... 13 AWG)

= Federklemmen (NMx8x-xx1...)

= Schraubklemmen (NMx8x-xx2...)

Erdungsklemme im Anschlussklemmenraum max. 2,5 mm? (13 AWG)

Erdungsklemme am Gehéuse max. 4 mm? (11 AWG)

34

Versorgungsleitung

Das normale Gerétekabel reicht als Versorgungsleitung aus.

Analoge Signalleitungen

Es ist ein geschirmtes Kabel zu verwenden fir:
= die 4...20-mA-Signalleitungen.
= den RTD-Anschluss.

HART-Kommunikationsleitung

Bei Verwendung des HART-Protokolls empfiehlt sich ein geschirmtes Kabel. Das Erdungs-
konzept der Anlage ist zu beachten.

Modbus-Kommunikationsleitung

= Die in der TIA-485-A der Telecommunications Industry Association aufgefithrten Kabel-
bedingungen sind zu beachten.
= Zusatzliche Bedingungen: Geschirmtes Kabel verwenden.

V1-Kommunikationsleitung

= Geschirmtes oder ungeschirmtes Zwei-Leiter-Kabel (Twisted Pair)
= Widerstand in einem Kabel: < 120 Q
= Kapazitat zwischen Leitungen: < 0,3 pF
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6.3 Schutzart sicherstellen

Um die angegebene Schutzart sicherzustellen, miissen Sie nach dem elektrischen
Anschluss wie folgt vorgehen:

1. Vergewissern Sie sich, dass die Geh&usedichtungen sauber und korrekt angebracht
sind. Trocknen, reinigen oder tauschen Sie die Dichtungen bei Bedarf aus.

2. Ziehen Sie alle Geh&useschrauben und Schraubenabdeckungen fest.
Ziehen Sie die Kabelverschraubungen fest.

4. Damit keine auftretende Feuchtigkeit in die Kabeleinfiihrung gelangen kann: Mit
dem Kabel vor der Kabeleinfiihrung eine nach unten hédngende Schlaufe bilden
("Wassersack").

Le

X

A0013960

5. Setzen Sie Blindstopfen ein, die fiir die Sicherheitseinstufung des Gerétes geeignet
sind (z. B. Ex d/XP).

6.4 Anschlusskontrolle

O Sind Messgerat und Kabel unbeschédigt (Sichtkontrolle)?

O Erfiillen die verwendeten Kabel die Anforderungen?

O Verfligen die montierten Kabel iiber eine geeignete Zugentlastung?

O Sind alle Kabelverschraubungen montiert, fest angezogen und korrekt abgedichtet?

0 Stimmt die Versorgungsspannung mit den Angaben auf dem Typenschild des Transmitters iibe-
rein?

O Ist die Klemmenbelegung richtig > & 197

O Bei Bedarf: Ist die Schutzerde korrekt angeschlossen?

0 Wenn Versorgungsspannung anliegt: Ist das Gerat betriebsbereit, und werden im Anzeigemodul
Werte angezeigt?

O Sind alle Geh&usedeckel montiert und fest angezogen?

O Ist die Sicherungskralle fest angezogen?
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7 Bedienung

7.1 Ubersicht iiber die Bedienoptionen

Das Gerét wird tber ein Bedienmenti bedient > B 37. Dieses Men( kann tber folgende
Schnittstellen aufgerufen werden:

= Das Anzeige- und Bedienmodul am Geréat oder das abgesetzte Anzeige- und Bedienmo-
dul DKX001 (> B 38).

= FieldCare, angeschlossen liber die Serviceschnittstelle im Anschlussklemmenraum des
Gerates (= 51).

= FieldCare, angeschlossen iiber den Tankvision Tank Scanner NXA820 (Fernbedienung;
> 52).

= FieldCare, angeschlossen iiber die Commubox FXA195 (- 105) an eine HART-
Schnittstelle des Gerétes.
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7.2 Aufbau und Funktionsweise des Bedienmeniis
Menii Untermenii / | Bedeutung
Parameter
Betrieb Fiillstand Zeigt die gemessenen und berechneten Fiill-
standswerte an.
Temperatur | Zeigt die gemessenen und berechneten Tempera-
turwerte an.
Dichte Zeigt die gemessenen und berechneten Dichte-
werte an.
Druck Zeigt die gemessenen und berechneten Druck-
werte an.
GP Werte Zeigt die Mehrzweckwerte an.
Setup Parameter 1 Standard-Inbetriebnahmeparameter
bis N
Erweitertes Enthélt weitere Parameter und Unterments:
Setup = zur Anpassung des Gerates an besondere Mess-
bedingungen
= zur Verarbeitung des Messwertes
= zur Konfiguration des Ausgangssignals
Diagnose Diagnosepara- | Zeigt an:
meter = die letzten Diagnosemeldungen und ihre Zeit-
stempel
= die Betriebszeit (Gesamtzeit und Zeit seit
letztem Neustart)
® Uhrzeit geméR Echtzeituhr
Diagnoseliste | Enthélt bis zu 5 aktuell anstehende Fehlermel-
dungen.
Gerateinfor- | Enthalt Informationen zur Identifizierung des
mation Gerates.
Simulation Dient zur Simulation von Messwerten oder Aus-
gangswerten.
Gerétetest Enthalt alle Parameter zum Testen der Messfé-
higkeit.
Experte 1 System Enthaélt alle ibergeordneten Gerdteparameter, die
Enthalt alle Parameter des Geréates (auch weder die Messung noch die Messwertkommuni-
solche, die bereits in einem der anderen kation betreffen.
Meniis enthalten sind). Dieses Ment ist R - -
nach den Funktionsblécken des Gerates Sensor Enthalt alle Parameter zur Konfiguration der
aufgebaut. Messung.
Die Parameter fiir das Menii Experte wer- | Ein/Ausgang | Enthélt Untermenis zur Konfiguration der analo-
den beschrieben in: gen und diskreten I/0-Module und angeschlosse-
GP01068G (NMR81) nen HART-Geréte.
Kommunika- | Enthélt alle Parameter zur Konfiguration der digi-
tion talen Kommunikationsschnittstelle.
Applikation | Enthalt Untermeniis zur Konfiguration
= der Anwendung zur Tankstandmessung
= der Tankberechnungen
= der Alarme
Tank Werte | Zeigt die gemessenen und berechneten Tankwerte
an.
Diagnose Enthalt alle Parameter zur Detektion und Analyse

von Betriebsfehlern.

1) Bei Aufruf des Meniis "Experte" wird immer ein Freigabecode abgefragt. Falls kein kundenspezifischer Frei-
gabecode definiert wurde, ist "0000" einzugeben.
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7.3 Zugriff auf Bedienmenii iiber das Vor-Ort-Anzeige-
und -Bedienmodul oder iiber das abgesetzte Anzeige-
und Bedienmodul.

ﬂ = Die Bedienung erfolgt tiber das abgesetzte Anzeige- und Bedienmodul DKX001

(> B 20) oder dquivalent tiber das Vor-Ort-Anzeige- und -Bedienmodul am Gerat.

= Der Messwert wird auf dem DKX001 sowie gleichzeitig auf dem Vor-Ort-Anzeige-
und -Bedienmodul angezeigt.

= Das Bedienment kann nicht auf beiden Modulen gleichzeitig aufgerufen werden.
Wenn das Bedienmenti auf einem der beiden Module aufgerufen wird, ist das
andere Modul automatisch gesperrt. Diese Sperre bleibt aktiv, bis das Menii auf dem
ersten Modul wieder geschlossen wird (Riickkehr zur Messwertanzeige).

7.3.1  Anzeige- und Bedienelemente

Das Gerat ist mit einer beleuchteten Fliissigkristall-Anzeige (LCD) ausgestattet, die in
der Standardansicht die gemessenen und berechneten Werte sowie den Geratestatus aus-
gibt. Andere Ansichten dienen dazu, durch das Bedienmenti zu navigieren und die Para-
meterwerte einzustellen.

Das Geréat wird iiber drei optische Tasten bedient und zwar "-", "+' und "E". Sie werden aus-
geldst, wenn auf dem Schutzglas auf der Frontseite das entsprechende Feld mit dem Fin-
ger beriihrt wird ("optisches Bedienelement").

A0028345

15  Anzeige- und Bedienelemente

1 Flussigkristall-Anzeige (LCD)
2 Optische Tasten; kénnen durch das Deckglas bedient werden.
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7.3

.2 Standardanzeige (Messwertanzeige)
1
A
2 —T XXXXXXXXX Fl—3
«——4841. 00
5 —Zle

16  Typische Standardanzeige (Messwertanzeige)

[ O R N )

Anzeigemodul

Messstellenbezeichnung

Statusbereich

Anzeigebereich fiir Messwerte

Anzeigebereich fiir Messwert und Statussymbole
Statussymbol fiir Messwert

Statussymbole

A0028317

Symbol | Bedeutung

F "Ausfall"
Es liegt ein Geratefehler vor. Der Messwert ist nicht mehr gultig.

A0013956

c "Funktionskontrolle"
Das Gerat befindet sich im Service-Modus (z.B. wahrend einer Simulation).

A0013959

S

"Auflerhalb der Spezifikation"
Das Gerat wird betrieben:

gung)

A0013958

parametrierten Spanne)

= Auferhalb seiner technischen Spezifikationen (z.B. wahrend des Anlaufens oder einer Reini-

= Auferhalb der vom Anwender vorgenommenen Parametrierung (z.B. Fiillstand auflerhalb der

M "Wartungsbedarf"

Es ist eine Wartung erforderlich. Der Messwert ist weiterhin gltig.
A0013957

Messwertsymbole

Symbol 1 Symbol 2 Messwert

-

= Tankfillstand
= Gemessener Fiillstand
0028148 = Fiillstand %

E

Wasserfillstand

A0028149

Flissigkeitstemperatur

A0028528

U Gas Temperatur

A0028528 A0027990

— 4] 4

n Luft Temperatur

A0028528 A0027991

"

s Tank Luftraum

= Tank Luftraum %
A0027993

ks

Gemessene Dichte

A0028150
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Symbol 1

Symbol 2 Messwert

p

A0028151 A0028141

CD P1 (unten)

A0028151

P2 (Mitte)

A0028142

A0028151

P3 (oben)

A0028146

A0027992

GP 1 Wert

Wird fiir ein externes Gerat verwendet.
A0028141

A0027992

GP 2 Wert

Wird fiir ein externes Gerét verwendet.
A0028142

GP 3 Wert

WO W

AD027992 Wird fiir ein externes Gerat verwendet.

A0028146

(7 NI "7 R 7 A 7 = N =

@ GP 4 Wert

AD027992 Wird fiir ein externes Gerat verwendet.

A0028147

Symbole fiir Messwertstatus

Symbol | Bedeutung

Status "Alarm"
Die Messung wird unterbrochen. Der Ausgang nimmt den definierten Alarmwert an. Es wird eine
Diagnosemeldung generiert.

A0012102
Status "Warnung"
Das Gerat fahrt mit der Messung fort. Es wird eine Diagnosemeldung generiert.

A0012103

A0031169

Kalibrierung nach eichamtlichen Bestimmungen gestort

Wird in folgenden Situationen angezeigt:

= Der Schreibschutzschalter steht auf AUS. > B 49

s Der Schreibschutzschalter steht auf EIN, aber der Fiillstandswert kann derzeit nicht garantiert
werden.

Symbole fiir Verriegelungszustand

Symbol

Bedeutung

0=

A0011978

Anzeigeparameter
Kennzeichnet schreibgeschiitzte Parameter, die nur angezeigt und nicht bearbeitet werden kén-
nen.

0

A0011979

Gerat verriegelt

s Vor einem Parameternamen: Das Gerat wurde tber die Software und/oder Hardware verriegelt.
= In der Kopfzeile der Messwertanzeige: Das Gerét wurde tber die Hardware verriegelt.

Endress+Hauser



Micropilot NMR81 Bedienung

Bedeutung der Tasten in der Standardansicht

Taste Bedeutung

Enter-Taste

= Kurzer Tastendruck: Offnet das Bedienmenii.
= Tastendruck von 2 s. Offnet das Kontextmenii:

O - Fiillstand (sichtbar, wenn die Tastensperre inaktiv ist):
O Zeigt die gemessenen Fillstédnde.
a6 | — Tastensperre ein (sichtbar, wenn die Tastensperre inaktiv ist):

Aktiviert die Tastensperre.
- Tastensperre aus (sichtbar, wenn die Tastensperre inaktiv ist):
Deaktiviert die Tastensperre.
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7.3.3

Navigieransicht

11— /F /../Setup 00215-17— 2

= Ausblendung
= Erweitert. Setup

17 Navigieransicht

1 Aktuelles Untermenii oder Wizard
2 Schnellzugriffscode
3 Anzeigebereich fiir die Navigation

A0028346-DE

Navigationssymbole
Symbol Bedeutung
. Betrieb
'.'|I " Wird angezeigt:

A0011975

= im Hauptmeni neben der Option Betrieb
= in der Kopfzeile, wenn Sie sich im Menii Betrieb befinden

#

A0011974

Setup

Wird angezeigt:

= im Hauptmenii neben der Option Setup

= in der Kopfzeile, wenn Sie sich im Ment Setup befinden

=

A0011976

Experte

Wird angezeigt:

= im Hauptmeni neben der Option Experte

= in der Kopfzeile, wenn Sie sich im Mentu Experte befinden

"

A0011977

Diagnose

Wird angezeigt:

= im Hauptmenii neben der Option Diagnose

= in der Kopfzeile, wenn Sie sich im Menii Diagnose befinden

(3]

A0013963

- Untermenii
A0013967
e Wizard
A0013968
Parameter verriegelt

Vor einem Parameternamen: Der Parameter ist verriegelt.
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Bedeutung der Tasten in der Navigationsansicht

A0028325

Taste Bedeutung
5 Minus-Taste
=) Bewegt in einer Auswahlliste den Markierungsbalken nach oben.
A0028324
o Plus-Taste
D+ Bewegt in einer Auswabhlliste den Markierungsbalken nach unten.

A0028326

Enter-Taste

= Kurzer Tastendruck: Offnet das ausgewéhlte Menii, Untermenii oder
den Parameter.

= Fir Parameter: Wird die Taste 2 s lang gedrtckt, ¢ffnet sich der Hilfe-
text zur Funktion des Parameters (sofern vorhanden).

A0028327

Escape-Tastenkombination (Tasten gleichzeitig driicken)

s Kurzer Tastendruck:
- Verlésst die aktuelle Mentiebene und fithrt zur néchst héheren
Ebene.
- Wenn Hilfetext gedéffnet: Schliefst den Hilfetext des Parameters.
= Wenn Sie die Tasten 2 s lang driicken, kehren Sie zur Messwertanzeige
("Standardansicht") zurtck.
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7.3.4 Wizard-Ansicht

—P= /../Ausblendung

2 Bestatigung Distanz

Distanz unbekannt

Distanz

18  Wizard-Ansicht auf dem Anzeigemodul

1 Aktueller Wizard
2 Anzeigebereich fiir die Navigation

Navigationssymbole fiir den Wizard

A0028349-DE

Symbol Bedeutung

@. Parameter innerhalb eines Wizard

A0013972

Wechselt zum vorherigen Parameter.

t

A0013978

A0013976

Bestétigt den Parameterwert und wechselt zum néchsten Parameter.

Offnet die Editieransicht des Parameters.
A0013977

In der Wizard-Ansicht wird die Bedeutung der Tasten durch das Navigationssymbol
direkt tiber der jeweiligen Taste angezeigt (Softkey-Funktionalitat).
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7.3.5

Zahleneditor

17

| 4 |

| < |

A0028341

19  Zahleneditor auf dem Anzeigemodul

1 Anzeigebereich des eingegebenen Wertes

2 Eingabemaske

Symbol

Bedeutung

i

A0013998

Auswahl der Zahlen von 0...9.

{

A0016619

Flgt Dezimaltrennzeichen an der Eingabeposition ein.

!

A0016620

Fligt Minuszeichen an der Eingabeposition ein.

H

A0013985

Bestétigt eine Auswahl.

I

A0016621

Verschiebt die Eingabeposition um eine Stelle nach links.

H

A0013986

Beendet die Eingabe ohne die Anderungen zu iibernehmen.

i

A0014040

Loscht alle eingegebenen Zeichen.

Bedeutung der Tasten im Zahleneditor

Taste Bedeutung
) Minus-Taste
E Bewegt in der Eingabemaske den Markierungsbalken nach links (rtck-
noozesza | WATLS).
& Plus-Taste
o). Bewegt in der Eingabemaske den Markierungsbalken nach rechts (vor-

A0028325

Warts).

A0028326

Enter-Taste

s Durch kurzen Tastendruck wird die ausgewdhlte Zahl an der aktuellen
Dezimalstelle eingefiigt bzw. die ausgewéhlte Aktion durchgefiihrt.
= Tastendruck von 2 s: Bestatigt den editierten Parameterwert.

A0028327

Escape-Tastenkombination (Tasten gleichzeitig driicken)
SchlieRt den Text- oder Zahleneditor ohne Anderungen zu iibernehmen.
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7.3.6 Texteditor
1—User!:
ABC DEFG |[ HIJK
LMNO PQRS |[ TUVW )
XYZ || #C+>» Aalid
I - |

A0028342

20  Texteditor auf dem Anzeigemodul

1
2

Anzeigebereich
Eingabemaske

Texteditorsymbol

des eingegebenen Textes

e

Symbol

Bedeutung

i
. |
|

XYZ

A0013997

Auswahl der Buchstaben von A...Z

Aali

A0013981

Umschalten

= Zwischen Grof3- und Kleinbuchstaben
= Fir die Eingabe von Zahlen

= Fir die Eingabe von Sonderzeichen

H

A0013985

Bestétigt eine Auswahl.

%
g
f
v

A0013987

Wechselt in die Auswahl der Korrekturwerkzeuge.

H

A0013986

Beendet die Eingabe ohne die Anderungen zu iibernehmen.

i

AD014040

Loscht alle eingegebenen Zeichen.

Textkorrektur un

ter

©

A0013989

Loscht alle eingegebenen Zeichen.

A0013991

Verschiebt die Eingabeposition um eine Stelle nach rechts.

O @

A0013990

Verschiebt die Eingabeposition um eine Stelle nach links.

)

A0013988

Loscht ein Zeichen links neben der Eingabeposition.

46
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Bedeutung der Tasten im Texteditor

Taste Bedeutung

5 Minus-Taste
=) Bewegt in der Eingabemaske den Markierungsbalken nach links (rtick-
sooesz4 | WATTES).

Plus-Taste
0O Bewegt in der Eingabemaske den Markierungsbalken nach rechts (vor-
aoozezzs | WATTS).

Enter-Taste

© = Kurzer Tastendruck:
O - Offnet die gewahlte Gruppe.
A0028326 - Fihrt die gewéahlte Aktion aus.
= Tastendruck von 2 s: Bestétigt den editierten Parameterwert.

5 o Escape-Tastenkombination (Tasten gleichzeitig driicken)
=) d' SchlieRt den Text- oder Zahleneditor ohne Anderungen zu iibernehmen.

A0028327

7.3.7  Tastenverriegelung

Automatische Tastenverriegelung

Bedienung tiber die Vor-Ort-Anzeige wird automatisch verriegelt:
= nach der Inbetriebnahme oder einem Neustart des Geréates
= wenn das Gerdt mehr als 1 Minute lang nicht tiber die Anzeige bedient wurde

ﬂ Wenn Sie versuchen, auf das Bedienmenii zuzugreifen, wéhrend die Tastenverriege-
lung eingeschaltet ist, erscheint die Meldung Tastensperre ein.

Tastenverriegelung ausschalten

1. Die Tastenverriegelung ist eingeschaltet.
Die Taste [E] 1anger als 2 Sekunden driicken.
& Ein Kontextmenii wird aufgerufen.

2. Waéhlen Sie Tastensperre aus im Kontextmend.
-~ Die Tastenverriegelung ist ausgeschaltet.

Tastenverriegelung manuell einschalten

Nach der Inbetriebnahme des Gerates kann die Tastenverriegelung manuell eingeschaltet
werden.

1. Das Gerat befindet sich in der Messwertanzeige.
Die Taste (E] ldnger als 2 Sekunden driicken.
L~ FEin Kontextmeni wird aufgerufen.

2. Wahlen Sie Tastensperre ein im Kontextmend.
- Die Tastenverriegelung ist eingeschaltet.
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7.3.8  Freigabecode und Benutzerrollen

Bedeutung des Freigabecodes

Sie kénnen einen Freigabecode definieren, um zwischen folgenden Benutzerrollen zu
unterscheiden:

Anwenderrolle Definition

Instandhalter = Kennt den Freigabecode.
= Hat Schreibzugriff auf alle Parameter (ausgenommen Serviceparameter).

Bediener = Kennt den Freigabecode nicht.
= Hat nur auf einige wenige Parameter Schreibzugriff.

ﬂ = Die Beschreibung der Parameter gibt an, welche Rolle mindestens erforderlich ist,
um Lese- und Schreibzugriff auf die einzelnen Parameter zu haben.
= Die aktuelle Benutzerrolle wird durch den Parameter Zugriffsrechte Anzeige ange-
geben.
= Lautet der Freigabecode "0000", hat jeder Benutzer die Rolle Instandhalter. Hierbei
handelt es sich um die Standardeinstellung bei Auslieferung des Gerétes.

Freigabecode definieren

1. Navigieren zu: Setup - Erweitertes Setup - Administration - Freigabecode definie-
ren > Freigabecode definieren

2. Geben Sie den gewiinschten Freigabecode ein (max. 4 Ziffern).

3. Wiederholen Sie den gleichen Code im Parameter Freigabecode bestétigen.

Y~ Der Benutzer hat die Rolle Bediener. Vor allen schreibgeschiitzten Parametern
erscheint das (§-Symbol.

Zur Rolle "Instandhalter" umschalten

Wenn das Symbol & auf der Vor-Ort-Anzeige vor einem Parameter erscheint, dann ist der
Parameter schreibgeschiitzt, weil der Benutzer die Rolle Bediener hat. Gehen Sie wie folgt
vor, um zur Rolle Instandhalter umzuschalten:

1. driicken.

= Die Eingabeaufforderung fir den Freigabecode erscheint.

2. Freigabecode eingeben.

= Der Benutzer hat die Rolle Instandhalter. Das &-Symbol vor den Parametern ver-
schwindet; alle zuvor schreibgeschiitzten Parameter sind wieder freigeschaltet.

Automatische Zuriickschaltung zur Rolle "Bediener"

Der Benutzer wird automatisch zur Rolle Bediener zurtickgeschaltet:

= wenn im Navigations- und Editiermodus 10 Minuten lang keine Taste gedriickt wird

= 60 s nachdem er vom Navigations- und Editiermodus zur Standardansicht (Messwertan-
zeige) zurlickgekehrt ist
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7.3.9  Verriegelungsschalter

Das gesamte Bedienmeni kann tiber einen Hardwareschalter im Anschlussklemmenraum
verriegelt werden. In diesem verriegelten Zustand kdnnen Parameter, die den eichpflichti-
gen Verkehr betreffen, nur gelesen werden.

O s

2.5 Nm (1.84 Ibf ft)

& B B

A0028363

Sicherungskralle 16sen.
Gehé&usedeckel abschrauben.
Anzeigemodul mit leichter Drehbewegung herausziehen.

Stellen Sie den Schreibschutzschalter (WP) mit einem Schlitzschraubendreher oder
einem dhnlichen Werkzeug in die gewtinschte Position. ON: das Bedienmenii ist ver-
riegelt; OFF: das Bedienmenti ist unverriegelt.

Setzen Sie das Anzeigemodul in den Anschlussklemmenraum, schrauben Sie den
Gehéausedeckel fest, und ziehen Sie die Sicherungskralle fest.

® Um den Zugriff auf den Schreibschutzschalter zu verhindern, kann der Deckel des
Anschlussklemmenraums mit einer Bleiverplombung gesichert werden.

= Fiir Geréte mit Ausrichtvorrichtung: Um unbefugte Anderungen der Antennenaus-
richtung zu verhindern, kann die Ausrichtvorrichtung mit einer Bleiverplombung
gesichert werden.
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A0033299

21  Versiegelung des Anschlussklemmenraumdeckels (oben) und der Ausrichtvorrichtung (unten)

ﬂ Das Anzeigemodul kann an der Flanke des Elektronikraums angebracht werden. Auf
diese Weise ist der Verriegelungsschalter leichter zuganglich.

A0028381

Anzeige des Verriegelungszustands

XXXXXXXXX @ |

20.50

XX

A0015870

22 Schreibschutzsymbol in der Kopfzeile der Anzeige

Die Aktivierung des Schreibschutzes iiber den Verriegelungsschalter wird wie folgt ange-
zeigt:

= Status Verriegelung (- B 130) = Hardware-verriegelt

= @ erscheint in der Kopfzeile der Anzeige.
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7.4 Zugriff auf Bedienmenii iiber die Serviceschnittstelle
und FieldCare

A0023737
23 Bedienung iiber Serviceschnittstelle
1 Serviceschnittstelle (CDI = Endress+Hauser Common Data Interface)

2 Commubox FXA291
3 Computer mit Bedientool 'FieldCare" und "CDI Communication FXA291"COM DTM

Die Funktion "Speichern/Wiederherstellen"

Nachdem die Gerdtekonfiguration auf einem Computer gespeichert und im Gerat mit-
hilfe der Funktion Speichern/Wiederherstellen von FieldCare wiederhergestellt
wurde, muss das Gerat neugestartet werden. Wahlen Sie hierzu:

Setup - Erweitertes Setup - Administration - Gerét zuriicksetzen = Gerat neu
starten.

Dadurch wird der korrekte Betrieb des Gerétes nach der Wiederherstellung sicherge-
stellt.
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7.5 Zugriff auf Bedienmenii iiber Tankvision Tank
Scanner NXA820 und FieldCare

7.5.1  Verschaltung

A0025621

24 Anschluss von Tankstandmessgerdten an FieldCare iiber den Tankvision Tank Scanner NXA820

Proservo NMS8x

Tankside Monitor NRF81

Micropilot NMR8x

Feldprotokoll (z. B. Modbus, V1)
Tankvision Tank Scanner NXA820
Ethernet

Computer mit installiertem FieldCare

NO L WN =
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7.5.2

Aufbau der Verbindung zwischen FieldCare und dem Geréat

1. Stellen Sie sicher, dass der HART CommDTM NXA installiert ist, und aktualisieren

Sie bei Bedarf den DTM-Katalog.

2. Erstellen Sie ein neues Projekt in FieldCare.

3.

-

PCP (Readwin] THU10/F<4291

V1,01.18 (20140221

2 Add New Device et l=)
Device | Vession | Class |
CDI Communication FXAZ31 V2.05.01 (201504-28) -
€D Communication TCPAP V2 05.01 [201504-28)
COI Commurication USE V205,01 [2015-04-28)
CommDTM PROFIBUS DP41 ¥4.008 (20110117
FF H1 CommDTM V1.5 (2009-0817)
Flow Communication F<4193/291 3.26.00 (2015-04-07)
FXAS20 V105,09 [2011-07-15) .
HART Commurication V1062 (20150317) :
IPC [Level, Pressure] F<A193/291 V1.0217 (2014-02-21 -
rw. HART Communication mm

PROFIdirm DPYY W 211115 (20010-08-18)
SFGNetwork ¥1.06.00.285 [2015-03-25)  dimSpecific
L4 L11]
Device type (DTM) information
Device: XA HART Communication
Manufaciurer: Endress+Hauser
Device ID / SublD:
Manufacturer ID: 17
Hardware revision:
Dievice revision:
Frofile revision:
Is generic: o

_Heb |

[ o 1]

Cancel

Figen Sie ein neues Gerét hinzu: NXA HART Communication

A0028515

J MNXA HART Communication (Configuration) € |

MNXAS20 IP Address

Address range to scan Start address

End address

Communication timeout (seconds)

&7 192.168.2, 100]

MXAS20 Port 3000
Password R
Tank Identification Tank_1

15

A0028516

Offnen Sie die Konfiguration des DTM, und geben Sie die erforderlichen Daten ein
(IP-Adresse des NXA820; "Passwort" = "hart"; "Tank Identifikation" nur mit NXA V1.05

oder hoher)
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Netwark 1 x
Network Tag | ... | Channel

Host FC
% Add Device...

h Delete Device

Launch Wizard...

E Create network

A0028517

Wahlen Sie in Kontextmenii Netzwerk erzeugen.
Y= Das Geréat wird erkannt und der DTM zugewiesen.

; ‘ Tank level (139): EE 19505,2 mm Liguid temperature: Eg
" Distance {120): Ea 454,8 mm Water level: EQ

Status signak ) M oK

@ i0 A | & Fl3% 0|0
[Menu | Variable Value Unit Wizard
B
g---PEI Access status tooling: Maintenance
(3 Operation Instrument health status
[+ setup oK
[++[J  Diagnostics =
GHC3  Expert I/‘

A0032933
Y Das Geréat kann konfiguriert werden.

Die Funktion "Speichern/Wiederherstellen"

Nachdem die Geratekonfiguration auf einem Computer gespeichert und im Gerat mit-
hilfe der Funktion Speichern/Wiederherstellen von FieldCare wiederhergestellt
wurde, muss das Gerat neugestartet werden. Wahlen Sie hierzu:

Setup - Erweitertes Setup > Administration > Gerat zuriicksetzen = Gerat neu
starten.

Dadurch wird der korrekte Betrieb des Gerétes nach der Wiederherstellung sicherge-
stellt.
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8 Systemintegration

8.1 Ubersicht iiber die DTM-Dateien (Device Type
Manager)

Es ist eine DTM-Datei (Device Type Manager) geméaf folgender Spezifikation erforderlich,
um das Gerét iber HART in FieldCare zu integrieren:

Hersteller-ID 0x11

Geréatetyp (NMR8x) 0x112E

HART-Spezifikation 7.0

DD-Dateien Informationen und Dateien finden Sie unter:
www.endress.com
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9 Inbetriebnahme

9.1 Auf das Tankmanagement bezogene Begriffe

A0029794

25  Auf die Radartankmessung bezogene Begriffe

Messgerdt-Referenzhéhe
Leerabgleich

Peilplatte

Tank Luftraum
Tankfiillstand

Tank Referenzhéhe
Distanz

Referenz fiir Peilmessung

O NN W=

9.2 Voreinstellungen

9.2.1 Anzeigesprache einstellen

Anzeigesprache iiber das Display einstellen

1. Driicken Sie in der Standardansicht (= 39) "E". Wéahlen Sie bei Bedarf Tasten-
sperre aus im Kontextmeni aus, und driicken Sie erneut "E".

= Der Parameter Language wird angezeigt.

2. Offnen Sie den Parameter Language, und wéhlen Sie die Anzeigesprache aus.

Anzeigesprache iiber ein Bedientool einstellen (z. B. FieldCare)

1. Navigieren zu: Setup - Erweitertes Setup - Anzeige - Language

Endress+Hauser
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2. Wahlen Sie die Anzeigesprache aus.

ﬂ Diese Einstellung wirkt sich nur auf die Sprache des Anzeigemoduls aus. Zum Einstel-
len der Sprache im Bedientool verwenden Sie die Funktion zur Spracheinstellung von
FieldCare bzw. DeviceCare.

9.2.2 Echtzeituhr einstellen

Echtzeituhr iiber das Anzeigemodul einstellen
1. Navigieren zu: Setup - Erweitertes Setup - Datum / Zeit - Datum einstellen
2. Verwenden Sie die folgenden Parameter, um die Echtzeituhr auf das aktuelle Datum
und die aktuelle Uhrzeit einzustellen: Jahr, Monat, Tag, Stunde, Minute.
Echtzeituhr {iber ein Bedientool einstellen (z. B. FieldCare)

1. Navigieren zu: Setup - Erweitertes Setup - Datum / Zeit

2.
Date/time: {p 2016-04-20 09:32:24
Set date: P Please select [v]
Please select
Abort
Confirm time
Wechseln Sie zum Parameter Datum einstellen, und wéhlen Sie die Option Starten.
3.

Date/time: {p 2016-04-20 09:34:25

Setdate: ? | Please select

<]

Year: 2016
Month: 4
Day: 20
Hour: 9
Minute: 34

Verwenden Sie folgende Parameter, um Datum und Uhrzeit einzustellen: Jahr,
Monat, Tag, Stunde, Minute.
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4, :
Date/time: {p 2016-04-20 09:35:49
Setdate: ? | Please select [v]
o Please select
Abort
Month: Start
Day:
Hour: 9
Minute: 34

Wechseln Sie zum Parameter Datum einstellen, und wéhlen Sie die Option Confirm
time.

= Die Echtzeituhr ist damit auf das aktuelle Datum und die aktuelle Uhrzeit einge-
stellt.
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9.3 Konfiguration des Messgerites

9.3.1 Konfiguration der Fiillstandsmessung

Die ersten Parameter im Menii Setup dienen zur Konfiguration der Messung. In den nach-
folgenden Abschnitten finden Sie eine kurze Beschreibung. Eine detailliertere Erlduterung
finden Sie in der Beschreibung der Gerdteparameter im Anhang - 124.

Grundeinstellungen

Navigationspfad: Setup

Parameter Bedeutung Beschrei-
bung

Setup > Messstellenbe- | Definieren Sie einen Namen zur Identifizierung der Messstelle in > B 124

zeichnung der Anlage.

Setup - Einheiten Vor- Wabhlen Sie die Einheiten fiir Linge, Druck und Temperatur aus. - 124

einstellung

Setup - Leerabgleich Geben Sie die Distanz von der Unterkante des Geréteflansches zur -> 125
Peilplatte ein.

Setup - Tankfillstand Zeigt den gemessenen Fillstand. - 115
Priifen Sie, ob der angezeigte Wert mit dem tatséchlichen Fillstand
ibereinstimmt.

Setup - Fiillstand setzen | Kann zur Korrektur einer konstanten Verschiebung des gemessenen | > 126
Fillstands verwendet werden.

Wenn der angezeigte Fiillstand nicht mit dem tatséchlichen Full-
stand tbereinstimmt: Geben Sie den tatsachlichen Fiillstand in die-
sen Parameter ein.

Daraufhin wird automatisch ein Offset fiir den gemessenen Fiill-
stand definiert.

ﬂ Der Parameter Fiillstand setzen kann nur zur Kompensation eines konstanten Fiill-
standsfehlers verwendet werden. Verwenden Sie die Stérechoausblendung, um durch
Stérechos hervorgerufene Fehler zu beseitigen.

Storechoausblendung (Ausblendung) in einem Bedientool (z. B. FieldCare/
DeviceCare)

Navigationspfad: Setup

Parameter Bedeutung Beschrei-
bung

Setup > Distanz | Zeigt die gemessene Distanz von der Unterkannte des Geréteflansches bis zur | > B 129
Produktoberflache. Priifen Sie, ob dieser Wert korrekt ist.

Setup > Bestéti- | Geben Sie an, ob die gemessene Distanz der tatséchlichen Distanz entspricht. | > B 126

gung Distanz Die Auswahl bestimmt, bis zu welcher Distanz eine Stérechoausblendung
aufgezeichnet wird.

Aktuelle Aus- Zeigt an, bis zu welcher Distanz bereits eine Stérechoausblendung aufgenom-

blendung men wurde.

Setup > Ende Nur sichtbar fiir Bestatigung Distanz = Manuelle Map-Aufnahme.

Ausblendung Legt fest, bis zu welcher Distanz die neue Stérechoausblendung aufgenom-

men werden soll.

Je nach Auswahl in Bestétigung Distanz wird in diesem Parameter ein
geeigneter Wert voreingestellt. In der Regel ist es nicht erforderlich, diesen
Wert zu éndern.

Setup > Auf- Nur sichtbar fiir Bestdtigung Distanz = Manuelle Map-Aufnahme > B 128
nahme Ausblen- | Aufnahme Ausblendung auswahlen. Startet die Aufnahme der neuen Stére-
dung choausblendung.
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Stérechoausblendung auf der Vor-Ort-Anzeige
Navigationspfad: Setup - Ausblendung

ﬂ Welche Bedeutung die einzelnen Parameter in diesem Wizard haben, kénnen Sie der
Tabelle oben entnehmen.

Peiltabelle

Die Peiltabelle dient dazu, die Fiillstandsmesswerte mithilfe von unabhangig vorgenom-
menen manuellen Peilmessungen zu korrigieren. Insbesondere wird die Peiltabelle ver-
wendet, um das Fillstandsmessgerat an die spezifischen Anwendungsbedingungen - wie
z. B. einen mechanischen Offset und die Bauform des Tanks oder des Schwallrohrs - anzu-
passen.

Die Peiltabelle wird im Unterment Peiltabelle - 210 verwaltet.
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9.4 Konfiguration der Anwendung zur
Tankstandmessung

Konfiguration der Eingénge: Beschreibung
HART-Eingénge > B62
NMT532/539, angeschlossen tiber HART > Bo64
4-20mA-Eingénge > B65

RTD Eingang > Be7
Digitaleing&nge > B69
Konfiguration der Datenverarbeitung im Gerét: Beschreibung
Eingangswerte mit Tankvariablen verkniipfen > B71
Tankberechnung: Direkte Fiillstandsmessung > B72
Tankberechnung: Hybrides Tankmesssystem (HTMS) > B73
Tankberechnung: Korrektur der hydrostatischen Tankdeformation | > 74
(HyTD)

Tankberechnung: Korrektur der Tankwandtemperatur (CTSh) > 75
Alarme (Grenzwertauswertung) > 76
Konfiguration des Signalausgangs: Beschreibung
4-20mA-Ausgang > B77
HART-Slave + 4-20mA-Ausgang > 78
Modbus > B80

V1 > B8l
Digitalausgange > Bs82
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9.4.1 Konfiguration der HART-Eingédnge

Verschaltung und Adressierung von HART-Geréten

A0032955

26 Modgliche Anschliisse fiir HART-Schleifen

B Analog I/0-Modul in Slot B (Verfiigbarkeit abhdngig von Gerdteausfithrung > B 22)
C  Analog I/0-Modul in Slot C (Verfiigbarkeit abhdngig von Gerdteausfithrung > B 22)
E  Der Ausgang ist HART Ex (in allen Gerdteausfiihrungen verfiigbar)

ﬂ HART-Geréte miissen iiber ihre eigene Bedienoberflache konfiguriert werden und
eine eindeutige HART-Adresse von 1 bis 15 erhalten, bevor sie an den Micropilot
NMR8x angeschlossen werden. 2 Stellen Sie sicher, dass sie - wie durch die
Anschlussklemmenbelegung definiert - angeschlossen sind - B 28. Der Micropilot
erkennt keine Gerédte mit einer Adresse hoher als 15.

Slot B oder C: Betriebsart des Analog I/0-Moduls einstellen

Dieser Abschnitt ist fiir den HART Ex is-Ausgang nicht relevant (Slot E). Dieser Aus-
gang arbeitet immer als HART-Master fiir die angeschlossenen HART-Slaves.

Wenn HART-Geréte an das Analog I/0-Modul angeschlossen sind (Slot B oder C im
Anschlussklemmenraum), muss dieses Modul wie folgt konfiguriert werden:

1. Navigieren Sie zum Untermeni des entsprechenden Analog I/0-Moduls: Setup
- Erweitertes Setup - Ein/Ausgang - Analog I/0 X1-3

2. Wechseln Sie zum Parameter Betriebsart (> 145).

3. Wenn nur ein HART-Gerét an diesen Messkreis angeschlossen ist:
Wahlen Sie die Option HART Master+4..20mA Eingang. In diesem Fall kann das
4-20mA-Signal zusatzlich zum HART-Signal verwendet werden. Fiir die Konfigura-
tion des 4-20mA-Eingangs: > B 65.

4. Wenn bis zu 6 HART-Gerate an diesen Messkreis angeschlossen sind:
Wéhlen Sie die Option HART Master.

2) Die aktuelle Software unterstiitzt keine HART-Gerate mit der Adresse O (Null).
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Messwerttyp definieren

ﬂ Diese Einstellung kann fiir einen angeschlossenen Prothermo NMT5xx iibersprungen
werden, da der Micropilot NMR8x in diesem Fall den Messwerttyp automatisch
erkennt.

ﬂ = Die Messwerte kdnnen nur dann im System verwendet werden, wenn die Einheit
der zugewiesenen HART-Variablen zum Messwerttyp passt. Die HART-Variable, die
z. B. Ausgang Temperatur zugewiesen ist, muss die Einheit °C oder °F haben.
» Eine HART-Variable mit der Einheit "%" kann nicht fiir Ausgang Fiillstand verwen-
det werden. Stattdessen muss die HART-Variable eine der folgenden Einheiten
haben: mm, m, ft oder in.

Fiir jede HART-Variable muss der Messwerttyp spezifiziert werden (PV, SV, TV und QV).
Gehen Sie hierzu wie folgt vor:
1. Navigieren zu: Setup > Erweitertes Setup - Ein/Ausgang > HART Geréte
L~ Fir jedes angeschlossene HART-Gerat gibt es ein Unterment.

2. Wechseln Sie fiir jedes Gerat zu dem entsprechenden Untermenii.

3. Wenn das Gerét einen Druck misst:
Wechseln Sie zum Parameter Ausgang Druck (- B 135), und geben Sie an, welche
der vier HART-Variablen den gemessenen Druck enthélt. Es kann nur eine HART-
Variable mit einer Druckeinheit ausgewéhlt werden.

4. Wenn das Gerat eine Dichte misst:
Wechseln Sie zum Parameter Ausgang Dichte (- & 135), und geben Sie an, wel-
che der vier HART-Variablen die gemessene Dichte enthélt. Es kann nur eine HART-
Variable mit einer Dichteeinheit ausgewdahlt werden.

5. Wenn das Gerét eine Temperatur misst:
Wechseln Sie zum Parameter Ausgang Temperatur (- 136), und geben Sie an,
welche der vier HART-Variablen die gemessene Temperatur enthélt. Es kann nur
eine HART-Variable mit einer Temperatureinheit ausgewéhlt werden.

6. Wenn das Gerét die Gasphasentemperatur misst:

Wechseln Sie zum Parameter Ausgang Gas Temperatur (- 136), und geben Sie
an, welche der vier HART-Variablen die gemessene Gasphasentemperatur enthélt. Es
kann nur eine HART-Variable mit einer Temperatureinheit ausgewahlt werden.

7. Wenn das Geréat einen Fiillstand misst:

Wechseln Sie zum Parameter Ausgang Fiillstand (- 137), und geben Sie an,
welche der vier HART-Variablen den gemessene Fiillstand enthélt. Es kann nur eine
HART-Variable mit einer Fiillstandseinheit (nicht "%") ausgewahlt werden.

HART-Gerate abklemmen

Wenn ein HART-Gerét vom Gerédt abgeklemmt wird, muss es auch logisch entfernt wer-
den. Gehen Sie dazu wie folgt vor:

1. Navigieren zu: Setup - Erweitertes Setup - Ein/Ausgang > HART Geréate - Gerét
vergessen > Gerét vergessen

2. Wahlen Sie das HART-Gerét, das entfernt werden soll.

ﬂ Dieser Vorgang dient auch zum Austauschen eines defekten Geréates.
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9.4.2  Konfiguration eines angeschlossenen Prothermo NMT532/
NMT539

Wenn ein Prothermo NMT532- oder NMT539-Temperaturtransmitter iber HART ange-
schlossen wird, kann er wie folgt konfiguriert werden:

1. Navigieren zu: Experte - Ein/Ausgang » HART Geréte -» HART Device(s) > NMT

Geréatekonfiguration; hier steht HART Device(s) fiir den Namen des angeschlossenen
Prothermo.

2. Wechseln Sie zum Parameter Gerédt konfigurieren ?, und wéhlen Sie Ja.

3. Wechseln Sie zum Parameter Boden Punkt, und geben Sie die Position des unteren
Temperaturelementes ein (siehe nachfolgende Abbildung).

A0030098
27  Position des unteren Temperaturelementes

a  Distanz vom unteren Temperaturelement zum Nullpunkt (Tankboden oder Peilplatte). Die standardmdfige
Werkseinstellung ist 500 mm (19,69 in); sie kann an die tatsdchliche Installation angepasst werden.

ﬂ Wechseln Sie zu folgendem Unterment, um die von den einzelnen Elementen gemes-

senen Temperaturen zu iberprufen: Betrieb - Temperatur > NMT Element Werte
- Element Temperatur

Fiir jedes Element des Prothermo gibt es einen Parameter Element Temperatur X.
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9.4.3  Konfiguration der 4-20mA-Eingdnge

A0032464

28  Modgliche Positionen der Analog I/0-Module, die als 4-20mA-Eingang verwendet werden kénnen. Der

Bestellcode des Gerdites legt fest, welches dieser Module tatsdchlich vorhanden ist > B 22.

Gehen Sie bei jedem Analog I/0-Modul, an das ein 4-20mA-Gerét angeschlossen ist, wie

folgt vor:

1. Stellen Sie sicher, dass die 4-20mA-Geréte - wie durch die Anschlussklemmenbele-
gung definiert - angeschlossen sind > & 28.

2. Navigieren Sie zum Unterment des entsprechenden Analog [/0-Moduls: Setup
- Erweitertes Setup - Ein/Ausgang - Analog [/0 X1-3

3. Wechseln Sie zum Parameter Betriebsart (- 145), und wéhlen Sie 4..20mA
Eingang oder HART Master+4..20mA Eingang.

4. Wechseln Sie zum Parameter Prozessvariable (= 151), und geben Sie an, wel-
che Prozessvariable vom angeschlossenen Geréat tibertragen wird.

5. Wechseln Sie zum Parameter AI 0% Wert (> 151), und definieren Sie, welcher
Wert der Prozessvariablen einem Eingangsstrom von 4 mA entspricht (siehe Dia-
gramm unten).

6. Wechseln Sie zum Parameter AI 100% Wert (- 151), und definieren Sie, wel-
cher Wert der Prozessvariablen einem Eingangsstrom von 20 mA entspricht (siehe
Diagramm unten).

7. Wechseln Sie zum Parameter Prozesswert (- 152), und priifen Sie, ob der ange-

zeigte Wert mit dem Istwert der Prozessvariablen {ibereinstimmt.
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I [mA]
A

20mA
1—»

4mA

A0029264

29  Skalierung des 4-20mA-Eingangs auf die Prozessvariable

1  Eingangswert in mA
2 Prozesswert

Das Unterment Analog I/0 enthalt zusatzliche Parameter fiir eine detailliertere Kon-
figuration des Analogeingangs. Eine Beschreibung finden Sie hier: - 145
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9.4.4  Konfiguration eines angeschlossenen RTD

A0032465

30 Modgliche Positionen der Analog I/0-Module, an die ein Widerstandsthermometer angeschlossen werden
kann. Der Bestellcode des Gerites legt fest, welches dieser Module tatsdchlich vorhanden ist > B 22.

1. Stellen Sie sicher, dass das Widerstandsthermometer (RTD) - wie durch die
Anschlussklemmenbelegung definiert - angeschlossen ist > B 32.

2. Navigieren Sie zum Unterment des entsprechenden Analog [/0-Moduls: Setup
- Erweitertes Setup - Ein/Ausgang - Analog IP X4-8.

3. Wechseln Sie zum Parameter RTD Fiihler Typ (- 139), und geben Sie den Typ
des angeschlossenen RTD an.

A B C
123 45678 123 45678 123 45678

A0026371

31 RTD-Anschlusstypen

A 2 Draht RTD Verbindung
B 3 Draht RTD Verbindung
C 4 Draht RTD Verbindung

Wechseln Sie zum Parameter RTD verbundener Typ (- 140), und geben Sie den
Verbindungstyp des RTD an (2-, 3- oder 4-Leiter).

5. Wechseln Sie zum Parameter Eingangs Wert (- 142), und prifen Sie, ob die
angezeigte Temperatur mit der Ist-Temperatur libereinstimmt.

6. Wechseln Sie zum Parameter Minimale Fiihler Temperatur (- 142), und geben
Sie die zuldssige Mindesttemperatur des angeschlossenen RTD an.

7. Wechseln Sie zum Parameter Maximale Fiihler Temperatur (- 142), und
geben Sie die zul&ssige Hochsttemperatur des angeschlossenen RTD an.
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A0029269

1 Peilplatte
2 RTD
3 Fiihler Position (> 143)

Wechseln Sie zum Parameter Fiihler Position, und geben Sie die Einbaulage des RTD

an (gemessen ab der Peilplatte).

= Dieser Parameter legt zusammen mit dem gemessenen Fiillstand fest, ob sich die
gemessene Temperatur auf das Produkt oder die Gasphase bezieht.

Widerstands- und/oder Temperaturoffset

ﬂ Im folgenden Untermenii kann der Widerstands- oder Temperaturoffset definiert
werden: Experte> Ein/Ausgang - Analog IP X4-8.
= Widerstandsoffset wird vor der Berechnung der Temperatur zum gemessenen

Widerstand addiert.
= Temperaturoffset nach der Konvertierung wird zur gemessenen Temperatur
addiert.
R[Q] R[Q]

Y

T

A0029265

1 Widerstandsoffset
2 Temperaturoffset nach der Konvertierung
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9.4.5  Konfiguration der Digitaleingédnge

A0026424

32 Mogliche Positionen der Digital I/O-Module (Beispiele); der Bestellcode legt Anzahl und Position der digi-
talen Eingangsmodule fest > B 22.

Fir jedes Digital [/0-Modul des Gerétes gibt es ein Untermeni Digital Xx-x. "X" steht fiir
den Slot im Anschlussklemmenraum, "x-x' fiir die Klemmen in diesem Slot. Die wichtigsten
Parameter dieses Untermeniis sind Betriebsart und Kontakt Typ.

Parameter "Betriebsart"

Setup - Erweitertes Setup - Ein/Ausgang - Digital Xx-x > Betriebsart

A B
2/4 2/4

Nk
'l

®‘

)

1/3 1/3

A0029262

A 'Betriebsart"="Eingang passiv"
B 'Betriebsart" = "Eingang aktiv"

Bedeutung der Optionen

= Eingang passiv
Das DIO-Modul misst die von einer externen Quelle bereitgestellte Spannung. Je nach
Status des externen Switch betragt diese Spannung 0 am Eingang (Switch geéffnet) oder
liberschreitet eine bestimmte Begrenzungsspannung (Switch geschlossen). Diese beiden
Zusténde reprasentieren das Digitalsignal.

= Eingang aktiv
Das DIO-Modul stellt eine Spannung bereit und nutzt diese, um festzustellen, ob der
externe Switch gedffnet oder geschlossen ist.

Parameter "Kontakt Typ"
Setup - Erweitertes Setup - Ein/Ausgang - Digital Xx-x > Kontakt Typ
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Dieser Parameter legt fest, wie der Status des externen Switch durch den internen Status

des DIO-Moduls wiedergegeben wird:

Status des externen Switch Interner Status des DIO-Moduls
Kontakt Typ = Schliefer Kontakt Typ=Offner

offen Inaktiv Aktiv

geschlossen Aktiv Inaktiv

Verhalten in besonderen Situationen:

Wahrend der Erstinbetriebnahme Unbekannt Unbekannt

Messfehler Fehler Fehler

ﬂ = Der interne Status des Digitaleingangs kann an einen Digitalausgang iibertragen

oder zur Steuerung der Messung verwendet werden.

= Das Unterment Digital Xx-x enthélt zusétzliche Parameter fiir eine detailliertere
Konfiguration des Digitaleingangs. Eine Beschreibung finden Sie hier: > B 155.
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9.4.6  Eingangswerte mit Tankvariablen verkniipfen

Messwerte miissen mit Tankvariablen verkniipft werden, bevor sie in der Anwendung zur
Tankstandmessung verwendet werden kdnnen. Hierzu werden die Quellen aller Tankvari-
ablen in den folgenden Parametern definiert:

Tankvariable

Parameter, der die Quelle der Variablen definiert

Wasserfillstand Boden

Setup - Erweitertes Setup > Applikation - Grundabgleich - Fullstand
- Wasserfillstand Quelle

Mittlere Temperatur oder
Punkttemperatur

s Setup - Flussigkeitstemperatur Quelle
= Setup - Erweitertes Setup - Applikation - Grundabgleich - Temperatur
- Flissigkeitstemperatur Quelle

Temperatur der Luft rund um
den Tank

Setup - Erweitertes Setup - Applikation - Grundabgleich > Temperatur
- Lufttemperatur Quelle

Temperatur der Gasphase ober-
halb des Produktes

Setup - Erweitertes Setup > Grundabgleich > Temperatur - Gas Tempera-
tur Quelle

Dichte des Produktes

Setup - Erweitertes Setup > Applikation - Grundabgleich - Dichte - Dichte
Quelle

Druck unten (P1)

Setup - Erweitertes Setup > Applikation - Grundabgleich - Druck - P1
(unten) Quelle

Druck oben (P3)

Setup > Erweitertes Setup - Applikation - Grundabgleich - Druck - P3
(oben) Quelle

ﬂ Je nach Anwendung sind nicht alle Parameter in der jeweiligen Situation relevant.

ﬂ Der Produktfiillstand ist immer der vom Micropilot selbst gemessene Fiillstand. Er
braucht nicht verkntpft zu werden.
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9.4.7 Tankberechnung: Direkte Fiillstandsmessung

Ist keine Tankberechnung konfiguriert, werden Fiillstand und Temperatur direkt gemes-

Sen.
A B
— 9
/ 2 / 2
A0029255
A Direkte Fiillstandsmessung (ohne Temperatur)
B Direkte Fiillstands- und Temperaturmessung
1  Fiillstandsmessgerdt
2 Zum Lagerhaltungssystem
3 Temperaturtransmitter

» Wenn ein Temperaturtransmitter angeschlossen ist:
Navigieren Sie zu: "Setup - Fliissigkeitstemperatur Quelle", und geben Sie an, von wel-
chem Gerét die Temperatur bezogen wird.
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9.4.8 Tankberechnung: Hybrides Tankmesssystem (HTMS)

Das hybride Tankmesssystem (HTMS) nutzt Fiillstands- und Druckmessungen, um die
Messstoffdichte zu berechnen.

ﬂ In nicht atmospharischen (d. h. druckbeaufschlagten) Tanks empfiehlt es sich, den
Modus HTMS P1+P3 zu nutzen. In diesem Fall werden zwei Drucksensoren benétigt.
In atmosphérischen (d. h. drucklosen) Tanks ist der Modus HTMS P1 mit nur einem
Drucksensor ausreichend.

A B

A0029256

Zum Lagerhaltungssystem
Drucksensor (unten)
Drucksensor (oben)

A '"Parameter "HTMS Modus" = "Option "HTMS P1"

B 'Parameter "HTMS Modus" = "Option "HTMS P1+P3"
D1 P1 Position

D3 P3 Position

1 Micropilot

2

3

4

1. Navigieren zu: Setup - Erweitertes Setup - Applikation - Grundabgleich - Druck

2. Wechseln Sie zu P1 (unten) Quelle (» B 189), und geben Sie an, von welchem
Gerét der untere Druck (P1) bezogen wird.

3. Wenn ein oberer Drucktransmitter (P3) angeschlossen ist:

Wechseln Sie zu P3 (oben) Quelle (» & 191), und geben Sie an, von welchem
Gerét der obere Druck (P3) bezogen wird.

4. Navigieren zu: Setup > Erweitertes Setup > Applikation > Tank Berechnungen
- HTMS

Wechseln Sie zu HTMS Modus (> B 206), und geben Sie den HTMS-Modus an.
Navigieren zu: Setup > Erweitertes Setup > Applikation - Grundabgleich - Dichte
Wechseln Sie zu Dichte Quelle (» & 187), und wéhlen Sie HTMS.

Verwenden Sie die librigen Parameter im Untermenii HTMS, um die Berechnung zu
konfigurieren. Eine detaillierte Beschreibung finden Sie hier: > & 204

= B B B
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9.49  Tankberechnung: Hydrostatische Tankdeformation (HyTD)

Die hydrostatische Tankdeformation (Hydrostatic Tank Deformation, HyTD) kann verwen-
det werden, um die vertikale Bewequng der Messgerédt-Referenzhéhe zu kompensieren,
die dadurch verursacht wird, dass sich die Tankwand aufgrund des hydrostatischen Drucks,
den die im Tank befindliche Flissigkeit ausiibt, wolbt. Die Kompensation basiert auf einer
linearen Anndherung, die ermittelt wurde, indem manuelle Messungen bei verschiedenen
Fullstdnden und iber den Gesamtbereich des Tanks verteilt durchgefithrt wurden.

A0028722
33 Korrektur der hydrostatischen Tankdeformation (HyTD)

'Distanz" (Tank fast leer)
Messgerdt-Referenzhéhe
HyTD Korrekturwert
'Distanz" (Tank gefiillt)

0w

ﬂ Die Korrektur der hydrostatischen Tankdeformation wird im Untermenii HyTD
(» B 196) konfiguriert.
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9.4.10 Tankberechnung: Korrektur der Tankwandtemperatur (CTSh)

CTSh (Korrektur der Tankwandtemperatur) kompensiert die Auswirkungen auf die Mess-
gerat-Referenzhohe, die auf Temperatureinfliisse auf die Tankwand oder das Schwallrohr
zuriickzufithren sind. Die Temperatureinfliisse werden in zwei Teile unterteilt, je nachdem,
ob sie den "trockenen" oder den 'bedeckten' Teil der Tankwand oder des Schwallrohrs
betreffen. Die Korrekturfunktion basiert auf dem thermischen Volumenausdehnungskoef-
fizienten von Stahl und Isolationsfaktoren fur den "trockenen" und den "bedeckten"’ Teil des
Drahtes und der Tankwand. Die zur Korrektur verwendeten Temperaturen kénnen manu-
ell oder anhand von Messwerten ausgewdahlt werden.

ﬂ Diese Korrektur empfiehlt sich fir folgende Situationen:
= wenn die Betriebstemperatur betréchtlich von der Temperatur wéhrend der Kalib-
rierung abweicht (AT > 10 °C (18 °F))
= bei extrem hohen Tanks
= in gekithlten, kryogenen oder beheizten Anwendungen

ﬂ Da sich die Verwendung dieser Korrektur auf den Messwert fiir "Fullstand Nasspei-
lung" auswirkt, empfiehlt es sich, sicherzustellen, dass die Verfahren zur manuellen
Messung und zur Fullstandverifizierung korrekt durchgefithrt werden, bevor Sie diese
Korrekturmethode anwenden.

Dieser Modus kann nicht zusammen mit dem Modus HTG verwendet werden, da beim
Modus HTG der Fiillstand nicht relativ zur Messgerat-Referenzh6he gemessen wird.
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9.4.11 Konfiguration der Alarme (Grenzwertauswertung)

Sie kénnen fiir bis zu 4 Tankvariablen eine Grenzwertauswertung konfigurieren. Die
Grenzwertauswertung gibt einen Alarm aus, sobald der Wert den oberen oder unteren
Grenzwert iiber- bzw. unterschreitet. Die Grenzwerte kénnen vom Benutzer definiert wer-
den.

A0029539
34 Prinzip der Grenzwertauswertung
A

Alarm Modus=An
B Alarm Modus=Halten

1 HH Alarm Wert

2 HAlarm Wert

3 L Alarm Wert

4 LL Alarm Wert

5  HHAlarm

6  HAlarm

7 LAlarm

8 LLAlarm

9  "Alarm léschen" ="]a" oder Strom aus-/einschalten
10 Hysterese

Die Grenzwertauswertung wird in den Untermeniis Alarm 1 ... 4 konfiguriert.
Navigationspfad: Setup - Erweitertes Setup - Alarm > Alarm 1 ... 4

Fir Alarm Modus = Halten bleiben alle Alarme aktiv, bis der Benutzer Alarm
16schen = Ja auswahlt oder das Gerat aus- und wieder einschaltet.
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9.4.12 Konfiguration des 4-20mA-Eingangs

A0032464
35  Modgliche Positionen der Analog I/0-Module, die als 4-20mA-Ausgang verwendet werden kénnen. Der
Bestellcode des Gerdites legt fest, welches dieser Module tatsdchlich vorhanden ist > B 22.

Jedes Analog I/0-Modul des Geréates kann als 4...20mA-Analogausgang konfiguriert wer-
den. Gehen Sie hierzu wie folgt vor:

1. Navigieren zu: Setup - Erweitertes Setup - Ein/Ausgang - Analog I/0 X1-3.

2. Wechseln Sie zum Parameter Betriebsart, und wahlen Sie 4..20mA Ausgang oder
HART Slave+4..20mA Ausgang 3,

3. Wechseln Sie zum Parameter Quelle Analog, und wéhlen Sie die Tankvariable, die
iber den 4...20mA-Ausgang Ubertragen werden soll.

4. Wechseln Sie zum Parameter 0 % Wert, und geben Sie den Wert der ausgewéhlten
Tankvariablen ein, der durch die 4 mA wiedergegeben wird.

5. Wechseln Sie zum Parameter 100 % Wert, und geben Sie den Wert der ausgewé&hl-
ten Tankvariablen ein, der durch die 20 mA wiedergegeben wird.
L

A
100% -

1—»

0%

A0032953

36  Tankvariable auf den Ausgangsstrom skalieren

1 Tankvariable
2 Ausgangsstrom

Nach dem Hochfahren des Gerdtes und solange die zugewiesene Tankvariable noch
nicht zur Verfiigung steht, geht der Ausgangsstrom vom definierten Fehlerwert aus.

ﬂ Das Untermenii Analog I70 enthélt weitere Parameter, die fir eine detailliertere
Konfiguration des Analogausgangs genutzt werden kénnen. Eine detaillierte
Beschreibung finden Sie hier: > 145

3) "HART Slave+4..20mA Ausgang " bedeutet, dass das Analog [/0-Modul als HART-Slave arbeitet, der zyklisch bis zu vier HART-Variablen an einen
HART-Master sendet. Fiir die Konfiguration des HART-Ausgangs: - 78
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9.4.13 Konfiguration von HART Slave+4-20mA Ausgang

Wenn Betriebsart = HART Slave+4..20mA Ausgang fiir ein Analog [/0-Modul ausge-
wahlt wurde, dann arbeitet das Modul als HART-Slave, der bis zu vier HART-Variablen an
einen HART-Master sendet.

ﬂ Das 4-20mA-Signal kann in diesem Fall ebenfalls verwendet werden. Zur Konfigura-
tion: > B 77

Standardfall: PV = 4-20mA-Signal

Standardméfiig ist die erste Variable (PV) identisch mit der Tankvariablen, die iiber den
4-72.0mA-Ausgang iibertragen wird. Gehen Sie wie folgt vor, um die anderen HART-Vari-
ablen zu definieren und den HART-Ausgang detaillierter zu konfigurieren:

1. Navigieren zu: Setup > Erweitertes Setup » Kommunikation - HART Ausgang
- Konfiguration

2. Wechseln Sie zum Parameter System Polling Adresse, und stellen Sie die HART-
Slave-Adresse des Gerétes ein.

3. Verwenden Sie die folgenden Parameter, um der zweiten bis vierten HART-Variablen
Tankvariablen zuzuordnen: Zuordnung SV, Zuordnung TV, Zuordnung QV.

“~ Die vier HART-Variablen werden an einen angeschlossenen HART-Master iiber-
tragen.

Sonderfall: PV # 4-20mA-Signal

In Ausnahmeféllen kann es erforderlich sein, dass die erste Variable (PV) eine andere
Tankvariable iibertragt als der 4-20mA-Ausgang. Dies wird wie folgt konfiguriert.

1. Navigieren zu: Setup - Erweitertes Setup » Kommunikation - HART Ausgang
- Konfiguration

2. Wechseln Sie zum Parameter PV Quelle, und wahlen Sie Benutzerdefiniert.

= Die folgenden zusatzlichen Parameter erscheinen im Untermeni: Zuordnung PV,
0 % Wert, 100 % Wert und PV mA Auswahl.

3. Wechseln Sie zum Parameter Zuordnung PV, und wiéhlen Sie die Tankvariable, die
als erste Variable (PV) iibertragen werden soll.

4. Verwenden Sie die Parameter 0 % Wert und 100 % Wert, um einen Bereich fiir die
erste Variable (PV) zu definieren. Der Parameter Percent of range zeigt den Prozent-
satz fiir den Istwert der ersten Variablen an. Er ist in der zyklischen Ausgabe an den
HART-Master enthalten.

Ly

!

T
100% (%]

AD032954
37  Tankvariable auf den Prozentsatz skalieren
A 0% Wert
B 100 % Wert

1 Erster Messwert (PV)
2 Percent of range

5. Verwenden Sie den Parameter PV mA Auswahl, um zu definieren, ob der Ausgangs-
strom eines Analog I/0-Moduls in der zyklischen HART-Ausgabe enthalten sein soll.
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Nach dem Hochfahren des Gerétes und solange die zugewiesene Tankvariable noch
nicht zur Verfiigung steht, geht der Ausgangsstrom vom definierten Fehlerwert aus.

ﬂ Der Parameter PV mA Auswahl hat keinen Einfluss auf den Ausgangsstrom an den
Klemmen des Analog I/0-Moduls. Er definiert nur, ob der Wert dieses Stroms Teil der
HART-Ausgabe ist oder nicht.
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9.4.14 Konfiguration des Modbus-Ausgangs

‘A0031200

38  Mogliche Positionen der Modbus-Module (Beispiele); diese Module kénnen je nach Gerdteausfithrung
auch in den Slots B oder C sitzen > B 22.

Der Micropilot NMR8x arbeitet als Modbus Slave. Gemessene oder berechnete Tankwerte
werden in Registern gespeichert, die von einem Modbus Master angefordert werden kén-
nen.

Das folgende Unterment dient dazu, die Kommunikation zwischen dem Gerat und dem

Modbus Master zu konfigurieren.
Setup - Erweitertes Setup - Kommunikation - Modbus X1-4 »>Konfiguration-> 161

()
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9.4.15 Konfiguration des V1-Ausgangs

D 1234

REEEE

%/_J
D1-4

A 1234

0SS E=

%/_J
Al-4

A0031200

39  Mogliche Positionen der V1-Module (Beispiele); diese Module kénnen je nach Gerdteausfithrung auch in
den Slots B oder C sitzen > B 22.

Die folgenden Untermeniis dienen dazu, die V1-Kommunikation zwischen dem Gerét und

dem Leitsystem zu konfigurieren:

= Setup > Erweitertes Setup - Kommunikation - V1 X1-4 - Konfiguration> B 164 ()

= Setup > Erweitertes Setup » Kommunikation - V1 X1-4 - V1 Eingang Quellenaus-
wahl-> 167 ()
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9.4.16 Konfiguration der Digitalausgénge

T TO0CT TS

A0026424

40  Mogliche Positionen der Digital I/0-Module (Beispiele); der Bestellcode legt Anzahl und Position der Digi-

tal I/0-Module fest > B 22.
r :
L |

I
I
I

+
A
|
I
I
I

1/3

A0033029

41  Verwendung des Digital I/0-Moduls als Digitalausgang

Fiir jedes Digital [/0-Modul des Gerétes gibt es ein Untermenii Digital Xx-x. "X" steht fiir
den Slot im Anschlussklemmenraum, "x-x" fiir die Klemmen in diesem Slot. Die wichtigsten
Parameter dieses Unterments sind Betriebsart, Quelle Digitaleingang und Kontakt Typ.

Ein Digitalausgang kann genutzt werden, um

= den Status eines Alarms auszugeben (wenn ein Alarm konfiguriert wurde > B 76)

= den Status eines Digitaleingangs zu ibertragen (wenn ein Digitaleingang konfiguriert
wurde - 69)

Gehen Sie wie folgt vor, um einen Digitalausgang zu konfigurieren:

1. Navigieren zu: Setup - Erweitertes Setup - Ein/Ausgang - Digital Xx-x, wobei Xx-x
fir das Digital I[/0-Modul steht, das konfiguriert werden soll.

2. Wechseln Sie zum Parameter Betriebsart, und wahlen Sie die Option Ausgang pas-
siv.

3. Wechseln Sie zum Parameter Quelle Digitaleingang, und wahlen Sie den Alarm oder
Digitaleingang, der ibertragen werden soll.

4. Wechseln Sie zum Parameter Kontakt Typ, und wéhlen Sie, wie der interne Status
des Alarms oder Digitaleingangs auf dem Digitalausgang ausgegeben werden soll
(siehe Tabelle unten).
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s Status des Alarms
= Interner Status des Digitaleingangs

Schaltzustand des Digitalausgangs

Kontakt Typ = Schliefler

Kontakt Typ = Offner

Inaktiv

offen

geschlossen

Aktiv

geschlossen

offen

ﬂ » Fiir SIL-Anwendungen wird Kontakt Typ vom Gerét automatisch auf Offner einge-

stellt, wenn der Vorgang der SIL-Bestatigung gestartet wird.

= Bei einem Netzausfall ist der Schaltzustand immer "offen’, unabhéngig von der aus-

gewdahlten Option.

» Das Unterment Digital Xx-x enthalt zusatzliche Parameter fiir eine detailliertere
Konfiguration des Digitaleingangs. Eine Beschreibung finden Sie hier: - 155.
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9.5 Erweiterte Einstellungen

Eine detailliertere Konfiguration der Signaleingénge, der Tankberechnungen und der Sig-
nalausgange konnen Sie im Untermentii Erweitertes Setup (- B 130) vornehmen.

9.6 Simulation

Sie haben die Méglichkeit, unterschiedliche Situationen zu simulieren (Messwerte, Diag-
nosemeldungen etc.), um zu iiberpriifen, ob das Gerat und das Leitsystem korrekt konfigu-
riert wurden. Ndhere Informationen finden Sie im Unterment Simulation (- 249).

9.7 Einstellungen vor unerlaubtem Zugriff schiitzen

Es gibt zwei Mdglichkeiten, die Einstellungen vor unbefugtem Zugriff zu schuitzen:

= Durch einen Freigabecode (- 48)
Damit wird der Zugriff auf das Anzeige- und Bedienmodul gesperrt.

= Uber den Schutzschalter (> B 49)
Damit wird der Zugriff auf W&M-bezogene Parameter iiber eine beliebige Benutzerober-
flache gesperrt (Anzeige- und Bedienmodul, FieldCare, andere Konfigurationstools).
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10 Betrieb

10.1 Verriegelungsstatus des Gerates ablesen

Je nach Verriegelungsstatus des Gerdtes kdnnen einige Funktionen gesperrt sein. Den
aktuellen Verriegelungsstatus sehen Sie unter: Setup - Erweitertes Setup - Status Verrie-
gelung. Die nachfolgende Tabelle fithrt die verschiedenen Verriegelungszusténde auf:

Status Verriegelung

Bedeutung

Entriegelung

Hardware-verriegelt

Das Geréat wurde tber den Schreibschutzschalter im
Anschlussklemmenraum verriegelt.

> B 49

SIL-verriegelt

Das Gerét befindet sich im Modus "SIL-verriegelt".

Siehe SIL Sicherheitshand-

buch

Eichbetrieb aktiv

Der Eichbetrieb ist aktiv.

> B49

WHG-verriegelt (in
Vorbereitung)

Das Gerét befindet sich im Modus "WHG-verriegelt".

In Vorbereitung

Vortiibergehend verrie-
gelt

Der Schreibzugriff auf die Parameter ist aufgrund eines
gerateinternen Verarbeitungsprozesses (z. B. Daten-
Upload/Download, Reset) voriibergehend gesperrt. Nach
Abschluss der Verarbeitung sind die Parameter wieder
anderbar.

Warten Sie, bis der geréte-
interne Verarbeitungspro-

zess abgeschlossen ist.

Eine Verriegelung wird durch das Schreibschutzsymbol in der Kopfzeile der Anzeige ange-

zeigt:

XXXXXXXXX & |

20.50

XX

glol

10.2 Messwerte ablesen

Die Tankwerte kénnen in den folgenden Untermenits abgelesen werden:
= Betrieb - Fiillstand
= Betrieb > Temperatur

= Betrieb - Dichte
= Betrieb - Druck

A0015870
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11 Diagnose und Stérungsbehebung
11.1 Allgemeine Stérungsbehebung
11.1.1 Allgemeine Fehler
Error Mogliche Ursache Abhilfemafinahmen

86

Gerét reagiert nicht.

Versorgungsspannung liegt nicht an.

Richtige Spannung anlegen.

Anschlusskabel haben keinen Kon-
takt zu den Klemmen.

Kontaktierung der Kabel priifen und
gegebenenfalls korrigieren.

Keine Anzeige auf dem Dis-
play

Displaystecker ist nicht richtig einge-
steckt.

Stecker richtig einstecken.

Display ist defekt.

Display tauschen.

Displaykontrast zu niedrig.

Min. Setup - Erweitertes Setup
- Anzeige > Kontrast Anzeige auf
einen Wert > 60 % einstellen.

"Kommunikationsfehler"
erscheint am Display bei
Geréatestart oder beim Anste-
cken des Displays.

Elektromagnetische Stéreinflisse

Erdung des Gerdtes priifen.

Defekte Kabelverbindung oder defek-
ter Displaystecker.

Display tauschen.

Kommunikation tiber CDI-
Schnittstelle funktioniert
nicht.

Falsche Einstellung der COM-
Schnittstelle am Computer.

Einstellung der COM-Schnittstelle am
Computer (z. B. FieldCare) iiberpriifen
und gegebenenfalls korrigieren.

Geréat misst falsch.

Parametrierfehler

Parametrierung priifen und korrigieren.
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11.2

Diagnoseinformation auf Vor-Ort-Anzeige

11.2.1 Diagnosemeldung

Stérungen, die das Selbstiiberwachungssystem des Messgerates erkennt, werden als Diag-
nosemeldung im Wechsel mit der Messwertanzeige angezeigt.

Messwertanzeige im Stérungsfall ‘ Diagnosemeldung

XXXXXXXXX &S XXXXXXXXX M8

x 3

2 0 " 50 « %‘;rssgg?spannung 431

A0013939-DE

v W N =

Statussignal
Statussymbol (Symbol fiir Ereignisverhalten)
Statussymbol mit Diagnoseereignis

Ereignistext
Bedienelemente

Statussignale

F

A0013956

"Ausfall"
Es liegt ein Geratefehler vor. Der Messwert ist nicht mehr gltig.

C

A0013959

"Funktionskontrolle"
Das Gerat befindet sich im Service-Modus (z. B. wihrend einer Simulation oder einer War-
nung).

A0013958

"Auflerhalb der Spezifikation"

Das Geréat wird betrieben:

= AuBlerhalb seiner technischen Spezifikationen (z.B. wahrend des Anlaufens oder einer
Reinigung)

= Auferhalb der vom Anwender vorgenommenen Parametrierung (z.B. Fiillstand aufer-
halb der parametrierten Spanne)

A0013957

"Wartungsbedarf"
Es ist eine Wartung erforderlich. Der Messwert ist weiterhin giltig.

Statussymbole (Symbol fiir Ereignisverhalten)

X

A0013961

Status "Alarm"
Die Messung wird unterbrochen. Die Signalausgdnge nehmen den definierten Alarmzu-
stand an. Es wird eine Diagnosemeldung generiert.

Ay

A0013962

Status "Warnung"
Das Gerat misst weiter. Es wird eine Diagnosemeldung generiert.
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Diagnoseereignis und Ereignistext

Die Stérung kann mithilfe des Diagnoseereignisses identifiziert werden. Der Ereignistext
hilft dabei, indem er einen Hinweis zur Stérung liefert. Zusétzlich ist dem Diagnoseereignis
das dazugehorige Statussymbol vorangestellt.

Diagnoseereignis
Statussymbol Statussignal Ereignisnummer Ereignistext
N\ N2 N2
o
Beispiel Pk F 441 Stromausg. 1
A0013962 A0013956

3-stellige Num-
mer

Wenn mehrere Diagnoseereignisse gleichzeitig anstehen, wird nur die Diagnosemeldung
mit der héchsten Prioritdt angezeigt. Weitere anstehende Diagnosemeldungen lassen sich
im Untermenii Diagnoseliste (- B 245) anzeigen.

Bedienelemente

Bedienfunktionen im Menii, Untermenii

lflus-Taste
Offnet die Meldung zu den Behebungsmafinahmen.

A0013970

Enter-Taste
Offnet das Bedienmenti.

AD013952
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11.2.2 Behebungsmafinahmen aufrufen

XXX XXX XXX A8 XXXXXXXXX S

20.50 &
XX

XI1]

1 Diagnose 1
8801 Versorg.spannung

Diagnose 2
Diagnose 3

2
2— |Versorg.spannung  (ID:203) — 3

4—1 | 4 5801
5— |YYYY-MM-DD HH:MM:SS

6—1 |Spannung erh6hen

3. +

A0032957-DE

2 Meldung zu Behebungsmafinahmen

Kurztext

Service-ID

Diagnoseverhalten mit Diagnosecode
Betriebszeit des Auftretens

4

1  Diagnoseinformation
2

3

4

5

6  Behebungsmafinahmen

Eine Diagnosemeldung erscheint in der Standardanzeige (Messwertanzeige).
1. driicken ({f3-Symbol).
& Das Untermenii Diagnoseliste 6ffnet sich.

2. Das gewiinschte Diagnoseereignis mit J oder (] auswéhlen und E driicken.

L= Die Meldung zu den Behebungsmafinahmen des ausgewahlten Diagnoseereignis-
ses Offnet sich.

3. Gleichzeitig &) + [# driicken.
= Die Meldung zu den Behebungsmafinahmen wird geschlossen.

Der Benutzer befindet sich im Menii Diagnose an einer Stelle, an der er ein Diagnoseereig-
nis eingeben kann, so z. B. im Unterment Diagnoseliste oder im Untermenti Letzte Dia-
gnose.

1. driicken.

L= Die Meldung zu den Behebungsmafinahmen des ausgewahlten Diagnoseereignis-
ses Offnet sich.

2. Gleichzeitig & + ) driicken.
= Die Meldung zu den Behebungsmafinahmen wird geschlossen.
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11.3 Diagnoseinformationen in FieldCare

Stérungen, die das Messgerat erkennt, werden im Bedientool nach dem Verbindungsauf-
bau auf der Startseite angezeigt.

1
Dl & a8 D E % FEsF)iuads
Xxxxxx/.../.../ 8
Gerdtename: X ook Massefluss: £ 12.34 kg/h
Messtellenbezeichnung: X|xxxxx Volumenfluss: &5 12.34 m3/h
l Status: S S—?/ Funktionskontrolle (C) ‘
=1 EIE I
e R |
P X Instrument health status
- Diagnose 1: C485 Simu...
-3 Fehlerbehebungsmafinahme: Simulation...
H . . . @ Ausfall (F)
{~P Zugriffsrechte Bediensoftware:  Instandhalter
EI Betrieb ¥ Funktionskontrolle (C) — 2
“ﬁ Setup Diagnose 1: ‘ C485 Simulation Prozessgrofie El‘
."D Diagnose Fehlerbeheb h ‘ Simulation (Service“,\vl‘
-7 Experte
9. AuBerhalb der Spezifikation (S) — 3

6 Wartungsbedarf (M)

A0021799-DE

1  Statusbereich mit Statussignal
2 Diagnoseinformation
3 Behebungsmafinahmen mit Service-ID

ﬂ Eingetretene Diagnoseereignisse kénnen auflerdem im Unterment Diagnoseliste
angezeigt werden.

11.3.1 Statussignale

Die Statussignale geben Auskunft iiber den Zustand und die Verlasslichkeit des Gerates,
indem sie die Ursache der Diagnoseinformation (Diagnoseereignis) kategorisieren.

Symbol Bedeutung
® Ausfall
Es liegt ein Geratefehler vor. Der Messwert ist nicht mehr gtltig.
A0017271
Installationskontrolle
; Das Gerat befindet sich im Service-Modus (z. B. widhrend einer Simulation oder einer War-

A0017278 IlUIlg).

Auflerhalb der Spezifikation
& Das Geréat wird auBerhalb der Grenzwerte seiner technischen Spezifikation betrieben (z. B.
o277 | @aufierhalb des zuldssigen Prozesstemperaturbereichs)

Wartungsbedarf
Es ist eine Wartung erforderlich. Der Messwert ist weiterhin giiltig.

A0017276

ﬂ Die Statussignale sind geméaft VDI/VDE 2650 und NAMUR-Empfehlung NE 107 klas-
sifiziert.
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11.3.2 Behebungsmafinahmen aufrufen

Um Stérungen schnell beseitigen zu kénnen, stehen zu jedem Diagnoseereignis Behe-
bungsmafinahmen zur Verfiigung:

= Auf der Startseite
Behebungsmafinahmen werden unterhalb der Diagnoseinformation in einem separaten

Feld angezeigt.
= Im Menu Diagnose

Behebungsmafinahmen sind im Arbeitsbereich der Bedienoberfldche abrufbar.
Der Anwender befindet sich innerhalb des Ments Diagnose.

1. Den gewtlnschten Parameter aufrufen.

2. Rechts im Arbeitsbereich mit dem Cursor iiber den Parameter fahren.
~ Ein Tooltipp mit Behebungsmafinahmen zum Diagnoseereignis erscheint.
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11.4

Ubersicht iiber die Diagnosemeldungen

Diagnose- Kurztext Behebungsmafinahmen Statussignal | Diagnosever-
nummer [ab Werk] halten
[ab Werk]
Diagnose zum Sensor
102 Sensor Inkompatibel Fehler 1. Gerét neu starten F Alarm
2. Service kontaktieren
150 Detektor Fehler 1. Gerét neu starten F Alarm
2. Elektrische Verbindung zum
Detektor priifen
3. Ersetze Detektor
151 Sensor Elektronik Fehler Sensor Modul ersetzen F Alarm
Diagnose zur Elektronik
242 Software inkompatibel 1. Software priifen F Alarm
2. Hauptelektronik flashen oder
tauschen
252 Module inkompatibel 1. Prufen, ob korrektes Elektron- |F Alarm
ikmodul gesteckt ist
2. Elektronikmodul ersetzen
261 Elektronikmodule 1. Gerét neu starten F Alarm
2. Elektronikmodule priifen
3. I/0-Modul oder Hauptelektro-
nik tauschen
262 Modulverbindung 1. Modulverbindungen priifen F Alarm
2. Elektronikmodule tauschen
270 Hauptelektronik-Fehler Hauptelektronik ersetzen F Alarm
271 Hauptelektronik-Fehler 1. Gerét neu starten F Alarm
2. Hauptelektronikmodul tau-
schen
272 Hauptelektronik-Fehler 1. Gerét neu starten F Alarm
2. Service kontaktieren
273 Hauptelektronik-Fehler 1. Anzeige-Notbetrieb F Alarm
2. Hauptelektronik tauschen
275 [/0-Modul-Fehler 1. Gerét neu starten F Alarm
2. 1/0-Modul tauschen
276 [/0-Modul fehlerhaft 1. Gerét neu starten F Alarm
2. 1/0-Modul tauschen
282 Datenspeicher 1. Gerét neu starten F Alarm
2. Service kontaktieren
283 Speicherinhalt 1. Daten iibertragen oder Geréat F Alarm
riicksetzen
2. Service kontaktieren
284 Detektor SW Update im Firmware-Update aktiv, bitte war- | F Alarm
Gange ten!
311 Elektronikfehler Wartungsbedarf! M Warning
1. Gerét nicht riicksetzen
2. Service kontaktieren
333 Systemwiederherstellung Gednderte HW erkannt. System- | F Alarm
benotigt konfiguration wiederherstellen
334 Systemwiederherstellung Hardware geéndert, Systemwie- F Alarm
fehlgeschlagen derherstellung fehlgeschlagen.
Zurtick zum Hersteller.
381 Distanz Verdrénger ungiiltig | 1. Kalibriere Sensor F Alarm
2. Neustart Gerat
3. Sensorelektronik austauschen
Endress+Hauser



Micropilot NMR81

Diagnose und Stérungsbehebung

Endress+Hauser

Diagnose- Kurztext Behebungsmafinahmen Statussignal | Diagnosever-
nummer [ab Werk] halten
[ab Werk]
382 Sensor Kommunikation 1. Prife Verbindung zur Sensor- | F Alarm
elektronik
2. Gerat neu starten
3. Sensorelektronik tauschen
Diagnose zur Konfiguration
400 AIO Simulation Ausgang AIO Simulation deaktivieren C Warning
401 DIO Simulation Ausgang DIO Simulation deaktivieren C Warning
403 Kalibrierung AIO 1. Gerdt neu starten F Alarm
2. 1/0-Modul tauschen
404 Kalibrierung AIP 1. Gerat neu starten F Alarm
2. 1/0-Modul tauschen
405 Kommunikations Timeout DIO | 1. Verkabelung priifen F Alarm
1..8 2. 1/0-Modul tauschen
406 IOM Offline 1. Verkabelung priifen F Alarm
2. 1/0-Modul tauschen
407 Kommunikations Timeout 1. Verkabelung priifen F Alarm
Al0O1..2 2. 1/0-Modul tauschen
408 Ungiltiger Bereich AIO 1 ... 2 | 1. Geratekonfiguration prifen. C Warning
2. Verkabelung priifen.
409 RTD Temperatur ausserhalb 1. Elektronikmodule priifen C Warning
Bereich 1... 2 2. 1I/0- oder Hauptelektronikmo-
dul tauschen
410 Dateniibertragung 1. Verbindung priifen F Alarm
2. Datentibertragung wiederholen
411 HART Geréat 1 ... 15 Fehlfunk- | 1. HART Gerét priifen F Alarm V)
tion 2. HART Gerat austauschen
412 Download verarbeiten Download aktiv, bitte warten C Warning
413 NMT 1 ... 15: Element Kurz- 1. Verbindung NMT priifen C Warning
schluss / offen 2. NMT tauschen
415 HART Gerét 1 ... 15 Offline 1. HART Gerat priifen C Warning
2. HART Gerat austauschen
434 Echtzeituhr defekt Hauptelektronik ersetzen C Warning
436 Datum/Uhrzeit falsch Datum und Uhrzeiteinstellungen | M Warning
priifen
437 Konfiguration inkompatibel 1. Gerét neu starten F Alarm
2. Service kontaktieren
438 Datensatz 1. Datensatzdatei prifen M Warning
2. Geréteparametrierung prufen
3. Up- und Download der neuen
Konf.
441 AlIO 1 ... 2 Stromausgang 1. Prozess priifen F Alarm
Alarm 2. Einstellung des Stromausgangs
prifen
442 AlIO 1 ... 2 Stromausgang 1. Prozess priifen C Warning
Warnung 2. Einstellung des Stromausgangs
prifen
443 AIO 1 ... 2 Eingang nicht PV Quelle oder AIO Quelle Analog | C Warning
HART kompatibel &ndern.
484 Simulation Fehlermodus Simulation ausschalten C Alarm
495 Simulation Diagnoseereignis | Simulation ausschalten C Warning
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Diagnose- Kurztext Behebungsmafinahmen Statussignal | Diagnosever-
nummer [ab Werk] halten
[ab Werk]

500 AIO C1-3 Quelle nicht mehr Eingangsquelle &ndern C Warning
gtiltig

501 Fillstand Quelle nicht mehr Eingangsquelle &ndern C Warning
gultig

502 GP1 Quelle nicht mehr giiltig | Eingangsquelle &ndern C Warning

503 GP2 Quelle nicht mehr giiltig | Eingangsquelle dndern C Warning

504 GP3 Quelle nicht mehr giiltig | Eingangsquelle &ndern C Warning

505 GP4 Quelle nicht mehr giiltig | Eingangsquelle dndern C Warning

506 Wasserfiillstand Quelle Eingangsquelle &ndern C Warning
ungtltig

507 Flissigkeitstemperatur Quelle | Eingangsquelle &ndern C Warning
ungiiltig

508 Gas Temperatur Quelle ungil- | Eingangsquelle &ndern C Warning
tig

509 Lufttemperatur Quelle nicht | Eingangsquelle dndern C Warning
mebhr giiltig

510 P1 Quelle nicht mehr giiltig Eingangsquelle &ndern C Warning

511 P2 Quelle nicht mehr gtiltig Eingangsquelle &ndern C Warning

512 P3 Quelle nicht mehr giiltig Eingangsquelle &ndern C Warning

513 Obere Dichte Quelle ungiiltig | Eingangsquelle &ndern C Warning

514 Mittlere Dichte Quelle nicht Eingangsquelle &ndern C Warning
mebhr giltig

515 Untere Dichte Quelle nicht Eingangsquelle &ndern C Warning
mehr giiltig

516 Gauge command source no Eingangsquelle &ndern C Warning
longer valid

517 Gauge status source no longer | Eingangsquelle &ndern C Warning
valid

518 Mittlere Dichte Quelle nicht Eingangsquelle &ndern C Warning
mebhr giiltig

519 Obere Trennschicht Quelle Eingangsquelle d&ndern C Warning
ungtltig

520 Untere Trennschicht Quelle Eingangsquelle &ndern C Warning
ungtltig

521 Bodenhéhe Quelle nicht mehr | Eingangsquelle &ndern C Warning
gultig

522 Verdranger Position Quelle Eingangsquelle &ndern C Warning
ungtiltig

523 Distanz Quelle nicht mehr Eingangsquelle &ndern C Warning
gtiltig

524 Balance flag source no longer | Eingangsquelle &ndern C Warning
valid

525 One time cmd source no lon- | Eingangsquelle dndern C Warning
ger valid

526 Alarm 1 ... 4 Quelle nicht Eingangsquelle &ndern C Warning
mebhr giiltig

527 AIO B1-3 Quelle ungiiltig Eingangsquelle &ndern C Warning

528 CTSh 1. Geratekonfiguration priifen. C Warning

2. Verkabelung prifen.
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Diagnose- Kurztext Behebungsmafinahmen Statussignal | Diagnosever-
nummer [ab Werk] halten
[ab Werk]
529 HTG 1. Geratekonfiguration prifen. C Warning
2. Verkabelung priifen.
530 HTMS 1. Geratekonfiguration prifen. C Warning
2. Verkabelung prifen.
531 HyTD Korrekturwert 1. Geratekonfiguration prifen. C Warning
2. Verkabelung priifen.
532 HART Ausgang: PV Quelle Eingangsquelle &ndern C Warning
ungiltig
533 HART Ausgang: SV Quelle Eingangsquelle &ndern C Warning
ungtltig
534 HART Ausgang: QV Quelle Eingangsquelle &ndern C Warning
ungiltig
535 HART Ausgang: TV Quelle Eingangsquelle &ndern C Warning
ungiltig
536 Anzeige: Quelle nicht mehr Eingangsquelle &ndern C Warning
giltig
537 Trend: Quelle nicht mehr giil- | Eingangsquelle &ndern C Warning
tig
538 HART Ausgang: PV mA Wert | Eingangsquelle &ndern C Warning
ungiltig
539 Modbus 1-4 SP Quelle ungil- | Gultige SP Eingangsquelle wahlen | C Warning
tig
540 V1 1-4 SP Quelle ungtiltig Gtiltige SP Eingangsquelle wéhlen | C Warning
541 Modbus 1-4 Alarm Quelle Giiltige Alarmeingangsquelle C Warning
ungtltig wéhlen
542 V1 1-4 Alarm Quelle ungiiltig | Giiltige Alarmeingangsquelle C Warning
wéhlen
543 Modbus 1-4 Analog Quelle Giltige Analog-Eingangsquelle C Warning
ungtltig wéhlen
544 V1 1-4 Analog Quelle ungtl- | Gultige Analog-Eingangsquelle C Warning
tig wéhlen
545 Modbus Al-4 Benutzerdef. Giiltige benutzderdefinierte Ein- | C Warning
Wert falsch gangsquelle wéhlen
546 Modbus 1-4 Digital Quelle Giiltige benutzerdef. Digital-Ein- | C Warning
ungtltig gangsquelle wéhlen
547 V1 Al-4 Benutzer Wert Giiltige benutzderdefinierte Ein- | C Warning
Quelle ungiiltig gangsquelle wéhlen
548 V1 1-4 Digital Quelle ungiiltig | Giiltige benutzerdef. Digital-Ein- | C Warning
gangsquelle wéahlen
549 Modbus 1-4 Prozentwert Giiltige Prozentwert Eingangs- C Warning
Quelle ungtiltig quelle wahlen
550 V1 Al-4 Prozent Quelle falsch | Giiltige Prozentwert Eingangs- C Warning
quelle wahlen
560 Kalibrierung nétig 1. Gewichtkalibrierung ausfithren | C Alarm
2. Referenzkalibrierung ausfiih-
ren
3. Trommelkalibrierung ausfith-
ren
564 DIO B1-2 Quelle nicht mehr Eingangsquelle &ndern C Warning
giltig
565 DIO B3-4 Quelle nicht mehr Eingangsquelle &ndern C Warning
giiltig
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Diagnose- Kurztext Behebungsmafinahmen Statussignal | Diagnosever-
nummer [ab Werk] halten
[ab Werk]
566 DIO C1-2 Quelle nicht mehr | Eingangsquelle &ndern C Warning
gtiltig
567 DIO C3-4 Quelle nicht mehr Eingangsquelle &ndern C Warning
gultig
568 DIO D1-2 Quelle nicht mehr | Eingangsquelle &ndern C Warning
giltig
569 DIO D3-4 Quelle nicht mehr Eingangsquelle &ndern C Warning
gtiltig
585 Simulation Distanz Simulation ausschalten C Warning
586 Aufnahme Ausblendung Aufnahme Ausblendung C Warning
bitte warten
598 DIO A1-2 Quelle nicht mehr | Eingangsquelle &ndern C Warning
giltig
599 DIO A3-4 Quelle nicht mehr | Eingangsquelle &ndern C Warning
gtiltig
Diagnose zum Prozess
801 Energie zu niedrig Versorgungsspannung erhéhen S Warning
803 Schleifenstrom 1. Geratekonfiguration priifen. F Alarm
- 2. Verkabelung prifen. -
803 Schleifenstrom 1 ... 2 M Warning
803 Schleifenstrom C Warning
825 Systemtemperatur 1. Umgebungstemperatur priiffen |S Warning
2. Prozesstemperatur priifen
825 Systemtemperatur F Alarm
826 Sensortemperatur 1. Umgebungstemperatur priiffen |S Warning
2. Prozesstemperatur priifen
826 Sensortemperatur F Alarm
844 Prozesswert aufierhalb Spezi- | 1. Prozesswert priifen S Alarm Y
fikation 2. Applikation prifen
| 3. Sensor priifen X
844 Prozesswert auerhalb Spezi- S Warning
fikation
903 Schleifenstrom 1 ... 2 1. Geratekonfiguration priifen. F Alarm
2. Verkabelung priifen.
904 Digitalausgang 1 ... 8 1. Gerétekonfiguration priifen. F Alarm
2. Verkabelung prifen.
941 Echo verloren 1. Prozesswert priifen S Warning
2. Applikation prifen
3. Sensor priifen
942 In Sicherheitsdistanz 1. Fullstand prifen S Warning
2. Sicherheitsdistanz priifen
3. Selbsthaltung zuriicksetzen
943 In Blockdistanz Reduzierte Genauigkeit S Warning
Fllstand priifen
950 Erweiterte Diagnose Fuhren Sie Ihre Wartungsmaf- M Warning
nahme aus
961 Alarm 1 ... 4 HighHigh 1. Alarm Quelle priifen C Warning
2. Einstellungen priifen
962 Alarm 1 ... 4 High 1. Alarm Quelle priifen C Warning
2. Einstellungen priifen
963 Alarm 1 ... 4 Low 1. Alarm Quelle priifen C Warning
2. Einstellungen priifen
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Diagnose- Kurztext Behebungsmafinahmen Statussignal | Diagnosever-
nummer [ab Werk] halten
[ab Werk]
964 Alarm 1 ... 4 LowLow 1. Alarm Quelle priifen C Warning
2. Einstellungen priifen

965 Alarm 1 ... 4 HighHigh . Alarm Quelle priifen F Alarm

. Einstellungen priifen

966 Alarm 1 ... 4 High . Alarm Quelle priifen F Alarm

. Einstellungen priifen

967 Alarm 1 ... 4 Low . Alarm Quelle priifen F Alarm

. Einstellungen priifen

N N N

968 Alarm 1 ... 4 LowLow 1. Alarm Quelle priifen F Alarm
2. Einstellungen priifen

970 Uberspannung 1. Verdranger und Prozesskondi- | C Alarm
tionen Uberprifen.
2. Uberspannung beheben

971 Unterspannung Verdranger und Prozess tberpri- | C Alarm
fen.

1) Diagnoseverhalten ist &nderbar.
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11.5 Diagnoseliste

Im Untermenii Diagnoseliste kdnnen bis zu 5 aktuell anstehende Diagnosemeldungen
angezeigt werden. Wenn mehr als 5 Meldungen anstehen, werden diejenigen mit der
héchsten Prioritat angezeigt.

Navigationspfad
Diagnose - Diagnoseliste

Behebungsmafinahmen aufrufen und schlieflen

1. [(El dricken.

= Die Meldung zu den Behebungsmafinahmen des ausgewdhlten Diagnoseereignis-
ses 6ffnet sich.

2. Gleichzeitig () + [ driicken.
t~ Die Meldung zu den Behebungsmafinahmen wird geschlossen.
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11.6

Verwenden Sie den Parameter Gerét zuriicksetzen (- 241), um das Geréat auf einen
definierten Zustand zuriickzusetzen.

11.7

Messgerat zuriicksetzen

Gerateinformation

Informationen zum Gerat (Bestellcode, Hardware- und Software-Version der einzelnen

Module etc.) finden Sie im Untermenii Gerateinformation (> 246).

11.8

Firmware-Historie

Datum

Software-
version

Modifikationen

Dokumentation (NMR81)

Betriebsanleitung

Beschreibung Geratepara-
meter

Technische Information

04.2016

01.00.zz

Original-Software

BA01450G/00/EN/01.16

GP01068G/00/EN/01.16

TI01252G/00/EN/01.16

12.2016

01.02.zz

Fehlerkorrekturen und Opti-
mierungen

BA01450G/00/EN/02.17

GP01068G/00/EN/01.17

TI01252G/00/EN/02.17

Endress+Hauser
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12 Wartung

12.1 Wartungsarbeiten

Es sind keine speziellen Instandhaltungsarbeiten erforderlich.

12.1.1 Auflenreinigung

Bei der AuBBenreinigung von Messgeréten darauf achten, dass das verwendete Reinigungs-
mittel die Geh&useoberfladche und Dichtungen nicht angreift.

12.2  Endress+Hauser Dienstleistungen

Endress+Hauser bietet eine Vielzahl von Dienstleistungen zur Wartung an wie Re-Kalib-
rierung, Wartungsservice oder Geratetests.

ﬂ Ausfiihrliche Angaben zu den Dienstleistungen erhalten Sie bei Threr Endress+Hauser
Vertriebszentrale.
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13 Reparatur

13.1 Allgemeine Informationen zu Reparaturen

13.1.1 Reparaturkonzept

Das Endress+Hauser Reparaturkonzept sieht vor, dass die Gerate modular aufgebaut sind
und Reparaturen durch den Endress+Hauser Service oder speziell geschulte Kunden durch-
gefithrt werden kénnen.

Ersatzteile sind in passenden Kits erhéltlich. Sie enthalten auflerdem alle fiir den Aus-
tausch erforderlichen Anweisungen.

Nahere Informationen zu Service und Ersatzteilen erhalten Sie bei der Serviceabteilung
von Endress+Hauser.

13.1.2 Reparatur von Ex-zertifizierten Gerdaten
Bei Reparaturen von Ex-zertifizierten Geréten ist zusatzlich Folgendes zu beachten:

= Eine Reparatur von Ex-zertifizierten Gerdten darf nur durch sachkundiges Personal oder
durch den Endress+Hauser Service erfolgen.

= Die entsprechenden einschlédgigen Normen, nationalen Ex-Vorschriften sowie die Sicher-
heitshinweise (XA) und Zertifikate sind zu beachten.

= Es diirfen nur Original-Ersatzteile von Endress+Hauser verwendet werden.

= Bitte beachten Sie bei der Bestellung des Ersatzteils die Gerétebezeichnung auf dem
Typenschild. Es diirfen nur Teile durch gleiche Teile ersetzt werden.

» Reparaturen sind geméf Anleitung durchzufithren. Nach einer Reparatur muss die fiir
das Geréat vorgeschriebene Stiickpriifung durchgefiihrt werden.

= Ein Umbau eines zertifizierten Gerates in eine andere zertifizierte Variante darf nur
durch den Endress+Hauser Service erfolgen.

® Jede Reparatur und jeder Umbau ist zu dokumentieren.

13.1.3 Austausch des Geréites oder Elektronikmoduls

Wenn ein komplettes Gerét oder die Hauptplatine ausgetauscht wurde, kénnen die Para-
meter iber FieldCare wieder in das Gerat heruntergeladen werden.

Voraussetzung: Die Konfiguration des alten Gerétes wurde tiber FieldCare im Computer
gespeichert.

Sie kdnnen weiterhin messen, ohne dass ein neuer Abgleich durchgefiihrt werden muss.
Nur die Linearisierung und eine Stérechoausblendung fiir den Tank miissen neu aufge-
zeichnet werden.

Die Funktion "Speichern/Wiederherstellen"

Nachdem die Gerdtekonfiguration auf einem Computer gespeichert und im Gerat mit-
hilfe der Funktion Speichern/Wiederherstellen von FieldCare wiederhergestellt
wurde, muss das Gerat neugestartet werden. Wahlen Sie hierzu:

Setup > Erweitertes Setup > Administration > Gerét zuriicksetzen = Gerdt neu
starten.

Dadurch wird der korrekte Betrieb des Gerétes nach der Wiederherstellung sicherge-
stellt.

13.2 Ersatzteile

Einige austauschbare Messgeratkomponenten sind auf einem Ubersichtsschild im
Anschlussklemmenraumdeckel aufgefthrt.
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Das Ubersichtsschild zu den Ersatzteilen enthélt folgende Angaben:

= Eine Auflistung der wichtigsten Ersatzteile zum Messgerét inklusive ihrer Bestellinfor-
mation.

= Die URL fiur den W@M Device Viewer (www.endress.com/deviceviewer):
Dort werden alle Ersatzteile zum Messgeréat inklusive Bestellcode aufgelistet und lassen
sich bestellen. Wenn vorhanden steht auch die dazugehérige Einbauanleitung zum
Download zur Verfiigung.

13.3  Endress+Hauser Dienstleistungen
Endress+Hauser bietet eine Vielzahl von Dienstleistungen an.

ﬂ Ausfiihrliche Angaben zu den Dienstleistungen erhalten Sie bei Threr Endress+Hauser
Vertriebszentrale.

13.4 Riicksendung

Im Fall einer Reparatur, Werkskalibrierung, falschen Lieferung oder Bestellung muss das
Messgerat zuriickgesendet werden. Als ISO-zertifiziertes Unternehmen und aufgrund

gesetzlicher Bestimmungen ist Endress+Hauser verpflichtet, mit allen zuriickgesendeten
Produkten, die mediumsberiihrend sind, in einer bestimmten Art und Weise umzugehen.

Um eine sichere, fachgerechte und schnelle Riicksendung lhres Geréts sicherzustellen:
Informieren Sie sich iber Vorgehensweise und Rahmenbedingungen auf der
Endress+Hauser Internetseite http://www.endress.com/support/return-material

13.5 Entsorgung

Folgende Hinweise zur Entsorgung beachten:
= Die national giiltigen Vorschriften beachten.
= Auf eine stoffliche Trennung und Verwertung der Gerédtekomponenten achten.

Endress+Hauser
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14 Zubehor

14.1 Geratespezifisches Zubehor

14.1.1 Wetterschutzdach

361.6 (14.2)
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A0028019

43 Wetterschutzdach; Mafe: mm (in)

Werkstoffe
Teil Werkstoff
Schutzdach und Montagebiigel 316L (1.4404)
Schrauben und Unterlegscheiben A4

ﬂ = Das Wetterschutzdach kann zusammen mit dem Gerét bestellt werden:
Bestellmerkmal 620 "Mitgeliefertes Zubehor', Option PA "Wetterschutzdach"
= Eine Bestellung als Zubehorteil ist ebenfalls moglich:
Bestellcode: 71292751 (fiir NMR8x und NRF8x)

Endress+Hauser 103



Zubehor

Micropilot NMR81

14.1.2 Anpassbare Dichtung
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44 Anpassbare Dichtung zur Ausrichtung des Gerdtes um +8 °

A0027787

Eigenschaft Bestellmerkmal 620 "Zubehérteil eingeschlossen" )
PS PT PU
Bestellcode ?! 71285499 71285501 71285503
Kompatibel mit . DN50 PN10-40 DN80 PM10-40 . ASME 3"1501bs
L] ASME 2" 1501bs . JIS 80A 10K
. J1S 50A 10K

Lange der Schrauben

100 mm (3,9 in)

100 mm (3,9 in)

100 mm (3,9 in)

Grofie der Schrauben M14 M14 M14
Material FKM FKM FKM
Prozessdruck -0,1... 40,1 bar (-1,45 ... +1,45 psi)
Prozesstemperatur -40...+80°C (-40 ... +176 °F)
@D 105 mm (4,13 in) 142 mm (5,59 in) 133 mm (5,24 in)
ad 60 mm (2,36 in) 89 mm (3,5 in) 89 mm (3,5 in)

h 16,5 mm (0,65 in) 22 mm (0,87 in) 22 mm (0,87 in)

hpin 9 mm (0,35 in) 14 mm (0,55 in) 14 mm (0,55 in)

hnax 24 mm (0,95 in) 30 mm (1,18 in) 30 mm (1,18 in)

1) Durch Auswahl dieses Bestellmerkmals wird die anpassbare Dichtung zusammen mit dem Geréat geliefert.
2) Dieser Bestellcode muss verwendet werden, wenn die anpassbare Dichtung separat bestellt wird.
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14.2 Kommunikationsspezifisches Zubehor

Zubehor Beschreibung

WirelessHART-Adapter Verbindet Feldgeradte mit einem WirelessHART-Netzwerk.

SWA70 Der WirelessHART-Adapter kann direkt an einem HART-Gerat montiert werden
und lasst sich leicht in ein vorhandenes HART-Netzwerk integrieren. Er gewéahr-
leistet eine sichere Datentibertragung und kann parallel zu anderen Funknetzwer-
ken betrieben werden.

Néhere Informationen hierzu finden Sie in der Betriebsanleitung BAOOO61S.

14.3 Dienstleistungsspezifisches Zubehor

Zubehor Bezeichnung
Commubox FXA195 Fiir die eigensichere HART-Kommunikation mit FieldCare tiber die USB-Schnitt-
HART stelle.

Nahere Informationen hierzu finden Sie in der Technischen Information
TIO0404F.

Zubehor Bezeichnung

Commubox FXA291 Verbindet Endress+Hauser Feldgerate mit einer CDI-Schnittstelle (= Endress+Hau-
ser Common Data Interface) und der USB-Schnittstelle eines Computers.

Nahere Informationen hierzu finden Sie in der Technischen Information

TIO0405C.
Zubehor Bezeichnung
FieldCare FDT-basiertes Plant Asset Management Tool von Endress+Hauser.

Unterstiitzt Sie bei Konfiguration und Instandhaltung aller Feldgeréte in Ihrer
Anlage. Durch Bereitstellung von Statusinformationen unterstiitzt es auf’erdem die
Diagnose der Gerate.

Néahere Informationen hierzu finden Sie in den Betriebsanleitungen
BA00027S und BAOOO59S.

14.4 Systemkomponenten

Zubehor Bezeichnung

RIA15 Kompakter Prozessanzeiger mit sehr geringem Spannungsabfall fiir den universel-
len Einsatz, um 4...20 mA-/HART-Signale anzuzeigen.

Nahere Informationen hierzu finden Sie in der Technischen Information
TIO1043K.

Tankvision Lagerhaltungssystem mit vollstédndig integrierter Software fiir die Bedienung iiber

s Tank Scanner NXA820 | einen standardméfliigen Web-Browser.

= Data Concentrator Néhere Informationen hierzu finden Sie in der Technischen Information
NXA821

) TIO0419G.
= Host Link NXA822
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15 Bedienmenii

ﬂ = (@ : Navigationspfad fiir Bedienmodul am Geré&t
= [ : Navigationspfad fiir Bedientool (z. B. FieldCare)
= [@) : Parameter kann iiber die Software-Verriegelung gesperrt werden

15.1 Ubersicht Bedienmenii

ﬂ = Dieses Kapitel fiihrt die Parameter der folgenden Meniis auf:

- Betrieb (= 115)
- Setup (= 124)
- Diagnose (» B 242)

= Zum Meni Experte siehe "Beschreibung Gerdteparameter' (GP) des jeweiligen Geréa-
tes.

= Je nach Gerateausfiihrung und Parametrierung sind nicht alle Parameter in der
jeweiligen Situation verfiighar. Nahere Informationen finden Sie unter "Vorausset-
zung" in der Beschreibung des jeweiligen Parameters.

= Die Darstellung entspricht im Wesentlichen dem Meni in einem Bedientool (z. B.
FieldCare). Auf der Vor-Ort-Anzeige koénnen kleinere Abweichungen in der Menii-
struktur bestehen. Details werden in der Beschreibung des jeweiligen Untermentis

erlautert.
Navigation Bedientool

Betrieb ‘ > B 115
» Fiillstand > B 115
‘ Tankfllstand ‘ > 115

‘ Fillstand Prozent ‘ > B 115

‘ Tank Luftraum ‘ > B 115

‘ Tank Luftraum % ‘ > B1lle6

‘ Obere Trennschicht ‘ > B1le6

‘ Untere Trennschicht ‘ > B1ll6

‘ Wasserfiillstand ‘ > B1le6

‘ Gemessener Fllstand ‘ > B 117

‘Distanz ‘ > B 117

» Temperatur > B 117
‘ Luft Temperatur ‘ > B 117

‘ Flissigkeitstemperatur ‘ - 117

106 Endress+Hauser



Micropilot NMR81 Bedienmeni

‘ Gas Temperatur ‘ -> B118

‘ » NMT Element Werte ‘ > B118

‘ » Element Temperatur ‘ -> B118

‘ Element Temperatur 1 ... 24 ‘ > B118

‘ » Element Position ‘ -> B119

‘ Element Position 1 ... 24 ‘ »> B119

» Dichte ‘ -> B119

‘ Beobachtete Dichte ‘ > B 119

‘ Gas Dichte ‘ > B119

‘ Luft Dichte ‘ »> B 120

‘ Obere Dichte, Messwert ‘ > 120

‘ Mittlere Dichte, Messwert ‘ > 120

‘ Untere Dichte, Messwert ‘ > 120

» Druck > B121

‘ P1 (unten) ‘ > 121

‘PE (oben) ‘ > 121

» GP Werte > B 122

‘ GP1...4 Name ‘ > B122

| GP Value 1 | 5> B122

‘ GP Value 2 ‘ > B122

| GP Value 3 | > B122

‘ GP Value 4 ‘ > B123

/ Setup ‘ > B 124
‘Messstellenbezeichnung ‘ > 124
‘ Einheiten Voreinstellung ‘ > 124
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‘Leerabgleich ‘ > B 125

‘ Tank Referenzhohe ‘ > 125

‘Tankfﬁllstand ‘ > 115

‘ Fllstand setzen ‘ > 126

‘ Bestatigung Distanz ‘ > B 126

‘Aktuelle Ausblendung ‘ > B 127

‘Ende Ausblendung ‘ 5 128

‘ Aufnahme Ausblendung ‘ > B 128

‘Distanz ‘ > 129

‘ Flussigkeitstemperatur Quelle ‘ - 129

‘ » Erweitertes Setup ‘ > B 130

‘ Status Verriegelung ‘ > B 130

‘ Zugriffsrechte Bediensoftware ‘ »> B 130

‘ Freigabecode eingeben ‘ -> 130

‘ » Ein/Ausgang ‘ > B 131

» HART Geréte -> 131

‘ Geréteanzahl ‘ > 131

‘ » HART Device(s) ‘ > B 132

‘ » Gerit vergessen ‘ > B138

» Analog IP > B139

‘Betriebsart ‘ > 139

‘RTD Fihler Typ ‘ 5 B 139

‘ RTD verbundener Typ ‘ > B 140

‘ Prozesswert ‘ > 140

‘Prozessvariable ‘ > 141
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‘ 0 % Wert > 141
‘ 100 % Wert > 141
‘ Eingangs Wert > B 142
‘ Minimale Fithler Temperatur > 142
‘ Maximale Fithler Temperatur > B 142
‘ Fithler Position > B 143
‘ Dampfungsfaktor > B 143
‘ Gemessener Strom > B 144
» Analog I/0 > B 145
‘ Betriebsart > B 145
‘ Strombereich > B 146
‘ Fester Stromwert > B 147
‘ Quelle Analog > 147
‘ Fehlerverhalten > B 148
‘ Fehlerwert > B 149
‘ Eingangs Wert > B 149
‘ 0 % Wert > B 149
‘ 100 % Wert 5 B 150
‘ Eingangswert % - B 150
‘ Ausgangswerte > B 150
‘ Prozessvariable -> B 151
‘ AI 0% Wert > 151
‘ Al 100% Wert > 151
‘ Fehler Ereignis Typ > B 152
‘ Prozesswert > B 152
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‘ Eingangswert in mA > B 152

‘ Eingangswert in Prozent - 153

‘Démpfungsfaktor > B 153

| Genutzt fir SIL/WHG > B 153

| Erwartete SIL/WHG Kette > B 154

» Digital Xx-x > B 155

‘ Betriebsart > B 155

‘ Quelle Digitaleingang > B 156

‘ Eingangs Wert > B 157

‘ Kontakt Typ > B 157

‘Ausgangs Simulation > B 157

‘Ausgangswerte > B 158

‘ Readback value > B158

| Genutzt fir SIL/WHG > B 159

» Kommunikation ‘ -> 160
» Kommunikation Schnittstelle 1 ... 2

‘ Kommunikations Protokoll > 160

‘ » Konfiguration > Ble6l

‘ » Konfiguration > B 164

‘ » V1 Eingang Quellenauswahl > B 167

» HART Ausgang > B 169

‘ » Konfiguration > B 169

‘ » Information > B 177
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» Applikation ‘ > B179
» Grundabgleich > B179
‘ » Fiillstand > B179
‘ » Temperatur > B 183
‘ > Dichte > B187
> Druck > B 189
» Tank Berechnungen > B 194
‘ » HyTD 5> B 19
‘ > CTSh > B201
> HIMS > B 206
‘ » Peiltabelle > B213
» Alarm
‘»Alarml...li > B215
» Sicherheitseinstellungen ‘ > B 223
‘ Ausgang bei Echoverlust ‘ > B223
‘ Verzégerung Echoverlust ‘ > B223
| Sicherheitsdistanz | > @223
» Sensorkonfiguration ‘ > B 225
‘ » Information ‘ > B225
‘ Signalqualitat > B 225
‘ Absolute Echoamplitude > B225
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‘ Relative Echoamplitude > B225
‘Distanz > B 129
» Echoverfolgung > B227
‘Auswertemodus > B 227
‘ Historie riickgesetzt > B227
» Anzeige ‘ > B228
‘ Language > B228
‘ Format Anzeige > B228
‘ 1 ... 4. Anzeigewert > B229
‘ 1 ... 4. Nachkommastellen > B230
‘ Trennzeichen > B 230
‘ Zahlenformat »> B231
‘ Kopfzeile > B231
‘ Kopfzeilentext > B231
‘ Intervall Anzeige > B232
‘ Dampfung Anzeige > B232
‘ Hintergrundbeleuchtung > B232
‘ Kontrast Anzeige > B233
» System Einheiten > B 234
‘ Einheiten Voreinstellung -> 124
‘ Langeneinheit > B234
‘ Druckeinheit > B 235
‘ Temperatureinheit > B 235
‘ Dichteeinheit > B 235
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» Datum / Zeit > B 237

‘ Datum/Zeit ‘ > 237

‘ Datum einstellen ‘ > B 237

‘Jahr ‘ > B 237

‘ Monat ‘ > B238

‘Tag ‘ > B 238

‘Stunde ‘ 5 B238

‘ Minute ‘ > 239

‘ » SIL-Bestétigung ‘ 5 B 240

‘ » SIL/WHG deaktivieren ‘ > 240

‘ » Administration ‘ > B24l

‘ Freigabecode definieren ‘ > B241

‘ Gerét zuriicksetzen ‘ > B24l

& Diagnose > B242
g

‘ Aktuelle Diagnose ‘ > B242

‘ Zeitstempel ‘ > B 242

‘ Letzte Diagnose ‘ > B242

‘ Zeitstempel ‘ > B 243

‘ Betriebszeit ab Neustart ‘ > B 243

‘ Betriebszeit ‘ > 243

‘Datum/Zeit ‘ 5 B237

‘ » Diagnoseliste ‘ > B 245

‘ Diagnose 1 ... 5 ‘ > B 245

‘ Zeitstempel 1 ... 5 ‘ > B 245
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» Gerdteinformation > B246
‘ Messstellenbezeichnung > B 246
‘ Seriennummer > B 246
‘ Firmwareversion > B 246
‘ Firmware CRC > B 246
Weight and Measures Konfigurations > B 247
CRC
‘ Geratename > B247
‘ Bestellcode > B 247
‘ Erweiterter Bestellcode 1 ... 3 > B247
» Simulation > B 249
‘ Simulation Geritealarm > B249
‘ Simulation Diagnoseereignis > B 249
‘ Simulation Distanz On > B249
‘ Simulation Distanz > B 250
‘ Simulation Stromausgang 1 > B 250
‘ Simulationswert > B 250
» Geritetest > B252
‘ Start Geréatetest > B 252
‘ Ergebnis Geratetest > B252
‘ Fillstandsignal > B 252
‘Nahbereich > 2253
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15.2 Menii "Betrieb"
Das Menii Betrieb (- B 115) zeigt die wichtigsten Messwerte.
Navigation Betrieb
15.2.1 Untermenii "Fiillstand"
Navigation Betrieb - Fullstand

Tankfiillstand

Navigation Betrieb - Fillstand > Tankfiillstand

Beschreibung Zeigt die Distanz vom Nullpunkt (Tankboden oder Bezugsplatte) zur Produktoberflache.

Zusatzliche Information

Lesezugriff Bediener

Schreibzugriff -

Fiillstand Prozent

Navigation
Beschreibung

Zuséatzliche Information

Betrieb - Fiillstand - Fiillstand Prozent

Zeigt den Fullstand als prozentualen Anteil vom gesamten Messbereich.

Lesezugriff Bediener

Schreibzugriff -

Tank Luftraum

Navigation
Beschreibung

Zusatzliche Information

Endress+Hauser

Betrieb - Fullstand - Tank Luftraum

Zeigt den verbleibenden Leerraum im Tank.

Lesezugriff Bediener

Schreibzugriff -
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Tank Luftraum %

Navigation

Beschreibung

Zuséatzliche Information

Betrieb - Fiillstand - Tank Luftraum %

Zeigt den verbleibenden Leerraum in Prozent an, bezogen auf den Parameter Tank-Refe-

renzhohe'.

Lesezugriff

Bediener

Schreibzugriff

Obere Trennschicht

Navigation

Beschreibung

Zuséitzliche Information

Betrieb - Fiillstand - Obere Trennschicht

Zeigt Distanz zwischen gemessener oberer Trennschicht und Bezugsplatte/Tankboden. Der
Wert wird nach einer giltigen Trennschicht Messung aktualisiert.

Lesezugriff

Instandhalter

Schreibzugriff

Untere Trennschicht

Navigation

Beschreibung

Zuséatzliche Information

Betrieb - Fiillstand - Untere Trennschicht

Gemessene Distanz zwischen unterer Trennschicht und Nullpunkt (Tankbd. / Bezugspl.).
Wert wird aktualisiert, wenn Gerét giiltigen Messwert generiert.

Lesezugriff

Instandhalter

Schreibzugriff

Wasserfiillstand
Navigation Betrieb - Fillstand - Wasserfiillstand
Beschreibung Zeigt Hohe des Bodenwassers an.

Zuséitzliche Information

116

Lesezugriff

Bediener

Schreibzugriff
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Gemessener Fiillstand

Navigation
Beschreibung

Zusatzliche Information

Betrieb - Fiillstand - Gemessener Fillstand

Zeigt den gemessenen Fiillstand ohne Korrektur aus den Tankberechnungen.

Lesezugriff

Bediener

Schreibzugriff

Distanz
Navigation Betrieb - Fillstand - Distanz
Beschreibung Abstand von der Unterkante des Gerateflansches zur Produktoberfléche.

Zuséatzliche Information

Lesezugriff

Bediener

Schreibzugriff

15.2.2 Untermeni "Temperatur"

Navigation Betrieb - Temperatur

Luft Temperatur
Navigation Betrieb > Temperatur - Luft Temperatur
Beschreibung Zeigt die Lufttemperatur.

Zuséatzliche Information

Lesezugriff

Bediener

Schreibzugriff

Fliissigkeitstemperatur

Navigation
Beschreibung

Zusatzliche Information

Endress+Hauser

Betrieb - Temperatur - Flissigkeitstemperatur

Zeigt mittlere Temperatur oder Punkttemperatur der gemessenen Fliissigkeit.

Lesezugriff

Bediener

Schreibzugriff
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Gas Temperatur

Navigation
Beschreibung

Zuséatzliche Information

Betrieb > Temperatur - Gas Temperatur

Zeigt die gemessene Gastemperatur.

Lesezugriff Bediener

Schreibzugriff -

Untermenii "NMT Element Werte"

ﬂ Dieses Untermenti wird nur angezeigt, wenn ein Prothermo NMT angeschlossen ist.

Navigation Betrieb > Temperatur - NMT Element Werte

Untermenti "Element Temperatur"

Navigation Betrieb > Temperatur » NMT Element Werte - Element Tem-
peratur

Element Temperatur 1 ... 24

Navigation

Beschreibung

Zuséitzliche Information

118

Betrieb > Temperatur » NMT Element Werte - Element Temperatur - Element
Temperatur 1 ... 24

Zeigt die Temperatur eines NMT Elementes an.

Lesezugriff Bediener

Schreibzugriff -
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Untermenti "Element Position"

Navigation Betrieb > Temperatur » NMT Element Werte - Element Posi-
tion
Element Position 1 ... 24
Navigation Betrieb - Temperatur »> NMT Element Werte - Element Position > Element Posi-
tion1..24
Beschreibung Zeigt die Position des angewahlten NMT Temperaturelements an.
Zusétzliche Information Lesezugriff Bediener
Schreibzugriff -

15.2.3 Untermenii "Dichte"

Navigation Betrieb - Dichte
Beobachtete Dichte
Navigation Betrieb - Dichte > Beobachtete Dichte
Beschreibung Berechnete Dichte des Produkts.
Zusatzliche Information Lesezugriff Bediener
Schreibzugriff -

Dieser Wert wird anhand verschiedener Messgréfien abhédngig von der ausgewdahlten
Berechnungsmethode berechnet > B 194.

Gas Dichte
Navigation Betrieb - Dichte - Gas Dichte

Beschreibung Bestimmt die Dichte der Gasphase im Tank.

Eingabe 0,0 ...500,0 kg/m?

Werkseinstellung 1,2 kg/m?
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Zusétzliche Information Lesezugriff Bediener
Schreibzugriff Instandhalter
Luft Dichte
Navigation Betrieb - Dichte - Luft Dichte
Beschreibung Bestimmt die Dichte der Atmosphére aufierhalb des Tanks.
Eingabe 0,0 ... 500,0 kg/m3
Werkseinstellung 1,2 kg/m3
leSéitZliChe Information Lesezugriff Bediener
Schreibzugriff Instandhalter
Obere Dichte, Messwert
Navigation Betrieb - Dichte - Obere Dichte, Messwert
Beschreibung Zeigt die Dichte der oberen Phase.
ZuSﬁtZliChe Information Lesezugriff Bediener
Schreibzugriff -

Mittlere Dichte, Messwert

Navigation Betrieb - Dichte > Mittlere Dichte, Messwert
Beschreibung Dichte der mittleren Phase.
Zusétzliche Information Lesezugriff Bediener
Schreibzugriff -
Untere Dichte, Messwert
Navigation Betrieb - Dichte - Untere Dichte, Messwert
Beschreibung Dichte der unteren Phase.

120 Endress+Hauser



Micropilot NMR81

Bedienmenii

Zusatzliche Information

Lesezugriff

Instandhalter

Schreibzugriff

15.2.4 Untermenii "Druck”

Navigation

Betrieb - Druck

P1 (unten)

Navigation
Beschreibung

Zuséatzliche Information

Betrieb - Druck = P1 (unten)

Zeigt den Druck am unteren Transmitter.

Lesezugriff

Bediener

Schreibzugriff

P3 (oben)

Navigation
Beschreibung

Zuséitzliche Information

Endress+Hauser

Betrieb - Druck - P3 (oben)

Zeigt den Druck (P3) am oberen Transmitter.

Lesezugriff

Bediener

Schreibzugriff
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15.2.5 Untermeni "GP Werte"
Navigation Betrieb > GP Werte
GP 1...4 Name
Navigation Betrieb > GP Werte > GP 1 Name
Beschreibung Legt das Label fiir den zugehdorigen GP-Wert fest.
Werkseinstellung GP Value 1
Zusétzliche Information Lesezugriff Bediener
Schreibzugriff Instandhalter
GP Value 1
Navigation Betrieb > GP Werte - GP Value 1
Beschreibung Zeigt an, welcher Wert als General Purpose Wert beniitzt wird.
Zusétzliche Information Lesezugriff Bediener
Schreibzugriff -
GP Value 2
Navigation Betrieb > GP Werte > GP Value 2
Beschreibung Zeigt an, welcher Wert als General Purpose Wert benttzt wird.
Zusétzliche Information Lesezugriff Bediener
Schreibzugriff -
GP Value 3
Navigation Betrieb > GP Werte - GP Value 3
Beschreibung Zeigt an, welcher Wert als General Purpose Wert beniitzt wird.
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Zusatzliche Information

Lesezugriff Bediener

Schreibzugriff

GP Value 4

Navigation
Beschreibung

Zuséatzliche Information

Endress+Hauser

Betrieb > GP Werte - GP Value 4

Zeigt an, welcher Wert als General Purpose Wert beniitzt wird.

Lesezugriff Bediener

Schreibzugriff
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15.3 Menii "Setup"

Navigation Setup

Messstellenbezeichnung
Navigation Setup > Messstellenbezeichnung
Beschreibung Eingabe einer eindeutigen Bezeichnung fiir die Messstelle, um sie innerhalb der Anlage
schnell identifizieren zu kdnnen.
Werkseinstellung NMR8x
Zusétzliche Information Lesezugriff Bediener
Schreibzugriff Instandhalter
Einheiten Voreinstellung

Navigation
Beschreibung

Auswahl

Werkseinstellung

Zuséatzliche Information

124

Setup - Einheiten Voreinstellung
Legt die Einheiten fur Ladnge, Druck und Temperatur fest.

= mm, bar, °C

= m, bar, °C

= mm, PSI, °C

= ft, PSI, °F

» ft-in-16, PSI, °F
= ft-in-8, PSI, °F
= Kundenwert

mm, bar, °C
Lesezugriff Bediener
Schreibzugriff Instandhalter

Wenn die Option Kundenwert ausgewdahlt wird, werden die Einheiten in den nachfolgen-
den Parametern definiert. In allen anderen Féllen sind diese Parameter schreibgeschiitzt
und dienen dazu, die jeweilige Einheit anzuzeigen:

= Lingeneinheit (> 234)

= Druckeinheit (= 235)

= Temperatureinheit (- 235)
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Leerabgleich
Navigation Setup - Leerabgleich
Beschreibung Abstand vom Referenzpunkt zum Nullpunkt (Tankboden oder Bezugsplatte).
Eingabe 0...10000,00 mm
Werkseinstellung Abhaéngig von der Geréteversion
Zusétzliche Information Lesezugriff Bediener
Schreibzugriff Instandhalter

ﬂ Der Referenzpunkt ist die untere Kante des Gerateflansches.

ﬂ = Nachdem der Parameter Leerabgleich (- 125) gedndert wurde, wird der Para-
meter Tabellenmodus (= 213) automatisch auf Deaktivieren gesetzt.
= Wenn Leerabgleich (> 125) um mehr als 20 mm (0,8 in) gedndert wurde,
empfiehlt es sich, die Peiltabelle zu 16schen.
= Wenn der Parameter Leerabgleich (- 125) geéndert wird, hat dies keine Aus-
wirkung auf die Werte in der Peiltabelle.

Tank Referenzhohe
Navigation Setup > Tank Referenzhéhe
Beschreibung Abstand vom Referenzpunkt der Handpeilung zum Nullpunkt.
Eingabe 0...10000,00 mm
Werkseinstellung 20000 mm
Zusatzliche Information Lesezugriff Bediener
Schreibzugriff Instandhalter
Tankfiillstand
Navigation Setup - Tankfiillstand
Beschreibung Zeigt die Distanz vom Nullpunkt (Tankboden oder Bezugsplatte) zur Produktoberflache.
Zusétzliche Information Lesezugriff Bediener
Schreibzugriff -
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Fiillstand setzen

Navigation

Beschreibung

Eingabe
Werkseinstellung

Zuséitzliche Information

Setup - Fillstand setzen

Wenn der gemessene Fiillstand nicht mit dem Wert aus einer Handpeilung tibereinstimmt:
Richtigen Wert hier eingeben.

0...10000,00 mm

0 mm
Lesezugriff Bediener
Schreibzugriff Instandhalter

Das Gerat passt den Parameter Leerabgleich (- B 125) entsprechend dem eingegebenen
Wert an, sodass der gemessene Fillstand dem tatséchlichen Fillstand entspricht.

ﬂ » Nachdem der Parameter Leerabgleich (- 125) gedndert wurde, wird der Para-
meter Tabellenmodus (- 213) automatisch auf Deaktivieren gesetzt.
= Wenn Leerabgleich um mehr als 20 mm (0,8 in) ge&dndert wurde, empfiehlt es
sich, die Peiltabelle zu 16schen.
= Wenn der Parameter Leerabgleich geéndert wird, hat dies keine Auswirkung auf
die Werte in der Peiltabelle.

Bestétigung Distanz

Navigation

Beschreibung

Auswahl

Werkseinstellung

Zuséatzliche Information

Setup - Bestatigung Distanz

Geben Sie an, ob die gemessene Distanz der tatsdchlichen Distanz entspricht. Anhand der
Eingabe legt das Geradt den Ausblendungsbereich automatisch fest.

= Distanz Ok

= Distanz unbekannt

= Distanz zu klein ~

= Distanz zu grof3 :

= Tank leer

= Manuelle Map-Aufnahme
= Werksausblendung

Distanz unbekannt

Lesezugriff Bediener

Schreibzugriff Instandhalter

* Sichtbar in Abhangigkeit von Bestelloptionen oder Geréteeinstellungen
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Bedeutung der Optionen
= Distanz Ok
Zu wéhlen, wenn die gemessene und die tatsdchliche Distanz Ubereinstimmen. Das Gerat
nimmt eine Ausblendung vor.
= Distanz unbekannt
Zu wahlen, wenn die tatsdchliche Distanz unbekannt ist. In diesem Fall wird keine Aus-
blendung aufgenommen.
= Distanz zu klein ¥
Zu wéhlen, wenn die gemessene Distanz kleiner ist als die tatsachliche Distanz. Das
Gerét sucht nach dem néachsten Echo und kehrt zum Parameter Bestatigung Distanz
(> B 126) zurtick. Die Distanz wird neu berechnet und der neue Wert angezeigt. Der
Vergleich muss wiederholt werden, bis die angezeigte und die tatséchliche Distanz tiber-
einstimmen. Danach kann durch Auswahl von Option "Distanz Ok" die Aufnahme der
Ausblendung gestartet werden.
s Distanz zu grof} 4
Zu wéhlen, wenn die gemessene Distanz grofier ist als die tatsdchliche Distanz. Das
Gerat passt die Signalauswertung an und kehrt zum Parameter Bestadtigung Distanz
(> B 126) zurtick. Die Distanz wird neu berechnet und der neue Wert angezeigt. Der
Vergleich muss wiederholt werden, bis die angezeigte und die tatséchliche Distanz tiber-
einstimmen. Danach kann durch Auswahl von Option "Distanz Ok" die Aufnahme der
Ausblendung gestartet werden.
Tank leer
Zu wéhlen, wenn der Tank vollsténdig leer ist. Das Gerédt nimmt eine Ausblendung iiber
den gesamten Messbereich auf, der durch den Parameter Leerabgleich (- 125) defi-
niert wird.
Manuelle Map-Aufnahme
Zu wahlen, wenn der Ausblendungsbereich manuell im Parameter Ende Ausblendung
(> B 128) festgelegt werden soll. In diesem Fall ist keine Bestéatigung der Distanz
erforderlich.
= Werksausblendung
Zu wahlen, wenn eine eventuell bestehende Ausblendungskurve geléscht werden soll.
Stattdessen wird die Werksausblendung verwendet.

ﬂ Bei der Bedienung iiber das Anzeigemodul wird die gemessene Distanz zusammen mit
diesem Parameter als Referenz angezeigt.

ﬂ Wenn der Einlernvorgang mit der Option Distanz zu klein oder Distanz zu grof3
beendet wird, bevor die Distanz bestétigt wurde, wird keine Ausblendung aufgezeich-
net und der Einlernvorgang nach 60 s zurlickgesetzt.

Aktuelle Ausblendung

Navigation
Beschreibung

Zuséatzliche Information

Setup - Aktuelle Ausblendung

Aktuelles Ende der Ausblendung.

Lesezugriff Bediener

Schreibzugriff -

4) Nur verfiigbar fiir " Auswertemodus (- 227)" ="Kurzzeithistorie"

Endress+Hauser
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Ende Ausblendung
Navigation Setup - Ende Ausblendung
Voraussetzung Bestdtigung Distanz (- B 126) = Manuelle Map-Aufnahme
Beschreibung Bestimmt, bis zu welcher Distanz die neue Ausblendung aufgenommen werden soll. Hin-
weis: Stellen sie sicher, dass das Fiillstandsignal nicht ausgeblendet wird.
Eingabe 100 ...999999,9 mm
Werkseinstellung 100 mm
Zusétzliche Information Lesezugriff Bediener
Schreibzugriff Instandhalter
Aufnahme Ausblendung
Navigation Setup > Aufnahme Ausblendung
Voraussetzung Bestitigung Distanz (» B 126) = Manuelle Map-Aufnahme
Beschreibung Steuert die Aufnahme der Ausblendung.
Auswahl = Nein
= Aufnahme Ausblendung
= Ausblendekurve tiberlappen
= Werksausblendung
= Teilausbl. 16schen
Werkseinstellung Nein
Zusétzliche Information Lesezugriff Bediener
Schreibzugriff Instandhalter

128

Bedeutung der Optionen

= Nein
Es wird keine Ausblendung aufgenommen.

= Aufnahme Ausblendung
Die Ausblendung wird aufgenommen. Nach Abschluss der Aufnahme werden die neue
gemessene Distanz und der neue Ausblendungsbereich in der Anzeige ausgegeben. Bei
Bedienung tiber die Vor-Ort-Anzeige miissen diese Werte durch Driicken von M besté-
tigt werden.

= Ausblendung neu berechnen
Intern von der Software verwendet. Startet die Neuberechnung der Ausblendung anhand
der neuen Datenpunkte.

= Ausblendekurve iiberlappen
Die neue Ausblendungskurve wird durch Uberlagerung der bestehenden Ausblendungs-
kurve und der neuen Hiillkurve gebildet.
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s Werksausblendung
Es wird die im ROM des Gerétes gespeicherte Werksausblendung wird verwendet.
= Teilausbl. 16schen
Die Ausblendungskurve wird bis Ende Ausblendung (> B 128) geloscht.
= Uberlappung stoppen
Stoppt die Uberlagerung der Ausblendung.
Distanz
Navigation Setup - Distanz
Beschreibung Abstand von Unterkante des Flansches oder Einschraubstiicks zur Produktoberflédche.

Fliissigkeitstemperatur Quelle
Navigation Setup - Flissigkeitstemperatur Quelle
Beschreibung Legt fest, von welcher Quelle die Fliissigkeitstemperatur eingelesen wird.
Auswahl = Manueller Wert
= HART Gerét 1 ... 15 Temperatur
= AIO B1-3 Wert
= AIO C1-3 Wert
= AIP B4-8 Wert
s AIP C4-8 Wert
Werkseinstellung Manueller Wert
Zuséatzliche Information Lesezugriff Bediener
Schreibzugriff Instandhalter
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15.3.1 Untermeni "Erweitertes Setup"
Navigation Setup - Erweitertes Setup
Status Verriegelung
Navigation Setup > Erweitertes Setup - Status Verriegelung
Beschreibung Zeigt den hochsten Schreibschutz, der gerade aktiv ist.

Zuséatzliche Information

Lesezugriff Bediener

Schreibzugriff -

Zugriffsrechte Bediensoftware

Navigation
Beschreibung

Zuséitzliche Information

Setup > Erweitertes Setup - Zugriffsrechte Bediensoftware

Zeigt die Zugriffsrechte auf die Parameter via Bedientool.

Lesezugriff Bediener

Schreibzugriff -

Freigabecode eingeben

Navigation
Beschreibung

Zuséatzliche Information

130

Setup - Erweitertes Setup - Freigabecode eingeben

Parameterschreibschutz mit anwenderspezifischem Freigabecode auftheben.

Lesezugriff Bediener

Schreibzugriff Bediener
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Untermenii "Ein/Ausgang"

Navigation Setup > Erweitertes Setup - Ein/Ausgang

Untermenii "HART Gerdite"

Navigation Setup - Erweitertes Setup - Ein/Ausgang > HART Gerate
Gerdteanzahl
Navigation Setup - Erweitertes Setup - Ein/Ausgang - HART Gerate - Gerédteanzahl
Beschreibung Zeigt Anzahl der Gerate am HART-Bus.
Zusatzliche Information Lesezugriff Bediener
Schreibzugriff -

Endress+Hauser 131



Bedienmeni Micropilot NMR81

Untermenti "HART Device(s)"
Fur jeden im HART-Messkreis vorhandenen HART Slave gibt es ein Untermentt HART

Device(s).
Navigation Setup - Erweitertes Setup - Ein/Ausgang > HART Gerate
- HART Device(s)
Gerdtename
Navigation Setup > Erweitertes Setup - Ein/Ausgang > HART Gerate > HART Device(s)
- Gerdtename
Beschreibung Zeigt den Namen des Messumformers.
Zusétzliche Information Lesezugriff Bediener
Schreibzugriff -
Pollingadresse
Navigation Setup - Erweitertes Setup > Ein/Ausgang > HART Gerate -» HART Device(s)
- Pollingadresse
Beschreibung Zeigt die Pollingadresse des Transmitters.
Zusétzliche Information Lesezugriff Bediener
Schreibzugriff -
Messstellenbezeichnung
Navigation Setup > Erweitertes Setup - Ein/Ausgang > HART Gerate - HART Device(s)

- Messstellenbezeichnung

Beschreibung Zeigt Gerdtemarkierung des Transmitters.
Zusatzliche Information Lesezugriff Bediener
Schreibzugriff -
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Betriebsart
Navigation Setup - Erweitertes Setup > Ein/Ausgang > HART Gerate > HART Device(s)
- Betriebsart
Voraussetzung Nicht verfiigbar, wenn das HART-Ger4t ein Prothermo NMT ist.
Beschreibung Auswahl Betriebsmodus PV only oder PV, SV, TV, QV. Definiert welche Werte beim ange-
schlossenen HART Gerét abgefragt werden.
Auswahl = Nur PV
= PV SV,TV & QV
= Fiillstand °)
= Gemessener Fiillstand *
Werkseinstellung PV,SV,TV & QV
Zusétzliche Information Lesezugriff Bediener
Schreibzugriff Instandhalter

Status Kommunikation

Navigation

Beschreibung

Anzeige

Zusatzliche Information

Setup > Erweitertes Setup - Ein/Ausgang > HART Gerate > HART Device(s)

- Status Kommunikation

Zeigt den Betriebszustand des Transmitters.

= Normalfunktion
s Gerat offline

Lesezugriff

Bediener

Schreibzugriff

#blank# ( HART PV - Bezeichnung ist gerdteabhéngig)

Navigation Setup > Erweitertes Setup - Ein/Ausgang > HART Gerate > HART Device(s)
- #blank#
Beschreibung Zeigt die erste HART-Variable (PV).
Zusatzliche Information Lesezugriff Bediener
Schreibzugriff -
5) nur sichtbar, wenn es sich bei dem angeschlossenen Gerdt um einen Micropilot handelt
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#blank# (HART SV - Bezeichnung ist gerdteabhédngig)

Navigation

Voraussetzung

Beschreibung

Zusétzliche Information

Setup - Erweitertes Setup - Ein/Ausgang > HART Gerate - HART Device(s)
- #blank#

Fir HART-Gerate, bei denen es sich nicht um einen NMT handelt: Betriebsart (= 133)
=PV,SV,TV & QV

Zeigt die zweite HART-Variable (SV).

Lesezugriff Bediener

Schreibzugriff -

#blank# (HART TV - Bezeichnung ist gerdteabhéngig)

Navigation

Voraussetzung

Beschreibung

Zuséatzliche Information

Setup - Erweitertes Setup - Ein/Ausgang > HART Gerate > HART Device(s)
- #blank#

Fir HART-Gerate, bei denen es sich nicht um einen NMT handelt: Betriebsart (= 133)
=PV,SV,TV & QV

Zeigt die dritte HART-Variable (TV).

Lesezugriff Bediener

Schreibzugriff -

#blank# (HART QV - Bezeichnung ist gerdteabhéngig)

Navigation

Voraussetzung

Beschreibung

Zuséatzliche Information

134

Setup - Erweitertes Setup - Ein/Ausgang > HART Gerate > HART Device(s)
- #blank#

Fiir HART-Geréte, bei denen es sich nicht um einen NMT handelt: Betriebsart (> 133)
=PV,SV,TV & QV

Zeigt die vierte HART-Variable (QV).

Lesezugriff Bediener

Schreibzugriff -
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Ausgang Druck
Navigation Setup - Erweitertes Setup > Ein/Ausgang > HART Gerate > HART Device(s)

- Ausgang Druck
Voraussetzung Nicht verfiigbar fiir Micropilot S FMR5xx und Prothermo 53x. (In diesen Fallen werden die

Messgroéfien automatisch zugeordnet).
Beschreibung Legt fest, welche HART-Variable der Druck ist.

Auswahl = Kein Wert
= Erster Messwert (PV)
= Zweiter Messwert (SV)
= Dritter Messwert (TV)
= Vierter Messwert (QV)

Werkseinstellung Kein Wert
Zusétzliche Information Lesezugriff Bediener
Schreibzugriff Instandhalter
Ausgang Dichte
Navigation Setup > Erweitertes Setup - Ein/Ausgang > HART Gerate > HART Device(s)

- Ausgang Dichte

Voraussetzung Nicht verfigbar fiir Micropilot S FMR5xx und Prothermo 53x. (In diesen Fallen werden die
Messgrofien automatisch zugeordnet).

Beschreibung Legt fest, welche HART-Variable die Dichte ist.

Auswahl = Kein Wert
= Erster Messwert (PV)
= Zweiter Messwert (SV)
= Dritter Messwert (TV)
= Vierter Messwert (QV)

Werkseinstellung Kein Wert
Zuséatzliche Information Lesezugriff Bediener
Schreibzugriff Instandhalter
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Ausgang Temperatur

Navigation

Voraussetzung

Beschreibung

Auswahl

Werkseinstellung

Zuséatzliche Information

Setup - Erweitertes Setup > Ein/Ausgang > HART Gerate > HART Device(s)
- Ausgang Temperatur

Nicht verfigbar fiir Micropilot S FMR5xx und Prothermo 53x. (In diesen Fallen werden die
Messgréfien automatisch zugeordnet).

Legt fest, welche HART-Variable die Temperatur ist.

= Kein Wert

= Erster Messwert (PV)
= Zweiter Messwert (SV)
= Dritter Messwert (TV)
= Vierter Messwert (QV)

Kein Wert
Lesezugriff Bediener
Schreibzugriff Instandhalter

Ausgang Gas Temperatur

Navigation

Voraussetzung

Beschreibung

Auswahl

Werkseinstellung

Zuséitzliche Information

136

Setup > Erweitertes Setup - Ein/Ausgang > HART Gerate > HART Device(s)
- Ausgang Gas Temperatur

Nicht verfigbar fir Micropilot S FMR5xx und Prothermo 53x. (In diesen Fallen werden die
Messgrofien automatisch zugeordnet).

Legt fest, welche HART-Variable die Dampftemperatur ist.

= Kein Wert

= Erster Messwert (PV)
= Zweiter Messwert (SV)
= Dritter Messwert (TV)
= Vierter Messwert (QV)

Kein Wert
Lesezugriff Bediener
Schreibzugriff Instandhalter
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Ausgang Fiillstand
Navigation Setup - Erweitertes Setup > Ein/Ausgang > HART Gerate > HART Device(s)
- Ausgang Fillstand
Voraussetzung Nicht verfiigbar fiir Micropilot S FMR5xx und Prothermo 53x. (In diesen Fallen werden die
Messgroéfien automatisch zugeordnet).
Beschreibung Legt fest, welche HART-Variable der Fillstand ist.
Auswahl = Kein Wert
= Erster Messwert (PV)
= Zweiter Messwert (SV)
= Dritter Messwert (TV)
» Vierter Messwert (QV)
Werkseinstellung Kein Wert
Zusétzliche Information Lesezugriff Bediener
Schreibzugriff Instandhalter
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Wizard "Gerdt vergessen"

‘ Lesezugriff Instandhalter

ﬂ Dieses Unterment ist nur sichtbar, wenn Gerateanzahl (> B 131) > 1.

Navigation Setup - Erweitertes Setup - Ein/Ausgang > HART Gerate
- Gerét vergessen

Gerat vergessen

Navigation Setup > Erweitertes Setup - Ein/Ausgang > HART Gerédte > Gerét vergessen
- Gerét vergessen

Beschreibung Mit dieser Funktion kann ein offline Gerat von der Gerateliste geldscht werden.

Auswahl » HART Gerat 1”
= HART Gerat 2 "
= HART Gerat 3~
= HART Gerit 4 "
= HART Gerit 5
= HART Gerat 6
= HART Gerat 7"
= HART Gerat 8~
= HART Gerat 9~
= HART Gerit 10
= HART Gerat 11"
= HART Gerat 12"
= HART Gerit 13
= HART Gerat 14~
= HART Gerit 15"

= Keine

Werkseinstellung Keine

ZUSﬁtZliChe Information Lesezugriff Bediener
Schreibzugriff Instandhalter

* Sichtbar in Abhangigkeit von Bestelloptionen oder Geréteeinstellungen
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Untermentii "Analog IP"
ﬂ Fir jedes Analog I/0-Modul des Gerates gibt es ein Unterment Analog IP. Dieses
Untermeni bezieht sich auf die Klemmen 4 bis 8 dieses Moduls (Analogeingang). Sie
werden primadr fiir den Anschluss eines RTD verwendet. Fiir die Klemmen 1 bis 3
(Analogeingang oder -ausgang) sieche > B 145.
C
C 45678 O{
O (]| @} | ww) | (@} 1
B
°
45  Klemmen fiir das Untermenii "Analog IP" ('B4-8"bzw. "C4-8")
Navigation Setup - Erweitertes Setup - Ein/Ausgang - Analog IP
Betriebsart
Navigation Setup - Erweitertes Setup - Ein/Ausgang - Analog IP - Betriebsart
Beschreibung Bestimmt die Betriebsart des Analogeingangs.
Auswahl = Deaktiviert
s RTD Temperatur Eingang
= Versorgung Geréat
Werkseinstellung Deaktiviert
Zusatzliche Information Lesezugriff Bediener
Schreibzugriff Instandhalter
RTD Fiihler Typ
Navigation Setup - Erweitertes Setup - Ein/Ausgang - Analog IP - RTD Fiihler Typ
Voraussetzung Betriebsart (- & 139) = RTD Temperatur Eingang
Beschreibung Bestimmt den Typ des angeschlossenen RTDs.
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Auswahl

Werkseinstellung

Zusitzliche Information

= Cu50 (w=1.428, GOST)
s Cu53 (w=1.426, GOST)

= Cu90; 0°C (w=1.4274, GOST)
= Cul00; 25°C (w=1.4274, GOST)
= Cul00; 0°C(w=1.4274, GOST)

® Pt46 (w=1.391, GOST)
= Pt50 (w=1.391, GOST)

= Pt100(385) (a=0.00385, IEC751)
= Pt100(389) (a=0.00389, Canadian)
= Pt100(391) (a=0.003916, JIS1604)

= Pt100 (w=1.391, GOST)

= Pt500(385) (a=0.00385, IEC751)

= Pt1000(385) (a=0.00385, I[EC751)

= Ni100(617) (a=0.00617, DIN43760)
= Ni120(672) (a=0.00672, DIN43760)
= Ni1000(617) (a=0.00617, DIN43760)

Pt100(385) (a=0.00385, IEC751)

Lesezugriff

Bediener

Schreibzugriff

Instandhalter

RTD verbundener Typ

Navigation
Voraussetzung
Beschreibung

Auswahl

Werkseinstellung

Zusétzliche Information

Setup - Erweitertes Setup - Ein/Ausgang - Analog IP - RTD verbundener Typ

Betriebsart (- B 139) = RTD Temperatur Eingang

Bestimmt die Anschlussart des RTD.

= 4 Draht RTD Verbindung
= 2 Draht RTD Verbindung
= 3 Draht RTD Verbindung

4 Draht RTD Verbindung
Lesezugriff Bediener
Schreibzugriff Instandhalter

Prozesswert

Navigation Setup - Erweitertes Setup - Ein/Ausgang - Analog IP - Prozesswert
Voraussetzung Betriebsart (- B 139) = Deaktiviert

Beschreibung Zeigt den liber den Analogeingang empfangenen Messwert.

140

Endress+Hauser



Micropilot NMR81

Bedienmenii

Zusatzliche Information

Lesezugriff Bediener

Schreibzugriff -

Prozessvariable
Navigation Setup - Erweitertes Setup - Ein/Ausgang - Analog IP - Prozessvariable
Voraussetzung Betriebsart (- B 139) = RTD Temperatur Eingang
Beschreibung Bestimmt den Typ der Messgrofie.
Auswahl = Fillstand linearisiert
= Temperatur
= Druck
= Dichte
Werkseinstellung Fillstand linearisiert
Zuséatzliche Information Lesezugriff Bediener
Schreibzugriff Instandhalter
0 % Wert
Navigation Setup - Erweitertes Setup - Ein/Ausgang - Analog IP > 0 % Wert
Voraussetzung Betriebsart (- B 139) = 4..20mA Eingang
Beschreibung Bestimmt den Wert, der durch einen Strom von 4mA dargestellt wird.
Eingabe -100000 ... 100000 mm
Werkseinstellung 0 mm
leSéitZliChe Information Lesezugriff Bediener
Schreibzugriff Instandhalter
100 % Wert
Navigation Setup - Erweitertes Setup - Ein/Ausgang - Analog IP - 100 % Wert
Voraussetzung Betriebsart (> B 139) = 4..20mA Eingang
Beschreibung Bestimmt den Wert, der durch einen Strom von 20mA dargestellt wird.
141
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Eingabe -100000 ... 100000 mm
Werkseinstellung 0 mm
Zusétzliche Information Lesezugriff Bediener
Schreibzugriff Instandhalter

Eingangs Wert
Navigation Setup - Erweitertes Setup - Ein/Ausgang - Analog IP - Eingangs Wert
Voraussetzung Betriebsart (= B 139) = Deaktiviert
Beschreibung Zeigt den am Analogeingang anliegenden Messwert.
Zuséitzliche Information Lesezugriff Bediener
Schreibzugriff -
Minimale Fiithler Temperatur

Navigation

Voraussetzung

Beschreibung

Eingabe
Werkseinstellung

Zuséatzliche Information

Setup - Erweitertes Setup - Ein/Ausgang - Analog IP - Minimale Fiihler Tempe-
ratur

Betriebsart (- B 139) = RTD Temperatur Eingang

Minimale zuldssige Temperatur der angeschlossenen Sonde. Falls die Temperatur den
angegebenen Wert unterschreitet, wird der W&M-Status 'ungiiltig.

-213..927°C

-100°C

Lesezugriff Bediener

Instandhalter

Schreibzugriff

Maximale Fiihler Temperatur

Navigation

Voraussetzung

Beschreibung

142

Setup - Erweitertes Setup - Ein/Ausgang - Analog IP > Maximale Fithler Tempe-
ratur

Betriebsart (> B 139) = RTD Temperatur Eingang

Maximale zuldssige Temperatur der angeschlossenen Sonde. Falls die Temperatur den
angegebenen Wert liberschreitet, wird der W&M-Status 'ungiiltig".
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Eingabe =213 ..927°C
Werkseinstellung 250°C
leSétZliChe InfOI'matiOIl Lesezugriff Bediener
Schreibzugriff Instandhalter

Fiihler Position

Navigation
Voraussetzung

Beschreibung

Eingabe
Werkseinstellung

Zuséatzliche Information

Setup - Erweitertes Setup - Ein/Ausgang - Analog IP - Fiihler Position
Betriebsart (- B 139) = RTD Temperatur Eingang

Position der Temperatursonde, gemessen vom Nullpunkt (Tankboden oder Bezugsplatte).
Zusammen mit dem gemessenen Filllstand bestimmt dieser Parameter, ob die Tempera-
tursonde noch vom Produkt bedeckt ist. Wenn das nicht mehr der Fall ist, wird der Status

des Temperaturwerts 'ungtltig.

-5000 ... 30000 mm

5000 mm
Lesezugriff Bediener
Schreibzugriff Instandhalter

Dampfungsfaktor
Navigation Setup > Erweitertes Setup - Ein/Ausgang - Analog IP - Ddmpfungsfaktor
Voraussetzung Betriebsart (- B 139) = Deaktiviert
Beschreibung Bestimmt die Ddmpfungskonstante (in Sekunden).

Eingabe 0..999,9s
Werkseinstellung Os
Zusétzliche Information Lesezugriff Bediener

Schreibzugriff Instandhalter
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Gemessener Strom

Navigation
Voraussetzung
Beschreibung

Zusétzliche Information

144

Setup > Erweitertes Setup > Ein/Ausgang - Analog IP > Gemessener Strom

Betriebsart (- B 139) = Versorgung Gerét

Zeigt den Strom auf der Versorgungsleitung eines angeschlossenen Geréates.

Lesezugriff

Bediener

Schreibzugriff
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Untermentii "Analog I/0"
ﬂ Fir jedes Analog I/0-Modul des Gerétes gibt es ein Untermenti Analog I70. Dieses
Untermeni bezieht sich auf die Klemmen 1 bis 3 dieses Moduls (ein Analogeingang
oder -ausgang). Fiir die Klemmen 4 bis 8 (immer ein Analogeingang) siehe > & 139.
46  Klemmen fiir das Untermenti "Analog I/0" ('‘B1-3"bzw. "C1-3")
Navigation Setup - Erweitertes Setup - Ein/Ausgang - Analog /0
Betriebsart
Navigation Setup - Erweitertes Setup - Ein/Ausgang - Analog 1/0 - Betriebsart
Beschreibung Bestimmt die Betriebsart des Analog I/0-Moduls.
Auswahl = Deaktiviert
= 4.20mA Eingang
s HART Master+4..20mA Eingang
= HART Master
= 4.20mA Ausgang
s HART Slave+4..20mA Ausgang
Werkseinstellung Deaktiviert
Zusatzliche Information Lesezugriff Bediener
Schreibzugriff Instandhalter
Bedeutung der Optionen
Betriebsart (> B 145) Signalrichtung Signalart
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Deaktiviert

4..20mA Eingang

Eingang von 1 externen Geréat

Analog (4...20 mA)

HART Master+4..20mA Eingang

Eingang von 1 externen Geréat

= Analog (4...20 mA)
s HART

HART Master

Eingang von bis zu 6 externen Gerdten

HART
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Betriebsart (> B 145) Signalrichtung Signalart
4..20mA Ausgang Ausgabe an ibergeordnete Einheit Analog (4...20 mA)
HART Slave+4..20mA Ausgang Ausgabe an tibergeordnete Einheit = Analog (4...20 mA)
s HART
Abhangig von den verwendeten Klemmen wird das Analog I/0-Modul im passiven oder
aktiven Modus verwendet.
Betriebsart Klemmen des I/0-Moduls
1 2 3
Passiv - + nicht verwendet
(externe Spannungsversorgung)
Aktiv nicht verwendet - +
(Spannungsversorgung iiber das Geréat selbst)
ﬂ Im aktiven Modus mussen folgende Bedingungen erfiillt werden:
s Maximale Stromaufnahme der angeschlossenen HART-Gerate: 24 mA
(d. h. 4 mA pro Gerat, wenn 6 Geréte angeschlossen sind).
s Ausgangsspannung des Ex-d-Moduls: 17,0 V@4 mA bis 10,5 V@22 mA
s Ausgangsspannung des Ex-ia-Moduls: 18,5 V@4 mA bis 12,5 V@22 mA
Strombereich
Navigation Setup - Erweitertes Setup - Ein/Ausgang - Analog I/0 - Strombereich
Voraussetzung Parameter Betriebsart (- 145) = Option Deaktiviert oder Option HART Master
Beschreibung Bestimmt den Strombereich fiir die Messwertiibertragung.
Auswahl = 4,20 mA NAMUR
® 4..20 mA US
= 4,20 mA
= Fester Stromwert
Werkseinstellung 4..20 mA NAMUR
Zuséitzliche Information Lesezugriff Bediener
Schreibzugriff Instandhalter
Bedeutung der Optionen
Option Strombereich fiir Prozessvari- | Unterer Alarmsignalpegel | Oberer Alarmsignalpegel
able
4..20mA 4 ...20,5mA < 3,6 mA > 21,95 mA
4..20 mA 3,8..20,5mA <3,6 mA >21,95 mA
NAMUR
* Sichtbar in Abhangigkeit von Bestelloptionen oder Geréteeinstellungen
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Option Strombereich fiir Prozessvari- | Unterer Alarmsignalpegel | Oberer Alarmsignalpegel
able
4..20mAUS 3,9..20,8mA < 3,6 mA >21,95 mA

Fester Stromwert

Konstanter Strom, definiert im Parameter Fester Stromwert (- 147).

ﬂ Im Fehlerfall nimmt der Ausgangsstrom den im Parameter Fehlerverhalten

(= B 148) definierten Wert an.

Fester Stromwert
Navigation Setup - Erweitertes Setup - Ein/Ausgang - Analog I/0 - Fester Stromwert
Voraussetzung Strombereich (> B 146) = Fester Stromwert
Beschreibung Bestimmt den festen Ausganggsstrom.

Eingabe 4..22,5mA
Werkseinstellung 4 mA
Zusatzliche Information Lesezugriff Bediener

Schreibzugriff Instandhalter

Quelle Analog
Navigation Setup - Erweitertes Setup - Ein/Ausgang - Analog I/0 - Quelle Analog
Voraussetzung = Betriebsart (2> 145) = 4..20mA Ausgang oder HART Slave+4..20mA Ausgang

= Strombereich (- B 146) # Fester Stromwert

Beschreibung Bestimmt, welche Prozessvariable iiber den AIO iibertragen wird.

Auswahl = Keine

s Tankfillstand

= Fillstand %

s Tank Luftraum

# Tank Luftraum %

= Gemessener Fillstand

= Distanz

= Verdranger Position

= Wasserfillstand

® Obere Trennschicht

s Untere Trennschicht

= Bodenhohe

= Tank Referenzhéhe

= Flissigkeitstemperatur

= Gas Temperatur

s Luft Temperatur
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» Gemessene Dichte

= Mittelwert Profildichte ®

# Obere Dichte

= Mittlere Dichte

# Untere Dichte

= P1 (unten)

= P2 (Mitte)

= P3 (oben)

s GP1..4Wert

= AIO B1-3 Wert®

= AIO B1-3 Wert mA ©

= AIO C1-3 Wert ®

= AIO C1-3 Wert mA ®

= AIP B4-8 Wert ®

= AIP C4-8 Wert ©

» Element Temperatur 1 ... 24°
= HART Gert 1...15 PV ?

= HART Gerit 1... 15 PV mA®
= HART Gerit 1 ... 15 PV %©
= HART Gerit 1... 155V ?

= HART Gerit 1... 15 TV®

» HART Gerit 1... 15QV ®

Werkseinstellung Tankfiillstand
Zusétzliche Information Lesezugriff Bediener

Schreibzugriff Instandhalter
Fehlerverhalten
Navigation Setup - Erweitertes Setup - Ein/Ausgang - Analog I/0 - Fehlerverhalten
Voraussetzung Betriebsart (> B 145) = 4..20mA Ausgang oder HART Slave+4..20mA Ausgang
Beschreibung Bestimmt das Ausgangsverhalten im Fehlerfall.
Auswahl = Min.

= Max.

» Letzter gilltiger Wert
= Aktueller Wert
» Definierter Wert

Werkseinstellung Max.

leSéitZliChe Information Lesezugriﬂ Bediener
Schreibzugriff Instandhalter

6) Sichtbar in Abhangigkeit von Bestelloptionen oder Geréteeinstellungen
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Fehlerwert
Navigation Setup - Erweitertes Setup - Ein/Ausgang - Analog I/0 - Fehlerwert
Voraussetzung Fehlerverhalten (- B 148) = Definierter Wert
Beschreibung Bestimmt den Ausgangswert im Fehlerfall.
Eingabe 3,4 ...22,6 mA
Werkseinstellung 22 mA
Zusétzliche Information Lesezugriff Bediener

Schreibzugriff Instandhalter

Eingangs Wert
Navigation Setup - Erweitertes Setup - Ein/Ausgang - Analog 1/0 - Eingangs Wert
Voraussetzung = Betriebsart (> B 145) = 4..20mA Ausgang oder HART Slave+4..20mA Ausgang
= Strombereich (» B 146) # Fester Stromwert
Beschreibung Zeigt den Eingangswert des analogen 1/0-Moduls.

Zusatzliche Information

Lesezugriff

Bediener

Schreibzugriff

0 % Wert
Navigation Setup - Erweitertes Setup - Ein/Ausgang - Analog I/0 - 0 % Wert
Voraussetzung = Betriebsart (- B 145) = 4..20mA Ausgang oder HART Slave+4..20mA Ausgang

= Strombereich (- B 146) = Fester Stromwert
Beschreibung Wert, der einem Ausgangsstrom von 4mA entspricht.
Eingabe Gleitkommazahl mit Vorzeichen
Werkseinstellung 0 Unitless
Zusatzliche Information Lesezugriff Bediener
Schreibzugriff Instandhalter
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100 % Wert
Navigation Setup > Erweitertes Setup - Ein/Ausgang - Analog I/0 - 100 % Wert
Voraussetzung = Betriebsart (> B 145) = 4..20mA Ausgang oder HART Slave+4..20mA Ausgang
= Strombereich (- B 146) = Fester Stromwert
Beschreibung Wert, der einem Ausgangsstrom von 20mA entspricht.
Eingabe Gleitkommazahl mit Vorzeichen
Werkseinstellung 0 Unitless
Zusatzliche Information Lesezugriff Bediener
Schreibzugriff Instandhalter
Eingangswert %
Navigation Setup - Erweitertes Setup - Ein/Ausgang - Analog I/0 - Eingangswert %
Voraussetzung = Betriebsart (> B 145) = 4..20mA Ausgang oder HART Slave+4..20mA Ausgang
= Strombereich (- B 146) # Fester Stromwert
Beschreibung Zeigt den Ausgangswert in Prozent des gesamten Bereichs 4...20mA.
ZuSﬁtZliChe Information Lesezugriff Bediener
Schreibzugriff -
Ausgangswert
Navigation Setup - Erweitertes Setup - Ein/Ausgang - Analog I/0 - Ausgangswert
Voraussetzung Betriebsart (> B 145) = 4..20mA Ausgang oder HART Slave+4..20mA Ausgang
Beschreibung Zeigt Wert des Ausgangsstroms.
Zusétzliche Information Lesezugriff Bediener
Schreibzugriff -
Endress+Hauser
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Prozessvariable
Navigation Setup - Erweitertes Setup > Ein/Ausgang - Analog I/0 - Prozessvariable
Voraussetzung Betriebsart (- B 145) = 4..20mA Eingang oder HART Master+4..20mA Eingang
Beschreibung Bestimmt den Typ der Messgrofie.

Auswahl = Fillstand linearisiert
= Temperatur
= Druck
= Dichte
Werkseinstellung Fillstand linearisiert
Zusétzliche Information Lesezugriff Bediener
Schreibzugriff Instandhalter

AI 0% Wert
Navigation Setup - Erweitertes Setup - Ein/Ausgang - Analog 1/0 > Al 0% Wert
Voraussetzung Betriebsart (2 B 145) = 4..20mA Eingang oder HART Master+4..20mA Eingang
Beschreibung Wert, der einem Eingangsstrom von 0 % (4 mA) entspricht.

Eingabe -100000 ... 100000 mm
Werkseinstellung 0 mm
Zusétzliche Information Lesezugriff Bediener

Schreibzugriff Instandhalter
AI 100% Wert

Navigation Setup > Erweitertes Setup - Ein/Ausgang - Analog I/0 - Al 100% Wert

Voraussetzung Betriebsart (- B 145) = 4..20mA Eingang oder HART Master+4..20mA Eingang

Beschreibung Wert, der einem Eingangsstrom von 100 % (20 mA) entspricht.

Eingabe -100000 ... 100000 mm

Werkseinstellung 0 mm
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Zuséatzliche Information

Lesezugriff Bediener

Schreibzugriff Instandhalter

Fehler Ereignis Typ
Navigation Setup - Erweitertes Setup - Ein/Ausgang - Analog I/0 - Fehler Ereignis Typ
Voraussetzung Betriebsart (= 145) = Deaktiviert oder HART Master
Beschreibung Definiert den Typ der Ereignismeldung bei einem Fehler im Analog [/0-Modul.

Auswahl = Keine

= Warnung
s Alarm

Werkseinstellung Warnung

Zusitzliche Information Lesezugriff Bediener
Schreibzugriff Instandhalter

Prozesswert

Navigation
Voraussetzung
Beschreibung

Zuséitzliche Information

Setup > Erweitertes Setup > Ein/Ausgang - Analog I/O > Prozesswert
Betriebsart (> B 145) = 4..20mA Eingang oder HART Master+4..20mA Eingang

Zeigt den Eingangswert - auf Benutzereinheiten skaliert.

Lesezugriff Bediener

Schreibzugriff -

Eingangswert in mA

Navigation
Voraussetzung
Beschreibung

Zusétzliche Information

152

Setup - Erweitertes Setup - Ein/Ausgang - Analog I/O - Eingangswert in mA

Betriebsart (- B 145) = 4..20mA Eingang oder HART Master+4..20mA Eingang

Zeigt den Eingangswert in mA.

Lesezugriff Bediener

Schreibzugriff -
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Eingangswert in Prozent

Navigation Setup - Erweitertes Setup - Ein/Ausgang - Analog I/0 - Eingangswert in Prozent
Voraussetzung Betriebsart (- B 145) = 4..20mA Eingang oder HART Master+4..20mA Eingang
Beschreibung Zeigt den Eingangswert in Prozent des gesamten Strombereichs 4...20mA.
Zusatzliche Information Lesezugriff Bediener

Schreibzugriff -

Dampfungsfaktor
Navigation Setup > Erweitertes Setup - Ein/Ausgang - Analog I/0 - Dampfungsfaktor
Voraussetzung Betriebsart (- B 145) = Deaktiviert oder HART Master
Beschreibung Bestimmt die Ddmpfungskonstante (in Sekunden).

Eingabe 0..9999s
Werkseinstellung Os
Zusétzliche Information Lesezugriff Bediener

Schreibzugriff Instandhalter

Genutzt fiir SIL/WHG
Navigation Setup - Erweitertes Setup - Ein/Ausgang - Analog I/0 - Genutzt fiir SIL/WHG
Voraussetzung = Betriebsart (- B 145) = 4..20mA Ausgang oder HART Slave+4..20mA Ausgang

® Das Gerat verfugt uber SIL-Zulassung.

Beschreibung Bestimmt, ob das Digitale I/0-Modul im SIL-Modus ist.

Auswahl = Aktiviert

® Deaktiviert

Werkseinstellung Deaktiviert
Zuséatzliche Information Lesezugriff Bediener
Schreibzugriff Instandhalter
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Erwartete SIL/WHG Kette

Navigation Setup - Erweitertes Setup - Ein/Ausgang - Analog I/0 - Erwartete SIL/WHG
Kette

Voraussetzung = Betriebsart (> B 145) = 4..20mA Ausgang oder HART Slave+4..20mA Ausgang

Zuséatzliche Information

154

= Das Gerét verfiigt tiber SIL-Zulassung.

Lesezugriff

Bediener

Schreibzugriff
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Untermenti 'Digital Xx-x"

ﬂ = Im Bedienmeni wird jeder Digitaleingang oder -ausgang durch den entsprechenden
Slot im Anschlussklemmenraum und zwei Klemmen in diesem Slot bezeichnet.
A1-2 bezeichnet z. B. die Klemmen 1 und 2 von Slot A. Das Gleiche gilt fur die Slots
B, C und D, wenn sie ein Digital I0-Modul enthalten.
® In diesem Dokument steht Xx-x fur jedes dieser Untermenis. Alle Unterments
haben die gleiche Struktur.

——
Al-2 A3-4
47  Bezeichnung der Digitaleingdnge oder -ausgdnge (Beispiele)
Navigation Setup - Erweitertes Setup - Ein/Ausgang - Digital Xx-x
Betriebsart

Navigation Setup - Erweitertes Setup - Ein/Ausgang - Digital Xx-x > Betriebsart
Beschreibung Bestimmt die Betriebsart des digitalen I/0-Moduls.
Auswahl = Deaktiviert

= Ausgang passiv
= Eingang passiv
= Eingang aktiv

Werkseinstellung Deaktiviert
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Zuséatzliche Information

A B C

DIO DIO DIO
VAR a8 4]
| | !
+ +
e ) @ = A
: : !
1/3] | 13 13| |

A0033028
48  Betriebsarten des Digital I/0-Moduls
A Eingang passiv
B Eingang aktiv
C  Ausgang passiv

Quelle Digitaleingang

Navigation
Voraussetzung
Beschreibung

Auswahl

Werkseinstellung

Zuséitzliche Information

Setup > Erweitertes Setup - Ein/Ausgang - Digital Xx-x - Quelle Digitaleingang
Betriebsart (- B 155) = Ausgang passiv
Legt fest, welcher Gerédtezustand iiber den Digitalausgang angezeigt wird.

= Keine

= Alarm x Alle

= Alarm x High

= Alarm x HighHigh
= Alarm x H or HH
= Alarm x Low

= Alarm x LowLow
= Alarm x L or LL
= Digital Xx-x

= Pri. Modbus x

= Sec. Modbus x

Keine

Bedeutung der Optionen

= Alarm x Alle, Alarm x High, Alarm x HighHigh, Alarm x H or HH, Alarm x Low,
Alarm x LowLow, Alarm x L or LL
Der Digitalausgang zeigt an, ob der ausgewahlte Alarm derzeit aktiv ist. Die Alarme
selbst sind in den Untermeniis Alarm 1 ... 4 definiert.

= Digital Xx-x )
Das am Digitaleingang Xx-x vorhandene Digitalsignal wird durch den Digitalausgang
geleitet.

= Modbus Al-4 Digital x
Modbus B1-4 Digital x
Modbus C1-4 Digital x
Modbus D1-4 Digital x
Der vom Modbus Master-Gerat zum Parameter Modbus Digital x 8) geschriebene Digi-
talwert wird an den Digitalausgang geleitet. Ndhere Informationen hierzu finden Sie in
der Sonderdokumentation SD02066G.

7) Nur vorhanden, wenn "Betriebsart (> B 155)"="Eingang passiv' oder "Eingang aktiv" fiir das betreffende Digital I/0-Modul eingestellt ist.
8) Experte » Kommunikation - Modbus Xx-x - Modbus Digital x
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Eingangs Wert

Navigation Setup - Erweitertes Setup > Ein/Ausgang - Digital Xx-x - Eingangs Wert

Voraussetzung Betriebsart (- B 155) = Option "Eingang passiv" oder Option "Eingang aktiv"
Beschreibung Zeigt den digitalen Eingangswert.

Zuséatzliche Information

Lesezugriff

Bediener

Schreibzugriff

Kontakt Typ
Navigation Setup > Erweitertes Setup - Ein/Ausgang - Digital Xx-x > Kontakt Typ
Voraussetzung Betriebsart (- B 155) = Deaktiviert
Beschreibung Bestimmt das Schaltverhalten des Eingangs bzw. Ausgangs.

Auswahl = SchlieBer
= Offner
Werkseinstellung Schliefier
Ausgangs Simulation

Navigation
Voraussetzung
Beschreibung

Auswahl

Werkseinstellung

Zusatzliche Information

Endress+Hauser

Setup - Erweitertes Setup - Ein/Ausgang - Digital Xx-x - Ausgangs Simulation

Betriebsart (- B 155) = Ausgang passiv

Setzt den Ausgang auf einen spezifischen simulierten Wert.

= Deaktivieren
= Simulation Aktiv
= Simulation Inaktiv

= Fehler 1

= Fehler 2

Deaktivieren

Lesezugriff Bediener
Schreibzugriff Instandhalter

Der Digitalausgang besteht aus zwei in Serie verbundenen Relais:
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34
1
A0028602
49  Die zwei Relais des Digitalausgangs
1/2 Die Relais
3/4 Die Klemmen des Digitaleingangs
Der Schaltzustand dieser Relais wird durch den Parameter Ausgangs Simulation wie folgt
definiert:
Ausgangs Simulation | Zustand Relais 1 Zustand Relais 2 Erwartetes Ergebnis an den
Klemmen des I/0-Moduls
Simulation Aktiv geschlossen geschlossen geschlossen
Simulation Inaktiv Offen Offen Offen
Fehler 1 geschlossen Offen Offen
Fehler 2 Offen geschlossen Offen
ﬂ Mit den Optionen Fehler 1 und Fehler 2 kénnen Sie das korrekte Schaltverhalten der
beiden Relais Uberprifen.
Ausgangswert
Navigation Setup - Erweitertes Setup - Ein/Ausgang - Digital Xx-x - Ausgangswerte
Voraussetzung Betriebsart (= 155) = Ausgang passiv
Beschreibung Zeigt den digitalen Ausgangswert.

Zuséitzliche Information

Lesezugriff

Bediener

Schreibzugriff

Readback value

Navigation Setup - Erweitertes Setup - Ein/Ausgang - Digital Xx-x - Readback value
Voraussetzung Betriebsart (> B 155) = Ausgang passiv

Beschreibung Zeigt den vom Ausgang zurlickgelesenen Wert.
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Zusatzliche Information

Lesezugriff

Bediener

Schreibzugriff

Genutzt fiir SIL/WHG

Navigation

Voraussetzung

Beschreibung

Auswahl

Werkseinstellung

Zuséatzliche Information

Endress+Hauser

Setup - Erweitertes Setup > Ein/Ausgang - Digital Xx-x - Genutzt fiir SIL/WHG

= Betriebsart (» B 155) = Ausgang passiv

= Das Gerat verfiigt tiber das SIL-Zertifikat.

Bestimmt, ob das Digitale I/0-Modul im SIL-Modus ist.

s Aktiviert
= Deaktiviert

Deaktiviert
Lesezugriff Bediener
Schreibzugriff Instandhalter
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Untermenii "Kommunikation"

Dieses Menii enthélt ein Untermenii fir jede digitale Kommunikationsschnittstelle des
Gerates. Die Kommunikationsschnittstellen sind mit "X1-4" bezeichnet, wobei X" fiir den
Slot im Anschlussklemmenraum und "1-4" fiir die Klemmen in diesem Slot steht.

A0031200

50  Bezeichnung der "Modbus'- oder "V1'-Module (Beispiele); diese Module kénnen je nach Gerdteausfithrung
auch in den Slots B oder C sitzen.

Navigation Setup - Erweitertes Setup - Kommunikation

Untermenii "Modbus X1-4"oder "V1 X1-4"

Dieses Untermenii steht nur fir Gerdte mit MODBUS- und/oder V1-Kommunikations-
schnittstelle zur Verfiigung. Fiir jede Kommunikationsschnittstelle gibt es ein Untermenii
dieser Art.

Navigation Setup > Erweitertes Setup » Kommunikation > Modbus X1-4 /
V1X1-4

Kommunikations Protokoll

Navigation

Beschreibung

Zusitzliche Information

160

Setup > Erweitertes Setup > Kommunikation - Modbus X1-4 / V1 X1-4 - Kom-
munikations Protokoll

Zeigt das Kommunikationsprotokoll.

Lesezugriff Bediener

Schreibzugriff -
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Untermenii 'Konfiguration"

Dieses Unterment steht nur fir Gerdte mit einer MODBUS-Kommunikationsschnittstelle
zur Verfliigung.

Navigation Setup - Erweitertes Setup - Kommunikation > Modbus X1-4
- Konfiguration

Baudrate
Navigation Setup - Erweitertes Setup > Kommunikation - Modbus X1-4 - Konfiguration
- Baudrate

Voraussetzung Kommunikations Protokoll (- B 160) = MODBUS
Beschreibung Bestimmt die Baudrate der Modbus-Kommunikation.
Auswahl = 300 BAUD

= 600 BAUD

= 1200 BAUD

= 2400 BAUD

= 4800 BAUD

= 9600 BAUD

= 19200 BAUD
Werkseinstellung 9600 BAUD
Zusétzliche Information Lesezugriff Bediener

Schreibzugriff Instandhalter
Paritét
Navigation Setup - Erweitertes Setup - Kommunikation - Modbus X1-4 - Konfiguration

- Paritét

Voraussetzung Kommunikations Protokoll (- 160) = MODBUS
Beschreibung Bestimmt die Paritdt der Modbus-Kommunikation.
Auswahl = Ungerade

= Gerade

= Keine / 1 Stop Bit

= Keine / 2 Stop Bits
Werkseinstellung Keine / 1 Stop Bit
Zusatzliche Information Lesezugriff Bediener

Schreibzugriff Instandhalter
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Modbus Adresse
Navigation Setup - Erweitertes Setup > Kommunikation - Modbus X1-4 - Konfiguration
- Geréte-ID
Voraussetzung Kommunikations Protokoll (- & 160) = MODBUS
Beschreibung Bestimmt die Modbus-Adresse des Gerats.
Eingabe 1...247
Werkseinstellung 1
Zusﬁtzliche Information Lesezugriff Bediener
Schreibzugriff Instandhalter
Float Swap Mode
Navigation Setup - Erweitertes Setup - Kommunikation - Modbus X1-4 - Konfiguration
- Float Swap Mode
Voraussetzung Kommunikations Protokoll (= 160) = MODBUS
Beschreibung Definiert das Modbus-Ubertragungsformat eines Fliesskommawertes.
Auswahl = Normal 3-2-1-0
= Swap 0-1-2-3
s WW Swap 1-0-3-2
Werkseinstellung Swap 0-1-2-3
Zusétzliche Information Lesezugriff Bediener
Schreibzugriff Instandhalter
Bus Abschluss
Navigation Setup - Erweitertes Setup > Kommunikation - Modbus X1-4 - Konfiguration
- Bus Abschluss
Voraussetzung Kommunikations Protokoll (- & 160) = MODBUS
Beschreibung Aktiviert oder deaktiviert den Busabschluss am Gerét. Sollte nur beim letzten Gerat einer
Schleife aktiviert werden.
Auswahl = Aus
= An
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Werkseinstellung Aus
Zuséatzliche Information Lesezugriff Bediener
Schreibzugriff Instandhalter

Endress+Hauser 163



Bedienmeni Micropilot NMR81
Untermenii "Konfiguration”
Dieses Unterment steht nur fiir Gerdte mit einer V1-Kommunikationsschnittstelle zur
Verfligung.
Navigation Setup - Erweitertes Setup - Kommunikation > V1 X1-4
- Konfiguration
Kommunikations Schnittstelle
Navigation Setup > Erweitertes Setup - Kommunikation > V1 X1-4 - Konfiguration > Kom-
munikations Schnittstelle
Beschreibung Bestimmt, welche Variante des V1-Protokolls verwendet wird.
Anzeige = Keine
s V1
Werkseinstellung Keine
Zusﬁtzliche Information Lesezugriff Bediener
Schreibzugriff Instandhalter

V1 Adresse
Navigation Setup - Erweitertes Setup > Kommunikation > V1 X1-4 - Konfiguration - V1
Adresse
Voraussetzung Kommunikations Schnittstelle (> & 164) =V1
Beschreibung Kennung des Gerats fiir die V1-Kommunikation.
Eingabe 0..99
Werkseinstellung 1
Zusétzliche Information Lesezugriff Bediener
Schreibzugriff Instandhalter
* Sichtbar in Abhangigkeit von Bestelloptionen oder Geréteeinstellungen
164 Endress+Hauser



Micropilot NMR81 Bedienmeni
V1 Adresse
Navigation Setup - Erweitertes Setup » Kommunikation > V1 X1-4 - Konfiguration - V1
Adresse
Voraussetzung Kommunikations Schnittstelle (> B 164)
Beschreibung Kennung des vorherigen Gerétes fiir V1 Kommunikation.
Eingabe 0..255
Werkseinstellung 1
Zusétzliche Information Lesezugriff Bediener
Schreibzugriff Instandhalter

Zuordnung Fiillstand

Navigation

Voraussetzung
Beschreibung

Auswahl

Werkseinstellung

Zuséatzliche Information

Endress+Hauser

Setup > Erweitertes Setup - Kommunikation - V1 X1-4 - Konfiguration - Zuord-
nung Fiillstand

Kommunikations Protokoll (- B 160) =V1

Bestimmt den tibertragbaren Fiillstandbereich.

8 +ye

= +ve & -ve

+ve

Lesezugriff Bediener
Schreibzugriff Instandhalter

In V1 wird der Fillstand immer durch eine Zahl im Bereich von 0 bis 999 999 dargestellt.
Diese Zahlen entsprechen jeweils einem der folgenden Fiillstande:

"Zuordnung Fiillstand" = "+ve"

Zahl Fiillstand
0 0,0 mm
999999 99999,9 mm

"Zuordnung Fiillstand" = "+ve & -ve"

Zahl Fiillstand
0 0,0 mm
500000 50000,0 mm
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Bedienmeni Micropilot NMR81
Zahl Fiillstand
500001 -0,1 mm
999999 -49999,9 mm
Leitungsimpedanz
Navigation Setup > Erweitertes Setup » Kommunikation > V1 X1-4 - Konfiguration - Lei-
tungsimpedanz
Voraussetzung Kommunikations Protokoll (- & 160) =V1
Beschreibung Passt die Impedanz der Kommunikationsleitung an.
Eingabe 0..15
Werkseinstellung 15
Zusitzliche Information Lesezugriff Bediener
Schreibzugriff Instandhalter
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ﬂ Die Leitungsimpedanz beeinflusst die Spannungsdifferenz zwischen der logischen O
und der logischen 1 in der Nachricht vom Gerat an den Bus. Die Standardeinstellung
ist fiir die meisten Anwendungen geeignet.
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Micropilot NMR81 Bedienmeni
Untermenii "V1 Eingang Quellenauswahl"
Dieses Untermeni steht nur fiir Gerdte mit einer V1-Kommunikationsschnittstelle zur
Verfligung.
Navigation Setup > Erweitertes Setup -» Kommunikation > V1 X1-4 > V1
Eingang Quellenauswahl
Alarm 1 Eingangsquelle
Navigation Setup - Erweitertes Setup - Kommunikation > V1 X1-4 - V1 Eingang Quellen-
auswahl - Alarm 1 Eingangsquelle
Beschreibung Bestimmt, welcher Bindrwert als V1-Alarmstatus 1 ibertragen wird.
Auswahl = Keine
s Alarm 1-4 Alle
= Alarm 1-4 HighHigh
s Alarm 1-4 H or HH
= Alarm 1-4 High
= Alarm 1-4 Low
= Alarm 1-4 Lor LL
s Alarm 1-4 LowLow
Werkseinstellung Keine
Zusétzliche Information Lesezugriff Bediener
Schreibzugriff Instandhalter

Alarm 2 Eingangsquelle

Navigation

Beschreibung

Auswahl

Werkseinstellung

Zusatzliche Information

Endress+Hauser

Setup - Erweitertes Setup > Kommunikation > V1 X1-4 - V1 Eingang Quellen-
auswahl - Alarm 2 Eingangsquelle

Bestimmt, welcher Bindrwert als V1-Alarmstatus 2 ibertragen wird.

= Keine

s Alarm 1-4 Alle

= Alarm 1-4 HighHigh
s Alarm 1-4 H or HH
= Alarm 1-4 High

s Alarm 1-4 Low

s Alarm 1-4 Lor LL

s Alarm 1-4 LowLow

Keine
Lesezugriff Bediener
Schreibzugriff Instandhalter
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Prozentwert Quellenauswahl

Navigation Setup - Erweitertes Setup » Kommunikation > V1 X1-4 - V1 Eingang Quellen-
auswahl > Prozentwert Quellenauswahl

Beschreibung Waéhlt aus, welcher Wert in der V1 Z0 / Z1-Meldung als Wert 0..100% tibertragen werden
soll.
Auswahl = Keine

= Fillstand %

s Tank Luftraum %
= AIOB1-3 Wert % "
= AIO C1-3 Wert % "

Werkseinstellung Keine
Zusétzliche Information Lesezugriff Bediener
Schreibzugriff Instandhalter

* Sichtbar in Abhangigkeit von Bestelloptionen oder Geréteeinstellungen
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Micropilot NMR81 Bedienmeni
Untermenii 'HART Ausgang"
Navigation Setup > Erweitertes Setup - Kommunikation - HART Ausgang
Untermenii 'Konfiguration"
Navigation Setup > Erweitertes Setup -» Kommunikation - HART Ausgang
- Konfiguration
System Polling Adresse
Navigation Setup - Erweitertes Setup - Kommunikation > HART Ausgang - Konfiguration
- System Polling Adresse
Beschreibung Geréteadresse fiir HART-Kommunikation.
Eingabe 0..63
Werkseinstellung 15
Zusﬁtzliche Information Lesezugriff Bediener
Schreibzugriff Instandhalter

Praambelanzahl
Navigation Setup - Erweitertes Setup - Kommunikation - HART Ausgang - Konfiguration
- Préaambelanzahl

Beschreibung Bestimmt die Prdambelanzahl im HART-Telegramm.
Eingabe 5..20
Werkseinstellung 5
Zusétzliche Information Lesezugriff Bediener

Schreibzugriff Instandhalter

PV Quelle
Navigation Setup > Erweitertes Setup - Kommunikation - HART Ausgang - Konfiguration

- PV Quelle
Beschreibung Auswahl, ob die PV-Konfiguration entsprechend einem Analogausgang (HART-Slave) ist

Endress+Hauser

oder angepasst (nur bei HART-Tunnelung) erfolgt.
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Micropilot NMR81

Auswahl

Werkseinstellung

Zuséatzliche Information

= AIOB1-3"
= AIOC1-3"
= Benutzerdefiniert

Benutzerdefiniert

Lesezugriff

Instandhalter

Schreibzugriff

Instandhalter

Zuordnung PV

Navigation

Voraussetzung
Beschreibung

Auswahl

Werkseinstellung

*

170

Setup - Erweitertes Setup - Kommunikation - HART Ausgang - Konfiguration

- Zuordnung PV

PV Quelle (» B 169) = Benutzerdefiniert

Ordnet der ersten HART-Variable (PV) eine Tankvariable zu.

= Keine

= Tankfiillstand

= Tank Luftraum

= Gemessener Fillstand
= Distanz

= Verdrénger Position

= Wasserfillstand

= Obere Trennschicht

= Untere Trennschicht
= Bodenhohe

= Tank Referenzhéhe

= Flissigkeitstemperatur
» Gas Temperatur

= Luft Temperatur

= Gemessene Dichte

= Mittelwert Profildichte
= Obere Dichte

= Mittlere Dichte

= Untere Dichte

= P]1 (unten)

= P2 (Mitte)

= P3 (oben)

= GP 1 Wert

= GP 2 Wert

= GP 3 Wert

= GP 4 Wert

Tankfillstand

Sichtbar in Abhangigkeit von Bestelloptionen oder Geréteeinstellungen
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Micropilot NMR81

Bedienmenii

Zusatzliche Information

Lesezugriff Bediener

Schreibzugriff Instandhalter

ﬂ Die Option Gemessener Fiillstand enthélt keine Einheit. Wenn eine Einheit benétigt
wird, wahlen Sie bitte die Option Tankfiillstand.

0 % Wert
Navigation Setup - Erweitertes Setup > Kommunikation - HART Ausgang - Konfiguration
-~ 0 % Wert
Voraussetzung PV Quelle = Benutzerdefiniert
Beschreibung 0%-Wert der ersten HART-Variable.
Eingabe -100000 ... 100000 mm
Werkseinstellung 0 mm
Zusétzliche Information Lesezugriff Bediener
Schreibzugriff Instandhalter

100 % Wert
Navigation Setup - Erweitertes Setup - Kommunikation > HART Ausgang -> Konfiguration
- 100 % Wert
Voraussetzung PV Quelle = Benutzerdefiniert
Beschreibung 100%-Wert der ersten HART-Variable (PV).
Eingabe -100000 ... 100000 mm
Werkseinstellung 0 mm
Zusétzliche Information Lesezugriff Bediener
Schreibzugriff Instandhalter
PV mA Auswahl
Navigation Setup - Erweitertes Setup > Kommunikation - HART Ausgang - Konfiguration
-~ PV mA Auswahl
Voraussetzung PV Quelle = Benutzerdefiniert
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Beschreibung

Auswahl

Werkseinstellung

Zuséatzliche Information

Ordnet der ersten HART-Variable (PV) einen Strom zu.

= Keine X
= AJO B1-3 Wert mA*
= AIO C1-3 Wert mA

Keine
Lesezugriff Bediener
Schreibzugriff Instandhalter

Erster Messwert (PV)

Navigation

Beschreibung

Zuséitzliche Information

Setup > Erweitertes Setup -» Kommunikation - HART Ausgang > Konfiguration
- Erster Messwert (PV)

Zeigt den Wert der ersten HART-Variable (PV).

Lesezugriff Bediener

Schreibzugriff -

Percent of range

Navigation

Beschreibung

Zuséatzliche Information

Setup > Erweitertes Setup » Kommunikation - HART Ausgang - Konfiguration
- Percent of range

Zeigt den Wert der ersten HART-Variablen in Prozent des definierten Bereichs (0% bis
100%).

Lesezugriff Bediener

Schreibzugriff -

Zuordnung SV
Navigation Setup - Erweitertes Setup - Kommunikation - HART Ausgang - Konfiguration
- Zuordnung SV
Beschreibung Ordnet der zweiten HART-Variable (SV) eine Tankvariable zu.
Auswahl = Keine

*

172

» Tankfillstand
» Tank Luftraum

Sichtbar in Abhangigkeit von Bestelloptionen oder Geréteeinstellungen
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Bedienmenii

Werkseinstellung

Zusatzliche Information

= Gemessener Fillstand
= Distanz

= Verdranger Position

= Wasserfillstand

= Obere Trennschicht

= Untere Trennschicht
= Bodenhohe

= Tank Referenzhohe

= Flussigkeitstemperatur
s Gas Temperatur

s Luft Temperatur

= Gemessene Dichte

= Mittelwert Profildichte
= Obere Dichte

= Mittlere Dichte

= Untere Dichte

= P1 (unten)

= P2 (Mitte)

= P3 (oben)

s GP 1 Wert

s GP 2 Wert

= GP 3 Wert

s GP 4 Wert

Flussigkeitstemperatur

Lesezugriff

Bediener

Schreibzugriff

Instandhalter

ﬂ Die Option Gemessener Fiillstand enthalt keine Einheit. Wenn eine Einheit benotigt

wird, wéhlen Sie bitte die Option Tankfiillstand.

Zweiter Messwert (SV)

Navigation

Voraussetzung
Beschreibung

Zusatzliche Information

Endress+Hauser

Setup > Erweitertes Setup - Kommunikation > HART Ausgang -> Konfiguration

- Zweiter Messwert (SV)

Zuordnung SV (> B 172) = Keine

Zeigt den Wert der zweiten HART-Variable (SV).

Lesezugriff

Bediener

Schreibzugriff
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Zuordnung TV

Navigation Setup - Erweitertes Setup > Kommunikation - HART Ausgang > Konfiguration
- Zuordnung TV

Beschreibung Ordnet der dritten HART-Variable (TV) eine Tankvariable zu.

Auswahl = Keine
= Tankfiillstand
» Tank Luftraum
» Gemessener Fillstand
= Distanz
= Verdrénger Position
= Wasserfillstand
= Obere Trennschicht
» Untere Trennschicht
= Bodenhohe
= Tank Referenzhohe
= Flussigkeitstemperatur
= Gas Temperatur
s Luft Temperatur
®= Gemessene Dichte
= Mittelwert Profildichte
= Obere Dichte
= Mittlere Dichte
= Untere Dichte
= P1 (unten)
= P2 (Mitte)
= P3 (oben)
= GP 1 Wert
= GP 2 Wert
= GP 3 Wert
= GP 4 Wert

Werkseinstellung Wasserfiillstand

Zusétzliche Information Lesezugriff Bediener

Schreibzugriff Instandhalter

ﬂ Die Option Gemessener Fiillstand enthélt keine Einheit. Wenn eine Einheit benétigt
wird, wéhlen Sie bitte die Option Tankfiillstand.

Dritter Messwert (TV)

Navigation Setup - Erweitertes Setup - Kommunikation > HART Ausgang - Konfiguration
- Dritter Messwert (TV)

Voraussetzung Zuordnung TV (> B 174) # Keine

Beschreibung Zeigt den Wert der dritten HART-Variable (TV).
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Micropilot NMR81 Bedienmeni

Zusitzliche Information Lesezugriff Bediener
Schreibzugriff -
Zuordnung QV
Navigation Setup - Erweitertes Setup - Kommunikation - HART Ausgang - Konfiguration
- Zuordnung QV
Beschreibung Ordnet der vierten HART-Variable (QV) eine Tankvariable zu.
Auswahl = Keine

= Tankfiillstand

= Tank Luftraum

= Gemessener Fillstand
= Distanz

= Verdranger Position

= Wasserfillstand

= Obere Trennschicht

= Untere Trennschicht
= Bodenhohe

= Tank Referenzhodhe

= Flissigkeitstemperatur
= Gas Temperatur

= Luft Temperatur

= Gemessene Dichte

= Mittelwert Profildichte
= Obere Dichte

= Mittlere Dichte

= Untere Dichte

= P1 (unten)

= P (Mitte)

= P3 (oben)

s GP 1 Wert

s GP 2 Wert

s GP 3 Wert

s GP 4 Wert

Werkseinstellung Gemessene Dichte

Zuséatzliche Information Lesezugriff Bediener

Schreibzugriff Instandhalter

ﬂ Die Option Gemessener Fiillstand enthélt keine Einheit. Wenn eine Einheit benétigt
wird, wahlen Sie bitte die Option Tankfiillstand.
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Micropilot NMR81

Vierter Messwert (QV)

Navigation

Voraussetzung
Beschreibung

Zusétzliche Information

176

Setup - Erweitertes Setup > Kommunikation - HART Ausgang > Konfiguration

- Vierter Messwert (QV)

Zuordnung QV (> B 175) = Keine

Zeigt den Wert der vierten HART-Variable (QV).

Lesezugriff

Bediener

Schreibzugriff
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Bedienmenii

Untermenti 'Information”

Navigation Setup > Erweitertes Setup - Kommunikation - HART Ausgang
- Information

HART-Kurzbeschreibung
Navigation Setup - Erweitertes Setup - Kommunikation - HART Ausgang - Information
- HART-Kurzbeschreibung
Beschreibung Definiert die Kurzbezeichnung der Messstelle. Maximale Lange: 8 Zeichen Erlaubte Zei-
chen: A-Z, 0-9, bestimmte Sonderzeichen.
Werkseinstellung NMR8x
Zusétzliche Information Lesezugriff Bediener
Schreibzugriff Instandhalter
Messstellenbezeichnung
Navigation Setup - Erweitertes Setup - Kommunikation > HART Ausgang - Information
- Messstellenbezeichnung
Beschreibung Eingabe einer eindeutigen Bezeichnung fiir die Messstelle, um sie innerhalb der Anlage
schnell identifizieren zu kénnen.
Werkseinstellung NMR8x
Zusétzliche Information Lesezugriff Bediener
Schreibzugriff Instandhalter
HART-Beschreibung
Navigation Setup - Erweitertes Setup - Kommunikation - HART Ausgang - Information
- HART-Beschreibung
Beschreibung Kundendefinierte HART-Beschreibung (16 Zeichen).
Werkseinstellung NMR8x
Zuséatzliche Information Lesezugriff Bediener
Schreibzugriff Instandhalter
177
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Micropilot NMR81

HART-Nachricht
Navigation Setup - Erweitertes Setup » Kommunikation - HART Ausgang - Information
- HART-Nachricht
Beschreibung Kundendefinierte HART-Meldung (32 Zeichen).
Werkseinstellung NMR8x
Zusétzliche Information Lesezugriff Bediener
Schreibzugriff Instandhalter
HART-Datum
Navigation Setup > Erweitertes Setup - Kommunikation - HART Ausgang - Information
- HART-Datum
Beschreibung Hier kann das Datum der letzten Konfiguration angegeben werden. Datumsformat JJJJ-
MM-TT.
Werkseinstellung 2009-07-20
Zusﬁtzliche InfOI‘matiOl’l Lesezugriff Bediener
Schreibzugriff Instandhalter
Endress+Hauser
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Untermenii "Applikation"
Navigation Setup > Erweitertes Setup - Applikation
Untermenii "Grundabgleich"
Navigation Setup - Erweitertes Setup > Applikation - Grundabgleich
Untermenti 'Fiillstand"
Navigation Setup > Erweitertes Setup - Applikation - Grundabgleich
- Fillstand
Leerabgleich
Navigation Setup - Erweitertes Setup - Applikation - Grundabgleich - Fiillstand - Leerab-
gleich
Beschreibung Abstand vom Referenzpunkt zum Nullpunkt (Tankboden oder Bezugsplatte).
Eingabe 0...10000,00 mm
Werkseinstellung Abhéngiqg von der Gerateversion

Zusatzliche Information

Lesezugriff

Bediener

Schreibzugriff

Instandhalter

ﬂ Der Referenzpunkt ist die untere Kante des Gerateflansches.

Tank Referenzhohe

Navigation

Beschreibung
Eingabe
Werkseinstellung

Zusatzliche Information

Endress+Hauser

Setup - Erweitertes Setup - Applikation - Grundabgleich - Fiillstand - Tank

Referenzhohe

Abstand vom Referenzpunkt der Handpeilung zum Nullpunkt.

0...10000,00 mm

20000 mm
Lesezugriff Bediener
Schreibzugriff Instandhalter
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Tankfiillstand
Navigation Setup - Erweitertes Setup > Applikation - Grundabgleich - Fiillstand - Tankftill-
stand
Beschreibung Zeigt die Distanz vom Nullpunkt (Tankboden oder Bezugsplatte) zur Produktoberflache.

Zuséatzliche Information

Lesezugriff Bediener

Schreibzugriff -

Fiillstand setzen

Navigation

Beschreibung

Eingabe
Werkseinstellung

Zuséitzliche Information

Setup - Erweitertes Setup > Applikation - Grundabgleich - Fiillstand - Fiillstand
setzen

Wenn der gemessene Filllstand nicht mit dem Wert aus einer Handpeilung ibereinstimmt:
Richtigen Wert hier eingeben.

0...10000,00 mm

0 mm
Lesezugriff Bediener
Schreibzugriff Instandhalter

Das Gerét passt den Parameter Leerabgleich (- 125) entsprechend dem eingegebenen
Wert an, sodass der gemessene Fiillstand dem tatsédchlichen Fiillstand entspricht.

Wasserfiillstand Quelle

Navigation

Beschreibung

Auswahl

Werkseinstellung

180

Setup - Erweitertes Setup > Applikation - Grundabgleich - Fiillstand > Wasser-
fullstand Quelle

Legt die Quelle fiir die Hohe des Bodenwassers fest.

= Manueller Wert

= Bodenhohe

= HART Gerat 1 ... 15 Fillstand
= AJO B1-3 Wert

= AIO C1-3 Wert

= AJP B4-8 Wert

= AJP C4-8 Wert

Manueller Wert
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Bedienmenii

Zusatzliche Information

Lesezugriff Bediener

Schreibzugriff Instandhalter

Wasserfiillstand manuell

Navigation

Voraussetzung
Beschreibung
Eingabe
Werkseinstellung

Zusatzliche Information

Setup - Erweitertes Setup > Applikation - Grundabgleich - Fiillstand - Wasser-
fullstand manuell

Wasserfiillstand Quelle (- B 180) = Manueller Wert
Bestimmt den manuellen Wert der Bodenwasserhohe.

-2000 ... 5000 mm

0 mm
Lesezugriff Bediener
Schreibzugriff Instandhalter

Wasserfiillstand

Navigation Setup - Erweitertes Setup - Applikation - Grundabgleich - Fiillstand - Wasser-
fullstand

Beschreibung Zeigt Hohe des Bodenwassers an.

Zusatzliche Information

Lesezugriff Bediener

Schreibzugriff -

Blockdistanz
Navigation Setup - Erweitertes Setup > Applikation - Grundabgleich - Fiillstand - Blockdis-
tanz
Beschreibung In der Blockdistanz BD werden keine Echos ausgewertet. BD kann deshalb genutzt werden,
um Storechos in der Ndhe der Antenne auszublenden.
Eingabe Positive Gleitkommazahl
Werkseinstellung 800 mm

Endress+Hauser
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Zusitzliche Information Lesezugriff Bediener

Schreibzugriff Instandhalter
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Bedienmenii

Untermenii "Temperatur”

Lesezugriff

Instandhalter

Navigation Setup - Erweitertes Setup > Applikation - Grundabgleich
- Temperatur

Fliissigkeitstemperatur Quelle

Navigation

Beschreibung

Auswahl

Werkseinstellung

Zuséatzliche Information

Setup > Erweitertes Setup - Applikation - Grundabgleich > Temperatur - Fliis-

sigkeitstemperatur Quelle

Legt fest, von welcher Quelle die Fliissigkeitstemperatur eingelesen wird.

= Manueller Wert

= HART Gerét 1 ... 15 Temperatur
= AIO B1-3 Wert

= AIO C1-3 Wert

= AIP B4-8 Wert

= AIP C4-8 Wert

Manueller Wert
Lesezugriff Bediener
Schreibzugriff Instandhalter

Fliissigkeitstemperatur manuell

Navigation

Voraussetzung
Beschreibung
Eingabe
Werkseinstellung

Zusatzliche Information

Endress+Hauser

Setup - Erweitertes Setup > Applikation - Grundabgleich - Temperatur - Fliis-
sigkeitstemperatur manuell

Fliissigkeitstemperatur Quelle (- & 129) = Manueller Wert

Definiert den manuellen Wert der Flissigkeitstemperatur.

-50...300°C

25°C

Lesezugriff Bediener
Schreibzugriff Instandhalter
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Fliissigkeitstemperatur

Navigation

Beschreibung

Zuséatzliche Information

Setup - Erweitertes Setup > Applikation - Grundabgleich > Temperatur > Fliis-

sigkeitstemperatur

Zeigt mittlere Temperatur oder Pu

nkttemperatur der gemessenen Fliissigkeit.

Lesezugriff

Bediener

Schreibzugriff

Lufttemperatur Quelle
Navigation Setup > Erweitertes Setup - Applikation - Grundabgleich > Temperatur - Luft-
temperatur Quelle
Beschreibung Bestimmt die Quelle, von der die Lufttemperatur eingelesen wird.
Auswahl = Manueller Wert
» HART Gerét 1 ... 15 Temperatur
= AIO B1-3 Wert
= AIO C1-3 Wert
= AIP B4-8 Wert
= AIP C4-8 Wert
Werkseinstellung Manueller Wert
Zusétzliche Information Lesezugriff Bediener
Schreibzugriff Instandhalter
Umgebungstemperatur manuell

Navigation

Voraussetzung
Beschreibung
Eingabe
Werkseinstellung

Zuséatzliche Information

184

Setup - Erweitertes Setup > Applikation - Grundabgleich - Temperatur - Umge-

bungstemperatur manuell

Lufttemperatur Quelle (> B 184) = Manueller Wert

Bestimmt den manuellen Wert der Lufttemperatur.

-50...300°C

25°C

Lesezugriff Bediener
Schreibzugriff Instandhalter
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Bedienmenii

Luft Temperatur

Navigation

Beschreibung

Zusatzliche Information

Setup > Erweitertes Setup - Applikation - Grundabgleich - Temperatur - Luft

Temperatur

Zeigt die Lufttemperatur.

Lesezugriff

Bediener

Schreibzugriff

Gas Temperatur Quelle
Navigation Setup - Erweitertes Setup > Applikation - Grundabgleich - Temperatur - Gas
Temperatur Quelle

Beschreibung Definiert die Quelle, von der die Gastemperatur eingelesen wird.
Auswahl = Manueller Wert

= HART Gerét 1 ... 15 Gas Temperatur

= AIO B1-3 Wert

= AIO C1-3 Wert

= AIP B4-8 Wert

s AJP C4-8 Wert
Werkseinstellung Manueller Wert
Zusatzliche Information Lesezugriff Bediener

Schreibzugriff Instandhalter

Gas Temperatur manuell
Navigation Setup - Erweitertes Setup > Applikation - Grundabgleich - Temperatur > Gas
Temperatur manuell
Voraussetzung Gas Temperatur Quelle (> 185) = Manueller Wert
Beschreibung Bestimmt den manuellen Wert der Gastemperatur.
Eingabe -50...300°C
Werkseinstellung 25°C
Zuséatzliche Information Lesezugriff Bediener
Schreibzugriff Instandhalter
185
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Gas Temperatur

Navigation

Beschreibung

Zuséatzliche Information

186

Setup - Erweitertes Setup - Applikation - Grundabgleich - Temperatur - Gas

Temperatur

Zeigt die gemessene Gastemperatur.

Lesezugriff

Bediener

Schreibzugriff
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Untermenti 'Dichte"
Navigation Setup > Erweitertes Setup - Applikation - Grundabgleich
- Dichte
Dichte Quelle
Navigation Setup - Erweitertes Setup - Applikation - Grundabgleich - Dichte - Dichte
Quelle
Beschreibung Bestimmt wie die Dichte ermittelt wird.
Auswahl = HTG "
= HTMS "
= Mittelwert Profildichte *
= Obere Dichte
= Mittlere Dichte
= Untere Dichte
Werkseinstellung Abhéngig von der Gerateversion

Zuséatzliche Information

Lesezugriff Bediener

Schreibzugriff Instandhalter

Beobachtete Dichte

Navigation Setup - Erweitertes Setup > Applikation - Grundabgleich - Dichte - Beobachtete
Dichte

Beschreibung Zeigt die gemessene oder berechnete Dichte.

Zusatzliche Information

Lesezugriff Bediener

Schreibzugriff -

Luft Dichte
Navigation Setup - Erweitertes Setup - Applikation - Grundabgleich - Dichte - Luft Dichte
Beschreibung Bestimmt die Dichte der Atmosphére auflerhalb des Tanks.

Eingabe 0,0 ...500,0 kg/m?
Werkseinstellung 1,2 kg/m?
* Sichtbar in Abhéngigkeit von Bestelloptionen oder Geréteeinstellungen

Endress+Hauser
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Zusﬁtzliche InfOI‘matiOl’l Lesezugriff Bediener

Schreibzugriff Instandhalter

Gas Dichte

Navigation Setup - Erweitertes Setup > Applikation - Grundabgleich - Dichte - Gas Dichte
Beschreibung Bestimmt die Dichte der Gasphase im Tank.
Eingabe 0,0 ...500,0 kg/m3
Werkseinstellung 1,2 kg/m3
leSéitZliChe Information Lesezugriﬂ Bediener

Schreibzugriff Instandhalter
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Untermenti "Druck”

Navigation

Setup - Erweitertes Setup > Applikation - Grundabgleich
- Druck

P1 (unten) Quelle

Navigation

Beschreibung

Auswahl

Werkseinstellung

Zuséatzliche Information

Setup - Erweitertes Setup > Applikation - Grundabgleich - Druck - P1 (unten)

Quelle

Bestimmt die Quelle fir den unteren Druck (P1).

= Manueller Wert

s HART Geréat 1 ... 15 Druck

= AIO B1-3 Wert
= AIO C1-3 Wert
= AIP B4-8 Wert
= AIP C4-8 Wert

Manueller Wert
Lesezugriff Bediener
Schreibzugriff Instandhalter

P1 (unten)
Navigation Setup > Erweitertes Setup - Applikation - Grundabgleich - Druck - P1 (unten)
Beschreibung Zeigt den Druck am unteren Transmitter.

Zusatzliche Information

Lesezugriff

Bediener

Schreibzugriff

P1 (unten) manueller Druck

Navigation Setup - Erweitertes Setup > Applikation > Grundabgleich - Druck - P1 (unten)
manueller Druck

Voraussetzung P1 (unten) Quelle (- B 189) = Manueller Wert

Beschreibung Zeigt den manuellen Wert fir den unteren Druck (P1).

Eingabe =25 ... 25 bar

Werkseinstellung 0 bar
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Zuséatzliche Information

Lesezugriff Bediener

Schreibzugriff Instandhalter

P1 Position
Navigation Setup - Erweitertes Setup > Applikation - Grundabgleich - Druck - P1 Position
Beschreibung Bestimmt die Position des unteren Drucktransmitters (P1), gemessen vom Nullpunkt

(Tankboden oder Bezugsplatte).

Eingabe -10000 ... 100000 mm
Werkseinstellung 5000 mm
leSéitZliChe Information Lesezugriﬂ Bediener

Schreibzugriff Instandhalter

P1 Offset
Navigation Setup - Erweitertes Setup > Applikation - Grundabgleich - Druck - P1 Offset
Beschreibung Offset flr den unteren Druck (P1). Der Offset wird vor den Tankberechnungen zum
gemessenen Druck addiert.
Eingabe -25 ... 25 bar
Werkseinstellung 0 bar
Zusétzliche Information Lesezugriff Bediener
Schreibzugriff Instandhalter
P1 Absolut / Relativ
Navigation Setup - Erweitertes Setup > Applikation - Grundabgleich - Druck - P1 Absolut /
Relativ
Beschreibung Legt fest, ob der angeschlossene Drucktransmitter (P1) einen Absolut- oder einen Relativ-
druck misst.
Auswahl = Absolut
= Relativ
Werkseinstellung Relativ
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leSéitZliChe Information Lesezugriff Bediener

Schreibzugriff Instandhalter

P3 (oben) Quelle
Navigation Setup - Erweitertes Setup - Applikation - Grundabgleich - Druck - P3 (oben)
Quelle
Beschreibung Bestimmt die Quelle fur den oberen Druck (P3).
Auswahl = Manueller Wert
= HART Geréat 1 ... 15 Druck
= AIO B1-3 Wert
= AIO C1-3 Wert
= AIP B4-8 Wert
= AIP C4-8 Wert
Werkseinstellung Manueller Wert
Zusatzliche Information Lesezugriff Bediener
Schreibzugriff Instandhalter
P3 (oben)
Navigation Setup > Erweitertes Setup - Applikation - Grundabgleich - Druck - P3 (oben)
Beschreibung Zeigt den Druck (P3) am oberen Transmitter.
Zusétzliche Information Lesezugriff Bediener
Schreibzugriff -
P2 (oben) manueller Druck
Navigation Setup - Erweitertes Setup - Applikation - Grundabgleich - Druck - P2 (oben)
manueller Druck
Voraussetzung P3 (oben) Quelle (» B 191) = Manueller Wert
Beschreibung Zeigt den manuellen Wert fir den oberen Druck (P3).
Eingabe -2,5...2,5bar
Werkseinstellung 0 bar
191
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Zuséatzliche Information

Lesezugriff Bediener

Schreibzugriff Instandhalter

P3 Position

Navigation

Beschreibung

Eingabe
Werkseinstellung

Zusétzliche Information

Setup - Erweitertes Setup > Applikation - Grundabgleich - Druck - P3 Position

Bestimmt die Position des oberen Drucktransmitters (P3), gemessen vom Nullpunkt
(Tankboden oder Bezugsplatte).

0...100000 mm

20000 mm
Lesezugriff Bediener
Schreibzugriff Instandhalter

P3 Offset
Navigation Setup - Erweitertes Setup > Applikation - Grundabgleich - Druck - P3 Offset
Beschreibung Offset fiir den oberen Druck (P3). Der Offset wird vor den Tankberechnungen zum gemes-

senen Druck addiert.
Eingabe -2,5...2,5bar
Werkseinstellung 0 bar
Zuséitzliche Information Lesezugriff Bediener

Schreibzugriff Instandhalter

P3 Absolut / Relativ
Navigation Setup - Erweitertes Setup > Applikation - Grundabgleich - Druck - P3 Absolut /
Relativ
Beschreibung Legt fest, ob der angeschlossene Drucktransmitter (P3) einen Absolut- oder einen Relativ-
druck misst.
Auswahl = Absolut
= Relativ
Werkseinstellung Relativ
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Zusatzliche Information Lesezugriff Bediener
Schreibzugriff Instandhalter
Umgebungsdruck
Navigation Setup - Erweitertes Setup > Applikation - Grundabgleich - Druck - Umgebungs-
druck
Beschreibung Bestimmt den manuellen Wert des Umgebungsdrucks.
Eingabe 0..2,5bar
Werkseinstellung 1 bar
Zuséatzliche Information Lesezugriff Bediener
Schreibzugriff Instandhalter
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Untermenti "Tank Berechnungen"

Navigation Setup > Erweitertes Setup - Applikation - Tank Berechnun-
gen

Untermenii "HyTD"
Ubersicht

Die hydrostatische Tankdeformation (Hydrostatic Tank Deformation, HyTD) kann verwen-
det werden, um die vertikale Bewequng der Messgeradt-Referenzhéhe zu kompensieren,
die dadurch verursacht wird, dass sich die Tankwand aufgrund des hydrostatischen Drucks,
den die im Tank befindliche Fliissigkeit ausiibt, wolbt. Die Kompensation basiert auf einer
linearen Anndherung, die ermittelt wurde, indem manuelle Messungen bei verschiedenen
Fillstdnden und iber den gesamten Tankbereich verteilt durchgefithrt wurden.

A0028722
51  Korrektur der hydrostatischen Tankdeformation (HyTD)

A 'Distanz" (Fiillstand unter Ly - "HyTD Korrekturwert"= 0)

Messgerdt-Referenzhéhe
HyTD Korrekturwert
'Distanz" (Fiillstand tiber Ly - "HyTD Korrekturwert" > 0)

O 0w
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Bedienmeni

Endress+Hauser

Lineare Anndherung der HyTD-Korrektur

Die tatsachliche Menge der Verformung variiert aufgrund der Bauweise des Tanks nicht
linear mit dem Fllstand. Da die Korrekturwerte jedoch typischerweise klein sind im Ver-
gleich zum gemessenen Fillstand, bringt die Verwendung einer einfachen linearen
Methode gute Ergebnisse.

H

=y

A0028724

2 Berechnung der HyTD-Korrektur

Reale Korrektur
Start Fiillstand (= 196)
Gemessener Fiillstand

5
1 Lineare Korrektur gemdp "Verformungs Faktor (> B 197)"
2
3
L
H  HyTD Korrekturwert (» B 196)

Berechnung der HyTD-Korrektur

L<L, = GCuup=0

L>L, = Cymp=-(L-L)xD

A0028715

L Gemessener Fiillstand
Ly Start Fillstand

CHyTD HyTD Korrekturwert
D Verformungs Faktor
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Beschreibung Gerdteparameter
Navigation Setup - Erweitertes Setup - Applikation - Tank Berechnun-

gen > HyTD
HyTD Korrekturwert
Navigation Setup - Erweitertes Setup - Applikation - Tank Berechnungen - HyTD - HyTD
Korrekturwert
Beschreibung Zeigt den Korrekturwert aus der Hydrostatischen Tankdeformation.

Zusitzliche Information

Lesezugriff Bediener

Schreibzugriff -

HyTD Modus
Navigation Setup - Erweitertes Setup - Applikation - Tank Berechnungen - HyTD - HyTD
Modus

Beschreibung Aktiviert oder deaktiviert die Berechnung der Hydrostatischen Tankdeformation.
Auswahl = Nein

= Ja
Werkseinstellung Nein
ZuSﬁtZliChe Information Lesezugriff Bediener

Schreibzugriff Instandhalter

Start Fiillstand
Navigation Setup - Erweitertes Setup - Applikation - Tank Berechnungen - HyTD - Start
Fllstand
Beschreibung Definiert den Startfullstand fiir die Hydrostatische Tankdeformation. Fullstdnde unterhalb
dieses Wertes werden nicht korrigiert.
Eingabe 0...5000 mm
Werkseinstellung 500 mm
Zusétzliche Information Lesezugriff Bediener
Schreibzugriff Instandhalter
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Verformungs Faktor

Navigation Setup - Erweitertes Setup > Applikation - Tank Berechnungen - HyTD - Verfor-
mungs Faktor

Beschreibung Bestimmt den Verformungsfaktor fir HyTD (Positionsénderung des Gerats durch Fiill-
standanderung).

Eingabe -1,0...1,0%

Werkseinstellung 0,2 %

Zusétzliche Information Lesezugriff Bediener
Schreibzugriff Instandhalter
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Untermenti "CTSh"
Ubersicht

CTSh (Korrektur der Tankwandtemperatur) kompensiert die Auswirkungen auf die Mess-
gerédt-Referenzhohe, die auf Temperatureinflisse auf die Tankwand oder das Schwallrohr
zuriickzufithren sind. Die Temperatureinfliisse werden in zwei Teile unterteilt, je nachdem,
ob sie den "trockenen" oder den "bedeckten" Teil der Tankwand oder des Schwallrohrs
betreffen. Die Korrekturfunktion basiert auf dem thermischen Volumenausdehnungskoef-
fizienten von Stahl und Isolationsfaktoren fiir den "trockenen" und den "bedeckten’ Teil des
Drahtes und der Tankwand. Die zur Korrektur verwendeten Temperaturen kdnnen manu-
ell oder anhand von Messwerten ausgewé&hlt werden.

ﬂ Diese Korrektur empfiehlt sich fiir folgende Situationen:
= wenn die Betriebstemperatur betrdchtlich von der Temperatur wahrend der Kalib-
rierung abweicht (AT > 10 °C (18 °F))
= bei extrem hohen Tanks
= in gekiihlten, kryogenen oder beheizten Anwendungen

ﬂ Da sich die Verwendung dieser Korrektur auf den Messwert fiir "Fiillstand Nasspei-
lung" auswirkt, empfiehlt es sich, sicherzustellen, dass die Verfahren zur manuellen
Messung und zur Fillstandverifizierung korrekt durchgefithrt werden, bevor Sie diese
Korrekturmethode anwenden.

Dieser Modus kann nicht zusammen mit dem Modus HTG verwendet werden, da beim
Modus HTG der Filllstand nicht relativ zur Messgerédt-Referenzh6he gemessen wird.

Endress+Hauser



Micropilot NMR81

Bedienmeni

CTSh: Korrektur der Tankwandtemperatur

53 Parameter fiir die CTSh-Berechnung

A Messgerdt-Referenzhéhe

A0028712

Tw

Temperatur des bedeckten Teils der Tankwand

Tp

Temperatur des trockenen Teils der Tankwand

Tp

Produkttemperatur

Ty

Gasphasentemperatur (im Tank)

Ta

Umgebungstemperatur (Atmosphére rund um den Tank)

CTSh: Korrektur der Tankwandtemperatur

Abhéngig von den Parametern Bedeckter Tank (- & 201) und Schwallrohr
(= 202) wird die Temperatur Tyy fiir den bedeckten Teil und Ty fiir den trockenen Teil
der Tankwand wie folgt berechnet:

Bedeckter Tank (» B 201) Schwallrohr (> & 202) Tw Tp
Ja Tp Ty
Bedeckt
Nein (7/8) Tp + (1/8) Ta | (1/2) Ty + (1/2) T,
Ja Tp Ta
Offen
Nein (7/8) Tp + (1/8) T | Ta
1) Diese Option ist auch fiir isolierte Tanks ohne Schwallrohr giiltig. Grund hierfir ist, dass die Temperatur im

Inneren und auflerhalb der Tankwand durch die Tankisolierung gleich ist.
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vl W N =

Bedeckter Tank (» & 201) = Bedeckt; Schwallrohr (» & 202) = Ja

Bedeckter Tank (- B 201) = Bedeckt; Schwallrohr (> B 202) = Nein
Bedeckter Tank (» B 201) = Offen; Schwallrohr (- B 202) =]Ja

Bedeckter Tank (» B 201) = Offen; Schwallrohr (- B 202) = Nein

Isolierter Tank: Bedeckter Tank (» B 201) = Offen; Schwallrohr (» B 202) =]Ja

CTSh: Berechnung der Korrektur

A0030382

CCTSh =a (H - L) (TD - Tcal) +al (Tw - Tcal)

A0028716

H Messgerat-Referenzhéhe

L Gemessener Fillstand

Tp Temperatur des trockenen Teils der Tankwand (berechnet anhand von Tp, Ty und
Ta)

Tw Temperatur des bedeckten Teils der Tankwand (berechnet anhand von Tp, Ty und
Ta)

Teal Temperatur bei der die Messung kalibriert wurde

a Linearer Ausdehnungskoeffizient

CCTSh CTSh-Korrekturwert
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Beschreibung Gerdteparameter

Navigation Setup > Erweitertes Setup - Applikation - Tank Berechnun-
gen - CTSh
CTSh Korrekturwert
Navigation Setup - Erweitertes Setup - Applikation - Tank Berechnungen - CTSh > CTSh
Korrekturwert
Beschreibung Zeigt den CTSh-Korrekturwert.
Zuséatzliche Information Lesezugriff Bediener
Schreibzugriff -
CTSh Modus
Navigation Setup - Erweitertes Setup - Applikation - Tank Berechnungen - CTSh - CTSh
Modus
Beschreibung Aktiviert oder deaktiviert CTSh.
Auswahl s Nein
= Ja X
= With wire
= Only wire
Werkseinstellung Nein
leSf:itZliChe Information Lesezugriff Bediener
Schreibzugriff Instandhalter
Bedeckter Tank
Navigation Setup - Erweitertes Setup - Applikation - Tank Berechnungen - CTSh - Bedeck-
ter Tank
Beschreibung Legt fest, ob der Tank bedeckt ist.
Auswahl = Offen
= Bedeckt
Werkseinstellung Offen
* Sichtbar in Abhéngigkeit von Bestelloptionen oder Geréteeinstellungen
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Zuséatzliche Information

Lesezugriff Bediener

Schreibzugriff Instandhalter

ﬂ Die Option Bedeckt gilt nur fiir feste Tankdéacher. Fiir Schwimmdé&cher wéhlen Sie
Offen.

Schwallrohr
Navigation Setup - Erweitertes Setup > Applikation > Tank Berechnungen - CTSh - Schwall-
rohr
Beschreibung Bestimmt, ob das Gerat auf einem Schwallrohr montiert ist.
Auswahl = Nein
= Ja
Werkseinstellung Nein
Zusétzliche Information Lesezugriff Bediener
Schreibzugriff Instandhalter

Kalibrierung Temperatur

Navigation Setup - Erweitertes Setup - Applikation - Tank Berechnungen - CTSh - Kalibrie-
rung Temperatur
Beschreibung Temperatur angeben, bei der die Messung kalibriert wurde.
Eingabe -50...250°C
Werkseinstellung 25°C
ZuSﬁtZliChe Information Lesezugriff Bediener
Schreibzugriff Instandhalter
Linearer Ausdehnungs Koeffizient

Navigation

Beschreibung

Eingabe

202

Setup - Erweitertes Setup - Applikation - Tank Berechnungen - CTSh - Linearer
Ausdehnungs Koeffizient

Bestimmt den linearen Ausdehnungskoeffizienten des Tankwandmaterials.

0 ... 100 ppm
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Werkseinstellung 15 ppm
Zusatzliche Information Lesezugriff Bediener
Schreibzugriff Instandhalter
Draht Ausdehnungskoeffizient
Navigation Setup - Erweitertes Setup - Applikation - Tank Berechnungen - CTSh - Draht

Ausdehnungskoeffizient

Beschreibung Defines the expansion coefficient of the wire material of the drum. Value is programmed
in factory.

Eingabe 0 ... 100 ppm

Werkseinstellung 15 ppm
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Untermenii "HTMS"
Ubersicht
Das hybride Tankmesssystem (HTMS) ist eine Methode zur Berechnung der Dichte eines
im Tank befindlichen Produktes mithilfe eines (oben montierten) Fiillstandsmessgerates
und mindestens eines (am Boden montierten) Druckmessgeréates. An der Oberseite des
Tanks kann ein zuséatzlicher Drucksensor installiert werden, um Informationen zum Gas-
phasendruck zu liefern und zu einer héheren Genauigkeit der Dichteberechnung beizutra-
gen. Die Berechnungsmethode berticksichtigt auch den mdéglichen Wasserstand am Boden
des Tanks, um die Dichte so genau wie mdglich zu berechnen.
HTMS-Parameter
i
Pa
Py
9 i i
A
H,
Pe A, ’
v
B A i L,
\Y
o P1
A L,
HPl

v \ v v
54  HTMS-Parameter
A Produkt
B Wasser

Parameter Navigationspfad

P1 (Druck unten)

Setup - Erweitertes Setup - Grundabgleich - Druck - P1 (unten)

Hp; (Position von Messumformer P1)

Setup - Erweitertes Setup - Grundabgleich - Druck - P1 Position

P3 (Druck oben)

Setup - Erweitertes Setup - Grundabgleich - Druck - P3 (oben)

Hps (Position von Messumformer P3)

Setup - Erweitertes Setup - Grundabgleich - Druck - P3 Position

pp (Dichte des Produktes 1)

= Messwert: Setup > Erweitertes Setup - Calculation » HTMS - Dichtewert
s Benutzerdefinierter Wert: Setup - Erweitertes Setup - Calculation - HTMS - Obere Dichte, manuell

py (Dichte Gasphase)

Experte > Applikation - Grundabgleich - Dichte - Gas Dichte

pa (Temperatur Umgebungsluft)

Setup - Erweitertes Setup - Grundabgleich - Dichte - Luft Dichte

g (lokale Gravitat)

Experte > Applikation - Tank Berechnungen - Ortsfaktor (Fallbeschleunigung lokal)

L, (Fullstand des Produktes)

Betrieb - Tankfillstand

Ly (Wasserfiillstand Boden)

Betrieb - Wasserfiillstand

V=Lw-Hp;

Ap=Lp-Ly=Lp-V-Hp

1) Je nach Situation wird dieser Parameter gemessen oder ein benutzerdefinierter Wert verwendet.

204
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HTMS-Modi

Im Parameter HTMS Modus (> B 206) konnen zwei HTMS-Modi ausgewéhlt werden.
Der Modus bestimmt, ob ein oder zwei Druckwerte verwendet werden. Abhangig vom aus-
gewahlten Modus sind weitere Parameter fir die Berechnung der Produktdichte erforder-

lich.
Die Option HTMS P1+P3 muss fir druckbeaufschlagte Tanks verwendet werden, um
den Druck der Gasphase zu kompensieren.
HTMS Modus Messgroflen | Erforderliche zusétzliche Parameter | Berechnete Variablen
(> B 206)
HTMS P1 =P =g pp
= Lp = Hpy
= Ly (optional)
HTMS P1+P3 =P, = py Pp
= Py " pp (genauere Berechnung fiir
=1 =g druckbeaufschlagte Tanks)
= Hp;
= Hpsg
= Ly (optional)

Minimaler Fiillstand

Die Dichte des Produktes kann nur berechnet werden, wenn das Produkt eine Mindest-
dichte aufweist:

A0028864

Dies ist das Aquivalent zu folgender Bedingung fiir den Produktfiillstand:

L,-V>A, +H,=L_

- P, min

A0028863

Liyin ist im Parameter Minimaler Fiillstand (- & 207) definiert. Wie die Formel zeigt,
muss dieser Wert immer grofer als Hp; sein.

Wenn Lp - V unter diese Grenze fallt, wird die Dichte wie folgt berechnet:

s Wenn ein zuvor berechneter Wert zur Verfiigung steht, wird dieser Wert, solange keine
neue Berechnung méglich ist, beibehalten.

= Wurde zuvor kein Wert berechnet, wird der manuelle Wert (im Parameter Obere
Dichte, manuell definiert) verwendet.

Hysterese

Der Fillstand des Produktes in einem Tank ist nicht konstant, sondern variiert leicht.
Griinde hierfir sind z. B. Turbulenzen bei der Befiillung. Wenn der Fiillstand nahe des
Schaltpunkts (Minimaler Fiillstand (> & 207)) liegt, schaltet der Algorithmus konstant
zwischen der Berechnung des Wertes und dem Halten des vorherigen Ergebnisses um. Um
diesen Effekt zu vermeiden, wird um den Schaltpunkt eine Positionshysterese definiert.
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1\ j
S I, - T
'Hr
L Lmin
2 \i

55 HTMS-Hysterese

1 Berechneter Wert

2 Gehaltener Wert/manuell

Lyin Minimaler Fiillstand (» B 207)

H, Hysterese (» B 208)

Beschreibung Gerdteparameter

Navigation Setup - Erweitertes Setup - Applikation - Tank Berechnun-

gen » HTMS
HTMS Modus
Navigation Setup - Erweitertes Setup > Applikation - Tank Berechnungen - HTMS - HTMS
Modus

Beschreibung Bestimmt den HTMS-Modus. Abhdngig vom Modus werden ein oder zwei Drucktransmit-

ter verwendet.
Auswahl s HTMSP1

s HTMS P1+P3
Werkseinstellung HTMS P1
Zuséitzliche Information Lesezugriff Bediener

Schreibzugriff Instandhalter

Bedeutung der Optionen

= HTMS P1
Es wird nur ein unterer Drucktransmitter (P1) verwendet.

= HTMS P1+P3
Es werden ein unterer (P1) und ein oberer (P3) Drucktransmitter verwendet. Diese
Option sollte bei druckiiberlagerten Tanks verwendet werden.

Dichte manuell

Navigation

Beschreibung

206

Setup - Erweitertes Setup > Applikation - Tank Berechnungen - HTMS - Dichte
manuell

Definiert den manuellen Dichtewert.
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Eingabe 0...3000 kg/m3

Werkseinstellung 800 kg/m?

Zusétzliche Information Lesezugriff Instandhalter
Schreibzugriff Instandhalter

Dichtewert

Navigation Setup - Erweitertes Setup - Applikation - Tank Berechnungen - HTMS - Dichte-
wert

Beschreibung Zeigt die berechnete Dichte des Produkts.

Zuséatzliche Information

Lesezugriff Bediener

Schreibzugriff -

Minimaler Fiillstand

Navigation

Beschreibung

Eingabe

Werkseinstellung

Zuséitzliche Information

Setup > Erweitertes Setup - Applikation - Tank Berechnungen - HTMS - Mini-
maler Fullstand

Bestimmt den minimalen Produktfiillstand fiir eine HTMS-Berechnung. Wenn Lp - V unter
die hier definierte Grenze fallt, behalt die Dichte ihren letzten Wert oder es wird der

manuelle Wert verwendet.

0...20000 mm

7000 mm

Lesezugriff Bediener
Schreibzugriff Instandhalter

Minimaler Druck

Navigation

Beschreibung

Eingabe

Werkseinstellung

Endress+Hauser

Setup - Erweitertes Setup > Applikation - Tank Berechnungen - HTMS - Mini-
maler Druck

Bestimmt den minimalen Druck fiir eine HTMS-Berechnung. Wenn der Druck P1 (bezie-

hungsweise die Differenz P1 - P3) unter die hier definierte Grenze féallt, behalt die Dichte
ihren letzten Wert oder es wird der manuelle Wert verwendet.

0...100 bar

0,1 bar
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Zuséatzliche Information

Lesezugriff Bediener

Schreibzugriff Instandhalter

Sicherheitsdistanz
Navigation Setup - Erweitertes Setup > Applikation - Tank Berechnungen - HTMS - Sicher-
heitsdistanz
Beschreibung Bestimmt den Mindestftllstand oberhalb des unteren Drucksensors. Bei Unterschreiten
dieses Wertes wird die Dichte nicht berechnet.
Eingabe 0...10000 mm
Werkseinstellung 2000 mm
Zusétzliche Information Lesezugriff Bediener
Schreibzugriff Instandhalter

Hysterese
Navigation Setup > Erweitertes Setup - Applikation - Tank Berechnungen -» HTMS - Hyste-
rese
Beschreibung Bestimmt die Hysterese fiir die HTMS-Berechnung. Verhindert hdufiges Umschalten,
wenn der Fillstand nahe am Schaltpunkt ist.
Eingabe 0...2000 mm
Werkseinstellung 50 mm
Zusétzliche Information Lesezugriff Bediener
Schreibzugriff Instandhalter

Wasserdichte

Navigation Setup - Erweitertes Setup > Applikation > Tank Berechnungen - HTMS - Was-
serdichte

Beschreibung Dichte vom Wasser im Tank.

Eingabe Gleitkommazahl mit Vorzeichen

Werkseinstellung 1000 kg/m?
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leSéitZliChe Information Lesezugriff Bediener

Schreibzugriff Instandhalter
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Untermenti "Peiltabelle"
Peiltabelle

Die Peiltabelle dient dazu, die Fullstandsmesswerte mithilfe von unabhéngig vorgenom-
menen manuellen Peilmessungen zu korrigieren. Insbesondere wird die Peiltabelle ver-
wendet, um das Fillstandsmessgerét an die spezifischen Anwendungsbedingungen - wie
z. B. einen mechanischen Offset und die Bauform des Tanks oder des Schwallrohrs - anzu-
passen. Je nach nationalen Bestimmungen werden fiir diesen Abgleich vom nationalen
Eichbeamten 1 bis 3 Fiillstdnde im Tank angefahren und per Handpeilung tiberprift.

Bei Eintrag nur eines Wertepaares in die Peiltabelle wird der Offset der Messung korri-
giert. Bei Eintrag eines zweiten Wertepaares in die Peiltabelle werden fiir beide Werte-
paare vom Gerat die korrigierten Messwerte identisch iibernommen. Alle restlichen
Messwerte werden mit Hilfe einer linearen Extrapolation ermittelt.

Wenn mehr als zwei Wertepaare eingegeben werden, fithrt das System eine lineare Inter-
polation zwischen nebeneinander liegenden Wertepaaren durch. Auferhalb dieser Werte-
paare ist die Extrapolation ebenfalls linear.

ﬂ = Der Offset sollte nicht im Nahbereich der Antenne und nicht unmittelbar im Tank-
bodenbereich ermittelt und eingegeben werden, da es in diesen Bereichen immer zu
Interferenzen im Radar-Messsignal kommen kann.

= Die Eintrdge in der Peiltabelle miissen so geordnet sein, dass die Fiillstdnde in auf-
steigender Reihenfolge angezeigt werden. Wurden die Tabellenwerte nicht in der
korrekten Reihenfolge eingegeben, kénnen sie iiber Tabelleneinstellungen
(= B 213) = Tabelle sortieren automatisch sortiert werden.

ﬂ = Nachdem der Parameter Leerabgleich (- 125) gedndert wurde, wird der Para-
meter Tabellenmodus (- & 213) automatisch auf Deaktivieren gesetzt.
= Wenn Leerabgleich (- 125) um mehr als 20 mm (0,8 in) gedndert wurde,
empfiehlt es sich, die Peiltabelle zu 16schen.
= Wenn der Parameter Leerabgleich (- 125) geéndert wird, hat dies keine Aus-
wirkung auf die Werte in der Peiltabelle.

Halbautomatische Erstellung einer Peiltabelle

Um die von der Peiltabelle korrigierten Messwerte nicht mit unkorrigierten Messwerten zu
mischen, empfiehlt es sich, neue Datenpaare halbautomatisch in die Tabelle aufzuneh-
men. Das bedeutet: Der unkorrigierte Fiillstand wird vom Gerét gemessen, und der Benut-
zer gibt nur den entsprechenden Peilwert ein.

Der erste Peilwert sollte unmittelbar nach dem Grundabgleich eingegeben werden. Wei-
tere Peilpunkte sollten erst eingegeben werden, nachdem es zu einer Fiillstandsanderung
von mindestens 2 m (6,6 ft) und einer Abweichung zwischen dem unkorrigierten Mess-
wert und dem manuellen Peilwert von mindestens 4 mm (0,16 in) gekommen ist.

Wenn dieser Vorgang nicht eingehalten werden kann, dann sollte nach dem Grundab-
gleich kein Wertepaar in die Peiltabelle eingegeben werden. Messdaten und manuelle
Peilwerte miissen Uber den gesamten Messbereich erfasst und im Hinblick auf eine gute
lineare Anpassung ausgewertet werden. Nur dann sollten Kennwertpaare im Modus
"Manuell"in die Peiltabelle eingegeben werden (siehe unten).

Manuelle Erstellung einer Peiltabelle

Vor dem manuellen Erstellen einer Peiltabelle miissen gemessene Fiillstdnde und Peil-
werte liber den gesamten Messbereich erfasst und im Hinblick auf eine gute lineare
Anpassung ausgewertet werden. Nur dann sollten Kennwertpaare aus dieser Anpassung
im Modus "Manuell" in die Peiltabelle eingegeben werden. Im manuellen Modus werden
sowohl der gemessene Fiillstand (ohne Korrektur) als auch der entsprechende Peilwert
vom Benutzer eingegeben.

ﬂ Sollen dariiber hinaus zu einem spéteren Zeitpunkt weitere Datenpaare eingegeben
werden (weitere Linearisierung), so sind diese unbedingt iiber den halbautomatischen
Modus emzugeben (siehe oben).
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Tabelleneditor auf der Vor-Ort-Anzeige

1. Navigieren zu: Setup - Erweitertes Setup - Applikation - Tank Berechnungen
- Peiltabelle > Tabellenmodus und die Option Deaktivieren auswéhlen.

2. Navigieren zu: Setup - Erweitertes Setup - Applikation - Calculation - Peiltabelle
- Tabelle bearbeiten

Le
& [../Tabelle bearbeiten 13953-1
N Gerat Peil
1 10.0 10.1
2 5.0 4.2
3 1.0 1.0

A0029166-DE

56  Peiltabelleneditor auf der Vor-Ort-Anzeige

N  Nr.der Zeile
De. Gerdtefiillstand
Di. Peilfiillstand

3. Verwenden Sie die Pfeiltasten "™ und """, um zu der Zeile zu springen, die Sie bear-
beiten mochten.

[
A /./Tabelle bearbeiten 13964-1
N Gerat Peil
3 1.0 1.0
4 0.0 0.0
5 0.0 0.0

A0029167-DE

4. Driicken Sie "E', um die Zeile zu 6ffnen.

Verwenden Sie ">", um die Zelle auszuwéhlen, die Sie bearbeiten méchten.

[
J |../Tabelle bearbeiten 13964-1
N Geréat Peil
3 1.0 1.0
4 0.0 0.0
5 0.0 0.0

A0029168-DE

Driicken Sie "E', um die Zelle zu 6ffnen.
Geben Sie die erforderliche Zahl ein - 45,

Fahren Sie fort, bis alle Tabellenpunkte eingegeben wurden.

= B

Driicken Sie "-"und "+" gleichzeitig, um den Tabelleneditor zu verlassen.

10. Navigieren zu: Setup > Erweitertes Setup - Applikation - Tank Berechnungen
- Peiltabelle - Tabelleneinstellungen und die Option Tabelle sortieren auswahlen.
t Die Tabellenpunkte sind in aufsteigender Reihenfolge angeordnet.
11. Navigieren zu: Setup > Erweitertes Setup - Applikation - Tank Berechnungen
- Peiltabelle - Tabellenmodusund die Option Aktivieren auswéhlen.
-~ Die neue Peiltabelle ist nun aktiv.
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Tabelleneditor in FieldCare

ﬂ Im FieldCare-Tabelleneditor kann die Peiltabelle nur manuell eingegeben werden.
Selbst wenn im Parameter Tabelleneinstellungen (- 213) der halbautomatische
Modus ausgewahlt wurde, schreibt der Editor die gesamte Tabelle im manuellen
Modus zum Gerat.

CDI Communication FXA291 (Configuration) | (Online Parameterize) X
x| — -
S Tanklevel (139): &5  20399,6200 mm  Liquid temperature: {3 273,15 °C  Observed density: {j) 800,000 kg/m?
1' Distance (120: [ 98,6500 mm  Water level = 0,0000 mm  P1 (bottom): = -1,00 bar
{am{fi| | All parameters < B3 % 0 | (7]
be
Menu { Variable [~] ble Settings: P [Manual

i  Advanced setup
P Locking status:
~P1 Access status tooling:
Pl Enter access code:
G Input/Output
(G  Communication
GHCA  Tank configuration
EHZ  Tank Calculation
3 HyD
@ crsh
@ HG
3 HMs
[EHr  Dip table
(S T-bie Settings:
P31 Table mode:

AD029162
1 Tabellensymbol; ruft den Tabelleneditor auf.
Klicken Sie auf das Tabellensymbol, um den Tabelleneditor zu 6ffnen.
Y= Der grafische Tabelleneditor wird angezeigt:
P Es s HEE FELHL00
[ [z | Device level om) [ Dip level Gm) [ i deviaton (mm) |~ |Pip deviation (mmy =
ARRE:: 1 0005} 314,0 30
e 7450 765 15 05
e 12080 1355 a8
0 os o o %0
[ ] s 00 00 00 10
n 7 0,0 0,0 0,0
m 8 0,0 0,0 0,0
K 00 00 00
e oof || +d
u o 9 o
n 12 0,0 0,0 0,0
|| = 00 00 00 L
m 14 0,0 0,0 0,0 F
M s 00 00 ool | | 29
s o0 00 00
[] = 00 00 00 25
[l 0,0 0,0 0,0
] 2t 0,0 0,0 0,0
0 00 00 60
= o oal| | [[NR
400 500 600 700 800 900 1000 1100 1200
[ Read ( virite ) Device level (mm
[ ] s
)
7\@ Connected | | | | |52 | B | UserRole: Planning enginesr |
A0029161

2. Wenn das Geréat bereits eine Peiltabelle enthalt: Klicken Sie auf "Lesen", um sie in den
Editor zu laden.

3. Geben Sie in der Tabelle rechts die Werte ein bzw. &ndern Sie die angezeigten Tabel-
lenwerte. Das Diagramm auf der rechten Seite enthélt eine grafische Darstellung der
Tabelle.

4. Klicken Sie auf "Schreiben", um die Tabelle zuriick zum Gerét zu schreiben.
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Beschreibung Gerdteparameter
Navigation Setup > Erweitertes Setup - Applikation - Tank Berechnun-
gen - Peiltabelle
Tabelleneinstellungen

Navigation

Beschreibung

Auswahl

Werkseinstellung

Zuséatzliche Information

Setup - Erweitertes Setup - Applikation - Tank Berechnungen - Peiltabelle
- Tabelleneinstellungen

Bestimmt, welche Tabellenoperation durchgefiihrt wird.

= Manuell

= Halbautomatisch
= Tabelle 16schen
= Tabelle sortieren

Manuell
Lesezugriff Bediener
Schreibzugriff Instandhalter

Bedeutung der Optionen

= Manuell
Sowohl der Geratefiillstand als auch der Peilfiillstand miissen fiir jeden Tabellenpunkt
manuell eingegeben werden.

= Halbautomatisch
Der Geréatefillstand fiir jeden Tabellenpunkt wird vom Geréat selbst gemessen. Der zuge-
hérige Peilfiillstand muss manuell eingegeben werden.

= Tabelle 16schen
Loscht die gesamte Peiltabelle.

= Tabelle sortieren
Sortiert die Tabellenpunkte in aufsteigender Reihenfolge. Muss durchgefiihrt werden,
wenn die Tabellenpunkte nicht in der richtigen Reihenfolge eingegeben wurden.

Tabellenmodus
Navigation Setup - Erweitertes Setup - Applikation - Tank Berechnungen - Peiltabelle
- Tabellenmodus
Beschreibung Aktiviert oder deaktiviert die Peiltabelle.
Auswahl = Deaktivieren
= Aktivieren

Werkseinstellung Deaktivieren
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Zusitzliche Information Lesezugriff Bediener

Schreibzugriff Instandhalter
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Untermenti "Alarm"

Navigation Setup > Erweitertes Setup - Applikation - Alarm > Alarm
- Alarm Modus

Alarm Modus
Navigation Setup - Erweitertes Setup > Applikation - Alarm - Alarm - Alarm Modus
Beschreibung Bestimmt den Modus des gewahlten Alarms.

Auswahl = Aus
= An
= Halten
Werkseinstellung Aus
Zuséatzliche Information Lesezugriff Bediener
Schreibzugriff Instandhalter
Bedeutung der Optionen
= Aus
Es werden keine Alarme generiert.
= An

Alarme werden ausgeblendet, wenn der Alarmzustand nicht l&nger besteht (unter
Beriicksichtigung der Hysterese).

= Halten
Alle Alarme bleiben aktiv, bis der Benutzer Alarm léschen (- 221) = Ja auswahlt
oder das Gerat aus- und wieder einschaltet.
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0 N o

0 N o U

& 57

Prinzip der Grenzwertauswertung

A Alarm Modus (- B 215)=An
Alarm Modus (- B 215)=Halten
HH Alarm Wert (- B 218)
H Alarm Wert (> B 218)
L Alarm Wert (> B 219)
LL Alarm Wert (> B 219)

HAlarm (> B 220)
L Alarm (» B 220)
LL Alarm (> B 220)
"Alarm l6schen (- 221)"="]a" oder Strom aus-/einschalten
0 Hysterese (» B 222)

B
1
2
3
4
5 HHAlarm (> B 219)
6
7
8
9
1

A0029539

Fehlerwert
Navigation Setup - Erweitertes Setup > Applikation - Alarm - Alarm - Fehlerwert
Voraussetzung Alarm Modus (@ B 215) = Aus
Beschreibung Bestimmt, welcher Alarm bei einem ungiiltigen Eingangswert ausgegeben wird.
Auswahl = Kein Alarm

s HH+H Alarm
= H Alarm
= . Alarm
s LL+L Alarm
= Alle Alarme
Werkseinstellung Alle Alarme
Zusétzliche Information Lesezugriff Bediener
Schreibzugriff Instandhalter
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Quelle Alarm Wert
Navigation Setup - Erweitertes Setup > Applikation - Alarm - Alarm - Quelle Alarm Wert
Voraussetzung Alarm Modus (> B 215) = Aus
Beschreibung Bestimmt die zu iiberwachende Prozessgrofie.

Auswahl s Tankfillstand

= Flissigkeitstemperatur
= Gas Temperatur

= Wasserfillstand

= P1 (unten)

= P2 (Mitte)

= P3 (oben)

= Gemessene Dichte

= Volumen

s Flie3geschwindigkeit
= Volumenfluss

= Gas Dichte

= Mittlere Dichte

= Obere Dichte

= Korrektur

= Fillstand %

= GP 1...4 Wert

= Gemessener Fillstand
= P3 Position

= Tank Referenzhdéhe

= [okale Gravitat

= P] Position

= Dichte manuell

= Tank Luftraum

= Mittelwert Profildichte
= Untere Dichte

= Obere Trennschicht

= Untere Trennschicht

= Bodenhohe

= Verdranger Position

= HART Geréat 1...15 PV
= HART Gerét 1...15 SV
= HART Gerat 1...15 TV
= HART Gerét 1...15 QV
= HART Gerét 1...15 PV mA
= HART Gerat 1...15 PV %
s FElement Temperatur 1...24
= AIO B1-3 Wert

= AIO C1-3 Wert

= AIP B4-8 Wert

= AIP C4-8 Wert

= Keine

Werkseinstellung Keine

Zusitzliche Information Lesezugriff Bediener
Schreibzugriff Instandhalter
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Alarm Wert
Navigation Setup > Erweitertes Setup > Applikation - Alarm - Alarm - Alarm Wert
Voraussetzung Alarm Modus (> B 215) # Aus
Beschreibung Zeigt den momentanen Wert der iiberwachten Prozessgrofie.
Anzeige Gleitkommazahl mit Vorzeichen
Werkseinstellung 0 None
Zusﬁtzliche Information Lesezugriff Bediener
Schreibzugriff -

HH Alarm Wert
Navigation Setup - Erweitertes Setup > Applikation - Alarm - Alarm - HH Alarm Wert
Voraussetzung Alarm Modus (> & 215) # Aus
Beschreibung Bestimmt den High-High(HH)-Grenzwert.

Eingabe Gleitkommazahl mit Vorzeichen
Werkseinstellung 0 None
Zuséitzliche Information Lesezugriff Bediener

Schreibzugriff Instandhalter

H Alarm Wert
Navigation Setup > Erweitertes Setup > Applikation - Alarm - Alarm > H Alarm Wert
Voraussetzung Alarm Modus (> B 215) # Aus
Beschreibung Bestimmt den High(H)-Grenzwert.

Eingabe Gleitkommazahl mit Vorzeichen
Werkseinstellung 0 None
Zusétzliche Information Lesezugriff Bediener

Schreibzugriff Instandhalter
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L Alarm Wert
Navigation Setup - Erweitertes Setup > Applikation > Alarm - Alarm - L Alarm Wert
Voraussetzung Alarm Modus (> B 215) = Aus
Beschreibung Bestimmt den Low(L)-Grenzwert.
Eingabe Gleitkommazahl mit Vorzeichen
Werkseinstellung 0 None
Zusétzliche Information Lesezugriff Bediener
Schreibzugriff Instandhalter
LL Alarm Wert
Navigation Setup - Erweitertes Setup > Applikation - Alarm - Alarm - LL Alarm Wert
Voraussetzung Alarm Modus (> & 215) # Aus
Beschreibung Bestimmt den Low-Low(LL)-Grenzwert.
Eingabe Gleitkommazahl mit Vorzeichen
Werkseinstellung 0 None
Zuséitzliche Information Lesezugriff Bediener
Schreibzugriff Instandhalter
HH Alarm
Navigation Setup > Erweitertes Setup - Applikation - Alarm - Alarm > HH Alarm
Voraussetzung Alarm Modus (> B 215) # Aus
Beschreibung Zeigt, ob momentan ein HH Alarm vorliegt.
Zusatzliche Information Lesezugriff Bediener
Schreibzugriff -
219
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Bedienmenii

H Alarm

Navigation Setup > Erweitertes Setup - Applikation - Alarm - Alarm - H Alarm
Voraussetzung Alarm Modus (> B 215) # Aus

Beschreibung Zeigt, ob momentan ein H Alarm vorliegt.

Zusétzliche Information

Lesezugriff Bediener

Schreibzugriff -

HH+H Alarm

Navigation Setup - Erweitertes Setup > Applikation - Alarm - Alarm - HH+H Alarm
Voraussetzung Alarm Modus (> B 215) = Aus

Beschreibung Zeigt, ob momentan ein HH oder H Alarm vorliegt.

Zuséitzliche Information

Lesezugriff Bediener

Schreibzugriff -

L Alarm

Navigation Setup - Erweitertes Setup > Applikation - Alarm - Alarm - L Alarm
Voraussetzung Alarm Modus (@ B 215) = Aus

Beschreibung Zeigt, ob momentan ein L Alarm vorliegt.

Zuséatzliche Information

Lesezugriff Bediener

Schreibzugriff -

LL Alarm

Navigation Setup - Erweitertes Setup > Applikation - Alarm - Alarm - LL Alarm
Voraussetzung Alarm Modus (> & 215) # Aus

Beschreibung Zeigt, ob momentan ein LL Alarm vorliegt.

220
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Zusatzliche Information Lesezugriff Bediener
Schreibzugriff -
LL+L Alarm
Navigation Setup - Erweitertes Setup - Applikation > Alarm > Alarm - LL+L Alarm
Voraussetzung Alarm Modus (> B 215) = Aus
Beschreibung Zeigt, ob momentan ein LL oder L Alarm vorliegt.
Zusétzliche Information Lesezugriff Bediener
Schreibzugriff -
Alle Fehler
Navigation Setup - Erweitertes Setup > Applikation - Alarm - Alarm - Alle Fehler
Voraussetzung Alarm Modus (» & 215) # Aus
Beschreibung Zeigt, ob momentan ein Alarm vorliegt (unabhéngig vom Alarmtyp).
Anzeige = Unbekannt
® [naktiv
= Aktiv
= Fehler
Werkseinstellung Unbekannt
Zusétzliche Information Lesezugriff Bediener
Schreibzugriff -

Alarm 16schen
Navigation Setup - Erweitertes Setup - Applikation - Alarm - Alarm - Alarm l6schen
Voraussetzung Alarm Modus (» & 215) = Halten
Beschreibung Loscht einen Alarm, der noch aktiv ist, obwohl die Alarmbedingung nicht mehr vorliegt.
Auswahl = Nein

[ Ja
Werkseinstellung Nein

221

Endress+Hauser



Bedienmenii

Micropilot NMR81

Zuséatzliche Information

Lesezugriff

Bediener

Schreibzugriff

Instandhalter

Alarm hysteresis

Navigation
Voraussetzung

Beschreibung

Eingabe
Werkseinstellung

Zusitzliche Information

Setup - Erweitertes Setup > Applikation - Alarm - Alarm - Alarm hysteresis

Alarm Modus (> B 215) # Aus

Bestimmt die Hysterese fiir die Grenzwerte. Sie verhindert standige Wechsel des Alarm-
status, wenn der Fullstand nahe bei einem Grenzwert ist.

Gleitkommazahl mit Vorzeichen

0,001
Lesezugriff Instandhalter
Schreibzugriff Instandhalter

Dampfungsfaktor
Navigation Setup - Erweitertes Setup - Applikation - Alarm - Alarm - Dampfungsfaktor
Beschreibung Bestimmt die Ddmpfungskonstante (in Sekunden).
Eingabe 0..9999s
Werkseinstellung Os
Zusétzliche Information Lesezugriff Bediener

Schreibzugriff Instandhalter
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Bedienmenii

Untermenii "Sicherheitseinstellungen"

Navigation Setup > Erweitertes Setup - Sicherheitseinstellungen

Ausgang bei Echoverlust

Navigation
Beschreibung

Zuséatzliche Information

Setup - Erweitertes Setup - Sicherheitseinstellungen > Ausgang bei Echoverlust

Bestimmt das Ausgangsverhalten bei Echoverlust.

Lesezugriff Bediener
Schreibzugriff Service
Bedeutung der Optionen

= Letzter giiltiger Wert

Der letzte Wert, der vor dem Auftreten des Echos gespeichert wird.
= Alarm

Das Gerét erzeugt einen Alarm.

Verzégerung Echoverlust

Navigation
Beschreibung
Eingabe
Werkseinstellung

Zusatzliche Information

Setup > Erweitertes Setup - Sicherheitseinstellungen - Verzégerung Echoverlust

Zeit vom Echoverlust bis zur definierten Reaktion des Ausgangs.

0..99999,9s

60,0 s

Lesezugriff Bediener
Schreibzugriff Instandhalter

Sicherheitsdistanz
Navigation Setup - Erweitertes Setup - Sicherheitseinstellungen - Sicherheitsdistanz
Beschreibung Bestimmt die Sicherheitsdistanz (gemessen vom Referenzpunkt). Wenn der Fiillstand in

die Sicherheitsdistanz steigt, wird eine Warnung ausgegeben.
Eingabe Gleitkommazahl mit Vorzeichen
Werkseinstellung 0 mm
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Zusitzliche Information Lesezugriff Bediener

Schreibzugriff Instandhalter
224 Endress+Hauser



Bedienmenii

Micropilot NMR81
Untermenii "Sensorkonfiguration"
Navigation Setup > Erweitertes Setup - Sensorkonfiguration
Untermenti 'Information”
Navigation Setup - Erweitertes Setup - Sensorkonfiguration - Informa-
tion
Signalqualitéat
Navigation Setup - Erweitertes Setup - Sensorkonfiguration - Information - Signalqualitét
Beschreibung Zeigt die Qualitat des ausgewerteten Fiillstandsignals.

Zuséitzliche Information

Lesezugriff Bediener

Schreibzugriff -

Absolute Echoamplitude

Navigation

Beschreibung

Zusatzliche Information

Setup - Erweitertes Setup - Sensorkonfiguration - Information - Absolute Echo-
amplitude

Zeigt die absolute Amplitude des ausgewerteten Fiillstandsignals.

Lesezugriff Bediener

Schreibzugriff -

Relative Echoamplitude

Navigation

Beschreibung

Zuséatzliche Information

Endress+Hauser

Setup > Erweitertes Setup - Sensorkonfiguration - Information > Relative Echo-
amplitude

Zeigt die relative Amplitude (d.h. den Abstand zur Auswertungskurve) des ausgewerteten
Fillstandsignals.

Lesezugriff Bediener

Schreibzugriff -
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Distanz
Navigation Setup - Erweitertes Setup - Sensorkonfiguration - Information - Distanz
Beschreibung Abstand von Unterkante des Flansches oder Einschraubstiicks zur Produktoberflache.
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Untermenii "Echoverfolgung"
Navigation Setup > Erweitertes Setup - Sensorkonfiguration - Echover-
folgung
Auswertemodus
Navigation Setup - Erweitertes Setup - Sensorkonfiguration - Echoverfolgung - Auswerte-
modus
Beschreibung Bestimmt die Auswerteart fiir die Echoverfolgung.
Auswahl = Kurzzeithistorie
= Keine Historie
Werkseinstellung Kurzzeithistorie
Zuséatzliche Information Lesezugriff Bediener
Schreibzugriff Instandhalter

Bedeutung der Optionen

s Kurzzeithistorie
Neben den statischen Algorithmen wird kontinuierlich eine dynamische Echoverfolgung
generiert und ausgewertet.

= Keine Historie
Die Hiillkurve wird nur statisch ausgewertet.

Historie riickgesetzt
Navigation Setup - Erweitertes Setup - Sensorkonfiguration - Echoverfolgung - Historie
riickgesetzt
Beschreibung Setzt die Historie der Echoverfolgung zurtick.
Auswahl = Ricksetzen durchgefiihrt
= Echoverfolgung riicksetzen
= Historie ricksetzen
Werkseinstellung Riicksetzen durchgefiihrt
Zusétzliche Information Lesezugriff Bediener
Schreibzugriff Instandhalter
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Untermenii "Anzeige"

Dieses Menii wird nur angezeigt, wenn das Gerat tUber eine Vor-Ort-Anzeige verfugt.

Navigation

Setup > Erweitertes Setup - Anzeige

Language

Navigation
Voraussetzung
Beschreibung

Auswahl

Werkseinstellung

Zuséatzliche Information

Setup - Erweitertes Setup > Anzeige > Language

Das Gerét verfiigt iiber eine Vor-Ort-Anzeige.

Sprache der Vor-Ort-Anzeige einstellen.

= English

= Deutsch

= Francais i

= Espafiol :

= Italiano "

= Nederlands "

= Portuguesa i

= Polski -

» pycckmit A3biK (Russian) -
= Svenska "

= Tiirkce i

= J13 (Chinese)
H 4<% (Japanese) "

&2 o] (Korean)

= 153301 (Arabic) *

= Bahasa Indonesia *

= 7w vy (Thai)

= tiéng Viét (Vietnamese) *
= Cedtina (Czech) *

*

English

Lesezugriff

Bediener

Schreibzugriff

Bediener

Format Anzeige
Navigation Setup > Erweitertes Setup - Anzeige > Format Anzeige
Voraussetzung Das Gerét verfiigt iiber eine Vor-Ort-Anzeige.
Beschreibung Darstellung der Messwerte fiir Vor-Ort-Anzeige wéhlen.

*

228

Sichtbar in Abhangigkeit von Bestelloptionen oder Geréteeinstellungen
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Auswahl s 1 Wert grof§
= ] Bargraph + 1 Wert
s 2 Werte
= 1 Wert grof? + 2 Werte
= 4 Werte
Werkseinstellung 1 Wert grof3
Zusétzliche Information Lesezugriff Bediener
Schreibzugriff Bediener

= Die Parameter 1 ... 4. Anzeigewert (- 229) legen fest, welche Messwerte in der
Anzeige ausgegeben werden und in welcher Reihenfolge.

= Wenn mehr Messwerte festgelegt wurden, als der aktuelle Anzeigemodus zuldsst, wer-
den die Werte auf der Gerdteanzeige abwechselnd ausgegeben. Die Anzeigedauer bis
zum néchsten Wechsel wird im Parameter Intervall Anzeige (> B 232) eingestellt.

1... 4. Anzeigewert

Navigation
Voraussetzung
Beschreibung

Auswahl

Setup > Erweitertes Setup > Anzeige > 1. Anzeigewert

Das Gerét verfiigt iiber eine Vor-Ort-Anzeige.

Messwert wahlen, der auf der Vor-Ort-Anzeige dargestellt wird.

= Keine ?

s Tankfiillstand

= Gemessener Flllstand
= Fillstand %

= Wasserfiillstand !

= Flissigkeitstemperatur 9

s Gas Temperatur 9

s Luft Temperatur %)

s Tank Luftraum

s Tank Luftraum %

= Gemessene Dichte ¥
= P1 (unten) ?

= P2 (Mitte) ¥

= P3 (oben) ?

= GP 1 Wert”

= GP 2 Wert”

= GP 3 Wert”

= GP 4 Wert”

= Messbefehl )

= Messstatus *

= AIO B1-3 Wert?

= AIO B1-3 Wert mA?
= AIO B1-3 Wert %%
= AIO C1-3 Wert?

= AIO C1-3 Wert mA ¥
= AIO C1-3 Wert %7

9) nicht verfligbar fiir den Parameter 1. Anzeigewert

Endress+Hauser
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Werkseinstellung

Zuséatzliche Information

= AIP B4-8 Wert?

= AIP B4-8 Wert mA *
= AIP B4-8 Wert % )
= AIP C4-8 Wert?

= AIP C4-8 Wert mA?
= AIP C4-8 Wert % ?

Je nach Gerateausfiihrung

Lesezugriff Bediener

Schreibzugriff Instandhalter

1... 4. Nachkommastellen
Navigation Setup - Erweitertes Setup > Anzeige > 1. Nachkommastellen
Voraussetzung Das Gerét verfiigt iiber eine Vor-Ort-Anzeige.
Beschreibung Die Einstellung beeinflusst nicht die Mess- oder Rechengenauigkeit des Gerates.
Auswahl =X

" XX

® XXX

" X.XXX

B X XXXX
Werkseinstellung X.X
leSéitZliChe Information Lesezugriff Bediener

Schreibzugriff Instandhalter

Trennzeichen

Navigation Setup > Erweitertes Setup - Anzeige - Trennzeichen
Voraussetzung Das Gerét verfiigt iiber eine Vor-Ort-Anzeige.
Beschreibung Trennzeichen fiir Dezimaldarstellung von Zahlenwerten wéhlen.
Auswahl
Werkseinstellung
ZuSﬁtZliChe Information Lesezugriff Bediener

Schreibzugriff Instandhalter
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Zahlenformat
Navigation Setup - Erweitertes Setup > Anzeige - Zahlenformat
Voraussetzung Das Gerét verfiigt iiber eine Vor-Ort-Anzeige.
Beschreibung Zahlenformat fir die Messwertdarstellung wéhlen.
Auswahl = Dezimal
» ft-in-1/16"
Werkseinstellung Dezimal
Zusétzliche Information Lesezugriff Bediener
Schreibzugriff Instandhalter

ﬂ Die Option ft-in-1/16" gilt nur fiir Distanzwerte.

Kopfzeile
Navigation Setup > Erweitertes Setup - Anzeige - Kopfzeile
Voraussetzung Das Gerét verfiigt tiber eine Vor-Ort-Anzeige.
Beschreibung Inhalt fiir Kopfzeile der Vor-Ort-Anzeige wahlen.
Auswahl = Messstellenbezeichnung
= Freitext
Werkseinstellung Messstellenbezeichnung
Zusatzliche Information Lesezugriff Bediener
Schreibzugriff Instandhalter

Bedeutung der Optionen

= Messstellenbezeichnung
Der Inhalt der Kopfzeile ist im Parameter Messstellenbezeichnung (- 246) defi-
niert.

= Freitext
Der Inhalt der Kopfzeile ist im Parameter Kopfzeilentext (- B 231) definiert.

Kopfzeilentext
Navigation Setup - Erweitertes Setup - Anzeige - Kopfzeilentext
Voraussetzung Kopfzeile (> B 231) = Freitext
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Beschreibung Text fiir Kopfzeile der Vor-Ort-Anzeige eingeben.
Werkseinstellung TG-Platform

Zuséatzliche Information

Lesezugriff Bediener

Schreibzugriff Instandhalter

Intervall Anzeige
Navigation Setup - Erweitertes Setup - Anzeige - Intervall Anzeige
Beschreibung Anzeigedauer von Messwerten auf Vor-Ort-Anzeige einstellen, wenn diese im Wechsel
angezeigt werden.
Eingabe 1..10s
Werkseinstellung 5s
Zusétzliche Information Lesezugriff Bediener
Schreibzugriff Bediener

Dampfung Anzeige
Navigation Setup - Erweitertes Setup > Anzeige - Dampfung Anzeige
Voraussetzung Das Gerét verfiigt iiber eine Vor-Ort-Anzeige.
Beschreibung Reaktionszeit der Vor-Ort-Anzeige auf Messwertschwankungen einstellen.
Eingabe 0,0...9999s
Werkseinstellung 0,0s
Zuséitzliche Information Lesezugriff Bediener
Schreibzugriff Instandhalter
Hintergrundbeleuchtung
Navigation Setup - Erweitertes Setup - Anzeige - Hintergrundbeleuchtung
Voraussetzung Das Gerét verfiigt iiber eine Vor-Ort-Anzeige.
Beschreibung Hintergrundbeleuchtung der Vor-Ort-Anzeige ein- und ausschalten.
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Auswahl

Werkseinstellung

Zusatzliche Information

= Deaktivieren
s Aktivieren

Aktivieren
Lesezugriff Bediener
Schreibzugriff Bediener

Kontrast Anzeige
Navigation Setup - Erweitertes Setup - Anzeige > Kontrast Anzeige
Voraussetzung Das Gerét verfiigt iiber eine Vor-Ort-Anzeige.
Beschreibung Kontrast der Vor-Ort-Anzeige an Umgebungsbedingungen anpassen (z.B. Ablesewinkel
oder Beleuchtung).
Eingabe 20...80 %
Werkseinstellung 30 %
Zusatzliche Information Lesezugriff Bediener
Schreibzugriff Bediener
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Untermenii "System Einheiten"

Navigation Setup > Erweitertes Setup - System Einheiten

Einheiten Voreinstellung

Navigation
Beschreibung

Auswahl

Werkseinstellung

Zusétzliche Information

Setup - Erweitertes Setup - System Einheiten - Einheiten Voreinstellung
Legt die Einheiten fiir Ldnge, Druck und Temperatur fest.

= mm, bar, °C

= m, bar, °C

= mm, PS], °C

= ft, PSI, °F

= ft-in-16, PSI, °F
= ft-in-8, PSI, °F
= Kundenwert

mm, bar, °C
Lesezugriff Bediener
Schreibzugriff Instandhalter

Wenn die Option Kundenwert ausgewéhlt wird, werden die Einheiten in den folgenden
Parametern definiert:

= Lingeneinheit (> B 234)

= Druckeinheit (= B 235)

= Temperatureinheit (> B 235)

= Dichteeinheit (> B 235)

In allen anderen Féllen sind diese Parameter schreibgeschiitzt und dienen dazu, die jewei-
lige Einheit anzuzeigen.

Langeneinheit
Navigation Setup - Erweitertes Setup - System Einheiten - L&ngeneinheit
Beschreibung Einheit fuer Lingenmaf?.
Auswahl SI-Einheiten US-Einheiten

s m » ft

= mm = in

= Ccm = ft-in-16

s ft-in-8

Werkseinstellung mm
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Zusatzliche Information

Lesezugriff

Bediener

Schreibzugriff

denwert)

Instandhalter (wenn Einheiten Voreinstellung (- B 124) = Kun-

Druckeinheit
Navigation Setup - Erweitertes Setup - System Einheiten - Druckeinheit
Beschreibung Einheit fur Rohrdruck wéhlen.
Auswahl SI-Einheiten US-Einheiten Andere Einheiten

= bar psi = inH20

= P3 = inH20 (68°F)

= kPa = ftH20 (68°F)

= MPa = mmH20

= mbar a = mmHg
Werkseinstellung bar
Zusétzliche Information Lesezugriff Bediener

Schreibzugriff Instandhalter (wenn Einheiten Voreinstellung (- B 124) = Kun-

denwert)

Temperatureinheit
Navigation Setup - Erweitertes Setup - System Einheiten - Temperatureinheit
Beschreibung Einheit fur Temperatur wéhlen.

Auswahl SI-Einheiten US-Einheiten
s °C s °F
s K = ‘R
Werkseinstellung °C
leSétZliChe Information Lesezugriff Bediener
Schreibzugriff Instandhalter (wenn Einheiten Voreinstellung (> & 124) = Kun-
denwert)

Dichteeinheit
Navigation Setup > Erweitertes Setup - System Einheiten - Dichteeinheit

Beschreibung Einheit fiir Messstoffdichte wahlen.
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Auswahl SI-Einheiten US-Einheiten Andere Einheiten

= g/cm? = [b/ft? = "API

= g/ml = ]b/gal (us) = SGU

= g/l = [b/in?

= kg/1 = STon/yd?

= kg/dm?

s kg/m3
Werkseinstellung kg/m?
ZuSﬁtZliChe Information Lesezugriff Bediener

Schreibzugriff Instandhalter (wenn Einheiten Voreinstellung (- & 124) = Kun-

denwert)
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Untermenii "Datum / Zeit"
Navigation Setup - Erweitertes Setup - Datum / Zeit
Datum/Zeit
Navigation Setup - Erweitertes Setup - Datum / Zeit - Datum/Zeit
Beschreibung Zeigt die gerateinterne Echtzeituhr an.

Zuséatzliche Information

Lesezugriff Bediener

Schreibzugriff -

Datum einstellen
Navigation Setup - Erweitertes Setup - Datum / Zeit - Datum einstellen
Beschreibung Dient zum Einstellen der Echtzeituhr.
Auswahl = Bitte auswéhlen
s Abbrechen
= Starten
= Confirm time
Werkseinstellung Bitte auswahlen
Zusétzliche Information Lesezugriff Bediener
Schreibzugriff Instandhalter
Bedeutung der Optionen
= Bitte auswéahlen
Fordert den Benutzer auf, eine Aktion auszuwdahlen.
= Abbrechen
Verwirft das eingegebene Datum und die Uhrzeit.
= Starten
Startet das Einstellen der Echtzeituhr.
= Confirm time
Stellt die Echtzeituhr auf das eingegebene Datum und die Uhrzeit ein.
Jahr
Navigation Setup - Erweitertes Setup - Datum / Zeit - Jahr
Voraussetzung Datum einstellen (» B 237) = Starten
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Beschreibung Geben Sie das aktuelle Jahr ein.
Eingabe 2016 ...2079
Werkseinstellung 2016
Zusétzliche Information Lesezugriff Bediener
Schreibzugriff Instandhalter

Monat
Navigation Setup - Erweitertes Setup - Datum / Zeit > Monat
Voraussetzung Datum einstellen (- & 237) = Starten
Beschreibung Geben Sie den aktuellen Monat ein.
Eingabe 1..12
Werkseinstellung 1
Zusétzliche Information Lesezugriff Bediener
Schreibzugriff Instandhalter

Tag
Navigation Setup - Erweitertes Setup - Datum / Zeit - Tag
Voraussetzung Datum einstellen (- & 237) = Starten

Beschreibung Geben Sie den aktuellen Tag ein.

Eingabe 1..31

Werkseinstellung 1

Zusétzliche Information Lesezugriff Bediener

Schreibzugriff Instandhalter

Stunde
Navigation Setup - Erweitertes Setup - Datum / Zeit - Stunde

Voraussetzung Datum einstellen (- & 237) = Starten
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Beschreibung Geben Sie die aktuelle Stunde ein.

Eingabe 0..23

Werkseinstellung 0

Zusatzliche Information Lesezugriff Bediener
Schreibzugriff Instandhalter

Minute
Navigation Setup - Erweitertes Setup - Datum / Zeit > Minute
Voraussetzung Datum einstellen (2 B 237) = Starten
Beschreibung Geben Sie die aktuelle Minute ein.
Eingabe 0..59
Werkseinstellung 0
Zusétzliche Information Lesezugriff Bediener

Schreibzugriff Instandhalter

239
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240

Wizard "SIL-Bestatigung"

ﬂ = Der Wizard SIL-Bestétigung steht nur fir Geréte mit SIL- oder WHG-Zulassung zur
Verfigung (Merkmal 590: "Zusatzliche Zulassung', Option LA: "SIL" oder LC: "WHG
Uberfiillschutz'), die aktuell nicht nach SIL oder WHG verriegelt sind.

= Der Wizard SIL-Bestétigung ist erforderlich, um das Gerét nach SIL oder WHG zu
verriegeln. Néhere Informationen hierzu finden Sie im "Handbuch zur Funktionalen
Sicherheit" des jeweiligen Gerétes. Darin werden der Verriegelungsvorgang und die
Parameter dieses Wizards beschrieben.

Navigation Setup - Erweitertes Setup - SIL-Bestatigung

Wizard "SIL/WHG deaktivieren"

ﬂ = Der Wizard SIL/WHG deaktivieren steht nur fiir Gerdte mit SIL- oder WHG-Zulas-
sung zur Verfiigung (Merkmal 590: "Zusatzliche Zulassung', Option LA: "SIL" oder LC:
"WHG Uberfiillschutz'), die aktuell nach SIL oder WHG verriegelt sind.

s Der Wizard SIL/WHG deaktivieren ist erforderlich, um das Gerét nach SIL oder
WHG zu entriegeln. Nahere Informationen hierzu finden Sie im "Handbuch zur
Funktionalen Sicherheit" des jeweiligen Geréates. Darin werden der Verriegelungs-
vorgang und die Parameter dieses Wizards beschrieben.

Navigation Setup - Erweitertes Setup - SIL/WHG deaktivieren

Endress+Hauser



Micropilot NMR81 Bedienmenii

Untermenii "Administration"

Navigation Setup - Erweitertes Setup - Administration
Freigabecode definieren
Navigation Setup - Erweitertes Setup - Administration - Freigabecode definieren
Beschreibung Freigabecode fiir Schreibzugriff auf Parameter definieren.
Eingabe 0..9999
Werkseinstellung 0
Zuséatzliche Information Lesezugriff Bediener
Schreibzugriff Instandhalter

ﬂ Wird die Werkseinstellung nicht gedndert oder als Freigabecode O definiert, sind die
Parameter nicht schreibgeschiitzt und die Konfigurationsdaten des Gerédtes damit
immer dnderbar. Der Benutzer ist mit der Rolle Instandhalter angemeldet.

ﬂ Der Schreibschutz betrifft alle Parameter, die in diesem Dokument mit dem Symbol
markiert sind.

ﬂ Schreibgeschiitzte Parameter sind nach Definition des Freigabecodes nur wieder
anderbar, wenn im Parameter Freigabecode eingeben der Freigabecode eingegeben

wird.
Geréit zuriicksetzen
Navigation Setup - Erweitertes Setup » Administration - Gerat zurticksetzen
Beschreibung Gesamte Geradtekonfiguration oder ein Teil der Konfiguration auf einen definierten

Zustand zuriicksetzen.

Auswahl = Abbrechen
= Auf Feldbus-Standardwerte
= Auf Werkseinstellung *
= Gerat neu starten

Werkseinstellung Abbrechen
Zuséatzliche Information Lesezugriff Bediener
Schreibzugriff Instandhalter

**  Sichtbar in Abh4ngigkeit von der Kommunikationsvariante
* Sichtbar in Abhéngigkeit von Bestelloptionen oder Geréteeinstellungen
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15.4 Meni "Diagnose”
Navigation Diagnose

Aktuelle Diagnose

Navigation Diagnose - Aktuelle Diagnose

Beschreibung Zeigt das aktuell aufgetretene Diagnoseereignis mit seiner Diagnoseinformation.

Zuséitzliche Information

Lesezugriff Bediener

Schreibzugriff -

Die Anzeige umfasst:

= Symbol fiir das Verhalten bei Ereignissen
= Code fiir das Diagnoseverhalten

= Betriebszeit des Auftretens

= Ereignistext

ﬂ Wenn mehrere Meldungen gleichzeitig aktiv sind, werden die Meldungen mit der
héchsten Prioritat angezeigt.

Behebungsmafinahmen zur Ursache der Meldung sind tiber das Symbol (i} in der
Anzeige abrufbar.

Zeitstempel
Navigation Diagnose - Zeitstempel
Beschreibung Zeigt den Zeitstempel der aktuell anstehenden Diagnosemeldung.

Zuséatzliche Information

Lesezugriff Bediener

Schreibzugriff -

Letzte Diagnose

Navigation

Beschreibung

Zuséitzliche Information

242

Diagnose - Letzte Diagnose

Zeigt das vor dem aktuellen Diagnoseereignis zuletzt aufgetretene Diagnoseereignis mit
seiner Diagnoseinformation.

Lesezugriff Bediener

Schreibzugriff -
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Die Anzeige umfasst:

= Symbol fir das Verhalten bei Ereignissen
s Code fiir das Diagnoseverhalten

= Betriebszeit des Auftretens

= Ereignistext

ﬂ Wenn mehrere Meldungen gleichzeitig aktiv sind, werden die Meldungen mit der
hochsten Prioritat angezeigt.

ﬂ Behebungsmafinahmen zur Ursache der Meldung sind {iber das Symbol (3 in der
Anzeige abrufbar.

Zeitstempel
Navigation Diagnose - Zeitstempel
Beschreibung Zeigt den Zeitstempel der letzten Diagnosemeldung.

Zuséatzliche Information

Lesezugriff Bediener

Schreibzugriff -

Betriebszeit ab Neustart

Navigation
Beschreibung

Zusatzliche Information

Diagnose - Betriebszeit ab Neustart

Zeigt die Betriebszeit, die seit dem letzten Gerateneustart vergangen ist.

Lesezugriff Bediener

Schreibzugriff -

Betriebszeit
Navigation Diagnose - Betriebszeit
Beschreibung Zeigt, wie lange das Gerét bis zum jetzigen Zeitpunkt in Betrieb ist.

Zuséatzliche Information

Endress+Hauser
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Schreibzugriff -
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Datum/Zeit

Navigation Diagnose - Datum/Zeit

Beschreibung Zeigt die geréteinterne Echtzeituhr an.

Zuséatzliche Information

244

Lesezugriff

Bediener

Schreibzugriff
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15.4.1 Untermenii "Diagnoseliste”

Navigation Diagnose - Diagnoseliste

Diagnose 1...5

Navigation Diagnose - Diagnoseliste - Diagnose 1 ... 5

Beschreibung Anzeige der aktuell anstehenden Diagnosemeldungen mit der héchsten bis fiinfthéchsten
Prioritét.

Zusatzliche Information Die Anzeige umfasst:

= Symbol fir das Verhalten bei Ereignissen
s Code fiir das Diagnoseverhalten

= Betriebszeit des Auftretens

= Ereignistext

Zeitstempel 1...5

Navigation Diagnose - Diagnoseliste - Zeitstempel

Beschreibung Zeitstempel der Diagnosemeldung.
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15.4.2 Untermenii "Gerdteinformation"

Navigation Diagnose - Geréteinformation

Messstellenbezeichnung

Navigation
Beschreibung
Werkseinstellung

Zusétzliche Information

Diagnose - Geréteinformation > Messstellenbezeichnung
Zeigt die Messstellenbezeichnung an.

NMS8x

Lesezugriff Bediener

Schreibzugriff -

Seriennummer
Navigation Diagnose - Geréteinformation - Seriennummer
Beschreibung Zeigt die Seriennummer des Messgerats.

Zusitzliche Information

Lesezugriff Bediener

Schreibzugriff -

Firmwareversion
Navigation Diagnose - Geréteinformation - Firmwareversion
Beschreibung Zeigt installierte Geratefirmware-Version.

Zusétzliche Information

Lesezugriff Bediener

Schreibzugriff -

Firmware CRC

Navigation

Beschreibung

246

Diagnose - Geréteinformation - Firmware CRC

Resultat der zyklischen Redundanziiberpriifung (CRC) der Firmware.
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Zusatzliche Information

Lesezugriff

Bediener

Schreibzugriff

Weight and Measures Konfigurations CRC

Navigation
Beschreibung

Zuséatzliche Information

Diagnose - Geréteinformation - Weight and Measures Konfigurations CRC

Ergebnis der zyklischen Redundanzprifung (CRC) der W&M-Parameter.

Lesezugriff

Bediener

Schreibzugriff

Gerdtename
Navigation Diagnose - Geréteinformation > Gerdtename
Beschreibung Zeigt den Namen des Messumformers.

Zusatzliche Information

Lesezugriff

Bediener

Schreibzugriff

Bestellcode
Navigation Diagnose - Gerateinformation - Bestellcode
Beschreibung Zeigt den Geratebestellcode.
Zuséatzliche Information Lesezugriff Bediener
Schreibzugriff Service
Erweiterter Bestellcode 1 ... 3
Navigation Diagnose - Geréateinformation - Erweiterter Bestellcode 1
Beschreibung Zeigt die drei Teile des erweiterten Bestellcodes an.
Zusﬁtzliche Information Lesezugriff Bediener
Schreibzugriff Service
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Der erweiterte Bestellcode gibt an, welche Option jeweils fiir die Bestellmerkmale ausge-
wahlt wurde und identifiziert so das Gerét eindeutig.
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15.4.3 Untermenii "Simulation"
Lesezugriff Instandhalter
Navigation Diagnose - Simulation
Simulation Gerétealarm
Navigation Diagnose - Simulation - Simulation Geradtealarm
Beschreibung Gerétealarm ein- und ausschalten.
Auswahl = Aus
= An
Werkseinstellung Aus
ZuSétZliChe Information Lesezugriff Bediener
Schreibzugriff Instandhalter
Simulation Diagnoseereignis
Navigation Diagnose - Simulation - Simulation Diagnoseereignis
Beschreibung Diagnoseereignis wéhlen, um dieses zu simulieren.
Auswahl Die Diagnoseereignisse des Gerates
Werkseinstellung Aus
ZuSétZliChe Information Lesezugriff Bediener
Schreibzugriff Instandhalter
ﬂ Zum Beenden der Simulation wéhlen Sie bitte Aus.
Simulation Distanz On
Navigation Diagnose - Simulation - Simulation Distanz On
Beschreibung Schaltet die Distanz-Simulation ein oder aus.
Auswahl = Aus
= An
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Werkseinstellung Aus

Zusétzliche Information Lesezugriff Bediener
Schreibzugriff Instandhalter

Simulation Distanz
Navigation Diagnose - Simulation - Simulation Distanz
Voraussetzung Simulation Distanz On (2 B 249) = An
Beschreibung Legt den zu simulierenden Distanzwert fest.
Eingabe Gleitkommazahl mit Vorzeichen
Werkseinstellung 0 mm
Zusﬁtzliche Information Lesezugriff Bediener
Schreibzugriff Instandhalter

Simulation Stromausgang

Navigation

Voraussetzung

Beschreibung

Auswahl

Werkseinstellung

Zusétzliche Information

Diagnose - Simulation - Simulation Stromausgang 1

Diagnose - Simulation - Simulation Stromausgang 2

» Das Gerét ist mit einem Anlog I/0-Modul ausgestattet.
= Betriebsart (> B 145) = 4..20mA Ausgang oder HART Slave+4..20mA Ausgang

Schaltet die Stromsimulation ein oder aus.

= Aus

= An

Aus
Lesezugriff Bediener
Schreibzugriff Instandhalter

Simulationswert
Navigation Diagnose - Simulation - Simulationswert
Diagnose - Simulation - Simulationswert
Voraussetzung Simulation Stromausgang (- B 250) = An
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Beschreibung Definiert den zu simulierenden Stromwert.
Eingabe 3,4...23 mA
Werkseinstellung Die aktuelle Uhrzeit, zu der die Simulation gestartet wurde.
Zusatzliche Information Lesezugriff Bediener
Schreibzugriff Instandhalter
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15.4.4 Untermeni "Geratetest"
Navigation Diagnose - Gerétetest
Start Gerétetest
Navigation Diagnose - Geréatetest - Start Gerétetest
Beschreibung Startet den Geréatetest.
Auswahl = Nein
= Ja
Werkseinstellung Nein
Zusétzliche Information Lesezugriff Bediener
Schreibzugriff Instandhalter

Ergebnis Geratetest

Navigation
Beschreibung

Zuséatzliche Information

Diagnose - Geréatetest > Ergebnis Geréatetest

Zeigt das Gesamtergebnis des Gerdtetests.

Lesezugriff Bediener

Schreibzugriff -

Das Gerét verfiigt iiber eine Funktion, die etwaige Storeinfliisse durch eine ungiinstige Ein-
bausituation erkennt und meldet. Hierbei werden die Amplituden der Messgrofien iiber-
wacht und auf Stéreinfliisse im Nahbereich hingewiesen.

Fiillstandsignal

Navigation Diagnose - Gerétetest - Fiillstandsignal
Voraussetzung Nur nach einer Gerateliberpriifung sichtbar.
Beschreibung Zeigt das Ergebnis des Geratetests fiir das Fillstandsignal.

Zusétzliche Information

252

Lesezugriff Bediener

Schreibzugriff -
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Bedienmenii

Nahbereich

Navigation Diagnose - Gerétetest > Nahbereich
Voraussetzung Nur nach einer Geratetliberpriifung sichtbar.
Beschreibung Zeigt das Ergebnis des Geréatetests fiir den Nahbereich.

Zuséatzliche Information
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Lesezugriff

Bediener

Schreibzugriff
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Symbole
#blank# (Parameter) ... ................. 133, 134
0..9
0 % Wert (Parameter) .. ............. 141, 149, 171
1. Anzeigewert (Parameter) . .. ................ 229
1. Nachkommastellen (Parameter) . ............. 230
100 % Wert (Parameter) . ............ 141, 150, 171
A
Absolute Echoamplitude (Parameter) . ........... 225
Administration (Untermend) . .. ............... 241
Al 0% Wert (Parameter) . .................... 151
Al 100% Wert (Parameter) . .................. 151
Aktuelle Ausblendung (Parameter) ... .......... 127
Aktuelle Diagnose (Parameter) . ... ............ 242
Alarm (Untermenti) . .. ..................... 215
Alarm 1 Eingangsquelle (Parameter) . . ... ....... 167
Alarm 2 Eingangsquelle (Parameter) .. .......... 167
Alarm hysteresis (Parameter) . ................ 222
Alarm l6schen (Parameter) . .. ................ 221
Alarm Modus (Parameter) . ................... 215
Alarm Wert (Parameter) .. ................... 218
Alle Fehler (Parameter) . . .................... 221
Analog I/0 (Untermentl) . . ................... 145
Analog IP (Untermendl) . . .................... 139
Anforderungen an Personal . .. ................. 10
Anwendungsbereich . . . ... ..o oL ool 10

Restrisiko . . ......... ... ... . .. .. 10
Anzeige (Untermendl) . . ..................... 228
Applikation (Untermend) . . .................. 179
Aufnahme Ausblendung (Parameter) . .......... 128
Ausgang bei Echoverlust (Parameter) . .......... 223
Ausgang Dichte (Parameter) .. ................ 135
Ausgang Druck (Parameter) . ................. 135
Ausgang Fillstand (Parameter) . ............... 137
Ausgang Gas Temperatur (Parameter) .. ......... 136
Ausgang Temperatur (Parameter) .............. 136
Ausgangs Simulation (Parameter) .. ............ 157
Ausgangswert (Parameter) . . ............. 150, 158
Ausgangswerte (Parameter) .. ................ 158
AuBBenreinigung . .. ........... ... oL 100
Austausch einesGerates . .. .................. 101
Auswertemodus (Parameter) . .. ............... 227
B
Baudrate (Parameter) . ...................... 161
Bedeckter Tank (Parameter) . ... .............. 201
Bedienelemente

Diagnosemeldung . . ...................... 88
Behebungsmafinahmen

Aufrufen. .. ....... ... . . ... ... .. ... 89

SchlieRen .. ...... ... .. ... ... . .. ... .... 89
Beobachtete Dichte (Parameter) . ... ........ 119, 187
Bestétigung Distanz (Parameter) . .............. 126
Bestellcode (Parameter) .. ................... 247
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Bestimmungsgemaéfie Verwendung . . ............ 10
Betrieb (Mendl) . . ......... .. ... . . . ... 115
Betriebsart (Parameter) . ......... 133, 139, 145, 155
Betriebssicherheit . . . ........ ... ... ... ... . ... 11
Betriebszeit (Parameter) . . ................... 243
Betriebszeit ab Neustart (Parameter) . .. ......... 243
Blockdistanz (Parameter) ... ................. 181
Bus Abschluss (Parameter) . .. ................ 162
C
CTSh (Untermentl) . . ....................... 201
CTSh Korrekturwert (Parameter) .. ............. 201
CTSh Modus (Parameter) . .. ................. 201
D
Dampfung Anzeige (Parameter) . .............. 232
Dampfungsfaktor (Parameter) . ........ 143, 153, 222
Datum / Zeit (Untermendi) . ... ................ 237
Datum einstellen (Parameter) . ... ............. 237
Datum/Zeit (Parameter) . . .. ............. 237, 244
DD .. 55
Diagnose

Symbole . . ... ... ... 87
Diagnose (Mendl) . ......................... 242
Diagnose 1...5 (Parameter) . ................. 245
Diagnoseereignis . . . ............. . ... 88
Diagnoseereignisse . . .......... .. ... ... 87
Diagnoseinformation

FieldCare . ... ... ... ... . . . . . . .. . .. ... .. ... 90
Diagnoseliste . . . ......... ... ... 98
Diagnoseliste (Untermendl) . . ................. 245
Diagnosemeldung . ................ ... ...... 87
Dichte (Untermend) . .. ................. 119, 187
Dichte manuell (Parameter) . ... ............... 206
Dichte Quelle (Parameter) . ... ................ 187
Dichteeinheit (Parameter) . ... ................ 235
Dichtewert (Parameter) . .. ................... 207
Digital Xx-x (Untermentdl) . . .................. 155

DIP-Schalter
siehe Verriegelungsschalter

Distanz (Parameter) . ............... 117,129, 226
Dokument
Funktion........ ... ... ... ... . ... ... ..... 4
Dokumentfunktion . ................. ... ... ... 4
Draht Ausdehnungskoeffizient (Parameter) . . . . ... 203
Dritter Messwert (TV) (Parameter) . . ........... 174
Druck (Untermendl) . .................... 121, 189
Druckeinheit (Parameter) . .. ................. 235
E
Echoverfolgung (Untermend) . . ............... 227
Ein/Ausgang (Untermend) . .................. 131
Eingangs Wert (Parameter) .. ......... 142, 149, 157
Eingangswert % (Parameter) . . ................ 150
Eingangswert in mA (Parameter) ... ............ 152
Eingangswert in Prozent (Parameter) . . ......... 153
Einheiten Voreinstellung (Parameter) . . . .. .. 124, 234
Endress+Hauser



Micropilot NMR81 Stichwortverzeichnis
Element Position (Unterment) . . .............. 119 GP 1 Name (Parameter) . .. .................. 122
Element Position 1 ... 24 (Parameter) . .. ........ 119 GP Value 1 (Parameter) ... ................... 122
Element Temperatur (Untermendi) . . ............ 118 GP Value 2 (Parameter) . .. ................... 122
Element Temperatur 1 ... 24 (Parameter) .. ....... 118 GP Value 3 (Parameter) . . .................... 122
Ende Ausblendung (Parameter) .. .............. 128 GP Value 4 (Parameter) . .. ................... 123
Endress+Hauser Dienstleistungen GP Werte (Untermenil) . . .................... 122
Reparatur................ ...t 102 Grundabgleich (Untermeni) . . ................ 179
Wartung . . ... .oooi i 100
Entsorgung . ............. ... .. . . ... ... 102 H
Ereignistext . ... ........cooiiiii. .. 88 H Alarm (Parameter) . ....................... 220
Erejgnjsverha]ten H Alarm Wert (Parameter) ................... 218
Erlauterung . ... ..o, .. 87 Hardwareschreibschutz . .. .................... 49
Symbole ... ... 87 HART Ausgang (Untermend) . ................. 169
Ergebnis Gerétetest (Parameter) . ... ........... 252 HART Device(s) (Untermend) .. ............... 132
Erster Messwert (PV) (Parameter) . ............. 172 HART Geréte (Untermenti) . . ................. 131
Erwartete SIL/WHG Kette (Parameter) . .......... 154 HART-Beschreibung (Parameter) . .............. 177
Erweiterter Bestellcode 1 (Parameter) . .......... 247 HART-Datum (Parameter) . ................... 178
Erweitertes Setup (Untermenii) . . .............. 130 HART-Kurzbeschreibung (Parameter) . .......... 177
HART-Nachricht (Parameter) . .. .............. 178
F HH Alarm (Parameter) . . .................... 219
Fehler Ereignis Typ (Parameter) . ... ........... 152 HH Alarm Wert (Parameter) . . ................ 218
Fehlerbehebung . ........... ... .. ... ...... 86 HH+H Alarm (Parameter) ... ................. 220
Fehlerverhalten (Parameter) . . ................ 148 Hintergrundbeleuchtung (Parameter) . .......... 232
Fehlerwert (Parameter) . ................. 149,216 Historie riickgesetzt (Parameter) . ... ........... 227
Fester Stromwert (Parameter) . .. .............. 147 HTMS (Untermentdl) . ....................... 206
Firmware CRC (Parameter) . ... ............... 246 HTMS Modus (Parameter) . ................... 206
Firmwareversion (Parameter) . ................ 246 Hysterese (Parameter) .. ..................... 208
Float Swap Mode (Parameter) . ................ 162 HyTD (Untermend) .. .............cooovu.... 196
Flissigkeitstemperatur (Parameter) ...... ... 117, 184 HyTD Korrekturwert (Parameter) .. ............. 196
Flissigkeitstemperatur manuell (Parameter) . . . . .. 183 HyTD Modus (Parameter) ... ................. 196
Flissigkeitstemperatur Quelle (Parameter) . ... 129, 183
Format Anzeige (Parameter) . ................. 228 I
Freigabecode definieren (Parameter) . ........... 241 Information (Untermendl) .. .............. 177,225
Freigabecode eingeben (Parameter) ............. 130 Intervall Anzeige (Parameter) . ................ 232
Fihler Position (Parameter) . ... .............. 143
Fiillstand (Unterment) . . . ............... 115,179 | J
Fillstand Prozent (Parameter) . ... ............. 115 Jahr (Parameter) . ............... oL 237
Fullstand setzen (Parameter) . ... .......... 126, 180 K
Fillstandsignal (Parameter) ... ............... 252 o
Kalibrierung Temperatur (Parameter) . .......... 202
G Kommunikation (Untermend) . ................ 160
Gas Dichte (Parameter) . . ................ 119, 188 Kommunikations Protokoll (Parameter) . ......... 160
Gas Temperatur (Parameter) . . ............ 118, 186 Kommunikations Schnittstelle (Parameter) . . .. . .. 164
Gas Temperatur manuell (Parameter) . .......... 185 Konfiguration (Untermend) . .......... 161, 164, 169
Gas Temperatur Quelle (Parameter) . ............ 185 Kontakt Typ (Parameter) . .................... 157
Gemessene Werkstoffe . . .. ... ... .. ... ..., 10 Kontrast Anzeige (Parameter) . . ............... 233
Gemessener Fillstand (Parameter) . ............ 117 Kopfzeile (Parameter) . ...................... 231
Gemessener Strom (Parameter) . . .. ............ 144 Kopfzeilentext (Parameter) . .................. 231
Genutzt fiur SIL/WHG (Parameter) . ......... 153, 159 L
Gerat vergessen (Parameter) .. ................ 138
Gerit vergessen (Wizard) . . . ... .............. 138 L Alarm (Parameter) . ....................... 220
Gerét zurticksetzen (Parameter) . ............... 241 L“Alar m ‘Werft (Parameter) ... 219
Geréite-ID (Parameter) . . . .. .................. 162 Langeneinheit (Parameter) . .................. 234
Gerédteanzahl (Parameter) . . .................. 131 Language_ (Parameter) ... 228
Geratebeschreibungsdateien (Device Descriptions) ... 55 Legrabglglch (Parameter) ................ 125,179
Geréteinformation (Untermend) . .............. 246 Leltungglmp edanz (Parameter) . ............... 166
Geréitename (Parameter) . . .. ............. 132, 247 Letzte Diagnose (Parameter) . ................. 242
Geritetausch . . 101 Linearer Ausdehnungs Koeffizient (Parameter) . ... 202
Gerétetest (Untermend) .. ................... 252 LL Alarm (Parameter) . ...................... 220
LL Alarm Wert (Parameter) . ... ............... 219
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LL+L Alarm (Parameter) . .................... 221 Readback value (Parameter) . ... .............. 158
Luft Dichte (Parameter) .................. 120, 187 Reinigung
Luft Temperatur (Parameter) . ............. 117,185 Auflenreiniqung ... ............ ... 100
Lufttemperatur Quelle (Parameter) . ............ 184 Relative Echoamplitude (Parameter) . ........... 225
Reparaturkonzept. .. ..... ... .. ........... .. 101
M RTD Fiihler Typ (Parameter) . ................. 139
Maximale Fiihler Temperatur (Parameter) . .. ... .. 142 RTD verbundener Typ (Parameter) . ............. 140
Ment Rilcksendung . . . .............cooioio... 102
Betrieb. ... ... . . 115
Diagnose . . ...t 242, S
Setup . ..o 124 Schreibschutz
Messstellenbezeichnung (Parameter) 124, 132,177, Uber den Verriegelungsschalter . . . ........... 49
246 Schwallrohr (Parameter) .. ................... 202
Minimale Fiihler Temperatur (Parameter) . .. ... .. 142 Sensorkonfiguration (Untermend) . ............. 225
Minimaler Druck (Parameter) . ................ 207 Seriennummer (Parameter) . ... ............... 246
Minimaler Fillstand (Parameter) . .. ............ 207 Setup (Mendi) . . .........c .. 124
Minute (Parameter) . ................ .. ..... 239 Sicherheit am Arbeitsplatz . .. .................. 11
Mittlere Dichte, Messwert (Parameter) . ... ...... 120 Sicherheitsdistanz (Parameter) . ........... 208, 223
Monat (Parameter) . .. ........ .. ... ... .. 238 Sicherheitseinstellungen (Unterment) . .......... 223
Sicherheitshinweise
N Basic........ ... 10
Nahbereich (Parameter) . .................... 253 Signalqualitat (Parameter) .. .................. 225
NMT Element Werte (Untermenti) . . ............ 118 SIL-Bestatigung (Wizard) . . .................. 240
SIL/WHG deaktivieren (Wizard) . .............. 240
0 Simulation (Untermendi) . ... ................. 249
Obere Dichte, Messwert (Parameter) . ........... 120 Simulation Diagnoseereignis (Parameter) . ... ... .. 249
Obere Trennschicht (Parameter) ............... 116 Simulation Distanz (Parameter) . ... ............ 250
p Simulation Distanz On (Parameter) . ............ 249
Simulation Geratealarm (Parameter) . ........... 249
P1 (unten) (Parameter) .................. 121,189 Simulation Stromausgang 1 (Parameter) . ........ 250
P1 (unten) manueller Druck (Parameter) . ........ 189 Simulation Stromausgang 2 (Parameter) . . . . . . . . . 250
P1 (unten) Quelle (Parameter) . ................ 189 Simulationswert (Parameter) . ... .............. 250
P1 Absolut / Relativ (Parameter) . .............. 190 Start Fillstand (Parameter) ... ................ 196
Pl Offs.e't (Parameter) . ... 190 Start Geratetest (Parameter) . .. ............... 252
P1 Position (Parameter) . .................... 190 Status Kommunikation (Parameter) . ............ 133
P2 (oben) manueller Druck (Parameter) . ......... 191 Status Verriegelung (Parameter) . ... ........... 130
P3 (oben) (Parameter) ................... 121,191 Statussignale . .. .......... ... oo oL 87,90
P3 (oben) Quelle (Parameter) .. ............... 191 Strombereich (Parameter) . .. ................. ,146
P3 Absolut / Relativ (Parameter) . ... ........... 192 Stunde (Parameter) . . .. ....oooo o 238
P3 Offs.e't (Parameter) . ...................... 192 System Einheiten (Unterment) . . .. ............ 234
P3 P?Sltlon (Parameter) . ... 192 System Polling Adresse (Parameter) . ........... 169
Parltat (Parameter) . R R 161 SystemKompOnenten . . . . . ................... 105
Peiltabelle (Untermentd) . . ................... 213
Percent of range (Parameter) ... ............... 172 T
Pollingadresse (Parameter) . .................. 132 Tabelleneinstellungen (Parameter) ... .......... 213
Praambelanzahl (Parameter) . ................. 169 Tabellenmodus (Parameter) . . ... ............. 213
Produktsicherheit . ....... ... ... ... ... ... ... 11 Tag (Parameter) . . . . ....ooee e, 238
Prozentwert Quellenauswahl (Parameter) . ... .. .. 168 Tank Berechnungen (Untermentl) . . . ... ........ 194
Prozessvariable (Parameter) . ... .......... 141,151 Tank Luftraum (Parameter) . . ................. 115
Prozesswert (Parameter) . ................ 140, 152 Tank Luftraum % (Parameter) . . . .............. 116
PV:mA Auswahl (Parameter) .................. 171 Tank Referenzh6he (Parameter) .. ......... 125,179
PV Quelle (Parameter) . ...................... 169 Tankfilllstand (Parameter) . ........... 115, 125, 180
Temperatur (Untermend) . ............... 117, 183
Q Temperatureinheit (Parameter) ... ............. 235
Quelle Alarm Wert (Parameter) ................ 217 Trennzeichen (Parameter) ... ................. 230
Quelle Analog (Parameter) . .. ................ 147
Quelle Digitaleingang (Parameter) . ............. 156 U
R Umgebungsdruck (Parameter) . ................ 193
o Umgebungstemperatur manuell (Parameter) . . . . .. 184
Re-Kalibrierung . ............. ... ... ... ...... 100
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Untere Dichte, Messwert (Parameter) . .......... 120
Untere Trennschicht (Parameter) . . ............. 116
Untermenii
Administration . . .......... .. . ... 241
Alarm .. ... 215
Analogl/O ... ... .. .. 145
AnalogIP....... ... ... 139
Anzeige ... ... ... 228
Applikation . . ...... ... oo 179
CTSh .. 201
Datum /Zeit......... ... ... ... .. ... . ... 237
Diagnoseliste . . . ......... ... .. L. 245
Dichte.............. ... .. .. ...... 119, 187
Digital Xx-X . . ... ..o 155
Druck........ ... ... 121, 189
Echoverfolgung . .. ...... ... ... ... ... 227
Ein/Ausgang . ............. . ... 131
Element Position . .. ............ .. ... .... 119
Element Temperatur . .................... 118
ErweitertesSetup . . .. ... . ... 130
Fillstand . .. ........... ... .. ....... 115,179
Gerdteinformation . . . ....... ... ... 246
Gerdtetest.. . ....... ... ... 252
GPWerte.......... ... . 122
Grundabgleich . . ......... ... ... ... ... ... 179
HART Ausgang . ............ ... ... ...... 169
HART Device(s) . . ... oo 132
HART Gerdte . .......... ... ... ... ... .... 131
HTIMS . .o 206
HyTD . .o 196
Information . ............ .. .. ... .... 177,225
Kommunikation . .............. ... ... ... 160
Konfiguration . . ................. 161, 164, 169
NMT Element Werte . . . .................. 118
Peiltabelle . . .. ... .. ... ... ... 213
Sensorkonfiguration . . ................. ... 225
Sicherheitseinstellungen . . .. ............... 223
Simulation. . ...... ... . L 249
System Einheiten ... ... ... ... . ... 234
Tank Berechnungen . . .. .................. 194
Temperatur........................ 117,183
V1 Eingang Quellenauswahl . . . ............. 167
V
V1 Adresse (Parameter) . ................ 164, 165
V1 Eingang Quellenauswahl (Untermend) . . ... ... 167
Verformungs Faktor (Parameter) . .............. 197
Verriegelungsschalter . . . ..................... 49
Verzégerung Echoverlust (Parameter) .. ......... 223
Vierter Messwert (QV) (Parameter) .. ........... 176
Vor-Ort-Anzeige

siehe Diagnosemeldung
siehe Im Stérungsfall

w

Wartung . . ... ... 100
Wasserdichte (Parameter) .. .................. 208
Wasserfullstand (Parameter) . ............. 116, 181
Wasserfullstand manuell (Parameter) . .......... 181
Endress+Hauser

Wasserfullstand Quelle (Parameter) . ........... 180
Weight and Measures Konfigurations CRC (Parame-
TOL) .« 247
Wizard
Gerat vergessen . . . ............iii.. 138
SIL-Bestatiqung . . ... ... ... 240
SIL/WHG deaktivieren . . .................. 240
Z
Zahlenformat (Parameter) . ... ................ 231
Zeitstempel (Parameter) . ............ 242,243,245
Zubehor
Dienstleistungsspezifisch . . . ............ ... 105
Kommunikationsspezifisch . .. .............. 105
Zugriffsrechte Bediensoftware (Parameter) . . . . ... 130
Zuordnung Fillstand (Parameter) . ... .......... 165
Zuordnung PV (Parameter) .. ................. 170
Zuordnung QV (Parameter) . .................. 175
Zuordnung SV (Parameter) . .................. 172
Zuordnung TV (Parameter) .. ................. 174
Zweiter Messwert (SV) (Parameter) .. ........... 173
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