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Prawne wskazowki
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Wymienione w tym dokumencie marki stanowig wtasnosé ich wiascicieli.
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FLOWSIC200

Symbole ostrzezen

Zagrozenie (ogblne)

Zagrozenie napigciem elektrycznym

Stopnie ostrzegania/hasta ostrzegawcze

ZAGROZENIE
Zagrozenie dla 0s6b, ktérego pewnym skutkiem sg ciezkie urazy lub
Smier¢.

OSTRZEZENIE
Zagrozenie dla osob, ktérego mozliwym skutkiem sg ciezkie urazy lub
Smierc.

OSTROZNIE
Zagrozenie dla ludzi z mozliwym nastepstwem w postaci ciezkich lub
lekkich urazow.

WAZNE
Zagrozenie z mozliwym nastepstwem w postaci szkéd rzeczowych.

Symbole informacyjne

Wazne techniczne informacje dot. niniejszego produktu

© -

°
+1 Dodatkowe informacje
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1 Wazne wskazowki

Cel niniejszej instrukcji
Uzytkowanie zgodne z przeznaczeniem
Wskazowki bezpieczenstwa i Srodki ochronne
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1.1

1.2

1.3
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Cel niniejszej instrukcji

W niniejszej instrukcji eksploatacji opisano dla uktadu pomiarowego FLOWSIC200:
® Komponenty urzadzenia

® |[nstalacje

® Dziatanie

® Konieczne do bezpiecznej eksploatacji naprawy; W instrukcji serwisowej podano

doktadne wskazowki dot. kontroli dziatania/ustawienia urzadzenia, zabezpieczenia
danych, aktualizacji oprogramowania, usuwania zakiécen i btedéw i mozliwych napraw.

Przechowywanie instrukcji i przynaleznych dokumentow

» Niniejsza instrukcja eksploatacji i wszystkiej zwigzane z nig dokumenty musza by¢
dostepne w razie potrzeby.

» Wszystkie dokumenty przekaza¢ nowemu wiascicielowi.

Zakres obowigzywania

Niniejsza instrukcja eksploatacji obowigzuje wytacznie dla uktadu pomiarowego
FLOWSIC200 z opisanymi komponentami uktadu.

Nie obowigzuje ona dla innych urzadzen pomiarowych firmy Endress+Hauser.

W instrukcji uwzglednione sg tylko aplikacje standardowe, odpowiadajgce przytoczonym
danym technicznym. W szczegblnych przypadkach zastosowan wiasciwe przedstawiciel-
stwo firmy Endress+Hauser dostarczy dodatkowych informacji i udzieli wsparcia.

W kazdym przypadku zastosowania zalecamy skorzystanie z porad specjalistow firmy
Endress+Hauser.

Grupy docelowe

Informacje zawarte w niniejszej instrukcji przeznaczone dla os6b przeprowadzajgcych
instalacje urzadzenia i zapewniajacych jego obstuge i konserwacije.

Wymagania dotyczace kwalifikacji personelu

Uktad pomiarowy moze instalowaé i obstugiwaé¢ wytacznie wykwalifikowany personel,
ktéry na podstawie fachowego wyksztatcenia i znajomosci obowigzujgcych wymogow jest
w stanie oceni¢ zlecone mu prace i rozpoznaé zagrozenia. Personel fachowy to osoby
wymienione w DIN VDE 0105, DIN VDE 1000-10 lub IEC 60050-826 lub w bezposrednio
w poréwnywalnych normach.

Wymienione osoby musza naby¢ podczas szkolen dokfadna wiedze o zagrozeniach
zwigzanych z eksploatacjg, powodowanych np. przez niskie napiecie, gorace, trujace gazy,
gazy bedace pod ciSnieniem, przez mieszanki gazow i cieczy lub inne srodki, jak réwniez
wystarczajgca wiedze o uktadzie pomiarowym zdobytg na szkoleniach.

FLOWSIC200

Endress+Hauser



FLOWSIC200 Wazne wskazowki

1.4 Integralnosé danych

Endress+Hauser korzysta w swoich produktach ze standardowych interfejsow, takich jak
standardowa technologia IP. Przy wyborze decydujgca jest dostepnosS¢ produktéw i ich
wilasciwosci.

Firma Endress+Hauser wychodzi z zatozenia, ze uzytkownik zapewni integralnos¢ i
poufnos$é danych i praw zwigzanych z eksploatacjg produktow.

W zwigzku z tym i w zaleznosci od potrzeb uzytkownik zawsze samodzielnie zapewnia
odpowiednie Srodki zabezpieczajgce, np. odtaczenie od sieci, programy firewall, ochrone
antywirusowa, aktualizacje programoéw i pakiety serwisowe.

1.5 Uzytkowanie zgodne z przeznaczeniem

Przeznaczenie urzadzenia

Uktad pomiarowy FLOWSIC200 stuzy do bezdotykowego pomiaru predkosci przeptywu i
temperatury powietrza w tunelach (tunelach drogowych i kolejowych) lub moze by¢
stosowany w innych urzgdzeniach tunelowych.

Prawidtowe stosowanie

» Urzadzenie nalezy stosowac tak jak to jest opisane w niniejszej instrukcji eksploataciji.
Za inne sposoby zastosowania producent nie ponosi odpowiedzialnosci.

> W celu utrzymania sprawnosci urzadzenia nalezy stosowac sie do wszystkich wskazo-
wek dotyczacych np. konserwacji, kontroli, transportu lub sktadowania.

» W urzadzeniu nie usuwac, nie dodawacé i nie zmieniaé zadnych czesci konstrukeyjnych,
chyba ze takie czynnoSci zostaty opisane i wymienione w oficjalnych informacjach poda-
nych przez producenta. W przeciwnym razie urzgdzenie moze stanowic¢ zagrozenie: w
takich przypadkach producent nie przejmuje gwarancji.

Endress+Hauser INSTRUKCJA EKSPLOATACII 9
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Wazne wskazowki FLOWSIC200

1.6 Wskazowki bezpieczenstwa i Srodki ochronne

1.6.1 0Ogolne wskazowki

OSTRZEZENIE: 0g6Ine wskazowki
A Nieprawidtowe zastosowania lub nieprawidtowa obstuga urzgdzenia moga

spowodowacé powstanie szkéd zdrowotnych lub materialnych. W zwigzku z tym

przed wykonaniem jakichkolwiek prac zwigzanych z urzgdzeniem FLOWSIC200

nalezy dokfadnie przeczytac niniejszy rozdziat i stosowac sie do podanych w nim

wskazéwek; dodatkowo nalezy stosowac sie do wskazoéwek informacyjnych i

ostrzegawczych podanych w poszczegdlinych rozdziatach.

Obowigzujg nastepujace zasady:

» Podczas przygotowywania i przeprowadzania wszelkich prac stosowac sie
do obowigzujgcych dla danej instalacji przepiséw prawnych i implementujg-
cych te przepisy technicznych wytycznych.

> Wszystkie prace nalezy przeprowadza¢ zgodnie z miejscowymi warunkami,
jak réwniez zgodnie z przepisami i ostrzezeniami dotyczacymi zagrozen
wynikajacych z technicznej eksploatacji i mogacych powstaé w miejscu
wykonywania prac.

» Instrukcje eksploatacji dotyczace uktadu pomiarowego, jak rowniez doku-
mentacja instalacji muszg by¢ dostepne do wgladu na miejscu. Nalezy
bezwzglednie stosowaé sie do podanych w instrukcjach wskazéwek dotycza-
cych unikania zagrozen i szkéd.

FLOWSIC200 jest uktadem pomiarowym stosowanym w przemystowych instala-

cjach elektroenergetycznych.

» W czasie pracy przy przytaczach sieciowych lub na czeSciach przewodza-
cych napiecie sieciowe kable sieciowe odtgczy¢ od napiecia.

» Przed wigczeniem zasilania z powrotem umiesci¢ ochrone przed dotykiem
(jezeli zostata usunieta).

» Urzadzenie mozna stosowaé wytgcznie wtedy, kiedy pokrywa jest
zamknieta.

» Przed otwarciem pokrywy urzadzenie odtgczy¢ od napiecia.

» Urzadzenia nie wolno stosowag, jezeli oprzewodowanie elektryczne (kable,
zacisKi, ...) jest uszkodzone.

f OSTRZEZENIE: Zagrozenie ze strony napiecia sieciowego

Niechroniony stuch nie powinien byé narazony na wigzke dzwiekowg przetwor-

nikow.

» Zaleca sie w czasie obchodu kontrolnego kanatu zamontowanie urzadzenia
poza kanatem lub stosowanie odpowiedniej ochrony stuchu.

2 OSTRZEZENIE: Zagrozenia spowodowane sygnatami ultradzwiekowymi

WAZNE:

Uzytkownik powinien w zwigzku z tym zadbac o to, aby:

» Ani awaria ani nieprawidtowe pomiary nie doprowadzity do stanéw
roboczych, ktére stwarzajg zagrozenie lub powoduja powstanie szkod,

» Przewidziane prace konserwacyjne i kontrolne wykonywane byly regularnie
przez wykwalifikowany i doSwiadczony personel.

@ ——
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Wazne wskazowki

WAZNE:
W celu unikniecia zaktécen, ktére posrednio lub bezposrednio mogg

@ -

spowodowac szkody osobowe lub rzeczowe, uzytkownik powinien zapewnic,

aby:

» Wiasciwy personel konserwacyjny mogt byé zawsze jak najszybciej
dostepny,

» Personel konserwacyjny byt wystarczajgco wykwalifikowany i mégt
prawidtowo zareagowacé na zaktdcenia uktadu pomiarowego i wynikajgce z
nich zaktécenia w pracy (np. w wypadku zastosowania do celéw regulacji i
sterowania),

» W wypadku watpliwosci Srodki pracy, ktore ulegly awarii mogty byé
natychmiast wytgczone i aby wylaczenie nie prowadzito posrednio do
nastepnych zakiocen.

1.6.2 Podstawowe zasady bezpieczenstwa

W celu unikniecia zagrozen dla zdrowia i niebezpiecznych sytuacji nalezy stosowac sie do
podanych wskazowek bezpieczenstwa i wskazéwek ostrzegawczych podanych w nastgpnych
rozdziatach niniejszej instrukcji.

Jezeli na urzadzeniach znajdujg sie symbole ostrzezen, nalezy sprawdzi¢ w instrukcji
eksploatacji, jakie sg potencjalne zagrozenia i jakie dziatania nalezy podjaé, aby ich

unikngé.

» Urzadzenie FLOWSIC200 uruchamia¢ wytacznie po przeczytaniu niniejszej instrukcji
eksploatacji.

» Nalezy stosowac sie do podanych zasad bezpieczenstwa.

> Jezeli cos jest nierzrozumiate: Nalezy skontaktowac sie z Dziatem obstugi klienta firmy

Endress+Hauser

Endress+Hauser .

Uktad pomiarowy FLOWSIC200 nalezy stosowac tak, jak to jest opisane w niniejszej
instrukcji eksploatacji. Za inne sposoby zastosowania producent nie ponosi odpowie-
dzialnosci.

Nie wolno przeprowadza¢ na ukfadzie FLOWSIC200 zadnych prac i napraw, ktére nie
zostaty opisane w niniejszej instrukcji.

W ukfadzie FLOWSIC200 nie usuwag, nie dodawac i nie zmienia¢ zadnych czesci kon-
strukcyjnych - chyba ze takie czynnosci zostaly opisane i wymienione w oficjalnych infor-
macjach podanych przez producenta.

Stosowac wylgcznie osprzet posiadajgcy zezwolenie producenta.

Nie stosowaé zadnych uszkodzonych komponentéw lub czesci.

W wypadku niestosowania sie do podanych wymagan:

» Wygasa kazda gwarancja producenta,

» FLOWSIC200 moze powodowac zagrozenia.

» Wygasa dopuszczenie do stosowania w strefach zagrozonych wybuchem

INSTRUKCJA EKSPLOATACIJI
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Wazne wskazowki

FLOWSIC200

12

1.6.3

1.6.4

Rozpoznawanie awarii

Kazda zmiana w stosunku do pracy normalnej jest wazng wskazowkg na temat
ograniczonego dziatania urzadzenia. Takie zmiany to przed wszystkim:

Silne wahania wynikéw pomiaru,

Zwiekszony pob6r mocy,

Podwyzszona temperatura czesSci ukiadu,

Zadziatanie urzadzen nadzoru,

Nietypowe silne drgania albo nietypowe dZzwieki pracy dmuchawy powietrza ptucza-
cego/chtodzacego,

Pojawienie sie zapachéw lub dymu.

Unikanie szkod

W celu zapobiegania szkodom osobowym i rzeczowym uzytkownik powinien zapewnic,
aby:

Wiasciwy personel konserwacyjny mogt byé zawsze jak najszybciej dostepny,
FLOWSIC200 Pracownicy odpowiedzialni za konserwacje byli odpowiednio wyszkoleni i
mogli prawidtowo reagowac na awarie FLOWSIC200 i powstate wskutek awarii przerwy
w pracy,

W wypadku watpliwosci Srodki pracy, ktore ulegly awarii mogty by¢é natychmiast wyta-
czone i aby wylgczenie nie prowadzito posrednio do nastepnych zaktécen.

INSTRUKCJA EKSPLOATACJI Endress+Hauser
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FLOWSIC200

2 Opis produktu

Schemat uktadu, zasada dziatania
Komponenty uktadu

Obliczenia

Cykl kontrolny
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2.1 Schemat uktadu, zasada dziatania

2.1.1 Komponenty uktadu

» Zesp6t nadajnik/odbiornik FLSE200
do wysytania i odbioru impulsoéw ultradzwiekowych

» Mocowanie dla FLSE200

do montazu zespotu nadajnik/odbiornik do Sciany tunelu

» Jednostka sterujgca MCU

do sterowania, analizy i wydawania danych czujnikéw podtgczonych poprzez interfejs

RS485
» Przewdd taczeniowy

skrzynka przytaczowa do przewodu tgczeniowego
» Przewod fgczeniowy do podtaczenia FLSE200 do skrzynki przytaczowej

Rys. 1 Komponenty uktadu FLOWSIC200

Zespot nadajnik/odbiornik master

(urzadzenie nadrzedne) Skrzynka przytgczowa MCU

= T\ B = N el =
SIS I e P e s S0 S a0 a0 SRR
(SR DO e PR 2% T S G A 150 2R i

> S

)

Tunel

ST =
T
‘oo %@9 o A

Zesp6t nadajnik/odbiornik slave
(urzadzenie podrzedne)

SOPAS ET

Przewdd faczeniowy

14 INSTRUKCJA EKSPLOATACIJI
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2.1.2 Komunikacja pomiedzy zespotami nadajnik/odbiornik a jednostka sterujaca

Wariant standardowy

Oba zespoty nadajnik/odbiornik pracujg jako master (urzadzenie nadrzedne) i slave
(urzadzenie podrzedne). FLSE master posiada drugi interfejs w celu jednoznacznego
oddzielenia komunikacji z FLSE slave i jednostka sterujagcg MCU. Master uruchamia slave i
przejmuje rezim pomiarowy. MCU moze niezaleznie od tego (asynchronicznie do taktu
pomiarowego) odpytywac wartosci mierzone od zespotéw master.

W celu okablowania dla obu FLSE instalowana jest skrzynka przytagczowa W skrzynce
przytaczowej FLSE master nastepuje podziat interfejsow.

Rys. 2 Przytacze magistrali FLSE200 - MCU z jednym punktem pomiaru
FLSE200 FLSE200
Master Slave

Skrzynka przytaczowa

MCU
Rys. 3 Przylacze magistrali FLSE200 - MCU z wieloma punktami pomiara
FLSE200 FLSE200 FLSE200 FLSE200
Master Slave Master Slave
Przewdd magistrali Skrzynka przytaczowa
MCU

W wariancie z magistralg do MCU mozna podtgczyé do oSmiu czujnikow.

WAZNE:

» Do okablowania magistrali nalezy w komponentach ukfadu, ktére nie
znajduja sie na koncu przewodu, zdezaktywowac fabrycznie zainstalowane
terminatory.

» W celu zabezpieczenia zasilania elektrycznego dla wszystkich podtgczonych
punktéw pomiaru stosowac sie do wskazowek podanych na - str. 45,
§3.3.2.2.

» Sprzet zespotdow nadajnik/odbiornik uktadu FLOWSIC200 musi by¢
ustawiony na adres 1...7 (- str.36,8§3.2.2.2).

» Fizyczna kolejnosé czujnikdw w magistrali nie musi koniecznie zgadzaé sie z
przyporzadkowaniem logicznych adreséw, adreséw nie wolno tylko
przydziela¢ podwdjnie.

© -
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Rys. 4
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Zasada dziatania

FLOWSIC200 pracuje na zasadzie pomiaru czaséw przejScia fali ultradzwiekowej. Po obu
stronach tunelu montowane sg zespoty nadajnik/odbiornik pod ustalonym katem
nachylenia w stosunku do strumienia (- rys. 4).

W zespotach nadajnik/odbiornik znajdujg sie piezoelektryczne przetworniki ultradzwiekowe,
ktore dziatajg na zmiane jako nadajniki i odbiorniki. Impulsy dZzwiekowe emitowane sg pod
katem o wzgledem kierunku przeptywu. W zaleznosSci od kata o i predkosci przeptywu
powstaja w wyniku ,rozchodzenia sie fali w kierunku przeptywu lub jej hamowania w
kierunku odwrotnym do przeptywu” rézne czasy przejscia fali dzwiekowej (wzor 2.1 i 2.2).
Czasy przejscia impulséw dzwiekowych réznig sie od siebie tym bardziej im wyzsza jest
predkosé przeptywu i im mniejszy kat w stosunku do kierunku przeptywu.

PredkosSé przeptywu v ustalana jest na podstawie réznicy obu czaséw przejscia impulséw
dZzwiekowych niezaleznie od wartosci predkosci dzwieku. W czasie pomiaréw ta metodg
zmiany predkosci dzwieku spowodowane wahaniami ciSnienia lub temperatury nie majg
wplywu na ustalong predkos¢ przeptywu.

Zasada dziatania FLOWSIC200

Zesp6t nadajnik/odbiornik master
(urzadzenie nadrzedne)

M ST R )
0 Z=8Q50)
DRy 2

{

[ ]
L1

R
Ll

T
SIS

Zesp6t nadajnik/odbiornik slave
(urzadzenie podrzedne)

= predko$¢ przeptywu w m/s

= odcinek pomiarowy w m

o =kat nachyleniaw °

t, = czas przejScia fali dzwiekowej w kierunku przeptywu

—r<

B L ( 1 1)
v 2-cosa 1, 1

v

t, = czas przejScia fali dzwiekowej w kierunku odwrotnym do kierunku

przeptywu
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Ustalanie predkosci przeptywu
Tor pomiarowy L odpowiada aktywnemu odcinkowi pomiarowemu, tzn. odcinkowi swobod-
nego przeptywu. Czas przejScia fali dzwiekowej wysytanej w kierunku przeptywu (kierunek
do przodu) obliczany jest na podstawie ponizszego wzoru (L - tor pomiarowy, ¢ - predko$é
dZzwieku i o - kgt nachylenia pomiedzy kierunkiem fali dZzwiekowej a kierunkiem przeptywu):
L
2.1) ty= ——M
@1 & c+V-cosa
Odwrotnie do kierunku przeptywu:
(2.2) t = _t
' ' c-v-cosa
Predkos¢ przeptywu obliczana jest na podstawie nastepujacego wzoru:
L 1 1
Ve —— J—
(2.3) 2-cosa %\, tr)
jest to wiec relacja, w ktorej oprécz obu zmierzonych czaséw przejscia fali dzwiekowej jako
state wystepuja jeszcze tylko dwie wielkosSci - aktywny odcinek pomiarowy i kat nachylenia.
Ustalanie temperatury powietrza
Wskutek uzaleznienia temperatury od predkosci dzwieku temperature mozna wyznaczy¢
przy pomocy ustalonych czaséw przejScia fali ultradzwiekowej.
Dzieki jednoczesnemu ustaleniu predkosci przeptywu i temperatury w wypadku mokrej
nawierzchni i temperaturach ponizej zera mozliwe jest ostrzeganie przed Sliskg
nawierzchnia.
Predkosé dzwieku ¢ obliczamy:
L ty+t
C=—-
oy emb (21
Dla zaleznosci temperatury od predkosci dZzwieku stosujemy przy nominalnej predkosci
dZzwieku co w temperaturze 0°C (= 331,4 m/s) i temperaturze powietrza 3 w°C:
1+ i
c=Cp- —_—
(2.5) 0" T 973¢C
Temperature powietrza obliczamy na podstawie nastepujgcego wzoru:
L? ty +t,
2o ov=213c (-t (b))
4 . CO tv N tr
Ze wzoru 2.6 wynika, ze ustalona temperatura zalezy od zmierzonych czaséw przejScia fali
ultradzwiekowej i od kwadratu toru pomiarowego i kwadratu nominalnej predkosci dzwieku.
° Dokfadny pomiar temperatury jest mozliwy jedynie wtedy, jezeli sktad powietrza
jest staty, jezeli bardzo doktadnie ustalono tor pomiarowy L i jezeli
przeprowadzono kalibracje (- str. 93, §4.3.32).
Endress+Hauser INSTRUKCJA EKSPLOATACIJI 17
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2.2 Komponenty ukiadu
221 Zespot nadajnik/odbiornik FLSE200
Zesp6t nadajnik/odbiornik skiada sie z jednostki elektronicznej i przetwornika
ultradzwiekowego. Jednostka elektroniczna zawiera wszystkie konieczne podzespoty do
przetwarzania sygnatow, dygitalizacji i komunikacji. Przetwornik ultradzwigkowy jest na
state potgczony z obudowa.
Zesp6t nadajnik/odbiornik zasilany jest napieciem 24 V. Komunikacja z MCU odbywa sie
poprzez seryjne potaczenie kompatybilne z magistralna.
Zespoty nadajnik/odbiornik dostepne sg w trzech wykonaniach:
Typ zespotu nadajnik/odbiornik
FLSE200-M FLSE200-HM FLSE200-H
Zastosowanie w powietrzu
atmosferycznym o duzym
. Zastosowanie w powietrzu stezeniu soli, w wypadku
Zastosowanie bez . . T
- P atmosferycznym o duzym duzych odcinkdéw
szczegblnych wymagan . \ . ) P .
stezeniu soli pomiarowych i zaktéceniach w
rozprzestrzenianiu sie fali
ultradZwiekowe;j
I?rzetvyormk z alum|n!um, .| Przetwornik z tytanu, Srednia Przetwornik z tytanu, wysoka
Srednia moc, w aluminiowej
) . moc moc
tubie ochronnej
Obudowa jednostki
elektronicznej z aluminium, Obudowa jednostki Obudowa jednostki
eloksowana, powlekana elektronicznej ze szlachetnej elektronicznej ze szlachetnej
proszkowo i pokryta szarym stali V4A stali V4A
lakierem
Odcinek pomiarowy 5 ... 25 m Odcinek pomiarowy 5 ... 40 m
Tuba ochronna dla FLSE200-M stuzy zabezpieczeniu przetwornika ultradzwiekowego przed
silnym zabrudzeniem i mechanicznym uszkodzeniem (np. w czasie czyszczenia tunelu).
Rys. 5 Zespot nadajnik/odbiornik FLSE200-M
Sciana tunelu Va/ Tuba ochronna
[ HF
Mocowanie {‘ [ Przetwornik ultradzwiekowy
o Ni!
fzzm Jednostka elektroniczna
Wtyk
Przewdd faczeniowy
18 INSTRUKCJA EKSPLOATACJI Endress+Hauser
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Rys. 6 Zespot nadajnik/odbiornik FLSE200-H, FLSE200-HM
- Jednostka A
elektroniczna
A
-
UltradZwigkowy
przetwornik
Sciana tunelu
Mocowanie [ ||
LN
Sy R
e X
! ANAY e
JL o/
Wiyk
Przewdd taczeniowy
222 Mocowanie zespotu nadajnik/odbiornik
Mocowanie stuzy do montazu zespotu nadajnik/odbiornik. Umozliwia ono poza tym
wzajemne ustawienie FLSE200 z konieczna doktadnoscia. Montaz na Scianie tunelu (lub
suficie) wykonywany jest przy pomocy dwéch Srub z tbem szesciokatnym i kotkdw.
Mocowania dopasowane sg kazdorazowo do zespotu nadajnik/odbiornik, tzn. dostepne sg
dwa typy:
» Mocowanie dla FLSE200-M (- str. 18, 1ys. 5)
CzeSci ze stali szlachetnej i aluminium.
» Mocowanie dla FLSE200-H lub FLSE200-HM (- rys. 6)
Wszystkie czeSci ze stali szlachetnej.
Endress+Hauser INSTRUKCJA EKSPLOATACIJI
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223
>
>
>
>
>
Rys. 7 Jedr

Opcjonalny modut
wyswietlacza

Jednostka sterujgca MCU

Jednostka sterujgca wypetnia nastepujgce zadania:

Sterowanie przeptywem i przetwarzaniem danych zespotéw nadajnik/odbiornik podta-
czonych poprzez interfejs RS485,

Wysylanie sygnatow przez wyjscie analogowe (wartos¢ pomiarowa) i wyjscia przekazni-
kowe (status urzadzenia),

Odbieranie sygnatéw przez wejscia analogowe i cyfrowe,
Zasilanie podtgczonych zespotéw nadajnik-odbiornik,
Komunikacja z nadrzednym systemem sterujgcym przez opcjonalne moduty.

Instalacje i urzgdzenia mozna tatwo i wygodnie ustawi¢ przy pomocy laptopa i przyjaznego
uzytkownikowi programu obstugi przez interfejs USB. Ustawione parametry zapisywane sg
w bezpieczny sposéb réwniez w przypadku zaniku zasilania.

Jednostka sterujgca umieszczona jest standardowo w obudowie ze stali szlachetnej.

Jednostka sterujaca MCU z opcjami

Opcjonalny modut
interfejsu

Opcjonalny modut
wejscia/wyjscia

Opcjonalny modut
wySwietlacza

@)

@&

LED

Przyciski
obstugi

Ptytka
procesora

“

Standardowe interfejsy

Wyjscie analogowe

Wejscia analogowe

Wyjscia przekaznikowe

Wejscia cyfrowe

Komunikacja

1 Wyjscie 0/2/4 ... 22 mA
(odseparowane galwanicz-
nie) do wyboru podawania
wielkosci mierzonych:

- Predko$é
- Temperatura powietrza

2 wejscia0...20 mA
(bez separacji
galwanicznej);
Rozdzielczos¢ 0,01 mA

5 zestykow przetacz-
nych (48V, 1 A)do
wystawiania sygnatow
stanu

- Praca /zaktdcenie
- Konserwacja

2 wejscia do
podtaczenia stykow
bezpotencjatowych do
podtaczenia
wytacznika
konserwacji lub

- USB 1.1iRS232 (na

zaciskach) do odpyta-
nia warto$ci mierzo-
nych, konfiguracji i
aktualizacji oprogra-
mowania

Rozdzielczos¢ 0,01 mA - Cykl kontrolny aktywacji cyklu RS485 do podtacze-
- Wezwanie do konser- | kontrolnego nia czujnika
wacji
- Warto$¢ graniczna/
kierunek
20 INSTRUKCJA EKSPLOATACII Endress+Hauser
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Rys. 8 Jednostka sterujaca MCU w obudowie 19" z opgjami
Gniazda opcjonalnych modutow Opcjonalny modut
wejécia/wyjscia wyswietlacza
1/0-MODULE INTERFACE-MODULE
= MuLm CoNTROL UNIT
0 POWER
e @ FAILURE
POWER Tx.n R.,(D
0 @ o
o
Zasilacz- Gniazdo opcjonalnego modutu interfejsu
Plytka na tylnej Scianie ze ztaczami zaciskowymi dla oprzewodowania uzytkownika
Opcje
Zakres funkcji MCU mozna znacznie rozszerzy¢, stosujgc nizej opisane opcje:
1 Modut wySwietlacza
Modut do wySwietlania wartosci mierzonych i informacji statusowych podtgczonych
zespotdw nadajnik/odbiornik, wybor przyciskami obstugi (czujniki pojemnosciowe).
(] Wbudowanie tego modutu w juz dostarczong jednostke sterujgcg jest
+1 mozliwe wytgcznie fabrycznie.
- Wskazania
Rodzaj Wskazanie
Power (zielona) Zasilanie elektryczne ok
LED Failure (czerwona) | Zaktocenie dziatania
Maintenance . -
. Wezwanie do konserwacji
request (z6tta)
Wyswietlacz | Wskaznik - Predko$é przeptywu
ciektokrystal | graficzny (gtowny | - Temperatura powietrza
iczny ekran)
Wskaznik 2 wartosci pomiarowe (patrz wskaznik graficzny)
tekstowy i 6 wartosci diagnostyki
Endress+Hauser INSTRUKCJA EKSPLOATACIJI 21
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Na wskazniku graficznym ukazywane sa w formie wykresu stupkowego dwie gtéwne
ustawione fabrycznie wartosci pomiarowe podtaczonej pary czujnikéw. Alternatywnie
ukazywanych moze by¢ do 8 pojedynczych wartosci pomiarowych zespotu nadajnik/
odbiornik (przetgczenie przyciskiem ,Meas”).

Rys. 9 Wyswietlacz ciekiokrystaliczny ze wskazZnikiem graficznym (po lewej) i tekstowym (po prawej)
(©) o
(1)VoG 21 VoG 2.1 mis
. | SoS 343.69 m/
00 mis 200 o . e o
o TA 20.0°C
()T ak 297 T8 20.0°C o
[ |
0.0 °C 100.0
|| | | e | | | | IS
L) wess] LI U U] (s
- Przycisk obstugi
Przycisk |Funkcja
- Zmiana ze wskaznika tekstowego na wskaznik graficzny i z powrotem,
Meas . .
- Wskazanie ustawienia kontrastu (po 2,5 s)
Strzatki  |Wybodr nastepnej/poprzedniej strony z wartoSciami mierzonymi
Status Wyswietlenie komunikatu alarmowego i komunikatu o btedzie
Menu Wyswietlenie menu gtéwnego i przejScie do podmenu
2 Modut wejscia/wyjscia
do wtozenia w podstawke modutu (MCU w obudowie nasciennej) lub w podzespot wsu-
wany (MCU w obudowie 19”), do wyboru jako:
- Analogowy modut wyjSciowy z 2 wyjSciami 0/4 ... 22 mA do wydawania dalszych wiel-
kosci mierzonych (obcigzenie 500 Q)
- Analogowy modut wejsciowy z 2 wejsSciami 0/4 ... 22 mA do wczytywania wartosci
zewnetrznych czujnikow
- Cyfrowy modut wyjSciowy z 2 wyjSciami (zestyk przetaczny, odpornosé na obcigzenia
48 VAC/DC, 5 A)
- Cyfrowy modut wyjSciowy z 4 wyjSciami (zestyk zwierny, odpornosé na obcigzenia
48 VAC/DC, 0,5 A)
® » Do kazdego modutu konieczna jest podstawka (do natozenia na szyne
montazowa). Podstawke modutu nalezy podtaczyé specjalnym
przewodem do ptytki procesorowej, nastepne podstawki bedg do niej
dofaczane.
» Maksymalnie mozna wtozy¢é 8 modutéw wejscia/wyjscia, z tego
maksymalnie 4 moduty tego samego typu.
3 Modutu interfejsu
Moduly do przekazywania wartosci pomiarowych, statusu uktadu i informacji serwiso-
wych do nadrzednych systeméw kierujacych, do wyboru dla Profibus DP VO, sieci Ether-
net lub magistrali MODBUS, do wtozenia w szyne montazowa (jednostka MCU w obudo-
wie nasciennej) lub w gniazdo (MCU w obudowie 19”). Modut podtgczany jest do ptytki
przytaczeniowej kablem modutu.
o Profibus DP-VO do przesytania przez RS485 zgodnie z DIN 19245 czes¢ 3,
jak réwniez IEC 61158.
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Klucz typu
R6zne mozliwosci konfiguracji zdefiniowane sa w nizej podanym kluczu typu:
Klucz typu jednostki sterujace;j: MCU-XXXXXXXXXXXXXX

Wbudowany zespét ptukania powietrzem
-N: bez dmuchawy

Zasilanie napieciowe
-W: 90...250VAC

-2: opcjonalnie 24 V DC

Wariant obudowy

-S: obudowa nascienna, lakierowana, szara stal szlachetna
1.4571
lub o takich samych wtasciwoSciach

-R: 19”7-obudowa, ztgcze zaciskowe

Modutu wySwietlacza

-N: bez (tylko wariant w obudowie nasciennej)

-D: z

Pozostate opcje

-N: bez

Opcja Wejscie analogowe (modut wtykowy; 0/4...20 mA;
2 wejScia na modut)
-0: bez

-n: z,n=1,21

Opcja Wyjscie analogowe (modut wtykowy; 0/4...20 mA;
2 wyjscia na modut)
-0: bez

-n: z,n=1.2 1

Opcja Wejscie cyfrowe (modut wtykowy; 4 wejScia na modut)
-0: bez

-n: liczba na zamoéwienie

Opcja Wyjscie cyfrowe Power (modut wtykowy; 48 V DC, 5 A;
2 zestyk przetgczne na modut)
-0: bez

-n: liczba na zamowienie

Opcja Wyjscie cyfrowe Low Power (modut wtykowy; 48 V DC, 0,5 A;
4 zestyki zwierne na modut)
-0: bez

-n: liczba na zamowienie

Opcjonalny modut interfejsu
-N: bez modutu interfejsu
-B: T/P-MOD Ethernet V1,COLA-B, Puls 2)

-V: T/P-MOD Ethernet V1,COLA-B, 3fach, Puls 2)
-Q: T/P-MOD Ethernet V2, MODBUS TCP, Puls 2)
-D: T/P-MOD RS485,MO0DBUS ASCII/RTU, Puls 2)
-F: T/P-MOD RS485, PROFIBUS, Puls 2)

Cechy szczegblne

-N: bez specjalnego wykonania

-S: Specjalne rozwigzanie

Certyfikat ex

-N:  bez certyfikatu ex \
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Oprogramowanie

-E: emisja

1): az do 4 modutéw analogowych na zaméwienie
2): Puls niedostepny

Przyktad:

MCU-NWSDNO1010PNNE

Bez ptukania powietrzem

Zasilacz szerokozakresowy, 90 ... 250 VAC

Obudowa nascienna ze stali szlachetnej 1.4571
(lakierowana w kolorze szarym)

Z modutem wysSwietlacza

Bez pozostatych opcji

Bez opcjonalnych wejsé analogowych
Z dodatkowym modutem analogowym

Bez opcjonalnych wejsé cyfrowych
Z dodatkowym wyjsSciem cyfrowym Power

Bez opcjonalnych wyjsé cyfrowych

Z modutem interfejsu Profibus DP

Bez cech szczegblinych
Bez certyfikatu ex

Oprogramowanie emisji
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FLOWSIC200
2.2.4 Przewéd tgczeniowy
Zespoty nadajnik/odbiornik tgczone sg ze skrzynkami przytgczowymi kablami objetymi
zakresem dostawy. Skrzynki przytaczowe nalezy potgczyé z MCU kablami dostarczonymi
przez uzytkownika (wskazéwki dot. rodzajow kabli i okablowanie - str. 43, §3.3.2).

Rys.10  Przewdd faczeniowy
Bezhalogenowe przewody taczeniowe (9-zytowe)
3x2x0,25+3x 1,0 mm?, dtugosé 2 mlub 25 m (zakres
dostawy Endress+Hauser)

Przewdd taczeniowy Endress+Hauser
T T e e DS s S0 P
e e L e
\&
Kierunek przeptywu \\\\ /
\\/ Kable dostarczane przez
X uzytkownika, (np. typ
/ *?\\\ Li2YCY(TP) 2x2x0,5 mm?)
\ \
~30 R0 Dbﬁa@@@ﬁ%@é"; SHRNS D DINETES
SR I N Przewdd faczeniowy Endress+Hauser
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225 Zestaw do mocowania
Do montazu podzespotdéw, mocowanie dla zespotu nadajnik/odbiornik i skrzynki
przytaczowej do Sciany lub sufitu tunelu dostepne sa rézne zestawy do mocowania. Wybér
zalezy od wymaganh w miejscu mocowania. W tabeli ponizej podano konieczne czesci
sktadowe i mozliwo$ci zastosowania.
Zestaw do mocowania Zastosowanie
Oznaczenie Czesci sktadowe Wymagania Dla komponentéw Liczba
(nrzamow.) sztuk
kazdego
kom.
2D8-1.4571/PA |- 2xkofki firmy Fischer | brak Mocowanie dla FLSE200-M 1
(2031888) S10 szczegblnych Mocowanie dla FLSE200-
- 2xwkretdo drewna o HM
thie szeSciokatnym Mocowanie dla FLSE200-H
8*50 A4
2M8-1.4571 - 2x kotki SLM 8N A4 | wytgcznie stal Mocowanie dla FLSE200-M 1
(2031891) - 2x$ruba o tbie sze- |szlachetna Mocowanie dla FLSE200-
Sciokatnym M8*55 HM
Ad Mocowanie dla FLSE200-H
Skrzynka przytaczowa w 2
obudowie ze stali szlachet-
nej
2M8-1.4529 2x $ruby kotwiace firmy | agresywne Mocowanie dla FLSE200-M 1
(2031886) FischerFAZ8/10C powietrze Mocowanie dla FLSE200-M
atmosferyczne materiat 1.4529
Mocowanie dla FLSE200-
HM
Mocowanie dla FLSE200-H
Mocowanie dla FLSE200-H i
FLSE200-HM 1.4529
4D8-1.4571/PA |- Axkotki firmy Fischer | brak Skrzynka przytagczowa w 1
(2031889) S10 szczegbinych obudowie ze stali szlachet-
- 4xwkret do drewna o nej
thie szeSciokatnym
8*50 A4
2D4-1.4571/PA |- 2xkofekfirmy Fischer Skrzynka przytaczowa 1
(2031890) S6
- 2xwkret do drewna z
tbem kulistym
3,5*40 A4
4M8-1.4529 4 x$ruba kotwigca firmy | agresywne Skrzynka przytaczowa w 1
(2031887) Fischer FAZ8/10C powietrze obudowie ze stali szlachet-
atmosferyczne nej
26 INSTRUKCJA EKSPLOATACJI Endress+Hauser
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2.3

23.1

232

233

Rys. 11

Endress+Hauser

Obliczenia

Kalibracja predkosci przeptywu

Jezeli zmierzona predkosé nie zgadza sie ze Srednig wartoScia predkosci przeptywu w catym
przekroju tunelu, to kalibracje FLOWSIC200 mozna przeprowadzié w ramach pomiaru
siatkowego poréwnywalnym uktadem pomiarowym. Na podstawie ustalonych wartoSci
pomiarowych obu uktadéw pomiarowych okresla sie wspotczynniki regresji Cv2, Cvl i CvO,
ktore w ramach konfiguracji wprowadzane sg w FLOWSIC200 (- str. 93, §4.3.3). Urzgdzenie
oblicza wtedy kalibrowang predkoS¢é przeptywu v z wartoSci pomiarowej x ukfadu
FLOWSIC200 wg nastepujacego wzoru:

v=Cv2-x2+Cvl-x+CvO

Jezeli kalibracja jest niekonieczna, to Cv2, CvO = 0, Cvl = 1 (fabryczne ustawienie
standardowe). Wartos¢ x odpowiada wtedy charakterystycznej predkosci.

Kalibracja pomiaru temperatury

Kalibracje pomiaru temperatury przy pomocy FLOWSIC200 mozna wykona¢ w ramach
poréwnywalnego pomiaru przy pomocy oddzielnego czujnika termometrycznego (np.
Pt100); zasadniczo kalibracja nie jest jednak konieczna, poniewaz aktywny odcinek
pomiarowy nalezy ustali¢ niezwykle doktadnie (£ 1 cm) (patrz wzér 2.6, - str. 16, §2.1.3 ).

Czas ttumienia

Czas ttumienia to czas, ktory urzadzenie pomiarowe potrzebuje do osiagniecia 90%
wartosci koncowej po gwattownej zmianie wartosci mierzonej (- rys. 11).

Czas ttumienia mozna dowolnie ustawi¢ w zakresie 1...300 s (zwykle 60..... 90 s). Dtuzszy
czas ttumienia powoduje silniejsze ttumienie krotkotrwatych wahan wartoSci mierzonych i
zaktocen i w ten sposob ,spokojniejszy” sygnat wyjsciowy.

Do pomiaru predkosci przeptywu i temperatury powietrza istnieje - dla kazdego pomiaru -
osobny czas ttumienia.

Czas ttumienia

Mierzona wartos¢

100 771
BT i 90% wielkoci zmiany
9% T ' P -

' Warto$¢ mierzona z czasem ttumienia
9% T '~ ,

R Zmiana procesu
27T v 1 T
90 \ T e e
88 T Czas tlumienia
86 T
84 t t t } } } } } |
10 20 30 40 50 60 70 80 90 100
Czasw
° Czas ttumienia nalezy rozumie¢ wytacznie jako warto$¢ orientacyjna. Jezeli

+1 jakos¢ impulséw ultradzwiekowych jest gorsza, urzadzenie FLOWSIC200
potrzebuje wiecej wartosci zmierzonych dla sygnatu wyjSciowego takiej samej
dokfadnosci. W wyniku tego czas ttumienia zwieksza sie w pewnych granicach w
stosunku do czasu ustawionego.
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2.4 Cykl kontrolny

Do automatycznej kontroli dziatania wszystkich elementéw w urzgdzeniu FLOWSIC200
mozna wigczy¢ cykl kontrolny. Cykl mozna ustawi¢ na okreSlony czas (ustawienie
interwatéw czasowych w programie obstugi) i/lub dodatkowo aktywacja moze nastgpic¢
przez wejscie cyfrowe - str. 20, §2.2.3. Wszystkie odchylenia od normalnego zachowania
sygnalizowane sg jako ostrzezenia lub btedy.

W przypadku zakiécenia w urzadzeniu lub ostrzezenia manualnie uaktywniony cykl
kontrolny mozna wykorzysta¢ w celu lokalizacji mozliwych przyczyn btedu (patrz Instrukcja
serwisowa).

Cykl kontrolny obejmuje kontrole punktu zerowego i test rozpietosci. Wartosci kontrolne
moga byé podawane przez wyjscie analogowe. Przebieg cyklu kontrolnego wyswietlany jest
jako informacja o statusie na odpowiednim przekazniku i - jezeli zastosowano opcjonalny
modut wySwietlacza - jednoczeSnie na wySwietlaczu jako tekst jawny ,Cykl kontrolny”.

® » Jezeli cykl kontrolny nie jest wystawiany na wyjsciu analogowym, to na czas
+1 cyklu kontrolnego (ok. 20 s w przypadku bezbtednego przebiegu) nastepuje
podanie ostatniej zmierzonej wartosci.
» Do aktywaciji kontroli punktu zerowego i testu rozpietosci, jak réwniez cyklu
kontrolnego przez wejscie cyfrowe, zestyk na odpowiednich zaciskach musi
by¢ zamkniety przez co najmniej 2 s
» Cykle kontrolne sterowane czasowo wtgczajg sie okresowo od momentu
konfiguracji zadanego interwatu czasowego w podanym czasie do momentu
zmiany tego czasu (lub do momentu zresetowania). Jezeli ustawienia
zostang zresetowane (lub nastgpi zanik napiecia roboczego) cykl kontrolny
rozpoczyna sie w momencie ponownego uruchomienia w ustawionym
czasie.
» Jezeli dojdzie do naktadania sie cyklu kontrolnego sterowanego czasowo i
cyklu uaktywnionego przez zestyki cyfrowe - skuteczny jest pierwszy
uaktywniony cykil.

24.1 Kontrola punktu zerowego

Dzieki specjalnej konfiguracji obwodéw w zespotach nadajnik/odbiornik sygnaty nadawcze
wysytane przez przetwornik nie ulegajg opdznieniu i moga by¢ z powrotem odczytywane w
formie oryginalnej. Te sygnaty nadawcze sg odbierane, wzmacniane, poddawane
demodulacji i przeliczane jako sygnaty odbiorcze. Jezeli urzgdzenie dziata prawidtowo musi
by¢ w tym wypadku obliczony doktadny punkt zerowy. Ta kontrola obejmuje petng kontrole
wszystkich elementow ukfadu wigcznie z przetwornikami. Jezeli odchylenia sg wieksze niz
ok. 0,25 m/s (w zaleznosci od odcinka pomiarowego i temperatury powietrza) pojawia sie
ostrzezenie. W tym wypadku nalezy sprawdzi¢ przetwornik i uktad elektroniczny. Jezeli
amplituda sygnatu lub jego forma nie zgadzajg sie z oczekiwanymi wartoSciami, to oznacza,
ze przetwornik i uktad elektroniczny sg uszkodzone i pojawia sie komunikat o btedzie.

242 Test rozpietosci

W czasie elektronicznego testu punktu zerowego obliczana jest réznica czaséw z dwéch
kierunkow przesytania, nastepnie przeliczana z parametrami instalacji (temperatura
powietrza, odcinek pomiarowy i predkos¢ dZwieku) w offsetcie predkoSci w punkcie
zerowym. Ten Offset dodawany jest nastepnie do wybranej wartosci rozpietosci i
wystawiany. Wartosé rozpietoSci mozna ustawi¢ w programie obstugi SOPAS ET w zakresie
od 50 do 70% w krokach po 1% (fabryczne ustawienie standardowe 70 %). Jezeli elementy
uktadu sa nieuszkodzone, to caty uktad pomiarowy reaguje w przewidziany sposéb.
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243 Wystawienie cyklu kontrolnego na wyjsciu analogowym
Cykl kontrolny jest wystawiany w nastepujgcy sposéb:
» 90 s wartosc zerowa
» 90 s wartos¢ rozpietosci

® » Czas trwania podawania wynoszgcy 90 s jest fabrycznym ustawieniem
standardowym. Czas ten mozna zmieni¢ w programie SOPAS ET (- str. 78, §)
> Wystawienie jest uzasadnione wytgcznie dla wartoSci mierzonych zaleznych
od predkosci (predkosci przeptywu)
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FLOWSIC200

3 Montaz i instalacja

Prace przygotowawcze
Montaz
Prace instalacyjne
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Montaz i instalacja FLOWSIC200

3.1 Prace przygotowawcze
3.1.1 Prace w ramach planowania
Przed rozpoczeciem montazu i instalacji nalezy wykona¢ nastepujgce prace w ramach
planowania:
» Ustali¢ miejsce/miejsca wykonywania pomiarow.
» Wybraé podzespoty uktadu wg - str. 18, §2.2 zgodnie z warunkami eksploatacji i wyma-
ganiami Klienta.
» Ustali¢ miejsca montazu dla zespotéw nadajnik/odbiornik, MCU i skrzynek przytgczo-
wych.
» Przygotowac plan zasilania elektrycznego
3.1.2 Wymagania dot. miejsca montazu dla zespotow nadajnik/odbiornik
Zespoty nadajnik/odbiornika - master (urzadzenie nadrzedne) i slave (urzadzenie
podrzedne) nalezy zamontowaé w potozeniu bocznego przesuniecia na przeciwleglych
Scianach tunelu na wystarczajgcej wysokoSci nad jezdnig (- rys. 12). Kat pomiedzy osig
pomiaru a tunelu nie powinien wynosi¢ znacznie wiecej niz 60° (wartoS¢ minimalna 45°).
Rys. 12 Miejsce montazu dla zespotéw nadajnik/odbiornik
TR, Sciana tunelu
(oieet s
> Zesp6t nadajnik/odbiornik master (urzadzenie nadrzedne)
‘\ Zesp6t nadajnik/odbiornik slave (urzadzenie podrzedne)
T \
w@g&g@%
B ESNS
dopuszczalna
wysoko$¢ pojazdu
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OSTRZEZENIE:
A » Odcinek pomiarowy pomiedzy umieszczonymi naprzeciwko siebie

zespotami nadajnik/odbiornik musi byé wolny od wszelkiego rodzaju
elementdéw, w przeciwnym razie nie bedzie mozna zapewni¢ swobodnego
przeptywu fali dzwiekowej (zapewni¢ wolna przestrzen zgodnie z - str. 32, rys.
12).

» Nalezy zachowa¢ minimalny odstep od przejezdzajacych pojazdow
(o str. 32, rys. 12).

» Zespoty nadajnik/odbiornik nalezy tak umiescié, aby na przetworniki
dostawato sie jak najmniej rozpryskiwanej przez pojazdy wody i brudu, tzn.
zgodnie z kierunkiem jazdy pojazdow (- rys. 13).

Rys. 13 Umiejscowienie zespotéw nadajnik/odbiornik

Prawidtowo Nieprawi-

D, N

)
%ﬂ"om%wm e SR R

Q @
a q@@ GQ ?%
PRS0y DMG&%@@@QP?

é’ﬁ

Kierune : Kierune

.
\

Kierune

.
AN
~
AN
.

Kierune j

/
L
%
L
/

—
/
%

< ®<?°%f> b&ﬁ Q;G 6 SBZH Q 37>

(]
ecda%zbgﬁx ge{j’ N eQ

SR SE N Ds?%& °<9a ’Q>

R Q %
<5 OQJQQW@ D<9 <7

&

° » Jezeli w zwigzku z warunkami budowlanymi o$ pomiaru bedzie musiata
+1 znajdowac sie tak nisko, ze maksymalnie dopuszczalna wysoko$¢ pojazdu
siegac bedzie do koniecznej wolnej przestrzeni, to w czasie korka
drogowego moze dojS¢ do przerwania pomiarow.

» Jezeli w szczegolnosci w przypadku kwadratowego przekroju tunelu nie
bedzie mozna zachowaé koniecznego odstepu pomiedzy osig pomiaru a
sufitem tunelu, to moze dochodzi¢ do odbicia dzwieku od sufitu tunelu i do
spowodowanych odbiciem zaktécen w pomiarach.

Unikna¢ tego mozna dzieki lekkiemu pochyleniu osi pomiaru obu zespotow

nadajnik/odbiornik w dot o maks. 5° (- str. 32, rys. 12) lub dzieki montazowi

dzwiekochtonnych materiatow na suficie tunelu.
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3.2 Montaz

Wszystkie prace montazowe wykonuje uzytkownik. Prace instalacyjne to:

» Umieszczenie mocowan dla zespotdéw nadajnik/odbiornik.

» Konfiguracja systemoéw magistrali (jezeli takie zastosowano).

» Zamontowanie zespotéw nadajnik/odbiornik, skrzynek przytgczowych i MCU.

OSTRZEZENIE:
A » W czasie wszystkich prac montazowych stosowac sie do obowigzujgcych
zasad i wskazéwek bezpieczenstwa zawartych w rozdziale 1!
» Jezeli to mozliwe prace montazowe wykonywaé w zablokowanym tunelu!
» Zastosowaé odpowiednie Srodki ochronne przeciwko mozliwym
zagrozeniom!

[ J
+1 Wszystkie dane wymiarowe w mm.

3.2.1 Montaz mocowan dla jednostek nadajnik/odbiornik

Mocowania montowane sa do Sciany/sufitu tunelu przy pomocy koniecznego w danym

przypadku zestawu do mocowania (wybor z zgodnie z - str. 26, §2.2.5). W tym celu nalezy

wykonac nastepujgce czynnosci:

> Wywierci¢ 2 otwory w odstepie 40 mm (wymiary otworéw wierconych - rys. 14).

» Wiozy¢ kotek (zestaw do mocowania 2D4/2D8/4D8-1.4571/PA, 2M8-1.4571) lub
Srube kotwigca (zestaw do mocowania 2M8/4M8-1.4529).

» Przymocowaé mocowania Srubami z tbem szeSciokatnym lub nakretkami.

Rys. 14 Wymiary otworéw wierconych
Otwor wiercony Sciana/sufit tunelu
. /W‘,Q?Q/
O | a o o s
___________ | — Sruba kotwigca
a ) o I !' _r':]l z nakretka mocujaca
' S =
A D S Lo
0 D O Q Q Mocowanie
J O °© = 2
-l T |-
Zestaw do D T | Uwagi
mocowania
2D4-1.4571/PA 6 >40 Kotek powinien przylega¢ $cisle do $ciany/sufitu tunelu
2D8/4D8-1.4571/PA |10 >70
2M8-1.4571 12 >60
2M8/4M8-1.4529 8 >65 Sruba kotwigca moze odstawaé od $ciany/sufitu maks. 12 mm
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322 Ustawianie systemow magistrali

3.22.1 Kontrola/ustawianie terminatorow
Potgczenie pomiedzy zespotami nadajnik/odbiornik i MCU musi byé na poczatku i na kohAcu
zamkniete opornikami. Oporniki znajduja sie juz na ptytkach drukowanych (zwora).
W celu kontroli//zmiany terminatoréw nalezy otworzy¢ MCU i zespoty nadajnik/odbiornik, w
zaleznosci od umieszczenia MCU nasadzi¢ zwory na odpowiednie piny i nastepnie zamkng¢
komponenty urzadzenia.

Rys. 15 Terminowanie magistrali

MCU na poczatku magistrali

MCU
Ptytka procesora
T 524 24 4.3 Zwora .
- AB x = opcjonalna skrzynka
przytaczowa
T =terminowanie
L 1 | |
AB 1 AB 2 AB 8
FLSE200 FLSE200 FLSE200
Master Master Master

MCU na Srodku
magistrali MCU

AB1 AB 2 AB 8

FLSE200 FLSE200 FLSE200
Master Master Master
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3222 Adresowanie magistrali poprzez ustawienie sprzetu

W systemach magistrali konieczny adres magistrali zespotu nadajnik/odbiornik (tylko
master/urzadzenie nadrzedne) moze byé przyporzgdkowany w ramach adresowania
sprzetowego i logicznego (- str.94, §4.3.4). Adresowanie sprzetowe wczytywane jest
podczas uruchomiania programu SOPAS ET (- str.56, §4.1) i ma wyzszy priorytet niz
adresowanie logiczne.

Adres magistrali i numer czujnika w MCU sg zawsze identyczne.

WAZNE:
W systemach magistrali nalezy zapewnié, aby adresowanie magistrali
urzadzenia nadrzednego (master) FLSE200 byto ustawione prawidtowo.

Zespoty nadajnik/odbiornik muszg by¢ odmiennie adresowane. Takie same
adresy wielu zespotow powodujg przerwanie komunikacji z MCU!

@ -

Adres ustawiany standardowo jest przy pomocy miniaturowego przetgcznika na ptytce
cyfrowej w zespole nadajnik/odbiornik (3 przetgczniki do adresowania w systemie
szesnastkowym od adresu 1 do 7; - 1ys. 16). W celu zmiany adresu nalezy otworzy¢ zesp6t
nadajnik/odbiornik i ustawi¢ zgdany adres. Nastepnie nalezy z powrotem zamknaé zespot
nadajnik/odbiornik.

Rys. 16 Adresowanie sprzetowe zespotu nadajnik/odbiornik

ececosese, (NN Plytka cyfrowa Przetacznik
00’0 9

Miniaturowy przetacznik Potozenie
—— = OFF
-
i Z ON
Przetacznik 4 stuzy do

przetaczania pomiedzy — )
urzadzeniami master - (potozenie wytacznika dla adresu 1/Master)
slave

Potozenie

(brak adresowania/slave)

Adres 1 2 3 4 5 6 7
Przetacz- 11/2(311/2|3/1/2|3/1/2/3/1/2 3|1/2/3/1|2/3
nik

ON X X X | X X X X XX X |X[x
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3.2.3

Rys. 17

Montaz zespotéw nadajnik/odbiornik

Zespoly nadajnik/odbiornik nalezy umiescié na zamontowanych mocowaniach. Jezeli to
mozliwe nalezy wybraé montaz z przewodem taczeniowym do dotu (- rys. 17 und - str. 38, rys.
19, i - str. 39, 1ys. 21).

W celu doktadnego ukierunkowania zgodnie z -» str. 39, §3.2.4 zespoty nadajnik/odbiornik
mozna w szerokim zakresie przekreca¢ pionowo lub pochylaé poziomo. W ten sposob
mozliwe jest bezproblemowe dopasowanie do lokalnych warunkéw takich jak skos Sciany
tunelu, pochylenie jezdni, zakrety.

Do zwiekszenia lub skrocenia zakresu wychylania w kierunku poziomym stuza oba otwory w
tej czeSci mocowania, ktéra jest bezposSrednio potgczona z zespotem nadajnik/odbiornik.

Zespot nadajnik/odbiornik FLSE200-M

Montaz w potozeniu stojacym z przewodem tgczeniowym od dotu

Skrécony zakres wychylania Rozszerzony zakres wychylania

Rys. 18

Montaz w potozeniu stojgcym z przewodem faczeniowym od goéry

Skrécony zakres wychylania Rozszerzony zakres wychylania

Endress+Hauser
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FLOWSIC200

Rys. 19 Montaz w potozeniu wiszacym z przewodem tagczeniowym od dotu

Skrécony zakres wychylania
210

Rozszerzony zakres wychylania

245

90

350 *

Skrécony zakres wychylania

210

* wigcznie zwolng przestrzenia dla kabla faczeniowego l

Rys. 20 Montaz w potozeniu wiszacym z przewodem tgczeniowym od gory

Rozszerzony zakres wychylania

245

90

220
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Montaz i instalacja

FLOWSIC200
Zespoty nadajnik/odbiornik FLSE200-H, FLSE200-HM
Rys. 21 Montaz zespotow nadajnik/odbiornik FLSE200-H / FLSE200-HM
Montaz w potozeniu stojagcym Montaz w potozeniu wiszacym
30°
] A
20° H —~
[ee]
N
L a5
|
L |
- 180
a - -
- - _ a -
FLSE200-H
FLSE200-HM
263
3.2.4 Kierunek ustawienia zespotow nadajnik/odbiornik
Zespoty nadajnik/odbiornik nalezy po montazu tak wypozycjonowaé, aby zgadzaty sie
kierunki nadawania (-rys. 22 i - str. 40, rys. 23).
Rys. 22

@o 235% o

q voﬁg%
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Montaz i instalacja FLOWSIC200

Rys. 23
W wyjatkowych wypadkach oba zespoty nadajnik/odbiornik mogg byé montowane w
pochyleniu do 5° w doft (- str. 32, §3.1.2).
Zespoty nadajnik/odbiornik mozna wypozycjonowaé w 2 krokach:
1 Pozycjonowanie zgrubne Srodkami pomocniczymi (sznurek lub podobne) lub kontrola
wizualna
2 Doktadna regulacja przy pomocy wskaznika laserowego lub podobnych sr. pomoc.
3.2.5 Montaz skrzynki przytaczowej
Ten podzespdt nalezy zamontowacé na réwniej powierzchni (Sciana lub sufit tunelu) zgodnie
z-rys. 24. Do montazu mozna zastosowac odpowiednie zestawy do mocowania zgodnie z -
str. 26, §2.2.5 (wymiary otworéw wierconych i montaz) - str. 34, rys. 14).
Rys. 24 Wymiary montazowe skrzynki przytaczowej
Obudowa aluminiowa Obudowa ze stali szlachetnej
Wolna przestrzeri dla Wolna przestrzen dla
kabli N kabli
S N
<2180 g B0 >150 >150_ 132 > 150
52 aN o
| R
| |
I | ©
I : ~
: M4 | @ c@
| —| 2
: |
| |
| |
| 1
: Yy
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FLOWSIC200 Montaz i instalacja

3.2.6 Montaz MCU
Jednostke sterujgcg nalezy zamontowaé w dobrze dostepnym i ostonietym miejscu (patrz
rys. 25).
Rys. 25 Wymiary montazowe dia MCU w obudowie nasciennej
A 210 M8
el
A S s ————————————————————————————
o N
o 3 A
S A

-

-

160 120
o -t L !
To]
N
" Wolna przestrzefi dla kabli - >350 -
y Wolna przestrzen dla zakresu wychylania
drzwiczek,

minimalny boczny odstep od
przejezdzajacych samochoddéw w przypadku
montazu do $ciany tunelu

Do montazu mozna stosowaé odpowiednie zestawy do mocowania (- str.26, §2.2.5;
montaz - str. 34, rys. 14).

® » Stosujgc odpowiednie kable (- str. 55, §4) jednostke sterujgcg mozna
zamontowac¢ w odlegtosci do 1000 m od zespotéw nadajnik/odbiornik
(stosowaé okablowanie magistrali zgodnie z str. 48, rys. 29 ; dtugosé
odpowiada catkowitej dtugosci wszystkich kabli).
» Dla niezaktéconej komunikacji z FLOWSIC200 jednostke sterujgcg MCU
najlepiej zamontowaé w pomieszczeniu kontrolnym (dyspozytornia lub
podobne).
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3.3

3.3.1

Prace instalacyjne

OSTRZEZENIE:
A » W czasie wszystkich prac instalacyjnych stosowac sie do obowigzujacych
zasad i wskazéwek bezpieczenstwa zawartych w rozdziale 1.

» Wprowadzi¢ odpowiednie srodki ochronne przeciwko mozliwym miejscowym
zagrozeniom zwigzanym z instalacja.

» Wszelkie prace mogg byé wykonywane wytacznie w stanie beznapieciowym.
» Przed otwarciem pokrywy urzadzenie odtgczy¢ od napiecia.
» Zespoty nadajnikow/odbiornikéw podtgczyé do jednostki sterujgcej MCU
zgodnie z przeznaczeniem.

» Kable i przewody musza byé zainstalowane na state. Firma zarzadzajgca
instalacja jest odpowiedzialna za zapewnienie wystarczajgcego elementu
odcigzajgcego.

f OSTRZEZENIE: Zagrozenie napieciem elektrycznym

Ogolne wskazowki, warunki

Przed rozpoczeciem prac instalacyjnych nalezy wykonaé prace montazowe opisane w
podrozdziale § 3.2.

Wszystkie prace instalacyjne wykonuje uzytkownik. Prace instalacyjne to:

» Poprowadzenie wszystkich przewodéw sygnatowych i zasilania elektrycznego

» Podigczenie przewodéw sygnatowych i zasilania elektrycznego do wszystkich czesci
uktadu

kabla sieciowego.

» W instalacji musi by¢ zapewniona zewnetrzna ochrona przewodow.
Wewnetrznie, gtowne linie zasilania sg zaprojektowane dla zabezpieczenia
nadpradowego do maks. 16 A.

Wymagania dotyczgce zewnegtrznego wytacznika sieciowego:

> W instalacji musi znajdowac sie wylgcznik sieciowy.

> Wytacznik sieciowy musi by¢ umieszczony w odpowiednim miejscu i
musi by¢ tatwo dostepny.

> Wytacznik sieciowy musi by¢ oznaczony dla urzadzenia jako urzgdzenie
odtgczajace.

f OSTRZEZENIE: Zagrozenie w wyniku braku zabezpieczenia zasilajgcego

° » Zaplanowac odpowiednie przekroje przewodow (- str. 43, §3.3.2).
+1 » Koncowki kabli z wtyczkami do podigczenia zespotow nadajnik/odbiornik
musza mieé¢ wystarczajgco swobodnej diugosci.
» Niepodtgczone taczniki wtykowe nalezy zabezpieczy¢ przed wilgocig i
zabrudzeniem (przykreci¢ ostony).

INSTRUKCJA EKSPLOATACIJI
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3.3.2

Rys. 26

Endress+Hauser

Wskazowki dot. okablowania

Okablowanie

FLSE 200 ,slave”
(urz. podrzedne)

FLSE200 ,master”
(urz. nadrzedne)

_/\_\_————
T TN, Oﬁo Dty P AR
= =

=
%%‘g?;c Sl ﬂ%mé’ﬁ?“ %O SRSAZ I 050 SR A

/ S

Tunel \\\5 /

I
|
&
[ ] 1 L
1/ | L.—.d
|
|
|

Skrzynka
przytgczowa

<2§°b<7° e Db&ﬁﬂéﬂ%
S0 Q; "%W

— — Przewdd taczeniowy FLSE200 (zakres dostawy Endress+Hauser)
— - — - - Przewdd taczeniowy pomiedzy MCU i skrzynkami przytagczowymi (okablowanie przez uzytkownika)
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Montaz i instalacja FLOWSIC200

3.3.2.1 Charakterystyka kabli (podtaczenie punktu pomiaru)
Potgczenie nastepujacych Przesytanie danych Zasilanie FLSE200 | Typ kabla/przewodu
podzespotow
Zespot nadajnik/odbiornik i Podtaczenie FLSE200 master (urz. 1 Para zytze UNITRONIC FD P BUS Combi
skrzynka przylaczowa (zakres nadrzedne): Srednicg zyly 3x2x0,25mm2+3x1mm2
dostawy Endress+Hauser) 2 pary zyt (twisted pair), pojemnos¢ 1 mm2

robocza zyta/zyta < 110 pF/m,
Srednica zyty = 0,25 mm2

Podfaczenie FLSE200 slave (urz.
podrzedne):

1 para zyt (twisted pair), pojemnos$é
robocza zyta/zyta < 110 pF/m,

Srednica zyty = 0,25 mm2
» MCU i skrzynka przyta- 1 para zyt (twisted pair), pojemno$é 1 para 2yt ze np. UNITRONIC
czowa (okablowanie przez |robocza zyta/zyta < 110 pF/m, Srednicg zyty 20,5 | Li2YCYv (TP) 2 x 2 x 0,5 mm2
uzytkownika) Srednica zyty = 0,25 mm2 mm2 (AWG20) lub o takich samych
» Skrzynka przytaczowa - wiasciwosciach

skrzynka przytgczowa (oka-
blowanie przez uzytkownika

Zalecane typy kabli dla potaczenia przez uzytkownika MCU i skrzynki przytaczowej

1 UNITRONIC LiYCY (TP) 2 x 2 x 0,5 mm?
1 para zyt dla RS485, 1 para zyt do zasilania elektrycznego sond; nie nadaje sie do
poprowadzenia w ziemi (w razie potrzeby konieczna ochrona utozonych kabli)

2 UNITRONIC Li2YCYv (TP) 2 x 2 x 0,5 mm?
1 para zyt dla RS485, 1 para zyt do zasilania elektrycznego sond; alternatywnie do zasto-
sowania do poz. 1; nadajg sie do utozenia w ziemi

3 UNITRONIC Bus FD P Combi3x 2 x 0,25 + 3 x 1,0 mm2
1 para zyt dla RS485, 1 para zyt o przekroju 1,0 mmZ2 do zasilania elektrycznego sond,
dla diugosci kabla do 1000 m w wypadku podtgczenia 2 punktéw pomiaru

4 Specjalne kable Typ ASS 4 x 2 x 0,5 mm?
1 para zyt dla RS485, 1 do 3 par zyt dla zasilania elektrycznego sond;
Silikon, bezhalogenowy, odporny na wysokie i niskie temperatury, kolor opony czerwony
(podobnie RAL 3000)
osprzet: ostona pleciona PA-S 4, kolor czarny; jako mechaniczna ochrona lub - jezeli to
konieczen - do ostony koloru opony.

° » Producent kabli typu UNITRONIC: LAPP-Kabel
+1 » Producent specjalnych kabli: metrofunk KABEL-UNION GmbH

» Kable innych producentéw mozna zastosowaé wtedy, jezeli posiadajg
takie same witasciwosci techniczno-przesytowe.

» Zalecamy ustalenie z producentem oprzewodowania jednostki sterujgce;j
z wieloma punktami pomiaru (do 8) (» str. 20, §2.2.3).

» Do standardowego okablowania (okablowanie magistrali) nalezy w
komponentach ukfadu, ktére nie znajdujg sie na koAcu przewodu,
zdezaktywowac fabrycznie zainstalowane terminatory.

WAZNE:

» W przypadku stosowania kabli nie odpowiadajgcych specyfikacji
producent nie przejmuje gwarancji za prawidtowe funkcjonowanie
urzadzenia.

» Kable nalezy uktadac i ekranowac bez przerw i zmian na inne kabel lub
przewody.

» Nie nadajg sie kable telefoniczne np. typ A-2YF(L)2Y... .

@ -
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3.3.2.2 Dtugosci kabli

W przypadku okablowania z wieloma podtgczonymi czujnikami (- str. 15, rys. 3) maks.
mozliwa dtugo$é przewodu zmniejsza sie odpowiednio do liczby podtaczonych punktow

pomiaru:
Liczba Typ kabla2x2x 0,5 mm2 Typ kabla3x2x0,25 + 3 x 1,0 mm2

punktow pomiaru (np. UNITRONIC Li2YCYv(TP)) (np. UNITRONIC FD P BUS Combi)

1 1000 m 1000m

2 500 m 1000 m

3 330m 660 m

4 250 m 500 m

5 200m 400m

Wieksze dtugosci przewodu w przypadku podtaczenia wielu czujnikbw mozna uzyskaé przez:

1 Zastosowanie wiekszych przekrojow zyly, np. stosujac typ kabla z 3 lub 4 parami zyt i
dwéch par zyt do zasilania

Do zapewnienia zasilania elektrycznego w przypadku duzych dtugosci kabla przy wybo-
rze Srednicy zyty nalezy uwzgledni¢ nastepujace dane dla FLOWSIC200:

Zasilanie zespotu nadajnik/odbiornik Typ 200M Typ 200H, 200HM
Prad pobierany przez kazdy FLSE200 35,5mA 38 mA
Wymagane naprezenie na FLSE200 18-24VDC 18-24VDC

' WAZNE:

) Dla wiekszych Srednic kabla maksymalna dtugosé kabla wynosi 1000 m.

2 Zastosowanie MCU z zasilaczem o wiekszej mocy
Oba rozwigzania dostarcza na zamoéwienie producent.

333 Podtgczanie zespotow nadajnik/odbiornik i skrzynek przytaczowych
Te komponenty nalezy ze sobg potgczy¢ zgodnie z str. 48, rys. 29:

- Zespoty nadajnik/odbiornik i skrzynka przytaczowa kablami z fgcznikami wtykowymi
zawartymi w dostawie,

- Skrzynki przytgczowe i MCU kablem uzytkownika.

EndreSS+HauSer INSTRUKCJA EKSPLOATACIJI
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3.3.4 Podtaczanie jednostki sterowniczej w obudowie nasciennej

Rys. 27 Rozmieszczenie komponentéw w MCU (z opcjami)

m @ Opcjonalny modut wySwietlacza

(7
S
Opcjonalny
Modutu interfejsu el oo 4
oo %
Opcje ]
Modut wejscia/wyjScia cECECECE
{ OE OO Ol
OE OO Ol
N

Ptytka procesora

Zaciski dla =

przytacza sieciowego 1) L
=
==g

1)Charakterystyka bezpiecznika znajduje sie na tabliczce znamionowej lub tabliczce identyfikacyjnej
na oprawce bezpiecznika.

Konieczne prace
» Podtgczy¢ przewod taczeniowy zgodnie z - str. 48, rys. 29.

» Podtgczyé przewod sygnatow statusu (praca/zakiocenie, konserwacja, cykl kontrolny,
wezwanie do konserwacji, wartos¢ graniczna), wyjscie analogowe, wejscia analogowe i
cyfrowe zgodnie z wymaganiami (- str. 48, rys. 29, - str. 49, rys. 30, rys. 31, rys. 32).

] WAZNE:

® » Stosowac tylko ekranowane kable ze skreconymi w parach zytami (np.
UNITRONIC LiYCY (TP) 2 x 2 x 0,5 mm? von LAPPKabel; nie nadajg sie do
utozenia w ziemi).

» Podigczyé kabel zasilajgcy do zaciskéw L1, N, PE (- rys. 27).
» Niewykorzystane przepusty kabla zamkng¢ zaslepka.

OSTRZEZENIE:
A » Przed podtgczeniem napiecia zasilania koniecznie sprawdzi¢ okablowanie.
» Zmian w okablowaniu dokonywa¢ w stanie beznapieciowym.
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Rys. 28

Napiecie zasilania 24 V DC

Ztacza na ptytce procesorowej MCU

Ztagcza na ptytce procesorowej MCU

RS232

Podtaczenie dla opcji modutu
wejscia/wyjscia

Ztacze wejsé
analogowych

1i2

Zigcze wyjscia
analogowego

Ztacza wejsé

cyfrowych
1do4

Endress+Hauser

208060 REGSH

Ztgcze dla opcji
Modutu wy$wietlacza

Ztacze
diod LED

Ztgcze
dla opcji
Modutu interfejsu

tacznik wtykowy
USB

Ztgcze

dla zewnetrznego
zasilania

pradem
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Rys. 29

Okablowanie magistrali

| gnd

A2

| gnd

A1

: gnd

| -20mA

| +20 mA

, gnd

| DigIn4

| DigIn3

L gnd

Konserwacja | Digin2

Cykl kontrolny _ IDigin1

|16|17|18|19|20|21|22|23|24|25|26|27|28|29|30| |36|37|38|39|40|
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RS485 do MCU
Skrzynka przytaczowa
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*: Kolory 2yt stuzg do oznaczenia taczonych ze sobg zaciskow.
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Rys. 30

Rys. 31

Rys. 32

Rys. 33

Endress+Hauser

Instalacja i podtgczenie opcjonalnego modutu interfejsu i wejscia/wyjscia

Moduty interfejsu i podstawke modutdow wejScia/wyjsScia nalezy nasadzi€é na szyne
montazowg w MCU (- str. 46, rys. 27) i podigczyé kablem z tacznikiem wtykowym do
odpowiedniego ztacza na plytce procesorowej (- str. 47, rys. 28). Moduty wejScia/wyjscia
wiozy€ nastepnie w podstawke modutu.

Moduty wejscia/wyjscia nalezy podigczy¢é do zaciskow w podstawce modutu (- rys. 30,
rys. 31, rys. 32), modut Profibus do zaciskbw modutu, a modut Ethernetu przy pomocy
kabla sieciowego uzytkownika.

» Schemat fgczeniowy modutu wyjScia analogowego

Schemat tgczeniowy analogowego modut wyjSciowego

Podstawka modutu

JO
Q-

Analogowy modut wyjsciowy

Schemat tgczeniowy analogowego modutu wejSciowego

Analogowy modut wejéciowy  Podstawka modutu

Schemat tgczeniowy cyfrowego modutu wyjsciowego
Cyfrowy modut wyj$ciowy DO1D02
| no. com.

100 OMOTMO*
10.00:00.00-

H K
-
(o)}
-~ o~ [a)a]
n.c. com. com. n.c.

» Schemat fgczeniowy modutu DO (4 zestyki zwierne)

Digital
Outut
Power
Relay

Schemat fgczeniowy cyfrowego modutu wyjsciowego (4 zestyki zwierne)
— D02 — D04 —
n.o. com ’E)m. n.o.

\
lm OMOMOPWO*
0 0Q-

Cyfrowy modut wyjSciowy Podstawka modutu

Digital
Outut

Signal

Relay

? ?
11 le
o
DO1 DOz
DO3 DO4

ORI[OF
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» Dane przytagczeniowe

Ztgcze Typ modutu
2x analogowe- 2x analogowe- 2x cyfrowe wyjscie cyfrowe wyjscie cyfrowe
wejscie wyjscie wejscie 2 zestyki przetaczne 4 zestyki zwieme
Przyporzadkowanie
11 Al (analoginput) | AO (analogout- | DI(digital input) n.c. przekaznik 1 n.o. przekaznik 1
1+ put)1+ 1+
12 Al 1- AO 1- gnd com. przekaznik 1 com. przekaznik 1
13 Al 2- AO 2- gnd com. przekaznik 2 com. przekainik 3
14 ekran (gnd) ekran (gnd) DI 3+ n.c. przekaznik 2 n.o. przekaznik 3
21 Al 2+ AQ 2+ DI 2+ n.o. przekaznik 1 n.o. przekaznik 2
22 Al 1- AO 1- gnd com. przekaznik 1 com. przekaznik 2
23 Al 2- AO 2- gnd com. przekaznik 2 com. przekaznik 4
24 ekran (gnd) ekran (gnd) DI 4+ n.o. przekaznik 2 n.o. przekaznik 4
Odpornos¢ na obcigzenia
maks. napiecie 3VDC; 15VDC; 5,5V DC; 30VAC/DC 24V DV
maks. prad 22 mA 22 mA 5mA 2A 36 mA
n.c.: normalnie zamkniety
n.o.: normalnie otwarty
INSTRUKCJA EKSPLOATACIJI EndrESS+Hauser
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335 Podtaczenie jednostki sterujacej w obudowie 19”

Rys. 34 Ztgcza MCU w wariancie 19”

| Ztacze zaciskowe do zasilania 90 ... 250 V AC1) | [ ztacze zaciskowe do oprzewodowania przez klienta |

1) Charakterystyka bezpiecznika znajduje sie na tabliczce znamionowej lub tabliczce identyfikacyjnej
na oprawce bezpiecznika.

Funkcja Ztgcze Nr zacisku
Wyjscie przekaznika 1 (praca/zaktécenie) com 1
n.c. 2
n.0.2 3
Wyjécie przekaZnika 2 (konserwacja) com 4
n.c.1) 5
n.0.2 6
Wyjécie przekaznika 3 (cykl kontroli) com 7
n.c.1) 8
n.0.2 9
WyjScie przekaznika 4 (zapotrzebowanie na kon- com 10
serwacje) n.c.o 11
n.0.2 12
Wyjscie przekaznika 5 (warto$¢ graniczna) com 13
n.c. 14
n.0.2 15
Wejscie cyfrowe dwil 16
dw?2 17
gnd 18
dw3 19
dwé 20
gnd 21
Wyjscie analogowe + 22
- 23
gnd 24
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Funkcja Ztacze Nr zacisku
Wejscie analogowe awl 25

gnd 26
aw?2 27
gnd 28
Ztgcza dla zespotu nadajnik/odbiornik +24 31(36)
master 24 32 (37)
RS485 A 33 (38)
RS485 B 34 (39)
scr. 35 (40)
Wejscie zasilania 24V DC 3) 24V 41
end 42
Wyjscie zasilania 24V DC 3) 24V 43
gnd 44
Wejscie 30 V galwanicznie odseparowane + 45
- 46
RS232/485 3) /A 51
rx/B 52
gnd 53
Interfejs 1 A 71
B 72
gnd 73
+Us 74
-Us 75
gnd 76
imp+ 77
imp- 78
res 1 79
res 2 80
:przy wytgczonym zasilaniu zamkniete (normal closed)
2):przy wytaczonym zasilaniu otwarte (normal open)
3):zastosowanie wylgcznie po uzgodnieniu z producentem
52 INSTRUKCJA EKSPLOATACIJI EndrESS+HaUSEr
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FLOWSIC200

Montaz i instalacja

Rys. 35

Rys. 36

Endress+Hauser

Instalacja i podtgczenie opcjonalnych modutow wejscia/wyjscia

Opcjonalne moduty analogowe i cyfrowe nalezy wkfadaé, nie pozostawiajgc pustych gniazd,
do gniazd w podstawce modutu od gniazda 1 w kolejnosci AO (analog output - wyjScie
analogowe) — Al (analog input- wejscie analogowe) — DO (digital output - wyjscie cyfrowe)
— DI (digital input - wejscie cyfrowe). Jezeli brakuje poszczegbinych typéw modutéw, to
wybraé nastepny modut z podanej wyzej kolejnosci.

Gniazda dla opcjonalnych modutéw

Gniazda opcjonalnych modutow Gniazda opcjonalnego
wejécia/wyjscia modutu interfejsu
1/0-MODULE INTERFACE-MQDULH
@)
o) i MuLTI CONTROL UNIT o
PU;ER @ FAILURE
. ™D RxD
ERROR M*;"g}fj"s’;':“
O o

o
(| | s

T T 1T 1T 1T 717
87 6 543 21
gniazda
Podtaczy¢ nalezy do zaciskow 101 - 180 na ptytce montazowe;j.
Ponizej podano przyktadowy schemat potagczen modutéw wejscia/wyjscia dla gniazda 1.
Podtgczenie modutéw wejScia/wyjscia do gniazd 2 - 8 nalezy przeprowadzi¢ w ten sam
sposob.
» Modut analogowy

Modut analogowy do gniazda 1 (zaciski 101 - 110)

AO (2x) Al(2%)
101 a 101 a
102 b - + 102 b = +
103 ¢ 103 ¢ j
104 d 104 d e—
105 a 105 a +9 -
106 b - + 106 b
107 ¢ 107 ¢
108 d 108 d
109 -gnd 109 -gnd
110 scr 110 scr
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» Zigcze modutu cyfrowego
Rys. 37 Podfaczenie modutu cyfrowego do gniazdat

Przekazniki sygnatu (4x) PrzekaZniki mocy (2x) DI (4x)

101 a &——e 101 a —— 101 a +
102 b o——{ 102 b 102 b :—j:-l
103 ¢ e—— 1030]_/ 103 ¢ -
104 d ojo 104 d e—m—-— 104 d .—J;l
105 a e—n-—e 105 a e—-— 105 a o—] +
106 b .——{ 106 b 106 b :_
107 ¢ e———d 1070]_/ 107 ¢ o—i -
108dJ 108 d ¥— | 108d._j;|
109 -gnd 109 -gnd 109 -gnd

110 scr 110 scr 110 scr

54
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FLOWSIC200 Uruchomienie i konfiguracja

FLOWSIC200

4 Uruchomienie i konfiguracja

Podstawowe informacje

Standardowe uruchomienie

Rozszerzony sposob uruchomienia

Obstuga/konfiguracja poprzez opcjonalny wySwietlacz ciektokrystaliczny
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Uruchomienie i konfiguracja FLOWSIC200

4.1 Podstawowe informacje

4.1.1 0Ogolne wskazowki

Uruchomienie polega zasadniczo na wprowadzeniu danych instalacji (np. odcinek
pomiarowy, kat zamontowania), konfiguracji wielkoSci wyjsciowych i czaséw reakcji i
ewentualnie ustawieniu cyklu kontrolnego (- str. 72, §4.2.5). Kalibracja zera nie jest
konieczna.

Dodatkowa kalibracja pomiaru predkosci przez pomiar punktow sieci za pomoca uktadu
odniesienia (np. sonda ciSnienia spietrzenia) jest tylko wtedy konieczna, jezeli profil
predkosci na osi pomiaru nie jest reprezentatywny dla catkowitego przekroju poprzecznego.
Ustalone w ten sposéb wspétczynniki regresji mozna bez problemu wprowadzi¢é do
urzadzenia (- str. 93, §4.3.3).

Do konfiguracji dostarczany jest program SOPAS Engineeringtool (SOPAS ET). Konieczne
ustalenia sg bardzo utatwione dzieki odpowiednim menu programu. Poza tym pomocne sg
inne funkcje (np. przechowywanie danych, wskazniki graficzne).

4.1.2 Instalacja programu obstugi i konfiguracja SOPAS ET

[
+1 Dla instalacji konieczne sg prawa administratora.

Wymagania
» Laptop/PC z:
- Procesor: co najmniej Pentium Il 500 MHz (lub poréwnywalny typ)
- Zigcze USB (alternatywnie RS232 przez adapter)
- Pamie¢ robocza (RAM): co najmniej 1 GB
- System operacyjny: MS-Windows XP, VISTA, Windows 7 i Windows 8 (32/64 bit)
- Wolna pamieé: 450 MB
» Zigcze kablowe USB do potaczenia laptopa/ komputera PC i uktadu pomiarowego (MCU).

» Program obstugi i konfiguracji i sterownik USB (w zakresie dostawy) musza by¢ zainsta-
lowane na laptopie/komputerze PC.

» Zasilanie elektryczne musi by¢ zatgczone.

Instalacja programu SOPAS ET

Wtozy¢ dostarczong pilyte CD do napedu komputera, wybra¢ jezyk, wybrac
Loprogramowanie“ i stosowac sie do dalszych polecen.

[
+1 Jezeli nie pojawitby sie ekran startowy, zainicjowac plik ,setup.exe”.

Instalacja sterownika USB

Do komunikacji pomiedzy programem obstugi i konfiguracji SOPAS ET a systemem
pomiarowym przez ztgcze USB potrzebny jest specjalny sterownik.

Do instalacji na laptopie/PC nalezy podtaczyé zasilanie elektryczne jednostki MCU i
potgczyé tacznik wtykowy USB z PC.

Na monitorze komputer ukazuje sie komunikat, ze znaleziono nowy sprzet. Nastepnie
nalezy wtozy¢ do stacji dostarczong ptyte i postepowaé potem zgodnie ze wskazéwkami
instalacyjnymi (- str. 57, rys. 38). Alternatywnie sterownik mozna zainstalowaé programem
instalacyjnym sprzetu w programie do sterowania systemem Windows.
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Uruchomienie i konfiguracja

Rys. 38

Endress+Hauser

Instalacja sterownika USB

Found New Hardware Wizard

This wizard helps pou install software for:

EVAL232 Board USE <-> Serial

) If your hardware came with an installation CD
2 or floppy disk, insert it now.

What do pou want the wizard to do?

O Install the software automatically (Recommended)
on [Advanced}

Click Mext to continue.

[ < Back H Heut > I[ Cancel ]

nd New Har dware ard

Please choose your search and installation options. @

(%) Search for the best diiver in these locations.

Use the check boxes below to limit or expand the default search, which includes local
paths and removable media. The best driver found will be installed.

[7] Search removable media (floppy, CO-ROM...)
Include this location in the search:

E:\USE_driver v

(O Don't search. | will choose the diver to install.

Choose this option to select the device dniver from a list. Windows does not guarantee that
the driver you choose wil be the best match for your hardware.

[ <Back [ New> | [ Cancel |

Found New Hardware Wizard

Completing the Found New
Hardware Wizard

The wizard has finished nstaling the software for;

E LISE Sernial Converter

Click. Finizh to close the wizard,

INSTRUKCJA EKSPLOATACIJI
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413 Potgczenie z urzadzeniem
» Podigczyé kabel USB do MCU(P) (- str. 47, rys. 28) i do laptopa/komputera PC.

' WAZNE:

® Jednostka sterujgca MCU (P) podiaczana jest do laptopa/komputera PC
kablem USB.

Symulowane jest ztgcze szeregowe (COM-Port), poprzez ktére nastepuje
potaczenie.

» W menu Start wybra¢ program ,SICK\SOPAS*“.
» WysSwietla sie strona startowa.

413.1 Zmiana ustawien jezyka
» Jezeli to konieczne, ustawi¢ w menu ,Narzedzia /jezyk” (Tools/Language) (- str. 58, rys.
39) zadany jezyk.
» Aby uaktywni¢ wybrany jezyk, potwierdzi¢ otwarte okno dialogowe, wybierajac ,Tak"
(Yes); przeprowadzane jest ponowne uruchomienia programu SOPAS ET.

Rys. 39 Zmiana ustawien jezyka
SICK Project  Device P view [RCN Help | s0PAS Engineering Tool | — | @ | X
. B = Terminal
Sensor Intelligence, @ E | | _J [
£ Languag v = English
New Project B8 & ExportSDDs.. B8 German - -
Options... EH French ¥ Bt i
[ LT Ralian
el
I Spanish
Y & Russian
Bl Chinese |Sensor 1) COMS{011)
Bl Portuguese
L®] Japanese
Search devices: GDD2 > || Search settings...
2 connections found
v ¥ Details
» Datalogger Scan result | Device Catalog | Emulators
INSTRUKCJA EKSPLOATACIJI Endress+Hauser
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FLOWSIC200 Uruchomienie i konfiguracja

4.1.3.2 Nawigzanie potaczenia z urzadzeniem poprzez tryb ,Rodzina urzadzen” (Device family)
(zalecane ustawienia wyszukiwania)

1 Kliknaé przycisk ,Ustawienia wyszukiwania” (Search settings).

2  Wybraé tryb wyszukiwania ,Szukaj na podstawie rodziny urzgdzen” (Device family orien-
ted search) i kliknaé przycisk ,Dalej“ (Next).

Rys. 40 Wybor trybu wyszukiwania

Search setfings

Select the search strategy

The search settings dialog helps you to setup the device search in a way which fits
best for your application.

® Device family oriented search (recommended)

() Interface oriented search

Description:

This option is the most convenient and easy to use way of setting up a search
configuration. Use this option if you want to restrict the search to some selected
device types or families.

3 Wybrac rodzine urzadzen ,MCU“ i klikng¢ przycisk ,Dalej“ (Next).

Rys. 41 Wyb6r rodziny urzadzen

Select the device family

[m

[ Select all

[ LMs1xx 2
[] LMSaxx

[] LMSSxx/25x%

[] mcs100FT

[] mcs3oop

MCU

[] mL20

—

<Back _  Cancel

4 Jezeli konieczne jest potgczenie urzgdzen w sieci Ethernet, to nalezy skonfigurowacé
adres IP:

WAZNE:

Jednostka sterujgca MCU(P) nie wspiera automatycznego rozpoznawania
adresow IP (AutolP), dlatego tez konieczna jest konfiguracja reczna adreséw IP.

» Klikng¢ przycisk ,Dodaj”.

® Adres IP podany przez uzytkownika wprowadzany jest fabrycznie, jezeli zostat
"']. podany wraz z zamowieniem urzadzenia. Jezeli adres IP uzytkownika nie zostat
podany, to wprowadzany jest adres standardowy 192.168.0.10.
Zmiana adresu IP, - str. 92, §4.3.2.3.
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» Wprowadzi¢ adres IP urzadzenia lub zakres adresow IP, jezeli stosowanych jest kilka

urzadzen (- str. 60, rys. 42). Podane w przedstawionych oknach adresy IP sg adresami
przyktadowymi.

» Klikng¢ przycisk ,0K*“.

Rys. 42 Ustawienia potgczen dla potaczenia w sieci Ethernet

Scan wizard X

Ethernet (TCP/IP): Address configuration

D Automatic IP address discovery (SICK AutolP)

Addiip address
Custom IP address configuration
Select all () Single IP address
10133821 Add..
Edit.. (®) IP address range
Delete From (10133821

To 10133824

() DNS name

|« Back |[ MNext > ]| Cancel | | Cancel |

5 Klikng¢ przycisk ,Dalej (Next).

6 Jezeli urzadzenia potaczone poprzez ztacza szeregowe (COM-Ports), wybraé stosowane
ztgcza COM-Port i klikng¢ przycisk ,Dalej“ (Next).

] WAZNE:

® Jednostka sterujgca MCU (P) podtaczana jest do laptopa/komputera PC
kablem USB.
Symulowane jest ztgcze szeregowe (COM-Port), poprzez ktdre nastepuje
potaczenie.

» Jezeli uzytkownik nie jest pewny, jakie ztacza COM-Port sg stosowane, to powinien
wybraé wszystkie ztgcza COM-Port.

Rys. 43 Wybér ztgczy COM-Port

Serial (Standard): Select COM ports

Please select the serial ports where your devices are connected.

[ Select all

] coms
COM9

|« Back |[ MNext > ]| Cancel |

60 INSTRUKCJA EKSPLOATACIJI

Endress+Hauser
8031066/AE00,/V2-0/2022-01



FLOWSIC200 Uruchomienie i konfiguracja
7 Aby zapisaé ustawienia wyszukiwania, kliknaé na przycisk ,Zakoncz” (Finish) i nadaé
nazwe.
SOPAS ET rozpoczyna wyszukiwanie urzadzen.
Lista znalezionych urzadzen wyswietlana jest pod ,Wyszukiwanie urzgdzenia“ (Device
Search), jezeli wyszukiwanie urzgdzen zostato zakohnczone (- str. 64, rys. 50).
Rys. 44 Zapisywanie ustawien wyszukiwania
Save the scan configuration
[ stck
You can also overwrite an existing scan configuration. Please select the scan configuration
you want to overwrite:
|_<Ek_| Finish |-_C£\£el__.i
4133 Nawigzanie potgczenia z urzgdzeniem przez rozszerzony tryb
1 Klikna¢ przycisk ,Ustawienia wyszukiwania” (Search settings).
2 Wybrac tryb wyszukiwania ,.Szukaj ma podstawie interfejsow komunikacyjnych“ (Inter-
face oriented search).
3 Wybra¢ interfejsy komunikacyjne, w ktérych ma trwac¢ wyszukiwanie i klikngé przycisk
LDalej” (Next).
Rys. 45 Wybor interfejsow komunikacyjnych
Select the communication component
[ Select all
Ethernet communication (TCP/IF)
D USE communication
Serial communication (Standard)
D 10Link communication
[] Hiperface communication
D Serial communication (DMESx, Dxb0)
D Serial communication (OD Series)
i- < Back | MNext > |- Cancel |
4 Skonfigurowac interfejsy i klikng¢ przycisk ,Dalej“ (Next).
Endress+Hauser INSTRUKCJA EKSPLOATACIJI 61
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Komunikacja w sieci Ethernet
» Wybra¢ ,Reczna konfiguracja adreséw IP” (Custom IP address configuration).
» Klikng¢ przycisk ,Dodaj“ (Add).
» Wprowadzi¢ adres IP urzadzenia lub zakres adresow IP, jezeli stosowanych jest kilka
urzadzen i potwierdzi¢ przyciskiem ,0K”.
» W katalogu , TCP-Port“ wybra¢ TCP-Port 2111.

» Wybra¢ w katalogu ,Protokét“ (Protocol) ustawienia protokotu zgodnie z - str. 62, rys.
46.

Rys. 46 Wybor ustawien protokotu

Serial (Standard): Advanced scan settings

Baudrate Enable SOPAS Hub scan

[Format | Cola dialect
| Protocol Cola addressing mode
Timing Duplex mode
[ | Byte order

| <Back |[ MNext = ]| Cancel |

» W katalogu ,Timing“ wybra¢ ustawienia limitu czasu (timeout) zgodnie z > rys. 47.

Rys. 47 Wybor ustawien limitu czasu (timeout)

Ethernet (TCP/IP): Advanced scan settings

TCP port
- | Scan timeout 2000 ms
Protocol
dichd | Connection timeout 200[1 ms

Tming  addioneltimeout [0 [ms

| <Back |[ MNext = ]| Cancel |
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Szeregowa komunikacja (dla podfaczenia przez USB)

WAZNE:

! Jednostka sterujgca MCU (P) podtaczana jest do laptopa/komputera PC
kablem USB.
Symulowane jest ztacze szeregowe (COM-Port), poprzez ktére nastepuje
potaczenie.

» Wybra¢ stosowane ztgcza COM-Port.

» Jezeli uzytkownik nie jest pewny, jakie ztacza COM-Port sg stosowane, to powinien
wybraé wszystkie ztgcza COM-Port.

» W katalogu ,Predkos¢ emisji“ (Baudrate) wybra¢ liczbe bodéw zgodnie z - str. 63, rys.
48.

Rys. 48 Wyb6r predkosci transmisji (Baudrate)

Serial (Standard): Advanced scan settings

Baudrate D Select all
[ 1200
| [[] 2400
[] 4800
| |[C] 9600
[] 19200
[] 38400
57600
[] 115200 v

Format
Protocel

Timing

| <Back  Cancel |

» W katalogu ,Format“ skonfigurowaé format danych zgodnie z - str. 63, rys. 49.

Rys. 49 Konfiguracja formatu danych

Serial (Standard): Advanced scan settings

Baudrate Data bits
Format Parity
Protocol Stop bits
Timing SiLink Wakeup

| <Back  Cancel |

» Wybra¢ w katalogu ,Protokét“ (Protocol) ustawienia protokotu zgodnie z - str. 61, rys.
45.

» W katalogu ,Timing“ wybraé ustawienia limitu czasu (timeout) zgodnie z - str. 62, rys.
46.

Endress+Hauser INSTRUKCJA EKSPLOATACJI
8031066/AE00,/V2-0/2022-01

63



Uruchomienie i konfiguracja

FLOWSIC200

64

5 Aby zapisa¢ ustawienia wyszukiwania, klikng¢ na przycisk ,Zakoncz” (Finish) i nadaé
nazwe (- str. 61, rys. 44).
SOPAS ET rozpoczyna wyszukiwanie urzadzen. Lista znalezionych urzgdzen wysSwietlana

jest pod ,Wyszukiwanie urzadzenia“ (Device Search), jezeli wyszukiwanie urzadzen
zostato zakonczone (- str. 64, rys. 50).

4.14

Wskazowki dot. korzystania z programu

Rys. 50 Zestawienie

Promt  Devce  Pwawater  View  Toch  Help

U9 G0 D

| SOPAS Engincering Tood | = | O | X
-l

New Progect

» Dtacecordar

®

1 wyszukiwanie urzadzenia
2 zakres projektu

3 postep wyszukiwania urzagdzenia

INSTRUKCJA EKSPLOATACIJI
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> Started vomn wth ColaberaThoanbettog

Device seaih | Device eatidog | Emdanens

Speastagiseiag Yoo | = o] x|

-

®MCU S0 181084
=) MCU SN 10033820211
=) FLOWSICE08 M iSemor 1) 192335232018 1 1)

=) MCILP (SICK) 104338022111
*) P00 0X-S 80 (Samaor 1) 122038222011 01 1)

Soarch devions GO0 =] | Saaech wingi-

=) FLOWSICH0D PR (Semsor 1 10233023318 91 2]

8 conmastions found

Dever seaseh | Devece catalog | Erdaters

4 anulowanie wyszukiwania urzgdzenia
5 wynik wyszukiwania urzadzenia
6 liczba znalezionych urzadzen
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Wybér urzadzenia

» Potrzebne urzgdzenia przenieS¢ metodg przeciagania (drag-and-drop) lub podwéjnym
kliknieciem na wybrane urzadzenie w zakresie projektu.

- Konfiguracja urzadzen przedstawiana jest w osobnym oknie urzadzenia.

- Okno urzadzen mozna otworzyé podwojnym kliknieciem na ikone odpowiedniego
urzadzenia lub przez menu kontekstowe (- str. 66, rys. 52).

Rys. 51 Wybér urzadzenia
SICK Project Device Paremeter View Tools  Help SOPAS Engineering Tool | = | 0 | X ||
Sensor Intelligence. D & | @ L=
New Project 88 E & ~ | Device search -
MCU (SICK) ~ | | FLOWSIC200 H (Sensor1)  ~ Al Ead | @ © B
Online 2 Online )
- ‘ i (») MCU (SICK) 101338212111
= () FLOWSIC100 M (Sensor 1) 101335212111{011)
Version: 01.04.00 Version: V1.4.08 -
FLOWSIC100 PR (S, 1013382121110012
S/ Not availsble SN 10408543 ) ® (Sensor 2) 012)
I 1338222111
101338232111 101338232111{011) &) MCU 510K 30 L3 223241
ST P ® FLOWSIC200 H (Sensor 1) 101335232111{011)
(¥) MCU (SICK} 101338242111
() MCU-P (SICK) 101338222111
() FL100 EX-S 80 (Sensor 1) 10.1338222111{011)
Search devices: GDD ~ | Search settings..
v
< > 8 connections found

Endress+Hauser

» Datarecorder Device search | Device catalog | Emulators
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FLOWSIC200

Rys. 52 Menu kontekstowe urzadzen
SICK Project  Device  Parameter SICK Project  Device  Parameter
Sensor Intelligence. I:/ @ E ‘ @ Sensor Intelligence. I:/ @ E ‘ @ E
MNew Project MNew Project
MCU (SICK) MCU (SICK)
Online Online| Open device window...
. E‘ Login . E‘ Login
Go offline
) ) Connection r
Verzion: 01.04.00 Verzion: 01.04.00
S/M: Mot available S/M: Mot available Upload from device
101338232111 101338232111 Download to device
® Online ®  Online Login
FLOWSIC200 H (Sensor 1) - FLOWSIC200 H (Sensor 1)
Online Online lncon
g Login g Login Export..
%&‘ E‘ - %&‘ E‘ ! Delete device
Version: V1.4.08 Version: V1.4.08
SN 10408543 SN 10408543
101338232111 {011} 101338232111 {011}
[ ] Online [ Online
Tabela 1 Tre$¢ menu kontekstowego urzadzen
Menu kontekstowe Opis
PrzejdZ na tryb online taczy SOPAS ET i urzadzenie.
(Go online)
PrzejdZ na tryb offline Przerywa potaczenie miedzy SOPAS ET i urzadzeniem.
(Go offline)
Pofagczenie Ustaw potaczenie: Zmienia ustawienia potaczenia.
(Connection) Usur potaczenie: Usuwa ustawienia potgczenia.
Odczyt z urzadzenia Odczytuje warto$ci parametrow z podigczonego urzadzenia i przesyta je
(Upload from device) do programu SOPAS ET.
Zapis do urzadzenia Zapisuje wartosci parametréw z programu SOPAS ET i wpisuje w podta-
(Download to device) czone urzadzenie. Zapisywane sg tylko te warto$ci parametréw, ktore
mozna zapisac na aktualnie zalogowanym poziomie uzytkownika.
Zaloguj (Login) Otwiera okno logowania.
Wyloguj (Logout) Wylogowuije uzytkownika z urzagdzenia.
Import Importuje z pliku *.sopas urzadzenie odpowiedniego typu i nadpisuje
(Import) wartosci parametréw wartoSciami zapisanymi w pliku *.sopas. Jezeli
import nastepuje do urzadzenia, ktére jest online, parametry od razu sg
w urzadzeniu zapisywane. Zapisywane sg tylko te warto$ci parametréw,
ktére mozna zapisaé na aktualnie zalogowanym poziomie uzytkownika.
Eksport Eksportuje informacje urzagdzenia i zwigzane z urzadzeniami informacje
(Export) projektowe i zapisuje je w pliku *.sopas.
Usun urzagdzenie Usuwa urzadzenie z projektu.
(Delete device)
Hasto
Niektére funkcje urzadzenia sg dostepne dopiero po wprowadzeniu hasta - rys. 53. Prawa
dostepu nadawane sa na trzech poziomach:
Poziom uzytkownika Dostep do
0 |,Operator” (Operator) | Wskaznik warto$ci mierzonych i stanéw uktadu
1 |,Autoryzowany klient* | Wskazania, odpytywanie, jak rwniez konieczne parametry do uruchomienie
(Authorized client) wzgl. dopasowania do wymagan uzytkownika i diagnostyki
2 |, Serwis” (Service) WskazZniki, zapytania jak rowniez najwazniejsze konieczne parametry do
zadan serwisowych (np. diagnostyka i usuwanie mozliwych zaktécen)
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Hasto dla poziomu 1 znajduje sie w zatgczniku.

Rys. 53 Wprowadzenie hasta

SICK Device MCU (SICK) Parameter View Help

e |cQajlaoeo -~ -|l08D20| 9|

-] x

Sensor Intelligence.

P
Owverview

» ﬁ Configuration
» ﬁ Adjustment

» ) Maintenance Device MCU (51CK)
Userlevel Authorized operator v
e
_ ——————————

System Status MCU | Context Help |

¥ Operator ¥ MCU(SICK) ™ 10.133.82.1:2111 * online " synchronized & Write immediately

4.2 Standardowe uruchomienie

W tym rozdziale znajdujg sie opisy absolutnie koniecznych ustawien zapewniajacych
dziatanie urzgdzenia.

o Dopéty dopoki nie wprowadzono petnych danych instalacji (= str. 71, §4.2.4)
+ wydawany jest komunikat o btedzie ,Btagd parametru” (Error parameter).

Do wprowadzenia/zmiany parametrow nalezy:

» Potaczyé uktad pomiarowy z programem SOPAS ET, przeskanowac sie¢ i doda¢ do aktu-
alnego projektu konieczny plik urzadzenia (,MCU”, ,FLOWSIC200 M/FLOWSIC200 H/
FLOWSIC200 H-M") (- str. 64, §4.1.4).

» Wprowadzi¢ hasto poziomu 1 (- str. 64, §4.1.4) i otworzy¢ katalog ,,Konserwacja/tryb
pracy-konserwacja” (Maintenance/Maintenance).

» Uaktywnic¢ pole wyboru ,Konserwacja uktadu” (MCU) (Maintenance) lub ,Czujnik konser-
wacji” (Sensor Maintenance) (zesp6t nadajnik/odbiornik) i klikng¢ na przycisk ,Ustaw
tryb” (Set state).

Rys. 54 Ustawianie trybu ,Konserwacja” (Maintenance)

x

Device MCU(SICK) Parameter View Hep ==
SICK & *(SQaaae|r -~ - 08030 9|

Sensor Intelligence.

4 ﬂ MCU (SICK)

D Overview
¥ ) Measured Values Device Identification
¥ () Diagnosis
» () Configuration MCU Selected variant | Universsl + | Mounting Location |S1ck
» (J Adjustment —
4 (] Maintenance

b Maintenance / Operation
o Maintenance onfoff | SetState

System Status MCU | ContextHelp | || Maintenance 3

¥ Operator ¥ MCU(SICK) ™ 10.133.82.3: *  onli synchroni ite i y
$ 0 ¥ MCUSICK) ™ 10 2.3:2111 * online ynchronized & Write immediatel
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68

421 Przyporzadkowywanie czujnika

Jednostka sterujgca MCU musi byé ustawiona na podtaczane zespoty nadajnik/odbiornik.
Jezeli ustawienie nie bedzie sie zgadzaé¢ wydawany jest komunikat o zakiéceniu. Jezeli
ustawienie nie jest mozliwe fabrycznie (np. w przypadku jednoczesnej dostawy réznych
urzadzen i oddzielng wymiang MCU), przyporzadkowanie musi nastgpi¢ po instalacji. Do
tego konieczne sg nastepujace czynnosci:
» FLOWSIC200Wybrac¢ plik urzadzenia ,MCU”, otworzy¢ katalog ,Konfiguracja / Wybor
aplikacji“ (Configuration / Application selection) (- str. 68, rys. 55) i sprawdzi¢, czy ukazy-

wany typ w polu wyboru ,Wariant” (Variant) jest prawidtowy (,Uniwersalny”

(Universal(Bus)) dla

Jednostka sterujaca MCU musi byé potgczona z zespotami nadajnik/

odbiornik.

» Jezeli nie jest potaczona, uktad pomiarowy ustawi¢ na in ,Konserwacja” (Maintenance)

» Wybra¢ w polu wyboru ,Wariant” (Variant) (zakres ,Wyb6r aplikacji” (Application
selection)) ,Uniwersalny” (Universal/Bus), klikng¢ przycisk ,Zresetuj MCU” (Reset MCU)
i dokonac restartu uktadu pomiarowego.

Rys. 55

Przyporzadkowywanie czujnika

Device MCU (SICK) Parameter View Help

SICK

Sensor Intelligence.

cslclaalnne| v -~ -[oana0|lel

4 [ mou(sicK)
a Overview
¥ () Measured values
» () Diagnosis
4 ) Configuration
B Application Selection
Display Settings
» (J 1/ Configuration
2] Analog Function Blocks
=) Digital Function Blocks
[Z) Limit value Switches
u System Configuration
) value Damping
» () Adjustment
» ) Maintenance
——

Device Identification

Selected variant | Universal ~ Mounting Location |SICK

Application Selection

Variant | Universal v| | Resetmcu

Please Reset the MCU after selection and chedk the Analog Input settings!

System Status MCU | Context Help

INSTRUKCJA EKSPLOATACIJI
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422 Uaktywnianie podtaczonych zespotow odbiornik/nadajnik

Aby komunikacja pomiedzy MCU i wszystkimi podtgczonymi zespotami nadajnik/odbiornik
nalezy je uaktywni¢ w katalogu ,Konfiguracja / konfiguracja uktadu“ (Configuration /
System Configuration) w zakresie ,Podfgczone czujniki” (Connected sensors) (jezeli to
koniecznie, nalezy odpowiednio skonfigurowac).

Rys. 56 Katalog ,Konfiguracja / konfiguracja uktadu“ (Configuration / System Configuration) (przyktad ustawien)

-|=] x

Device MCU (SICK) Parameter View Help
&s!c(.:ti.gm as|c(ea|pme|vr -~ -|0BDB0| 9]

4 [J mcu(sIcK)
D Qverview
b () Measured Values
» () Diagnosis
4 () Configuration
[£] Application Selection
] Display Settings
» J 1/0 Configuration
(=] Analog Function Blocks
=) Digital Function Blocks
=] Limit value Switches
B system Configuration
| Value Damping
b ) Adjustment
b () Maintenance

Connected sensors

Sensor 1connected [¥]
Sensor 2 connected [ |
Sensor 3 connected | |
Sensor 4 connected ||
Sensor 5 connected | |
Sensor & connected ||
Sensor 7 connected | |

Sensor 8 connected | |

System Status MCU | Context Help

¥ puthorized operator ¥ MCU (SICK) ™ 10.133.82.3:2111 *  online synchronized & Write immediately

Endress+Hauser
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423 Przyporzadkowanie uktadu pomiarowego do miejsca wykonywania pomiarow

MCU i zespoly nadajnik/odbiornik moga zosta¢ jednoznacznie przyporzagdkowane do

danego miejsca wykonywania pomiarow.

» Wybra¢ dla MCU katalog ,Konfiguracja / wybér aplikacji“ (Configuration / Application
selection) (- str. 68, rys. 55), ustawi¢ uktad pomiarowy na ,Konserwacje” (Maintenance)
(» str.67, 8§4.2) i wprowadzi¢ hasto dla poziomu 1 (-~ str. 64, §4.1.4).

» Dla zespotu nadajnik/odbiornik otworzy¢ plik urzadzenia ,FLOWSIC200 M” lub
,FLOWSIC200 H” lub ,FLOWSIC200 H-M“, wybra¢ katalog ,Konfiguracja / Parametry
aplikacji“ (Configuration / Application Parameters), ustawic¢ zespét nadajnik/odbiornik
na ,Konserwacje” (Maintenance) i wprowadzi¢ hasto dla poziomu 1.

» W polu ,Miejsce montazu” (Mounting location) wprowadzi¢ zadang informacje.

Rys. 57 Katalog ,Konfiguracja / konfiguracja uktadu“ (Configuration / System Configuration) (przyktad ustawien)
SICK Device FLOWSIC200 H (Sensor 1) Parameter View Help [=|a] x
Sensor Intelligence. & »‘i“a&‘@mo‘ Ll "CIBEDBEBH@)‘

4 [J FLOWSIC200 H (Sensor 1) = = =
[) Overview Device Identification
» () Diagnosis
4 :‘r"] !ﬁg LOWSIC200 H | |Sensor 1 Mounting location :Dresden
» J Adijustment
4 .‘j Maintenance
[Z) Maintenance Status Installation Parameters
Installation angle 45| ° Path length 3,?: [ w
Calibration Coefficients
Calibration coefficients for flow velocty
v_cal=Cv_2*v2 +Cv_1*v +Cv_0
cv2 [ o0 [simov] cva | 1.0000 oo 0.0000] [mfs |
Calibration coefficients for temperature
P——
T_cal=CT_2*T* +CT_1*T +CT_0
cr2 | 0.0000] 1K a1 | 1.0000) cro | 0.0000| K
Context Help Application Parameters 38 | Maintenance Status 3 |

# Authorized Client ¥ FLOWSIC200H (Sensor 1) * 10.133.82.3:2111{011} * onlne

synchronized & Write immediately
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424

Rys. 58

Endress+Hauser

Wprowadzanie danych aplikacji

Podstawowym warunkiem przeprowadzenia kazdego pomiaru jest wyb6r uktadu jednostek
(uktad SI lub anglosaski /amerykanski/) i wprowadzenie parametréow instalacyjnych
(odcinek pomiarowy, kat zamontowania). CzynnoSci konieczne do przeprowadzenia

ustawienia:

» Otworzy¢ plik urzadzenia ,FLOWSIC200 M”, ,FLOWSIC200 H” lub ,,FLOWSIC200 H-M*“.
» Ustawi¢ zespoty nadajnik/odbiornik na , Konserwacje” (Maintenance) i wprowadzi¢

hasto dla poziomu 1 (- str. 64, §4.1.4).

» Wybrac katalog ,Konfiguracja / parametry aplikacji“ (Configuration / Application

Parameters) (- str. 70, rys. 57).

» Wprowadzi¢ w polu ,Parametry instalacji“ (Installation parameter) (I (- str. 70, rys. 57)
odcinek pomiarowy i kgt zamontowania (- str. 71, rys. 58). Wprowadzone parametry sg
przejmowane przez FLOWSIC200 w czasie zmiany z trybu ,Konserwacja” (Maintenance)

na tryb ,Pomiar” (Measurement).

Ustawione parametry instalacyjne sg automatycznie przeliczane przy zmianie

[ J
+1 uktadu jednostek.

Opis wprowadzanych parametréw instalacyjnych:

Parametry bazowe

B = N o
R RN v e Ay

S o
g ﬁ%»@%w«m ey s <
(RS Do T\ R SR S S8 SN2 2 D) SRt

Kierunek przeptywu b
przeptyw % \\\\\t\
e

—

D
“w%i%@ A

Pole wprowadzania

Parametry

Kat zamontowania

o

Kat pomiedzy

0sig pomiaru i
Kierunek przeptywu

Odcinek pomiarowy

L
Odstep przetwornik -
przetwornik
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425 Ustalenie cyklu kontrolnego

» Otworzy¢ plik urzadzenia ,MCU” w celu ustawienia/zmiany czestosci, wydawania warto-
Sci kontrolnych na wyjscie analogowe i momentu uruchomienia automatycznego cyklu
kontrolnego i wybraé¢ katalog ,,Automatyczna regulacja / kontrola dziatania“ (Adjust-
ment /Function Check Automatic).

Rys. 59 Katalog ,,Automatyczna regulacja / kontrola dziatania“ (Adjustment /Function Check Automatic) (przyktad ustawien)

SICK Device M-G.I(SICIO Parameter View Help - [=]a] =
Sensor intelligence. [ ’|3ﬂ|\&&|@[ﬂ@| * || '|EIQED9@||@|

4« 3 ~MCU (SICK)

[E) overview Device Identification
b () Measured Values
» () Diagnosis [Mcu | Selected variant Unverss v Mounting Location |510
» ) Configuration - -
4 ) Adjustment

§ Function Check - Automatic 1
o

» (J Maintenance

Qutput duration of function control value 90|5

Function check interval 24hous v |
Function Check Start Time
Hour 8| Minute ol
System Status MCU | Context Help Function Check - Automatic 3§

¥ Authorized operator ¥ MCU(SICK) > 10.133.82.3:2111 * online synchronized & Write immediately

Pole wprowadzania Parametry Uwagi
Kontrola dziatania Czas Warto$é w Czas wyjScia wartosci kontrolnej
trwania wystawienia sekundach

sygnatu na wyjsciu
(Output duration of function
control value)

Czestosé kontroli dziatania | Okres pomiedzy |- str. 28,8§2.4
(Function check interval) dwoma cyklami

kontrolnymi
Kontrola dziatania Czas Godzina Ustalenie czasu uruchomienia w godzinach i minutach
uruchomienia :
! ) Minuta
(Function Check Start Time)
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4.2.6

Ustawienia podstawowe

Prad wydawany na wyjsciu analogowym w trybie ,Konserwacja“ (Maintenance) lub
,Zaktécenie“ (Malfunction) nalezy wprowadzi¢ w katalogu ,Konfiguracja / Konfiguracja
wejsé/wyjs¢ / wyjScie analogowe / Zestawienie wyjs¢ analogowych“ (Configuration / 1/0-

Konfiguracja wyjs¢ analogowych

Configuration / Analog Output / Analog Outputs - General Overview”.

Rys. 60

SICK

Sensor Intelligence.

4 [ mMcu (sIcK)
L} Overview

» () Diagnosis

¥ Authorized operator

Device

MCU (SICK) Parameter

View Help

c»logaaoe| v -~ -[0BDBE| 9]

4 ) Configuration
D Application Selection
|2 Display Settings
4 ) 1/0 Configuration
[] Interface Module
4 ) Analog Output

Bi Analog Outputs - General Overview
=] AO Parameters
» (J Analog Input
» () Digital Output
» () Digital Input
D Analog Function Blocks
=) pigital Function Blocks
2] Limit value Switches
D System Configuration
D Value Damping
» ) Adjustment
» (J Maintenance

—_L

» () Measured Values

[ System Status MCU | Context Help |

¥ MCU (SICK)

> 10.133.82.3:2111 * online

Analog Outputs - General Configuration

O.Sj mA  Currentin maintenance | Measured value v

Error Current OutputError current  |no v |

Maintenance current

Analog Outputs - General Overview 3
synchronized & Write immediately

Okno Parametry Uwagi

Prad uszkodzeniowy Warto$é (Value) Warto$¢ mA wydawana w stanie ,Zaktécenie” (Malfuncion) (wielko$é
(Error <vurrent) lub>20 mA zalezna od podiaczonego systemu przetwarzania).

Wystawienie sygnatu Tak (Yes) Wystawiany jest sygnat pradu uszkodzeniowego.

pradu uszkodzeniowego Nie (No) Sygnat pradu uszkodzeniowego nie jest wystawiany.

(Output Error current)

Warto$¢ zdefiniowana
przez uzytkownika dla
pradu konserwacji
(Maintenace current)

Jezeli mozliwe warto$é #
live zero

Warto$¢ mA podawana w trybie ,Konserwacja“ (Maintenance)

Prad konserwacji
(Current in maintenance)

Warto$¢ zdefiniowana
przez uzytkownika (User
defined value)

W czasie trybu ,Konserwacji” (Maintenance) wydawana jest zdefiniowana
warto$é

Ostatnia zmierzona
warto$é (Last value)

W trybie ,Konserwacja“ (Maintenance) podawana jest ostatnia zmierzona
wartosé

Podawanie wartosci
zmierzonych (Measured
value output)

W czasie trybu ,Konserwacja“ (Maintenance) podawana jest aktualna
zmierzona warto$é

Endress+Hauser
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Konfiguracja

W katalogu ,Konfiguracja / Konfiguracja wejs¢é/wyjS¢ / Wyjscie analogowe / Parametry wyjsé
analogowych “ (Configuration / I/0 Configuration / Analog Output / AO Parameters) mozna
przyporzadkowaé standardowo istniejacemu wyjsciu analogowemu (AO) Zrédto sygnatu (sygnat
pomiarowy zespotu nadajnik/odbiornik) jak rowniez ustali¢ live zero i zakres pomiarowy.

Rys. 61 Podkatalog ,,Parametry wyjS¢ analogowych (AO Parameters) / (przyktad ustawien)
SICK Device MCU (SICK) Parameter View Heb !;:i x
Sensor Inteliigence. (a0 87 R AP REIC A INRRGRERRg fm N= Hur Nz Huz B
4 [ mMou(sicK) " -
Overview Configuration analog output 1
3 ._J Measured Values
: j mw‘ Source sansor Sensce 1w Source value Value 2 v
() Apphcation Selection
2] Display Settings Live 20 4ml v Range low 2000 Range high 2000
4 () 10 Configuration
) j‘"""“;“::’ Output checkcyde results o the A0 [ Write sbsolute vale
[2) Anslog Outputs - General Overview
b () Analog Input Configuration analog output 2
» () Digtal Output
» ) Digital Input
(1) Analog Function Blocks Scarce sensor Mot assgned v Scarce value Value 7 v
-] Digytal Function Blocks
ﬂ;n:;?;:ﬁ:ﬁ; Live 2860 ana v Range low 0.00 Range high 0.00
(2] Value Damping =
b (0 Adjustment Output checkeyde resuts on the AD || Write absolute value
¥ () Mantenance
Configuration analog output 3
Source sensor Mot assgned v Source value Valpe 7 v o
System Status MCU | Context Help Analog Qutputs - General Overview B | A0 Paramaters 3

& puthorized operator ¥ MOU (SICK)

v 10.133.82.3:2111 * onine " syncdvonized & Write immediately

Okno Parametry

Uwagi

Czujnik Zrodta (Source | Czujnik 1do 8

Sensor)

Zespdt nadajnik/odbiornik, ktérego sygnat wyjSciowy nalezy
przyporzadkowaé do wyjécia analogowego.

Warto$¢é zrodtowa

Warto$é pomiarowa 1 (Measured value 1

Strumien objetosci w warunkach eksploatacji*

(Source Value)

Warto$¢ pomiarowa 2 (Measured value 2

Predko$¢ przeptywu

Warto$é pomiarowa 3 (Measured value 3

Predkos$¢ diwieku

Warto$¢ pomiarowa 4 (Measured value 4

Temperatura akustyczna

Warto$¢ pomiarowa 5 (Measured value 5

Temperatura A*

Warto$é pomiarowa 6 (Measured value 6

Temperatura B*

Warto$¢ pomiarowa 7 (Measured value 7

Odlegto$¢ poziomu sygnatéw/szumow A

Warto$¢ pomiarowa 8 (Measured value 8

Rt B s ) BN s I

Odlegto$¢ poziomu sygnatéw/szumow B

Live zero Punkt zerowy (0, 2 lub 4 mA)

Wybraé 2 lub 4 mA, aby pewnie odréznia¢ pomiedzy warto$é
zmierzong a wytgczonym urzadzeniem lub przerwang petlg
pradowa.

Dolna warto$¢

Dolna granica zakresu pomiarowego

koricowa (Range low) | (Lower measuring range limit)

Warto$¢ fizyczna przy live zero

Goérna warto$¢é

Gorna granica zakresu pomiarowego

koricowa (Range high) | (Upper measuring range limit)

Warto$¢ fizyczna przy 20 mA

Wydawanie wartoSci
kontrolnych na wyjsciu

Nieaktywne (Inactive)

Wartosci kontrolne (= str. 28, §2.4) nie sg wydawane przy wyjciu

analogowym.

analogowym (Output Aktywne (Active)

check cycle results on
the AO)

Warto$ci kontrolne wydawane sa na wyjsciu analogowym (aktywne
musi byé pole wprowadzania ,Wydawanie wartosci kontrolnych na

wyjéciu analogowym” (Output control valuse at AO) w katalogu
»Regulacja / automatyczna kontrola dziatania” (Adjustment /
Function Check -Automatic)

Wydawanie wartoSci
bezwzglednych (Write

Nieaktywne (Inactive)

Rozrdznia sie pomiedzy ujemnymi i dodatnimi warto$ciami
pomiarowymi.

absolute value)

Aktywne (Active)

Wydawana jest wielko$¢ wartosci pomiarowe;.

* nie dotyczy FLOWSIC200
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427 Konfiguracja wejs¢ analogowych
W katalogu ,Konfiguracja / Konfiguracja wejs¢/wyjs¢ / WejScie analogowe / 0Ogblna
konfiguracja“ (Configuration / |I/0-Configuration / Analog input / General Configuration)
mozna przyporzadkowaé w grupach ,Wejscie analogowe 1 - parametr” (Parameter analog
input 1) i ,Wejscie analogowe 2 - parametr” (Parameter analog input 2) standardowo
istniejgce wejscia analogowe do normowanych wartosci pomiarowych i ustali¢ odpowiedni
zakres pomiarowy.
' WAZNE:
® Wspétczynniki korekty CC2, CC1 i CCO sg ustawione fabrycznie, zmienia¢ je
moze wylgcznie dziat serwisowy firmy Endress+Hauser.
Rys. 62 Katalog ,Konfiguracja / Konfiguracja wejsé/wyjs¢ / Wejscie analogowe / Ogélna konfiguracja“
(Configuration / 1/0 Configuration / Analog input / General Configuration) (przyktad)
SlCK Device MCU (SICK) | View Help EE=
Sensor Intelligence. @ » .}Qau‘)m@lf‘"‘h" Damam@
4 g_jcu{s;clf)
b ) Measured values
b () Diagnosis Parameter analog input 1
i) Cenfiguration
j] mh;::;mn Aim value in the MCU measurement block | Value 1 w Range low 0.00 Range high 100.00
4 ) 1jO Configuration
[2) interface Modute Live zero 4.00| ma Indicate NAMUR error [+/]
b () Analog Output
4 1] Analog Input
ccz2 0.00000 cc1 0.02036 cco 0.00000
» (J Digital Output
b () Oigital Input
ﬂ ;‘f‘::"ﬂﬁmai'm“ Parameter analog input 2
2] Limit Value Switches : :
] System Configuration A value in the MOU measurement block | Value 2 wv|  Rangelow 0.00 Range high | 1000.00
2] Value Damping
: 5 :“:‘:m Live zero 4,00| mA Indicate MAMUR emror | |
cc2 000000 1 0.02036 cco 0.00000
System Status MCU | Context Help General Configuration 3

¥ agthorized operator ¥ MCU(SICK) v 10.133.82.3:2111 * onlne 7 syndwonized & | Write mmediately

Okno

Parametry

Uwagi

Warto$¢ docelowa w MCU
(Aim value in the MCU
measurement block)

Warto$¢ pomiarowa 1 do 8

Wielko$¢ mierzona przyporzadkowana wybranemu wyjsciu
analogowemu

Dolna warto$¢ koncowa
(Range low)

Dolna granica zakresu pomiarowego
(Lower measuring range limit)

Warto$é fizyczna przy live zero

Gorna warto$é koncowa
(Range high)

Gorna granica zakresu pomiarowego
(Upper measuring range limit)

Warto$¢ fizyczna przy maksymalnym przy maksymalnej war-
tosci pradu

Live zero

Punkt zerowy (warto$é > 0 mA) (Zero
pointvalue > 0 mA)

Ustalenie wartoSci mA dla poczatku zakresu pomiarowego

Sygnalizacja btedu (Indicate
NAMUR error)

Nieaktywne (Inactive)

W przypadku przekroczenia dolnej lub gérnej granicy usta-
wionego zakresu pradu (LZ do 20 mA) nie jest zgtaszany
btad.

Aktywne (Active)

W przypadku przekroczenia dolnej lub gornej granicy usta-
wionego zakresu pradu (LZ do 20 mA) zgtaszany jest btad.

CC2 Kwadratowy wspétczynnik korekty Wspé%qzynniki korekty do kalibracji wprowadzanej wielkoSci
CC1 Linearny wspétczynnik korekty (us’.[awmny fabryczme ) . )
Zmiany wylacznie przez dziat serwisowy firmy
CCo Bezwzgledny wspétczynnik korekty | Endress+Hauser !
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Uruchomienie i konfiguracja FLOWSIC200

42.8 Konfiguracja przekaznika wartosci granicznej

W celu konfiguracji nalezy wybra¢ katalog ,Konfiguracia / wartosSci graniczne”
(Configuration / Limit Value Switches”)

Rys. 63 Katalog ,Konfiguracja / wartosci graniczne” (Configuration /Limit Value Switches)
SICK Device MCU(SICK) Parameter View Help [SIEIE
Sensor Intelligence. @*I&“aa‘@@’|""~'IDEUJBCE”@‘
4 [J mMcu (s1cK) S = A
[2) overview Limiting value switch 1
» J Measured Values
: 8 C.ongﬁg::lion Source sensor Sensor 1 v Source value | Value 3 v
[2) Application Selection
) Display Settings Limit value 100 Switch at
> 1/0 Configuration
8 ;;ﬁ‘i:g;mc” ":m”"; ml“s Hysteresis type [Percent v|  Hysteress | 5
B Limit Value Switches
=] System Configuration Aim bit at MCU status |Relais 5 v
[£) value Damping
» ) Adjustment
» J Maintenance R AR e 2
Source sensor Sensor 1 v Source value
Limit value (1] Switch at Over Limit v
Hysteresis type Absolute v | Hysteresis | 1]
Aim bit at MCU status | notused v
x - ¥
System Status MCU | Context Help | Limit Value Switches 3

¥ Authorized operator ¥ MCU (SICK) ™ 10.133.82.3:2111 * online synchronized & Write immediately
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FLOWSIC200 Uruchomienie i konfiguracja
Okno Parametry Uwagi

Czujnik Zrodta Czujnik 1do 8 Czujnik, ktorego sygnatowi wyjSciowemu musi byé przyporzadkowana

(Source sensor) (Sensor 1to 8) warto$¢é graniczna.

Warto$é zrodtowa Warto$¢ pomiarowa 1 Strumien objetosci w warunkach eksploatacji*

(Source Value)

(Measured value 1)

(Measured value 3)

Warto$¢ pomiarowa 2 Predkos¢ przeptywu
(Measured value 2)
Warto$¢ pomiarowa 3 Predko$¢ diwieku

Warto$¢ pomiarowa 4
(Measured value 4)

Temperatura akustyczna

Warto$¢ pomiarowa 5
(Measured value 5)

Temperatura A*

Warto$é pomiarowa 6
(Measured value 6)

Temperatura B*

Warto$é pomiarowa 7
(Measured value 7)

Odlegtos¢ poziomu sygnatéw/szumow A

Warto$é pomiarowa 8
(Measured value 8)

Odlegtos¢ poziomu sygnatéw/szumow B

Warto$é graniczna

Warto$¢ (Value)

Wprowadzenie wartosci, przy ktorej przekaZnik wartosci granicznej ma

(Limit value) wigczyé w wypadku przekroczenia dolnej/gornej granicy.
Whaczyé przy Przekroczenie gornej gra- | Ustalenie kierunku przetaczania
(Switch at) nicy (Over limit)

Przekroczenie dolnej gra-

nicy (Under limit)
Hystere_za _ Procent (Percent) P_rzyporzadkowanie wprowadzonfzj _wartoéci w polu ,,Hystereza-t_Jstawie-
- ustawienie Bezwzgledna (Absolut) nie (Hyste(es_ls typ_e)Jalgo wartosci wzglednej lub bezwzglednej od usta-
(Hysteresis type) lonej wartoSci graniczne;j
Warto$¢ hysterezy Warto$¢ (Value) Ustalenie zakresu dla wyzerowania przekaZnika warto$ci granicznej
(Hysteresis)
Bit docelowy Przekainik 5 (Relais 5) | Bit docelowy = specjalna pamie¢ MCU do kontroli warto$ci granicznych
(Aim bit at MCU status)

* nie dotyczy FLOWSIC200
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FLOWSIC200

429

Rys. 64

Ustawianie czasu ttumienia

Do ustawienia czasu ttumienia nalezy wywota¢ katalog ,Konfiguracja / ttumienie wartosci
pomiarowej “ (Configuration / Value Damping).

dla podtgczonego zespotu nadajnik/odbiornik)

Katalog ,Konfiguracja / ttumienie wartoSci mierzonych (Configuration / Value Damping) (przedstawienie

View Help

SI CK Device  MCU (SICK)

Sensor Intelligence.

»
13
4

-

CRAIE Y-

Bae|« -~ - 08080

HEE

4 [ mcu(sicK)

[2) overview

() Measured Vakes

() Diagnosis

{{J Configuration
[2) Application Selection
2] Display Settings

¥ (J 1O Configuration
|2) Analog Function Blocks
|2) Digital Function Blocks
| =] Limit value Switches
] System Configuration
B Value Damping

() Adjustment

() Maintenance

Device Identification

[cu Selected variant | Universal

Mounting Location | 510k

Value Damping Time

Daammeforwf 10| sec

System Status MCU | Context Help

Vakue Damping 3

¥ Authorized operator ¥ MCU (SICK) ™ 10.133.82.3:2111 * online synchronized & Wirite immediately

78

(Dampingtime
for Sensor 1)

Pole Parametry Uwagi
Czujnik czasu |Warto§¢ws | Czas ttumienia wybranej wielko$ci mierzonej (- str. 27, §2.3.3)
ttumienia 1

° W wypadku wielu podtaczonych zespotéw nadajnik/odbiornik (- str. 15, rys. 3)
+1 dla kazdego punktu pomiarowego istnieje oddzielne okno wprowadzania dla

indywidualnego ustawienia czasu ttumienia.

INSTRUKCJA EKSPLOATACIJI
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Uruchomienie i konfiguracja

4.2.10

Wydawanie kierunku przeptywu

Do wydania kierunku przeptywu w katalogu ,Konfiguracja / konfiguracja wejsé/wyjs¢ /
wyjScie analogowe / parametry wyjS¢ analogowych” (Configuration / 1/0 Configuration /
Analog Output / AO Parameters) nalezy ustawi¢ zakres pomiarowy na ujemny i dodatni
zakres. Punkt zerowy znajduje sie pomiedzy tymi dwoma wartoSciami krancowymi.
Przekroczenie granicy dolnej lub gbérnej punktu zerowego moze zostaé dodatkowo
zasygnalizowane przekaznikiem wartosci granicznej (- str. 76, §4.2.8).

Przyktad:

Zakres pomiarowy:-20 ... +20 m/s

Wartos¢ Live Zero (= dolna warto$¢ krancowa) odpowiada fizycznej wartosci -20 m/s,
wartosé 20 mA (= goérna wartos¢ krancowa) fizycznej wartosci +20 m/s.

Jezeli Live Zero = 4 mA punkt zerowy znajduje sie przy 12 mA.

Rys. 65

Katalog ,Konfiguracja / konfiguracja wejs¢/wyjs¢ / wyjscie analogowe / parametry wyjs¢ analogowych”

(Configuration / 1/0 Configuration / Analog Output / AO Parameters).

SICK Device MCU(SICK) Parameter View  Help =] x
4 2 ' = -
Sensor Intelligence. [RaREEE @l 0@ -~ 08 0Rad||e
4 [ mcu(sIcK) -
Overview Configuration analog output 1
¥ Measured Values
¥ (J Disgnosis :
4 () Configuration Source sersor Sensor 1 w Seurce value Vs 2 v
() Apphcation Selection
2] Display Settings Live 20 4ml v Range low 20,00 Range high 20.00
4 ] 1/0 Configuration
; jm‘”"’;:::’ Output cheskeyde results en the A0 [ ] Wirite abssiute vaive [
2] Andlog Outputs - General Overview
b ) Analog Input Configuration analog output 2
» () Digital Output
» () owpital Input
(1) Analog Function Blocks Scarce sensor Mot assgned v Scarce value Value 7 v
) Digytal Function Blocks
2] Listt Ve Switches Live zer0 i v Range kow 0.00 Range high 0.00
2] System Configuration
(2] Value Damping — 3
b Adiustment Qutput checkeyde results on the A0 [ ] Write absolute valve [ |
¥ () Mantenance
Configuration analog output 3
Source sensor Mot assgned v Source value Valpe 7 v o
System Status MCU | Context Help Analog Qutputs - General Overview B | A0 Paramaters 3

# puthorized operator § MOU(SICK) v 10.133.82.3:2111 * onine 7 syndvonized & | Write immediately

Opcjonalnie nalezy wydaé rowniez wielkoS¢ wartoSci pomiarowej. W tym celu nalezy
uaktywni¢ pole wyboru ,Wydaj wartoS¢ bezwzglednga” (Write absolute value).

[ J

WAZNE:
Przekaznik wartoSci granicznej nalezy koniecznie skonfigurowaé przy
wydawaniu wartosci wielkosci, w przeciwnym przypadku nie bedzie mozliwe
sygnalizowanie przekroczenia wartosci dolnej i gornej punktu zerowego.

Endress+Hauser
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Uruchomienie i konfiguracja

4.2.11

Rys. 66

80

Zabezpieczanie danych

Wszystkie wazne parametry i aktualne wartosci mierzone mozna zapisac i wydrukowac w
celach rejestracji i przetwarzania wartosci mierzonych. Dzieki temu ustawione parametry
urzgdzenia mozna w razie potrzeby (np. po aktualizacji oprogramowania sprzetowego) bez
problemu wprowadzié na nowo lub w celach diagnostyki zarejestrowaé dane i tryby
urzadzenia.

Istniejg nastepujace mozliwosci.

» Zapisanie jako projekt (szczegblnie korzystne dla diagnostyki i szukania btedow),

» Oprocz parametréow urzadzenia mozna zapisaé réwniez kopie danych.

» Zapisywanie jako plik urzadzenia

» Zapisane parametry mozna opracowywac bez podtaczonego urzadzenia i przenosi¢ w
dowolnym momencie z powrotem na urzgdzenie.

®
+13 Opis patrz Instrukcja serwisowa

» Zapisywanie jako protokét
W protokole parametréw rejestrowane sg dane i parametry urzgdzenia.

W celu analizy funkcji urzadzenia i rozpoznawania mozliwych zaktécen moze wykonaé
protokot diagnostyczny.

Zapisanie jako projekt

Jezeli fgczenie nastepuje czesto zalecane jest zapisanie jako ,Projekt”. Do ponownego
potaczenia z urzadzeniem konieczne jest tylko otwarcie tego ,Projektu”. Wszystkie
wczeshiej zapisane dane zostang automatycznie przestane do SOPAS ET.

W celu zapisania nalezy wybraé odpowiednie urzadzenie, wywotaé menu ,Projekt /
Eksportuj urzadzenie“ (Project /Export device) i ustali¢ katalog docelowy i nazwe pliku.
Nazwa zapisywanego pliku moze by¢ dowolna. Korzystnie jest podaé nazwe kojarzaca sie z
miejscem pomiaru (nazwe przedsiebiorstwa, nazwe instalacji).

Menu ,Projekt / zapisz projekt” (Save Project)

[Z| Speichern unter
B sp
\../I'\_/' | .« Windows » Metwork Shortcuts - | +3 | | Network Shortcuts durchsuchen O |
Organisieren » MNeuer Ordner == - i@]
. SystemCertificates i Mame :
. Templates

+ FLOWSIC100.s0pas

. UProof -
+.| FLOWSIC200.50pas

. Vault
. Windows
. Cookies
, [ECompatCache
, [ETldCache
. Libraries
. Metwork Shortcuts
. Printer Shortcuts

. PrivaclE - 4 [ v
Dateiname: -
Dateityp: | SOPAS (*.sopas) SOPAS ET Datei - |

“ Ordner ausblenden Speichern l | Abbrechen |

INSTRUKCJA EKSPLOATACIJI
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Uruchomienie i konfiguracja

Zapisywanie jako protokét

» Wybra¢ urzadzenie i zaktualizowa¢ dane urzadzenia, w tym celu wybra¢ w menu ,Prze-

Slij wszystkie parametry z urzgdzenia” (Upload all Parameters from Device).

Rys. 67

Aktualizowanie danych urzadzenia

Device tcu (sicx) [EEETITRA View Heb

SICK

Sensor Intelligence.

Undo Ctri+Z mam||@|

Redo Ctri+Y
\Write all parameters to device

\Write modified parameters

Read from device

O E B 2%

Save permanent
Import Sopas Parameter Badap...

| System Status MCU | Context Help

¥ uthorized operator ¥ MCU(SICK) ™ 10.133.82.3:2111 * online synchronized & Wirite immediately

> Wyswietli¢ katalog ,Diagnostyka / protokoty” (Diagnosis / Protocols) i klikngé przycisk

zgdanego rodzaju rejestracji.

Katalog ,Diagnostyka / Protokoty” (Diagnosis / Protocols)

Rys. 68

SICK Device FLOWSIC200 H (Sensor 1) Parameter View Help [=]a] =
Sensor Intelligence. 4= ’]&I€a|@ [30] |~ |y 'lnamamH@l
4 [J FLOWSIC200 H (Sensor 1)
[2) overview Device Identification
4 ) Diagnosis
D Device Information
[FLowsic200H | [sensor 1 location  [Dresden

D Error Messages/\Warnings

B Protocols
=) Sensor Values

» ] configuration toco
» |_J Adjustment i =
3 Lj Maintenance
print | preview
| Diagnosis print | Diagnosis preview

PDF export parameter

PDF export diagnosis

Protocols 3§
2111{011} * online

| ContextHelp |

* Authorized Client ¥ FLOV

C200 H (Sensor 1) ™ 10.133.

synchronized & Write immediately

Do ekportu do pliku pdf nalezy podaé nazwe pliku i jego lokalizacje.

Rys. 69 Wprowadzanie nazwy i miejsca zapisu
Save as PDF file

Save In: | [*| Documents v | g4 E
| Corel User Files T Installationsbeispiele_FLOWSIC500.pd
|\ geg0.0 | MCU_D0008700_20140318084625_DE
|| Meine Datenquellen ) MCU_D0008700_2014031810 1000_EN
|| 5P | MCU_D0008700_20140318101111 EN
| Sisulizer 2010
| Sisulizer 2010 (2)
| Sisulizer 2010 (3)
| Sisulizer 2010 (4)

'@ FL100_EX-5_80_10218553_20140416091730_ParameterPrint_Sensor_1.pdf

X FL500_DN80.pdf
< >,

File Name: |FLOWSICZUO_H_lO4o8543_20140?25140138_ParameterPrintZOO_Sensor_l |

Files of Type: | POF file (*.pdf) ] |

Save | | Cancel |
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Uruchomienie i konfiguracja FLOWSIC200
Przyktad protokotu parametrow
Protok6t parametréw (przyktad)
MCU - Parameterprotokoll
Gerétetyp: MCU
Anbaustelle: SICK
Geréteinformation 1/0 Konfiguration
Gerétetyp MCU Analogausgang allgemein
Seriennummer 12368627 Fehlerstrom Auswahl ja
Ident Nummer 06135 Fehlerstrom 21 mA
Systemzeit 18 Mar 2014 09:34:52 Wartungsstrom Auswahl Messwertausgabe
Firmware Version 01.08.00 Wartungsstrom 0,50mA
Hardware Version 1.8 Spanwert 70%
Bootloader Version 01.00.02 Analogausgang 1
" Live Zero 4 mA
Verrechnungsgréssen unterer Endwert -1,00
Quellwerte oberer Endwert 1,00
Quelle fur Temperatur Konstantwert Kalibrierfaktor CCO -1,6803
Quelle fur Druck Konstantwert Kalibrierfaktor CC1 171,4620
Quelle fur Feuchte Konstantwert Kalibrierfaktor CC2 0,0002
Konstantwerte Quellwert Gasgeschwindigkeit
Konstantwert fir Temperatur 20,00°C Analogausgang 2
Konstantwert fir Druck 1013,25mbar Live Zero 4 mA
Konstantwert fiir Feuchte 0,00% unterer Endwert -100,00
oberer Endwert 100000,00
Justage Quellwert Volumenstrom i.N. tr.
Kontrollzyklusintervall 8 Stunden Analogausgang 3
Kontrollzyklusausgabedauer 90s Live Zero 4 mA
Kontrollwerte am AO ausgeben ja unterer Endwert -20,00
. . oberer Endwert 20,00
Systemkonfiguration Quellwert Gasgeschwindigkeit
Anzahl ext. AO 0 Analogausgang 4
Anzahl ext. Al 0 Live Zero 4 mA
Erweiterungsmodul kein Modul unterer Endwert 0,00
. oberer Endwert 1,00
Erweiterungsmodul Quellwert nicht verwendet
Typ Kein Modul gefunden Analogausgang 5
Profibusadresse 126 Live Zero 4 mA
Modbusadresse 1 unterer Endwert 0,00
IP Adresse 192.168.000.010 oberer Endwert 1,00
Subnetzmaske 255.255.255.000 Quellwert nicht verwendet
Gateway 000.000.000.000 Analogeingang 1 (Temperatur)
TCP Port 2111 Unterer Endwert 0,00°C
Oberer Endwert 0,00°C
Kalibrierfaktor CCO -0,0300
Kalibrierfaktor CC1 0,0222
Kalibrierfaktor CC2 0,0000
Analogeingang 2 (Druck)
Unterer Endwert 0,00mbar
Oberer Endwert 0,00mbar
Kalibrierfaktor CCO -0,0200
Kalibrierfaktor CC1 0,0222
Kalibrierfaktor CC2 0,0000
Analogeingang 3 (Feuchte)
Unterer Endwert 0,00%
Oberer Endwert 0,00%
Grenzwertschalter
Quellwert Gasgeschwindigkeit
Grenzwert 4,50
T90 Time
T90 Zeit Flowsic 10.0s
18.03.14 08:46 Seite 1/1
82 INSTRUKCJA EKSPLOATACJI Endress+Hauser

8031066/AE00/V2-0/2022-01



FLOWSIC200 Uruchomienie i konfiguracja

4.2.12 Uaktywnienie normalnego trybu pomiaru

Po wprowadzeniu lub zmianie parametréw nalezy uktad pomiarowy ustawi¢ na tryb

L~Pomiar“ (Measurement). W wyniku wytgczenia trybu konserwacji wtgczany jest normalny

tryb pomiaru:

» Otworzy¢ katalog ,Konserwacja/ tryb pracy - konserwacja” (Maintenance / Mainte-
nance)

» Zdezaktywowaé pole wyboru ,Konserwacja uktadu” (MCU) (Maintenance) lub ,,Konser-
wacja czujnika” zespoty nadajnik/odbiornik) (Sensor maintenance - sender/receiver
unit) i klikng€ na przycisk ,Ustaw tryb” (Set state).

Rys. 71 Ustawianie stanu roboczego

Device MCU(SICK) Paremeter View Heb [=]a] x
SICK «% S22 Q0e v -~ (08020 9|

Sensor Intelligence.

4 [ mcu(sick)
Overview
() Measured Values Device Identification
() Diagnosis
() Configuration ) T e Tt oo
O Adustment L Selected variant versa ting Loca i€
Maintenance | Operation

2 [[] Maintenance onjoff | SetState

System Status MCU | Context Help Maintenance 3§

¥ Operator ¥ MCU(SICK) ™ 10.133.82.3:2111 * online synchronized & Write immediately

Kontrola ksztattu sygnatu

Kontrola ksztattu sygnatu umozliwia ocene jakosci odbieranych sygnatéw ultradZwiekowych.
Do wywotania na ekranie otworzy¢ plik urzgdzenia ,FLOWSIC200 M” lub ,FLOWSIC200 H”
lub ,FLOWSIC200 H-M*“ i wybra¢ katalog ,Diagnostyka / wartosci czujnikéw” (Diagnosis /
Sensor values) (tryb pracy ,Pomiar” (Measurment)).

W polu ,Wykres sygnatu” (Signal Display) sygnaly ultradzwiekowe obu przetwornikéw
przedstawiane sg ha zmiane jako sygnat surowy i jako obwiednia.

Uaktywniajgc funkcje ,Widok obwiedni” (View Envelope), mozna przejsé do przedstawienia
obwiedni obu przetwornikéw. Przebieg sygnatéw powinien w zaleznosci od stosowanych
typébw odpowiadaé przebiegowi przedstawionemu na - str.84, rys. 72 do
- str. 85, rys. 75.
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Uruchomienie i konfiguracja FLOWSIC200

Typ FLSE200-M

Rys. 72 Forma pakietu (burst) sygnatu HF (sygnat surowy)
Bl SOPAS Engineering Tool  New Project™ =13
Project Edit FLOWSIC200 M (Sensor 1) Communication View Tools Help
o| o] ¢|=]| 3| 3|a| s|=|a]| a|-|~| |D|5|D[2|d] @
Project Tree I Device Catalog I Metwork Scan Assistant  Sensor Values ] Maintenance Status ] ®
S, New Project , d
#-@ MCU (Dresden) Signal Display
=~ ) FLOWSIC200 M (Sensor 1)
""" l_ll Qverview View envelope [
EHJ) Diagnosis
'—ll Device Information Senderreceiver unit A
|_1'| Error Messages/\Warnings
Cl Protocols

) configuration
B ) Adiustment
B () Maintenance

m“||||||]||||"|'"'|.

}

i Contekt Help! 2

3 Operator E‘ FLOWSIC200 M (Sensor 1) % COM10 {0 1 1} \‘ online %" synchronized ) Download Immediately

Rys. 73 Forma pakietu (burst) demodulowanego sygnatu (obwiednia)

E2 SOPAS Engineering Tool New Project®

(=13
Project Edit FLOWSIC200 M (Sensor 1) Communication View Tools Help
ol o «[+| ] dla| al=|a|a|-|a] |O[2|D|3[3] 9|

Project Tree ]

Device Catalog ] Network Scan Assistant  Sensor Values l Maintenance Status } L
‘-‘_! Mew Project N j
- HMCU (Dresden) Signal Display
= FLOWSIC200 M (Sensor 1)
Cl Overview

View envelope [v
Diagnosis

._1'| Device Information X X

i Sender freceiver unit A
[5) Error Messages/Warnings
|_1'| Protocols
U.J Configuration
+ U.J Adjustment
() Maintenance

3 Operator E-‘ FLOWSIC200 M (Sensor 1) & COM10 40 1 1} \‘ online %" synchronized ) Download Immediately

WL
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Typ FLSE200-H i

Rys.74  Forma pakietu (bursh) sygnatu HF (sygnafsurowy) T

SI CK Device FLOWSIC200 H (Sensor 1) Parameter View Help

Sensor Intelligence.

3 d

B SRR AN BR g N = Hun s Hz [

4 [J FLOWSIC200 H (Sensor 1)
(2] overview
4 ) Diagnesis
) Device Information
_:] Error Messages/Wamings
|=] Protocols

Signal Display

View envelope [ |

Sender freceiver unit A

Unit A = Master unit

Unit B = Slave wnit

<

W

>
Context Help Sensor Values 3
Rys. 75 Forma pakietu (burst) demodulowanego sygnatu (obwiednia)
SICK Device B FLOWSIC200 H (Sensor 1)  Parameter View Help - = i x

.

Sensor Intelligence. ol | A

Doeln|-~-lO0B020| e

4 [J FLOWSIC200 H (Sensor 1)
(2] overview
4 ) Diagnesis
) Device Information
_:] Error Messages/Warnings
|=] Protocols
Sensor Values|
» J Configuration
P ) Adjustment
» (J Maintenance

Signal Display

View envelope [+]

Sender freceiver unit A

Unit A = Master unit

Unit B = Slave wnit

Context Help

Sensor Values 3

¥ Operator ¥ FLOWSIC200H (Sensor 1) ™ 10.133.82.3:2111{011} * online
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4.3 Rozszerzony sposob uruchomienia

43.1 Konfiguracja analogowych i cyfrowych modutow wyjsciowych

Warunkiem jest to, ze w MCU uaktywnione sa zainstalowane moduty. W tym celu otworzy¢
plik urzadzenia ,MCU”, wybra¢ katalog , Konfiguracja / Konfiguracja uktadu” (Configuration
/ System configuration) i sprawdzi¢, czy w polu ,Liczba zewnetrznych wejs¢/wyjsS¢” (Number
of external I/0) liczba wprowadzonych wyjs¢ zgadza sie z istniejgcymi wyjSciami (w razie
potrzeby poprawic).

Rys. 76 Katalog ,Konfiguracja / konfiguracja uktadu“ (Configuration / System Configuration) (przyktad ustawien)
SICK Device MCU(SICK) Parameter View Heb [=]a] x
Sensor Intelligence. C""|~'5|‘92!|333]0|\0v’&r~|c|§fﬂ§m||®|
+ [ Mcu(SICK) = = .

[2) overview Device Identification
» () Measwred Vales ]
» (J Disgnosis Selected variant Universal v | Mounting Location [sIcK
4 (] Configuration
2] Apgheation Selection
2) Display Settings NHumber of external I/ 0
14 1O Configuration
=] mFﬁme:nm Number of ext. AD 2
2] Limit vahue Switches
B System Configuration Number of ext. AT 0
Value Damping
: 8 :rm Number of ext. DO | 4|
Number of ext. DI | of

Connected sensors

Sensor 2 connected ||

Sensor 3 connected

Sensor 4 connected [ |

Sensor 5 connected [ |

Sensor 6 connected ||

Sensor 7 connected | |

Sensor 8 connected | |

System Status MCU | Context Help Maintenance 3 | System Configuration 3

# huthorized operator ¥ MCU (SICK) *» 10.133.82.3:2111 * online  synchronized & Write immediately

43.1.1 Wyjscia analogowe
Konfiguracje nalezy przeprowadzi¢ zgodnie z - str. 73, §4.2.6 (- str. 74, rys. 61).

Ustawienia podstawowe (podkatalog ,Lista wyjs¢é analogowych“ (Anlog Outputs - General
Overview) (- str. 73, rys. 60) obowigzujg w taki sam sposdb dla dodatkowych wyjsé
analogowych.
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43.1.2 Wyjscia cyfrowe

Do konfiguracji nalezy wybra¢ katalog ,Konfiguracja / Konfiguracja wejs¢/wyjs¢ / wyjscie
cyfrowe / wyjScia cyfrowe” Configuration / 1/0 Configuration / Digital Output / Digital

outputs).

Rys. 77

Configuration / Digital Output / Digital outputs)”

Katalog ,Konfiguracja / Konfiguracja wejsé/wyjs¢ / wyjScie cyfrowe / wyjscia cyfrowe” Configuration / I/0

=]
SICK Device MCU(SICK) Parameter View Hebp =lE R
Sensor Intelligence, [k *|3‘Qa|@ EIO‘ o b o dl e BQEEEH@'
4 [J mMcu(sICK)
i:}o»rerview
b () Measured Values
» () Diagnosis Configuration digital output 6
4 ) Configuration
i frkoter o meted 7] Soucebt o6 v Srcesenr (W00 ]
Display Settings
4 ) 1/0 Configuration
Interface Modul =
N S_] Analog‘;)ulq:ute Configuration digital output 7
Inverted [¥|  Source bit | Bit17 v Source sensor | MCU v

(] Analog Input
Pl ‘¥ Digital Output
] Digital outputs

» () Digital Input

[£) Analog Function Blocks
) Digital Function Blocks
=) Limit Value Switches
3 System Configuration
() Value Damping

Configuration digital output 8

Inverted ||

Source bit | Bit18 v/

Source sensor | MCU v

b () Adjustment
» (J Maintenance

P

Configuration digital output 9

Inverted [+]

Source bit | Bit19 v

R Cr—

System Status MCU | Context Help

# Authorized operator ¥ MCU (SICK)

*+ 10,133.82.3:2111 * online

Maintenance 3 | Digital outputs 3

synchronized & Write immediately

Okno Parametry Uwagi
Odwrdcony (Inverted) Nieaktywne Ustalenie kierunku przetaczania
(Inactive)
Aktywne (Active)
Bit Zrédtowy (Source bit) | BitO Zaktécenie
Bit 1 Konserwacja
Bit 2 Wezwanie do konserwacji
Bit3 Kontrola dziatania
Bit 7 Praca /(nie zaktdcenie)
Bit 16 do 31 Bit docelowy przetacznika wartosci granicznej (® str. 89, rys. 79)
Czujnik zrédta Wybdr komponentéw:
(Source sensor) - Czujnik 1 do 8, jezeli ma byé wydany status urzadzenia
- Jednostka sterujgca MCU, jezeli maja by¢ zasygnalizowane wartosci graniczne
Endress+Hauser INSTRUKCJA EKSPLOATACIJI
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Kontrola ustawien

W katalogu ,Diagnostyka / wejScia/wyjscia / wyjsScia cyfrowe” (Diagnosis / I/0 / Digital
Outputs) wySwietlany jest stan kazdego przekaznika.

Rys. 78 Katalog , Diagnostyka / wejScia/wyjscia / wyjScia cyfrowe” (Diagnosis / 1/0 / Digital Outputs)

[=]=] x

SI CK Device MCU (SICK) Parameter View Help

Sensor Intelligence.

awlzlgalnne| v -~ 08083 e

4 [ mcu(sick)
D Overview
» ) Measured values
4 rL:] Diagnosis
[£) Device Information
D Error Messages [ Warnings
D Protocol
[2] mnterface Module
4 ) IO Diagnosis
D Analog Qutputs
D Analog Inputs
=) Digital Inputs
3 u Configuration
» ) Adjustment
4 i) Maintenance
Maintenance

System Status MCU | Context Help

¥ Authorized operator ¥ MCU (5

Status digital output 1

@ Actual state

Status digital output 2

@ Actual state

Status digital output 3

2 Actual state

Status digital output 4

2 Actual state

Status digital output 5

2 Actual state

Status digital output 6

D Actual state

Status digital output 7

O Actual state

Status digital output 8

O Actual state

Status digital output 9

O Actual state

Digital Qutputs 3§

82.3:2111 * onlne - synchronized % Write immediately

Aby sprawdzié¢, czy przekazniki prawidtowo przetgczajg, nalezy osiagnaé wartosci

pomiarowe, ktére przekraczajg skonfigurowane wartosci graniczne.

Dodatkowo do zewnetrznej kontroli mozna na wyjSciu danego przekaznika podigczy¢ tester

cigglosci
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43.1.3 Przyporzadkowanie przetacznika wartosci granicznych do wyjsé cyfrowych i jego
konfiguracja
W celu konfiguracji nalezy wybra¢ katalog ,Konfiguracja / wartoSci graniczne”
(Configuration / Limit Value Switches”) Konfiguracje przeprowadzi¢ zgodnie z - str. 76,

§4.2.8.
Rys. 79 Katalog ,Konfiguracja / wartosci graniczne” (Configuration /Limit Value Switches)
SICK Device MCU (SICK) Parameter View Help [=|o] x
Sensor Intelligence. = “5'0&‘@@0‘ |~ "DEEDQEBHQ‘
’ E'ES‘E':S::} Limiting value switch 1 2
b ) Measured Values
P g e Source sensor Sensor 1 v Source value | Value 3 v|

4 ) Configuration
[2) Application Selection
2] Display Settings Limit value | 100 Switch at Under Limit v
4 ) 1/0 Configuration
[) Interface Module

> @ Analog Output Hysteresis type [Percent v|  Hysteresis | 5|
» (J Analog Input
4 ) Digital Output Aim bit at MCU status |Relais 5 v
() Digital eutputs
4 () Digital Input

() Analog Function Blocks
=) Digital Function Blocks
£ -
|=] System Configuration Source sensor Sensor 1 ¥ Source value | Value 1 v

2] Value Damping

» () Adjustment o — i e
4 i) Maintenance Limit value —?I Switchat | Over Limit v

Hysteresis type Absolute ~] Hysteresis [ 1f

Aim bit at MCU status "not used v]

Limiting value switch 2

< >
System Status MCU | Context Help Limit Value Switches 3§

¥ pauthorized operator ¥ MCU(SICK) > 10.133.82.3:2111 * online synchronized & Write immediately
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4.3.2

43.2.1

Rys. 80

SICK

Sensor Intelligence.
4 @ mcu (sick)
,_‘1 Overview

» ) Disgnosis
4 ) Configuration

Konfiguracja opcjonalnych modutow interfejsu

0gobIne wskazowki

o Szczegbtowe informacje dot. pojedynczych modutéw, patrz ,Dokumentacja
+13  interfejsow FLOWSIC200

Do wybrania i ustawienia opcjonalnych modutéw interfejsu Profibus DP, Ethernet, Ethernet
potréjny, Modbus RS485 i Modbus TCP konieczne sg nastepujace czynnosci:

» Wybrac plik urzadzenia ,MCU”, wprowadzi¢ hasto dla poziomu 1 i ustawi¢ uktad pomia-
rowy w trybie ,Konserwacja“ (Maintenance) (- str. 64, §4.1.4).

» Przejsé do katalogu ,Konfiguracja/Konfiguracja uktadu“ (Configuration/System configu-
ration).
W polu ,Modut interfejsu“ (Interface Module) wySwietlany jest zainstalowany modut
interfejsu.

» Skonfigurowaé modut interfejsu zgodnie z wymaganiami.

» Z powrotem ustawi¢ uktad pomiarowy w trybie pracy.

Katalog ,Konfiguracja/Konfiguracja uktadu“ (Configuration/System configuration)

Device MCU (SICK) Parameter View Help - B

FLOWSIC200

s SlaalkBe| v -~ -(O0B020| 9

b () Measured Values

Interface Module

Interface Modue |Ethernet v |

,:_IAnobcabonSeSecbon

[£) Display Settings

+ G 10 Configuration Current Time / Date

[Z] Interface Module g
b Analog Qutput Date/Time |23 Jul 2014 11:44:36
» (J Analog Input

4 ] Digital Output
[2) Digital sutputs Adjust Date/ Time

» () Digital Input

|£] Analog Function Blocks D

Y

=) Digital Function Blocks

) Limit Value Switches : - - - :

B System Configuration Hour 0 Minute 0| Second 0

] Value Damping

* @ Adustment Setdate / tme © Date [Tmeset & Tnvald value
» (J Maintenance

1 Month 1 Year 2007

Time nization

L

Date / Time:  Monday, July 28, 2014 11:34:28 AM CEST Synchronize

System Status MCU | Context Help System Configuration 3

¥ juthorized operator ¥ MCU (SICK) ™ 10.133.82.3:2111 * onlne synchronized & Write immediately

o Dla modutu Profibus DP dostarczamy na zyczenie plik GSD i przyporzadkowanie
+ wartosci mierzonych.
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Rys. 81

Zmiana adresu magistrali polowej dla modutu Profibus

Moduty interfejsu Profibus DP ustawiane sg fabrycznie na adres magistrali polowej 126.
Zmiana adresu:

» W katalogu ,Konfiguracja/Konfiguracja uktadu“ (Configuration/System configuration)
(- str. 90, rys. 80) sprawdzi¢, czy modut interfejsu (pole ,Modut interfejsu” (Interface
Module) ustawiony jest na ,Profibus DP”.

» Przejsé do katalogu ,Konfiguracja/Konfiguracja/wejsé/wyjsé¢/Modut interfejsu“ (Confi-
guration/1/0/Interface Module) i wprowadzi¢ nowy adres w polu ,Adres magistrali polo-
wej” (Fieldbus address) (pole ,Konfiguracja Profibus DP” (Profibus DP Configuration)).

Katalog ,Konfiguracja/Konfiguracja/wejs¢/wyjs¢/Modut interfejsu“ (Configuration/l/0/Configuration/

Interface Module)

SICK

Sensor Intelligence.

<9
3

»
4

»
»

# Authorized operator

Device

MCU (SICK)

Parameter View Help | = | =] | h4

a»|w/Qa|pDe|n|-n

-loanaalle

MCU (SICK)

[5] overview Expansion module information
U.J Measured Values
U..J Diagnosis Module type | Ethernet 10BaseT w

i) Configuration

D Application Selection
D Display Settings

- '.j_'] 10 Configuration

B Interface Module

» u Analog Output
» [ Analog Input
4 ) Digital Output
[5] igital outputs

» () Digital Input
D Analog Function Blocks
D Digital Function Blocks
D Limit Value Switches
D System Configuration
D Value Damping

u Adjustment

U..J Maintenance

System Status MCU | Context Help

P —

¥ oMCU(SICK) v 10.133.82.3:2111 °

Reset module When this button is dicked, the connection will be reseted

Profibus DP Configuration
Fieldbus address
Index of primary measured value Index of secondary measured value

(®) MCU Bus Variant 1 {max. 5 Sensors)

() MCU Bus Variant 2 {max. 8 Sensors)
() FLOWSIC100 - 1Path
() FLOWSIC100 - 2 Path
Profibus Datablodk Selection
() DUSTHUNTER
() DH_S +FL Combination
() DHT_FL_Combi

() DHC_FL_Combi

Interface Module 3
offine  4h not synchronized & Write immediately

© -

WAZNE: Zapytanie poprzez interfejs Profibus

>

Jezeli do MCU podtaczone sa r6zne czujniki (np. FL200 i VICOTEC450) to
poprzez Profibus mozna w sumie odczytaé maksymalnie 5 podtgczonych
czujnikéw. Dla kazdego czujnika mozna w tym wypadku odczytac do 2
wartosci pomiarowyych.

Po podtaczeniu od 6 do 8 czujnikéw do MCU odczytanie wartosci
pomiarowych przez Profibus jest mozliwe tylko wtedy, jezeli wszystkie
czujniki sa jednego typu (np. 6 x FL200) Mozna przy tym odczyta¢ wytacznie
gtébwng warto§¢ pomiarowa.

Odczytanie wszystkich wartoSci pomiarowych czujnika jest mozliwe
wytgcznie w przypadku konfiguracji pojedynczego czujnika (podtaczenie
FL200 do MCU).

Endress+Hauser
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43.2.3 Konfiguracja modutu Ethernetu

Przyporzadkowanie nowego adresu IP do modutu Ethernetu

Adres IP podany przez uzytkownika wprowadzany jest fabrycznie, jezeli zostat podany wraz z
zamoOwieniem urzadzenia. Jezeli adres IP uzytkownika nie zostat podany, to wprowadzany

jest adres standardowy 192.168.0.10.

Zmiana adresu:

» W polu ,Konfiguracja Ethernetu (Ethernet Interface Configuration) ustawi¢ zadang kon-
figuracje sieci a w polu ,Informacje o module interfejsu” (Expansion module informa-
tion) klikna¢ na przycisk ,Zresetuj modut” (Reset module).

Rys. 82

10 Configuration / Interface Module) (przykfad)

Katalog ,Konfiguracja / Konfiguracja wejs¢/wyjs¢ Konfiguration / modut interfejsu“ (Configuration /

Device

MCU (SICK) Parameter

View Help

-|a] x

SICK

Sensor Intelligence.

%5 Qd|Rae (v -~ -0BDR0B|Q

4 [ mMcu (s1cK)
:l Overview

» () Measured values

» () Diagnosis

4 Configuration
[£) Application Selection
[2) Display Settings

4 {J 1/0 Configuration

» (J Analog Output
» (J Analog Input
» (J Digital Output
» (J Digital Input
J Analog Function Blocks
|2 Digital Function Blocks
2] Limit Value Switches
:] System Configuration
] value Damping

» (J Adjustment

» () Maintenance

P——

| System Status MCU | Context Help

Expansion module information

Nowy adres

Module type | Ethernet 10BaseT v

Reset module When this button is dicked,

the connection will be reseted

Ethernet Interface Configuration '

Paddess| | 10| [ 133 2| [ 3
Subnetmask | 2s5| [ 2s5] | 2s8] | o
Gateway | o] | 0] 0 0
TCP port 2111

Interface Module 3¢

¥ authorized operator ¥

MCU (SICK) > 10.133.82.3:2111 * online

synchronized

Przyporzadkowanie nowego adresu IP programowi SOPAS ET
» Nawigzaé potaczenie - str. 58, §4.1.3.

INSTRUKCJA EKSPLOATACIJI
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Kalibracja pomiaru predkosci i temperatury

W tym podrozdziale opisano konieczne wprowadzenia do kalibracji pomiaru predkosci
przeptywu i temperatury. Do wprowadzenia nalezy otworzyé plik urzgdzenia ,FLOWSIC200
M”, ,FLOWSIC200 H” lub ,,FLOWSIC200 H-M*“ i wybra¢ katalog ,Konfiguracja / parametry
aplikacji” (Configuration / Application Parameters) (- str. 70, rys. 57). Nastepnie ukfad
pomiarowy nalezy ustawi¢ w trybie ,Konserwacja” (Maintenance) i wprowadzi¢ hasto dla
poziomu 1.

Wprowadzanie wspétczynnikéw kalibracji dla pomiaru predkosci przeptywu
Wspétczynniki kalibracji okreslone jako wynik pomiaru punktéw sieci przy pomocy
pomiarowego uktadu odniesienia nalezy wprowadzi¢ w polu ,Wspétczynniki kalibracji/
wspotczynniki  kalibracji predkosci dla Cv_2 (kwadr.), Cv_1 (liniowy) und Cv_O
(bezwzgledny). (Calibration coefficients/Calibration coefficients for flow rate)

Fabryczne ustawienie standardowe toCv_2=0,Cv_1=1,Cv_0=0.

Kalibracja pomiaru temperatury

Doktadnos¢ akustycznego pomiaru temperatury przy pomocy FLOWSIC200 oparta jest na
zaleznosci kwadratowej od odcinka pomiarowego i predkosci dzwieku rzeczywistego gazu w
warunkach normalnych (- str. 16, §2.1.3). Doktadny akustyczny pomiar temperatury nie jest
mozliwy, jezeli predkos¢ dzwieku realnego gazu pozostaje stata w temperaturze
odniesienia. .

) Predkos¢ dzwieku mozna skonfigurowac na poziomie uzytkownika ,Serwis”
(Service) (patrz instrukcja serwisowa). fabrycznie predkosé dzwieku ustawiona
jest na 331,5 m/s.

Do kalibracji nalezy okresli¢ pary wartoSci osobno mierzonej temperatury gazu (np.
czujnikiem PT100 - ) i wskazania na wySwietlaczu ciektokrystalicznym dla co najmniej
dwoéch roéznych temperatur gazu. Ustalone wartoSci nalezy przeliczyé na temperatury
bezwzgledne (dodaé do tego 273,15K). Wspbtczynnik mozna obliczyé metoda regresji (dla
2 rb6znych wartoSci metodg regresji liniowej, dla wielu par wartosci metodg regres;ji
kwadratowej). Wprowadzenie CT_2 , CT_1 i CT_O nastepuje w polu ,Wspétczynniki
kalibracji/Wspétczynnik kalibracji dla temperatury“.

Fabryczne ustawienie standardowe to CT_2=0,CT_1=1,CT_0=0.

Przyktad:
Pomiar Wskazanie FLOWSIC Warto$¢ mierzona PT100
TW OC Tabsolut W T W OC Tabsolut W
128 401 115 388
2 186 459 170 443

Tuaw = CT_1-Trowsic + CT_O

T2 PT100 — T:I-PT:LOO

CT 1=
T2r0wsic = TdrLowsic
CT_0 = — - (T2pr100 + Tdpri00 = CT_1 - (T2rowsic + TdrLowsic))
CT_1 = 0,9483
CT_0= 7,7310
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43.4 Adresowanie magistrali przy pomocy programu
Alternatywnie do adresowania fizycznego (- str. 36, §3.2.2.2) adres mozna przyporzadkowac
réwniez w programie SOPAS ET (- str. 94, rys. 83). W tym celu nalezy potgczy¢ uktad
pomiarowy z programem SOPAS ET, wybra¢ plik urzadzenia ,FLOWSIC200 M,
LFLOWSIC200 H” Ilub ,FLOWSIC200 H-M“ i ustawi¢ uktad pomiarowy w trybie
.Konserwacja” (Maintenance) (- str. 67, §4.2).
Na miniaturowym przetgczniku nalezy ustawi¢ adres O (- str. 36, rys. 16).
Rys. 83 Katalog ,Konfiguracja / Parametry urzadzenia” (Configuration /Device Parameters)
Device  FLOWSIC200 H (Sensor 1) Parameter View Heb |=]=a] =
glﬁ!:gmm S N @ O v |-~ |~ FOEE O e
4 [] FLOWSIC200 H (Sensor 1) -
1) Overview Device Setup [ Device Information Gas Parameters
b [ Diagnoss
4 mempamws Device type | FLZDO_H v Resat parameters
R (J Mounting location [Dresden Gas temperature 5| v
b ) Mantenance
ShiMaster unit SH Slave unit Norm. speed ofsoud | 33180 |mfs v
1D Master ID Save
Set Operational Status
Sersor maintenance ] Set status
System reset
Transmit Parameters Signal Processing
Lower fraction 5| %
Sender frecaiver unit A Sender freceiver unit B
Upper fraction 0| %
Transmit frequency 17.5| Mz 17.5| kHz
Hurnber of avg. signals 0
Total periods 8.0 &0
Median buffer size 15
Activation periods 8.0 8.0
Average medan n %
Retarding attenuation 10.0 10.0
Measuring cyde 500 ms
Rel. trarmmit amphtude 0.8 0.8
Transmit delay B 200 ms
System runtime 80| s 80| ps
Muitiburst 1
stening” (no
Frstmax [+
Limit Values Serial Interface
Limit warming 80| % Lirrit matfunction 97| %
Limit SN 15| o& Ploush, threshold 0| %
Bus address w
Context Help Device Parameters M

¥ Service ¥ FLOWSIC200M (Semser 1) ™ 10.133.82.3:2111 {011} * onine

syndworized & | Write immediately

@ -

WAZNE:

W systemach magistrali nalezy zapewnié¢, aby adresowanie magistrali
urzgdzenia nadrzednego (master) FLSE200 byto ustawione prawidtowo.

Zespoty nadajnik/odbiornik muszg by¢ odmiennie adresowane. Takie same

adresy wielu zespotéw powodujg przerwanie komunikacji z MCU!

WartoScig standardowg dla adresu magistrali jest zawsze 1. Przed
podtgczeniem dalszych zespotéw nadajnik/odbiornik do magistrali zespotom

juz podtgczonym nalezy przyporzadkowacé najpierw wyzszy adres.
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Rys. 84

Rys. 85

Rys. 86
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Parametryzacja automatycznego restartu uktadu

Uktad moze zostaé automatycznie uruchomiony ponownie po uptywie okreslonej liczby
godzin i minut.

Ustawienie automatycznego restartu uktadu
1 Otworzy¢ SOPAS ET.

2 Wybiera¢ uzywane oprogramowanie sprzetowe w katalogu urzadzenia.
Automatyczny restart mozna ustawi¢ w oprogramowaniu sprzetowym MCU 01.16.00 lub
nowszym.

3 Otworzyé projekt.

Wprowadzenie danych logowania

Gerst MCU (SICK)
Benutzerlevel |Service] v
Passwort |-

Anmelden | SchlieBen Hilfe

4 Zalogowac sie na poziomie uzytkownika ,Serwis” (Service).
5 Przejsé do trybu konserwacji.

Punkt menu ,Konfiguracja uktadu® (System Configuration)

4 %] MCU (SICK)
[ Ubersicht
[ Ubersicht Parametrierung
[ Sensor Kalibrierkoeffizienten
» (J Diagnose
4 (] Parametrierung
[2) Anwendungseinstellung
[3) Displayeinstellungen
» J I/O Konfiguration
[ Messwertddmpfung
» (J Justage
» (J Wartung

6 Wybiera¢ punkt menu ,Konfiguracja uktadu” (System Configuration).

LAutomatyczny restart” (Automatic Restart)

Automatischer Neustart

Ein ¥ Stunde | 12 Minute 0

7 Uatywnic ,Automatyczny restart” (Automatic Restart).

8 Ustawic¢ godziny i minuty (maks. 23 godziny i 59 minut) To wprowadzenie okresla czas do
nastepnego restartu. Czas do nastepnego restartu rozpoczyna sie po zaznaczeniu ptasz-
kiem.

(Przyktad: Jesli godziny sa ustawione na 8, a minuty na O, uktad dokonuje restartu auto-
matycznie co 8 godzin).
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Uruchomienie i konfiguracja

FLOWSIC200

926

4.4

441

Rys. 87

Obstuga/konfiguracja poprzez opcjonalny wyswietlacz
cieklokrystaliczny

0golne wskazowki dot. stosowania

Ptaszczyzna wskaznikéw i obstugi wySwietlacza ciekiokrystalicznego zawiera elementy

przedstawione na rys. 87.

Wiersz statusu

Numer
podfaczonego
czujnika

Dioda LED
statusu

Stupek wartosci
mierzonej

przycisku

Aktualna funkcja

Przyciski obstugi

Funkcje przyciskow

Funkcja zalezy od aktualnie wybranego menu. Dostepna jest tylko funkcja wySwietlana nad

przyciskiem.

Przycisk Funkcja

Diag Wskaznik informacji diagnostycznych (ostrzezenia i btedy w czasie uruchomienia z menu
gtéwnego, dane czujnikéw przy starcie z menu diagnostyki; - str. 97, rys. 88).
Ta funkcja jest aktywna tylko wtedy, kiedy pojawiaja sie ostrzezenia i zaktécenia.

Back Powrét do nadrzednego menu

Strzatka 1 Przewijanie do gory

Stzatka | Przewijanie w dot

Enter Wykonanie funkcji wybranej przyciskiem ze strzatka (przej$cie do podmenu, potwierdzenie
wybranego parametru w czasie konfiguracji)

Start Rozpoczyna jakie$ dziatanie

Save Zapisuje zmieniony parametr

Meas » Przetgczenie pomiedzy wskaznikiem wartoSci pomiarowych jako stupek (wskaznik

graficzny) lub w formie tekstowej)

» WskaZnik ustawienia kontrastu (przycisnaé przycisk co najmniej na 2,5 s)

» Po podtaczeniu zespotdéw nadajnik/odbiornik wielu punktéw pomiarowych do MCU
ukazywane sg po kolei warto$ci pomiarowe pojedynczych punktéw pomiarowych.
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FLOWSIC200

Uruchomienie i konfiguracja

Struktura menu

Struktura menu wysSwietlacza cieptokrystalicznego (grafika dot. FLOWSIC200 H)

110 (MCU)

2 FLOWSIC200 H

443

4431

Endress+Hauser

!
[Back] I 1 JEnter]

(1) FLOWSIC200 H FLOWSIC200 H
24 ms Operating Mode /0 (MCU) Operating Mode
343,69 mis 1 SetMaintenance 1 Operating mode 1 Set Operation
227°C o - 2 Adjustment } 1
200°C » #3110 Diagnosis
20°C 4 1O Parameter
fio/mode fio/ fio/mode
[0 [ 1 | [t 1 4| [0 | L ] ene]
FLOWSIC200 H FLOWSIC200 H
Adjustment AO Live Values 1/0 Parameter
1 Start Check cycle 1 AO1: 12.06mA 1 AO Parameter
2 Al Parameter )
3 MCU Variant
FLOWSIC200 H
1/0 (MCU fio/ad] fio/diag/ao fio/param
| 1 Operating Mode [Back | T [ 1 JEnter] [Back] 1 | I JEnter] [Back| T K 1 | Enter]
2 Adjustment
3 1O Diagnosis
4 10 Parameter FLOSICOO H [FLOWSIC200H |
o 1/0 Diagnosis Al Live Values
[
1 Analog output 1 Al1:0.00mA
LD L 2 sodg p 2 K2 000mA
3 Device Info
fio/diag fioldiag/ai
[ 1 ] ! | [ 1] ! |
FLOWSIC200 H
Device Info
1 Location
2 Dresden
L1 3 SN:08378651
4 Fimware:
5 01.02.00
fiofinfo
Il N ET
FLOWSIC200 H FLOWSIC200 H Maintenance
Sensor 1 Operating Mode Sensor 1 Operating Mode
1 Operating Mode B 1 Set Mai 1 Operating Mode 1 Set Operation
|2 Parameter o= 2 Parameter
=1 3 Diagnosis "1 3 Diagnosis } 1
4 Device Info 4 Device Info
/Sensor/1 /sensor/1/mode /sensor/1 /sensor/1/mode
[ Back] 1 § 1 | Enter] [Back] T | 1 JEnter] NN N ET [Back] ¥ § 1 [ Enter
FLOWSIG200 H
Diagnosis Parameter
1 AGCA 02dB 1 Path Length
2 AGCB 0.2dB
3 ErorA 0% 2 Installation Angle 3
4 EmorB 0% L
— 5 FresA 17896 Hz 3 Cross Section Area
6 FresB 18017 Hz
7 RtA T77472ps
8 RtB 77505 s lsenso%am
/sensor/1/diag | Back | | 1 | Enter]
[Back] T J 1 | Enter]
FLOWSIC200 H
Device Info . X
1 Location 1): jak w trybie pracy
2 Dresden
B 3 SN:10098661 2): - str.97,84.4.3.1
4 Fimware: .
3): > str.99, §4.4.3.2
/sensor/1/info
[ 1 0 ¢ |
Konfiguracja

MCU

Wyjscia / wejscia analogowe
Ustawi¢ MCU w trybie ,Konserwacja” (Maintenance) i wyswietli¢ podmenu ,Parametry
§¢ ” (I/0 Parameter).

Wybraé ustawiane parametry i wprowadzi¢ standardowe hasto ,1234* przyciskami ,*“
(przewija od O do 9) i/lub ,~“ (przesuwa kursor w prawo).
Zadang wartosé ustawié przyciskami ,*“ i/lub ,—“ i przy pomocy ,Zapisz“ (Save) zapi-
sa€ w urzadzeniu (2x potwierdzic).

>

>
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Uruchomienie i konfiguracja

FLOWSIC200

Rys. 89

Struktura menu do konfiguracji wyj§é/wejs¢ analogowych i ustawienia wariantu MCU

Limit Low Limit Low Limit Low
000,00 mis Password 020,00 mis
- ™ XXXX >
[iolpara/ao/1/!i! /io/para/ao/1/!i! [io/para/ao/1/!i!
[ 1 ] = | [ 1 ] = | [ 1 ] = |
Limit High Limit High Limit High
0030.00 mis Password 0020.00 mis
e > XXXX ™
AQ Parameter AO1 Parameter Tiolparalaol 1111 Tiolparalaol 1/l Tolparalaol 1111
1 AG1 Parameter 1 Lt Low [ 1 ] = | [ 1 ] = | [ 1 ] = |
o | 2 LimitHigh
> 51 3 Live Zero
fiolparalao [iolparalao/1 Live Zero
[ 1 ] )| | 1 ] | OmA
= 2mA
4mA
[iolparalao/1/lz
| 1 ] — |
Limit Low Limit Low Limit Low
0000.00 Password 0100.00
L 1 XXXX 1
Maintsnance
Al Parameter _ [AUt Parameter Tolparalail 1 Tolparalail 1 Tolparalai/ 1
1 AO Parameter 1 Al1 Parameter B 1 Limit Low n n n n n n
2 Al Parameter | 2 Ai2 Parameter 2 Limit High
3 MCU Variant
fiolparam fiolparalao Tiolparalaill Limit High Limit High Limit High
[ 1 ] 1| [ 1 ]} | [ 1 1 1 Jene]
0000.00 Password 100000
> - XXXX -
fiolpara/ail1/!i! fiolpara/ail1/!i! fiolpara/ai/1/!i!
[ 1 ] - | [ 1 ] | [ 1 ] |
Limit Low Limit Low Limit Low
0000.00 Password 0100.00
- ™ XXXX ™
Al2 Parameter fiolparalai/2/1il fiolparalai/2/lil fiolparalai/2/lil
1 LimitLow (Back] 1 [ = Jsave] [Back] 1 [ = Jsave] [Back] 1 [ = Jsave]
2 Limit High
[F)I:J?r f‘ LT:E'F‘ER . Tiolparalail2 |Limit High Limit High Limit High
DUSTHUNTER T [Back | 1§ 1 | Enter 0000.00 Password 1000.00
| DUSTHUNTERC = — |
DHS_FL Combi XXXX
Unlimited
fiolparalail2/i! fio/paralail2/ti! fio/paralail2/i!
ek 11 =] sk 11 =1 21 Wl =N
Ustawienie wariantu MCU
W celu pézniejszego ustawienia MCU do zespotdéw nadajnik/odbiornik uktadu FLOWSIC200
(- str. 68, §4.2.1) konieczne sa nastepujgce czynnosci:
» Ustawi¢ MCU w trybie ,Konserwacja” (Maintenance), wybra¢ podmenu ,Wariant MCU”
(MCU Variant) i typ ,Uniwersalny” (Universal (Bus)”.
» Wprowadzi¢ standardowe hasto i przejgé przez ,Zapisz” (Save) (potwierdzié¢ 2x).
Inne mozliwo$Sci wyboru nie maja tu znaczenia.
98 INSTRUKCJA EKSPLOATACJI Endress+Hauser
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FLOWSIC200 Uruchomienie i konfiguracja
4432 Zespoty nadajnik/odbiornik
Do wprowadzenia danych instalacji konieczne sg nastepujace czynnosci:
» Ustawi¢ zespoty nadajnik/odbiornik w trybie ,Konserwacja” (Maintenance) i wybraé
podmenu ,Parametr” )(Parameter).
» Wybrac¢ parametry do ustawienia i wprowadzi¢ hasto standardowe ,1234“.
» Wartosci specyficzne dla aplikacji (- str. 71, §4.2.4) ustawié przyciskami ,"“ i/lub ,—“
przy pomocy ,Zapisz“ (Save) zapisa¢ w urzadzeniu (2x potwierdzic).
Rys. 90 Struktura menu dla konfiguracji
Parameter Parameter Parameter
> 000.000m Password 025.451m
’ XXXX ’
Min: 0.00 Min: 0.00
Max: 100.00 Max: 100.00
[sensor/1/param/1 /sensor/1/param/1 Isensor/1/param/1
[ 1 ] = | [ 1 ] = ] [ 1 ] = ]
Maintonance
Parameter Parameter Parameter Parameter
1 Path length
2 jon angle | 000000° Password 045.000°
3 Cross Section Area XXXX :
Min: 0.05 Min: 0.05
Max: 089.00 Max: 089.00
[sensor/1/param /sensor/1/param/2 /sensor/1/param/2 /sensor/1/param/2
[Back] 1 § ¥ FEnter] [Back] 1 § — §Save] [Back] 1 § — JSave] [Back] 1 § — JSave]
Maintenance Maintenance Maintenance
000000 m? Password 00075.0 m?
) XXXX Lau
Min: 0.10 Min: 0.10
Max: 1000.00 Max: 1000.00
/sensor/1/param/3 /sensor/1/param/3 /sensor/1/param/3
[ 1 ] - | [ 1 ] = ] [ 1 ] = |
Endress+Hauser INSTRUKCJA EKSPLOATACIJI
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Uruchomienie i konfiguracja

FLOWSIC200

444

Rys. 91
SICK

Sensor Intelligence.

Zmiana ustawien wyswietlacza w programie SOPAS ET

W celu zmiany fabrycznych ustawien wyswietli¢ okno urzgdzenia ,MCU“ , wprowadzi¢ hasto
dla poziomu 1 i otworzy¢ katalog ,Konfiguracja / ustawienia wySwietlacza“ (Configuration /

Display settings).

Katalog ,Konfiguracja / ustawienia wySwietlacza“ (Configuration / Display settings)

Device MCU (SICK)  Parameter View Help

ceslSlaalbae| v - ~[-l[0B000| e

4 [ mcu(sIcK)
[2) overview
b () Measwred Vales
b ) Diagnosis
4 () Configuration
[ Appication Selection
Display Settings
» [J 1O Configuration
] analog Function Blodks
|£] Digital Function Blodks
=] Limit Vakue Switches
2] System Configuration

Device Identification

Selected variant  Universa)

v Mounting Location | 510K

Common Display Settings

Display language | English v:

Display Lirit System [metric v |

System Status MCU | Context Help

2] Vahuse Damping Overview Screen Settings

P (D Adpstment

» () mMantenance Bor1[Sensor 1 v| voe[vobe1 v| UseAOscaing []  Rangelow o] Rangehigh 1000
Bar2[Sensor2 v| Vabe [Vabel v| UseAOscaing [ |  Rangelow o] Rangehigh 1000
Bar3[Sensor3 v| Value [Vael v| UseAOscaing [ | Rangelow 0] Range high 1000
Bar4[Sensor s v| vaue[vobel v| UseAOscaing [ Rangelow 0] Rangehigh 1000
Bar5 [Sensor§ | value [Vael v| UseaOscaing [|  Rangelow 0] Range high 1000
Bar6 [Sensor 6 v| Value [Valel v| UseAOscaing [ | Rangelow 0| Range hich 1000
Bar7[Sersor 7 v| vaue[vobe1 v| UseAOscaing [ Rangelow 0 Range high 1000
Bar8 [Sensor8 v| Vake [Vabel v| UseAOscaing [ |  Rangelow o] Rangehigh 1000

d Value ip

F T Dusthunter 5 Dusthunter C
Valpe 1 =Qa.c. Value 1 = notused Value 1 = Opadty Value 1 = not used Valpe 1 = Opadty
Value 2 = VoG Value 2 = VoG Value 2 = not used Value 2 = Concentration a.c. (SL) Vahse 2 = Concentration a.c. (SL)

Value 3 = 505 Value 3 = 505 Value 3 = Concentration a.c. (Ext) Valse 3 =not used Value 3 = Concentration a.c. (Ext)
Value 4 =T aco. Value 4 =T aco. Value 4 = Extinction Vahue 4 = not used Value 4 = Extinction

Value 5 =Ta Value 5 = not used Value 5 = rel. Opadity Value 5 = not used Value 5 = rel. Opacity

Value 6 = Tb Value 6 = not used Value 6 = Transmission Value 6 = not used Value 6 = Transmission

Value 7 = SNRLA Value 7 = SNRL A Value 7 = not used Value 7 = Scattered Light Valye 7 = Scattered Light

Value 8 = SNRL B Value 3 = SNRLB Value 3 = not used Value § = not used Value § = not used

Display Settings 3

¥ Authorized operatoe ¥ MCU (SICK) ™ 10.1.

:2111 * onine

synchronized & Write immediately

Zakres Pole wyboru Znaczenie

0goblne ustawienia Jezyk wySwietlacza Wersja jezykowa na wyswietlaczu

wySwietlacza (Display Language)

gCO“ﬁmO” Display ' ktad jednostek na wyéwietlaczu | Uktad jednostek stosowany w wyswietlaczu
ettings) (Display Unit System)

Ustawienia na

Stupki 1 do 8 (Bar 1to 8)

Adres czujnika dla danego stupka wartosci mierzonej wy$wietlacza

monitorze graficznego
(S%‘{grr:’éi‘)” Screen Mierzona warto$é Indeks wartoéci zmierzonej dla danego stupka wartosci mierzonej
Stosowacé ustawienia AO W czasie aktywacji stupek wartoSci mierzonej jest tak samo skalowany
(Analog output) (Use AO Scaling) | jak przynalezne wyjscie analogowe. Jezeli zdezaktywuije sie to pole
wyboru (kwadrat wyboru), wartosci graniczne nalezy zdefiniowaé
oddzielnie
Dolna warto$¢ koicowa Warto$ci do oddzielnego skalowania stupka wartosci mierzonej
(Range low) niezaleznie od wyjScia analogowego
Goérna wartosé kraficowa
(Range high)
*Przyporzadkowanie listy wartosci pomiarowych do wartosci pomiarowej - str. 73, §4.2.6
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FLOWSIC200 Konserwacja

FLOWSIC200

5 Konserwacja

Informacje ogodlne
Dziatania w przypadku czyszczenia tunelu
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Konserwacja FLOWSIC200

5.1 Informacje ogolne
' WAZNE:
° Podczas wymiany komponentéw mozna uzywac wytgcznie czesci

zatwierdzonych przez Endress+Hauser!

Po wszystkich pracach konserwacyjnych nalezy upewnié sie, czy caty uktad
pomiarowy i caty zainstalowany osprzet sg w stanie zapewniajgcym
bezpieczenstwo.

W razie jakichkolwiek pytan prosimy o kontakt z lokalnym oddziatem
Endress+Hauser.

Utrzymanie dobrego stanu urzadzenia

FLOWSIC200, tak jak kazdy elektroniczny uktad pomiarowy, wymaga zaplanowanej
konserwacji. Regularne kontrole i profilaktyczna wymiana zuzywajgcych sie czeSci moga
znacznie przedtuzy¢ okres eksploatacji uktadu i przyczyniajg sie w znacznym stopniu do
niezawodnosci dokonanych pomiaréow. W zwigzku z zasadg pomiaru i budowa uktadu
FLOWSIC200 wymaga bardzo niskich naktadéw konserwacyjnych.

Czynnosci konserwacyjne

Rutynowe prace konserwacyjne ograniczajg sie do czyszczenia czeSci uktadu z
pokrywajgcego je na zewnatrz brudu.

Przed rozpoczeciem prac konserwacyjnych ustawi¢ urzadzenie FLOWSIC200 w trybie
,Konserwacja“. Ustawienia mozna dokonaé zewnetrznym wytacznikiem konserwacji
(podtgczenie do wyjScia cyfrowego 1), ustawieniem w programie obstugi i konfiguracji
SOPAS ET lub poprzez opcjonalny wySwietlacz ciektokrystaliczny (- str. 94, §4.3.4)

Po zakonczeniu prac konserwacyjnych nalezy z powrotem zmieni¢ tryb z ,Konserwacja“
(Maintenance) na ,Pomiar” (Measurement).

WAZNE:

Przetworniki ultradzwiekowe zespotéw nadajnik/odbiornik FLSE200-M sg

czeSciami niezwykle wrazliwymi na dotyk.

» W czasie czyszczenia unikaé bezposredniego kontaktu (czySci€ np. ostroznie
zdmuchujac brud lub stosujgc miekki pedzelek, nie stosowac sprezonego
powietrza);

@ -

Czestosé¢ przeprowadzania prac konserwacyjnych

CzestoS¢ przeprowadzania prac konserwacyjnych zalezna jest od warunkoéw lokalnych i
dlatego ustala ja uzytkownik urzgdzenia. Z reguly czestoSC¢ przeprowadzania prac
konserwacyjnych wynosi wiecej niz 24 tygodnie. Dla stosowanych zgodnie ze specyfikacjg
uktadami FLOWSIC200 z zespotami nadajnik/odbiornik FLSE200-H i FLSE200-HM
czestosE prac konserwacyjnych moze wynosic 5 lat.

Konieczne prace konserwacyjne, jak rowniez ich wykonanie operator instalacji musi
zapisywac w specjalnym Dzienniku konserwacji.

Umowa serwisowa

Regularne prace konserwacyjne moze wykonywaé operator instalacji. Wykonanie prac
operator mozne zleci¢ wytacznie wykwalifikowanemu personelowi (patrz rozdziat 1). Na
zyczenie wykonanie wszystkich prac konserwacyjnych moze przeja¢ dziat serwisowy firmy
Endress+Hauser lub tez autoryzowane jednostki serwisowe. Endress+Hauser oferuje
korzystne cenowo umowy o0 wykonaniu prac konserwacyjnych i naprawczych. W ramach
tych umoéw firma Endress+Hauser przejmuje wykonanie wszystkich prac konserwacyjnych i
naprawczych; jezeli to mozliwe, naprawy wykonywane sa przez specjalistow na miejscu.
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FLOWSIC200

Konserwacja

5.2

Endress+Hauser

Dziatania w przypadku czyszczenia tunelu

Jezeli zainstalowane sg zespoty nadajnik/odbiornik FLSE200-M nalezy koniecznie nie
dopuscié do przedostania sie wody do przetwornikow ultradzwiekowych. Pewne
zabezpieczenie mozliwe jest po zamknieciu tub ochronnych dostarczonymi wieczkami.

W czasie czyszczenia tunelu dla zespotéw nadajnik/odbiornik FLSE200-H i FLSE200-HM
nie sg konieczne zadne Srodki ochronne.

Jezeli stosowane sa automatyczne urzadzenia do czyszczenia tuneli (czyszczenie
szczotkami), to nalezy objechaé w dostatecznej odlegtosci zespoty nadajnik/odbiornik, aby
nie nastgpito i rozregulowanie.
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FLOWSIC200 Zaktocenia w dziataniu

FLOWSIC200

6 Zaklocenia w dziataniu

Informacje ogodlne
Nieprawdopodobne wartosci
Zaktécenia w dziataniu
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Zaktocenia w dziataniu

106

6.1

Rys. 92

INSTRUKCJA EKSPLOATACIJI

Informacje ogolne

Ostrzezenia i komunikaty o zaki6ceniach w urzadzeniu wydawane sg w nastepujacy sposob:

» W MCU przetacza sie odpowiedni przekaznik (- str. 48, rys. 29).

» Jezeli MCU posiada wyswietlacz cieptokrystaliczny w wierszu statusu (- str. 96, §4.4.1)
ukazuje sie ,Wezwanie do konserwacji” (Maintenance request) lub ,Zaktocenie”
(Failure) Poza tym Swieci sie odpowiednia dioda LED (,WEZWANIE DO KONSERWACJI”
(MAINTENANCE REQUEST) w przypadku ostrzezenia, ,ZAKLOCENIE” (FAILURE) w przy-
padku zaktécenia).

Po nacisnieciu przycisku ,Diag” i po wybraniu urzadzenia (,MCU” lub ,,FLOWSIC200") w
menu ,Diagnostyka” wySwietlane sg mozliwe przyczyny w postaci krotkich informacji.

Wskazanie na wySwietlaczu cieptokrystalicznym

o
(1)VoG 1.04
O I
00 s 1000 o
(1)508 334.21 ©
I
0.0 mis 500.0
I | | o | vt
Diagnosis 1/0 Diagnosis
1 1/0 (MCU) | 1 Emors ————————————————— P
2 FLOWSIC200 H 2 Warnings —_—
[diag filo/status
Wskazanie aktualnego ostrzezenia i zaktdcenia
Diagnosis
1 Emors ——
| 2 Warmings ——————————
Isensor/1/status

Szczegdtowe informacje o aktualnym statusie urzadzenia znajduja sie w katalogach ,,Diagno-
styka / komunikat o btedzie/ostrzezenia“ (Diagnosis / Errors/Warnings). W celu wySwietlenia
informacji nalezy potgczy¢ uktad pomiarowy z programem SOPAS ET i uaktywnic plik urzgdze-
nia ,FLOWSIC200 M/FLOWSIC200 H/FLOWSIC200 H-M” wzgl. ,MCU"(-» str. 58, §4.1.3 i -
str. 64, §4.1.4).

Znaczenie poszczegbdlnych komunikatow opisane jest doktadniej w oddzielnych oknach
wysSwietlanych po najechaniu kursorem myszki na odpowiednie wskazanie. Po kliknieciu
wskazania pod ,Pomoc” (Help) ukazuje sie opis mozliwych przyczyn i sposobu ich usuwania
(- str. 108, rys. 93, - str. 109, rys. 94).

Komunikaty ostrzegajgce wydawane sa wtedy, jezeli osiggnieto lub przekroczono wewnetrz-
nie ustalone granice dla poszczegdlnych funkcji/komponentéw urzadzenia, ktére moga pro-
wadzi¢ do btednych wartosci pomiarowych i awarii uktadu pomiarowego w najblizszym czasie.

) Komunikaty ostrzegajace nie oznaczaja jeszcze nieprawidtowego dziatania
+1 uktadu pomiarowego. Na wyjsciu analogowym wydawana jest w dalszym ciggu
aktualna warto$¢ pomiarowa.

Szczegobtowy opis komunikatow o sposobow usuwania zaktocen znajduje sie w

o
"'1"\ instrukcji serwisowe;j.
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FLOWSIC200 Zaktocenia w dziataniu
6.1.1 Nieprawdopodobne wartosci
W niektorych przypadkach FLOWSIC200 podaje wartosci pomiarowe, ktére wydaja sie
nieprawdopodobne lub wykazuja za duze krotkotrwate wahania.
Symptom Mozliwa przyczyna Dziatania zaradcze

Warto$ci pomiarowe
sq stabilne, ale
obliczona predko$é
jest (najwyrazniej)
nieprawidtowa

dtowo skonfigurowane

warunkow przeptywu

» Odcinek pomiarowy i kat zamontowania nieprawi-

» Nieprawidtowe wspotczynniki regresji
» 0$ pomiaru nie jest optymalna dla istniejgcych

» Sprawdzi¢ konfiguracje

» Sprawdzi¢ prawidtowo$é montazu (- str. 32,
§3.1.1)

» Skonfigurowaé pomiar predkosci (- str. 93,
§4.3.3)

Warto$¢ pomiarowa
temperatury jest
(najwyrazniej)
nieprawidtowa

wprowadzony

Odcinek pomiarowy nie zostat doktadnie ustalony i

» Sprawdzi¢ odstep przetwornik - przetwornik
» Skalibrowaé pomiar temperatury (- str. 93,
§4.3.3)

Wartosci pomiarowe
Srednio prawidtowe,
ale za niespokojne,
skokowe

pojazdéw na odcinek pomiarowy)

Zaktdcenia wartosci pomiarowych w wyniku
warunkéw ruchu drogowego (wptyw wysokich

» Sprawdzi¢ prawidtowo$é montazu (- str. 32,
§3.1.1)

» Skontaktowac sie z dziatem serwisowym firmy
Endress+Hauser .

6.1.2

0golne zaktocenia uktadu

Symptom

Mozliwa przyczyna

Dziatania zaradcze

Brak wskazania na
wyswietlaczu
cieptokrystalicznym
jednostki sterujacej
(opcja)

» Brak napiecia zasilania

» Uszkodzony bezpiecznik

» Przewdd tgczeniowy nieprawidtowo
podtaczony do zacisku lub uszko-
dzony

» Uszkodzony facznik wtykowy

» Uszkodzony procesor LP lub
wyswietlacz cieptokrytaliczny

» Sprawdzi¢ zasilanie energia.
» Sprawdzi¢ bezpiecznik.
» Sprawdzi¢ tacznik wtykowy i przewdd.

A\

OSTRZEZENIE:

» W czasie wszystkich prac pod napieciem
elektrycznym stosowaé sie do obowigzuja-
cych zasad bezpieczenstwa!

» Skontaktowac sie z dziatem serwisowym firmy Endress+Hauser

Wyjscie analogowe na
Live Zero

» Urzadzenie wykazuje zaktocenia.
» Nieprawidtowa konfiguracja

» Sprawdzi¢ status urzadzenia

» Sprawdzi¢ urzadzenie na zaktécenia w dziataniu i, jezeli to moz-
liwe, usunaé zaktécenia.

» Sprawdzi¢ konfiguracje.

» Skontaktowac sie z dziatem serwisowym firmy Endress+Hauser

Brak sygnatu
analogowego i brak
wydania statej
wartosci mniejszej niz
Live Zero

» Uszkodzony przetwornik cyfrowo-
analogowy

» Urzadzenie nie znajduje sie w trybie
pomiaru

» Skontaktowa¢ sie z dziatem serwisowym firmy Endress+Hauser

Brak komunikacji

» Nieprawidtowe ztgcze COM w PC

» Sprawdzi¢ ustawienia interfejsow (- str. 90, §4.3.2)

pomiedzy uktadem » Nieprawidtowo skonfigurowany » Zamkna¢ program SOPAS ET, na nowo uruchomié i ponownie

pomiarowym a interfejs nawigzaé potaczenie

programem SOPAS ET | » Sterownik USB nie zainstalowany | » Skontaktowa¢ sie z dziatem serwisowym firmy Endress+Hauser
lub zainstalowany nieprawidtowo
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Zaktocenia w dziataniu FLOWSIC200
6.2 Zespot nadajnik/odbiornik
Komunikaty ostrzegawcze i o zaktdéceniach w programie SOPAS ET
Rys. 93 Katalog ,Diagnostyka / komunikaty o bledzie/ostrzezenia* (Diagnosis / Errors/Warnings)
Device FLOWSIC200 H (Sensor 1) Parameter View Help [=]a] x

SICK

Sensor Intelligence.

D Overview
4 ) Diagnosis

» (J configuration
» () Adjustment
ra

Maintenance

4 [J FLOWSIC200 H (Sensor 1)

[5) Device Information =

B Error Messages/Warnings
Protocols

;j Sensor Values

& Authorized Client ¥

Opis mozliwych przyczyn i sposoby usuwania

a=lclaalane| v -~ -l[080aa0|e

Device Identification

System Status

@ Operation 2 Malfunction 2 Maintenance request

2 Maintenance QD Function check

Errors and Warnings

O  Communication AfB QO Parameter 2 Measuring range 2 Transducer temperature
_— Y = — — — 0 Heavy noise QD MNo signal QD Zero point t
O  Initislization O Transducer check
- - — - — — 41

Error Messages/Wamnings 3

FLOWSIC200 H (Sensor 1) ™ 10.133.82.3:2111{011} * online synchronized & Write immediately

Zaktdcenia wymienione ponizej mozna m.in. usuwaé na miejscu montazu.

SOPAS ET

Mozliwa przyczyna

Dziatania zaradcze

Komunikacja A/B
(Communication A/B)

» Przewdd tgczeniowy nieprawidtowo podtgczony

» Zastosowane kable nie odpowiadajg wymaganiom specyfikacji

» Oba zespoty nadajnik/odbiomik ustawione na master (urz. nad-
rzedne) lub slave (urz. podrzedne)

» Jeden zespdt nadajnik/odbiormik jest uszkodzony

» Sprawdzi¢ okablowanie
(- str.42,83.3)

Parametry » Urzadzenie nie zostato jeszcze sparametryzowane » Wprowadzi¢ (ponownie) dane
(Parameter) » Parametry bazowe po zmianie typu ustawione na 0 instalacji (- str.67, 8§4.2)
Zakres pomiarowy Przekroczenie skonfigurowanego zakresu pomiarowego » Sprawdzi¢ konfiguracje.
(Measuring range)
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FLOWSIC200 Zakiécenia w dziataniu
6.3 Jednostka sterujgca
Zaktocenia w dziataniu
Symptom Mozliwa przyczyna Dziatania zaradcze
Brak wskazania na » Brak napiecia zasilania » Sprawdzi¢ zasilanie energia.
wySwietlaczu cieptokry- | » Uszkodzony bezpiecznik » Skontaktowac sie z dziatem serwisowym
stalicznym (opcja) firmy Endress+Hauser .
Komunikaty ostrzegawcze i o zaktéceniach w programie SOPAS ET
Rys. 94 Katalog ,Diagnostyka / komunikaty o bledzie/ostrzezenia” (Diagnosis / Errors/Warnings)
Device  MCU (SICK) View Help - o] X
SICK -

Sensor Intelligence.

4 [ mcu (sicK)

»
» g

b ) Adjustment
b ) Maintenance

Configuration

aw|SlGa|DEae v -~

-losos| 9|

[2) Overview Device Identification
» ) Measured Values ] -
4 {J Diagrosis MCU Selected variant | Universa w  Mounting Location |S1CK
Device Information 7
Error Messages | Warnings
Protocol
] Interface Module
i.J gl O Operation @ Malfunction O Maintenance Request () Maintenance ) Function Check

Configuration Errors

@ A0 configuration

2 Sensor configuration

O "Limit and status” not possible

D Al configuration

D Interface Module

@ DO configuration

© MMCJSD card

2 DI configuration

O Application selection

O Pressure transmitter type not supported O Error curment and LZ overlaps

Errors

0 EEPROM

@ 12C module

O Power supply 5V

2 Power supply(24V) >30V

2 Flash memory

D MMC/SD access

(] Pomrrd\‘ 12v

D IjOrange eror

@ AINAMUR

D Power supply(24V) <21V

$ Authorized operator ¥ MCU(SICK) ™ 10.133.82.3:2111 * online

O Power supply(24V) <22v

| D EPA setting different

D Power upply(24V) >29v

Warnings
O Factory settings O No sengor found O Testmode enabled
O Interfacemadule Inactive Q RTC O 12C module

[ Error Messages [ Wamings 3

synchronized & Write immediately

Opis Wskazanie
Zakt6cenia wymienione ponizej mozna m.in. usuwaé na miejscu montazu.
Komunikat Znaczenie Mozliwa przyczyna Dziatania zaradcze
Konfiguracja wyjscia | Brak zgodnosci pomiedzy liczba » Wyjscie analogowe nie- » Sprawdzi¢ konfiguracje
analogowego (AO skonfigurowanych wyjs¢ skonfigurowane (- str. 73, 84.2.6).
Configuration) analogowych a opcjonalnymi » Btad podtgczenia » Skontaktowac sie z dziatem
modutami. » Usterka modutu serwisowym firmy
Endress+Hauser .
Konfiguracja wejécia | Brak zgodnosci pomiedzy liczbg » Wejscie analogowe nie- » Sprawdzi¢ konfiguracje
analogowego (Al skonfigurowanych wej$¢ skonfigurowane (- str. 75,84.2.7).
Configuration) analogowych a opcjonalnymi » Btad podtgczenia » Skontaktowaé sie z dziatem
modutami. » Usterka modutu serwisowym firmy
Endress+Hauser .
Endress+Hauser INSTRUKCJA EKSPLOATACIJI
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Zaktocenia w dziataniu FLOWSIC200

Komunikat Znaczenie Mozliwa przyczyna Dziatania zaradcze
Konfiguracja wyjscia | Brak zgodnoSci pomiedzy liczbg » Wyjscie cyfrowe nieskonfi- |» Sprawdzié¢ konfiguracje
cyfrowego skonfigurowanych wyjs¢ cyfrowycha|  gurowane (> str. 86, §4.3.1).
(DO configuration) | opcjonalnymi modutami. » Btad podtgczenia » Skontaktowac sie z dziatem
» Usterka modutu serwisowym firmy
Endress+Hauser .
Konfiguracja Liczba istniejgcych czujnikéw nie » Usterka czujnika » Sprawdzi¢ adresowanie i
czujnikéw (Sensor | zgadza sie z liczbg podtgczonych » Problemy w komunikacjina|  dyspozycyjno$é czujnikow
configuration) czujnikow. przewodzie RS485 (- str. 110, rys. 95).

» Skorygowac wybor czujnikéw
(- str. 86, rys. 76).

» Skontaktowaé sie z dziatem
serwisowym firmy

Endress+Hauser .
Modut interfejsu Brak komunikacji poprzez modut » Modut nieskonfigurowany |» Sprawdzi¢ konfiguracje
(Interface module) | interfejsu » Bfad podtaczenia (- str.92, §4.3.2.3).
» Usterka modutu » Skontaktowacé sie z dziatem
serwisowym firmy
Endress+Hauser .
Wariant nie zgadza | Ustawienie MCU nie pasuje do Nastgpita wymiana typu » Skorygowac ustawienia
sie (Variant podtaczonego czujnika czujnika zastosowania (- str. 68, §4.2.1).
configuration error)
Aktywny test uktadu | MCU znajduje sie w trybie testu. » Zdezaktywowaé ,Test uktadu”
(Testmode enabled) (System test) (katalog

LKonserwacja” Maintenance)

Rys. 95 Katalog ,Zestawienie” (Overview)

SICK DEdcEIHOIGIA0 UEIERHED -la x

Sensor Intelligence, [IAaiiad 5|&3|LQI3@|“'Q'|DEEDEEBHQ

4 [ mMcu(s1cK)

Device Identification

b ) Measured Values

b () Diagnosis MCU | Selected variant | Universa W  Mounting Location |5ICK

b ) Configuration

b ) Adustment

¥ @ Maintenznce System Status MCU
O Operation @ Malfunction O Maintenance Request () Mantenance O Function Check
Connected Sensors
Wess!::.c.'._'-::.'.'.'.— © Operation O Malfunction O Maintenancerequest (O Maintenance (O Function Check
Address 2 | 2 Operaton @ Malfuncion O Maintenancerequest (O Maintenance (O Function Chedc
Address 3 | O Operation @ Malfunction O Maintenance request O Maintenance (O Function Chedk
Address 4 O Operation @ Malfunction O Maintenancerequest O Maintenance (O Function Check
&dctess5: O Operation @ Malfunction O Maintenance request O Maintenance O Function Check
Address 6 | 2 Operaton @ Malfuncion O Maintenancerequest (O Maintenance (O Function Chedk
Address 7 | D Operaton @ Malfunction (O Maintenance request (O Maintenance (O Function Check
Address 3 O Operation @ Malfunction O Maintenance request O Maintenance (3 Function Check

System Status MCU | Context Help Qerview M

¥ authorized operator ¥ MCU (SICK) ™ 10.133.82.3:2111 * online synchronized & Write immediately
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FLOWSIC200 Specyfikacja

FLOWSIC200

7 Specyfikacja

Dane techniczne

Wymiary, numer zamdwienia

Przewo6d tgczeniowy zespot nadajnik/odbiornik - skrzynka przytgczowa
Wyposazenie dodatkowe

Opcje

Zuzywajace sie czesSci do pracy 2-letniej

Hasto
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Specyfikacja

FLOWSIC200

7.1

Dane techniczne

Rejestrowanie wartosci mierzonych

WielkoSci mierzone

Predko$¢ przeptywu, temperatura powietrza

Zakres pomiarowy

-20... +20 m/s; ustawialny bezstopniowo; wyzszy na zamdwienie

Typowa doktadno$é 1)

+0,1m/s

Czas ttumienia

1...300 s; dowolnie wybieralny

Wskazania

Wyswietlacz ciektokrystaliczny

Dla wielkosci mierzonych, komunikatéw ostrzegawczych i o zaktoceniu

LED

Zasilanie ok, zaktdcenie, zapotrzebowanie na konserwacje,

Prace instalacyjne

Odcinek pomiarowy
przetwornik-przetwornik

FLSE200-M und FLSE200-HM 5..25m
FLSE200-H 5..40m

Kat zamontowania

do 10 m odcinka pomiarowego 45°, dla wigkszych odcinkéw pomiarowych 60°

Temperatura powietrza

-40...+60°C

Wilgotno$é (Moisture Source)

<100%

Catkowita dtugo$é przewodu
pomiedzy FLSE200 i MCU.

maks. 1000 m 2)

Sygnaty wyjSciowe

Wyjscie analogowe

0/2/4 ... 22 mA, maks. obcigzenie 750 ; rozdzielczo$¢ 0,01 mA;
dalsze wyjScia analogowe przy zastosowaniu modutow wejscia/wyjscia (opcja)

Wyjscia cyfrowe

5 bezpotencjatowych wyjs¢ (zestyk przetaczny) dla sygnatéw stanu praca,/zaktocenie, konser-
wacja, cykl kontrolny,wezwanie do konserwacji warto$é graniczna, obciazalno$¢ 48V, 1 A;
dalsze wyjscia przekaznika w przypadku zastosowania modutéw wejscia/wyjscia (opcja)

Sygnaty wejsciowe

Wejscie analogowe

2 wejscia 0 ... 20 mA (bez separacji galwanicznej); rozdzielczos¢ 0,01 mA
dalsze wyjcia analogowe w przypadku zastosowania modutéw wejscia/wyjscia (opcja)

Wejscia cyfrowe

4 bezpotencjatowe styki do podtaczenia wytgcznika konserwacji, aktywacji cyklu kontrolnego
dalsze wyjscia cyfrowe w przypadku zastosowania modutéw wejécia/wyjcia (opcja)

Interfejsy komunikacyjne

USB 1.1, RS 232 (na zaciskach)

Do odpytania wartoSci zmierzonych, konfiguracji i aktualizacji oprogramowania via PC/laptop
przy pomocy programu obstugi

RS485

Do podtaczenia zespotu nadajnik/odbiornik

Opcjonalny modut interfejsu

Do wyboru PROFIBUS (RS485), MODBUS (RS485, Ethernet), COLA-B (Ethernet)

Zasilanie

Napiecie robocze

90...250 VAC; 50/60 Hz

Pob6r mocy ok.20W
Warunki otoczenia

Zakres temperatury -40...+60°C
Temperatura przechowywania | -40 ... +70°C

Stopien ochrony

FLSE200: IP66, MCU: IP 65

1): Doktadno$é zalezy od kalibracji, warunkdw montazu, profilu przeptywu, temperatury i dtugosci
odcinka pomiarowego
2) Do eksploatacji z konfiguracja standardowa (ustawienie fabryczne)
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FLOWSIC200 Specyfikacja
7.2 Wymiary, numer zamoéwienia
Wszystkie wymiary zostaty podane w mm.
721 Zespoty nadajnik/odbiornik
FLSE200-M
Rys. 96 Zespot nadajnik/odbiornik FLSE200M
80
40 - 60 45
i
3
o q—‘
ﬁ o
(S
y
‘ A
B
AN
Y
Oznaczenie Liczba Numer zamdwienia ‘
Zesp6t nadajnik/odbiornik FLSE200-M 2 1044804 ‘
Endress+Hauser INSTRUKCJA EKSPLOATACIJI 113
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Specyfikacja FLOWSIC200

FLSE200-H, FLSE200-HM

Rys. 97 Zesp6t nadajnik/odbiornik FLSE200-H, FLSE200-HM
150 83
- L B E—
A
o
2
3
S
| Y LN
60 3
I ™
‘ 60 ) ‘
L
VY = >
Komponenty Rozmiar Numer zaméwienia
Zesp6t nadajnik/odbiornik FLSE200-HM 141 1057565
Zespot nadajnik/odbiornik FLSE200-H 141 1044842
114 INSTRUKCJA EKSPLOATACIJI Endress+Hauser
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FLOWSIC200 Specyfikacja

7.2.2 Mocowanie zespotu nadajnik/odbiornik
Mocowanie dla FLSE200-M

Rys. 98 Mocowanie dla FLSE200-M
A-A 29 A
M8
<+
bls ||
o <t “‘
‘?6 77
B EE T
Oznaczenie Numer zaméwienia
Mocowanie dla FLSE200-M 7042039
Mocowanie dla FLSE 200-M, materiat 1.4529 2031880

Mocowanie dla FLSE200-H, FLSE200-HM

Rys. 99 Mocowanie dla FLSE200-H, FLSE200-HM
A-A 09 A B
| =— M 12
]
A
I N
N
o 3 {f\}
s O
y
O\ |
38 A
' . | = 97,5
B 190,5 -
Oznaczenie Numer zamoéwienia
Mocowanie dla FLSE200-H, FLSE200-HM 7042077
Mocowanie dla FLSE200-H i FLSE200-HM, materiat 1.4529 2031881
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FLOWSIC200

Specyfikacja
723 Jednostka sterujgca MCU
Rys. 100 Jednostka sterujaca MCU-N (rys. z opcjonalnym modutem wyswietlacza)
. 210
160 . 125
b : R (@ |
o o o
< N o
[ep] [ep] [ep]
vy ! =
y ' T OO ® $|§ ©
Oznaczenie Numer zaméwienia
Jednostka sterujgca MCU-NWSN 1046298
Jednostka sterujgca MCU-N2SN 1046299
Jednostka sterujgca MCU-NWSD 1046113
Jednostka sterujgca MCU-N2SD 1046115
Rys. 101 Jednostka sterujaca MCU w podzespole wsuwanym 19" (rys. z opcjonalnym modutem wySwietlacza)
‘ 1/0-MODULE INTERFACE-MODULE
pD?m Mutn ConTroL Unim
0| o & @ £
S~ o e
— Te]
\ ®
o o |
y
- 465,9
482,6
]
& *: wigcznie
g wolne miejsce dla
i~ Okablowanie
o
)
Oznaczenie Numer zamdwienia
Jednostka sterujgca MCU-NWTD w obudowie 19” 1046288
Jednostka sterujgca MCU-N2RD w obudowie 19” 1046116
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Specyfikacja

FLOWSIC200
7.2.4 Skrzynka przytaczowa
W obudowie aluminiowej
Rys. 102 Skrzynka przylaczowa
—
HEE
[ 1
A ‘
A
8 otwory do o
mocowania y
113 ©
| : )
[ B |
1
N——
- 125 -
A
; ) Oznaczenie Numer
v VY © zamGwienia
J “ ! Skrzynka przytaczowa 2046418
=) 048
W obudowie ze stali szlachetnej
Rys. 103 Skizynka przylaczowa w obudowie ze stali szlachetnej
<
[ee]
'
/N am——
T 7 09
[ 1 [ ] i
o o)y
N o |[©
M | |
i i (\\]/
" ()%}77 y
[ | [ ]|
L ]
N—-—— N
50 -
I Oznaczenie Numer
- 150 zamowienia
- 176 Skrzynka przytaczowa w obudowie 2048067
~ 200 R ze stali szlachetnej
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Specyfikacja

FLOWSIC200

7.3 Wyposazenie dodatkowe
7.3.1 Wyposazenie do montazu
Oznaczenie Numer zaméwienia
Zestaw do mocowania 2M8-1.4529 2031886
Zestaw do mocowania 4M8-1.4529 2031887
Zestaw do mocowania 2D8-1.4571/PA 2031888
Zestaw do mocowania 4D8-1.4571/PA 2031889
Zestaw do mocowania 2D4-1.4571/PA 2031890
Zestaw do mocowania 2M8-1.4571 2031891
732 Przewod tgczeniowy zesp6t nadajnik/odbiornik - skrzynka przytagczowa
Oznaczenie Liczba Numer zaméwienia
Przewdd taczeniowy diugosé 2 m, bezhalogenowy 2 2048074
Przewdd taczeniowy diugo$¢ 25 m, bezhalogenowy 2 2048075
7.4 Opcje
7.4.1 Jednostka sterujgca MCU
Oznaczenie Numer zamowienia
Modut wejScia analogowego, 2 kanaty, 100 Q, 0/4 ... 22 mA, galw. odseparowane 2034656
(80 V réznicy)
Modut wyjscia analogowego, 2 kanaty, 500 Q, 0/4 ... 22 mA, modutowo galw. odse- 2034657
parowany
Modut wyjscia cyfrowego 2 kanaty jako przetwornik 2034659
Modut wyjScia cyfrowego 4 kanaty jako zestyk zwiermny 2034661
Dodatkowe opcje dla jednostki sterujgcej MCU w obudowie nasciennej
Oznaczenie Numer zamowienia
Podstawka modutu (dla kazdego modutu Al-, AO-, DI lub DO) 6028668
Kabel faczeniowy dla opcjonalnych modutéw wyjscia/wejscia 2040977
Modut interfejsu magistrali Profibus DP z kablem instalacyjnym dla MCU 2048920
Modut interfejsu Ethernetu z kablem instalacyjnym dla MCU 2055719
Modut interfejsu Ethernetu potréjny z kablem instalacyjnym dla MCU 2072693
Modut interfejsu magistrali Modbus RS485 z kablem instalacyjnym dla MCU 2048958
Modut interfejsu magistrali Modbus TCP z kablem instalacyjnym dla MCU 2059546
Dodatkowe opcje dla MCU w zespole wsuwanym 19”
Oznaczenie Numer zamowienia
Podstawka modutow wejscia/wyjscia 19” (do instalacji do 4 modutéw Al/AQ i 2050589
4 DI/DO)
Modut interfejsu 19” Profibus DP z kablem instalacyjnym 2049334
Modut interfejsu 19” Ethernetu z kablem instalacyjnym 2048377
Modut interfejsu 19“ magistrali Modbus RS485 z kablem instalacyjnym 2050674
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FLOWSIC200

Specyfikacja
7.4.2 Inne
Oznaczenie Numer zamdwienia
Klucz hakowy 7042115
Przyrzad do mierzenia odstepu DME 2000 1010578
7.5 Zuzywajace sie czesci do pracy 2-letniej
Oznaczenie Liczba Numerzamowienia
Tuba z przetwornikiem dla FLSE200-M 2 7042043
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Specyfikacja FLOWSIC200
7.6 Hasto
Passwort ,Autorisierter Kunde*®
Nach dem Start des Bedien- und Parametrierprogrammes SOPAS ET sind nur die Pro-
grammfunktionen verfiigbar, die keinen Einfluss auf die Geratefunktion haben.
Nicht eingewiesenes Personal kann keine Anderungen der Parameter vornehmen.
Zur Nutzung des erweiterten Funktionsumfanges wird das
Passwort sickoptic bendtigt.
Falls zur Eingabe eine falsche Taste gedriickt wird, muf3 das Fenster geschlossen und
anschlieRend die Passworteingabe wiederholt werden.
Password "Authorized Client"
After the start of the SOPAS ET operating and parameterization program, only menus
are available which have no effect on the functioning of the device.
Untrained personnel cannot alter the device parameters. To access the extended range
of functions the
password sickoptic must be entered
If a wrong key is pressed when entering the password, the window must be closed and
then the entering repeated.
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