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Sobre este documento

Endress+Hauser

1 Sobre este documento

1.1 Funcion del documento

Este manual contiene una descripcién adicional de una opcion especial de software.

Estas instrucciones adicionales no sustituyen al manual de instrucciones del equipo.

» Para obtener informacion detallada, consulte el manual de instrucciones y la demas
documentacién.

Disponible para todas las versiones del equipo a través de:
= [nternet: www.endress.com/deviceviewer
= Smartphone/tableta: aplicacion Endress+Hauser Operations app

Aqui también puede descargar el fichero GSD correcto para su equipo (modulo).

1.2 Simbolos

1.2.1  Simbolos de seguridad

Este simbolo le advierte de una situacién peligrosa. Si no se evita dicha situacién, se
produciran lesiones graves o mortales.

A ADVERTENCIA
Este simbolo le advierte de una situacién potencialmente peligrosa. Si no se evita dicha
situacién, pueden producirse lesiones graves o incluso mortales.

A\ ATENCION
Este simbolo le advierte de una situacién potencialmente peligrosa. Si no se evita dicha
situacion, pueden producirse dafios menores o de gravedad media.

AVISO

Este simbolo le advierte de una situacién potencialmente nociva. Si no se evita dicha
situacion, se pueden producir dafios en el producto o en sus alrededores.

1.2.2  Simbolos para determinados tipos de informacion

Simbolo Significado Simbolo Significado
Prohibido ﬂ Sugerencia
Procedimientos, procesos o acciones Sefiala la informacién adicional.

que estan prohibidos.

Referencia a documentacién Referencia a pagina

Referencia a grafico 1.,2.,3.... | Serie de pasos

1.3 Lista de abreviaciones/definicion de términos

Médulo El médulo enchufable del esclavo PROFIBUS DP situado en el frontal
PROFIBUS:  (version de rail DIN) o en la parte posterior (versién de panel) del equipo.
Maestro Todos los instrumentos, como un PLC, tarjetas enchufables de PC, etc., que

PROFIBUS:  ejecutan una funcién de maestro PROFIBUS DP.


https://www.endress.com/deviceviewer
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1.4 Historial de cambios

Software equipo | Modificaciones en | Version del Version de servidor OPC | Manual de

Version/fecha el software software de instrucciones
analisis FDM

Vv02.00.00/08.201
5

Software original | V1.3.0 y superior

V5.00.03 y superior

BAO1414R/01.15

V2.04.06/10.2022 | Soluciones a

errores de software

V1.6.3 y superior

V5.00.07 y superior

BA01414R/02.22

V2.04.09/10.2025 | Soluciones a

errores de software

V1.6.3 y superior

V5.00.07 y superior

BAO1414R/03.25

2 Descripcion del producto

La funcionalidad solo resulta posible con un médulo PROFIBUS de la versién V2.15 o

superior.

El fichero GSD apropiado para el equipo se puede encontrar en el "Buscador de productos"

de www.profibus.com.

De manera alternativa, también se puede descargar en el sitio web:

www.endress.com/rsg45 - Downloads

2.1 Conexiones
Vista de la conexion PROFIBUS DP en el equipo
1 LED de modo operativo
2 LED de estado
3 Conector PROFIBUS DBOF ©0006f ¢
°@o/ \
2.1.1 LED de modo operativo

Descripcion funcional del LED de modo operativo

LED de modo operativo Indicador de

Apagado No estd en linea/sin tensién

Verde

En linea, transferencia de datos activa

Verde, intermitente

En linea, transferencia de datos detenida

Rojo intermitente (un
parpadeo)

Error de configuracion de parametros

Rojo intermitente (dos

parpadeos)

Error de configuracion de PROFIBUS

Endress+Hauser
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2.1.2

LED de estado

Descripcion funcional del LED de estado

LED de estado

Indicador de

Apagado

Sin tensién o no inicializado

Verde

Inicializado

Rojo, intermitente

Inicializado, diagnostico disponible

Rojo Error de excepcién
2.1.3  Conector PROFIBUS (DB9F)
Asignacion de pines del conector PROFIBUS
Pin | Seial Descripcion
l - -
2 - -
3 Cable B Positivo de RxD/TxD, nivel RS485
[* - -
5 Tierra del bus Potencial de referencia
6 Salida de +5 V" | Tensién de +5 V para la terminacion
7 - -
8 Cable A Negativo de RxD/TxD, nivel RS485
9 - -
Caja | Blindaje de cables | Conectado a tierra internamente a través del filtro del apantallamiento del cable
segun estandar PROFIBUS
1) Toda corriente que se consuma a través de este pin afectara al consumo de energia total del modulo.
2.2 Impedancias de terminacion

El médulo PROFIBUS no tiene resistencias de terminacién internas. No obstante, el pin 6
proporciona una tensién aislada de 5 V para la terminacién externa.

Para conectar a PROFIBUS es aconsejable usar el conector D-sub de 9 pines con resistores
de terminacion de bus integrados, tal como se recomienda en IEC 61158/EN 50170:

®|1

Endress+Hauser
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Conector PROFIBUS segun IEC 61158/EN 50170
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390 Ohm

220 Ohm

390 Ohm

PinNr 5 3 8 6

A0051557

2 Resistores de terminacion en el conector PROFIBUS

Asignacion de terminales del conector PROFIBUS

N.° de pin Sefial Significado

Caja Apantallamiento Tierra funcional

3 Cable B RxTx (+)

5 GND Potencial de referencia

6 Salida de +5 V Alimentacion para los resistores de terminacién
8 Cable A RxTx (-)

2.3 Descripcion de la funcién

El médulo PROFIBUS permite conectar equipo a PROFIBUS DP con la funcionalidad de un
esclavo DP para el intercambio de datos ciclicos.

Velocidades de transmisiéon compatibles: 9,6 kBd, 19,2 kBd, 45,45 kBd, 93,75 kBd,
187,5 kBd, 500 kBd, 1,5 MBd, 3 MBd, 6 MBd, 12 MBd

2.4 Comprobacion de la presencia del médulo PROFIBUS

Para comprobar si se estd usando un médulo PROFIBUS vaya a Menu principal >
Diagnéstico - Info. del equipo - Opciones equipo.

Endress+Hauser
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Q. /. /Device options
Slot 1

:Universal inputs

Slot 2 :HART

Slot 3 : Not assigned

Slot 4 : Not assigned

Slot 5 : Digital inputs

Communication :USB + Ethernet + R5232/485
Fieldbus : Profibus DP

Modbus Master :No

Application : Standard

Front of housing
X Back

[ esc | ] | Hep |

:with interfaces

F s

3 Comprobacion de la presencia del médulo PROFIBUS

A0051566

Dispone de informacién adicional en Menu principal - Diagnéstico - Info. del equipo >

Hardware.

Q. /. /Hardware 010084-000
Slot 3 :Universal inputs ~
Firmware Version : ENAOOxA V1.20.01

Serial number :39185AC0 OK

Slot 4 : Not assigned

Slot 5 : Digital inputs

Firmware Version : ENDOOxA V1.20.01work4

Serial number :3918604A OK

Anybus :PROFIBUS M30 Standard

Firmware Version 12.15.01

Serial number : A019C52D

X Back v
| Esc | ] | Hep |

A0051567

4 Informacién adicional sobre el médulo PROFIBUS

3 Transferencia de datos

3.1 Informacion general
Los parametros siguientes se pueden transmitir del maestro PROFIBUS al equipo:

= Valores analogicos (valores instantéaneos)
= Estado digital

Los pardmetros siguientes se pueden transmitir del equipo al maestro PROFIBUS:

= Valores analogicos (valores instantéaneos)

= Valores analdgicos integrados

= Canales matematicos (resultado: estado, valor instantaneo, tiempo de funcionamiento,
contador total)

= Canales matematicos integrados

= Estado digital

= Contador de impulso (contador total)

= Tiempos de operacion

= Tiempos de operacion con estado digital
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3.2 Ajustes en la parametrizacion

ﬂ Si se efectiia un cambio en la parametrizacién (configuracion) del equipo que afecta a
la parametrizacion de la transmision, el médulo PROFIBUS se reinicia.

Resultado: El médulo PROFIBUS se retira del bus DP para volver a registrarse de
nuevo unos segundos después. Esto genera un "fallo de bastidor de ensamblaje" en el
PLC. Si se toma como ejemplo el Simatic S7, el PLC conmuta al modo STOP y se debe
reajustar manualmente al modo RUN. La transmisién del fallo de bastidor del
conjunto OB 86 al PLC permite evitar esta interrupcion. El PLC no conmuta al modo
STOP, el LED rojo solo se enciende brevemente y el PLC sigue funcionando en el modo
RUN.

La direccién del esclavo se selecciona en Parametrizacién - Config. avanzada >
Comunicacién - PROFIBUS DP. Para asignar una direccion fija, configure una direccion
de esclavo por debajo de 126. Si se configura la direccién de esclavo 126, la direccién debe
ser asignada por el maestro PROFIBUS. Seguidamente, la direccién se guarda en el libro de
registro de eventos cuando el equipo se activa y cada vez que la direccion del esclavo es
modificada por el maestro PROFIBUS.

La velocidad de transmision se determina de manera automatica.

F {../Profibus DP 480100-000
Slave address 1126 ~
» Slot 1
» Slot 2
» Slot 3
» Slot 4
» Slot 5
» Slot 6 Max: 126
» Slot 7

» Slot 8

» Slot 9

» Slot 10

» Slot 11

» Slot 12

» Slot 13

» Slot 14

[ _Esc | | - | oK |

Slave address

=1

6] - |
bt&b

B
E EE
L [EIE)

A0051571

5 Introduccion de la direccion de esclavo

Todas las entradas universales y entradas digitales estan habilitadas y se pueden usar
como entradas PROFIBUS DP aunque no estén disponibles realmente como tarjetas
enchufables.

3.3 Canales analdgicos
Maestro PROFIBUS - equipo:

En Parametrizacion - Config. avanzada - Entradas - Entradas universales >
Entrada universal X, el parametro Sefial estd ajustado a PROFIBUS DP.

El canal analdgico asi configurado se puede seleccionar para la transferencia ciclica de
datos (mddulo x AO-PA), tal como se describe en la seccién 2.6 > 10.

Endress+Hauser



Memograph M RSG45 Transferencia de datos

# /../Universal input 1 220000-000
Signal : Profibus DP

Channel ident. : Channel 1

Plot type : Average

Engineering unit 1%

Decimal point :0One (X.Y)

Zoom start 0%

Zoom end 2100 %

» Totalization
» Linearization

Copy settings :No
X Back
[_Esc | [ | hep |

A0051572

6 Entrada universal x a sefial "PROFIBUS DP"

Equipo - maestro PROFIBUS:

Para transmitir un canal analégico al maestro PROFIBUS, simplemente es necesario
configurar el canal como se explica en la secciéon 2.6.1 > B 11 (mddulo x AI-PA).

3.4 Canales matematicos
Equipo - maestro PROFIBUS:

Los canales matemaéticos estan disponibles opcionalmente en Parametrizacion - Config.
avanzada - Aplicacién > Mate v Mate x.

Los resultados se pueden transmitir al maestro PROFIBUS como se explica en la seccién
2.6 > B 10.

3.5 Canales digitales
Maestro PROFIBUS - equipo:

En Parametrizacion - Config. avanzada - Entradas - Entradas digitales - Entrada
digital X, el parametro Funcion esté ajustado a PROFIBUS DP.

El canal digital asi configurado se puede seleccionar para la transferencia ciclica de datos
(moddulo 8 DO), tal como se describe en la seccion 2.6 - 10.

F [../Universal input 1 220000-000
Signal : Profibus DP

Channel ident. : Channel 1

Plot type . RIS TYN

Engineering unit

Decimal point Switched off

Zoom start Current

Zoom end Voltage

Resistance therm., RTD
Thermocouple

Pulse counter
Frequency input

» Totalization
» Linearization
Copy settings

X Back Profibus DP
X Cancel
[ Esc J o [ | Hep |

A0051574

7 Ajuste del canal digital x a la funcién "PROFIBUS DP"

Endress+Hauser 9
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10

El estado digital transmitido por el maestro PROFIBUS tiene la misma funcién en el equipo
que el estado de un canal digital que esté realmente presente.

Equipo - maestro PROFIBUS:
Funcionalidad de entrada de control y evento on/off

El estado digital del canal digital asi configurado se puede seleccionar para la transferencia
ciclica de datos (mddulo 8 DI), tal como se describe en la seccién 2.6.1 > 11.

Funcionalidad de contador de pulsos y tiempo de funcionamiento

El totalizador del tiempo de funcionamiento total del canal digital asi configurado se puede
seleccionar para la transferencia ciclica de datos (mddulo x AI-PA).

Funcionalidad de evento + tiempo de funcionamiento

El estado digital y el totalizador del canal digital asi configurado se pueden seleccionar
para la transferencia ciclica de datos (médulo 8 DIy x AI-PA).

Funcionalidad de cantidad de tiempo

El estado digital y el totalizador del canal digital asi configurado se pueden seleccionar
para la transferencia ciclica de datos (modulo 8 DIy x AI-PA).

3.6 Estructura de los datos para la transferencia ciclica
de datos
La estructura de los datos para la transferencia ciclica se puede configurar en

Parametrizacién - Config. avanzada > Comunicacion > PROFIBUS DP - Ranura x. Se
dispone de 16 ranuras para la seleccion, cada una de las cuales puede contener un modulo.

# 1..IProfibus DP

Slave address 1126 ~
» Slot 1
> Slot 2
» Slot 3
» Slot 4
» Slot 5
> Slot B
» Slot 7
» Slot 8
» Slot 9
» Slot 10
» Slot 11
» Slot 12
» Slot 13
» Slot 14

[ esc | | [ Hep |

A0051576

8 Vision general de la ranura

Los modulos se pueden seleccionar en funcion del volumen de datos y el contenido.

Endress+Hauser
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F1.1Slot 1 480110-000
Master In/Out :Not used
X Back

Not used

1 Al-PA: 5 Byte

2 AlI-PA: 10 Byte

3 AlI-PA: 15 Byte
4 Al-PA: 10 Word
8 DI: 2 Byte

1 AO-PA: 5 Byte
2 AO-PA: 10 Byte
3 AO-PA: 15 Byte
4 AO-PA: 10 Word

8 DO: 2 Byte
X Cancel
| Esc | ok ] | Hep |

A0051578

9 Seleccion de médulos

ﬂ El nombre hace referencia a la direccién de lectura/escritura del maestro PROFIBUS y
es idéntico a los nombres de moédulo en el fichero GSD.

Descripcién del nombre del médulo:

= E]l numero hace referencia al ndmero de valores que se tienen que transmitir

= AI/DI: Entrada a maestro (equipo - maestro PROFIBUS)

= AO/DO: Salida de maestro (maestro PROFIBUS - equipo)

s AI/AQ: Transmisién del numero de coma flotante + estado

= DI/DO: Transmision del estado digital

= F] sufijo -PA significa que la estructura de datos consta de 4 bytes para el numero de
coma flotante (MSB primero) y a continuacion 1 byte para el estado del valor medido

= La longitud del médulo se proporciona al final

Descripcion de los médulos PROFIBUS

Moddulos Uso

AI-PA 5 bytes
AI-PA 10 bytes
AI-PA 15 bytes
AI-PA 10 palabras

Canal analdgico (valor instantaneo, totalizacion)

Canal matematico (resultado: valor instantaneo, contador, tiempo de
funcionamiento)

Canal digital (entrada de control, contador de pulsos, [evento +] tiempo de

funcionamiento, cantidad de tiempo)

DI 2 bytes Canal matematico (resultado: estado)
Canal digital (evento on/off, evento [+tiempo de funcionamiento])

AO-PA 5 bytes
AO-PA 10 bytes
AO-PA 15 bytes
AO-PA 10 palabras

Canal analdgico (valor instantaneo)

DO 2 bytes Canal digital (entrada de control, evento on/off, contador de pulsos, tiempo de

funcionamiento, evento + tiempo de funcionamiento, cantidad de tiempo)

3.6.1 Transmision de datos equipo - maestro PROFIBUS

Canal analdgico, totalizador o tiempo de funcionamiento

En Parametrizacién - Config. avanzada - Comunicacién > PROFIBUS DP - Ranura x,
el pardmetro Entrada/salida de maestro estd ajustado a uno de los médulos AI-PA, p. €j.,
4 AI-PA.

Una vez seleccionada la direccién del byte dentro del médulo, se selecciona el canal
analdgico deseado. Si la totalizacién estd activada en la entrada universal, el usuario puede
elegir entre el valor instantédneo y el totalizador (totalizacion):

11
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#1.iSlot 1 480111-000
Master In/Out 14 Al-PA: 10 Word

Byte 0.4 : Channel 1

- :Not used

Byte 5.9 : Switched off

Byte 10..14 : Switched off

Byte 15..19 : Switched off

X Back

| Eesc | ] | Hep |

A0051580

10  Seleccién del canal deseado (equipo » maestro PROFIBUS)

Canal digital

En Parametrizacién - Config. avanzada > Comunicacién - PROFIBUS DP - Ranura x,
el pardmetro Entrada/salida de maestro esta ajustado al médulo 8 DI

Una vez seleccionada la direccion del bit dentro del médulo, se selecciona el canal digital
deseado:

F1..iSlot 2 (8 DI: 2 Byte) 480110-001
Master InfOut :8 DI: 2 Byte
Bit 0.0 : Switched off
Bit 0.1 : Switched off
Bit 0.2 : Switched off
Bit 0.3 : Switched off
Bit 0.4 e
Bit 0.5
Bit 0.6 S!mi.tched off
Bit 0.7 Digital 2

X Cancel
X Back
[_Esc_J ok | | tep |

AD051582

11 Seleccién del médulo y el canal digital deseados (equipo - maestro PROFIBUS)

3.6.2  Maestro PROFIBUS - transmisién de datos del equipo

Canal analdgico

En Parametrizacion - Config. avanzada - Comunicaciéon - PROFIBUS DP - Ranura x,
el pardmetro Entrada/salida de maestro estd ajustado a uno de los modulos AO-PA, p.
ej., 4 AO-PA.

Una vez seleccionada la direccion del byte dentro del médulo, se selecciona el canal
analogico que se va a usar. El tipo (valor instantaneo o totalizador [totalizacion|) se
selecciona a continuacioén.

Solo resulta posible con canales analégicos a los que se les haya asignado el tipo de
seflal PROFIBUS DP (véase la seccién 2.3 > 8).

12 Endress+Hauser
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F1..iSlot 3 480110-002
Master In/Out :Not used
X Back

Not used

1 Al-PA: S Byte

2 Al-PA: 10 Byte
3 Al-PA: 15 Byte
4 Al-PA: 10 Word
8 DI: 2 Byte

1 AQD-PA: 5 Byte
2 AO-PA: 10 Byte
3 AO-PA: 15 Byte
4 AO-PA: 10 Word

8 DO: 2 Byte
X Cancel
|_esc ] ok | | Hep |

A0051584

12 Seleccién del médulo deseado (maestro PROFIBUS - equipo)

#1..iSlot 3 (4 AO-PA: 10 Word) 480111-002
Master In/Out 14 AO-PA: 10 Word
Byte 0.4 : Switched off
Byte 5.9 : Switched off
Byte 10..14 : Switched off
Byte 15..19 : Switched off
X Back
Switched off
Channel 1
Channel 6
X Gancel
[ esc | o | | Hep |

A0051585

13 Seleccién del canal analdogico (maestro PROFIBUS - equipo)

Canal digital

En Parametrizacién - Config. avanzada - Comunicacién > PROFIBUS DP - Ranura x,
el pardmetro Entrada/salida de maestro esta ajustado al médulo 8 DO.

Una vez seleccionada la direccién del bit dentro del médulo, se selecciona el canal digital
deseado.

Solo resulta posible con canales digitales a los que se les haya asignado el tipo de
funcion PROFIBUS DP (véase la seccién 2.5 > B 9).

Endress+Hauser 13
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F1..iSlot 4 480110-003
Master InfOut :Not used
X Back

Not used

1 Al-PA: 5 Byte

2 Al-PA: 10 Byte

3 AlI-PA: 15 Byte
4 Al-PA: 10 Word
8 DI: 2 Byte

1 AQ-PA: 5 Byte
2 AO-PA: 10 Byte
3 AO-PA: 15 Byte
4 AD-PA: 10 Word

8 DO: 2 Byte
X Cancel
|__Esc ] ok ] ] Heb |

A0051587

14 Seleccion del médulo deseado (maestro PROFIBUS - equipo)

F1 iSlot 4 480111-003
Master InfOut :8DO: 2 Byte
Bit 0.0 : Switched off
Bit 0.1 : Switched off
Bit 0.2 : Switched off
Bit 0.3 : Switched off
Bit 0.4

Bit 0.5 Switched off

Bit 0.6 Digital 13

Bit 0.7 Digital 14

X Back X Cancel

A0051588

15  Seleccion del canal digital (maestro PROFIBUS - equipo)

3.6.3  Vision general de la ranura

Para fines de verificacion, los nombres de los médulos se recogen en la lista junto con
informacién sobre como se tienen que configurar en el maestro PROFIBUS:

Slave address 1126 ~
» Slot 1 (4 AlI-PA: 10 Word)

» Slot 2 (8 DI: 2 Byte)

» Slot 3 (4 AO-PA: 10 Word)
» Slot 4 (8 DO: 2 Byte)

» Slot 5

» Slot 6

» Slot 7

» Slot 8

» Slot 8

» Slot 10

» Slot 11

» Slot 12

» Slot 13

» Slot 14 v

[ esc | ] | Hep |

A0051589

16  Vision general de las ranuras después de la modificacion

ﬂ Las ranuras vacias se ignoran y no generan ningun byte de configuracion.

14 Endress+Hauser
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3.6.4

Estructura de los valores de proceso individuales

Equipo - maestro PROFIBUS:

Estructura de los valores medidos individuales

Valor Interpretacion Bytes
Valor analégico 1-20 Numero de coma flotante de 32 bits (IEEE-754) + estado 5
Valor analégico 1-40 Numero de coma flotante de 32 bits (IEEE-754) + estado 5
integrado
Resultado del valor Numero de coma flotante de 32 bits (IEEE-754) + estado 5
instantaneo del canal
matematico 1-8,
totalizador, tiempo de
funcionamiento
Canal matematico 1-8 Numero de coma flotante de 32 bits (IEEE-754) + estado 5
integrado
Contador de pulsos digital | Numero de coma flotante de 32 bits (IEEE-754) + estado 5
Tiempo de funcionamiento | Nimero de coma flotante de 32 bits (IEEE-754) + estado 5
digital
Estado digital 8 bits + estado 2
Resultado de estado del 8 bits + estado 2
canal matemaético
Maestro PROFIBUS - equipo:
Estructura de los valores medidos individuales
Valor Interpretacion Bytes
Valor analégico 1-40 Numero de coma flotante de 32 bits (IEEE-754) + estado 5
Estado digital 8 bits + estado 2
Numero de coma flotante de 32 bits (IEEE-754)
Octeto 8 7 6 5 4 3 2 1
0 Signo (E) 27 (E) 26 (E) 21
1 (E) 20 (M) 21 (M) 22 (M) 277
2 (M) 278 (M) 2715
3 (M) 2716 (M) 2723

Signo = 0: numero positivo

Signo = 1: numero negativo

Zahl = =17 -(1+ M)- 2577

E = exponente; M = mantisa
Ejemplo:

40 F0 00 00 h=0100 0000 1111 0000 0000 0000 0000 0000 b
Valor =-10 x 2129-127 x (1+2—1+2—2+Z—3)

=1x22x(1+0,5+0,25+0,125)
=1x4x1875=75
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Byte 0 1 2 3 4
40 FO ‘ 00 ‘ 00 | 80

Numero de coma flotante Estad
)

Estado del nimero de coma flotante

Equipo - maestro PROFIBUS

10H=  P. ej, circuito abierto en el cable, no usar el valor

11H=  Valor por debajo del rango valido

12H = Valor por encima del rango véalido

18H = Valor indefinido, no usar

48H=  Valor indeterminado o valor de sustitucién

49H = Valor indeterminado o valor de sustitucion, valor limite inferior o
gradiente decreciente

4AH=  Valor indeterminado o valor de sustitucién, valor limite superior o

gradiente creciente

4BH = Valor indeterminado o valor de sustitucién, valor limite superior e
inferior o gradiente creciente/decreciente

80H =  Valor correcto

81H = Valor correcto, valor limite inferior o gradiente decreciente

82H = Valor correcto, valor limite superior o gradiente creciente

83H = Valor correcto, valor limite superior e inferior o gradiente creciente/
decreciente

Maestro PROFIBUS - equipo
80H...FFH: Valor correcto
40H .. 7FH: Valor indeterminado, se usa el valor pero se muestra un error

OOH...3FH: No usar el valor (no valido)
Existe la posibilidad de visualizar y comprobar el estado directamente en el equipo.

Comprobacion del estado del valor medido (maestro PROFIBUS - equipo).

Estado digital

Un estado digital se describe por medio de dos bits en dos bytes.

Byte Obitx =0: EstadoBajo
=1: Estado Alto
Byte 1 bitx =0: Inactivo

=1: Activo
Ejemplo:
Byte 0 Byte 1
00110001/00000011
L Bit0 aktiv
Bit 1 aktiv
Bit 0 High
Bit 1 Low

A0051593

17  Estructura de los dos bytes transmitidos en el estado digital
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Aqui solo son validos los bits 0 y 1 (byte 1).
Los estados correspondientes son bit 0 = alto y bit 1 = bajo (byte 0).

3.7 Transferencia de datos no ciclica

3.7.1 Transferencia de textos

Los textos se pueden guardar en el libro de registro de eventos del equipo. La longitud
maxima es de 40 caracteres. Los textos se deben escribir a través de la ranura 0 indice O,
(véase la seccién 3.4 Acceso no ciclico > B 25).

Event logbook 24.07.2015 10:57:39 |
/| 010000-000 Sprache/Language: English 24.07.2015 10:54:39
ABCDE: Fieldbus (Remote) 24.07.2015 10:52:40

A0051595

18  Texto introducido en el libro de registro de eventos

3.7.2 Datos del lote

Los lotes se pueden iniciar y detener. También se puede configurar el nombre del lote, la
designacion/el identificador del lote, el nimero de lote y el contador de preseleccién para
detener el lote. La longitud maxima de los textos (ASCII) es de 30 caracteres.

Las funciones y los parametros se deben escribir a través de la ranura 0 indice 1, (véase la
seccion 3.4 Acceso no ciclico » 25).

Funcion Descripcion Datos

0x01 Iniciar lote Lote 1 a 4, ID, nombre

0x02 Detener lote Lote 1 a 4, ID, nombre

0x03 Identificador del lote Lote 1 a 4, texto (méax. 30 caracteres)
0x04 Nombre del lote Lote 1 a 4, texto (méax. 30 caracteres)
0x05 Numero de lote Lote 1 a 4, texto (méax. 30 caracteres)
0x06 Contador de preseleccion Lote 1 a 4, texto (méax. 8 caracteres)

Inicio de un lote

Si la funcion de administracion de usuarios esta habilitada, se debe transmitir una ID (méax.

8 caracteres) y un nombre (max. 20 caracteres) separados por un";".

Ejemplo: Iniciar batch 2

Byte 0 1
func N.°
1 2

La entrada Lote 2 iniciado se guarda en el libro de registro de eventos. Este mensaje
también aparece en la pantalla durante unos sequndos.

Finalizacion de un lote

Si la funcion de administracion de usuarios esta habilitada, se debe transmitir una ID (méax.

8 caracteres) y un nombre (max. 20 caracteres) separados por un";".

17
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Ejemplo: Terminar batch 2, administracion de usuarios activa (ID: "IDSPS", nombre
"RemoteX")

Byte O 1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 11 12 13 14

fun | N.° | 49 | 44 | 53 | 50 | 53 | 3B | 52 | 65 | 6D | 6F | 74 | 65 | 58

La entrada Lote 2 terminado y Remoto (IDSPS) se guarda en el libro de registro de
eventos. Este mensaje también aparece en la pantalla durante unos sequndos.

Ajuste del identificador del lote

Solo se puede ajustar si todavia no se ha iniciado el lote. No es necesario ajustarlo si no lo
requieren los ajustes del equipo (acceso directo 490005).

Ejemplo: Designacién de lote "Identifier" para el lote 2

Byte 0 1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 11

func | N.° 49 64 65 6E 74 69 66 69 65 72

Ajuste del nombre del lote

Solo se puede ajustar si todavia no se ha iniciado el lote. No es necesario ajustarlo si no lo
requieren los ajustes del equipo (acceso directo 490006).

Ejemplo: Nombre del lote "Name" para el lote 2

Byte 0 1 2 3 4 5

func N.° 4E 61 6D 65

Ajuste del nimero del lote

Solo se puede ajustar si todavia no se ha iniciado el lote. No es necesario ajustarlo si no lo
requieren los ajustes del equipo (acceso directo 490007).

Ejemplo: Numero batch "Num" para el lote 2

Byte 0 1 2 3 4

func | N.° 4E 75 6D

Ajuste del contador de preseleccién

Solo se puede ajustar si todavia no se ha iniciado el lote. No es necesario ajustarlo si no lo
requieren los ajustes del equipo (acceso directo 490008).

= Maximo 8 caracteres (incluido ')
= Se permite la funcién exponencial, p. €j.,"1,23E-2"
= Solo numeros positivos

18 Endress+Hauser
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Ejemplo: Contador de preseleccién a 12,345 para lote 2

Byte 0 1 2 3 4 5 6 7

func | N.° 31 32 2E 33 34 35

6 2 nn o K i3 ngpn ng

Lectura del estado del lote

Esta se puede utilizar para leer el estado de cada lote y el ultimo estado de comunicacion.
Ranura 0 indice 1 Se deben leer 6 bytes.

Ejemplo: Lote 2 iniciado, estado de comunicacién "OK"

Byte O 1 2 3 4 5

Estado |Estado |Estado |Estado |Estado
de com. |lote 1 lote 2 lote 3 lote 4

0 0 0 1 0 0

Si, por ejemplo, se ajustara un numero de lote a pesar de que el lote ya se encontrase en
curso, el byte 1 tendria el valor 0x03.

Estado de comunicacion:

OK

No todos los datos necesarios se han transmitido (entradas obligatorias)
No ha iniciado sesién ningun usuario responsable

Lote ya en curso

Lote no configurado

Lote controlado a través de la entrada de control

Numero batch automatico activo

O NN REWNY 2o

Error, el texto contiene caracteres que no se pueden representar, texto demasiado largo, numero batch
incorrecto
Numero de funcion fuera del rango

3.7.3  Ajuste de los relés

Los relés se pueden ajustar si estaban puestos en Remoto en los ajustes del equipo. Los
pardmetros se deben escribir a través de la ranura 0 indice 2, (véase la seccién 3.4 Acceso
no ciclico - 25).

Ajuste de los relés

Ejemplo: Ajuste del relé 6 al estado activo

Byte 0 1
N.° de relé Estado
6 1

Lectura del estado de los relés

Con ello se lee el estado de todos los relés. El bit O corresponde al relé 1. Ranura 0 indice 2
Se deben leer 2 bytes.

Endress+Hauser 19
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Ejemplo: Relé 1 y relé 6 en estado activo

Byte 0 1
Relés 12-9 Relés 1-8
(hex) (hex)
0 0x21
3.7.4

Modificacion de los valores limite

Los valores limite se pueden modificar. Las funciones y los pardmetros se deben escribir a
través de la ranura O indice 3, (véase la seccién 3.4 Acceso no ciclico - 25).

Funcioén | Descripcion Datos

1 Inicializacion

2 Aceptar valores limite

3 Modificar valor limite | Niumero de valor limite, valor [;dt] nimero de valor limite;valor;span de
tiempo para el gradiente;retardo;valor2

5 Especificar razon Texto que especifica la razén

Para cambiar los valores limite se debe sequir el procedimiento siguiente:

1. Inicialice un cambio en los valores limite.

Cambiar los valores limite.

2
3. Especifique el motivo del cambio.
4

Aceptar los valores limite.

Los cambios efectuados desde la ultima inicializacién se pueden descartar con una nueva
inicializacion.

Inicializacion de los cambios de los valores limite

Prepara el equipo para los cambios en los valores limite.

Byte

0 1
Func Byte de
relleno
1 2A

Modificacion de los valores limite

Con esta funcién se cambia un valor limite del equipo, pero todavia no se acepta.

Ejemplos:
Func | Valor limite | Datos | Significado
3 1 5.22;;60 | Valor limite 1 a 5,22, sin span, retardo 60 s
2 5.34 Valor limite 2 a 5,34
3 3 10 Valor limite 3, retardo a 10 sequndos
3 4 20;;;50 | Valor limite 4, valor limite inferior en banda/fuera de banda 20, valor limite
superior 50

Endress+Hauser



Memograph M RSG45 Transferencia de datos

Ejemplo: Cambio del valor limite 1 (valor limite superior para la entrada universal) a

90,5
Byte O 1 2 3 4 5
Func Valor 39 30 2E 35
limite
3 1 9’ 0 5

Ejemplo: Cambio del valor limite 3 (gradiente para la entrada universal) a 5,7 en 10

seqgundos
Byte 0 1 2 3 4 5 6 7
Func Valor 35 2E 37 3B 31 30
limite
3 3 5’ VA ; 1 0

Especificacién de un motivo del cambio del valor limite

Antes de guardar la modificacién de los valores limite, se puede especificar un motivo y
guardarlo en el libro de registro de eventos. Si no se especifica ningin motivo, se introduce
en el libro de registro de eventos el mensaje Se han modificado los valores limite.

Los textos (conforme a la tabla ASCII) se pueden transferir. La longitud méxima de un
texto es de 30 caracteres.

Byte 0 1 2.n
Func Byte de Texto
relleno
5 2A

Aceptacion de los valores limite

En este caso, los valores limite modificados se aceptan en el equipo y se guardan en los
ajustes del equipo.

Byte 0 1
Func Byte de
relleno
2 2A

Lectura del estado de la comunicacion

Se puede usar para leer el estado de la ultima funcién de valor limite ejecutada. Se debe
leer 1 byte a través de la ranura O indice 3.

Ejemplo: Funcién direccionada incorrecta

Byte 0

Estado de
com.

1

Estado de comunicacion:
0: OK

Endress+Hauser 21
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1: Numero de funcién o numero de valor limite incorrecto

2: Faltan datos

3: Valor limite no activo

4: Gradiente - dos valores

5: Funcién no posible actualmente

9: Error

4 Integracion en Simatic S7

4.1 Visién general de la red

Siemens S7 | rgo32

CPU 315-2DP STEP7

Profibus DP

Profibus DP
Memograph M

A0051583

19  Visién general de la red (también para el sucesor Siemens S7 CPU 315-2 PN/DP)

4.2 Planificacion del hardware

4.2.1 Instalacién y preparacién

Fichero GSD
En la configuracion del hardware:

La instalacion se lleva a cabo a través de Opciones/Instalar ficheros GSD en HW config o
bien copiando los ficheros GSD y BMP en el directorio de software STEP 7 suministrado.
P.ej.

» ¢\...\Siemens\Step7\S7data\GSD

= ¢:\...\ Siemens\Step7\S7data\NSBMP

Endress+Hauser
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-0 Additional Field Devices

=1 General

B33 XXX

B-Z] Registration

niverzal module

1 Al-Pa&: B Bute

2 A1-Pé: 10 Byte

3 A1-Pa: 15 Byte

4 Al-Pa: 10 ward
a0l 2 Byte

1 AQD-PA: 5 Byte

2 A0-PA: 10 Byte
A A0-PA: 15 Byte
4 A0-PA: 10 Ward
a00: 2 Buyte
EMPTY_MODULE

20  Vista del equipo en el catdlogo de hardware

4.2.2  Configuracién del equipo como esclavo DP

En HW config:

A0051596

1. Arrastre el equipo Memograph M desde Catélogo de hardware - PROFIBUS DP -
Equipos de campo adicionales > General hasta la red PROFIBUS DP.

2. Asigne la direccion de usuario.

Resultado:

=(0) UR

CPU 3152 DP(1)

i

or

mmbw§M4

m

PROFIBLIS{1): DP-Mastersystem (1)

21  Equipo conectado a la red PROFIBUS DP

A0051597

La direccion de esclavo configurada debe coincidir con la direccién de hardware
configurada realmente.

Los nombres de los médulos y la secuencia se deben asignar en concordancia con los
pardmetros del equipo.

Endress+Hauser
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&0
Slat DPID ... | Order Humber / Designation | Address | O Address Comment
1 164 1 AD-PA: B Bute 10..14
2 169 2 A0-PA; 10 Bute 15..24
3 174 JA0-PA: 15 Bute 2539
4 233 4 A0-Pa; 10 Ward 40,59
] 161 g 00: 2 Byte Bi0..E1
E 27 4 Al-PA; 10Word 2hE...275
7 164 1 AD-PA: B Bute 25E6... 260
a 153 2 Al-PA; 10 Byte 27R...285

A0051598

22 Ranuradas ocupadas por moédulos

4.2.3  Transmision de la configuracion
1. Guarde y compile la configuracion.
2. Transmita la configuracion al sistema de control a través de la opciéon de menu PLC -
Cargar.
Si la informacién concuerda, aparece un simbolo en la esquina superior derecha y se
alterna con el indicador SD.

Si el LED BUSF del PLC se enciende después de transmitir la configuracién, la red
configurada no coincide con la red que estéd presente fisicamente. Compruebe si el proyecto
presenta irregularidades.

Si la configuracién no concuerda se emite el mensaje siguiente:

Profibus DP configuration error: Slave:
Ad - Master: A9,99 A4

A0051599

23 Mensaje en el equipo en caso de error de configuracion

En este ejemplo, los dos primeros médulos tienen los mismos bytes de configuracién pero
el maestro ha definido un moédulo menos de lo necesario.

4.3 Programa de muestra

A continuacion se muestran las lineas de programa necesarias para registrar y emitir los
valores. Los médulos SFC14 y SFC15 se usan porque los datos son coherentes.

24 Endress+Hauser
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CALL ,DPRD_DAT™
LADDR  :=W#16#107

RET_VAL :=MW20

CALL "DPWR_DAT"
LADDR :=W#16#100

RET_VAL :=MW42

L EB 261
T MB 0
L EB 262
T MB 1

// Writing digital statuses

L MB 2
T AB 261
L MB 3
T AB 262

RECORD :=P#M 22.0 BYTE 20

RECORD :=P#M 44.0 BYTE 5

// Reading out digital statuses

// Reading out four floating point numbers from module 4 AI-PA 10 Word

// SFC 14
// input address 263
// read out 20 bytes

// Writing a floating point number to module 1 AO-PA 5 byte

// SFC 15
// output address 256
// write 5 bytes

/7
//
/7
//

!/
/7
/7
/7

digital statuses
transfer after flag 0
get validity of statuses
status after flag 1

digital statuses

transfer after output byte 261
get validity of statuses
transfer after output byte 262

24  Mensaje en el equipo en caso de error de configuracion

4.4 Acceso no ciclico

A0051600

Tomando como ejemplo un CPU315-2 DP, se describe el acceso no ciclico para transmitir
un texto a través de la ranura 0, indice O (véase 2.7.1 - 17) y para leer los estados del
relé a través de la ranura 0, indice 2 (véase 2.7.3 > 19).

=(0) UR

CPU 3152 DP(1)
or

mm&w§M4

| »

PROFIBLIS{1): DP-Mastersystem (1)

25 Integracion del equipo en la red PROFIBUS

A0051597

La direccién de diagndstico, en este caso 2046, se determina en Propiedades > Generales

del esclavo DP:

Endress+Hauser
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General I Parameter Assignmert I

~Madule
Crder number: G5D file fiype file): 186E.GSD
Family: General
DF slave type:
Designation: |
— Addi —Node/Master System
Diagnostic address: 2046 PROFIBUS... 8
|DP-Mastersystem (1)
~SYNC/FREEZE C:
[¥ SYNT ¥ FREEZE ¥ Watchdog
Comment:

Cancel |

Help

26  Determinacion de la direccion de diagndstico

A0051601

DPV1 se ajusta en Propiedades > Asignacion de parametros del esclavo DP:

-
Properties - DP slave

Genersl Fammeﬂer.&qsignmaml

| Parameters | Value |
(=25 Station parameters |
-[2] DP Interrupt Mode DPy1 Ea
* General DP parameters [S=00)
[+ Hex parameter assignment
cocn | b

27  Ajustes para DPV1

A0051602

441 Transmision de un texto a través de la ranura 0, indice O

(véase 2.7.1> B 17)

Se crea un médulo de datos DB50 con una estructura WRREC_DB:

Endress+Hauser
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STRUCT
+0.0| [REQ EO00L FALSE Datensatzibertragqung durchfihren
+2.0| |ID pelijupeisy DWHELEFD Loyg. hdresse Slawe
+&.0| [INDEX INT a Datensatznunner
+2.0| [LEN INT 10 Lénge
+10.0( [DONE EO00L FALSE Datensatz vurde dbertragen
+10_1( (BUST EOOL FALZE Schreibvorganyg noch nicht beendet
+10.2| |ERROR EOQOL FALSE Schreibvorgany Fehler
+1z_0( |STATUS DWORD DWEleg0 Aufrufkennung / Fehlercode
+16.0( |RECORD ARRAY[0..39] Bf1cH0 Datensats
*1.0 EYTE
=5&.0 ENL_STRUCT

28  Moddulo de datos DB50

A0051603

El texto que se tiene que transmitir se puede introducir en linea en el bloque de datos a
partir de RECORD|0]:

=10l x|

Rdresse [Name Typ Anfangswert |[Rktualwert Komment ar

0_0[REQ BOOL FALSE ALEZE Datensatzibertragung durchfihren

z_o|Ip DWOID DU#16%0 DU#16§00000001|Log. Adresse Slave

6. 0|mpEx INT 0 [ Datensat znuumer

5_0|LEN INT 10 10 Lings

10. 0|DONE BOOL FALEE FALEE Datensatz wurde ibertragen

10. 1|BUSY BOOL FALSE FALSE Schreibvorgang noch nicht beendet

10.z|ERROR BOOL FALSE FALSE Schreibvorgeng Fehler

1z.0|ETATUE DWOID DU#16%0 DU#16§00700001|Aufrutkennuny / Fehlercode

16 0|RECORD [0] EYTE BHLEH0 B#LEE30 Datensatz

17.0|RECORD[1] EYTE BHLGH0 BHLGH3IL

1g.0|BECORD[Z] EYTE BELER0 BELE§3Z

15 0|RECORD [3] EYTE BHLEH0 BHLEE33

20. 0|RECORD [4] EYTE BHLGH0 BHLGHI4

z1.0|RECORD[5] EYTE BELEF0 BRLEFSS

22.0|RECORD [£] EYTE BHLEH0 BHLEE3E

23.0|RECORD[7] EYTE BHLGH0 BHLGH3I7

z4.0|RECORD [8] BYTE EfLE#0 Efleg3s

25 0|RECORD [3] EYTE BHLEH0 BHLEE3S

26.0|RECORD [10] EYTE BELERO BELGF40

27.0|RECORD[11] BYTE EfLE#0 EfLE#00

28.0|RECOED [12] EYTE BHLEH0 B#LE§00

z9. 0|BECORD [12] EYTE BELES0 BfLE§00

A0051604
29  Moédulo de datos DB50 en linea
En OB1 estd implementado el comando para SFB53 WRREC, que se puede usar para
escribir un registro de datos en el moédulo direccionado.
U M 11.. // Trigger for writing record
UN M 11. // helpflag
= M 11. // edgeflag
U M 11.
= M 11.
CALL "WRREC" DBS53
REQ 1=M11.2 // Edgeflag
ID :=MD20 // Diagnostic address of slave (2046)->Slot 0
INDEX :=MwW24 // Index 0
LEN :="WRREC_DB".LEN
DONE :="WRREC_DB".DONE
BUSY :="WRREC_DB".BUSY
ERROR :="WRREC_DB".ERROR
STATUS: "WRREC_DB " .STATUS
RECORD:="WRREC_DB" .RECORD
A0051605
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Este comando SFB escribe el registro de datos ("WRREC_DB".RECORD DB50) con la
longitud 10 ("WRREC_DB".LEN) en el esclavo con la direccion de diagnéstico Ox7FE
(2046).

Para iniciar la comunicacion se usa el VAT siguiente:

i YAT_1 -- S7_Pro3\SIMATIC 300 5 =10l x|
;ﬂ“ Operand | Symbol | Anzei| Statuswert |S‘teuerwer‘t -

1_ Ii=tart zending

2 Mo 11.0 BiZnDL true

3 Mo 20 CEZ L#2046

4 M 24 CEZ 1] LI

AD051606

30 Tabla de variables

Para iniciar la transmision, M11.0 se ajusta a verdadero. La transmisién empieza. Antes
de poder iniciar otro proceso de transmisién, primero se debe reiniciar M11.0 a falso.

Dz z-»E SRD_LOW DPVL_Urite_Reg Teq El1-»51 14 EF 00 00 D& 30 31 32 33 34 35 36 37 238 39
Dz z-»E SED_LOW DPVL_Poll Teq El1-»51 0

Dz z-»E SED_LOW DPVL_Poll Teq El1-»51 0

Dz z-»E SED_LOW DPVL_Poll Teq El1-»51 0

Dz z-»E SED_LOW DPVL_Poll Teq El1-»51 0

Dz z-»E SED_LOW DPVL_Poll Teq El1-»51 0

&rz -5 ERD_LOW DPVL _Poll DReg El-=E1 Q

&rl Z=-5 Passive Res

erz Z-=5 ERD_LOW DPVL _Poll DReg El-=E1 Q

erz Z-=5 ERD_LOW DPVL _Poll DReg El-=E1 Q

erz Z-=5 ERD_LOW DPVL _Poll DReg El-=E1 Q

erz Z-=5 ERD_LOW DPVL _Poll DReg El-=E1 Q

erz Z-=5 SR LOW DPVL _Poll DReg El-=E1 Q

erz Z=-5 DL DPVLl Write Res Res El<-E1 4 EF 00 00 0&

A0051607

31 Ciclo de comunicacion del servicio no ciclico

4.4.2 Lectura del estado del relé a través de la ranura 0, indice 2
(véase 2.7.3 > B 19)

Para iniciar el proceso de lectura, M12.0 se ajusta a verdadero. La transmisiéon empieza.
Antes de poder iniciar otro proceso de lectura, primero se debe reiniciar M12.0 a falso.

U M 12.0 // Trigger for reading data record
UN M 12.1 // helpflag

= M 12.2 // edgeflag
U M 12.0
= M 12.1
CALL SFB 52 , DB52 // RDREC

REQ 1=M12.2 // Edgeflag

iD :=DW#16#7FE // Diagnosis address slave (2046)->Slot 0

INDEX :=2 // Index 2

MLEN :=2 // Maximum length of the bytes to be read

VALID :=M100.1 // VALID data record has been received and is valid
BUSY :=M100.2 // BUSY=1: The reading operation is not completed yet
ERROR :=M100.3 // ERROR=1: An error has occurred while reading
STATUS:=MD101 // STATUS

LEN :=MW110 // Length of data record information read
RECORD:=MW120 // Target area for the data record read

A0051608

El area de destino debe tener un tamafio suficiente para, por lo menos, aceptar los datos
definidos previamente (MLEN). En MW 120, después de la operacién de lectura aparece
W#16#0008, lo que significa que el relé 4 esta activo.
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5 Diagnéstico y localizacién y resolucion de
fallos para PROFIBUS DP

5.1 Localizacion y resolucién de fallos

Problema Causa Solucion

EILED BUSF del | La configuracion del equipoy | Compruébelo usando la vision general de la ranura (véase la

PLC estd del maestro PROFIBUS no es | seccién 2.6.3 Vision general de la ranura - 14)
encendido idéntica

Direccién de esclavo no Compruebe la direccion de esclavo; véase:

idéntica 2.2 Ajustes en la parametrizaciéon > B 8

2.6.3 Visién general de la ranura - 14
3.2.2 Configuracion del equipo como esclavo DP - 24

5.1.1 Comprobacion del estado del valor medido (maestro
PROFIBUS - equipo)

En Experto - Comunicacién - PROFIBUS DP se puede activar la funcién para visualizar y
monitorizar el estado del valor medido. Esta funcién solo se debe usar para fines de

prueba, ya que los cambios de estado se guardan también en la lista de eventos, ademas
del valor mostrado:

3 /../Profibus DP Fsm
Slave address :5 A
Show status :Yes
» Slot 1 (1 AO-PA: 5 Byte)
Stz T —————————
» Slot 3
> Slot 4 The- §tatus is shown on the display in
> Slot 5 addition to the mea;ured value. Status
changes are saved in the events log.
» Slot 6
» Slot 7
» Slot 8
» Slot 9
> Siot 10
» Slot 11
» Slot 12
» Slot 13 v
TN I N

A0051609

El estado se muestra sequidamente en formato hexadecimal después del valor medido:

2,00(80h).

A0051610

Los cambios de estado se quardan en la lista de eventos (en inglés):
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DP 1:60h Uncertain simulated value
DP 1:A0h Good initiate fail safe

DP 1:08h Bad not connected

DP 1:90h Good unackn. update ev...
DP 1:42h Uncertain non-specific

DP 1:41h Uncertain non-specific

DP 1:01h Bad non-specific

DP 1:41h Uncertain non-specific

DP 1:80h Good ok

A0051611
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