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Struc¢né pokyny k obsluze
Prosonic S FMU90
HART

Ultrazvukova méfici technika
Méfeni hladiny
1 nebo 2 senzory

Tyto pokyny predstavuji stru¢né pokyny k obsluze; nejsou
nahradou navodu k obsluze néleziciho zafizeni.

Podrobné informace lze vyhledat v navodu k obsluze a v dalsi
dokumentaci:

K dispozici pro vSechny verze zafizeni z nasledujicich zdroja:
= [nternet: www.endress.com/deviceviewer

= Smartphon/tablet: Endress+Hauser Operations App

Endress+Hauser £Z1]

People for Process Automation


http://www.endress.com/deviceviewer

Odpovidajici dokumentace Prosonic S FMU90 HART

1 Odpovidajici dokumentace
Endress+Hauser £Z1]
Order code:  IXXXXXXXXXXX
1. @ Ser.no.: XXXXXXXXXXXX

Ext. ord. cd.: XXXXXXAX,XX

I

Serial number

2. www.endress.com/deviceviewer Endress+Hauser
Operations App

1 2 Download on the
H—'—' o App Store
ANDROID APP ON
o : 2~ P> Google Play

A0023555

2 O tomto dokumentu

2.1 Symboly

2.1.1 Bezpecnostni symboly

Tento symbol upozoriiuje na nebezpecnou situaci. Pokud se této situaci nevyhnete, bude to
mit za nésledek vazné nebo smrtelné zranéni.

2 Endress+Hauser



Prosonic S FMU90 HART Obecné bezpecnostni pokyny

A VAROVANI
Tento symbol upozortiuje na nebezpecnou situaci. Pokud se této situaci nevyhnete, miZe to
mit za néasledek vaZné nebo smrtelné zranéni.

A UPOZORNEN
Tento symbol upozortiuje na nebezpec¢nou situaci. Pokud se této situaci nevyhnete, bude to
mit za nasledek mensi nebo stfedni zranéni.

Tento symbol obsahuje informace o postupech a dalsich skute¢nostech, které nevedou ke
zranéni osob.

2.1.2 Symboly pro urcité typy informaci a grafika
63 Tip

Oznacuje dopliiujici informace

Odkaz na dokumentaci

2

Odkaz na obrézek

>

Poznambka nebo jednotlivy krok, které je tfeba dodrZovat
i, &, B

Rada kroki

1,2,3,..

Cisla polozek

A B,C, ...

Pohledy

3 Obecné bezpecnostni pokyny

3.1 Urcené pouziti

Prosonic S FMU90 je pfevodnik pro ultrazvukové senzory FDU90, FDU91, FDU91F, FDU92,
FDU93 a FDU95. Aby byly podporovany stavajici instalace, 1ze rovnéz pfipojit nasledujici
senzory: FDU80, FDU8OF, FDU81, FDU81F, FDU82, FDU83, FDU84, FDU85, FDU86, FDU96.

3.2 Instalace, uvedeni do provozu a provoz

Pristroj je konstruovan tak, aby spliioval aktuélni bezpe¢nostni poZadavky, a spliiuje veskeré
relevantni normy a pfedpisy ES. Pokud se vSak nepouZiva spravné nebo se pouZiva pro
aplikace, pro které neni uréen, mohou vyvstat rizika souvisejici s danou aplikaci, napf.
preteceni produktu v dsledku nespravné instalace ¢i nespravného nastaveni. Instalaci,
elektrické pfipojeni, uvedeni do provozu, provoz a udrzbu méficiho systému proto musi
vykonéavat vyhradneé Skoleni specialisté s opravnénim od provozovatele systému k vykonavani
téchto praci. Technicky personal si musi pfedem precist a pochopit tento navod k obsluze

Endress+Hauser 3



Prichozi prijeti a identifikace produktu Prosonic S FMU90 HART

a musi jej dodrZovat. Upravy a opravy pfistroje se smi provadét pouze tehdy, pokud jsou
vyslovné povolené v navodu k obsluze.

3.3 Provozni bezpeénost a procesni bezpecnost

Musi se zavést alternativni monitorovaci opatreni k zajiSténi provozni bezpec¢nosti a procesni
bezpecnosti béhem nastaveni, testovani a praci udrzby na pristroji.

33.1 Nebezpecna oblast

Pokud se méfici systém pouZziva v prostfedi s nebezpe¢im vybuchu, musi se dodrZovat
pfislu§né narodni normy. Pfistroj se dodava se samostatnou ,,dokumentaci pro pouziti

v prosttedi s nebezpecim vybuchu (Ex)*, ktera tvoti nedilnou soucast tohoto navodu k obsluze.
Je tfeba ptisné dodrZovat instala¢ni specifikace, pfipojovaci udaje a bezpe¢nostni pokyny
uvedené v této dopliujici dokumentaci.

= Dbejte na to, aby byl technicky personal dostate¢né proskolen.
= DodrZujte metrologické a bezpe¢nostni poZzadavky pro dané misto méfeni.

Prevodnik se smi instalovat pouze ve vhodnych prostorech. Senzory se schvéalenim pro
prosttedi s nebezpec¢im vybuchu se smi pfipojovat k pfevodnikim, které nemaji schvaleni Ex
pro pouZiti v prostfedi s nebezpe¢im vybuchu.

4 Prichozi prijeti a identifikace produktu

4.1 Vstupni prejimka

Béhem vstupni pfejimky zkontrolujte nasledujici aspekty:

= Jsou objednaci kédy na dodacim listé a Stitek na vyrobku identické?

= Je zboZi nepoSkozené?

= Souhlasi idaje na Stitku s objednacimi informacemi na dodacim listu?

= V piipadé potieby (viz typovy stitek): Jsou poskytnuty bezpecnostni pokyny (XA)?

ﬂ Pokud nékterd z podminek nebude splnéna, kontaktujte svého distributora Endress
+Hauser.

4.2 Identifikace vyrobku

MEétici piistroj lze identifikovat nésledujicimi zplisoby:

= Specifikace typového Stitku

= Objednaci kéd s rozdélenim funkei zafizeni na dodacim listu

= Zadejte sériové ¢islo z typového Stitku do W@M Device Viewer
(www.endress.com/deviceviewer): Zobrazi se vSechny informace o zafizeni.

= Zadejte vyrobni ¢islo z vyrobniho Stitku do aplikace Endress+Hauser Operations App nebo
naskenujte 2D maticovy kéd (QR kod) na vyrobnim $titku prostfednictvim aplikace Endress
+Hauser Operations App: Zobrazi se veSkeré informace o méficim pfistroji.

4 Endress+Hauser
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Prosonic S FMU90 HART Montaz

4.3 Skladovani a pfeprava

= Zabalte pristroj tak, aby byl chranén proti ndrazim pro pfipad skladovani a pfepravy.
Optimalni ochranu zabezpecuje ptivodni obal.
= Povolena teplota skladovani: =40 ... +60 °C (-40 ... 140 °F)

5 Montaz
5.1 Montaz polykarbonatového pouzdra do provozu
5.1.1 Misto montaze

= Stinéné misto, chrdnéné pred ptimym sluncem. V pfipadé potfeby pouZijte ochrannou
stfisku.

= V pifpadé montaze ve venkovnim prostiedi: PouZijte ptepétovou ochranu.

= Nadmotska vyska: Instalujte maximalné v nadmoftskeé vysce 2000 m (6 560 ft) nad stfedni
hladinou mofre.

= Minimalni volny prostor na levé strané: 55 mm (2,17 in); vicko pouzdra jinak nelze otevfit.

5.1.2 Montaz na sténu

= Dodany drzak pouzdra lze pouZit rovnéz jako vrtaci $ablonu.
= Namontujte o¢ko pouzdra na rovnou plochu tak, aby nemohlo dojit k jeho deformaci nebo
ohnuti.

A0032558

1 Polykarbondtové pouzdro do provozu pro montdz na zed'

1 Dridk pouzdra (soucdst doddvky)

Endress+Hauser 5



Montaz Prosonic S FMU90 HART

5.1.3 MontaZ na sloupek

A0034923
2 Montdzni deska pro montdz polykarbondtového pouzdra do provozu na sloupek

1 Drzdk pouzdra (soucdst doddvky)

5.2 Montaz hlinikového pouzdra do provozu

5.2.1 Misto montaze

= Stinéné misto, chranéné pred pfimym sluncem

= V pfipadé montéze ve venkovnim prosttedi: PouZijte pfepétovou ochranu.

= Nadmofska vyska: Instalujte maximalné v nadmotskeé vysce 2000 m (6 560 ft) nad stfedni
hladinou mofte.

= Minimalni volny prostor na levé strané: 55 mm (2,17 in); vicko pouzdra jinak nelze oteviit.

5.2.2 Montaz zarizeni

A0033331

3 Hlinikové pouzdro do provozu pro montdz na zed'

5.3 Montaz pouzdra na li§tu DIN

6 Endress+Hauser



Prosonic S FMU90 HART Montaz

5.3.1 Misto montaze

= Ve skiini mimo prostfedi s nebezpe¢im vybuchu

= V dostateéné vzdalenosti od vysokonapétovych elektrickych kabeld, kabeltt motort, stykact
nebo frekvenénich ménic

= Nadmofiska vyska: Instalujte maximalné v nadmotské vysce 2 000 m (6 560 ft) nad stfedni
hladinou mofe.

# Minimalni volny prostor na levé strané: 10 mm (0,4 in); vicko pouzdra jinak nelze otevit.

5.3.2 Montaz zarizeni

A VAROVANI

Pouzdro na liStu DIN splfiuje specifikace pro tfidu kryti IP 06.
Pokud je pouzdro poSkozené, vyvstava riziko zasahu elektrickym proudem u dilii pod napétim.
» Pfistroj nainstalujte do stabilni sk¥iné.

A7

EN 60715 ‘
TH 35x7.5/15 )
(1.4x0.3/0.6)

NS

A0032559

4 Montdz/demontdz pouzdra na listu DIN. Jednotka méfeni mm (in)

A Montdz
B DemontdZ

5.4 Montaz oddéleného zobrazovaciho a ovladaciho modulu

4,
) »”
g ‘ll
K,'
_ =1

A0032561
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Elektrické pfipojeni Prosonic S FMU90 HART

6 Elektrické pripojeni

6.1 PoZadavky na pfipojeni

6.1.1 Specifikace kabelu

s Prifez vodice: 0,2 ... 2,5 mm? (26 ... 14 AWG)
= Priifez plasté vodice: 0,25 ... 2,5 mm? (24 ... 14 AWG)
= Min. délka odizolovani: 10 mm (0,39 in)

6.1.2 Svorkovnicovy modul polykarbonatového pouzdra do provozu

A0034895

5 Pristup k modulu svorkovnice v polykarbondtovém pouzdru do provozu

Kabelové vyvodky

Pripravené otvory ve spodni ¢asti pouzdra pro tyto kabelové prichodky:
= M20 x 1,5 (10 otvorti)

= M16 x 1,5 (5 otvor)

= M25 x 1,5 (1 otvor)

6.1.3 Modul svorkovnice hlinikového pouzdra do provozu
A VAROVANI

Pro zajiSténi ochrany proti vybuchu:

» Zajistéte, aby se vSechny svorky nachazely v pouzdru do provozu. (Vyjimka: svorka pro
ochranné uzemneéni na vnéjsi strané pouzdra do provozu.)

» Pripojte pouzdra k mistnimu zemnicimu potencialu (PML).

» Pro vedeni kabeltl pouZijte pouze kabelové prichodky, které spliiuji poZzadavky na ochranu
proti vybuchu v misté provozu.

8 Endress+Hauser



Prosonic S FMU90 HART Elektrické pfipojent

A0033256

®

6 Pristup k svorkovnicovému modulu v hlintkovém pouzdru do provozu

Hlintkové pouzdro do provozu, oteviené
Vyrobni stitek

Svorka pro ochranné uzemnéni
Zobrazovaci a ovlddaci modul

Hlinikové pouzdro do provozu, uzaviené

v W =

Kabelové vyvodky

= Na spodni strané pouzdra do provozu se nachézi 12 otvort M20 x 1,5 pro kabelové
pruchodky.

= Pro vytvoreni elektrického pfipojeni: Provedte kabely kabelovymi prichodkami a do
pouzdra. Elektrické pfipojeni se poté vytvofi stejnym zplisobem jako v pfipadé pouzdra na
listu DIN.

6.1.4 Svorkovnicovy modul pouzdra na listu DIN

A0034898

6.2 Pripojeni zafizeni

6.2.1 Typ svorky

Prosonic S mé zasuvné pruZinové svorky. Pevné vodice nebo ohebné vodice s navleckami lze
zasunout pfimo do svorky bez pouZiti padky a automaticky vytvofit kontakt.

Endress+Hauser 9



Elektrické pfipojeni Prosonic S FMU90 HART

6.2.2 Oblasti se svorkami

A B c
0/4...20mA Relay

)

+ Temp.

RD

14

T+ W
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50 3 9 2
w
FDU- =< EE {C
Sensor 4 1 gg}\]s-or L3 4
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- 0
¥ o = -
m = é e Em %C
so o '3 4

YE
9

A0035301

Oblasti svorek; svorky zndzornéné Sedou barvou nejsou k dispozici u vsech provedeni pristroje

Volitelny prostor se svorkami pro dva senzory
Volitelny prostor se svorkami pro az pét relé

7

A Zdkladni prostor se svorkami; pfitomen ve vSech provedenich pfistroje

B

C

D Volitelnd oblast se svorkami pro az Ctyfi externi spinace a jeden externi teplotni senzor

6.2.3 Svorky pro napajeni (verze se stfidavym napajenim)

Prostor se svorkami A

= Svorka 1: L (90 ... 253 V)

= Svorka 2: N

= Svorka 3: ochranné pospojovani
® Pojistka: 400 mA T

6.2.4 SvorKky pro napajeni (verze se stejnosmérnym napajenim)

Prostor se svorkami A

= Svorka 1: L+ (10,5 ... 32 V)

= Svorka 2: L—

= Svorka 3: ochranné pospojovani
= Pojistka: 2AT

6.2.5 Svorky pro analogové vystupy

Prostor se svorkami A
Svorky 4, 5: analogovy vystup 1 (0/4 az 20 mA, HART)

10 Endress+Hauser



Prosonic S FMU90 HART

Elektrické pripojeni

Prostor se svorkami B
Svorky 41, 42.: analogovy vystup 2 (0/4 aZz 20 mA)

6.2.6 Svorky pro relé

Prostor se svorkami A
Svorky 6, 7, 8:relé 1

Prostor se svorkami C

= Svorky 50, 51, 52: relé 2
= Svorky 53, 54, 55:relé 3
= Svorky 56, 57, 58:relé 4
= Svorky 59, 60, 61:relé 5
= Svorky 62, 63, 64:relé 6

6.2.7 Svorky pro vstupy snimact hladiny

Prostor se svorkami A

Senzor 1 (pro provedeni pfistroje s jednim vstupem pro senzor)
= Svorka 9: Zluty vodic¢ senzoru

= Svorka 10: ¢erny vodic¢ senzoru (stinéni kabelu)

= Svorka 11: ¢erveny vodi¢ senzoru

Prostor se svorkami B

= Senzor 1 (pro provedeni pfistroje se dvéma vstupy pro senzor)
= Svorka 9: Zluty vodi¢ senzoru
= Svorka 10: ¢erny vodi¢ senzoru (stinéni kabelu)
= Svorka 11: ¢erveny vodic¢ senzoru

= Senzor 2 (pro provedeni pfistroje se dvéma vstupy pro senzor)
= Svorka 12: Zluty vodi¢ senzoru
= Svorka 13: ¢erny vodi¢ senzoru (stinéni kabelu)
= Svorka 14: ¢erveny vodic¢ senzoru

6.2.8 Svorky pro synchronizaci

Prostor se svorkami A
Svorky 39, 40: synchronizace nékolika pfevodnikll Prosonic S

6.2.9 Svorky pro vstupy spinaci

Prostor se svorkami D

= Svorky 71, 72, 73: externi spina¢ 1
= Svorky 74, 75, 76: externi spina¢ 2
= Svorky 77, 78, 79: externi spina¢ 3
= Svorky 80, 81, 82: externi spinac 4

6.2.10  Svorky pro vstup teplotniho snimace

Prostor se svorkami D

Svorky 83, 84, 85:

= Pt100

= Omnigrad S TR61 (Endress+ Hauser)

Endress+Hauser
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MoZnosti ovladani Prosonic S FMU90 HART

6.2.11  Dalsi prvky v prostorech se svorkami

Prostor se svorkami A
= Zobrazeni

Pfipojeni displeje nebo oddéleného zobrazovaciho a ovladaciho modulu
= Servis

Servisni rozhrani; pro pfipojeni PC/notebooku pfes Commubox FXA291
[ ﬂg”

Prepinac¢ ochrany proti zépisu: Uzamyka pfistroj za ucelem zabranéni upravdm nastaveni.

6.3 Zvlastni pokyny pro pripojeni

Specidlni pokyny k ptipojeni jednotlivych svorek naleznete v nadvodu k obsluze pfistroje.

7 Moznosti ovladani

7.1 Struktura a funkce menu obsluhy

7.1.1 Podmenu a soubory parametrti

Parametry, které k sobé néleZi, jsou v nabidce obsluhy seskupeny do jednoho souboru
parametrd. Kazdy soubor parametrt je oznacen pétimistnym c¢iselnym kédem.

- —
N —

8 Oznaceni souborti parametrii:

1 Diléi menu

2 Cislo odpovidajiciho vstupu nebo vystupu (pro vicekandlové pfistroje)
3 Cislo souboru parametrii v rdmci podnabidky

7.1.2 Typy parametri

Parametry pouze pro ¢éteni
= Symbol: [ZEE]

= Nelze upravit.
Upravitelné parametry

= Symbol: [z 2]
® Lze oteviit pro upravy stiskem ifEF B

12 Endress+Hauser



Prosonic S FMU90 HART MozZnosti ovladéani

7.2 Pristup k ovladacimu menu pres mistni displej
7.2.1 Zobrazovaci a ovladaci prvky

Prvky na zobrazovacim a ovladacim modulu

Symboly softwarovych tlacitek

Tlacitka

LED pro indikaci stavt sepnuti relé

LED zndzorriujici provozni stav

Symbol na displeji

Hodnota parametru s jednotkou (zde: primdrni hodnota)
Ndzev zobrazovaného parametru

N W =

Tlacitka (ovladani softwarovymi tlacitky)

Aktudlni funkce tlacitka je zndzornéna symboly softwarovych tlacitek nad pfisluSnym
tlacitkem.
o+
Pfesune pruh vybéru v seznamu voleb dolt1.
. T
Pfesune pruh vybéru v seznamu voleb nahoru.
= EELEE
s QOtevie zvolenou podnabidku, soubor parametrfi nebo parametr.
s Potvrdi hodnotu upraveného parametru.
= G
Pfejde na pfedchozi soubor parametrt v rdmci podnabidky.
o
Pfejde na nasledujici soubor parametrt v rdmci podnabidky.

- S

Vybere ve vybérovém seznamu danou moznost, kterd je aktudlné oznacena vybérovym

pruhem.

Endress+Hauser
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MoZnosti ovladani Prosonic S FMU90 HART

" R
Zvysi zvolenou €islici alfanumerického parametru.
= R
SniZi zvolenou ¢islici alfanumerického parametru.
= {EREE
s Otevie seznam aktudlné detekovanych chyb.
= Pokud je pfitomna vystraha, symbol blika.
= Pokud je pfitomen alarm, symbol je zobrazen trvale.
o |
Zobrazi dalsi stranku méfenych hodnot (k dispozici pouze tehdy, pokud bylo definovano
nékolik stranek méfenych hodnot; viz nabidku ,Displej“).

Otevfe hlavni nabidku, kde mate pfistup ke vSem parametriim pfistroje.

7.3 Pristup k nabidce obsluhy prostfednictvim protokolu HART

1 3
[ ]|
2
250 Q [,:4..20 mA + HART
/1 oy
| S E
gEJEJE
0 SO -
S
¥ 7 ¥ 6 5— "
A0034891
9 Systémovd integrace ptes protokol HART
PLC, API
Commubox FXA195 (USB), protokol HART
DeviceCare/FieldCare

Commubox FXA291 (servisni rozhrani)

Zobrazovaci a ovlddaci modul na Prosonic S (pokud je k dispozici)
Field Xpert SMT70/SMT77

Modem VIATOR Bluetooth s pfipojovacim kabelem

Ny W N =
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Prosonic S FMU90 HART

Uvedeni do provozu

8 Uvedeni do provozu

8.1 Zapinani pristroje

Parametry, které je zapotfebi nastavit pfi prvnim zapnuti pfistroje
= Jazyk

Vyberte jazyk zobrazeni na displeji.
= Jednotka vzdalenosti

Zvolte jednotku délky, ve které se méfi vzdalenost.
= Jednotka teploty

Zvolte jednotku pro teplotu méfenou senzorem.
= Provozni rezim

MozZné volby zavisi na provedeni pfistroje a prostfedi instalace.
= Ovladaci prvky

Zvolte, zda se ma nastavit fizeni ¢erpadel nebo fizeni ¢esel.

8.2 Nastavovani pristrojt

8.2.1 Soubor parametrti ,,HLD N vybér senz.“

Pohyb v menu
Hladina - Hladina (HLD) N - Zaklad. nastaveni - HLD N vybér senz.

Parameter (parametr)
= Vstup
Prifad'te senzor ke kanalu.
= Vybér senzoru
Urcete typ senzoru.
Zvolte moZnost Automaticky pro senzory FDU9x.
Zvolte moZnost Manudlné pro senzory FDU8x.
= Detekovano
Zobrazuje se pouze tehdy, pokud Vybér senzoru = Automaticky
Zobrazuje automaticky detekovany typ senzoru.

8.2.2 Soubor parametrii ,,HLD N uZiv.param*

Geometrie nadrze
Zvolte odpovidajici moZnost.

Dalsi informace naleznete v Navodu k obsluze.

Endress+Hauser
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Uvedeni do provozu Prosonic S FMU90 HART

8.2.3 Soubor parametri ,,HLD N kal. prazd.“

A0034882

10  Nulovd a plnd kalibrace pro méreni hladiny

Senzor FDU9x

Prevodnik FMU90/FMU95

Vzddlenost blokovdni

Vzddlenost mezi membrdnou senzoru a povrchem produktu
Prdzdny E

Plny F

Hladina

~ W N =
l‘nbb

Pohyb po obrazovce displeje
Hladina - Hladina (HLD) N - Zaklad. nastaveni - HLD N kal. prazd.

Parametr ,,Prazdny E“
Specifikujte vzdalenost E od referen¢niho bodu senzoru k minimalni hladiné (nulovy bod).
Nulovy bod by nemél byt niZe neZ bod, kde ultrazvukova vina dopada na dno nadrZe.

8.2.4 Soubor parametri ,,HLD N kal. plny*“

Pohyb v menu
Hladina - Hladina (HLD) N - Zaklad. nastaveni - HLD N kal. plny

Parameter (parametr)

s Plny F
Specifikujte rozsah F (vzdalenost od minimalni hladiny k maximalni hladiné).
F nesmi zasahovat do blokovaci vzdélenosti BD senzoru.

= Blokovaci vzdalenost
Stanovuje blokovaci vzdalenost BD senzoru.
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Prosonic S FMU90 HART Uvedeni do provozu

8.2.5 Soubor parametrti ,,HLD N jednotka“

Pohyb v menu
Hladina - Hladina (HLD) N - Zaklad. nastaveni > HLD N jednotka

Parameter (parametr)

= Jedn. hladiny
Vyberte jednotku hladiny.
Vystup hodnoty hladiny probiha v této jednotce, pokud se neprovadi linearizace.

= Hladina N
Zobrazuje aktualné méfenou hladinu F (od nulového bodu k povrchu produktu) ve vybrané
jednotce.

= Vzdalenost
Zobrazuje aktualné méfenou vzdalenost D mezi membranou senzoru (referen¢ni bod
méfeni) a povrchem produktu.

A B C D E F

A A

J L

A0043335

Referenéni bod meéreni

FDU90 bez ochranné trubky proti zaplaveni
FDU90 s ochrannou trubkou proti zaplaveni
FDU91/FDU91F

FDU92

FDU93

FDU95

T OW e =
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Uvedeni do provozu Prosonic S FMU90 HART

8.2.6 Soubor parametri ,,HLD N linearizace“

A B
—
100%
R 100% ’
0% 0%
C/D E
> 100% — 100%
H H
=" 0% = 0%
F/G
i 100%
— 0%

11 Typy linearizace
A Zddnd

B Tabulka

C  Pyramidové dno
D Kuzelové dno

E  SeSikmené dno
F  Koule

G  Vodorovny vdlec
H  Stfednivyska

Pohyb v menu
Hladina - Hladina (HLD) N - Zaklad. nastaveni - HLD N linearizace
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Prosonic S FMU90 HART Uvedeni do provozu

Parameter (parametr)
= Typ
Zvolte typ linearizace (viz dfive)
= UzZiv. jednotky
Specifikujte jednotku pro linearizovanou hodnotu.
= Konec méf. rozs.
Specifikujte maximalni obsah nadoby (100 %) ve zvolenych uZivatelskych jednotkach.
Nezobrazuje se, pokud Typ = Tabulka.
Pokud Typ = Valcova leZata nebo Kulovy, Konec mér. rozs. se musi vZdy vztahovat k zcela
plné néadrzi.
s Primér
Zobrazuje se pouze tehdy, pokud Typ = Valcova leZata nebo Kulovy.
Specifikujte primér D nadrZe.
= Stiedni vyska (H)
Zobrazuje se pouze tehdy, pokud Typ = Sikmé dno, Jehlanovité dno nebo KuZelovité dno
Specifikujte stfedni vysku H nadoby (viz dfive).
= Editovat
Zobrazuje se pouze tehdy, pokud Typ = Tabulka.
Otevfe soubor parametrtl Editovat pro zadani linearizaé¢ni tabulky.
= Tabulka stavii
Aktivuje nebo deaktivuje lineariza¢ni tabulku.
= ReZim
Specifikuje, zda se linearizace vztahuje k hlading, nebo k prazdnému prostoru.

8.2.7 Soubor parametri ,,Provéf hodnotu*

ﬂ = Tento soubor parametrii spousti potlacovani rusivych odrazii (mapovani).
= Pro zaznamenani viech rusivych odrazl proved'te mapovani pfi nejnizsi mozné hladiné
(idedlné s prazdnou nadobouy).
s Pokud neni moZné nadobu béhem uvadéni do provozu vyprdzdnit, zaznamenejte
pfedbéZné mapovani, kdyZ je nddoba ¢astecné naplnénd. Mapovani poté zopakujte,
kdyZ hladina poprvé dosahne ptiblizné 0 %.
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Uvedeni do provozu Prosonic S FMU90 HART

C
(a) (b)
A -g---=

A0032724

12 Princip funkce potlaceni rusivych odrazii (mapovdni)

A Krivka odrazti (a) obsahuje rusivé odrazy a odraz hladiny. Bez mapovdni by byly vyhodnoceny i rusivé
odrazy. To neni Zddouct.

B Mapovdnim se vytvori mapovaci kiivka (b). Ta potlacuje viechny odrazy, které leZi uvnitf rozsahu
mapovanti (c).

C  Poté jsou vyhodnocovdny pouze odrazy, které jsou vyssi nez mapovact kiivka. Rusivy odraz leZi pod
mapovaci kiiivkou, a proto se ignoruje (nevyhodnocuje).

Pohyb po obrazovce displeje
Hladina - Hladina (HLD) N - Zaklad. nastaveni - HLD N provéf. hodn.
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Prosonic S FMU90 HART Uvedeni do provozu

Parametr
s Aktudl. vzdal.
Zobrazuje aktudlné méfenou vzdalenost D mezi membranou senzoru a povrchem produktu.
= Provér vzdalenost
Porovnejte zobrazovanou vzdalenost s aktudlni hodnotou a zadejte vysledek porovnani. Na
zdkladé tohoto udaje pfistroj automaticky urcuje rozsah mapovani.
= Vzdalenost = OK
Zobrazovana vzdalenost a aktualni vzdéalenost souhlasi.
- Pokracujte souborem parametrd HLD N vzdal. mapa.
= Vzdal. mala
Zobrazovand vzdalenost je mensi neZ aktudlni vzdalenost.
- Pokracujte souborem parametrd HLD N vzdal. mapa.
s Vzdal. velka
Zobrazovand vzdalenost je vétsi neZ aktudlni vzdalenost.
- Mapovani neni mozné.
- Nastaveni pro senzor N kondi.
= Vzdal. neznama
Aktudlni vzdélenost neni zndma.
- Mapovani neni mozné.
- Nastaveni pro senzor N kondi.
= Manualné
Rozsah mapovéni se mé definovat manudlné.
- Pokracujte souborem parametrd HLD N vzdal. mapa.

8.2.8 Soubor parametri ,,HLD N vzdal. mapa“

Pohyb v menu
Hladina - Hladina (HLD) N - Zaklad. nastaveni - HLD N vzdal. mapa
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Uvedeni do provozu Prosonic S FMU90 HART

Parameter (parametr)
s Aktual. vzdal.
Zobrazuje aktudlné méfenou vzdalenost D mezi membranou senzoru a povrchem produktu.
= Rozsah mapovani
Specifikuje rozsah s po¢atkem od membrany senzoru, ve kterém se provadi mapovani.
= Pokud Provér vzdalenost = Vzdalenost = Ok nebo Vzdal. mala:
Potvrd'te pfedvolenou hodnotu.
= Pokud Provér vzdalenost = Manualné:
Zadejte poZadovany rozsah mapovani.
= Start mapovani
Zvolte Ano pro zahajeni zdznamu mapovaci kfivky.
- Zobrazi se soubor parametri HLD N stav.
- Pokud je zobrazovand vzdélenost stéle pfili§ mala: Pokracujte v zaznamendvani
mapovacich kfivek, dokud nedojde ke shodé mezi zobrazovanou vzdalenosti a skute¢nou
vzdélenosti.
= Stav
Specifikuje stav mapovani:
s Zapnout mapu
Mapovaci kfivka je zohlediiovdna béhem vyhodnoceni signalu.
= Vypnout mapu
Mapovaci kfivka neni zohlediiovdna béhem vyhodnoceni signalu, ale zistava uloZzena
v pIistroji.
= Vymazat mapu
Mapovaci kfivka se vymaZze.
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