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Diese Anleitung ist eine Kurzanleitung, sie ersetzt nicht die
zugehorige Betriebsanleitung.

Ausfihrliche Informationen zu dem Gerét entnehmen Sie der
Betriebsanleitung und den weiteren Dokumentationen:

Fir alle Gerateausfithrungen verfiigbar tiber:

» Internet: www.endress.com/deviceviewer

= Smartphone/Tablet: Endress+Hauser Operations App

Endress+Hauser £Z1]

People for Process Automation


http://www.endress.com/deviceviewer

Zugehorige Dokumente Micropilot FMR43 HART

1 Zugehorige Dokumente
Endress+Hauser £Z1]
Order code:  PXXOKXXXXXXX | =
1. @ Ser.no.: XHXXXXXXXXXX

Ext. ord. cd.: XXX XXXAK XX

I

Serial number

2. www.endress.com/deviceviewer Endress+Hauser

l Operations App

I 7 Download on the

:I ‘j-l-' o App Store
ANDROID APP ON

M > P> Google Play

A0023555

2 Hinweise zum Dokument
2.1 Dokumentfunktion

Die Anleitung liefert alle wesentlichen Informationen von der Warenannahme bis zur Erstin-
betriebnahme.
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Micropilot FMR43 HART Hinweise zum Dokument

2.2 Symbole

2.2.1 Warnhinweissymbole

Bezeichnet eine unmittelbar drohende Gefahr. Wenn sie nicht gemieden wird, sind Tod oder
schwerste Verletzungen die Folge.

A WARNUNG
Bezeichnet eine mdoglicherweise drohende Gefahr. Wenn sie nicht gemieden wird, kénnen
Tod oder schwerste Verletzungen die Folge sein.

A\ VORSICHT
Bezeichnet eine méglicherweise drohende Gefahr. Wenn sie nicht gemieden wird, kénnen
leichte oder geringfiigige Verletzungen die Folge sein.

Bezeichnet eine moglicherweise schadliche Situation. Wenn sie nicht gemieden wird, kann
das Produkt oder etwas in seiner Umgebung beschadigt werden.

2.2.2 Kommunikationsspezifische Symbole

Bluetooth®:
Datentibertragung zwischen Geréten iiber kurze Distanz via Funktechnik.

2.2.3 Symbole fiir Informationstypen

Erlaubt: @
Ablaufe, Prozesse oder Handlungen, die erlaubt sind.

Verboten:
Abléufe, Prozesse oder Handlungen, die verboten sind.

Endress+Hauser 3



Hinweise zum Dokument Micropilot FMR43 HART

Zusétzliche Informationen: [
Verweis auf Dokumentation:
Verweis auf Seite:
Handlungsschritte: 1., 2., 3.

Ergebnis eines Handlungsschritts: L g
2.2.4 Symbole in Grafiken
Positionsnummern: 1, 2, 3 ...
Handlungsschritte: 1., 2., 3.

Ansichten: A, B, G, ...

2.3 Dokumentation

ﬂ Eine Ubersicht zum Umfang der zugehérigen Technischen Dokumentation bieten:
= Device Viewer (www.endress.com/deviceviewer): Seriennummer vom Typenschild ein-
geben
» Endress+Hauser Operations App: Seriennummer vom Typenschild eingeben oder Mat-
rixcode auf dem Typenschild einscannen

2.4 Eingetragene Marken

Apple®
Apple, das Apple Logo, iPhone und iPod touch sind Marken der Apple Inc., die in den USA und
weiteren Ladndern eingetragen sind. App Store ist eine Dienstleistungsmarke der Apple Inc.

Android®
Android, Google Play und das Google Play-Logo sind Marken von Google Inc.

Bluetooth®

Die Bluetooth®--Wortmarke und -Logos sind eingetragene Marken von Bluetooth SIG. Inc. und
jegliche Verwendung solcher Marken durch Endress+Hauser erfolgt unter Lizenz. Andere
Marken und Handelsnamen sind die ihrer jeweiligen Eigenttimer.

HART®

Eingetragene Marke der FieldComm Group, Austin, Texas, USA

4 Endress+Hauser
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Micropilot FMR43 HART Grundlegende Sicherheitshinweise

3 Grundlegende Sicherheitshinweise

3.1 Anforderungen an das Personal

Das Personal muss fiir seine Tatigkeiten folgende Bedingungen erfiillen:

» Ausgebildetes Fachpersonal: Verfiigt iiber Qualifikation, die dieser Funktion und Tatigkeit

entspricht.

Vom Anlagenbetreiber autorisiert.

Mit den nationalen Vorschriften vertraut.

» Vor Arbeitsbeginn: Anweisungen in Anleitung und Zusatzdokumentation sowie Zertifikate
(je nach Anwendung) lesen und verstehen.

» Anweisungen und Rahmenbedingungen befolgen.

vy

3.2 Bestimmungsgemaéfie Verwendung

Das in dieser Anleitung beschriebene Gerét ist fiir die kontinuierliche, bertihrungslose Fiill-
standsmessung von Fliissigkeiten, Pasten, Schldmmen und Schiittgiitern bestimmt.

Fehlgebrauch
Der Hersteller haftet nicht fiir Schdden, die aus unsachgemafier oder nicht bestimmungsge-
méfer Verwendung entstehen.

Mechanische Beschddigung vermeiden:
» Gerdteoberfldchen nicht mit spitzen oder harten Gegenstanden bearbeiten oder reinigen.

Klérung bei Grenzfallen:

» Bei speziellen Messstoffen und Medien fiir die Reinigung: Endress+Hauser ist bei der
Abklarung der Korrosionsbestdndigkeit messstoffberithrender Materialien behilflich, tiber-
nimmt aber keine Garantie oder Haftung.

Restrisiken

Das Gehduse kann sich im Betrieb durch Wéarmeeintrag aus dem Prozess sowie durch die Ver-
lustleistung der Elektronik auf bis zu 80 °C (176 °F) erwarmen. Der Sensor kann im Betrieb
eine Temperatur nahe der Messstofftemperatur annehmen.

Magliche Verbrennungsgefahr bei Bertihrung von Oberflachen!
» Bei erhéhter Messstofftemperatur: Berithrungsschutz sicherstellen, um Verbrennungen zu
vermeiden.

3.3 Arbeitssicherheit

Bei Arbeiten am und mit dem Gerét:
» Erforderliche persoénliche Schutzausriistung geméfd nationalen Vorschriften tragen.
» Vor dem Anschliefen des Geréts die Versorgungsspannung ausschalten.

3.4 Betriebssicherheit

Verletzungsgefahr!
» Das Gerdt nur in technisch einwandfreiem und betriebssicherem Zustand betreiben.
» Der Betreiber ist flir den stérungsfreien Betrieb des Gerdts verantwortlich.

Endress+Hauser 5



Grundlegende Sicherheitshinweise Micropilot FMR43 HART

Umbauten am Gerat

Eigenmaéchtige Umbauten am Gerat sind nicht zuldssig und kénnen zu unvorhersehbaren
Getahren fiihren:
» Wenn Umbauten trotzdem erforderlich sind: Rucksprache mit Hersteller halten.

Reparatur

Um die Betriebssicherheit weiterhin zu gewéhrleisten:
» Nur Original-Zubehor verwenden.

Zulassungsrelevanter Bereich

Um eine Gef&hrdung fir Personen oder fir die Anlage beim Geréteeinsatz im zulassungsrele-

vanten Bereich auszuschliefien (z. B. Explosionsschutz, Druckgeratesicherheit):

» Anhand des Typenschildes iiberpriifen, ob das bestellte Gerét fiir den vorgesehenen
Gebrauch im zulassungsrelevanten Bereich eingesetzt werden kann.

» Die Vorgaben in der separaten Zusatzdokumentation beachten, die ein fester Bestandteil
dieser Anleitung ist.

3.5 Produktsicherheit

Das Gerat ist nach dem Stand der Technik und guter Ingenieurspraxis betriebssicher gebaut
und geprift und hat das Werk in sicherheitstechnisch einwandfreiem Zustand verlassen.

Das Gerét erfiillt die allgemeinen Sicherheitsanforderungen und gesetzlichen Anforderungen.
Zudem ist es konform zu den EU-Richtlinien, die in der geradtespezifischen EU-Konformitéts-
erkldrung aufgelistet sind. Mit Anbringung der CE-Kennzeichnung bestétigt Endress+Hauser
diesen Sachverhalt.

3.6 IT-Sicherheit

Eine Gewahrleistung seitens des Herstellers ist nur gegeben, wenn das Produkt gemé&f der
Betriebsanleitung installiert und eingesetzt wird. Das Produkt verfugt iiber Sicherheitsmecha-
nismen, um es gegen versehentliche Verdnderung der Einstellungen zu schiitzen.

IT-Sicherheitsmafinahmen gemé&f dem Sicherheitsstandard des Betreibers, die das Produkt
und dessen Datentransfer zusatzlich schiitzen, sind vom Betreiber selbst zu implementieren.

3.7 Geréatespezifische IT-Sicherheit

Um die betreiberseitigen Schutzmafinahmen zu unterstiitzen, bietet das Gerat spezifische
Funktionen. Diese Funktionen sind durch den Anwender konfigurierbar und gewahrleisten
bei korrekter Nutzung eine erhéhte Sicherheit im Betrieb. Mit einem Freigabecode kann die
Benutzerrolle gedndert werden (gilt fiir Bedienung tiber Vor-Ort-Anzeige, Bluetooth oder
FieldCare, DeviceCare, Asset Management Tools (z. B. AMS, PDM).

3.7.1 Zugriff via Bluetooth® wireless technology

Sichere Signaliibertragung per Bluetooth® wireless technology erfolgt nach einem vom Fraun-
hofer-Institut getesteten Verschliisselungsverfahren.

6 Endress+Hauser



Micropilot FMR43 HART Warenannahme und Produktidentifizierung

= Ohne die SmartBlue-App ist das Gerat per Bluetooth® wireless technology nicht sichtbar.

» Es wird nur eine Punkt-zu-Punkt-Verbindung zwischen dem Gerdt und einem Smartphone
oder Tablet aufgebaut.

= Die Bluetooth® wireless technology Schnittstelle kann tber die Vor-Ort-Bedienung oder
SmartBlue/FieldCare/DeviceCare deaktiviert werden.

4 Warenannahme und Produktidentifizierung

4.1 Warenannahme

‘ DELIVERY NOTE ‘

m / N
\Q

AD016870

Bei Warenannahme priifen:

= Bestellcode auf Lieferschein (1) mit Bestellcode auf Produktaufkleber (2) identisch?

= Ware unbeschédigt?

= Entsprechen die Daten auf dem Typenschild den Bestellangaben und dem Lieferschein?
= Sind die Dokumentationen vorhanden?

= Falls erforderlich (siehe Typenschild): Sind die Sicherheitshinweise (XA) vorhanden?

ﬂ Wenn eine dieser Bedingungen nicht zutrifft: Vertriebsstelle des Herstellers kontaktie-
ren.

4.2 Produktidentifizierung

Folgende Moglichkeiten stehen zur Identifizierung des Gerats zur Verfiigung:

= Typenschildangaben

= Bestellcode (Order code) mit Aufschliisselung der Gerdtemerkmale auf dem Lieferschein

= Seriennummer von Typenschildern in Device Viewer eingeben
(www.endress.com/deviceviewer): Alle Angaben zum Gerat werden angezeigt.

4.2.1 Typenschild

Auf dem Typenschild werden die gesetzlich geforderten und geraterelevanten Informationen
abgebildet, zum Beispiel:

= Herstelleridentifikation

= Bestellnummer, erweiterter Bestellcode, Seriennummer

®= Technische Daten, Schutzart

Endress+Hauser 7
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Montage Micropilot FMR43 HART

s Firmware-Version, Hardware-Version
= Zulassungsrelevante Angaben, Verweis auf Sicherheitshinweise (XA)
= DataMatrix-Code (Informationen zum Geréat)

Die Angaben auf dem Typenschild mit der Bestellung vergleichen.

4.2.2 Herstelleradresse

Endress+Hauser SE+Co. KG
Hauptstrafle 1
79689 Maulburg, Deutschland

Herstellungsort: Siehe Typenschild.

4.3 Lagerung und Transport

43.1 Lagerbedingungen

= QOriginalverpackung verwenden
= Gerat unter trockenen, sauberen Bedingungen lagern und vor Schéden durch Stéf3e schiit-
zen

Lagerungstemperatur
-40...+85°C (-40 ... +185 °F)

4.3.2 Produkt zur Messstelle transportieren

A WARNUNG

Falscher Transport!
Gehduse oder Sensor kann beschddigt werden oder abreifien, Verletzungsgefahr!
» Gerat in Originalverpackung oder am Prozessanschluss zur Messstelle transportieren.

5 Montage

5.1 Montageanforderungen

Bei der Montage beachten, dass das verwendete Dichtelement eine Dauerbetriebstempe-
ratur aufweist, die der maximalen Temperatur des Prozesses entspricht.

» Geréte in Nordamerika sind fiir den Inneneinsatz vorgesehen

® Geréte sind fiir den Einsatz in nassen Umgebungen geeignet gemafs [IEC61010-1

s Um eine optimale Ablesbarkeit der Vor-Ort-Anzeige zu garantieren, die Vor-Ort-Anzeige
via Bedienment ausrichten

= Die Vor-Ort-Anzeige kann an die Lichtverhéltnisse angepasst werden (Farbschema, siehe
Bedienmenti)

® Gehé&use vor Schlageinwirkung schiitzen

8 Endress+Hauser



Micropilot FMR43 HART Montage

5.1.1 Behiltereinbauten

OO?OO
00000

|

A0031777

Einbauten (Grenzschalter, Temperatursensoren, Streben, Vakuumringe, Heizschlangen, Stro-
mungsbrecher usw.) die sich innerhalb des Strahlenkegels befinden, vermeiden. Dazu den
Abstrahlwinkel a beachten.

5.1.2 Ausrichtung der Antennenachsen
Siehe Betriebsanleitung.

5.2 Gerit montieren

5.2.1 Gerat einschrauben

= Nur am Sechskant drehen, max. Drehmoment 50 Nm (37 1bf ft)

s M24-Sensoren: Montage mit Werkzeug nur an der parallelen Schliisselfladche, max. Dreh-
moment 30 Nm (22 Ibf ft)

= Nicht am Gehé&use drehen!

@ Gabelschliissel 32 mm
@ Gabelschliissel 55 mm (fir Prozessanschliisse MNPT/G 1%z)

Endress+Hauser 9



Elektrischer Anschluss Micropilot FMR43 HART

A0054233

1 Gerdt einschrauben

5.2.2 Hinweise zum Einschraubgewinde
ﬂ Bei langeren Stutzen muss mit einer reduzierten Messperformance gerechnet werden.

Folgendes beachten:

s Das Stutzenende muss glatt und gratfrei sein

= Die Stutzenkante sollte abgerundet sein

= Es muss eine Stérechoausblendung durchgefithrt werden

s Fir Anwendungen mit héheren Stutzen als in der Tabelle angegeben den Support des
Herstellers kontaktieren

5.2.3 Prozessanschliisse
Siehe Betriebsanleitung.

52.4 Montagekontrolle

O Ist das Gerat unbeschadigt (Sichtkontrolle)?

O Sind Messstellenkennzeichnung und Beschriftung korrekt (Sichtkontrolle)?
O Ist das Gerdt sachgerecht befestigt?

O Erfullt das Gerét die Messstellenspezifikationen?

Zum Beispiel:

Prozesstemperatur

Prozessdruck

Umgebungstemperatur
Messbereich

cooao

6 Elektrischer Anschluss

6.1 Gerat anschliefien

6.1.1 Hinweise fiir Stecker M12
Nur an der Mutter des Steckers drehen, maximales Drehmoment 0,6 Nm (0,44 1bf ft).

10 Endress+Hauser



Micropilot FMR43 HART Elektrischer Anschluss

A0058673

2 Anschluss Stecker M12

Korrekte Ausrichtung des Steckers M12: Ca. 45° zur vertikalen Achse.

AD058672

3 Ausrichtung Stecker M12

6.1.2 Potenzialausgleich

Bei Bedarf Potenzialausgleich iiber Prozessanschluss oder kundenseitige Erdungsschelle her-
stellen.

6.1.3 Versorgungsspannung
DC 12 ... 30 V an einem Gleichstrom-Netzteil

ﬂ Das Netzteil muss sicherheitstechnisch gepriift sein (z. B. PELV, SELV, Class 2) und den
jeweiligen Protokollspezifikationen geniigen.

Fir 4 ... 20 mA gelten die selben Anforderungen wie bei HART. Fir Ex-Gerédte muss ein
galvanisch getrennter Speisetrenner verwendet werden.

Schutzschaltungen gegen Verpolung, HF-Einfliisse und Uberspannungsspitzen sind eingebaut.

Endress+Hauser 11



Elektrischer Anschluss Micropilot FMR43 HART

6.1.4 Leistungsaufnahme

= Nicht explosionsgefdhrdeter Bereich: Um die Gerétesicherheit geméafi Norm IEC 61010 zu
erfilllen, muss durch die Installation dafiir gesorgt werden, dass der maximale Strom auf
500 mA begrenzt wird.

= Explosionsgefahrdeter Bereich: Beim Einsatz des Messgerates in einem eigensicheren
Stromkreis (Ex ia) wird der maximale Strom durch das Messumformerspeisegerat auf
Ii = 100 mA begrenzt.

6.1.5 4 ... 20 mA HART

A0028908

®

4 Blockschaltbild HART Anschluss

Gerdt mit HART Kommunikation
HART Kommunikationswiderstand
Spannungsversorgung

Multimeter oder Amperemeter

W N =

Der HART-Kommunikationswiderstand von 250 Q in der Signalleitung ist bei einer nie-
derohmigen Versorgung immer erforderlich.

Spannungsabfall beriicksichtigen:
Maximal 6 V bei einem Kommunikationswiderstand von 250 Q

6.1.6 Uberspannungsschutz

Das Gerét erfiillt die Produktnorm IEC 61326-1 (Tabelle 2 Industrieumgebung). Abhéngig von
der Art des Anschlusses (DC-Versorgung, Ein- und Ausgangsleitung) werden nach

IEC 61326-1 verschiedene Priifpegel gegen transiente Uberspannungen

(IEC 61000-4-5 Surge) angewandt: Priifpegel fiir DC-Versorgungsleitungen und IO-Leitun-
gen: 1000 V Leitung gegen Erde.

Uberspannungskategorie

Gemaf IEC 61010-1 ist das Gerét fiir den Einsatz in Netzen der Uberspannungskategorie II
vorgesehen.

12 Endress+Hauser



Micropilot FMR43 HART Elektrischer Anschluss

6.1.7 Anschlussbelegung
A WARNUNG

Versorgungsspannung méglicherweise angeschlossen!

Stromschlag- und/oder Explosionsgefahr

» Sicherstellen, dass beim Anschluss keine Versorgungsspannung anliegt.

» Die Versorgungsspannung muss mit den Angaben auf dem Typenschild tibereinstimmen.

» Gemdaft [EC 61010 ist fiir das Gerat ein geeigneter Trennschalter vorzusehen.

» Die Kabelisolationen miissen unter Beriicksichtigung von Versorgungsspannung und Uber-
spannungskategorie ausreichend bemessen sein.

» Die Temperaturbestédndigkeit der Anschlusskabel muss unter Berticksichtigung der Ein-
satztemperatur ausreichend bemessen sein.

» Schutzschaltungen gegen Verpolung, HF-Einfliisse und Uberspannungsspitzen sind einge-
baut.

A WARNUNG

Einschrinkung der elektrischen Sicherheit durch falschen Anschluss!

» Nicht explosionsgefahrdeter Bereich: Um die Geratesicherheit gemaf Norm [EC 61010 zu
erfiillen, muss durch die Installation dafiir gesorgt werden, dass der maximale Strom auf
500 mA begrenzt wird.

» Explosionsgefdhrdeter Bereich: Beim Einsatz des Messgerétes in einem eigensicheren
Stromkreis (Ex ia) wird der maximale Strom durch das Messumformerspeisegerat auf
i = 100 mA begrenzt.

» Beim Einsatz des Gerats im explosionsgefédhrdeten Bereich die entsprechenden nationalen
Normen und die Angaben in den Sicherheitshinweisen (XAs) einhalten.

» Alle fiir den Explosionsschutz relevanten Daten sind in separaten Ex-Dokumentationen
beschrieben. Diese Ex-Dokumentationen kdnnen angefordert werden. Die Ex-Dokumenta-
tion liegt bei allen Ex-Geréten standardmafiig bei.

Gerat gemém folgender Reihenfolge anschliefien:

1. Priifen, ob die Versorgungsspannung mit der am Typenschild angegebenen Versor-
gungsspannung tbereinstimmt.

2. Gerét gemdf: folgender Abbildung anschlief3en.

Versorgungsspannung einschalten.

2-Draht

A0052662

1 Versorgungsspannung L+, Aderfarbe braun (BN)
3 OUT (L-), Aderfarbe blau (BU)
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Bedienungsmaéglichkeiten Micropilot FMR43 HART

6.2 Schutzart sicherstellen
Bei montiertem M12-Anschlusskabel: IP66/68/69, NEMA Type 4X/6P

HINWEIS

Verlust der IP-Schutzklasse durch falsche Montage!

» Die Schutzart gilt nur, wenn das verwendete Anschlusskabel eingesteckt und festge-
schraubt ist.

» Die Schutzart gilt nur, wenn das verwendete Anschlusskabel geméf3 der angestrebten
Schutzklasse spezifiziert ist.

3 Anschlusskontrolle
Sind Gerat oder Kabel unbeschédigt (Sichtkontrolle)?

Erfillt das verwendete Kabel die Anforderungen?

6.

o

o

O Ist das montierte Kabel von Zug entlastet?

O Ist die Anschlussverschraubung sachgerecht montiert?

O Stimmt die Versorgungsspannung mit den Angaben auf dem Typenschild tiberein?
O Keine Verpolung, Anschlussbelegung korrekt?

o

Wenn Versorgungsspannung vorhanden: Ist das Geréat betriebsbereit und erscheint eine
Anzeige auf der Vor-Ort-Anzeige oder leuchtet die griine Betriebszustand LED?

7 Bedienungsmoglichkeiten

Siehe Betriebsanleitung.

8 Inbetriebnahme
8.1 Vorbereitungen
A WARNUNG

Einstellungen am Stromausgang kénnen einen sicherheitsrelevanten Zustand (z. B. Pro-

duktiiberlauf) zur Folge haben!

» Einstellungen des Stromausgangs iiberprtfen.

» Die Einstellung des Stromausgangs ist abhé&ngig von der Einstellung in Parameter Zuord-
nung PV.

8.2 Installations- und Funktionskontrolle

Vor Inbetriebnahme der Messstelle priifen, ob die Montage- und Anschlusskontrolle (Check-
liste) durchgefiihrt wurde, siehe Betriebsanleitung.

14 Endress+Hauser



Micropilot FMR43 HART Inbetriebnahme

8.3 Ubersicht zu Inbetriebnahmeméglichkeiten

= [nbetriebnahme tiber Bedientaste LED-Anzeige
= [nbetriebnahme tber Vor-Ort-Anzeige
= [nbetriebnahme mit SmartBlue-App
(siehe B Kapitel 'Bedienung tiber SmartBlue-App")
= Inbetriebnahme tlber FieldCare/DeviceCare/Field Xpert
= [nbetriebnahme Uber weitere Bedientools (AMS, PDM, ...)

8.4 Inbetriebnahme iiber Bedientaste LED-Anzeige

Die Ein-Tasten-Inbetriebnahme ist eine einfache Art der Inbetriebnahme bei einem leeren
Behélter. Hierbei wird der Behalterboden gemessen und als O % gesetzt. 100 % entspricht
95 % der gemessenen Distanz.

Voraussetzungen:

= Leerer flacher metallischer Tankboden oder Mindest-Fiillstand bei O % mit gut reflektieren-
dem (wasserbasiertem) Medium

= Keine Stérer im Sichtbereich

= Behalterhohe: 0,2 ... 15 m

A0053357

Betriebszustand LED
Bedientaste "E"
Ein-Tasten-Inbetriebnahme LED
Tastenverriegelung LED

W N =

1. BeiBedarf Tastenverriegelung aufheben (siehe Betriebsanleitung)
2. Bedientaste "E' wiederholt kurz driicken bis die Ein-Tasten-Inbetriebnahme LED blinkt.

Bedienstaste "E"langer als 4 Sekunden driicken.

~ FEin-Tasten-Inbetriebnahme LED wird ausgefiihrt.
Wahrend der Ausfithrung blinkt die Ein-Tasten-Inbetriebnahme LED. Die Tasten-
verriegelung LED und Bluetooth LED sind aus.
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Inbetriebnahme Micropilot FMR43 HART

Nach der erfolgreichen Ausfithrung leuchtet die Ein-Tasten-Inbetriebnahme LED dauerhaft
fiir 12 Sekunden. Die Tastenverriegelung LED und Bluetooth LED sind aus.

Bei nicht erfolgreicher Ausfiihrung blinkt die Ein-Tasten-Inbetriebnahme LED schnell fiir 12
Sekunden. Die Tastenverriegelung LED und Bluetooth LED sind aus.

8.4.1 Bedienung

Die Bedienung erfolgt durch kurzes Driicken (< 2 s) oder langes Driicken (> 2 s) der Bedien-
taste "E".

Navigation und Blinkverhalten

Bedientaste "E" kurz driicken: Zwischen den Funktionen wechseln
Bedientaste "E' lang driicken: Eine Funktion auswéhlen

Die LED blinkt, wenn eine Funktion ausgewé&hlt wird.
Unterschiedliches Blinkverhalten zeigt an, ob die Funktion aktiv oder inaktiv ist:

,:¢:,

A B C D

AD058818

5 Grafische Darstellung fiir unterschiedliches Blinkverhalten der LEDs bei der Funktionsauswahl
A Funktion aktiv
B Funktion aktiv und ausgewdhlt
C  Funktion inaktiv und ausgewdhlt
D Funktion inaktiv

Tastenverriegelung aufheben

1. Bedientaste "E'lang driicken.
-~ Bluetooth LED blinkt.

2. Bedientaste "E"' wiederholt kurz driicken bis Tastenverriegelung LED blinkt.

3. Bedientaste 'E'lang drticken.
L~ Tastenverriegelung ist aufgehoben.

Bluetooth® Verbindung aktivieren oder deaktivieren
1. BeiBedarf Tastenverriegelung aufheben.
2. Bedientaste "E' wiederholt kurz driicken bis die Bluetooth LED blinkt.

3. Bedientaste 'E'lang driicken.
~ Bluetooth® Verbindung ist aktiviert (Bluetooth LED leuchtet) oder Bluetooth® Ver-
bindung ist deaktiviert (Bluetooth LED erlischt).
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Micropilot FMR43 HART Inbetriebnahme

8.5 Inbetriebnahme iiber Vor-Ort-Anzeige
1. BeiBedarf Bedienung freigeben (siehe Betriebsanleitung).

2. Assistent Inbetriebnahme starten (siehe folgendes Bild)

A0053355

1 Auf Menii-Symbol driicken
2 Auf Menii "Benutzerfiihrung" driicken
3 Assistent 'Inbetriebnahme” starten

8.5.1 Hinweise zum Assistent "Inbetriebnahme"

Der Assistent Inbetriebnahme ermoglicht eine einfache und benutzergefiihrte Inbetrieb-
nahme.

1. Wenn der Assistent Inbetriebnahme gestartet wurde, in jedem Parameter den passen-
den Wert eingeben oder die passende Option wéhlen. Diese Werte werden unmittelbar
ins Gerét geschrieben.

Auf den > klicken, um zur néchsten Seite zu gelangen.

Wenn alle Seiten ausgefiillt sind: Auf OK klicken, um den Assistent Inbetriebnahme zu
schliefien.

Wenn der Assistent Inbetriebnahme abgebrochen wird, bevor alle erforderlichen Para-
meter eingestellt wurden, befindet sich das Gerdt mdéglicherweise in einem undefinierten
Zustand. In diesem Fall empfiehlt es sich, das Gerét auf Werkseinstellungen zuriickzuset-
zen.

8.5.2 Bedienung

Navigation
Navigieren durch Wischbewegung (Swipe) mit dem Finger.
ﬂ Bei aktiver Bluetooth-Verbindung ist die Bedienung an der LED-Anzeige nicht mdglich.
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Option auswéhlen und bestédtigen

Gewilinschte Option auswéhlen und iiber den Haken oben rechts bestétigen (siehe folgende
Bilder).

1> 20| 3]

X tanguage v X Lenguage v
Bonutzort.. Diagnose [engion

23 Deutsch v Deutsch
—o— Frangais Frangais
Applikation | Language

AD052848 A0052850 A0052851

8.5.3 Vor-Ort-Anzeige Verriegelung oder Entriegelung

Entriegelung

1. Mittig auf das Display tippen, um folgende Ansicht zu erhalten:
L

Unlock

2. Mit dem Finger den Pfeilen ohne Unterbrechung folgen.
~ Display ist entriegelt.

Verriegelung

Die Bedienung verriegelt sich automatisch (auf3er im Assistent Sicherheitsmodus):
= nach 1 min auf der Hauptseite
= nach 10 min innerhalb des Bedienmeniis

8.6 Inbetriebnahme iiber FieldCare/DeviceCare

1. DTM herunterladen: http://www.endress.com/download -> Device Driver -> Device
Type Manager (DTM)
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2. Katalog aktualisieren.

3. Auf Menil Benutzerfiihrung klicken und Assistent Inbetriebnahme starten.

8.6.1 Verbindungsaufbau via FieldCare, DeviceCare und FieldXpert

A0044334

6 Méglichkeiten der Fernbedienung via HART-Protokoll

1 SPS (Speicherprogrammierbare Steuerung)

2 Messumformerspeisegerdt, z. B. RN42

3 Anschluss fiir Commubox FXA195 und AMS Trex™ Gerdite Kommunikator

4 AMS Trex™ Gerdte Kommunikator

5  Computer mit Bedientool (z. B. DeviceCare/FieldCare, AMS Device View, SIMATIC PDM)
6  Commubox FXA195 (USB)

7 Field Xpert SMT70/SMT77, Smartphone oder Computer mit Bedientool (z. B. DeviceCare)
8  Bluetooth-Modem mit Anschlusskabel (z. B. VIATOR)

9  Messumformer

8.6.2 Bedienung
Siehe Betriebsanleitung.

8.7 Inbetriebnahme iiber weitere Bedientools (AMS, PDM, ...)
Download der geratespezifischen Treiber: https://www.endress.com/en/downloads

Weitere Beschreibung siehe Hilfe zum jeweiligen Bedientool.

8.8 Geréiteadresse iiber Software einstellen

Siehe Parameter "HART-Adresse"

Adresse fiir den Datenaustausch via HART-Protokoll eingeben.

= Benutzerfihrung - Inbetriebnahme > HART-Adresse

= Applikation > HART-Ausgang - Konfiguration > HART-Adresse
= Default HART Adresse: 0
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8.9 Bediensprache einstellen
8.9.1 Vor-Ort-Anzeige

Bediensprache einstellen

ﬂ Um die Bediensprache einzustellen, muss zuerst die Vor-Ort-Anzeige entriegelt werden:

1. Bedienmeni 6ffnen.

2. Schaltflache Language auswéhlen.

1> 20|

X Language v

X Language v

g

Benutzerf... Diagnose
o— =
—
==

Applikation | Language

Deutsch v
Frangais

A0052848 A0052850 A0052851

8.9.2 Bedientool
Sprache der Vor-Ort-Anzeige einstellen

System > Anzeige > Language

8.10 Geréat konfigurieren
Inbetriebnahme tiber Inbetriebnahme-Assistent empfohlen.
Siehe & Kapitel Inbetriebnahme tiber Vor-Ort-Anzeige"
Siehe B Kapitel 'Inbetriebnahme iiber FieldCare/DeviceCare"
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8.10.1 Fiillstandmessung in Fliissigkeiten

A0016933

®

7 Konfigurationsparameter zur Fiillstandmessung in Fliissigkeiten

Parameter "Abgleich Leer" (=0 %)
Parameter "Abgleich Voll" (= 100 %)

R Referenzpunkt der Messung

A Antennenlinge + 10 mm (0,4 in)

C 50..80mm (1,97 ... 3,15in); Medium er<2
D  Distanz

L Fiillstand

E

F

Bei Medien mit einer niedrigen Dielektrizitdtskonstante er < 2 kann der Tankboden bei sehr
niedrigen Fiillstdnden (weniger als Fiillstand C) durch das Medium sichtbar sein. In diesem
Bereich muss mit einer geringeren Genauigkeit gerechnet werden. Wenn dies nicht akzepta-
bel ist, sollte der Nullpunkt bei diesen Anwendungen in einem Abstand C iiber dem Tankbo-
den positioniert werden, siehe Abbildung oben.

Endress+Hauser 21
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8.10.2 Fillstandmessung in Schiittgiitern

100%

0%

AD016934

®

8 Konfigurationsparameter zur Fiillstandmessung in Schiittgiitern

Parameter "Abgleich Leer" (=0 %)
Parameter "Abgleich Voll" (= 100 %)

R Referenzpunkt der Messung

A Antennenlinge + 10 mm (0,4 in)
D  Distanz

L Fillstand

E

F

8.10.3 Parameter "Frequenzmodus" einstellen
Uber den Parameter Frequenzmodus werden lénder- oder regionenspezifische Einstellungen
fiir die Radarsignale festgelegt.

Der Parameter Frequenzmodus muss zu Beginn der Inbetriebnahme im Bedienmenii
iber das jeweilige Bedientool eingestellt werden.

Applikation - Sensor - Erweiterte Einstellungen - Frequenzmodus

Arbeitsfrequenz 80 GHz:

= Option Modus 1: Kontinent Europa, USA, Australien, Neuseeland, Kanada
= Option Modus 2: Brasilien, Japan, Stidkorea, Taiwan, Thailand, Mexico

= Option Modus 3: Russland, Kasachstan

= Option Modus 5: Indien, Malaysia, Stidafrika, Indonesien
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Arbeitsfrequenz 180 GHz:
= Option Modus 9: Kontinent Europa
= Option Modus 10: USA

Je nach eingestelltem Modus kénnen sich messtechnische Eigenschaften des Geréates
dndern. Die angegebenen messtechnischen Eigenschaften beziehen sich auf den Auslie-
ferungszustand (bei Arbeitsfrequenz 80 GHz: Modus 1 und bei Arbeitsfrequenz 180 GHz:
Modus 9).

8.10.4 Untermenii "Simulation"

Mit dem Untermeni Simulation kénnen Prozessgréien und Diagnoseereignisse simuliert
werden.

Navigation: Diagnose - Simulation

Waéhrend der Simulation des Schalt- oder Stromausgangs, gibt das Gerét eine Warnmeldung
aus solange die Simulation erfolgt.

8.11 Einstellungen schiitzen vor unerlaubtem Zugriff
8.11.1 Software-Verriegelung oder Entriegelung

Verriegelung per Passwort in FieldCare/DeviceCare/SmartBlue-App

Der Zugriff auf die Parametrierung des Gerats kann durch Vergabe eines Passwortes verriegelt
werden. Im Auslieferungszustand ist die Benutzerrolle Option Instandhalter. Mit der Benut-
zerrolle Option Instandhalter kann das Gerédt komplett parametriert werden. Danach kann
der Zugriff auf die Parametrierung durch Vergabe eines Passwortes gesperrt werden. Die
Option Instandhalter wird durch die Sperrung in die Option Bediener gewechselt. Der Zugriff
auf die Parametrierung kann durch Eingabe des Passwortes erteilt werden.

Die Vergabe des Passwortes erfolgt unter:
Menii System Unterment Benutzerverwaltung
Das Wechseln der Benutzerrolle Option Instandhalter in Option Bediener erfolgt unter:

System - Benutzerverwaltung

Aufheben der Verriegelung iiber Vor-Ort-Anzeige/FieldCare/DeviceCare/SmartBlue-App

Nach Eingabe des Passwortes kann man als Option Bediener mit dem Passwort die Paramet-
rierung des Geréts erméglichen. Die Benutzerrolle wechselt dann in Option Instandhalter.

Das Passwort kann bei Bedarf in Benutzerverwaltung geléscht werden: System - Benutzer-
verwaltung
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