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DUSTHUNTER SP100 Wazne informacje

1 Wazne informacje
1.1 Gléwne zagrozenia
111 Niebezpieczenstwo zwigzane z gorgcymi i/lub agresywnymi gazami i/lub wysokim ciSnieniem
Podzespoty optyczne sa montowane bezposrednio na kanale gazowym. W przypadku insta-
lacji o niewielkim potencjale zagrozen (bez zagrozenia uszkodzeniem ciata, ciSnieniem,
niskimi temperaturami) zespét mozna montowac i demontowaé podczas dziatania insta-
lacji, pod warunkiem przestrzegania odpowiednich zalecen i przepisow bezpieczenstwa
oraz przedsiewziecia odpowiednich srodkéw zabezpieczajgcych.
OSTRZEZENIE: Niebezpieczenstwo zwigzane z gazami wylotowymi
> W wypadku instalacji z groznymi dla zdrowia gazami, wysokim ciSnieniem lub
wysokg temperaturg, montaz i demontaz elementu zespotu nadajnika/
odbiornika zainstalowanego na kanale nalezy prowadzi¢ przy wytgczonej
instalacji.
1.1.2 Niebezpieczenstwa zwigzane z urzadzeniami elektrycznymi
OSTRZEZENIE: Niebezpieczeristwo zwiazane z napieciem zasilania
A System pomiarowy DUSTHUNTER SP100 to urzadzenie elektryczne.
» Przed przystgpieniem do prac zwigzanych z potaczeniami elektrycznymi i
elementami pod napieciem nalezy odigczyé zasilanie.
> Przed ponownym podtgczeniem zasilania nalezy ponownie zamontowaé
urzgdzenia chronigce.
113 Niebezpieczenstwo zwigzane z wigzka laserowg
OSTRZEZENIE: Niebezpieczehstwo zwigzane z wiazka laserowa
& » Nigdy nie patrze¢ wprost w Sciezke wigzki
> Nie kierowaé wiazki laserowej na ludzi
> Zwraca¢ uwage na odbicia wiazki laserowe;j.
1.2 Symbole i zwroty stosowane w dokumencie
121 Symbole ostrzegawcze
Symbol | Znaczenie
A Zagrozenie (ogdlne)
A Zagrozenie prgdem elektrycznym
1.2.2 Poziomy ostrzezen i zwroty ostrzegawcze
NIEBEZPIECZENSTWO
Zagrozenie lub niebezpieczna sytuacja, ktéra prowadzi do ciezkich urazéw lub $mierci.
OSTRZEZENIE
Zagrozenie lub niebezpieczna sytuacja, ktéra moze prowadzic¢ do ciezkich urazéw lub Smierci.
UWAGA
Niebezpieczne zachowanie, ktére moze prowadzi¢ do urazéw lub uszkodzen.
UWAGA
Zagrozenie mogace doprowadzi¢ do uszkodzen.
Endress+Hauser INSTRUKCJA OBSLUGI 7
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Wazne informacje DUSTHUNTER SP100

1.2.3 Symbole informacyjne

Symbol | Znaczenie

! Wazna informacja techniczna dotyczgca produktu

e Wazne informacje dotyczgce funkcji elektrycznych i elektronicznych

1.3 Przeznaczenie

Przeznaczenie urzadzenia

System pomiarowy DUSTHUNTER SP100 stuzy wytgcznie do ciggtego pomiaru zapylenia
w gazach spalinowych i kanatach gazowych.

Prawidtowe uzytkowanie

» Urzadzenie nalezy uzywac tylko zgodnie z niniejszg Instrukcjg obstugi. Producent nie
ponosi odpowiedzialnoSci w wypadku zastosowania urzadzenia w innym celu.

> Nalezy przestrzegac¢ wszystkich zalecen stuzacych zachowaniu warto$ci uzytkowych
urzadzenia. Dotyczy to konserwacji i przegladéw i/lub transportu i przechowywania.

e Nie usuwaé, montowac ani nie modyfikowac jakichkolwiek elementéw urzadzenia chyba,
ze zostato to opisane i okreSlone w oficjalnych informacjach producenta. W innym
wypadku
- urzadzenie moze stwarzaé zagrozenie,

- gwarancja producenta traci waznosé

Ograniczenia uzytkowania

e System pomiarowy DUSTHUNTER SP100 nie jest zatwierdzony do uzytkowania w atmos-
ferze grozacej wybuchem.

8 INSTRUKCJA OBSLUGI Endress+Hauser
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DUSTHUNTER SP100 Wazne informacje

1.4 Odpowiedzialnos¢ uzytkownika

141 Informacje ogélne

Uprawnieni uzytkownicy

System pomiarowy DUSTHUNTER SP100 moze by¢ instalowany i obstugiwany jedynie przez
wykwalifikowanych technikéw, ktérzy wykorzystujgc wyszkolenie i wiedze techniczna oraz
znajomos¢ odpowiednich przepiséw mogg ocenié¢ powierzone zadania i rozpoznaé zagro-
zenia z nimi zwigzane.

Szczegolne warunki miejscowe

» Nalezy przestrzegaé obowigzujgcych przepiséw prawa oraz regulacji technicznych wywo-
dzacych sie z tych przepiséw, a majgcych zastosowanie dla sprzetu podczas przygotowy-
wania go do pracy i podczas pracy.

» Wykonywac prace w sposob odpowiedni do warunkéw miejscowych, urzgdzenia oraz
zagrozen i przepisow.

Przechowywanie dokumentéw

Instrukcje obstugi nalezgce do systemu pomiarowego oraz dokumentacje sprzetu nalezy
przechowywa¢ w miejscu uzytkowania, aby mozna byto zawsze z nich skorzystaé. Odpo-
wiednig dokumentacje nalezy zawsze przekazywaé nowemu uzytkownikowi systemu pomia-
rowego.

1.4.2 Informacje dotyczgce bezpieczenstwa i Srodkéw ochronnych

Urzadzenia ochronne

UWAGA:

Nalezy udostepni¢ odpowiednie do zagrozeh urzadzenia ochronne i wyposaze-
nie ochronne dla pracownikow, ktérzy powinni z niego korzystac.

-

Zachowanie w wypadku awarii powietrza ptuczacego

Zasilanie powietrzem ptuczgcym stuzy do zabezpieczenia podzespotéw optycznych zamon-
towanych na kanale przed gorgcymi lub agresywnymi gazami. Zasilanie powietrzem ptu-
czacym nalezy pozostawia¢ wtgczone rowniez podczas wytaczen urzgdzenia. Podzespoty
optyczne mogg szybko ulec powaznym uszkodzeniom w razie awarii zasilania powietrzem
ptuczgacym.

UWAGA:

Jesli system nie jest wyposazony w szybko zamykajace klapy:

Uzytkownik musi zadbaé, aby:

» niezawodna i stalg prace zasilania powietrzem ptuczacym,

» natychmiastowe wykrywanie awarii zasilania powietrzem ptuczacym (np.
przy pomocy czujnikow ciSnienia),

> usuniecie podzespotéw optycznych z kanatu w razie awarii zasilania powie-
trzem ptuczacym i zablokowanie otworu w kanale (np. przy pomocy zaslepki
kroéca).

o -
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Srodki zapobiegania zagrozeniom

@~

UWAGA:

Uzytkownik musi zadbag, aby:

> awarie i nieprawidtowe pomiary nie doprowadzity do stanu niebezpieczen-
stwa lub grozgcego niebezpieczenstwem

> wykwalifikowani, doswiadczeni pracownicy przeprowadzali regularnie odpo-
wiednie prace konserwacyjne i dokonywali przegladdw.

Rozpoznawanie usterek

Wszelkie odchyty od normalnego dziatania nalezy uwazac¢ za powazne wskazéwki wadliwego
dziatania. Sg to m. in.:

wySwietlane ostrzezenia

znaczace dryfty wartosci pomiarowych,
zwiekszenie poboru mocy,

zwiekszenie temperatury elementéw systemu,
zadziatanie urzadzen kontrolnych,

dym lub nietypowy zapach,

moche zabrudzenie.

Unikanie uszkodzen

-

UWAGA:

Aby zapobiec awariom, ktore posrednio lub bezposSrednio moga prowadzi¢ do

urazow i szkdd, operator musi zadbagé, aby:

» pracownicy zajmujgcy sie konserwacjg znajdowali sie na miejscu i bez-
zwlocznie mogli przystapic¢ do dziatania,

» pracownicy zajmujacy sie konserwacja byli odpowiednio wykwalifikowani,
aby mogli reagowac prawidtowo na awarie systemu pomiarowego i wynika-
jace z nich zaktocenia pracy (np. gdy system wykorzystywany jest do celow
kontrolno-pomiarowych),

> sprzet, ktory ulegt awarii byt natychmiast wytgczany, a wylgczenie go nie
powodowato kolejnych awarii.

Podtaczenie elektryczne

Nalezy zapewni¢ mozliwoS¢é wytaczenia urzadzenia za pomoca wytacznika/odtgcznika zgod-
nie z EN 61010-1.

INSTRUKCJA OBSLUGI
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DUSTHUNTER SP100 Opis produktu

2 Opis produktu
2.1 Zasada pomiaru, zmienne pomiarowe
211 Zasada dziatania

System pomiarowy pracuje wedtug zasady pomiaru Swiatta rozproszonego (rozproszenie do
przodu). Dioda lasera oswietla modulowanym swiattem w widocznym zakresie (0k.650 nm)
czasteczki pytu w strumieniu gazu. Bardzo czuty detektor rejestruje Swiatto rozproszone
przez czasteczki, wzmachia sygnat i przekazuje go do kanatu pomiarowego mikroprocesora
- gléwnego elektronicznego elementu pomiarowego, sterowniczego i przetworczego. Obszar
pomiarowy w kanale gazowym znajduje sie w miejscu przeciecia sie przekroju wystanej
wiazki i Swiatta otworu odbiornika.

Ciagta kontrola mocy nadajnika pozwala wykry¢é nawet najmniejsze zmiany w jasnosci wysy-
tanej wiazki Swiatta, ktora jest wykorzystywana do generowania sygnatu pomiarowego.

Rys. 1: Zasada dziatania

© A _'ifyz{-”‘,/’%ommw
:EH—_-D O - — ;%:’\
@ Zespdt nadajnika/odbiornika L e {\\ . @
@ Kanat gazowy S e e
3 0dbiornik - 0o ¢

@ Objetosé pomiarowa
& Nadajnik

Okreslanie zapylenia

Zmierzona intensywnos$é promienia Swietlnego (Sl) jest proporcjonalna do stopnia zapy-
lenia (c). Ze wzgledu na fakt, iz intensywno$¢é Swiatta rozproszonego zalezy nie tylko od
liczby czasteczek (zawartosci pytu), ale rowniez od ich wiasciwosci optycznych, system
pomiarowy musi by¢ kalibrowany za pomocg grawimetrycznego pomiaru poréwnawczego,
aby zapewni¢ doktadny pomiar koncentracji zapylenia. Okreslone wspétczynniki kalibra-
cyjne sg wprowadzane bezposrednio do systemu pomiarowego w nastepujacej postaci:

c=cc2-SI?+ccl-Sl+cco

(Wprowadzenie patrz "Kalibracja pomiaru zapylenia", strona 69; standardowe ustawienia
fabryczne: cc2 =0, ccl =1, ccO = 0).

Endress+Hauser INSTRUKCJA OBSLUGI 11
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Opis produktu DUSTHUNTER SP100

2.1.2 Czas odpowiedzi

Czas odpowiedzi, to czas jaki zajmuje uzyskanie 90% szczytu sygnatu pomiarowego po jego
skokowej zmianie. Czas ten mozna nastawié¢ na wartos¢ od 1 do 600 s. Ustawienie dtuz-
szego czasu reakcji zapewnia lepsze ttumienie przejSciowych wahan wartosci pomiarowych
i usterek i pozwala na wytworzenie regularniejszego sygnatu na wyjsciu.

Rys. 2: Czas odpowiedzi

Warto$¢ pomiarowa
w %
100

90% szczytu sygnatu

98 +

96 + Warto$é pomiarowa przy czasie reakcji

94 +
Zmiana w procesie

924
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88 1 Czas odpowiedzi
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213 Cykl kontrolny

Cykl kontrolny moze by¢ uruchamiany z ustalong czestotliwoscig poczawszy od ustalonego
momentu. Stuzy on automatycznemu sprawdzeniu dziatania systemu pomiarowego. Usta-
wienia mozna wprowadzi¢ za pomoca programu operacyjnego SOPAS ET (patrz "Ustawienia
cyklu kontrolnego", strona 64). Wszelkie niedopuszczalne odstepstwa od normalnego dzia-
tania sg sygnalizowane, jako btedy. Cykl kontrolny uruchamiany recznie moze poméc w
okreSleniu mozliwych przyczyn wystgpienia usterki urzadzenia.

+i‘$

Dalsze informacje — Instrukcja serwisowa

Cykl kontrolny i sktada sie z:

e Pomiaru zera, wartoSci kontrolnej i zanieczyszczenia powierzchni optycznych, trwajacego

ok.45s

Czas pomiaru zalezy od wzrostu wartosci zanieczyszczenia (zmiana > 0.5% — pomiar
jest powtarzany maks. 2 razy).

e Wydawania ustalonych wartosci co 90 s (warto$¢ standardowa). Sposob wydawania war-
tosci mozna konfigurowac patrz "Ustawienia cyklu kontrolnego", strona 64).

Rys. 3: Wydruk cyklu kontrolnego na ploterze

& =] .
Stopien zabrudzenia ~_Jl| = =0 Rokzlpoli:zemeI
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Wydawanie zabrudzen M r —“-%—— Okre$lanie war-
ydawanie zabrudzenia . | = tosci kontrolnej
L [
Wydawanie wartosci — 2 F_I - Kierunek
kontrolnej & = papieru
(70 % warto$ci, zakres) | & ] LT -
Wydawanie punktu zerowego . T = i Zakoficzenie
(llVe ZerO) g ) 2 . e D4 4 12 g CykIU kontrol-
. | | i% [4_i'c - nego
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Aby wartos¢ kontrolna byta wydawana na wyjScie analogowe, konieczne jest jego wta-
czenie (patrz "Parametryzacja wyjS¢ analogowych", strona 65).

Podczas okreslania wartosci kontrolnej, na wyjscie analogowe wydawana jest ostat-
nia warto§¢ pomiarowa.

Jesli po zakonczeniu okreSlania wartosci kontrolnej na wyjScie analogowe nie jest
wydawana warto$¢ kontrolna, to wydawana jest aktualna wartoS¢ pomiarowa.
Podczas cyklu kontrolnego aktywowany jest przekaznik 3 (patrz "Ztgcza ptyty proce-
sora modutu MCU", strona 48), a zielona dioda LED w okienku kontrolnym nadajnika/
odbiornika miga (patrz "Zesp6t nadajnika/odbiornika", strona 16).

Cykl kontrolny nie wigcza sie, jesli system pomiarowy jest w trybie konserwacji (Main-
tenance).

Podczas trwania cyklu kontrolnego na wyswietlaczu LCD moduty sterujgcego MCU
wysSwietla sie komunikat "Function control".

Jesli zmieniony zostaje punkt poczatkowy lub dtugosé okresu cyklu, cykl kontrolny
zaplanowany miedzy zmiang parametrow, a nowym punktem poczatkowym jest prze-
prowadzany normalnie.

Zmiany dtugosci okresu sa uaktywniane po kolejnym punkcie poczatkowym.

INSTRUKCJA OBSLUGI 13
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DUSTHUNTER SP100

Pomiar punktu zerowego

W celu kontroli punktu zerowego system pomiarowy odtgcza diode laserowa, aby nie
odbieraé sygnatu. Oznacza to, ze ewentualne dryfty lub odstepstwa od punktu zerowego
w catym systemie, (np. spowodowane przez awarie elektroniki) zostang skutecznie rozpo-
znane. Jezeli réznica wzgledem ,wartosci zerowej" jest poza okreSlonym przedziatem,
system generuje sygnat ostrzezenia.

Pomiar wartosSci kontrolnej (zakresu)

Podczas pomiaru intensywnosé wigzki zmienia sie miedzy 70, a 100%. Nastepuje porow-
nanie wartoSci pomiarowej zarejestrowanej na odbiorniku z wartoscia standardowg (70%).
Jezeli rdznica jest wieksza niz +2%, urzadzenie generuje sygnat btedu. Sygnat ten jest dez-
aktywowany po pozytywnym przejsciu cyklu kontrolnego. Wartos¢ kontrolna jest okreslana z
duza precyzja dzieki statystycznej ocenie wielu zmian intensywnosci wigzki.

Pomiar zanieczyszczenia

W celu zmierzenia zanieczyszczenia, optyka urzgdzenia obraca sie do potozenia referen-
cyjnego i mierzone jest natezenie Swiatta rozproszonego. Do wyliczenia wspétczynnika

korekcji wykorzystywane sa wartosé¢ zmierzona i wartos¢ okresSlona fabrycznie. Pozwala to
w petni kompensowac wystepujgce zanieczyszczenia.

Jesli wartosé zabrudzenia jest nizsza, niz 40%, to na wyjScie analogowe wydawana jest
wartosé w zakresie od live zero do 20 mA; po jej przekroczeniu wydawany jest komunikat
stanu awarii "Malfunction" (na wyjscie analogowe wydawany jest ustawiony prad btedu;
patrz "Ustawienia fabryczne", strona 63, patrz "Parametryzacja wyjS¢ analogowych",
strona 65).

Rys. 4: Pomiar wartosci kontrolnej i wartoSci zanieczyszczenia

@ Optyka w potozeniu referencyjnym @D

=
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2.2 Elementy urzadzenia

System pomiarowy DUSTHUNTER SP100 sktada sie z nastepujacych elementow:

e ZespOt nadajnika/odbiornika DHSP-T

e Kabel podtaczeniowy do podtgczania zespotu nadajnika/odbiornika do modutu steru-
jacego MCU (dtugosci 5 m, 10 m)

e Krbciec z rurg

e Modut sterujacy MCU
do sterowania, analizy i wydawania danych z zespotu nadajnika/odbiornika podta-
czonego interfejsem RS485
- Ze zintegrowanym zasilaniem powietrzem ptuczgcym, dla ciSnienia wewnatrz kanatu -

50...+10 hPa

- Bez zasilania powietrzem ptuczacym, dlatego dodatkowo wymagane:

e Opcjonalne zewnetrzne zasilanie powietrzem ptuczgcym, dla ciSnienia wewnatrz kanatu -
50...+30 hPa

Rys. 5: Elementy urzadzenia DUSTHUNTER SP100 (wyglad wersji standardowej)
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|
|
|
|
|
|

______________ ——
® Kanat @ Program do obstugi i parametryzacji SOPAS ET
@ Modut MCU-N bez zasilania powietrzem Zasilanie

ptuczgcym
(® Zewnetrzny zespét powietrza ptuczacego (opcja) @ Modut MCU-P z zasilaniem powietrzem ptuczacym
@ HKréciec z rurg (0 Zespodt nadajnika/odbiornika

® Kabel podtaczeniowy
® Waz powietrza ptuczacego DN25

Komunikacja pomiedzy zespotem nadajnika/odbiornika i modutem MCU

W standardowej konfiguracji kazdy zesp6t nadajnika/odbiornika jest podtgczony do modutu
sterujgcego za pomoca kabla podtgczeniowego.

Endress+Hauser INSTRUKCJA OBSLUGI 15
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221 Zespot nadajnika/odbiornika
Zespo6t nadajnika/odbiornika sktada sie z dwoch gtownych podzespotdw:

e Modut elektroniki
Zawiera podzespoty elektroniczne i optyczne stuzgce nadawaniu i odbieraniu wigzki
Swiatta, a takze przetwarzaniu sygnatu.
W wersji do stosowania przy wysokim ciSnieniu wewnatrz kanatu, zesp6t elektroniczny
umieszczony jest w obudowie odpornej na ciSnienie.

e Sonda pomiarowa
Sonda pomiarowa jest dostepna w réznych wersjach i diugoSciach nominalnych, do
zastosowan w réznych zakresach temperatury gazu. Wersja sondy okres$la wariant urza-
dzenia (patrz "Konfiguracja urzgdzenia", strona 30).

Do transferu danych i zasilania (24 V DC) z modutu sterujgcego MCU stuzy ekranowany
kabel czterozytowy z wtyczkg. Do celéw serwisowych dostepny jest interfejs RS485. Czyste
powietrze do chtodzenia sondy i oczyszczania powierzchni optycznych jest podawane
poprzez ztgcze powietrza ptuczacego.

Zespot nadajnika/odbiornika jest mocowany do kanatu za pomocg kroééca z rura (patrz "Ele-
menty urzadzenia", strona 15).

16 INSTRUKCJA OBSLUGI Endress+Hauser
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Kod typu

Kod typu okresla wersje specjalng zespotu nadajnika/odbiornika:

Zespot nadajnika/odbiornika:

Maksymalna dopuszczalna temperatura gazu:

-2:
-4

Materiat sondy

DHSP-T X X X X NNXX

220 °C

400 °C (250 °C w wersiji dla ciSnienia wewnatrz kanatu do +200 kPa)

-V: Stal kwasoodporna

- H: Hastelloy

- M: sonda - Hastelloy + rura ochronna - stal kwasoodporna

-S: sonda - SS/HS + rura ochronna - SS Da88

-C: sonda - stal kwasoodporna + rura ochronna -
pokryta tworzywem sztucznym

- X Wersja specjalna

Ditugosé nominalna (NL) sondy pomiarowej

-1 435 mm

-2: 735 mm

-3: 1035 mm

-4: 1335 mm

-5: 1635 mm

- 6: 1835 mm

-7 2085 mm

- X Wersja specjalna

Wersja z kr6écem

-1 Okrag podziatowy k100

-2: Okrag podziatowy k150

-3: Okrag podziatowy k191

-X: Wersja specjalna

Certyfikat Ex

- NNXX: Brak

INSTRUKCJA OBSLUGI
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DUSTHUNTER SP100

Rys. 6: Standardowa wersja zespotu nadajnika/odbiornika dla ciSnienia wewnatrz kanatu do
+10 kPa
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UWAGA:

e Zespoly nadajnika/odbiornika o dtugosci nominalnej wiekszej niz 735 mm moga byé
montowane wytgcznie w kanatach grubosciennych lub dwusciennych.
e Maksymalna odlegto$¢ miedzy wewnetrzng Sciang kanatu i otworem pomiarowym

wynosi 450 mm.

INSTRUKCJA OBSLUGI
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Rys. 7: Zespot nadajnik/odbiornik DHSP-T2V11NNXX dla ciSnienia wewnatrz kanatu do +200 kPa

@ Modut elektroniki @ Rura ochronna @  Otwdr do czyszczenia optyki
nadajnika

@ Krécieczrurg ® Gtowica sondy z optyka odbiornika Zawor zwrotny

® Sciana kanatu ® Ztacze kabla podtaczeniowego @  Otwor pomiarowy
INSTRUKCJA OBSLUGI 19
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2.2.2 Kréciec z rurg
Krociec z rurg jest dostepny w wykonaniach z roznych rodzajow stali i w r6znych wymiarach
(patrz "Kréciec z rurg", strona 102). Wybor zalezy od grubosci Sciany i izolacji kanatu
(— dtugosé nominalna) oraz materiatu z jakiego wykonany jest kanat.
Rys. 8: Krdciec z rurg

Wersja standardowa

Materiat St 37 lub
1.4571
=  E—
L
@ 0znaczenie montazowe
@ Bolec mocujacy
Temperatura Nominalna dtugos¢ zespotu nadajnika/odbiornika (w mm)
gazu 435 735 1035 1335
<150 °C 130, 240 130, 240, 500
800 1100 NL (w mm)
> 150 °C 240 500
dla ci$nienia wewnatrz kanatu > +50 hPa
—
—
= 240
— ] E—_DN
S S ) S—
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223 Modut sterujacy MCU
Modut sterujgcy MCU stuzy do:
e Sterowania przeptywem danych i przetwarzaniem danych z zespotu nadajnika/odbiornika
podtgczonego interfejsem RS485
e Wydawania sygnatéw na wyjscie analogowe (wartos¢ pomiarowa) oraz wyjscia przekaz-
nikowe (stan urzadzenia)
e Odbierania sygnatow z wejs¢ analogowych i cyfrowych
e Zasilania podtgczonego zespotu pomiarowego szerokozakresowym zasilaczem impul-
sowym 24V
e Komunikacji z systemami wyzszego rzedu z wykorzystaniem modutéw opcjonalnych
Sprzet i parametry urzgdzenia mozna tatwo i wygodnie ustawié¢ za pomocsa interfejsu USB
przy uzyciu komputera i programu operacyjnego przyjaznego dla uzytkownika. Parametry sg
zapisane w sposoOb bezpieczny nawet w razie awarii zasilania.
Standardowo modut sterujacy MCU jest umieszczony w obudowie z blachy stalowej.
2231 Interfejsy standardowe
Wyjscie analogowe Wejscia analogowe Wyjscia Wejscia cyfrowe Interfejsy
przekaznikowe komunikacyjne
3 wyjscia 0/2/4..22 mA |2 wejscia 0..20 mA | 5 stykéw 4 wejscia do e USB1.1iRS232
(izolowane, aktywne) do (standardowe, przetacznych (48 V, podtaczenia stykdw (zaciski) do zapy-
wydawania: nieizolowane); 1 A) do wydawania bezpotencjatowych tafh o wartosé
e natezenia Swiatta roz- | rozdzielczosé sygnatéw stanu: (np. do przetgcznika .
proszonego (odpowiada 10 bitéw e Praca/awaria konserwacji, pomiarowa, para-

nieskalibrowanemu
zapyleniu),

e skalibrowanego zapyle-

nia

e skalowanego zapylenia

Rozdzielczosé 10 bitow

e Konserwacja

e Cykl kontrolny

e Konieczna
obstuga

e Wartos¢ graniczna

uruchomienia cyklu
kontrolnego lub
dodatkowych
komunikatéw btedéw)

metryzacji i aktuali-
zacji
oprogramowania.

e RS485 do podia-
czenia czujnika

Endress+Hauser
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2232 Wersje

e Modut sterujgcy MCU-N bez zasilania powietrzem ptuczacym

Rys. 9: Modut sterujgcy MCU-N z opcjami

@ Wyswietlacz (opcja) @ Modut We/Wy (opcja)
@ Plyta procesora ® Wyswietlacz (opcja)
® Modut interfejsu (opcja)
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e Modut sterujgcy MCU-P ze zintegrowanym zasilaniem powietrzem ptuczacym
Ta wersja wyposazona jest rowniez w dmuchawe powietrza ptuczacego, filtr powietrza
i zZtgcze powietrza ptuczacego do podtgczenia weza powietrza ptuczacego do zespotu
nadajnika/odbiornika.

Rys. 10: Modut sterujgcy MCU-P ze zintegrowanym zasilaniem powietrzem ptuczgcym

®
® @
@ Dmuchawa powietrza ptuczacego ® Plyta montazowa
@ Filtr powietrza ® Zasilacz (z tytu ptyty montazowej)
(3 Opcjonalny wyswietlacz @ Przytacze powietrza ptuczacego
@ Plyta procesora Wiot powietrza ptuczgcego

Waz powietrza ptuczgcego (dtugosé standardowa 5 i 10 m (patrz "Zasilanie powietrzem ptu-
czacym", strona 107)) stanowi oddzielng czes¢ systemu pomiarowego i nalezy go zamawiac
osobno.
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2.2.33 Kod typu

Ponizszy kod typu definiuje r6zne opcje konfiguracji w taki sam sposéb, jak w przypadku
nadajnika/odbiornika:

Kod typu modutu sterujgcego MCU: MCUXXODNX1000NNNE

Zintegrowane zasilanie powietrzem ptuczacym

- N: Brak (bez zasilania)

- P: Tak (z zasilaniem)

Napiecie zasilania

-W: 90...250VAC

-2 Opcjonalnie 24 V DC

Wersje obudowy

-0: Obudowa nascienna, pomaranczowa

Wyswietlacz

- D: Tak

Inne opcje

-N: Brak

Opcjonalne wejScia analogowe (modut wtykowy; 0/4...20 mA; 2 wejScia na modut)

-0: Brak

-n: Tak,n=1

Opcjonalne wyjscia analogowe (modut wtykowy; 0/4...20 mA; 2 wyjScia na modut)

-n: Tak,n=1

Opcjonalne wejscia analogowe (modut wtykowy; 4 wejScia na modut)

-0: Brak

Opcjonalne wyjscia cyfrowe z zasilaniem (modut wtykowy; 48 V DC, 5 A;
2 styki przetgczne na modut)

-0: Brak

Opcjonalne wyjscia cyfrowe z zasilaniem, nisko pradowe (modut wtykowy; 48 V DC, 0.5 A;
4 styki zwierne (NO) na modut)

-0: Brak
Opcjonalny modut interfejsu
-N: Brak
- E: Ethernet typ 1, COLA-B
-J: Modbus TCP
-P: Profibus
-E: Ethernet typ 2, COLA-B
Wersje specjalne
-N: Brak funkcji specjalnych
Certyfikat Ex
-N: Bez certyfikatu EX
Oprogramowanie
- E: Pomiar emisji

24 INSTRUKCJA OBSLUGI Endress+Hauser
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2234 Moduty

1 Wyswietlacz
Modut stuzacy wyswietlania wartosci pomiarowych i informacji o stanie oraz do konfigu-

racji podczas uruchamiania, wyboér za pomocg przyciskow operacyjnych.

a) Ekrany
Typ Na wysSwietlaczu
Zasilanie (zielona) | Napiecie zasilania OK
LED Awaria (czerwona) | Urzadzenie nie dziata
anleczna obstuga Konieczna obstuga
(z6tta)
Grafika - Zapylenie
Ekran LCD (ekran gtéwny) - Natezenie Swiatta rozproszonego
Dwie wartosci pomiarowe (zob. wySwietlacz graficzny) i
Tekst 8 wskazan diagnostycznych (patrz "Struktura menu
ekranu LCD", strona 76)

Na wyswietlaczu graficznym pokazywane sa dwie giéwne wartosci pomiarowe z podta-
czonego zespotu nadajnika/odbiornika wybrane fabrycznie lub wartosci obliczone przez
modut sterujgcy MCU (np. skalowane zapylenie) w formie wykreséw stupkowych. Alterna-
tywnie, moze zostaé wyswietlonych (pojedynczo) do 8 wartoSci pomiarowych przestanych
z nadajnika/odbiornika (przetaczanie za pomocg przycisku "Meas").

Rys. 11: Wskazanie na wyswietlaczu LCD: grafika (po lewej) i tekst (po prawej)

DH SP100 o (1) DH SP100 o
ConcSL 8.6 ConcSL 8.6 mg/m®

| st 86
0.0 mglm® 200.0 o (©)
sL 8.6 © ©
=
0.0 2000

O] (es) | |

b) Przyciski sterowania

Przycisk Funkcja

e Przetgczanie miedzy wySwietlaczem graficznym i tekstowym
Meas P . "

o WySwietlanie ustawien kontrastu (po 2.5 s)
Strzatki Wybranie kolejnej/poprzedniej strony z wartosciami pomiarowymi
Diag Wyswietlanie komunikatu alarmowego/o btedzie
Menu Wyswietlenie menu gtéwnego i wybér podmenu

EndreSS+Hauser INSTRUKCJA OBSLUGI
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2

Modut wejsé/wyjsSé

Oproécz standardowego wyjscia analogowego, DUSTHUNTER SP100 wyposazony jest w zin-
tegrowany modut analogowy z dwoma wyjsciami 0/4...22 mA (maks. obcigzenie 500 Q) do
wydawania dodatkowych wartosci pomiarowych. Modut jest wetkniety do ztgcza wtykowego
modutu potgczonego z ptytg procesora za pomoca specjalnego kabla.

Opcje

1

INSTRUKCJA OBSLUGI

1x modut wejs¢ analogowych z dwoma wejsciami 0/4...22 mA (patrz "Opcje dla modutu
sterujacy MCU", strona 108) przeznaczonymi do odczytywania wartosci z zewnetrznych
czujnikdw (temperatura gazu, ciSnienie wewnatrz kanatu, wilgotnos¢, O5) stuzacych do
obliczen zapylenia w warunkach standardowych.

W przypadku tej opcji wymagane jest dodatkowe ztgcze wtykowe modutu podtgczone do
wczesniej zamontowanych ztagczy.

Modut interfejsu

Modut do przesytania wartosci pomiarowych, stanu systemu i informacji serwisowych do
systeméw sterowania wyzszego poziomu, opcjonalnie dla Profibus DP VO, Modbus TCP
lub Ethernet (typ 1 lub typ 2), do podigczenia do szyny montazowej (patrz "Opcje dla
modutu sterujgcy MCU", strona 108).

Do podfaczenia modutu do ptyty procesora przeznaczony jest odpowiedni kabel.

+i Profibus DP-VO do transmisji przez RS485 wedtug DIN 19245 cz. 3 oraz IEC 61158.

Zdalny modut sterujgcy MCU
Zdalny modut sterujgcy MCU ma identyczne funkcje jak wySwietlacz MCU zamontowany
przy urzadzeniu, jednak mozna go zainstalowac¢ w wiekszej odlegtosci.
- Funkcjonalno$é modutu zdalnego jest identyczna jak wySwietlacza MCU
- Odlegtos¢ od urzadzenia:
- zdalny modut sterujgcy MCU bez oddzielnego zasilacza: maks. 100 m
- zdalny modut sterujgcy MCU z wkasnym zasilaczem: maks. 1000 m
- Modut MCU i zdalny modut sterujgcy MCU sg powigzane wzajemna blokada (nie jest
mozliwa jednoczesna obstuga obu modutéw MCU).

Endress+Hauser
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224 Opcjonalny zewnetrzny zespét powietrza ptuczacego

Endress+Hauser

Modut sterujagcy MCU ze zintegrowanym zasilaniem powietrzem ptuczacym nie moze byé
uzywany, gdy ciSnienie wewnatrz kanatu jest wieksze niz +10 hPa. W takim wypadku nalezy
stosowac opcjonalny zewnetrzny zesp6t powietrza ptuczacego (patrz "Opcjonalny
zewnetrzny zespot powietrza ptuczacego", strona 105). Posiada on wydajng dmuchawe i
moze byé stosowany przy nadciSnieniu wewnatrz kanatu siegajacym 30 hPa. W zestawie
znajduje sie waz powietrza ptuczacego o Srednicy nominalnej 40 mm (dtugosé 5 lub 10 m).

Rys. 12: Opcjonalny zewnetrzny zespét powietrza ptuczacego z reduktorem

—»Q

@ Filtr powietrza ® Waz powietrza ptuczacego

® Dmuchawa (standardowo typ 2BH13) ® Reduktor powietrza ptuczacego

® Podstawa @ Do ztgcza powietrza ptuczacego zespotu nadajnika/
odbiornika

@ Zaslepka z otworem
(czes¢ reduktora powietrza ptuczacego)

Dostepna jest ostona zabezpieczajgca przed warunkami atmosferycznymi do stosowania
w instalacjach zewnetrznych (patrz "Ostony zabezpieczajgce przed warunkami atmosfe-
rycznymi", strona 106).

INSTRUKCJA OBSLUGI 27
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225 Adapter do zasilania powietrzem aparaturowym

Zespo6t nadajnika/odbiornika moze dziata¢ réwniez z uzyciem powietrza aparaturowego
zamiast powietrza ptuczgcego podawanego z modutu sterujgcego MCU-P lub zewnetrznego
zespotu powietrza ptuczacego. Do podtgczenia powietrza aparaturowego stuzy adapter ze
ztaczem z gwintem G 1/4" (montowany na ztgczu powietrza ptuczacego zespotu nadajnika/
odbiornika).

Rys. 13: Adapter do zasilania powietrzem aparaturowym

] | g Zuzycie powietrza ptuczacego ok.
@ 2‘5) ; 6...13 m3/h (zaleznie od ciSnienia
: [ poczatkowego)
: g
LA
! /—(D
N
/ | / Dysza Srednica pgigltirg@e
/ I A redukcyjna | wewnetrzna w bar
G1/4" D3 3mm 1..3
D2 2 mm 3..6

@ Dysza redukcyjna

2.2.6 Akcesoria montazowe
Odrebne elementy systemu pomiarowego (zamawiane oddzielnie), to:

e Waz powietrza ptuczacego o Srednicy nominalnej 25 mm do doprowadzania powietrza
ptuczacego do zespotu nadajnika/odbiornika z jednostki sterujgcej MCU-P,

e Reduktor powietrza ptuczgcego (patrz "Opcjonalny zewnetrzny zespot powietrza ptu-
czgcego z reduktorem", strona 27) do podtaczenia weza powietrza ptuczgcego
DN40 mm w przypadku korzystania z opcjonalnego zewnetrznego zespotu powietrza
ptuczacego

e Kabel podtaczeniowy fgczacy modut MCU i zespotem nadajnika/odbiornika.

Ostona zabezpieczajgca przed warunkami atmosferycznymi

W przypadku montazu zespotu nadajnika/odbiornika na zewnatrz, dostepna jest ostona
zabezpieczajgca przed warunkami atmosferycznymi (patrz "Ostony zabezpieczajgce przed
warunkami atmosferycznymi", strona 106).

+ o Wybierajac ostone zabezpieczajaca przed warunkami atmosferycznymi nalezy uwzgled-
1 ni¢ nominalne dtugosci zespotu nadajnika/odbiornika.

28 INSTRUKCJA OBSLUGI Endress+Hauser
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2.2.7 Zawor zwrotny

Jesli system pomiarowy jest stosowany w instalacjach, gdzie w kanale wystepuje nadci-
Snienie, to na ztaczu powietrza ptuczacego w zespole nadajnika/odbiornika mozna zamon-
towaé zawor zwrotny zabezpieczajacy zesp6t nadajnika/odbiornika i zewnetrzny zespot
powietrza ptuczgcego oraz srodowisko, w ktérym pracuje urzadzenie przed konsekwen-
cjami awarii powietrza ptuczacego (patrz "Montaz zaworu zwrotnego", strona 46).

+ W zespole nadajnika/odbiornika dla ciSnienia wewnatrz kanatu do +200 kPa, zawér
1 zwrotny jest czeScia zestawu zespotu.

228 Wyposazenie do testu liniowosci

Test liniowosSci stuzy do sprawdzenia czy pomiar przebiega prawidtowo (zob. Instrukcja ser-
wisowa). Podczas testu w Sciezce wigzki umieszcza sie filtry szklane o okreslonych warto-
Sciach transmisji i poréwnuje je z wartoSciami zmierzonymi przez system pomiarowy. Jesli
wartosci mieszczg sie w dopuszczalnym przedziale, system pracuje prawidtowo. Szklane
filtry z uchwytem dostarczane sa wraz z walizka.

Endress+Hauser INSTRUKCJA OBSLUGI 29
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2.3 Konfiguracja urzadzenia
Elementy systemy pomiarowego zalezg od danego zastosowania. Ponizsza tabela pomoze
w podjeciu decyzji dotyczacej doboru komponentow.
231 Zespot nadajnika/odbiornika
GruboS$ci Sciany i Dtugosé Diugosé rury Gaz spalinowy, gaz wylotowy Typ zespotu
izolacji nominalna NL | ochronnej | Mmaks. tempera- Skiad nadajnika/
[mm] [mm] [mm] turaw °C odbiornika
590 Niekorozyjny/mato korozyjny | DHSP-T2VIXNNXX
ks. 150 435 300 Korozyjny DHSP-T2HIXxNNXX
maks. s Niekorozyjny/mato korozyjny | DHSP-T4V1xNNXX
Korozyjny DHSP-T4HIXNNXX
590 Niekorozyjny/mato korozyjny | DHSP-T2V2xNNXX
ks. 400 735 600 Korozyjny DHSP-T2H2xNNXX
maks. s Niekorozyjny/mato korozyjny | DHSP-T4V2xNNXX
Korozyjny DHSP-T4H2XNNXX
520 Niekorozyjny/mato korozyjny | DHSP-T2V3xNNXX
400..720 1035 900 Korozyjny DHSP-T2H3xNNXX
400 Niekorozyjny/mato korozyjny | DHSP-T4V3xNNXX
Korozyjny DHSP-T4H3XxNNXX
520 Niekorozyjny/mato korozyjny | DHSP-T2V4XNNXX
700..1020 1335 1200 Korozyjny DHSP-T2H4XxNNXX
400 Niekorozyjny/mato korozyjny | DHSP-T4VAXNNXX
Korozyjny DHSP-T4H4XNNXX
1000...1320 1635 1500 220 Niekorozyjny/mato korozyjny | DHSP-T2V5xNNXX
400 Korozyjny DHSP-T4AH5XNNXX
220 Niekorozyjny/mato korozyjny | DHSP-T2VExNNXX
1200...1520 1835 1700 400 Niekorozyjny/mato korozyjny | DHSP-T4AV6ExNNXX
Korozyjny DHSP-T4HGXNNXX
1450...1770 2085 1950 220 Korozyjny DHSP-T2H7XNNXX
1800...2120 2435 2300 220 Niekorozyjny/mato korozyjny | DHSP-T2V2xNNXX
-~ ° e Wybraé nominalng diugosé nadajnika/odbiornika tak, aby otwor pomiarowy znajdo-
1 wat sie w odpowiedniej odlegtosci od wewnetrznej Sciany kanatu (> 100 mm). Otwor
pomiarowy (patrz "Standardowa wersja zespotu nadajnika/odbiornika dla ciSnienia
wewnatrz kanatu do +10 kPa", strona 18) nie musi znajdowac sie na srodku kanatu.
e WartoSci graniczne dla sktadu gazu korozyjnego (wartoSci referencyjne, w mieszan-
kach zawierajgcych kilka substancji nalezy stosowaé nizsze wartosci):
- HCI: 10 mg/Nm?®
- SO0s: 800 mg/Nm?
- SO3: 300 mg/Nm?
- NOx: 1000 mg/Nm?
- HF: 10 mg/Nm?2.
30 INSTRUKCJA OBSLUGI Endress+Hauser
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23.2 Napiecie i zasilanie powietrzem ptuczgcym
Cisnienie Elementy przytagczeniowe i zasilajgce
wewnatrz
kanatu Przytacze przedmuchiwania powietrzem Napiecie
[hPa]
-50...+10 MCU-P + waz powietrza ptuczgcego DN25
Opcjonalny zewnetrzny zespot powietrza ptuczacego z
-50...+30 .
redukcja
. MCU-N
-50...+100 Adapter do powietrza aparaturowego [1]
-800...+2000 | Zawér zwrotny [2] do ztacza powietrza aparaturowego 1)

[1] Powietrze aparaturowe dostgpne na miejscu (bez pytow, olejow, wilgoci i substancji korozyjnych)
[2] Jest cze$cia zespotu nadajnika/odbiornika dla ciSnienia wewnatrz kanatu do +200 kPa

1 UWAGA:
e Dla temperatur powyzej 220°C:
> Zawsze nalezy uzywac opcjonalnego zewnetrznego zasilania powietrzem ptu-
czgcym i zespotu nadajnika/odbiornika typu DHSP-T4xxxNNXX w wersji do
400°C.
+ ° Zalecamy korzystanie z opcjonalnego zewnetrznego zespotu powietrza ptuczacego, gdy
1 zesp6t nadajnika/odbiornika znajduje sie w odlegtosci wiekszej niz 10 m od modutu ste-
rujgcego MCU.
Endress+Hauser INSTRUKCJA OBSLUGI 31
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2.4 SOPAS ET (program PC)

SOPAS ET to oprogramowanie firmowe SICK do prostej obstugi i konfiguracji systemu
DUSTHUNTER.

SOPAS ET pracuje na laptopie/komputerze PC podtgczonym do DUSTHUNTER kablem USB
lub poprzez interfejs Ethernet (opcja).

Struktura menu utatwia zmiane ustawien. Dostepne sa rowniez inne funkcje (np. przecho-
wywanie danych, wySwietlacze graficzne).

Program SOPAS ET jest dostarczany na ptycie CD produktu.
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Montaz i instalacja

3 Montaz i instalacja
3.1 Planowanie projektu
Ponizsza tabela zawiera wykaz prac projektowych, ktére nalezny wykonaé, aby upewnic sie,
Ze urzagdzenie jest prawidtowo zainstalowane i ze dziatajg wszystkie funkcje. Tabeli mozna
uzyé, jako listy, na ktérej odznacza sie poszczegblne wykonane prace.
Zadanie Wymagania Czynnosé
Sciezka wlotowa i wylo- Kanaty o przekroju okragtym i kwadra-| ¢ W przypadku nowych instalacji,
towa zgodnie z towym: postepowac zgodnie ze specyfikacja |:|
DIN EN 13284-1 (wlot co | dy = Srednica kanatu e Dlaistniejacych instalacji wybrac
najmniej 5x $rednica optymalna lokalizacje;
hydrauliczna" dp, ; wylot 3 X | Kanaty o przekroju prostokatnym: e Jesli sekcje wlotu i wylotu sg zbyt
Srednica hydrauliczna dy; dp, = 4x przekroj podzielony przez krotkie: sekcja wlotu > sekcja wylotu
odlegtosé od wylotu obwdd
komina co najmniej 5x dp)
Réwnomierny rozktad W miare mozliwosci unikaé zakretow, |Jesli nie mozna zapewni¢ odpowiednich |:|
przeptywu zwezen przekroju, wlotow i wylotéw, | warunkéw, okresli¢ profil przeptywu wg
Okreslié miej- Reprezentatywny rozktad | klap, elementéw instalacyjnych w sek-| DIN EN 13284-1 i wybra¢ najlepsza
sce pomiaru i zapylenia cjach wlotu i wylotu mozliwg lokalizacje

lokalizacje ele-
mentéw urzg-
dzenia

Pozycja montazowa
zespotu nadajnika/
odbiornika

Nie montowa¢ pionowo na kanatach
poziomych lub nachylonych;

maks. nachylenie osi pomiarowej do
poziomu wynosi 45°

Wybraé najlepszg mozliwg lokalizacje

Dostepnosé, zapobiega-
nie wypadkom

Elementy urzadzenia musza by¢ tatwo
i bezpiecznie dostepne

Jesli to konieczne, nalezy zapewnié
odpowiednie pomosty

Instalacja w miejscu
wolnym od drgan

Przyspieszenia< 1 g

Podja¢ odpowiednie Srodki w celu
wyeliminowania/ograniczenia drgan

N

Warunki zewnetrzne

Wartosci graniczne wg Danych tech-
nicznych

W razie potrzeby:

e zamontowac ostony zabezpieczajace
przed warunkami atmosferycznymi/
stoncem

e ostoni¢ lub zaizolowaé elementy.

L]

Wybraé rodzaj
zasilania powie-
trzem ptucza-
cym

Odpowiednie ciSnienie
pow. ptuczacego zalezne
od ciSnienia w kanale

Do +10 hPa, modut sterujacy MCU ze
zintegrowanymzasilaniem powietrzem
ptuczacym

0Od +10 hPa do +30 hPa, opcjonalny
zewn. zespdt powietrza ptuczacego
Powyzej +30 hPa do +200 kPa z
powietrzem aparaturowym

Wybrac typ zasilania

Pobieranie czystego
powietrza

Ograniczy¢ do minimum obecno$é
pytéw, olejéw, gazéw korozyjnych

e Wybraé¢ optymalng lokalizacje wlotu
powietrza

e Okresli¢ odpowiednie dtugosci wezy
powietrza ptuczacego

Wybrac ele-
menty urzgdzen

Wewnetrzna Srednica
kanatu, grubosé Scian
kanatu wraz z izolacjg

Nominalna dtugo$¢ zespotu nadaj-
nika/odbiornika, krociec z rurg

Cisnienie wewnatrz kanatu

Typ zasilania powietrzem ptuczacym

Temperatura gazu

Typ zespotu nadajnika/odbiornika
(do 220°C lub do 400°C)

Sktad gazu

W przypadku gazéw korozyjnych,
sonda wykonana z Hastelloy

Lokalizacja instalacji

Diugosci kabli i wezy pow. ptuczacego

Wybraé elementy zgodnie z Tabelami
konfiguracji(patrz "Konfiguracja urzg-
dzenia", strona 30); odpowiednia do
potrzeb nominalna dtugos¢ zespotu
nadajnika/odbiornika (nie jest
konieczne wykonywanie pomiaru na
Srodku kanatu).

W razie potrzeby zapewni¢ odpowiednie
Srodki do montazu krééca z rurg (patrz
"Instalacja kroéca z rurg", strona 35)

Endress+Hauser
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DUSTHUNTER SP100

otwory kalibra-
cyjne

Zadanie Wymagania Czynnosé
) Dostep Latwy i bezpieczny Jesli to_ kon_leczne, nalezy zapewnic
Zaplanowac odpowiednie pomosty

Odlegtos¢ od poziomu
pomiaru

Brak interferencji miedzy
proébnikiem kalibracyjnym, a syste-
mem pomiarowym

Zapewni¢ odpowiednig odlegto$¢é miedzy
miejscem pomiaru i kalibracji (odlegtosé

ok. 500 mm)

O O 0O

Zaplanowaé Napiecie, maksymalny Zob. Dane techniczne (patrz "Dane Zapewni¢ odpowiednie przekroje kabli i
zasilanie pobor techniczne", strona 98) bezpieczniki
34 INSTRUKCJA OBSLUGI
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3.2 Montaz
Wykona¢ wszystkie prace montazowe na miejscu. Obejmuje on:
» Instalacje krocca z rura,
» Montaz modutu sterujgcego MCU
» Montaz opcjonalnego zewnetrznego zespotu zasilania powietrzem ptuczacym.
OSTRZEZENIE:
A > Podczas wykonywania wszystkich prac nalezy przestrzega¢ odpowiednich
przepisOw bezpieczenstwa i ostrzezen: patrz "Wazne informacje", strona 7
> Podczas projektowania wspornikow montazowych nalezy uwzgledni¢ podane
masy urzgdzen.

» Prace montazowe i instalacyjne na potencjalnie niebezpiecznych urzgdze-
niach (gorace, korozyjne, wybuchowe gazy, wysokie ciSnienie wewnatrz
kanatu) muszg byé przeprowadzane przy wytaczonych urzgdzeniach.

> Nalezy podjaé odpowiednie Srodki zabezpieczajace zwigzane ze specyficz-
nymi i miejscowymi zagrozeniami.

+i Wszystkie wymiary w tym rozdziale podane sg w mm.
3.21 Instalacja kr6éca z rurg
Rys. 14: Instalacja krécca z rurg (na rysunku pokazano wersje standardowg)
Oznaczenie montazowe Montaz na kanale stalowym Montaz na kominie cegla- Montaz na kanale cienko-

nym $ciennym

@
@ Wspornik
@ Plyta do zakotwienia
Nominalna dtugos¢ zespotu nad./odb. D ® $ciana kanatu
435 mm, 735 mm 876 @ Bolec mocujacy ostone zabezpieczajaca przed warunkami
1035 mm, 1335 mm @127 atmosferycznymi
® Kréciec z rurg
1 UWAGA:
° Grubos¢ rury musi by¢ odpowiednia do zaplanowanego zespotu nadajnika/
odbiornika zaleznie od temperatury gazu i dtugosci nominalnej (patrz "Kréciec z
rurg", strona 20).
> Nie skracac¢ rur.
+ ° e Wymiar a musi by¢ wystarczajaco duzy, aby w razie potrzeby mozna byto tatwo
1 zamontowac ostone zabezpieczajgcg przed warunkami atmosferycznymi (ok.

Endress+Hauser

40 mm).
Wymiar b musi by¢ jak najwiekszy, z uwzglednieniem wymiaru a.
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DUSTHUNTER SP100

Prace do wykonania

» Pomierzy¢ i wyznaczy¢ miejsca montazu. Zapewni¢ odpowiednia ilo§¢é miejsca do
montazu i demontazu zespotu nadajnika/odbiornika.

Rys. 15: Wolna przestrzen dla zespotu nadajnika/odbiornika

@ ®

NL+400 400 400

Wolna przestrzen

@ Kréciec z rurg
@ Sciana kanatu

» Usunac izolacje (jesli jest zamontowana)
» Wyciaé odpowiednie otwory w Scianie kanatu; w przypadku kanatéw ceglanych i beto-
nowych wywierci¢ otwory odpowiedniej wielkosci (Srednica krééca z rurg).

] UWAGA:
L > Uwazaé, aby wyciete elementy nie wpadty do kanatu.

> Krdciec z rurg umiescié w otworze lekko ukosnie w dot tak, aby oznakowanie "Top" znaj-
dowato sie na gorze (1 to 3°) i aby powstaty kondensat mégt sptywaé do kanatu.

> Przyspawaé kréciec z rurg do piyty do zakotwienia w przypadku kanatéw ceglanych lub
betonowych; w przypadku kanatéw cienkosciennych uzy¢ wspornikow.

» Po instalacji zakryé otwor kroéea, aby zapobiec uwalnianiu gazow.
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DUSTHUNTER SP100 Montaz i instalacja

3.2.2 Montaz modutu sterujagcego MCU

Modut sterujagcy MCU nalezy zamontowaé w zabezpieczonym i tatwo dostepnym miejscu
(patrz "Wymiary montazowe modutu MCU", strona 37). Podczas montazu postepowaé wg
ponizszych punktow:

e Zapewni¢ temperature otoczenia zgodng z Danymi technicznymi; nalezy uwzglednié
ewentualnag obecnos¢ ciepta promieniujacego (w razie potrzeby zastosowaé ostony).

e Chronié przed bezposrednim Swiattem stonecznym.

e W miare mozliwosci wybraé miejsce montazu pozbawione drgan; w razie koniecznosci
wyttumic drgania..

e Nalezy pozostawi¢ odpowiednie odstepy na kable i otwieranie panelu przedniego.

Wymiary montazowe
Rys. 16: Wymiary montazowe modutu MCU
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M| Przestrzeii na kable f
] Przestrzen na otwieranie drzwi
- - MCU-N:
WS Typ modutu sterujacego Modut sterujacy bez zasilania
MCU-N MCU-P powietrzem ptuczacym
a 160 260 MCU-P: .
Modut sterujacy z zasilaniem
b 320 420 powietrzem ptuczagcym
c 210 300 (patrz "Modut sterujgcy MCU",
d 340 440 strona 21)
e 125 220
f > 350 > 540
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Montaz i instalacja DUSTHUNTER SP100

Przy zastosowaniu odpowiedniego kabla (patrz "Informacje ogolne, warunki wstepne",
strona 43), modut sterujgcy MCU-N (bez zintegrowanego zespotu zasilania powietrzem
ptuczacym) mozna umiesci¢ w odlegtosci do 1000 m od zespotu nadajnika/ odbiornika.

Dlatego zalecamy montaz MCU w pokoju sterowania (rozdzielnia itp.), co zapewni tatwy
dostep do MCU. Pozwoli to znaczaco uprosci¢ komunikacje z systemem pomiarowym w celu
zmiany parametrow lub okreslenia przyczyn awarii i btedéw.

W razie montazu na zewnatrz, warto zamontowac ostone przeciwpogodowag (np. daszek).

Wymagania w przypadku zastosowania modutu sterujacego MCU-P
Oprécz specyfikacji ogélnych obowiazuja nastepujgce zalecenia:

e W miare mozliwosci nalezy zamontowaé modut sterujgcy w miejscu z dostepem do czy-
stego powietrza. Temperatura powietrza na wlocie powinna odpowiadaé wartosciom
podanym w Danych technicznych (patrz "Dane techniczne", strona 98). W razie wystepo-
wania niekorzystnych warunkéw nalezy poprowadzi¢ waz powietrzny do miejsca, gdzie
warunki sg lepsze.

e Waz powietrza ptuczacego poditgczony do zespotu nadajnika/odbiornika powinien by¢ jak
najkrotszy.

e W miare mozliwoSci nalezy poprowadzi¢ waz powietrza ptuczacego w taki sposéb, aby nie
gromadzita sie woda.

e Zalecamy korzystanie z opcjonalnego zewnetrznego zespotu powietrza ptuczacego, gdy
zespot nadajnika/odbiornika znajduje sie w odlegtosci wiekszej niz 10 m od modutu
sterujgcego MCU.
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DUSTHUNTER SP100 Montaz i instalacja

3.23 Montaz opcjonalnego zewnetrznego zespotu zasilania powietrzem ptuczacym
Przy wyborze miejsca montazu nalezy rozwazyé nastepujgce kwestie:

» W miare mozliwosci nalezy zamontowacé zespdt powietrza ptuczacego w miejscu z
dostepem do czystego powietrza. Temperatura powietrza na wlocie powinna odpowiadaé
wartoSciom podanym w Danych technicznych (patrz "Dane techniczne", strona 98).

W razie wystepowania niekorzystnych warunkéw nalezy poprowadzi¢ waz powietrzny lub
rure do miejsca, gdzie warunki sg lepsze.

» Miejsce montazu musi by¢ tatwo dostepne i spetnia¢ wszelkie wymogi bezpieczenstwa.

» Zamontowac zespdt powietrza ptuczacego tylko o tyle ponizej krééca z rura, naile to
konieczne, aby waz powietrza ptuczacego mogt byé skierowany w dét (uniemozliwia gro-
madzenie sie wody).

» Zapewnié wystarczajgcy odstep na wymiane filtra.

» Jesli zesp6t montowany jest na zewnatrz, nalezy zapewni¢ odpowiedni odstep pozwa-
lajacy na zamontowanie ostony zabezpieczajacej przed warunkami atmosferycznymi
patrz "Ukfad i wymiary montazowe zespotu powietrza ptuczacego (wymiary w mm)",
strona 40).
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DUSTHUNTER SP100

3.24

40

Prace montazowe

» Przygotowaéd uchwyt (patrz "Uktad i wymiary montazowe zespotu powietrza ptuczacego
(wymiary w mm)", strona 40).

» Zamocowaé zespot powietrza ptuczacego przy pomocy 4 Srub M8.

» Sprawdzi¢ czy w filtrze znajduje sie wktad - jesli nie, nalezy go wtozy¢.

Rys. 17: Ukfad i wymiary montazowe zespotu powietrza ptuczgcego (wymiary w mm)

_ LSS S S S SIS _
Miejsce na ostone chronigca przed war. atmosferycznymi

L @ 5
14
[ ]
_ j —

@® Krociec z rurg 770
@ Miejsce na wymiane filtra - -
® Alternatywnie: wspornik montazowy (550) > 160
@ Rura stalowa 50 x 5 DIN 2391 - >
® Kanat
©)
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DUSTHUNTER SP100 Montaz i instalacja

3.25 Montaz oston zabezpieczajacych przed warunkami atmosferycznymi
Ostona zabezpieczajgca analizator przed warunkami atmosferycznymi

Ostona przeznaczona jest do zabezpieczenia zespotu nadajnika/odbiornika (por. patrz
"Ostona zespotu nadajnika/odbiornika zabezpieczajgca przed warunkami atmosfe-
rycznymi", strona 106). Sktada sie z ptyty montazowej i ostony.

Montaz:

» Przesunac ptyte montazowa (2) w bok na kréciec z rura (5), wsunac ja na Sruby (4) znaj-
dujace sie na powierzchni ptyty kr6¢éca od strony kanatu i mocno dokrecié Sruby (patrz
"Montaz ostony zabezpieczajgcej analizator przed warunkami atmosferycznymi
(wymiary w mm)", strona 41).

» Zatozy¢ ostone (1) od gory.

» Wtozy¢ boczne zaczepy mocujgce (3) w odpowiadajgce im elementy, przekrecic i zablo-
kowac ostone.

Rys. 18: Montaz ostony zabezpieczajgcej analizator przed warunkami atmosferycznymi

(wymiary w mm)
A 0dst Hiwi AA
o step umozliwia-
» & | jacy zdjecie ostony (239)
A
S~ =
_______ s e
.
Y
A (365)
—
@ 3
@ Ostona
@ Podstawa
® Boczne zaczepy mocujace
@  Sruby
® Krécieczrurg
® Kanat

Ostona zabezp. przed warunkami atm. do zewn. zespotu pow. ptuczacego

Ostona zabezpieczajaca przed warunkami atmosferycznymi (patrz "Ostony zabezpieczajgce
przed warunkami atmosferycznymi”, strona 106) posiada pokrywe i zestaw do zamykania.

Montaz:

» Umiescic bolce do zamykania w ptycie montazowej.

» Zatozy¢ od gory ostone zabezpieczajacg przed warunkami atmosferycznymi.

» Wiozy¢ od boku zaczepy mocujace w odpowiadajgce im elementy, przekrecic i zablo-
kowac ostone.
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3.3

331

3311

3.3.12

3.3.13

3.3.14

42

Instalacja elektryczna

Bezpieczenstwo elektryczne

A

OSTRZEZENIE:

> Podczas wykonywania wszystkich prac montazowych nalezy przestrzegaé
odpowiednich przepiséw bezpieczenstwa i ostrzezen patrz "Wazne informa-
cje", strona 7.

> Nalezy podjaé odpowiednie Srodki zabezpieczajgce zwigzane ze specyficz-
nymi i miejscowymi zagrozeniami.

Prawidtowo zainstalowane odtgczniki

A\

OSTRZEZENIE:

Jesli podczas prac instalacyjnych i konserwacyjnych zasilanie elektryczne pozo-

staje wtagczone, to sytuacja ta stanowi zagrozenie bezpieczenstwa.

Jesli zasilanie urzadzenia lub przewodéw nie jest wytgczone odtgcznikiem lub

wytgcznikiem podczas prac instalacyjnych i montazowych, moze dojs¢ do

wypadKku.

> Przed rozpoczeciem prac przy urzgdzeniu, nalezy zapewni¢é mozliwoS¢ wyta-
czenia urzgdzenia za pomoca wytacznika/odtgcznika zgodnie z EN 61010.

> Sprawdzi¢ czy zapewniony jest fatwy dostep do wytgcznika.

» Jesli po wykonaniu instalacji dostep do wytgcznika jest niemozliwy lub utrud-
niony, obowigzkowe jest zainstalowanie dodatkowego urzgdzenia odtgczaja-
cego.

> Ponowne wtaczenie zasilania po zakonczeniu prac lub w celach testowych
moze zostac przeprowadzone wytgcznie przez personel wykonujgcy te prace,
przy zachowaniu zgodnosci z obowiazujgcymi przepisami bezpieczenstwa.

Wtasciwe parametry linii zasilania

A\

OSTRZEZENIE:

Zagrozenie bezpieczenstwa elektrycznego spowodowane przez linie zasilania o

nieprawidtowych parametrach.

Jesli podczas wymiany elektrycznych kabli zasilajacych nie sa przestrzegane

odpowiednie specyfikacje moze dojs¢ do wypadku.

» Podczas wymiany elektrycznych kabli zasilajgcych zawsze nalezy przestrze-
gac specyfikacji zawartych w Instrukcji obstugi (rozdziat Dane techniczne).

Uziemienie urzadzen

!

PRZESTROGA:

Uszkodzenie urzadzenia spowodowane nieprawidtowym uziemieniem lub jego

brakiem.

> Podczas prac montazowych i konserwacyjnych nalezy upewnic sie, ze uzie-
mienie ochronne urzadzen i/lub okablowania jest skuteczne zgodnie z
normg EN 61010-1.

Odpowiedzialno$¢ za bezpieczenstwo systemu

A

OSTRZEZENIE:

Odpowiedzialnos¢ za bezpieczenstwo systemu.

> Za bezpieczenstwo systemu, z ktérym zintegrowane jest urzadzenie, odpo-
wiada osoba konfigurujgca system.
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DUSTHUNTER SP100 Montaz i instalacja

3.3.2 Informacje ogélne, warunki wstepne

Przed rozpoczeciem prac instalacyjnych nalezy zakonczy¢ wszystkie opisane powyzej prace
montazowe (w stosownych przypadkach).

Wszystkie prace instalacyjne nalezy wykonaé na miejscu chyba, ze dokonano innych
ustalen z firma Endress+Hauser lub jej autoryzowanym przedstawicielem. Dotyczy to podta-
czenia zasilania i utozenia kabli zasilajacych i sygnatowych, instalacji przetgcznikéw i bez-
piecznikéw i podtgczenia zasilania powietrzem ptuczgcym.

- ° e Zaplanowac¢ odpowiednie przekroje kabli (patrz "Dane techniczne", strona 98).
1 o Koncowki kabli ze ztaczami do podtaczenia zespotu nadajnika/odbiornika musza
mieé odpowiedni zapas diugosci.

3.3.3 Instalowanie zasilania powietrzem ptuczacym

» 'Weze powietrza ptuczacego nalezy poprowadzi¢ najkrotsza droga, bez zgiec (w razie
potrzeby skroci¢ weze powietrza ptuczacego).
» Nalezy zapewni¢ odpowiednig odlegto$¢ od goracych Scian kanatu.

3.33.1 Modut sterujgcy ze zintegrowanym zasilaniem powietrzem ptuczagcym (MCU-P)

Podtgczyé waz powietrza ptuczacego DN25 do przytagcza wylotowego DN25 (1) znajdu-
jacego sie w dolnej czesci modutu MCU-P i zabezpieczy¢ opaska zaciskowg. Wylot powietrza
ptuczacego nalezy ustawi¢ w spos6b pokazany na ponizszej ilustracji (w razie potrzeby sko-
rygowac). Drugie przytacze wylotowe powietrza ptuczgcego (2) nalezy zamknaé zaslepka (3)
(wchodzi w zakres dostawy).

Rys. 19: Dolna cze$¢ modufu MCU-P

Wiot powietrza ptuczacego ©O) @

3.3.3.2 Opcjonalny zewnetrzny zespot powietrza ptuczgcego
Podtaczy¢ waz powietrza ptuczacego

» Podtgczy¢ waz powietrza ptuczacego DN 40 do tréjnika zespotu powietrza ptuczacego i
reduktora powietrza ptuczacego i zabezpieczyé klamrami zabezpieczajgcymi D32-52.
» Zamkna( zaslepka pozostaty wylot trojnika.
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Rys. 20: Podtgczenie opcjonalnego zewnetrznego zespotu powietrza ptuczgcego

i

Opcjonalny zewnetrzny zespot powietrza ptuczacego

@ Ztacze powietrza ptuczacego zespotu nadaj- (® Zaslepka z otworem
nika/odbiornika (czeS¢ reduktora powietrza ptuczgcego)
@ Reduktor powietrza ptuczacego

+ ° W przypadku zastosowania zespotu nadajnika/odbiornika DHSP-T4XX w wersji do
1 400°C nalezy uzy¢ reduktora powietrza ptuczacego zamontowanego na zespole nadaj-
nika/odbiornika.

Podtaczenie elektryczne

> Poréwnaé napiecie i czestotliwosé zasilania ze specyfikacjg na tabliczce znamionowej
silnika powietrza ptuczacego.

] PRZESTROGA:
° > Podtaczac zespdt powietrza ptuczacego tylko wtedy, gdy te wartosci sie
zgadzaja!

> Podtaczyé kabel zasilajacy do ztgczy w silniku powietrza ptuczacego (informacje na temat
rozmieszczenia ztgczy - patrz dodatkowa dokumentacja silnika powietrza ptuczacego i
ostony ztgczy silnika).

Rys. 21: Podtgczenie elektryczne zewnetrznego zespotu powietrza ptuczgcego

Czujnik niskiego ci$nienia

V1

?_ Ii]" W2 W1 U1

W2 U2 Vv2

<
S
c
N}

Zasilanie
4x1.5mm2

[+] [-]2av
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» Podtgczy¢ przewdd ochronny do zacisku.

» Ustawi¢ wytgczniki silnika zgodnie z danymi dotyczacymi podtgczenia wentylatora (patrz
dane techniczne zespotu powietrza ptuczgcego) na wartos¢ o 10% wieksza, niz prad zna-
mionowy.

| UWAGA:
° W razie watpliwosci lub uzytkowania specjalnej wers;ji silnika, nalezy poste-
powac zgodnie z informacjami zawartymi w instrukcji obstugi silnika.

» Sprawdzi¢ funkcjonowanie i kierunek dziatania dmuchawy (kierunek przeptywu w zespole
powietrza ptuczacego musi by¢ zgodny ze strzatkami na wlocie i wylocie dmuchawy). Jesli
kierunek dziatania silnikow tréjfazowych jest nieprawidtowy, nalezy zamienié ze soba
ztagcza L1i L2.

» Podtaczy¢ (opcjonalne) urzadzenie kontrolujgce ciSnienie zasilania powietrzem ptu-
czacym.

e UWAGA:
> Nalezy uzywaé bezpiecznego zasilania (zasilanie awaryjne, szyna z zasila-

niem redundantnym)

> Zespot powietrza ptuczgcego musi posiadaé bezpieczniki niezalezne od
innych elementéw systemu. Typ bezpiecznikéw musi odpowiadaé pradowi
Znamionowemu (zob. dane techniczne zespotu powietrza ptuczacego).
Kazda faza musi mie¢ osobne bezpieczniki.
Nalezy zapewni¢ wytaczniki na wypadek awarii jednej z faz.

3333 Ptukanie z wykorzystaniem powietrza aparaturowego
1 UWAGA:
° Powietrze aparaturowe zapewnione przez klienta musi by¢ wolne od pytéw, ole-

Endress+Hauser

jow, wilgoci i kondensatow.

» Wybrac dysze redukcyjnag (dostarczona) odpowiadajgca ciSnieniu na wejsciu instrumentu
i przykreci¢ jg do adaptera powietrza aparaturowego.
» Podigczy¢ waz powietrza aparaturowego do ztacza gwintowanego w adapterze.

+ ° Adapter powietrza aparaturowego moze zosta¢ dostarczony na zadanie ze ztgczkami dla
1 innych gwintow.

Rys. 22: Ztgcze adaptera do zasilania powietrzem aparaturowym

] / Zuiyqiq powie.t’rzg p’f_uczacego ok.6...13m3/h
1 ,:@ (zaleznie od ciSnienia poczatkowego)
| ,
A
1 @
§/ Dysza Srednica Cisnienie
/” redukcyjna wewnetrzna poczagtkowe w bar
// i D3 3mm 1..3
I D2 2 mm 3..6
G1/4"
_>

@ Ztacze powietrza ptuczacego zespotu nadajnika/odbiornika
@ Dysza redukcyjna
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Rys. 23: Zigcze powietrza aparaturowego zespotu nadajnika/odbiornika dla ciSnienia wewnatrz

kanatu do +200 kPa

Zuzycie powietrza ptuczacego ok. 6...13 m3/h
(zaleznie od ciSnienia poczatkowego)

(® Ztacze powietrza aparatu rowego
@ 0znakowanie kierunku przeptywu

3.3.34 Montaz opcjonalnego zaworu zwrotnego

Rys. 24: Montaz zaworu zwrotnego

®

G1/4"

Y

A

@ Zespét nadajnika/odbiornika

@ zawér zwrotny

(® Zewnetrzny zespot powietrza
ptuczacego

@ Waz powietrza ptuczacego
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334 Podtaczenie modutu sterujacego MCU

Rys. 25: Rozmieszczenie elementéw w module MCU (bez zasilania powietrzem ptuczacym, z wyposa-
zeniem opcjonalnym)

@ Opcjonalny modut interfejsu @ Plyta procesora
@ Opcjonalny wyswietlacz ® Opcjonalne moduty We/Wy
® Zzaciski zasilania

334.1 Prace do wykonania
» Podtgczy¢ kabel podtaczeniowy: patrz "Podtgczenie standardowe", strona 50.
+ ° Jesli ma by¢ uzywany kabel dostarczony przez uzytkownika, nalezy go podtaczy¢ do
1 odpowiedniego gniazda 7-polowego (patrz "Ztgcze wtykowe kabla dostarczanego

przez uzytkownika", strona 49; nr katalogowy: 7045569).

» Podtgczyé kable sygnatow stanu (praca/awaria, konserwacja, cykl kontrolny, zadanie
obstugi, wartosé graniczna), wyjscie analogowe, wejscia analogowe i cyfrowe zgodnie z
wymaganiami. (patrz "Podtgczenie standardowe", strona 50, str. 53, Rys. 30 i Rys. "Przy-
pisanie zaciskow modutu wejs¢ analogowych"; uzywa¢ wytacznie kabli ekranowanych
typu skretka).

] UWAGA:

> Uzywac wylgcznie kabli ekranowanych typu skretka (np. UNITRONIC LiYCY
(TP) 2 x 2 x 0,5 mm? firmy LAPPKabel; 1 para zyt dla RS 485, 1 para zyt
dla zasilania; nie nadaje sie do uktadania pod ziemig).

» Podtaczy¢ kabel zasilajacy do zaciskow L1, N, PE w module MCU (patrz "Rozmieszczenie
elementéw w module MCU (bez zasilania powietrzem ptuczgcym, z wyposazeniem opcjo-
nalnym)", strona 47).
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» Zamknaé zaslepkami nieuzywane przepusty kablowe.

OSTRZEZENIE
A > Przed wigczeniem zasilania ponownie sprawdzi¢ okablowanie.
> Prace przy okablowaniu sg dopuszczalne tylko po odtgczeniu zasilania
i w stanie bezpotencjatowym.

3.34.2 Ztgcza ptyty procesora modutu MCU
Rys. 26: Ztgcza ptyty procesora modutu MCU
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DUSTHUNTER SP100 Montaz i instalacja

3.34.3 Ztgcze do podtgczenia kabla do modutu MCU

Rys. 27: Ztgcze wtykowe kabla dostarczanego przez uzytkownika

Otwieranie p

Otwieranie e I

i gnd RS485 A
Zamykanie ®
Uwaga
Kabel dostarczany przez uzytkownika zgodny z Aby otworzy¢, nalezy podtaczy¢ wtyk do gniazda
wymaganiami okreSlonymi na strona 43, §3.3.2 na zespole nadajnika/odbiornika.
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3344 Podtgczenie standardowe

Rys. 28: Podtgczenie standardowe
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DUSTHUNTER SP100 Montaz i instalacja

335 Podtaczenie zdalnego modutu sterujacego MCU
3.35.1 Podtgczenie do modutu sterujgcego MCU

Podtaczenie elektrycznepatrz "Podtgczenie standardowe", strona 50

e Podtaczenie do zdalnego modutu MCU w wersji bez wlasnego zasilacza:
- Zasilanie 24V: zaciski 36 i 37 (lub réwnowazne)
- Sygnaly: zaciski 38 i 39 (lub réwnowazne)

e Podtaczenie do zdalnego modutu MCU w wersji z wlasnym zasilaczem:
- Sygnaly: zaciski 38 i 39 (lub réwnowazne)

3.35.2 Podtgczenie do zdalnego modutu sterujgcego MCU

Wersja bez zasilacza

e Podigczy¢ kabel taczacy z zespotem przetwarzania (4-zytowy, skretka, z ekranem) do ztgczy
w module sterujgcym i module modutu zdalnego.

Rys. 29: Ztgcza zdalnego modutu sterujgcego (wersja ze zintegrowanym zasilaczem)

+24V
=24V
Ekran | RS485A
RS485B

@

‘- @ Kabel podtacze-
w\— niowy do zespotu
; przetwarzania MCU
@ Kabel zasilajacy

Wersja ze zintegrowanym zasilaczem:

e Podtaczy¢ kabel 2-zytowy (skretka, z ekranem) do ztgczy RS485 A/B, a ekran do modutu
sterujgcego i zdalnego modutu sterujgcego.

e Podtaczy¢ 3-zytowy kabel zasilania o odpowiednim przekroju do sieci zasilajacej i odpo-
wiednich zaciskéw modutu zdalnego.
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DUSTHUNTER SP100

52

L)

UWAGA:

» Podczas instalacji nalezy zapewni¢ mozliwo$¢ wytaczenia zasilania za
pomoca odtgcznika/wytgcznika zgodnie z EN 61010-1.

» Po zakonczeniu prac i podczas testéw zasilanie moga wiaczy¢ tylko
pracownicy wykonujacy je. Zasilanie wtacza¢ zgodnie z obowigzujacymi
przepisami bezpieczenstwa.
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DUSTHUNTER SP100 Montaz i instalacja

3.3.6 Montaz interfejsu i modutu We/Wy (opcja)

Zamontowacé moduly interfejsow i ztacza wtykowe modutow We/Wy na szynie montazowej
modutu MCU (patrz "Rozmieszczenie elementéw w module MCU (bez zasilania powietrzem
ptuczacym, z wyposazeniem opcjonalnym)", strona 47) i wykonaé odpowiednie podigczenia
do plyty procesora za pomocq kabla z wtykiem (patrz "Ztgcza ptyty procesora modutu MCU",
strona 48). Nastepnie wetknaé moduty We/Wy do ztaczy wtykowych modutow.

Podtgczyé moduty interfejsow do sieci lokalnej za pomoca dostarczonych przez uzytkownika
kabli sieciowych. Moduty We/Wy podigczyé do zaciskow zigczy wtykowych modutéw.

Przypisanie zaciskow modutu wyjs¢ analogowych (AO)

Rys. 30: Przypisanie zaciskow modutu wyjs¢é analogowych
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Rys. 31: Przypisanie zaciskéw modutu wejs¢ analogowych
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Uruchomienie i parametryzacja DUSTHUNTER SP100

4 Uruchomienie i parametryzacja
4.1 Informacje podstawowe
411 Informacje ogélne

Przed rozpoczeciem prac nalezy zakonczyé wszystkie prace montazowe i instalacyjne
opisane w rozdziale 3.

Uruchomienie i parametryzacja sktada sie z:

e Zamontowania i podtgczenia zespotu nadajnika/odbiornika,
e Dostosowania parametréw zgodnie z odpowiednimi wymaganiami.

Aby uzyskaé¢ doktadny pomiar konieczne jest uprzednie skalibrowanie przy pomocy grawi-
metrycznego pomiaru poréwnawczego (patrz "Kalibracja pomiaru zapylenia", strona 69)
przed przystgpieniem do ciggtego pomiaru zapylenia.
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Uruchomienie i parametryzacja

4.1.2 Instalacja oprogramowania SOPAS ET

41.2.1 Hasto do menu

Zainstalowac¢ program SOPAS ET na laptopie/komputerze PC.
Uruchomié program SOPAS ET.
Postepowaé zgodnie z instrukcjami instalacji podawanymi przez program SOPAS ET.

programu SOPAS ET

Niektore funkcje urzadzenia sg w petni dostepne dopiero po wprowadzeniu hasta.

Poziom uzytkownika Dostep do
0 | Operator WySW|e'FIa_n|e wartosci pomiarowych i standéw systemu
Hasto nie jest wymagane
WysSwietlanie, zapytania, uruchomienie oraz dostep do ustawien spe-
1 | Operator autoryzowany | cyficznych dla klienta a takze diagnostyka wymaganych parametrow.
Hasto fabryczne: sickoptic
413 Podtgczenie do urzgdzenia kablem USB

Zalecana procedura:

1

~No oLk WwWwN

Podtaczyé kabel USB do modutu sterujacego MCU (patrz "Ztgcza ptyty procesora modutu
MCU", strona 48), laptopa/komputera PC.

Wiaczyé urzadzenie.

Uruchomié program SOPAS ET.

"Ustawienia wyszukiwania"

"Wyszukiwanie wg rodziny urzgdzen"

Klikng¢ wybrany modut MCU.

Skonfigurowaé nastepujgce ustawienia:

- Komunikacja Ethernet (zawsze wybrana)

- Komunikacja USB (zawsze wybrana)

- Komunikacja szeregowa:Kliknaé

Nie wpisywac adresu IP.

Wyswietla sie lista portow COM.

Okresli¢ port COM dla urzadzenia DUSTHUNTER.

Jesli port COM nie jest znany: patrz "Wyszukiwanie portu COM urzgdzenia
DUSTHUNTER?", strona 55

10 Przypisaé nazwe dla wyszukiwania.
11"Zakohczyé"

4.13.1 Wyszukiwanie portu COM urzgdzenia DUSTHUNTER

Jesli port COM nie jest znany: do wyszukania portu COM uzyé Menedzera urzadzen systemu
Windows (uprawnienia administratora nie sg wymagane).

1
2

»

Odtaczy¢ urzgdzenie DUSTHUNTER od laptopa/komputera PC.
Wprowadzi¢: devmgmt.msc

All Programs

Endress+Hauser
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Uruchomienie i parametryzacja DUSTHUNTER SP100

3 Wyswietli sie komunikat:

Device Manager | = |

] You are logged on as a standard user. You can view device settings in

Device Manager, but you must be logged on as an administrator te
make changes.

0K |

4 IIOKII
5 Otwiera sie Menedzer urzadzen.
Zob.: "Porty (COM & LPT)"

&=} Device Manager = B8] &

File Action View Help
s m|EHm

4 = DEGDDWO0485
» 48 Computer
» =g Disk drives
» M Display adapters
g DVD/CD-ROM drives
fp'ﬁ Human Interface Devices
» @ IDE ATA/ATAPI controllers
= Keyboards
F Mice and other pointing devices
. Monitors
Metwork adapters
Ports (COM & LPT)
YT Communications Port (COMI)
- '_-‘f' Intel(R) Active Management Technology - SOL (COM3)
1N Processors
% Sound, video and game controllers
. jM& System devices

.- § Universal Serial Bus controllers

6 Potaczy¢ modut MCU z laptopem/komputerem PC.
Wyswietla sie nowy port COM.

4 7 Ports (COM & LPT)

I f? Communications Port (COML)

P ? Intel(R} Active Management Technology - SOL (COM3)
. 173" USB Serial Port (COM4) |
p-n Processors

Uzy¢ tego portu COM do komunikacji.
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414 Podtaczenie urzadzenia przez Ethernet (opcja)
"'i W celu podtaczenia systemu z wykorzystaniem sieci Ethernet nalezy zainstalowac i skon-

figurowaé modut interfejsu (patrz "Opcje dla modutu sterujacy MCU", strona 108, patrz
"Montaz interfejsu i modutu We/Wy (opcja)", strona 53 i patrz "Parametryzacja modutu
Ethernet", strona 74).

Zalecana procedura:

Modut MCU musi byé wylgczony.
Podtgczyé modut MCU do sieci.
Podtgczyé laptopa/komputer PC do tej samej sieci.
Wiaczy¢ modut MCU.
Uruchomié program SOPAS ET.
"Ustawienia wyszukiwania"
"Wyszukiwanie wg rodziny urzgdzen"
Klikng¢ wybrany modut MCU
Skonfigurowaé nastepujgce ustawienia:
- Komunikacja Ethernet (zawsze wybrana)
- Komunikacja USB (zawsze wybrana)
- Komunikacja szeregowa: Nie wybiera¢
10 Podac¢ adresy IP
Adres IP: patrz "Parametryzacja modutu Ethernet", strona 74
11 Nie wybiera¢ portu COM
12 Przypisaé nazwe dla wyszukiwania
13 "Zakohczyc"

© 00 ~NO O WN =
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4.2 Montaz zespotu nadajnika/odbiornika

421 Ustawienie zespotu nadajnika/odbiornika odpowiednio do kierunku przeptywu
Wersje dla ciSnienia wewnatrz kanatu do +10 kPa

Rys. 32: Ukierunkowanie sondy

Kanat pionowy Kanat poziomy

Gaz z zanieczyszczeniami musi
przeptywaé swobodnie przez
obszar pomiarowy.

@ Kierunek przeptywu

Jesli w zamoéwieniu nie podano kierunku (pionowego lub poziomego) przebiegu kanatu, to
zesp6t nadajnika/odbiornika jest standardowo dostarczany w stanie do montazu na kanale
pionowym. W takim przypadku, przed przystgpieniem do montazu na kanale poziomym
nalezy wykona¢ nastepujace czynnosci:

» Poluzowaé Sruby radetkowane (1)i wyciggnaé krociec sondy (2) z zespotu elektroniki (3).
» Poluzowaé Sruby mocujace (4), ostroznie wyciggnac sonde z zespotem elektroniki z
obudowy (5), obrécic jg 0 90° i ponownie zamontowac.

» Zamontowaé kréciec sondy tak, aby przytacze powietrza ptuczacego (6) znajdowato sie
pod spodem.

Rys. 33: Ustawienie zespotu nadajnika/odbiornika odpowiednio do kierunku przeptywu
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Zespot nadajnika/odbiornika dla ciSnienia wewnatrz kanatu do +200 kPa

W tej wersji nie mozna obracac o 90° wzgledem siebie sondy pomiarowej i zespotu elek-
troniki zamontowanych w obudowie odpornej na ciSnienie. Zesp6t nadajnika/odbiornika
nalezy instalowac w sposob pokazany w patrz "Ukierunkowanie sondy", strona 58 z
uwzglednieniem kierunku przeptywu.

422 Montaz i podigczenie zespotu nadajnika/odbiornika,

OSTRZEZENIE: Niebezpieczefstwo zwigzane z gazami wylotowymi
A » Montaz zespotu nadajnika/odbiornika na kanale instalacji niebezpiecznej (np. z
gazami/pytami toksycznymi, agresywnymi, wybuchowymi, stanowigcej zagrozenie dla
zdrowia, pod wysokim ci$nieniem, o wysokiej temperaturze) moze odbywaé sie tylko,
gdy instalacja nie pracuje..

» Podtaczy¢ zespot nadajnika/odbiornika do zasilania powietrzem ptuczacym i sprawdzié,
czy kierunek przeptywu jest prawidtowy, a waz powietrza ptuczacego jest szczelnie zamo-
cowany na ztaczu.

Typ zasilania powietrzem | Czynno$é
ptuczgacym

Modut sterujgcy MCU-P | Nasunaé waz powietrza ptuczacego DN 25 na ztgcze zespotu
nadajnika/odbiornika i zabezpieczy¢ opaskg zaciskowa.

Zewnetrzny zespot Nasunaé waz powietrza ptuczacego DN 40 na zigcze zespotu
powietrza ptuczacego nadajnika/odbiornika (patrz "Podfgczenie opcjonalnego zewnetrznego
zespotu powietrza ptuczacego", strona 44) i zabezpieczyé opaska
zaciskowa.

Uwaga

W przypadku zastosowania zespotu nadajnika/odbiornika DHSP-T4xx
w wersji do 400°C nalezy uzy¢ reduktora powietrza ptuczacego
zamontowanego na zespole nadajnika/odbiornika.

Powietrze aparaturowe |Podtaczy¢ waz powietrza aparaturowego do gwintowego adaptera
zasilania powietrzem aparaturowym, (patrz "Ztgcze adaptera do
zasilania powietrzem aparaturowym", strona 45), a nastepnie
nasunaé go na ztgcze na nadajniku/odbiorniku i zabezpieczy¢ opaska
zaciskowg

o Jesli predkosé przeptywu gazu < 5 m/s, zalecamy zmniejszenie przeptywu powietrza
ptuczacego. W tym celu w instalacji nalezy zamontowac reduktor ciSnienia, ograni-
czajacy cisnienie do wartoSci w przyblizeniu réwnej predkosci przeptywu gazu.

» Wsungé prawidtowo ustawiony zesp6t nadajnika/odbiornika (patrz "Ukierunkowanie
sondy", strona 58) do kré¢ca z rurg (pamietajac o uzyciu uszczelki) i zamocowac go za
pomocg zestawu montazowego. Sprawdzi¢ czy glowica sondy nie zostata uszkodzona
podczas montazu.

° Zalecamy zamknigcie nieuzywanego otworu za pomoca znajdujacej sie w zestawie
1 zaslepki przeznaczonej dla zespotéw nadajnika/odbiornika dla ciSnienia wewnatrz
kanatu do +10 kPa. Zapobiegnie to niewtasciwemu ustawieniu w kierunku prze-
ptywu, w przypadku gdy urzadzenie bedzie ponownie montowane (np. podczas kon-
serwacji).

» Podigczy¢ kabel podtaczeniowy do modutu MCU na ztaczu wtykowym i mocno dokrecic.
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4.2.3

60
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8031008/AE00/V3-0/2016-08

Przypisanie zespotu nadajnika/odbiornika do miejsca pomiaru (w programie SOPAS ET)

Zespo6t nadajnika/odbiornika mozna jednoznacznie przypisa¢ do odpowiedniej lokalizacji
pomiarowej. Nalezy wykona¢ nastepujgce czynnosci:

» Uruchomié program SOPAS ET i podtaczy¢ go do systemu pomiarowego (patrz "Podtg-
czenie do urzadzenia kablem USB", strona 55).
» Wybraé plik urzadzenia "DH SP100" i przenie$¢ go do okna "Project Tree".

L3 A A . 2 A 0 q
+1 Odpowiedni typ podtgczonego urzgdzenia wyswietli sie automatycznie

» Wprowadzi¢ hasto poziomu 1.
» Ustawié zesp6t nadajnika/odbiornika na "Maintenance": Klikna¢ "Maintenance sensor".

Rys. 34: Menu SOPAS ET: DH SP100/Maintenance/Maintenance

Device identification

DHT100 W Mounting location

Set on operational mode

- Maintenance Z| Maintenance sensor

> Wybraé katalog "Configuration / Application Parameters" i wprowadzi¢ zgdane dane w
polu "Mounting location" w "Device Identification".

Rys. 35: Menu SOPAS ET: parametr DH SP100/Configuration/Application

Device identification

DHSP100 w Mounting location

Calibration coefficients for calculation of concentration with scattered light

Satz0 v
o2 ocl o
J Set0 0 1 0
D Setl
J Set2

J Set3
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Endress+Hauser

Okreslanie wspotczynnikow regresiji

Pole "Calibration coefficients for calculation of concentration with scattered light" stuzy do

wybrania dowolnych wspétczynnikéw (wybraé zestaw 0) lub statych domysinych ustawien

(wybraé zestaw od 1 do 3).

(filtr cyklonowy)

Zestaw | Ustawienie wspotczynnikéw | Typowe zastosowanie Wspétczynniki regresji
regresji Kwadra- |Liniowe |Abso-
towe lutne
Zestaw |Wybor uzytkownika Dowolne 0 1 0
Zestaw | State: Dla matych czgstek Zastosowanie w 0 0.5 0
1 (Srednia wielkoS¢ 2 um) instalacji za filtrem
tkaninowym
Zestaw |State: Dla czastek Sredniej | Zastosowanie za 0 2 0
wielkosci (Srednia wielkosé | elektrofiltrem
5 um)
Zestaw |State; dla duzych czastek Zastosowanie w za 0 3 0
3 (Srednia wielko$¢ 10 um) filtrem wstepnym

+1

Jesli system pomiarowy musi zostac skalibrowany (patrz "Kalibracja pomiaru zapylenia",

Wsp6étczynniki regresji w zestawach od 1 do 3 odnoszg sie do pytéw o Sredniej gestosci
2,5 g/cm?, prawie kulistej strukturze czastek i rownomiernym rozktadzie pytu w prze-

kroju poprzecznym kanatu.

strona 69) nalezy wybra¢ zestaw O.

Zestawow od 1 do 3 mozna uzyé, gdy nie jest wymagana bardzo wysoka doktadnoSé.
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4.3 Parametryzacja standardowa

43.1 Przypisanie zespotu nadajnika/odbiornika

Modut sterujgcy MCU nalezy przypisa¢ do zespotu nadajnika/odbiornika, z ktérym bedzie
wspotpracowat. W przypadku niezgodnosci zgtaszana jest usterka. Przypisanie nalezy
wykonac¢ po instalacji, gdy nie jest mozliwe ustawienie fabryczne (np. gdy kilka urzadzen
jest dostarczanych w tym samym czasie lub przy p6zniejszej wymianie modutu MCU. Nalezy
wykonac nastepujgce czynnosci:

> Potgczy¢ system pomiarowy z programem SOPAS ET.
» Wprowadzi¢ hasto poziomu 1 (patrz "Hasto i poziomy uzytkownika", strona 75).
» Ustawié zesp6t nadajnika/odbiornika na "Maintenance": Klikna¢ "Maintenance sensor".

Rys. 36: Menu SOPAS ET: MCU/Maintenance/Maintenance

Device Identification

Selected variant | DUSTHUNTER ~ Mounting Location |S1C

Offfine Maintenance

Activate offiine maintenance [v]

> PrzejSé do katalogu "Configuration / Application selection" (patrz "Menu SOPAS ET: MCU/
Configuration/Application selection", strona 62).
» W oknie "Connected variant" (pole "Application selection") wySwietlany jest podstawowy

typ podigczonego zespotu nadajnika/odbiornika. Klikngé "Save selection", aby przypisaé
do modutu MCU.

+i Zespot nadajnika/odbiornika musi byé podtaczony do modutu MCU.

Rys. 37: Menu SOPAS ET: MCU/Configuration/Application selection

Device Identification

MCU Selected variant  DUSTHUNTER T (T50,T100,T200) + Mounting Location |SICK

Application selection

Connected variant  DUSTHUNTER. T (T50,T100,T200)

Supported variants
DUSTHUNTER 5 (5850, 58100,5F 100,5P 100)
DUSTHUNTER T (T50,T100,T200)
DUSTHUNTER C (C200)
ALOWSIC100

FALOWSIC100 - 2 Path

DH_S+FL 100 Combination
DH_T+FL100 Combination
DH_C+FL 100 Combination
FWE2000H

Universal
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4.3.2 Ustawienia fabryczne
Parametr Wartosé
Cykl kontrolny Co 8 h; wydawanie warto$ci kontrolnych
(co 90 s) na standardowe wyjscie analogowe
Wyjscie analogowe | Live zero (LZ) 4
(AO) [mA] Goérna granica zakresu 20
pomiarowego (MBE)
Prad podczas konserwacji 0.5
Prad przy awarii 21 (opcjonalnie 1)
Czas odpowiedzi 60 s dla wszystkich zmiennych pomiarowych
Zmienna pomiarowa Nr wyjscia
analogowego Wartos¢ dla LZ Wartos¢ dla MBE
Zapylenie [mg/m?®] 1 0 200
Natezenie Swiatta 2
rozproszonego
Zestaw wspotczynnikéw (tylko dla zapylenia) 0.00/ 1.00/ 0.00

Modyfikacja przedstawionych ustawien zostata opisana w kolejnych rozdziatach. Aby ja
wykonac, urzadzenia nalezy podtaczy¢ do programu SOPAS ET (patrz "Podigczenie do urza-
dzenia kablem USB", strona 55), ustawione hasto poziomu 1 i tryb "Maintenance".

Endress+Hauser INSTRUKCJA OBSLUGI 63
8031008/AE00/V3-0/2016-08



Uruchomienie i parametryzacja DUSTHUNTER SP100

433 Ustawienia cyklu kontrolnego
W katalogu "Adjustment / Function Check - Automatic" mozna zmieni¢ interwat, wartosé
kontrolng wydawang na wyjscie analogowe i czas rozpoczecia automatycznego cyklu
kontrolnego.

+i Wartosci domysine patrz "Ustawienia fabryczne", strona 63

Rys. 38: Menu SOPAS ET: MCU/Adjustment/Function Check - Automatic (przyktad)

Device Identification

Selected variant | DUSTHUNTER v Mounting Location |SICH

Function Check

Output duration of function control value 90| s

Function check interval 8 hours v

Function Check Start Time

Hour }_ Minute |
Pole Parametr Uwagi
Output duration of |Wartos¢ w Czas wydawania wartosci kontrolnych.
function control sekundach
value
Function check Okres miedzy patrz "Cykl kontrolny", strona 13
interval cyklami kontrolnymi
Function Check Godzina Okreslanie czasu poczatkowego w godzinach i minutach.
Start Time Minuta

° Podczas okreslania wartosci kontrolnej wydawana jest ostatnia wartoS¢ pomiarowa

1 (patrz "Wydruk cyklu kontrolnego na ploterze", strona 13).
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43.4 Parametryzacja wyjs¢é analogowych

Parametryzacja wyjs¢ analogowych odbywa sie w katalogu "Configuration / 10 Configu-
ration / Output Parameters".

~ ° e Wartosci domys$ine patrz "Ustawienia fabryczne", strona 63
1 e Aby wydawane byty wartosci zapylenia w warunkach standardowych ("Conc. s.c."

(Zewn.)), parametry nalezy nastawi¢ wg patrz "Parametryzacja wejs¢ analogowych",
strona 67.

Rys. 39: Menu SOPAS ET: MCU/Configuration/IO configuration/Output Parameters

Device Identification

Selected variant DUSTHUNTER v Mounting Location |SICK
Analog Outputs - General Configuration
Output Error current es v Error Current  21mA v
Current in maintenance  Measured value v Maintenance current 0.5| mA

Optional Analog Output Modules

Use first analog output module

Analog Output 1 Parameter Analog Output 1 Scaling

Value on analog output 1 | Conc. a.c. (5L e
Live zero 4mA v Range low .00 mg/m3
Output checkcyde resuits on the AO Range high 0.00 | mgfm?
Write absolute value
Limiting Value Limit Switch Parameters
Limitvalue | Conc. a.c. (5L) v Hysteresis type
Limit value 0.00| mg/m? Hysteresis 1.00 | mg/m?
Switch at | Over Limit v
r B 1
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DUSTHUNTER SP100

Pole Parametr Uwagi
Analog Output Error Yes Prad btedu jest wydawany.
g#;‘l)gés current No Prad btedu nie jest wydawany.
Outputs - Error Current | Wartos¢ < Live Zero | Warto§¢ mA wydawana w stanie awarii "Malfunction" (btad) (zalezy od
General (LZ) podfgczonego systemu kontrolnego).
Configuration lub > 20 mA
Current in Wartosé zdefiniowana | Wartos¢é wprowadzona wydawana podczas konserwacji
maintenance przez uzytkownika
Value measured last | Podczas konserwacji wydawana jest ostatnia wartos¢ pomiarowa
Measured value Podczas konserwacji wydawana jest aktualna warto$¢ pomiarowa.
output
Maintenance Jesli dostepna, Wartosé w mA wydawana podczas konserwacji
current wartos¢é # LZ
Opcjonalne Use first analog | Niezaznaczone Niedopuszczalne dla DUSTHUNTER SP100 (powoduje btad, poniewaz
moduly wyjs¢ |output module AO 2 i AO 3 sg domysinie dostepne).

analogowych

Zaznaczone

Otwiera pole do parametryzacji dla AO 2 i AO 3 (standard dla
DUSTHUNTER SP100)

Analog Out-
put 1 Parame-
ter

Wartosé na
wyjsciu
analogowym 1

Concentration a.c.
(SI)

Na wyjscie analogowe
wydawane sg wybrane zmienne
wartosci pomiarowe.

Zapylenie w warunkach standardowych
(oparte na natezeniu Swiatta
rozproszonego)

Conc.s.c.dry O2 corr.
(SL)

Zapylenie w warunkach standardowych
(oparte na natezeniu Swiatta
rozproszonego)

Sl Natezenie Swiatta rozproszonego

Live zero Zero point Aby dato sie rozr6znia¢ wartos¢ pomiarowa od wylgczonego urzadzenia
(0, 2 lub 4 mA) lub awarii zasilania, nalezy wybraé 2 lub 4 mA.

Output check- |Niezaznaczone Wartosci kontrolne (patrz "Cykl kontrolny", strona 13) nie sg wydawane

cycle results on
the AO

na wyjscie analogowe.

Zaznaczone

Wartosci kontrolne sg wydawane na wyjScie analogowe.

Write absolute
value

Niezaznaczone

Rozréznianie wartosci dodatnich i ujemnych.

Zaznaczone

Wydawane sg wartosci bezwzgledne.

Analog Out- Range low Dolna granica Wartos¢ fizyczna dla live zero
put 1 Scaling zakresu pomiarowego
Range high Gorna granica Wartos¢ fizyczna dla 20 mA
zakresupomiarowego
Limiting value | Wartos¢ Concentration a.c. Zapylenie w warunkach standardowych | Wybér zmiennych pomiarowych
graniczna (Sl (oparte na natezeniu Swiatta dla ktérych odbywa sie kontrola
rozproszonego) wartosci graniczne;j.
Conc.s.c.dry 02 corr. | Zapylenie w warunkach standardowych
(SL) (oparte na natezeniu Swiatta
rozproszonego)
Sl Natezenie Swiatta rozproszonego
Hysteresis type | Procent Rozréznienie wartosci wprowadzonej w polu wartosci histerezy "Hysteris
Absolute Value" - wzgledna lub bezwzgledna
Switch at Wartosé Okreslenie sposobu przetgczania
przekroczona
Underflow
Limit Switch | Wartosé Wartosé Wartosé, po przekroczeniu ktorej aktywowany jest przekaznik wartosci
Parameters |graniczna graniczne;j.
Hysteresis Wartosé OkresSlenie tolerancji dla resetowania przekaznika wartosci granicznej
+ o Parametry "Analog Output 2(3) Parameter" oraz "Analog Output 2(3) Scaling" nastawia
1 sie analogicznie do "Parameter Analog Output 1" oraz "Analog Output 1 Scaling".
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4.3.5 Parametryzacja wej$¢ analogowych
Parametryzacja wejS¢ analogowych odbywa sie w katalogu "Configuration / /0 Configu-
ration / Input Parameters DUSTHUNTER".
Rys. 40: Menu SOPAS ET: MCU/Configuration/I0 configuration/Input Parameters
Device Identification
Selected variant | DUSTHUNTER v Mounting Location |SICK
Temperature Source Pressure Source Moisture Source Oxygen Source
®) Constant Value ®) Constant Value ® Constant Value ® Constant Value
Temperature source Pressure source Moisture source Oxygen value source
Analog Input 1 Analog Input 2 Analog Input 3 Analog input 4
‘Constant Temperature Constant Pressure Constant Moisture Constant Oxygen
Fixed value 0.00 E Fixed value 1013.25 | mbar Fixed value 0.00) % Fixed value 600 %
Pole Parametr Uwagi
Temperature | Constant Value Do wyliczenia wartoSci odniesienia stuzy wartos¢ stata.
Source Parametr otwiera pole "Temperature Constant" do wprowadzania warto$Sci skalowanej w °C lub
K.A.
Analog Input 1 Do wyliczenia wartosci odniesienia stuzy wartos¢ z czujnika zewnetrznego podtaczonego do
wejScia analogowego 1 (standardowy element dostawy).
Parametr otwiera pole "Analog input 1 - Temperature" do wprowadzania gérnej i dolnej wartosci
granicznej zakresu oraz wartosci Live Zero.
Pressure Constant Value Do wyliczenia wartosci odniesienia stuzy wartos¢ stata.
Source Parametr otwiera pole "Constant Pressure" do wprowadzania wartosci skalowanej w mbar
(= hPa).
Analog Input 2 Do wyliczenia wartosci odniesienia stuzy wartos¢ z czujnika zewnetrznego podtaczonego do
wejScia analogowego 2 (standardowy element dostawy).
Parametr otwiera pole "Analog input 2 - Pressure" do wprowadzania gérnej i dolnej wartosci
granicznej zakresu oraz wartosci Live Zero.
Moisture Constant Value Do wyliczenia wartoSci odniesienia stuzy wartos¢ stata.
Source Parametr otwiera pole "Constant Moisture" do wprowadzania wartoSci skalowanej w %.
Analog Input 3 Do wyliczenia warto$ci odniesienia stuzy wartos¢ z czujnika zewnetrznego podtaczonego do
wejScia analogowego 3 (wymagany modut opcjonalny).
Parametr otwiera pole "Analog input 3 - Moisture" do wprowadzania gérnej i doinej wartosci
granicznej zakresu oraz wartosci Live Zero.
Oxygen Constant Value Do wyliczenia wartoSci odniesienia stuzy wartoS¢ stata.
Source Parametr otwiera pole "Constant Oxygen" do wprowadzania wartosci skalowanej w %.
Analog Input 4 Do wyliczenia wartosci odniesienia stuzy wartos¢ z czujnika zewnetrznego podtaczonego do
wejScia analogowego 4 (wymagany modut opcjonalny).
Parametr otwiera pole "Analog input 4 - Oxygen" do wprowadzania goérnej i dolnej wartosci
granicznej zakresu oraz wartosci Live Zero.
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4.3.6 Ustawianie czasu reakcji
Parametryzacja czasu reakcji odbywa sie w katalogu Select the "Configuration / Value
Damping".

Rys. 41: Menu SOPAS ET: MCU/Configuration/Value Damping

Device Identification

MCU Selected variant | DUSTHUNTER W Mounting Location |SICK

Value Damping Time

Damping time for Sensor 1 &0 | sec
Pole Parametr Uwagi
Dampingtime |WartoS¢é ws |Czas reakcji dla wybranej zmiennej pomiarowej (patrz "Czas
for Sensor 1 odpowiedzi", strona 12)
Zakres 1...600 s
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4.3.7 Kalibracja pomiaru zapylenia

Aby pomiar koncentracji zapylenia byt doktadny, konieczne jest ustalenie zaleznosci
pomiedzy wartoScig pomiarowg natezenia Swiatta rozproszonego, a rzeczywistym zapy-
leniem w kanale. W tym celu konieczne jest ustalenie zapylenia na podstawie grawime-
trycznych pomiaréw poréwnawczych zgodnie z DIN EN 13284-1 oraz jednoczesne porow-
nanie ich z wartosciami pomiarowymi zmierzonymi przez system.

UWAGA:
Wykonanie poréwnawczych pomiaréw grawimetrycznych wymaga specjalistycznej wie-
dzy i nie zostato tu szczegdtowo opisane.

@~

Czynnosci do wykonania

» Wybrac plik urzagdzenia "MCU", ustawi¢ system pomiarowy na tryb "Maintenance"

» Wprowadzi¢ hasto poziomu 1 (patrz "Hasto i poziomy uzytkownika", strona 75).

» Wybrac katalog / 10 Configuration / Output Parameters" directory (") i przyporzadkowac
zmienng pomiarowa "Scattered light intensity" do jednego z trzech dostepnych wyjsé
analogowych.

» Oszacowaé odpowiedni zakres pomiarowy zapylenia dla pracy w warunkach opera-
cyjnych i wprowadzi¢ go w polach "Analog Output 1 (2/3) Scaling" przyporzadkowanych
do wyjscia analogowego wybranego dla natezenia Swiatta rozproszonego.

> Wytaczyé tryb konserwacji "Maintenance".

» Przeprowadzi¢ grawimetryczny pomiar porownawczy zgodnie z normg DIN EN 13284-1.

» Okreslic wspdtczynniki regresji z wartosci mA wyjscia analogowego wybranego dla nate-
Zenia Swiatta rozproszonego i rzeczywistych wartosci zmierzonych grawimetrycznie.

¢ =K2-1,”+KI-1,+K0 (1)
c: zapylenie w mg/m?
K2, K1, KO: wspotczynnik regresji funkcji ¢ =f (Iyt)
lout: wartos¢ pradu wydawana na wyjScie w mA
3 20mA—LZ
lout =LZ+SL- W (2)
Sl zmierzona wartoS¢ natezenia Swiatta rozproszonego
LZ: Live zero
MBE: Zdefiniowana gdérna wartosé graniczna zakresu

(warto$¢ wprowadzona dla 20 mA;
zwykle 2.5 x stata wartosé graniczna)
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» Wprowadzi¢ wspotczynniki regresiji

Dostepne sa dwie opcje konfiguracji parametréw:
- bezposrednie wprowadzanie K2, K1, KO do komputera pomiarowego.

UWAGA:

W tym wypadku zestaw wspbtczynnikéw wprowadzonych w zespole nadajnika/
odbiornika i zakres pomiarowy wprowadzony w MCU nie moga byé pdzniej zmie-
niane. Jesli uzywany jest opcjonalny LCD, koncentracja zapylenia wySwietla sie
w mg/m?, jako warto$¢ nieskalibrowana w mg/m?3.

L)

- Nalezy uzyé funkgcji regresji systemu pomiarowego (komputer pomiarowy nie jest
konieczny). W takim przypadku konieczne jest skorelowanie z natezeniem Swiatta
rozproszonego. W tym celu wspédtczynniki regresji cc2, ccl, ccO do wprowadzenia do
systemu pomiarowego musza zostaé wyliczone z K2, K1, KO.

¢ = cc2-SL*+cel - SL+cc0 (3)
Podstawiajac (2) do (1), otrzymujemy:

20mA — LZ)\2 ( 20mA -L
= . + L | + . + L |+
c = K2 (LZ SL B K1-{LZ+SL B KO0

Podstawiajac (3), uzyskujemy:

cc0 = K2-LZ*+K1-LZ+K0

ZOmA—LZ)
= . . + | —_—_—
ccl = (2-K2-LZ+K1) ( BT

B ZOmA—LZ)Z
ce2 = K2 ( MBE

Nastepnie nalezy wprowadzi¢ wspdtczynniki regresji cc2, ccl i ccO okreSlone w katalogu
"Configuration/Application parameters" (patrz "Przypisanie zespotu nadajnika/odbiornika
do miejsca pomiaru (w programie SOPAS ET)", strona 60) (ustawi¢ zesp6t nadajnika/
odbiornika w trybie konserwacji i wprowadzi¢ hasto poziomu 1).

Nastepnie nalezy ponownie przetgczyé zesp6t nadajnika/odbiornika w tryb pomiarowy
"Measurement").

+ ° Ta metoda pozwala na dowolna zmiane parametréw dla wybranego zakresu pomia-
1 rowego.
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4.3.8

Endress+Hauser

Kopia zapasowa danych w programie SOPAS ET

Wszystkie parametry istotne dla rejestracji, przetwarzania oraz wprowadzania wydawania
wartosci pomiarowych oraz aktualnych wartosci pomiarowych mozna zapisac i wydru-
kowacé. W razie potrzeby pozwala to na tatwe wprowadzanie uzywanych wczesniej para-
metréw urzadzenia (np. po aktualizacji oprogramowania firmowego) oraz rejestracje danych
i stanéw urzadzenia dla potrzeb diagnostycznych.

Mozliwe sg nastepujace opcje:

e Zapisywanie, jako projekt

Zapisywanie danych, jako projekt pozwala na zapis parametréw urzadzenia, a takze

logébw danych.
e Zapisywanie, jako plik urzadzenia

Zapisane dane mozna wykorzystywaé bez podtgczenia do konkretnego urzadzenia i

kopiowa¢ do urzgdzenia w innym czasie.

+1

e Zapisywanie, jako protokot

Opis, zob. menu pomocy programu SOPAS ET i instrukcja serwisowa DUSTHUNTER.

Dane dotyczace urzadzenia oraz parametry zapisywane sg w protokole parametrow.
Istnieje mozliwo$¢ stworzenia protokotu diagnostycznego w celu analizy dziatania urza-
dzenia oraz rozpoznawania mozliwych awarii.

Przyktadowy protokot parametrow

Rys. 42: Protokét parametréw dla DH SP100 (przyktad)

Dusthunter - Parameter protocol

Type of device: DH SP100
Mounting location:

Device information

Davica varsion

Firmware version

Sardal rumber 00008 700

foantity number 00000

Hardware v 1 1.0

Firmware boofoader VO00.59. 15

Installation parameter

Bus adress 1

Measuremen! laser lemperalure mnacliv

Calibration coefficient for calculati-

on of concentration

Coafficient sef Polynomial

Set0
0.0000
1.0000
0.0000
0.0000
0. 5000
0.0000
0.0000
2.0000

cclh 0.0000

Set 3 (fix)

2 0.0000
1 3.0000

ccl 0.0000

Device parameter

Fac

1.0

Factory calibration settings

Gains
AND-ANT 10.2000
e 5.7000
31.0000
700.0000

0.000050
C.O000T0

Relais 3
Scattered light
2

el

wl

Cumrent laser

2

el

Device temperature
(s o} 2

0
Curmrent motor

r) -16.5000

Power supply

2 0.0000

ccl 108000

ol 0.0000
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4.3.9 Uruchomienie trybu pomiarowego

Po wprowadzeniu/zmianie parametrow przetgczy¢ system w tryb pomiarowy (Measu-
rement).

W tym celu nalezy anulowa¢ "Maintenance": | anulowaé wyboér "Maintenance sensor".

Rys. 43: Menu SOPAS ET: MCU/Maintenance/Maintenance

Set on operation mode

\J Maintenance : Maintenance sensor

Standardowa procedura uruchomienia jest zakonczona.
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4.4 Parametryzacja modutu interfejsu

441 Informacje ogélne

Aby wybra¢ i wykonaé ustawienia dla opcjonalnych modutéw interfejsow Profibus DP,
Modbus TCP and Ethernet type 1:1 nalezy wykonac opisane ponizej czynnosci

» Wybraé plik urzadzenia "MCU", ustawi¢ system pomiarowy na tryb "Maintenance"
» Wprowadzi¢ hasto poziomu 1 (patrz "Hasto i poziomy uzytkownika", strona 75).
» Przejsé do katalogu "Configuration / System Configuration".

Zainstalowany modut interfejsu wyswietli sie w polu "Interface Module".
» Skonfigurowaé¢ modut interfejsu zgodnie z wymaganiami.

Rys. 44: Menu SOPAS ET: MCU/Configuration/System Configuration

Device Identification

MCL Selected variant | DUSTHUNTER S (SB50, 5B100,5F100,5P100) v Mounting Location |SICK

Interface Module

Interface Module | Mo Module
Mo Module
Prafibus
Current Time [5:F

RS 485l

Date/Time

Adjust Date/Time

Day 1 Month i Year 2007

Hour i} Minute 0 Second a

Set date / time O Date /[Tmeset O Invalid value

System Time Synchronization

Date / Time:  Thursday, October 1, 2015 9:58:24 AM CEST Synchronize

Settings for service interface

Protocol selection | Cola-B v Modbus Address 1 Serial service port baudrate | 57500

Use RTS/CTS lines

° Plik GSD i przyporzadkowanie wartosci pomiarowych dla modutu Profibus DP sg
dostepne na zyczenie.
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4.4.2

74

Parametryzacja modutu Ethernet

1 UWAGA:
° Przy komunikacji przez Ethernet wystepuje niebezpieczenstwo niepozadanego dostepu
do systemu pomiarowego.
» Systemu nalezy uzywac tylko po odpowiednim zabezpieczeniu go (np. za pomocg
firewalla).
° Parametryzacja modutu interfejsu Ethernet typ 2 (patrz "Opcje dla modutu sterujgcy

+1 MCU", strona 108) za pomocg programu SOPAS ET nie jest mozliwa. Z programem
dostarczane jest specjalne oprogramowanie z opisem.

Ustawienie standardowe: 192.168.0.10 %
Na zyczenie mozliwa jest fabryczna konfiguracja adresu IP.
Aby zmieni¢ ustawienie:

» Przejs$é do katalogu "Configuration / |/0 Configuration / Interface Module".
» UstawiC zgdane parametry sieciowe w polu "Expansion module information" i klikna¢
przycisk "Reset module".

Rys. 45: Menu SOPAS ET: MCU/Configuration/I0 configuration/Interface Module

Expansion module information

Module type | Mo module found W

Reset module When this button is dicked, the connection will be reseted

Ethernet Interface Configuration

IP Address 192 168 1] 10
Subnet mask 255 255 255 0
Gateway [u] [u] 0 a
TCP port 2111
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45 Obstuga/parametryzacja za pomoca wyswietlacza LCD

451 0goblne informacje dotyczace uzytkowania

Wyswietlacz i interfejs operacyjny wySwietlacza LCD zawieraja elementy funkcjonalne
pokazane na Rys. "Elementy funkcjonalne wyswietlacza LCD".

Rys. 46: Elementy funkcjonalne wyswietlacza LCD

@ Diody LED stanu @ Pole wskazan
@ Przyciski sterowania ® Pasek stanu
® Aktualna funkcja przycisku

Funkcje przyciskow

Funkcja zalezy od aktualnie wybranego menu. Dostepne sa jedynie funkcje wySwietlone na
przyciskach.

Przycisk Funkcja

Diag Wyswietlanie informacji diagnostycznych (ostrzezenia i btedy podczas startu z
gléwnego menu, informacje o czujnikach podczas startu z menu diagnostycznego)

Back PrzejScie na wyzszy poziom menu

Strzatka T | Przewijanie w gére
Strzatka 4 | Przewijanie w dét

Enter Wykonanie akcji wybranej przy pomocy strzatek (przejScie do podmenu, potwierdzenie
parametru podczas parametryzaciji)

Start Rozpoczecie akcji

Save Zapis zmienionego parametru

Meas Przetgczanie gtéwnych wartoSci pomiarowych na wartosci pomiarowe czujnika

Wyswietlanie ustawien kontrastu (po 2.5 s)

45.2 Hasto i poziomy uzytkownika

Niektore funkcje urzadzenia sg w petni dostepne dopiero po wprowadzeniu hasta.

Poziom uzytkownika Dostep do

0 | Operator WysSwietlanie wartosci pomiarowych i stanéw systemu
Hasto nie jest wymagane

1 |Operator autoryzowany | WysSwietlanie, zapytania, uruchomienie oraz dostep do ustawien
specyficznych dla klienta a takze diagnostyka wymaganych
parametréw

Wstepnie ustawione hasto: 1234
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4.5.3 Struktura menu
Rys. 47: Struktura menu ekranu LCD

DH SP100
Operating Mode 1/0 (MCU) Operating Mode
1 Set Maintenance 1 Operating mode L— Set Operation
: - 2 Adjustment
51 3 110 Diagnosis 1)
4 1/0 Parameter 4
fio/mode fio/ fio/mode
[ 1 ] [ 1 ] Er [ 1 |
DH SP100 DH SP100
Adjustment AQ Live Values 1/ Parameter
1 Start Check cycle 1 AOT: 7.01mA 1 AO Parameter
2 AO2:7.02mA 2 AlParameter
B B 3 MCU Variant 2)
DH SP100
1 o MC}J 1 /io/ad] fio/diag/ao [io/param
1 V0 (MCU) 2 B 1 Operating Mode B [ 1 ]  Enter] | 1 0 U [Ente]
2 DHSP100 2 Adjustment 5
3 1/0 Diagnosis
4 1O Parameler 4 DH SP100 DH SP100
7 o 1/0 Diagnosis Al Live Values
ol 1
1 Anal itput — 1 AI1:0.00mA
[ 1 4] [ 1] I 2|2 a2 000ms
> : 0
3 Devi o e
fio/dia fio/diag/ai
[ ! | gn [ 1 |
DH SP100
Device Info
1 Location
2 Dresden
L_gg| 3 SN08378651
4 Firmware:
5 1.02.00
6 Interfacemodule
7 no module
fiofinfo
| 1 |
DH 5P100 DH SP100
Sensor 1 , Operating Mode Sensor 1 , Operating Mode
1 Operating Mode S | 1 set Mai 1 Operating Mode P B 1 Set Operation
o |2 Parameter 3 ! o |2 Parameter ]
"7 3 Diagnosis " "3 Diagnosis
4 Device Info - 4 Device Info } 1)
/Sensor/1 /sensor/1/mode [sensor/1 = Isensor/1/mode
[ 1 ] [ 1 ] [ 1 ] [ 1 1 U [Ente]
DH 5P100
Diagnosis Parameter
1 Contam. 1.8 % 1 cc2
2 Span7069,52%
3 Zero point 0.10 % 2 et
P | 4 LD_Mon4.066V L PR
5 LD_126mA 3)
6 GL SL0.20V
7 Temp 35 °C8
8 .fzpvu o /sensor/1/param
/sensor/1/diag [ 1] 1]
RLISE00 1): tak jak w trybie roboczym
Device Info ) B "
T Locaton 2): patrz "MCU", strona 76
R ssipo 3): patrz "Zesp6t nadajnika/
4 Fimware: odbiornika", strona 79
5 010306
/sensor/1/info

4.5.4 Konfiguracja
4541 Mcu
Wyjscia / wejScia analogowe
» Ustawi¢ modut w trybie konserwacji "Maintenance" i wybraé¢ podmenu "I/0 Parameter".
» Wybraé parametr i wprowadzi¢ domysine hasto "1234" za pomoca przyciskow ""
(przetgczanie od 0 do 9) i/lub "=" (przesuwanie kursora w prawo).
» Wybra¢ odpowiednig warto$¢ za pomocg przyciskow "' i/lub "-" i zapisac jg w urzg-
dzeniu przyciskiem "Save" (potwierdzi¢ dwukrotnie).
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Rys. 48: Struktura menu do konfiguracji wyjs¢/wejS¢ analogowych i ustawien wersji modutu
MCU

AQ Parameter AO1 Parameter
1 AO1 Parameter 1 Limit low
2 AO2 Parameter 2 Limit high
— -
3 Live Zero
4 Measured value
fio/para/ao /lo/para/ao/1
[ 1 01| [ 1]
1/0 Parameter . Al Parameter Al1 Parameter
1 AO Parameter 2— 1 Al Parameter 1 Limit low —
2 Al Parameter 5 2 A2 Parameter — 2 Limithigh ——
3 MCU Variant  —
fio/param fio/para/ao fio/para/ai/1
Eﬁl [ 1| dll | 1 01| [ 1 |
Al2 Parameter
1 Limit low —
2 limit high H—
Maintenance —
FI100 1 Path _ -
FI1002 Path fio/paralail2
Dusthunter § | 1 03 |
= Dusthunter T
Dusthunter C
DHS_FL Combi
Unlimited
Endress+Hauser

|A o .\,la

Limit low Limit low Limit low
0000.00 mg/m* Password 0000.00 mg/m®
™ XXXX ™
io/para/ao/1/!i! Jio/para/ao/1/i! Jiolpara/ao/1/1i!
[ = | [ = | | 1§ |
Limit high Limit high Limit high
0020.00 mg/m* Password 0050.00 mgim®
’ ’ XXXX ’
fiolparafao/1/ti! Jio/para/ao/1/!i! Jiolpara/ao/1/1i!
[ = | [ = | | 1§ = |
Live Zero
omA
= 2mA
4mA
io/para/ao/1/lz
Maintenance
Measured value
ConesL
| conen
s
not used
io/para/ao/1/src
[ = |
Limit low Limit low Limit low
| oomoooc Password -050.00°C
= XXXX
fio/para/ail1/1i! fio/para/ail1/li! fio/para/ai/1/lit
[ 1 1 = | [ 1 ] = | | 1 0~ |
Limit high Limit high Limit high
_ | ooococ Password 0200.00°C
o » XXXX »
io/parafail1/li! Jio/paralail1/li! Jio/paralai/1/lil
[ 1 ] = | [ 1 ] = | | 1§~ |
Limit low Limit low Limit low
0000.00 mbar Password 0850.00 mbar
= s XXXX s
/io/paraail2/li! Jio/paraail2/it fio/paralai/2/!i!
[ 1 ] [ 1 ]
Limit high Limit high Limit high
_ | oocoo0mbar Password 1200.00 mbar
= ’ XXXX ’
io/paraail2/li! Jio/paraail2/it fio/paralai/2/i!
| 1 ] = | [ 1 ] = | [ = |
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78

Ustawienie wersji modutu MCU

W celu ustawienia modutu MCU dla podtaczanego zespotu nadajnika/odbiornika
DUSTHUNTER SP100, nalezy postepowacé w nastepujgcy sposob (patrz "Przypisanie
zespotu nadajnika/odbiornika", strona 62):

» Ustawi¢ modut MCU w trybie konserwacji "Maintenance", wybra¢ podmenu "MCU
Variant" i wybra¢ typ "DUSTHUNTER S".
» Wprowadzi¢ domys$ine hasto i zapisaé typ wybierajac "Save" (potwierdzi¢ dwukrotnie).

Inne opcje wyboru nie sg dla tych ustawien istotne.
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4542 Zespot nadajnika/odbiornika

W celu wprowadzenia wspotczynnikoéw regresji nalezy wykonaé nastepujace czynnosSci:

» UstawiC zesp6t nadajnika/odbiornika na tryb konserwacji "Maintenance" i wybraé
podmenu "Parameter".

» Wybraé zgdany parametr i wpisaé hasto (patrz "Hasto i poziomy uzytkownika", strona 75).

» Wprowadzi¢ wyliczone wspétczynniki (patrz "Kalibracja pomiaru zapylenia", strona 69) za
pomocg przyciskow "M i/lub "-" i zapisa¢ je w urzadzeniu przyciskiem "Save"
(potwierdzi¢ dwukrotnie).

Rys. 49: Wprowadzanie wspétczynnikow regresji

Endress+Hauser

Parameter Parameter Parameter
000.000 Password -01.130.
» » XXXX »
/sensor/1/param/1 /sensor/1/param/1 /sensor/1/param/1
[ = | [ 1 | [ 1 |
Parameter Parameter Parameter Parameter
1
1 cc2 —
2 Password
2 oot 2 | 001000 Fassword 000.560.
3 o0 H— ™ XXXX >
/sensor/1/param /sensor/1/param/2 [Sensor/1/param/2 [sensor/1/param/2
[Back] T § 1 JEnter] [Back] 1 J — JSave] [Back] T § — JSave]
Parameter Parameter Parameter
000.000 Password -06.780
» » XXXX »
/sensor/1/param/3 /sensor/1/param/3 /sensor/1/param/3
[ = | [ 1 ] = | [ 1 ] = |
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DUSTHUNTER SP100

455 Zmiana ustawien wyswietlacza za pomocg SOPAS ET
Aby zmieni¢ parametry fabryczne, nalezy potaczy¢ SOPAS ET z "MCU" (patrz "Podtgczenie do
urzadzenia kablem USB", strona 55), wprowadzi¢ hasto poziomu 1 i wybra¢ katalog "Confi-
guration /Display Settings".
Rys. 50: Menu SOPAS ET: MCU/Configuration/Display Settings
Device Identification
MCU Selected variant | DUSTHUNTER W Mounting Location |51k
Common Display Settings
Display language Display Unit System
Overview Screen Settings
Bar1Semsor1 v| Vaue [Valuel v| UseAOscaing [|  Rangelow -100]  Range high 1000
Bar2[MCU  v| vaue|[Valuel v| UseAOscaing [|  Rangelow -100|  Range high 1000
Bar 3 [NotUsed v| Value [Valuel v| UseAOscaing [|  Rangelow -100  Range high 1000
Bar4[NotUsed v| Vaue [Valuel v| UseAOscaing [|  Rangelow -100  Range high 1000
Bar 5 [NotUsed v| Value [Valuel v| UseAOscaing [|  Rangelow -100  Range high 1000
Bar6 [NotUsed v| Value [Valuel v| UseAOscaing [|  Rangelow -100|  Range high 1000
Bar7 [NotUsed v| Vaue [Valuel v| UseAOscaing [|  Range low -100|  Range high 1000
Bar8 [NotUsed v| Vaue [Valuel v| UseAOscaing [|  Rangelow -100]  Range high 1000
Measured Value Description
Dusthunter 5 Calculated values (MCU)
Value 1 = notused Value 1 = Concentration s.c. dry O2 corr. (5L)
Value 2 = Concentration a.c. (5L) Value 2 = not used
Value 3 = notused Value 3 = not used
Value 4 = not used Value 4 = not used
Value 5 = not used Value 5 = Temperature
Value 6 = notused Value 6 = Pressure
Value 7 = Scattered Light Value 7 = Moisture
Value & = not used Value 8 = Oxygen
Security settings
Authorized operator 1234 Idle time 30 | Minutes
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Endress+Hauser

Okno Pole Znaczenie
Common display set- | Display language Jezyk uzywany na wyswietlaczu LCD
tings Display Unit System | System jednostek uzytkowany na wySwietlaczu LCD

Overview Screen
Settings

Bar (od 1 do 8)

Numer wartosci pomiarowej dla wykresu pierwszej
wartosci pomiarowej na wySwietlaczu

Value

Indeks wartosci mierzonych dla pierwszego paska
wartosci pomiarowych

Use AO scaling

Jesli wigczone, pasek wykresu odpowiedniego wyjscia
analogowego jest skalowany. Jesli pole wyboru nie jest
zaznaczone, wartosci graniczne muszg by¢
zdefiniowane oddzielnie

Range low

Range high

Wartosci odrebnego skalowania paskow wartosci
mierzonych, niezalezne od wyjScia analogowego

Ustawienia bezpie-
czenstwa

Authorized Operator

Wprowadzanie hasta dla menu poziomu uzytkownika
"Operator autoryzowany" na wySwietlaczu
Domysinie: 1234

Idle time

Czas do ponownego automatycznego wytaczenia
poziomu uzytkownika ,Autoryzowany operator".

Przypisanie wartoSci pomiarowe;j

Wartos¢ pomiarowa MCU

Wartosé pomiarowa zespotu nadajnika/odbiornika

Wartosé 1 Nieuzywane

Wartosé 2 Zapylenie wart. rzecz. (Sl)
Wartos¢ 3 Nieuzywane

Wartos¢ 4 Nieuzywane

Wartosé 5 Nieuzywane

Wartosé 6 Nieuzywane

Wartos¢ 7 Swiatfo rozproszone
Wartos¢ 8 Nieuzywane

MCU Wartosé 1

Zapylenie wart. stand. 02 kor. (SL)
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Konserwacja

DUSTHUNTER SP100

5 Konserwacja

5.1 Informacje ogblne

Przeprowadzane prace konserwacyjne ograniczajg sie do czyszczenia i zapewnienia funkcji
zasilania powietrzem ptuczgcym.

Przed przystgpieniem do prac konserwacyjnych nalezy wykona¢ nastepujgce czynnosci, aby
wigczyé tryb konserwacyjny "Maintenance".

» Podtaczy¢ modut MCU do laptopa/PC kablem USB i uruchomié¢ program SOPAS ET.

» Potgczyc sie z MCU (patrz "Podtgczenie do urzadzenia kablem USB", strona 55).

» Wprowadzi¢ hasto poziomu 1 (patrz "Hasto i poziomy uzytkownika", strona 75).

» Ustawié zesp6t nadajnika/odbiornika na "Maintenance": Kliknaé "Maintenance sensor".

Rys. 51: Menu SOPAS ET: MCU/Maintenance/Maintenance

Device Identification

Selected variant  DUSTHUNTE ¥ Mounting Location |SICK

Offline Maintenance

Activate offine maintenance [#]

OSTRZEZENIE:
A Podczas wykonywania wszystkich prac nalezy przestrzega¢ odpowiednich przepiséw
bezpieczenstwa i ostrzezen (patrz "Odpowiedzialnos¢ uzytkownika", strona 9).

Wznawianie pomiarow

Po zakonczeniu prac nalezy przywr6ci¢ stan normalnej pracy pomiarowej (odznaczy¢ pole
"Maintenance on/off" w oknie "Maintenance / Operation" i klikng¢ "Set State").

° e Tryb konserwacji "Maintenance" mozna witgczy¢ réwniez za pomoca przyciskéw na
+1 ekranie LCD modutu MCU (patrz "Struktura menu", strona 76) lub zewnetrznym prze-
tacznikiem konserwacyjnym, podtgczonym do zaciskow wej cyfr. 2 (17, 18) w module
sterujacym (patrz "Podtaczenie modutu sterujacego MCU", strona 47).

e Podczas pracy w trybie konserwacji "Maintenance".wykonywany jest automatyczny
cykl kontrolny.

e WartoS¢ okreSlona dla trybu konserwacji jest wydawana na wyjScie analogowe (patrz
"Parametryzacja wyjsc¢ analogowych", strona 65). Dotyczy to réwniez usterek (sygnali-
zowanych przez wyjscie przekaznikowe).

o Tryb konserwacji "Maintenance" jest resetowany w przypadku braku zasilania elek-
trycznego. W takim przypadku, po przywréceniu zasilania system pomiarowy automa-
tycznie przechodzi w tryb pomiarowy.

Okresy miedzy konserwacjami

Operator sprzetu musi okresli¢ okresy miedzy konserwacjami. Diugosé okresu zalezy od
parametréw operacyjnych takich, jak zawartosé i sktad pytow, temperatura gazu, sposéb
obstugi urzadzenia i warunki zewnetrzne.

Wymagane prace i ich wykonanie musza zostaé¢ zapisane i udokumentowane przez ope-
ratora w dzienniku konserwacji.
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Umowa serwisowa

Planowe prace konserwacyjne moga byé przeprowadzane przez operatora urzadzenia.
Zgodnie z Rozdziatem 1, do wykonywania tych prac wyznaczyé mozna jedynie wykwalifiko-
wanych pracownikéw. W razie potrzeby catoSciowg konserwacje mozna scedowac na serwis
Endress+Hauser lub autoryzowane centra serwisowe. Jesli to mozliwe, naprawy prowa-
dzone przez specjalistow odbywaja sie na miejscu.

Wymagane dodatkowe Srodki i narzedzia

e Szczotka, Sciereczka, waciki bawetniane
e Woda,
e Zapasowy filtr powietrza, filtr wstepny (ssanie)
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5.2 Konserwacja zespotu nadajnika/odbiornika
1 UWAGA:
° > Nalezy uwazaé, aby podczas prac konserwacyjnych nie uszkodzié zadnych elementow
urzadzenia.

» Nie nalezy zaktocac zasilania powietrzem ptuczacym.

Zespo6t nadajnika/odbiornika nalezy regularnie czysci¢ od zewnatrz. Osady usuwaé woda
lub mechanicznie stosujgc odpowiednie wyposazenie.

Interfejsy optyczne nalezy czyscic, gdy osad jest widoczny lub gdy zostanie osiagnieta
ostrzegawcza wartos¢ graniczna 30% (lub awaryjna wartos¢ graniczna 40%).

+ ° Jesli zanieczyszczen na szklanych powierzchniach nie mozna usunaé za pomoca Scie-
1 reczki do optyki, nalezy wyczysci¢ szklane powierzchnie mydtem, a nastepnie wysuszyc.

OSTRZEZENIE: Niebezpieczenstwo zwigzane z gazem i goracymi elementami
A Zdemontowaé zesp6t nadajnika/odbiornika z kanatu w celu wyczyszczenia, a nastepnie

zamontowac¢ go ponownie.

» Podczas wykonywania wszystkich prac nalezy przestrzega¢ odpowiednich przepisow
bezpieczenstwa i ostrzezen (patrz "Odpowiedzialnos¢ uzytkownika", strona 9).

» Prace montazowe i instalacyjne na potencjalnie niebezpiecznych urzadzeniach
(gorace, korozyjne, wybuchowe gazy, wysokie ciSnienie wewnatrz kanatu) musza by¢
przeprowadzane przy wytgczonych urzgdzeniach.

» Nalezy podja¢ odpowiednie Srodki zabezpieczajgce zwigzane ze specyficznymi i miej-
scowymi zagrozeniami.

521 Czyszczenie elementow optycznych zespotu nadajnika/odbiornika

Zespot nadajnika/odbiornika o dtugosci nominalnej NL do 735 mm

» Poluzowaé Sruby radetkowane (1) i ostroznie wyciggnaé zesp6t elektroniki z sonda z
krééca sondy (2patrz "Czyszczenie interfejsow optycznych", strona 85).

» Zamkna¢ kréciec sondy zaslepka (patrz "Akcesoria", strona 107).

» Odkreci¢ Sruby mocujgce (3) pokrywe (4) i zdjaé ja.

> Wyczysci¢ elementy optyczne wacikami bawetnianymi i sprawdzi¢ czy putapka $wietlna
(5) jest czysta. Jesli nie, wyczyscic ja.

Zespot nadajnika/odbiornika o dtugosci nominalnej NL > 735 mm lub dla ciSnienia
wewnatrz kanatu do +200 kPa

» Zdemontowaé zesp6t nadajnika/odbiornika z kanatu.

» Zamknac krociec z rurg zaslepka.

» Odkreci¢ Srube pokrywy (6) z otworu do czyszczenia optyki nadajnika (patrz "Czyszczenie
interfejsow optycznych", strona 85).

» Odkreci¢ Sruby mocujgce (3) pokrywe (4) i zdjaé ja.

> Wyczysci¢ elementy optyczne wacikami bawetnianymi i sprawdzi¢ czy putapka Swietlna
(5) jest czysta. Jesli nie, wyczyscic ja.
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Rys. 52: Czyszczenie interfejséw optycznych

Zesp6t nadajnika/odbiornika o dtugosci nominalnej NL do 735 mm

@® Sruby radetkowane ® Putapka $wietina
@ Kréciec sondy ® Sruba pokrywy
® Pokrywa @ O-ring
@ Sruby mocujace Optyka nadajnika
" ° Zalecamy sprawdzenie O-ringu (7) pod katem zuzycia i w razie potrzeby jego wymiane

(patrz "Akcesoria do sprawdzania urzadzenia", strona 107).
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5.2.2 Sprawdzenie wartosci zanieczyszczenia

» Uruchomié cykl kontrolny, przenoszac plik urzadzenia "MCU" do okna "Project tree",
wybra¢ katalog "Adjustment / Function Check Manual" i klikngé przycisk ,Start Manual
Function Check" (Rozpocznij reczne sprawdzanie funkcji).

Rys. 53 Menu SOPAS ET: MCU/Adjustment/Function Check - Manual

Device Identification

MCU Selected variant  DUSTHUNTER v Mounting Location |51CK

Start Manual Function Check

o Cykl kontrolny mozna réwniez uruchomié na wyswietlaczu LCD modutu MCU (patrz
1 "Struktura menu", strona 76).

» Wybraé urzadzenie "DH SP100" w oknie "Project Tree", wybraé katalog "Diagnosis /
Check values" i sprawdzi¢ wartos¢ zanieczyszczenia.

Rys. 54 Menu SOPAS ET: DH SP100/Diagnosis/Check values

Device identification

DH SP100 W Mounting location

Check values

Drift
Contamination 0| % 40.00| %
Zero point 0| % +0.00| %
Span 70% 70| % +0.00| %

> Jesli zmierzone wartosci zanieczyszczenia, punktu zerowego i zakresu mieszczg sie w
dopuszczalnych zakresach, nalezy zapisaé je w urzadzeniu, klikajgc przycisk "Refresh”
(pole "Check values"); jesli nie, nalezy powtorzyé czyszczenie i ponownie sprawdzi¢
warto$¢é zanieczyszczenia, uruchamiajgc ponownie cykl kontrolny.

° e Poziom zanieczyszczenia mozna réwniez odczytaé¢ na ekranie LCD modutu MCU

+1 (uruchomié cykl kontrolny i wybra¢ menu "SP100/Diagnosis", patrz "Struktura
menu", strona 76).

e Jesli wartoS¢ zanieczyszczenia nie spadnie ponizej wartosci ostrzegawczej (30%)
pomimo kilku proceséw czyszczenia, urzagdzenie jest prawdopodobnie uszko-
dzone — skontaktowac sie z serwisem Endress+Hauser.

» Ponownie zmontowac zespdt nadajnika/odbiornika, zdjgc ostone z kroéca sondy (ostona)

lub kr6éca z rurg ("kréciec z zaslepka") i zamontowac zespdt nadajnika/odbiornika w
kanale.

UWAGA: Nieprawidtowe potozenie O-ringu (7) moze spowodowaé niedostateczny

doptyw powietrza ptuczacego, a tym samym uszkodzenie podzespotdéw optycznych.

» Podczas montazu zespotu nadajnika/odbiornika nalezy upewnic sie, ze o-ring jest
prawidtowo umieszczony w rowku i pozostaje w tej pozycji.

® -

» Wznowienie pomiardw (patrz "Wznawianie pomiarow", strona 82).
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523 Sprawdzenie i czyszczenie zaworu zwrothego

Endress+Hauser

» Poluzowaé opaske zaciskowsg i zdja¢ waz powietrza ptuczacego z zaworu zwrotnego.

» Poluzowac opaske zaciskowg @i srube mocujaca @ na zaworze zwrotnym i zdemon-
towac je ze zlgcza powietrza ptuczacego zespotu nadajnika/odbiornika.

» Odkreci¢ zawér zwrotny (D.

» Sprawdzié¢ czy popychacz (@) porusza sie swobodnie.

» Sprawdzié, czy uszczelka (@) i inne czesci nie sa uszkodzone i sprawdzi¢ metalowe
czeSci pod katem korozji. Jesli czesci sa uszkodzone nalezy wymienic caty zawor zwrotny
na nowy.

» Sprawdzi¢ powierzchnie uszczelniajgce (@) i otwory przelotowe (@) pod katem zanie-
czyszczen, w razie potrzeby oczyscic.

» Zamontowac z powrotem zawor zwrotny @, i przytacze powietrza ptuczgcego,

a nastepnie podtaczyé waz powietrza ptuczgcego.

Rys. 55: Zawér zwrotny, zdemontowany
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5.3

88

Konserwacja zasilania powietrzem ptuczagcym

Czynnosci do wykonania w ramach konserwacji:

e Kontrola catego zasilania powietrzem ptuczacym
e (Czyszczenie obudowy filtra
e W razie potrzeby wymiana filtra.

Obcigzenie pytem i zuzycie wkiadu filtra zalezy od stopnia zanieczyszczenia zasysanego
powietrza. Dlatego nie jest mozliwe podanie doktadnych odstepow czasu, po ktérych nalezy
wykonac tego rodzaju prace. Zalecamy sprawdzanie zasilania powietrzem ptuczgcym w
krotkich odstepach czasu (ok. 2 tygodnie), a nastepnie optymalizacje czestotliwosci konser-
wacji w dtuzszym okresie eksploatacji.

UWAGA:

Nieregularna lub niewystarczajgca konserwacja zespotu powietrza ptuczacego moze

spowodowac jego awarig, a tym samym powazne uszkodzenie zespotu nadajnika/

odbiornika.

» Zawsze nalezy zapewnié zasilanie powietrzem ptuczgcym, gdy zesp6t nadajnika/
odbiornika elementu optycznego jest zamontowany na kanale.

» Przed wymiang uszkodzonych wezy powietrza ptuczacego nalezy zdemontowac pod-
tgczone elementy (patrz "Wytgczenie", strona 91).

-

Kontrola

> W regularnych odstepach czasu nalezy sprawdzaé hatas pracy dmuchawy; wzrost
poziomu hatasu moze wskazywac na jej awarie.

» Sprawdzié, czy wszystkie weze sg zamocowane i nieuszkodzone.

» Sprawdzi¢ czy filtr nie jest zanieczyszczony.

» Filtr nalezy wymienié, gdy:
- widoczne jest powazne zanieczyszczenie (na powierzchni filtra)
- objetos¢ powietrza ptuczacego spada znaczaco w poréwnaniu do pracy z nowym

filtrem.

° Zasilanie powietrzem ptuczacym nie musi by¢ wylgczane w celu wyczyszczenia obu-
dowy filtra lub wymiany wktadu filtra, tzn. elementy te moga pozostaé na kanale.

INSTRUKCJA OBSLUGI Endress+Hauser
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531 Modut sterujacy MCU ze zintegrowanym zasilaniem powietrzem ptuczacym

Czyszczenie lub wymiana filtra

» Otworzy¢ drzwiczki MCU za pomoca odpowiedniego klucza.

» Poluzowac opaske zaciskowg (1) na wylocie filtra i wyciggnaé obudowe filtra (2) ze ztgcza.

» Wyjaé obudowe filtra.

» Obrécié pokrywe obudowy (3) w kierunku wskazywanym przez strzatke "OPEN" i zdjaé
pokrywe.

> Wyjac filtr i wymieni¢ go na nowy.

» Wyczysci¢ szmatka i szczotkg wnetrze obudowy filtra i pokrywe.

1 UWAGA:

» Do czyszczenia na mokro nalezy uzywac tylko wilgotnej Sciereczki. Po wyczyszcze-
niu, nalezy dokfadnie osuszy¢ wszystkie czesci.

» Wiozyé nowy filtr.
Czes$¢ zamienna: Filtr C1140, Nr katalogowy 7047560

» Zamontowaé pokrywe na obudowie filtra i obréci¢ w kierunku przeciwnym do strzatki,
az do zatrzasniecia.

» Zamontowaé z powrotem obudowe filtra w module sterujgcym.

Rys. 56: Wymiana filtra w jednostce sterujgcej z zasilaniem powietrzem ptuczgcym

@ Opaska zaciskowa
@ Obudowa filtra
3 Pokrywa obudowy filtra
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5.3.2 Opcjonalny zewnetrzny zespot powietrza ptuczacego
1 UWAGA:
° Serwis zespotu powietrza ptuczacego nalezy wykonaé najp6zniej po zadziataniu czujnika

niskiego cisnienia (7) na wylocie filtra. (patrz "Wymiana filtra", strona 90).

Wymiana filtra

Rys. 57: Wymiana filtra

e N

ot | 1] l8==

> H H
—] L
- ®
]
@ Czujnik niskiego cisnienia ® Zaczep
@ Obudowa filtra ® Waz powietrza ptuczacego
(® Wkiad filtracyjny @ Opaska zaciskowa

@ Pokrywa obudowy filtra

> Wytgczy¢ wentylator na krétki czas.

» Wyczysci¢ obudowe filtra (2) z zewnatrz.

» Poluzowaé opaske zaciskowa (7) i zaczepi¢ waz powietrza ptuczacego (6) w czystym
miejscu.

| UWAGA:

° » Umiesci¢ koncowke weza w miejscu, ktore nie grozi zassaniem obcych przedmio-
téw (moze to spowodowacé nieodwracalne uszkodzenie dmuchawy), ale nie bloko-
wac jej! W tym czasie do wyrzutnika zasysane jest nieodfiltrowane powietrze.

» Jednoczesnie nacisngé zaczepy (5) i zdjaé ostone obudowy filtra (4).
> Wyjac filtr (3) delikatnie skrecajac i wyciagajac go.
» Wyczysci¢ szmatka i szczotka wnetrze obudowy filtra i pokrywe.

] UWAGA:
° » Do czyszczenia na mokro nalezy uzywac tylko wilgotnej Sciereczki. Po wyczyszcze-
niu, nalezy doktadnie osuszyé wszystkie czeSci.

v

Sprawdzi¢ stan filtra i w razie potrzeby wymieni¢ go.
Czes¢ zamienna :Filtr Micro-Top element C11 100, nr katalogowy 5306091
» Umiesci¢ w odpowiednim potozeniu pokrywe na obudowie i zamkngé zaczepy.

» Zatozy¢ ponownie waz powietrza ptuczacego na wylot filtra i zamocowacé go obejma.
> Wigczy¢ wentylator.
90 INSTRUKCJA OBSLUGI Endress+Hauser
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Konserwacja

5.4 Wytagczenie

Endress+Hauser

System pomiarowy nalezy wytaczy¢:

e Natychmiast po przerwaniu zasilania powietrzem ptuczacym
e Jesli urzadzenie ma zostaé wylgczone z eksploatacji na dtuzszy czas (od ok. 1 tygodnia)

UWAGA:

Nigdy nie wytaczaé ani nie przerywaé doptywu powietrza ptuczgcego, gdy zespédt nadaj-
nika/odbiornika jest zamontowany na kanale.

-

Prace do wykonania

» Poluzowac kabel tgczacy z modutem MCU.
» Zdemontowac zesp6t nadajnika/odbiornika z kanatu.

tami

> Wszelkie prace demontazowe muszg by¢ prowadzone zgodnie z odpowiednimi
przepisami bezpieczenstwa i instrukcjami podanymi w Rozdziale 1.

> Zespot nadajnika/odbiornika mozna demontowac z instalacji niebezpiecznych
(gorace lub agresywne gazy, wysokie ciSnienie w kanale), gdy instalacja nie pra-
cuje.

> Nalezy podjgé odpowiednie Srodki zabezpieczajgce zwiazane ze specyficznymi i
miejscowymi zagrozeniami.

> Wszelkie wigczniki nalezy oznakowac i zabezpieczy¢ przed przypadkowym wigcze-
niem, jesli moze ono spowodowac jakiekolwiek zagrozenie.

f OSTRZEZENIE: Niebezpieczehstwo zwigzane z gazem i goracymi elemen-

» Zamknagé krociec z rurg zaslepka.

» Wytaczy¢ zasilanie powietrzem ptuczacym

» Poluzowac klamry zabezpieczajgce weza i wyciggnac waz powietrza ptuczgcego z przy-
taczy, a nastepnie zabezpieczyé koncowki weza przed brudem i wilgocig

» QOdtgczy¢ modut sterujgcy MCU od zasilania.

Magazynowanie

» Zdemontowane czesci urzgdzenia przechowywaé w czystym i suchym miejscu.

» Zastosowaé odpowiednie dodatkowe Srodki chroniace ztacze kabla podtgczeniowego
przed zanieczyszczeniem i wilgocia.

» Zabezpieczyé weze powietrza ptuczacego przed wnikaniem brudu i wilgoci.
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6 Wykrywanie i usuwanie usterek

6.1 Informacje ogblne

Komunikaty o btedach i komunikaty ostrzegawcze wydawane sg w nastepujacy sposoéb:

e W module MCU wigcza sie odpowiedni przekaznik (patrz "Podtgczenie standardowe”,
strona 50).

e Na pasku statusu wySwietlacza LCD wySwietla sie "Maintenance requ." lub "Failure"
(patrz "Informacje ogolne", strona 73). Ponadto wigcza sie odpowiednia dioda LED
("MAINTENANCE REQUEST" dla ostrzezen, "FAILURE" dla btedéw).

Wcisniecie przycisku "Diag" wySwietla krétkie informacje o mozliwych przyczynach
w menu "Diagnosis" (po wybraniu urzgdzenia MCU" lub "DH SP100("DH SP100",
"FWE200DH", "MCU").

Rys. 58 Ekran LCD

/0 Diagnosis
1110 (MCU) ! —- 1 Ermors 1—»
2 DHSP100 — 2 Warings —

Idiag filo/status 2 . P ..
Rak] ] L Dener ] 11 ] Ener WySwietlanie aktualnych ostrzezen i awarii

Diagnosis
1 Ermors ——
2 Warningsn F—p

[sensor/status

(Back] ] ¥ JEnter

Katalog "Diagnosis / Error messages/warnings" zawiera szczegétowe informacje o aktu-
alnym stanie urzadzenia. Aby wySwietlaé komunikaty nalezy podigczyé system pomiarowy
do SOPAS ET i uruchomic¢ plik urzadzenia "DH SP100" lub "MCU".

Aby wyswietli¢ w osobnym oknie szczegbtowe informacje na temat danego komunikatu,
nalezy przesung¢ nad niego myszke. Klikniecie wySwietlacza powoduje wysSwietlenie krot-
kiego opisu mozliwych przyczyn i dziatan naprawczych w okienku "Help" (patrz "Komunikaty
ostrzezen i btedow w SOPAS ET", strona 93).

Komunikaty ostrzezen wydawane sa po osiggnieciu lub przekroczeniu wartosSci granicznych
wyznaczonych dla poszczegblnych funkcji/elementéw urzadzenia, ktére moga prowadzi¢ do
btedéw pomiarowych lub uszkodzenia systemu pomiarowego.

+ o Komunikaty ostrzezen nie musza oznacza¢ awarii systemu pomiarowego. Aktualne
1 wartosci pomiarowe sa nadal wydawane na wyjScie analogowe.

+i1\ Szczegbtowy opis komunikatéw i opcji ich usuwania znajduje sie w Instrukcji serwisowe;j.
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Wykrywanie i usuwanie usterek

6.2 Zespot nadajnika/odbiornika
Usterki
Objaw Mozliwa przyczyna Dziatanie
e Diody LED nadaj- |e Brak zasilania > Sprawdzi¢ ztacza i kable.
nika/odbiornika e Kabel poditgczeniowy niewtasciwie podta- | » Skontaktowac sie z serwisem
nie Swiecq sie czony lub uszkodzony Endress+Hauser.
e Brak wigzki lasera| e Uszkodzone zigcze
Komunikaty ostrzezen i bltedow w SOPAS ET
Rys. 59: Menu SOPAS ET: DH SP100/Diagnosis/Error messages/Warnings
Device identification
DHSP100 W Mounting location
Errors
Error selection :
‘2 EEPROM ‘2 CRC sum parameter 2 Version Parameter €0 CRC sum factory settings
J Version Factory settings (2 Threshold value J Span test J Monitor signal
J Contamination (2 Overflow measured value ) Motor current
(2 Zero point (2 Laser current to high
O Power supply (24V) < 18V O Power supply (24V) > 30V
Warnings
Selection Warnings :
O Reference value O Contamination 2 Contamination invalid & Default factory parameter
(D Laser current to high
& Power supply (24V) to low 3 Power supply (24V) to high
Biezace komunikaty ostrzegawcze lub komunikaty o btedach, a takze wczesniejsze komu-
nikaty zapisane w pamieci btedéw, mozna wyswietli¢, wybierajac opcje "actual" lub
"memory" w oknie "Error selection" lub "Warnings selection".
e Wyswietlanie btedow lub ostrzezen: za pomoca symbolu LED
e Opis btedu lub ostrzezenia: w polu opisu programu SOPAS ET
Ponizsze usterki dadza sie najprawdopodobniej usungé na miejscu.
Komunikat Znaczenie Mozliwa przyczyna Dziatanie
Contamination| Biezace natezenie odbioru |« Zanieczyszczenie interfej- [» WyczySci¢é powierzchnie optyczne (patrz "Kon-
jest nig§ze nii_ dopuszczalna| sdw optycznych serwacja zespotu nadajnika/odbiornika",
I\INaf‘EOSC gramczna“ (patrz |, Zanieczyszczone powie- strona 84).
Dane tgéh”'cme , trze ptuczace » Sprawdzi¢ filtr powietrza ptuczacego (patrz
strona 98) "Konserwacja zasilania powietrzem ptucza-
cym", strona 88)
» Skontaktowac sie z serwisem
Endress+Hauser.
Span test, Odchytka od wybranego Nagte zmiany warunkéw » Powt6rzyé cykl kontrolny.
Zero point parametru > +2%. pomiarowych podczas okre- |» Skontaktowad sie z serwisem
Slania wartosci kontrolnych Endress+Hauser.
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6.3 Modut sterujagcy MCU
6.3.1 Usterki
Objaw Mozliwa przyczyna Dziatanie
No display on the LCD| @ Brak zasilania > Sprawdzi¢ zasilanie.
e Odtgczenie lub uszkodzenie kabla | ®» Sprawdzi¢ kabel podtgczeniowy
wysSwietlacza LCD > Wymieni¢ bezpiecznik.
e Awaria bezpiecznika » Skontaktowac sie z serwisem
Endress+Hauser.
6.3.2 Komunikaty ostrzezen i btedéw w programie SOPAS ET

Rys. 60: Menu SOPAS ET: MCU/Diagnosis/Error messages/Warnings

Device Identification

Selected variant | DUSTHUNTER 5 (5850, SB100,5

100,5P100) + Mounting Location ._'-:E

System Status MCU

& Operation 2 Malfunction 2 Maintenance Request 2 Maintenance O Function Check

Configuration Errors

AQ configuration Al configuration DO configuration DI configuration
Sensor configuration Interface Modue MMC/SD card Appication selection
“Limit and status’ not possible Pressure transmitter type not supported Error current and LZ overlaps Option emergency air not possible
Errors
Q) EEPROM 2 IjOrange error 2 IC module
J Frmware CRC 2 AI NAMUR O Power supply 5V
2 Power supply 12V 2 Power supply(24v) <21V 2 Power supply(24V) =30V
O Transducer temperature too high - emergency air activated D Key module not available O Key module too old
Warnings
O Factory settings O No sensor found O Testmode enabled
2 Interfacemodule Inactive QO RTC QD I2C module
O Power supply(24v) <22v QO Power supply(24v) >29v O Flash memory

e Wyswietlanie btedow lub ostrzezen: za pomoca symbolu LED
e Opis btedu lub ostrzezenia: w polu opisu programu SOPAS ET
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Wykrywanie i usuwanie usterek

Ponizsze usterki dadza sie najprawdopodobniej usunaé na miejscu.

Komunikat

Znaczenie

Mozliwa przyczyna

Dziatanie

AO configuration

Ré6zna liczba dostepnych i
skonfigurowanych wyjs¢
analogowych.

e Nie wykonano parame-
tryzacji wyjS¢é analogo-
wych
Btad potaczenia
Modut uszkodzony

» Sprawdzi¢ konfiguracje (patrz
"Parametryzacja wyjs¢ analogo-
wych", strona 65).

» Skontaktowac sie z serwisem
Endress+Hauser.

Al configuration

Ro6zna liczba dostepnych i
skonfigurowanych wejsé
analogowych.

e Nie wykonano parame-
tryzacji wejsé analogo-
wych
Btad potaczenia
Modut uszkodzony

» Sprawdzi¢ konfiguracje (patrz
"Parametryzacja wejs¢é analogo-
wych", strona 67).

» Skontaktowac sie z serwisem
Endress+Hauser.

Interface Module

Brak komunikacji poprzez modut
interfejsu

e Nie wykonano parame-
tryzacji modutu
Btad potaczenia
Modut uszkodzony

» Sprawdzi¢ konfiguracje (patrz
"Parametryzacja modutu Ether-
net", strona 74).

» Skontaktowac sie z serwisem
Endress+Hauser.

No sensor found

Nierozpoznany zespét nadajnika/
odbiornika

e Problem w komunikacji
poprzez RS485
e Problemy z zasilaniem

» Sprawdzi¢ ustawienia syste-
mowe.

» Sprawdzi¢ kabel podtaczeniowy

Sprawdzi¢ zasilanie.

» Skontaktowac sie z serwisem
Endress+Hauser.

v

Variant configuration
error

Ustawienia MCU nie sg zgodne
z podtaczonym czujnikiem

Zmieniono typ czujnika

> Skorygowaé ustawienia aplika-
Cji (patrz "Przypisanie zespotu
nadajnika/odbiornika",
strona 62).

Testmode enabled

MCU pracuje w trybie testowym.

> WytaczyC tryb "System Test"
(katalog "Maintenance")

Endress+Hauser
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6.3.3 Wymiana bezpiecznika

» Modut sterujacy MCU musi by¢ odtaczony od zasilania i w stanie bezpotencjatowym.
» Otworzy¢ drzwiczki modutu, wyjaé uchwyt bezpiecznika (1) i otworzy¢é go.

» Wymienié uszkodzony bezpiecznik (2) (patrz "Inne", strona 108).

» Zamknad i wtozy¢ z powrotem uchwyt bezpiecznika.

» Zamknaé drzwiczki i podtaczyé zasilanie.

Rys. 61: Wymiana bezpiecznika

@ Uchwyt bezpiecznika
@ Bezpiecznik
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7 Specyfikacje

7.1 Zgodnos¢ normowa

Urzadzenie jest skonstruowane w sposéb zgodny z nastepujgcymi Dyrektywami UE i
normami EN:

e Dyrektywa UE: LVD (niskonapieciowa)
e Dyrektywa UE: EMC (zgodnos¢ elektromagnetyczna)

Stosowane normy EN:

e EN 61010-1, Wymagania bezpieczenstwa elektrycznych przyrzadéw pomiarowych, auto-
matyki i urzadzen laboratoryjnych

e EN 61326, Wyposazenie elektryczne do pomiarow, sterowania i uzytku w laboratoriach -
Wymagania dotyczgce kompatybilnosci elektromagnetycznej (EMC),

e EN 14181, Emisja ze Zzrodet stacjonarnych - zapewnienie jakoSci automatycznych sys-
temow pomiarowych

Ochrona elektryczna

e |zolacja: Klasa ochrony 1 zgodnie z EN 61010-1.

e Koordynacja izolacji: Kategoria pomiarowa Il wg normy EN 61010-1.

e Zanieczyszczenie: Zespot przetwarzania pracuje bez problemoéw w Srodowiskach o
stopniu zanieczyszczenia do 2 zgodnie z EN 61010-1 (zwykte, nieprzewodzace zanie-
czyszczenia i czeSciowo przewodzace przy sporadycznej kondensacji wilgoci).

e Energia elektryczna: Okablowanie do zasilania urzadzenia musi by¢ zainstalowane i
zabezpieczone zgodnie z obowigzujgcymi przepisami.

Dopuszczenia

DUSTHUNTER SP100 zostat sprawdzony wg EN 15267 i moze by¢ stosowany w instala-
cjach, ktére wymagajg odpowiednich dopuszczen i zgodnosci z dyrektywami UE.
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DUSTHUNTER SP100

7.2

Dane techniczne

Parametry pomiarowe

Zmienna pomiarowa

Natezenie Swiatta rozproszonego
Zapylenie w mg/m? po grawimetrycznym pomiarze poréwnawczym

Zakres pomiarowy (regulowany) Najmniejszy zakres: 0..5 mg/m3 Wyzsze na zamoéwienie
Najwiekszy zakres: 200 mg/m?®
Wartosci graniczne dla sktadu | HCI: 10 mg/Nm?
gazu korozyjnego. S0o: 800 mg/Nm?
SO3: 300 mg/Nm?
NOXx: 1000 mg/Nm?®
HF: 10 mg/Nm?

Niepewnos$é pomiaru 1)

+2% of gérnej granicy zakresu pomiarowego

Czas odpowiedzi

1...600 s; regulowany

Warunki pomiaru

Temperatura gazu (powyzej
punktu rosy)

Wersja standardowa DHSP-T2xxxNNXX:
Wersja dla ciSnienia wewnatrz kanatu do +200 kPa
Wersja wysokotemperaturowa DHSP-T4xxxNXX:

-40...220°C
-40...250°C
-40...400°C

Cisnienie wewnagtrz kanatu

Zespodt nadajnika/odbiornika
DHSP-T2xxxNNXX
i DHSP-T4xxxNNXX

Modut sterujgcy MCU-P

-50 hPa...+10 hPa

Opcjonalny zewnetrzny zesp6t
powietrza ptuczacego

-50 hPa...+30 hPa

DHSP-TAV11INNXX 2 bar

Z wykorzystaniem powietrza
aparaturowego dostepnego na
obiekcie

-50 hPa...+10 hPa
-80 kPa...+200 kPa

Srednica wewnetrzna kanatu | > 250 mm
Temperatura otoczenia -40...+60°C Zesp6t nadajnika/odbiornika, modut sterujacy MCU-N
-40...+45°C Modut sterujacy MCU-P, temperatura na wlocie powietrza

ptuczacego

Cykl kontrolny

Automatyczna samokontrola

Liniowosé, dryft, starzenie, zanieczyszczenie

Wartos¢ graniczna zanieczyszczenia: od 30% ostrzezenie: od 40% btad

Reczna kontrola linearno$ci

Z uzyciem filtra referencyjnego

Wydawane sygnaty

WyjScia analogowe

3 wyjscia 0/2/4...22 mA, maks. obcigzenie 750; rozdzielczosé 10 bitéw; izolowane;

WyjScia przekaznikowe

5 wyjs¢ bezpotencjatowych (styki przetaczne) dla sygnatu stanu; obcigzenie 48 V, 1 A;

Sygnaty wejSciowe

Wejscia analogowe

2 wejscia 0...20 mA (standardowe, nieizolowane); rozdzielczos¢ 10 bitow
2 dodatkowe wejScia analogowe w przypadku zastosowania modutu wejscia analogowych

(opcja, patrz "Modut sterujgcy MCU", strona 21)

Wejscie cyfrowe

4 wejScia do podtgczenia stykéw bezpotencjatowych (np. do zewnetrznego przetacznika

konserwacyjnego, uruchamiania cyklu kontrolnego);

Interfejsy komunikacyjne

USB 1.1, RS 232 (na
zaciskach)

Do zapytan o wartos¢ pomiarowa i aktualizacji oprogramowania z PC/laptopa za pomocg

programu do obstugi

RS485

Do podtaczenia zespotu nadajnika/odbiornika

Opcjonalny modut interfejsu

Do komunikacji z hostem PC, opcjonalnie dla Profibus, Ethernet

Zasilanie

Modut sterujgcy MCU

Napiecie zasilania:
Pobdr mocy:

90...250 VAC, 47..63 Hz; opcja24VDC £ 2V

maks. 15 W bez zasilania powi

maks. 70 W z zasilaniem powietrzem ptuczgcym

etrzem ptuczacym

Zesp6t nadajnika/odbiornika

Napiecie zasilania:
Pobér mocy:

24V z modutu sterujgcego MC
maks. 4 W

U

Opcjonalny zewnetrzny zespot
powietrza ptuczacego
(z dmuchawag 2BH13)

Napiecie zasilania (3 fazowe):

Prad znamionowy:
Parametry znamionowe silnika:

200...240V/345...415 V przy 50 Hz;
220...275V/380...480 V przy 60 Hz

26A/Y15A

0.37 kW przy 50 Hz; 0.45 kW przy 60 Hz

Kabel podtgczeniowy MCU

Kable ekranowane typu skretka (np. UNITRONIC LiYCY (TP) 2 x 2 x 0.5 mm? firmy LAPPKabel;
1 para zyt dla RS 485, 1 para zyt dla zasilania; nie nadaje sie do uktadania pod ziemig).

1):

w zakresie temperatur - 20 °C...+50 °C

98

INSTRUKCJA OBSLUGI
8031008/AE00/V3-0/2016-08

Endress+Hauser



DUSTHUNTER SP100 Specyfikacje

Masy

Zesp6t nadajnika/odbiornika | DHSP-Txx1xNNXX 6.5 kg
DHSP-Txx2xNNXX 7.8 kg
DHSP-Txx3XxNNXX 9.5 kg
DHSP-Txx4xNNXX 11.0 kg
DHSP-Txx5xNNXX 13.0 kg
DHSP-Txx6XNNXX 16.0 kg
DHSP-Txx7xNNXX 18.0 kg
DHSP-T4V11NNXX 2 bar 7.5 kg

Modut sterujgcy MCU MCU-P 13.5 kg
MCU-N 3.7kg

Opcjonalny zewnetrzny zesp6t | 14 kg

powietrza ptuczacego

Inne

Stopien ochrony

IP 66
IP 54

Zesp6t nadajnika/odbiornika, modut sterujgcy MCU
Opcjonalny zewnetrzny zesp6t powietrza ptuczacego

Dtugosé kabli poditgczeniowych

5m,10 m Inne dtugosci na zamowienie

Waz powietrza ptuczacego
(DN25)

5m,10m Inne dtugosci na zamoéwienie

Laser Stopien ochrony 2; moc < 1 mW; dtugos¢ fali w zakresie od 640 nm do 660 nm
Zasilanie powietrzem maks. 20 m3/h Modut sterujgcy MCU-P
ptuczacym maks. 63 m3/h Opcjonalny zewnetrzny zesp6t powietrza ptuczacego
(typ 2BH1300)
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7.3 Wymiary, numery katalogowe.

Wszystkie wymiary podane sg w mm.

731 Zespot nadajnika/odbiornika

Rys. 62: Zespot nadajnika/odbiornika o dtugosci nominalnej NL do 735 mm
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Opis Nr katalogowy
Zespot nadajnika/odbiornika DHSP-T2V11INNXX 1043883
Zesp6t nadajnika/odbiornika DHSP-T2V21NNXX 1043884
Zesp6t nadajnika/odbiornika DHSP-T4V11NNXX 1043885
Zespo6t nadajnika/odbiornika DHSP-T4V21NNXX 1043886
Zespot nadajnika/odbiornika DHSP-T2H1INNXX 1043891
Zesp6t nadajnika/odbiornika DHSP-T2H21NNXX 1043892
Zesp6t nadajnika/odbiornika DHSP-TAH11NNXX 1043893
Zespot nadajnika/odbiornika DHSP-T4H21NNXX 1043894
Zespodt nadajnika/odbiornika DHSP-T2C11NNXX 1063885
Zesp6t nadajnika/odbiornika DHSP-T2C21NNXX 1063886

Rys. 63: Zesp6t nadajnika/odbiornika dla cisnienia wewnatrz kanatu do +200 kPa

NL
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435 300
735 600
Opis Nr katalogowy
Zesp6t nadajnika/odbiornika DHSP-T4V11NNXX 2 bar 1057191
Zespdt nadajnika/odbiornika DHSP-T4AH21NNXX 2 bar 1067618
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Rys. 64 Zesp6t nadajnika/odbiornika o dtugosci nominalnej NL > 735 mm
v
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2085 1950
Opis Nr katalogowy
Zespodt nadajnika/odbiornika DHSP-T2V32NNXX 1043887
Zesp6t nadajnika/odbiornika DHSP-T2V42NNXX 1043888
Zesp6t nadajnika/odbiornika DHSP-T2V52NNXX 1050567
Zespodt nadajnika/odbiornika DHSP-T2V62NNXX 1053274
Zespodt nadajnika/odbiornika DHSP-T2VX2NNXX 1061685
Zesp6t nadajnika/odbiornika DHSP-T4V32NNXX 1043889
Zesp6t nadajnika/odbiornika DHSP-T4V42NNXX 1043890
Zespodt nadajnika/odbiornika DHSP-T4V62NNXX 1051652
Zespodt nadajnika/odbiornika DHSP-T2H32NNXX 1043895
Zesp6t nadajnika/odbiornika DHSP-T2H42NNXX 1043896
Zesp6t nadajnika/odbiornika DHSP-T4H32NNXX 1043897
Zespodt nadajnika/odbiornika DHSP-T4AH42NNXX 1043898
Zespodt nadajnika/odbiornika DHSP-T4AH52NNXX 1050524
Zesp6t nadajnika/odbiornika DHSP-T4AHG2NNXX 1051565
Zesp6t nadajnika/odbiornika DHSP-T2S73NNXX 1051862
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7.3.2 Kréciec z rurg
Rys. 65: Krdciec z rurg (wersja standardowa)
45° 45°
TOP
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\\ o Wymiar Krdciec z rurg
D2 L k100 k150
D3 D1 076 @127
D2 @100 @ 150
D3 @130 @190
L 130, 240, 500 800, 1100
G M10 M12
Opis Nr katalogowy Zastosowanie w
Typ kroéca k100
Kréciec z rurg, Di = 70.2 dtugos¢ 130 mm, St37 2017845 DHSP-Txx1,
Kréciec z rura, Di = 70.2 dtugodé 240 mm, St37 2017847 DHSP-Txx2
Kréciec z rurg, Di = 70.2 dtugos¢ 500 mm, St37 2017849 DHSP-Txx2
Kréciec z rurg, Di = 70.2 dtugos¢ 130 mm, 1.4571 2017846 DHSP-Txx1,
Kréciec z rura, Di = 70.2 diugosé 240 mm, 1.4571 | 2017848 DHSP-Txx2
Kréciec z rurg, Di = 70.2 dtugos¢ 500 mm, 1.4571 2017850 DHSP-Txx2
Typ krééca k150
Krociec z rurg, DN125, NL 800 mm, St37 7047580 DHSP-Txx3, DHSPxx4
Kréciec z rurg, DN125, NL 1100 mm, St37 7047581 DHSPxx4

Rys. 66: Krociec z rurg dla ciSnienia wewnatrz kanatu > +50 hPa

—
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Nr katalogowy

Kréciec z rurg, Di = 70,2 dtugos¢ 240 mm, VA

2063087
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733 Modut sterujacy MCU

Modut sterujacy MCU-N i zdalny modut sterujacy MCU bez zintegrowanego zasilania
powietrzem ptuczacym

Rys. 67: Modut sterujgcy MCU-N
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Opis Nr katalogowy
Modut sterujgcy MCU-NWODNO100ONNNE w obudowie do montazu 1045001

nasciennego (pomaranczowej),

Napigcie zasilania 90...250 V AC, bez zespotu powietrza ptuczacego,
z wySwietlaczem

Modut sterujgcy MCU-N20ODNO10OONNNE w obudowie do montazu 1045003
nasciennego (pomaranczowej),

Napiecie zasilania 24 V DC, bez zespotu powietrza ptuczacego,
z wySwietlaczem

Zdalny modut sterujagcy MCU bez zasilacza 2075567
Zdalny modut sterujagcy MCU z zasilaczem 2075568
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Modut sterujacy MCU-P ze zintegrowanym zasilaniem powietrzem ptuczgcym

Rys. 68: Modut sterujgcy MCU-P
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Opis Nr katalogowy
Modut sterujgcy MCU-PWODNO100ONNNE w obudowie do montazu 1045002
nasciennego (pomaranczowej),
Napiecie zasilania 90...250 V AC, z zespotem powietrza ptuczacego,
z wySwietlaczem
Modut sterujgcy MCU-P20DNO100OONNNE w obudowie do montazu 1045004
nasciennego (pomaranczowej),
Napiecie zasilania 24 V DC, z zespotem powietrza ptuczacego,
z wySwietlaczem
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734 Opcjonalny zewnetrzny zespét powietrza ptuczacego

Rys. 69: Opcjonalny zewnetrzny zespét powietrza ptuczgcego
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Opis Nr katalogowy
ZespOt zasilania powietrzem ptuczacym z dmuchawg 2BH13 i wezem 1012424
powietrza ptuczacego diugosci 5 m
1012409

ZespoOt zasilania powietrzem ptuczacym z dmuchawg 2BH13 i wezem
powietrza ptuczacego diugosci 10 m
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Specyfikacje
7.3.5 Ostony zabezpieczajgce przed warunkami atmosferycznymi
Ostona zabezp. przed warunkami atm. do zewn. zespotu pow. ptuczacego
Rys. 70: Ostona zabezp. przed warunkami atm. do zewn. zespotu pow. ptuczacego
245
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Te}
350
Opis Nr katalogowy
Ostona zabezp. przed warunkami atm. do zespotu pow. ptuczacego 5306108
Ostona zespotu nadajnika/odbiornika zabezpieczajgca przed warunkami atmosfe-
rycznymi
Rys. 71: Ostona zespotu nadajnika/odbiornika zabezpieczajgca przed warunkami atmosferycznymi
239
Y
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Opis Nr katalogowy
Ostona zespotu nadajnika/odbiornika zabezpieczajgca przed warunkami 2702407
atmosferycznymi o dtugosci nominalnej NL do 735 mm
Ostona zespotu nadajnika/odbiornika zabezpieczajgca przed warunkami 7047582
atmosferycznymi o dtugosci nominalnej NL > 735 mm
106 INSTRUKCJA OBSLUGI Endress+Hauser

8031008/AE00/V3-0/2016-08



DUSTHUNTER SP100

Specyfikacje

7.4 Akcesoria
7.4.1 Kabel zesp6t nadajnika/odbiornika - MCU
Opis Nr katalogowy
Kabel podtaczeniowy, dtugosé 5 m 7042017
Kabel podtaczeniowy, diugos¢ 10 m 7042018
7.4.2 Zasilanie powietrzem pfuczacym
Opis Nr katalogowy
Waz powietrza ptuczacego DN 25, dtugoSé 5 m 2046091
Waz powietrza ptuczacego DN 25, dtugosé 10 m 7047536
Reduktor powietrza ptuczacego 7047538
Adapter powietrza ptuczacego do powietrza aparaturowego 7047539
Zawor zwrotny DN25 2042278
Zawoér zwrotny g G1/4" 0.1 bar 5320060
(do zespotu nadajnika/odbiornika DHSP-T4V11NNXX 2 bar)
Obejma weza D20-32 7045039
Obejma weza D32-52 5300809
7.4.3 Czesci montazowe
Opis Nr katalogowy
Zestaw montazowy, kréciec 2018184
(do zespotu nadajnika/odbiornika o dtugo$ciach nominalnych NL 435 mm
i 735 mm)
Zestaw montazowy (do zespotu nadajnika/odbiornika o dtugosci 2048677
nominalnej NL > 735 mm)
7.4.4 Akcesoria do sprawdzania urzadzenia
Opis Nr katalogowy
Zestaw filtra kontrolnego DHSP 2049045
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7.4.5

7.4.6

7.5

751

7.5.2

7.5.3

108

Opcje dla modutu sterujacy MCU

Opis Nr katalogowy
Modut wejsé analogowych, 2 kanaty, 100 W, 0/4...22 mA, izolowany 2034656
Ztacze wtykowe modutu 6033578
Modut interfejsu, Profibus DP VO 2048920
Modut interfejsu, Ethernet typ 1 2055719
Modut interfejsu, Ethernet typ 2 2069666
Modut Modbus TCP 2059546
Inne
Opis Nr katalogowy
Pokrywa 2052377
Zestaw bezpiecznikéw T 2 A (do modutu MCU z zasilaniem) 2054541
Zestaw bezpiecznikdéw T 4 A (do modutu MCU z zasilaniem 24 V) 2056334

Czesci zuzywajace sie po 2 latach uzytkowania

Zespot nadajnika/odbiornika

Opis Liczba Nr katalogowy
Uszczelka krécca k100 2 7047036
Uszczelka krééca k150 2 7047937
O-ring 57x5 1 5321973
0-ring 57x4,5 (do modutéw nadajnika/odbiornika 1 5328042
DHSP-T2C11NNXX i DHSP-T2C21NNXX)

Sciereczka do czyszczenia optyki 4 4003353

Modut MCU ze zintegrowanym zasilaniem powietrzem ptuczacym

Opis Liczba

Nr katalogowy

Filtr C1140 4

7047560

Opcjonalny zewnetrzny zespot powietrza ptuczacego

Opis Liczba

Nr katalogowy

Filtr Micro-Topelement C11 100 4

5306091
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