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1 Informacje o niniejszym dokumencie

1.1 Symbole

1.1.1  Symbole bezpieczenstwa

Ten symbol ostrzega przed niebezpieczng sytuacja. Zlekcewazenie tego zagrozenia
spowoduje powazne obrazenia ciata lub $mier¢.

4\ OSTRZEZENIE
Ten symbol ostrzega przed potencjalnie niebezpieczng sytuacja. Zlekcewazenie tego
zagrozenia moze spowodowac powazne obrazenia ciata lub $mierc.

A\ PRZESTROGA
Ten symbol ostrzega przed potencjalnie niebezpieczng sytuacja. Zlekcewazenie tego
zagrozenia moze spowodowac lekkie lub $rednie obrazenia ciata.

NOTYFIKACJA

Ten symbol ostrzega przed potencjalnie niebezpieczng sytuacjg. Zlekcewazenie tego
zagrozenia moze spowodowac uszkodzenie produktu lub obiektéw znajdujgcych sie w
poblizu.

1.1.2  Symbole oznaczajace typy informacji

Symbol Znaczenie
Dopuszczalne
Dopuszczalne procedury, procesy lub czynnosci.
Zalecane
Zalecane procedury, procesy lub czynnosci.

Zabronione
Zabronione procedury, procesy lub czynnosci.

Wskazowka
Oznacza dodatkowe informacje.

Odsytacz do dokumentacji

Odsytacz do strony

Odsytacz do rysunku

vEeE B E @ e

Uwaga lub krok procedury

=]
[
w

Kolejne kroki procedury

Wynik kroku

Pomoc w razie problemu

© B ¥

Kontrola wzrokowa

1.1.3  Symbole elektryczne

- Prad staly ~ Prad przemienny ~ Prad staly i przemienny

1 Podtaczenie uziemienia @ Uziemienie ochronne (PE)
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1.1.4  Symbole na rysunkach

1, 2,3,... Numery pozycji ‘ A B,C,... Widoki

1.1.5 Piktogramy na przyrzadzie

A~ Ostrzezenie
Obowigzuje przestrzeganie instrukeji dotyczacych bezpieczenstwa podanych w
odpowiednich instrukcjach obstugi

IE' Przyrzad w calosci zabezpieczony PODWOJNA LUB WZMOCNIONA IZOLACJA

1.2 Dokumentacja uzupeiniajgca

ﬂ Wykaz i zakres dostepnej dokumentacji technicznej, patrz:
= Device Viewer (www.endress.com/deviceviewer): nalezy wprowadzi¢ numer seryjny
podany na tabliczce znamionowej,
s Aplikacja Endress+Hauser Operations: nalezy wprowadzi¢ numer seryjny podany na
tabliczce znamionowej lub zeskanowac kod kreskowy QR z tabliczki znamionowej.

Wymienione ponizej dokumenty mozna pobraé, korzystajac z zaktadki "Do pobrania” na
stronie internetowej Endress+Hauser (www.endress.com/downloads), zaleznie od wersji
przyrzadu:

Typ dokumentu Cel i zawartos¢ dokumentu

Karta katalogowa (TI) Pomoc w wyborze przyrzadu

Dokument ten zawiera wszystkie dane techniczne przyrzadu oraz
przeglad akcesoriow i innych wyrobow, ktére mozna zamowic dla
przyrzadu.

Skrécona instrukcja obstugi (KA) Umozliwia szybki dostep do gtéwnej wartosci mierzonej
Skrocona instrukcja obstugi zawiera wszystkie najwazniejsze informacje,
od odbioru dostawy do pierwszego uruchomienia.

Instrukcja obstugi (BA) Podstawowy dokument

Instrukcja obstugi zawiera wszelkie informacje, ktore sg niezbedne na
roznych etapach cyklu zycia przyrzadu: od identyfikacji produktu,
odbiorze dostawy i skladowaniu, przez montaz, podigczenie, obstuge i
uruchomienie az po wyszukiwanie usterek, konserwacje i utylizacje.

Parametry przyrzadu (GP) Opis parametréw przyrzadu

Dokument zawiera szczegdétowy opis kazdego parametru. Opis jest
przeznaczony dla oséb wykonujacych prace przy przyrzadzie przez caty
cykl zycia przyrzadu oraz jego konfiguracje.

Instrukcja bezpieczenstwa (XA) W zalezno$ci od dopuszczenia, z przyrzadem dostarczane sg roéwniez
instrukcje bezpieczenstwa urzadzen elektrycznych w strefach
zagrozonych wybuchem. Stanowig one integralng czes¢ instrukeji obstugi.

Oznaczenie instrukeji bezpieczenstwa Ex (XA) jest podane na
tabliczce znamionowej kazdego przyrzadu.

Dokumentacja dodatkowa, zaleznie |Zawsze nalezy przestrzegac instrukcji zamieszczonych w stosownej
od przyrzadu (SD/FY) dokumentacji uzupemhiajacej. Dokumentacja uzupetiajgca stanowi
integralng czes$¢ dokumentacji przyrzadu.

6 Endress+Hauser


https://www.endress.com/deviceviewer

FlexView FMA90

Zalecenia dotyczace bezpieczenstwa

2 Zalecenia dotyczace bezpieczenstwa

2.1 Wymagania dotyczace personelu

Personel przeprowadzajgcy montaz, uruchomienie, diagnostyke i konserwacje powinien

spetniaé nastepujgce wymagania:

» Przeszkoleni, wykwalifikowani operatorzy powinni posiada¢ odpowiednie kwalifikacje
do wykonania konkretnych zadan i funkcji.

» Posiadac zgode wiasciciela/operatora obiektu.

Posiada¢ znajomos$¢ obowigzujgcych przepiséw.

» Przed rozpoczeciem prac przeczytac ze zrozumieniem zalecenia podane w instrukeji
obstugi, dokumentacji uzupetniajgcej oraz certyfikatach (zaleznie od zastosowania).

» Przestrzega¢ wskazowek i podstawowych warunkéw bezpieczenistwa.

v

Personel obstugi powinien spetnia¢ nastepujgce wymagania:

» Byc¢ przeszkolony i posiada¢ zgody odpowiednie dla wymagan zwigzanych z okreslonym
zadaniem od wtasciciela/operatora obiektu.

» Postepowac zgodnie ze wskazéwkami podanymi w niniejszym podreczniku.

2.2 Uzytkowanie zgodne z przeznaczeniem

Przyrzad jest przeznaczony dla branzy wodno-$ciekowej do analizy wartosci mierzonych i
statusu urzadzen, a takze do konfiguracji nastepujgcych czujnikéw Endress+Hauser:

= Sond radarowych: Micropilot FMR10B 1) FMR20B, FMR30B

s Hydrostatycznych sond poziomu: Waterpilot FMX11 D FMX21

Do wejs¢ 4...20 mA/HART mozna rowniez podigczy¢ uniwersalne sondy poziomu.

Typowe zadania pomiarowe

= Pomiar poziomu i linearyzacja

s Pomiar przeptywu w kanatach otwartych i korytach pomiarowych
= Sterowanie pracg pomp

= Sterowanie pracg zgarniaczy

2.2.1  Odpowiedzialnos¢ producenta

Producent nie ponosi zadnej odpowiedzialnosci za szkody wynikajgce z zastosowania
niezgodnego z przeznaczeniem oraz bledy wynikajgce z nieprzestrzegania wskazowek
podanych w niniejszej instrukcji obstugi.

2.3 Przepisy BHP

Przed przystgpieniem do obstugi urzadzenia:
» Zawsze nalezy mie¢ natoZzony niezbedny sprzet ochrony osobistej, okreslony w
przepisach krajowych.

2.4 Bezpieczenstwo eksploatacji

Ryzyko uszkodzenia ciata!

» Przyrzad mozna uzytkowac wytgcznie wtedy, gdy jest sprawny technicznie i wolny od
usterek i wad.

» Za bezawaryjng prace przyrzadu odpowiada operator.

1) tylko wyjscie 4 ... 20 mA, niemozliwa konfiguracja za pomoca protokotu HART

Endress+Hauser
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Przerébki przyrzadu

Niedopuszczalne sg nieautoryzowane przerobki przyrzadu, ktére mogg spowodowac
niebezpieczenstwo trudne do przewidzenia:
» Jesli mimo to przerdbki sg niezbedne, nalezy skontaktowac sie z E+H.

Naprawa

Dla zapewnienia bezpieczenistwa eksploatacji:

» Naprawy przyrzadu wykonywac jedynie wtedy, gdy jest to wyraznie dozwolone.

» Przestrzega¢ obowigzujgcych przepisow krajowych dotyczgcych naprawy urzadzen
elektrycznych.

» Dozwolone jest stosowanie wylgcznie oryginalnych czesci zamiennych i akcesoriow
Endress+Hauser.

Strefa zagrozona wybuchem

Aby wyeliminowac zagrozenia dla personelu lub obiektu podczas eksploatacji urzgdzenia w

strefie niebezpiecznej (np. zagrozenia wybuchem, wystepowania urzgdzen ci$nieniowych):

» Sprawdzi¢ na tabliczce znamionowej, czy zaméwiony przyrzad jest dopuszczony do
zamierzonego zastosowania w strefie zagrozonej wybuchem.

» Nalezy przestrzega¢ wymagan technicznych okreslonych w dokumentacji
uzupetniajgcej stanowigcej integralng cze$¢ niniejszej instrukeji obstugi.

2.5 Bezpieczenstwo produktu

Produkt zostat skonstruowany oraz przetestowany zgodnie z aktualnym stanem wiedzy
technicznej i opuscit zaktad producenta w stanie gwarantujgcym niezawodne dziatanie.

2.6 Bezpieczenstwo systemow IT

Gwarancja producenta obowigzuje wytgcznie w przypadku montazu i eksploatacji produktu
zgodnie z opisem podanym w instrukeji obstugi. Przyrzad jest wyposazony w mechanizmy
zabezpieczajgce przed przypadkowg zmiang ustawien.

Dziatania w zakresie bezpieczenstwa systemow IT zapewniajgce dodatkowa ochrone
przyrzadu oraz transferu danych muszg by¢ wdrozone przez operatora zgodnie z
obowigzujgcymi standardami bezpieczenistwa.

2.7 Srodki bezpieczenstwa IT w przyrzadzie

Konstrukcja przyrzadu zostata opracowana zgodnie z wymaganiami normy IEC 62443-4-1
'Zarzadzanie bezpiecznym procesem rozwoju produktu na wszystkich etapach cyklu zycia"

Link do strony internetowej zawierajgcej informacje na temat cyberbezpieczenstwa:
https://www.endress.com/cybersecurity

Szczegotowe informacje dotyczace cyberbezpieczenstwa: patrz dokumentacja
specjalna (SD) dla produktu.

3 Opis produktu

Na ponizszych rysunkach przedstawiono dostepne wersje przyrzadu. W zaleznosci od
wersji przyrzadu, liczba zaciskow moze by¢ wieksza lub mniejsza.

Endress+Hauser
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3.1 Wersja przyrzadu: obudowa obiektowa z poliweglanu

A0051691

®

1 Konstrukcja z obudowq z poliweglanu

Zaciski

Uchwyt obudowy

Tabliczka znamionowa

Pokrywa przedziatu podiqczeniowego

Wyswietlacz i modut obstugi

Listwa zaciskowa uziemienia

Wtepnie wyciete otwory do wprowadzenia przewodoéw
Przewdd podtgczenia wyswietlacza do plyty gtownej
Schemat funkcjonalny na pokrywie CPU

W 0O NN WN =

3.2 Wersja przyrzadu: obudowa obiektowa z aluminium

A0053240

®

2 Dostep do przedziatu podtqczeniowego obudowy obiektowej z aluminium

Obudowa obiektowa z aluminium, otwarta

Tabliczka znamionowa

Zacisk uziemienia ochronnego

Wyswietlacz i modut obstugi NOHrD FMA90 (wersja do montazu na szynie DIN)
Obudowa obiektowa z aluminium, zamknieta

vl N =

Endress+Hauser 9
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3.3 Wersja przyrzadu: do montazu na szynie DIN

AD051693

i3]

3 Konstrukcja przyrzqdu w wersji do montazu na szynie DIN

Wyswietlacz i modut obstugi (opcjonalnie)

Pokrywa przedziatu podlgczeniowego

Tabliczka znamionowa

Mechanizm odblokowania

Przewéd podtqgczenia wyswietlacza do plyty gtéwnej
Zaciski

N W =

3.4 Wersja przyrzadu: do zabudowy tablicowej

A0051694

® 4 Konstrukcja przyrzqdu w wersji do zabudowy tablicowej

®

1 Wyswietlacz i modut obstugi
2 Tabliczka znamionowa
3 Zaciski

10 Endress+Hauser
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4 Odbiodr dostawy i identyfikacja produktu

4.1 Odbioér dostawy
Przy odbiorze dostawy:

1. Sprawdzi¢, czy opakowanie nie ulegto uszkodzeniu.

-~ Wszystkie uszkodzenia nalezy niezwtocznie zgtosic¢ producentowi.
Nie montowac uszkodzonych czesci.

2. Sprawdzi¢ zakres dostawy z dokumentem przewozowym.

3. Sprawdzi¢, czy dane na tabliczce znamionowej sg zgodne z danymi w zamoéwieniu i w
dokumentach przewozowych.

4. Sprawdzi¢, czy dostawa zawiera calg dokumentacje techniczng i wszystkie inne
niezbedne dokumenty, np. certyfikaty.

ﬂ Jesli jeden z warunkow nie jest spetniony, nalezy skontaktowac sie z producentem.

4.2 Identyfikacja produktu

Sposoby identyfikacji produktu:

= Dane na tabliczce znamionowej

= Pozycje rozszerzonego kodu zaméwieniowego podane w dokumentach przewozowych

= Po wprowadzeniu numeru seryjnego podanego na tabliczce znamionowej w aplikacji
Device Viewer (www.endress.com/deviceviewer): wySwietlone zostang wszystkie dane
dotyczgce przyrzadu oraz wykaz dostarczanej wraz z nim dokumentacji techniczne;j.

4.2.1  Tabliczka znamionowa
Czy dostarczony przyrzad jest zgodny z zaméwieniem?

Na tabliczce znamionowej podane sg nastepujgce informacje:

= Dane producenta, nazwa przyrzadu

s Kod zaméwieniowy

= Rozszerzony kod zamoéwieniowy

= Numer seryjny

= Etykieta (TAG) (opcjonalnie)

= Parametry techniczne, np. napiecie zasilania, pobér pradu, temperatura otoczenia,
parametry komunikacji cyfrowej (opcjonalnie)

= Stopien ochrony

= Dopuszczenia i odpowiednie symbole

= Oznaczenie instrukeji bezpieczenstwa Ex (XA) (opcjonalnie)

» Nalezy poréwnac¢ dane na tabliczce znamionowej z zamdéwieniem.

4.2.2 Nazwai adres producenta

Nazwa producenta: Endress+Hauser Wetzer GmbH + Co. KG
Adres producenta: Obere Wank 1, D-87484 Nesselwang
Oznaczenie modelu/typu: FMA90

4.3 Transport i sktadowanie
Temperatura sktadowania: -40 ... +80 °C (=40 ... +176 °F)

Endress+Hauser 11
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Maksymalna wilgotnos¢ wzgledna: <95%

ﬂ Na czas transportu i sktadowania urzgdzenie nalezy opakowacé w sposéb zapewniajgcy
odpowiednie zabezpieczenie przed uderzeniami i wptywem czynnikéw zewnetrznych.
Najlepszg ochrone zapewnia oryginalne opakowanie.

Podczas sktadowania, unika¢ wptywu nastepujacych czynnikéw srodowiskowych:
® bezposredniego nastonecznienia

= bliskosci gorgcych przedmiotow

= drgan mechanicznych

® agresywnych mediéw

5 Warunki pracy: montaz

5.1 Zalecenia montazowe

NOTYFIKACJA

» W przypadku wykonywania pomiaréw w strefach zagrozonych wybuchem nalezy
przestrzegac¢ wartosci granicznych podanych w odpowiednich certyfikatach i
dopuszczeniach.

ﬂ Szczegotowe dane dotyczace warunkéw otoczenia podano w rozdziale 'Dane
techniczne".

5.2 Montaz obudowy obiektowej z poliweglanu

5.2.1 Zalecenia montazowe

Wymiary obudowy obiektowej z poliweglanu
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5 Wymiary obudowy obiektowej z poliweglanu. Jednostka miary mm (in)
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Warunki pracy: montaz

Endress+Hauser

Miejsce montazu

= Zabezpieczone przed bezposrednim nastonecznieniem. W razie potrzeby uzy¢ ostony
pogodowej.

= W przypadku montazu na zewnatrz uzy¢ ogranicznika przepiec.

= Minimalny odstep z lewej strony: 55 mm (2,17 in); niezbedny do otwierania pokrywy
obudowy.

= Pozycja pracy: pionowa

5.2.2  Montaz przyrzadu

Montaz nascienny

Obudowe obiektows z poliweglanu montuje sie bezposrednio na $cianie za pomocg 3 $rub
(¢ 5mm (0,20 in), L: min. 50 mm (1,97 in); zalecane jest zastosowanie odpowiednich
kotkéw rozporowych nie wchodzacych w zakres dostawy).

17 (0.67) = e =

‘ 14 (055) |
- o 5.8 (0.23) | | T
T LIy

‘ 165 (6.5) \

6 Obudowa obiektowa z poliweglanu zamontowana na Scianie. Jednostka miary mm (in)

A0051673
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Warunki pracy: montaz FlexView FMA90

Akcesoria do montazu obudowy obiektowej z poliweglanu do rury

A0053940

7 Ptyta do montazu obudowy obiektowej z poliweglanu do rury. Jednostka miary mm (in)

Montaz pokrywy ochronnej (akcesoria) obudowy obiektowej z poliweglanu

253 (9.96)

A0053172

8 Pokrywa ochronna (akcesoria) do montazu bezposrednio na Scianie lub do rury z wykorzystaniem ptyty
montazowej (akcesoria). Jednostka miary mm (in)

5.3 Montaz obudowy obiektowej aluminiowej

Przyrzad w wersji na szyne DIN mozna zamontowac¢ w aluminiowej obudowie obiektowej.

5.3.1 Zalecenia montazowe

Wymiary obudowy obiektowej aluminiowej

14 Endress+Hauser
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Endress+Hauser

180 (7.09)
{e0p ® Q0
=)
= |
&
e@® @ 850y
ITa7 (0.28)
211 (0.43)
@ @) @ @)
| |

A0053123

9 Wymiary obudowy obiektowej aluminiowej. Jednostka miary mm (in)

Miejsce montazu

s Zabezpieczone przed bezposrednim nastonecznieniem

s W przypadku montazu na zewnatrz uzy¢ ogranicznika przepieé

= Minimalny odstep z lewej strony: 55 mm (2,17 in); niezbedny do otwierania pokrywy
obudowy

5.3.2  Montaz przyrzadu

Obudowe obiektowa aluminiowa montuje sie bezposrednio na $cianie za pomoca 4 $rub (@
7 mm (0,28 in), L: min. 50 mm (1,97 in); nie wchodzg w zakres dostawy).

A0053242

10 Obudowa obiektowa z aluminium zamontowana na scianie

5.4 Montaz przyrzadu w wersji na szyne DIN

Przyrzad w wersji na szyne DIN moze by¢ dostarczony z modutem wyswietlacza
(opcja), albo bez. W obu przypadkach montaz jest taki sam.

15
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5.4.1 Zalecenia montazowe

Wymiary

1] []] /
; \
3
o I o
" A
i) Q
| — ) []] Y
- 161 (6.34) _ . 95(3.74) |
167.2 (6.58) N

A0051669

11 Wymiary przyrzqdu do montazu na szynie DIN. Jednostka miary mm (in)

Miejsce montazu

= W szafie, poza strefami zagrozonymi wybuchem

= W odpowiedniej odlegtosci od kabli wysokiego napiecia, kabli silnikow, stycznikow lub
przemiennikow czestotliwosci

= Minimalny odstep z lewej strony: 20 mm (0,8 in)
Aby zapobiec przegrzaniu przyrzadu, otwory wentylacyjne u gory i u dotu nie moga by¢
zastoniete

= Pozycja pracy: pionowa

5.4.2  Montaz przyrzadu

A Y

EN 60715
TH 35x7.5/15 Z
(1.4x0.3/0.6)

id

A0052812

12 Montaz/demontaz obudowy w wersji na szyne DIN. Jednostka miary mm (in)

A Montaz
B Demontaz (do zwolnienia blokady od spodu uzyc odpowiedniego narzedzia)

Endress+Hauser
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5.5 Zabudowa tablicowa

5.5.1 Zalecenia montazowe

Podczas montazu i eksploatacji przyrzadu, powinny by¢ spetnione wymagania dotyczgce
dopuszczalnych warunkow otoczenia. Chroni¢ przyrzad przed dziataniem wysokich
temperatur.

Wymiary montazowe

Wymagane wyciecie w tablicy: 92 mm (3,62 in) x 92 mm (3,62 in). Gteboko$¢ montazu
przyrzadu z kablem: 160 mm (6,3 in).

Miejsce montazu

Zabudowa tablicowa. Miejsce montazu powinno by¢ wolne od drgan. Nalezy zapewnic
obudowe elektryczng ognioodporng, o odpowiednich wtasciwosciach mechanicznych.

Pozycja pracy
= Pozycja pionowa
= Odstep boczny (zabudowa szeregowa) min. 10 mm (0,4 in)

ﬂ Podlaczajac przewody Ethernet, nalezy zachowac¢ odpowiedni odstep od spodu.

5.5.2  Montaz przyrzadu
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A0050162

13 Zabudowa tablicowa. Jednostka miary mm (in)

Montaz przyrzadu do zabudowy tablicowej

1. Wsung¢ przyrzad wraz z pierscieniem uszczelniajgcym (poz. 1) od przodu przez
wyciecie w tablicy.

2. Trzymajac przyrzad w pozycji poziomej, wtozy¢ oba chwyty montazowe (poz. 2) do
odpowiednich otworéw w obudowie.

17
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3. Srubokretem dokreci¢ réwnomiernie $ruby uchwytéw montazowych (moment
dokrecenia $rub: 0,2 Nm).

4. Zdjac folie ochronng z ekranu dotykowego.

5.6 Demontaz przyrzadu

Procedura demontazu przyrzadu jest odwrotna do procedury montazu.

5.7 Kontrola po wykonaniu montazu

Stan przyrzadu i specyfikacje techniczne Uwagi

Czy przyrzad nie jest uszkodzony (kontrola wzrokowa)? -

Czy warunki otoczenia sg zgodne ze specyfikacjami technicznymi (np. temperatura Patrz rozdziat "Dane
otoczenia, zakres pomiarowy itd.)? techniczne"

Zaleznie od dostawy: czy numer i oznaczenie punktu pomiarowego sg poprawne? -

Czy przyrzad jest odpowiednio zamocowany? (kontrola wzrokowa) -

Czy przyrzad jest odpowiednio zabezpieczony przed opadami i bezposrednim Patrz rozdziat
nastonecznieniem? "Akcesoria"

6 Podlaczenie elektryczne

6.1 Wskazo6wki dotyczace podiaczenia

A\ PRZESTROGA

Uszkodzenie modutu elektroniki
» Przed rozpoczeciem montazu i podtgczen elektrycznych przyrzadu wytgczy¢ zasilanie.

Szczegotowe dane dotyczace parametréw podigczenia elektrycznego podano w
rozdziale 'Dane techniczne".

W przypadku wersji 85 ... 253 V¢ (przylacze sieciowe), w linii zasilajgcej w poblizu
przyrzadu (w tatwo dostepnym miejscu) nalezy zainstalowac wytgcznik oznakowany
jako gtéwny wylacznik zasilania oraz zabezpieczenie przed przecigzeniem (prad
znamionowy < 10 A).

W przypadku wersji 10,5 ... 32 Vp: przyrzad powinien by¢ zasilany wytgcznie z
zasilacza z obwodem o ograniczonej energii, zgodnego z wymaganiami podanymi w
UL/EN/IEC 61010-1, rozdz. 9.4 i w tabeli 18.

Z wyjatkiem wyjs¢ przekaznikowych i obwodu zasilania prgdem przemiennym,
dopuszczalne jest podigczenie tylko obwodéw o ograniczonej energii, o ktérych mowa
w normie IEC/EN 61010-1.

6.1.1 Parametry kabli

A\ PRZESTROGA

Nieodpowiednie kable podtaczeniowe moga spowodowacé przegrzanie i zagrozenie
pozarem, uszkodzenie izolacji, porazenie pradem, straty mocy i skrécenie czasu
eksploatacji przyrzadu.

» Uzywac wylgcznie kabli podtgczeniowych zgodnych z ponizszymi specyfikacjami.

ﬂ Minimalne wymaganie: temperatura pracy kabli > temperatury otoczenia +20 K

Endress+Hauser
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Wszystkie podtgczenia przyrzagdu w obudowie obiektowej oraz podtgczenia zasilania i
przekaznikow, w przypadku przyrzgdu w obudowie do zabudowy tablicowej lub do
montazu na szynie DIN:

= Przekréj przewodu: 0,2 ... 2,5 mm? (26 ... 14 AWG)

= Przekroj przewodu z tulejka kablowa: 0,25 ... 2,5 mm? (24 ... 14 AWG)

= Dlugos$c odizolowana: 10 mm (0,39 in)

Podtgczenia do wejscia cyfrowego, wyjscia typu "otwarty kolektor" i wejscia/wyjscia
analogowego, w przypadku przyrzagdu w obudowie do zabudowy tablicowej lub do montazu
na szynie DIN:
= Przekr6j przewodu: 0,2 ... 1,5 mm? (26 ... 16 AWG)
= Przekrdj przewodu z tulejkg kablowa (bez kolnierza/z kolnierzem):

0,25 ... 1 mm? (24 ... 16 AWG)/ 0,25 ... 0,75 mm? (24 ... 16 AWG)
= Dlugos$c odizolowana: 10 mm (0,39 in)

6.1.2 Zaciski

Przyrzad jest wyposazony w zaciski sprezynowe. Zyly sztywne lub elastyczne z koncéwkami
zarobionymi tulejkami kablowymi mozna wsadzi¢ bezposrednio do zaciskéw.

6.2 Podlaczenie przyrzadu

6.2.1  Przyrzad w wersji do montazu na szynie DIN
Wersja przyrzadu: pozycja kodu zam. 040 (obudowa); opcja A (montaz na szynie DIN)

Dostep do zaciskéw

A0051654

6.2.2 Wersja do zabudowy tablicowej
Wersja przyrzadu: pozycja kodu zam. 040 (obudowa); opcja B (zabudowa tablicowa)

Dostep do zaciskéw

Zaciski sg dostepne bezposrednio z tytu przyrzadu.

6.2.3  Przedziat podlaczeniowy obudowy obiektowej z poliweglanu

Wersja przyrzadu: pozycja kodu zam. 040 (obudowa); opcja C (obudowa obiektowa z
poliweglanu)

Dostep do przedziatu podigczeniowego

Niezbedne narzedzie: srubokret Torx T8 lub wkretak ptaski

19
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A0053259

14 Dostep do przedziatu podtgczeniowego obudowy obiektowej z poliweglanu

Wprowadzenia przewodéw w obudowie obiektowej z poliweglanu

Znajdujgce sie w dolnej czesci obudowy, wstepnie wyciete otwory sg przeznaczone do
nastepujgcych wprowadzen przewodow:

= M16x1.5 (4 otwory)

= M20x1.5 (2 otwory)

= M25x1.5 (2 otwory)

Potrzebne otwory nalezy wycig¢ uzywajgc odpowiedniego narzedzia.

6.2.4  Przedzial podlaczeniowy obudowy obiektowej z aluminium

Wersja przyrzadu: pozycja kodu zam. 040 (obudowa); opcja D (obudowa obiektowa z
aluminium)

Dostep do przedziatu podigczeniowego

Niezbedne narzedzie: Srubokret Torx T8 lub wkretak ptaski

A0053240

15 Dostep do przedziatu podtgczeniowego obudowy obiektowej z aluminium

Obudowa obiektowa aluminiowa otwarta
Tabliczka znamionowa

Zacisk uziemienia ochronnego

FMA90 w wersji do montazu na szynie DIN
Obudowa obiektowa aluminiowa zamknieta

vl W N =

Wprowadzenia przewodéw w obudowie obiektowej aluminiowej

= W dolnej czesci obudowy obiektowej jest osiem zaslepionych otworéw M20x1.5 pod
dtawiki kablowe.

= Aby wykona¢ poditgczenie elektryczne, wyjac zaslepki i zastapi¢ je dtawikami kablowymi.
Wprowadzi¢ przewody podtgczeniowe przez dtawiki kablowe. Nastepnie przyrzad
podiacza sie w taki sam sposob, jak przyrzad w wersji na szyne DIN.

20 Endress+Hauser
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6.2.5  Listwy zaciskowe przyrzadu w wersji na szyne DIN
Wersja przyrzadu
Pozycja kodu zam. 040 (obudowa); opcja A (montaz na szynie DIN)

ﬂ Przyrzad w wersji na szyne DIN jest przeznaczony do zabudowy w opcjonalne;
obudowie obiektowej aluminiowe;j.

ﬂ Przyrzad w wersji na szyne DIN moze by¢ dostarczony z modutem wyswietlacza
(opcja), albo bez. W obu przypadkach podiaczenie elektryczne jest takie samo.

A0049209

16  Zaciski przyrzqdu w wersji na szyne DIN; typ zaciskéw: wtykowe zaciski sprezynowe

A Zasilacz z przekaznikiem 1 (zestyk przetqczny). Opcjonalnie: przekazniki 2...5

B Opcjonalna karta We/Wy z wejsciem analogowym 2 (wraz z zasilaczem petli prqgdowej), wyjsciem
analogowym 2, wyjsciem typu "otwarty kolektor"2, 3

Standardowa karta We/Wy z wejsciem analogowym 1 (wraz z zasilaczem petli prqdowej), wyjsciem
analogowym 1, wyjsciem typu "otwarty kolektor" 1, opcjonalnie: wejscia cyfrowe 1...4

3 kontrolki LED (tylko dla wersji bez wyswietlacza): DS (status przyrzqdu), NS (status sieci), WLAN
Mikroprzetgcznik

Gniazdo Ethernet 1 (standardowo), gniazdo Ethernet 2 (opcjonalnie)

Odblokowanie przyrzqdu

[}

Qmmg

Pozycje przekaznikéw pokazane w listwie zaciskowej odnoszg sie do stanu
bezpragdowego (zasilanie wytgczone).
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6.2.6  Listwy zaciskowe przyrzadu w wersji do zabudowy tablicowej
Wersja przyrzadu

Pozycja kodu zam. 040 (obudowa); opcja B (zabudowa tablicowa)

d O|[74 port [TLO)]72
qioy 73 -0 7
IO 66 +|0] 62
: i@ [ 09(:17 aloye1 | [
; O 64 +pig+ IO 55 '«
(O 83 *pi3+ [0\ 54
y O i *DI2+ | 53
; @ *DI1+ 0] 52
*DI - |0 51 ‘
n__A DI -0 51
23 [13* Analog In
23| (]
H Il
21] 2-Wire Sensor  4-Wire Sensor
‘ .
7 *optional
m| N - 1
& (= c 2z
= dlO 23 = |d 13
ol 8 8 13
S0 2 2 12
{ <] 21 <|g
I L

A0049208
17 Zaciski przyrzqdu w wersji do zabudowy tablicowej (widok od tytu); typ zaciskow: wtykowe zaciski
sprezynowe

A Zasilacz z przekaznikiem 1 (zestyk przetqczny). Opcjonalnie: przekazniki 2...5

B Opcjonalna karta We/Wy z wejsciem analogowym 2 (wraz z zasilaczem petli prqgdowej), wyjsciem
analogowym 2, wyjsciem typu "otwarty kolektor"2, 3

C  Standardowa karta We/Wy z wejsciem analogowym 1 (wraz z zasilaczem petli prgdowej), wyjsciem
analogowym 1, wyjsciem typu "otwarty kolektor" 1, opcjonalnie: wejscia cyfrowe 1...4

ﬂ Pozycje przekaznikéw pokazane w listwie zaciskowej odnoszg sie do stanu
bezpragdowego (zasilanie wytgczone).
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v 0283NaTTA
AooooopoonRg | L e
3578 Ethernet *Ethernet
IP Addr.
last octet ‘ %1 ‘ E‘Eﬁz‘
*optional

Uu Uy udy 0o

18  Gniazda podiqczeniowe przyrzqdu w wersji do zabudowy tablicowej (od spodu przyrzqdu)

1
2
3

Mikroprzetgcznik

Gniazdo Ethernet 1 (standardowo)

Gniazdo Ethernet 2 (opcjonalne)

A0053119
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6.2.7  Listwy zaciskowe przyrzagdu w wersji w obudowie obiektowej z

poliweglanu

Wersja przyrzadu

Pozycja kodu zam. 040 (obudowa); opcja C (montaz obiektowy, poliweglan)

*Analoglnput2 O 21 22 23 23
PR o [
Analog Input1 = \

| =A

11 12 13 13 !

=

*optional

@ *OpenCollector, *AnalogOut
*0C2 *0C3 ~ *A02
- + - + - +

88888

*Digital Input OpenCol., AnalogOut
‘*m *DI DIt *DI2*DI3 DI4| OC1  AO1 |
- . + + + + - + . +
51 51 52 53 54 55|61 62 71 72

Power Relays

2 ‘ ) | 2 | 5
— ™~ l |l e
111 112 114 211 212 214 313 314 413 414 513 514

N- LU+

A0050062

19  Zaciski w przedziale podigczeniowym obudowy obiektowej z poliweglanu, typ zacisku: zaciski sprezynowe

A

Listwa zaciskowa wejscia analogowego 2 (wraz z zasilaczem petli prgdowej), wyjscia analogowego 2, wyjscia
typu "otwarty kolektor" 2, 3

Listwa zaciskowa wejscia analogowego 1 (wraz z zasilaniem petli prgdowej), wyjscia analogowego 1, wyjscia
typu "otwarty kolektor" 1, opcjonalnie: wejscia cyfrowe 1...4

Listwa zaciskowa zasilania i przekaznika 1 (zestyk przetqczny). Opcjonalnie: przekazniki 2...5

Uchwyt do standardowych, dostepnych w handlu listew zaciskowych

Pozycje przekaznikéw pokazane w listwie zaciskowej odnoszg sie do stanu
bezpradowego (zasilanie wylaczone).

Listwy zaciskowe od tytu wyswietlacza w przypadku obudowy obiektowej z
poliweglanu

Wersja przyrzadu

Pozycja kodu zam. 040 (obudowa); opcja C (montaz obiektowy, poliweglan)

Endress+Hauser



FlexView FMA90

Podtaczenie elektryczne

Endress+Hauser

=l

2w 4w 4w

(HART)

In—@) 4.20mA |4.20mA |4.20mA

1 = ,t,,@

[ N I
2 &R

[N DR I
-

- &oi-
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-51a
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550
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13a 073
: 3
220 % _Em1
232 111

214

ol —

514

ESM *
@;«

6. 62+ 63,64+ 65,66+ 23

*optional

*Ethernet Ethernet

IIP Addr.
A ast octet

RARARGAAAAAR |3

ATYaRERE= T

Mikroprzetgcznik

Gniazdo Ethernet 1 (standardowo)
Gniazdo Ethernet 2 (opcjonalne)
Zamkniecie

Kabel podigczeniowy do plyty gtownej

A0052157

20  Gniazda od tytu wyswietlacza w przypadku obudowy obiektowej z poliweglanu
1
2
3
4
5

Adaptery do podiaczenia RJ45 do ztgczy M12 sg dostepne jako wyposazenie
opcjonalne obudowy obiektowej (patrz rozdziat "Akcesoria" w instrukcji obstugi).
Adaptery stuzg do potgczenia gniazd RJ45 Ethernet do ztgczy M12 zamontowanych
we wprowadzeniach kabli. Dzieki temu podigczenie do gniazda Ethernet mozna
wykonac za pomocg ztgcza M12 bez otwierania obudowy przyrzadu.

(»out

IpAPUR
PR

6.2.8  Schemat blokowy podlaczenia przyrzadu i tabela zaciskow
Schemat blokowy
2w 4-W 4-W
In—¢) 4.20mA |4.20mA |4.20mA .
77777 (HART) | | HART N/- L+ Eth2 Eth1
B S 1; V A A
11 TR B/ ™ e
7777777777 |+ 130
[ N gg ?
—_ + 0 -
2 &R 2
7777777777 |+ 280
+ — DI- 51Dl H
 faLad
. * + o—
1..4 Dig.Input , DI2+ 53 0—
* L= o—
el E

61- 62+ 63-64+ 65:66+
10 T g

21  Schemat polqczen (zaciski oznaczone * zalezq od wybranej opcji)

A0054893
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Tabela zaciskow

Zacisk Funkcja zacisku Opis
L/+ Ldla AC Zasilanie
+dlaDC
N/- N dla AC
-dlaDC
11 Tylko wersja 4-przew.: - wejécie prgdowe czujnika Wejscie analogowe 1
12 Wersja 2-przew.: - czujnika
Wersja 4-przew.: + wejécia prgdowego czujnika
Wersja 4-przew. z HART: rezystor komunikacyjny
13 Wersja 2-przew.: + czujnika
Wersja 4-przew. z HART: rezystor komunikacyjny
13 Tylko wersja 4-przew. z HART: + wyjscia czujnika
(Zasilacz petli pragdowej powinien by¢ wytgczony)
21 Tylko wersja 4-przew.: - wejscie prgdowe czujnika Wejscie analogowe 2 (opcja)
22 Wersja 2-przew.: - czujnika
Wersja 4-przew.: + wejscia pradowego czujnika
Wersja 4-przew. z HART: rezystor komunikacyjny
23 Wersja 2-przew.: + czujnika
Wersja 4-przew. z HART: rezystor komunikacyjny
23 Tylko wersja 4-przew. z HART: + wyj$cia czujnika
(Zasilacz petli pradowej powinien by¢ wytgczony)
51 (2x) - wejsé cyfrowych 1...4 Wejscia cyfrowe/wejscia
52 + wejscia cyfrowego 1 (przetacznik zewnetrzny 1) przefaczajace (opcja)
53 + wejscia cyfrowego 2 (przetgcznik zewnetrzny 2)
54 + wejscia cyfrowego 3 (przetacznik zewnetrzny 3)
55 + wejscia cyfrowego 4 (przetgcznik zewnetrzny 4)
61 - Wyjscie typu "otwarty kolektor" 1
62 +
63 - Wyjscie typu "otwarty kolektor" 2
ok N (opcja)
65 - Wyjscie typu "otwarty kolektor" 3
py N (opcja)
71 - (0/4 ... 20 mA, HART) Wyjscie analogowe 1
72 +0/4 ... 20 mA
73 -(0/4 ... 20 mA) Wryjscie analogowe 2 (opcja)
74 +0/4 ... 20 mA
111 Zestyk normalnie zamkniety (NC) Przekaznik 1
112 Zestyk wspolny przekaznika (COM)
114 Zestyk normalnie otwarty (NO)
211 Zestyk normalnie zamkniety (NC) Przekaznik 2 (opcja)
212 Zestyk wspolny przekaznika (COM)
214 Zestyk normalnie otwarty (NO)
313 Zestyk wspolny przekaznika (COM) Przekaznik 3 (opcja)
314 Zestyk normalnie otwarty (NO)
413 Zestyk wspolny przekaznika (COM) Przekaznik 4 (opcja)
414 Zestyk normalnie otwarty (NO)
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Zacisk Funkcja zacisku Opis

513 Zestyk wspolny przekaznika (COM) Przekaznik 5 (opcja)
514 Zestyk normalnie otwarty (NO)

6.2.9  Podlaczenie czujnika

® 22

A Czujnik 2-przew., pasywny (wlqczony zasilacz petli prgdowej), np. FMR10B, FMR20B, FMR30B, FMX11,
FMX21

Czujnik 4-przew., aktywny, 4...20 mA
Czujnik 4-przew., aktywny, HART (wylqczony zasilacz petli prqgdowej)
Zasilacz zewnetrzny

Zewnetrzny rezystor komunikacyjny HART
Zaciski 13 i 13 sq wewnetrznie zwarte

w N~ 0w

ﬂ Podlaczajac czujnik nalezy przestrzega¢ odpowiednich zalecen instrukcji obstugi.

Przyktady podigczenia: czujnik 2-przew. i 4-przew. do wejscia prgdowego 4...20 mA lub HART

A0056613
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6.3 Specjalne wskazowki dotyczace podiaczenia

6.3.1  Podlaczenie zasilania dla wersji w obudowie obiektowej z
poliweglanu

2——| N/-| L/+| PE

A0054329

23 Podlgczenie zasilania dla wersji w obudowie obiektowej z poliweglanu

1 Opcje podlgczenia uziemienia funkcjonalnego i ekranu przewodoéw sygnatowych
2 Podtqgczenie zasilania (patrz tabliczka znamionowa)

6.3.2  Podlaczenie zasilania dla wersji w obudowie obiektowej
aluminiowej

A OSTRZEZENIE

Niebezpieczenstwo porazenia pradem i wybuchu
» Zacisk uziemienia ochronnego aluminiowej obudowy obiektowej nalezy podtgczy¢ do
uziemienia ochronnego (PE) i/lub uziemienia miejscowego (PML).
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5
ang

Power
N/- Li+|

£

LFF

N/- | L/+| PE
\3

A0054325

24  Podlqczenie zasilania dla wersji w obudowie obiektowej aluminiowej

1 Listwa zaciskowa uziemienia ochronnego (ze stykiem z szynq DIN)
2 Zacisk uziemienia ochronnego na zewnqtrz obudowy obiektowej
3 Podlgczenie zasilania (patrz tabliczka znamionowa)

6.3.3  Podlaczenie zasilania dla wersji na szyne DIN

PE N/-[L/+

= [ 00
Lo, e

A0054327

25  Podlqczenie zasilania dla wersji na szyne DIN

1 Metalowa szyna DIN w szafie

Uziemienie poprzez szyne DIN

Listwa zaciskowa uziemienia ochronnego (ze stykiem z szynq DIN)

Listwy zaciskowe (bez styku z szynq DIN); podigczenie zasilania (patrz tabliczka znamionowa)

™~ W
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6.3.4  Podlaczenie zasilania dla wersji do zabudowy tablicowej

T L

A0054326

26  Podlgczenie zasilania dla wersji do zabudowy tablicowej

1 Listwy zaciskowe (bez styku z szyng DIN); podiqczenie zasilania (patrz tabliczka znamionowa)

2 Uziemienie poprzez szyne DIN

3 Listwa zaciskowa uziemienia ochronnego (ze stykiem z szynq DIN)
4 Metalowa szyna DIN w szafie

6.4 Ustawienia sprzetowe

IIP Addr.
=0 ast octet

Q

i AR A AN o

A O <t NWOOTNT

A0051998

27 Mikroprzetqcznik (na ilustracji pokazano ustawienia fabryczne)

Mikroprzetgcznik stuzy do konfiguracji nastepujacych ustawien (od lewej do prawej):

= A/B:rezerwa (bez aktualnie przypisanej funkeji)

= Aktywacja/dezaktywacja adresu IP WLAN (192.168.2.212)

= Aktywacja/dezaktywacja adresu IP LAN (192.168.1.212)

= Przelgcznik blokady zapisu: zabezpiecza przed zmiang konfiguracji przyrzadu

= 128 do 1: ostatni oktet adresu IP (192.168.1.xxx) lub adresu sprzetowego dla PROFINET

ﬂ LAN i WLAN nie moga znajdowac sie w tej samej podsieci.

6.5 Zapewnienie stopnia ochrony

Fabrycznie dostarczony przyrzad wymaga jedynie wykonania podigczen mechanicznych i
elektrycznych opisanych w niniejszym dokumencie, niezbednych do uzytkowania zgodnego
Z przeznaczeniem.

6.5.1  Przyrzad w wersji do montazu na szynie DIN
Przyrzad spetnia wszystkie wymagania dla stopnia ochrony IP20.
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6.5.2  Wersja do zabudowy tablicowej

Przyrzad spelnia wymagania dla stopnia ochrony IP65/NEMA Typ 4 (przod) i IP20 (tyt).
W celu zagwarantowania wymaganego stopnia ochrony, po wykonaniu podtaczen
elektrycznych:

1. Sprawdzi¢, czy uszczelki obudowy do zabudowy w tablicy sg czyste i poprawnie
zamontowane. W razie potrzeby osuszy¢, oczysci¢ lub wymienic¢ uszczelke na nowa.

2. Dokreci¢ wszystkie uchwyty montazowe.

6.5.3  Wersja w obudowie obiektowej

Obudowa obiektowa spetnia wszystkie wymagania dla stopnia ochrony [P65/NEMA Typ
4X.

W celu zagwarantowania wymaganego stopnia ochrony, po wykonaniu podtgczen
elektrycznych:

1. Obudowa obiektowa aluminiowa: przyrzad powinien by¢ zamontowany i podtgczony

na szynie DIN w obudowie obiektowej, zgodnie z opisem w niniejszej instrukcji
obstugi.

2. Obudowa obiektowa z poliweglanu: sprawdzié, czy uszczelka obudowy nie jest
uszkodzona. W razie potrzeby osuszyé¢, oczysci¢ lub wymienié uszczelke na nowa.

3. Dokreci¢ wszystkie sruby obudowy i pokrywy obudowy. (Moment dokrecenia:
1,3 Nm (1 Ibf ft))

4. Dokfadnie dokreci¢ dtawiki kablowe.

Aby zapobiec przedostawaniu sie wilgoci przez wprowadzenia przewodéw, przed
wprowadzeniami nalezy poprowadzi¢ przewody ze zwisem.

6.6 Kontrola po wykonaniu podlgczen elektrycznych

Stan przyrzadu i specyfikacje techniczne Uwagi
Czy przyrzad i kabel nie sg uszkodzone (kontrola

wzrokowa)?

Podlaczenie elektryczne Uwagi

Czy napiecie zasilania jest zgodne ze specyfikacjg na
tabliczce znamionowej?

Czy kabel zasilajacy oraz kable sygnatowe sa
poprawnie podtgczone?

Czy zamontowane kable sg odpowiednio
zabezpieczone przed nadmiernym zginaniem lub
odksztatceniem?

Czy sprawdzono wszystkie pofgczenia zaciskow w tym
zaciskéw uziemienia, itp.?

Obudowa obiektowa:

Czy dtawiki kablowe sa odpowiednio dokrecone?
Czy $ruby pokrywy przedziatu podtgczeniowego sa
doktadnie dokrecone? (kontrola wzrokowa)
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7 Warianty obstugi
7.1 Struktura i funkcje menu obstugi
7.1.1  Struktura menu obshugi
Menu Typowe zadania Zawarto$¢/podmenu B
Guidance [Nawigacja] Glowne funkcje uzytkowe: od = Commissioning [Uruchomienie] (tylko "Maintenance"
szybkiego i niezawodnego [Konserwacja])
uruchomienia po wsparcie podczas Ten kreator prowadzi uzytkownika przez proces uruchomienia
obstugi. przyrzadu.

= Certificate management [Zarzadzanie certyfikatami]
Importowanie certyfikatow dla serwera WWW lub innych ustug, a
takze tworzenie certyfikatow w celu niezawodnej komunikacji.

= Import/Export [Import/eksport]
Opcja importowania i eksportowania plikéw z wykorzystaniem
sterownika i serwera WWW

Diagnostics [Diagnostyka]

Wykrywanie i usuwanie probleméw | Zawiera wszystkie parametry diagnostyki i analizy btedéw:

oraz konserwacja zapobiegawcza: = Active diagnostics [Aktywna diagnostyka]

ustawienia reakcji przyrzgdu na Wyswietla aktualny komunikat diagnostyczny o najwyzszym
wypadek zdarzen w procesie lub priorytecie, ostatni komunikat diagnostyczny i czas pracy przyrzadu
podczas pracy przyrzadu oraz = Diagnostic list [Lista Diagnostyczna]

pomoc i wskazéwki diagnostyczne. Wyswietla aktualne komunikaty diagnostyczne

Event logbook [Rejestr zdarzeri]

Wyswietla wszystkie komunikaty o zdarzeniach w kolejnosci

chronologicznej

= Minimum/maximum values [Wartosci minimalne/maksymalne]
Wyswietla najnizsza i najwyzsza zmierzong do tej pory temperature
modutu elektroniki, minimalne/maksymalne warto$ci poziomu po
linearyzacji oraz minimalny/maksymalny przeptyw objeto$ciowy ze
znacznikami czasu. Warto$ci mozna resetowac.

= Simulation [Symulacja]
Symulacja zmiennej procesowej, wyjscia impulsowego lub zdarzenia
diagnostycznego

= Diagnostic settings [Ustawienia diagnostyki]
Zawiera wszystkie parametry stuzace do skonfigurowania reakeji na
btad

= HART master

Informacje diagnostyczne stuzgce do sprawdzania jakosci sygnatu

HART i komunikacji HART
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Menu Typowe zadania

Zawarto$¢/podmenu 9

Application [Aplikacja] Optymalizacja pod katem
konkretnej aplikacji pomiarowej:
kompleksowe ustawienia
przyrzadu, od czujnikéw po
integracje z systemami automatyki,
w celu optymalnego dostosowania
do danej aplikacji.

Zawiera wszystkie parametry niezbedne do uruchomienia aplikacji
pomiarowej:
= Measured values [Wartosci mierzone]
Wyswietlane sa biezace wartosci mierzone i status aplikacji
= Operating mode [Tryb pracy]
Funkcja ta stuzy do wyboru trybu pracy (tryb normalnej pracy lub tryb
konfiguracji), a takze interwat zapisu i aplikacje
= Units [Jednostki]
Zawiera wszystkie parametry do skonfigurowania jednostek pomiaru
= Sensors [Czujniki]
Zawiera wszystkie parametry do skonfigurowania czujnikéw
= Level [Poziom]
Zawiera wszystkie parametry do skonfigurowania poziomu
= Pump control [Sterowanie praca pompy]
Zawiera wszystkie parametry do konfiguracji sterowania pracg pompy
= Flow [Przeplyw]
Zawiera wszystkie parametry do konfiguracji przeptywu
= Backwater detection [Detekcja cofki]
Zawiera wszystkie parametry do konfiguracji detekcji cofki
= Calculations [Obliczenia]
Umozliwia obliczenie wartos$ci $rednich i warto$ci sumarycznych
poziomu i przeptywu
= Totalizer [Licznik]
Umozliwia wyzerowanie licznika
= Rake control [Sterowanie krata]
Zawiera wszystkie parametry do konfiguracji sterowania krata
= Digital inputs [Wejscia cyfrowe]
Zawiera wszystkie parametry do konfiguracji wejs¢ cyfrowych
= Limit values [Wartosci graniczne]
Zawiera wszystkie parametry do konfiguracji wartosci granicznych
= Current output [Wyjscie pradowe]
Zawiera wszystkie parametry do konfiguracji wyjscia prgdowego
= HART output [Wyjscie HART] (opcja)
Zawiera wszystkie parametry do konfiguracji wyjs¢ HART
= Relay [Przekazniki]
Zawiera wszystkie parametry do konfiguracji przekaznikéw
= Open collector [Otwarty kolektor]
Zawiera wszystkie parametry do konfiguracji wyjs¢ typu "otarty
kolektor"

System Kompleksowe zarzgdzanie
przyrzadem i ustawienia
zabezpieczen: zarzadzanie
ustawieniami systemu i
dostosowanie do wymagan

eksploatacyjnych.

Zawiera wszystkie parametry wyzszego poziomu dotyczace zarzadzania
systemem, przyrzadem i uzytkownikami.
= Device management [Zarzadzanie przyrzadem]
Zawiera wszystkie parametry ogélnego zarzadzania przyrzadem
= Security [Bezpieczenstwo]
Zawiera wszystkie parametry dotyczace bezpieczenstwa przyrzadu i
administrowania uzytkownikami
= Connectivity [Potaczenie]
Zawiera wszystkie parametry do konfigurowania interfejsow
komunikacyjnych
= Web server [Serwer WWW]
Zawiera wszystkie parametry do skonfigurowania serwera WWW
= Display [Wyswietlacz]
Konfiguracja wskaznika lokalnego
= Date/time [Data/godzina]
Konfiguracja i wyswietlanie daty/godziny
= Geolocation [Geolokalizacja]
Konfiguracja wspotrzednych GPS dla przyrzadu
= Information [Informacje]
Zawiera wszystkie parametry umozliwiajgce jednoznaczna identyfikacje
przyrzadu
= Hardware configuration [Konfiguracja sprzetowa]
Przeglad opcji konfiguracji sprzetowej
= Software configuration [Konfiguracja oprogramowania]
Aktualizacje, aktywacja i przeglad oprogramowania

Endress+Hauser
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Menu Typowe zadania Zawarto$¢/podmenu b

Visualization [Wizualizacja] Wykonywane zadania: Group 1 to 6 [Grupa 1 do 6]
Tworzenie i wy$wietlanie grup w Konfiguracja, wyswietlanie i wizualizacja biezgcych wartosci mierzonych
celu wizualizacji warto$ci w grupach
mierzonych.

Help [Pomoc] Dodatkowe informacje dotyczace Wyswietla kody QR z linkami zewnetrznymi (strona produktu, filmy
przyrzadu szkoleniowe itp.)

1) Widoczno$¢ poszczegoélnych podmenu zalezy od konfiguracji przyrzadu i wybranych opcji zaméwieniowych.

Szczegotowy przeglad wszystkich parametréw, patrz stosowny dokument
"Parametryzacja przyrzadu' (GP)

7.2 Dostep do menu obstugi za pomoca wyswietlacza
lokalnego

Obstuga przyrzadu wyposazonego w 3,5-calowy wyswietlacz z ekranem dotykowym TFT
(opcja zamowieniowa) jest intuicyjna. Po wigczeniu przyrzad wyswietlany jest ekran
startowy. Do obstug przyrzadu stuzg przyciski, listy rozwijane i pola wprowadzania danych.
Do wprowadzania danych alfanumerycznych stuzy klawiatura ekranowa. Listy rozwijane i
menu wizualizacji (wyswietlanie wartosci mierzonych) mozna wybieraé, przesuwajac
palcem w pionie/poziomie.

7.2.1  Elementy z przodu przyrzadu w wersji z ekranem dotykowym

Przyrzad w wersji bez wyswietlacza posiada 3 kontrolki LED: DS (status przyrzadu), NS
(status sieci) i status WLAN, u dotu po lewej stronie

17.03.2025
11:17:15

g A

Guidance Diagnostics

o &a

Device 1

System  Visualization

A0052679

1 Przéd przyrzqdu

2 Nagtéwek: data/godzina, oznaczenie TAG, komunikat diagnostyczny, menu szybkiego dostepu (logowanie/
wylogowanie, jezyk obstugi)

3 Kafelki funkcji do wyswietlania i obstugi dotykowej

4 Wyswietlacz z ekranem dotykowym

7.2.2 Kontrolki LED

ﬂ Kontrolki LED sg widoczne tylko w wersji do zabudowy na szynie DIN, bez
wyswietlacza z ekranem dotykowym.
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DS (status przyrzadu): kontrolka LED statusu pracy

= Swieci na zielono
Normalna praca; brak btedow.
= Pulsuje na czerwono
Wigczone ostrzezenie. Szczegdly sg zapisywane na liScie diagnostycznej.
= Swieci na czerwono
Wiaczony alarm. Szczegoly sg zapisywane na liscie diagnostycznej.
= Nie swieci
Brak zasilania.

NS (status sieci): kontrolka LED sieci PROFINET lub Ethernet/IP

= Swieci na czerwono

Aktywna komunikacja
= Swieci na zielono

Potaczenie ustanowione, brak aktywnej komunikacji
= Nie Swieci

Brak potgczenia

Kontrolka LED komunikacji WLAN

= Pulsuje na niebiesko

Wyszukiwanie punktu dostepowego WLAN
= Swieci na niebiesko

Potaczenie ustanowione
= Nie Swieci

Brak potaczenia
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7.2.3  Obsluga za pomoca wyswietlacza z ekranem dotykowym

17.03.2025

11:17:15 e 1

$> A Enter TCP/IP communication port (max.

5 digits). If the network is protected by a

Guidance Diagnostics  Application

firewall, this port may have to be

released.
& i @

System Visualization Help

Web server functionality 80
On (http and https)
1 2 3 +f.
Port
£
80 S 6
7 8 2 o]
< > |a

AD050353

28  Menu obstugi na wyswietlaczu z ekranem dotykowym: ekran startowy, podmenu z polami wprowadzania
danych, klawiatura ekranowa, pomoc online

Ikona v (funkcja "OK" lub "Potwierdz wprowadzenie") jest wyswietlana u goéry z prawej
strony kazdego okna dialogowego.

Klikniecie v powoduje akceptacje wartosci i zamkniecie okna dialogowego.

Tkona B3 (funkcja "Wstecz" lub "Anuluj') jest wyswietlana u gory z lewej strony kazdego
okna dialogowego.

Naci$niecie B powoduje zamkniecie okna dialogowego bez akceptacji wprowadzonej
wartosci.

Pomoc: Ikona @ jest wyswietlana u gory z prawej strony kazdego okna dialogowego i
mozna jej uzy¢ do wyswietlenia wbudowanej funkeji pomocy.

Naci$niecie & powoduje zamkniecie pomocy.

7.3 Dostep do menu obstugi za pomoca przegladarki
internetowej

Dzieki wbudowanej funkcji webserwera, do obstugi i konfiguracji przyrzadu mozna
wykorzystaé przegladarke internetowg. Fabrycznie webserwer jest wigczony, ale mozna go
wylgczy¢ za pomocg odpowiedniego parametru. Dostep do webserwera zawsze wymaga
podania kodu PIN. W przypadku wersji przyrzagdu z komunikacjg zgodng ze standardami
Ethernetu przemystowego, potaczenie z siecig mozna ustanowié¢ poprzez odpowiedni port
sieciowy.

Zakres funkgcji

Dzieki wbudowanej funkcji webserwera, przyrzad mozna obstugiwacé i konfigurowac
korzystajac z przegladarki za pomocg interfejsu LAN lub WLAN. Struktura menu obstugi
jest identyczna, jak w przypadku obstugi za pomoca wyswietlacza lokalnego. Oprocz
wartos$ci mierzonych, wyswietlane sg réwniez informacje o statusie przyrzadu, ktore

Endress+Hauser



FlexView FMA90

Integracja z systemami automatyki

Endress+Hauser

umozliwiajg sprawdzenie jego stanu funkcjonalnego. Mozliwe jest rowniez zarzadzanie
danymi przyrzadu oraz konfiguracja parametrow sieci.

ﬂ W celu potaczenia z siecig WLAN, przyrzad musi posiadac interfejs WLAN (opcja).

8 Integracja z systemami automatyki
1 4...20 mA/HART HART "
2: Fieldbus //z-: ;
WLAN & c '
[T

- [39)
. E'-m
|

A0053170

29  Integracja z systemami automatyki

1 FlexView FMA90

2 Siec obiektowa: PROFINET, Modbus TCP, EtherNet/IP do PLC (opcjonalnie)

3 Modem HART z przewodem podtqczeniowym, np. Commubox FXA195 lub VIATOR Bluetooth (ograniczony
zakres obstugi)

PLC za pomocq protokotu HART (pakiet FDI, ograniczony zakres obstugi)

Field Xpert SMT70 z wykorzystaniem sieci WLAN i webserwera

Obstuga i konfiguracja z wykorzystaniem sieci WLAN i webserwera

Obstuga i konfiguracja z wykorzystaniem sieci Ethernet i webserwera

N O o

8.1 Informacje podane w plikach opisu przyrzadu (DD)

= [D producenta : 17 (0x0011)

= [D typu przyrzadu: 0x11DD

= Specyfikacja HART: 7.9

= Pliki DD, informacje i inne pliki mozna pobra¢ ze strony:
www.endress.com
www.fieldcommgroup.org

8.2 Zmienne mierzone przesylane z wykorzystaniem
protokotu HART (urzadzenie slave)

Przypisanie zmiennych przyrzadu do zmiennych procesowych mozna zmieni¢ w menu
Application [Aplikacja] > HART output [Wyjscie HART] - Process variables
[Zmienne procesowe].

Szczegotowy przeglad wszystkich zmiennych przyrzadu: patrz opis w odpowiednim
dokumencie Parametryzacja przyrzadu (GP)

37



Integracja z systemami automatyki

FlexView FMA90

38

8.3 Obstugiwane polecenia HART (urzadzenie slave)

Zintegrowane urzqdzenie slave HART przyrzqdu obstuguje nastepujqce polecenia:

Nr polecenia ‘

Opis

Universal commands

0, CmdO Read unique identifier

1, Cmd001 Read primary variable

2, Cmd002 Read loop current and percent of range

3, Cmd003 Read dynamic variables and loop current

6, Cmd006 Write polling address

7, Cmd007 Read loop configuration

8, Cmd008 Read dynamic variable classifications

9, Cmd009 Read device variables with status

11, CmdO11 Read unique identifier associated with TAG
12,Cmd012 Read message

13, Cmd013 Read TAG, descriptor, date

14, Cmd014 Read primary variable transducer information
15, Cmd015 Read device information

16, Cmd016 Read final assembly number

17, Cmd017 Write message

18, Cmd018 Write TAG, descriptor, date

19, Cmd019 Write final assembly number

20, Cmd020 Read long TAG (32-byte TAG)

21,Cmd021 Read unique identifier associated with long TAG
22, Cmd022 Write long TAG (32-byte TAG)

38, Cmd038 Reset configuration changed flag

48, Cmd048 Read additional device status

Common practice commands

33, Cmd033 Read device variables

35, Cmd035 Write primary variable range values
40, Cmd040 Enter/Exit fixed current mode

44, Cmd044 Write primary variable units

45, Cmd045 Trim loop current zero

46, Cmd046 Trim loop current gain

50, Cmd050 Read dynamic variable assignments
51, Cmd051 Write dynamic variable assignments
54, Cmd054 Read device variable information

59, Cmd059 Write number of response preambles
60, Cmd060 Read analog channel and percent of range
63, Cmd063 Read analog channel information

72, Cmd072 Squawk

95, Cmd095 Read Device Communication Statistics
100, Cmd100 Write Primary Variable Alarm Code

Endress+Hauser



FlexView FMA90 Uruchomienie

Nr polecenia Opis

226,Cmd226 Firmware version string

227,Cmd227 Serial number string

228,Cmd228 Extended order code string
231,Cmd231 Device status

233,Cmd233 Order code string

234,Cmd234 ENP version string

236, Cmd236 Start-up time

516, Cmd516 Read Device Location

517,Cmd517 Write Device Location

518, Cmd518 Read Location Description

519, Cmd519 Write Location Description

520, Cmd520 Read Process Unit Tag

521, Cmd521 Write Process Unit Tag

523, Cmd523 Read Condensed Status Mapping Array
524,Cmd524 Write Condensed Status Mapping Array
525, Cmd525 Reset Condensed Status Mapping Array
526, Cmd526 Write Simulation Mode

527,Cmd527 Simulate Status Bit

Device Specific Commands

194, Cmd194 Read Parameter via HART Index

195, Cmd195 Write Parameter via HART Index
226,Cmd226 Firmware version string

227,Cmd227 Serial number string

228,Cmd228 Extended order code string
231,Cmd231 Device status

233, Cmd233 Order code string

234,Cmd234 ENP version string

236, Cmd236 Start-up time
9 Uruchomienie

9.1 Kontrola po wykonaniu montazu

Przed uruchomieniem przyrzadu nalezy wykonac wszystkie procedury kontrolne pod
katem poprawnos$ci montazu i podtgczenia.

NOTYFIKACJA

» Przed uruchomieniem urzadzenia nalezy poréwnac napiecie zasilania ze specyfikacjg na
tabliczce znamionowej. Niewykonanie tych czynnosci kontrolnych moze spowodowac
uszkodzenie przyrzadu spowodowane niewtasciwym napieciem zasilania.
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9.2 Wiaczenie przyrzadu

Po wigczeniu zasilania, wyswietlacz lub kontrolka LED statusu sygnalizujg stan gotowosci
przyrzadu do pracy.

Przy pierwszym uruchomieniu przyrzadu nalezy skonfigurowac jego ustawienia zgodnie z
opisem w ponizszych rozdziatach.

Jesli uruchamiany przyrzad zostat juz wczesniej skonfigurowany, mozna natychmiast
zaczg¢ pomiary, zgodnie z wprowadzonymi ustawieniami. Na dotykowym ekranie
wyswietlacza wskazywane sg warto$ci dla aktualnie aktywnych kanatéw.

ﬂ Nalezy zdja¢ folie ochronng z ekranu wyswietlacza, poniewaz ma to wptyw na
czytelnosé wyswietlacza.

9.3 Wyboér jezyka obstugi przyrzadu
Ustawienie fabryczne: English lub jezyk okreslony w zamoéwieniu

(dotyczy tylko wersji z ekranem dotykowym)

Jezyk obstugi mozna zmieni¢ w parametrze "Language [Jezyk]|", w menu szybkiego dostepu
widocznym w nagtéwku u gory z prawej strony.

1. Zrozwijanej listy "Language [Jezyk]|", wybra¢ zadany jezyk
2. Potwierdzi¢ wybdr, naciskajgc "v" u gory z prawej strony

Jezyk obstugi zostat zmieniony.

9.4 Zarzadzanie uzytkownikami i uprawnieniami

W koncepcji kontroli dostepu zastosowano kilka pozioméw hierarchicznych dla réznych
uzytkownikow. Zarzadzanie uzytkownikami obejmuje rézne wymagania dotyczace
okreslonych uprawnieni do odczytu i zapisu.

Ustawienia mozna skonfigurowac¢ w menu System - Security [Bezpieczenstwo].

= Operator (status: wylogowany)
Uzytkownik typu Operator moze zmieniac tylko te ustawienia, ktére nie majg wptywu na
aplikacje. Operator moze jednak odczytywac wiekszo$¢ parametrow.

= Maintenance [Utrzymanie ruchu] (ustawienie fabryczne)
Uzytkownik typu Maintenance [Utrzymanie ruchu] ma uprawnienia do konfiguracji
przyrzadu. Moze zmienia¢ najwazniejsze parametry.

= Service [Serwis] (wytacznie personel serwisowy producenta)
Uzytkownik typu Service [Serwis] ma uprawnienia przede wszystkim do diagnostyki i
rozwigzywania problemoéw. Moze wykonywac konfigurowac i modyfikowaé okreslone
parametry.

= Production [Produkcja]
Konto wewnetrzne do obstugi zgtoszen serwisowych i napraw. Dezaktywowane po
dostawie, moze by¢ aktywowane tylko przez personel serwisowy klienta.

= Developer [Deweloper]
Konto wewnetrzne do obstugi zgtoszen serwisowych i napraw. Dezaktywowane po
dostawie, moze by¢ aktywowane tylko przez personel serwisowy klienta.
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Ustawienia w menu System - Security [Bezpieczenstwo]-> Device PIN [PIN przyrzadu]

= Utworzenie, zmiana lub usuwanie Maintenance PIN [PIN uzytkownika Utrzymanie
ruchu].
Aby ograniczy¢ dostep do niektérych funkcji przyrzadu, uzytkownikowi z uprawnieniami
Maintenance [Utrzymanie ruchu] mozna przypisa¢ kod PIN. To powoduje, Ze najnizszy
poziom hierarchii zajmuje uzytkownik z uprawnieniami Operator, dla ktérego nie
wys$wietla sie monit o podanie kodu PIN. Kod PIN moze zmienia¢ lub wylgczac tylko
uzytkownik z uprawnieniami Maintenance [Utrzymanie ruchu] .

= Utworzenie, zmiana lub usuwanie Operator PIN [PIN uzytkownika Operator]
(wymagany w celu dostepu do webserwera)

ﬂ = Ustawienie fabryczne
Przyrzad jest dostarczany z wigczonym dostepem dla uzytkownika z uprawnieniami
Maintenance [Utrzymanie ruchu] . To pozwala na uruchomienie przyrzadu i
dostosowanie parametréw do procesu bez koniecznosci wprowadzania hasta. Dostep
do webserwera zawsze wymaga podania kodu PIN.
= Initial PIN [PIN poczatkowy] dla technikéw z uprawnieniami Operator i
Maintenance [Utrzymanie ruchu]: 0000

9.4.1 Zalogowanie/wylogowanie uzytkownika

Zmiany istniejgcych uprawnien dostepu dokonuje sie zazwyczaj poprzez wybranie
zadanego uzytkownika, a nastepnie, po wyswietleniu monitu, wprowadzenie
odpowiedniego kodu PIN.

Ustawienia w menu szybkiego dostepu (prawy goérny rog):

= Login [Logowanie]
W celu zalogowania sie, nalezy wybra¢ nowego uzytkownika, np. z uprawnieniami
Maintenance [Utrzymanie ruchu] i wprowadzi¢ odpowiedni PIN. Poprzednio
zalogowany uzytkownik zostanie automatycznie wylogowany.

= Extended Maintenance mode [Rozszerzony tryb Utrzymanie ruchu]: Ten tryb ma
wplyw na widocznos¢ wyswietlanych parametrow. Po jego wiaczeniu, wySwietlane sg
wszystkie parametry dostepne dla danego uzytkownika. Jedli ten tryb nie jest wigczony,
wyswietlane sg tylko najwazniejsze parametry, ktore zazwyczaj wystarczajg do
normalnej pracy.

= Logout [Wylogowanie]
Wylogowanie aktywnego uzytkownika i powr6t do poziomu Operator. Wylogowanie jest
natychmiastowe, bez konieczno$ci podawania kodu PIN.
Alternatywnie, automatyczne wylogowanie nastapi po przekroczeniu limitu czasu
bezczynno$ci wynoszacego 600 sekund. Niezaleznie od tego, operacje w toku (aktywne
pobieranie/wysytanie, zapis danych itp.) beda kontynuowane w tle.

9.4.2  Przycisk resetowania (przycisk RLC)

Przyrzad jest wyposazony w przycisk resetowania, oferujgcy szereg funkcji:
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A0058863
30 Miejsce przycisku resetowania
1 Wersja do zabudowy tablicowej

2 Wersja do montazu na szynie DIN
3 Wersja w obudowie obiektowej z poliweglanu

Przycisk resetowania obstuguje sie za pomocg odpowiedniego cienkiego narzedzia.

A\ PRZESTROGA

Przedmioty przewodzace prad takie, jak igly czy spinacze biurowe, moga by¢
przyczyna porazenia pradem elektrycznym.

» Nalezy uzy¢ narzedzia nieprzewodzacego prad.

» Nie wktada¢ do otworéw wentylacyjnych itp.

» Narzedzie mozna wtozy¢ tylko do otworu przycisku resetowania.

Funkcje przycisku:

= Nacisna¢ krétko (1s) raz: restart przyrzadu
Przyrzad zostanie uruchomiony ponownie.

= Nacisnac krétko 4 razy: Reset User Accounts
Usuwane sg kody PIN dla rodzajow uzytkownika Maintenance [Utrzymanie ruchu] i
Operatora; webserwer jest wigczony. Wyswietli sie komunikat diagnostyczny.

= Nacisna¢ i przytrzymac (12 s): Decommissioning Reset
Przywrécone zostang ustawienia fabryczne przyrzadu. Usuniete zostang kody PIN,
rejestry, wartosci mierzone, analizy, liczniki, pamie¢ RAM i certyfikaty.

ﬂ Po zresetowaniu, przyrzad uruchamia sie ponownie.

ﬂ Przed zwrotem lub utylizacjg przyrzadu nalezy wykonac 'Reset przed wycofaniem z
eksploatacji’, aby mie¢ pewnos¢, ze zapisane dane nie zostang wykorzystane w
niewlasciwy sposob.

9.5 Konfiguracja przyrzadu

Dalsze ustawienia mozna wykonaé bezposrednio za pomocg wyswietlacza lokalnego
przyrzadu lub za pomocg serwera WWW.

Szczegotowy przeglad wszystkich parametréw, patrz stosowny dokument
"Parametryzacja przyrzadu" (GP)

Obliczanie przeptywu w kanatach otwartych i korytach pomiarowych o specyfikacjach
okreslonych przez uzytkownika: patrz odpowiednia dokumentacja specjalna (SD)
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NOTYFIKACJA

Unikniecie blednej konfiguracji

» Nie wykonywaé ustawien przyrzadu jednoczesnie poprzez rézne interfejsy (LAN/
WLAN/ekran dotykowy). Nie jest to jednak ograniczone, aby utatwi¢ obstuge
urzadzenia (na obiekcie) np. w sytuacjach awaryjnych.

» W przypadku korzystania z przyrzadu, ktéry byt juz uzywany, nie jest fabrycznie nowy i
zostat dostarczony bezposrednio przez Endress+Hauser Sensors, przed uruchomieniem
zaleca sie przywrdcenie ustawien fabrycznych.

A\ PRZESTROGA

Nieokreslone stany wyjs¢ i przekaznikow

» Podczas konfiguracji, przyrzad moze znalez¢ si¢ w nieokreslonym stanie! Moze to
skutkowaé nieokre$lonym przetaczaniem sie wyjs¢ (przekaznikdéw/wyijsé typu "otwarty
kolektor"), oraz wystawieniem pradu btedu na wyjsciu pradowym.

» Aby temu zapobiec, mozna wiaczy¢ tryb konfiguracji w menu Guidance [Nawigacja] -
Commissioning [Uruchomienie] lub Application [Aplikacja] > Operating mode
[Tryb pracy] > Configuration mode [Tryb konfiguracji]. Dzieki temu podczas
konfiguracji zachowane zostana biezace stany wyjs¢ (przekaznikdéw/wyjsé typu "otwarty
kolektor").

ﬂ Konfiguracja przyrzadu za pomocg kreatora

Whbudowany kreator konfiguracji zapewnia szybkie i fatwe uruchomienie przyrzadu.
Dostep do kreatora mozna uzyskac za pomocg ekranu dotykowego, serwera WWW i
kazdego oprogramowania narzedziowego (w ograniczonym zakresie).

W tym celu nalezy przej$¢ do menu Guidance [Nawigacja] > Commissioning
[Uruchomienie]

Kreator prowadzi uzytkownika przez caty proces uruchomienia przyrzadu. Dla kazdego
parametru mozna wprowadzi¢ odpowiednig warto$¢ lub wybra¢ odpowiednig opcje.

W przyrzadzie sa dostepne nastepujace kreatory:
= Device settings [Ustawienia przyrzadu]

= Application [Aplikacja|

= Qutputs [Wyjscia|

= Visualization [Wizualizacja|

Jesli konieczne jest skonfigurowanie kombinacji wielu aplikacji, nalezy wybraé
konfiguracje reczna.

Zamkniecie kreatora przed skonfigurowaniem wszystkich niezbednych parametréw
spowoduje zapisanie wszystkich wprowadzonych do tej pory ustawien. Z tego powodu
urzadzenie moze znajdowac sie w niezdefiniowanym stanie. W takich sytuacjach
zaleca sie przywrocenie ustawien fabrycznych przyrzadu.

Niektore parametry sg wstepnie ustawione do wspétpracy przetwornika FMA90 z
czujnikami Endress+Hauser i sg zawsze definiowane przez FMA90.

9.5.1 Konfiguracja za pomoca wyswietlacza z ekranem dotykowym

ﬂ Zalecenie:

W menu Guidance [Nawigacja] > Commissioning [Uruchomienie] : jako element
interaktywnego menu (kreator)

W menu System: skonfigurowac podstawowe ustawienia przyrzadu, takie jak jezyk, data/
godzina, komunikacja itp.

W menu Application [Aplikacja] skonfigurowac ustawienia dla danej aplikacji

43



Uruchomienie

FlexView FMA90

44

9.5.2  Ustanowienie potaczenia i konfiguracja za pomoca serwera
wWww

Ustanowienie potgczenia poprzez sie¢ WLAN (opcja)

Dane dostepowe do sieci WLAN i stosowne dopuszczenia radiowe sg podane na
obudowie przyrzadéw w wersji z komunikacjg WLAN.

Aby szybko i fatwo ustanowié potgczenie przyrzadu podczas pierwszego uruchomienia,
wystarczy zeskanowac znajdujgcy sie na nim kod QR za pomocg urzadzenia
mobilnego.

Reczne ustanawianie polaczenia:

Procedura potgczenia z przyrzgdem poprzez sie¢ WLAN:

1. Informacje sieciowe: adres MAC WLAN, nazwa sieci (SSID) i klucz sieciowy WLAN
(hasto) podano na zewnatrz przyrzadu.

2. Wigczy¢ komunikacje WLAN, $ciezka dostepu: System > Connectivity [Potaczenie]
- WLAN - Configuration [Konfiguracja] > WLAN (= ustawienie fabryczne).
Zatwierdzi¢ zmiany wybierajac "Apply [Zastosuj]".

3. Wiaczy¢ komunikacje WLAN na urzgdzeniu mobilnym: aktywowaé WLAN w
ustawieniach urzadzenia, ktore ma zostac potgczone (np. laptop, smartfon).

4. Wybrac¢ sieé: na liScie dostepnych sieci wyszuka¢ nazwe sieci (SSID) podang przez
przyrzad.

5. Po wyswietleniu monitu, wprowadzi¢ klucz sieciowy (hasto WLAN) podany na
przyrzadzie (z uwzglednieniem wielkosci liter).

6. Potaczenie: aby polaczyc sie z siecig WLAN, klikna¢ przycisk "Connect [Potgcz]" (lub
podobny).

ﬂ W przypadku probleméw z ustanowieniem potgczenia nalezy sprawdzi¢ poprawnosc
hasta, zasieg sieci WLAN dla tego przyrzadu i w razie potrzeby zrestartowac router i
przyrzad.

Po skonfigurowaniu przyrzadu, zaleca sie zmiane klucza sieciowego WLAN. Ze
wzgleddw bezpieczenstwa nalezy uzy¢ kombinacji wielkich i matych liter, cyfr i
symboli. Uwaga: po tej zmianie kod QR na przyrzadzie nie bedzie juz aktualny.

Zaleca sie rowniez wytaczenie funkcji "Connect automatically [Potacz automatycznie]"
dla tej sieci na urzadzeniu mobilnym (np. laptopie, smartfonie), aby zapobiec
przypadkowemu potgczeniu si¢ terminala z urzgdzeniem zamiast z siecig firmowa.

Ustanowienie potaczenia poprzez sie¢ Ethernet

Przyrzad posiada jeden lub dwa (opcja zamdwieniowa) porty Ethernet RJ45. Mozna ich
uzywac do utworzenia sieci o topologii typu punkt-punkt, gwiazda lub pierscieri. Oba porty
RJ45 maja identyczng funkcjonalnosé.

ﬂ Nie jest konieczny kabel krosowy.

W przypadku taczenia sie poprzez sie¢ LAN z siecig firmowg nalezy skontaktowac sie z
administratorem systemu.

LAN i WLAN nie mogg znajdowac sie w tej samej podsieci.

Przyrzad w wersji z wyswietlaczem z ekranem dotykowym

Procedura ustanawiania bezposredniego potgczenia poprzez sie¢ Ethernet (potgczenie
punkt-punkt):

1. Odczytac ustawienia Ethernet, takie jak adres IP przyrzagdu w menu System -
Connectivity [Potaczenie] > Ethernet > Information [Informacje].
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2. Wrylaczy¢ DHCP w przyrzadzie w menu System - Connectivity [Polgczenie] >
Ethernet - Configuration [Konfiguracja].

Podtgczy¢ komputer do przyrzadu za pomocg kabla LAN.

4. Ustawic¢ adres IP w komputerze (czes¢ sieciowa: oktety od 1 do 3 musza by¢ takie
same jak w urzadzeniu; cze$¢ hosta: oktet 4 musi sie rézni¢, np.: 192.168.1.213)

5. Ustawi¢ maske podsieci w komputerze: 255.255.255.0

Przyrzad w wersji bez wyswietlacza z ekranem dotykowym

Procedura ustanawiania bezposredniego potgczenia poprzez sie¢ Ethernet (potgczenie
punkt-punkt):

Uwaga: nizej opisana aktywacja adresu IP LAN za pomocg mikroprzetgcznika
spowoduje przerwanie komunikacji z siecig!

1. Aktywowac adres IP ustugi 192.168.1.212 za pomocg mikroprzetgcznika 3 w
przyrzadzie.

2. Podlaczy¢ komputer do przyrzadu za pomocg kabla LAN.

3. Ustawi¢ adres IP w komputerze (cze$¢ sieciowa: oktety od 1 do 3 muszg by¢ takie
same jak w urzadzeniu; cze$¢ hosta: oktet 4 musi sie rézni¢, np.: 192.168.1.213)

4. Ustawi¢ maske podsieci w komputerze: 255.255.255.0

Konfiguracja za pomoca serwera WWW

Przyrzad posiada wbudowany serwer WWW, ktéry umozliwia dostep poprzez sie¢
Ethernet lub WLAN. Serwer WWW stuzy do wygodnego uruchamiania i konfigurowania
przyrzadow oraz wizualizacji wartosci mierzonych. Jesli przyrzad jest podtgczony do sieci
Ethernet, dostep jest mozliwy z dowolnego punktu. NaleZy zapewni¢ odpowiednig
infrastrukture IT, srodki bezpieczenistwa itp., zgodnie z wymaganiami specyficznymi dla
danego systemu. Do celéw serwisowych, szczeg6lnie odpowiedni jest dostep typu punkt-
punkt poprzez serwer WWW i sie¢ Ethernet.

Aby wigczyc serwer WWW, przejs¢ do menu System -> Web server [Serwer WWW] -
Web server functionality [Funkcjonalnos$é serwera WWW] - On [WL.] (http i https)
(ustawienie fabryczne)
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Domyslny port serwera WWW to 80. Port i jezyk obstugi mozna zmieni¢ bezposrednio w
tym menu. Fabrycznie ustawiony jezyk obstugi to English.

ﬂ Aby ustanowi¢ bezpieczne potgczenie https z serwerem WWW, w przyrzadzie musi
by¢ zapisany odpowiedni certyfikat X.509.

Zarzadzanie certyfikatami jest dostepne w menu Guidance [Nawigacja] - Certificate
management [Zarzadzanie certyfikatem].

Wiecej informacji na temat zarzgdzania certyfikatami podano w odpowiednim opisie
parametréw przyrzadu (Parametryzacja przyrzadu - GP)

ﬂ Jesli sie¢ jest chroniona przez firewall, port ten moze wymagac¢ odblokowania.

Aby skonfigurowac przyrzad za pomocg serwera WWW, nalezy posiada¢ uprawnienia
dostepu "Operator” lub "Maintenance [Konserwacja|". Poczatkowy kod PIN przyrzadu
dla obu kont to 0000.

Funkcja zarzadzania kodem PIN jest dostepna w menu System - Security
[Bezpieczenistwo].

Uwaga: Poczatkowy kod PIN nalezy zmieni¢ podczas uruchomienial

Aby moc korzystaé ze wszystkich funkcji serwera WWW, zalecane jest uzycie
najnowszej wersji przegladarki.

Zalecana jest minimalna rozdzielczo$¢ 1920x1080 (full HD).

ﬂ Za posrednictwem sieci WLAN i Ethernet uzyskanie dostepu do serwera WWW z
kilku urzadzen jednoczesnie jest niemozliwe.

Ustanowienie potaczenia z serwerem WWW:

1. Potgczy¢ komputer z przyrzadem poprzez sie¢ Ethernet lub WLAN (opcja). Zwrdcié
uwage na ustawienia mikroprzetgcznikal

2. Uruchomi¢ przegladarke na komputerze lub urzadzeniu mobilnym

3. Whpisac adres IP przyrzadu w przegladarce http://<ip address> lub https://<ip
address>. Uwaga: w adresie IP nie mozna wprowadza¢ zer poczatkowych. LAN:
192.168.1.212, WLAN: 192.168.2.212

4. Wrybra¢ poziom dostepu "Maintenance [Konserwacjal" (w celu konfiguracji
parametréw) lub ID uzytkownika "Operator", wprowadzi¢ kod PIN przyrzadu i
potwierdzi¢ przyciskiem "Login [Zaloguj]".

Serwer WWW odpowiada wyswietlajgc ekran startowy, co pozwala rozpoczg¢ pomiary lub
konfiguracje parametréw przyrzadu.

9.6 Przyklady zastosowania

Obliczanie przeptywu w zwezkach i przelewach o specyfikacjach okreslonych przez
uzytkownika: patrz odpowiednia dokumentacja specjalna (SD)

Szczegotowy przeglad wszystkich parametréw, patrz opis w odpowiednim dokumencie
Parametryzacja przyrzadu (GP)

9.6.1 Przyklady zastosowania aplikacji do pomiaréw poziomu

Pomiar poziomu i sygnalizacja alarméw

Poziom jest rejestrowany za pomocg czujnika. Wartosci graniczne mozna wykorzystac do
okreslenia warto$ci minimalnych i maksymalnych oraz do odpowiedniego przetgczania
przekaznikéw. Aby warto$¢ poziomu zostata przestana, nalezy wigczy¢ linearyzacje.
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31  Pomiar poziomu i sygnalizacja alarméw

1 Czujnik poziomu (np. sonda radarowa lub czujnik ultradzwigkowy)
2 FlexView FMA90
L Poziom

Linearyzacja wartosci mierzonych poziomu
Zaprogramowane fabrycznie krzywe linearyzacji

= Brak (wartos¢ czujnika jest przyjmowana bezposrednio)
s Zbiornik cylindryczny "Liniowy"

s Poziomy zbiornik cylindryczny

s Zbiornik kulisty

s Zbiornik z dnem o ksztatcie odwrdconego ostrostupa

= Zbiornik z dnem stozkowym

s Zbiornik z dnem pochytym

Tabela linearyzacji

= Wprowadzanie reczne

A0052671

= Maks. 32 punkty linearyzacji "Poziom - Objetos¢". Tabele linearyzacji mozna utworzy¢ w
przyrzadzie lub za pomocg webserwera przy uzyciu edytoréw. Tabele mozna importowac

i eksportowac jako plik CSV (kopia zapasowa) na webserwerze.
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Sterowanie zgarniaczem kraty (pomiar réznicowy)

Dwa czujniki mierzg poziom przed kratg (= poziom wody w gérnej czesci kanatu) i za kratg
(= poziom wody w dolnej czesci kanatu). Jesli krata jest zanieczyszczona, réznica miedzy
poziomami wzrasta i przekazniki moga by¢ odpowiednio przetgczane w celu sterowania
zgarniaczem kraty.

Sterowanie kratg moze dziata¢ w dwdch trybach: réznica "poziom wody przed kratg -
poziom wody za kratg" lub stosunek "poziom wody za kratg/poziom wody przed kratg"

A0052673
32 Sterowanie zgarniaczem kraty (pomiar réznicowy)

1 Czujniki poziomu (np. sonda radarowa lub czujnik ultradzwiekowy). Czujnik lewy: poziom wody przed kratq;
czujnik prawy: poziom wody za kratq

2 FlexView FMA90

M Silnik sterowania zgarniaczem kraty

Sterowanie pompa

Mozna sterowaé maksymalnie o§mioma pompami, indywidualnie lub grupowo, w
zaleznosci od poziomu, stanu wejs¢ cyfrowych i/lub czasu. Dodatkowe funkcje sterowania
pompg mozna konfigurowaé indywidualnie. Kazdy sterownik pompy moze pracowac w 2
trybach: sterowanie wartoscig graniczng lub sterowanie wydajnoscig pompy.

W przyrzadach 2-kanatowych mozliwe jest wigczenie dwoch niezaleznych sterownikéw
pompy.
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33 Sterowanie pompgq - maks. osiem pomp. Przyktad po lewej stronie: napetnianie; po prawej stronie:
opréznianie

1 Czujnik poziomu (np. sonda radarowa lub czujnik ultradZwiekowy)

2 FlexView FMA90

Mozliwo$é indywidualnej konfiguracji dla kazdej pompy:
= OpodZnienie wigczania/wylgczania pompy
Np. aby zapobiec przecigzeniu ukladu zasilania.
= Czas i czestotliwos¢ pracy pompy
Np. w celu catkowitego opréznienia szybéw lub kanatow.
= Zmniejszenie osadéw na sciankach komory pompy dzieki precyzyjnym ustawieniom
progu przetaczania
Np. zmienny poziom.

Pozostate funkcje:
= Naprzemiennie: w kolejno$ci/zgodnie ze zdefiniowanym obcigzeniem.
Np. w celu ochrony poszczegoélnych pomp lub pomp o tym samym obcigzeniu.
= Sterowanie warto$cig graniczng
Praca poszczegélnych pomp/praca réwnolegta/grupa pomp.
= Sterowanie wydajnoscig pompy
Pompy wlaczajg sie automatycznie jedna po drugiej, az do osiggniecia minimalnej
wydajnos$ci pompy lub punktu wytaczenia.
= Sterowanie taryfowe
Sterowanie pompami zgodnie z taryfg za energie elektryczna.
= Funkcja burzowa
Funkcja burzowa stuzy do zapobiegania niepotrzebnej pracy pomp w przypadku
krotkotrwatego zalania instalacji (np. w przypadku silnych opadéw deszczu).
s Sterowanie ptukaniem

A0052674

Funkcja ptukania umozliwia wigczenie przekaznika w celu wykonania okreslonej liczby

cykli ptukania w okreslonym czasie, np. wlewanie wody do zbiornika w celu
rozpuszczenia/zapobiegania tworzeniu sie osadu na dnie zbiornika.
= Test dziatania

Pompy, ktére byly wytaczone przez zbyt dlugi czas, sprawdza sie pod katem poprawnego

dzialania i w tym celu wigcza sie je automatycznie na okreslony czas, aby unikng¢
nieprawidtowego dziatania spowodowanego postojem.
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® Zapis parametréw pracy
Wyswietlanie parametréw pracy takich, jak liczba godzin pracy od ostatniego
resetowania, catkowita liczba godzin pracy, liczba uruchomieni od ostatniego
resetowania, liczba uruchomien na godzine pracy od ostatniego resetowania, liczba
uruchomien w trybie pracy od ostatniego resetowania, czas pracy od ostatniego
wlaczenia (pompa wylaczona)/od wigczenia (pompa pracuje), czas przestoju (ostatni
przestdj, jesli pompa jest wigczona/od wytgczenia, jesli pompa jest wytgczona).

= Alarm czasu pracy
Np. alarm witgcza sie, gdy przekroczony zostanie limit godzin pracy pompy.

= Sygnat zwrotny pompy
Np. do wskazywania statusu pompy za pomoca wejscia cyfrowego.
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9.6.2  Przyklady zastosowania aplikacji do pomiaréw przeplywu

Pomiar przepltywu w zwezkach i przelewach

Czujnik poziomu mierzy poziom na wlocie do zwezki lub przelewu. Odpowiedni przeptyw
jest obliczany przy uzyciu wstepnie zaprogramowanych lub dowolnie wybieranych
krzywych linearyzacji. W przypadku przekroczenia lub spadku ponizej wartosci krytycznej,
moze zosta¢ wygenerowany alarm lub przetaczony przekaznik.

W przyrzadach 2-kanatowych mozliwe jest wigczenie dwéch niezaleznych pomiaréw
przeptywu.

A0056304

4  Pomiar przeptywu w zwezkach i przelewach

FlexView FMA90
Odlegtosc¢ miedzy membrang czujnika (punktem odniesienia) a powierzchniq cieczy
Poziom

3
1 Czujnik poziomu (np. sonda radarowa lub czujnik ultradzwigkowy)
2
D
L
Q  Przepyw

Funkcja linearyzacji umozliwia przeliczenie wartosci poziomu L na przeptyw Q.

Linearyzacja przeptywu
Zaprogramowane fabrycznie krzywe linearyzacji

Zaprogramowane fabrycznie zwezki pomiarowe:
= Khafagi-Venturieqo,

= Venturiego wg ISO,

= Parshalla,

= Palmera-Bowlusa,

= trapezowe wqg ISO 4359:2022,

= prostokgtne wg ISO 4359:2022,

= Leopold-Lagco,

= typu Cutthroat,

= U-ksztattne wqg ISO 4395:2022,

= typu H.

Zaprogramowane fabrycznie przelewy pomiarowe:

® trapezowe,

= poziome o okragtej koronie przelewu wg ISO 4374:1990,
= o szerokiej koronie przelewu wg ISO 3846:2008,

= cienkoscienne prostokgtne wg ISO 1438:2017,

= cienkoscienne tréjkatne wg I1SO 1438:2017.

ﬂ Zaprogramowane fabrycznie krzywe linearyzacji sg przechowywane w przyrzadzie.
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Standardowy wzdr na obliczenie pomiaru przeptywu
Q=C (h®+yhP)

= h: poziom przed zwezka
® q, B, y, C: parametry zdefiniowane przez uzytkownika

Inne obstugiwane obliczenia

= Obliczenia dla pomiaréw ratiometrycznych

= Profil rurowy (wzor Manninga)

= Tabela linearyzacji z 32 punktami. Tabele linearyzacji mozna utworzy¢ w przyrzadzie lub
za pomocg webserwera przy uzyciu edytorow. Tabele mozna importowac¢ i eksportowac
jako plik CSV (kopia zapasowa) na webserwerze.

Detekcja cofki (pomiar réznicowy)

Dwa czujniki poziomu mierza poziom na wlocie i wylocie zwezki lub przelewu. Jezeli
stosunek poziomow "przed/za zwezka" przekroczy wartos¢ krytyczna, generowany jest
alarm.

A0052677
35 Detekcja cofki
1 Czujnik poziomu przed zwezkq (np. sonda radarowa lub czujnik ultradzwiekowy)
h;  Poziom przed zwezkg
2 Czujnik poziomu za zwezkq (np. sonda radarowa lub czujnik ultradzwiekowy)
h, Poziom za zwezkq
3 FlexView FMA90

Zbiornik wyréwnawczy wod opadowych

Czujnik poziomu mierzy poziom L. Uzywajgc zintegrowanych aplikacji dla przelewow
mozna obliczy¢ ilo$¢ przelewu Q i zapisac jg w liczniku. W przypadku przekroczenia
wartosci krytycznej, moze zosta¢ wygenerowany alarm lub przetaczony przekaznik.

W przyrzadzie mozna wigczyc¢ odciecie niskich przeptywow, co powoduje ustawienie
warto$ci wyjsciowej na 0, gdy wartos¢ przeptywu spadnie ponizej wartosci okreslonej przez
klienta. Zapobiega to dalszemu zliczaniu przeptywu przez liczniki znajdujace sie za krata.
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A0052678
36  Zbiornik wyréwnawczy wéd opadowych

1 Czujnik poziomu (np. sonda radarowa lub czujnik ultradzwigkowy)
2 FlexView FMA90
L Poziom

Q  llos¢ przelewu

Licznik + impulsy (np. dla stacji poboru prébek)

Czujnik poziomu mierzy poziom na wlocie do zwezki lub przelewu. Odpowiedni przeptyw
jest obliczany przy uzyciu wstepnie zaprogramowanych lub dowolnie wybieranych
krzywych linearyzacji. Wykorzystujac wyjscie impulsowe (przekaznik, otwarty kolektor),
przyrzad moze uruchamia¢ dodatkowe systemy takie, jak na przyktad stacje poboru probek
Sciekow , za pomocg sygnatu objetosci proporcjonalnego do przeptywu.

W przyrzadzie mozna wigczyc¢ odciecie niskich przeptywéw, co powoduje ustawienie
wartosci wyjsciowej na 0, gdy warto$¢ przeptywu spadnie ponizej warto$ci okreslonej przez
klienta. Zapobiega to dalszemu zliczaniu przeptywu przez liczniki znajdujgce sie za krata.

l\ ] —
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r
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A0053161
37  Funkcja 'Licznik + impulsy", np. dla stacji poboru prébek na zwezkach lub przelewach

1 Czujnik poziomu (np. sonda radarowa lub czujnik ultradzZwigkowy)

2 FlexView FMA90

D Odlegtosc miedzy membrang czujnika (punktem odniesienia) a powierzchniq cieczy
Q

Przeptyw

9.7 Tworzenie grup ekranowych

Wybér réznych opcji wyswietlania wartos$ci mierzonych w jednej grupie. Mozna utworzy¢ i
wyswietli¢ maksymalnie 6 grup ekranowych, kazda z maksymalnie 4 wartosciami
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procesowymi, z grafikg lub bez. Mozna skorzysta¢ ze wstepnie sformatowanych ekranow
wyswietlacza, takich jak wykresy krzywych, wykresy stupkowe pionowe lub wyswietlacze
cyfrowe.

ﬂ Uzytkownik musi by¢ zalogowany jako "Maintenance [Utrzymanie ruchul".

Szczegotowy przeglad wszystkich parametréw, patrz opis w odpowiednim dokumencie
Parametryzacja przyrzadu (GP)

Tworzenie grupy wizualizacji za pomoca kreatora uruchamiania:

1. Sciezka menu: Guidance [Ustawienia] > Commissioning [Uruchomienie]>
Visualization [Wizualizacja]

2. Uzywajac kreatora, wybra¢ Zgdane wartosci.

Reczne tworzenie i edytowanie grupy ekranowej:
1. Sciezka menu: Visualization [Wizualizacja] > Group 1 to 6 [Grupa 1 do 6]
2. Wybra¢ + Group [+Grupa].

3. Dostosowac grupe, uzywajac ikony otéwka (opis, uktad, warto$¢ 1-4, zmienna
procesowa, kolor, grafika).

9.8 Symulacja

A\ PRZESTROGA

Na wyjscie podawana jest symulowana warto$¢ lub zdarzenie.

» Podczas symulacji, przyrzad moze znaleZ¢ sie w nieokre$lonym stanie! Moze to
skutkowaé nieokreslonym przetaczaniem sie wyjs¢ (przekaznikow/wyjsé typu "otwarty
kolektor"), oraz wygenerowaniem btedu na wyjsciach pradowych.

9.8.1  Symulacja wejs¢ czujnika

Sciezka menu

= Dla czujnika 1:
Diagnostics [Diagnostyka] - Simulation [Symulacja] - Sensor 1 simulation [Symulacja
czujnika 1]

= Dla czujnika 2:
Diagnostics [Diagnostyka] - Simulation [Symulacja] - Sensor 2 simulation [Symulacja
czujnika 2]

Parametry
= Simulation [Symulacja]
Wybra¢ zmienng procesowg do symulacji, ktéra w ten sposéb stanie sie aktywna.
Wybranie "Wyt." wylgczy symulacje.
= Current [Prad]
Wprowadzi¢ wartos$¢ pradu, jako zmienng procesowg dla symulacji.
= HART value [Wartos¢ HART]
Wprowadzi¢ warto$¢ HART (PV), jako zmienng procesowa dla symulacji.
= Level 1 or 2 [Poziom 1 lub 2]
Wprowadzi¢ wartos$¢ poziomu, jako zmienng procesowg dla symulacji.
= Level 1 or 2 linearized [Poziom 1 lub 2 po linearyzacji]
Wprowadzi¢ warto$¢ poziomu po linearyzacji, jako zmienng procesowa dla symulacji.
= Flow 1 or 2 [Przeplyw 1 lub 2]
Wprowadzi¢ wartos¢ przeptywu, jako zmienng procesowa dla symulacji.
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9.8.2  Symulacja wyjscia pradowego

Sciezka menu
Diagnostics [Diagnostyka] - Simulation [Symulacja] - Current output 1 or 2 simulation
[Symulacja wyjscia pradowego 1 lub 2]

Parametry

= Current output 1 or 2 simulation [Symulacja wyjscia pradowego 1 lub 2]
"On [Wt.]" Symulacja pradu jest aktywna. Prad wyjsciowy nie odpowiada warto$ci
mierzonej, lecz wartosci zdefiniowanej w parametrze "Value current output [Wartos$¢ na
wyjsciu pradowym]".
"Off [Wyt.]" Symulacja pradu jest nieaktywna. Warto$¢ na wyjsciu pradowym odpowiada
wartosci mierzonej.

= Value current output 1 or 2 [Warto$¢ na wyjsciu pradowym 1 lub 2]
Stuzy do definiowania warto$ci na symulowanym wyjsciu pradowym.
Uwaga: Po aktywacji, wartos$¢ symulaciji jest inicjalizowana za pomocg pradu
wyjsciowego.

9.8.3  Symulacja wyjscia cyfrowego

Sciezka menu
Diagnostics [Diagnostyka] - Simulation [Symulacja] - Digital output simulation
[Symulacja wyjscia cyfrowego]

Parametry

= Simulation relay 1 to 5 [Przekaznik symulacji 1 do 5]
Symulacja wigczania i wytgczania przekaznika.
Informacja dodatkowa: Wybér stanu przetgczania, ktéry ma by¢ symulowany: "Wtgczony"
(przekaznik zasilany) i "Wytaczony" (przekaznik odtgczony od zasilania).
Symulacja jest wykonywana na wyjs$ciu dwustanowym.

= Simulation open collector 1 to 3 [Symulacja wyjscia "otwarty kolektor" 1 do 3
Wigczenie/wytgczenie symulacji wyjscia typu otwarty kolektor.
Informacja dodatkowa: Wybor stanu przetgczania do symulacji: "Wigczony" (wyjscie typu
otwarty kolektor przewodzi = zamkniety) i "Wytgczony" (wyjscie typu otwarty kolektor
nie przewodzi = otwarty).
Symulacja jest wykonywana na wyj$ciu dwustanowym.

9.8.4  Symulacja wejscia binarnego

Sciezka menu

Diagnostics [Diagnostyka] - Simulation [Symulacja] - Digital input simulation 1 to 4
[Symulacja nwejécia binarego 1 do 4]

Parametry

Digital input simulation 1 to 4 [Symulacja wej$cia binarnego 1 do 4]
Wilaczenie/wylgczenie symulacji wejscia cyfrowego.

Informacja dodatkowa: Wybér stanu przelgczania, ktéry ma by¢ symulowany: "Wtgczony"
(Zamkniety = stan logiczny 1) i "Wytgczony" (Otwarty = stan logiczny 0).

9.8.5 Diagnostic event simulation [Symulacja zdarzenia
diagnostycznego]

Sciezka menu
Diagnostics [Diagnostyka] - Simulation [Symulacja] - Diagnostic event simulation
[Symulacja zdarzenia diagnostycznego]
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Parametry
= Simulation [Symulacja]
Symuluje jedng lub wiecej zmiennych procesowych i/lub zdarzen.
Ostrzezenie: Warto$ci na wyjsciu bedg odpowiada¢ symulowanej wartos$ci lub zdarzeniu.
= Diagnostic event simulation [Symulacja zdarzenia diagnostycznego]
Wybra¢ zdarzenie diagnostyczne do symulacji.
Uwaga: Aby zakonczy¢ tryb symulacji nalezy wybraé "Off [Wyt.|".
= Channel [Kanat]
Przypisa¢ odpowiedni kanat do wybranego zdarzenia diagnostycznego.

9.9 Zabezpieczenie ustawien przed nieuprawnionym
dostepem

9.9.1 Zablokowanie ustawien za pomoca blokady sprzetowej

IP Addr.
NS last octet

=)
I O ol s
AYTERZNE

COTNT

A0052371
38  Blokada sprzetowa za pomocq mikroprzetqcznika (DIP)

A Odblokowane
B Zablokowane

Mikroprzetgcznik DIP przyrzadu jest wyposazony w przetgcznik blokady, ktéry mozna
wykorzystaé do zapobiegania zmianom konfiguracji i parametréw. Po zablokowaniu na
wys$wietlaczu i webserwerze pojawi sie symbol ktodki @& .

10 Obshuga

Menu Visualization [Wizualizacja] stuzy jako pomoc dla operatora przy wykonywaniu
zadan. Zawiera wszystkie parametry niezbedne do biezgcej obstugi. Mozna tu wyswietla¢
wartos$ci mierzone i analizy oraz konfigurowac¢ ustawienia wyswietlania. Jednakze wszelkie
ustawienia dokonane w tym miejscu nie majg wptywu na pomiary, ani skonfigurowane
parametry przyrzadu.

Prosty system obstugi przyrzadu i wbudowane funkcje pomocy umozliwiajg obstuge dla
wielu zastosowan, bez potrzeby drukowania instrukcji obstugi.

10.1  Odczyt statusu blokady przyrzadu

10.1.1 Wyswietlanie statusu blokady

Sciezka menu

System - Device management [Zarzadzanie przyrzadem] - Locking status [Status
blokady]

Wyswietla najwyzszy aktualnie aktywny poziom blokady zapisu.

Jesli nie wyswietla sie Zaden z ponizszych statuséw, przyrzad jest odblokowany i mozna
modyfikowac wszystkie parametry (oprdcz parametrow serwisowych).
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Locking status [Status blokady]:
= Hardware locked [Blokada sprzetowa]

Przyrzad zostat zablokowany za pomocg mikroprzetgcznika DIP. Mozna go odblokowaé

tylko za pomocg tego mikroprzetgcznika.

= Upload/download active [Wysytanie/pobieranie aktywne]
Przyrzad jest czasowo zablokowany przez procesy wewnetrzne (np. wysytanie/
pobieranie lub reset). Po zakonczeniu tych proceséw przyrzad zostanie automatycznie
odblokowany.

= Software locked [Blokada software'owa]
Przyrzad jest zablokowany przez zewnetrzne oprogramowanie (np. sie¢ obiektowa).
Mozna je odblokowa¢ tylko za pomocg tego samego oprogramowania.

10.2  Odczyt wartosci mierzonych na wyswietlaczu z
ekranem dotykowym

10.2.1 Wyswietlanie grupy wizualizacji
ﬂ Do tych czynnosci wystarczg uprawnienia dla rodzaju uzytkownika "Operator”.

ﬂ Sposéb utworzenia grup wizualizacji opisano w rozdziale "Uruchomienie”. > B 53

Sciezka menu: Visualization [Wizualizacja] > Group 1 to 6 [Grupa 1 do 6]
Funkcje wyswietlacza

Uzytkownik moze przetgczac sie pomiedzy skonfigurowanymi grupami, przesuwajgc
palcem na ekranie, w lewo lub w prawo.

Dotkniecie ekranu na wykresie liniowym spowoduje wyswietlenie wszystkich wartosci
grupy w wybranym czasie.

Przesuniecie palcem od géry do dotu spowoduje wyswietlenie dodatkowych narzedzi:
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m Level 2 (lin.

A0057074

Powrét do ekranu gtéwnego

Edytowanie grup

Wyswietlenie listy diagnostycznej

Wyswietlenie/ukrycie krzyza nitkowego (kursor; linia pionowa)
Przesuwanie krzyza nitkowego do przodu/do tytu na wykresie
Wiqgczenie blokady ekranu

Wyswietlenie/ukrycie poszczegdlnych krzywych wartosci mierzonych
Przyktad kanatu o nieprawidtowym statusie pomiaru ("bad')

O NN W=

ﬂ Jesli warto$¢ mierzona przekroczy dozwolony zakres, to na dole odpowiedniego
kanatu pojawi sie symbol (umozliwiajacy szybka identyfikacje przekroczenia wartosci
granicznej). Mimo przekroczenia wartosci granicznej, odczyt wskazan wartosci
mierzonych jest kontynuowany.

Jesli status wartosci mierzonej jest nieprawidtowy ("bad’, np. przerwanie przewodu,
btad obliczenia, btad przyrzadu itp.), to odpowiedni kafelek wyswietli sie na czerwono.

Jesli status wartosci mierzonej jest niepewny (“uncertain’, np. status czujnika HART,
btad specyficzny dla danego zastosowania itp.), to odpowiedni kafelek wyswietli sie na
z6tto.

Wiecej szczegétowych informacji podano w rozdziale 'Diagnostyka, wykrywanie i
usuwanie usterek". > B 60

10.3  Odczyt wartosci mierzonych za pomoca webserwera

ﬂ Procedura nawigzania potgczenia z webserwerem zostata opisana w rozdziale
"Uruchomienie”. > B 44

W przypadku braku aktywnosci nastepuje automatyczne wylogowanie. Webserwer
nie jest przeznaczony do ciggtego wyswietlania wartosci mierzonych.

Tworzenie i wySwietlanie grup wizualizacji za pomocg webserwera wykonuje sie tak
samo, jak na wyswietlaczu dotykowym.

11  Diagnostyka, wykrywanie i usuwanie usterek

Nawigacja i wySwietlanie zaréwno dla wyswietlacza lokalnego, jak i webserwera sg
identyczne.
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11.1 Ogdlne wskaz6éwki diagnostyczne

Jesli po uruchomieniu lub w trakcie pomiaréw, przyrzad sygnalizuje btad, to w celu
rozwigzania problemu mozna sie postuzy¢ ponizszg listg kontrolng. Pytania z listy
kontrolnej mogg poméc w znalezieniu przyczyny usterki i w jej usunieciu.

Usterki ogdlne

Usterka

Mozliwa przyczyna

Rozwigzanie problemu

Przyrzad nie dziata, brak wskazania
warto$ci mierzonej; nie $wieci sie
dioda LED

Napiecie zasilania jest niezgodne z
napieciem podanym na tabliczce

znamionowej.

Sprawdzi¢ napiecie zasilania,
podtaczy¢ prawidiowe
napiecie.

Brak styku przewodéw podtgczeniowych z

zaciskami.

Sprawdzi¢ styki elektryczne
pomiedzy przewodami i
zaciskami, i poprawié¢ w razie
potrzeby.

Uszkodzony zasilacz.

Skontaktowac sie z dziatem
serwisu producenta lub
wymienic zasilacz.

Brak wskazania warto$ci mierzonej,
czarny ekran.

Wyswietlacz jest wylaczony.

Dotkna¢ ekranu
wyswietlacza (bez rekawic),
wyswietlacz sie wigczy.
Dostosowac ustawienia w
System - Display
[Wyswietlacz] > Switch off
display [Wylaczanie
wyswietlacza].

Uszkodzony wyswietlacz.

Uzyska¢ dostep do przyrzadu
za podrednictwem
webserwera i sprawdzi¢
ustawienia w System >
Display [Wyswietlacz]. Jesli
przyrzad jest dostepny i
ustawienia sg prawidtowe:
skontaktowac sie z serwisem
producenta lub wymieni¢

przyrzad.

Wyswietlacz dziata, przyrzad nie
reaguje na wprowadzanie danych.

Blokada obstugi jest wtgczona.

Dotkna¢ ekranu
wyséwietlacza (bez rekawic) i
przeciggna¢ palcem po
wyswietlonym wzorze
odblokowania.

Dostosowac ustawienia w
System - Display
[Wyswietlacz] > Operating
lock [Blokada obstugi] .

Wyswietlacz dziata lub $wieci dioda
LED, przyrzad nie reaguje na
wprowadzanie danych.

Problem z oprogramowaniem

Zrestartowac przyrzad,
odlaczajgc i ponownie
podiaczajac zasilanie.

Brak dostepu do webserwera
przyrzadu

Webserwer nie jest wigczony w
przyrzadzie

Wilgczy¢ webserwer w
przyrzadzie przechodzac do
System > Web server
[Webserwer].

Brak mozliwosci potgczenia
przyrzadu z siecig WLAN

Przyrzad nie ma opcji WLAN?

Sprawdzi¢ w System ->
Hardware configuration
[Konfiguracja sprzetowa]
-> WLAN.

Nieprawidtowe ustawienia

Sprawdzi¢ ustawienia
potaczenia (np. adres IP, port
itp.) w przyrzadzie System >
Connectivity [Potaczenie]

- WLAN i w komputerze

PC.
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Usterka Mozliwa przyczyna Rozwigzanie problemu
Brak mozliwosci potgczenia Nieprawidlowe ustawienia Sprawdzi¢ ustawienia
przyrzadu z siecig Ethernet potaczenia (np. adres IP, port

itp.) w przyrzadzie System >
Connectivity [Polaczenie]
- Ethernet i w komputerze

PC.
Uszkodzony przewod Ethernet. Wymieni¢ przewod
Ethernet.
Wyswietla sie komunikat Lista komunikatéw diagnostycznych, patrz w nastepnym rozdziale.

diagnostyczny.

11.2 Aktywna diagnostyka
Sciezka menu: Diagnostics [Diagnostyka]> Active diagnostics [Aktywna diagnostykal

Wyswietlaja sie nastepujace informacje:
= Actual diagnostics [Biezaca diagnostyka]
Wyswietla biezgcy komunikat diagnostyczny. Jesdli w tym samym czasie aktywnych jest
kilka zdarzen diagnostycznych, to wyswietla sie tylko komunikat diagnostyczny o
najwyzszym priorytecie.
= Timestamp [Znacznik czasu]
Wyswietla znacznik czasu dla aktualnie aktywnego komunikatu diagnostycznego
= Last diagnostics [Ostatnia diagnostykal]
Wyswietla komunikat diagnostyczny dla ostatniego zakoniczonego zdarzenia
diagnostycznego.
= Timestamp [Znacznik czasu]
Wyswietla znacznik czasu dla ostatniego zakoriczonego zdarzenia diagnostycznego.
= Operating time [Czas pracy]
Wskazuje czas pracy przyrzadu do chwili obecnej.
= Operating time from restart [Czas od restartu]
Wyswietla czas pracy przyrzadu od ostatniego restartu
= Operating hours [Godziny pracy]
Wyswietla czas pracy (w godzinach) wyswietlacza
= Sensor diagnostic code [Kod diagnostyczny czujnika]
Kod diagnostyczny podigczonego czujnika HART, 1 lub 2

11.3 Lista diagnostyczna
Sciezka menu: Diagnostics [Diagnostyka] - Diagnostic list [Lista diagnostycznal

Wyswietlaja sie nastepujace informacje:

Diagnostic list [Lista diagnostyczna]

Wyswietla aktualnie aktywne zdarzenia diagnostyczne, maksymalnie 10 zdarzen
uporzadkowanych wedtug priorytetu (od najwyzszego). Kazdy wpis zawiera: sygnat statusu
jako symbol, kod diagnostyczny, opis, znacznik czasu, dziatanie naprawcze

Sygnaty statusu
Litera/symbol ! | Kategoria zdarzenia Znaczenie

F® Failure Wystapit btad podczas pracy.
Btad

CYV Function check Przyrzad pracuje w trybie serwisowym (np. podczas
Sprawdzenie dziatania symulacji).

SA\ Out of specification Przyrzad pracuje poza zakresem okreslonym w
Poza specyfikacja specyfikacji technicznej (np. podczas przygotowania

do pracy lub czyszczenia).
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Litera/symbol L Kategoria zdarzenia Znaczenie
M@ Maintenance required Konieczne jest wykonanie czynnosci
Wymagana konserwacja konserwacyjnych.
N - Not categorized Wyswietla sie tylko odpowiedni numer btedu.
Nie przydzielony do kategorii
1) zgodnie z NAMUR NE107

11.3.1 Przeglad wszystkich komunikatéw diagnostycznych

Numer Krotki tekst Dziatanie naprawcze Sygnat Reakcje
diagnostyczny statusu | diagnostyczne
[z [z fabryki]
fabryki]
Czujnik diagnostyczny
041 Czujnik 1 ... 2 wykryto 1. Check electrical connection F Alarm
uszkodzenie 2. Replace sensor
3. Check configuration of
connection type
046 Limit czujnika 1 ... 2 1. Sprawdz czujnik F Alarm
przekroczony 2. SprawdZ parametry procesu
701 Czujnik 1 ... 2 PV 1. Sprawdz czujnik M Warning e
ustalony 2. SprawdZ parametry procesu
702 Czujnik 1 ... 2 PV 1. Sprawdz czujnik M Warning 1
niepewna 2. Sprawdz parametry procesu
703 Czujnik 1 ... 2 PV 1. Sprawdz czujnik F Alarm !
nieprawidlowa 2. Sprawdz parametry procesu
710 Czujnik 1 ... 2 btad 1. Sprawdz czujnik F Alarm V)
urzadzenia 2. Wymien czujnik
711 Czujnik 1 ... 2 sprawdz 1. Sprawdz czujnik C Warning !
funkcje 2. Wymien czujnik
712 Czujnik 1 ... 2 poza 1. Sprawdz czujnik S Warning !
specyfikacja 2. Wymien czujnik
713 Czujnik 1 ... 2 wymagana | 1. Sprawdz czujnik M Warning e
obstuga 2. Wymien czujnik
715 Czujnik 1 ... 2 btedne 1. Sprawdz czujnik F Alarm V)
dziatanie 2. Wymien czujnik
716 Czujnik 1 ... 2 warto$é 1. Sprawdz czujnik S Warning &
poza zakresem 2. Sprawdz parametry procesu
721 Czujnik 1 ... 2 utrata echa | Check sensor calibration S Warning 1
722 Czujnik 1 ... 2 wykryto Prozessbedingungen priifen F Alarm Y
osad
723 Czujnik 1 ... 2 wykryto Check process conditions M Warning g
piane
724 Czujnik 1 ... 2 w strefie 1. Check level S Warning b
martwej 2. Check safety distance
3. Reset self holding
725 Czujnik 1 ... 2 1. Try mapping again S Warning
mapowanie nieudane 2. Check sensor status
726 Czujnik 1 ... 2 1. Check sensor F Alarm
komunikacja utracona 2. Check HART address
3. Check HART resistance
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Numer Krotki tekst Dziatanie naprawcze Sygnat Reakcje
diagnostyczny statusu | diagnostyczne
[z [z fabryki]
fabryki]
727 Czujnik 1 ... 2 kolizja muli | 1. Check bus for second HART F Alarm
master master (e.g. hand held)
2. Check HART master
configuration (secondary/
primary)
730 Czujnik 1 ... 2 Read configuration data from F Alarm
niezgodno$¢ konfiguracji | sensor or write configuration
data to sensor.
732 Czujnik 1 ... 2 1. Check sensor type selection F Alarm
nieprawidtowy typ 2. Connect sensor of selected
czujnika sensor type
740 Czujnik 1 ... 2 SV stata 1. Sprawdz czujnik M Warning !
2. Sprawdz parametry procesu
741 Czujnik 1...2 SV 1. Sprawdz czujnik M Warning R
niepwena 2. Sprawdz parametry procesu
742 Czujnik 1 ... 2 SV btedna | 1. Sprawdz czujnik F Alarm Y
2. Sprawdz parametry procesu
743 Czujnik 1 ... 2 TV stata 1. Sprawdz czujnik M Warning b
2. Sprawdz parametry procesu
744 Czujnik 1...2 TV 1. Sprawdz czujnik M Warning !
niepewna 2. SprawdZ parametry procesu
745 Czujnik 1...2 TV zla 1. Sprawdz czujnik F Alarm V
2. SprawdZ parametry procesu
746 Czujnik 1 ... 2 QV stata 1. Sprawdz czujnik M Warning !
2. Sprawdz parametry procesu
747 Czujnik 1 ... 2 QV 1. Sprawdz czujnik M Warning R
niepewna 2. Sprawdz parametry procesu
748 Czujnik 1 ... 2 QV zla 1. Sprawdz czujnik F Alarm Y
2. Sprawdz parametry procesu
Diagnostyka elektroniki
201 Usterka elektroniki 1. Uruchom ponownie F Alarm
urzadzenie
2. Wymien modut elektroniki
230 Nieprawidtowa data/ 1. Wymieni baterie buforowa F Alarm !
godzina RTC
2. Ustaw date i godzine
252 Modut niekompatybilny | 1. Check electronic module F Alarm
2. Update firmware
3. Replace 170 or main electronic
module
275 Uszkodzony modut Wymien modut we/wy F Alarm
we/wy
331 Btad aktualizacji 1. Zaktualizuj oprogramowanie |F Alarm
oprogramowania 2. Uruchom ponownie
332 Restart modutéw Please wait F Alarm
Diagnostyka konfiguracji
402 Inicjalizacja aktywna Trwa inicjalizacja - prosze czekac | C Warning
411 Wysytanie/pobieranie Trwa wysytanie/pobieranie, C Warning
aktywne prosze czekad...
412 Trwa pobieranie Trwa pobieranie, prosze czeka¢. | C Warning
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Numer Kroétki tekst Dziatanie naprawcze Sygnat Reakcje
diagnostyczny statusu diagnostyczne
[z [z fabryki]
fabryki]
425 Uszkodzony certyfikat Wymien uszkodzony certyfikat | M Warning
komunikacji
426 Communication Wymien uszkodzony certyfikat | M Warning &
certificate expired
427 Communication Wymien uszkodzony certyfikat | M Warning 1
certificate expiring soon
440 Urzadzenie Kalibruj urzadzenie F Alarm
nieskalibrowane
441 Wyjscie pradowe 1 ... 2 1. Sprawdz aktualne ustawienia |S Warning !
nasycone wyjscia
2. Sprawdz proces
485 Symulacja zmiennej Aby wroci¢ do pomiaru, wytagcz | C Warning
procesowej aktywna symulacje
486 Wejscie pradowe 1 ... 2 Aby wroci¢ do pomiaru, wytacz | C Warning
aktywna symulacja symulacje
491 Aktywna symulacja Aby wroci¢ do pomiaru, wytgcz | C Warning
pradu wyjsciowego 1 ... 2 | symulacje
494 Wyjscie binarne 1 ... 5 Whytgczy¢ symulacje wyjscia C Warning
aktywna symulacja dwustanowego
495 Aktywna symulacja Aby wréci¢ do pomiaru, wylacz | S Warning
zdarzenia diagnost. symulacje
496 Wejscie stanu 1 ... 4 Dezaktywowa¢ symulacje wejscia | C Warning
aktywna symulacja statusu
498 Otwarty kolektor 1 ... 3 Aby wroci¢ do pomiaru, wytacz C Warning
symulacja aktywna symulacje
500 Wyjscie zestyk 1 ... 5 1. Check process value M Alarm !
bufor petny 2. Check "pulse value"
501 Otwarty kolektor 1 ... 3 1. Check process value M Warning 1
bufor pelny 2. Check "pulse value"
502 LAN/WLAN - konflikt 1. Check network configuration | M Warning
adresu IP 2. Change IP address of LAN or
WLAN to different subnets
538 Btedna kalkulacja 1. Check configuration F Alarm
konfiguracji 1 ... 8 2. Adapt configuration
550 Kontrola pompy 1 ... 2 zly | Check configuration of pump F Alarm
kierunek pompowani switching points
551 Kontrola pompy 1 ... 2 1. Check device configuration C Warning
nie osiggnieto wydajno 2. Check pumps
3. Check level sensors
552 Kontr pompy 1 ... 2 te Check configuration of pump S Warning
same punkty przetgczan | switching points.
553 Pompa 1 ... 8 btad pompy | 1. Check pump F Alarm
2. Check pump feedback
3. Reset pump feedback alarm in
pump control menu
554 Kontrola pompy 1 ... 2 Check configuration of the S Warning
funkcja burzowa wi<wyt | switching points in the "Storm
function" menu.
555 Kontrola pompy 1 ... 2 zly | Check the configuration of the S Warning

kierunek pompowani

switching points in the
"Automatic function test" menu.
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Numer Krotki tekst Dziatanie naprawcze Sygnat Reakcje
diagnostyczny statusu diagnostyczne
[z [z fabryki]
fabryki]
556 Pompa 1 ... 8 osiagnieto | 1. Check pump M Warning
maksymalny czas prac 2. Replace pump
3. Reset operating hours
557 Kontrola pompy 1 ... 2 zty | Check the configuration of the S Warning
kierunek pompowani switching points in the tariff
control.
560 Czujnik 1 ... 2 btad 1. Try writing parameter again | M Warning
odczytywania konfiguracj | 2. Unlock connected device
3. Restart connected device
4. Replace connected device
561 Czujnik 1 ... 2 btad 1. Try reading parameter again | M Warning
wezytywania konfiguracji | 2. Unlock connected device
3. Restart connected device
4. Replace connected device
570 Kontrola krat konf Check configuration rake control |F Alarm
punktu przetaczania switch points.
577 Czujnik 1 ... 2 btedna 1. Sprawdzi¢ konfiguracje F Alarm
konfiguracja 2. Dostosowa¢ konfiguracje
578 Kontrola pompy 1 ... 2 1. Sprawdzi¢ konfiguracje F Alarm
btedna konfiguracja 2. Dostosowa¢ konfiguracje
579 Poziom 1 ... 2 btedna 1. Check configuration F Alarm
konfiguracja 2. Adapt configuration
580 Przeptyw 1 ... 2 bledna 1. Konfiguration priifen F Alarm
konfiguracja 2. Konfiguration anpassen
Diagnostyka procesu
816 Aktywna funkcja hold 1. "Hold" in progress, please wait. | C Warning
2. Deactivate "Hold".
879 Wejcie czujnika 1 ... 2 1. Check wiring. F Alarm
przetadowane 2. Check sensor.
890 Niski poziom baterii Przygotuj wymiane akumulatora |C Warning
891 Pusta bateria Wymien akumulator M Warning
950 Wykryty przeptyw 1. Check input levels S Warning
wsteczny 2. Check parameter "Backwater
detected"
955 Poziom dolny > poziom 1. Check rake M Warning
gorny 2. Check sensor level values
956 Kotrola krat btagd Check level values of the sensors | F Alarm
kalkulacji
968 Czujnik 1 ... 2 limit 1. Check sensor level S Warning
poziomu osiggniety 2. Check settings in the
parameters "low/high limit"in
the menu 'level"
970 Przeptyw 1 ... 2 warto$¢ | 1. Sprawdzi¢ warto$¢ procesowa | S Warning
poza specyfikacjg 2. Sprawdzi¢ aplikacje
3. Sprawdzi¢ czujnik
971 Przeptyw 1 ... 2 warto$¢ | 1. Zmniejsz wartosci procesu S Warning
powyzej limitu 2. Sprawdz aplikacje
3. Sprawdz czujnik
972 Poziom 1 ... 2 warto$¢ 1. Zmniejsz wartosci procesu S Warning
poza limitami 2. Sprawdz aplikacje
3. Sprawdz czujnik
1) Diagnostyka zachowania moze zosta¢ zmieniona.
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11.4 Rejestr zdarzen
Sciezka menu: Diagnostics [Diagnostyka] - Event logbook [Rejestr zdarzen]

Wyswietlaja sie nastepujace informacje:

Event logbook [Rejestr zdarzen]

Wyswietla komunikaty o zdarzeniach. Komunikaty o zdarzeniach sg wyswietlane w
kolejnosci chronologicznej. Historia zdarzen obejmuje zdarzenia diagnostyczne i
informacyjne, a takze wszystkie zmiany konfiguracji. Symbol przed znacznikiem czasu
wskazuje, czy zdarzenie sie rozpoczeto czy zakonczyto.

ﬂ W przypadku kazdej zmiany konfiguracji, w rejestrze zdarzen jest wyswietlany numer
"'Direct-ID" (np. "160108-000-000"), ktéry jednoznacznie identyfikuje odpowiedni
parametr. Parametr ten mozna jednoznacznie przypisa¢ wyszukujac go [D w
odpowiednim dokumencie PDF "Parametryzacja przyrzadu" (GP).

Struktura "Direct-1D#":

Czesc 1, np. 160108-000-000 = okreslony parametr

Cze$¢ 2, np. 160108-000-000 = indeks obiektowy (np. punkt wsparcia)
Cze$¢ 3, np. 160108-000-001 = instancja (np. kanat 1, przekaznik 1)

Wazne: Podczas wyszukiwania w dokumencie Parametryzacja przyrzadu (GP)
wystarczy wpisa¢ w pole wyszukiwania tylko pierwszg czesé¢ ID (np."160108").

11.5 Wartosci minimalne/maksymalne

Sciezka menu: Diagnostics [Diagnostyka] > Minimum/maximum values [Wartosci
minimalne/maksymalne]

Wyswietlaja sie nastepujace informacje:

= Minimum/maximum electronics temperature [Minimalna/maksymalna
temperatura modutu elektroniki]
Wyswietla najnizsza i najwyzsza temperature modutu elektroniki, zarejestrowane do tej
pory

= Reset electronics temperature min max [Reset min./maks. temperatury modutu
elektroniki] (mozliwe tylko dla uzytkownika z uprawnieniami "Service [Serwis]")
Reset minimalnej i maksymalnej temperatury modutu elektroniki.

= Level linearized [Poziom po linearyzacji]
Wyswietla zmierzone do tej pory minimalne lub maksymalne wartosci poziomu po
linearyzacji, wraz z odpowiadajgcym im znacznikiem czasu. Wartosci te mozna
zresetowac wraz z odpowiednim parametrem.

= Flow [Przeplyw]
Wyswietla zmierzone do tej pory minimalne lub maksymalne wartosci przeptywu, wraz z
odpowiadajgcym im znacznikiem czasu. Warto$ci te mozna zresetowac wraz z
odpowiednim parametrem.

ﬂ Wartosci min./maks. sg resetowane rowniez w nastepujgcych przypadkach:
= Powigzana aplikacja jest wytaczona (np. Operating mode levell [Tryb pracy poziom
1] = Off [Wyt.]).
= Przyrzad jest resetowany.

11.6 Symulacja
Sciezka menu: Diagnostics [Diagnostyka] - Simulation [Symulacja]

Patrz opisy w rozdziale "Uruchomienie" > 54,
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11.7 Ustawienia diagnostyki

Sciezka menu: Diagnostics [Diagnostyka] > Diagnostic settings [Ustawienia
diagnostyki]

NOTYFIKACJA

OstrzeZenie: Zmiany w ustawieniach diagnostyki moga mie¢ wptyw na wartosci mierzone,
status wartosci mierzonych i klase diagnostyczna.
» Zmiany ustawien uzytkownik dokonuje na wiasne ryzyko.

Parametry
= Properties [Wtasciwosci] - Alarm delay [Op6zZnienie alarmu]
Alarm delay [Opdznienie alarmu]: Ten parametr stuzy do ustawienia czasu op6znienia
sygnatu diagnostycznego, do momentu jego wystania.
= Sensor [Czujnik]
Ustawienia dotyczgce odpowiedniej reakcji na btad i sygnat statusu
= Electronics [Modut elektroniki]
Ustawienia dotyczace odpowiedniej klasy diagnostycznej i sygnat statusu
= Configuration [Konfiguracja]
Ustawienia dotyczace odpowiedniej klasy diagnostycznej i sygnat statusu
= Sensor 1, 2 [Czujnik 1, 2] (FMX21, FMR20B, FMR30B)
Konfiguracja wybranych ustawien diagnostyki podtgczonego czujnika HART (np. echo,
minimalna odlegto$¢ bezpieczenistwa itp.)

Klasa diagnostyczna

Sciezka menu: Diagnostics [Diagnostyka] - Diagnostic settings [Ustawienia diagnostyki] - Configuration
[Konfiguracja] - Diagnostic behavior [Klasa diagnostyczna]

Off [Wyt.] Diagnostyka jest catkowicie wylaczona, nawet jesli przyrzad nie
rejestruje wartosci mierzone;j.

Alarm Pomiar jest przerwany (warto$¢ mierzona: "bad [niewaznal").

Sygnatly wyjsciowe przyjmuja zdefiniowane wartosci alarmowe.
Generowany jest komunikat diagnostyczny, ktory jest wyswietlany na
liscie diagnostycznej i w rejestrze zdarzen.

Reakcja na btad powigzana z funkejg blokady (np. Application
[Aplikacja] > Level [Poziom] - Level 1 linearized [Poziom 1 po
linearyzacji] > Additional settings [Dodatkowe ustawienia] >
Failure behavior [Reakcja na btad], nalezy wiaczyc tryb Extended
Maintenance [Rozszerzony tryb Utrzymanie ruchu])

Warning [Ostrzezenie] Przyrzad kontynuuje pomiary (status wartosci mierzonej: "uncertain
[niepewny]").

Generowany jest komunikat diagnostyczny, ktory jest wyswietlany na
liscie diagnostycznej i w rejestrze zdarzen.

Logbook entry only [Tylko wpis do | Przyrzad kontynuuje pomiary.
rejestru] Zdarzenie jest zapisywane tylko w rejestrze zdarzen.

11.8 Urzadzenie HART master

ﬂ Informacja diagnostyczna sprawdzajgca jako$¢ sygnatu i komunikacji HART.

Dotyczy tylko przypadku wybrania uniwersalnego czujnika HART (np. FMX21,
FMR20B, FMR30B).

Sciezka menu: Diagnostics [Diagnostyka] > HART master

11.9 Reset przyrzadu

ﬂ Resetuje catkowicie lub cze$ciowo ustawienia przyrzadu do okreslonego statusu.
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Sciezka menu: System - Device management [Zarzadzanie przyrzadem] - Device
reset [Reset przyrzadu]

11.10 Informacje o przyrzadzie

Wyswietlanie waznych informacji o przyrzadzie, takich jak numer seryjny, wersja
oprogramowania sprzetowego, kod zamoéwieniowy itp., do celow serwisu

Sciezka menu: System - Information [Informacje]

11.11 Wlaczanie opcji oprogramowania

Wprowadzi¢ kod pakietu aplikacji lub kod innej, zamoéwionej p6zniej funkcji, aby jg
wigczyd.

Sciezka menu: System - Software configuration [Konfiguracja oprogramowania] >
Software configuration [Konfiguracja oprogramowania] > Activate SW option
[Wiaczenie opcji oprogramowania]

11.12 Historia zmian oprogramowania

Przeglad historii zmian oprogramowania przyrzadu:

Oprogramowanie przyrzadu Zmiany oprogramowania Instrukcja obstugi
Wersja/data
V01.00.00 /7 07.2025 Pierwsza wersja oprogramowania BA02254F/31/PL/01.22

11.13 Aktualizacja oprogramowania

ﬂ Aby zaktualizowa¢ oprogramowanie, nalezy skontaktowac sie z dziatem serwisu
producenta.

Aktualizacja oprogramowania jest mozliwa tylko po ustawieniu prawidtowej daty w
przyrzadzie.

Aktualizacje oprogramowania mozna wykonywacé tylko za posrednictwem
webserwera <ip-address/swupdate>.

Przyrzad obstuguje funkcje bezpiecznego rozruchu i bezpiecznej aktualizacji
oprogramowania, tzn. weryfikuje oprogramowanie i nie zezwala na jego
nieprawidtowe aktualizacje.

Podczas aktualizacji oprogramowania, przyrzad pracuje normalnie. Ponowne
uruchomienie (restart) zostanie wykonane tylko w przypadku pomyslnej aktualizacji.

Sciezka menu: System - Security [Bezpieczeristwo]> Configuration [Konfiguracja] >
Firmware update [Aktualizacja oprogramowania]

12 Konserwacja

Przyrzad nie wymaga zadnych specjalnych czynnosci konserwacyjnych.
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12.1 Czyszczenie

12.1.1 Czyszczenie powierzchni niewchodzacych w kontakt z medium

= Zalecenie: uzy¢ suchej lub lekko wilgotnej, niestrzepigcej sie szmatki.

= Nie stosowac ostrych przedmiotéw ani agresywnych srodkéw czyszczacych, ktore
mogtyby spowodowac korozje powierzchni (na przyktad wyswietlaczy, obudowy) lub
uszczelek.

= Nie uzywac pary pod wysokim ci$nieniem.

= Przestrzega¢ wymogow dotyczacych utrzymania stopnia ochrony przyrzadu.

ﬂ Zastosowany $rodek czyszczacy musi by¢ kompatybilny z materiatami zastosowanymi
w danej konfiguracji przyrzadu. Nie uzywac¢ srodkow czyszczacych zawierajgcych
stezone kwasy mineralne, zasady ani rozpuszczalniki organiczne.

13 Naprawa

13.1 Informacje og6lne

Urzadzenie ma modutowa konstrukcje, a naprawy moga by¢ wykonywane przez personel
elektrotechniczny klienta. W celu uzyskania dalszych informacji dotyczacych serwisu oraz
czesci zamiennych prosimy o kontakt z dostawcs.

13.1.1 Naprawa przyrzad6éw z dopuszczeniem Ex

= Naprawy przyrzagdéw z dopuszczeniem Ex moze dokonywac tylko specjalistyczny
personel lub producent.

= Nalezy przestrzega¢ obowigzujgcych norm, krajowych przepiséw dotyczacych stref
zagrozonych wybuchem, instrukcji dotyczacych bezpieczenstwa oraz wymagan
okreslonych w certyfikatach.

= Uzywac wylgcznie oryginalnych cze$ci zamiennych i akcesoriow Endress+Hauser.

= Podczas zamawiania czesci zamiennych nalezy sprawdzi¢ przeznaczenie przyrzagdu na
tabliczce znamionowej. Cze$ci mogg by¢ wymieniane wylgcznie na identyczne.

= Naprawy nalezy wykonywac zgodnie z zaleceniami. Po zakonczeniu naprawy przyrzad
nalezy podda¢ okreslonym procedurom kontrolnym.

= Klasyfikacje wykonania przeciwwybuchowego przyrzagdu moze zmieni¢ wylgcznie
producent.

= Nalezy dokumentowac wszystkie naprawy i modyfikacje.

13.2 Wymiana czujnika

Po wymianie czujnika, konfiguracje nalezy zapisa¢ z powrotem do czujnika lub odczytac z
czujnika. Dostosowaé ustawienia w przyrzadzie, przechodzac do Application [Aplikacja]
- Sensors [Czujniki] - Sensor x [Czujnik x].

13.3  Czesci zamienne

Aktualnie dostepne czesci zamienne do przyrzagdu mozna znalez¢ na stronie:
www.endress.com/onlinetools
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13.4 Zwrot

ﬂ W przypadku zwrotéw w ramach serwisu (naprawy), w przyrzadzie musi by¢ wiaczone
konto uzytkownika "Produkcja”.

Wymagania dotyczgce bezpieczenstwa zwrotu moga sie rézni¢ w zaleznosci od typu
przyrzadu i obowigzujgcych przepisow.

1. Wiecej informacji, patrz na stronie:
https://www.endress.com/support/return-material
L~ Wybraé region.

2. W przypadku zwrotu przyrzadu nalezy go zapakowa¢ w sposéb zapewniajgcy ochrone

przed uderzeniami i wptywem czynnikéw zewnetrznych. Najlepsze zabezpieczenie
stanowi oryginalne opakowanie.

13.5 Utylizacja

Zgodnie z wymaganiami dyrektywy 2012/19/UE w sprawie zuzytego sprzetu
elektrycznego i elektronicznego (WEEE), produkt ten jest oznakowany pokazanym
symbolem, aby do minimum ograniczy¢ utylizacje
zuzytego sprzetu elektrycznego i elektronicznego jako niesortowanych odpadéw
komunalnych. Produktu oznaczonego tym znakiem nie nalezy utylizowaé jako
niesortowany odpad komunalny. Zamiast tego nalezy je zwréci¢ do producenta, ktory
podda je utylizacji w odpowiednich warunkach.

14 Akcesoria

Akcesoria aktualnie dostepne dla produktu mozna wybrac¢ za pomocg Konfiguratora
produktu na stronie www.endress.com:

1. Wybra¢ produkt, korzystajac z filtrow i pola wyszukiwania.
2. Otworzy¢ strone internetowg produktu.

3. Wybrac zakladke Czesci zamienne i akcesoria.
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14.1  Akcesoria uzywane w zaleznosci od wersji przyrzadu

Typ

Ostona pogodowa ze stali k.o. 316Ti (1.4571) do obudowy obiektowej z poliweglanu

290 (11.62) —~~198(7.8)

253 (9.96)

A0053172

39  Ostona pogodowa do bezposredniego montazu na $cianie lub za pomocqg ptyty do montazu do rury.
Jednostka miary mm (in)

Plyta przeznaczona do montazu obudowy obiektowej z poliweglanu do rury

A0053940

40  Pyta do montazu obudowy obiektowej z poliweglanu do rury. Jednostka miary mm (in)

= Srednica rury: 25 ... 76 mm (1 ... 3 in)

= Wymiary: 210 x 110 mm (8,27 x 4,33 in)

= Materiat: stal k.o. 316L

= Akcesoria montazowe: uchwyty montazowe, $ruby i nakretki w zestawie.

Dtawiki kablowe 4x M16x1.5/2x M20x1.5/2x M25x1.5

Wtyk 1x M12, Ethernet/PROFINET (adapter
RJ45 na wtyku M12; do obudowy obiektowej z
poliweglanu)

Wtyk 2x M12, Ethernet/PROFINET (adapter
RJ45 na wtyku M12; do obudowy obiektowej z
poliweglanu)

A0056168
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14.2 Narzedzia online

Informacje o produkcie w catym cyklu zycia przyrzadu: www.endress.com/onlinetools

14.3 Komponenty systemowe
Moduly ogranicznikéw przepie¢ z rodziny produktéw HAW

Moduty ogranicznikéw przepie¢ do montazu na szynie DIN i w przyrzadach obiektowych,
do ochrony instalacji i przyrzadéw pomiarowych podtgczonych do zasilania i linii
sygnatowych/sieci komunikacyjnych.

Szczegotowe informacje: www.endress.com

15 Dane techniczne

15.1 Funkcje i budowa ukladu pomiarowego

Przyrzad jest przeznaczony dla branzy wodno-sciekowej do analizy wartosci mierzonych i
statusu urzadzen, a takze do konfiguracji nastepujgcych czujnikow Endress+Hauser:

#= Sond radarowych: Micropilot FMR10B ?), FMR20B, FMR30B

= Hydrostatycznych sond poziomu: Waterpilot FMX11 Y, FMX21

Do wej$¢ 4...20 mA/HART mozna rowniez podigczy¢ uniwersalne sondy poziomu.

Typowe zadania pomiarowe

= Pomiar poziomu i linearyzacja

= Pomiar przeptywu w kanatach otwartych i korytach pomiarowych
= Sterowanie pracg pomp

= Sterowanie pracg zgarniaczy

15.1.1 Zasada pomiaru

Przyrzad odbiera sygnat 4 ... 20 mA z podigczonych czujnikéw i skaluje go do wartosci
poziomu.

Podtgczone czujniki HART przesytajg wartosé cyfrowa w jednostce odpowiedniej do
zastosowania.

Pomiar poziomu za pomocg czujnika ultradZzwiekowego lub sondy radarowej

Czujnik poziomu wysyta fale elektromagnetyczng lub impulsy ultradzwiekowe w kierunku
powierzchni medium. Po odbiciu od powierzchni sg one z powrotem odbierane przez
czujnik poziomu. Czujnik mierzy czasu przelotu t pomiedzy czujnikiem a powierzchnig
medium. Na tej podstawie jest obliczana odlegto$¢ D pomiedzy czujnikiem a powierzchnig
medium. Poziom L jest obliczany na podstawie wartosci D. Schemat uktadu pomiarowego
przedstawiono ponizej; szczegétowe informacje dotyczace zasady pomiaru mozna znalez¢
w instrukcji obstugi podtgczonego czujnika.

2) tylko wyjscie 4 ... 20 mA, niemozliwa konfiguracja za pomoca protokotu HART

Endress+Hauser

71



Dane techniczne FlexView FMA90

A0053154
41  Parametry konfiguracji pomiaru poziomu za pomocq czujnika ultradzwiekowego lub sondy radarowej

1 Czujnik poziomu

2 FlexView FMA90

D Odlegtosc pomiedzy czujnikiem (punktem odniesienia) a powierzchniq medium
E  Kalibracja 'pusty" (Empty)

F  Kalibracja "petny” (Full)

L  Poziom
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Pomiar poziomu za pomoca czujnika hydrostatycznego

Czujnik ceramiczny jest czujnikiem suchym, tzn. ci$nienie procesowe oddziatuje
bezposrednio na membrane ceramiczng przetwornika Waterpilot FMX21. Wszelkie
zmiany ci$nienia atmosferycznego sg uwzgledniane dzieki rurce kompensacyjnej
umieszczonej w przewodzie no$nym, doprowadzajacej ci$nienie do ceramicznej celi
pomiarowej. Ugiecie membrany powoduje zmiane pojemnosci elektrycznej kondensatora
utworzonego pomiedzy membrang pomiarowg a ceramicznym podtozem. Ta zmiana jest
przetwarzana przez modut elektroniki na sygnat proporcjonalny do ci$nienia, liniowo
zalezny od poziomu medium. Do obudowy obiektowej FlexView FMA90 mozna
bezposrednio wtozy¢ rurke kompensacji ci$nienia. Kompensacja ci$nienia wzgledem
otoczenia jest mozliwa za pomocg wbudowanej membrany.

A0055463

Czujnik cisnienia (ceramiczna cela pomiarowa)
Rurka prowadzqca

Przewdd przedtuzajqgcy z rurkqg kompensacji cisnienia
FlexView FMA90

Poziom cieczy

SO W N =

15.1.2 Pakiety aplikacji

Podstawowe funkcje przyrzadu mozna zdefiniowaé za pomocg opcjonalnych pakietow
aplikacji, w poz. kodu zam 030 (pakiet aplikacji):

1: Uniwersalny (poziom, sterowanie pompg, pomiar przeptywu, sterowanie kratg)
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Funkcje pakietu aplikacji "Uniwersalny"

Przyktady zastosowania aplikacji do pomiaréw poziomu

= Pomiar poziomu w pojemnikach i zbiornikach przy uzyciu zapisanych krzywych lub
swobodnie definiowalnych tabel

= Wyijscie alarmowe

= Obliczenia dla obu kanatéw, np. w celu okreslenia wartos$ci $redniej

= Sterowanie kratg

= Sterowanie pompg

Przyktady zastosowania aplikacji do pomiaréw przeptywu

= Pomiar przeptywu na zwezkach lub przelewach przy uzyciu zapisanych krzywych lub
swobodnie definiowalnych tabel

= Obliczenia dla obu kanatéw

® Licznik + impulsy

= Detekcja cofki

= Zbiorniki przelewowe wod deszczowych

Przyklady zastosowania aplikacji do pomiaréw poziomu
Pomiar poziomu i sygnalizacja alarméw

Poziom jest rejestrowany za pomocg czujnika. Wartosci graniczne mozna wykorzystac do
okreslenia wartosci minimalnych i maksymalnych oraz do odpowiedniego przetgczania
przekaznikéw. Aby warto$¢ poziomu zostata przestana, nalezy wigczy¢ linearyzacje.

k \ max
\ min

0/4..20 mA

AD052671
42 Pomiar poziomu i sygnalizacja alarméw
1 Czujnik poziomu (np. sonda radarowa lub czujnik ultradzZwigkowy)

2 FlexView FMA90
L Poziom

Linearyzacja wartosci mierzonych poziomu
Zaprogramowane fabrycznie krzywe linearyzacji

= Brak (wartosc¢ czujnika jest przyjmowana bezposrednio)
= Zbiornik cylindryczny "Liniowy"

= Poziomy zbiornik cylindryczny

= Zbiornik kulisty

= Zbiornik z dnem o ksztatcie odwréconego ostrostupa

= Zbiornik z dnem stozkowym

= Zbiornik z dnem pochytym

Endress+Hauser



FlexView FMA90 Dane techniczne

Tabela linearyzacji

= Wprowadzanie reczne

= Maks. 32 punkty linearyzacji "Poziom - Objetos¢". Tabele linearyzacji mozna utworzy¢ w
przyrzadzie lub za pomocg webserwera przy uzyciu edytorow. Tabele mozna importowac
i eksportowac jako plik CSV (kopia zapasowa) na webserwerze.
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Sterowanie zgarniaczem kraty (pomiar réznicowy)

Dwa czujniki mierzg poziom przed kratg (= poziom wody w gérnej czesci kanatu) i za kratg
(= poziom wody w dolnej czesci kanatu). Jesli krata jest zanieczyszczona, réznica miedzy
poziomami wzrasta i przekazniki moga by¢ odpowiednio przetgczane w celu sterowania
zgarniaczem kraty.

Sterowanie kratg moze dziata¢ w dwdch trybach: réznica "poziom wody przed kratg -
poziom wody za kratg" lub stosunek "poziom wody za kratg/poziom wody przed kratg"

A0052673
43 Sterowanie zgarniaczem kraty (pomiar réznicowy)
1 Czujniki poziomu (np. sonda radarowa lub czujnik ultradzwiekowy). Czujnik lewy: poziom wody przed kratq;
czujnik prawy: poziom wody za kratq
2 FlexView FMA90
M Silnik sterowania zgarniaczem kraty

Sterowanie pompq

Mozna sterowa¢ maksymalnie oSmioma pompami, indywidualnie lub grupowo, w
zaleznosci od poziomu, stanu wejs¢ cyfrowych i/lub czasu. Dodatkowe funkcje sterowania
pompg mozna konfigurowaé indywidualnie. Kazdy sterownik pompy moze pracowac w 2
trybach: sterowanie wartoscig graniczng lub sterowanie wydajnoscig pompy.

W przyrzadach 2-kanatowych mozliwe jest wigczenie dwoch niezaleznych sterownikéw
pompy.
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44  Sterowanie pompq - maks. osiem pomp. Przyktad po lewej stronie: napetnianie; po prawej stronie:
opréznianie

1 Czujnik poziomu (np. sonda radarowa lub czujnik ultradZwiekowy)

2 FlexView FMA90

Mozliwo$é indywidualnej konfiguracji dla kazdej pompy:
= OpodZnienie wigczania/wylgczania pompy
Np. aby zapobiec przecigzeniu ukladu zasilania.
= Czas i czestotliwos¢ pracy pompy
Np. w celu catkowitego opréznienia szybéw lub kanatow.
= Zmniejszenie osadéw na sciankach komory pompy dzieki precyzyjnym ustawieniom
progu przetaczania
Np. zmienny poziom.

Pozostate funkcje:
= Naprzemiennie: w kolejno$ci/zgodnie ze zdefiniowanym obcigzeniem.
Np. w celu ochrony poszczegoélnych pomp lub pomp o tym samym obcigzeniu.
= Sterowanie warto$cig graniczng
Praca poszczegélnych pomp/praca réwnolegta/grupa pomp.
= Sterowanie wydajnoscig pompy
Pompy wlaczajg sie automatycznie jedna po drugiej, az do osiggniecia minimalnej
wydajnos$ci pompy lub punktu wytaczenia.
= Sterowanie taryfowe
Sterowanie pompami zgodnie z taryfg za energie elektryczna.
= Funkcja burzowa
Funkcja burzowa stuzy do zapobiegania niepotrzebnej pracy pomp w przypadku
krotkotrwatego zalania instalacji (np. w przypadku silnych opadéw deszczu).
s Sterowanie ptukaniem

A0052674

Funkcja ptukania umozliwia wigczenie przekaznika w celu wykonania okreslonej liczby

cykli ptukania w okreslonym czasie, np. wlewanie wody do zbiornika w celu
rozpuszczenia/zapobiegania tworzeniu sie osadu na dnie zbiornika.
= Test dziatania

Pompy, ktére byly wytaczone przez zbyt dlugi czas, sprawdza sie pod katem poprawnego

dzialania i w tym celu wigcza sie je automatycznie na okreslony czas, aby unikng¢
nieprawidtowego dziatania spowodowanego postojem.
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® Zapis parametréw pracy
Wyswietlanie parametréw pracy takich, jak liczba godzin pracy od ostatniego
resetowania, catkowita liczba godzin pracy, liczba uruchomieni od ostatniego
resetowania, liczba uruchomien na godzine pracy od ostatniego resetowania, liczba
uruchomien w trybie pracy od ostatniego resetowania, czas pracy od ostatniego
wlaczenia (pompa wylaczona)/od wigczenia (pompa pracuje), czas przestoju (ostatni
przestdj, jesli pompa jest wigczona/od wytgczenia, jesli pompa jest wytgczona).

= Alarm czasu pracy
Np. alarm witgcza sie, gdy przekroczony zostanie limit godzin pracy pompy.

= Sygnat zwrotny pompy
Np. do wskazywania statusu pompy za pomoca wejscia cyfrowego.
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Przyklady zastosowania aplikacji do pomiaréw przeptywu
Pomiar przeptywu w zwezkach i przelewach

Czujnik poziomu mierzy poziom na wlocie do zwezki lub przelewu. Odpowiedni przeptyw
jest obliczany przy uzyciu wstepnie zaprogramowanych lub dowolnie wybieranych
krzywych linearyzacji. W przypadku przekroczenia lub spadku ponizej wartosci krytycznej,
moze zosta¢ wygenerowany alarm lub przetgczony przekaznik.

W przyrzadach 2-kanatowych mozliwe jest wigczenie dwoch niezaleznych pomiarow
przeptywu.

A0056304

5 Pomiar przeptywu w zwezkach i przelewach

FlexView FMA90
Odlegtos¢ miedzy membrang czujnika (punktem odniesienia) a powierzchniq cieczy
Poziom

4
1 Czujnik poziomu (np. sonda radarowa lub czujnik ultradzwigkowy)
2
D
L
Q  Przepyw

Funkcja linearyzacji umozliwia przeliczenie warto$ci poziomu L na przeptyw Q.

Linearyzacja przeptywu
Zaprogramowane fabrycznie krzywe linearyzacji

Zaprogramowane fabrycznie zwezki pomiarowe:
= Khafagi-Venturieqo,

= Venturiego wg ISO,

= Parshalla,

= Palmera-Bowlusa,

= trapezowe wqg ISO 4359:2022,

= prostokgtne wg ISO 4359:2022,

= Leopold-Lagco,

= typu Cutthroat,

= U-ksztattne wqg ISO 4395:2022,

= typu H.

Zaprogramowane fabrycznie przelewy pomiarowe:

= trapezowe,

= poziome o okragtej koronie przelewu wg ISO 4374:1990,
= o szerokiej koronie przelewu wg ISO 3846:2008,

= cienko$cienne prostokatne wg ISO 1438:2017,

= cienkoscienne tréjkatne wg I1SO 1438:2017.

ﬂ Zaprogramowane fabrycznie krzywe linearyzacji sa przechowywane w przyrzadzie.
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Standardowy wzdr na obliczenie pomiaru przeptywu
Q=C (h®+yhP)

= h: poziom przed zwezka
® q, B, y, C: parametry zdefiniowane przez uzytkownika

Inne obstugiwane obliczenia

= Obliczenia dla pomiaréw ratiometrycznych

= Profil rurowy (wzor Manninga)

= Tabela linearyzacji z 32 punktami. Tabele linearyzacji mozna utworzy¢ w przyrzadzie lub
za pomocg webserwera przy uzyciu edytorow. Tabele mozna importowac¢ i eksportowac
jako plik CSV (kopia zapasowa) na webserwerze.

Detekcja cofki (pomiar réznicowy)

Dwa czujniki poziomu mierza poziom na wlocie i wylocie zwezki lub przelewu. Jezeli
stosunek poziomow "przed/za zwezka" przekroczy wartos¢ krytyczna, generowany jest
alarm.

A0052677
46  Detekcja cofki
1 Czujnik poziomu przed zwezkq (np. sonda radarowa lub czujnik ultradZwiekowy)
h;  Poziom przed zwezkg
2 Czujnik poziomu za zwezkq (np. sonda radarowa lub czujnik ultradzwiekowy)
h, Poziom za zwezkq
3 FlexView FMA90

Zbiornik wyréwnawczy wéd opadowych

Czujnik poziomu mierzy poziom L. Uzywajgc zintegrowanych aplikacji dla przelewow
mozna obliczy¢ ilo$¢ przelewu Q i zapisac jg w liczniku. W przypadku przekroczenia
wartosci krytycznej, moze zosta¢ wygenerowany alarm lub przetaczony przekaznik.

W przyrzadzie mozna wigczyc¢ odciecie niskich przeptywow, co powoduje ustawienie
warto$ci wyjsciowej na 0, gdy wartos¢ przeptywu spadnie ponizej wartosci okreslonej przez
klienta. Zapobiega to dalszemu zliczaniu przeptywu przez liczniki znajdujace sie za krata.
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1\ ]/—E/Z

Q

A0052678
47 Zbiornik wyréwnawczy wéd opadowych

1 Czujnik poziomu (np. sonda radarowa lub czujnik ultradzwigkowy)
2 FlexView FMA90
L Poziom

Q  llos¢ przelewu

Licznik + impulsy (np. dla stacji poboru prébek)

Czujnik poziomu mierzy poziom na wlocie do zwezki lub przelewu. Odpowiedni przeptyw
jest obliczany przy uzyciu wstepnie zaprogramowanych lub dowolnie wybieranych
krzywych linearyzacji. Wykorzystujac wyjscie impulsowe (przekaznik, otwarty kolektor),
przyrzad moze uruchamia¢ dodatkowe systemy takie, jak na przyktad stacje poboru probek
Sciekow , za pomocg sygnatu objetosci proporcjonalnego do przeptywu.

W przyrzadzie mozna wigczyc¢ odciecie niskich przeptywéw, co powoduje ustawienie
wartosci wyjsciowej na 0, gdy warto$¢ przeptywu spadnie ponizej warto$ci okreslonej przez
klienta. Zapobiega to dalszemu zliczaniu przeptywu przez liczniki znajdujgce sie za krata.

l\ ] —

ZELs
r

\;»

A0053161

48  Funkcja 'Licznik + impulsy", np. dla stacji poboru prébek na zwezkach lub przelewach

1 Czujnik poziomu (np. sonda radarowa lub czujnik ultradzZwigkowy)

2 FlexView FMA90

D Odlegtosc miedzy membrang czujnika (punktem odniesienia) a powierzchniq cieczy
Q

Przeptyw

15.1.3 Wiarygodno$¢ pomiaru

Bezpieczenstwo
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Bezpieczenstwo systeméw IT

Gwarancja producenta obowigzuje wytgcznie w przypadku montazu i eksploatacji produktu
zgodnie z opisem podanym w instrukcji obstugi. Przyrzad jest wyposazony w mechanizmy
zabezpieczajgce przed przypadkowg zmiang ustawien.

Dziatania w zakresie bezpieczenstwa systemoéw IT zapewniajgce dodatkowg ochrone
przyrzadu oraz transferu danych musza by¢ wdroZone przez operatora zgodnie z
obowigzujgcymi standardami bezpieczenstwa.

Srodki bezpieczenstwa IT w przyrzadzie

Konstrukeja przyrzadu zostata opracowana zgodnie z wymaganiami normy IEC 62443-4-1
'Zarzadzanie bezpiecznym procesem rozwoju produktu na wszystkich etapach cyklu zycia"

Link do strony internetowej zawierajgcej informacje na temat cyberbezpieczenstwa:
https://www.endress.com/cybersecurity

Szczegotowe informacje dotyczgce cyberbezpieczenstwa: patrz dokumentacja
specjalna (SD) dla produktu.
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15.2 Wejscie
15.2.1 Zmienna mierzona i zakres pomiarowy wejs¢ czujnika

Liczba wej$é czujnika

Wybraé w poz. kodu zam. 060 (podigczenie czujnika; wyjscie analogowe)
1x 4-20 mA/HART wejscie; 1x 4-20 mA wyjscie

2x 4-20 mA/HART wejscie; 2x 4-20 mA wyjscie

Czujniki, ktére mozna podtaczy¢

1. Podtaczane czujniki Endress+Hauser z automatycznym wykrywaniem czujnika:
= Micropilot FMR20B, FMR30B
= Waterpilot FMX21

ﬂ Najwazniejsze parametry czujnika sg przesytane do przyrzadu za pomoca interfejsu
HART i tam przetwarzane. Dzieki temu mozliwa jest np. szybka i tatwa wymiana
czujnika.

2. Podlaczane czujniki Endress+Hauser 4 ... 20 mA:
= Micropilot FMR10B
= Waterpilot FMX11

3. Uniwersalne czujniki poziomu mozna réwniez podtgczy¢ do wejsc 4 ... 20 mA/HART.

Zasilanie czujnika
Napiecie zasilania (LPS): 14 ... 27 V (zaleznie od obciazenia)
Pomiar pradu rezystora wejsciowego: typ. 25 Q

Wewnetrzny rezystor komunikacyjny HART: typ. 330 Q

Dokladno$é pomiaru

Doktadno$é podstawowa: < 0,02 mA
Dryft temperaturowy: < 2 pA/K
Dryft dlugookresowy: < 0,02 mA/rok

15.2.2 Wejscia dwustanowe

Liczba wejs$é dwustanowych

4; do wyboru w poz. kodu zam. 080 (Wejscia binarne, wyjscia binarne)

Mozliwosci przelgczania

Zewnetrzny przetacznik wartosci granicznej (do funkcji bezpieczeristwa takich, jak
zabezpieczenie przed przepetnieniem zbiornika lub suchobiegiem pompy)
#(0:<5V

= 1:>11V

= Maksymalne dopuszczalne napiecie: 30 V

Mozliwe zastosowania

= Sygnat zwrotny pompy
= Sterowanie taryfowe pompa
= Wykrywanie poziomu min./maks. np. za pomocg Liquiphant
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15.3 Wyjscie

15.3.1 Wyjscie analogowe (wyjscie pradowe)

Ilosé

Wybracé w poz. kodu zam. 060 (podigczenie czujnika; wyjscie analogowe)
1x 4-20 mA/HART wejscie; 1x 4-20 mA wyjscie

2x 4-20 mA/HART wejscie; 2x 4-20 mA wyjscie

Dane techniczne wyjscia analogowego

= Wersja: aktywne wyjscie pragdowe

= Obcigzenie: maks. 600 Q

= Doktadnos¢ podstawowa: < 0,02 mA
= Dryft temperaturowy: < 2 pA/K

= Dryft dlugookresowy: < 0,02 mA/rok

Sygnat wyjsciowy
Konfigurowalny:

= 4 .20 mA zHART
# 0 ... 20 mA bez HART

Sygnat HART jest natozony na sygnat pierwszego wyjscia analogowego. Drugie wyjscie
analogowe nie ma sygnatu HART.
Reakcja na stan btedu

= Dla ustawienia 4 ... 20 mA, mozliwo$¢ wyboru:
= MIN: 3,5 mA
= MAX: konfigurowalne 21,5 ... 22,5 mA

= Dla ustawienia O ... 20 mA:
Konfigurowalne 21,5 ... 22,5 mA

15.3.2 Wyjscie przekaznikowe

Ilosé

Do wyboru w poz. kodu zam. 070 (wyjscie przekaznikowe)
Wybér 1 przekaznika: wersja SPDT 3

Wybér 5 przekaznikéw: 2xSPDT %) 3xSPST#);

Dane techniczne przekaznika

= Wersja: styk bezpotencjatowy, z mozliwoscig odwrotnego przyporzgdkowania
= Obcigzalnos¢ stykow (napiecie DC): 4 A przy 30 V

= Obcigzalnos¢ stykow (napiecie AC): 4 A, 250V, 1000 VA (AC1)

= Mechaniczne styki przetaczne (bez obcigzenia): > 106

s Mechaniczne styki przetgczne (pod obcigzeniem): > 10%

Mozliwe funkcje

Funkcje, ktére mozna przypisa¢ do wyjscia przetgcznego lub przekaznika, sg
identyczne.

3) "Single Pole, Double Throw" = przekaznik ze stykiem przetgcznym
4) 'Single Pole, Single Throw" = przekaznik ze stykiem NO
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= Alarm:
Przelacza sig, gdy tylko wyswietli sie klasa diagnostyczna "Alarm'
= Wyjscia dwustanowe przetgczne:
Wejscia dwustanowe
Wartosci graniczne
s Aplikacja Sterowanie pompa:
Pompy
Sterowanie ptukaniem
Sygnat zwrotny alarmu
Alarm czasu pracy
= Aplikacja Sterowanie krata:
Przelgczanie kraty
s Aplikacja Pomiar przeptywu:
Alarm cofki
= Wyijscie impulsowe:
Przeptyw 1 lub 2
Obliczane przeptywy
= Wyjscie impulsowe czasu:
Przelgczanie impulsu po okreslonym czasie

15.3.3 Wyjscie dwustanowe

Ilosé
Do wyboru w poz. kodu zam. 080 (wejscia binarne; wyjscia binarne)

1 lub 3 wyjscia typu otwarty kolektor (NPN)

Dane techniczne wyjscia przetacznego dwustanowego

= Maks. prad przetgczania: 120 mA

= Maks. napiecie: 30 V

= Maks. predkosé: 1000 impulséw/s (przy rezystancji obcigzenia < 10 kQ); konfigurowalna
dlugo$é impulsu

= Spadek napiecia po wiaczeniu (pod napieciem): < 3V

Mozliwe funkcje

Funkcje, ktére mozna przypisa¢ do wyjscia przetgcznego lub przekaznika, sg
identyczne.

= Alarm:
Przetgcza sig, gdy tylko wyswietli sie klasa diagnostyczna "Alarm"
= Wyjscia dwustanowe przetgczne:
Wejscia dwustanowe
Wartosci graniczne
= Aplikacja Sterowanie pompa:
Pompy
Sterowanie ptukaniem
Sygnat zwrotny alarmu
Alarm czasu pracy
= Aplikacja Sterowanie krata:
Przetgczanie kraty
= Aplikacja Pomiar przeptywu:
Alarm cofki
= Wyjscie impulsowe:
Przeptyw 1 lub 2
Obliczane przeptywy
= Wyjscie impulsowe czasu:
Przetgczanie impulsu po okreslonym czasie
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15.3.4 Separacja galwaniczna

Nastepujace potaczenia sg izolowane od siebie galwanicznie:

= Zasilanie

= Wejscia czujnikow

= Wyjscia analogowe

= Wyjscia przekaznikowe

= Wejscia binarne (odseparowane od innych potgczen, ale nie od siebie nawzajem)
= Wyjscia typu "otwarty kolektor"
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15.4 Zasilanie

15.4.1 Dane podiaczenia (napiecie AC)

Wersja przyrzadu
Poz kodu zam. 020 (zasilanie); opcja 1 (100-230 V AC)

= Napiecie zasilania: 85 ... 253 V¢ (50/60 Hz)
= Pobdr mocy: maks. 20 VA

15.4.2 Dane podiaczenia (napiecie DC)

Wersja przyrzadu
Poz kodu zam. 020 (zasilanie); opcja 2 (10.5-32 V AC)

= Napiecie zasilania: 10,5 ... 32 Vp
= Pobdér mocy: maks. 15 VA

A\ PRZESTROGA

» Przyrzad powinien by¢ zasilany wytacznie z zasilacza z obwodem o ograniczone;
energii, zgodnie z norma UL/EN/IEC 61010-1, sekcja 9.4 i wymaganiami podanymi w
Tabeli 18.

» Zwyjatkiem wyjs$¢ przekaznikowych i obwodu zasilania AC, dopuszczalne jest
podigczanie jedynie obwodéw o ograniczonej energii, o ktérych mowa w normie [EC/EN
61010-1.

15.4.3 Przyporzadkowanie zaciskow

Listwy zaciskowe przyrzadu w wersji na szyne DIN
Wersja przyrzadu
Pozycja kodu zam. 040 (obudowa); opcja A (montaz na szynie DIN)

ﬂ Przyrzad w wersji na szyne DIN jest przeznaczony do zabudowy w opcjonalnej
obudowie obiektowej aluminiowe;j.

ﬂ Przyrzad w wersji na szyne DIN moze by¢ dostarczony z modutem wyswietlacza
(opcja), albo bez. W obu przypadkach podigczenie elektryczne jest takie samo.
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g Analogin
(221
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2 Wire Sensor 4Wire Sensor

A0049209

49  Zaciski przyrzqdu w wersji na szyne DIN; typ zaciskow: wtykowe zaciski sprezynowe

A Zasilacz z przekaZnikiem 1 (zestyk przetqczny). Opcjonalnie: przekazniki 2...5

B Opcjonalna karta We/Wy z wejsciem analogowym 2 (wraz z zasilaczem petli prqgdowej), wyjsciem
analogowym 2, wyjsciem typu "otwarty kolektor"2, 3

Standardowa karta We/Wy z wejsciem analogowym 1 (wraz z zasilaczem petli prgdowej), wyjsciem
analogowym 1, wyjsciem typu "otwarty kolektor" 1, opcjonalnie: wejscia cyfrowe 1...4

3 kontrolki LED (tylko dla wersji bez wyswietlacza): DS (status przyrzqdu), NS (status sieci), WLAN
Mikroprzetgcznik

Gniazdo Ethernet 1 (standardowo), gniazdo Ethernet 2 (opcjonalnie)

Odblokowanie przyrzqdu

a

QTmmg

ﬂ Pozycje przekaznikéw pokazane w listwie zaciskowej odnoszg sie do stanu
bezpragdowego (zasilanie wytgczone).
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Listwy zaciskowe przyrzadu w wersji do zabudowy tablicowej

Wersja przyrzadu
Pozycja kodu zam. 040 (obudowa); opcja B (zabudowa tablicowa)
I D513, +0 .
@ e X L N
O | 5 *ocst 8 gg 0c1f§ % gﬁ I
*0C2 i4+ (O] 55
O o] a1 MO 63 D13+ AL 54
— T W “DI2+ | :@ 53
T Ol 0)a13 *3 & QO E DI+ A0 52
L@H 0 314 *Dl - IO 51 ‘
I b _f DI - dIO)|s51
[ @ﬂ 3 211 23 (13t Analog In
|G gz dn
@Hw [ﬂ) 214 21] 72-WireSensor 4-Wire Sensor
| = .
Ve [ ©ﬂ [g 11 2 *optional L
1 Ol D12 13 ]
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%57©M (9] 114 §E23 ED:@ 13| F
ON- |5 %E23 E’D%u
O = 0 22 & MOy 12
O ojw®)& <oz <o n T
A B C

A0049208
50  Zaciski przyrzqdu w wersji do zabudowy tablicowej (widok od tytu); typ zaciskéw: wtykowe zaciski
sprezynowe

A Zasilacz z przekaznikiem 1 (zestyk przetqczny). Opcjonalnie: przekazniki 2...5

B Opcjonalna karta We/Wy z wejsciem analogowym 2 (wraz z zasilaczem petli prqgdowej), wyjsciem
analogowym 2, wyjsciem typu "otwarty kolektor"2, 3

C  Standardowa karta We/Wy z wejsciem analogowym 1 (wraz z zasilaczem petli prqdowej), wyjsciem
analogowym 1, wyjsciem typu "otwarty kolektor" 1, opcjonalnie: wejscia cyfrowe 1...4

Pozycje przekaznikéw pokazane w listwie zaciskowej odnoszg sie do stanu
bezpradowego (zasilanie wytgczone).
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O

©
ot o283NaTTA

AoRoRdpRoReE | —

3578 Ethernet *Ethernet
IP Addr.
last octet ﬁEﬁ 1 EqﬁZ

*optional

51  Gniazda podigczeniowe przyrzqdu w wersji do zabudowy tablicowej (od spodu przyrzqdu)

A0053119

1 Mikroprzetqcznik
2 Gniazdo Ethernet 1 (standardowo)
3 Gniazdo Ethernet 2 (opcjonalne)
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Listwy zaciskowe przyrzadu w wersji w obudowie obiektowej z poliweglanu

Wersja przyrzadu

Pozycja kodu zam. 040 (obudowa); opcja C (montaz obiektowy, poliweglan)

Analog Input 1

(o]

ﬁ ﬁ *Analoglnput2 O 21 22 23 23
Firrere .
[
[¢] \

*optional 11 12 13 13

& *OpenCollector, *AnalogOut
*0C2  *OC3  *A02
R R )

8§888Y

Power Relays *Digital Input OpenCol., A‘nalogOu(
1 2 *3 *4 *5 *DI *DI *DM *DI2*DI3 *DI4 | OC1 AO1
D —~1 ,_~'—|‘,_/.| -~ 1‘-.++o+‘-+-+| u‘
N- Li+1l 111 112 114 211 212 214 313 314 413 414 513 5141 | 51 51 52 53 54 55161 62 71 72

A0050062

52 Zaciskiw przedziale podtgczeniowym obudowy obiektowej z poliweglanu; typ zacisku: zaciski sprezynowe

A

Listwa zaciskowa wejscia analogowego 2 (wraz z zasilaczem petli prqdowej), wyjscia analogowego 2, wyjscia
typu 'otwarty kolektor"2, 3

Listwa zaciskowa wejscia analogowego 1 (wraz z zasilaniem petli prqdowej), wyjscia analogowego 1, wyjscia
typu "otwarty kolektor" 1, opcjonalnie: wejscia cyfrowe 1...4

Listwa zaciskowa zasilania i przekaznika 1 (zestyk przetqczny). Opcjonalnie: przekazniki 2...5

Uchwyt do standardowych, dostepnych w handlu listew zaciskowych

Pozycje przekaznikéw pokazane w listwie zaciskowej odnoszg sie do stanu
bezpradowego (zasilanie wytgczone).

Listwy zaciskowe od tytu wyswietlacza w przypadku obudowy obiektowej z poliweglanu

Wersja przyrzadu

Pozycja kodu zam. 040 (obudowa); opcja C (montaz obiektowy, poliweglan)
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A0052157
&5 Gniazda od tytu wyswietlacza w przypadku obudowy obiektowej z poliweglanu
1 Mikroprzelqcznik
2 Gniazdo Ethernet 1 (standardowo)
3 Gniazdo Ethernet 2 (opcjonalne)
4
5

Zamkniecie
Kabel podigczeniowy do plyty gtownej

Adaptery do podtaczenia RJ45 do ztgczy M12 sg dostepne jako wyposazenie
opcjonalne obudowy obiektowej (patrz rozdziat "Akcesoria" w instrukeji obstugi).
Adaptery stuzg do potgczenia gniazd RJ45 Ethernet do ztgczy M12 zamontowanych
we wprowadzeniach kabli. Dzieki temu podtgczenie do gniazda Ethernet mozna
wykonac za pomocg ztgcza M12 bez otwierania obudowy przyrzadu.

15.4.4 Zaciski

Przyrzad jest wyposazony w zaciski sprezynowe. Zyly sztywne lub elastyczne z koricowkami
zarobionymi tulejkami kablowymi mozna wsadzié bezposrednio do zaciskéw.

15.4.5 Wprowadzenia przewodéw

Wprowadzenia przewod6éw w obudowie obiektowej z poliweglanu

Znajdujace sie w dolnej czesci obudowy, wstepnie wyciete otwory sg przeznaczone do
nastepujgcych wprowadzen przewodow:

= M16x1.5 (4 otwory)

= M20x1.5 (2 otwory)

= M25x1.5 (2 otwory)

Potrzebne otwory nalezy wycig¢ uzywajgc odpowiedniego narzedzia.

Wprowadzenia przewodéw w obudowie obiektowej aluminiowej

= W dolnej czesci obudowy obiektowej jest osiem zaslepionych otworéw M20x1.5 pod
dtawiki kablowe.

= Aby wykonac podigczenie elektryczne, wyjac zaslepki i zastgpi¢ je dtawikami kablowymi.
Wprowadzi¢ przewody podigczeniowe przez dtawiki kablowe. Nastepnie przyrzad
podlacza sie w taki sam sposéb, jak przyrzad w wersji na szyne DIN.
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15.4.6 Parametry kabli

A\ PRZESTROGA

Nieodpowiednie kable podlaczeniowe moga spowodowacé przegrzanie i zagrozenie
pozarem, uszkodzenie izolacji, porazenie pradem, straty mocy i skrécenie czasu
eksploatacji przyrzadu.

» Uzywac wylgcznie kabli podtgczeniowych zgodnych z ponizszymi specyfikacjami.

ﬂ Minimalne wymaganie: temperatura pracy kabli > temperatury otoczenia +20 K

Wszystkie podigczenia przyrzagdu w obudowie obiektowej oraz podtgczenia zasilania i
przekaznikow, w przypadku przyrzagdu w obudowie do zabudowy tablicowej lub do
montazu na szynie DIN:
= Przekréj przewodu: 0,2 ... 2,5 mm? (26 ... 14 AWG)
= Przekroj przewodu z tulejka kablowa: 0,25 ... 2,5 mm? (24 ... 14 AWG)
= Dlugos$c odizolowana: 10 mm (0,39 in)
Podtgczenia do wejscia cyfrowego, wyjscia typu "otwarty kolektor" i wejscia/wyjscia
analogowego, w przypadku przyrzadu w obudowie do zabudowy tablicowej lub do montazu
na szynie DIN:
= Przekr6j przewodu: 0,2 ... 1,5 mm? (26 ... 16 AWG)
= Przekrdj przewodu z tulejkg kablowa (bez kolnierza/z kolnierzem):

0,25 ... 1 mm? (24 ... 16 AWG)/ 0,25 ... 0,75 mm? (24 ... 16 AWG)
= Dlugos$c odizolowana: 10 mm (0,39 in)

15.5 Parametry metrologiczne

ﬂ W tym miejscu wspomniano jedynie o parametrach metrologicznych przyrzadu.
Okreslone dla danego czujnika parametry metrologiczne mozna znalez¢ w danych
technicznych tego czujnika.

15.5.1 Warunki odniesienia
» Temperatura: +25 °C (+77 °F) £5 °C (9 °F)

= Ci$nienie: 960 mbar (14 psi) +100 mbar (+1,45 psi)
= Wilgotnos$é: 20 ... 60 % r.F.

15.5.2 'Maksymalny btad pomiaru

Patrz w rozdziatach "Wejscia czujnikow" i "Wyjscie analogowe"

15.5.3 Czas odpowiedzi

Czas odpowiedzi oznacza czas od fizycznego sygnatu na wejsciu do fizycznej odpowiedzi na
wyjsciu.

s Czas odpowiedzi bez HART: < 500 ms

s Czas odpowiedzi z HART: < 2 ms

= Czas odpowiedzi w przypadku przerwy w obwodzie: < 5 s

15.5.4 Zegar czasu rzeczywistego (RTC)

» Automatyczna lub reczna zmiana czasu.

® Zasilanie rezerwowe. Czas eksploatacji > 5 lat, jesli przyrzad nie jest zasilany energig
elektryczna, > 10 lat, jesli przyrzad jest zasilane energig elektryczna.

s Odchytka: <15 min/rok

s Mozliwa synchronizacja czasu poprzez protokét NTP lub poprzez wejscie cyfrowe.
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15.6 Montaz

ﬂ Podczas montazu i eksploatacji przyrzadu, powinny by¢ spetnione wymagania
dotyczgce dopuszczalnych warunkow otoczenia. Przyrzad nalezy chroni¢ przed
dziataniem ciepta (patrz rozdziat "Srodowisko").

15.6.1 Miejsce montazu

Do wyboru: zabudowa tablicowa, montaz na szynie DIN lub montaz w obudowie
obiektowej. W miejscu montazu nie moga wystepowac drgania. Nalezy zastosowaé
ognioodporng obudowe, o odpowiednich wtasciwos$ciach elektrycznych i mechanicznych.

Wersja do zabudowy tablicowej i montazu na szynie DIN:

= W szafie sterowniczej poza strefami zagrozonymi wybuchem

= W odpowiedniej odlegtosci od przewoddéw elektrycznych wysokiego napiecia, przewodéw
silnika, stycznikéw lub przemiennikow czestotliwosci

= Minimalny odstep z lewej strony: przyrzad do zabudowy tablicowej: 10 mm (0,4 in);
przyrzad do montazu na szynie DIN: 20 mm (0,8 in)

Obudowa obiektowa:

= Zabezpieczona przed bezposrednim nastonecznieniem. W razie potrzeby uzy¢ ostony
pogodowej (patrz "Akcesoria")

= W przypadku montazu na zewnatrz: nalezy zastosowac ogranicznik przepie¢ (patrz
"Akcesoria")

= Minimalny odstep z lewej strony: 55 mm (2,17 in); niezbedny do otwierania pokrywy
obudowy.

15.6.2 Pozycja pracy

Pionowo

15.6.3 Wskazowki montazowe

Specjalne wskazéwki montazowe

Do montazu obudowy obiektowej dostepna jest opcjonalna ptyta montazowa, patrz
"Akcesoria".

Wyb6ér czujnikéw i ich rozmieszczenie
ﬂ Podczas podigczania do instalacji oraz montazu czujnika nalezy zapoznac sie z

odpowiednig instrukcjg obstugi.

15.6.4 Dlugosé przewodow podigczeniowych

Patrz dane techniczne odpowiedniego czujnika.

15.6.5 Przewdd podiaczeniowy

Patrz dane techniczne odpowiedniego czujnika.

15.6.6 Kat wiazki

Patrz dane techniczne odpowiedniego czujnika.
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15.7 Srodowisko

15.7.1 Zakres temperatury otoczenia
-40...+60°C (=40 ... +140 °F) (Type tested)
-35...+60°C (=31 ... +140 °F) (approved by CSA)

= W temperaturze T, < =20 °C (-4 °F)funkcje wys$wietlacza LCD sg ograniczone.
s W przypadku pracy na zewnatrz przy silnym $wietle stonecznym: nalezy zastosowac
ostone pogodowa.

15.7.2 Temperatura skltadowania
-40...+80°C (=40 ... +176 °F)

15.7.3 Wilgotnosé wzgledna
Maksymalnie 95%

Brak kondensacji w przypadku przyrzadow do zabudowy tablicowej i do montazu szynie
DIN.

15.7.4 Wysokos¢ pracy

Wersja dla stref niezagrozonych wybuchem:
Maksymalnie 3000 m (9842 ft) powyzej standardowej wysokosci n.p.m.

Wersja Ex:
Maksymalnie 2 000 m (6 562 ft) powyzej standardowej wysokosci n.p.m.

15.7.5 Stopien ochrony

Stopien ochrony dla obudowy z poliweglanu
IP65/NEMA Typ 4x

Stopien ochrony dla obudowy z aluminium
IP65/NEMA Typ 4x

Stopien ochrony dla obudowy do montazu na szynie DIN
P20

Stopien ochrony dla obudowy w zabudowie tablicowej

= [P65/NEMA Typ 4 (z przodu, w przypadku montazu w drzwiach szafy)
# [P20 (z tytu, w przypadku montazu w drzwiach szafy)

15.7.6 Bezpieczenstwo elektryczne

= Bezpieczenstwo elektryczne zgodnie z I[EC 61010-1:2010/AMD1:2016/COR1:2019
= Klasa:
Wersja 230 V¢: Klasa ochronnosci I
Wersja 24 Vp¢: Klasa ochronnosci III
= Kategoria przepieciowa II
= Stopien zanieczyszczenia 2
s Zabezpieczenie nadmiarowo-pragdowe < 10 A
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15.7.7 Obciazenia mechaniczne

Odpornosé na drgania

Obudowa obiektowa: drgania sinusoidalne wg IEC 60068-2-6
* 2 ...8,4 Hz z amplituda 3,5 mm (0,14 in) (maksimum)
*8,4 ... 500 Hz z przyspieszeniem 1g (maksimum)

Dla wszystkich wersji obudowy: drgania generowane losowo wg IEC 60068-2-64
*10...200 Hz z 0,003 g*/Hz
*200 ... 2000 Hz z 0,001 g*/Hz

Odporno$é na udary
Obudowa obiektowa: udary poétsinusoidalne wg IEC 60068-2-27 (30G, 6 ms)

Uwaga: Podczas badan moga wystapi¢ odchytki od normalnego trybu pracy (np.
przetaczanie przekaznikow).

Odpornosé na uderzenia

Odporno$¢ na uderzenia i test upadku z wysokosci wg IEC 61010-1:2010/AMD1:2016-/
COR1:2019

15.7.8 Czyszczenie

Przyrzad mozna oczysci¢ czystg suchg Sciereczka.

15.7.9 Kompatybilnosé elektromagnetyczna (EMC)

Kompatybilnos¢ elektromagnetyczna zgodna z wymaganiami norm serii EN 61326 i
zaleceniami NAMUR (NE 21). Dodatkowe informacje, patrz Deklaracja zgodnosci.

Pod wptywem zaktocen, btgd pomiaru moze wynosi¢ 1% maksymalnego zakresu
pomiarowego (0.5% dla wejs¢ czujnikow w trybie pracy 4 ... 20 mA ).

Odpornoéc na zaktocenia zgodna z serig norm IEC/EN 61326 - wymagania dla srodowisk
przemystowych.

Pod wzgledem emisji zaktocen, przyrzad spetnia wymagania dla urzadzen klasy A i jest
przeznaczony wytgcznie do pracy w srodowisku przemystowym.
Emisja zaktocen wg serii norm IEC/EN 61326 (CISPR 11) Grupa 1 Klasa A

ﬂ Ten przyrzad nie jest przeznczony do pracy w pomieszczeniach mieszkalnych. W
takich warunkach nie mozna zagwarantowac¢ odpowiedniej ochrony przed
zakléceniami w odbiorze sygnatu radiowego.
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15.8 Konstrukcja mechaniczna

15.8.1 Wymiary

Wersja w obudowie obiektowej z poliweglanu
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54 Wersja w obudowie obiektowej z poliweglanu. Jednostka miary mm (in)

Obudowa obiektowa z aluminium
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55 Obudowa obiektowa z aluminium (przyrzqd w wersji do montazu na szynie DIN). Wprowadzenia
przewoddéw znajdujq sie na dole. Jednostka miary mm (in)
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Wersja do montazu na szynie DIN
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56  Obudowa do montazu na szynie DIN. Jednostka miary mm (in)

Wersja do zabudowy tablicowej
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57 Obudowa do zabudowy tablicowej (wyciecie w tablicy 92 mm (3,62 in) x 92 mm (3,62 in)). Jednostka
miary mm (in)

1 Pierscien uszczelniajqcy (w zakresie dostawy)
2 Uchwyty montazowe (2 szt. w zakresie dostawy)
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15.8.2 Masa

Wersja w obudowie obiektowej z poliweglanu
Ok. 1,6 ... 1,8 kg (3,53 ... 3,97 Ib), zaleznie od wersji przyrzadu

Obudowa obiektowa z aluminium
Ok. 1,6 ...1,8 kg (3,53 ... 3,97 Ib), zaleznie od wersji przyrzadu

Wersja do montazu na szynie DIN

Ok. 0,7 kg (1,54 1b), zaleznie od wersji przyrzadu

Wersja do zabudowy tablicowej
Ok. 0,5 kg (1,10 1b)

15.8.3 Materialy

Wersja w obudowie obiektowej z poliweglanu

= Plyta do montazu do rury: stal k.o. 316L
® Obudowa obiektowa: PC-FR

s Uszczelka: VMQ

s Tabliczka znamionowa: poliester

= Sruby: A4 (1.4578)

Obudowa obiektowa z aluminium

= Obudowa obiektowa: aluminium

= Uszczelka: pianka poliuretanowa (PUR)
= Tabliczka znamionowa: poliester

= Sruby: A4 (1.4578)

Wersja do zabudowy tablicowej i do montazu szynie DIN

= Obudowa: PC
s Uszczelka obudowy do zabudowy tablicowej: EPDM
= Tabliczka znamionowa: grawerowana laserowo

15.9 Wyswietlacz i interfejs uzytkownika

Opcje wyswietlania i obstugi przyrzadu mozna wybraé¢ w poz. kodu zam. 050 (wyswietlacz,
obstuga)

= 1: Brak; RJ45 Ethernet

= 2: Brak; RJ45 Ethernet + WLAN

= 3: Wyswietlacz z ekranem dotykowym 3.5" TFT; RJ45 Ethernet

= 4: Wyswietlacz z ekranem dotykowym 3.5" TFT; RJ45 Ethernet + WLAN

15.9.1 Obsluga za pomoca wyswietlacza lokalnego

Przyrzad moze by¢ opcjonalnie wyposazony w wyswietlacz z ekranem dotykowym 3.5" TFT
do obstugi lokalne;j.

Przekatna ekranu
90 mm (3,5")

99



Dane techniczne

FlexView FMA90

100

Rozdzielczosé
QVGA, 76 800 pikseli (320 x 240)

Podswietlenie

50% po 50 000 h (= potowa jasnosci)

Ilos¢ kolorow

Gtebia kolorow 24 bity; 16.7 miliona wyswietlanych kolorow

Maksymalna wielko$¢ znaku; liczba cyfr
Wysokos$é cyfr maks. 50 pikseli lub 13 mm przy maks. siedmiu cyfrach

Kat widzenia

Maks. zakres kata widzenia: 85° we wszystkich kierunkach od osi $rodkowej wyswietlacza

Ekrany wyswietlacza

= Mozliwos¢é wyboru koloru tta przez uzytkownika: biaty lub czarny.

= Aktywne kanaty mozna przypisa¢ do maks. szesciu grup. Aby zapewni¢ jednoznaczng
identyfikacje, kazdej grupie mozna nada¢ nazwe opisowa.

= Skale liniowe

= Wyswietlanie krzywej poziomej, wyswietlanie wykresu stupkowego lub wyswietlanie
cyfrowe

15.9.2 Elementy z przodu przyrzadu w wersji z ekranem dotykowym

ﬂ Przyrzad w wersji bez wyswietlacza posiada 3 kontrolki LED: DS (status przyrzadu), NS
(status sieci) i status WLAN, u dotu po lewej stronie

17.03.2025
11:17:15

g s

4 Guidance Diagnostics Application

& b

Device 1

System  Visualization Help

A0052679

1 Przéd przyrzqdu

2 Nagtéwek: data/godzina, oznaczenie TAG, komunikat diagnostyczny, menu szybkiego dostepu (logowanie/
wylogowanie, jezyk obstugi)

3 Kafelki funkcji do wyswietlania i obstugi dotykowej

4 Wyswietlacz z ekranem dotykowym

15.9.3 Kontrolki LED

ﬂ Kontrolki LED sg widoczne tylko w wersji do zabudowy na szynie DIN, bez
wyswietlacza z ekranem dotykowym.
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DS (status przyrzadu): kontrolka LED statusu pracy

= Swieci na zielono
Normalna praca; brak btedow.
= Pulsuje na czerwono
Wigczone ostrzezenie. Szczegdly sg zapisywane na liScie diagnostycznej.
= Swieci na czerwono
Wiaczony alarm. Szczegoly sg zapisywane na liscie diagnostycznej.
= Nie swieci
Brak zasilania.

NS (status sieci): kontrolka LED sieci PROFINET lub Ethernet/IP

= Swieci na czerwono

Aktywna komunikacja
= Swieci na zielono

Potaczenie ustanowione, brak aktywnej komunikacji
= Nie Swieci

Brak potgczenia

Kontrolka LED komunikacji WLAN

= Pulsuje na niebiesko

Wyszukiwanie punktu dostepowego WLAN
= Swieci na niebiesko

Potaczenie ustanowione
= Nie Swieci

Brak potaczenia

15.9.4 Koncepcja obshugi

Przyrzadem mozna sterowac bezposrednio (opcja wyswietlacza lokalnego z ekranem
dotykowym 3.5" TFT) lub zdalnie za pomocg interfejsow i oprogramowania narzedziowego
(webserwer).

Whbudowana instrukcja obstugi

Prosta koncepcja obstugi umozliwia petne skonfigurowanie i uruchomienie funkcji
przyrzadu bez potrzeby korzystania z wydruku dokumentacji. Przyrzad ma wbudowang
funkcje pomocy i wyswietla instrukcje bezposrednio na ekranie.

Dynamiczne menu obstugi

W menu wyswietlane sg tylko te grupy funkcji, ktére odpowiadajg wersji przyrzadu i sg
zgodne z parametrami srodowiska instalacji. Wbudowany kreator konfiguracji intuicyjnie
prowadzi uzytkownika przez caty proces uruchomienia.

Blokowanie

= Za pomocg przelgcznika blokady w przedziale podtgczeniowym
= Za pomocg wySwietlacza z ekranem dotykowym w module obstugi
= Automatyczna blokada obstugi po ustawionym czasie (konfigurowana)

15.9.5 Jezyki obshugi
W poz. kodu zam. 500 mozna wybrac nastepujace jezyki (jezyk obstugi):

Angielski, niemiecki, francuski, hiszpanski, wtoski, holenderski, portugalski, polski,
rosyjski, turecki, chinski (uproszczony), japonski, koreanski, indonezyjski, czeski, szwedzki
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15.9.6 Obshluga zdalna

Przyrzad mozna obstugiwac niezaleznie od opcjonalnego wyswietlacza z ekranem
dotykowym, korzystajgc z oprogramowania narzedziowego:

Warianty obstugi
1 4...20 mA/HART HART
2: Fieldbus
WLAN &
= =
[En]
B e
7 6 5 4

A0053170

58 Integracja z systemami automatyki

1 FlexView FMA90

2 Siec obiektowa: PROFINET, Modbus TCP, EtherNet/IP do PLC (opcjonalnie)

3 Modem HART z przewodem podtgczeniowym, np. Commubox FXA195 lub VIATOR Bluetooth (ograniczony
zakres obstugi)

PLC za pomocq protokotu HART (pakiet FDI, ograniczony zakres obstugi)

Field Xpert SMT70 z wykorzystaniem sieci WLAN i webserwera

Obstuga i konfiguracja z wykorzystaniem sieci WLAN i webserwera

Obstuga i konfiguracja z wykorzystaniem sieci Ethernet i webserwera

N O o

Dostep do przyrzadu przez sie¢ WLAN

Przyrzad jest opcjonalnie wyposazony w modut WLAN. Dlatego, oprécz Ethernet TCP/IP,
dostep do przyrzadu jest takze mozliwy przez sie¢ WLAN.

Opcje obstugi z wykorzystaniem webserwera

Przyrzad ma wbudowany webserwer. Webserwer oferuje nastepujacy zakres funkcji:
= Fatwa konfiguracja bez koniecznosci instalowania dodatkowego oprogramowania
= Prezentacja wartosci chwilowych i informacji diagnostycznych

= Wyswietlanie krzywych aktualnych warto$ci mierzonych

= Wyswietlanie zdarzen i wpiséw do rejestru

= Aktualizacja oprogramowania przyrzadu

= Konfiguracja przyrzagdu w formacie PDF

15.9.7 Integracja z systemami automatyki

Komunikacja Technologia Mozliwa konfiguracja |Systemy (przykladowe)
sterownika
HART EDD Nie Hosty EDD (np. Emerson AMS,
Yokogawa PRM)
HART EDD (Siemens) Nie Siemens PDM
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15.9.8 Obshlugiwane oprogramowanie narzedziowe

Konfiguracje przyrzadu oraz odczyt warto$ci mierzonych mozna réwniez wykonywac za
pomocg interfejsoéw komunikacyjnych. Do tego celu stuzy opisane ponizej oprogramowanie
narzedziowe:

Oprogramowanie | Funkcje Komunikacja
narzedziowe

Webserwer = Latwa konfiguracja bez koniecznodci instalowania Ethernet, WLAN
(wbudowany w dodatkowego oprogramowania

przyrzadzie; dostep | ® Prezentacja danych i krzywych warto$ci mierzonych

przez przegladarke poprzez przegladarke internetowg

internetowa) = Zdalny dostep do przyrzadu i informacji diagnostycznych

15.10 Certyfikaty i dopuszczenia

Aktualne certyfikaty i dopuszczenia dla produktu dostepne sg na odpowiedniej stronie
produktowej www.endress.com:

1. Wybrac¢ produkt, korzystajac z filtrow i pola wyszukiwania.
2. Otworzy¢ strone produktowa.
3. Wybra¢ Do pobrania.

15.11 Kody zamoéwieniowe

Szczegotowe informacje na temat dostepnych konfiguracji mozna uzyska¢ w lokalnym
oddziale www.addresses.endress.com. Urzgdzenie mozna takze skonfigurowaé
samodzielnie na stronie www.endress.com:

1. Wybrac¢ produkt, korzystajac z filtrow i pola wyszukiwania.
2. Otworzy¢ strone produktows.
3. Wybraé Konfiguracja.

ﬂ Konfigurator produktu - narzedzie do indywidualnej konfiguracji produktu

= Najnowsze dane konfiguracji

= Bezposrednie wprowadzenie informacji dotyczacych punktu pomiarowego takich
jak: zakres pomiarowy lub jezyk obstugi, w zaleznosci od przyrzadu

= Automatyczna weryfikacja kryteriow wykluczenia

= Automatyczne tworzenie kodu zaméwieniowego oraz jego opisu w plikach PDF lub
Excel

= Mozliwo$¢ ztozenia zamowienia bezposrednio w sklepie internetowym Endress
+Hauser

15.11.1 Zakres dostawy

W zakres dostawy przyrzadu wchodzg:

» Przyrzad (z zaciskami, zgodnie z zaméwieniem)

= Wersja do zabudowy tablicowej: dwa uchwyty montazowe ze $rubami, gumowa
uszczelka od strony $ciany tablicy

= Dokumenty przewozowe

= Skrécona instrukcja obstugi w formie drukowanej

= [nstrukcje dotyczace bezpieczenstwa Ex w formie drukowanej (opcjonalnie)
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15.12 Akcesoria

Akcesoria aktualnie dostepne dla produktu mozna wybra¢ za pomoca Konfiguratora
produktu na stronie www.endress.com:

1. Wybra¢ produkt, korzystajgc z filtréw i pola wyszukiwania.
2. Otworzy¢ strone internetowg produktu.

3. Wybrac zakladke Czesci zamienne i akcesoria.

15.12.1 Akcesoria uzywane w zaleznosci od wersji przyrzadu

Typ

Ostona pogodowa ze stali k.o. 316Ti (1.4571) do obudowy obiektowej z poliweglanu

290 (11.42 - 198(7.8)

253 (9.96)

N
AD053172

59  Ostona pogodowa do bezposredniego montazu na Scianie lub za pomocg plyty do montazu do rury.
Jednostka miary mm (in)

Plyta przeznaczona do montazu obudowy obiektowej z poliweglanu do rury

A0053940

60 Plyta do montazu obudowy obiektowej z poliweglanu do rury. Jednostka miary mm (in)

s Srednica rury: 25 ... 76 mm (1 ... 3 in)

= Wymiary: 210 x 110 mm (8,27 x 4,33 in)

= Materiat: stal k.o. 316L

= Akcesoria montazowe: uchwyty montazowe, $ruby i nakretki w zestawie.

Dtawiki kablowe 4x M16x1.5/2x M20x1.5/2x M25x1.5
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Wtyk 1x M12, Ethernet/PROFINET (adapter
RJ45 na wtyku M12; do obudowy obiektowej z
poliweglanu)

Wtyk 2x M12, Ethernet/PROFINET (adapter
RJ45 na wtyku M12; do obudowy obiektowej z
poliweglanu)

A0056168

15.12.2 Narzedzia online

Informacje o produkcie w catym cyklu Zycia przyrzadu: www.endress.com/onlinetools

15.12.3 Komponenty systemowe
Moduly ogranicznikéw przepieé z rodziny produktow HAW

Moduly ogranicznikéw przepie¢ do montazu na szynie DIN i w przyrzadach obiektowych,
do ochrony instalacji i przyrzadéw pomiarowych podtgczonych do zasilania i linii
sygnatowych/sieci komunikacyjnych.

Szczegoétowe informacje: www.endress.com

15.13 Dokumentacja uzupetniajgca

Wymienione ponizej dokumenty mozna pobra¢, korzystajgc z zaktadki "Do pobrania” na
stronie internetowej Endress+Hauser (www.endress.com/downloads):

Typ dokumentu Cel i zawartos¢ dokumentu

Karta katalogowa (TI) Pomoc w wyborze przyrzadu

Ten dokument zawiera wszystkie dane techniczne przyrzadu, jak rowniez
wykaz akcesoriéw i innych produktéw, ktére mozna zamoéwié dla tego
przyrzadu.

Skrécona instrukcja obstugi (KA) Umozliwia szybkie uzyskanie gléwnej wartosci mierzonej
Skrécona instrukeja obstugi zawiera wszystkie najwazniejsze informacje:
od odbioru dostawy do pierwszego uruchomienia.

Instrukcja obstugi (BA) Podstawowy dokument

Instrukcja obstugi zawiera wszelkie informacje, ktére beda potrzebne na
réznych etapach cyklu eksploatacji przyrzadu: od identyfikacji produktu,
odbioru dostawy i sktadowania przez montaz, podtaczenie, obstuge i
uruchomienie, az po wykrywanie i usuwanie usterek, konserwacje i

utylizacje.

Parametryzacja przyrzadu (GP) Opis parametréw danego przyrzadu

Ten dokument zawiera szczegétowy opis kazdego parametru. Opis jest
przeznaczony dla oséb zajmujacych sie konfiguracja, obstuga i
konserwacjg przyrzadu przez caly okres jego eksploatacji.

Instrukcja bezpieczenstwa (XA) W zalezno$ci od dopuszczenia, do kazdego przyrzadu zatgczane sg
réwniez instrukcje dotyczace bezpieczenstwa urzadzen elektrycznych w
strefach zagrozonych wybuchem. Stanowig one integralng czes¢ instrukcji
obstugi.

Oznaczenie instrukcji dotyczacych bezpieczenstwa Ex (XA) dla
danego przyrzadu podano na jego tabliczce znamionowej.

Dokumentacja dodatkowa, zaleznie | Zawsze nalezy przestrzega¢ instrukcji zamieszczonych w stosownej
od przyrzadu (SD/FY) dokumentacji uzupetiajacej. Dokumentacja uzupehiajgca stanowi
integralng cze$¢ dokumentacji przyrzadu.
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