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FLOWSIC100

Varoitussymbolit

Varoitus

Varoitustasot/huomiosanat

VAARA
lhmisiin kohdistuva vaara, jonka varmana seurauksena on vakava
loukkaantuminen tai kuolema.

VAROITUS
Ihmisiin kohdistuva vaara, jonka mahdollisena seurauksena on
vakava loukkaantuminen tai kuolema.

VARO
Vaara, jonka mahdollisena seurauksena on kohtalainen tai lieva
loukkaantuminen.

TARKEAA
Vaara, jonka mahdollisena seurauksena on aineellisia vahinkoja.

Ohjesymbolit

Tuotetta koskevia tarkeita teknisia tietoja

© -

& Sahko- tai elektroniikkatoimintoja koskevia tarkeita
tietoja

+1 Lisatietoja
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Tarkeita ohjeita FLOWSIC100

1.1 Taman dokumentin tarkoitus

Tassa kayttbohjeessa kuvataan mittausjarjestelman FLOWSIC100:
® Laitekomponentit

® Asennus

® Kaytto

® Turvalliseen kayttoon vaadittavat kunnossapitoty6t, tarkemmat ohjeet toimintatarkas-

tuksista/laiteasetuksista, tietojen varmuuskopioinnista, ohjelmistopaivityksista, hairioi-
den ja virheiden kasittelysta ja mahdollisista korjauksista I6ytyvat huoltokasikirjasta.

Dokumenttien sailyttdminen

» Pida tdma kayttéohje ja kaikki siihen liittyvat dokumentit kasilla mybhempaa tarvetta
varten.

» Anna dokumentit myds laitteen mahdolliselle uudelle omistajalle.

1.2 Voimassaolo

Tama kayttoohje koskee ainoastaan mittausjarjestelmaa FLOWSIC100 ja sen kuvattuja
jarjestelmakomponentteja.

Se ei koske Endress+Hauser-yhtion muita mittauslaitteita.

Tassa kayttoohjeessa huomioidaan vain vakiosovellukset, jotka vastaavat ilmoitettuja
teknisia tietoja. Poikkeuksellisia kayttétilanteita varten saat lisatietoja ja tukea
Endress+Hauser-edustajaltasi.

Muissa kuin vakiotilanteissa suosittelemme ehdottomasti, ettd otat yhteytta
Endress+Hauser-yhtion asiantuntijoihin.

1.3 Kohderyhmat

Tama kasikirja on tarkoitettu henkilbille, jotka asentavat laitteen, kayttavat ja korjaavat
sita.

Henkiloston patevyydelle asetettavat vaatimukset

Mittausjarjestelman saavat asentaa ja sita saavat kayttaa vain ammattilaiset, jotka alan
koulutuksensa, kokemuksensa seka tyota koskevien maarayksien tuntemuksensa
ansiosta pystyvat arvioimaan tyéta ja tunnistamaan siihen liittyvat vaarat.
Ammattilaisiksi katsotaan henkildt, jotka tayttavat standardin DIN VDE 0105,
DIN VDE 1000-10 tai IEC 60050-826 tai vastaavien standardien maaraykset.

Mainittujen henkildiden on tunnettava tarkkaan kayttoon liittyvat vaaratekijat, joiden
syyna on esim. pienjannite, kuumat, myrkylliset, rajahtavat tai paineenalaiset kaasut,
kaasu-nesteseokset tai muut aineet. Heilla on myds oltava koulutuksen kautta saadut
riittavat tiedot mittausjarjestelmasta.

1.4 Tietojen eheys

Endress+Hauser kayttda tuotteissaan standardoituja dataliitantdja, esimerkiksi
standardinmukaista IP-tekniikkaa. Kiinnitdmme huomiota erityisesti tuotteiden
kaytettavyyteen ja ominaisuuksiin.

Endress+Hauser olettaa, ettd asiakas varmistaa tuotteiden kayttéon liittyvien tietojen ja
oikeuksien eheyden ja luottamuksellisuuden.

Asiakkaan on aina tilanteen mukaan huolehdittava riittavista turvatoimenpiteista kuten
verkosta erottamisesta, palomuureista, virustorjunnasta ja korjauspaivityksista.

10 KAYTTOOHJE Endress+Hauser
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1.5

Endress+Hauser

Kayttotarkoitusta vastaava kaytto

Laitteen kayttotarkoitus

Mittausjarjestelma FLOWSIC100 on tarkoitettu virtausnopeuden ja ilman lampdtilan
kosketuksettomaan mittaukseen putkistoissa, savukaasu- ja ilmanpoistokanavissa seka
savupiipuissa.

Oikea kayttotapa

> Laitetta saa kayttaa vain tassa kayttdohjeessa kuvatulla tavalla. Valmistaja ei vastaa
muunlaisesta kaytosta.

» Suorita kaikki laitteiston arvon sailyttamista varten vaadittavat toimenpiteet esim. huol-
lon ja tarkastuksien seka kuljetuksen ja sailytyksen yhteydessa.

® Laitteesta ei saa poistaa osia, siihen ei saa lisata osia eika sen osia saa muuttaa,
mikali ndita toimenpiteita ei ole erikseen mainittu ja selostettu valmistajan virallisissa
ohjeissa. Muuten

- laite saattaa aiheuttaa vaaraa
- valmistajan virhevastuu ei ole voimassa.

KAYTTOOHJE
8030785/AE00/V4-0/2024-04
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Tarkeita ohjeita FLOWSIC100

1.6 Turvallisuusohjeet ja turvatoimenpiteet

1.6.1 Yleisia ohjeita

VAROITUS: Yleisia ohjeita
A Epdasianmukainen kaytto tai kasittely voi aiheuttaa vahinkoa terveydelle tai

omaisuudelle. Taman vuoksi lue tama kappale huolellisesti lapi ja noudata

siind annettuja ohjeita kaikkien FLOWSIC100-laitteeseen liittyvien téiden

yhteydessa. Sama koskee myds taman kayttdohjeen yksittaisiin lukuihin sisal-
tyvid huomio- ja varoitusohjeita.

Perusluonteisia ohjeita:

» Toiden valmistelun ja suorittamisen yhteydessa on noudatettava kutakin
laitteistoa koskevia lakisdateisia maarayksia seka niiden toteuttamiseksi
annettuja teknisia sdannoksia.

» Erityista varovaisuutta on noudatettava ja kiinnitettava huomiota
laitteistoihin, joissa vaara on tavallista suurempi (esim. ylipainetta ja
kuumaa kaasua sisaltavat putkistot ja kanavat). Niille voimassa olevia
erikoismaarayksia on ehdottomasti noudatettava.

» Kaikkien tdiden yhteydessa on toimittava paikallisten ja laitteistokohtaisten
olosuhteiden seka teknisista syista aiheutuvien vaarojen ja maarayksien
edellyttamalla tavalla.

» Mittausjarjestelmaan kuuluvien kayttéohjeiden seka laitteiston
dokumentaation on oltava kayttdpaikalla. Niissa annettuja ohjeita vaarojen
ja vahinkojen valttdmiseksi on ehdottomasti noudatettava.

Mittausjarjestelma FLOWSIC100 on tarkoitettu teollisiin voimavirtalaitteistoi-

hin.

» Kytke verkkojohdot jannitteettomiksi verkkoliitantdihin tai verkkojannitetta
johtaviin osiin liittyvien toiden ajaksi.

» Mahdollisesti poistettu kosketussuoja on kiinnitettava paikoilleen ennen
verkkojannitteen paallekytkentaa.

» Laitetta saa kayttaa vain kansi suljettuna.

» Ennen kannen avaamista on kytkettava laite jannitteettémaksi.

» Laitetta ei saa kayttaa, jos sahkojohdoissa (kaapeleissa, liittimissa, ...) on
vaurioita.

» Integroidulla jaahdytysilman syo6télla varustettujen laitteiden huoltoa
koskevat erityismaaraykset loytyvat luvusta "Huolto” »s. 167, 5

f VAROITUS: Verkkojannitteen aiheuttama vaara

Korvia ei saa altistaa suojaamattomina anturin (erityisesti tyypin H) daniséatei-

lylle.

» Suosittelemme soveltuvien kuulosuojaimien kayttdéa mentaessa kanaviin,
liitettaessa laite kanavan ulkopuolella tms.

f VAROITUS: Ultradanisignaalien aiheuttamat vaarat

12 KAYTTOOHJE Endress+Hauser
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Tarkeita ohjeita

>B >

VAROITUS: Kuumien ja/tai syovyttavien kaasujen ja/tai korkean paineen
aiheuttamat vaarat

Lahetin-/vastaanotinyksikdt asennetaan suoraan kaasua johtavaan kana-
vaan. Vahemman vaarallisissa laitteistoissa (ei terveysriskeja, ilmakehan
paine, alhainen lampétila) asennus ja irrotus voidaan tehda laitteiston kayton
aikana, mikali noudatetaan laitteistolle voimassa olevia maarayksia ja turval-
lisuusmaarayksia seka suoritetaan vaadittavat ja soveltuvat turvatoimenpi-
teet.

® |laitteistoissa, joissa kaytetaan terveydelle vahingollisia kaasuja, korkeaa

painetta, korkeaa lampétilaa tms., lahetin-/vastaanotinyksikot saa asen-
taa/irrottaa vain laitteiston seisoessa.

Kaytettaessa ulkoisesti pursutettavia laitteita (laitetyyppi PM, PH ja PH-S)
ylipaineella toimivissa putkistoissa ja kanavissa pursutusilman puuttumi-
nen voi aiheuttaa sen, ettd kuumaa kaasua paasee ulos. Tasta voi olla seu-
rauksena vakavia terveyshaittoja ja laitteiston aineellisia vaurioita.
Laitteiston haltijan on ryhdyttava soveltuviin turvatoimiin tallaisten vaurioi-
den valttdmiseksi. FLOWSIC100:lle on saatavissa tiedustelusta valmistajan
teknisia ratkaisuja kaasun ulospaasyn estamiseksi pursutusilman puuttu-
essa.

Kun kaytetaan sisdisesti jddhdytettavia lahetin-/vastaanotinyksikoita,
vapautuu kuumentunutta jadhdytysilmaa. Siita voi tietyissa olosuhteissa
aiheutua palovammoja ja terveyshaittoja! Laitteiston haltijan on ryhdyttava
soveltuviin turvatoimiin tallaisten vaurioiden valttdmiseksi.

1.6.2 Perusluonteiset turvallisuusohjeet

Noudata tassa esitettavia turvallisuusohjeita ja tdman kayttéohjeen muissa luvuissa
annettavia varoituksia terveyteen kohdistuvien vaarojen vahentamiseksi ja vaaratilantei-
den valttamiseksi.

Jos laitteissa on varoitussymboleja, on tutustuttava kayttdohjeeseen mahdollisen vaaran
luonteen ja vaaran valttamiseksi tarvittavien toimien selvittamiseksi.

» Ota FLOWSIC100 kayttdoon vasta, kun olet lukenut kayttdohjeen.

» Noudata kaikkia turvallisuusohjeita.

» Jos et ymmarra jotain ohjetta: ota yhteys Endress+Hauser-asiakaspalveluun.
>

FLOWSIC100-mittausjarjestelmaa saa kayttaa vain tassa kayttdohjeessa kuvatulla
tavalla. Valmistaja ei vastaa muunlaisesta kaytosta.

v

FLOWSIC100:lle ei saa suorittaa t6ita tai korjauksia, joita ei ole kuvattu tassa kasikir-
jassa.

» FLOWSIC100-laitteesta ei saa poistaa osia, siihen ei saa lisata osia eika sen osia saa
muuttaa, mikali naita toimenpiteita ei ole erikseen mainittu ja selostettu valmistajan
virallisissa ohjeissa.

» Kayta vain valmistajan hyvaksymia lisavarusteita.

v

Viallisia komponentteja tai osia ei saa kayttaa.

» Jos et noudata naita vaatimuksia:
- valmistajan virhevastuu raukeaa
- FLOWSIC100 voi aiheuttaa vaaraa
- hyvaksynta kayttdon rajahdysvaarallisilla alueilla raukeaa.

Endress+Hauser
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FLOWSIC100
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1.6.3

1.6.4

1.6.5
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Kayttaytyminen pursutusilman/jaahdytysilman sy6ton katketessa

Joissakin jarjestelmamalleissa on pursutusilma- tai jaahdytysilmayksikko, jonka avulla

ultraganiantureita suojataan kuumien tai syovyttavien kaasujen vaikutukselta. Jos se ei

toimi, anturi voi rikkoutua lyhyen ajan sisalla. Taman vuoksi kayttajan on huolehdittava

siita, etta:

® pursutusilma-/jaahdytysilmayksikén virransyotto toimii luotettavasti ja keskeytyksitta

® pursutusilman/jaahdytysilman sy6tén lakkaaminen havaitaan valittémasti (esim. paine-
valvojien avulla)

® |ahetin-/vastaanotinyksikot poistetaan kanavasta pursutus- ja jaahdytysilman puuttu-
essa ja kanavan aukot peitetaan (esim. laippakannella).

Hairididen havaitseminen

Kaikenlaiset normaalista kaytosta poikkeavat muutokset ovat vakavasti otettavia

merkkeja toiminnan heikkenemisesta. Niihin kuuluvat mm.:

® mittaustuloksien poikkeamat

® tavallista suurempi tehonkulutus

® jarjestelman osien tavallista korkeampi lampdtila

® valvontalaitteiden laukeaminen

® pursutus-/jaahdytysilmapuhaltimen epatavallisen voimakas tarina tai epanormaali
kayttoaani

® hajun tai savun muodostuminen.

Vaurioiden valttaminen

Henkild- tai aineellisten vahinkojen valttamiseksi laitteen haltijan on varmistettava, etta:

® vastuussa oleva huoltohenkildstd on aina ja mahdollisimman nopeasti paikalla

® huoltohenkil6stolla on riittdva patevyys, jotta se kykenee reagoimaan oikein
FLOWSIC100:n hairidihin ja niista mahdollisesti aiheutuviin
kayttohairidihin

® epaselvissa tapauksissa hairiintyneet laitteet kytketaan valittdmasti pois
paalta

® poiskytkenta ei aiheuta valillisia seuraamuksia/hairidita.

Endress+Hauser
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FLOWSIC100

2 Tuotteen kuvaus

Jarjestelman ominaisuudet ja kayttdalueet
Jarjestelman yleistiedot ja toimintaperiaate
Jarjestelmakomponentit

Laskelmat

Tarkastusjakso
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Tuotteen kuvaus FLOWSIC100

2.1 Jarjestelman ominaisuudet ja kayttoalueet

Mittausjarjestelma FLOWSIC100 mittaa samanaikaisesti kaasun nopeutta ja [ampétilaa.
Kaasun nopeudesta voidaan laskea ja tulostaa tilavuusvirta kayttétilassa ottaen
huomioon kaasun lampétilan ja kanavan sisapaineen normaalitilassa.

Jarjestelman ominaisuudet ja edut

® Modulaarinen rakenne
Valitsemalla sopivia moduuleita voidaan koota tilanteen vaatimusten mukaisesti yhteen
komponentteja, jotka tayttavat mitd moninaisimmat vaatimukset. Taman ansiosta FLO-
WSIC100:aa voidaan kayttaa hyvin laaja-alaisesti.

Nopeuden integraalinen mittaus kanavan halkaisijalla riippumatta paineesta, lampdoti-
lasta ja kaasun koostumuksesta

Mittausarvojen digitaalinen kasittely ja sen ansiosta hyva tarkkuus ja hairionkestavyys
Itsetestaus automaattisella tarkastusjaksolla

Ei painetta alentavia asennuksia kaasuvirtaan, jotta virtauskayttaytyminen ei muutu
Yksinkertainen asennus

Vahainen kuluminen valitsemalla kuhunkin kayttotilanteeseen parhaiten sopivat
moduulit

® Minimaalinen huollontarve

Kayttoalueet

Laiteperheen FLOWSIC100 mittauslaitteita voidaan kayttaa lapivirtauksen mittaukseen
putkistoissa, savukaasu- ja ilmanpoistokanavissa seka savupiipuissa. Vastaavalla
konfiguraatiolla mittauksia voidaan suorittaa puhtaan kaasun lisaksi myos
suodatinlaitteistojen puhdistamattomalle kaasulle. Nain laitteen kayttdéalue ulottuu
prosessiteknisesta tilavuusvirran mittauksesta ohjausta ja saatdéa varten aina
paastomittauksissa kaytettavaan virtausmittaukseen.

Mm. seuraavat kayttéalueet ovat mahdollisia:

® Kayttomittaukset ja paastdjen valvonta
- Energiansy6tto:voimala- ja teollisuuskattilat kaikille energialahteille
- Jatteiden havitys:jatteen ja jdamien polttolaitokset
- Perusteollisuus:sementti- ja terasteollisuuden laitteistot

® Prosessinmittaustekniikka
- Kemian teollisuus
- Laake-, elintarvike- ja rehuteollisuuden kuivaus- ja kasittelylaitteistot
- Muoviteollisuuden lampokasittely- ja poistolaitteistot

® |Imanvaihto-, Bmmitys- ja ilmastointilaitteiden lapivirtauksen mittaus teollisuudessa ja
maataloudessa

Luvat

Mittausjarjestelma tayttaa seuraavien standardien vaatimukset:

DIN EN 15267-1: 2009, DIN EN 15267-2: 2009, DIN EN 15267-3: 2008,
DIN EN 14181: 2004 ja DIN EN ISO 16911-2.

Mittausjarjestelma soveltuu kaytettavaksi Iuvanvaraisissa jarjestelmissa (Saksan
immissionvalvontalaki 13. BImSchV, 17. BImSchV, 30. BImSchV, TA-Luft) seka 27.
BImSchV mukaisissa laitteistoissa.

16 KAYTTOOHJE Endress+Hauser
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FLOWSIC100 Tuotteen kuvaus
2.2 Jarjestelman yleistiedot ja toimintaperiaate
221 Jarjestelman yleistiedot
Mittausjarjestelma koostuu seuraavista komponenteista:
® Lahetin-/vastaanotinyksikkdé FLSE100
Ultradani-impulssien lahettamista ja vastaanottoa, signaalinkasittelya ja jarjestelmatoi-
mintojen ohjausta varten
® Putkilaippa
Lahetin-/vastaanotinyksikdiden asennukseen kaasukanavaan
® Ohjausyksikkd MCU
RS485-litdnnan kautta kytkettyjen anturien ohjausta, tietojen analysointia ja tulostusta
varten
® Yhdyskaapeli
Signaalin valittdmiseen lahetin-/vastaanotinyksikoiden ja ohjausyksikon valilla
® Yhdyskaapelin liitdntarasia
Yhdyskaapelin liitdntada varten
® Lisatarvikkeena saatava pursutusilmayksikko
Pursutettavien lahetin-/vastaanotinyksikdiden kayttoon kaasun lampétilan ollessa kor-
kea ultradanianturien puhtaanapitoa ja jaahdyttamista varten
® Lisatarvikkeena saatava jaahdytysilmayksikkd
Sisdisesti jaahdytettavien lahetin-/vastaanotinyksikdiden kaytté6n kaasun lampdtilan
ollessa korkea ultradanianturien jadhdytysta varten
® Valinnainen mittausputki
Laipallinen putkikappale, valmis asennettavaksi olemassa olevaan putkistoon; putkilai-
pat lahetin-/vastaanotinyksikdiden asennusta varten
Kuva 1 FLOWSIC1004érjestelmakomponentit
E Lahetin-/vastaanotinyksikko
4| Kanava FLSE100 slave (B)
Putkilaippa
o E & Ohjausyksikkd
Lahetin-/ £ MCU
wais (D
FLSE100 ﬁ
Master (A)

Endress+Hauser

Liitantarasia

Yhdyskaapeli

® Valinnainen jaahdytysilman saately laitetyypille M-AC ja H-AC
Sisaisesti jaahdytettavien lahetin-/vastaanotinyksikdiden jaahdytysilman sy6ton saate-
lysarja automaattisella jaahdytysilmapuhaltimen kytkennalla/katkaisulla anturin [amp6-
tilasta riippuen.

® Valinnainen hatailmansyottd sisaisesti jaahdytettaville 1dhetin-/vastaanotinyksikoille
(FLSE100-MAC ja HAC)
Sarja sisaisesti jaahdytettavien lahetin-/vastaanotinyksikdiden tilapaisen hatailmansyo-
t6n liitdntaa ja kayttdéa varten instrumentti-ilmalla (asiakkaan toimitettava).

® Valinnainen hatailmansyotto ulkoisesti pursutettaville lahetin-/vastaanotinyksikdille
(FLSE100-PM, PH, PH-S)

KAYTTOOHJE
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Tuotteen kuvaus FLOWSIC100

Sarja ulkoisesti pursutettavien lahetin-/vastaanotinyksikdiden tilapaisen hatailmansyo-
ton liitantaa ja kayttda varten instrumentti-ilmalla (asiakkaan toimitettava).

222 Lahetin-/vastaanotinyksikéiden ja ohjausyksikon valinen kommunikaatio

Vakiomalli

Molemmat lahetin-/vastaanotinyksikdt toimivat isantana (master) ja orjana (slave).
Isanta-FLSE:ssa on toinen liitanta, jotta orja-FLSE:n ja MCU:n kommunikaatio voidaan
erottaa yksiselitteisesti. Isanta huolehtii orjan ohjauksesta ja mittauksen hallinnasta.
MCU voi kysella tasta riippumatta (eri tahdissa kuin mittaustahti) isantayksikoiden
mittausarvoja.

Johdotusta varten isanta-FLSE:hen on asennettava liitdntarasia, jolla liitdnnat jaetaan.
Tyypeissa FLOWSIC100 PR ja S liitdntarasia on valinnainen (suurilla kaapelipituuksilla).

Kuva 2 Vakiomalli (1 anturipari)

Vaylamalli, jossa useita liitettyja mittausjarjestelmia

Kuva 3 Vaylaliitanta FLSE100 - MCU (2 anturiparia)

Vaylajohto Liitantarasia

Vaylamallissa voidaan kytkea kaksi erillistd mittatieta (2 x 2 FLSE100) yhteen MCU-
ohjausyksikk6é6n 2 anturiparin mittausta varten. MCU huolehtii molempien mittateiden
arvojen muuntamisesta yhdeksi mittaustulokseksi.

° ® Vaylan johdotuksessa on deaktivoitava tehtaalla asetettu paate niista jar-
+1 jestelmakomponenteista, jotka eivat ole johdon paassa (katso huolto-ohjei-
den kappale 3.1).
® MCU:hun voidaan liittdad myds muita anturityyppeja (esim. polymittausta
varten).

18 KAYTTOOHJE Endress+Hauser
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Tuotteen kuvaus

223

Kuva 4

Lahetin-/vastaanotin-
yksikko
FLSE100 master (A)

Toimintaperiaate

Kaasun nopeuden mittauslaitteet FLOWSIC100 perustuvat ultradganen aikaeron
mittaukseen. Kanavan/putken molemmin puolin asennetaan lahetin-/vastaanotinyksi-
koita tietyssa viistouskulmassa kaasuvirtaan nahden (- kuva 4).
Lahetin-/vastaanotinyksikoét sisaltavat pietsosahkoisia ultradaniantureita, jotka toimivat
vuorotellen lahettimind ja vastaanottimina. Adni-impulssit |&hetetddn kulmassa o
kaasun virtaussuuntaan nahden. Kulmasta o ja kaasun nopeudesta v riippuen saadaan
myéta- ja vastavirtaan eri nopeus (kaavat 2.1 ja 2.2). Aadni-impulssien kulkuajat
poikkeavat toisistaan sitda enemman mitad suurempi on kaasun nopeus ja mité pienempi
kulma virtaussuuntaan.

Kaasun nopeus v maaritetaan naiden kulkuaikojen erosta riippumatta adnen nopeuden
arvosta. Adnen nopeuden muutokset paineen tai ldmpétilan vaihtelun vuoksi eivéat siis
tassa mittausmenetelmassa vaikuta kaasulle mitattuun nopeuteen.

Lahetin-/vastaanotinyksikkd FLSE100 - slave (B)

v = kaasun nopeus m/s
L = mittatie m

o= kulma °

t, = aanen kulkuaika

myétavirtaan
t, = aanen kulkuaika
vastavirtaan

Endress+Hauser

Kaasun nopeuden maarittaminen

Mittatie L vastaa aktiivista mittatieta eli matkaa, jossa virtaus kulkee vapaasti. Mittatie
L, @dnen nopeus ¢ ja danen ja virtaussuunnan valinen kallistuskulma « viittaavat danen
kulkuaikaan, kun dani lahetetdan kaasun virtaussuuntaan (my6tavirtaan):

L

tV= -
c+vVv-cosa

(2.1)

Kaasun virtaussuuntaa vastaan (vastavirtaan):

L
t=——
" ¢c-v-cosa (2.2)
v:n laskenta:
N S @ L (2.3)
2 - cos o v t

eli suhde, jossa mitattujen kulkuaikojen lisaksi esiintyvat vakiona vain aktiivinen mittatie
ja kulma.

KAYTTOOHJE
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Tuotteen kuvaus FLOWSIC100

Aanen nopeus
Adnen nopeus voidaan maarittdd laskemalla ¢ kaavoista 2.1 ja 2.2.

L /t+t
o= — (MY
(2.4) 2 ty - tr)

Kaavan 2.5 riippuvuuksien perusteella aanen nopeutta voidaan kayttda kaasun
lampéotilan maarittdmiseen ja diagnoositarkoituksiin.

W/ O
c=co | 1+—=
(2.5) 273 °C

Kaasun lampoétilan maarittaminen

Adnen nopeuden l&mpétilariippuvuuden vuoksi mitattujen kulkuaikojen perusteella
voidaan maarittda myds kaasun lampdétila (lasketaan O kaavoista 2.4 ja 2.5).

L? tyFty.
(26) 19=27300( 4 : 002 ( tV - tr) _1)
\" r

Kaavasta 2.6 selviaa, etta laskennassa huomioidaan mitattujen kulkuaikojen lisaksi
L-arvon ja standardinopeuden arvojen nelid.

° Lampdtilan tarkka mittaus on mahdollista vain, kun kaasun koostumus on
vakio, mittatie L on maaritetty erittain tarkkaan ja on suoritettu kalibrointi
(-s.161,4.3.6).

Tilavuusvirran maarittaminen

Tilavuusvirran laskennassa kayttotilassa huomioidaan kanavan geometriset vakiot.
Tilavuusvirran maarittamiseksi normaalitilassa vaaditaan lisaksi paineen, lampétilan ja
kosteuspitoisuuden prosessiparametrit. Tarkempi kuvaus |6ytyy kappaleesta §2.4,
sivu 49.

Mittatien kompensaatio

Kun FLOWSIC100-laitetta kaytetdan 2 anturiparin jarjestelmassa, laite kayttaa
integroitua algoritmia mittatien automaattiseen kompensointiin.

Hairiottomassa kaytossa rekisterdidaan ja tallennetaan molempien mittateiden kaasun
ja aanen nopeuden suhteet. Mittatien toiminnan estyessa jarjestelma voi korvata
virheellisen mittatien mittaustulokset ”"opitun” tilanteen perusteella. Samanaikaisesti
jarjestelma ilmaisee huoltotarpeen.

Talla tavoin voidaan tilapaisesti kompensoida mittatien toiminnan lakkaaminen ja
mittausta voidaan jatkaa hieman suuremmalla epavarmuudella hairion korjaamiseen
saakka.

20 KAYTTOOHJE Endress+Hauser
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FLOWSIC100 Tuotteen kuvaus

2.3 Jarjestelmakomponentit

23.1 Lahetin-/vastaanotinyksikké FLSE100

Lahetin-/vastaanotinyksikét koostuvat seuraavista moduuleista: elektroniikka, liitanta-
kappale, sondi ja anturi. Moduuleista on saatavissa eri malleja, jotka voidaan koota kayt-
tétilanteen mukaan niin, ettd saadaan kuhunkin tilanteeseen optimaalinen kokoonpano.

Kuva 5 Lahetin-/vastaanotinyksikdn seka putkilaipan moduulien periaatekuva

1 Elektroniikkayksikko 4 Anturi
2  Liitdntdkappale 5  Putkilaippa
3 Sondi 6  Pursutusilmaliitdnta (vain pursutettavissa malleissa PM, PH, PHS)

Jaahdytysilmaliitdnta (vain sisdisesti jaahdytettavissa malleissa MAC, HAC)

Endress+Hauser KAYTTOOHIJE 21
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Valinta tehdaan seuraavien kriteerien perusteella:

Kaasun lampétila

Paatetaan, taytyyko tai voiko lahetin-/vastaanotinyksikkoa kayttaa sisaisen jaahdytys-
ilman kanssa vai ilman; taman perusteella valitaan sondi materiaalityypin (teras/
titaani) ja anturin tyypin (sisainen jaahdytys on/ei) perusteella

Kaasun koostumus (syovyttava/vahan tai ei lainkaan syovyttava)

Sondin ja anturin valinta korroosionkeston mukaan (sondi: teras/titaani, anturi: titaani/
Hastelloy)

Kanavan halkaisija, adnenvaimennus, poélypitoisuus

Anturin valinta vaadittavan lahetystehon mukaan (Medium Power/High Power)

P6lyn ominaisuudet

Paatetaan, onko mahdollisesti kaytettava pursutettavia lahetin-/vastaanotinyksikoita
(valtetaan likaantumista, jos poly on erittain tarttuvaa)

Kaasukanavan seinaman ja eristyksen paksuus
Sondin valinta nimellispituuden mukaan (porrastetut vakiopituudet)
Tiedustelusta voidaan toimittaa my6s muita pituuksia.

Asennustapa

Kaksipuolinen, jolloin kanavan vastakkaisissa seinamissa on lahetin-/vastaanotinyksi-
kot, tai yksipuolinen, jolloin kaytetaan yhta lahetin-/vastaanotinyksikkda (sondi)
Laipan koko

Pienten tai isojen laippamittojen valinta

(kiinnitysreikien jakoympyran halkaisija 75 mm, 100 mm tai 114 mm)

Kanavan sisapaine

Yli 100 mbar:n ylipaineella kaytetaan paineenkestavia malleja (katso kayttéohje FLOW-
SIC100 PROCESS)

Vaadittavat hyvaksynnat

Valinta paastomittauksen soveltuvuustestin mukaan.

Erilaiset konfigurointivaihtoehdot maaritellaan tyyppiavaimessa, joka koostuu seuraa-
vista osista:

KAYTTOOHIJE
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Lahetin-/vastaanotinyksikon tyyppiavain:

Pursutusilman sy6ttd kylla/ei

- P:

Ultradanianturi

-M:
-H:
-S:

- PR:

Signaalin valittdéminen

FLSE100-XXX (X) XX XX XX

pursutettava (Purged)

keskimaarainen teho (Medium power)
suuri teho (High power)

pienempi teho ja pieni koko

(Small size)

pienempi teho ja pieni koko
sondimallina

-D: digitaalinen (merkinta vain mallissa FLSE100-SD)
-A: analoginen (merkintd vain mallissa FLSE100-SA)
- tyhja: digitaalinen

Tunnistus

- tyhja: ei erityisominaisuuksia

-AC: ultrad@nianturin sisdinen jaahdytys

Sondin nimellispituus

-12: 125 mm

- 20: 200 mm

- 35: 350 mm

- 55: 550 mm

-75: 750 mm

Sondin materiaali

-SS: 1.4571 (ruostumaton teras)

=Tl titaani

- HS: Hastelloy

Anturin materiaali

=TI titaani

- HS: Hastelloy

Esimerkki:

FLSE100-M 35SSTI

Anturin teho keskimaarainen
Sondin nimellispituus 350 mm
Sondin materiaali 1.4571
Anturi titaania

Mahdolliset vaihtoehdot, kayttdalueet, konfiguraatiot ja ominaisuudet nakyvat seuraa-

vissa taulukoissa.

KAYTTOOHJE
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FLOWSIC100

Perusvaihtoehdot

. FLSE100:n luku-
Tyyppi FLSE100 Kuvaus maara/jarjestelma
M ® pursuttamaton

® keskimaarainen teho
r)/ a ® digjtaalinen signaalin valittyminen ohjausyksikkdon 2
H ® pursuttamaton
' ® suuriteho
& e digitaalinen signaalin valittyminen ohjausyksikkédn 2
PR ® pursuttamaton
s ® Kkaksi pienikokoista anturia, korkea taajuus
= ® sondimalli, asennus yhdelté puolen 1
® digitaalinen signaalin valittyminen ohjausyksikk6on
SA/SD ® pursuttamaton
) ® pienikokoinen anturi, korkea taajuus
* ® digitaalinen signaalin valittyminen ohjausyksikk6on (SD) 1
MAC ® sisainen ilmajaahdytys (air cooled)
® keskimaarainen teho
® digitaalinen signaalin valittyminen ohjausyksikk66n 2
® sisainen ilmajaahdytys (air cooled),
® suuri teho
® digitaalinen signaalin valittyminen ohjausyksikk66n 2
® pursutettava,
® keskimaarainen teho
® digjtaalinen signaalin valittyminen ohjausyksikkdon 2
® pursutettava,
® suuriteho
® digjtaalinen signaalin valittyminen ohjausyksikkdon 2
® pursutettava,
® suuri teho,
® digitaalinen signaalin valittyminen ohjausyksikk66n 2

24 KAYTTOOHJE
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FLOWSIC100 Tuotteen kuvaus
Kayttoalueet
. T .__. | Kaasun maks. Aktiivinen Kanavan/
Fg}éa% o M:ter?all Mite”a,a“ lampotila mittatie 1) putken
ondi ntur [°cl [m] halkaisija [m]
" SS, T Tl 0,2-4 0,15-3,4
Hastelloy 0,2-2 0,15-1,7
2-15 1,4-13
SS, Tl Tl 260
H 1,5-2,52) 1,1-2,53)
Hastelloy 2-5 1,4-4,3
PR SS, Tl 0,27 -0,28 > 0,40
SA/SD SS 150 02-14 0,15-1
MAC 0,2-4 0,15-3,4
SS, Tl 450 2-13 1,4-11,3
HAC
- 1,5-2,52) 1,1-2,53)
PM SS 0,5-3 0,35-2,5
1-10 0,7-8,7
PH SS, T
450 1-2 2 0,7-23)
2-13 1,4-11,3
PHS SS
1,5-2,52 1,1-2,53)
1): Suurin mahdollinen mittatie riippuu polypitoisuudesta, kaasun lampdétilasta ja
koostumuksesta
2): Erittéin suurille pdlypitoisuuksille enint. 100 g/m?
3): Asennus sekantin kautta (- s. 63, 3.1.3)
Endress+Hauser KAYTTOOHJE
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Tuotteen kuvaus FLOWSIC100
Sondin eri konfiguraatiot
Tyyppi Sondi
FLSE100 Nimellispituus mm Materiaali
125 200 350 550 750 SS Tl HS
X X X X X X
H X X X X X X X
PR X X X X X
SA/SD X X X X
MAC X X X X
HAC X X X X
PM X X X X X
PH X X X X X X
PHS X X X X
23.1.1 Vakiomalliset lahetin-/vastaanotinyksiko6t

Erityisen anturirakenteen ansiosta vakiomallisia lahetin-/vastaanotinyksikoita voidaan
kayttda myos korkeissa kaasun lampdétiloissa ilman jaahdytysta ulkoisen pursutusilman
avulla. Pursutusilmayksikkda ei tallgin tarvita. Tasta on seuraavia etuja

® pienempi kokoonpano- ja asennusvaiva

® yksinkertaisempi huolto

® alhaisemmat kayttdkustannukset.

Mikali mahdollista, suosittelemme tdman vuoksi vakiomallisia lahetin-/vastaanotinyksi-

koita.

+1

Tyypit FLSE100-M, H ja PR on tarkoitettu kaytettaviksi kaasun lampo-
tilan ollessa maks. 260 °C, tyypit FLSE100-SA ja SD maks. 150 °C.
FLOWSIC100 S -mittausjarjestelma koostuu yhdesta lahetin-/vastaan-
otinyksikosta FLSE100-SA ja FLSE100-SD ja yhdesta lahetin-/vastaan-
otinyksikéiden valilla olevasta yhdyskaapelista.

Tyypissa FLSE100-SA ei ole elektroniikkayksikk6d. Kommunikaatio
FLSE100-SD-masteriin (yhteydessa ohjausyksikkoon MCU) kulkee
analogisen yhdyskaapelin kautta (kiintea pituus 3 m). Kuhunkin
mittauskohtaan asennetaan yksi FLSE100-SA ja yksi FLSE100-SD

(1 anturiparin jarjestelma).

Polypitoisuuden ollessa > 1 g/m? asennetaan lahetin-/vastaanotin-
yksikko 60°:n kallistuskulmaan kaasuvirtaukseen nahden (koskee vain
malleja FLSE100-H, H-AC, PH ja PH-S). Virtauksessa oleva lahetin-/
vastaanotinyksikko (B, - s. 19, Kuva 4) on varustettava tormayssuojalla.

Eri mallivaihtoehtojen lisaksi on seuraavia eroja:

Tyyppi FLSE

Sondi ja anturi

M

Nimellishalkaisija 35 mm

H

Nimellishalkaisija 60 mm

PR

Sondirakenne (2 anturia)

SA, SD

Sondi @ 35 mm, anturi @ 15 mm

26 KAYTTOOHJE
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Kuva 6 FLSE100-M
1 2 3 4
’7A_-|
|
A NL
—-—I || o |
NL = 200 mm, 350 mm, 550 mm
1 Elektroniikkayksikko 4 Anturi
2 Lliitdntdkappale 5  Yhdyskaapelin liitdnta
3 Sondi
° Tiedustelusta tyypit FLSE100-M voidaan toimittaa myds toisenlaisilla
laipoilla (-s. 180, 6.3.1).
Kuva 7 FLEIEE(;OT-I 7777777777777777777777777777777777777777
1 2 3 4
A —
»I ,1:- -
il
,,,,,,,,,, 4 () () L
| 8
5.| el NL _
NL =200 mm, 350 mm, 550 mm, 750 mm
1 Elektroniikkayksikko 4 Anturi
2  Liitdntdkappale 5  Yhdyskaapelin liitdnta
3 Sondi
Kuva 8 FLEIEE.(?OTDE 777777777777777777777777777777777777777
2 ’i
| ‘ | | e o e,
[ =—=n
ll ll
BE = 4
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Kuva 9 FLSE100-SA

NL

NL = 125 mm, 200 mm, 350 mm

Kuva 10 FLSE100-SD

A
“e]—

1|

28 KAYTTOOHJE
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A"‘l

1
2
3

NL

Elektroniikkayksikko
Liitdntékappale
Sondi

4
5

NL =125 mm, 200 mm, 350 mm

Anturi
Yhdyskaapelin liitanta
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2.3.1.2 Sisaisesti jaahdytettavat lahetin-/vastaanotinyksikot

Tyyppeja FLSE100-MAC, HAC voidaan kayttaa ultraaanianturin sisdisen jaahdytyksen
ansiosta enint. 450 °C:n kaasulampétilassa. Jaahdytysilman toimittaa ohjausyksikko,
jossa on integroitu suodatin ja puhallin (- s. 34, 2.3.3).

Edut pursutettaviin malleihin verrattuna:

® alhaisemmat asennus- ja kayttokustannukset

® mitattavaan aineeseen ei paase jaahdytysilmaa, joten se ei mydskaan voi vaikuttaa vir-
tauskayttaytymiseen ja lapivirtausmaaraan

® pienempi riski kastepisteen alittumiselle ja kosteuden tiivistymiselle anturin paahan.

® Pélypitoisuuden ollessa > 1 g/m? asennetaan lahetin-/vastaanotinyksikko

60°:n kallistuskulmaan kaasuvirtaukseen nahden (koskee vain mallia
FLSE100-HAC). Virtauksessa oleva lahetin-/vastaanotinyksikko (B, kuva 4,
sivu 19) on varustettava tormayssuojalla.

TARKEAA:

Marka tai tahmea pdly voi aiheuttaa anturin voimakasta likaantumista ja hai-
ritd mittaustoimintoa. Sisadisesti jaahdytettavissa laiteversioissa (M-AC ja
H-AC) tulisi tall6in kayttaa valinnaista jaahdytysilman saatelya, tuotenro
2050814. Tarvittaessa on kaytettava ulkoisesti pursutettavaa laitemallia.

@ -

Eri mallivaihtoehtojen lisaksi on seuraavia eroja:

Tyyppi FLSE100 Anturi ja sondi
MAC Nimellishalkaisija 35 mm
HAC Nimellishalkaisija 60 mm
Kuva 11 FLSEL00-MAC
1 2 3 4
A _
!
3 | E
@
IR NL ‘
u-l L~ -
NL =350 mm, 550 mm
6
1 Elektroniikkayksikko 4 Anturi
2  Liitdntdkappale 5  Yhdyskaapelin liitdnta
3 Sondi 6  Jaahdytysilmaliitanta

o Tiedustelusta tyypit FLSE100-MAC voidaan toimittaa myos toisenlaisilla lai-
+1  poilla (s 180, 6.3.1).
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Kuva 12 FLSE100-HAC
1 2 3 4
A | ]
@&
| i |
@&E olo
A ICEU NL
NL = 350 mm, 550 mm
L7
| 6
1 Elektroniikkayksikko 5  Yhdyskaapelin liitdnta
5 2 Liitdntdkappale 6  Jaahdytysilmaliiténta
3 Sondi 7  Suojapelti
4 Anturi

Sisaisen jaahdytyksen toimintaperiaate (FLSE100-MAC ja FLSE100-HAC)

Kanavassa olevan kaasun lampétila lammittaa jaahdytysilmaa, joka poistuu
ymparistdon lahetin-/vastaanotinyksikosta. Lammitetyn jaahdytysilman lampo-
tila riippuu kaasun lampétilasta ja jaahdytysilman maarasta.

Kuuma jaahdytysilma voi tietyissa olosuhteissa aiheuttaa palovammoja!

» Ryhdy soveltuviin varotoimiin.

2 VARO: Palovammojen vaara kuuman jaahdytysilman vuotaessa

Jaahdytysilmaa sydtetaan lahetin-/vastaanotinyksikk6on jaahdytysilmaliitdnnan kautta.
Jaahdytysilma johdetaan lahetin-/vastaanotinyksikon sisalla anturiin. Tama suojaa
anturia ylikuumenemiselta.

Lammennyt jaahdytysilma poistuu ymparistoon lahetin-/vastaanotinyksikon laipasta.

Kuva 13 Toimintaperiaatteen kaaviokuva

fff— fff— ~f— fff— fff— 4“
— — — — —
—- —- —- —- —-
i i lf— i i <IJ
J&&hdytysilman tulo L&mmenneen jadhdytysilman poistuminen ympéristoon
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23.13 Pursutettavat lahetin-/vastaanotinyksikot
Kuva 14 FLSE100-PM, PH,PHS
1 2 3 4 A-A
A —
|
1
A Ml NL _
—| U
NL= 200 mm (vain PM ja PH)
350 mm
550 mm
750 mm
1 Elektroniikkayksikko 4 Anturi
2 Lliitdntdkappale 5  Yhdyskaapelin liitédnta
3 Sondi
Kuva 15 Toimintaperiaatteen kaaviokwa

|

L&mmenneen jadhdytysilman poistuminen ympéristoon

Jaahdytysilman tulo

Nama lahetin-/vastaanotinyksikodt on tarkoitettu kaytettavaksi vain, kun poly on kosteaa
ja tahmaista ja anturin pinnan likaantumisvaara on tavallista suurempi. Anturin aktiivi-
sen pinnan puhtaanapitamisesta ja kontaminaatiosuojasta huolehtii pursutus-ilman
syottd pursutusilmayksikosta (- s. 48, 2.3.10). Pursutusilman sy6tdn virtaus on optimoitu
ja se takaa ultradanikeilan optimaalisen suunnan.

Anturin lampétilaa mitataan integroidulla lampétila-anturilla ja se voidaan nayttaa SOPAS
ET -ohjelmistossa.

o
+1L Kayttorajat, katso taulukko Kayttdalueet, sivu 25

® Pélypitoisuuden ollessa > 1 g/m? asennetaan lahetin-/vastaanotinyksikko
"'1 60°:n kallistuskulmaan kaasuvirtaukseen nahden (koskee vain malleja
FLSE100-PH ja PHS). Virtauksessa oleva lahetin-/vastaanotinyksikko (B,
-s. 19, Kuva 4) on varustettava térmayssuojalla.
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° Pursutusilman syo6tté voi matalissa kaasulampétiloissa aiheuttaa kastepis-

+1 teen alittumisen. Tasta aiheutuvan anturin paan mahdollisen korroosion
(esim. hapon muodostuessa syovyttavassa kaasuseoksessa) minimoimi-
seksi on valittava 150 °C ... 200 °C:n lampétilassa sondit, joiden nimellispi-
tuus on yhta kokoa suurempi kuin putkilaipalle muuten tarvittaisiin (esim.
putkilaipan nimellispituus 350 mm — sondin nimellispituus 550 mm). Tal-
16in pursutusilma lampenee anturiputkessa kaasun lampatilan vaikutuk-
sesta niin, etta kastepisteen alittumisen riski voidaan minimoida.

Kuva 16 Lahetin-/vastaanotinyksikot, joiden nimellispituus on suurempi kuin putkilaipan pituus

Pursutusilma
kaasuvirtauksen
lammittama alue

Putkilaippa

Kaasuvirtaus

Lahetin-/vastaan-

otinyksikkod
Kanavan seinama
NLr se100= l&hetin-/vastaanotinyksikdn nimellispituus
NLg = putkilaipan nimellispituus
32 KAYTTOOHJE Endress+Hauser
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2.3.2 Putkilaippa
Lahetin-/vastaanotinyksikét asennetaan putkilaippaan, joita on saatavissa eri
nimellispituuksina, eri teraslaatuina ja eri jakoympyran halkaisijoilla.
Valinta riippuu seuraavista tekijoita:

® Asennuskulma ja kanavan seinaman ja eristyksen paksuus
— Nimellispituuden valinta (luku Asennus, - S. 55)

® Lahetin-/vastaanotinyksikon tyyppi
— Laipan jakoympyran halkaisija, putken halkaisija

® Kanavan materiaali
— Teraslaatu

o
.|.1 Putkilaippa voidaan toimittaa etukateen pyynndsta.

Kuva 17 Putkilaippa
o | T
L

- = L=NL-12
Tyyppi FLSE100 NL (mm) Materiaali
S 125
S, M, PM, PH 200 St37, V4A
S, M, MAC, H, HAC, PR, PM, PH, PHS 350 (muut tiedus-
M, MAC, H, HAC, PR, PM, PH, PHS, 550 telusta)

H, PR, PM, PH, PHS 750
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34

Saasuoja

Saasuoja on tarkoitettu suojaamaan lahetin-/vastaanotinyksikdiden elektroniikkaa
auringonsateilylta ja sateelta.

Saasuoja ja pidike

Ohjausyksikké MCU

Ohjausyksik6n toiminnot:

RS485-liitantaan kytkettyjen lahetin-/vastaanotinyksikoiden tietoliikenteen ohjaus ja
tietojen kasittely

Signaalinanto analogisen lahdon (mittausarvo) ja relelahtdjen (laitteen tila) kautta
Signaalien tuonti analogisten ja digitaalisten tulojen kautta
Kytkettyjen lahetin-/vastaanotinyksikdiden jannitteensyottod

Kommunikaatio ylemman tason ohjausjarjestelmien kanssa valinnaisten moduulien
valityksella

Laitteisto- ja laiteparametrit on helppo ja miellyttdva asettaa kannettavan tietokoneen ja
kayttajaystavallisen hallintaohjelIman avulla USB-liitdnnan kautta. Asetetut parametrit
tallentuvat luotettavasti my6s sahkdkatkojen aikana.

Ohjausyksikkd on vakiomallissa sijoitettu teraspeltikoteloon. Valinnaisesti se on
saatavissa myo6s 19" moduulipaikkaan sopivana.

2.3.3
Kuva 18
2.3.4
)
®
)
)
®
KAYTTOOHIJE
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Mallit

1 Ohjausyksikko ilman jaahdytysilman syottoa
Tama ohjausyksikko on tarkoitettu lahetin-/vastaanotinyksikdiden FLSE100-M, H, PR,
S, PM, PH ja PHS liitdntaan (valinnaisesti malleille FLSE100-MAC ja HAC).

Kuva 19 Ohjausyksikké MCU valinnaisvarusteineen
Valinnainen liitdntdmoduuli Valinnainen 1/0-moduuli Valinnainen ndyttémoduuli

LED

Valinnainen
LC-nayttd

Hallintapainikkeet

Sulake
Jannitteensyotto 1)
Liitanta-

levy

1) Sulakkeiden arvot, katso tyyppikilpi tai sulakepitimessa oleva tunnistekilpi..

2 Ohjausyksikko, jossa integroitu jaahdytysilman sy6tto (vain tyypille M-AC ja H-AC)
Tassa mallissa on lisaksi pursutusilman puhallin, ilmansuodatin ja pursutusilmaliitanta
pursutusilmaletkujen DN 25 liitdntaa varten (tilattava erikseen, - s. 181, Kuva 147) sisai-
sesti jaahdytettaville lahetin-/vastaanotinyksikoille (tyypit FLSE100-MAC ja HAC).
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Kuva 20

Jaahdytysilman tulo

Jaahdytysilmaliitéanta

Ohjausyksikko, jossa integroitu jaahdytysilman syottod

Jaahdytysilma-
puhallin

IImansuodatin

Valinnainen
LC-naytto

Prosessorilevy

Sulake
Jannitteen-
syotté 1)

Asennuslevy

1) sulakkeiden arvot, katso tyyppikilpi tai sulakepitimessé oleva tunnistekilpi..

Vakioliitdnnat

Verkkolaite (takana asennuslevy)

Analoginen I4hto

Analogiset tulot

Relelahdot

Digitaaliset tulot

Kommunikaatio

11aht6 0/2/4 ... 22 mA

(aktiivinen) mittaussuu-

reiden valinnaista tulos-

tusta varten:

® Nopeus

® Tilavuusvirta kaytto-
tilassa

@® Tilavuusvirta normaali-
tilassa

® Lampdtila

® Tarkkuus 12 bittia

2tuloa0...20 mA (vakio;
ilman galvaanista ero-
tusta)tai0...5/10V las-
kentasuureiden valin-
naista syottoa varten
(lampétila, paine, kos-
teus), tarkkuus 12 bittia

5 vaihtajaa (48V 1 A)
tilasignaalien tulostusta
varten:

©® Kaytto/vikatila

® Huolto

® Tarkastusjakso

® Varoitus

® Raja-arvo/suunta

2 tuloa potentiaalittomien
kontaktien liitantaa var-

ten (esim. huoltokytkimen
liittmiseksi tai tarkastus-
jakson kéynnistdmiseksi)

® USB 1.1jaRS232
(liittimissd) mittausar-
vojen kyselyd, para-
metrien asetusta ja
ohjelmiston paivitysta
varten

® RS485 anturiliitdntaa
varten

36 KAYTTOOHJE
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Ohjausyksikké MCU 19” kotelossa valinnaisvarusteineen

’»Moduulipaikat valinnaisille |/0-moduuleille — Valinnainen nayttémoduuli
1/0 Module Interface Module
O | Multi Control Unit
C <
O
Po:ler @ Failure
. TxD RxD O
Error Maintenancell
Request
© DD = <
24 V:n malli

Moduulipaikka valinnaiselle liitdntdmoduulille

Maadoitusliitdnt

Johdotuslevy liittimineen asiakkaan omaa johdotusta varten

230 V:n malli

PE-johdin Maadoitusliitanta

-
Ly
.
#
)
-
-

Jannitteensy6ton sulake Johdotuslevy liittimineen asiakkaan omaa johdotusta varten

230 V:n syottojannitettd kaytettdessal)

1) sulakkeiden arvot, katso tyyppikilpi tai sulakepitimessa oleva tunnistekilpi..

+ KAYTTOOHJE
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Lohkokytkentakaavio

Kuva 21 Lohkokytkentédkaavio MCU
MCU Valinnainen nayttdmoduuli
@ Power
© Failure
= Maint.
~req. ‘__
|
|
|
I
N ) B B = I
Prosessori I
_____ alinnainen |/0-
Valinnai 1/0 I
|
I
-————— | Valinnainen liitantamoduuli I
|
1
I
. usB 1.1 m I
|
I
<—— —————————————————————————
Analogiset
| tulot1ja 2 |--—
screen| 40 =il screen
Analoginen ; 34 |Unit1B
| st Unit2 BL 89 g nit 1 A
anto Unit2A| 38
o4V 37 32 |-24V
. . 31 |+24 V
Digitaaliset +24 V[ 36
|t tulot 1-4 —
15
gg 14 }ReIeS
gnd| 28 12
Rele m Al 2[27 =3 Rele 4
— - 5 gnd[26 =5
Al1125 =07 Rele 3
gnd| 24 A
- AO -[ 23
7 Rele 2
A
: : O +]| 22 5
Laaja-alainen Es 5 |gn?; 21 —¢ el
: 47 igin4] 20 ele
kkol
verkkolaite 48 DigIn3| 19 ;
49 gnd| 18 >
50 Dig In 2[ 47 |—
51 |+24 v DigIn 1] 16
» 52 |gnd 4
90...250VAC
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Tuotteen kuvaus

Valinnaisvarusteet

MCU:n toimintoja voidaan laajentaa huomattavasti seuraavassa kuvatuilla valinnais-

varusteilla:
1 Nayttdomoduuli

Moduuli kytkettyjen anturien mittausarvojen ja tilatietojen nayttdéa varten, valinta pai-
nikkeilla (kapasitiiviset anturit). Taman moduulin asennus aiemmin toimitettuihin
ohjausyksikéihin on mahdollista vain tehtaalla.

Naytot

Tyyppi

Naytto

Power (vihrea)

Jannitteensy6tté OK

LED

Failure (punainen)

Toimintahairio

(keltainen)

Maintenance request

Huoltotarve

LC-nayttd néytto)

Grafiikkanayttd (paa-

Kaksi useammasta mahdollisesta mittausarvosta:
Tilavuusvirta kayttétilassa (Q.a.c.)
Tilavuusvirta normaalitilassa (Q.std.)
Kaasun virtausnopeus (VoG)

A&nen nopeus (SoS)

Akustinen lampétila (T ac)

Anturin [ampétila A (T A)

Anturin [dmpétila B (T B)

Signaalin kohinaetaisyys A (SNR A)
Signaalin kohinaetaisyys B (SNR B)
Massavirtaus

Tekstinayttd

Kuusi mahdollista mittausarvoa (katso grafiikka-
naytto)

Mittausarvojen naytdssa esitetaan liitetyn anturin tai MCU:n kaksi vapaasti valittavaa
paamittausarvoa pylvasdiagrammina. Vaihtoehtoisesti voidaan esittda yhden anturin
enintdan 8 yksittaista mittausarvoa (vaihto painikkeella "Meas”)

Kuva 22 LC-ndytt6 grafiikkanayttona (vasen) ja tekstinayttona (oikea)

Status: Operation ‘ Power Status: Operation . Power

Qa.c. 6.5 cfm . Qa.c. 6.5 cfm .

. | ® Failure VoG 13.8 fils ® Failure

o 0 SoS  1107.41 ftis

O Maint. Tac 64.7 °F O Maint.

VoG 13.8 ft/s req. TA 63.7 °F ~ req.

. | TB 64.4 °F

0 120
EEEE EEEE

Jos jokin raja-arvo ylittyy, ndytéssa nakyy vuorotellen mittausarvo ja halytysilmoitus.
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KAYTTOOHIJE

Hallintapainikkeet

Painike Toiminto
® Naytettavan yksittaisen mittausarvon valinta
Meas ® Vaihto tekstinaytosta grafiikkanayttoon ja takaisin
® Kontrastin asetuksen naytto (2,5 s:n jalkeen)
Nuolet ® Seuraavan/edellisen mittausarvosivun nayttd
Status ® Halytys- tai virheilmoituksen nayttod
Menu ® Paavalikon nayttdé

Nayttdmoduuli tarjoaa lisaksi seuraavat toiminnot:

- Parametrien sy6tto laitteen kayttddnottoa varten

- Tarkastusjakson kaynnistaminen

- Vaihto huoltotilaan

I/0-moduuli

moduulipidikkeiden kiinnitysta varten, kommunikaatio 12C-vaylan kautta, tai moduuli-

paikka (MCU 19”-kotelossa),valinnaisesti:

- 2xanaloginen 1dht6 0/4 ... 22 mA muiden mittaussuureiden antoa varten (kuorma
500 Q)

- 2xanaloginen tulo 0/4 ... 22 mA ulkoisten anturien arvojen lukemista varten

] ® Kullekin moduulille vaaditaan moduulipidike (kiinnitys liitinkiskoon). Yksi
"'1 moduulipidike liitetaan prosessorilevyyn erikoiskaapelilla, ja muut
moduulipidikkeet kytketaan siihen.
® \oit asentaa ja kayttaa enintaan:
- 2 valinnaista AO-moduulia
- 1 valinnainen Al-moduuli

Liitantamoduuli

Moduuli mittausarvojen, jarjestelman tilan ja huoltotietojen valittamiseksi ylemman
tason ohjausjarjestelmalle, valinnaisesti Profibus DP-, Ethernet- ja Modbus-vaylaan,
kiinnitettavaksi moduulipaikkaan (-s. 41, Kuva 23).

o Profibus DP-VO tiedonsiirtoon RS485:n kautta standardien DIN 19245
+ osan 3 ja IEC 6115 mukaan
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MCU-prosessorilevyn liitdnnat

Kuva 23 MCU-prosessorilevyn liitdnnat

1 Syéttéjannite 24V DC

2 RS232

3 Puskuriparisto

4 Liitdnta valinnaiselle I/0-
moduulille

5 Liitdnta nayttémoduulille

6 LED-liitdnta

7 Liitdntd valinnaiselle
litdntdmoduulille

8 USB-pistoliitin

9 Liitdnnat lahetin-/
vastaanotinyksikoille

10 Liitdnnatreleille 1-5

11 Liit4dnnat analogisille tuloille
lja2

12 Liitanté analogiselle Iahdolle

13 Liitdnnat digitaalisille tuloille
1-4 (talla hetkella ei tukea
digitaalisille tuloille 3 ja 4)

10 9
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Tyyppiavain MCU

Erilaiset konfigurointivaihtoehdot maaritellaan seuraavassa tyyppiavaimessa:

Ohjausyksikdn tyyppiavain: MCU-XXXXXXXXXXXXXX

Integroitu jaahdytysilman sy6ttd |

- N: ilman puhallinta

-P: puhaltimella

-C: ilman puhallinta + valinnainen jaahdytysilman saately 24 V

-E: puhaltimella + jadhdytysilman saately 24 V

Jannitteensyottd

-W: 90...250VAC

-2: valinnainen 24 V DC

Kotelovaihtoehto

-0: Kompakti seindkotelo, maalattu oranssi

Ruostumaton teras 1.4016 tai vastaava

-R: 19" kotelo

Nayttdmoduuli

- N: ei

-D: on

Muut valinnaisvarusteet

-N: ei

-W: T-MOD Ethernet V2, COLA-B, huolto 1)

Valinnainen analoginen tulo (pistomoduuli; 0/4...20 mA; 2 tuloa/moduuli) ——

-0: ei

-n: on,n=1,22)

Valinnainen analoginen Iahto (pistomoduuli; 0/4...22 mA; 2 lahtéa/moduuli) —

-0: ei

-n: on,n=1,22)

Valinnainen digitaalinen tulo (pistomoduuli; 4 tuloa/moduuli)

-0: ei

-n: Ikm tiedustelusta

Valinnainen digitaalinen 1ahtd Power (pistomoduuli; 48 V DC, 5 A; 2 vaihtajaa/

moduuli)

-0: ei

-n: Ikm tiedustelusta

Valinnainen digitaalinen [ahté LOW Power (pistomoduuli; 48 V DC, 0,5 A;

4 sulkukosketinta/moduuli)

-0: ei

-n: Ikm tiedustelusta

Valinnainen liitdntdmoduuli

- N: ei

-B: T/P-MOD Ethernet V1,COLA-B, pulssi 3)

-V: T/P-MOD Ethernet V1, COLA-B, 3-kertainen, pulssi 3)

-Q: T/P-MOD Ethernet V2,MODBUS TCP, pulssi 3)

-D: T/P-MOD RS485,MODBUS ASCII/RTU, pulssi 3)

-F: T/P-MOD RS485,PROFIBUS, pulssi 3)

Erikoismallit

- N: ei erikoismallia

Ex-sertifiointi

N ei Ex-sertifiointia v
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FLOWSIC100 Tuotteen kuvaus

Ohjelmisto
-E: Paastot

1): vain MCU:n seinakotelolla varustettu malli
2): enint. 4 analogista moduulia tiedustelusta
3): pulssi ei kaytettavissa

Esimerkki: MCU-NWODNO10OOPNNE

liman jaahdytysilman syottoa ‘
Laaja-alainen verkkolaite 90...250V AC
Seindkotelo oranssi
Nayttémoduuli on
Ei muita valinnaisvarusteita
Ei valinnaista analogista tulomoduulia
Valinnainen analoginen lahtdmoduuli

Ei valinnaista digitaalista tulomoduulia
Ei valinnaista digitaalista [ahtdmoduulia / 2 vaihtajaa
Ei valinnaista digitaalista lahtdmoduulia / 4 sulkukosketinta
Valinnainen liitantdmoduuli Profibus DP
Ei erikoismallia

Ei Ex-sertifiointia

Ohjelmistopaastot
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23.5 Yhdyskaapeli
Lahetin-/vastaanotinyksikon liittamiseksi ohjausyksikko6n MCU kaytetaan master-
(Master FLSE100) ja slave-yhdyskaapeleita (Slave FLSE100). Kummastakin kaapelista
on saatavissa eri pituuksia. Master-yhdyskaapelissa on punainen varimerkinta kaapeli-
rasian takana.
Kuva 24 ?haygkgaT)eT P
Vakiokaapeli
Yhdyskaapeli FLOWSIC100 S master - slave, pituus 3 m,
) kaikki muut FLOWSIC100-mallit (pituus 5 m, 10 m, 50 m)
FLSE100 slave (B)
Yhdyskaapeli slave
LIYCY (TP) 2x2x0,5
FLSE100 master (A)
Kaapeli asiakkaan
Yhdyskaapeli master toimesta
LIYCY (TP) 3x2x0,5 —
[J
+1L Koko johdotuskaavio katso S. 106, §3.3.6.
° Asiakkaan toimesta asennettavan kaapelin on taytettava seuraavat vaati-
+1 mukset (katso my6s sivu 106, §3.3.6):
® Kayttokapasiteetti johdin/johdin alle 110 pF/m
® Johtimen poikkipinta-ala vahintdan 0,5 mmz2 (AWG20).
Suosittelemme, etta kaytetaan kaapelityyppia UNITRONIC Li2YCYv(TP) 2x2x0,5 mm2
vahvistetulla ulkovaipalla (valmistaja Lappkabel).
Vaylajohdotuksessa kaapelin enimmaispituus liitantarasian ja MCU:n valissé (asennus
asiakkaan toimesta) voi olla 1000 m.
° Useammalla anturilla varustetun vaylavaihtoehdon johdotuksessa
+ (=s. 18, Kuva 3) suurin mahdollinen kaapelipituus alenee liitettyjen mittaus-
kohtien lukumaaran mukaan seuraavasti:
® Kaapelipituus + 1 mittauskohta = 1000 m
® Kaapelipituus + 2 mittauskohtaa = 500 m
KAYTTOOHJE Endress+Hauser
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FLOWSIC100 Tuotteen kuvaus

23.6 Lisatarvikkeena saatava pursutusilmayksikko

Pursutusilmayksikko6 toimittaa lahetin-/vastaanotinyksikkdon (tyyppi FLSE100-PM, PH ja
PHS) puhdistettua pursutusilmaa.
Kuva 25 Bu?satasimiaﬁ«sii kkdSLVL
lIman-
Peruslevy suodatin
Puhallin
Pursutusilmaletku
eret (VLT LLREENN]
(A
Kanavan sisapaineesta riippuen kaytetaan lisaksi supistuskappaleita
(valinnainen pursutusilman supistussarja) tai tehokkaammalla puhaltimella varustettua
pursutusilmayksikkoa.
Kanavan sisapaine (mbar) Supistuskappale Puhallintyyppi

-100 ...-20 40/7

-20...-10 40/10 2BH1300

-10... +30 -

+30 ... +100 - 2BH1400

23.7 Valinnainen jaahdytysilman syo6tto liitantakotelossa sisadisesti jaahdytettaville

laitetyypeille
Jos MCU-ohjausyksikké asennetaan kauemmas kuin 10 metrin paadhan mittauskoh-
dasta, voidaan kayttaa valinnaista jaadhdytysilman sy6ttéa liitdntdkotelossa. Jaahdytysil-
man syOttd asennetaan mittauskohtaan noudattaen jaahdytysilmaletkun enimmaispi-
tuutta, joka on 10 metria. MCU (MCU-N-versio ilman integroitua puhallinyksikkdd)
voidaan asentaa pitkien johtopituuksien paahan mittauskohdasta (- S. 106, §3.3.6).

Kuva 26 Ja&hdytysilman systts litantakotelossa
Jaahdytysilma-
puhallin

liImansuodatin
Imuletku
Sulake
Jannitteen-
syotto 1)
1) Sulakkeiden arvot, katso tyyppikilpi tai sulakepitimessa oleva tunnistekilpi.
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23.8 Valinnainen jaahdytysilman saately laitetyypille M-AC ja H-AC

Jaahdytysilman saately laitetyypille M-AC ja H-AC on tarkoitettu ultradanianturin
kastepisteen alituksen minimointiin. Jaahdytysilmapuhallin kytkeytyy paalle tai pois
anturin lampdétilan mukaan. Jaahdytys toimii siis vain, kun kaasun/anturin lampétila on
korkea. Nain valtetdan anturin liiallinen jaahtyminen jatkuvan jaahdytysilman syo6ton
vuoksi. Jaahdytysilman paalle-/poiskytkennan raja-arvon parametrit asetetaan SOPAS ET
-ohjelmassa (- s. 160, 4.3.5).

2.3.9 Valinnaiset hatailman syottésarjat jaahdytys- ja pursutusilmalla varustetuille
laitetyypeille

Valinnaiset hatailman syottésarjat on tarkoitettu estdmaan anturin rikkoutuminen
pursutus-/jaahdytysilman sy6ton lakatessa. Niita voidaan kayttaa mittausjarjestelmalle
FLOWSIC100 1 anturiparin jarjestelmassa, SOPAS-kayttdasetus "FLOWSIC100".
Hatailman  syo6tté  valvoo  pursutus-/jaahdytysilmapuhaltimen  syo6ttdjannitteen
katkeamista. Hatailman syottésarjan kayton edellytyksena on oljyttdman ja polyttoman
paineilman saanti kayttopaikalla.

VAROITUS:

A Hatailman syo6ttojarjestelmat on tarkoitettu anturin tilapaiseksi suojaksi ylikuu-
menemista vastaan (useita tunteja) eika niitd missaan tapauksessa saa kayt-
taa normaalin pursutus-/jaahdytysilman sy6ton tilalla. Muutoin on vaarana se,
ettd hatailman sy6ttd aiheuttaa antureihin hairidaania, jotka voivat vaikuttaa
mittaustuloksiin. Ulkoisesti pursutettavissa laitteissa (FL100 PM, PH ja
PH-S) on lisaksi vaarana se, etta hatailma ei riita pitamaan anturin pintaa puh-
taana.

46 KAYTTOOHJE

Endress+Hauser
8030785/AE00/V4-0/2024-04



FLOWSIC100 Tuotteen kuvaus
2.3.9.1 Hatailman syo6tto laitetyypille M-AC ja H-AC

Edellytykset:
1 Oljytdn, pélytdn ja vedetdn paineilma asiakkaan toimesta
2 Paineilman tarve n. 9...11 m3/h
3 Esipaine vahintaan 1,5 bar (mitattavissa kaytossa olevasta hatailmasta).
Jaahdytystoiminto laitteen normaalissa kayttotilassa (- s. 96, 3.3.4.1)
Normaalissa kayttotilassa lahetin-/vastaanotinyksikéiden jaahdytysilma syotetdan
MCU:n puhallinyksikén tai valinnaisesti erillisessé kotelossa olevan puhallinyksikon
kautta (- s. 187, Kuva 156).
IIman kulkutie normaalissa kaytdssa (jdahdytysilman sy6ttd MCU:n puhallinyksikdsta):
- llman tulo MCU:n imuaukosta - ilmansuodatin - puhallinyksikko - joustavat letkut DN25 -
paluuvirtauksen esto - jadhdytysilman tulo I&dhetin-/vastaanotinyksik0ssa - jaahdytys-
ilman lahto lahetin-/vastaanotinyksikdssa (ohjaus anturiputkessa).
Paluuvirtauksen esto on auki lapivirtaussuunnassa (kuminen lautasventtiili).
Jaahdytystoiminto hatakayttotilassa (jaahdytysilman syoton katkeaminen puhaltimen
jannitteensyoton katkoksen tai lakkaamisen vuoksi)
Vakiojaahdytysilman syoton lakatessa magneettiventtiili aktivoi paineilman virtauksen.
Paineilmavirtauksen ylipaine sulkee hatailmaventtiilin (-s. 96, Kuva 62), jossa on
integroitu paluuvirtauksen esto, estosuuntaan ja paineilma virtaa molempien lahetin-/
vastaanotinyksikdiden jaahdytyskanaviin (- s. 96, Kuva 62).
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FLOWSIC100

2.3.9.2 Hatailman syotto laitetyypeille PM, PH ja PH-S
Edellytykset:
1 Oljytdén, pdlytdn ja vedetdn paineilma asiakkaan toimesta
2 Paineilman tarve:
Kaasun lampoétila | Esipaine Kulutus
enint. 200 °C 1,0 bar n. 6 m3/h
enint. 300 °C 1,5 bar n. 8 m3/h
enint. 400 °C 2,0 bar n. 10 m3/h
Vaihtoehdot:
Nimitys Tuotenro
Hatailman sy6tto 1 pursutusilmayksikolle 380 V AC 7042118
Hatailman syéttd 1 pursutusilmayksikélle 230 V AC 7042117
Hatdilman sy6tté 2 pursutusilmayksikolle 230 V AC 7042119
Hatailman sy6tt6 2 pursutusilmayksikolle 380 V AC 7042120
2.3.10 Valinnainen mittausputki
Putkistoille, joiden halkaisija on enint. DN500, voidaan toimittaa asennuksen
helpottamiseksi (hitsaus putkilaippaan) putkikappale, ks. kuva 27. Tarkka malli maaraytyy
asiakkaan antamien tietojen perusteella.
Kuva 27 Valinnainen mittausputki
Molemmin- A»I
puolinen
asennus Z % Putki ja laippa
'/z St37 tai 1.4571 (muut
Laippa materiaalit tieduste-
standardin h lusta)
DIN 2573 muk. % 7
%
A L=5xDN
—I L alk. DN 150
DN 200 saakka
L=3xDN
o alk. DN > 200
Yksipuolinen DN 500 saakka
asennus
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2.4

241

Endress+Hauser

Laskelmat

Tilavuusvirran laskenta ja kalibrointi

Tilavuusvirta kayttotilassa

FLOWSIC100-laiteperheen akustisia kaasun virtausnopeuden mittauslaitteita kdytetaan
yleensd tilavuusvirran mittaukseen suljetuissa putkissa ja kanavissa. Tilavuusvirta Q.
maaritelldaan edustavan poikkipinta-alan A ja kaasun keskinopeuden perusteella
poikkipinta-alalla v, (pintanopeus):

Qact.=Va- A

FLOWSIC100 puolestaan maarittaa virtausnopeuden edustavan keskiarvon aanitiella v
(mittatien nopeus) molempien lahetin-/vastaanotinyksikoiden véalissa. Adnitie kohdenne-
taan yleensa kanavan keskihalkaisijaan (- s. 57, 3.1.1).

Koska mittatie- ja pintanopeuden keskiarvot eivat ole varsinkaan pienilla
kanavahalkaisijoilla identtiset, hyddynnetaan pistemaisen virtausmittauksen (esim. pitot-
putken anturi) kaltaista toiminnallista, systemaattista yhteytta maaritetyn mittatien
nopeuden ja keskimaaraisen pintanopeuden valilla.

va= K - v K = korjaustoiminto

Hairiintymattdmille akselisymmetrisille virtausprofiileille pyoéreissa putkissa voidaan
kayttda K:n tilalla korjauskerrointa k.

k = — 09<k<1

Usein asennustilanne (lyhyt tuloputki, suorakulmaiset kanavat, epasymmetriset virtaus-
profiilit jne.) estaa hairiintymattéman akselisymmetrisen virtausprofiilin muodostumisen.
Taman vuoksi FLOWSICiin on implementoitu 2. asteen kalibrointitoiminto kuvaamaan
keskimaaraisen mittatie- ja pintanopeuden yhteytta.

va=Cv_2-v2+Cv_1-v+Cv_0

o Hairiintymattdmassa akselisymmetrisessa virtauksessa pyoreassa put-
"'1 kessa Cv_1 vastaa korjauskerrointa k.

Taméan kalibrointitoiminnon kertoimet voidaan maarittdd verkkomittauksien ja
regressioanalyysien avulla (katso DIN EN 13284-1). Nain maaritetyt regressiokertoimet
sy6tetdan hallinta- ja parametrointiohjelman SOPAS ET avulla mittauslaitteeseen
(»s.161,4.3.6).

Tehtaan vakioasetuson Cv_2=0,Cv_1=1,Cv_0=0.
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Tilavuusvirran laskenta normaalitilassa
Tilavuusvirta voidaan muuntaa normaalitilaan seuraavasti:

100 - F) . ( p_kanava - T_normaali )

Qstd. = Qact. - ( 100

p_normaali - T_kanava

Q .t tilavuusvirta kayttotilassa
sta.. tilavuusvirta normaalitilassa

F: Kosteus tilavuusprosentteina; parametroidaan yleensa laitteistolle tyypillisena
korvausarvona.

Kaytettdessd valinnaista analogista moduulia analogisena tulona erillisen
kosteusmittarin  liittdmistd varten tilavuusvirta voidaan skaalata laitteiston
ajankohtaisilla arvoilla.

p_kanava: absoluuttinen paine kanavassa; parametroidaan yleensa laitteistolle
tyypillisena kiinteana/korvausarvona.

Kaytettaessa valinnaista analogista moduulia analogisena tulona erillisen paineanturin
liittdmista varten tilavuusvirta voidaan skaalata laitteiston ajankohtaisilla arvoilla.

p_normaali: 1013 mbar

T_kanava: kanavan lampétila (K): FLOWSIC100-laitteessa voidaan valita, kaytetdanko
kiintedsti parametroitua korvauslampédtilaa, ultradanimittauksessa maaritettya
ldampétilaa vai valinnaisen analogisen tulon kautta luettua lampétilaa (tarkkuuden
parantamiseksi).

T_normaali: normaali lampétila. Euroopassa 273 K, USA:ssa 293 K

242 Lampétilan kalibrointi

Lampdtilan mittaus on kalibroitava savukaasun lampétilan tarkkaa maaritysta varten
FLOWSIC100-laitteella. Kalibrointi voidaan jattda suorittamatta vain seuraavien
edellytyksien tayttyessa:
® Tarkka tieto adnen nopeudesta savukaasussa vakio-olosuhteissa
(1013 mbar, 0 °C), kuten esim. ilmassa (331 m/s)
® Erittain tarkka aktiivisen mittatien tuntemus.
Kalibrointi suoritetaan vertailumittauksella erillista lampétila-anturia kayttaen
(esim. Pt100) vahintaan 2 eri lampétilalla (kertoimien laskenta ja syottd —»s. 161, 4.3.6).
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Kuva 28

Endress+Hauser

Vaimennusaika

Vaimennusajalla tarkoitetaan sita aikaa, jonka mittauslaite tarvitsee mittausarvon
akillisen muutoksen (hyppayksen) jalkeen saavuttaakseen 90 % lopullisesta arvosta

(- kuva 28).

Vaimennusaika voidaan asettaa vapaasti valille 1...300 s. Suurempi vaimennusaika saa

aikaan mittausarvon

lyhytaikaisten heilahteluiden ja hairididen voimakkaamman

vaimennuksen ja siten tasaisemman lahtdsignaalin.

+1

Suositusarvo: 60 ... 90 s

Kaasun virtausnopeuden ja lampétilan mittausta varten on oma vaimennusaika.
Tilavuusvirralla ja kaasun virtausnopeudella on sama vaimennusaika.

Vaimennusaika

Mittausarvo
%
100 'y

98 T \‘ 90 % muutoksen korkeudesta

% T \\\ Mittausarvo ja vaimennusaika

94 1 R .

N Prosessin muutos

92 T Y \ \\\\

90 e

88 T Vaimennusaika

-
86 T
84 } } } } } } } } |
10 20 30 40 50 60 70 80 90 100
t(s)
0 Vaimennusaika on vain viitteellinen. Ultraaani-impulssien signaalilaadun

ollessa heikko FLOWSIC100 tarvitsee enemman mittausarvoja yhta tarkan
I&htdsignaalin aikaansaamiseen. Talloin vaimennusaika nousee asetet-
tuun aikaan verrattuna tietyissa rajoissa.

KAYTTOOHJE
8030785/AE00/V4-0/2024-04

51



Tuotteen kuvaus FLOWSIC100

2.5 Tarkastusjakso

Kaikkien laitekomponenttien automaattista toimintatarkastusta varten FLOWSIC100-
laitteessa voidaan kaynnistda tarkastusjakso. Se voidaan kaynnistda aikaohjatusti
(aikavalin saaté hallintaohjelmalla) ja/tai lisaksi digitaalisen tulon kautta (- s. 34, 2.3.3).
Poikkeamat normaalista ilmoitetaan varoituksina/virheina.

Laitehairididen tai varoituksien yhteydessa voidaan kayttad manuaalisesti
kaynnistettavaa tarkastusjaksoa virheen mahdollisen syyn paikallistamiseen (katso
huoltokasikirja).

Tarkastusjakso sisaltda nollapisteen ja referenssipisteen tarkastuksen. Tarkastusarvot
voidaan tulostaa analogisen [ahddn kautta. Tarkastusjakson kulku ilmoitetaan releella
tilatietona ja samanaikaisesti mahdollisessa valinnaisessa nayttdmoduulissa
selkotekstinaytténa "Check cycle”.

° ® Jos tarkastusjaksoa ei ilmoiteta analogisen lahddn kautta, tarkastusjak-

son aikana (virheettdmana n. 20 s) ilmoitetaan viimeksi mitattu arvo.

® Nollapisteen ja referenssipisteen tarkastuksen seka tarkastusjakson
kaynnistamiseksi digitaalisen tulon kautta on liittimien kontaktin oltava
suljettu vahintdan 2 sekunnin ajan.

® Aikaohjatut tarkastusjaksot kaynnistyvat halutun aikavalin parametroin-
nista alkaen jaksottaisesti asetettuna aikana, kunnes aikavalia muute-
taan (tai suoritetaan resetointi). Resetoinnin (tai kayttéjannitteen
katkeamisen) jalkeen tarkastusjakson aikavalin laskenta alkaa uudel-
leenkaynnistyksesta.

® Jos aikaohjattu ja digitaalisen kontaktin avulla kaynnistetty tarkastus-
jakso tulevat samanaikaisesti, vain ensin kaynnistetty jakso on voi-
massa.

2.5.1 Nollapisteen tarkastus

Lahetin-/vastaanotinyksikdiden erityisen  kytkentdjarjestyksen  vuoksi  anturien
lahetyssignaalit voidaan lukea ilman viivettd ja alkuperdisessa muodossa. Nama
ldhetyssignaalit vastaanotetaan, vahvistetaan, demoduloidaan ja lasketaan
vastaanottosignaalien tapaan. Kun laite toimii oikein, tasta taytyy laskea tarkka
nollapiste. Tarkastus sisaltaa kaikkien jarjestelmakomponenttien ja anturien taydellisen
tarkastuksen. Jos poikkeama on suurempi kuin n. 0,25 m/s (riippuu mittatiesta ja
kaasun lampdtilasta), annetaan varoitus. Tassa tapauksessa on tarkastettava anturit ja
elektroniikka. Jos signaaliamplitudi tai -muoto ei vastaa odotettuja arvoja, anturi tai
elektroniikka on viallinen ja annetaan virheilmoitus.
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Referenssipisteen tarkastus (span test)

Elektronisessa nollapisteen tarkastuksessa maaritetdan molempien tiedonsiirtosuuntien
valinen aikaero, ja sen seka kaasun lampétilan, mittatien ja aanen nopeuden
parametrien perusteella lasketaan nopeuden offset-arvo nollapisteessa. Offset lisataan
valittuun  referenssiarvoon ja tulostetaan. Referenssiarvo voidaan saataa
hallintaohjelmalla SOPAS ET valille 50...70 %, askelvali 1 % (tehtaan vakioasetus 70 %).
Kun Kkaikki jarjestelmakomponentit ovat kunnossa, koko mittausjarjestelma reagoi
odotetulla tavalla.

Tarkastusjakson signaalin lahettdminen analogiseen 1aht66n

Tarkastusjakson signaali [ahetetdan seuraavasti:
® 90 s nolla-arvo (live zero)
® 90 s referenssiarvo

® ® Signaalin kesto 90 s on tehtaan vakioasetus. Sita voidaan muuttaa
SOPAS ET -ohjelmistossa (- s. 140, 4.2.3)
® Signaalinanto on jarkevaa vain nopeudesta riippuvaisille mittausarvoille
(kaasun virtausnopeus, tilavuusvirta a.c., tilavuusvirta std).
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FLOWSIC100

3 Asennus

Projektisuunnittelu
Asennus
Sahkoasennus

Endress+Hauser KAYTTOOHJE 55
8030785/AE00/V4-0/2024-04



Asennus FLOWSIC100
3.1 Projektisuunnittelu
Seuraavassa taulukossa on yleiskuva vaadittavista projektisuunnittelun toimenpiteista
edellytyksend ongelmattomalle asennukselle ja laitteen myéhemmalle toiminnalle. Tata
taulukkoa voidaan kayttaa tarkastuslistana, johon merkitdan suoritetut ty6t.
Tehtava Vaatimukset Ty6vaihe

Mittauspaikan
ja laitekompo-
nenttien asen-
nuskohtien
valinta (» s. 57,
3.1.1)

Riittdvan pitkat tulo- ja
I&htdosuudet

Virtauksen homogeeninen
jakautuminen

Tulo- ja l&htdosuuksissa ei suunnanvaihtoja,
poikkipinta-alan muutoksia, tulo- tai haaraput-
kia, 1appid, asennettuja osia

Uusissa laitteistoissa noudata annettuja
ohjeita, vanhemmissa laitteistoissa
valitse paras mahdollinen kohta, tarv.
maarita virtausprofiili standardin DIN
EN13284-1 mukaan.

Jos tulo-/I&htéosuus on liian lyhyt: tulo-
matka > |dhtomatka.

L&

Esteetdn padsy, ty6turvalli-
suus

Laitekomponentteihin on paastava kasiksi hel-
posti ja turvallisesti

Tarv. hanki paikalle telineitd tai tasan-
teita.

Tarinatbn asennus

Kiihtyvyys<1g

Estd/alenna tarinda
sopivin toimenpitein.

Ympéristéolosuhteet

Raja-arvot tekniset tietojen mukaan

Tarvittaessa:
Hanki sédsuoja / aurinkosuoja,
Koteloi tai erista laitekomponentit.

Pursutusilman syott6 (vain
pursutettavat mallit

Puhdas imuilma (mahdollisimman pélytén,
ei 0ljya, ei kosteutta, ei korroosiota aiheuttavia

Valitse paras mahdollinen imupaikka

FLSE100) kaasuja)
Instrumentti-ilma (vain pur-| Oljytdn, pdlytdn ja rasvaton Valitse paras mahdollinen asennus-
sutettavien/jaahdytetta- paikka

vien laitetyyppien valinnai-
sille hatailmasarjoille)

L OO OO0

Laitekompo-
nenttien valinta

Kanavan siséhalkaisija

L&hetin-/vastaanotinyksikon tyyppi

Eristys, seindmén paksuus

Lahetin-/vastaanotinyksikén nimellispituus,
putkilaippa

Kanavan sisapaine

Lahetin-/vastaanotinyksikon tyyppi; pursutusil-
mayksik6lla varustettu malli (pursutettavat mal-
lit FLSE100)

Kaasun [Ampétila

L&hetin-/vastaanotinyksikdn tyyppi (vakiomalli
tai sisaisesti jadhdytettava)

Pursutusilman sy6ttd pursutettavissa malleissa
FLSE100

Pélypitoisuus

Lahetin-/vastaanotinyksikén tyyppi

Kaasun koostumus

Sondin ja anturin materiaali

Asennuspaikat

Kaapelit ja pursutusilmaletkut

Valitse komponentit konfigurointitaulu-
koiden ja ohjeiden 5 s. 21, 2.3 mukaan.
Tarvittaessa suunnittele vaadittavat lisa-
toimenpiteet putkilaipan asennusta
varten (- s. 66, 3.2.1).

[]

Kalibrointi-
aukkojen
suunnittelu

Esteetdn paasy

Helppoa ja turvallista

Tarv. hanki paikalle telineita tai tasan-
teita.

Etdisyydet mittaustasoon

Ei keskindista vaikutusta
kalibrointianturin ja FLOWSIC100:n valilla

Riittava etaisyys mittaus- ja kalibrointi-
tason valilld (n. 500 mm).

Jannitteensy6-
ton suunnittelu

Kaytt6jannite, tehontarve

Teknisten tietojen mukaan (- s. 178, 6.1)

Suunnittele riittdvat kaapelien poikki-
pinta-alat ja varokkeet.

LI L
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FLOWSIC100 Asennus

3.1.1 Mittaus- ja asennuspaikan valinta

Virtausprofiili

Mittaustarkkuuteen vaikuttaa mm. virtauskayttaytyminen ja mittausakselin sijainti.
Voimakkaat poikkipinta-alan muutokset, kanavan mutkat, asennetut laitteet, ilmalapat
tai tuloliitannat voivat aiheuttaa profiilin muodonmuutoksia tai pyoérteita, jotka
heikentavat mittaustulosta. Mahdollisimman tarkan ja hairi6ttdoman mittaustuloksen
aikaansaamiseksi mittauskohta on sijoitettava niin, ettd kaasun virtaus on sen kohdalla
mahdollisimman homogeeninen (- kuva 29).

Profiili on tasapainoinen ja hairiintymatén todennakdisimmin sielld, missa sen edessa ja
takana on mahdollisimman pitkd vapaa osuus. Mita pitempi varsinkin mittauskohdan
edessa oleva osuus on, sitd paremmin mittaustulokset ovat toistettavissa. Mikali
mahdollista, mittauskohtaa edeltdvan osuuden tulisi olla védhintdan 20-kertainen ja sen
jalkeen olevan osuuden vahintdan 10 kertaa suurempi kuin kanavan sisdhalkaisija (Di).
Suorakulmaisissa putkissa halkaisija lasketaan kertomalla poikkipinta-ala neljalla ja
jakamalla se kanavan ymparysmitalla.

Aikaisemmin asennetuissa laitteistoissa valitaan paras mahdollinen kohta.

Jos virtauskayttaytyminen on epaselva, suunnitellussa mittauskohdassa tulisi suorittaa
profiilimittaus esim. pitot-putkilla (katso DIN EN 13284-1). Tata varten on varattava
kalibrointiaukkoja. Mittausakseli on valittava niin, etta profiilin mahdollisilla muutoksilla
on pienin mahdollinen vaikutus mittaustulokseen.

Jos FLOWSIC100-laitetta kaytetdan viranomaisten maaraamiin mittauksiin (esim.
lakisdateiset paastomittaukset), asiantuntijan tulisi maaratd mittauspaikka (esim.
hyvaksytyn mittauslaitoksen lausunnolla).

Kuva 29 Lahetin-/vastaanotinyksikoiden sijoitus

Asennus kohtaan, jossa laitteen edessa ja takana on riittavan
pitka vapaa osuus

Edessé oleva Takana oleva
osuus osuus
Kanava/ ~ - >
putki _ N " J
= ) = )
- 1/ \Y 1/
Di Epatasaisesti Lahetin-/vastaanotinyksikkd
> <% | jakautunut virtaus
mutkan jalkeen Tasaisesti jakautunut virtaus
Asennus, kun edessa oleva osuus on lyhyt
y
ﬁi_
Nakyma A
( *;\\‘\: - ( \\Z\\‘ N 1
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Asennuspaikka

Lahetin-/vastaanotinyksikdt voidaan asentaa pystysuoriin, vaakasuoriin tai viistoihin
kanaviin tai putkistoihin. Pystysuorissa hormeissa on jatettava riittava vahimmaisetai-
syys hormin aukkoon, jotta valtetaan sateen anturille aiheuttamia hairiéaania.

Laitekomponenttien asennuspaikan on oltava mahdollisimman tarinaton.

Jos on kaytettava jaahdytys-/pursutusilmayksikkéa, se on asennettava kohtaan, josta
voidaan imea mahdollisimman puhdasta ilmaa. Imulampétilan on vastattava teknisia tie-
toja.

Kaytettaessa valinnaista hatailman syottdsarjaa on varmistettava, etta asennus-
paikassa on liitanta oljyttdmalle, polyttdmalle ja rasvattomalle instrumentti-ilmalle.

Asennuspaikalla tulisi olla sahkoéliitanta ja kiintedsti asennettu valaistus.

Tyotasanne

Lahetin-/vastaanotinyksikdiden on oltava helposti ulottuvilla asennus- ja huoltotéita var-
ten. Tarvittaessa hanki paikalle riittavan levea ja kaiteella varmistettu tasanne.

VAROITUS:
A Laitteiston haltija on vastuussa voimassa olevien tapaturmanehkaisy- ja tydtur-

vallisuusmaarayksien noudattamisesta.

KAYTTOOHJE
8030785/AE00/V4-0/2024-04

Pystysuorissa kanavissa asennuskulma tulisi valita kanavan halkaisijan mukaan niin,
etta tarvitaan vain yksi ty6tasanne. Yksinkertainen lisdtasanne ja/tai peitettava aukko ja
suojakori tms. voi olla hyédyksi (- kuva 30). Huolehdi siita, etta lahetin-/vastaanotinyksi-
koiden asennusta/irrottamista varten on riittavasti tilaa.
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FLOWSIC100 Asennus
Kuva 30 Laheti r:/;agtaiaﬁoﬁr&:sigbiidgn;s;; anB;Ts’&sGJa;rr kanavaan
Asennus tasanteen ylapuo-
lelle (tarv. kiinnita alusta
A =x+ (NL+270) * sin o Kanava ( )
B =y + (NL+270) * cos o P
A FLSE100*
(NL =FLSE100:n nimellispituus; XA
vrt. 5s.21,2.3.1) a
FLSE100
ulosvedettyna
A
B Alusta
A
Tasanne tai
mittausalusta
Asennus tasanteen
alapuolelle (irrotettava
aukko ja suojakori) * kuvassa tyyppi M
+ ° Kanavan n. 4,5 metrin halkaisijasta alkaen tulisi valita asennuskulmaksi 60°.
Endress+Hauser KAYTTOOHJE
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3.1.2 Muut ohjeet projektisuunnitteluun

FLSE100:n asennus vaakasuoriin kanaviin

Vaakasuorissa kanavissa tai putkistoissa lahetin-/vastaanotinyksikot asennetaan
lievasti kallistettuina, jotta mahdollisesti tiivistyva kosteus paasee valumaan pois
kanavasta (- kuva 31).

Kuva 31 Lahetin-/vastaanotinyksikdiden asennus vaakasuoriin kanaviin

‘ FLSE100 - slave (B)

TARKEAA:
FLOWSIC100 S -laitetyypissa master on se lahetin-/vastaanotinyksikko
FLSE100-SD, jossa on elektroniikkayksikko.

© -
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FLOWSIC100 Asennus

Lahetin-/vastaanotinyksikon FLSE100-PR asennus

Kuva 32 Lahetin-/vastaanotinyksikon FLSE100-PR asennus
Vaakasuora kanava

Keskikohta
A anturi -
anturi

Di Di=0,4..0,8m:
a=b

a Di>0,8m:
x=>0,242 - Di/2
(ISO DIS 7145 X
mukaan)

x = edustava seindetdisyys, jolla paikallinen kaasun virtausnopeus on yhta suuri kuin kes-
kinopeus kanavan poikkileikkauksessa

Jos x:n ehto ei tayty vakionimellispituuksilla, voidaan tilauksesta toimittaa lahetin-/
vastaanotinyksikoita erikoispituuksina.

® Pystysuorissa kanavissa virtaussuunnan ollessa ylhaalta alas ohjausyksikon
+1 LC-naytdssa on negatiivinen etumerkki. Naytté voidaan muuttaa positiiviseksi
arvoksi syottamalla negatiivinen lineaarinen regressiokerroin (- s. 154, 4.3).

Kosteuden tiivistymisen estaminen

Kaytettaessa vakiomallisia lahetin-/vastaanotinyksikoita pystysuorissa kanavissa

maralla kaasulla, lahetin-/vastaanotinyksikon A (-s. 19, Kuva4) laippaputkeen voi

tiivistyd kosteutta. Ongelmien valttdmiseksi mittauksen yhteydessa (runkodanten

aiheuttamat hairid, katso huoltokasikirja) tai lahetin-/vastaanotinyksikon irrottamisen

yhteydessa (vuotava neste) on mahdollista kayttaa seuraavia ratkaisutapoja:

® putkilaippa eristetdan kokonaan (kastepisteen alittumisen vaara vahenee putkilai-
passa)

® jatkuva tai jaksottainen tiivistyneen nesteen poisto (mahd. suljettavan) aukon kautta
(esim. tulpallinen aukko @ 4 mm; - kuva 33) laippaputken alimmassa kohdassa (vain
kun neste ei ole vahingollista ymparistélle tai laitteistolle)

® Tiivistyneen nesteen palautus kanavaan laippaputken ja kanavan valisen letkun kautta
(- kuva 33).

Endress+Hauser KAYTTOOHJE 61
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Kuva 33 Tiivistyneen nesteen poisto/palautus
Tiivistyneen nesteen Tiivistyneen nesteen palautus
Kanavan seindma
Putkilaippa
Tulpallinen aukko

Lahetin-/vastaanotinyksikoiden kaytto korkeissa polypitoisuuksissa (> 1 g/m?3)
Mittatie on pidettdva mahdollisimman lyhyena. Tata varten lahetin-/vastaanotinyksikot
on asennettava 60° kulmaan virtaussuuntaan nahden.
Lisaksi tyypeissa FLSE100-PH / PHS ja H / HAC on varustettava lahetin-/vastaan-
otinyksikké (-s. 19, Kuva4) térmayssuojilla, jotka estavat anturin pintaan osuvien
hiukkasten aiheuttamat mittaushairiot.

) Muita mahdollisuuksia ks. - »Mittatien lyhentdminen« (sivu 64)

+1
KAYTTOOHJE Endress+Hauser
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3.1.3 Putkilaipan valinta
Valinnassa on huomioitava kohdassa - s. 33, 2.3.2 mainitut kriteerit.

Sisapuolelta pinnoitetut kanavat

Jos kanavien/putkistojen sisapuolella on pinnoite (kumi), on huomioitava seuraavat
seikat:

® Koska myos laippaputkien sisdpuoli on pinnoitettava, on tarvittaessa valittava laippa-
putket, joiden sisdhalkaisija on suurempi. Anturiputken ja laippaputken minimietaisyys
on 3 mm.

® Jos ei voida kayttaa putkellista vakiolaippaa, putkilaippa on koottava asennuspaikalla
(tilauksesta saatavilla myds Endress+Hauser-yhtiolta).

® Aukottoman pinnoitteen aikaansaamiseksi asennus on suoritettava ennen pinnoitusta.

Muovikanavat

Muovikanavissa/-putkissa ei yleensa voida kayttaa putkellista standardilaippaa.
Mahdolliset ratkaisut (suoritettava asennuspaikalla):

® GRP-kanavissal: laminoidaan terdsydin ja kiinnitysreikien jakoympyran halkaisija. Lami-
noidun laippaputken sisdhalkaisijan on sovittava valittuun FLSE100-laitteeseen.

® Kaytettdessa putkilaippoja, jotka on valmistettu kanava-/putkimateriaalista, asennus
voidaan suorittaa esim. muoviliimaamalla tai saumaamalla.

® Adapterilaippojen asennus asennuspaikalla olemassa oleviin aukkoihin.

Nimellispituuden valinta
Putkilaipan vaadittava nimellispituus voidaan maarittda seuraavan kuvan mukaisesti.

Kuva 34 Putkilaipan nimellispituuden maaritys
Lf = putkilaipan pituus (minimi)
Le= sisdanmenopituus (vah. 20)
Dp= laipan ulkohalkaisija
Dgr= putken ulkohalkaisija
o= asennuskulma
s = laipan paksuus = 10
L = aktiivinen mittatie (syottéarvo)
w = kanavan seindman + eristeen paksuus
Di = kanavan sisahalkaisija
Lw = -—W—
SIou

Ld = Dy - tanf3

(Dp-Dg)
La . = — tan
(D, +Dg) w

=St o)t —+

Lemin = 8 ) tan(90° — a) sna Le

= & —-2-Le-Ld
Sin
Mitat (mm)
1 GRP = lasikuituvahvisteinen muovi
Endress+Hauser KAYTTOOHJE 63
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Asennus FLOWSIC100
Suurin mahdollinen seindman ja eristyksen paksuus riippuen putkilaipan nimellispituu-
desta, laipan koosta (putken halkaisija Dg) ja asennuskulmasta o (Le = 20 mm):
Suurin mahdollinen seindman ja eristyksen paksuus w [mm]
Nimellispituus
Lr [mm] Dgr =114,3 Dr=76,1 Dr =48,3
o =45° o =60° o =45° o =60° o =45° o =60°
125 15 45
200 49 97 68 110
350 112 196 155 227 174 240
550 253 369 297 400 315 413
750 395 543 438 573
Mittatien lyhentaminen
Jotta estetdaan signaalinsiirron ongelmat tietyissa tilanteissa, esim. kaytettdessa
tyyppeja FLSE100-H, HAC, PH tai PHS suurilla polypitoisuuksilla (»s. 21, 2.3.1), voi olla
tarpeen lyhentaa mittatieta. Lyhentaminen saadaan aikaan vetamalla laippaputkea
sisaan ja/tai asentamalla putkilaippa sekantin kautta.
Asennusolosuhteiden kuvaus: kuva 35 ja seuraava taulukko.
Kwa35  Asennussekantin kauta
L = aktiivinen mittatie
Le= 20 ... 500 mm
amax= Di/4
a = 60°
Ld kuten kuva 34
Kun a = apaxja pyoreat kanavat:
(o0 =60°)
Dimax= L+2Le+Ld
64 KAYTTOOHJE Endress+Hauser
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Asennus

Sisahalkaisijan Di ja mittatien L yhteys riippuen sisddnmenopituudesta Le ja asennus-

tavasta (mitat m):

Di Mittatie L kun a = 60°, Le = ... ja asennuskohtana
Halkaisija Sekantti

Le=0,05 | Le=0,10 | Le=0,15 | Le=0,20 | Le=0,25 | Le=0,30 | Le=0,35 | Le=0,40 | Le=0,45 | Le=0,50 | Le=0,50 | amax
1,00 1,01
1,05 1,07
1,10 1,13 1,03
1,15 1,18 1,08
1,20 1,24 1,14 1,04
1,25 1,30 1,20 1,10 1,00
1,30 1,36 1,26 1,16 1,06
1,35 1,41 1,31 1,21 1,11 1,01
1,40 1,47 1,37 1,27 1,17 1,07
1,45 1,53 1,43 1,33 1,23 1,13 1,03
1,50 1,59 1,49 1,39 1,29 1,19 1,09
1,55 1,65 1,55 1,45 1,35 1,25 1,15 1,05
1,60 1,70 1,60 1,50 1,40 1,30 1,20 1,10 1,00
1,65 1,76 1,66 1,56 1,46 1,36 1,26 1,16 1,06
1,70 1,82 1,72 1,62 1,52 1,42 1,32 1,22 1,12 1,02
1,75 1,88 1,78 1,68 1,58 1,48 1,38 1,28 1,18 1,08
1,80 1,93 1,83 1,73 1,63 1,53 1,43 1,33 1,23 1,13 1,03
1,85 1,99 1,89 1,79 1,69 1,59 1,49 1,39 1,29 1,19 1,09
1,90 1,95 1,85 1,75 1,65 1,55 1,45 1,35 1,25 1,15
1,95 2,01 1,91 1,81 1,71 1,61 1,51 1,41 1,31 1,21
2,00 1,97 1,87 1,77 1,67 1,57 1,47 1,37 1,27
2,05 1,92 1,82 1,72 1,62 1,52 1,42 1,32 1,01 0,51
2,10 1,98 1,88 1,78 1,68 1,58 1,48 1,38 1,06 0,53
2,15 1,94 1,84 1,74 1,64 1,54 1,44 1,11 0,54
2,20 2,00 1,90 1,80 1,70 1,60 1,50 1,16 0,55
2,25 1,95 1,85 1,75 1,65 1,55 1,21 0,56
2,30 1,91 1,81 1,71 1,61 1,26 0,58
2,35 1,97 1,87 1,77 1,67 1,31 0,59
2,40 1,93 1,83 1,73 1,36 0,60
2,45 1,99 1,89 1,79 1,41 0,61
2,50 1,94 1,84 1,46 0,63
2,55 2,00 1,90 1,51 0,64
2,60 1,96 1,56 0,65
2,65 1,61 0,66
2,70 1,66 0,68
2,75 1,71 0,69
2,80 1,76 0,70
2,85 1,81 0,71
2,90 1,86 0,73
2,95 1,91 0,74
3,00 1,96 0,75

Endress+Hauser KAYTTOOHJE 65

8030785/AE00/V4-0/2024-04




Asennus FLOWSIC100

3.2 Asennus

Kaikki asennusty6t on suoritettava asiakkaan toimesta. Niihin kuuluvat:
» Putkilaipan / korkeapaineversioiden liitannan asennus

» Ohjausyksikdn asennus

» Pursutusilmayksikon lisatarvikkeiden asennus

» Saasuojan asennus.

VAROITUS:
A ® Kaikkien asennustdiden yhteydessa on noudatettava asianomaisia turvalli-
suusmaarayksia
seka luvussa 1 annettuja turvallisuusohjeita.
® Kaikissa vaarallisissa laitteistoissa (kuuma tai syovyttava kaasu, suuri
kanavan sisadpaine) ty6t on suoritettava aina laitteiston ollessa pysahdyk-
sissal
® Suorita soveltuvat turvatoimenpiteet mahdollisten paikallisten tai laitteisto-
kohtaisten vaarojen valttamiseksi.

3.2.1 Putkilaipan asennus
3.2.1.1 Kanavan/putken halkaisija > 0,5 m

Suoritettavat tyot

» Valitse asennuspaikka siten, ettd suunniteltu asennuskulma saavutetaan (kahden put-
kilaipan asennuksessa on huomioitava lapimitta) ja merkitse asennuskohta

» Poista eristys (mikali on).
» Leikkaa kanavan seindmaan sopivat soikeat aukot; poraa kivi- ja betonihormeihin riitta-
van suuret aukot.

' TARKEAA:
° Irrotettuja osia ei saa pudottaa kanavaan!

» Aseta putkilaippa aukkoon, ks. kuva 36.
- Noudata minimisisaanvetopituutta Le (>20 mm tai ks. kuva 35 ja taulukko).
- ohdista karkeasti ja kiinnitd muutamalla hitsauspisteella.
- Kivi- ja betonihormeissa kiinnita asennuslevyyn (- s. 67, Kuva 37).

Kuva 36

Kanavan/putken seinama

Eristys (poistettava laipan alueelta)
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o Lahetin-/vastaanotinyksikdiden FLSE100-PR asennusta varten putkilaippa on
vietava mahdollisimman pitkalle kanavaan (mitta Le mahdollisimman suuri).

Kuva 37 Putkilaipan asennusmahdollisuudet

Putkilaippa hitsattu tukevaan ja kantokykyiseen teraksiseen seinamaan

a) Kanava ilman eristysta

b) Eristetty kanava

Putkilaippa hitsattu ohueen teraksiseen seinamaan

Pidike

a) Kanava ilman eristysta

b) Eristetty kanava

Jaykiste

Putkilaippa asennettu kivi- tai betonihormiin
a) Kanava ilman eristysta

b) Eristetty kanava
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» Kun asennetaan kaksi putkilaippaa, laippaputket kohdistetaan alustavan kiinnityksen
jalkeen tarkasti sopivan putken avulla (pienet kanavat) tai Endress+Hauser-saatotyo-
kalun avulla (lainattavissa) (vrt. kuva 38).

TARKEAA:

Optista saatotyokalua (tuotenro 1700462) voidaan kayttaa vain lahetin-/
vastaanotinyksikoissa, joissa on liitanta K100 (tyyppi FLSE100-H, H-AC, PM ja
PH), ja enintdan 3 m:n kanavahalkaisijoilla.

@ -

Kuva 38 Putkilaipan kohdistus optisen saatétyokalun avulla

Saatétyokalun lamppu

Lampulla varustettu laippalevy

Laippaputki

Kanava

Optisella kohdistimella varustettu laippalevy
Optinen kohdistin, visiiri

Kuva kohdistuksen ollessa hyva

~NOoO O~ WN P

0 Kohdista laippa optisen kohdistuslaitteen avulla niin, etta lampun valopiste
+1 on kohdistuslaitteen keskella.

» Hitsaa laippaputket, tarkkaile jatkuvasti oikeaa kohdistusta ja korjaa sita tarvittaessa.
Saatdlaitetta kaytettaessa lampulla varustetun laippalevyn ja optisella kohdistimella
varustetun laippalevyn paikkaa on vaihdettava ennen toisen laippaputken hitsausta.

» Maaritd asennuskulma ja merkitse se muistiin parametrien mydhempaa asetusta var-
ten.

» Mittaa molempien laippojen etaisyys (mitta F-F, kuva 34) ja merkitse se muistiin para-
metrien myohempaa asetusta varten. Tahan voidaan kayttdaa Endress+Hauser-yhtion
etaisyysmittaria DME 2000 (tiedustele tarvittaessa) .

» Ohutseindmaisiin kanaviin/putkiin on kiinnitettava pidikkeita/jaykisteitd vaantymisen
ja tarinan estamiseksi ( »s. 67, Kuva 37).

» Sulje laippa umpitulpalla (valinnainen).

» Erista laippaputki (mikali tarpeen).
® ® Kun asennetaan kaksi putkilaippaa, laippaputkien suuntaus toisiinsa nah-
+1 den on etusijalla asennuskulman noudattamiseen nahden.
® |ampodtilamuutoksien tai mekaanisten jannitteiden aiheuttama vaantymi-
nen voi muuttaa mittatieta.
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3.2.1.2 Kanavan/putken halkaisija < 0,5 m

Periaatteessa suoritettavat tydét ovat samat kuin isommille halkaisijoille. Pienten

halkaisijoiden erikoisuutena on se, etta laipan ja lahetin-/vastaanotinyksikbn asennus

voi  vaikuttaa voimakkaammin virtauskayttaytymiseen. Taman vaikutuksen

minimoimiseksi laippaputkia ei saa vetaa putkiston sisdan vaan ne on asennettava

ulkopuolelle ja hitsattava reunan tasaan.

Asennusvaihtoehtoja on kaksi (- kuva 39):

® Molemminpuolinen

® Yksipuolinen, hyédyntaen aanen heijastumista vastakkaisesta sisaseinamasta. Tata
ratkaisua voidaan kayttaa erittain pienissa kanavissa, jotta mittatie pitenee, tai kun
kanavaan paasee kasiksi vain yhdelta puolelta.

Kuva 39 Putkilaipan asennus

Molemminpuolinen

N\

RIAN Lahetin-/vastaanotinyksikko * * kuvassa tyyppi FLSE100-M

7
O

Yksipuolinen asennus
/// \\
<2 A ) Dl X

N Lahetin-/vastaanotinyksikkd A4

e
VNS

v/\% L =L1+L2

FF=F1+F2
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FLOWSIC100

Asennus
Ennen asennusta on suoritettava seuraavat tyot:
» Leikkaa kanavan seinamaan sopivat soikeat aukot (kopioitavat mallit liitteessa).
» Leikkaa laippaputkiin 45° tai 60° viiste.
» Sovita laippaputket tarvittaessa seinaman kaarevuuden mukaan, ks. kuva 40.
Kuva 40 Putkilaipan sovittaminen
Di (mm)
500 ... 290 0
290 ... 150 3
Laippaputken pituus L¢ (Less, Lrgo) riippuu asennuskulmasta o, seinaman paksuudesta w
ja nimellispituudesta NL (- kuva 39, - kuva 40). Yhteys nakyy seuraavista kaavoista:
Lp = NL+x Lpys = Lp—483 Lpgo = Lp—27,9
‘= 48,3+35 (wtb)
2 - tanol sino
o b
45° 10
60° 8
Seuraavassa taulukossa on valikoima arvoja. Kuten niistd nakyy, sovitusta varten
valitaan putkilaipat, joiden nimellispituus on yhtd kokoa suurempi kuin lahetin-/
vastaanotinyksikon koko.
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Putkipituudet Lg, Lra5/Lggo nimellispituudella NL
NL=125 NL=200 NL=310 NL=350 NL=550

o w X Lr Lras L Lras Lr Lras Lr Lras L Lras

45° |1 26,1 |151,1 102,8 226,1 177,8 336,1 287,8 376,1 327,8 576,1 527,8
2 24,7 11497 101,4 2247 176,4 334,7 286,4 374,7 326,4 574,7 526,4
3 23,3 |148,3 100,0 223,3 175,0 333,3 285,0 373,3 325,0 573,3 525,0
4 21,9 |146,9 98,6 2219 173,6 331,9 283,6 371,9 323,6 571,9 523,6
5 20,4 1454 97,1 220,4 172,1 330,4 282,1 370,4 322,1 570,4 522,1
6 19,0 |144,0 95,7 219,0 170,7 329,0 280,7 369,0 320,7 569,0 520,7
7 17,6 1142,6 94,3 217,6 169,3 327,6 279,3 367,6 319,3 567,6 519,3
8 16,2 |141,2 92,9 216,2 167,9 326,2 277,9 366,2 317,9 566,2 5179
9 14,8 1139,8 91,5 214,8 166,5 324,8 276,5 364,8 316,5 564,8 516,5
10 13,4 11384 90,1 213,4 165,1 3234 275,1 363,4 315,1 563,4 515,1

o w X L Lre0 L Lrs0 L Lrs0 L Lrso L Lrs0

60° |1 13,7 1138,7 110,8 213,7 185,8 323,7 295,8 363,7 335,8 563,7 535,8
2 12,5 |137,5 109,6 212,5 184,6 322,5 294.6 362,5 334,6 562,5 534,6
3 11,3 1136,3 108,5 211,3 183,5 321,3 293,5 361,3 333,5 561,3 533,5
4 10,2 |135,2 107,3 210,2 182,3 320,2 292,3 360,2 332,3 560,2 532,3
5 9,0 134,0 106,1 209,0 181,1 319,0 291,1 359,0 331,1 559,0 531,1
6 7,9 132,9 105,0 207,9 180,0 3179 290,0 357,9 330,0 557,9 530,0
7 6,7 131,7 103,8 206,7 178,8 316,7 288,8 356,7 328,8 556,7 528,8
8 5,6 130,6 102,7 205,6 177,7 315,6 287,7 355,6 327,7 555,6 527,7
9 44 129,4 101,5 204,4 176,5 3144 286,5 354,4 326,5 554.,4 526,5
10 3,3 128,3 100,4 203,3 175,4 313,3 285,4 353,3 325,4 553,3 525,4

Endress+Hauser

Tilauksesta Endress+Hauser voi toimittaa sopivia putkilaippoja (ilmoitettava
tilauksessa). Vaihtoehtoisesti voit tilata Endress+Hauser-yhtidlta putkikappaleen, johon
laippa on asennettu valmiiksi.

Vastakkaisessa asennuksessa laippaputken kohdistukseen voidaan kayttaa sopivan
halkaisijan omaavaa putkea.

Hitsauksen jalkeen on selvitettava mitat F-F (- s. 69, Kuva 39) ja merkittava ne muistiin
parametrien myohempaa asetusta varten.
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Asennus FLOWSIC100

322 Ohjausyksikon MCU asennus

Tarkista ennen asennusta, etta toimituksen sisaltd on taydellinen eikd siina ole
kuljetusvaurioita. Jos MCU on vaurioitunut, sita ei saa ottaa kayttoon.

TARKEAA:

! ® Kiinnitykseen saa kayttda vain sopivaa kiinnitysmateriaalia.

® Seinaman rakenteen ja kiinnitysmateriaalin suunnittelussa on otettava
huomioon MCU:n kokonaispaino seka paikalliset ja lakisaateiset maarayk-
set.

® MCU soveltuu vain pystysuoraan asennukseen.

Ohjausyksikkd on asennettava hyvin ulottuvilla olevaan ja suojattuun paikkaan, ks.

kuva 41. Ota huomioon seuraavat seikat:

® Noudata teknisissa tiedoissa ilmoitettua ymparistdon [ampétila-aluetta; ota huomioon
mahdollinen sateilylampo (tarv. suojaa).

® Suojaa suoralta auringonpaisteelta.

® Valitse asennuspaikka, jossa esiintyy mahdollisimman vahan tarinaa; tarvittaessa vai-
menna tarina.

® Varaa riittavasti tilaa kaapelia seka oven avaamista varten.

® Jata kotelon ymparille joka puolelle vahintdan 15 cm:n etdisyys, jotta lampd paasee
kiertémaan paremmin.

Jos kaytetaan sopivaa kaapelia (ks. -s. 106, 3.3.6), ohjausyksikké MCU-N (malli ilman

integroitua puhallinta) voidaan asentaa enintdan 1000 metrin paahan lahetin-/

vastaanotinyksikoista (vaylajohdotus, katso kuva 3.3.8; pituus on kaikkien osakaapelien

kokonaispituus). Jotta MCU:hun paasee hyvin kasiksi, suosittelemme, etta se

asennetaan valvontatilaan (mittausvalvomoon). Tama helpottaa huomattavasti

kommunikaatiota FLOWSIC100:n kanssa parametrien asettamista seka hairididen tai

virheiden syiden tunnistamista varten.

Jos laite asennetaan ulos, on jarkevaa asentaa sdasuoja (peltikatto tms.).
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Asennusmitat

Kuva 41 Asennusmitat MCU
[ M8
= A
i N
A s
o o] \\
1' ,
a e
o -¢ < >
Te}
N
A Vapaa tila kaapelille f _
\/ Vapaa tila oven avaamista varten
Mitta Liitantayksikon tyyppi
MCU-N MCU-P MCU-N:  Ohjausyksikko ilman
a 160 260 jaahdytysilman sy6ttoa
b 320 420 MCU-P:  Ohjausyksikkd, jossa on
c 210 300 jaahdytysilman sybtto
d 340 440 (5s. 184,6.3.3)
e 125 220
f > 350 > 540
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Asennus FLOWSIC100
Vaatimukset ohjausyksikk6a MCU-P kaytettaessa (FLSE100-MAC ja HAC)
Yleisten maarayksien lisaksi on huomioitava seuraavat seikat:
® MCU-P on asennettava kohtaan, jossa ilma on mahdollisimman puhdasta. Imulampoti-
lan on vastattava teknisia tietoja (- s. 178, 6.1). Epasuotuisissa tapauksissa on asennet-
tava imuletku kohtaan, jossa olosuhteet ovat paremmat.
® Molempiin lahetin-/vastaanotinyksikdihin vievien pursutusilmaletkujen DN25 (tuotenro
7047535 ja 7047536) on oltava mahdollisimman lyhyita. Niiden on oltava samanpitui-
set (kunkin letkun maksimipituus 10 m).
® Pursutusilmaletkut on asennettava mieluiten niin, ettei niihin paase keraantymaan
vetta.
Lisavaatimukset, jos MCU-ohjausyksikko asennetaan yli 10 metrin paahan mittauskoh-
dasta
- FErillisen jadadhdytysilmayksikdn kaytto liitdntdkotelossa (mitat ja asennusmitat kuten
MCU-P; tuotenro 2070816 ja 2070817)
- MCU-N-mallisen ohjausyksikdn kaytto (ilman integroitua puhallinyksikk6a)
323 Liitdntarasian asennus
Nama rakenneryhmat on kiinnitettava tasaiselle pohjalevylle (kiinnitys 2 ruuvilla M4x20).
Kuva 42 Eit%r?téiraisign;sie;nasinﬁ& 77777777777777777777777777777777
Vapaa tila kaapelille
[ 1
>150 | . 80 __ >150_
_ 52
| 1
| |
| |
| |
M4 : o
| Te)
| : a9
: |
| |
|
: | V V
o ° Kivi-/ betonikanaviin asennusta varten on saatavissa sopivia kiinnitys-
1 sarjoja.
324 Lahetin-/vastaanotinyksikoiden asennus
Ennen lahetin-/vastaanotinyksikdiden asennusta valmisteltuihin laippaputkiin on
tarkistettava seuraavat seikat:
® Lahetin-/vastaanotinyksikéiden ja liitantjen on sovittava yhteen (- s. 33, 2.3.2).
® Liitdnnan kohdalla sisapuolella ei saa olla hitsausjalkia.
® Optio: térmayssuojan asennus lahetin-/vastaanotinyksikkdon (- s. 79, 3.2.8)
Lahetin-/vastaanotinyksikdt tyonnetdan laippaputkiin ja asennetaan laippaan
toimitukseen sisaltyvia ruuveja ja valinnaista runkoaanien vaimennussarjaa kayttaen.
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Asennus

325 Lahetin-/vastaanotinyksikdéiden sadsuojan asennus

» Pidikkeen Kiinnitys lahetin-/vastaan-

otinyksikkdon:

- Kiinnita pidike kiinnityskaaren ja kiin-
nitysmateriaalin avulla FLSE100:n
anturin kaulaan

- Varmista pidikkeen oikea kohdistus.
Katso viereinen kuva.

» Aseta suojus pidikkeeseen. -

» Kiinnita saasuoja kiinnityssokalla. .

Endress+Hauser
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Asennus FLOWSIC100

3.2.6 Lisatarvikkeena saatavan pursutusilmayksikon asennus (laitetyyppi PM,

PH, PH-S)

Seuraavassa kuvatut vaiheet ovat tarpeen vain, jos on kaytettava pursutettavia lahetin-/

vastaanotinyksikoita.

Asennuspaikan valinnassa on huomioitava seuraavat seikat:

® Pursutusilmayksikkd on asennettava kohtaan, jossa ilma on mahdollisimman puh-
dasta. Imulampétilan on vastattava teknisia tietoja (- s. 178, 6.1). Epasuotuisissa
tapauksissa on asennettava imuletku kohtaan, jossa olosuhteet ovat paremmat.

® Asennuspaikan on oltava hyvin ulottuvilla ja vastattava kaikkia turvallisuusmaarayksia.

® Asenna pursutusilmayksikkd riittavan alas lahetin-/vastaanotinyksikon alapuolelle, jotta
pursutusilmaletkut voidaan asentaa laskevasti pursutusilmayksikkdon pain (ndin este-
taan nesteen kerdédntyminen).

® Jata riittavasti tilaa suodattimen vaihtoa varten.

® Jos pursutusilmayksikkd asennetaan ulos, jata riittavasti tilaa sdasuojan kiinnitysta ja
irrotusta varten (- kuva 43).

Kuva 43 Pursutusilmayksikén asennus

Kanava

Pursutusilmaletku

4

- Tila
A saasuojan
asennusta
varten

(550) , "

> 160

A

Pursutusilmaletkp

Tila suodattimen vaihtoa varten

[¢] EH—1

470

470

‘A
<

Terasputki 50 x 5

DIN 2391 Vaihtoehto: pidike

-
Y
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Asennusty6t

» Valmista pidike, ks. kuva 43 (sivu 76).

» Kiinnita pursutusilmayksikké 4 ruuvilla M8.

» Tarkista, onko suodatinkotelon sisadlla suodatin; tarvittaessa aseta se paikoilleen.

3.2.7 Hatailman sy6ton asennus laitetyypeille PM, PH ja PH-S

Rakenneryhmat toimitetaan esiasennettuina.

» Adapterit (3) asetetaan lahetin-/vastaanotinyksikéiden pursutusilmaliitdntéihin ja kiin-
nitetdan letkuliittimella (sis. toimitukseen) (- kuva 44).

» Magneettiventtiili asennetaan pursutusilmayksikon peruslevyyn ja johdot asennetaan
(katso liitanta -»s. 102, 3.3.4.2, kuva 69 - kuva 71).

» Paineilmaletkut (5) tydnnetdan 2-kertaisiin pikaliittimiin (6) ja kiinnitetdan pikaliitti-
meen (4). Paineilmaletkujen on aina oltava yhta pitkat.

Jos kyseess@ on tehtaan kokonaistoimitus, paineilmaletkut on asennettu tehtaalla

molempiin lahetin-/vastaanotinyksikdihin noin 350 mm:n pituisin osin.

Noin 250 mm:n letkupituus tyénnetaan lahetin-/vastaanotinyksikoihin adapterin kautta

(nro 3, ks. » kuva44 ja - kuva45), ja noin 100 mm:n letkupituus sijaitsee lahetin-/

vastaanotinyksikodiden ulkopuolella (- kuva 46).

Paineilmaletkun pidempi osa liitetddn suoralla pikaliittimelld. Kun |8hetin-/

vastaanotinyksikké puretaan, paineilmaletku voidaan yksinkertaisesti irrottaa ja liittaa

uudelleen tdman liitdnnan kautta.

Kuva 44 Liitdntd - hatdilman syottd pursutusilmayksikkdoon
1
—
I
1 L&hetin-/vastaanotinyksikkd
2 2 Letkuliitin (sis. hatailmansyoton toimituk-
seen)
1 3 3 Adapteri
4 4 Pikaliitin
5 Paineilmaletku
1 6 2-kertainen pikaliitin
. 5 7 Supistuskappale
8 Magneettiventtiili
9 Liitin
6 10  Pursutusilman peruslevy
; 11 Pursutusilmaletku

7

S

Paineilma asiakkaan toimesta

Endress+Hauser KAYTTOOHIE 77
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Kuva 45 Liitanta - hatailman sy6ttd kahteen pursutusilmayksikkdon
1
I
2
4
10
5

]
6 4 l 1 6
| 7 Lahetin-/vastaanotinyksikkd
8 : Letkuliitin (sis. hatdilmansyoton toimitukseen)
Adapteri
Pikaliitin

Paineilmaletku
Supistuskappale
Magneettiventtiili

Liitin

Pursutusilman peruslevy
10 Pursutusilmaletku

?
-
|
|
|
|
i
|
|
i}
©
O© 00 N OOl B~ WN -

Kuva 46 Paineilmaletkujen liittdminen

Paineilmaletku, 35 cm:n osuus
Adapteri

Pikaliitin, suora
Pursutusilmaletku

B WN -~
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Paluuvirtauksen estot (kun kanavassa on ylipainetta) on sijoitettava valittomasti
pursutusilmapuhaltimen Y-jakokappaleen kohdalle (katkaise entinen pursutusilmaletku)
ja kiinnitettava letkuliittimillad (kuva 47).

Kuva 47 Paluuvirtauksen eston asennus

Pursutusilmayksikkd
Paluuvirtauksen esto
Esto

Letkuliitin
Pursutusilmaletku

/]
3
|

]
]
]
it
1
L]
]
l
]
]
[}

1LY

3.2.8 Saasuojan asennus lisatarvikkeena saatavaan pursutusilmayksikkéon
Saasuoja koostuu suojakannesta ja lukkosarjasta.
» Asenna lukkosarjan lukkokappaleet peruslevyyn.
» Aseta sdasuoja kohdalleen ylhaalta pain.
» Vie salpa sivulta vastakappaleisiin, kierra ja lukitse.

Endress+Hauser KAYTTOOHJE
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329 Valinnaisen tormays-/polysuojan asennus

3.2.9.1 Térmayssuoja malleille FLSE100-H, HAC, PH ja PHS

Valinnainen térmayssuoja on tarkoitettu kaytettavaksi FLOWSIC100-laitteissa erittain
pOlyisissa sovelluksissa tai hiukkaskoon ollessa > 0,5 mm. Asentamalla nama
komponentit ultradanianturin pinta voidaan suojata tehokkaasti siihen osuvilta
hiukkasilta.

Yleensa riittdaa, kun tormayssuoja asennetaan virtauksessa olevaan lahetin-/
vastaanotinyksikkdon (anturi B) (—»s. 19, Kuva 4).

Asennus
» Tyypit PH ja PHS asennetaan anturin kiinnitysruuveihin.

Valinnaisen tormayssuojan asennus tyyppeihin PH ja PHS

Kuva 48
Toérméyssuoja
Térmayssuoja kohdistetaan anturin paahan (ks. kuva 48) aina kaasun virtaussuunnan
vastaisesti.
» Tyypin H asennuksessa kaytetaan oheisia kiinnitysruuveja ja tormayssuoja kiinnitetaan
anturin paassa valmiina oleviin kiinnitysreikiin.
Kuva 49 Vaﬁninaiisgnit(;rﬁé;sgugjz; ngsz:%as?y;pgiﬁ Ho
Virtaussuunta
/1:- -
@&l
Al
H
k‘:.
Tormayssuoja
Térmayssuoja kohdistetaan anturin paahan (ks. kuva 49) aina kaasun virtaussuunnan
vastaisesti.
» Noudata HAC-tyypin osalta tormayssuojan asennuksessa seuraavia ohjeita.
80 KAYTTOOHJE Endress+Hauser
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Asennus

Endress+Hauser

Valinnaisen tormayssuojan asennus tyyppiin HAC

» Asetatérmayssuojalevy anturin ymparille
ja ohjaa taitettavat kielekkeet levyn
vastakkaisella puolella olevien aukkojen
lapi.

» Taita kielekkeitd edelleen, kunnes ne
ovat pintaa vasten.

» Kohdista tdrmayssuoja virtaussuuntaa
vasten ja tydnna sitten ristinmuotoiset
aukot tuurnan avulla anturin neljaan
Kiinnitysreikaan.

Tuurna

KAYTTOOHJE
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3.2.9.2 Podlysuoja FLSE100-PR
Valinnainen podlysuoja estaa polyn keraantymisen ultradaniantureihin sondimallissa
FLSE100-PR. Siihen kuuluu oikeanpuoleinen ja vasemmanpuoleinen polysuoja. Osat
asennetaan anturien virtauspuolelle (kuva 50).

Kuva 50 Valinnaisen polysuojan asennus tyyppiin FLSE100-PR

Pélysuoja

Poélysuoja asennetaan anturin
Virtaussuunta kannattimen Kiinnitysruuveihin.

Pélysuoja

Anturi

TARKEAA:
Pélysuojan tehokkuus riippuu pdlyn ominaisuuksista ja kanavan virtausolosuh-
teista, joten se voi vaihdella huomattavasti.

@ -

3.2.10 Valinnaisen runkodanien vaimennussarjan K100/K75 asennus

Joissakin asennuksissa ultradanianturin resonanssialueella ilmeneva varahtely voi
valittya laipan kautta lahetin-/vastaanotinyksikoéihin, vaikuttaa antureihin ja aiheuttaa
hairiésignaaleita (suora akustinen kytkenta). Tallaiset hairiot voidaan estaa valinnaisella
runkodanien vaimennussarjalla K100/K75. Se koostuu ylimaaraisista tiivisteista,
lautasjousista ja aluslevyista seka vastaavasti pidemmista kiinnitysruuveista lahetin-/
vastaanotinyksik6iden asennusta varten.

Laitetyypeisséa M, H, M-AC ja H-AC asennusmateriaali sisaltda valmiiksi
vaimennussarjan. Sarja ehkdisee ennalta runkodanien valittymistd laitteistosta
ultradanianturiin. Asennus-/vaimennussarja toimitetaan asennusvalmiina, ks. kuva 51.
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Kuva 51

Endress+Hauser

Vaimennussarjat

K75

Nimitys Tyypille FLSE100 Tuotenro Toimituksen sisalto
Vaimennussana | ¢ ok 1661, FLSE100-H-AC 2056565 O

K100 I
vaimennussana | ¢ oe 1 00.m, FLSE100-MAC 2056564 o

o ——D

TARKEAA:
Olemassa oleviin FLSE100-M-, -H-, -MAC- ja -HAC-asennuksiin
on saatavana jalkiasennettava vaimennussarja, tuotenro 2042503.

KAYTTOOHJE
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Kuva 52 ngn?\ Js-?in r; (;n niusisairjgniageﬁniusj 7777777777777777777777777777
Ruuvi
Jousilaatat

84

Vaimennuslevyt

Holkki

Laippatiiviste

Silikoniholkki

Laippatiiviste

Kierrelaippa

Runkoaanien vaimennussarjan K100/K75 asennusohje
» Sijoita laippatiiviste laippalevyjen valiin

» Asenna

ruuvit laippaan kaikkine toimitukseen sisaltyvine osineen (katso kuva 52)

TARKEAA:

» Kirista ruuveja, kunnes jousilaattapakkausten valinen rako ei ole enaa
nakyvissa.

» Loysaa sitten ruuvia jalleen noin % kierrosta, kunnes
jousilaattapakkausten valinen rako on jalleen nakyvissa tayden
vaimennusvaikutuksen varmistamiseksi.

@ -

TARKEAA:

Jos voimakkaita hairiésignaaleja esiintyy edelleen runkodanien vaimennus-
sarjan kaytosta huolimatta, vaimennuksen tehostamiseksi voidaan asentaa
mukana toimitettu ylimaarainen laippatiiviste.

KAYTTOOHIJE
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Asennus

3.3

3.3.1

Endress+Hauser

Sahkoasennus

Yleisia ohjeita, edellytykset

Ennen asennustdiden aloittamista on suoritettava kohdassa -s. 66, 3.2 kuvatut
asennustyot.

Jos Endresst+Hauser-yhtion tai sen valtuuttaman edustajan kanssa ei ole
nimenomaisesti toisin sovittu, kaikki asennustyot suoritetaan asiakkaan toimesta. Niihin
kuuluvat:

» Virransyotto- ja signaalijohtojen taydellinen asennus

» Virransyotto- ja signaalikaapelien liitanta kaikkiin jarjestelman osiin

» Kytkimien ja varokkeiden asennus

Kaytettdessa lisatarvikkeena saatavaa pursutusilmayksikkdéa on lisdksi suoritettava
kohdassa §3.3.2 kuvatut tyot.

° » Suunnittele riittdvat johtojen poikkipinta-alat (- s. 178, 6.1 "Tekniset tiedot”)
+1 » Lahetin-/vastaanotinyksikdiden asennukseen tarkoitettujen, pistokkeilla
varustettujen kaapelien paiden on oltava riittavan pitkia.

» Pistoliittimet, joita ei ole kytketty, on suojattava kosteudelta ja lialta
(ruuvattava suojus).

VAROITUS: Verkkojannitteen aiheuttama vaara
A » Kaikkien asennustéiden yhteydessa on noudatettava niitd koskevia
turvallisuusmaarayksia seka turvallisuusohjeita
» Suorita soveltuvat turvatoimenpiteet mahdollisten paikallisten tai
laitteistokohtaisten vaarojen valttamiseksi.
» Kaikki ty6t saa tehda vain jannitteettomassa tilassa.
» Ennen kannen avaamista on kytkettava laite jannitteettémaksi.

» Kytke lahetin-/vastaanotinyksikot MCU-ohjausyksikkdon vain
kayttotarkoituksen mukaisesti.

VAROITUS: Séhkoéjannitteen aiheuttama vaara
» Kaapelit ja johdot on asennettava kiinteasti. Laitteiston omistajan on

huolehdittava riittavasta vedonpoistosta.

KAYTTOOHJE 85
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Johdotus

Kaapelit, jotka ovat erityisesti vaarassa mekaanisen, kemiallisen tai lampdkuormituk-
sen vuoksi, on suojattava esim. asentamalla ne suojaputkiin.

Kaapelien on oltava standardin DIN VDE 0472 osan 804 mukaisesti palonkestavia.
Standardin B / IEC 60332-1 mukainen palamiskayttaytyminen on todistettava.

Kunkin yksittaisen johtimen poikkipinta-ala ei saa olla alle 0,5 mm?.

Johtimien paat on suojattava avautumiselta holkkiliittimilla.

Kayttamattomat johtimet on yhdistettava maahan ja varmistettava niin, etta oikosulku
muiden johtavien osien kanssa on poissuljettu.

Kaapelien poikkipinta-ala, eristys ja rakenne on mitoitettava liitantaparametrien mukai-
sesti.

f VAROITUS: Vaara verkkojohdon puuttuvan suojauksen vuoksi.

Asennuksessa on oltava ulkoinen johtosuojaus. Paavirtajohdot on sisaisesti
suunniteltu enintaan 16 A:n ylivirtasuojalaitteelle.

Ulkoista verkkokytkinta koskevat vaatimukset:
» Asennuksessa taytyy olla verkkokytkin.

» Verkkokytkimen on sijaittava sopivassa paikassa, ja siihen on paastava
helposti kasiksi.

» Verkkokytkin on merkittava laitteen katkaisulaitteeksi.

KAYTTOOHIJE
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FLOWSIC100 Asennus

3.3.2 Jaahdytys-/pursutusilman sy6ton asennus
Seuraavassa kuvatut vaiheet ovat tarpeen vain, jos on kaytettdva sisaisesti
jaahdytettavia tai pursutettavia lahetin-/vastaanotinyksikoita.

» Asenna jaahdytys-/pursutusilmaletkut mahdollisimman suoraan ja ilman taitteita,
lyhennd tarvittaessa.

» Jata riittava valimatka kanavan kuumiin seinamiin.

» Asennuksessa eristettyihin kanaviin on (laitetyypeille M-AC ja H-AC) huolehdittava jaah-
dytysilman vapaasta poistumisesta (- s. 29, Kuva 11, kuva 2.3.1.3)

3.3.2.1 Ohjausyksikkoé MCU-P, jossa integroitu jaahdytysilman sy6tto (laitetyypit M-AC ja H-AC)
» Liitd verkkokaapeli liitinkiskon liittimiin L1, N ja PE.
» Liita jaahdytysilmaletku DN 25 MCU-P:n alapuolella olevaan jaahdytysilman poistoliitan-
taan (- s. 87, Kuva 53) ja kiinnita se kiristyshihnalla. Keskella oleva pursutusilman pois-
toaukko on saadettava esitetylla tavalla (korjaa tarvittaessa).

Kuva 53 an syo6tolla varustetun ohjausyksikon alaosa

Jaahdytysilman tulo

Maadoitusliitanta Jaahdytysilman poistoaukko
Liittimet verkkoliitantaa varten DN 25
(PE-liitanta, kytketty sahkoisesti
koteloon)
Endress+Hauser KAYTTOOHJE 87
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3.3.2.2 Erillinen jaahdytysilman sy6tto liitantakotelossa (laitetyypit M-AC ja H-AC)
» Liita verkkokaapeli liitinkiskon liittimiin L1, N ja PE.
» Liita jaahdytysilmaletku DN 25 liitantakotelon alapuolella olevaan jaahdytysilman pois-
toliitantaan (- kuva 54) ja kiinnita se kiristyshihnalla. Keskella oleva jaahdytysilman pois-
toaukko on saadettava esitetylla tavalla (korjaa tarvittaessa).

Kuva 54 Erillisella jaahdytysilman sy6tolla varustetun liitdntakotelon alapuoli

Jaahdytysilman tulo

Liittimet verkkoliitantaa varten Jaahdytysilman poistoaukko DN 25

88 KAYTTOOHJE Endress+Hauser
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3.3.23 Pursutusilmayksikkoé (laitetyypit PM, PH, PH-S)
» Vertaa verkkojannitetta ja -taajuutta pursutusilmamoottorin tyyppikilven merkintéihin.

' TARKEAA:
® Kytke vain, jos tiedot vastaavat toisiaan!

» Liita virtakaapeli pursutusilmamoottorin liittimiin (liitinjarjestys: katso pursutusilma-
moottorin lisalehti ja moottorin liitdntarasian kansi; periaatekuva - kuva 55).

» Liitd suojajohdin ja verkkojohdot alla olevan yleiskuvan mukaisesti. - kuva 55

» S&ada moottorinsuojakytkin puhaltimen liitdntatietojen mukaisesti (katso pursutusil-
mayksikon tekniset tiedot) 10 % nimellisvirtaa suuremmaksi.

» Tarkista puhaltimen toiminta ja pyérimissuunta (pursutusilman virtaussuunnan on vas-
tattava puhaltimen tulo-/poistoaukkojen nuolia). Jos 3-vaihemoottorien pyérimissuunta
on vaara: vaihda liittimien L1 ja L2 paikkaa.

» Kytke (valinnainen) painevalvoja pursutusilman sy6tdn valvontaa varten.

TARKEAA:

! » Kaytd katkeamatonta jannitteensy6ttdéa (hatdaggregaatti, redundantti
virtakisko)

» Asenna pursutusilmayksikolle omat varokkeet erillaan muista jarjestelman
osista. Valitse varoketyyppi nimellisvirtavahvuuden mukaan (katso pursu-
tusilmayksikén tekniset tiedot). Varmista jokainen vaihe erikseen. Kayta
suojakytkinta yksipuolisen vaihekatkoksen estamiseksi.

Epaselvissa tapauksissa ja erikoismalleissa moottorin mukana toimitettu kayttéohje on
etusijalla muihin tietoihin nahden.

Kuva 55 Lisatarvikkeena saatavan pursutusilmayksikon sahkoliitanta

Alipainevahti

Puhallinmoottori
kolmiokytkentd tahtikytkentd
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r U1 V2 u2 : 1
1
! 1
m — £ | % |
1
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1

2
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+ I
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: U1 TV1 TW1TPE!
Energiansy6tté| Mootto- [ [T [~
4x1,5mm2 rinsuoja-
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Asennus asiakkaan toi-
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3.3.24 Valinnaisen pursutusilman ja jaahdytysilman supistusliitdnnan asennus

Kuva

20

Asenna FLOWSIC100 PM, PH, PHS -laitteita varten mahdollisesti tarvittava
pursutusilman supistusliitdnta tai FLOWSIC100 MAC, HAC -laitteita varten tarvittava
jaahdytysilman supistusliitanta, ks. - kuva 56.

56 Supistuskappaleen asennus
Supistuskappale n. 200 mm
| — | — | —
i
| S——  ——
Letkun Kiristyshihna
Pursutus-/jaahdytys-

Pursutus-/jaahdytysilmaletku lahetin-/ iimayksikon letkulii-
vastaanotinyksikkéon tanta

TARKEAA:Jaahdytysilman supistusliitintd FLOWSIC100 MAC, HAC

» Tavallisesti supistusliitant6ja ei tarvitse asentaa normaalissa kaytossa.

» Asennus voi olla tarpeen, jos mittausjarjestelma toimii epaedullisten
kayttoolosuhteiden vuoksi raja-alueella ja jos jaahdytysilman meluhaittoja
on tarpeen vahentaa.

» Koulutetun huoltoteknikon on tarkastettava jaahdytysilman
supistusliitdnnan toimintatapa kussakin yksittaistapauksessa, kun
mittausjarjestelma otetaan kayttoon.

© -
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333 Valinnaisen jaahdytysilman saatelyn asennus laitetyypille M-AC ja H-AC
a) Jarjestelmakokoonpano ohjausyksikdn MCU-P kanssa (integroitu pursutusilman sy6tto)

Jarjestelmakokoonpano ohjausyksikén MCU-N + jadhdytysilman sy6tén kanssa 24 V DC
liitantakotelossa

» Kiinnita puolijohderele MCU:n liitinkiskoon.

» Irrota jaahdytysilmapuhaltimen sininen liitinlanka MCU:n liittimesta 47 ja liita se valoliit-
timella puolijohdereleen valkoiseen liitinlankaan (releliittimesta +13).

» Liita puolijohdereleen (releliitin 14) ruskea liitinlanka MCU:n liittimeen 47 (puhaltimen
gnd).

» Liita MCU:n liitin 13 (com limit) ja liitin 30 (gnd) mustalla lankasillalla.

» Liita puolijohdereleen liitin A2 (-) MCU:n liittimeen 15 (n.o. limit).

» Liitd puolijohdereleen liitin A1 (+) MCU:n liittimeen 29 (+ 24 V DC).

Katso liitdntédkaavio - s. 94, Kuva 59

b) Jarjestelmakokoonpano ohjausyksikén MCU-N 230 V + jadhdytysilman sy6tén kanssa
24V DC liitantakotelossa
Sama liitdnta kuin kohdan a) kokoonpanossa seuraavin poikkeuksin:

- Puolijohdereleen liittimet 13 ja 14 liitetaan ulkoisen puhallinyksikén 24 V DC:n vir-
ransyottoon.

Katso liitantakaavio - s. 95, Kuva 60

TARKEAA:

Puolijohdereleen ja MCU:n liitinlankojen varit ovat esimerkinomaisia, ne voivat
poiketa mainituista.

@ -
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Kuva 57 Valinnaisen ja&hdytysilman saatelyn sahksliitanta laitetyypille MCU-N + ja&hdytysilman sybtté 24 V DC
liitdntakotelossa
Liittimet: i s
L1:+24V Puhallinyksikko ' S
L2: gnd ;

Puolijohderele

er
7 r1isik|

& ¥ ; i %
. elaiskontakle: max. 48V/ 1A}
k,......-u' N re\aymntads max. 48V 1A

4
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| GGO00D 60999
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TARKEAA:

Jaahdytysilman syotolla varustetuissa jarjestelmissa (230 V AC liitantakote-
lossa) puolijohderele asennetaan jaahdytysilman sy6ton koteloon.

KAYTTOOHJE
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Kuva 58
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Kuva 59 Jaahdytysilman saatelyn liitanta laitetyyppiin MCU-P ja MCU-N, joissa ulkoinen puhallinyksikké 24 V DC

sisdiseen yksikkdon (MCU-P)/
ulkoiseen puhaltimeen (MCU-N)

|
sininen ; :
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Ulkoisen puhallinyksikén virransy6ton kaapelispesifikaatiot liitdntakotelossa

Ulkoisen puhallinyksikdn virransy6tdon varmistamiseksi syottokaapelin on taytettava
seuraavat vaatimukset johtimien poikkipinta-alan ja ominaisvastuksen suhteen.

:T?rr;]t;men Sl plmeErelie Ominaisvastus Q/km Maks. kaapelipituus m
0,5 40 25

0,75 25 40

01:00 18 55

1,5 14 70

2.5 8 130

Jos MCU-N:n ja ulkoisen puhallinyksikon etdisyys on yli 130 m, vaaditaan
puhallinyksikolle erillinen virransyotté. Talloin jaahdytysilman syotolle kaytetaan
liitantakotelossa 230 V AC:n liitantaa.

Kuva 60 Jaahdytysilman valinnaisen saatelyn liitanta kaytettaessa laitetyyppia MCU-N 230 V AC ulkoisella puhallinyksikolla
24V DC
e
Puhallin
- At +
sinin ruskea

MCU:n sisdinen

24VDC

virransyotté

puhallinyksikélle

Ulkoinen puhallinyksikko liitdntakotelossa

Puolijohderele

+ -

| |
| |
| |
I I
| |
| |
I I
| |
| |
I I
| |
| " |
: 14 | 13 |
| |
| |
T
i |
| |
| |
| |
|
| |
| |
|
| |

Al | A2
o ﬁu{ ﬁkamrm—aa ————————————————————

MCU:n liittimeen 29~ MCU:n liittimeen 15
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334

33.4.1

Kuva 61

Kuva 62

Valinnaisten sarjojen asennus hatailman syottéa varten jaahdytys-/pursutusil-
mayksikolla varustetuissa laitteissa

Hatailman syo6tto laitetyypeille M-AC ja H-AC

Hatailman syottojarjestelma FLOWSIC100 M-AC ja H-AC toimitetaan valmiiksi koottuina
osakokonaisuuksina.. (- s. 96, kuva 61)

Saadetty esipaine ja tuloksena saatava jaahdytysilman tilavuusvirta

H&takaytto paineilmalla

25 /

Paineilman esipaine [bar]

Tilavuusvirta [m3/h]

Jaahdytysilman sy6ton asennus ja toimintakaavio valinnaisella hatailman syotolla

1 liman ulostulo

Paineilma-
liitdnta

S

26 KAYTTOOHJE Endress+Hauser
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FLOWSIC100 Asennus
Taulukko 1 Vakiokomponentit
1 FLSE100-HAC tai MAC Vakiokomponentti
5 Letkuliitin Vakiokomponentti
6 Joustava jaahdytysilmaletku Vakiokomponentti
7 >|>/'I((SJIUK|E>OJa integroitu puhallin- Vakiokomponentti
Taulukko 2 Valinnaisen hatailmansydtén komponentit M-AC, H-AC
Magneettiventtiilin litdntakotelo
a) Magneettiventtiili
2 b) Liitinpistoke
c) Y-adapteri

Hatailmaventtiili
3 a) Paluuvirtauksen esto DN25

b) Kierreliitin
4 Hatailmajohto (instrumentti-ilma)
Hatailmaventtiilit (3) liitetdan joustavien jaahdytysilmaletkujen DN25 (6) ja lahetin-/
vastaanotinyksikdiden jaahdytysilmanoton valiin letkuliittimien (5) avulla. Hatailma-
venttiilien (3) asennussuunta (virtaussuunnassa) maaraytyy eri liitdntahalkaisijoiden
mukaan.
Hatailmajohdot (4) (kytketty paineilma) liitetdaan pikaliittimilla magneettiventtiilin (2)
liitantakotelon Y-haarakappaleeseen (2c) ja hatailmaventtiilien (3) kierreliitoksiin (3b).
Hatailman syottdé (6ljyton, rasvaton ja vedetdn instrumentti-ilma) liitetdan liitin-
pistokkeella (2b).
MCU (7) ja lahetin-/vastaanotinyksikdiden, syottdjohtojen ja magneettiventtiilin
liitAntakotelo tulisi sijoittaa niin, ettd sekd MCU-puhallinyksikbn joustavat
jaahdytysilmaletkut DN25 (6) ettda magneettiventtiilin (2) liitdntarasian hatailmajohdot
(4) molempiin Iahetin-/vastaanotinyksikdihin ovat samanpituiset (sama painehavikki,
sama jaddhdytysilman maard FLSE100 A:lle ja B:lle).

Endress+Hauser KAYTTOOHJE 97
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Sahkoéasennus

Kuva 63 Magneettiventtiilin séhkdasennus
Puhallin

Pt

24V 24V

|/n_ — magneettiventtiiliin
© 0000

o] Lo L& (o] (o] (o] (o}

49 48 47 46 45 44 43

O MCU BOARD
O
O

Luo 2-saikeinen yhteys magneettiventtiiliin (lattapistoke). Napajarjestyksen suhteen ei
ole erityisia vaatimuksia, silla vetomagneetti on galvaanisesti erotettu venttiilirungosta.

Vetomagneetin liitdntdarvot: 24 V DC; 0,43 A jatkuva virta.

Toimintatesti normaalissa kayttotilassa MCU-puhallinyksikolla

a) Kaynnista puhallin kytkemalla MCU paalle.

Kaytettdessd valinnaista jadhdytysilman saatelyd laitetyypille M-AC ja H-AC puhallin-
kaytté on kdynnistettava sopivalla tavalla, esim. kytkemalla puhallin kiinteasti 24 V:n Kis-
koon tai silloittamalla rele.

b) Irrota hatadilmaventtiilit (- s. 98, Kuva 64) ja kaynnistéa MCU-puhallin.

Venttiililautasen on noustava puhaltimen ilmavirran vaikutuksesta joka puolelta
tasaisesti n. 2 mm istukasta ja lapi tulevan jaahdytysilmavirran on oltava selvasti
havaittavissa. Tarvittaessa sulje toinen haara.

Jos venttiili on tarttunut kiinni istukkaan (pitkd varastointiaika), venttiililautanen on
nostettava ensin mekaanisesti. Taman jalkeen tarkastus on toistettava, koska on
varmistettava, ettd puhaltimen paine saa venttiilin avattua.

Kuva 64 Hatailmaventtiilien irrotus ja lapivirtaustesti

A

1]

g

a) Avaa venttiili b) limatesti / aukeamisen tarkistus

o8 KAYTTOOHJE Endress+Hauser
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Hatailmakayton toimintatesti instrumentti-ilmalla

» Luo paineilmayhteys magneettiventtiilin liitantakotelon (2) ja
hatailmaventtiilin (3) valille (- s. 96, kuva 62).

» Irrota hatailmaventtiili jaahdytysilmaletkuista ja lahetin-/vastaanotinyksikoista.

» Kytke MCU:n sydttéjannite pois paaltd - magneettiventtiilin (2a) on kytkeydyttava kuu-
luvasti ja vapautettava instrumentti-ilman virtaus.

» Hatailmavirtauksen suuntatesti - katso (- kuva 65).

Kuva 65 Hatailman suuntatesti

T Virtaussuunta

A

Estosuunta

Suuntatesti
Héatdilma

IImavirran on oltava selvasti havaittavissa virtaussuunnassa (n. 2,8 |/s). Estosuunnassa

ei saa esiintyd merkittdvaa vuotovirtausta (- kuva65). Vuoto saa olla enint. 3%

nimellisvirrasta.

Testi (kuva 65) on toistettava vield kerran lahetin-/vastaanotinyksikdn ollessa liitettyna

(= s. 96, kuva 62). liman ulostulon tulisi tuntua selvasti myds anturien ilmanpoistoaukoissa

(= s.96, kuva 62).

» Taman jalkeen kytketaan jalleen kaikki yhteydet ja liitannat (- s. 96, kuva 62), palaute-
taan mahdollisesti muutetut parametrit alkuperaisiin arvoihin ja saatetaan laite kaytto-
tilaan.

Huolto

Hatailmansyoton tulisi pystya kattamaan lyhytaikaiset jadhdytysilman katkokset 24 h
saakka. Mittaustoiminto voi tdnd aikana hairiintya (hairiddania instrumentti-ilman
suuremman kohinan vuoksi).

Jos jaahdytysilman normaali sy6tté on pidemman aikaa rajoittunut tai kokonaan
katkennut, irrota Idhetin-/vastaanotinyksikdt mittauskaasukanavasta.

Pidemman hatailmakayton jalkeen tulisi tarkastaa ilmaa johtavat osat (- s. 96, kuva 62):

» Poista jaahdytysilmaletkut DN 25 ja tarkista ne sisapuolelta tiivistyneen kosteuden,
Oljyn ja yleisen likaantumisen varalta. Puhdista letkut tarvittaessa sisalta ja vaihda ne,
jos ne ovat erittdin likaantuneet. Kaytd molemmille Idhetin-/vastaanotinyksikaille
samoja letkupituuksia.

» Poista hatailmaventtiilit ja avaa ne tarkastusta varten (- s. 98, kuva 64).

» Poista lika ja kuivaa hatailmaventtiili (3). Jos se on hyvin likainen tai vaurioitunut (jousi,
venttiililautanen; kumitiiviste), vaihda venttiili.

» Kasittele venttiililautasen kumitiiviste kuivana talkilla, jotta se ei jumiudu.
» Tarkista avautumis- ja sulkeutumissuunta kuvan (- s. 99, kuva 65) mukaisesti.

Endress+Hauser KAYTTOOHJE 99
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Asennus FLOWSIC100

» Irrota jaahdytysilmaletkut DN25 MCU-lahtéliitannasta ja tarkista, ettei MCU-laht66n ole
paassyt kosteutta (paineilmasta, vuotovirrasta).

» Avaa MCU:n ilmansuodatinkotelo ja tarkasta paperisuodatin.

» Jos suodatinpanos on kostunut lapi tai siihen on kertynyt runsaasti likaa, vaihda suoda-
tin - ilmansuodattimen vaihto - ks. kayttdohjeen luku 5.3.

Magneettiventtiliin huolto/korjaus
» Avaa magneettiventtiilin liitdntakotelo.

VAROITUS:
Magnettiventtiilin pinta voi kuumentua (>70 °C).

» Koekytke magneettiventtiilia vaihtelevalla paineilman esipaineella (1...3 bar).

» Jos venttiilin kytkentatoiminnossa on hairioita, se voidaan avata magneettikytkimen
keskiruuvin (1) (- s. 100, kuva 66) avulla.

» Kierra vetoankkuri irti kuusikannan (2) (- s. 100, kuva 66) avulla.

Kuva 66 Magneettiventtiilin avaaminen

. 1. Magneettiventtiilin keskiruuvi
2. Magneettiventtiilin kuusikulma

]

Venttiili-istukka on taman jalkeen avoin (- kuva 67) ja se voidaan tarvittaessa puhdistaa.

VAROITUS:
Ala kayta teravia esineita.

Kuva 67 Magneettiventtiilin venttiili-istukka/tiivistepinta

Jos likaantuminen tai korroosio on voimakasta, magneettiventtiili on vaihdettava
kokonaan.
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FLOWSIC100 Asennus

Kuva 68 Magneettiventtiilin sahkdinen osa; vetomagneetti ja ankkuri/tiivistepainin

 Voiteluaine M

Jos vetomagneetin ankkuri on raskasliikkeinen (koekytkenta irrotettuna) (- kuva 68), voit
kayttaa rengasurassa (- kuva 68) hieman 6ljysuihketta.

Osien tiedot

Osan numero Kuvaus \

2051484 Hatailmansyottd 24 V MCU:lle \
Endress+Hauser KAYTTOOHJE 101
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Asennus FLOWSIC100

3.3.4.2 Hatailmansyo6tto laitetyypeille PM, PH ja PHS

Kuva 69 Liitanta kayttgjannitteelle 230 V AC

. . . Pursutusilmayksikkd
Moottorinsuojakytkin

(asiakkaan toimesta)

l Magneettiventtiili *)

L1 _+ :

o=

A

Nr\
N O T o

PE o

— Liitantakotelo
Pursutusilman puhallin

*) siséltyy Endress+Hauser-yhti6n toimitukseen, mutta ei ole valmiiksi asennettu

Kuva 70 Liitanta kayttojannitteelle 380 V AC (ilman vaihevalvojaa)

Pursutusilmayksikkd

Moottorinsuojakytkin
(asiakkaan toimesta)
/I’ U Magneettiventtiili *)
v L
L2 /l’ o ® M / /\/\/
w
PE
PE O
—— Liitantakotelo
Pursutusilman puhallin
*) sisaltyy Endress+Hauser-yhtion toimitukseen, mutta ei ole valmiiksi asennettu
102 KAYTTOOHJE Endress+Hauser
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Asennus

Magneettiventtiili *)

A

/N

Kuva 71 Liitanta kayttojannitteelle 380 V AC, vaihevalvoja valvoo vaiheiden toimintakatkoksia
Pursutusilmayksikkd
Moottorinsuojakytkin
(asiakkaan toimesta)
U
L1 o /{’ N\
v L
L2 . —t M /
W
PE
PE O
— Liitédntakotelo

Pursutusilman puhallin

Vaihevalvoja
(asiakkaan
toimesta)

*) sisaltyy Endress+Hauser-yhtion toimitukseen, mutta ei ole valmiiksi asennettu

Endress+Hauser
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Asennus FLOWSIC100

335 Lahetin-/vastaanotinyksikoiden asennus
Ennen asennusta on tarkastettava seuraavat seikat:

» Lahetin-/vastaanotinyksikdilla on oltava vahintdan sama nimellispituus kuin putkilai-
poilla.

» Laippaputkien siséalla ei saa olla hitsausjaanteita.
» Lahetin-/vastaanotinyksik6iden anturiputket eivat saa sisapuolella vastata laippaput-

kiin.
» Lahetin-/vastaanotinyksikbiden elektroniikkayksikon kaapeliliitdnnan on oltava
alhaalla.
® Ottaen huomioon asennusmaaraykset (kuva 32) on tarvittaessa irrotettava tyy-

pin FLSE100-PR elektroniikkayksikon ja PR-liitannan valiset ruuviliitokset, saa-
dettava vaadittava kulma-asento (90°, 180°, 270°), ja lopuksi ruuvattava osat
jalleen kiinni.
Jaahdytysilman syo6tto sisaisesti jaahdytettavissa lahetin-/vastaanotinyksikoissa
FLSE100-MAC/HAC
» Tarkista/varmista, ettd jadhdytysilman sy6tto toimii.
» Liita jaahdytysilmaletku DN25 lahetin-/vastaanotinyksikon liitantoihin (tydnna letkuliitin
letkun paalle, tydbnna letku paikoilleen ja kiinnita se letkuliittimella).
» Tarkista/varmista, etta jaahdytysilma syotetaan alhaalta ja virtaa alhaalta pois (vrt.
kuva 72).
» Mikali tata ei voida taata, irrota jadhdytysilmaliitdnnan ja sondin valiset ruuviliitokset,
saada vaadittava kulma-asento (90°, 180°, 270°) ja ruuvaa osat lopuksi jalleen kiinni.
» Kaytettaessa valinnaista jaahdytysilman sy6ttoa liitantakotelossa tydnna jaahdytysil-
maletkun vapaa paa adapteriin 40-25 ja kiinnita se letkuliittimella.
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FLOWSIC100 Asennus
Pursutusilman syo6tt6 pursutettavissa lahetin-/vastaanotinyksikoissa FLSE100-PM, PH,
PH-S
» Kaasujen ollessa syovyttavia on varmistettava, etta lahetin-/vastaanotinyksikdiden

nimellispituus on korroosion minimoimiseksi vahintaan yhden koon verran suurempi
kuin putkilaipan nimellispituus (- s. 31, 2.3.1.3).

» Tarkista/varmista, etta pursutusilman sy6tto toimii.

» Liita pursutusilmaletku; tata varten tydnna letkuliitin kevyesti letkun vapaaseen paa-
han, tydbnna pursutusilmaletku Idhetin-/vastaanotinyksikén pursutusilmaliitdntaan ja
kiinnita se letkuliittimella.

Tarkista/varmista, etta pursutusilma syotetaan alhaalta ja virtaa pois kaasun virtaus-
suuntaan.
Kuva 72 Ra;r;:mi itiéﬁngrijai pargu?eﬁa;ignTéﬂe;ﬁ r;/;agtgaﬁojci r?)/kis&oﬂjgnipuirsiumsillaain gygttglﬁé;] Eaﬁ IZ()Edistus

(kuvassa tyyppi FLSE100 PM/PH, asennus pystysuoraan kanavaan)

Poistuva (] [ ]

Pursutusilma ? Kanava

/ Kaapeliliitanta
Pursutusilman syottd
K .
aasun virtaus Poistuva
Pursutusilma
\ Ultradénianturi
Kaapeliliitdnta
virtaus
Pursutusilman syottd [ L
Asennus ja sahkoliitanta
VAROITUS:
Lahetin-/vastaanotinyksikét saa asentaa vain, jos se on mahdollista vaaratta
(esim. laitteiston ollessa pysahdyksissa, vrt. - S. 12, §1.6.1).

» Irrota umpitulppa laipasta.

» Aseta lahetin-/vastaanotinyksikdt putkilaippaan edellda mainittujen maaraysten mukai-
sesti ja Kiinnita ne laippaan.

» Liitd ohjausyksikdn kaapeli lahetin-/vastaanotinyksikdn pistoliittimeen.
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Asennus FLOWSIC100

3.36 Ohjausyksikon MCU liitanta

Kuva 73 Komponenttien sijoitus MCU:ssa (ilman jaahdytysilman sy6ttda, valinnaisvarustein)

Valinnainen nayttdmoduuli

Valinnainen
Liitantamoduuli

Valinnainen |/0-
moduuli

Liitantalevy

Verkkoliitannan liitti-
met

Verkkolaite (liitantale-
vyn takana)

Tassa vaihtoehdossa ei ole ulkoista maadoitusliitdntda, vaan maadoitus toteutetaan verkkoliittimen PE-johtimen kautta.
Kotelo on kytketty sahkoisesti PE-johtimeen.

Suoritettavat tyot
» Liita yhdyskaapeli, ks. kuva 3.3.8.

- ° Jos lahetin-/vastaanotinyksikéiden ja ohjausyksikon etaisyys on suuri,
1 suosittelemme vaylajohdotusta.

> Liita tilasignaalien (kayttd/vikatila, raja-arvo, varoitus, huoltotila, tarkastusjakso), analo-
gisen lahtdliitdannan sekéa analogisten ja digitaalisten tuloliitédntdjen kaapelit vaatimus-
ten mukaisesti.

» Liita verkkokaapeli liittimiin L1, N, PE (- kuva 73).

» Sulje kayttamattomat kaapelien lapiviennit umpitulpilla.

TARKEAA:
® Kierreliittimet johtimien koolle 0,5 mm? ... 1,5 mm? (AWG20 ... AWG16)
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Asennus

Kuva 74 FLOWSIC100:n liitanta MCU:hun (paitsi tyypit PR, S)

MCU

|
|
|
: 52|51|50(49(48|47 |46
|
|
|

|
[
|
[
[
|
[
yand Prosessorilevy . :
LAl 2 sa ||
I gnd ca |l
LAl oa :
Ohje: 1 gnd Sl
Relekontaktien kytkentdaasento : -20 mA T
virrattomana | +23 mA :
Lgn -
I Dig In 4 - .—.-? |
Dign 3 P L
Tgd of b |
IDigIn 2 SR co
Dig In 1 S Q EE 45 [
| dgdge g 0|
: |16‘17‘18‘19|20‘21|22|23‘24‘25|26‘27‘28|29|30| 36‘37|38‘39|40| 43 : |
|
42 [ |
| = ™= ! 41 : I
PR ' 1|2|3‘4|5|6‘7|8| |10|11|12‘13‘14‘15‘ ‘ 1|32‘33|34‘35‘
A Kayttd/vikatila I ‘ L L : |
B Huolto | é’ 2 g F@ |
C Tarkastusjakso | g z 2 |
D Varoitus AN (S N N AU SN R AN N A N O O D | |
. x| =] o
E Reja-anot T S i i R L P |
F  Kaapeli asiakkaan toimesta toiseen liitdntérasiaan >l ===
vaylajohdotuksessa (mittaus 2 anturiparilla), vaihtoehto B " |
G Kaapeli asiakkaan toimesta toiseen liitdntarasiaan |
vayldjohdotuksessa (mittaus 2 anturiparilla), vaihtoehto A I
Yhdyskaapeli master
Kaapeli asiakkaan toimesta (pituudet 5/10/50 m) |
I G |
Liitantarasia |
T . . FLSE100 A (master)
~ vihr_}  MCU Rs485a | Master RS485a | v v
vin i ___BusRS485a| | i | GND— |
[ [Nt MCU RS485b|—|Master RS485b | kelt | +24VDCH—1 24V |
kelt) | ___Bus RS485b| 2 i | b-unitAlF— !
I Kvalk  MCU +24 V DC|—{Master +24 V DC | valk ; a-unitA L
lva_lk ______ |__Bus+24VDC| 3 [Slave +24 VDC  valk ! b-unit B B !
© Nusk ! MCU GND[—{Master GND | rus | a-unit B | RS485 |
Jrusk L Bus GND| 4 |Slave GND | rus ! S) I
. ! —|Master RS485a__| _ L ____________________ i
. | ; 5 [Slave RS485a | vilT __
I | —{Master RS4850 ! | IYI} j} j | Pistoliitin
! 6 |Slave RS485b ! kelt ! !
v Yhdyskaapelislave FLSE100 B slave
(punainen kaapelimerkinta; pituus 5/10 m) |
H GND i
o o | +24 V DC 24V i
Pistoliittimien jarjestys, Pistoliittimien jarjestys, | b-unit A !
master: ndkyma ylhaalta slave: nakyma ylhaalta | a-unitA o
RS485 MCU:hun RS485 masteriin ! !
4/ \3 ’ p | RS485 |
ih kelt : © — |
vihr e L !
5 e N 2 L e |
s S JORTAC s
rusk valk : i
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FLOWSIC100

Kuva 75 FLOWSIC100 PR:n liitantd MCU:hun

|
|
|
: 49(48|47(46|45|44 (43
|
|
|

[
|
[
|
|
|
|
nd |
:il 2 Prosessorilevy @ :
I gnd e |t
_ "AI1 S
Ohje: _ ) Lgnd @ :
Relekontaktien kytkenta- 1-20 mA ao |
asento virrattomana : +20 mA :
1 gnd —— ]
IDigIn 4 O -9 ]
Dign 3 IR ]
Tlga of i |
I Digin 2 Sl | o
Dig In 1 lQl B E [
| 5 & 49 |
| |16|17|18|19|20|21 |22|23|24|25|26|27|28|29|30| 36 37|38|39|40| o
|
| 42 | |
I 41 | |
: |1 |2|3|4|5|6|7|8|9|10|11 |12|13|14|15| |31|32|33|34|35| |
[
A Kaytto/vikatila | HEEEE L
> O 5| § I
B Huolto | 2 iz | |
C Tarkastusjakso R N N A I I O O I I I O O IO |
D Varoitus —_— — Y~ ~ |
) 5 = =
E Raja-arot A B C E EEE |
F Kaapeli asiakkaan toimesta toiseen liitantdrasiaan " |
vaylajohdotuksessa (mittaus 2 anturiparilla), vaihtoehto B |
G Johto asiakkaan toimesta toiseen liitdnt&rasiaan
vaylajohdotuksessa (mittaus 2 anturiparilla), vaihtoehto A |
Kaapeli asiakkaan toimesta |
[ G |
Liitantarasia (valinnainen) |
I UL | MCU RS485a[—|Master RS485a | vihr FLSElOOPR _________________________ v
vinry 1 ___BusRS485a| | i | GND :
I/ Kelt 1 MCU RS485b[—|Master RS485b | kelg +24V DC 24V i
ket | ___BusRS485b)| 2 i : b-unit A L
b "Kvalk T MCU+24 vV DC—{Master +24 V DC | valf ! a-unit A o
alkl______ | _Bus+24VDC| 3 i | -
© Nrusk | MCU GND [—Master GND | us| 1 | RS485 |
fusk . Bus GND| 4 i | @ I
o ; | - A
F : | — | Y VY VY oo
| | 6 : ! Iﬁ[ 3Y4} 8] | Pistoliitin
v : L : i !
o Yhdyskaapeli slave
Pistoliittimien jarjestys, slave: (pituudet 5/10/50 m)
nakyma ulkopuolelta
RS485 masteriin
/ N
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Kuva 76 FLOWSIC100 S:n liitAnta MCU:hun

49(48|47(46|45(44 (43

-
|
|
|
|
|
|
|
|

- —————— e e e —_——_———— -

[
|
[
[
[
[
[
,gnd . |
TAI2 Prosessorilevy oo :
I gnd aa |l
K o :
Ohje: :gnd e |
Relekontaktien kytkenta- 120 mA s
asento virrattomana ; +22 mA |
L gn ; S
1 Dig In 4 o -—;e !
DigIn 3 oo !
Lgno of b :
IDigIn2 Qs [
BETIN SEER R |
| RIRCHI I es |
: |16|17|18|19|20|21|22|23|24|25|26|27|28|29|30| 36|37|38|39|40| :
|
42 I
| o T e Y e T O e B = " |
: 112|13[(4|5(6|7|8|910|11[12 13 [14[15 31/32|33|34(35 |
A Kaytto/vikatila | orar < < '
al Z| = = @ |
B Huolto l >| O] §| § I
C Tarkastusjakso : N ® o :
D Varoitus 71— -T- -T- -T- -T- oS 2 P i S B
E Raja-arvot A B ¢ B £ MEREE
F  Kaapeli asiakkaan toimesta toiseen liitdntdrasiaan
vaylajohdotuksessa (mittaus 2 anturiparilla), vaihtoehto B
G Johto asiakkaan toimesta toiseen liitdntarasiaan
vaylajohdotuksessa (mittaus 2 anturiparilla), vaihtoehto A
Kaapeli asiakkaan toimesta
G
Liitdntarasia (valinnainen)
e, ] FLSE100-SD
] vihr ' MCU RS485a[|Master RS485a ! wr .
vinr) i ___BusRS485al ' i ! GND— i
I/ kelt " " MCU RS485b[—|Master RS485b | ket | +24V DC 24V
kel | ___BusRS485b| 2 ! : bunitAl— !
I valk } MCU +24 V DC—{Master +24 V DC ! valk| | auntA— |
14 | _Bus+24VDC| 3 i : :
~ Kuusk ! MCU GND[—{Master GND | us | RS485 |
Jrusk Lo Bus GND| 4 i : ® I
: r : | A A
i | i TV VY vy i Pistoliitin ‘-I-‘
. I Y CACEACE A
: 6 : ) : -
v " Yhdyskaapelislave | Yhdyskaapeli, analoginen ! | |
Pistoliittimien jarjestys, slave: (pituudet 5/10/50 m) (3 m:n yhdyskaapeli) QB
nakyma ulkopuolelta FLSE100-SA .
RS485 masteriin ,__Sf___(??_? ______________________ 1%1__
s N ! i
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Asennus FLOWSIC100

° ® Ohjausyksikon ja liitantarasian tai asennuspaikalla olevan liitdntarasian
+1 valinen yhdyskaapeli on hankittava ja asennettava asiakkaan toimesta.

Kaapelityyppia valittaessa on varmistettava, etta johtimien valinen kaytto-
kapasitanssi on alle 110 pF/m ja johtimen poikkipinta-ala vahintaan
0,5 mm2 (AWG20).
Suosittelemme, etta kaytetaan kaapelityyppia UNITRONIC Li2YCYv(TP)
2x2x0,5 mmz2 vahvistetulla ulkovaipalla (valmistaja Lappkabel).

® Useammalla anturilla varustetun vaylavaihtoehdon johdotuksessa (- s. 18,
Kuva 3) suurin mahdollinen kaapelipituus alenee liitettyjen mittauskohtien
lukumaaran mukaan seuraavasti:
- Kaapelipituus 1 mittauskohdalla = 1000 m
- Kaapelipituus 2 mittauskohdalla = 500 m
Suuremmat kaapelipituudet voidaan toteuttaa seuraavasti:
- Suurempien johdinhalkaisijoiden kaytto, esim. kayttamalla neljalla joh-

dinparilla varustettua kaapelityyppia ja kahta johdinparia virransy6tt66n

- MCU:n kayttd suorituskykyisemmalla verkkolaitteella
Molemmat ratkaisut ovat saatavilla valmistajalta tiedustelusta.

® Vaylan johdotuksessa on deaktivoitava tehtaalla asetettu paate niista jar-
jestelmakomponenteista, jotka eivat ole johdon paassa (katso huolto-ohjei-
den kappale 3.1).
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FLOWSIC100 Asennus

337 Ohjausyksikon liittdminen 19" koteloon
Kuva 77 MCU:n liitannat 19" mallissa
24 V:n malli

[ Liitin virransy6ttoa 90-250 VAC varten | [Littimet asiakkaan johdotusta varten |

Maadoitusliitanta
230 V:n malli

[ RN S
AL R D

y

-
'Y
®
L
-
"
-
»

ey s &8 14

I Liitin viransy6ttsa 90-250 VAC varten | [Liittimet asiakkaan johdotusta varten |

Maadoitusliitanta

Endress+Hauser KAYTTOOHJE 111
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Asennus FLOWSIC100
Toiminto Liitadnta Liitin nro
L&hto rele 1 (kdyttd/vikatila) com 1

n.c.1) 2
n.0.2) 3
Lahto rele 2 (huolto) com 4
n.c.b 5
n.0.2) 6
Lahto rele 3 (tarkastusjakso) com 7
n.c.1) 8
n.0.2) 9
Lahto rele 4 (huoltotarve) com 10
n.c.1 11
n.0.2) 12
L&hto rele 5 (raja-arvo) com 13
n.c.1) 14
n.0.2) 15
Digitaalinen tulo din1l 16
din2 17
gnd 18
din3 19
dind 20
end 21
Analoginen l&ht6 + 22
- 23
gnd 24
Analoginen tulo ainl 25
gnd 26
ain2 27
gnd 28
L&hetin-/vastaanotinyksikdn masterin liitdnnéat +24 31
RS485 A 33
RS485B 34
scr. 35
Lahetin-/vastaanotinyksikdn masterin liitannat +24 36
(yksikkd 2) 24 37
A 38
B 39
scr. 40
Jannitteensy6ton tuloliitdnta 24 V DC 3) 24V 41
end 42
Jannitteensyoton lahtdliitanta 24 vV DC 3) 24V 43
gnd 44
Tuloliitantd 30V, galv. erotettu + 45
- 46
RS232/485 3) /A 51
rx/B 52
gnd 53
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Asennus

Endress+Hauser

Toiminto Liitanta Liitin nro
Liitanta 1 A 71
B 72
gnd 73
+Us 74
-Us 75
gnd 76
imp+ 77
imp- 78
res 1 79
res 2 80

1:Suljettu virrattomana (normal closed)
2):Avattu virrattomana (normal open)
3):Kaytt6 vain, kun asiasta on sovittu valmistajan kanssa

[ J

TARKEAA:
® Kierreliittimet johtimien koolle 0,5 mm? ... 1,5 mm? (AWG20 ... AWG16)

KAYTTOOHJE
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Asennus FLOWSIC100
Valinnaisten I/0-moduulien asennus ja liitanta
Valinnaiset analogiset ja digitaaliset moduulit liitetdan ilman valeja moduulipidikkeeseen
alkaen moduulipaikasta 1 jarjestyksessa AO — Al — DO — DI. Jos joitakin moduulityyp-
peja ei ole kaytdssa, valitaan seuraava mainitussa jarjestyksessa.
Kuva 78 Vaﬁn;aiistie:nirgoatﬂjli;nin;oalﬂjliipeiléti 777777777777777777777777777
’(Moduulipaikatvalinnaisille 1/0-moduuleille
1/0 Module Interface Module
o 2 | Multi Control Unit °
. @ 0O
B rY) Failure
a TXD RiD O
Eror i
0 @ o
O8O 00|E =
R .
8 7 6 54 3 2 1 L——Moduulipaikka valinnaiselle liitantdmoduulille
Moduulipaikka
Liitdnta tehdaan johdotuslevyn liittimiin 101-180.
Seuraavassa esitetaan I/0-moduulien liitdnta esimerkinomaisesti moduulipaikkaan 1.
I/0-moduulien kytkenta moduulipaikkoihin 2-8 tehdaan samalla tavalla.
- Analogisen moduulin liitdnta
Kuva 79 Analogisen moduulin liittiminen moduulipaikkaan 1 (litimet 101-110)
AO (2x) Al (2%)
101 a 101 a
102 b - s 102 b = +
103 ¢ 103 ¢
104 d 104 d
105 a 105 a + -
106 b — + 106 b
107 ¢ 107 ¢
108 d 108 d
109 -gnd 109 -gnd
110 scr 110 scr
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- Digitaalisen moduulin liitanta (talla hetkella ei saatavissa)
Kuva 80 Biétgaﬁsgnimioa uulin litanta moduuli aaﬁ(@; n1
Signaali rele (4x) Power rele (2x) DI (4x)

101 a e——— 101 a e—m—— 101 a +
102 b 0——( 102 b 3 102 b :—j:-l
103 ¢ e—— 103 ¢ ]_/. 103 ¢ -
104 d J 104 d o—m—— 104 d ._J;l
105 8 e— 105 a - 105 a o——] +
106 b 0——{ 106 b b 106 b o :-
107 ¢ e—— 107 ¢ :’—/. 107 ¢ o—d -
108 d .—.‘k 108 d o—m--—+-—1 108 d ,j;rl
109 -gnd 109 -gnd 109 -gnd
110 scr 110 scr 110 scr
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3.3.8 Lahetin-/vastaanotinyksikoiden paate, kun FLOWSIC100:aa kaytetaan 2 anturi-
parin jarjestelmassa

3.3.8.1 Lahetin-/vastaanotinyksiko(ide)n - MCU:n valisen yhteyden tarkistus

Paatteen tarkistus

Lahetin-/vastaanotinyksikdiden ja MCU:n valinen yhteys on terminoitava vastuksilla
alussa ja lopussa seka yksittdisten ettd vaylajohtojen osalta. Paatevastukset ovat
valmiina piirilevyilla ja ne aktivoidaan liittdmalla kyseisiin nastoihin hyppyjohtimet.

Kuva 81 Vaylajohdotuksen paatteet

Prosessorilevy

Hyppyjohdin

L - T

AB 1 AB 2 AB 8

MCU vaylan keskella

AB x= liitdntarasia x
T = paate
vaaditaan

k = ei paatetta

AB 1 T AB 8
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3.3.8.2 Vaylaosoite

Vaylajarjestelmissa (useita lahetin-/vastaanotinyksikéita yhdessa MCU:ssa) lahetin-/
vastaanotinyksikdn (vain master) vaadittava vaylaosoite voidaan asettaa laitteisto- tai
ohjelmistopohjaisesti. Laitteistopohjainen osoite luetaan ohjelman SOPAS ET
kaynnistyessa. Silla on suurempi prioriteetti kuin ohjelmistopohjaisella osoitteella.
Ohjelmistopohjaisen osoitteen voi asettaa vain EndresstHauser-huolto (SOPAS-
salasanataso "SICK Service”).

Vaylaosoite ja anturinumero MCU:ssa (katso luku 4) ovat aina samat.

TARKEAA:

Jos osoitetta joudutaan muuttamaan, kyseiset lahetin-/vastaanotinyksikot on
kaynnistettava uudelleen (katkaise syo6ttojannite ja kytke se uudelleen).
Lopuksi on konfiguroitava uudelleen MCU:n Iahtéliitantdjen kohdistus (katso
luku 4).

© -

VAROITUS:
A Lahetin-/vastaanotinyksikdiden osoitteiden on oltava erilaiset. Jos useammalla
yksikolla on sama osoite, kommunikaatio MCU:n kanssa katkeaa!

3.3.83 Laitteistopohjainen osoite

Osoite asetetaan normaalisti digitaalisen piirilevyn minikytkimilla Idhetin-/vastaanotinyk-
sikossa (3 kytkinta osoitteen 1-7 asettamiseen heksadesimaalimuodossa; katso kuva
3.2). Lahetin-/vastaanotinyksikolle toimituksen yhteydessa kohdennettu osoite on
merkitty elektroniikkakoteloon.

Kuva 82 Lahetin-/vastaanotinyksikon laitteistopohjainen osoite

iaBOrBsOBGD g i i
AXITLILE Digitaalinen levy Kytkin

Asento

:

(osoitteen 1/master kytkinasento)

Minikytkin
|
Kytkin 4 on tarkoitettu vaih-

toon master - slave

Asento

=l oF
on

Osoite 0 1 2 3 4 B 6

Kytkin 1/2/3/12/2/3/1/2|3/12/2/3/1/2/3|1/2/3|1|2|3 /1|23

ON X X X |[x X |[x X X | X |[x
TARKEAA:

@ -

FLOWSIC100:lle saa valita vain osoitteen 1 tai kahden anturiparin jarjestel-
massa osoitteet 1 ja 2.
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3.3.9 Valinnaisen liitanta- ja I/0-moduulin asennus ja liitéanta

Nama moduulit on kiinnitettdva MCU:n liitinkiskoon (-s. 106, Kuva 73) ja liitettava
pistoliittimella varustetulla kaapelilla prosessorilevyn vastaavaan liitantaan (-s. 41,
Kuva 23).

MCU seindkotelossa
® AO-moduulin liitdntajarjestys

Kuva 83 Analogisen Iahtomoduulin liitdntajarjestys

Analoginen lahtémoduuli Moduulipidike

® Al-moduulin liitantajarjestys

Kuva 84 Analogisen tulomoduulin liitantajarjestys

Analoginen tulomoduuli Moduulipidike

24

22
i

O
O

23
i

O
O

13
14

VAROITUS:
A Jos liiténta on virheellinen, analoginen tulomoduuli vahingoittuu.

» Analogisen tulomoduulin liittimia 12, 22, 13, 23 ei saa kytkea GND:hen/
maahan, jos liittimet 11, 12 on kytketty MCU:n sisaiseen virransyottoon
(tila toimituksen yhteydessa) tai muuhun ulkoiseen virransyottoon.

® DO-moduulin liitantajarjestys (2 vaihtokosketinta)

Kuva 85 Digitaalisen lahtomoduulin liitantajarjestys
Digitaalinen I&htémoduuli Moduulipidike DO1 D02
n.o. com. com. n.o.
TN OO0 OMOF
s L 28Il O] O] O] O«
n.c.® com. com. n.c.
TARKEAA:

Kierreliittimet johtimien koolle 0,5 .. 1,5 mm? (AWG20 ... AWG186).
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® DO-moduulin liitantajarjestys (4 sulkukosketinta)
Kuva 86 Digitaalisen Iahtémoduulin liténtajarjestys (4 sulkukosketinta)
Digitaalinen lahtdmoduuli Moduulipidike _ po2 —, D04 —
\ n.o. com ’Z)m. n.o.
o= ) 83 5 ] ) 3
0 ? [ ZIIC OCOTWOMWO
i 1l sI0O0000-00-
n.o. com. E)m. n.o.
—DO01— D03 —
Liitantatiedot
Liitdnta Moduulityyppi
2x analoginen 2x angloginen 2x digitaalinen Digitaalinen 1aht6 Digitaalinen 1aht6
tulo lahto tulo 2 vaihtokosketinta 4 sulkukosketinta
Toiminto
11 Al 1+ AO 1+ DI 1+ n.c.Rele 1 n.o.Rele 1
12 Al 1- AO 1- gnd com. Rele 1 com. Rele 1
13 Al 2- AO 2- gnd com. Rele 2 com. Rele 3
14 Suojaus (gnd) Suojaus (gnd) DI 3+ n.c. Rele 2 n.o.Rele 3
21 Al 2+ AO 2+ DI 2+ n.o.Rele 1 n.o. Rele 2
22 Al 1- AO 1- gnd com. Rele 1 com. Rele 2
23 Al 2- AO 2- gnd com. Rele 2 com. Rele 4
24 Suojaus (gnd) Suojaus (gnd) DI 4+ n.o.Rele 2 n.o.Rele 4
Kuormituskyky
Maks. jannite 3vDC 15V DC 5,5VDC 30VAC/DC 24 VDV
Maks. virta 22 mA 22 mA 5mA 2A 36 mA
n.c.: normaalisti suljettu
n.o.: normaalisti avoin
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® Liitdntdmoduulin liitantajarjestys
Kuva 87 Litdintamoduuli - litantajarestys
Liitantdmoduuli Liitantdmoduuli Liitantdmoduuli
Ethernet + pulssi Modbus + pulssi HART® Bus
- + - + — +
gnd gnd pulssi gnd gnd pulssi gndgnd pulssi
(RN RN (RN RN (RO
(NN RN (NENNNRN) N
s e s e ) "0 7 ot oo
o o )
E 3 3
g £ g
g Power oy o Power
£ & 3
& Error 5 Ermor & Tx
= = =
= o D R
o 3] o
= Link = = Impuls
Ethernet o ModBUS HART
& ImpulsOut & Impuls Out & ImpulsOut
part no. : 2055719 jpart no. : 2048958 part no. : 2050607 |
o O O A B Suiond i 85 and
>250 Ohm
Liitantamoduuli Liitdntdmoduuli —
) — — PLC-tulo
Ethernet 3-kert. Modbus TCP + pulssi
-+ _ +
gnd gnd pulssi gnd gnd pulssi
K]
3
o
£
3
£
k)
=
o
(@]
=
ModBUS
COLA-B, triplex, Pulse TCP & |mpuls
part no. : 2072693 partno.: 2059546 :
Gved Gsed sed URed A B &lgnd
DD
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Kuva 88 Pulssilahto

Open collector (esiasetus)

+8,2VDC
O
—o ]
Ve-2V _ Ve-2V o0V
<R; 2
0,1A L= 0,01A

| TARKEAA:

® Imaks (Open collector -liitédnté) ei saa olla yli 100 mA. Muuten pulssilahtd voi
rikkoutua.
Laske Ry ylla olevan yhtalon mukaisesti.
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FLOWSIC100

4 Kayttoonotto ja parametrit

Perusteet

Standardikayttéonotto

Laajennettu kayttédnotto

Jarjestelman automaattisen uudelleenkaynnistyksen parametrien asettaminen
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4.1 Perusteet

411 Yleisia ohjeita

Kayttéonottoon kuuluu lahinna laitteistotietojen sy6tté (esim. mittatie, asennuskulma),
lahtésuureiden ja vasteaikojen parametrien asettaminen ja mahdollisesti tarkastusjak-
son asettaminen (- s. 136, 4.2). Nollapisteen saato ei ole tarpeen.

Nopeusmittauksen ylimaarainen kalibrointi verkkopistemittauksella referenssimittaus-
jarjestelmassa (esim. pitot-anturi) on tarpeen vain, jos mittausakselin nopeusprofiili ei
ole edustava koko poikkipinta-alalle (- s. 57, 3.1.1). Siina maaritetyt regressiokertoimet
voidaan sy6ttaa laitteeseen ongelmitta (- s. 154, 4.3).

Jos FLOWSIC100-laitteella mitattua kaasun lampdtilaa on tarkoitus kayttaa tilavuusvirran
vakioimiseen, on aina suoritettava kalibrointi ulkoisella lampétila-anturilla (- s. 154, 4.3).
Syyna on se, ettad todellisen kaasun danen nopeus normaaliolosuhteissa tunnetaan vain
harvoissa tapauksissa.

Parametrien asettamista varten toimitetaan ohjelma SOPAS Engineeringtool (SOPAS ET).
Ohjelman valikot helpottavat asetuksien tekoa. Liséksi kaytettavissa on muita toimintoja
(esim. tietojen tallennus, graafinen naytto).

Jos vakioasetuksilla ei saada aikaan vakaata mittauskayttaytymista laitteiston kaikissa
tiloissa (esim. kun laitetta kaytetaan teknisissa tiedoissa mainittujen spesifikaatioiden
rajalla tai ulkopuolella), voidaan saada aikaan parannusta optimoimalla laitteen sisaiset
parametrit. Tahan vaadittavia asetuksia saavat suorittaa vain riittdvan patevat henkilot,
silla laitteen toimintaa ei voida taata, jos asetukset ovat virheelliset. Ne tulisi suorittaa
ainostaan Endress+Hauser-huollon toimesta. Mahdolliset asetukset on mainittu huolto-
kasikirjassa.

4.1.2 Kaytto- ja parametrointiohjelman SOPAS ET asennus

Edellytykset parametrien asettamiselle kdaytto- ja parametrointiohjelmassa
® Kannettava tietokone/PC seuraavin varustein:

- Prosessori: vahintaan Pentium Ill 500 MHz (tai vastaava)

- USBHliitdnta (vaihtoehtoisesti RS232 adapterilla)

- Keskusmuisti (RAM): vahintaan 1 Gt

- Kayttojarjestelma: MS-Windows XP, VISTA, Windows 7, Windows 8 (32/64 bit) ja
Windows 10 (32/64 bit)

- Vapaa muistitila: 450 Mt

® USB-liitantakaapeli kannettavan tietokoneen/PC:n ja FLOWSIC100:n (MCU) yhdista-
mista varten.

® Kaytto- ja hallintaohjelma ja USB-ajuri (sisaltyy toimitukseen) on asennettava kannetta-
valle tietokoneelle/PC:lle.

® Jannitteensyottd on kytkettava paalle.

SOPAS ET -ohjelman asennus

» Aseta toimitukseen sisaltyva CD tietokoneen asemaan, valitse kieli, valitse "Software”
ja seuraa ohjeita.
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Kayttéonotto ja parametrit

Kuva 89

Endress+Hauser

USB-ajurin asennus

Kaytto- ja parametrointiohjelman SOPAS ET ja mittausjarjestelman kommunikaatiolle
USB-liitannan kautta vaaditaan erityinen ohjelmistoajuri. Jarjestelman yllapitajan on

asennettava se kannettavalle tietokoneelle/PC:lle seuraavalla tavalla:

» Liita USB-liitantakaapeli tietokoneeseen.

Naytolle tulee ilmoitus siita, ettd on 16ytynyt uusi laite.

» Aseta toimitukseen sisaltyva CD tietokoneen asemaan ja seuraa ohjeita.

This wizard helps you install software for:

EVALZ32 Board USB <-> Senal

') If your hardware came with an installation CD
= or floppy disk, insert it now.

‘What do pou want the wizard to do?

(O Install the software automatically (Recommended)
(®)linstall from a list or specific location [Advanced]

Chick Nest to continue

[ < Back ]i Mext » ][ Cancel ]

Found New Hardware Wizard

Pleaze choose your search and installation options.

() Seaich for the best diver in these locations.

Use the check boxes below to limit or expand the default search, which inchides local
pathz and removable media. The best driver found will be installad

[ Seach removable meda (floppy, CO-ROM...)
[#] Inchude this location in the search:

£\ LISB_ driver v

(O Dont search | will chooss the driver to instal

Choose this option to select the device driver from a list. ‘Windows does not guarantee that
the driver you choose will be the best malch for pous hardware.

[ < Back ][ Newd > |[ Cancel ]

Found New Hardware Wizard

Completing the Found New
Hardware Wizard

The wizard has finished installing the software for:

E USB Serial Corrverter

Chick. Finish to close the wizard

E Firish }
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413 Yhteyden luominen laitteeseen

» Liita USB-kaapeli ohjausyksikkoon MCU(P) (- s. 35, kuva 19) ja kannettavaan tietokonee-
seen/PC:hen.

| TARKEAA:
° MCU(P) liitetdan tietokoneeseen/PC:hen USB-liitannan kautta.
Nain simuloidaan sarjaliitantaa (COM-porttia), jonka kautta yhteys luodaan.

» Kaynnista ohjelmisto kaynnistysvalikossa SICK/SOPAS.
» Aloitussivu tulee nakyviin.

4.1.3.1 Kieliasetusten muuttaminen
» Mikali tarpeen, valitse valikosta "Tools / Language” (Tyokalut/Kieli) (- s. 126, kuva 90)
haluamasi kieli.
» Muutettu kieli aktivoituu, kun vahvistat nakyviin tulevan dialogin vastaamalla "Yes”
(kylla), jolloin SOPAS ET kaynnistyy uudelleen.

Kuva 90 Kieliasetuksen muuttaminen
SICK Project  Device P view [RCN Help | s0PAS Engineering Tool | — | @ | X
. B = Terminal
Sensor Intelligence, @ E | | _J [
£ Languag v = English
New Project g8 & Export SDDs... B German <_ M
Options... EH French ¥ Bt i
ER nalian :
|_ I Spanish i
: s Russian
Bl Chinese [Sensor 1) COMS{011}
Bl Portuguese
L®] Japanese
Search devices: GDD2 > || Search settings...
2 connections found
v ¥ Details
» Datalogger Scan result | Device Catalog | Emulators
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4.1.3.2 Yhteyden luominen laitteeseen "tuoteperheen” avulla (suositeltava hakuasetus)
1 Paina painiketta "Search settings” (Hakuasetukset).

2 Valitse hakutila "Device family oriented search” (Haku tuoteperheen mukaan) ja
vahvista kentta "Next” (Seuraava).

Kuva 91 Hakutilan valinta

Search setfings

Select the search strategy

The search settings dialog helps you to setup the device search in a way which fits
best for your application.

® Device family oriented search (recommended)

() Interface oriented search

Description:

This option is the most convenient and easy to use way of setting up a search
configuration. Use this option if you want to restrict the search to some selected
device types or families.

3 Valitse tuoteperhe "MCU” ja paina painiketta "Next” (Seuraava).

Kuva 92 Tuoteperheen valinta

Select the device family

[m

[ Select all

[ LMs1xx 2
[] LMSaxx

[] LMSSxx/25x%

[] mcs100FT

[] mcs3oop

MCU

[] mL20

—

W

<Back _  Cancel

4 Jos laitteet on tarkoitus yhdistda Ethernetin kautta, konfiguroi IP-osoitteet:

| TARKEAA:
® MCU(P) ei tue IP-osoitteiden automaattista tunnistusta (AutolP), joten
IP-osoitteet on konfiguroitava manuaalisesti.

» Paina painiketta "Add” (Lisaa).

° Asiakkaan valitsema IP-osoite asetetaan tehtaalla, jos se ilmoitetaan laitteen
"'1 tilauksen yhteydessa. Jos ei, asetetaan standardiosoite 192.168.0.10.

IP-osoitteen muuttaminen, katso - S. 161, §4.3.6.
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» Syota laitteen IP-osoite tai IP-osoitealue, jos kaytetdan useita laitteita (- s. 128,
kuva 93). Nakyvat IP-osoitteet ovat esimerkkeja.

» Paina painiketta "OK”.

Kuva 93 Ethernet-yhteyden asetukset (esimerkki)

Scan wizard

Ethernet (TCP/IP): Address configuration

D Automatic IP address discovery (SICK AutolP)

Addiip address
Custom IP address configuration
Select all () Single IP address
10133821 Add..

Edit.. (®) IP address range

Delete From (10133821
To

(10133824

() DNS name

i- < Back | MNext > |- Cancel | | Cancel |

5 Paina painiketta "Next” (Seuraava).

6 Jos laitteet on kytketty sarjaliitantdjen (COM-porttien) kautta, valitse kaytettavat COM-
portit ja paina painiketta "Next” (Seuraava).

' TARKEAA:
® MCU(P) liitetaan tietokoneeseen/PC:hen USB-liitannan kautta.
Nain simuloidaan sarjaliitantaa (COM-porttia), jonka kautta yhteys luodaan.

» Jos olet epavarma, mitda COM-porttia kaytetaan, valitse kaikki COM-portit.

Kuva 94 COM-porttien valinta

Serial (Standard): Select COM ports

Please select the serial ports where your devices are connected.
[[] select all

] coms
COM9

i- < Back | MNext > |- Cancel |

7 Jos haluat tallentaa hakuasetukset, anna niille nimi ja paina painiketta "Finish”.
SOPAS ET aloittaa laitehaun.

Loydetyt laitteet nakyvat alueella "Device search” (Laitehaku), kun haku on paattynyt
(- s.132, kuva 101).
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Kuva 95 Hakuasetuksien tallentaminen

Save the scan configuration

You can also overwrite an existing scan configuration. Please select the scan configuration
you want to overwrite:

| <Back | Finish | Cancel |

4133 Yhteyden luominen laitteeseen laajennetussa tilassa
1 Paina painiketta "Search settings” (Hakuasetukset).
2 Valitse "Interface oriented search” (Haku liitantéjen perusteella).

3 Valitse ne kommunikaatioliitdnnat, joihin haun on tarkoitus kohdistua, ja paina paini-
ketta "Next” (Seuraava).

Kuva 96 Kommunikaatioliitantéjen valinta

Select the communication component

[ Select all

Ethernet communication (TCP/IF)

D USE communication

Serial communication (Standard)

D 10Link communication

[] Hiperface communication

D Serial communication (DMESx, Dxb0)

D Serial communication (OD Series)

| <Back |[ MNext = ]| Cancel |

4 Konfiguroi litdnnat ja paina painiketta "Next” (Seuraava).
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Ethernet-kommunikaatio

» Valitse "Custom IP address configuration” (IP-osoitteiden mukautettu konfigurointi).
» Paina painiketta "Add” (Lisaa).
» Syota laitteen IP-osoite tai IP-osoitealue, jos kaytetdan useita laitteita; vahvista pai-
namalla "OK”.
» Valitse hakemistosta "TCP Port” TCP-portti 2111.
» Aseta protokolla-asetukset hakemistossa "Protocol”, ks. - s. 130, kuva 97.
Kuva 97 Protokolla-asetuksien asettaminen

>

Serial (Standard): Advanced scan settings

Baudrate Enable SOPAS Hub scan

Pratocol Cola addressing mode
Timing Duplex mode half-duplex v

| <Back |[ MNext = ]| Cancel |

Aseta aikakatkaisun asetukset hakemistossa "Timing”, ks. - kuva 98.

Kuva 98 Aikakatkaisun asetuksien asettaminen

130 KAYTTOOHJE

Ethernet (TCP/IP): Advanced scan settings

TCP port

S | Scan timeout 2000 ms
Protocol
L o | Connection timeout 200[1 ms

| Tmg additionaltimeout [0 ms

| <Back |[ MNext = ]| Cancel |
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Sarjakommunikaatio (USB-liitantaa kaytettaessa)

' TARKEAA:
® MCU(P) liitetdan tietokoneeseen/PC:hen USB-liitannan kautta.
Nain simuloidaan sarjaliitantaa (COM-porttia), jonka kautta yhteys luodaan.

» Valitse kaytettavat COM-portit.
» Jos olet epavarma, mitd COM-porttia kdytetaan, valitse kaikki COM-portit.
» Aseta baudinopeus hakemistossa "Baudrate”, ks. -» s. 131, kuva 99.

Kuva 99 Baudinopeuden asettaminen

Serial (Standard): Advanced scan settings

Baudrate D Select all

Format D 1200 A
| [[] 2400

[] 4800

| |[C] 9600

[] 19200

[] 38400

57600

[] 115200 v

Protocel

Timing

<Back _  Cencel

» Konfiguroi dataformaatti hakemistossa "Format”, ks. - s. 131, kuva 100.

Kuva 100 Dataformaatin konfigurointi

Serial (Standard): Advanced scan settings

Baudrate Data bits
Format Parity
Protocol Stop bits
Timing SiLink Wakeup

<Back _  Cencel

» Aseta protokolla-asetukset hakemistossa "Protocol”, ks. - s. 129, kuva 96.

» Aseta aikakatkaisun asetukset hakemistossa "Timing”, ks. - s. 130, kuva 97.
5 Jos haluat tallentaa hakuasetukset, anna niille nimi ja paina painiketta "Finish”

(- s.129, kuva 95).

SOPAS ET aloittaa laitehaun. Loydetyt laitteet nakyvat alueella "Device search”

(Laitehaku), kun haku on paattynyt (- s. 132, kuva 101).
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Ohjeita ohjelman kayttoon

4.1.4
Kuva 101 Yleistiedot
® ®
Promt  Deoen  Peswwies Vs Ton  Hep | S0PAS Engineering Toot | = | © | %
US E0D0 -
New Progect B B A | Device seanch .
L. @O0 8
—®
- | Tod | = O] %
-0
& Davice search -
lawoo=
1%
=
®MCU S0 181084
=) MCU S 101332202011
=) FLOWSIC 100 M (Semaor 1) 102335232118 01 1)
*) FLOWSI 100 PR (Semsar 21 10233021110 01 2]
=) MCU-P (SICK) 108338220110
*) P00 0X-S 80 (Samaor 1) 122038222011 01 1)
< I L —
» Datareconder Device seich | Device catalog | Emdanees
@ @
1 Laitehaku 4 Laitehaun keskeyttdminen
2 Projektialue 5 Laitehaun tulos
6 Loydettyjen laitteiden lukumaara

3 Laitehaun edistyminen
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Laitteen valinta
» Siirra vaadittavat laitteet projektialueelle veda ja pudota -toiminnolla tai kaksoisnap-

Laitteen valinta

Kuva 102

sauttamalla haluamaasi laitetta.

- Laitteiden konfigurointi naytetaan erillisessa laiteikkunassa.

- Laiteikkuna voidaan avata kaksoisnapsauttamalla vastaavaa
laitekuvaketta tai tilannevalikon (- s. 134, kuva 103) kautta.

SICK Project  Device  Parameter View Tools  Help SOPAS Engineering Tool | — | @ | X ||
Sensor Intelligence. D @ | @ = ]
New Project 88 E & ~ | Device search -
MCU-P (SICK) - Al Erd @ O B
Online Online o
; . A oc
B togn | . @ togin ) MCU (SICK) 101338242111
| = 5 () MCU (SICK) 101338212111
Version: 010603 Version: V1.1.04 (») FLOWSIC100 M (Sensor 1) 10.133821:2111{011)
SMN:  Not avalsble SM: 10218553 (¥) FLOWSIC100 PR (Sensor 2) 101338212111 (012)
101338222111 101338222111 (011}
® MCU-P (SICK) 101335222111
@ Online @ Online -
FL100 EX-S 80 (Sensor 1) 101
Search devices: GDD | = | | Search settings..
W
< > 6 connections found

Endress+Hauser
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Kuva 103 Laitteiden tilannevalikko
SICK Project  Device  Parameter SICK Project  Device  Parameter
Sensor Intelligence. I:/ @ E ‘ @ Sensor Intelligence. I:/ @ E ‘ @
MNew Project MNew Project
MCU-P (SICK}) MCU-P (SICK)
Online Online| Open device window...
E‘ Login E‘ Login
Go offline
) ) Connection r
Version: 01.06.03 Version: 01.06.03 :
S/M: Mot available S/M: Mot available Upload from device
1013382222111 1013382222111 Download to device
® Online ®  Online Login
FL100 EX-5 80 (Sensor1) - FL100 EX-5 80 (Sensor1)
Online Online Import...
‘i E‘ Login “ E‘ Login Export..
Delete device
Version: V1.1.04 Version: V1.1.04
SN 10218553 SN 10218553
101338222111 {011} 101338222111 {011}
[ ] Online [ Online
Taulukko 3 Laitteiden tilannevalikon sisaltd

Tilannevalikko Kuvaus

Go online Muodostaa yhteyden SOPAS ET -ohjelman ja laitteen valille.

Go offline Katkaisee SOPAS ET -ohjelman ja laitteen vélisen yhteyden.

Connection - Yhteyden asettaminen: muuttaa yhteysasetuksia.

- Yhteyden poistaminen: poistaa yhteysasetukset.

Upload from device Lukee liitetyn laitteen kaikki parametriarvot ja siirtda ne SOPAS ET -
ohjelmaan.

Download to device Kirjoittaa parametriarvot SOPAS ET -ohjelmasta liitettyyn laitteeseen.
Vain ne parametriarvot kirjoitetaan, joihin voidaan kirjoittaa aktiivisella
kayttotasolla.

Login Avaa sisdankirjautumisdialogin.

Logout Kirjaa k&yttajan ulos.

Import Tuo *.sopas-tiedostosta sopivan tyyppisen laitteen ja korvaa entiset
parametriarvot *.sopas-tiedostoon tallennetuilla arvoilla. Jos tuodaan
arvoja laitteelle, jolla on voimassa online-yhteys, parametrit kirjoite-
taan laitteeseen heti. Vain ne parametriarvot kirjoitetaan, joihin voi-
daan kirjoittaa aktiivisella kayttotasolla.

Export Vie laitetiedot ja niihin kuuluvat projektitiedot ja tallentaa ne *.sopas-
tiedostoon.

Delete device Poistaa laitteen projektista.
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Salasana

Tietyt laitteen toiminnot ovat kaytettavissa vasta, kun on syotetty salasana (- kuva 104).
Kayttooikeudet jaetaan 3 eri tasoon:

Kayttotaso Paasy
0 |"Operator” (koneen Mittausarvojen ja jarjestelmatilojen ndyttd
kayttaja) *

1 |”Authorized Operator” Naytot, kyselyt, kdyttbonotto, mukauttaminen asiakaskohtaisiin
(valtuutettu asiakas) * | vaatimuksiin ja vaadittavien parametrien diagnoosi

2 |"Sewice” (Huolto) Naytot, kyselyt sekd téarkeimmat huoltoa varten (esim. héirididen
diagnoosi ja korjaus) vaadittavat parametrit

*): Riippuu ohjelmaversiosta
Tason 1 salasana: "sickoptic”

Kuva 104 Salasanan sy6ttaminen

SICK Device MCU (SICK) Parameter View Help |_ | |:|| b4
Sensor Intelligence. « "5‘a‘ m m 0‘ bl ML "BQEQEHQ‘
A
Cwverview
» ﬁ Configuration

» ﬁ Adjustment

» ) Maintenance Device MCU (51CK)
Userlevel Authorized operator v
e
_ ——————————

System Status MCU Context Help |

Operator ¥

T MCU(SICK) ™ 10.133.82.1:2111 * online ** synchronized % Write immediately
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4.2 Standardikayttoonotto

Tassa kappaleessa kuvataan kaikki laitteen toiminnalle ehdottoman valttamattomat
asetukset. Niihin kuuluu laitteiston tietojen sy6tto (mittatie, asennuskulma, poikkipinta-
ala) ja tarkastusjakson, analogisen lahtéliitdnnan, analogisten tuloliitdntdjen (ulkoisten
signaalien lukemista varten) seka vaimennusajan asetus.

TARKEAA:

® Niin kauan kuin jarjestelmédkomponenttiin "FLOWSIC100 X (Sensor)” ei
viela ole syodtetty kaikkia laitteiston tietoja, nakyvissa on virheilmoitus "Error
Parameter”.

® Parametrien asettaminen on mahdollista vain, kun kyseinen jarjestelma-

komponentti "FLOWSIC X (Sensor)” tai ohjausyksikké "MCU” on kayttoti-
lassa "Maintenance” (Huolto).

@ -

Laitteen parametrit asetetaan SOPAS ET -hallintaohjelmassa jarjestelmakomponenteille
"FLOWSIC X (Sensor)” ja ohjausyksikdlle "MCU” seuraavasti:

Asetus FLOWSIC X (Sensor) MCU
Measuring path (Mittatie) X

S/R unit(s) installation angle

(Lahetin-/vastaanotinyk- X

sikd(ide)n asennuskulma
Cross-sectional area

(Poikkipinta-ala) X
Reaction time (Vasteaika) X
Check cycle (Tarkastusjakso) X

Standard analog output
(Analoginen standardilahto)

+i Kalibrointiasetukset - s. 154, 4.3

Parametrien syottamiseen/muuttamiseen vaaditaan seuraavat vaiheet:

» Yhdista mittausjarjestelma SOPAS ET -ohjelmistoon, skannaa verkko ja lisaa vaadittava
laitetiedosto ("MCU”, "FLOWSIC100 X (Sensor)”) ajankohtaiseen projektiin.

» Syl6ta tason 1 salasana (- s. 135, kuva 104) ja aseta asianomaiset jarjestelmakompo-
nentit huoltotilaan (- S. 137, §4.2.1).
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42.1 Huoltotilan asettaminen

» Avaa hakemisto "Maintenance / Maintenance Status” (Huolto / Huoltotila).

» Aktivoi valintaruutu "Maintenance” (MCU) tai "Sensor maintenance” (lahetin-/vastaan-
otinyksikkd) ja paina painiketta "Set Status” (Aseta tila).

Kuva 105 Huoltotilan asettaminen
SICK Device FLOWSICI00 H (Sensorl) Parameter View Help |;| (=] x
ol | 7 - = - : ——
Sensor Intelligence. 4;!#»_,;_@&.@@0 @ & IDQEQ@ @.
4 [J FLOWSIC100 H (Sensor 1)
5] overview Device Identification
» ) Diagnosis
» ) Configuration . -
4 \_J Adjustment FLOWSIC100 H Sensorl Mounting location
4 ) Maintenance '
Set Op ional Status
Status change is activated by pressing the "Set
status” button
2 Maintenance [¥]  Sensor maintenance Set Status
< >
Context Help Maintenance Status

& Authorized operator ¥ FLOWSIC100 H{Sensorl) ™ Seriak COM8{011} * online ° synchronized & Download Immediately

Huoltotilasta "Maintenance” ilmoittaa merkkivalo seuraavasti:

- SOPAS-valikossa "FLOWSIC100 X (Sensor) / Overview”

- SOPAS-tilanaytéssa vasemmalla alhaalla olevassa kentassa

- ohjausyksikdn MCU naytéssa (vain MCU:ssa, jossa on valinnainen naytto).

422 FLOWSIC100-anturin laitteistoparametrien asettaminen
» Avaa laitetiedosto "FLOWSIC100 X (Sensor)” ja sy6ta tason 1 salasana (- S. 135, § 104).
» Aseta huoltotila (- S. 137, §4.2.1).

Jokaisen mittauksen perusedellytyksena on kaytettavan mittajarjestelman valinta (SI- /
US-mittajarjestelma) ja sovellusparametrien sy6ttd (mittatie, asennuskulma, poikkipinta-
ala). Asetusta varten siirrytaan alavalikkoon "Application Parameters”
(Sovellusparametrit) (- kuva 106). SyOtetyt parametrit otetaan kayttéén FLOWSIC100-
laitteessa, kun siirrytaan tilasta "Maintenance” (Huolto) tilaan "Measurement” (Mittaus).

o Asetetut sovellusparametrit muunnetaan automaattisesti, jos mittayksikkoa
"'1 vaihdetaan.

Syobtettaville asennusparametreille on voimassa:

Measuring path Etaisyys anturi-anturi (L, ks. kuva 107)

(Mittatie)

Installation angle Mittausakselin ja kaasuvirtauksen paasuunnan valinen kulma (o, ks. kuva 107)
(Asennuskulma)

Cross-sectional area Ultradanianturin alueella oleva pinta, joka on kohtisuorassa virtaussuuntaan
(Poikkipinta-ala) nahden ja joka jaa kanavan sisaseinamien sisapuolelle.

(vaaditaan

Jos poikkipinta-ala muuttuu mittauslaitteiston alueella, on syotettava pintojen

tilavuusvirran keskiarvo Iahetin-/vastaanotinyksikdiden A ja B valilla.

laskentaan)
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Kuva 106

Alavalikko "Application Parameters” (Sovellusparametrit) (esimerkki asetuksista)

Device FLOWSIC100 H (Sensor1)

View Help

SICK

Sensor Intelligence.

a=|S|adDae| v |-~ -[08020| 9|

4[] FLOWSIC100 H (Sensor 1)
Overview
» (J Diagnosis
4 ] Configuration
» (J Adjustment
» (J Maintenance

Device Identification

FLOWSIC100 H Sensor 1

Mounting location Demno

Installation Parameters

Installation angle | ] Path length

Cross-sectional area

[ Context Help

Calibration Coefficients

Calibration coefficients for gas velocity

v_cal=Cv 2% + Cv 1™ + Cv.0

vz | 00000 ] [s/m v| cvi | 1.0000 |

oo | 00000 | [mss v

Calibration coefficients for gas temperature

T_cal=CT_2*T* + CT1*T + CT.0

cr2 0.0000 ] 1/K T '_.:-:=:=:|:

cTo 3_-:-:-:-:1: K

Application Parameters

00 H (Sensor1)

+1
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Kuva 107 Perusparametrit

Poikkipinta-ala:

Pyoreat kanavat: Suorakulmaiset kanavat:
T
= i2 =
A 4 Di A=a-b

Poikkipinta-alan muutokset

A= Al +A2
2

Mittatien pituus:
L=FF-2-NL

FF=F1+F2
L=L1+L2=(F1+F2)-2-NL

o Pienilld kanavamitoilla < 0,5 m (lyhyet mittatiet) on huomioitava mittatieta L
maaritettdessa myos kaytettavien tiivisteiden paksuus.
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423 Tarkastusjakson parametrien asettaminen
» Avaa laitetiedosto "MCU”” ja sy6ta tason 1 salasana (- s. 135, kuva 104).
» Aseta huoltotila (- S. 137, §4.2.1).

Tarkastusjakson signaali maarataan valikossa "Adjustment/Function Check - Automatic”
(Saato/toimintatarkastus - automaattinen) (- kuva 108). Toimintatarkastus voidaan
kaynnistaa myos manuaalisesti.

Kuva 108 Valikko "Adjustment/Function Check - Automatic”
SICK Device MCU(SICK) Paameter View Help. =
o, - |
Sensor Intelligence. b "‘.aa@'ﬁo|‘l\v|Nv DEEE:E!Q!
4 [ MU (SIEK)
Overview Device Identification
» ‘_J Diagnosis
: ﬂ i:"l’::::""" MCU Selected variant  FLOWSIC100 v Mounting Location | SICK
Function Check - Manual
¥ J Maintenance Function Check
Qutput duration of function control value 90 | s Span value for FL | 70| %
Function check interval 8 hours v Span value for DH70%
Function Check Start Time
Hour 8 Minute 0
Systemn Status MCU | Context Help Function Check - Automatic

¥ Authorized operator ¥ MCU (SICK) ™ Serial: COM® * | anline synchronized & Download Immediately

Kentta Parametri Huomautus

Output duration of
function control
value (Toimintatar- | Arvo sekunteina Tarkastusarvon signaalinkesto
kastuksen signaalin-
kesto)

Function check
interval (Toimintatar-
kastuksen aikavali)

Span value for FL
(Tarkastuspisteen Arvo % valilla 50 % ... 70 % -S.53,82.5.2
referenssiarvo)

Function Check Tunnit
Start Time (Toimin- Kaynnistysajan asetus tunteina ja
tatarkastuksen Minuutit minuutteina

kaynnistysaika)

Kahden tarkastusjakson aika-

vali -S5.52,82.5
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424 Analogisen lahdon parametrit
Analogisen lahtdliitannan parametrien asettamista varten on siirryttdva MCU-
alavalikkoon "Configuration / I/0 Configuration / Output Parameters” (Konfiguraatio /
I/0-konfiguraatio / Lahtéparametrit) (- kuva 109).
Kuva 109 Alavalikko "Output Parameters”
SICK Dedce MCU(SICK) Parameter View Help |=]o] x
Sensor Intelligence. ~P¢;:h'€éuﬂmﬂ';&|-"l'EI5'IIEEB|@
4 0 Mo sick
[2) Cverview Device Identification
» () Disgnesis
4 {J Configuration
Application Selection Selected variant | FLOWSIC100 v Mounting Location | SICK
Display Settings
4 {J VO Configuration
Input Parameters
Analog Outputs - General Configuration
System Configuration
) Value Damping
+ ) _Adjustment Output Emor cument | yes Eror Cument | 21 ma ¥
Function Check - Autematic
Functien Check - Manual
b J Maintenance Current in maintenance | Measured value v Maintenance current 0.5 ma
Optional Analog Output Modules
Use first analeg sutput medule || Use secend analeg eutput medule ||
Analog Output 1 Parameter Analeg Output 1 Scaling
Value on analag output 1 | Velocity of Gas v
Live zere ami v Range low <100 | mfs
Qutput checkcycle results on the AQ [+ Range high 100 | m/s
Write abselute value
Limiting Value Limit
Limst value | Temperature Ta hd Hysteresis type Percent
& Atoiete Limit value 9500 | ["C v | Hysteresis s00|[C v
Switchat | Over Limit v
Config of optional DigitalOut modul
Opticn emergency air FLI0D installed || @ Opticn emergency sir not possible
System Status MCU | Context Help Qutput Parameters | System Configuration

uthorized cperator ¥

CK) ™ Seriak COMS ™ online

synchronized & Download Immediately

Kentta Parametri Huomautus
Analog Out- Output Error yes (kylla) Vikavirtasignaali annetaan.
puts - General | current (Vika- | (i) Vikavirtasignaalia ei anneta.
Configuration | virran lahto)
(Analogiset Error current | Arvo > 20 mA Virhetilassa annettava mA-arvo
lahdot -ylel- | (vikavirta) Huomautus
nen.konﬂgu- Jos liitetyt analysointijarjestelmét voivat késitelld vain aluetta 0...20
raatio) mA, on valittava arvo < Live Zero.
Current in Last measured value | Huollon aikana annetaan viimeksi mitattu arvo
maintenance | (Viimeinen mittaus-
(Virta huoltoti- | arvo)
lassa) User defined value Huollon aikana annetaan méaériteltava arvo
(Kayttajan maaritte-
lema arvo)
Measured value out- | Huollon aikana annetaan ajankohtainen mittausarvo
put (Mittausarvon
1ahto)
Maintenance | Arvo mieluiten # Live | Huoltotilassa annettava mA-arvo
current (Huol- | Zero
lon virta)
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Kentta

Parametri

Huomautus

Analog Output
1 Parameters
(Analogisen
lahdon para-
metrit 1)

Arvo analogi-
sessa lah-
dossa 1

Velocity of gas
(Kaasun virtausno-
peus)

Velocitys of sound
(Aanen nopeus)

Q act. (Tilavuusvirta
kayttotilassa)

Q std. (Tilavuusvirta
normaalitilassa)

Valittu mittaussuure annetaan analogisessa lahdossa.

(Pressure) Paine

Temperature (LAmp6-
tila)

Moisture (Kosteus)

Analogisten tulojen kautta luetut ulkoiset paine-, lampdtila- ja kosteus-
arvot voidaan valittéa ja antaa uudelleen analogisen lahdon kautta.
Valitys voidaan valita halutulle analogiselle 1ahddlle.

Range low
(Alaraja)

Lower measuring
range limit (Mittaus-
alueen alaraja)

Fysikaalinen arvo nollapisteessa (Live Zero)

Range high
(Ylaraja)

Upper measuring
range limit (Mittaus-
alueen ylaraja)

Fysikaalinen arvo 20 mA:lla

Live zero

Zero point (0,2 or 4
mA) (Nollapiste (0, 2
tai 4 mA))

Valitse 2 tai 4 mA, jos haluat erottaa luotettavasti mittausarvon ja pois-
kytketyn laitteen tai virtakatkoksen.

Limiting value
(Raja-arvon
asettaminen)

Measuring
value (Mittaus-
arvo)

Velocity of gas
(Kaasun virtausno-
peus)

Velocity of sound
(Adnen nopeus)

Q act. (Tilavuusvirta
kayttotilassa)

Q std. (Tilavuusvirta
normaalitilassa)

Direction (Suunta)

Mittaussuureen valinta asetetun raja-arvon valvontaa varten

Limit value
(Raja-arvo)

Kun on syotetty arvo # O, raja-arvorele kytkeytyy, kun valitun mittaus-
suureen raja ylittyy.

Valinnaisen digitaalisen Iahtémoduulin konfiguraatio, tallad hetkella ei toimintoa
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425 Analogisten tuloliitant6jen parametrien asettaminen

Analogisten tuloliitdntdjen parametrien asettamista varten on siirryttdva MCU-
alavalikkoon "Configuration / I/0 Configuration / Input Parameters” (Konfiguraatio / 1/0-
konfiguraatio / Tuloparametrit) (- kuva 110).

Kuva 110 Alavalikko "Input Parameters”
SICK Device  MCU(SICK)  Parameter  View Help |;5 o | x
ot @ |~ -l
Sensor intetigence, [N leg daade = & 0900339
4 0 mauisick
] Ovensiew Device Identification
b ) Diagnosic
4 ) Configurstion
[2) Apphication Selection Selected variant v Mounting Lecation | SICK
] Display Settings
4 {J VO Configuration
put Pararneters)
Cutput Parameters Temperature Source Pressure Source Moisture Source
1] System Configurstion
1) Value Damping . -
[ . * Constant Value
: “j :‘d]u“mm‘ ® Constant Value . ® Constant Value
ljintenance Temperature source ) Analog Input 1 Pressure source Moisture scurce
Analog Input 2 Analog Ingut 3
Senzor value
Constant Temperature Constant Pressure Constant Moisture
Ficed value 2000 ||*C v Ficed value 101325 | mbar Foced value 0,00 | %

Adiabate Coefficient

eplev 14020

System Status MCU | Context Help Input Pararneters

¥ futhorized operator ¥ MCU (SICK) ™ Serial COMS * online " synchronized & Download Immediately

Kentta Parametri Huomautus
Tempera_ture Source | Constant Value (Vakioarvo) | Skaalaukseen kaytetdan kiinteda arvoa.
(Lampotila) Analog Input 1 ( Skaalaukseen kéytetdan analogiseen tuloon 1 (vakiotoimitus) liitetyn ulkoisen
Analoginen tulo 1) anturin arvoa.
Kun tdma kentté on aktivoitu, kentdssa "Temperature Source” nakyy tuloalueen
parametrien syottokentta.
Sensor value Skaalaukseen kaytetdan integroidun ldmpadtila-anturin (Ta,Tb) arvoa tai akustisen
(Anturin mittausarvo) |ampdatilan arvoa (Tac.).
(Pressure Source) Constant Value (Vakioarvo) | Kiinted arvo
Paine Analog Input 2 Skaalaukseen kéytetdan analogiseen tuloon 2 (vakiotoimitus) liitetyn ulkoisen
(Analoginen tulo 2) anturin arvoa.
Kun tdmé kentté on aktivoitu, kentdssa "Pressure Source” nakyy tuloalueen
parametrien syottokentta.
Moisture Source Constant Value (Vakioarvo) | Kiinted arvo
(Kosteus) Analog Input 3 Skaalaukseen kédytetdan analogiseen tuloon 3 (vaaditaan valinnainen moduuli)
(Analoginen tulo 3) liitetyn ulkoisen anturin arvoa.
Kun tdmé kentté on aktivoitu, kentdssa "Moisture Source” ndkyy tuloalueen
parametrien sy6ttokentta.
Constant Temperature | Arvo °C Skaalaukseen vaadittavan arvon syotto
(L&mpdtilan Arvo K
vakioarvo)
Constant Pressure Arvo mbar
(Paineen vakioarvo)
Constant Moisture Arvo %
(Kosteuden
vakioarvo)
Adiabate coefficient | Kerroin Erityinen adiabaattikerroin
(Adiabaattikerroin)
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426 Vaimennusajan asettaminen

Vaimennusaika voidaan asettaa MCU-alavalikossa "Configuration / Value Damping”

(Konfiguraatio / Arvojen vaimennus) (- kuva 111).

Kuva 111

Alavalikko "Value Damping”

ice Mmﬁlﬂ_fﬁmgg« View Help

Devi
g,'ﬁﬁm asSlealRoe|w|-~-lO0ona0l el

4 [ MU (SICK)
Overview
» ) Diagnosis
4 ) Configuration
2] Application Selection
=] Display Settings
4 {J IO Configuration
2] Input Parameters
=] Cutput Parameters

_] temn Configuration
b Adjustment
» () Maintenance

Device Identification

Selected variant  FLOWSIC100

Mounting Location | SICK

Value Damping Time

Damping time for Sensor1 10 | sec

System Status MCU | Context Help

<

Value Damping

¥ Authorized operator ¥ MCU (SICK) ™ Seriak COM3  *  online synchronized & Download Immediately

Kentta

Parametri Huomautus

Damping time for
sensor 1
(Vaimennusaika
anturille 1)

Arvo s

Valitun mittaussuureen vaimennusaika (- s. 51, 2.4.3)

Damping time for
sensor 2-8
(Vaimennusaika
anturille 2-8)

Arvo s

Muiden ohjausyksikkdon kytkettyjen anturien vaimennusaika
(vaylajohdotus)

42.7 Tietojen varmuuskopiointi

Kaikki mittausarvojen tallennuksen, kasittelyn ja sy6ton/tulostuksen kannalta tarkeat
parametrit ja ajankohtaiset mittausarvot voidaan tallentaa ja tulostaa. Asetetut
laiteparametrit voidaan taman ansiosta tarvittaessa (esim. laiteohjelmiston paivityksen
jalkeen) syottdaa uudelleen ongelmitta ja laitteen tiedot/tilat voidaan rekister6ida
diagnoosia varten.

Kaytettavissa ovat seuraavat mahdollisuudet.

® Tallentaminen projektina

Tassa tallennustavassa voidaan tallentaa laiteparametrien lisaksi myos tallennetut loki-
tiedostot.

® Tallennus raporttina
Parametriraportissa tallennetaan laitetiedot ja -parametrit.

Laitteen toiminnan analysoimiseksi ja mahdollisten hairididen tunnistamiseksi voidaan
luoda diagnoosiraportti.

KAYTTOOHIJE
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Tallentaminen projektina

» Hae nakyviin valikko "Project / Save” (Projekti / Tallenna) ja maaraa kohdehakemisto ja
tiedostonimi. Tallennettavan tiedoston nimi voidaan valita vapaasti.

On jarkevaa viitata kyseiseen mittauskohtaan (yrityksen nimi, laitteiston nimitys).

[
+1 Kuvaus: katso huoltokasikirja

Kuva 112 Valikko "Project / Save”

B Scan result

FLOWSIC100 H (Sensor 1) add (dp == [E] 2 §2
[@) online l

§»\ ® MCU (SICK) COM

Fd L (® FLOWSIC100 H (Sensor 1) COMI{011)

Version: 01.08.00 Version: V1.A.[jm
S/N: Not available S/M: OB1S) (3] Speichern unter

Serial: COM3 Seriak COM3 OO | L. %« Windows » Network Shortcuts - |6-, | | Network Shorteuts durchsuchen 0 |
Organis

Online

@ Online @ Online

- Neuer Ordner = - e
|4 Dokumente * Name ‘ .
o Musik [ 2] FLowsIC100.s0pas
B videos
A Britta Reiche
L fop
1. freemind
L .gimp-26
@ Anwendungsdaten
I AppData
) Local
I Locallow

Dateiname: m

Dateityp: | SOPAS (*.sopas) SOPAS ET file

“ Ordner aushlenden [ Speichemn

* Details

» Datalogger Scan result | Device Cataleg = Emulators
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Tallennus raporttina
» Valitse laite, hae nakyviin valikko "Diagnosis / Protocol” (Diagnoosi / Raportti) ja paina
halutun tallennustavan painiketta.

Kuva 113 Valikko "Diagnosis / Protocol”
SICK Device MCU(SICK) Parameter View Help [=lo| x
Sensor [ntelligence. i .lélaalm Iﬂ '|m|' = |D5mam|| ®|
1] Overview ~
4 {J Diagnosiz Device Identification
|2) Device Information
|2) Error Messages / Wamnings r : . sonil
| MCu | Selected variant | FLOWSIC100 ¥ Mounting Location | SICK
2] VO Diagnosis
4 ] Configuration
2] Application Selection Protocol Printing
|) Display Settings L)
P: Print Parameter Preview POF Export Parameter
Diagnose Print Diagnose Preview PDF Export Diagnose
I Systemn Status Mf.U' Context Help I Plolocol.

al: COM9 * online synchronized & Download Immediately

Kuva 114

Save In: | /| Documents V| 1li (1. 1&

J Corel User Files

. gegl-0.0

. Meine Datenguellen

| SAP

| Sisulizer 2010

J Sisulizer 2010 (2)

J Sisulizer 2010 (3)

J Sisulizer 2010 (4)

'@ FL100_EX-5_80_10218553_20140416091730_ParameterPrint_Sensor_1.pdf

< >

File Name: |MCU_00008?00_20 140722104808_EN_parameter_SICK |

Files of Type: | PDF file {*.pdf) Y] |

Save | | Cancel |
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Kuva 115

Endress+Hauser

Esimerkki parametrirap

ortista

Parametriraportti MCU (esimerkki)

Device Type: MCU
Mounting Location: SICK

MCU Parameter Protocol - FL100 2 Path

Device Information

I/0 Configuration

Device Type MCU Analog Output General Settings
Serial Number 00004711 Error Current Selection yes
Ident Number 00000 Error Current Value 21 mA
System Time 08 Nov 2009 Maint. Current Selection User defined value
22:03:46 Maint. Current Value 0.50mA
Firmware Version 01.08.00 Span Value 70%
Hardware Version 1.5 Analog Output 1
Bootloader Version 00.99.xx Live Zero 4mA
Limit Low 0.50
Calculation Values Limit High 1.87
Sources Calibration factor CCO 0.0000
Temperature Source Analog Input 1 Calibration factor CC1 171.0000
Pressure Source Analog Input 2 Calibration factor CC2 0.0000
Moisture Source Constant Value Source Velocity of Gas (avg)
Constants Analog Output 2
Temperature Constant 20.00°C Live Zero 4mA
Pressure Constant 1013.25mbar Limit Low -100.00
Moisture Constant 50.00% Limit High 100000.00
. Source Volume flow s.c. di
Adjustment (avg
Function Check Interval 8 hours Analog Output 3
Function Check Output Duration 90s Live Zero 4mA
Output Check Results on AO yes Limit Low -20.00
. . Limit High 20.00
System Conflguratlon Source Velocity of Gas (avg)
Number of external AO 0 Analog Output 4
Number of external Al 0 Live Zero 4mA
Serial Expansion Module Ethernet Limit Low 0.00
. ) Limit High 1.00
Serial Expansion Module Source Not Used
Type Ethernet 10BaseT Analog Output 5
Profibus Address 126 Live Zero 4mA
Modbus Address 1 Limit Low 0.00
IP Address 010.133.082.001 Limit High 1.00
Subnet Mask 255.255.248.000 Source Not Used
Gateway 000.000.000.000 Analog Input 1 (Temperature)
TCP Port 2111 Limit Low 0.00°C
Limit High 200.00°C
Calibration factor CCO 0.0000
Calibration factor CC1 0.0204
Calibration factor CC2 0.0000
Analog Input 2 (Pressure)
Limit Low 0.00mbar
Limit High 1100.00mbar
Calibration factor CCO 0.0000
Calibration factor CC1 0.0204
Calibration factor CC2 0.0000
Analog Input 3 (Moisture)
Limit Low 0.00%
Limit High 0.00%
Limit Switch
Source Velocity of Gas (avg)
Limiting Value 1.87
T90 Time
T90 Time FL Path 1 1.0s
T90 Time FL Path 2 1.0s
7/22/14 10:56 AM Page 1/1
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428 Normaalin mittauskayton kaynnistaminen

Parametrien asettamisen tai muutoksien jalkeen mittausjarjestelma on asetettava
mittaustilaan ("Measurement”). Kun huoltotila deaktivoidaan, kaynnistyy normaali

mittaustila.

» Avaa hakemisto "Maintenance / Maintenance Status” (Huolto / Huoltotila).

» Deaktivoi valintaruutu "Maintenance” (MCU) tai "Sensor Maintenance” (lahetin-/vas-
taanotinyksikk0) ja paina painiketta "Set Status” (Aseta tila).

Kuva 116 Mittauskayton kaynnistaminen
s| CK Device FLOWSIC100 M (Sensor 1) Parameter View Help |=|o] x
8 : ——— § :
Sensor Intelligence. ‘$$‘¢‘@ﬁ_l§]m@ ‘ﬁ\ QN nggmu@_
4 [J FLOWSIC100 M (Sensor1)
j Overview 5 - N
3 u Diagnosis Device Identification
» Q Configuration
» (J Adjustment FLOWSIC1 Sensor 1 | Mountinglocation  [FLOwsIC
4 () Maintenance ' :
P -
Set Operational Status
9 Maintenance : Sensor maintenance Set Status

Context Help Maintenance Status 3§

¥ Authorized operator ¥ FLOWSIC100 M (Sensor 1) > 10.133.82.1:2111{0 11} * online

synchronized & Write immediately

Taman jalkeen standardikayttéonotto on saatu paatékseen.

TARKEAA:

! Sisaisesti jaahdytettavissa ja pursutettavissa lahetin-/vastaanotinyksikoissa
pursutusilman sy6ttd on ehdottomasti taattava myos laitteiston ollessa pysah-
dyksissa! Muuten lahetin-/vastaanotinyksiko6t on poistettava kanavasta.

429 Signaalin muodon tarkistus

Tarkistamalla signaalin muoto voidaan arvioida vastaanotettavien ultradanisignaalien

laatua.

» Kuvaruudulla nayttéa varten avaa kaytettavan FLOWSIC100-tyypin laitetiedosto.
» Valitse kayttotilassa "Measurement” (Mittaus) valikko "Diagnosis / Sensor Values”

(Diagnoosi / Anturiarvot).

» Kentdssa "Signal Display” (Signaalinayttd) molempien anturien ultraganisignaalit naky-
vat raakasignaalina. Asettamalla toiminto "View Envelope” (Nayta verhokayra) saat
nakyviin molempien antureiden verhokayrat. Signaalien tulisi tyypin mukaan vastata

alla olevia kuvia (kuva 117 ... kuva 126).

KAYTTOOHJE
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Tyyppi FLSE100-M / MAC

Kuva 117

Purskemuotoinen HF-signaali (raakasignaali)

SICK Device _EOWS]CJ.OOM(Sensorl) Parameter View Help
Sensor Intelligence. el =R s R R R R S R R MR = == ez )

4 [J FLOWSIC100 M (Sensor 1)

[2) Overview Signal Display

4 ) Diagnosis
) Device Information
j Error Messages/\Warnings
5] Protocals

view envelope [

Sender freceiver unit A

Unit A = Master unit

Unit B = Slave unit

Context Help Sensor Values 3

# Authorized operator ¥ FLOWSIC100 M (Sensor 1) ™ 10.133.82.1:2111{0 11} * onlne synchronized & Write immediately

Kuva 118 Purskemuotoinen demoduloitu signaali (verhokayra)

SICK Device _EOWS]CJ.OOM(Sensorl) Parameter View Help
Sensor Intelligence. el =R s R R R R S R R MR = == ez )

4 [J FLOWSIC100 M (Sensor 1)

1] Overview Signal Display

4 ) Diagnosis
) Device Information
j Error Messages/\Warnings
5] Protocals

view envelope [/]

Sender freceiver unit A

Unit A = Master unit

Unit B = Slave unit

Context Help Sensor Values 3
# Authorized operator ¥ FLOWSIC100 M (Sensor 1) ™ 10.133.82.1:2111{0 11} * onlne

Endress+Hauser
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Tyyppi FLSE100 H / HAC / PHS

Kuva 119 Purskemuotoinen HF-signaali (raakasignaali)

SICK Device__ FlOwsIClmH(Senmrl) Parameter View Help _i___!_l_:l_ x
- - wLs ol ]~ =

Sensor Intelligence. % edaDe|wn . m = i == Nz )

4 [} FLOWSIC100 H (Senser 1)

. - ~
5] Overview Signal Display
El .‘J Diagnosis
[2) Device Information View envelope |
|2) Error Messages/Warnings
Sender/receiver unit A

» (J Configuration
b Adjustment
rd

Maintenance

Unit A = Master unit

Unit B = Slave unit

Context Help

2 Authorized operator ¥ FLOWSIC100 H (Sensoi

Kuva 120 Purskemuotoinen demoduloitu signaali (verhokayra)

SICK Device__ FlOwsIClmH(Senmrl) Parameter View Help _i___!_l_:l_ x
e o i I ) —

Sensor Intelligence. % edaDe|wn . m = i == Nz )

4 [} FLOWSIC100 H (Senser 1)

. - ~
Overview Signal Display
El .‘J Diagnosis
[2) Device Information View envelope [¥]
|2) Error Messages/Warnings
Sender/receiver unit A

» (J Configuration
b Adjustment
rd

Maintenance

Unit A = Master unit

Unit B = Slave unit

<
Context Help

Sensor Values
¥ Authorized operator ¥ FLOWSICL00 H (Senso Serial: COM3 {011} * onl

KAYTTOOHJE Endress+Hauser
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Tyyppi FLSE100-PH

Kuva 121 Eu?s?e?n Jo%ﬁe] 7H|Zsi7gr7agl i?rgaiagigngaﬁ) 7777777777777777777777777
Project  Edt FLOWSICIO0 M (Seresor 11 Communcsbion ¥iew Tooks  Help
o] ule|u] «|

o (=] ]|
| 5| a|a| gl=|a| B|o|e| o|-|a] | O|5|0|2[6B] o
Prafeet Tres | Biervice Cakalog | ietvecrk Scon Aosstant | Device Informaton  Sersor Vehes | "
S Mew Project g :l
= [ FLOWSTC 100 PH (Senser 1) Signal Display
] Gul".rul'u.c
e E‘;T::ﬁ Information e
]| Ervor MesssagesWamings
] Peatoocks

Sendirrecst-ar und &

31 ) Corfigueation
i [ Adpstmen:
3 ) Muirkenance

Corkesd Help £
Lirpt & = Macher unit
Linit B = Shayve umnit
al 3 |
b Authorzed Ceane G FLOWSICION M [Senser 13 G 00,133,82, 12113 {01 1} i onine o syrecheonized (¥ Downboad Tnmedishaly =]
Kuva 122 Purskemuotoinen demoduloitu signaali (verhokayra)
=Tk
Frojmt  Edt  FLOWSICIDO M (Serecor 1) Communicabon Yiew  Tools  Help
ol dld|e| «|+| 5| d|a] aj=|a| a|o|e| a|-ja] | O[3|D|2[B] @
Praject Tras | Duevrice ok along | Metwecrk Scan Assistant | Devics Informetion Serecr Yshes | i
5. New Progact T : |
= [ FLCWSECIO0 PH (Senser 1) Siarial Disptay
] Dwervies
=] CRageesis Wew erwelope [F
] Davice Information
=] Error MessagesWamings Sandar leostins nk &,
2] Pentexoks

# [ Confapuration
2 [ Adpstmant
C R

Corkaat Hal |
Lot 5 o Poech i Lnit

Linit B = Sl Linik

S authorized Chent G FLOWSIC100 M(Sensor 1) 86 1013382, 12118 {000 1} o onfine o synchronized 08 Downkoad Inmediately

L
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FLOWSIC100
Tyyppi FLSE100-S
Kuva 123 Eu?s?e?nio%ﬁ&lﬁlzs@r?agl ingaEagitcgrlgaﬁ) 7777777777777777777777777
o]
Froject Edt  FLOWSICION M (Sersor 1) Communicetion ¥iew  Tods  Help
Al ojdd| «[+] o ala| gj=|a| b|nje| a|-|a] | O]|S[D|B|B] 2]
Praject Traa | Diervice Catalog | Metvecrk: Soan Assstant | Devics Informaton  Sermcr ey | H
5. hiaw Progect " =l
= [ FLOWSEC100 S (Sensor 1) Signal Display
A Cverviers
3 Dagresis
_j] D [nformaiion i
jx::;:::myah‘m:rrqi Zandaif g

31 [ Configueation
i [ Adpstmen
4 J Mpirkenance

Conbet Help

F
Lok & = =t it
Lirik B = Siyve unit
| | 2l
b Authoized Gt G) FLOWSICIO0 M [Sensee 13 G 10,133,082, 1:2111 {01 1) G onlre W syrchranizad (3 Downikiad Timmidiakely =]
Kuva 124 Burst waveform demodulated -signaali (verhokayra)
gl
Froject  Edit  FLOWISICIOO M (Sersor 1) Commanicabion Wiew  Tools  Help
Dl old|e| «l+| o 4| al=la] @|b|le| al-|a] | TS |D|2[6] @
Prajeck Tras | Darvkon Cakalo | Metwerk, Scan Assistant | Devios Infomebion | Sereor Vakes | “£
5. New Progect T : =]
5 [J FLOWSICIO0S (Sensor 1] signal Display
_"| Crsir s
=) Disreis Wiew erpsope [
] e Trformation
=] Error Hessages/Wamings Sarwdarreetiet und &
2] Protocoks

L Coeligueation
3 [J Adpstren:
- L) Mankenance

ot Hel | "
Linit 5 o Pioech s Lol

Linit B = Sy Linet

& Authorized Chent G FLOWSIC100 M {Sensor 13 &5 10,133,082, 1:2110 {0 1 13 g cnline o synchronizsd. O Download Immed kel
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Tyypp

Kuva 125

i FLSE100-PR

Purskemuotoinen HF-signaali (raakasignaali)

SICK Device FLOWSIC100 PR (Sensor 2) Parameter View Help | - | e | x
Sensor Inteliigence. [l 1= BRO RE R LN ESRC R flm R=Ruu N Raz R A
4 [ FLOWSIC100 PR (Sensor 2) = = ~
2] Overview Signal Display
4 () Diagnosis
2] Device Information view envelope [
_‘] Error Messages/\Warnings
B p‘s Ot Sender freceiver unit A

» () Configuration
» U Adjustment
» () Maintenance

Unit A = Master unit

Uit B = Slave unit

Context Help
s

Authorized operator

Sensor Values 3

¥ FLOWSIC100 PR (Sensor2) > 10.133.82.1:2111{012} * oniine ' synchronized & Write immediately

Kuva 126

Purskemuotoinen demoduloitu signaali (verhokayra)

SicK =

Sensor Intelligence.

Device FLOWSIC100 PR (Sensor 2)  Parameter

View Help |
dalade|w|-~-l08DB3|e

;’-

4 [ FLOWSIC100 PR (Sensor 2)
_:] Overview
4 ) Diagnosis
2] Device Information
2] Error Messages/Warnings
-] Protocols
Sensor Values
» () Configuration
» U Adjustment
» () Maintenance

Signal Display

View envelope [+

Sender freceiver unit A

Context Help

Authorized operator

¥ FLOWSIC100 PR (Sensor 2) > 10.133.

Sensor Values 3

Endress+Hauser

L 1:2111{017 * online synchronized & Write immediately
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4.3 Laajennettu kayttoonotto

43.1 Sovelluksen asetuksien muuttaminen

FLOWSIC100 tarjoaa mahdollisuuden kahden mittatien samanaikaiseen mittaukseen,
yhteisen mittausarvon laskentaan ja signaalinantoon -s. 18, 2.2.2. Tdhédn vaaditaan
kaksi lahetin-/vastaanotinyksikkda tai yksi sondi mittatietd kohti - »S&hkbasennus« (sivu
85). Vaadittavat asetukset tehdaan yleensa tehtaalla. Jos néin ei ole (esim. olemassa
olevien laitteiden jalkivarustus), on suoritettava seuraavat vaiheet:

» Avaa laitetiedosto "MCU”, syota kayttooikeustason 1 salasana ja aseta mittausjarjes-
telma huoltotilaan ("Maintenance”) (- s. 136, 4.2).

» Siirry alavalikkoon "Configuration / Application Selection” (Konfiguraatio / Sovelluksen
valinta). Ikkunassa "Connected Variant” (Liitetty malli) (kenttd "Application setting” =
Sovellusasetus) naytetaan liitetyn lahetin-/vastaanotinyksikon perustyyppi.

» MCU:n kohdentamista varten paina painiketta "Save selection” (Tallenna valinta).

@
+1 Lahetin-/vastaanotinyksikon on oltava kytkettyna MCU:hun.

Kuva 127 MCU:n asetukset lahetin-/vastaanotinyksikkoa varten
ElErc RIS MG ICH R En et e |=]o] x
s,s,_!,ﬁ,ﬁmw as|Sdalbe|n|-~-|l0BD20 | @
J Overview ~
43 Diagnasis Device Identification

L=] Device Information

] Error Messages / Wamings
2] Protocol

2] 170 Diagnesis

4 {J Configuration
Application selection
Display Settings

4 () V0 Cenfiguration Connected variant  FLOWSIC100
2] Input Parameters
|2] Output Parameters

] System Configuration Supported variants
) =) Value Demping v DUSTHUNTER 5 (SB50, SB100,5F100,5P100)

DUSTHUMNTER T (T50,T100,7200)

DUSTHUNTER C (C200)

FLOWSIC100

FLOWSIC100 - 2 Path

DH_5+FL100 Combination

DH_T+FL100 Combination

DH_C+FL100 Combination

Universal

Selected variant  FLOWSIC100 v Mounting Location | SICK

Systemn Status MCU | Context Help Application Selection

¥ Authorized operator ¥ MCU (SICK) ™ Seriak COM3 * online  synchronized % Download Immediately

® ® Vakiotilassa jokaisen mittatien arvot huomioidaan samalla painotuksella
"'1 annettavan arvon laskennassa (painotuksen muuttaminen katso huoltoka-
sikirja).

® FLOWSIC100-laitteella ontoiminto mittatien automaattista kompensaatiota
varten mittatien toiminnan estyessa 2 anturiparin jarjestelmassa - s. 19,
2.2.3.

® Sovellusasetuksien parametrointi on valinnaisesti mahdollista myos LC-
nayton kautta - s. 165, 4.4.4.
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432 Valinnaisten analogisten moduulien parametrien asettaminen

Analogisen lahtoliitdnnan moduuli

Perusasetukset (kenttd "Analog Outputs - General Configuration” = Analogiset Iahdot -
yleinen konfiguraatio) koskevat yhta lailla kaikkia analogisia lisalahtgja.

o Lisaksi on kaytettavissa enint. 4 analogista Iahtda (2 AO-moduulia, joissa
+1  Kussakin 2 1ahtoa)

Parametrointia varten on suoritettava seuraavat vaiheet:

» Valitse projekti-ikkunasta tyyppi MCU, sy6ta tason 1 salasana ja aseta mittausjarjes-
telma huoltotilaan "Maintenance” (- s. 136, 4.2).

» Siirry alavalikkoon "Configuration / I/0 Configuration / Output Parameters” (Konfigu-
raatio / I/O-konfiguraatio / Lahtoparametrit) (- kuva 128).

» Aktivoi kentta "Use first analog output module” (Kayta ensimmaista analogista lahtémo-
duulia).

» Taman jalkeen aukeavat kentat "Analog Output 2 Parameter” (Analogisen 1&ahddn
2 parametri) ja "Analog Output 3 Parameter” (Analogisen 1ahddn 3 parametri).

» Aseta valinnaisten analogisten lahtéliitantdjen parametrit vaatimusten mukaan

Kuva 128 Valinnaisten analogisten lahtoliitantdjen parametrien asettaminen
SICK Device  MCUSICK) Parameter View Help == x
A, | o » - - - |
sensor Inteligence. [ttt JC-MRC R AN ARl fm =Rt = Ha: BURCT
4 [ Mo sIcK
Overview Device Identification
4 {J Diagnesis
) Device Informatien
Error Messages / Wamings MCU Selected vanant | FLOWSIC] v Mounting Location
12) Pratocal
|2) 1O Diagnasis
4 {J Configuration
) Applicstion Selection Analog Outputs - General Configuration
] Display Settings
4 {J VO Configuraticn
Input Parameters Output Emor current | yes v Error Current | 21 mA v
[2) System Configuration
|2] Value Damping Current in maintenance | Measured value Maintenance cument 05 | ma
b ) Adjustrent
b Maintenance
Optional Analog Output Modules
Use first analog cutput medule [ Use second analog output module ||
Analog Output 1 Parameter Analog Output 1 Scaling
Value on analeg output 1 | Velocity of Gas w»
Live zero dma v Range low -1.00 | mfs
Output checkeyele results on the AD | Fange high 100 | mfs
White absalute value
Limiting Value Limit
o Percent
Lirnit value | Velocity of Gas v Hysteresis type -
£ AohR s Limit value 400 | mfs Hysteresis | .00 :m.l’s
Switchat | Cwerlimt v
Configuration of optional DigitalOut
Opticn emergency air FLI0 installed || 2 Option emesgency air not possible
ACU | Context Help Application Selection | Qutput Parameters

¥ Authorized operator ¥ MCU (SICK) ™ Seriak COMS *  online synchronized & Download Immediately
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» Jos on tarkoitus asettaa muiden analogisten lahtdjen parametreja, aktivoi "Select
optional module / use first or second optional module” (Valitse valinnainen moduuli /
Kayta ensimmaista tai toista valinnaista moduulia).

Taman jalkeen aukeavat kentat muiden analogisten lahtéjen 2/3 tai 4/5 parametrien
asettamista varten.

» Aseta muiden analogisten Iahtéjen parametrit samalla tavalla: toimi samoin kuin ensim-
maisen analogisen 1ahdén parametroinnissa.

433 Valinnaisten liitantamoduulien parametrien asettaminen
° Yksityiskohtaisia tietoja yksittaisista moduuleista katso
+13  |iitantadokumentaatio FLOWSIC100”.

Valinnaisten liitantamoduulien valintaa ja asetusta varten on suoritettava seuraavat
vaiheet:

» Valitse laitetiedosto "MCU”, aseta mittausjarjestelma huoltotilaan "Maintenance” ja
sy6ta tason 1 salasana (- s. 134, Taulukko 3).

» Siirry hakemistoon "Configuration / System Configuration” ("Konfiguraatio / Jarjestel-
makonfiguraatio”).

Asennettu liitantdmoduuli nakyy kentassa ”Installed Interface Module” ("Asennettu
liitdntamoduuli”).

» Konfiguroi litantdmoduuli tarpeidesi mukaan.

Kuva 129 Hakemisto "Configuration / System Configuration”
SICK Device MCU(SICK) Parameter View Heb [=]a] x
Sensor Intelligence. @»|&|Q&|}jﬂo|mvm-~|(jém§m||@|
4 [ mcu (sIcK)
Qverview Device Identification
» () Disgnosis
= ‘ij,ﬁ"l a:::m“m Selected variant | FLOWSIC 100 - 2 Path v | Mounting Location |SICK
2] Display Settings
b () 1/ Configuration
Interface Module
Value Damping
» () Adustment Interface Module F_Eﬁ!ernet v
4 ) Maintenance T
[2) Maintenance orofb i
Current Time [ 30|
s 485 I
DatefTime [02 Now 2009 01:56:26
Adijust Date/Time
Day 1 Month 1 Year 2007
Hour [] Minute 0 Second ]
Set date [ time O Date [Timeset O Invalid value
System Time Synchronization
Date/Time:  Tuesday, July 22, 2014 1:33:17 PM CEST | Synchronize
Settings for service interface
Protocol selection | Cola-2 v Modbus Address 1] Serial service port baudrate | 57500
Use RTS/CTS lines
System Status MCU | Context Help Maintenance 8 | System Configuration 3

# Authorized operator ¥ MCU (SICK) ™ 10.133.82.1:2111 * (online * synchronized & Write immediately

o Profibus DP -moduulia varten on saatavissa GSD-tiedosto ja mittausarvojen
maaritys.
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43.4 Ethernet-moduulin parametrien asettaminen

TARKEAA:
Ethernet-kommunikaatiossa on vaarana luvaton tunkeutuminen mittausjar-
jestelmaan.

» Kayta mittausjarjestelmaa vain soveltuvan suojan (esim. palomuurin)
kanssa.

Uuden IP-osoitteen antaminen Ethernet-moduulille

Asiakkaan valitsema IP-osoite asetetaan tehtaalla, jos se ilmoitetaan laitteen tilauksen

yhteydessa. Jos ei, asetetaan vakio-osoite 192.168.0.10.

Sen muuttamiseksi vaaditaan seuraavat toimenpiteet:

» Siirry hakemistoon "Configuration / 10 Configuration / Interface Module” (Konfiguraatio
/ 10-konfiguraatio / Liitantdmoduuli).

» Aseta kentassa "Ethernet Interface Configuration” (Ethernet-liitdnnan konfiguraatio)
haluamasi verkkokonfiguraatio ja paina kentassa "Expansion module information”
("Laajennusmoduulin tiedot”) toimintopainiketta "Reset module” ("Resetoi moduuli”).

Kuva 130 Hakemisto "Configuration / 10 Configuration / Interface Module”
SICK Device MCU(SICK) Porameter View Help [= =
o 5 . 7
Sensor Intelligence. @»|@!Q&|@ﬂ@|@|vm |D9m§@|@|
4 [ mcusIcK ~
Overview Ext le infor
» () Diagnesis
4 () Configurati . .
\J:L‘]o:p'p?l?::til::Seledion Medule type | No module found v Uusi osoite
= Display Settings
4 ) 1O Configuration Reset module When this butten is clicked, the[connection will be reseted

;:l Input Parameters

LJ Qutput Parameters
Interface Module

System Configuration Ethernet Interface Configuration |
ﬁ Value Damping - - - X - -
» ) Adjustment b IP Address | | 10 | 133 | 82 | | 1
Subnetmask | 255 | 255 5] | 0
Gateway | 0] 0] o] | 0
TCP port 211 |
System Status MCU | Context Help Interface Module

# Authorized operator ¥ MCU (SICK) ™ Serial: COM9 * ' online synchronized & Download Immediately
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Uuden IP-osoitteen antaminen SOPAS ET -ohjelmalle
» Muodosta yhteys - S. 126, §4.1.3.

| TARKEAA:
® Ethernet-kommunikaatiossa voi esiintya tiedonsiirron hairiéita, jotka eivat
johdu mittausjarjestelmasta.

» Jos mittausarvot valitetdan ainostaan Ethernetin kautta ja niitéd kaytetaan
prosessien ohjaukseen, laitteiston toiminnassa voi esiintya hairigita,
joista FLOWSIC100:n valmistaja ei ole vastuussa.

Suurentamalla kentan "Scan timeout” arvo 3000 ms:iin voidaan minimoida
kommunikaatio-ongelmat.
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43.4.1 Profibus-moduulin kenttavaylaosoitteen muuttaminen
Profibus DP liitantamoduuleille asetetaan tehtaalla kenttavaylaosoite 126. Sen
muuttamiseksi vaaditaan seuraavat toimenpiteet:
» Varmista hakemistossa "Configuration / System Configuration” (- s. 156, kuva 129), etta
liitantamoduulille (kentta "Interface Module”) on asetus "Profibus DP”.
» Siirry hakemistoon "Configuration / I/0 Configuration / Interface Module” ja kirjoita
ikkunaan "Fieldbus address” (Kenttavaylan osoite) uusi osoite (kentta "Profibus DP

Configuration”).
Kuva 131 Hakemisto "Configuration / 10 Configuration / Interface Module”
SICK Device MCU(SICK) Parameter View Help - EHEEE
Sensor matigence. RARAEIR T-UCEEE IR R (w = Fui=Ra: LY
4 MCU (SICK)
R T

4 {J Configuration
D Application Selection

= Display Settings

Module type | No module found ¥

4 {J VO Configuration Reset module ‘When this button is clicked, the connection will be reseted
D Input Parameters
Qutput Parameters
. Profious OP Configuration

stem Configuration

) system Configurat
2] value Damping - 2

» () Adjustment Fieldbus address 126 |

» (J Maintenance
Index of primary measured value Valuel V| Index of secondary measured value Value3 v

) MCU Bus Variant 1 (max. 5 Sensors)
) MCU Bus Variant 2 (max. 8 Sensors)
FLOWSIC100 - 1 Path

) FLOWSIC100 - 2 Path

Profibus Datablock Selection
) DUSTHUNTER.
) DH_S + FL Combination
) DHT_FL_Combi
) DHC_FL_Combi
System Status MCU | Context Help Interface Module

3

Authorized operator ¥ MCU (SICK) ™ Serial: COM3 * online synchronized & Download Immediately
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435 Lampotilarajan parametrien asettaminen valinnaiselle jaahdytysilman saatelylle
laitetyypeille M-AC ja H-AC
' TARKEAA:
[ Jos MCU:n laiteohjelmiston versio on vanhempi kuin 1.0.50, se on paivitettava.

» Valitse laitetiedosto "MCU”, aseta mittausjarjestelma huoltotilaan "Maintenance” ja
syota tason 1 salasana (- s. 134, Taulukko 3).

» Valitse valikko "MCU/Configuration/I/O Configuration/Output Parameters” ja aseta
lahetin-/vastaanotinyksikon lampdtilaraja "Ta” tai "Th”. Lampétilarajan tulisi olla n. 20K
kaasun kastepisteen ylapuolella (+150 ... +180 °C) ja hystereesin n. 2 °C.

Kuva 132 Eéﬁwﬁét?la?ajaﬁ Eaza%eitriieni aiseittz;miinieni 77777777777777777777777777
Device MCU(SCK) Paameter View Help BEEES
ﬁsm!(?ﬁml & »;&jaa Bl -~ - [08DD0||e|
4 [ mcusicK
Overview Device Identification
* ) Disgnoss i
‘ Jj“:::,i:‘,‘::sﬂm,” Sedected variant | FLOWSICI00 » Meuriting Location | SICK
2] Display Settings
4 {J VO Configueation
Iny |l_|Po|amd=ﬂ Analog Outputs - Genaral Configuration
Systemn Configuration

r g ‘;:':“E‘M'“F'“? Qutput Emor current | yes v Error Cument | 21 ma v

» [ Maintenance
Current n maintenance | Measured value v Mantenance current 05 ma
Optional Analog Output Modules
Use first analog output module Use secend analog cutput module
Analog Qutput 1 Parameter Analog Qutput 1 Scaling
Value on analog cutput 1 | Velocity of Gas v
Live zerc 4ma v Range lew -1.00 | mfs
Dutput checkeycle results on the AD [+ Range high 100 | mfs
Wiite abiolute value
Limiting Value Limit
Lirnit value | Temperature Ta L Hysteresis ot

= Anckite Liwit vl 9500 | [ ~ Hysteresis 500 [7¢

System Status MCU | Context Help

or ¥ MOU(SICK)

Jaahdytysilman saatelyn toimintatarkastus

Switchat | OverLimat v

Configuration of aptional DigitalOut modules

Option emesgency air FLI0O installed

2 Option emergency air not possible

™ Seriak COMS * online

Output Parameters.

symchionized & Download Immediately

» Aseta lampdtilaraja lahelle lahetin-/vastaanotinyksikdiden ympariston lampétilaa ja tar-
kista, kytkeytyyko jaahdytysilman saately paalle/pois.

160 KAYTTOOHJE

8030785/AE00/V4-0/2024-04

Endress+Hauser




FLOWSIC100

Kayttéonotto ja parametrit

4.3.6

Endress+Hauser

Nopeuden ja lampétilan mittauksen kalibrointi

Tassa kappaleessa kuvataan kaasun virtausnopeuden ja lampoétilan mittauksen
kalibrointiin ja tilavuusvirran signaalinantoon vaadittavia asetuksia normaalitilassa.
Mittausjarjestelman on oltava huoltotilassa "Maintenance” ja tason 1 salasana on
sybtettava. Valitse tietojen syottdéa varten valilehdeltd "Device Catalog” (Laiteluettelo)
kentassa "Detected Devices” (Havaitut laitteet) tyyppi FLOWSIC100 (- s. 134, Taulukko 3)
ja siirry alavalikkoon "Installation Parameters” (Asennusparametrit).

Katso myo6s - s. 49, 2.4

[ J
+1
Kalibrointikertoimien syotté kaasun virtausnopeuden mittausta varten

Syota referenssimittausjarjestelman  verkkopistemittauksen  tuloksena  saadut
kalibrointikertoimet kenttaan "Calibration coefficients / Calibration coefficients for flow
rate” (Kalibrointikertoimet / Kalibrointikertoimet virtausnopeudelle) kohtiin Cv_2
(quadr.), Cv_1 (linear) ja Cv_0O (absolut).

Tehtaan vakioasetuson Cv_2=0,Cv_1=1,Cv_0=0.

Lampéotilan mittauksen kalibrointi

FLOWSIC100:n akustisen lampdétilamittauksen tarkkuus riippuu mittatien ja todellisen
kaasun aanen nopeuden neliésta normaaliolosuhteissa (- s. 19, 2.2.3). Tarkka akustinen
lampétilan mittaus on mahdollista vain, kun todellisen kaasun aanen nopeus pysyy
vakiona viitelampoétilassa. Koska nain ei useimmiten ole, laitteen sisainen
lampétilamittaus on sitd kaytettdessa ehdottomasti kalibroitava tilavuusvirran
skaalausta varten.

Kalibrointia varten on mitattava erikseen (esim. PT100-anturilla) mitatun
kaasuldampétilan ja LC-ndytdn arvoparit vahintdan kahdella eri kaasulampdtilalla. Saadut
arvot on muunnettava absoluuttisiksi lampdtiloiksi (lisda 273,15 K). Kertoimet voidaan
taman jalkeen laskea regressiolaskennan avulla (2 eri arvolla lineaarisella, useammilla
arvopareilla myds neliéregressiolla). Arvot CT_2 , CT_1 ja CT_O sybtetdan kenttdan
"Calibration coefficients / Calibration coefficients for temperature” (Kalibrointikertoimet
/ Kalibrointikertoimet lampdtilalle).

Tehtaan vakioasetus on CT_2=0,CT_1=1,CT_0=0.

Esimerkki:
) Naytté6 FLOWSIC Mittausarvo PT100
Mittaus = =
T C Tabsolut K T C Tabsolut K
1 128 401 115 388
2 186 459 170 443
Teae = CT_1 * Teowsic + CT_O
T2p1100 = Tdpr100
CT_1-=
T2k 0wsic = TdrLowsic
CT_ 0= * (T2pr100 + Tdpraco = CT_1 * (T2rowsic + Tdriowsic))
CT_1 = 0,9483
CT_ 0= 7,7310
KAYTTOOHJE 161
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43.7 Jarjestelman automaattisen uudelleenkaynnistyksen parametrien asettaminen

Jarjestelma voidaan kaynnistaa automaattisesti uudelleen ennalta maaritettyjen tuntien
ja minuuttien jalkeen.

Jarjestelman automaattisen uudelleenkaynnistyksen asettaminen
1 Avaa SOPAS ET.

2 Valitse laiteluettelossa kaytossa oleva laiteohjelmisto.
Automaattinen uudelleenkaynnistys voidaan asettaa MCU:n laiteohjelmistosta
01.16.00 tai uudemmasta versiosta alkaen.

3 Avaa projekti.

Kuva 133 Sisdankirjautuminen

Devlce MCU (SICK)
\Q Userlevel | Service

Password [ **+4]

| login | Close Help

4 Kirjaudu sisaan kayttotasolla "Service” (Huolto).
5 Siirry huoltotilaan.

Kuva 134 Valikkokohta "System Configuration” (Jarjestelmakokoonpano)

+ ] MCU (SICK)
[3 Overview
[2) Overview Configuration
13 sensor Calibration Coefficients
b (J Diagnosis
4 {J Configuration
2) Application Selection
21 Display Settings
» 1J IJO Configuration
2 Value Damping
v ) Adjustment
v J Maintenance

6 Valitse valikkokohta "System Configuration” (Jarjestelméakokoonpano)

Kuva 135 "Automatic reboot” (Automaattinen uudelleenkaynnistys)
Automatic reboot
On Hour 0 Minute 0

7 Aktivoi "Automatic reboot” (Automaattinen uudelleenkaynnistys).

8 Aseta tunnit ja minuutit (enintaan 23 tuntia ja 59 minuuttia). Tama asetus maarittaa
ajan seuraavaan uudelleenkaynnistykseen asti. Aika seuraavaan uudelleenkaynnistyk-
seen alkaa, kun valintamerkki on asetettu.

(Esimerkki: Jos tunneiksi on asetettu 8 ja minuuteiksi O, jarjestelma kaynnistyy auto-
maattisesti uudelleen 8 tunnin valein)
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4.4 Kaytto/parametrien asetus valinnaisessa LC-naytossa

4.4.1 Yleisia ohjeita kayttoa varten
LC-naytdon nayttd- ja kayttoliittyma sisdltdd kuvassa (kuva 136) esitetyt toimintoelementit.

Kuva 136 LC-nayton toimintoelementit

Tilarivi

lStatus: Betrieb

ElSita

Nayttokentta Tilaledit

Painikkeen
tamanhetkinen

toiminto Valittu valikko

Hallintapainik-
keet

Painikkeiden toiminnot

Toiminnot riippuvat valittuna olevasta valikosta. Vain painikkeen ylapuolella nakyva
toiminto on kaytettavissa.

Painike Toiminto
Diagnoositietojen nayttd (varoitukset ja virheet paavalikosta kdynnistyksen yhtey-
Di dessa, anturin tiedot diagnoosivalikosta kaynnistyksen yhteydessa; katso - s. 164,
1ag Kuva 137).
Tama toiminto on aktiivinen vain, kun on varoituksia tai hairiéita.
Back Siirtyminen ylemman tason valikkoon
Nuoli T Vieritys yldspain
Nuoli U Vieritys alaspain
Nuolipainikkeella valitun toiminnon suorittaminen (siirtyminen alavalikkoon, para-
Enter . . ) : .
metrien asetuksen yhteydessa valitun parametrin vahvistaminen)
Start Kaynnistaa toiminnon
Save Tallentaa muutetun parametrin
Naytettavan yksittaisen mittausarvon valinta
Vaihto tekstinaytosta grafiikkanayttoon
Meas - -
Paluu paavalikkoon alavalikoista
Kontrastin asetuksen naytté (2,5 s:n jalkeen)
Endress+Hauser KAYTTOOHJE 163
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4.4.2

Kuva 137

Valikkorakenne

0.00 m¥h
1.04 mis
334.2mis
103°C
2.0°C
220°C

Status: Operation

Status: Operation

Status: Operation

Adjustment
1 Start Check Cycle

2 Maintenance
fio/diag/ao/
s

Status: Operation

— |2 A02: 400mA

(2 A02 4,00mA

Status: Operation

Diagnosis

Status: Operation

Error

1 Ermors

——P|1

2 Warnings

No Errors

/diag/sensor/1
@ I | |

164

/diag/sensor/1/err/
@ I | [

Status: Operation

Warnings

1 Noise too Large

/diag/sensor/1/warn/
@ I | |

KAYTTOOHIJE
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Parameter
1 Path Length
2 Installation Angle

3 Cross Section Area

/sensor/1/para/
[ e
(1) Operation

Diagnosis

1 AGCA:10dB
2 AGCB:10dB
3 EmA 0%
4 EmB: 0%

/sensor/1/diag/

| Eick | B o |

P2 FL1002path

Status: Operation

AO Live Values
1 AOT: 400mA

3 AO3: 0,00mA

fio/diag/ao/

Status: Operation

Al Live Values
1 AOT: 400mA

fio/diag/ail

I | |

Status: Operation

1 FL100 1 path

3 Unlimited

Main Menu 1/0 (MCU) 1/0 Diagnosis 1/0 Information
1 10 (MCU) » 1 Adj 1 Analog Outputs 1 Location: ...
2 FLOWSIC100 2 /O Diagnosis ——> 2 Analog Inputs 2 Serial: 08208700
3 1/O Parameter 3 { P 3 Fimware: 1.0.26
4 Module: No module
/ fio/ /io/diag/ao/ lio/diag/info/
| | i I | | Eie 15k | | | I |
Status: Operation Status: Operation Status: Operation
1/0 Parameter AO Parameter AO 1 Parameter
1 AO Parameter ——» 1 AO 1 Parameter ——» 1 Limit Low
—> 2 Al Parameter 2 AO 2 Parameter 2 Limit High
3 MCU Variant 3 AO 3 Parameter 3 Live Zero
/io/para/ fio/paralao/ Jio/para/ao/1
*
—>
(1) Status: Operation (1) Operation Status: Operation Status: Operation
Sensor 1 i Al Parameter Al 1 Parameter
1 1 Al1Parameter ——> 1 Limit Low
2 Parameter 2 Operation —> 2 Al2Parameter ————— 2 Limit High
| 3 Diagnosis
4 Device Info
/sensor/1 fio/paralail fio/para/ail1/
[ B 50 it O O i 5 e

*

*: Luku riippuu
olemassa olevista AO/Al:sta
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4.43

Kuva 138

444

Kuva 139

Endress+Hauser

Parametrien asettaminen

Tulo-/lahtéparametreja (analoginen tulo, 1aht0) ja laiteasetuksia (mittatie, asennuskulma,

kanavan lapimitta) voidaan muuttaa seuraavasti:

» Hae ndkyviin kyseinen alavalikko, valitse rivi "Limit Low” (alaraja) tai "Limit High” (yla-
raja) ja vahvista painamalla Enter.
Voimassa olevat raja-arvot nakyvat kohdissa "Min” ja "Max”

» Syota oletusasetuksena oleva salasana "1234” painikkeilla "*” (vierittda arvoja 0-9)
ja/tai "—” (siirtda kursoria oikealle).

» Valitse haluamasi arvot "Min” / "Max” painikkeilla """ ja/tai "—" ja vahvista painamalla
"Save” (Tallenna).
Valittu arvo tallennetaan laitteeseen.

Parametrien valikkorakenne

Status: Operation Status: Operation Status: Operation
AO 1 Parameter Limit Low Limit Low
1 Limit Low
- Password 0000.00 m3¥h
2 L!mltngh — 1234 I Min:
3 Live Zero Max:
/iolpara/ao/1 /iolpara/ao/1/ /io/para/ao/1/
2] (I ) ET
Status: Operation Status: Operation Status: Operation
Al 1 Parameter Limit Low Limit Low
1 Limit Low
- Password 0.000 Pa
2 Limit High e 1234 E— Min:
Max:
Jio/paralai/1/ fio/paralai/1/ /io/paralai/1/
(Back | I [enter]
(1) Operation
Parameter Limit Low Limit Low
1 Path Length Password 6.2m
2 Installation Angle 71 234 Min:
3 Cross Section Area —> % M a);_
/sensor/1/para/ /sensor/1/para/ /sensor/1/para/
[Back | |°  JEnter]

Sovelluksen asetuksien muuttaminen

» Hae valikosta "I/0 (MCU)” nakyviin alavalikko "I/O Parameter”, valitse rivi "MCU
Variant” ja vahvista painamalla Enter.

» Valitse alavalikosta "MCU Variant” rivi "FL100 2 path” ja vahvista painamalla Enter.

Valikkorakenne kahden anturiparin jarjestelman valintaa varten

1/0 Parameter MCU Variant
1 AO Parameter 1 FL100 1 path
2 Al Parameter 2 FL100 2 path
3 MCUVariant —————— Jg{ 3 Unlimited
lio/paral lio/paralvar/
O = [Back | | [lEnter]
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SICK) ™ Seriak COMB * | online

synchronized & Download Immediately

445 Nayttoasetuksien muuttaminen SOPAS ET -ohjelmistolla
Tehdasasetuksien muuttamista varten valitaan laitetiedosto "MCU”, sy6tetaan tason 1
salasana ja haetaan nakyviin valikko "Configuration / Display Settings” (Konfiguraatio /
Nayton asetukset).

Kuva 140 Valikko "Configuration / Display Settings”

Device MCU(SKK) Parameter View Help [=]=] =
g,!ﬁﬁm awlclaala@els -~ -lO80a0le
4 [ mousick
. UCF'J‘:;:::-‘ Device Identification
4 Q) Configuation
Applcation Sdection Selected vaniant | FLOWEICY v Mounting Location | SICK
4 { vo Cend-glul;lio«n
Enput Parsmeters Commeon Display Settings
2] Output Parareters
[2) System Confiquration ;
Value Damping Display language | German v Display Unit System | metric v
* [ Adjustment
b J Maintenance
Overview Screen Settings
Barl | Semsorl v| Value | Value2 | UseAOscaling ¥  Range low 0| Rangehigh 1000
BarZ | Semsorl v| Value | Value3 v| UseAOscaling [¥]  Rangelow <100 | Range high 1000
Bar3 | MCU w|  Value |Valuel ¥ | UseAOscaling ¥  Rangelow -100 |  Range high 1000
Bard | Mot Used v Value | Not Used v Use AD scaling il Range low -100 Range high 1000
BarS | MotlUsed ¥| Value | NotUsed ¥|  UseADscaling ]  Rangelow -100 | Range high 1000
Bar6 | MotUsed | Value | NetUsed ¥ |  UseAQscaling (¥  Range low 100 | Range high 1000
BaeT | MotUsed |  Value | NotUsed ¥ |  UseAQscaling ]  Range low 100 | Range high 1000
Bard | NotUsed v |  Value | NotUsed ¥| UseADscaling ]  Range low <100 | Range high 1000
Measured Value Description
Flowsic100 Caleulated valses (MCL)
Valuel = Qac. Valuel = Q5.c.
Value 2 = VoG Value 2 = Molar mass.
Value 3 = 505 Value 3 = Massflow
Value d = T ace. Value 4 = Temperature
Value5=Ta Value 5 = Pressure
Valueb= Tb Value 6 = Moisture
Value 7 = SHR A Value 7 = not used
Value8 = SNRE Value§ = not used
Security settings
Authorized cperator prE] Idle tirrse. 30 | Minutes
Display Sestings

Kentta

166

Common Display
Settings (Yleiset
nayttdasetukset)

(Naytén mittajarjes-
telma)

Merkitys
Display Language ST
(Nayttokieli LC-naytolla nakyva kieli
Display Unit System

Naytdssa kaytettava mittajarjestelma

Overview Screen
Settings (Yleisku-
van nayttéasetuk-
set)

Source Sensor (1) -
(8) (L&hdeanturi (1) -

(8))

Graafisen nayton ensimmaisen mitta-arvopylvaan
anturin osoite

Source Value
(Lahdearvo)

Mittausarvoindeksi ensimmaista mittausarvopyl-
vasta varten

Use AO scaling
(Kaytd AO-skaalausta)

Kun mittausarvopylvas aktivoidaan, se skaalataan
samoin kuin analoginen 1&htd. Jos tdma valintaruutu
deaktivoidaan, raja-arvot on maariteltava erikseen

Range low (Alaraja)

Mittausarvopylvaan skaalauksen erilliset arvot ana-

Range high (Ylaraja)

logisesta lahddsta riippumatta

KAYTTOOHIJE
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FLOWSIC100

5 Huolto

Yleisia ohjeita

Lahetin-/vastaanotinyksikoiden huolto

Jaahdytysilman sy6tdon huolto sisaisesti jaahdytettavissa tyypeissa M-AC ja H-AC
Lisatarvikkeena saatavan ulkoisen pursutusilmayksikon SLV4 huolto (2BH1300/
2BH1400)

Endress+Hauser KAYTTOOHJE 167
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5.1 Yleisia ohjeita
| TARKEAA:
° » Komponentteja vaihdettaessa saa kayttaa vain Endress+Hauser-yhtion

hyvaksymia osia!

» Kaikkien huoltotéiden jalkeen on varmistettava, ettd koko mittajarjestelma
ja mahdollisesti asennetut lisdtarvikkeet ovat turvallisessa kunnossa.

» Jos sinulla on kysyttavaa, ota yhteytta paikalliseen Endress+Hauser-
edustajaan.

Kunnossapitostrategia

FLOWSIC100 vaatii jokaisen muun elektronisen mittausjarjestelman tapaan
suunnitelmallista hoitoa. Sdannolliset tarkastukset ja kuluvien osien ennaltaehkaiseva
vaihto voi huomattavasti pidentaa jarjestelman kestoikda. Se myds parantaa
ratkaisevasti mittauksen luotettavuutta.

Mittausperiaatteen ja jarjestelman rakenteen vuoksi FLOWSIC100 vaatii vain vahan
huoltoa huolimatta siita, ettd sen kayttéymparisté on usein vaativa.

Huoltotyot

Suoritettavat tyot rajoittuvat seuraavien kohteiden huoltoon:

® |3hetin-/vastaanotinyksikko

® Jaahdytys-/pursutusilmayksikkd (tarpeen vain jddhdytettavissa/pursutettavissa lahe-
tin-/vastaanotinyksikdissa)

Ennen huoltotdiden suorittamista FLOWSIC100 on asetettava huoltotilaan

"Maintenance”. Tahan voidaan kayttda ulkoista huoltokytkinta (liitanta digitaaliseen

tuloon 1), hallinta- ja parametrointiohjelmaa SOPAS ET tai valinnaista LC-nayttdéa (- s.
162,4.3.7.)

Toéiden jalkeen on siirryttdva huoltotilasta “Maintenance” takaisin mittaustilaan
"Measuring”.

Huoltovalit

Huoltovalit maarataan soveltuvuustarkastuksen perusteella. Koska huoltovali riippuu
konkreettisista laitteistoparametreista, kuten kayttdtavasta, kaasun koostumuksesta,
lampdétilasta ja kosteudesta, seka ymparistéolosuhteista, epasuotuisissa olosuhteissa
voidaan joutua kayttamaan lyhyempia huoltovaleja.

Laitteen haltijan on dokumentoitava ty6t ja niiden suorittaminen huoltokasikirjaan.

Huoltosopimus

Laitteiston haltija voi huolehtia saanndllisista huoltotdista. Tyt saa suorittaa vain pateva
henkiléstd luvussa 1 annettujen maaraysten mukaisesti. Myds Endress+Hauser-
huoltopalvelu tai valtuutetut huoltopisteet voivat suorittaa kaikki huoltoty6t, mikali nain
halutaan. Endress+Hauser tarjoaa edullisia huolto- ja korjaussopimuksia.
Endress+Hauser huolehtii naiden sopimusten puitteissa kaikista huolto- ja
kunnossapitotdista. Korjaukset suoritetaan asiantuntijoiden toimesta paikan paalla,
mikali mahdollista.
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5.2.1
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Lahetin-/vastaanotinyksikoiden huolto

Lahetin-/vastaanotinyksikdét on puhdistettava saanndllisin valein ja tarkastettava
korroosion ja vaurioiden varalta. Tata varten lahetin-/vastaanotinyksik6t on irrotettava
putkilaipoista.

VAROITUS:
A Kaikkien toéiden yhteydessa on noudatettava niita koskevia turvallisuusmaara-
yksia seka kohdassa § 1.6 annettuja turvallisuusohjeita (erityisesti §1.6.1).

Tarvittavat tyokalut ja apuvalineet:

® Kuusiokoloavain, koko 2 ja 4

® Ruuvitaltta

® Mahd. umpitulppa putkilaippaa varten

® Sijvellin, puhdistusliina, puhdistusalkoholia

Lahetin-/vastaanotinyksikoiden irrotus

VAROITUS:

A » Lahetin-/vastaanotinyksikéiden irrotuksen ja asennuksen yhteydessa voi
paasta ulos kuumaa ja/tai syovyttdvaa kaasua — kayta soveltuvia
suojaimia!

» Sulje putkilaippa lahetin-/vastaanotinyksikon irrotuksen jalkeen
umpilaipalla.
» Suorita huoltoty6t vasta, kun kuumat osat ovat jaahtyneet riittavasti!

» Erota sisaisesti jaahdytettavat ja pursutettavat lahetin-/vastaanotinyksikot
jaahdytys-/pursutusilman syotosta vasta, kun ne on irrotettu kokonaan.

Toiden suorittaminen

» Irrota Idhetin-/vastaanotinyksikOn kaapeliliitos. Tata varten kierra pyérean pistoliittimen
mutteria vastapaivaan ja veda pistoke varovasti irti.

» Suojaa kaapelien irtonaiset paat lialta ja kosteudelta. Sulje lahetin-/vastaanotinyksikon
liitdnta siihen kuuluvalla kierrettavalla suojuksella.

' TARKEAA:
° Kosteat tai hapettuneet pistokontaktit aiheuttavat toimintahairioita!

» Irrota lahetin-/vastaanotinyksikon laipassa olevat ruuvit
Veda lahetin-/vastaanotinyksikko varovasti irti ja laske se sopivaan paikkaan

» Tarvittaessa (esim. kun kanavassa on ylipainetta) sulje putkilaippa umpitulpalla (saata-
vissa valinnaisvarusteena).

v
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5.2.2 Lahetin-/vastaanotinyksikon puhdistus

Kun lahetin-/vastaanotinyksikkd on vedetty irti, puhdista se ulkopuolelta. Sondiputki ja

anturi on tarkastettava korroosion varalta ja tarvittaessa vaihdettava. Poly ja tarttunut
lika voidaan yleensa poistaa purkamatta anturia.

| TARKEAA:
[ ]

Kasittele anturia varovasti puhdistuksen yhteydessa. Anturin kalvoa ei saa
vahingoittaa!

+i Laitteiston olosuhteista riippuen sondiputki ja anturi on alussa puhdistettava

tiheammin (n. 2 viikon valein, tarvittaessa myds useammin). Jos likaantumi-

nen on vahaista, puhdistusvaleja voidaan vahitellen nostaa enint. 6 kuukau-
teen.

Toiden paatyttya asenna lahetin-/vastaanotinyksikko jalleen.
Osien vaihtoon (sondiputki, anturi) vaadittavat ty6t on kuvattu huoltokasikirjassa.
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5.3

53.1

Endress+Hauser

Jaahdytysilman syoton huolto sisaisesti jaahdytettavissa tyypeissa
M-AC ja H-AC

Suoritettavat huoltoty6t:

® Koko jaahdytysilman syéttdjarjestelman tarkastus

® MCU-kotelon ulkopinnan puhdistaminen

® Suodatinkotelon puhdistus

® Tarvittaessa suodattimen vaihto.

Suodattimen poélyyntyminen ja kuluminen riippuu ympdéristésta imettavan ilman
likaantumisasteesta. Naille todille ei siksi voida antaa konkreettisia aikavaleja.
Suosittelemme, ettd jaahdytysilman syéttd tarkastetaan kayttéonoton jalkeen aluksi
lyhyin aikavalein (n. 2 viikkoa) ja huoltovalit optimoidaan kayttdajan myo6ta.

!

TARKEAA:

® Jaahdytysilman sy6ton epasaannollinen tai muuten riittdmaton huolto saat-
taa aiheuttaa sen toiminnan lakkaamisen ja rikkoa lahetin-/vastaanotinyk-
sikon!

® Kun lahetin-/vastaanotinyksikk6 on asennettuna, jaahdytysilman sy6ton on
ehdottomasti toimittava. Vaihdettaessa viallista jaahdytysilmaletkua on
ensin irrotettava lahetin-/vastaanotinyksikko (- s. 174, 5.4).

TARKEAA:
® Puhdista MCU-kotelon ulkopinta vain kostealla liinalla.

® Kayta puhdistukseen vain sellaisia materiaaleja, jotka eivat vahingoita
MCU:n pintaa.

® Ala kayta puhdistukseen liuottimia.

© -

Tarkastus

» Tarkista puhaltimen kayntidani sdannollisin valein; tavallista voimakkaampi aani voi tar-
koittaa puhaltimen vikaa.

» Tarkista kaikkien letkujen kiinnitys ja mahdolliset vauriot.

» Tarkista suodattimen likaantuneisuus.

Suodatin on vaihdettava, jos:

® siind nakyy voimakasta likaantumista (kerros suodattimen pinnalla)

® jaahdytysilman maara on huomattavasti alentunut uuteen suodattimeen verrattuna.
° Suodatinkotelon puhdistusta / suodattimen vaihtoa varten jadhdytysilman

syottoa ei tarvitse katkaista; talloin myos lahetin-/vastaanotinyksikko voi
jaada kanavaan.

KAYTTOOHJE
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172

5.3.2 Suodattimen puhdistus tai vaihto

f VAROITUS: Verkkojannitteen aiheuttama vaara

Punaisella merkitylla vaaravyohykkeella (- kuva 141 ja kuva 142) on verkkojan-
nite.

Kayta siksi vain soveltuvia, eristettyja tyokaluja IEC 60900:n tai vastaavien
standardien mukaisesti.

Asennuksen ja tarkastukset saa suorittaa vain ammattihenkilésto, joka tuntee
sahkovaarallisia alueita koskevat saannot ja maaraykset!

S
>

>

vvvyywyy

uodattimen puhdistus tai vaihto
Avaa liitantayksikon ovi siihen kuuluvalla avaimella
Avaa suodattimen Iahtéliitdnnan kohdalla oleva kiristyshihna (1) ja poista suodatin
liitdnnasta (2)
Veda suodatinkotelo irti litdnnasta ja letkusta ja irrota se liitdntayksikosta.
Kierra suodatinkotelon kantta nuolen "OPEN” suuntaan ja poista kansi
Poista suodatin.
Puhdista suodatinkotelo ja sen kansi sisapuolelta liinalla ja siveltimella.

VAROITUS:
Puhdistuksen saa suorittaa vain liitantayksikdn ulkopuolella!

TARKEAA:

Kayta kosteaan puhdistukseen vain veteen kostutettua liinaa; lopuksi kuivaa
osat hyvin.

@ -

KAYTTOOHIJE

Aseta uusi suodatin paikalleen.

Kiinnita suodatinkotelon kansi ja kierra sita nuolen suuntaa vasten, kunnes se lukittuu
kuuluvasti.

Liita suodattimen tulo letkuun.
Liita suodattimen 1ahto liitdntaan.
Kirista kiristyshihnat.

+i Varaosa: suodatin C1140, tilausnro 7047560
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Kuva 141 Suodattimen vaihto integroidulla jadhdytysilman sy6télla varustetussa ohjausyksikdssa

Kiristyshihna

Suodatinkotelo

Suodatinkotelon kansi

Imuletku

Vaara-alue -
Verkkojannite

Kuva 142 Suodattimen vaihto jaahdytysilman sy6ttdon liitantakotelossa

Kiristyshihna

Suodatinkotelo ,—_'

Suodatinkotelon kansi

Imuletku

Vaara-alue - - z
Verkkojannite

+ KAYTTOOHJE 173
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5.4

5.4.1

KAYTTOOHJE
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Lisatarvikkeena saatavan ulkoisen pursutusilmayksikén SLV4 huolto
(2BH1300/2BH1400)

Seuraavassa kuvatut tyot ovat tarpeen vain, kun kaytetdan pursutettavaa lahetin-/
vastaanotinyksikkda (tyypit FLSE100-PM, PH, PHS). Niihin kuuluu:

» Pursutusilman syo6ton tarkastus

» Suodatinkotelon puhdistus

» Suodattimen vaihto.

Suodattimen pélyyntyminen ja kuluminen riippuu ymparistdésta imettavan ilman
likaantumisasteesta. Naille todille ei siksi voida antaa konkreettisia aikavaleja.
Suosittelemme, ettd pursutusilmayksikko tarkastetaan kayttédonoton jalkeen aluksi lyhyin
aikavalein (1-2 viikkoa) ja huoltovalit optimoidaan kayttdajan myota.

Suodatin on vaihdettava, jos:

® siina nakyy voimakasta likaantumista (kerros suodattimen pinnalla)

® pursutusilman maara on huomattavasti alentunut uuteen suodattimeen verrattuna.

TARKEAA:

! ® Pursutusilmayksikon epdsaanndllinen tai muuten riittdmatén huolto saat-
taa aiheuttaa sen toiminnan lakkaamisen ja rikkoa anturit!

® Pursutusilmayksikkd on huollettava viimeistaan sitten, kun suodattimen
I&htoliitdnnan alipainevahti kytkeytyy.

® Kun lahetin-/vastaanotinyksikot ovat asennettuina, pursutusilman sy6tén

on ehdottomasti toimittava. Viallisia pursutusilmaletkuja vaihdettaessa

lahetin-/vastaanotinyksikét on ensin poistettava kanavasta.

) Suodatinkotelon puhdistusta / suodattimen vaihtoa varten pursutusilmayksik-
+1 koa ei tarvitse kytkea pois paalta; talldin myds lahetin-/vastaanotinyksikot voi-
vat jaada kanavaan.

Tarkastus

» Tarkista puhaltimen kayntidani sdanndllisin valein; tavallista voimakkaampi &ani voi tar-
koittaa puhaltimen vikaa.

» Tarkista kaikkien letkujen kiinnitys ja mahdolliset vauriot.

» Tarkista suodattimen likaantuneisuus. Jos suodatin on voimakkaasti likaantunut, poista
se, puhdista suodatinkotelo ja asenna uusi suodatin.

Endress+Hauser
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5.4.2 Suodattimen vaihto
» Pida uusi suodatin (2) valmiina.

» Irrota pursutusilmaletku (7) suodattimen Iahtéliitdnnasta irrotettuasi letkuliittimen (6)
ja kiinnita se puhtaaseen kohtaan.

TARKEAA:

! Aseta letkun paa niin, ettei sen sisaan imeydy vieraita kappaleita (puhaltimen
vaurioitumisvaara), mutta ala sulje sita! Taman ajan kuluessa lahetin-/vas-
taanotinyksikk6on paasee suodattamatonta ilmaa.

Puhdista suodatinkotelon (1) ulkopuoli karkeasta polysta.

Avaa ja irrota suodatinkotelon kansi (3) painamalla kiinnittimia (4)
Irrota suodatin (2) kiertamalla ja vetamalla sita vastapaivaan.

Puhdista suodatinkotelo ja sen kansi sisapuolelta liinalla ja siveltimella.

vvyywyy

] TARKEAA:
° Kéyta kosteaan puhdistukseen vain veteen kostutettua liinaa; lopuksi kuivaa
osat hyvin.

» Aseta uusi suodatin paikalleen kiertamalla ja painamalla sitd myétapaivaan.

» Aseta suodatinkotelon kansi paikalleen ja lukitse kiinnittimet; kohdista se oikein kote-
loon nahden.

» Kiinnitd pursutusilmaletku takaisin suodattimen lahtéliitantaan letkuliittimella.

Kuva 143 Suodattimen vaihto
9 1 2 3 4

- B N

" ! ! -
_/
6 5 1 Suodatinkotelo 6 Letkuliitin
L 2 Suodatin 7 Pursutusilmaletku
3 Suodatinkotelon kansi 8 Letkuliitin
_8 7 4 Kiinnitin 9 Alipainevahti
5 limanimuliitanta

+i Varaosa: suodatin Micro-Top element C11 100, tilausnro 5306091
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5.4.3 Paristojen havittdmista koskevia ohjeita
Paristoihin on merkitty tarkeimmat havittamisohjeet.

Symboli | Merkitys

X Ei saa havittda kotitalousjatteen mukana.

(\g{ 5) Kierratys

EU:ssa
» Havita paristot akkuja ja paristoja koskevan direktiivin 2006/66/EU mukaisesti.
» Saksassa voit toimittaa paristot paikalliseen kierratyskeskukseen.

USA:ssa
» Paristot on havitettava valtuutetun jatehuoltoyrityksen toimesta.
Litiumparistojen merkinnat:
- Proper shipping name: Waste lithium Batteries
- UN number: 3090
- Label requirements: MISCELLANEOUS, HAZARDOUS WASTE
- Disposal code: DO0O3
» Jos et ole varma, ota yhteyttd ymparisténsuojeluviranomaisen (EPA) paikallistoimistoon.

Muissa maissa
Noudata litiumparistojen havittamista koskevia kansallisia maarayksia.
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6 Spesifikaatio

Tekniset tiedot
Vakiokomponentit
Mitat, tilausnumerot
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6.1 Tekniset tiedot
Mittausarvojen tallentaminen
Mittaussuureet Kaasun virtausnopeus, tilavuusvirta act., tilavuusvirta std., kaasun lampétila, 4anen nopeus
Mittausalue Alaraja-40...0 m/s, yldraja 0 ... +40 m/s; portaaton saato
Paastomittauksen tarkkuus 1) +0,1m/s
Toistettavuus +1 % kunv>2m/s;£0,02 m/skunv<2m/s
Prosessimittaus, vakiomalliset
Iahetin-/vastaanotinyksikot
Vaimennusaika 1... 300 s; vapaasti valittavissa
Naytot
LC-ndyttd Mittaussuureille, varoituksille ja hairidilmoituksille
LED Jannitteensyottd, toimintahdirid, huoltotarve
Asennus
FLSE100 M H PR SA/SD MAC HAC PM PH PHS
Mittatie 439 _q1ea| 027- ) ) . . ) )
Anturien etdisyys [m] 2) 0,2-43)|2-154 0.28 02-14 | 02-4| 2-13 | 05-3 | 1-10 | 2-13
Kanavan sisdhalkaisija [m] 5 0,15- 0,15- 1,4- | 0,35- 1,4-
32 1,4-13 | >0,40 0,15-1 34 113 25 0,7-8,7 113
Kaasun lampétila [°C] -40...+260 -40 ... +150 -40 ... +450 -40 ... +450
Asennuskulma (suositus) [°] 6) 45...60 45 45 ...60 45 ...60
Kanavan maks. sisapaine [bar] +0,1 +0,03 7); 0,1 8)
Maks. polypitoisuus 10 10
[&/m° std.]9) 1 100 10) 1 1 100 10) 1 100
Kaapelin pituus maks. 1000
liitdntarasian ja MCU:n valissa [m]
Lahtdsignaalit
Analoginen l&ahtd 0/2/4 ...22 mA, maks. kuorma 750 Q; tarkkuus 12 bittia;
muut analogiset Iahd6t I/0-moduuleita kdytettdessa (valinnainen)
Relelahdot 5 potentiaalitonta 1&ht64a (vaihtokosketinta) tilasignaaleille kdyttd/vikatila, raja-arvo, varoitus,
huoltotila, tarkastusjakso; kuormitettavuus 48 V, 1 A (suojapienjénnite);
muut relelahdét I/0-moduuleita kdytettdessa (valinnainen)
Tulosignaalit
Analogiset tulot 2tuloa0...5/10Vtai0... 20 mA (ei galvaanista erotusta); tarkkuus 10 bittig;
muut analogiset tulot I/0-moduuleita kaytettdessa (valinnainen)
Digjtaaliset tulot 4 potentiaalitonta kontaktia huoltokytkimen liittamista, tarkastusjakson kdynnistamista, eril-
lista nollapisteen tarkastusta, erillistd referenssipisteen tarkastusta varten;
muut digitaaliset tulot I/0-moduuleita kdytettdessa (valinnainen)
Kommunikaatioliitannat
USB 1.1, RS 232 (liittimiin) Mittausarvojen kyselyd, parametrien asetusta ja ohjelmiston péivitysta varten PC:n/kannetta-
van tietokoneen ja hallintaohjelman avulla
RS485 Lahetin-/vastaanotinyksikoiden liitdntda varten
Valinnainen liitintdmoduuli Host-PC:n kommunikaatiota varten, valinnaisesti RS485, Profibus, USB, Ethernet, Modbus
Virransyotto
Kayttdjannite 90...250VAC, 50/60 Hz, 24V DC
Maks. tehonkulutus n.40 W MCU-N + FLSE-tyypit; FLSE100-PM, PH, PHS, S, M, H, PR
n.75W MCU-P/SLV-AK 230 V tai SLV-AK 24V + FLSE-tyypit: FLSE100-MAC, HAC
178 KAYTTOOHJE Endress+Hauser
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Ympdrist6olosuhteet

Lampotila-alue 11)

-40°C...
-40°C...
-40°C...

+60 °C  Lahetin-/vastaanotinyksikot

+60 °C  Ohjausyksikkd MCU-N

+45°C  Ohjausyksikko MCU-P, jaahdytysilman syottd liitantakotelossa 12)
-40°C... +45 °C Jaahdytysilmayksikko liitdntdkotelossa SLV-AK 230 V

-40 °C... +45 °C Jaahdytysilmayksikkeé liitdntdkotelossa SLV-AK 24 V

Varastointilampdtila

-40...+70°C

Kotelointiluokka

IP 65 lahetin-/vastaanotinyksikot (elektroniikkakotelo)

IP 65 MCU-N

IP 54 MCU-P

IP 54 SLV-AK 230V

IP54 SLV-AK24 V

Transientit ylijdnnitteet

Ylijénniteluokka Il

Ymparistdolosuhteet

Likaantumisaste 2

Asennuspaikka

Sisétilat, ulkoalueet

Korkeus enint. 2000 metrid merenpinnan ylapuolella

Suht. ilmankosteus <95%

Paristo MCU

Paristotyyppi Puskuriparisto

Valmistaja Panasonic

Tyyppi BR2032 (Polyhiilimonofluoridi-litiumparisto, Li-(CF)x (IEC-koodi: B), "BR”)

Mitat, massa

FLSE100 Nimellispituus (tyyppikohtainen) 200 / 260 / 350 / 550 / 750 mm
Massa (tyyppikohtainen) maks. n. 10,6 kg

MCU-N Mitat: 340 mm x 210 mm x 120 mm; kotelo terdspeltid, maalattu

Massa: n. 5 kg

MCU-P, pursutusilman syottd lii-
tantakotelossa

Mitat: 440 mm x 300 mm x 220 mm; kotelo terdspeltid, maalattu
Massa: n. 14 kg

Jaahdytysilmayksikkd liitdntakote-

Mitat: 440 mm x 300 mm x 220 mm; kotelo teraspeltid, maalattu

lossa SLV-AK230V Massa: n. 14 kg

Jaahdytysilmayksikkd liitdntakote- Mitat: 440 mm x 300 mm x 220 mm; kotelo terdspeltia, maalattu
lossa SLV-AK 24V Massa: n. 14 kg

Putkilaippa Nimellispituus 125 /200 / 350 / 550 / 750 mm

Kiinnitysreikien jakoympyran halkaisija 75 / 100 / 170 mm (riippuu tyypista FLSE100)
Materiaali St37, VAA (muut tiedustelusta), massa maks. n. 6 kg

Lisatarvikkeena saatava pursutu-
silmayksikko

sis. puhaltimen SLV4 (2BH1300/
2BH1400)

Katso SLV4:n kayttéohje
(DE 8007691, EN 8007692, FR 8013549, PT 8016024, EL 8021243, NL 8022941,
SV 8023109, BS 8024012)

1) Virtausmittauksen tarkkuus riippuu kalibroinnista, asennusolosuhteista, virtausprofiilista, paineen
jalampotilan parametrien vaihtelusta. Kahden anturiparin mittauksen tyypilliset arvot ovat 1 ... 5 %.

2

H W

(9}

QNN

©

yhtisIta).

Suurin mahdollinen mittatie riippuu polypitoisuudesta, kaasun lampétilasta ja koostumuksesta.
Tyypin FLSE100-M HSHS (sondit ja anturit Hastelloyta) maksimaalinen mittatie on 2 m.

Tyypin FLSE100-H HSHS (sondit ja anturit Hastelloyta) maksimaalinen mittatie on 5 m.
Minimihalkaisija koskee asennuskulmaa 45 °, maksimihalkaisija asennuskulmaa 60°.
Polypitoisuuden ollessa korkea kayta asennuskulmaa 60°.

Vakiomallinen pursutusilmayksikké.

Varustuksena pursutusilmapuhallin 2BH1400 ylipaineella >0,03 bar (tiedustele Endress+Hauser-

9):  Suurin mahdollinen polypitoisuus riippuu mittatiestd ja kaasun lampétilasta.

10

: Koskee vain kuivaa, ei tarttuvaa polya.

11): Alhaisemmat ymparistélampatilat FLSE:lle ja MCU:lle tiedustelusta.

12

. Integroidulla pursutusilmapuhaltimella varustetuissa MCU-laitteissa ympariston lampétila ei saa

alittaa -40 °C:ta kayton aikana ja -20 °C:ta puhaltimen kaynnistyessa.

Endress+Hauser
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FLOWSIC100

6.2

Vakiokomponentit

Mittausjarjestelmalle tarvittavat vakiokomponentit riippuvat lIahetin-/vastaanotinyksikon
rakennetyypista. Mahdolliset kokoonpanot ja vaadittavat kappaleluvut nakyvat
seuraavasta taulukosta:

Lahetin-/vastaanotinyksikko e Maz:l;yskaa;ggve Liltantarasi Ohjausyksikko il::;rsl:lstiukska
Tyyppi Lkm 1) a MCU-N MCU-P Vz)
FLSE100-M, H 2X 2X 1x 1x 1x 1x - -
FLSE100-PR 1x 1x - 1x -3 1x - -
FLSE100-SA/SD kukin 1 x 2x - 1x —3) 1x - -
FLSE100-MAC, HAC 2X 2X 1x 1x 1x - 1x -
FLSE100-PM, PH, PHS 2x 2x 1x 1x 1x 1x - 1x

1):Putkilaipan/liitinnan on sovittava lahetin-/vastaanotinyksikkdon
(katso putkilaippataulukko)

2):Tyyppi on valittava kanavan sisdpaineen mukaan
3):Liitdntarasia valinnainen suurilla kaapelipituuksilla

-

6.3 Mitat, tilausnumerot
Kaikki mitat on ilmoitettu millimetreina.
6.3.1 Lahetin-/vastaanotinyksikot
Vakiomalliset Iahetin-/vastaanotinyksikot
Kuva 144 FLSE100-M
A
i -l
o
AN
- A
-|
v
152
180 KAYTTOOHJE
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NL* . ©100*

-

NL = 200 / 350 / 550**

*: Tiedustelusta saatavissa jakoympyran halkaisijalla
100 mm ja laipan halkaisijalla 125 mm

**: Muut nimellispituudet tiedustelusta
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Kuva 145 FLSE100-H
A -
i I cH
i
3
o & afs S}
N
- \i
A & @
|
132 e NL . L 3 125 .
NL = 200/ 350/ 550/ 750 *
*: Muut nimellispituudet tiedustelusta
Kuva 146 FLSEL00PR
\ ‘
] )]
I =
~ +
3 - 270-280 -
Q ¢ 0100
~| 60 | 132 S NL - 506,5 _ @ 125
NL= 350/ 550/ 750 *
*: Muut nimellispituudet tiedustelusta
Kuva 147 FLSE100-SA
A - ] &
S}
i
A
_..l ..............
60 NL
- L -
NL = 125 mm, 200 mm, 350 mm ** @ 100
KAYTTOOHJE 181
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Spesifikaatio FLOWSIC100

Kuva 148 FLSE100-SD
A

o ,IlI
Q -
« i
TAg
v L
132 ol NL - < B75*%
NL = 125 mm, 200 mm, 350 mm ** @ 100*

Sisaisesti jaahdytettavat lahetin-/vastaanotinyksikot

Kuva 149 FLSE100-MAC
A _
|
CE 1
E If A
| ()
! 1
A &
—| |
@25 5 75%
NL = 350/ 550 **
Kuva 150 FLSE100-HAC
R a
i = i
(@]
jﬁ ol|lo ©
o [ (]
N 1
‘-1 .
A —"‘I
} @25 L
147 B NL _ P @125 .

NL = 350/ 550**
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FLOWSIC100 Spesifikaatio
Pursutettavat lahetin-/vastaanotinyksikot
Kuva 151 FLSE100-PM, FLSE100-PH, FLSE100-PHS
A _
—]
| | i
~
,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,, =
|
—=|
@ 40 D2
| 60 132 NL D3
Lahet.ln—/vastaanotlnyk5|kon NL* D1 D2 D3
tyyppi
FLSE100-PM, FLSE100-PH 200, 350, 550, 750 | 60,3 100 125
FLSE100-PHS 350, 550, 750 76 170 210
6.3.2 Putkilaippa
Kuva 152 Putkilaippa
B L
- L=NL-12
D1 D2 D3 Nimellispituus | Tyyppi FLSE100
125 SA, SD
48,3 75 100 200, 350 SA,SD, M
350, 550 M, MAC
200 H, PM, PH
350 H, HAC, PR, PM, PH
76,1 100 122
550 H, HAC, PR, PM, PH
750 H, PR, PM, PH
114,3 170 210 350, 550, 750 |PHS
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Spesifikaatio FLOWSIC100
6.3.3 Ohjausyksikké MCU
Ohjausyksikké MCU-N (ei integroitua jaahdytysilman syott6a)
Kuva 153 Ohjausyksikké MCU-N (kuvassa valinnainen nayttémoduuly
B 210 L
‘ 160 g
A
L d
o o o
S 88
Y
)
Y 3
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Ohjausyksikké MCU-P (integroitu jaahdytysilman syotto)

Kuva 154 MCU-P (kuvassa valinnainen nayttdmoduuli)
260 | @8
A 4
ol o
g o
< <
y
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Spesifikaatio FLOWSIC100

6.3.4 Jaahdytysilman sy6tto liitantakotelossa FLOWSIC100 M-AC + H-AC
Kuva 155 Jaahdytysilman systid litantakotelossa
78
260

420
400

300
| TARKEAA:
M ® |tselukittuvat liittimet johtimien koolle 0,5 mm? ... 2,5 mm? (AWG20 ...
AWG12)
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FLOWSIC100
6.3.5 Yhdyskaapelin liitantarasia
kwals6  Yhdyskaapeln litén@rasa o

3 Kiinnitysreiat \ Y
113 V
\
[ |
T
| |
N
B 125 _
~
To]
Y
— a4
| TARKEAA:
: ® |tselukittuvat liittimet johtimien koolle 0,5 mm? ... 2,5 mm? (AWG20 ...
AWG12)
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Pursutusilmayksikko

Kuva 157 Vakiomallinen pursutusilmayksikké SLV4 (2BH1300/2BH1400)
g 14
A
A
o} o
0l =~
o <
Y
A
ol
<
40
SLV4 A B
2BH1300 128 257
2BH1400 158 306
Kuva 158 gégsiiaipar;n]siil n:a;kgigbﬁe 7777777777777777777777777777777

550
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6.3.6 Ohjausyksikké MCU 19"
Kuva 159 Ohjausyksikkd MCU 19" kotelossa (valinnainen nayttsmoduuliy
1/0-MODULE INTERFACE-MODULE
© Mutn ControL UNIT
= &
0| 0l E= @ £
N % 97,
m M~ ERROR MAINTENANCE
~ Te]
' @ @
OEEE B
- 465,9
482,6
A
iy *: siséltaa
© e e tilan
: johdotusta varten
y
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