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Skrécona instrukcja obstugi
Micropilot FMR56, FMR57

Radarowy pomiar poziomu
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Niniejsza skrocona instrukcja obstugi nie zastepuje pelnej
instrukeji obstugi wchodzacej w zakres dostawy przyrzadu.

Blizsze informacje podano w instrukcji obstugi oraz pozostatej
dokumentacji na ptycie CD-ROM lub na stronie
"www.pl.endress.com/deviceviewer".
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Micropilot FMR56, FMR57 Wazne uwagi dotyczace dokumentu

1 Wazne uwagi dotyczace dokumentu

1.1 Symbole umowne

111 Symbole bezpieczenstwa

Symbol Znaczenie

> NIEBEZPIECZENSTWO!
A NEBEZPIECZENSTWO Ostrzega przed niebezpieczng sytuacjg. Niemozno$¢ unikniecia tej sytuacji

Aco11189-L | moze spowodowac powazne uszkodzenia ciata lub $mierc.

2 OSTRZEZENIE!
A OSTRZEZENIE Ostrzega przed niebezpieczng sytuacja. Niemoznos¢ unikniecia tej sytuacji
A0011190-PL | moze spowodowac powazne uszkodzenia ciata lub $mier¢.

UWAGA!
A PRZESTROGA Ostrzega przed niebezpieczng sytuacja. Niemozno$¢ unikniecia tej sytuacji
A0011191-PL | moze spowodowac $rednie lub drobne uszkodzenia ciata.

NOTYFIKACJA!
NOTYFIKACJ Ten symbol zawiera informacje o procedurach oraz innych czynnosciach, ktére

Ao011192-PL | nie powodujg uszkodzenia ciata.

1.1.2 Symbole elektryczne

Symbol Znaczenie

- Napiecie state
aoo11197 | Oznaczenie zacisku WE/WY statego pradu lub napiecia.

0

Napiecie zmienne
aoo11198 | Oznaczenie zacisku WE/WY pradu lub napiecia zmiennego.

Napiecie state lub zmienne
ao017381 | @ Oznaczenie zasilania prgdem statym lub przemiennym.
= Oznaczenie zacisku pradu statego lub przemiennego.

I

Zacisk uziemienia roboczego (uziemienie elektroniki)
Zacisk uziemiony, tj. z punktu widzenia uzytkownika jest juz uziemiony poprzez system uziemienia.

IS

A0011200

Zacisk uziemienia ochronnego (uziemienie obudowy)
Zacisk, ktoéry powinien by¢ podtgczony do uziemienia zanim wykonane zostang jakiekolwiek inne
a0011199 | podtgczenia przyrzadu.

®

Polaczenie wyréwnawcze (sie¢ ochronna)
Podtaczenie do systemu uziemienia instalacji. Moze to by¢ linia wyréwnania potencjatéw lub system
A0011201 | uziemienia o topologii gwiazdy, w zaleznosci od rozwigzan stosowanych w kraju lub w danej firmie.

<(j_
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Wazne uwagi dotyczace dokumentu Micropilot FMR56, FMR57

1.1.3 Symbole narzedzi

ve | O~ Qo O& =

A0011219 A0011220 A0013442 A0011221 A0011222
Wkretak krzyzowy Wkretak ptaski Wkretak Torx Klucz imbusowy Klucz ptaski
1.1.4 Symbole oznaczajace rodzaj informacji

Symbol Znaczenie

Dopuszczalne
Wskazuje dozwolone procedury, procesy lub czynnosci.

A0011182

Zalecane
Wskazuje zalecane procedury, procesy lub czynnosci.

A0011183

Zabronione
Wskazuje zabronione procedury, procesy lub czynnosci.

A0011184

Wskazéwka
Podaje dodatkowe informacje.

A0011193

Odsylacz do dokumentacji
Odsyta do odpowiedniej dokumentacji przyrzadu.

)

A0011194

Odsytacz do strony
Odsyta do odpowiedniej strony w dokumentacji.

A0011195

Odsytacz do rysunku
Odsyta do odpowiedniego rysunku lub strony dokumentacji.

A0011196

1.,)2.,3... | Kolejne kroki procedury

v Wynik sekwengji dziatan

1.15 Symbole na rysunkach

Symbol Znaczenie
1,2,3.. Numery pozycji
1,023 .. Kolejne kroki procedury
A,B,C, ... Widoki
A-A,B-B, C-C, ... Oznaczenia przekrojow
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Micropilot FMR56, FMR57 Wazne uwagi dotyczace dokumentu

Symbol Znaczenie
é Strefy zagrozone wybuchem
Oznacza strefe zagrozong wybuchem.
A0011187
X Strefa bezpieczna (niezagrozona wybuchem)
Oznacza strefe niezagrozong wybuchem.

A0011188

1.1.6 Symbole na przyrzadzie

Symbol Znaczenie

Instrukcje dotyczace bezpieczenistwa
A~ Obowigzuje przestrzeganie zalecen dotyczacych bezpieczenstwa, podanych w odpowiednich
instrukcjach obstugi.

(= Odpornos¢ przewodéw przytaczeniowych na temperature
Wymagania dotyczace rezystancji temperaturowej kabli podtaczeniowych.

Endress+Hauser 5



Podstawowe wskazowki bezpieczenstwa Micropilot FMR56, FMR57

2 Podstawowe wskazéwki bezpieczenstwa

2.1 Wymagania dotyczace personelu

Personel obstugi powinien spetniaé¢ nastepujgce wymagania:

» Przeszkoleni, wykwalifikowani operatorzy powinni posiada¢ odpowiednie kwalifikacje do
wykonania konkretnych zadan i funkeji

» Posiada¢ zgode wiasciciela/operatora obiektu

» Posiada¢ znajomosc¢ obowigzujgcych przepisow

» Przed rozpoczeciem prac personel specjalistyczny powinien przeczytaé ze zrozumieniem
zalecenia podane w instrukcji obstugi, dokumentacji uzupetiajgcej oraz certyfikatach
(zaleznie od zastosowania)

» Przestrzegac¢ wskazéwek i postepowac odpowiednio do istniejgcych warunkow

2.2 Przewidziane zastosowanie

Zastosowanie i media mierzone

Przyrzad opisany w niniejszej instrukcji obstugi jest przeznaczony do ciggtego,
bezkontaktowego pomiaru poziomu materiatéw sypkich. Z uwagi na czestotliwos¢ pracy
wynoszacg ok. 26 GHz, energie emitowanych impulséw wynoszacg maksymalnie 23,3 mW
oraz $rednig moc wyjsciowg 0,076 mW), przyrzad moze by¢ montowany bez ograniczen
réwniez na zewnatrz zamknietych metalowych zbiornikéw. Praca przyrzadu nie stanowi
Zadnego zagrozenia dla 0séb i otoczenia.

Przy zachowaniu wartosci granicznych okreslonych w rozdziale "Dane techniczne" oraz

ogolnych warunkéw podanych w instrukcji oraz dokumentacji uzupetniajacej, przyrzad moze

by¢ wykorzystywany do pomiaréw:

» Mierzone zmienne procesowe: poziom, odlegto$¢, moc sygnatu

» Obliczane zmienne procesowe: objeto$¢ lub masa medium zawartego w zbiorniku o
dowolnym ksztatcie; przeptyw na kanatach otwartych i w korytach pomiarowych (w oparciu
o warto$¢ poziomu za pomocg funkgji linearyzacji)

Dla zapewnienia, aby przyrzad byt w odpowiednim stanie technicznym przez caty okres

eksploatacj:

» Powinien on by¢ uzywany do pomiaru mediéw, na ktére materiaty wchodzace w kontakt z
medium sg wystarczajgco odporne.

» Nalezy zachowaé warto$ci graniczne podane w rozdziale 'Dane techniczne'.

Niewtasciwe zastosowanie przyrzadu

Producent nie bierze zadnej odpowiedzialnosci za szkody spowodowane niewtasciwym

zastosowaniem lub zastosowaniem niezgodnym z przeznaczeniem.

Objasnienie dla przypadkéw granicznych:

» W przypadku cieczy specjalnych, w tym cieczy stosowanych do czyszczenia, Endress
+Hauser udzieli wszelkich informacji dotyczacych odpornosci na korozje materiatéw
pozostajacych w kontakcie z medium.

Ryzyka szczatkowe
Podczas pracy obudowa modutu elektroniki oraz podzespoty wewnetrzne, np. wskaznik, modut
elektroniki, karta We/Wy moga nagrzewac sie do temperatury 80 °C (176 °F) wskutek
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Micropilot FMR56, FMR57 Podstawowe wskazowki bezpieczenstwa

wymiany lub rozpraszania ciepta. Czujnik pomiarowy moze osiggac¢ temperatury bliskie
temperaturze mierzonego medium.

Niebezpieczenstwo oparzenia od nagrzanych powierzchni!
» W przypadku wysokich temperatur nalezy zainstalowac ochrone przed kontaktem, aby
unikna¢ oparzen.

2.3 Przepisy BHP

Przed przystapieniem do pracy przy przyrzadzie:
» Zawsze nalezy mie¢ natozony niezbedny sprzet ochrony osobistej, okreslony w przepisach
krajowych.

2.4 Bezpieczenstwo uzytkowania

Ryzyko uszkodzenia ciata.

» Przyrzad mozna uruchomi¢ jedynie wtedy, gdy jest on w pelni sprawny technicznie i
niezawodny.

» Za bezawaryjng prace przyrzadu odpowiada operator.

Przerébki przyrzadu

Niedopuszczalne sg nieautoryzowane przerdbki przyrzadu, ktére mogag spowodowac
niebezpieczenstwo trudne do przewidzenia.
» Jesli mimo to przerdbki sg niezbedne, nalezy skontaktowac sie z E+H.

Naprawa

Dla zapewnienia bezpieczenstwa uzytkowania,

» Naprawy przyrzadu wykonywac jedynie wtedy, gdy jest to wyraznie dozwolone.

» Przestrzega¢ obowigzujgcych przepiséw krajowych dotyczacych naprawy urzadzen
elektrycznych.

» Dozwolone jest stosowanie tylko oryginalnych czeséci zamiennych i akcesoriéw Endress
+Hauser.

Strefy zagrozone wybuchem

Aby wyeliminowac zagrozenia dla personelu lub obiektu podczas eksploatacji przyrzadu w

strefie niebezpiecznej (np. zagrozenia wybuchem, wystepowania urzadzen ci$nieniowych):

» Sprawdzié¢ na tabliczce znamionowej, czy zaméwiony przyrzad jest dopuszczony do
zamierzonego zastosowania w strefie zagrozenia wybuchem.

» Nalezy przestrzega¢ wymagan technicznych okreslonych w dokumentacji uzupetniajgcej
stanowigcej integralng czes¢ niniejszej instrukeji obstugi.

2.5 Bezpieczenstwo produktu

Przyrzad zostat skonstruowany oraz przetestowany zgodnie z aktualnym stanem wiedzy
technicznej i opuscit zaktad producenta w stanie gwarantujgcym niezawodne dziatanie.

Spetnia ogo6lne wymagania bezpieczenistwa i wymogi prawne. Ponadto jest zgodny z
dyrektywami unijnymi wymienionymi w Deklaracji Zgodnosci WE dla konkretnego przyrzadu.
Endress+Hauser potwierdza to poprzez umieszczenie na przyrzadzie znaku CE.
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Opis produktu Micropilot FMR56, FMR57

3 Opis produktu

3.1 Konstrukcja produktu

3.11 Micropilot FMR56

A0016791

1 Konstrukcja Micropilot FMR56 (26 GHz)

1]

Obudowa modutu elektroniki

Antena stozkowa 80 mm/100 mm (3'/4"), przestonieta pokrywq z PP
Adapter kotnierzowy

Obejma montazowa

W N =

Endress+Hauser



Micropilot FMR56, FMR57 Opis produktu

3.1.2 Micropilot FMR57

A0016807

®

2 Konstrukcja Micropilot FMR57 (26 GHz)

Obudowa modutu elektroniki
Przyltqcze technologiczne (gwintowe)
Antena stozkowa

Kotnierz

Wydtuzenie anteny

Pozycjoner anteny

Antena paraboliczna

N W =
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Opis produktu Micropilot FMR56, FMR57

3.1.3 Obudowa modutu elektroniki

A0012422

1]

3 Konstrukcja modutu elektroniki

Pokrywa modutu elektroniki

Wskaznik

Gtéwny modut elektroniki

Dtawiki kablowe (1 lub 2 w zaleznosci od wersji przyrzqdu)
Tabliczka znamionowa

Karta wejs¢/wyjsc¢

Zaciski (wtykowe, sprezynowe)

Pokrywa przedziatu podlgczeniowego

Zacisk uziemienia

W 0O NN WN =
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Micropilot FMR56, FMR57 Odbidr dostawy i identyfikacja produktu

4 Odbidr dostawy i identyfikacja produktu

4.1 Odbiér dostawy

‘ DELIVERY NOTE ‘

A0013696

Il / I
4
\

A0016870

A0016871

A0013696

A0016872

Endress+Hauser 11



Odbioér dostawy i identyfikacja produktu Micropilot FMR56, FMR57

N — —

DELIVERY NOTE A

<@>

A0013696

|

A0014038

A0013696

A0014037

ﬂ Jesli jeden z powyzszych warunkéw nie jest spelniony, nalezy skontaktowac sie z biurem
Endress+Hauser.
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Micropilot FMR56, FMR57 Odbidr dostawy i identyfikacja produktu

4.2 Identyfikacja produktu

Mozliwe opcje identyfikacji produktu sg nastepujace:

= Dane z tabliczki znamionowej

= Wedtug pozycji rozszerzonego kodu zaméwieniowego podanych w dokumentach
przewozowych

= Korzystajac z narzedzia W@M Device Viewer ( www.pl.endress.com/deviceviewer ) i
wprowadzajgc numer seryjny podany na tabliczce znamionowej: wyswietlane sg
szczegobtowe informacje na temat przyrzadu.

Przeglad zakresu dokumentacji technicznej: korzystajac z narzedzia W@M Device Viewer
( www.pl.endress.com/deviceviewer ) wprowadzi¢ numer seryjny podany na tabliczce
znamionowej

4.2.1 Tabliczka znamionowa

1 N\
\4 Endress+Hauser £z
Order code:

2 Ser. no.:
Ext. ord. cd.:

A0014103

b3

4 Przyktadowa tabliczka znamionowa

1 Kod zamdéwieniowy
2 Numer seryjny (Ser. no.)
3 Rozszerzony kod zamdéwieniowy (Ext. ord. cd.)

[E Dodatkowe informacje dotyczace interpretacji danych z tabliczki znamionowej sg podane
w pelnej instrukcji obstugi oraz w pozostatej dokumentacji dostepnej na ptycie CD-ROM.

ﬂ Na tabliczce znamionowej moze by¢ podanych 33 cyfry rozszerzonego kodu
zamoéwieniowego. Jesli rozszerzony kod zamoéwieniowy ma wiecej cyfr, pozostate nie
bedg podane. Jednak petny kod zaméwieniowy mozna odczyta¢, korzystajac z menu
obstugowego przyrzadu (Diagnostyka - Info o urzgdz - RozszKodZaméw 1/2/3).

Endress+Hauser 13
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Sktadowanie, transport Micropilot FMR56, FMR57

5 Skladowanie, transport

5.1 Warunki sktadowania

= Dopuszczalna temperatura sktadowania: -40...+80 °C (-40...+176 °F)
= Uzywac oryginalnego opakowania.

5.2 Transport przyrzadu do miejsca instalacji w punkcie
pomiarowym

Obudowa lub stozek anteny moze ulec uszkodzeniu.
Ryzyko uszkodzenia ciata!

» Przyrzad nalezy transportowac do miejsca instalacji w punkcie pomiarowym w oryginalnym

opakowaniu.

» Nie chwyta¢ urzadzeniami do podnoszenia (zawiesiami, uchwytami do transportowymi
itd.) za obudowe lub stozek anteny, ale za przytacze technologiczne. Aby unikngé¢
przypadkowego przechylenia, nalezy pamieta¢ o potozeniu $rodka ciezkosci przyrzadu.

» Przestrzegac zalecen dotyczacych bezpieczenstwa oraz warunkéw transportu przyrzadéw o

masie powyzej 18 kg (39.6lbs).

14
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Micropilot FMR56, FMR57

Warunki pracy: montaz

6 Warunki pracy: montaz

6.1 Warunki montazowe

6.1.1 Pozycja montazowa

AD016883

Endress+Hauser

Zalecana odlegto$¢ A pomiedzy $ciang
zbiornika a zewnetrzng ptaszczyzng
krééca wynosi ~ 1/6 $rednicy
zbiornika.

Jednak przyrzad nie powinien by¢
montowany w odlegto$ci mniejszej niz
20 cm (7,87 in) od $ciany zbiornika.
Jezeli $ciany zbiornika nie sg gtadkie
(z blachy falistej, szwy spawalnicze,
nieréwnosci itd.), odlegto$¢ od $ciany
powinna by¢ jak najwieksza. W razie
potrzeby, naleZy za pomocg
pozycjonera ustawi¢ antene tak, aby
wyeliminowaé echa zakiécajace od
$cian zbiornika(> B 33).

Nalezy unika¢ montazu w osi
zbiornika (2), poniewaz powstajgce
zaktdcenia mogg prowadzi do utraty
echa

Nie montowaé nad strumieniem
wlotowym (3)

W przypadku montazu na otwartej
przestrzeni, sugerujemy stosowanie
ostony pogodowej (1), ktéra
zabezpiecza przyrzad przed
bezposrednim dziataniem promieni
stonecznych i opadéow
atmosferycznych.

Przy pracy w warunkach catkowitego
zapylenia, zintegrowane zigcze do
czyszczenia pneumatycznego pozwala
zapobiec zabrudzeniu anteny

(> 34).
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Warunki pracy: montaz

Micropilot FMR56, FMR57

6.1.2

Montaz w zbiornikach

AD018946

16

Unika¢ montazu w obszarze wigzki
pomiarowej elementéw takich, jak
sygnalizatory poziomu, czujniki
temperatury, stezenia itp. Uwzgledni¢
kat wigzki (- B 20):

Endress+Hauser



Micropilot FMR56, FMR57 Warunki pracy: montaz

6.1.3 Zmniejszenie ech zaklt6cajacych

Zastosowanie metalowych ekranéw,
zamontowanych katowo nad
elementami zakt6cajgcymi, zapewnia
rozpraszanie odbijanych impulséw
mikrofalowych a tym samym redukcje
ech zaktocajgcych.

AD016889

6.1.4 Pomiary w zbiornikach z tworzywa sztucznego

W przypadku zbiornika wykonanego z materiatu nieprzewodzacego (np. z tworzywa
sztucznego wzmocnionego widknem szklanym), impulsy mikrofalowe moga réwniez ulegac
odbiciu od zewnetrznych elementéw zbiornika, np. rur metalowych (1), drabinek (2), krat
pomostow obstugowych (3), itd. W zwigzku z tym, elementy tego typu nie powinny sie
znajdowaé w obszarze wigzki pomiarowej. W celu uzyskania dalszych informacji, prosimy o
kontakt z biurem Endress+Hauser.

Endress+Hauser
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Micropilot FMR56, FMR57

‘Warunki pracy: montaz

A0017125

Endress+Hauser
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Micropilot FMR56, FMR57 Warunki pracy: montaz

6.1.5 Metody optymalizacji

= Rozmiar anteny
Im wieksza $rednica anteny, tym mniejszy kat wigzki o i poziom zaktécen (> B 20).
= Mapowanie
Podczas procedury mapowania zbiornika zapamietywane sg echa zaktécajgce, pochodzace
od statych elementéw zbiornika. W trakcie pomiaru echa te sg eliminowane
= Ustawienie anteny
Uwzgledni¢ potozenie znaku kontrolnego na kotnierzu lub przytaczu gwintowym
(> B 24).
= Metalowe ekrany, zamontowane kgtowo
Zapewniaja one rozpraszanie odbijanych impulséw mikrofalowych a tym samym redukcje
ech zakiocajgcych.
= Podktadka pozycjonujgca (FMR56)
Za pomocg podktadki pozycjonujgcej antene mozna optymalnie ukierunkowac wigzke
pomiarowa wzgledem powierzchni produktu. Dodatkowe informacje, patrz instrukcja
obstugi BAO1048F, rozdziat "Akcesoria".
= Pozycjoner anteny do FMR57
W przetworniku FMR57 wyposazonym w pozycjoner anteny, istnieje mozliwos¢
optymalnego ukierunkowania wigzki pomiarowej i eliminacji niepozadanych ech
zaktocajgcych. Maksymalny kat wychylenia anteny  wynosi £15°.
W szczegolnosci requlacja ustawienia anteny stuzy do:
- wyeliminowanie ech zaktécajacych
- zwiekszenia zakresu pomiarowego w zbiornikach z dnem stozkowym.
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Warunki pracy: montaz Micropilot FMR56, FMR57

6.1.6 Kat wiazki

A0016891

5 Zaleznos¢ miedzy kqtem wiqzki a, odlegtoscig D a Srednicq wigzki W

Kat wiazki a (kat potowy mocy sygnatu) jest katem wierzchotkowym stozka, wewnatrz ktorego
gestos¢ promieniowania fali elektromagnetycznej jest wieksza od potowy gestosci
maksymalnej (szeroko$c¢ 3 dB). Nalezy jednak pamieta¢, ze mikrofale rozchodzg sig réwniez
poza obszar stozka i sa odbijane od elementéw znajdujgcych sie poza nim.

Srednica wigzki W w zaleznosci od kataa i odlegtosci pomiarowej D:

FMR56

Wymiary anteny 80 mm (3 in) 100 mm (4 in)

Kat wigzkia 10° 8
Odlegto$¢ pomiarowa (D) Srednica wigzki (W)

3m (9,8 ft) 0,53 m (1,7 ft) 0,42 m (1,4 ft)
6 m (20 ft) 1,05 m (3,4 ft) 0,84 m (2,8 ft)
9m (30 ft) 1,58 m (5,2 ft) 1,26 m (4,1 ft)
12 m (39 ft) 2,1m (6,9 ft) 1,68 m (5,5 ft)
15 m (49 ft) 2,63 m (8,6 ft) 2,10 m (6,9 ft)
20 m (66 ft) 3,50 m (11 ft) 2,80 m (9,2 ft)
25 m (82 ft) 4,37 m (14 ft) 3,50m (11 ft)
30 m (98 ft) 5,25 m (17 ft) 420m (14 ft)
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Micropilot FMR56, FMR57

Warunki pracy: montaz

FMR57 - Antena stozkowa

Wymiary anteny 80 mm (3 in) 100 mm (4 in)

Kat wiazkia 10° 8
Odlegtosé pomiarowa (D) Srednica wigzki (W)

5m (16 ft) 0,87 m (2,9 ft) 0,7 m (2,3 ft)

10m (33 ft) 1,75 m (5,7 ft) 1,4 m (4,6 ft)

15 m (49 ft) 2,62 m (8,6 ft) 2,1m (6,9 ft)

20 m (66 ft) 3,50m (11 ft) 2,80m (9,2 ft)

30 m (98 ft) 525m (17 ft) 420m (14 ft)

40m (131 ft) 7,00 m (23 ft) 5,59 m (18 ft)

50 m (164 ft) 8,75 m (29 ft) 6,99 m (23 ft)

FMR57 - Antena paraboliczna

Wymiary anteny 200 mm (8 in) 250 mm (10 in)
Kat wigzkia 4 3,5°
Odlegtos$¢ pomiarowa (D) Srednica wigzki (W)

5m (16 ft) 0,35m (1,1 ft) 0,30 m (1 ft)
10 m (33 ft) 0,70 m (2,3 ft) 0,61 m (2 ft)
15 m (49 ft) 1,05 m (3,4 ft) 0,92 m (3 ft)
20m (66 ft) 1,40 m (4,6 ft) 1,22 m (4 ft)
30 m (98 ft) 2,10 m (6,9 ft) 1,83 m (6 ft)
40m (131 ft) 2,79 m (9,2 ft) 2,44 m (8 ft)

50 m (164 ft)

3,50 m (11 ft)

3,06 m (10 ft)

60 m (197 ft)

4,19 m (14 ft)

3,70 m (12 ft)

70 m (230 ft)

4,90 m (16 ft)

428m (14 ft)
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Warunki pracy: montaz Micropilot FMR56, FMR57

6.2 Warunki pomiarowe

® Poczatkiem zakresu pomiarowego jest miejsce na dnie zbiornika, od ktérego odbija sie fala
elektromagnetyczna. W zbiornikach z dnem stozkowym, pomiar poziomu produktu ponizej
tego punktu jest niemozliwy. W takich aplikacjach maksymalny zakres pomiarowy mozna
zwiekszy¢ poprzez zastosowanie pozycjonera (- 33).

= W przypadku mediow o niskiej statej dielektrycznej (g, = 1,5...2,5) b, przy niskim poziomie
medium, sygnat echa pochodzacy od dna zbiornika moze by¢ silniejszy od sygnatu echa
odbitego od powierzchni medium. Celem zagwarantowania doktadnosci pomiaru
sugerujemy ustawienie punktu zerowego w odlegtosci C powyzej dna zbiornika (patrz
rysunek).

» Teoretycznie, w przypadku przetwornikéw Micropilot zakres pomiarowy moze siegaé do
konca anteny. Jednak z uwagi na ewentualno$¢ negatywnego oddziatywania medium
Sciernego i tworzenia sie na antenie osadéw oraz orientacje powierzchni produktu (kat
usypu) maksymalny poziom medium (koniec zakresu pomiarowego) powinien znajdowac
sie w odlegtosci co najmniej A (patrz rysunek) od zakonczenia anteny. W razie potrzeby
oraz przy spelieniu okreslonych warunkow (wysoka wartosé DK, jednakowy kat usypu),
mozna przyjac krétszg odlegtosc.

0% C\

A0016916

1) Wartosci statych dielektrycznych dla mediéw najczesciej stosowanych w przemysle podano w dokumencie
SD106F, ktéry mozna pobrac ze strony (www.pl.endress.com).
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Micropilot FMR56, FMR57 Warunki pracy: montaz

Typ przyrzadu A [mm (in)] C [mm (in)]
FMR56

400(15,7) 50...150(1,97...5,91)
FMR57
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Warunki pracy: montaz Micropilot FMR56, FMR57

6.3 Montaz swobodny w zbiorniku
6.3.1 Antena stozkowa z adapterem kolnierzowym (FMR56)

Pozycjonowanie

ﬂ W przypadku stosowania przetwornika Micropilot z adapterem kotnierzowym w
obszarach zagrozenia wybuchem, nalezy $cisle przestrzega¢ wszystkich zaleceni podanych
w Instrukcjach dotyczacych bezpieczenistwa (XA).

= Antena powinna by¢ ustawiona prostopadle do powierzchni medium.
Do pozycjonowania anteny mozna uzy¢ podktadki pozycjonujacej, dostepnej opcjonalnie
(patrz karta katalogowa BAO1048F, rozdziat "Akcesoria").

s Znak na przytagczu umozliwia pozycjonowanie anteny. Znak ten powinien by¢ skierowany ku
$cianie zbiornika.

A0019434
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Micropilot FMR56, FMR57

Warunki pracy: montaz

Montaz w kroécu z kolnierzem

oD
A0016868

6 Wysokosc krocea i Srednica anteny stozkowej z podktadkq pozycjonujqcq (FMR50/FMR56)
Wymiary 80 mm (3 in) 100 mm (3,94 in)
anteny
D 80 mm (3,15 in) 100 mm (3,94 in) | 150 mm (5,91in) | 100 mm (3,94 in) | 150 mm (5,91 in)
H < < < < <

500 mm (19,7 in) | 500 mm (19,7 in) | 500 mm (19,7 in) | 500 mm (19,7 in) | 500 mm (19,7 in)

Endress+Hauser
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Warunki pracy: montaz Micropilot FMR56, FMR57

6.3.2 Antena stozkowa z obejma montazowg (FMR56)

AD016865

7 Montaz anteny stozkowej z obejmq montazowq (FMR50/FMR56)

Antena powinna by¢ ustawiona prostopadle do powierzchni medium za pomocg obejmy.

NOTYFIKACJA

Wspornik montazowy nie powinien by¢ elektrycznie potaczony z obudowsa przetwornika.
Niebezpieczenstwo gromadzenia sie tadunkoéw elektrostatycznych.
» Wspornik montazowy nalezy podtgczy¢ do lokalnej linii wyréwnania potencjatow.
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Micropilot FMR56, FMR57 Warunki pracy: montaz

6.3.3 Antena stozkowa (FMR57)

Pozycjonowanie

= W idealnym przypadku antena stozkowa powinna by zamontowana w pozycji pionowe;j.
Micropilot z opcjonalnym pozycjonerem anteny umozliwiajgcym odchylanie go o 15° we
wszystkich kierunkach, pozwala na wyeliminowanie niepozadanych ech zaktécajgcych lub
optymalne ustawienie anteny wewngtrz zbiornika (- 33).

= Znak na przytaczu umozliwia pozycjonowanie anteny. Znak ten powinien by¢ skierowany ku
Scianie zbiornika.

A0019434

Montaz w kroécu z kolnierzem

Dolna krawedZ anteny stozkowej powinna znajdowac sie¢ wewnatrz zbiornika. Jesli nie jest to
mozliwe ze wzgledéw mechanicznych, dopuszcza sie wyzszg wysokosc¢ krdcca.
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Warunki pracy: montaz Micropilot FMR56, FMR57

aw
oD
A0016825
8 Wysokosc kréccea i Srednica anteny stozkowej (FMR57)
Wymiary anteny 80 mm (3 in) 100 mm (4 in)
D 75 mm (2,95 in) 95 mm (3,74 in)
H <260 mm (10,2 in) <480 mm (18,9 in)
bez wydtuzenia anteny

ﬂ W przypadku koniecznosci stosowania wyzszych kréécow, prosimy o kontakt z Endress
+Hauser.

Przylacze gwintowe

= Dokrecac¢ wytgcznie za nakretke szesciokatna:
= Narzedzie: klucz ptaski 60 mm
= Maks. moment dokrecenia: 60 Nm (44 Ibf ft)
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Micropilot FMR56, FMR57 Warunki pracy: montaz

6.3.4 Antena paraboliczna (FMR57)

Pozycjonowanie

W idealnym przypadku antena paraboliczna powinna by zamontowana w pozycji pionowej.
Micropilot z opcjonalnym pozycjonerem anteny umozliwiajgcym odchylanie go o 15° we
wszystkich kierunkach, pozwala na wyeliminowanie niepozgdanych ech zaktécajgcych lub
optymalne ustawienie anteny wewnatrz zbiornika (> & 33).

Montaz w kroécu z kolnierzem

= W idealnym przypadku, dolna krawedz anteny parabolicznej powinna znajdowac sie
wewnatrz zbiornika (1). W przypadku stosowania pozycjonera, antene paraboliczng nalezy
umiesci¢ ponizej krocéca /zadaszenia zbiornika tak, aby nie utrudniaé¢ pozycjonowania.

= W przypadku aplikacji z wyzszymi kro¢cami, antene paraboliczng nalezy zamontowac tak,
aby catkowicie znajdowata sie wewnatrz krocea (2).
Maksymalna odlegtos¢ miedzy kroécem a reflektorem parabolicznym (Hy,,,) nie powinna
byc¢ wieksza od 500 mm (19,7 in). Nalezy unika¢ zaktocen spowodowanych odbiciem od
krodea.

— =i
jaw

oD

A0016827

9 Montaz Micropilot FMR57 z anteng paraboliczng w kréécu

1 Antena znajduje sie wewngqtrz zbiornika
2 Cala antena znajduje sie wewngqtrz krécca

‘Wymiary anteny 200 mm (8 in) 250 mm (10 in)

D 173 mm (6,81 in) 236 mm (9,29 in)
H <50 mm (1,97 in) <50 mm (1,97 in)
bez wydtuzenia anteny
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Warunki pracy: montaz Micropilot FMR56, FMR57

Przyklady montazu za pomoca kolnierzy o rozmiarach mniejszych od srednicy
parabolicznej powierzchni odbijajacej

Jesli kotnierz ma mniejsza $rednice od $rednicy parabolicznej powierzchni odbijajacej, przyrzad
mozna zamontowac na jeden z nastepujgcych sposobow:

= Montaz standardowy (> B 30)

To wymaga zdemontowania reflektora parabolicznego (= 31)
= Zawiasowe mocowanie Kotnierza (= 30)

Montaz standardowy

7% Z W7 70\ %% !
NI = 1
[T ] 1 E
7 7 Y 2\
oD
A0018874
1 Krociec
Wymiary anteny oD HY
200 mm (8 in) 173 mm (6,81 in) <50 mm (1,96 in)
250 mm (10 in) 236 mm (9,29 in) <50 mm (1,96 in)

1) bez wydhuzenia anteny

Zawiasowe mocowanie kotnierza

ﬂ Przy zawiasowym mocowaniu kotnierza, nalezy uwzgledni¢ dtugosc¢ anteny.
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Micropilot FMR56, FMR57 Warunki pracy: montaz

A0018878

Demontaz reflektora parabolicznego
Celem montazu w krééceu, reflektor paraboliczny mozna zdemontowad:

Endress+Hauser 31



Warunki pracy: montaz Micropilot FMR56, FMR57

A0018877

1 Reflektor paraboliczny
2 4 sruby; moment dokrecenia: 3 Nm (2,2 lbf ft)
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Micropilot FMR56, FMR57 Warunki pracy: montaz

6.3.5 Pozycjoner anteny do FMR57

Pozycjoner umozliwia regulacje ustawienia osi anteny w zakresie do 15° (we wszystkich
kierunkach). Pozycjoner pozwala na optymalne ustawienie wigzki pomiarowej wzgledem
powierzchni materiatu sypkiego.

Kod zam.: poz. 100 "Przytacze procesowe", opcje XCJ, XE], XF]

(»';;\\‘ \“// \
| N
Y

=

A0016931

10  Micropilot FMR57 z pozycjonerem
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Warunki pracy: montaz Micropilot FMR56, FMR57

6.3.6 Zintegrowane zlacze do czyszczenia pneumatycznego anteny

Przy pracy w warunkach catkowitego zapylenia, zintegrowane zlgcze do czyszczenia
pneumatycznego pozwala zapobiec zabrudzeniu anteny. Zalecane jest czyszczenie za pomocg
impulséw sprezonego gazu.

A0016932

11  Micropilot FMR57 ze zigczem do czyszczenia pneumatycznego
1 Zlgcze do czyszczenia pneumatycznego NPT lub GY%

Zakres ci$nienia sprezonego powietrza
= Praca impulsowa:

maks. 6 bar (87 psi)
= Praca ciggta:

200...500 mbar (3...7,25 psi)

Podtaczenie powietrza do czyszczenia
= Narzedzia:
- klucz ptaski 13 mm (G 1/4)
- klucz ptaski 14 mm (NPT)
— klucz ptaski 17 mm (adapter z gwintem NPT)
= min. moment dokrecenia: 6 Nm (4,4 lbf ft)
= maks. moment dokrecenia:7 Nm (5,2 1bf ft)

Do czyszczenia nalezy zapewni¢ suche powietrze lub inny suchy gaz techniczny,
dostosowany do warunkoéw, jakie panujg w zbiorniku.

Czyszczenie sprezonym powietrzem nalezy stosowac tylko w miare potrzeby, poniewaz
zbyt intensywne czyszczenie moze spowodowac uszkodzenia mechaniczne (zuzycie
$cierne).
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Micropilot FMR56, FMR57 Warunki pracy: montaz

6.4 Zbiorniki z izolacja termiczng

AD019142

W przypadku wysokich temperatur procesu, przyrzad musi by¢ umieszczony w izolacji
zbiornika, aby nie dopuéci¢ do nadmiernego nagrzewania elektroniki w wyniku
promieniowania lub konwekgji ciepta. Izolacja nie moze wystawac poza szyjke obudowy
przetwornika.

6.5 Obracanie obudowy przetwornika

Aby utatwi¢ dostep do przedziatu podtgczeniowego, istnieje mozliwo$¢ obrocenia obudowy
przetwornika:

A0013713

1. Zapomocg klucza ptaskiego odkreci¢ srube mocujaca.
2. Obroci¢ obudowe w zgdanym kierunku.
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Warunki pracy: montaz Micropilot FMR56, FMR57

3. Dokreci¢ $rube mocujacg (1,5 Nm dla obudowy z tworzyw sztucznych; 2,5 Nm dla
obudowy aluminiowej klub ze stali k.o.).

6.6 Obracanie wskaznika

A0013905

1. Kluczem imbusowym odkreci¢ srube zacisku mocujgcego pokrywe przedziatu
podigczeniowego i obrocié¢ zacisk o 90° w lewo.

Wykreci¢ pokrywe przedziatu elektroniki z obudowy przetwornika.
Nieznacznie obrdécic¢ i wyciggna¢ wskaznik z obudowy.

Obrdci¢ wskaznik do zgdanego potozenia: maks. 8 x 45 ° w kazdym kierunku.

o B B I

Wprowadzié¢ kabel spiralny w szczeline w obudowie powyzej modutu elektroniki i
wsadzi¢ wskaznik, ustawiajgc go w odpowiedniej pozycji w obudowie modutu
elektroniki.

Wkreci¢ pokrywe przedziatu elektroniki z powrotem do obudowy przetwornika.
Kluczem imbusowym dokreci¢ zacisk mocujgcy pokrywe przedziatu elektroniki.

6.7 Kontrola po wykonaniu montazu

O Czy przyrzad nie jest uszkodzony (kontrola wzrokowa)

Czy urzadzenie odpowiada parametrom w punkcie pomiarowym

Przyktadowo:

O = Temperatura pracy

= Cisnienie procesu (patrz rozdziat 'Diagramy obcigzeniowe" w karcie katalogowej)
= Temperatura otoczenia

= Zakres pomiarowy

] Czy oznaczenie punktu pomiarowego jest prawidtowe (kontrola wzrokowa)

Czy przyrzad jest odpowiednio zabezpieczony przed wilgocia i bezposrednim dziataniem
promieniowania stonecznego

O Czy $ruba i zacisk mocujacy sa doktadnie dokrecone
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Micropilot FMR56, FMR57 Podlgczenie elektryczne

7 Podlaczenie elektryczne

7.1 Warunki podtaczenia

7.1.1 Parametry przewodoéw

Dla temperatur otoczenia Ty>60 °C (140 °F): stosowac przewody dostosowane do temperatury
Ty +20 K.

Wersja HART

= W przypadku sygnatéw analogowych wystarcza zwykty przewdd nieekranowany.

= W przypadku sygnatéw HART zalecane sa przewody ekranowane. Przestrzegac¢ zalecen
dotyczgcych lokalnego systemu uziemienia.

= Dla przyrzadéw w wersji 4-przewodowej: do zasilania przyrzadu wystarcza typowy kabel
instalacyjny.
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Podtaczenie elektryczne Micropilot FMR56, FMR57

7.1.2 Przyporzadkowanie zaciskow

Wersja 2-przewodowa: 4-20mA HART

A0011294

12 Przyporzqdkowanie zaciskéw: wersja 2-przewodowa 4-20 mA HART

A
B
1

38

Bez wbudowanej ochrony przeciwprzepieciowej

Z wbudowangq ochrong przeciwprzepieciowq

Bariera aktywna z zasilaczem (np. RN22 1N): przestrzegac podanego napiecia miedzy zaciskami

(> 50)

Rezystor komunikacyjny HART (2250 Q): przestrzega¢ maks. obcigzenia(~> B 50)

Podtgczenie modemu Commubox FXA195 lub komunikatora FieldXpert SEX100 (poprzez modem z
interfejsem VIATOR Bluetooth)

Wskaznik analogowy: zachowa¢ maks. obcigzenie (- B 50)

Ekran przewodu: uzyc przewodow o odpowiednich parametrach (> B 37)
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Micropilot FMR56, FMR57 Podlgczenie elektryczne

Zaciski 4-20mA HART (pasywne)

Modut zabezpieczenia przeciwprzepieciowego
Zacisk linii wyréwnania potencjatow
Wprowadzenie przewodéw

O O N>
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Podtgczenie elektryczne

Micropilot FMR56, FMR57

Wersja 2-przewodowa; 4-20 mA HART, wyjscie binarne

T

4...20 mA

Ly |_>é|5(')d
1 2/ 3J

@
4...20 mA

s

A0013759

13 Przyporzqdkowanie zaciskow: wersja 2-przewodowa 4-20 mA HART, wyjscie binarne

A Bez wbudowanej ochrony przeciwprzepieciowej
B Zwbudowang ochrong przeciwprzepieciowq

1 Bariera aktywna z zasilaczem (np. RN22 1N): przestrzegac podanego napiecia miedzy zaciskami

(» B50)

2 Rezystor komunikacyjny HART (2250 Q): przestrzega¢ maks. obcigzenia(~> & 50)
3 Podtgczenie modemu Commubox FXA195 lub komunikatora FieldXpert SEX100 (poprzez modem z
interfejsem VIATOR Bluetooth)

4 Wskaznik analogowy: zachowac maks. obcigzenie (- B 50)
Ekran przewodu: uzy¢ przewodéw o odpowiednich parametrach (- B 37)

n

6  Zaciski 4-20mA HART (pasywne)

40
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Micropilot FMR56, FMR57 Podlgczenie elektryczne

Zaciski wyjscia binarnego (typu "otwarty kolektor")
Zacisk linii wyréwnania potencjatow
Wprowadzenie przewodéw dla linii 4-20mA HART
Wprowadzenie przewodéw sygnatowych

Modut zabezpieczenia przeciwprzepieciowego

~ = 0 ®©® N\
=~ O
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Podtgczenie elektryczne

Micropilot FMR56, FMR57

Wersja 2-przewodowa: 4-20mA HART, 4-20mA

2{8 : : . 7 '
|'E \_J P
/ A 4.20mA
3 5 oj 7/ 4

A0013923

14 Wersja 2-przewodowa, 4-20mA HART, 4...20mA

A
B
1
2
3

4

42

Bez wbudowanej ochrony przeciwprzepieciowej

Z wbudowang ochrong przeciwprzepieciowq

Podlqczenie wyjscia prgdowego 2

Podtqgczenie wyjscia prqdowego 1

Napiecie zasilajgce wyjscia prgdowego 1 (np. RN221N); przestrzega¢ podanego napiecia miedzy
zaciskami (> B 50)

Ekran przewodu: uzy¢ przewodéw o odpowiednich parametrach (- B 37)
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Micropilot FMR56, FMR57 Podlgczenie elektryczne

¢4}

10
11
12
13
14

Rezystor komunikacyjny HART (2250 Q): przestrzega¢ maks. obcigzenia(-> B 50)

Podtgczenie modemu Commubox FXA195 lub komunikatora FieldXpert SEX100 (poprzez modem z
interfejsem VIATOR Bluetooth)

Wskaznik analogowy: zachowa¢ maks. obcigzenie (» B 50)

Wskaznik analogowy: zachowa¢ maks. obcigzenie (» B 50)

Napiecie zasilajgce wyjscia prqdowego 2 (np. RN22 1N); przestrzegac podanego napiecia miedzy
zaciskami (> B 50)

Modut zabezpieczenia przeciwprzepieciowego

Zaciski wyjscia prgdowego 2

Zacisk linii wyréwnania potencjatow

Wprowadzenie przewoddéw: wyjscie prqdowe 1

Wprowadzenie przewodéw: wyjscie pradowe 2

Ta wersja jest réwniez przeznaczona do pracy jednokanatowej. W takim przypadku
nalezy uzy¢ wyjscia pragdowego 1 (zacisk 11 2).
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Podtaczenie elektryczne Micropilot FMR56, FMR57

Wersja 4-przewodowa: 4-20mA HART (10,4...48 Vp¢)

A0011340

15  Przyporzqdkowanie zaciskéw dla wersji 4-przewodowej; 4-20 mA HART (10.4...48 VDC).

1 Modut sterujgcy, np. sterownik PLC

2 Rezystor komunikacyjny HART (2250 Q): przestrzega¢ maks. obcigzenia(~> & 53)

3 Podtgczenie modemu Commubox FXA195 lub komunikatora FieldXpert SEX100 (poprzez modem z
interfejsem VIATOR Bluetooth)

4 Wskaznik analogowy: zachowa¢ maks. obcigzenie (- B 53)

5 Ekranowany przewdd sygnatowy (jesli to konieczne), uzy¢ przewodéw o odpowiednich parametrach
(> B37)

6  Przewdd ochronny; nie roztqczac!

7 Uziemienie ochronne, uzy¢ przewodu o odpowiednich parametrach (» B 37)

8  Zaciski 4...20 mA HART (wyjscie aktywne)

9  Zaciski napiecia zasilajgcego

10 Napiecie zasilania: przestrzega¢ podanego napiecia miedzy zaciskami (- B 53), uzy¢ przewodu o
odpowiednich parametrach (- B 37)

11 Zacisk linii wyréwnania potencjatéw

12 Wprowadzenie przewodéw sygnatowych

13  Wprowadzenie przewodow zasilajgcych

A\ PRZESTROGA

Dla zapewnienia bezpieczenstwa elektrycznego:
» Nie roztgczaé przewodu ochronnego (7).
» Przed odtgczeniem uziemienia ochronnego (8) odigczy¢ zasilanie.
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Micropilot FMR56, FMR57 Podlgczenie elektryczne

ﬂ Przed podtgczeniem zasilania podtaczy¢ uziemienie ochronne do wewnetrznego zacisku
uziemienia (8). W razie potrzeby podigczy¢ linie wyréwnania potencjatow do
zewnetrznegdo zacisku uziemienia (12).

W celu zapewnienia kompatybilnosci elektromagnetycznej nie nalezy uziemia¢ przyrzadu
jedynie poprzez zyte uziemienia ochronnego kabla zasilajgcego. Uziemienie funkcjonalne
powinno by¢ réwniez podigczone do przytacza technologicznego (komierz lub przytacze
gwintowe) lub do zewnetrznego zacisku uziemienia.

ﬂ W poblizu przyrzadu nalezy zainstalowaé tatwo dostepny wytgcznik zasilania. Wytgcznik
ten powinien by¢ wyraznie oznaczony (IEC/EN 61010).
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Podtaczenie elektryczne Micropilot FMR56, FMR57

Wersja 4-przewodowa: 4-20mA HART (90...253 V()

A0018965

16  Przyporzqdkowanie zaciskéw dla wersji 4-przewodowej; 4-20 mA HART (90...253 VAC).

1 Modut sterujgcy, np. sterownik PLC

2 Rezystor komunikacyjny HART (2250 Q): przestrzega¢ maks. obcigzenia(~> & 53)

3 Podtgczenie modemu Commubox FXA195 lub komunikatora FieldXpert SEX100 (poprzez modem z
interfejsem VIATOR Bluetooth)

4 Wskaznik analogowy: zachowa¢ maks. obcigzenie (- B 53)

5 Ekranowany przewdd sygnatowy (jesli to konieczne), uzy¢ przewodéw o odpowiednich parametrach
(> B37)

6  Przewdd ochronny; nie roztqczac!

7 Uziemienie ochronne, uzy¢ przewodu o odpowiednich parametrach (» B 37)

8  Zaciski 4...20 mA HART (wyjscie aktywne)

9  Zaciski napiecia zasilajgcego

10 Napiecie zasilania: przestrzega¢ podanego napiecia miedzy zaciskami (- B 53), uzy¢ przewodu o
odpowiednich parametrach (- B 37)

11 Zacisk linii wyréwnania potencjatéw

12 Wprowadzenie przewodéw sygnatowych

13  Wprowadzenie przewodow zasilajgcych

A\ PRZESTROGA

Dla zapewnienia bezpieczenstwa elektrycznego:
» Nie roztgczaé przewodu ochronnego (7).
» Przed odtgczeniem uziemienia ochronnego (8) odigczy¢ zasilanie.
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Micropilot FMR56, FMR57 Podlgczenie elektryczne

ﬂ Przed podtgczeniem zasilania podtaczy¢ uziemienie ochronne do wewnetrznego zacisku
uziemienia (8). W razie potrzeby podigczy¢ linie wyréwnania potencjatow do
zewnetrznegdo zacisku uziemienia (12).

W celu zapewnienia kompatybilnosci elektromagnetycznej nie nalezy uziemia¢ przyrzadu
jedynie poprzez zyte uziemienia ochronnego kabla zasilajgcego. Uziemienie funkcjonalne
powinno by¢ réwniez podigczone do przytacza technologicznego (komierz lub przytacze
gwintowe) lub do zewnetrznego zacisku uziemienia.

ﬂ W poblizu przyrzadu nalezy zainstalowaé tatwo dostepny wytgcznik zasilania. Wytgcznik
ten powinien by¢ wyraznie oznaczony (IEC/EN 61010).

Endress+Hauser 47



Podtaczenie elektryczne Micropilot FMR56, FMR57

Przyklady podiaczen wyjscia binarnego

—o
3+ 2
4-
4-
A0015909 A0015910
17 Podlgczenie przekaznika 18  Podigczenie wejscia binarnego
Zalecane przekazniki (przyktady): 1 REZ)‘/ ,St_or POdWyZSZdJ ay
= Przekaznik elektroniczny: Phoenix Contact OV-24DC/480AC/5 ze 2 Wejscie binarne
ztgczem UMK-1 OM-R/AMS na szyne DIN
= Przekaznik elektromechaniczny: Phoenix Contact PLC-RSC-12DC/21
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Micropilot FMR56, FMR57

Podtgczenie elektryczne

7.1.3 Z1acza wtykowe przyrzadu

ﬂ W przypadku wersji z gniazdem przytaczeniowym do magistrali obiektowych (M12 lub
7/8"), podiaczenie linii sygnatowej mozliwe jest bez otwierania obudowy.

Rozmieszczenie stykéw w gniezdzie przytqczeniowym M12

Styk Znaczenie

1 + sygnatu

2 Nie podtgczony

3 - sygnatu

4 Uziemienie
A0011175

Rozmieszczenie stykéw w gniezdzie przytgczeniowym 7/8"

Styk Znaczenie

1 - sygnatu

2 + sygnatu

3 Ekran

4 Nie podtgczony
A0011176

Endress+Hauser
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Podtaczenie elektryczne

Micropilot FMR56, FMR57

7.1.4

Wersja 2-przewodowa, 4-20mA HART, pasywna

Napiecie zasilania

"Zasilanie; | "Dopuszczenia”? Napiecie | Maks. obciazenie R, w zaleznosci od napiecia zasilajgcego U, zasilacza
Wryjscie" V) Una
zaciskach
przyrzadu
A:2- = dla stref 10,4...
przew; niezagrozonych | 35 v R [Q]
4-20mA wybuchem 500
HART = ExnA
= Exic
= CSAGP
Exia/IS 10,4...
30v?
0
— | .
10/ 20 30 35 Ul
10.4 21.4
A0017140
= Exd(ia) / XP 12... R[Q]
= Exic(ia) 354
s ExnA(ia)
= Exta/DIP 500
Exia+Exd(ia) / |12..
1S +XP 30v*
0 | ‘ |
0 | 20 30 35 Uglvl
12 23
A0019136
1) Poz. 020 kodu zamoéwieniowego
2) Poz. 010 kodu zaméwieniowego
3) W temperaturach otoczenia T,< -20 °C (-4 °F) do uruchomienia przyrzadu przy min. pradzie alarmowym (3,6 mA)

wymagane jest napiecie minimalne 15 V. Prad rozruchowy moze by¢ konfigurowany. Jesli przyrzad pracuje przy
pradzie statym I > 5,5 mA (tryb wielopunktowy HART), napiecie U > 10,4 V jest wystarczajace dla catego zakresu
temperatur otoczenia.
4) W temperaturach otoczenia T,< -20 °C (-4 °F) do uruchomienia przyrzadu przy min. pradzie alarmowym (3.6 mA)
wymagane jest napiecie minimalne 16 V.

50

Endress+Hauser




Micropilot FMR56, FMR57

Podtgczenie elektryczne

n2)

"Zasilanie; | "Dopuszczenia!' Napiecie | Maks. obcigzenie R, w zaleznosci od napiecia zasilajacego Uy zasilacza
Wryjscie" V) Una
zaciskach
przyrzadu
B: 2- = dla stref 12... R [Q]
przew.; niezagrozonych | 35V 3) F
4-20mA wybuchem
HART, = ExnA 500
wyjscie = ExnA(ia)
binarne = Exic
= Exic(ia)
= Exd(ia) / XP
= Exta/DIP
= CSAGP
= Exia/IS 12... 0 | ‘ |
. ExiatBx |30V 10 | 20 30 35 UplV
d(ia) /IS + XP 12 23
A0019136
1) Poz. 020 kodu zaméwieniowego
2) Poz. 010 kodu zamoéwieniowego
3) W temperaturach otoczenia To< -30 °C (-22 °F) do uruchomienia przyrzadu przy min. pradzie alarmowym (3.6

mA) wymagane jest napiecie minimalne 16 V.

"Zasilanie; | "Dopuszczenia”? | Napiecie | Maks. obcigzenie R, w zaleznosci od napiecia zasilajgcego Uy zasilacza
Wryjscie" V) Una
zaciskach
przyrzadu
C: 2- Kazde 12..
przew.; 30v? R [Q]‘
4-20mA
HART, 500
4-20mA
0T, ‘ |
10 | 20 30 Uglvl
12 23
A0017055
1) Poz. 020 kodu zamoéwieniowego
2) Poz. 010 kodu zaméwieniowego
3) W temperaturach otoczenia To< -30 °C (-22 °F) do uruchomienia przyrzadu przy min. pradzie alarmowym (3.6

mA) wymagane jest napiecie minimalne 16 V.

Endress+Hauser
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Podtaczenie elektryczne

Micropilot FMR56, FMR57

Zabezpieczenie przed Tak
odwrotna polaryzacja

Dopuszczalne tetnienie Uss <1V
szczatkowe przy f = 0...100

Hz

Dopuszczalne tetnienie Ugs < 10 mV

resztkowe przy f =
100...10000 Hz

52
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Micropilot FMR56, FMR57

Podtgczenie elektryczne

Wersja 4-przewodowa; 4-20mA HART, aktywne

"Zasilanie; wyjscie" )

Napiecie na zaciskach

Maks. rezystancja
obcigzenia R,y

K: 4-przew. 90-253VAC; 4-20mA HART

90...253 V¢ (50...60 Hz),
Kategoria przepieciowa II

5000

L: 4-przew. 10,4-48VDC; 4-20mA HART

10,4...48 Ve

1) poz. 020 kodu zamoéwieniowego

Endress+Hauser
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Podtaczenie elektryczne Micropilot FMR56, FMR57

7.1.5 Ochrona przeciwprzepieciowa

Jesli przyrzad jest wykorzystywany do pomiaréw poziomu cieczy fatwopalnych, co wymaga
zastosowania ochrony przeciwprzepieciowej zgodnie z norma DIN EN 60079-14 lub norma
[EC 60060-1 (amplituda 10 kA, impulsy 8/20 ps), ochrona przeciwprzepieciowa powinna by¢
zapewniona przez wbudowany lub zewnetrzny modut ochrony przeciwprzepieciowej.

Wbudowana ochrona przeciwprzepieciowa
Dla 2-przewodowych przetwornikéw w wersji HART, PROFIBUS PA oraz FOUNDATION
Fieldbus dostepny jest wbudowany modut ochrony przeciwprzepieciowe;.

Kod zaméwieniowy: poz. 610 "Akcesoria wbudowane', opcja NA "Zabezpieczenie
przeciwprzepieciowe".

Dane techniczne
Rezystancja/kanat 2*0,5Q max
Napiecie progowe (DC) 400...700 V
Napiecie udarowe progowe <800V
Pojemno$¢ przy 1 MHz <15pF
Nominalny prad udarowy (%o ps) 10 kA

Zewnetrzna ochrona przeciwprzepieciowa

Do zewnetrznej ochronny przeciwprzepieciowej mozna zastosowac ochronniki przepiec¢
HAWS562 HAW569 produkeji Endress+Hauser.

[E Blizsze informacje podano w nastepujgcych dokumentach:
= HAW562: TI01012K
= HAW569: TI01013K
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Micropilot FMR56, FMR57 Podlgczenie elektryczne

7.2 Wykonywanie podtaczen elektrycznych

A\ OSTRZEZENIE

Niebezpieczenistwo wybuchu!

Przestrzega¢ obowigzujgcych przepiséw krajowych.

Przestrzega¢ zalecen podanych w instrukecji bezpieczenstwa (XA).

Wymagane jest stosowanie okres$lonych wprowadzen przewodow.

Sprawdzi¢, czy napiecie zasilajgce jest zgodne ze specyfikacjg na tabliczce znamionowej
Przed przystgpieniem do wykonania podigczen elektrycznych przyrzadu wytaczy¢ zasilanie.
Przed wigczeniem zasilania podtgczy¢ linie wyréwnania potencjatow do zewnetrznego
zacisku uziemienia.

vVvyvyVvyyy

Niezbedne narzedzia i akcesoria:

= Dla przyrzadow ze $rubg zabezpieczajgca pokrywe: klucz imbusowy AF 3
= Szczypce do Sciggania izolacji przewodow

= W przypadku uzycia przewodoéw linkowych: tulejki kablowe.

A0012619

1. Odkreci¢ $rube zacisku przedziatu podigczeniowego i obrocié o 90° w lewo.
Odkreci¢ pokrywe przedziatu podtgczeniowego.

Przetozy¢ przewod przez dtawik kablowy. Dla zapewnienia szczelno$ci, nie usuwaé
pierscienia uszczelniajgcego z dtawika.

Sciagna¢ powtoka izolacyjna z kabla.

Sciggnac izolacje z koncowek zyt kabla na dtugosci 10 mm (0.4"). W przypadku kabli
linkowych natozy¢ tulejki kablowe.

6. Dokreci¢ dtawiki kablowe.
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Podtaczenie elektryczne Micropilot FMR56, FMR57

10.

A0013837

Podtgczy¢ kabel zgodnie ze schematem elektrycznym (- 38).
W przypadku kabli ekranowanych, podtgczy¢ ekran do zacisku uziemienia.
Wkreci¢ pokrywe przedziatu podtaczeniowego.

W przypadku przyrzadoéw ze srubg zabezpieczajgca: wkreci¢ srube zabezpieczajgca tak,
aby jej krawed?Z znalazta si¢ nad krawedzig pokrywy wskaznika. Dokreci¢ $rube
zabezpieczajaca.

ﬂ Witykowe zaciski sprezynowe

56

Przyrzady bez wbudowanej ochrony przeciwprzepieciowej posiadajg wtykowe zaciski
sprezynowe. Sztywne lub elastyczne przewody elektryczne z koncéwkami zarobionymi
tulejkami kablowymi mozna wsadzi¢ bezposrednio do zaciskow.

Celem demontazu przewodéw z zaciskow: kornicdwke wkretaka ptaskiego < 3 mm (0.12")
wsung¢ w szczeline miedzy zaciskami, jednoczesnie wyciagajac zyte kabla z zacisku.
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mm (in) |

A0013661
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Integracja z siecig PROFIBUS Micropilot FMR56, FMR57

7.3 Kontrola po wykonaniu podiaczen elektrycznych

Czy kable lub przyrzad nie jest uszkodzony (kontrola wzrokowa)

Czy zastosowane przewody sg zgodne ze specyfikacjg

Czy zamontowane przewody sa odpowiednio odcigzone

Czy wszystkie dtawiki kablowe sa zamontowane, odpowiednio dokrecone i szczelne

Czy napiecie zasilajace jest zgodne ze specyfikacja na tabliczce znamionowej przyrzadu

Czy podiaczenie jest wykonane zgodnie z oznaczeniem zaciskow (> B 38)

W stosownych przypadkach: czy podiaczone zostato uziemienie ochronne (- & 38)

Po wilaczeniu zasilania: czy przyrzad jest gotéw do pracy i czy na wskazniku pojawiaja sie wskazania

Czy pokrywy wszystkich obudéw sg zamontowane i mocno dokrecone

Oo|lo|lo|lo|lo|lo|o|o|Oo)| o

Czy zacisk mocujacy jest odpowiednio dokrecony

8 Integracja z siecia PROFIBUS

8.1 Informacje o urzadzeniu w pliku GSD
ID producenta 17 (0x11)
Numer identyfikacyjny 0x1559
Wersja profilu 3.02
Plik GSD Informacje i pliki do pobrania ze strony:
. = www.pl.endress.com
Wersja pliku GSD s www.profibus.org
8.2 Ustawianie adresu przyrzadu

A0015686

19  Mikroprzelqczniki do ustawiania adresu przyrzqdu w przedziale podtgczeniowym
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Micropilot FMR56, FMR57 Integracja z siecig PROFIBUS

8.2.1 Adresacja sprzetowa
1. Ustawi¢ mikroprzetacznik 8 na "OFF".
2. Ustawi¢ adres przyrzadu za pomocg mikroprzetgcznikéw 1 do 7 zgodnie z ponizszg
tabela.
Adres zaczyna obowigzywac¢ w przeciggu 10 sekund po ustawieniu mikroprzetgcznika.
Nastepuje ponowne uruchomienie przyrzadu.

Mikroprzetacznik 1 2 3 4 5 6 7
Wartos¢ w pozycji "ON" 1 2 4 8 16 32 64
Warto$¢ w pozycji "OFF" 0 0 0 0 0 0 0

o
b
9

co[E=_1'Y

=1
o= 1
~NE T

w@= 1

== 1]

98
N —NITCED
oo — | =

10

+

A0015902

20  Przyktad adresacji sprzetowej: mikroprzetqcznik 8 w pozycji "OFF"; mikroprzetqczniki 1 do 7 stuzq
do ustawienia adresu.

8.2.2 Adresacja programowa
1. Ustawi¢ mikroprzetgcznik 8 na "ON".
2. Nastepuje ponowne uruchomienie przyrzadu. Adres pozostaje niezmieniony (ustawienie
fabryczne: 126).
3. Zadany adres nalezy ustawi¢ za pomocg menu obstugi Ustawienia - Adres urzadzenia

o
b
9

oo =119

(=D
98
NED
wE—D
SED
O li=mml
oE—T
~E T

A0015903

21  Przyktad adresacji programowej; mikroprzetqcznik 8 w pozycji "ON'; adres jest ustawiany w menu
obstugi (Ustawienia > Adres urzqdzenia)
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Uruchomienie Micropilot FMR56, FMR57

9 Uruchomienie

9.1 Wskaznik i elementy obstugi

9.1.1 Wskazania wyswietlane na wskazZniku

2
1\ ‘DEUICE 01 | -2.1
Y 2.3 O )2
1.1 2.6 ‘@Jv’ 4.0001— 2.4
( 2.5
12— h 3
3.1 \1Language
3.2 — De;ltsch
Espaiiol
| Frangais
4~__
2 0 1 2 3 4
5 6 7 8 9
- . + C
X

A0012635

22 Wskazania wyswietlane na wskazniku do obstugi lokalnej

1 Wskazanie wartosci mierzonej (1 wartos$¢, maks. rozmiar wskazania)

1.1 Nagtéwek z oznaczeniem punktu pomiarowego i symbolem btedu (gdy stan bledu jest aktywny)
1.2 Symbole wartosci mierzonych

1.3 Wartos¢ mierzona

1.4 Jednostka

2 Wskazanie wartosci mierzonej (1 wykres stupkowy + 1 warto$c)

2.1 Wykres stupkowy wartosci mierzonej 1

2.2 Wartos¢ mierzona 1 (wraz z jednostkq)

2.3 Symbole wartosci mierzonej 1

2.4 Wartosé mierzona 2

2.5 Jednostka wartosci mierzonej 2

2.6 Symbole wartosci mierzonej 2

3 Wskazanie parametru (w przyktadzie: parametr z listqg wyboru)

3.1 Nagtéwek z nazwq parametru i symbolem btedu (gdy stan btedu jest aktywny)
3.2 Lista wyboru; M oznacza aktualng wartos¢ parametru.

4 Matryca do wprowadzania liczb

5 Matryca do wprowadzania znakéw alfanumerycznych i znakéw specjalnych
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Micropilot FMR56, FMR57

Uruchomienie

9.1.2 Przyciski obstugi

Przycisk

Znaczenie

A0013969

Przycisk "minus"
Dla menu, podmenu

Nastepuje przesuniecie paska zaznaczenia w gore, w obrebie danej listy
wyboru.

Dla edytora tekstu i liczb
W masce wprowadzania powoduje przesuniecie paska zaznaczenia w lewo (w

tyh).

A0013970

Przycisk plus
Dla menu, podmenu

Nastepuje przesuniecie paska zaznaczenia w dot, w obrebie danej listy wyboru.

Dla edytora tekstu i liczb
W masce wprowadzania powoduje przesuniecie paska zaznaczenia w prawo
(w przod).

A0013952

Przycisk Enter

Na wskazaniu warto$ci mierzonej
= Po naci$nieciu przycisku na krétko nastepuje otwarcie menu obstugi.
= Po nacis$nieciu przycisku przez 2 s nastepuje otwarcie menu kontekstowego.

Dla menu, podmenu
= Naci$niecie przycisku na krétko
Powoduje otwarcie wybranego menu, podmenu lub parametru.
= Po naci$nieciu przycisku przez 2 sdla parametru:
Powoduje otwarcie tekstu pomocy (jesli istnieje) dla funkcji lub parametru.

Dla edytora tekstu i liczb

= Naci$niecie przycisku na krétko
- Powoduje otwarcie wybranej grupy.
- Powoduje wykonanie wybranego dziatania.

= Naci$niecie przycisku przez 2 s powoduje zatwierdzenie edytowanej
wartosci parametru.

A0013971

Przycisk ESC (jednoczesne nacis$niecie obu przyciskow)

Dla menu, podmenu
= Naci$niecie przycisku na krétko
- Powoduje wyjscie z danego poziomu menu i przejscie do nastepnego
WyZzszego poziomu.
- Jesli otwarty jest tekst pomocy, powoduje zamkniecie tekstu pomocy dla
danego parametru.
= Naci$nigcie przycisku przez 2 spowoduje powr6ét do wskazania wartosci
mierzonej ("pozycja Home').

Dla edytora tekstu i liczb
Powoduje zamkniecie edytora tekstu lub liczb bez zastosowania zmian.

A0013953

Kombinacja przyciskéw Minus/Enter (jednoczesne nacisniecie i
przytrzymanie obu przyciskow)

Zmniejszenie kontrastu (rozjasnienie).
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Przycisk

Znaczenie

@@

A0013954

Kombinacja przyciskéw Plus/Enter (jednoczesne nacisniecie i
przytrzymanie obu przyciskéw)

Zwiekszenie kontrastu (przyciemnienie).

CLCLG)

A0013955

Kombinacja przyciskow Minus/Plus/Enter (jednoczesne nacisniecie i
przytrzymanie przyciskow)

Na wskazaniu warto$ci mierzonej

Wtaczenie lub wylaczenie blokady przyciskow.

62
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9.2 Menu obstugi

Parametr/Podmenu Znaczenie Opis

Language 1 Stuzy do wyboru jezyka obstugi
wskaznika lokalnego.

Ustawienia Po przypisaniu odpowiednich
wartosci do wszystkich
parametréw w tym menu,
standardowa aplikacja jest w
peini skonfigurowana.

Ustawienia > Mapowanie Ttumienie wptywu ech
zaklocajacych

Ustawienia > Zawiera dalsze podmenu i

UstZaawansowane parametry:

TR . BA01048F (FMR56/FMR57, HART)
= umozliwiajace dostosowanie

przyrzadu do specjalnych
warunkéw pomiaru.

= umozliwiajgce przetwarzanie
warto$ci mierzonych
(skalowanie, linearyzacja).

= umozliwiajgce
skonfigurowanie wyjscia
sygnatowego.

Diagnostyka Zawiera najwazniejsze
parametry niezbedne do
wykrywania i analizowania
btedéw podczas pracy.

Ekspert 2 Obejmuje wszystkie parametry
przyrzadu (w tym parametry
zawarte w jednym z powyzszych | GPO1014F/00/DE (Parametry urzadzenia,
podmenu). Organizacja tego FMR5x, HART)

menu odpowiada organizacji
blokéw funkeyjnych przyrzadu:

1) W przypadku obstugi za pomoca oprogramowania narzedziowego (np. FieldCare), parametr "Language" jest
dostepny w menu "Ustawienia - UstZaawansowane - Wyswietlacz"

2) Aby wejs¢ do menu Ekspert, nalezy poda¢ kod dostepu. Jesli uzytkownik nie zdefiniowat kodu dostepu, nalezy
wprowadzi¢ kod "0000".
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9.3

(]

9.4

Odblokowanie przyrzadu

Jesli przyrzad jest zablokowany, przed skonfigurowaniem pomiaru nalezy go odblokowaé.

Blizsze informacje podano w instrukcji obstugi przyrzadu:
BA01048F (FMR56/FMR57, HART)

Wybdr jezyka obstugi

Ustawienie fabryczne: English lub jezyk okreslony w zaméwieniu

B

XXXXXXXXX

XX

20

.50

Main menu

/& Setup

Language

#x Display/operat.

0104-1

English

Language 0104-1

Deutsch
Espaiiol
Francais

0104-1

Language
v English

Espanol
Francais

Hauptmenii
@ Sprache

%3 Anzeige/Betrieb

/# Setup

0104-1

Deutsch

®23

64

Pozycje menu wyswietlane na wyswietlaczu wskaznika lokalnego

A0013996
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9.5 Konfiguracja pomiaru poziomu

e =

100%
[
m
[
1
—
0%

AD016934

1. Ustawienia - Etykieta

Y Shuzy do wprowadzenia etykiety urzadzenia.
2. Ustawienia - Jedn. odlegtosci

& Shuzy do wyboru jednostki odlegtosci
3. Ustawienia - Typ silosu

& Shuzy do wyboru typu silosu.
4. Ustawienia > MaksPredOprSypki

L Stuzy do wprowadzenia maks. spodziewanej predkosci napetniania (mat. sypkie).
5. Ustawienia > MaksPredOprSypki

Y Stuzy do wprowadzenia maks. spodziewanej predkosci oprézniania (mat. sypkie).
6. Ustawienia > KalibracjaPusty

- Wprowadzi¢ odlegto$¢ E miedzy punktem odniesienia pomiaru R a poziomem

minimalnym (0%) 2.

7. Ustawienia > KalibracjaPelny

2) Jesli np. zakres pomiarowy obejmuje jedynie gorna czes¢ zbiornika (E << wysokosci zbiornika), nalezy
obowigzkowo wprowadzi¢ rzeczywistg wysokos¢ zbiornika w parametrze "Ustawienia »>UstZawansowane -
Poziom - Wysokos$¢Zbiorn".
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- Stuzy do wprowadzenia odlegtosci "Pusty" F (odlegtosé od poziomu odpowiadajgcego
0% do poziomu odpowiadajacego 100%).
8. Ustawienia - Poziom
L~ Wskazanie wartosci mierzonej poziomu L.
9. Ustawienia - Odlegtos¢
- Wskazanie odlegtosci mierzonej od punktu odniesienia pomiaru R do poziomu L.
10. Ustawienia - Jakosé sygnatu
L~ Wskazuje jakos¢ sygnatu echa poziomu.
11. Ustawienia > Mapowanie - PotwierdZOdlegt

L~ Odlegtos¢ wskazywana nalezy poréwnac z odlegtoscig rzeczywista, w celu
rozpoczecia rejestracji mapy echa zaktocajacego.

12. Ustawienia - UstZaawansowane >Poziom - JednostkaPoziomu
&= Shuzy do wyboru jednostki poziomu: %, m, mm, ft, in (Ustawienie fabryczne: %)

Bezwzglednie zalecamy, aby ustawi¢ maksymalng predko$¢ napetniania i oprézniania
odpowiednio do rzeczywistego procesu.
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9.6 Konfiguracja zoptymalizowana zadaniowo dla specjalnych
aplikacji uzytkownika
[E Szczegdtowe informacje umozliwiajgce konfiguracje zoptymalizowang zadaniowo dla

aplikacji specjalnych: patrz oddzielna instrukeja:
BAO1048F (instrukcja obstugi, FMR56/FMR57, HART)

[E Opis menu Ekspert, patrz:
GP01014F/31/pl (Parametry urzadzenia, FMR5x, HART)
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