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Radar bezkontaktowy

Pomiar poziomu cieczy

Zastosowanie

= Stopien ochrony: IP66/68 / NEMA 4X/6P

s Zakres pomiarowy: do 20 m (66 ft):

» Temperatura medium:-40...80 °C (-40...176 °F)

= (Ci$nienie medium: -1...3 bar (-14...43 psi)

= Biad pomiaru: do +/- 2 mm (0,08 in)

s Miedzynarodowe dopuszczenia do stosowania w strefach zagrozonych wybuchem

Cechy i zalety

= Pomiar poziomu cieczy w procesach oczyszczania $ciekéw i w zbiornikach
magazynowych

= Radarowy przetwornik poziomu z interfejsem Bluetooth® i HART

= Prosty, bezpieczny i szyfrowany bezprzewodowy dostep zdalny - doskonate
rozwigzanie w przypadku montazu w strefie zagrozonej wybuchem lub w miejscach
trudnodostepnych

s Uruchomienie, obstuga i serwis za pomocg bezptatnej aplikacji SmartBlue dla
systemow operacyjnych iOS / Android - oszczedno$c¢ czasu i mniejsze koszty

s Szczelna obudowa zapewnia wysoka trwatosc i wieloletnig eksploatacje

s Wysoka dokladno$¢ - pomiar niezalezny od zmian temperatury otoczenia i ggstosci
cieczy

= Najmniejszy radar na rynku - fatwy montaz nawet w niewielkiej przestrzeni
montazowej

= Najlepszy stosunek ceny do parametréw uzytkowych
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Micropilot FMR20

Informacje o dokumencie

Symbole oznaczajgce rodzaj lkona | Funkcja

informacji
Dopuszczalne

Dopuszczalne procedury, procesy lub czynnosci.

Zalecane
Zalecane procedury, procesy lub czynnosci.

Zabronione
Zabronione procedury, procesy lub czynnosci.

Wskazéwka
Podaje dodatkowe informacje.

Odsytacz do dokumentacji

B @

A Odsytacz do strony
Odsytacz do rysunku
@ Kontrola wzrokowa
Symbole bezpieczenstwa Symbol Funkcja
NIEBEZPIECZENSTWO!

NINE:T72 01 S@45 ) 103 rzeqa przed niebezpieczng sytuacja. Niemoznosé unikniecia tej sytuacji moze

spowodowaé powazne uszkodzenia ciata lub $mier¢.

. OSTRZEZENIE!
A\ OSTRZEZENIE | Ostrzega przed niebezpieczng sytuacja. Niemoznos¢é unikniecia tej sytuacji moze
spowodowaé powazne uszkodzenia ciata lub $mier¢.

PRZESTROGA!
A\ PRZESTROGA | Ostrzega przed niebezpieczna sytuacja. Niemoznos¢ unikniecia tej sytuacji moze
spowodowac $rednie lub drobne uszkodzenia ciata.

NOTYFIKACJA!

DO NG XY | Ten symbol zawiera informacje o procedurach oraz innych czynnosciach, ktére nie
powodujg uszkodzenia ciata.

Symbole na rysunkach Symbol AreEETE
1,2,3.. Numery pozycji
BB E. . Kolejne kroki procedury
A,B,C, ... Widoki

A-A, B-B, C-C, ... | Oznaczenia przekrojéw

A Strefa zagrozona wybuchem
Oznacza strefe zagrozong wybuchem.

A Strefa bezpieczna (niezagrozona wybuchem)
Oznacza strefe niezagrozong wybuchem.

Terminy i skroty

Termin/skrot Objasnienie

BA Instrukcja obstugi

KA Skrécona instrukcja obstugi
TI Karta katalogowa
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Micropilot FMR20

Termin/skroét Objasnienie
SD Dokumentacja specjalna
XA Instrukcje dot. bezpieczenstwa Ex
PN Ci$nienie nominalne
MWP Maksymalne ci$nienie pracy
Wartos¢ MWP jest takze podana na tabliczce znamionowej.
ToF Czas przelotu fali elektromagnetycznej
FieldCare Skalowalne oprogramowanie narzedziowe do konfiguracji urzadzen obiektowych i

zintegrowane rozwigzanie do zarzgdzania aparaturg obiektowg

DeviceCare Uniwersalne oprogramowanie do konfiguracji urzadzen obiektowych HART,
PROFIBUS, FOUNDATION Fieldbus and Ethernet produkcji Endress+Hauser

DTM Device Type Manager (oprogramowanie petnigce funkcje sterownika urzadzen
automatyki)

DD Opis urzadzenia HART

DK Wzgledna stata dielektryczna medium €,

Oprogramowanie Termin "oprogramowanie narzedziowe" jest uzywany w zastepstwie nastepujacego

narzedziowe oprogramowania obstugowego:

= Aplikacji SmartBlue do obstugi urzagdzen za pomocg smartfona lub tabletu z
systemem Android lub iOS.

= FieldCare / DeviceCare do obstugi za pomocg komputera PC za posrednictwem
protokotu komunikacyjnego HART

BD Strefa martwa; w strefie martwej analiza echa mikrofalowego moze by¢
utrudniona.

Zastrzezone znaki towarowe

jest zastrzezonym znakiem towarowym FieldComm Group, Austin, USA

) Bluetooth

Znak stowny i logo Bluetooth® to zastrzezone znaki towarowe Bluetooth SIG, Inc. Kazdy przypadek
uzycia tego znaku przez Endress+Hauser podlega licencji. Pozostate znaki towarowe i nazwy
handlowe sg nalezg do ich prawnych wiascicieli."

Apple®

Apple, logo Apple, iPhone i iPod touch to zastrzezone znaki towarowe Apple Inc., zarejestrowane w
USA i w innych krajach. App Store to znak ustugowy Apple Inc.

Android®
Android, Google Play i logo Google Play to zastrzezone znaki towarowe Google Inc.
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Micropilot FMR20

Cykl zycia wyrobu

Faza planowania

= Sprawdzona radarowa technika pomiaru poziomu

® Pomiar poziomu i przeptywu w kanale grawitacyjnym w strefie zagrozonej wybuchem i w strefie
bezpiecznej

= Sygnalizacja zalania

» Szeroki zakres mozliwosci montazu i akcesoriéw montazowych

= Najwyzszy stopien ochrony

= Dokumentacja 2D / 3D

» Arkusz specyfikacji producenta

= Applicator - Narzedzie do doboru i wymiarowania przyrzagdéw pomiarowych

Przyrzad nie jest kompatybilny z ultradZzwiekowymi przetwornikami i czujnikami pomiarowymi
(np. Prosonic FMU9x, FDU9x)

Faza dostaw

= Najlepszy stosunek ceny do parametrow uzytkowych

= Dostepnosc¢ na catym $wiecie

= Mozliwos$¢ wyboru réznych akcesoriéow montazowych oraz wskaznika procesowego RIA15 do
obstugi lokalnej w kodzie zamoéwieniowym

Montaz

= Gwintowe przylacze technologiczne z tytu i z przodu - elastyczny montaz

= Kohierz przesuwny do montazu w kréccu

= Kompletny punkt pomiarowy: akcesoria montazowe, wskaznik procesowy RIA15 oraz ostona
zabezpieczajgca przed zalaniem

Uruchomienie

= Latwa i szybka konfiguracja za pomocg aplikacji SmartBlue oraz DeviceCare / FieldCare lub
wskaznika procesowego RIA15

= Nie sg wymagane zadne dodatkowe programatory

= Obstuga lokalna (wybdr sposrod 15 jezykow obstugi)

Obstuga

= Ciggta autodiagnostyka

= Informacje diagnostyczne zgodne z zaleceniami NAMUR NE107 wraz ze wskazéwkami
tekstowymi stuzgcymi usunieciu utrudnien w pracy sondy

= Mozliwos$¢ generowania krzywej obwiedni echa za pomocg aplikacji SmartBlue lub DeviceCare /
FieldCare

= Szyfrowana transmisja danych poprzez potaczenie typu punkt-punkt (testowana przez niezalezng
jednostke Instytut Fraunhofera) i tgczno$¢ bezprzewodowa Bluetooth® chroniona indywidualnym
hastem dostepu

Konserwacja

= Przyrzad nie wymaga zadnych czynnosci konserwacyjnych
= Dostepnosc specjalistow na telefon na catym $wiecie

Wycofanie z eksploatacji

= Koncepcja recyklingu odpowiedzialnego srodowiskowo
= Zgodnosc z dyrektywa RoHS (ograniczenie stosowania niektérych niebezpiecznych substancji),
lutowanie podzespotow elektronicznych bez uzycia otowiu

Zasada pomiaru

Zasada dziatania Micropilot bazuje na pomiarze czasu przelotu fali elektromagnetycznej (ToF).
Mierzy on odlegtos¢ pomiedzy punktem odniesienia pomiaru (przytgcze technologiczne) a
powierzchnig produktu. Antena emituje krotkie impulsy mikrofalowe, ktére po odbiciu od
powierzchni produktu wracajg do anteny, pracujacej jednoczesnie jako odbiornik.

Endress+Hauser
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1 Parametry konfiguracyjne Micropilot

Wartos¢ kalibracji poziomu "pusty” (= zero)

Wartos¢ kalibracji poziomu "petny" (= zakres)

Odlegtosc zmierzona

Poziom (L=E-D)

Natezenie przeptywu na przelewie mierniczym lub w korycie pomiarowym (w oparciu o warto$¢ poziomu za
pomocq funkcji linearyzacji)

Q- o mm

Wielkosci wejsciowe

Powracajgce i odebrane przez antene impulsy mikrofalowe sg przesytane do uktadu elektroniki.
Uktad mikroprocesorowy dokonuje analizy sygnatu i w sposéb jednoznaczny odréznia wtasciwe echo,
odbite od powierzchni produktu, od ech zaktécajgcych emitowanych przez state elementy zbiornika i
pracujgce mieszadta. Ten system bazuje na 30-letnim do$wiadczeniu firmy w zakresie metody
pomiaru czasu przelotu.

Odlegtos¢ D do powierzchni produktu jest proporcjonalna do czasu przelotu mikroimpulséw t:
D=c-t/2,

gdzie c jest predkoscig $wiatta.

Informacja o wysokosci zbiornika E pozwala na wyliczenie poziomu L z réwnania:

L=E-D

Wielkosci wyjsciowe

Micropilot jest programowany poprzez wprowadzenie odlegtosci "pusty" E (=zero) i odlegtosci "petny’
F (=zakres).

s Wersja z wyj$ciem prgdowym: prad wyjsciowy 4...20 mA
= Wersja z wyjsciem cyfrowym (HART, SmartBlue): 0...10 m (0...33 ft) lub 0...20 m (0...66 ft) w
zalezno$ci od wersji anteny

Wielkosci wejsciowe

Zmienne mierzone

Wartoscig mierzong jest odlegtos¢ pomiedzy punktem odniesienia (przytacze technologiczne) a
powierzchnig produktu.

Warto$¢ poziomu jest obliczana w oparciu o wprowadzong wartos$¢ poziomu "pusty” E.

Zakres pomiarowy Maksymalny zakres pomiarowy
Typ przyrzadu Maksymalny zakres pomiarowy
FMR20 z anteng o $rednicy 40 mm (1,5 in) 10m (33 ft)
FMR20 z anteng o $rednicy 80 mm (3 in) 20 m (66 ft)
6 Endress+Hauser



Micropilot FMR20

Wskazowki montazowe

= Zalecana wysokos¢ zbiornika wieksza od 1,5 m (5 ft) w przypadku mediow o niskiej wartosci statej
dielektrycznej (DC)

= Minimalna szerokos¢ kanatu grawitacyjnego: 0,5 m (1,6 ft)

= Spokojna powierzchnia produktu

= Brak mieszadet

= Brak osadow

= Wzgledna stata dielektryczna medium g, > 4

Efektywny zakres pomiarowy

Efektywny zakres pomiarowy zalezy od $rednicy anteny, statej dielektrycznej cieczy, pozycji
montazowej oraz ewentualnych ech zaktocajgcych.

W ponizszej tabeli zestawiono grupy mediéw mierzonych.

Grupy produktéw

& Przyklad

4..10 | np. stezone kwasy, rozpuszczalniki organiczne, estry, anilina, alkohole, aceton.

> 10 Ciecze przewodzace, roztwory wodne, rozcienczone kwasy i tugi

Maks. zakres pomiarowy moze by¢ zmniejszony wskutek:

= Duzego pochlaniania fali elektromagnetycznej przez ciecz (= niska wartos¢ g,
= Nagromadzonego osadu, przede wszystkim produktéw wilgotnych.

= Silnej kondensacji

= Powstawania piany

= Oblodzenia czujnika

Czestotliwos¢ pracy Pasmo K (~ 26 GHz)
Moc wyjsciowa sygnalu Odlegtosé Srednia gesto$é mocy w kierunku propagacji wigzki
mikrofalowego

1m (3,3 ft) <12 nW/cm?

5m (16 ft) < 0,4 nW/cm?

Endress+Hauser 7



Micropilot FMR20

Wielkosci wyjsciowe

Sygnat wyjsciowy 4.20mA

Interfejs 4...20 mA stuzy do transmisji wartosci zmierzonych oraz do zasilania przyrzadu.

Wryjscie cyfrowe HART®

= Kodowanie sygnatéw: FSK +0,5 mA naktadany na sygnat pragdowy
s Szybkos¢ transmisji danych: 1200 Bit/s

Wersja z komunikacjg Bluetooth® (opcja zaméwieniowa)

Przyrzad obstuguje komunikacje Bluetooth® i moze by¢ obstugiwany i konfigurowany poprzez ten
interfejs za pomocg aplikacji SmartBlue.

= W warunkach odniesienia zasieg wynosi co najmniej 10 m (33 ft)

= Chroniona hastem i szyfrowana transmisja danych zabezpiecza przed obstugg przyrzadu przez
osoby nieuprawnione.

= Komunikacja bezprzewodowa Bluetooth® moze by¢ wytaczona w radarze

Sygnalizacja usterki W zaleznosci od typu interfejsu, informacja o wystapieniu usterki sygnalizowana jest poprzez:
= Wyjscie pradowe
Prad alarmowy: 22,5 mA
= Oprogramowanie obstugowe za posrednictwem komunikacji cyfrowej (HART) lub aplikacji
SmartBlue
- Sygnalizacja statusu zgodnie z NAMUR NE 107
- Komunikaty tekstowe z informacjami stuzgcymi usunieciu utrudnien w pracy sondy

Linearyzacja Funkcja linearyzacji, umozliwia konwersje warto$ci mierzonej na dowolne jednostki dtugosci, masy,
przeptywu lub objetosci. W przypadku obstugi za pomocg oprogramowania DeviceCare lub FieldCare,
tabele linearyzacji do obliczen objeto$ci w zbiornikach o réznym ksztalcie zostaty wstepnie
zaprogramowane w pamieci urzadzenia (patrz lista ponizej).

Wstepnie zaprogramowane krzywe linearyzacji

= Zbiornik cylindryczny

= Zbiornik kulisty

= Zbiornik z dnem o ksztatcie odwréconego ostrostupa
= Zbiornik z dnem stozkowym

= Zbiornik z dnem plaskim

Inne tabele, sktadajgce sie z maks. 32 par wartosci moga by¢ wprowadzane recznie.

8 Endress+Hauser



Micropilot FMR20

Parametry komunikacji HART
TOWej
cyf J ID producenta 17 (0x11)

Typ urzadzenia 44 (0x112c)

Wersja HART 7.0

Pliki opisu urzgdzenia (DTM, Informacje i pliki do pobrania ze strony:

DD) = www.pl.endress.com
= www.hartcomm.org

Obcigzenie HART Min. 250 Q

Zmienne HART Przypisanie zmiennych procesowych do zmiennych HART urzadzenia jest
stale i nie mozna go zmienic.
Warto$¢ mierzona dla gtéwnej zmiennej HART (PV)
Poziom po linearyzacji
Warto$¢ mierzona dla drugiej zmiennej HART (SV)
Odlegtos¢
Warto$¢ mierzona dla trzeciej zmiennej HART (TV)
Amplituda wzgledna echa
Warto$¢ mierzona dla czwartej zmiennej HART (QV)
Temperatura

Obstugiwane funkcje Rozszerzone informacje o stanie przetwornika

Pobdr pradu w trybie Multidrop | 4 mA

Czas na ustanowienie potgczenia | <1s

i konfiguracje

Endress+Hauser



Micropilot FMR20

Podlaczenie elektryczne

Przyporzadkowanie -
przewodéw

A0028954
2 Przyporzqdkowanie przewodow

1 Plus: zyta brgzowa
2 Minus: zyta niebieska

Zasilanie Przetwornik wymaga zewnetrznego zasilania.

Napiecie U na zaciskach przyrzadu Maks. obcigzenie R, w zaleznosci od napiecia zasilajgcego Uy
zasilacza
Uktad 2-przewodowy: 10,5...30 V¢ R[Q]
500
0

10/ 20 30 Ug [V
10.5 21.75
A0029226

Wyréwnanie potencjatéw
Poza podtgczeniem przewodow uziemiajgcych, zadne dodatkowe czynnosci nie s wymagane.

W przypadku przyrzadéw z dopuszczeniem do stosowania w obszarach zagrozonych wybuchem
nalezy przestrzega¢ wskazowek podanych w odrebnej "Instrukcji dot. bezpieczenstwa Ex' (XA, ZD).

ﬂ Endress+Hauser oferuje rézne typy zasilaczy: patrz rozdziat "Akcesoria" > B 51

Zasilanie bateryjne
Aby zwiekszy¢ trwatos¢ baterii, komunikacja bezprzewodowa Bluetooth® moze by¢ wytaczona w
radarze.

10 Endress+Hauser



Micropilot FMR20

Podlaczenie

FMR20, petla pradowa 4...20 mA HART

Schemat elektryczny / Opis

Podtgczenie FMR20 z interfejsem
HART ze wskaznikiem 4...20 mA do
Zrédta napiecia

1 2
/ 3
+ +

3 Schemat blokowy podtgczenia FMR20, wersja HART

1 Micropilot FMR20
2 Rezystor komunikacyjny HART
3 Zasilacz

A0028908

ﬂ W przypadku zasilacza o niskiej impedancji, rezystor komunikacyjny HART o rezystancji 250 Q

jest zawsze wymagany.

Spadek napiecia, ktéry nalezy uwzgledni¢ wynosi:
Maks. 6 V w przypadku rezystora komunikacyjnego 250 Q

Endress+Hauser
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Micropilot FMR20

FMR20 ze wskaznikiem procesowym RIA15
ﬂ Wskaznik procesowy RIA15 mozna zamoéwic¢ wraz z przyrzgdem.

Kod zaméwieniowy, poz. 620 "Akcesoria zalagczone":
= Opcja R4 "Wskaznik procesowy RIA15, strefa bezpieczna, obudowa obiektowa"
= Opcja R5 "Wskaznik procesowy RIA15, dopuszczenie Ex, obudowa obiektowa"

katalogowa TI01043K i instrukcja obstugi BAO1170K

Alternatywnie mozna go zamoéwic¢ oddzielnie jako akcesoria, dodatkowe informacje, patrz karta
ﬂ Wskaznik procesowy RIA15 jest zasilany z petli pradowej i nie wymaga dodatkowego zasilania.

Spadek napiecia, ktéry nalezy uwzgledni¢ wynosi:

s <1V w wersji standardowej z interfejsem 4...20 mA

» <1,9 V z interfejsem HART

= oraz dodatkowo 2,9 V w przypadku wigczonego podswietlenia wskaznika

Schemat elektryczny / Opis

Podtaczenie FMR20, interfejs HART i 1 a
wskaznik RIA15 bez pod$wietlenia w_ s
OO

Y 3
g I

4 Schemat blokowy podtqczenia FMR20, interfejs HART ze
wskaznikiem procesowym RIA15 bez podswietlenia

Micropilot FMR20
Zasilacz

1
2
3 Rezystor komunikacyjny HART
1

Podtgczenie FMR20, interfejs HART i a 3
wskaznik RIA15 z pods$wietleniem w_o— s 7
QOO
vy T e
g e
A0019568

5 Schemat blokowy podtqczenia FMRZ20, interfejs HART ze
wskaznikiem procesowym RIA15 z podswietleniem

1 Micropilot FMR20
2 Zasilacz
3 Rezystor komunikacyjny HART

12
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Micropilot FMR20

FMR20, RIA15 z zainstalowanym rezystorem komunikacyjnym HART

Modut komunikacji HART do instalacji we wskazniku RIA15 mozna zaméwic wraz z
przyrzadem.

Kod zaméwieniowy, poz. 620 "Akcesoria zalaczone":
= Opcja R6 "Rezystor komunikacyjny HART strefa Ex / bezpieczna"
= Spadek napiecia, ktéry nalezy uwzgledni¢ wynosi maks. 7 V

Alternatywnie mozna go zamoéwic¢ oddzielnie jako akcesoria, dodatkowe informacje, patrz karta

katalogowa TI01043K i instrukcja obstugi BAO1170K

Schemat elektryczny / Opis
Podtgczenie FMR20 z RIA15 bez 8
podswietlenia - M+
1
LIl 3
oo&o

Al T A

6 Schemat blokowy podtqczenia FMR20, RIA15 bez
podswietlenia, HART z rezystorem

A0020839

1 Modut komunikacji HART z rezystorem
2 Micropilot FMR20
3 Zasilanie

Podtgczenie FMR20 z RIA15 z
- 1+

podswietleniem
1
zﬂ\\\\\\\ﬂ 3

. OAXU O .
Y
T i

7 Schemat blokowy podtgczenia FMR20, RIA15 z
podswietleniem, modut komunikacyjny HART z rezystorem

LED

A0020840

1 Modut komunikacji HART z rezystorem
2 Micropilot FMR20
3 Zasilanie

Pobér mocy

Maks. moc wejéciowa: 675 mW

Pobor pradu

= Maks. prad wejsciowy: <25 mA
= Maks. prad podczas zatgczania urzgdzenia: 3,6 mA

Czas zalgczania

Pierwszy stabilne wskazanie po 20 s (dla napiecia zasilania 24 Vpc)

Zanik napiecia zasilania

Konfiguracja przyrzadu jest zapisana w pamieci przyrzadu.

Parametry przewodéw

Przewody nieekranowane, 2 x 0,75 mm?.

Zgodnie z rozdziatem 10.9 normy IEC/EN 60079-11, dopuszczalna wytrzymato$¢ na rozcigganie dla
kabla wynosi 30 N (przez 1 h).

Standardowo czujnik jest dostarczany z przewodem o dtugosci 5 m (16 ft). Opcjonalnie dostepne sg
wersje z przewodem o dtugosci 10 m (33 ft) oraz 20 m (66 ft).

Dtugo$¢ przewodu czujnika moze by¢ wybrana przez uzytkownika, przy czym dtugos$¢ moze by¢
podawana w metrach: maks. 300 m (980 ft) (opcja "8") lub w stopach (opcja "A").

Endress+Hauser
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Micropilot FMR20

Ochrona Przyrzad posiada wbudowane zabezpieczenie przeciwprzepieciowe.
przeciwprzepieciowa

14 Endress+Hauser



Micropilot FMR20

Cechy metrologiczne

Warunki odniesienia = Temperatura = +24 °C (+75 °F) £5 °C (+9 °F)
= Ci$nienie = 960 mbar abs. (14 psia) +100 mbar (+1,45 psi)
= Wilgotno$¢ wzgledna = 60 % +15 %
= Reflektor: ptytka metalowa o $rednicy minimalnej >1 m (40 in)
= Brak elementow zaktocajgcych w obszarze wigzki pomiarowej

Maksymalny btad pomiaru Typowe wartosci bledu w warunkach odniesienia: zgodnie z normg PN-EN 61298-2, wartosci
procentowe w odniesieniu do zakresu pomiarowego.

Typ przyrzadu Wartos¢ Wyjscie
cyfrowe? | analogowe, )
FMR20 Catkowity btad uwzgledniajacy nieliniowos¢, +2 mm (0,081in) | + 0,02 %
40 mm (1,5 in)Antena | powtarzalnos¢ i histereze
Przesuniecie/Zero +4mm (0,16 in) | £ 0,03 %
FMR20 Catkowity btagd uwzgledniajacy nieliniowos¢, +2mm (0,081n) | + 0,02 %

80 mm (3 in)Antena powtarzalnos¢ i histereze

Przesuniecie/Zero +4mm (0,16 in) | + 0,03 %

1) , HART, aplikacja SmartBlue
2) dotyczy wyjscia pradowego 4...20mA; nalezy dodatkowo uwzgledni¢ btagd konwersji wartosci analogowej
na cyfrowg

Odchytki wartosci zmierzonych dla malej rozpietosci zakresu pomiarowego

y

20 (0.79)
— 10 (0.39)1-----
& g 20008 ] g
g 2008 e
< 10 (-039p-----

20 (0.79)

w |
R 0,1(033) 0,5(1.67) D[m (f)]

A0029049-PL
8 Maksymalny blgd pomiaru dla matej rozpietosci zakresu pomiarowego; wartosci dla wersji standardowej
Maksymalny btqd pomiaru

A
R Punkt odniesienia pomiaru odlegtosci
D Odlegtos¢ od punktu odniesienia

Rozdzielczosé Strefa martwa wg PN-EN 61298-2:
= Wyjscie cyfrowe: 1 mm (0,04 in)
= Wyjscie analogowe: 4 nA

Endress+Hauser 15



Micropilot FMR20

Czas odpowiedzi

odpowiedzi skokowej (wg normy PN-EN 61298-2) !:

Czas odpowiedzi moze by¢ konfigurowany. Przy wylgczonym tlumieniu obowigzujg nastepujace czasy

Wysokos¢é zbiornika

Czestotliwos¢é pomiaréw

Czas odpowiedzi

1st

<3s

Wersja standardowa: przecietnie Ty = + 3 mm (0,12 in)/10 K

<20m (66 ft)
Wplyw temperatury
otoczenia = Wyjscie cyfrowe (interfejs HART, Bluetooth®):
= Wyjscie analogowe (pragdowe):
- Zero (4 mA): przecietnie Ty = 0,02 %/10 K
- Zakres (20 mA): przecietnie Tx = 0,05 %/10 K
1)

Pomiary wykonane zgodnie z norma PN-EN 61298-3 (badania w warunkach odniesienia).

Zgodnie z normg PN-EN 61298-2, czas odpowiedzi to czas, ktéry uptywa od momentu nagtej zmiany sygnatu wejsciowego do momentu, gdy
sygnat wyjsciowy po raz pierwszy osiggnie 90% warto$ci w stanie stabilnym.

16
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Micropilot FMR20

Montaz

Warunki montazowe

Opcje montazu

A0030605

9 Montaz do $ciany, dachu lub w kroccu zbiornika
A Montaz do Sciany lub dachu, mozliwos¢ odchylenia sondy od pionu
B Montaz za pomocq gwintu przedniego
C  Montaz za pomocq gwintu tylnego
D Montaz pod sklepieniem za pomocq przeciwnakretki (w zakresie dostawy)
Uwaga!
Przewdd czujnika nie stuzy do mocowania. Nie moze by¢ wykorzystywany do podwieszania.
Montaz w kréécu

Optymalna pozycja montazowa to taka, w ktorej dolna krawedz anteny znajduje sie nieznacznie
ponizej kro¢ca. Wewnetrzna powierzchnia krécéca powinna by¢ mozliwie gladka, bez krawedzi i
szwow spawalniczych. Jedli to mozliwe, krawedz krééca powinna by¢ zaokrgglona. Maksymalna
dtugos$¢ krocdea L zalezy od jego $rednicy D. Prosimy o zachowanie okreslonych warto$ci granicznych
Srednicy i dtugosci kroccea.

0 |

= Lo

A0028413

10 Montaz FMR20 w kroccu

A FMR20 z anteng o $rednicy 80 mm (3 in)
B FMR20 z antenq o Srednicy 40 mm (1,5 in)

Antena o Srednicy
80 mm (3 in),
wewnatrz krééca

Antena o Srednicy
80 mm (3 in), na
zewnatrz krééca

Antena o Srednicy
40 mm (1,5 in), na
zewnatrz krééca

Antena o Srednicy
40 mm (1,5 in),
wewnatrz krééca

min.120 mm (4,72 in)

min.80 mm (3 in)

min.40 mm (1,5 in)

min.80 mm (3 in)

Maks. 205 mm (8,07 in)
+Dx4.5

Maks. D x 4.5

Maks. D x 1.5

Maks. 140 mm (5,5 in) +
Dx1.5

Endress+Hauser
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Micropilot FMR20

Pozycja montazowa

-y
H——32 o
© (o]
O o]
O (o]
O (¢]

A0028410

11  Miejsce montazu na zbiorniku

= Jezeli jest to mozliwe, dolna cze$¢ czujnika powinna sie znajdowaé wewnatrz zbiornika.

= Nalezy unika¢ montazu w osi zbiornika (2), poniewaz powstajgce zaktdcenia mogg prowadzi¢ do
utraty echa. Zalecana odlegtos¢ pomiedzy czujnikiem a $ciang zbiornika (1): 1/6 srednicy
zbiornika.
Zalecana odlegto$¢ A pomiedzy $ciang zbiornika a zewnetrzng ptaszczyzng kroéca wynosi ok. 1/6
$rednicy zbiornika D. Jednak przyrzad w Zadnym wypadku nie powinien by¢ montowany w
odlegtosci mniejszej niz 15 cm (5,91 in) od $ciany zbiornika.

= Nie montowac przyrzadu nad strumieniem wlotowym (zasypowym) (3).

= Nalezy unika¢ montazu urzadzen (4) takich, jak czujniki temperatury, sygnalizatory poziomu,
przegrody, wezownice, itp.

s W jednym zbiorniku moze by¢ zainstalowanych kilka czujnikéw i nie powoduje to wzajemnego
zaklocania sygnatéw pomiarowych.

s W Strefa martwaanaliza echa mikrofalowego moze by¢ utrudniona. Mozna to wykorzystaé¢ do
wyttumienia szumu w poblizu anteny (np. wskutek kondensacji).
Fabrycznie ustawiona Strefa martwa wynosi 0,1 m (0,33 ft). Mozna jg jednak zmienic recznie
(dopuszczalna jest rowniez wartos¢ 0 m (O ft).
Automatyczne obliczenie wartosci:
Strefa martwa = Kalibracja -Pusty- - Kalibracja -Petny- - 0,2 m (0,656 ft).
Strefa martwa parameter jest przeliczana zgodnie z tym wzorem kazdorazowo po wprowadzeniu
innej wartosci w Kalibracja -Pusty- parameter lub Kalibracja -Pelny- parameter.
Jesli wynik obliczenia jest mniejszy od 0,1 m (0,33 ft), zamiast tego przyjmowana jest wartosc
strefy martwej wynoszaca 0,1 m (0,33 ft).

Ustawienie anteny

= Antena powinna by¢ ustawiona prostopadle do powierzchni medium.
® Znacznik orientacji montazowej radaru nalezy ustawi¢ w kierunku $ciany zbiornika.

Endress+Hauser



Micropilot FMR20

A0028927

12 Ustawienie czujnika podczas montazu w zbiorniku

Kat wiazki

- — W=2xDxtan%

A0029053-PL.

13 Zaleznosé miedzy kqtem wigzki a, odlegtosciq D a srednicq wigzki W

Kat wigzkia (kat potowy mocy sygnatu) jest kagtem wierzchotkowym stozka, wewnatrz ktérego
gestos¢ promieniowania fali elektromagnetycznej jest wieksza od potowy gestosci maksymalnej
(szerokos¢ 3 dB). Nalezy jednak pamieta¢, ze mikrofale rozchodzg sie réwniez poza obszar stozka i sg

odbijane od elementéw znajdujacych sie poza nim.

Srednica wiazki W w zaleznosci od kata wiazkia i odlegtosci pomiarowej D:

FMR20
Srednica anteny 40 mm (1,5 in) 80 mm (3 in)
Kat wigzkia 30° 12°
Odlegtosé (D) Srednica wigzki (W)
3 m (9,8 ft) 1,61 m (5,28 ft) 0,63 m (2,1 ft)
5m (16,4 ft) 2,68 m (8,79 ft) 1,05 m (3,45 ft)
10 m (33 ft) 5,36 m (17,59 ft) 2,1m (6,9 ft)
15 m (49 ft) 3,15m (10,34 ft)
20 m (66 ft) 4,2 m (13,79 ft)

Endress+Hauser
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Micropilot FMR20

Pomiar poziomu w zbiornikach wykonanych z tworzyw sztucznych

W przypadku zbiornika wykonanego z materiatu nieprzewodzgcego (np. z tworzywa sztucznego
wzmocnionego wioknem szklanym), impulsy mikrofalowe moga rowniez ulega¢ odbiciu od
zewnetrznych elementow zbiornika, np. rur metalowych (1), drabinek (2),

krat pomostow obstugowych (3), itd. W zwigzku z tym, elementy tego typu nie powinny sie
znajdowac w obszarze wigzki pomiarowej. W celu uzyskania dalszych informacji, prosimy o kontakt z
biurem Endress+Hauser.
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A0029540

® 14  Pomiary w zbiornikach z tworzywa sztucznego

Ostona pogodowa

W przypadku montaZzu na otwartej przestrzeni, zalecane jest stosowanie ostony pogodowej (1)

Endress+Hauser



Micropilot FMR20

A0031277

15  Ostona pogodowa: czujnik z antenq o $rednicy 40 mm (1.5")

ﬂ W przypadku anteny o $rednicy 40 mm (1,5 in) lub 80 mm (3 in) czujnik nie jest catkowicie
zakryty.
Ostona pogodowa jest dostepna jako akcesoria. - 38

ﬂ Czujnik nie jest catkowicie zakryty.

Ostona pogodowa jest dostepna jako akcesoria. - 38

Pomiar na otwartej przestrzeni z uzyciem ostony zabezpieczajacej przed zalaniem

Ostona zabezpieczajgca przed zalaniem zapewnia jednoznaczng analize echa poziomu
maksymalnego nawet w przypadku catkowitego zanurzenia czujnika pomiarowego.

W przypadku montazu na otwartej przestrzeni i/lub w aplikacjach, gdzie wystepuje ryzyko zalania,
zalecane jest uzycie ostony zabezpieczajgcej przed zalaniem

Endress+Hauser 21



Micropilot FMR20

A0031093
16  Uzycie ostony zabezpieczajqcej przed zalaniem

1 Poduszka powietrzna
Uszczelka O-ring (EPDM)
Strefa martwa

Poziom maksymalny

W

ﬂ Ostona zabezpieczajgca przed zalaniem jest dostepna jako akcesoria. > 38

Montaz za pomoca nastawnego uchwytu montazowego

% %

A0030606

17 Montaz za pomocq nastawnego uchwytu montazowego

s Mozliwy jest réwniez montaz na $cianie lub na dachu zbiornika.
s W przypadku montazu w uchwycie, antene nalezy ustawic¢ prostopadle do lustra medium.

NOTYFIKACJA

Uchwyt montazowy nie jest potaczony elektrycznie z obudowa przetwornika.
Ryzyko gromadzenia sie fadunkéw elektrostatycznych.
» Uchwyt montazowy nalezy podtaczy¢ do lokalnej linii wyréwnania potencjatéw.

ﬂ Uchwyt montazowy jest dostepny jako akcesoria. > B 38

22
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Micropilot FMR20

Montaz na wysiegniku

A0028412

18  Montaz na wysiegniku

A
B
C

Montaz na wysiegniku i wsporniku nasciennym
Montaz na wysiegniku i wsporniku pionowym
Wysiegnik mozna obraca¢ (np. w celu ustawienia czujnika nad Srodkiem kanatu)

ﬂ Wysiegnik, wspornik nascienny i pionowy sg dostepne jako akcesoria. > B 38

Kontrola po wykonaniu montazu

o

Czy urzadzenie nie jest uszkodzone (kontrola wzrokowa)

o

Czy urzadzenie jest odpowiednio zabezpieczone przed wilgocig i bezposrednim nastonecznieniem

Czu urzadzenie jest odpowiednio zamontowane

Endress+Hauser
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Micropilot FMR20

Warunki pracy: sSrodowisko

Temperatura otoczenia

Czujnik:-40...+80 °C (-40...+176 °F)

ﬂ W temperaturach otoczenia powyzej60 °C (140 °F) korzystanie z fgcznosci Bluetooth moze by¢
niemozliwe.

Praca na otwartej przestrzeni w warunkach silnego nastonecznienia:

= Zamontowac przyrzad w cieniu.

= Przetwornik nie powinien by¢ narazony na bezposrednie dziatanie promieni stonecznych
(szczegolnie w cieptych strefach klimatycznych, gdyz moze to doprowadzi¢ do przegrzania uktadéow
elektroniki).

= Uzy¢ ostony pogodowej > B 38.

Temperatura sktadowania

-40...+80°C (-40...+176 °F)

Klasa klimatyczna

Zgodnie z PN-EN 60068-2-38 (préba Z/AD)

Wysokos¢ pracy wg
PN-EN 61010-1

Zwykle do 2000 m (6 600 ft) n.p.m.

Stopien ochrony

Testowany na zgodno$¢ z:
[P68, NEMA 6P (24 h na gtebokos¢ 1.83 m pod woda)

Odpornos¢ na wibracje

Zgodna z PN-EN 60068-2-64 / IEC 60068-2-64: 20...2000 Hz, 1 (m/s?)?/Hz

Czyszczenie anteny

Podczas pracy antena moze ulec zabrudzeniu. Emisja i odbior fal elektromagnetycznych mogg ulec
ostabieniu. Stopien zanieczyszczenia prowadzgcy do powstania btedéw pomiarowych zalezy gtéwnie
od rodzaju medium oraz od zdolnosci do pochtaniania fali elektromagnetycznej, zwigzanej z
wartoscig statej dielektrycznej €.

W zwigzku z powyzszym, jezeli lepkie i/lub geste medium wskutek parowania lub zwilzania anteny
powoduje jej zabrudzenie, zalecamy okresowe czyszczenie anteny. Podczas czyszczenia w sposob
mechaniczny lub przy uzyciu weza ci$nieniowego, nalezy uwaza¢, aby nie spowodowac uszkodzen
anteny. W przypadku stosowania srodkéw chemicznych, nalezy bezwzglednie sprawdzi¢ odpornos¢
materiatu anteny na dany $rodek czyszczacy! Niedopuszczalne jest przekraczanie maksymalnych
dopuszczalnych temperatur.

Kompatybilnosé
elektromagnetyczna (EMC)

Kompatybilnos¢ elektromagnetyczna zgodna z wymaganiami norm serii EN 61000 i zaleceniami
NAMUR (NE 21). Blizsze informacje podano w Deklaracji zgodnosci 2!

2) Dostepna do pobrania pod adresem www.pl.endress.com.

24
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Micropilot FMR20

Warunki pracy: proces

Temperatura, ciSnienie pracy

FMR20
p
[bar (psi)]
3 (43.5) +
0,,
-1(-14.5) 1 } } T
-40 0(+32) +80 (+176) [C (F)]

19  FMRZ20: Dopuszczalny zakres temperatur i cisnienia pracy

A0029007-PL.

Poz. 100 "Przylacze procesowe" Temperatura pracy Dopuszczalne ci$nienie pracy

= VEE: Gwint ASME MNPT1-1/2; PVDF -40...+80°C Pret = —1...3 bar (-14,5...43,5 psi)
= VFE: Gwint ASME MNPT2; PVDF (-40...+176 °F) Pabs < 4 bar (58 psi) 1

= WFE: Gwint 1S0228 G1-1/2; PVDF

= WFE: Gwint ISO228 G2; PVDF

RPF: kotnierz przesuwny UNI 3'/DN80/80; PP | -40...+80 °C

Pret = —1...1 bar (-14,5...14,5 psi)

= RRF: kotnierz przesuwny UNI 4'/DN100/100; | (-40...+176 °F) DPabs < 4 bar (58 psi)
PP
= RSF: kotnierz przesuwny UNI 6'/DN150/150;
PP
1) W przypadku przyrzadéw z dopuszczeniem CRN zakres ci$nient moze by¢ dodatkowo zawezony.
2) W przypadku przyrzadéw z dopuszczeniem CRN zakres ci$nien moze by¢ dodatkowo zawezony.
Stala dielektryczna Dla cieczy
€24
Wartosci statych dielektrycznych (DC) wielu mediéw najczesciej stosowanych w réznych
branzach przemystu podano w:
= instrukcji Endress+Hauser (CPO1076F)
= aplikacji Endress+Hauser "DC Values"' (dla systeméw Android oraz i0S)
Endress+Hauser 25




Micropilot FMR20

Budowa mechaniczna

Wymiary

FMR20 z przylagczem gwintowym G 1-1/2 lub MNPT 1-1/2
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A0028805

20 Wymiary FMR20 z przytaczem gwintowym G 1-1/2 lub MNPT 1-1/2, jednostka: mm (in)

Dotyczy nastepujacych wersji przyrzadu
= Poz. 095 "Tylne przylacze procesowe"
- VCE: Gwint ASME MNPT1; PVDF
- WDE: Gwint G1 ISO228; PVDF
= Poz. 100 "Przednie przylacze procesowe"
- VEE: Gwint ASME MNPT1-1/2; PVDF
- WEFE: Gwint ISO228 G1-1/2; PVDF

26
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Micropilot FMR20

FMR20 z przytagczem gwintowym G 2 lub MNPT 2
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A0028806

21  Wymiary FMR20 z przytaczem gwintowym G 2 lub MNPT 2, jednostka: mm (in)

Dotyczy nastepujacych wersji przyrzadu
= Poz. 095 "Tylne przylacze procesowe"
- VCE: Gwint ASME MNPT1; PVDF
- WDE: Gwint G1 ISO228; PVDF
= Poz. 100 "Przednie przytgcze procesowe"
- VFE: Gwint ASME MNPT2; PVDF
- WFE: Gwint ISO228 G2; PVDF
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FMR20 z ostong zabezpieczajaca przed zalaniem
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A0030266

22 Wymiary FMR20 z ostong zabezpieczajqcq przed zalaniem, jednostka: mm (in)

Dotyczy nastepujacych wersji przyrzadu
= Poz. 100 "Przednie przylacze procesowe"
WEFE: Gwint ISO228 G1-1/2; PVDF

= Poz. 620 "Akcesoria zalaczone"
Opcja R7 "Ostona zabezpieczajgca przed zalaniem, metalizowane PBT-PC do anteny 40 mm (1,5 in)

z przednim przytgczem technologicznym G1-1/2"

FMR20 z anteng o $rednicy 80 mm (3 in)

275 (2.95)
A . B

= L gler
% . ~ ) NPT 1"

(o))
(e ~ O

9" o

o

o

——

206 (8.11)

2115 (4.53)

9 (0.35)

A0028807

23 Wymiary FMR20 z anteng 80 mm (3 in) jednostka: mm (in)
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Dotyczy nastepujacych wersji przyrzadu
Poz. 095 "Tylne przylacze procesowe"

- VCE: Gwint ASME MNPT1; PVDF

- WDE: Gwint G1 ISO228; PVDF

Endress+Hauser
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FMR20 z anteng 80 mm (3 in), z oslong zabezpieczajgcg przed zalaniem

322 (12.68)

@75 (2.95)
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= Q) g NPT 1"
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297,3 (3.83)
©138,1 (5.44)

A0031095

24 Wymiary FMR20 z anteng 80 mm (3 in) i z ostong zabezpieczajqcq przed zalaniem, jednostka: mm (in)

Dotyczy nastepujacych wersji przyrzadu

= Poz. 100 "Przednie przylacze procesowe"
XRO: Przytacze montazowe klienta bez komierza

= Poz. 620 "Akcesoria zalaczone"

Opcja R8 "Ostona zabezpieczajgca przed zalaniem, metalizowane PBT-PC, do anteny o $rednicy

80 mm (3 in)

30
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FMR20 z anteng 80 mm (3 in), z kolnierzem przesuwnym 3"/DN80

| 275 (2.95)

8x

: s T 221 (0.83)
1 1 v
T
0115.6 (4.55)
9156.2 (6.15)
2200 (7.87)

9 (0.36)

18.5 (0.73)

A0028813

25 Wymiary FMR20 z anteng 80 mm (3 in), z kotnierzem przesuwnym 3'/DN80, jednostka: mm (in)

Dotyczy nastepujacych wersji przyrzadu
= Poz. 095 "Tylne przytacze procesowe"
- VCE: Gwint ASME MNPT1; PVDF
- WDE: Gwint G1 ISO228; PVDF
= Poz. 100 "Przednie przylacze procesowe"
RPF: komierz przesuwny UNI 3"/DN80/80; PP, do 3" 150 lbs/DN80 PN16/10K 80

FMR20 z anteng 80 mm (3 in), z kolnierzem przesuwnym 4"/DN100

L2143 (5.63)

e

N

19 (0.75)

188 (7.4)

™

20 (0.79),

298 (3.86)
2175 (6.89)

2190.5 (5.7)
2228.6 (9)

30.5 (1.2),,

A0028816

26~ Wymiary FMR20 z anteng 80 mm (3 in), z kotnierzem przesuwnym 4"/DN100, jednostka: mm (in)

Dotyczy nastepujacych wersji przyrzadu
= Poz. 095 "Tylne przylacze procesowe"
- VCE: Gwint ASME MNPT1; PVDF
- WDE: Gwint G1 ISO228; PVDF
= Poz. 100 "Przednie przylacze procesowe"
RPF: kotnierz przesuwny UNI 4'/DN100/100; PP, do 4" 150 1bs/DN100 PN16/10K 100

Endress+Hauser
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FMR20 z anteng 80 mm (3 in), z kolnierzem przesuwnym 6"/DN150

L2163 (6.42) _
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A0028818

27 Wymiary FMR20 z antenq 80 mm (3 in), z kotnierzem przesuwnym 6'/DN150, jednostka: mm (in)

Dotyczy nastepujacych wersji przyrzadu

= Poz. 095 "Tylne przylacze procesowe"
- VCE: Gwint ASME MNPT1; PVDF
- WDE: Gwint G1 1SO228; PVDF

= Poz. 100 "Przednie przytacze procesowe"
RSF: kotnierz przesuwny UNI 6'/DN150/150; PP, do 6" 150 1bs/DN150 PN16/10K 150

Masa

Micropilot

Waga (wraz z przewodem o dtugosci 5 m (16,4 ft))

FMR20 z anteng o $rednicy 40 mm (1,5 in)

ok. 2,5 kg (5,5 1b)

FMR20 z anteng o $rednicy 80 mm (3 in)

ok. 2,8 kg (6,2 1b)

Materiaty: obudowa/

przylacze technologiczne

b ry 5

2 -/
1— g
r—9

28  Materialty FMR20

A Antena o Srednicy 40 mm (1,5 in)

A0028416

B Antena o Srednicy 80 mm (3 in)
Lp. Nazwa elementu Materiat
1 Korpus czujnika PVDF
2 Uszczelka EPDM

32
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Lp. Nazwa elementu Materiat

3 Tylne przylacze procesowe PVDF

4 Dtawik kablowy PA

5 Rurka kablowa Mosigdz niklowany
6 O-ring EPDM

7 Przeciwnakretka PA6.6

8 Pierscien ozdobny PBT PC

9 Przednie przytacze procesowe PVDF

Kabel podtaczeniowy

Dostepne diugosci kabla: 1...30 m (3,3...98 ft)
Jesli potrzebny jest dtuzszy kabel, mozna go wydtuzy¢ we wiasnym zakresie.

W tym przypadku catkowita dtugosc kabla (kabel czujnika + przedtuzacz) nie moze przekroczy¢
300 m (984 ft).

Materiat : PCV

Przeciwnakretka G 1

A0028419

29  Wymiary przeciwnakretki G 1, jednostka: mm (in)

1 Uszczelka

= Przeciwnakretka z uszczelkg (EPDM) wchodzi w zakres dostawy.
= Material: PA6.6

Endress+Hauser
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Obshuga

Koncepcja obstugi

s Wersja 4...20 mA, HART

= Nawigacja po menu wraz z krétkimi objasnieniami funkcji poszczegélnych parametréw z
oprogramowaniu obstugowym

= Opcja: Aplikacja SmartBlue poprzez interfejs bezprzewodowy Bluetooth®

Interfejs Bluetooth®

»N) |

A0028895
30  Mozliwosci obstugi zdalnej poprzez interfejs Bluetooth®
1 Zasilacz przetwornika

2 Smartfon / tablet z zainstalowanq aplikacjq SmartBlue
3 Przetwornik z interfejsem Bluetooth®

Interfejs HART

m) | )

HITINTEEE

A0028894

31  Opcje obstugi zdalnej z wykorzystaniem protokotu HART

1 PLC (sterownik programowalny)

2 Zasilacz np. RN22 1N (z rezystorem komunikacyjnym)

3 Gniazdo do podtgczenia modemu Commubox FXA195 i komunikatora obiektowego 375, 475

4 Wskaznik procesowy RIA15 zasilany z petli prqdowej

5 Komunikator obiektowy 475

6  Komputer z oprogramowaniem obstugowym (np. FieldCare, DeviceCare, AMS Device Manager, SIMATIC
PDM)

7 Modem Commubox FXA195 (USB)

8  Komunikator Field Xpert SFX350/SFX370

9  Modem VIATOR Bluetooth®

10 Smartfon / tablet z zainstalowangq aplikacjq SmartBlue

11 Przetwornik z interfejsem Bluetooth®

—~ o
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Certyfikaty i dopuszczenia

Znak CE Uktad pomiarowy spetnia stosowne wymagania dyrektyw Unii Europejskiej. Sa one wyszczegdlnione
w Deklaracji zgodnos$ci WE wraz ze stosowanymi normami.
Endress+Hauser potwierdza wykonanie testow przyrzadu z wynikiem pozytywnym poprzez
umieszczenie na nim znaku CE.

Zgodno$¢ z dyrektywa RoHS Uktad pomiarowy spelnia wymagania zwigzane z ograniczeniami stosowania niektérych

niebezpiecznych substancji w sprzecie elektrycznym i elektronicznym, okreslone w dyrektywie
2011/65/WE (RoHS 2).

Znak zgodnosci RCM-Tick

Dostarczony produkt lub uktad pomiarowy spetnia wymagania dotyczace integralnosci sieci,
interoperacyjnosci, parametréw metrologicznych, jak rowniez przepisy bezpieczenstwa i higieny
ACMA (Australian Communications and Media Authority). W szczegolnosci spetnione sg
postanowienia przepiséw dotyczacych kompatybilnosci elektromagnetycznej. Produkty sa
oznakowane znakiem RCM- Tick na tabliczce znamionowej.

A0029561

Dopuszczenia Ex s Strefa niezagrozona wybuchem
= ATEXII 1 GExiallCT4 Ga
= ATEX1I 1/2 G Exia lIC T4 Ga/Gb
= CSA C/US Ogolnego przeznaczenia
= CSA C/USIS CLIDiv.1 Gr.A-D, AEx ia / Exia T4
= JEC Ex ia [IC T4 Ga/Gb
W przypadku stosowania przyrzadu w strefie zagrozonej wybuchem, obowigzuje przestrzeganie
dodatkowych instrukcji bezpieczenstwa. Patrz oddzielny dokument "Instrukcji dot. bezpieczenstwa
Ex' (XA) wchodzacy w zakres dostawy. Numer instrukeji dot. bezpieczenstwa Ex jest takze podany na
tabliczce znamionowe;j.
ﬂ Dodatkowe informacje o certyfikatach i odpowiednich instrukcjach dot. bezpieczenistwa Ex
podano w punkcieDokumentacja towarzyszaca w rozdziale Instrukcje bezpieczenstwa:
> B52.
Smartfony i tablety z W strefie zagrozonej wybuchem mogg by¢ uzywane wylgcznie urzgdzenia mobilne posiadajgce

dopuszczeniem do
stosowania w strefach
zagrozonych wybuchem

dopuszczenie Ex.

Dyrektywa ci$nieniowa PED

Przetwornik Micropilot nie jest objety zakresem dyrektywy ci$nieniowej 97/23/WE, poniewaz nie
posiada obudowy ci$nieniowej zdefiniowanej w art. 1, ust. 2.1.4 dyrektywy.

Norma emisyjna EN
302729-1/2

Micropilot FMR20 spetnia wymagania normy EN 302729-1/2 dla radarowych przetwornikow
poziomu (LPR - Level Probing Radars). Przyrzad posiada dopuszczenie do nieograniczonego
stosowania wewnatrz i na zewnatrz zbiorniké6w zamknietych w krajach Unii Europejskiej i EFTA,
ktore wdrozyty te norme.

Obecnie norma ta zostata wdrozona w nastepujgcych krajach:

Belgia, Bulgaria, Niemcy, Dania, Estonia, Francja, Grecja, Wlk. Brytania, Irlandia, Islandia, Wtochy,
Liechtenstein, Litwa, kotwa, Malta, Holandia, Norwegia, Austria, Polska, Portugalia, Rumunia,
Szwecja, Szwajcaria, Stowacja, Hiszpania, Czechy i Cypr.

W krajach niewymienionych procedura wdrozenia jest w toku.

W przypadku montazu przyrzadu na zewnatrz zamknietych zbiornikéw prosimy przestrzega¢
ponizszych zalecen:

1. Przyrzad powinien by¢ instalowany zgodnie ze wskazoéwkami podanymi w rozdziale
‘Montaz'.~> B 21

Endress+Hauser
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2. Montaz powinien by¢ wykonywany przez odpowiednio przeszkolony, specjalistyczny personel.

3. Antena powinna by¢ instalowana w statym miejscu i skierowana pionowo w dét.

4. Miejsce montazu powinno by¢ zlokalizowane w odlegtosci 4 km od stacji astronomicznych
wymienionych nizej, a w przeciwnym razie nalezy uzyskac dopuszczenie wtasciwego organu.
Jesli przyrzad jest zainstalowany w odlegtosci 4...40 km od jednej z wymienionych nizej stacji,
nie moze by¢ instalowany na wysokosci wiekszej niz 15 m (49 ft) nad ziemia.

Lista stacji astronomicznych

Nazwa kraju

Nazwa obserwatorium

Szerokos¢ geograficzna

Diugosé geograficzna

Niemcy Effelsberg 50°31'32" pétnocna 06°53'00" wschodnia
Finlandia Metséhovi 60°13'04" pétnocna 24°23'37" wschodnia
Tuorla 60724'56" pdinocna 2426'31" wschodnia
Francja Plateau de Bure 44°38'01" poinocna 05°54'26" wschodnia
Floirac 44°50'10" potnocna 00°31'37" zachodnia
WIk. Brytania Cambridge 52°09'59" péinocna 00°02'20" wschodnia
Dambhall 53°09'22" péinocna 02°32'03" zachodnia
Jodrell Bank 53°14'10" péinocna 02°1826" zachodnia
Knockin 52°47'24" potnocna 02°59'45" zachodnia
Pickmere 53°17'18" péinocna 02°26'38" zachodnia
Witochy Medicina 44°31'14" poéocna 11°38'49"wschodnia
Noto 36°52'34" pdtnocna 14°59'21"wschodnia
Sardynia 39°29'50" pétnocna 09°14'40" wschodnia
Polska Fort Skala Krakow 50°03'18" péinocna 19°49'36" wschodnia
Rosja Dmitrov 56°26'00" potnocna 37°27'00" wschodnia
Kalazin 57°1322" péinocna 37°54'01" wschodnia
Puszkino 54°49'00" pénocna 37°40'00" wschodnia
Zelenchukskaya 43°49'53" poinocna 41°35'32" wschodnia
Szwecja Onsala 57°23'45" péinocna 11°55'35" wschodnia
Szwajcaria Bleien 47°2026" poinocna 08°06'44" wschodnia
Hiszpania Yebes 40°31727"péocna 03°05'22" zachodnia
Robledo 40°25'38" poinocna 04°14'57" zachodnia
Wegry Penc 47°47722" poémocna 19°16'53"wschodnia

ﬂ Generalnie, powinny by¢ przestrzegane wymagania okre$lone w normie EN 302729-1/2.

Przepisy FCC / Industry
Canada

Przyrzad spetnia wymagania czesci 15 przepiséw FCC oraz standardy Industry Canada dla urzadzen
radiowych nieobjetych obowigzkiem uzyskania pozwolenia. Dziatanie urzadzenia podlega
nastepujacym dwém warunkom: (1) przyrzad nie moze emitowac zadnych szkodliwych zaktocen oraz
(2) przyrzad musi by¢ odporny na wszelkie odbierane zaktocenia, w tym zakiocenia, ktore moga

powodowac niepozadane dziatania.

Le présent appareil est conforme aux CNR dIndustrie Canada applicables aux appareils radio exempts
de licence. L'exploitation est autorisée aux deux conditions suivantes : (1) lappareil ne doit pas
produire de brouillage, et (2) lutilisateur de lappareil doit accepter tout brouillage radioélectrique
subi, méme si le brouillage est susceptible den compromettre le fonctionnement.

[Jakiekolwiek| zmiany lub modyfikacje przyrzadu dokonane bez wyraznej zgody Endress+Hauser
mogg uniewazni¢ pozwolenie FCC na korzystanie z tego przyrzadu.
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Inne normy i zalecenia

= PN-EN 61010-1
Wymagania bezpieczenistwa dotyczace elektrycznych przyrzadéw pomiarowych, automatyki i
urzadzen laboratoryjnych
PN-EN 55011
'EMC - Emisja, Emisja fal o czestotliwo$ci radiowej dla Klasy B". Urzadzenia przemystowe, naukowe
i medyczne - Charakterystyki zaburzen o czestotliwosci radiowej — Poziomy dopuszczalne i metody
pomiaru
PN-EN 61000-4-2
Odpornos¢ na zaktécenia EMC, wytadowania elektrostatyczne (kryteria oceny A). Kompatybilnosé
elektromagnetyczna (EMC): Metody badan i pomiaréw - Badanie odpornoséci na wytadowania
elektrostatyczne
PN-EN 61000-4-3
Odpornos¢ na zaktécenia EMC, odpornosé na pole o czestotliwosci radiowej (kryteria oceny A).
Kompatybilnos¢ elektromagnetyczna (EMC): Metody badan i pomiaréw - Badanie odpornosci na
promieniowane pole elektromagnetyczne o czestotliwosci radiowej
PN-EN 61000-4-4
Odpornos¢ na zaktécenia EMC, szybkozmienne zaburzenia przej$ciowe (kryteria oceny B).
Kompatybilnos¢ elektromagnetyczna (EMC): Metody badan i pomiaréw - Badanie odpornosci na
serie szybkich elektrycznych stanéw przejsciowych
PN-EN 61000-4-5
Odpornos¢ na zaktécenia EMC, udary (kryteria oceny B). Kompatybilnos¢ elektromagnetyczna
(EMC): Metody badan i pomiaréw - Badanie odpornosci na udary
PN-EN 61000-4-6
Odpornos¢ na zaktécenia EMC, przewodzone sygnaty HF (kryteria oceny A). Kompatybilnos¢
elektromagnetyczna (EMC): Metody badan i pomiaréw - Odporno$¢ na zaburzenia przewodzone,
indukowane przez pola o czestotliwosci radiowej
PN-EN 61000-4-8
Odpornos¢ na zaktécenia EMC, pola magnetyczne o czestotliwo$ci 50 Hz. Kompatybilno$é
elektromagnetyczna (EMC): Metody badan i pomiaréw - Badanie odpornosci na pole magnetyczne
o czestotliwosci sieci elektroenergetycznej
EN 61000-6-3
Emisja zaktocen (EMC), zaktocenia wysokoczestotliwosciowe przesytane przewodami. Emisja EMC:
zaktdcenia promieniowane - Norma emisji w srodowiskach: mieszkalnym, handlowym i lekko
uprzemystowionym
= NAMURNE 21
Kompatybilnos¢ elektromagnetyczna (EMC) przemystowych urzadzen pomiarowych i
laboratoryjnych.
= NAMUR NE 43
Standaryzacja poziomu wyjsciowych sygnatéw analogowych przetwornikéw cyfrowych w
przypadku usterki.
= NAMUR NE 107
Klasyfikacja statusu wg NE107
= NAMURNE 131
Wymagania dla urzadzen obiektowych w standardowych aplikacjach
= [EEE 802.15.1
Specyfikacja interfejsu Bluetooth®

Kody zamoéwieniowe

Szczegotowe informacje dotyczace kodéw zamoéwieniowych mozna uzyskac:

= W konfiguratorze produktu na stronie Endress+Hauser: www.endress.com -> Nacisng¢ przycisk
"Corporate" -> wybrac¢ kraj -> nacisna¢ przycisk "Products" -> wybra¢ produkt korzystajac z filtréw i
pola wyszukiwania -> otworzy¢ strone produktu -> przycisk "Konfiguracja" z prawej strony zdjecia
produktu powoduje otwarcie konfiguratora produktu.

= Na stronie lokalnego Oddziatu Endress+Hauser: http://www.pl.endress.com

ﬂ Konfigurator produktu - narzedzie do indywidualnej konfiguracji produktu
= Najnowsze dane konfiguracji
s Bezposrednie wprowadzenie informacji dotyczacych punktu pomiarowego takich jak: zakres
pomiarowy lub jezyk obstugi, w zaleznosci od przyrzadu
= Automatyczna weryfikacja kryteriéw wykluczenia
= Automatyczne tworzenie kodu zamoéwieniowego oraz jego opisu w plikach PDF lub Excel
s Mozliwosc ztozenia zamowienia bezposrednio w sklepie internetowym Endress+Hauser

Endress+Hauser
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Akcesoria

AKkcesoria stosowane w
zaleznosci od wersji

przyrzadu

Ostona pogodowa

90 (3.54)
90 (3.54)

298 (3.86)

298 (3.86)

AD028841

® 32

Wymiary ostony pogodowej, jednostka: mm (in)

Materiat: PVDF

ﬂ Ostone pogodowg mozna zamawiac¢ wraz z przyrzadem (kod zamoéwieniowy, poz. 620
"Akcesoria zatgczone", opcja R1 "Ostona pogodowa').

Moze ona takze by¢ zaméwiona oddzielnie jako akcesoria; kod zam. 52025686.
W przypadku anteny o srednicy 40 mm (1,5 in) lub 80 mm (3 in) czujnik nie jest catkowicie

zakryty.

Nakretka montazowa G1-1/2

10 (0.39) ‘1‘

G1 1/2 " DIN ISO 228 _|

AD028849

® 33

Wymiary nakretki montazowej, jednostka: mm (in)
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Przeznaczona do stosowania z przyrzadami z przytagczem gwintowym G 1-1/2 i MNPT 1-1/2.

Materiat: PC
Kod zamoéwieniowy: 52014146

Nakretka montazowa G2

A0029101

34 Wymiary nakretki montazowej, jednostka: mm (in)

Przeznaczona do stosowania z przyrzadami z przednim przytgczem gwintowym G 2 i MNPT 2.
Materiat: PC
Kod zaméwieniowy: 52000598

Antena o $rednicy 40 mm (1,5 in) z ostong zabezpieczajgca przed zalaniem, metalizowane
tworzywo PBT-PC

G1-1/2"

152 (5,98)

289 (3,5)

A0028418

Przeznaczona do stosowania z przyrzgdami pozycja kodu zam. 100 "Przednie przytacze procesowe’,
opcja WFE "Gwint 1S0228 G1-1/2"
Materiat: tworzywo PBT-PC metalizowane

Ostona zabezpieczajgca przed zalaniem moze by¢ zaméwiona wraz z przyrzagdem. Kod
zamoéwieniowy, poz. 620 "Akcesoria zatgczone', opcja R7 "Ostona zabezpieczajgca przed
zalaniem, metalizowane PBT-PC, do anteny o $rednicy 40 mm (1,5 in) z przednim przytgczem

technologicznym G1-1/2".
Alternatywnie jest ona dostepna jako akcesoria; kod zam. 71325090.
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Antena o $rednicy 80 mm (3 in) z ostong zabezpieczajacg przed zalaniem, metalizowane
tworzywo PBT-PC

2138,1 (5.44)

136,5 (5.37)

97,3 (3.83)

[P Al Sl bl

A0031094

Przeznaczona do stosowania z przyrzagdami pozycja kodu zam. 100 "Przednie przytgcze procesowe'’,
opcja XRO "Przytacze montazowe klienta bez kotnierza".

Materiat: tworzywo PBT-PC metalizowane

ﬂ Ostona zabezpieczajgca przed zalaniem moze by¢ zaméwiona wraz z przyrzadem. Kod
zaméwieniowy, poz. 620 "Akcesoria zatgczone', opcja R8 "Ostona zabezpieczajgca przed
zalaniem, metalizowane PBT-PC, do anteny o $rednicy 80 mm (3 in).

Alternatywnie jest ona dostepna jako akcesoria; kod zam. 71327051.

Uchwyt montazowy, nastawny
92.5 (3.64)
70 (2.76)
— 29 (0.35) ~
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Y %
3 12 (0.47)] | 9 (0.35)

A0028861
35  Wymiary uchwytu montazowego nastawnego, jednostka: mm (in)

A Montaz na dachu zbiornika
B Montaz na Scianie zbiornika
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Micropilot FMR20

Ztozony z:

= Obejma: stal k.o. 316 (1.4404)

= Wspornik katowy: stal k.o. 316L (1.4404)

s Sruby: A4

= Podkladki sprezyste: A4

ﬂ Uchwyt montazowy mozna zamawiac¢ wraz z przyrzadem (kod zaméwieniowy, poz. 620
"Akcesoria zatgczone', opcja R3 "Nastawny uchwyt montazowy, 316L").

Alternatywnie jest on dostepny jako akcesoria; kod zam. 71325079.
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36  Wymiary kotnierzy UNI, jednostka: mm

A0031103
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Micropilot FMR20

Kod A B C D E F G G Kod
zamo6wienio | (mm) (mm) (mm) (mm) Ilosé Kod Kod zamowienio
wy otworow zamowienio | zaméwieniow | wy
Poz. 620 wy y akcesorium
"Akcesoria Poz. 95 Poz. 100
zalaczone" "Przednie "Tylne
Opcja: przylacze przylacze
procesowe" | procesowe"
Opcja: Opcja:
RA 120 125 165 19 90° 4 VEE FAX50-XIGG
Komierz UNI Gwint ASME
2"/DN50/50, MNPT1-1/2
PP, strona
czotowa
RA 120 125 165 19 90° 4 WEFE FAX50-XIGC
Kotnierz UNI Gwint
2"/DN50/50, G1-1/2 wg
PP, strona 1S0228
czotowa
RA 120 125 165 19 90° 4 VFE FAX50-XIGH
Kotnierz UNI Gwint ASME
2"/DN50/50, MNPT2
PP, strona
czotowa
RA 120 125 165 19 90" 4 WGE FAX50-XIGD
Kotnierz UNI Gwint G2 wg
2"/DN50/50, 1S0228
PP, strona
czotowa
RB 120 125 165 19 90’ 4 VCE FAX50-XIGF
*Kotnierz Gwint ASME
UNI 2"/ MNPT1
DN50/50,
PP, strona
tylna
RB 120 125 165 19 90" 4 WDE FAX50-XIGB
*Kotnierz Gwint G1
UNI 2"/ 1S0228
DN50/50,
PP, strona
tylna
RD 150 160 200 19 45° 8 VEE FAX50-X]GG
Kotnierz UNI Gwint ASME
3'/DN80/80, MNPT1-1/2
PP, strona
czotowa
RD 150 160 200 19 45° 8 WFE FAX50-XJGC
Kotnierz UNI Gwint
3"/DN80/80, G1-1/2 wg
PP, strona [S0228
czotowa
RD 150 160 200 19 45° 8 VFE FAX50-XJGH
Kotnierz UNI Gwint ASME
3"/DN80/80, MNPT2
PP, strona
czotowa
RD 150 160 200 19 45° 8 WGE FAX50-XJGD
Kotnierz UNI Gwint G2 wg
3"/DN80/80, 1S0228
PP, strona
czotowa
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Micropilot FMR20

Kod
zamoéwienio
wy

Poz. 620
"Akcesoria
zataczone"
Opgja:

(mm)

(mm)

(mm)

(mm)

F
Ilosé
otworéw

G

Kod
zamoéwienio
Y

Poz. 95
"Przednie
przylacze
procesowe"
Opcja:

G

Kod
zamoéwieniow
y

Poz. 100
"Tylne
przylacze
procesowe"
Opcja:

Kod
zamoéwienio
wy
akcesorium

RE

Komierz UNI
3"/DN80/80,
PP, strona

tylna

150

160

200

19

VCE
Gwint ASME
MNPT1

FAX50-X]GF

RE

Kotnierz UNI
3"/DN80/80,
PP, strona

tylna

150

160

200

19

WDE
Gwint G1
1S0228

FAX50-XJGB

RG

Kotnierz UNI
4"/
DN100/100,
PP, strona
czotowa

175

190.5

228.6

19

VEE
Gwint ASME
MNPT1-1/2

FAX50-
XKGG

RG

Kotnierz UNI
4"/
DN100/100,
PP, strona
czotowa

175

190.5

228.6

19

WFE
Gwint
G1-1/2 wg
1S0228

FAX50-
XKGC

RG

Komierz UNI
4"/
DN100/100,
PP, strona
czotowa

175

190.5

228.6

19

VFE
Gwint ASME
MNPT2

FAX50-
XKGH

RG

Komierz UNI
4"/
DN100/100,
PP, strona
czotowa

175

190.5

228.6

19

45°

WGE
Gwint G2 wg
150228

FAX50-
XKGD

RH

Kotnierz UNI
4"/
DN100/100,
PP, strona

tylna

175

190.5

228.6

19

45°

VCE
Gwint ASME
MNPT1

FAX50-
XKGF

RH

Kotnierz UNI
4"/
DN100/100,
PP, strona

tylna

175

190.5

228.6

19

WDE
Gwint G1
150228

FAX50-
XKGB
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Micropilot FMR20

Wspornik katowy do montazu nasciennego

| 400 (15.7) 120 (4.72)
w4 . Eﬁ
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3 BhE
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=
o
I
A0019346
37  Wymiary wspornika kqtowego, jednostka: mm (in)
Przytacze technologiczne Kod zam. Materiat Masa
Gwint G 1-1/2 942669-0000 Stalk.o. 316 Ti (1.4571) 3,4kg (7,51b)
Gwint G2 942669-0001
Réwniez do gwintéow MNPT 1-1/2 oraz MNPT 2
Wysiegnik
Montaz czujnika za pomocq tylnego przytqcza technologicznego
A0028885
38  Montaz czujnika za pomocq tylnego przytqcza technologicznego
A Montaz na wysiegniku i wsporniku nasciennym
B Montaz na wysiegniku i wsporniku pionowym
1 Wysiegnik
2 Wspornik nascienny
3 Wspornik pionowy
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Micropilot FMR20

Wysiegnik z mozliwosciq obracania, montaz za pomocq tylnego przytqcza technologicznego
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39  Wymiary wysiegnika z mozliwosciq obracania do montazu czujnika za pomocq tylnego przytqcza
technologicznego, jednostka: mm (in)
A B c D Masa Materiat Kod zam.
585 mm 250 mm 2 mm 200 mm 2,1kg Stal cynkowana 919790-0000
(23 in) (9,84 in) (0,08 in) (7,87 in) (4,63 1b) zanurzeniowo
2,0 kg Stal k.o. 316Ti 919790-0001
(4,41 1b) (1.4571)
1085 mm 750 mm 3 mm 300 mm 4,5 kg Stal cynkowana 919790-0002
(42,7 in) (29,5 in) (0,12 in) (11,8 in) (9,92 1b) zanurzeniowo
4,3 kg Stal k.o. 316Ti 919790-0003
(9,48 1b) (1.4571)

= Otwory o $redn. 35 mm (1,38 in) pod tylne przytacza gwintowe G 1 lub MNPT 1.

= Otwor o éredn. 22 mm (0,87 in) mozna wykorzysta¢ do zamocowania dodatkowego czujnika.

Sruby mocujace w zakresie dostawy.

Montaz czujnika za pomocq przedniego przytqcza technologicznego

40  Montaz czujnika za pomocq przedniego przytacza technologicznego

W N~

Montaz na wysiegniku i wsporniku nasciennym
Montaz na wysiegniku i wsporniku pionowym
Wysiegnik
Wspornik nascienny
Wspornik pionowy

A0028886
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Micropilot FMR20

Wysiegnik z mozliwosciq obracania, montaz za pomocq przedniego przytqcza technologicznego
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41  Wymiary wysiegnika z mozliwosciq obracania do montazu czujnika za pomocq przedniego przytqcza
technologicznego, jednostka: mm (in)

A B c D Waga Przylacze | Materiat Kod zam.
sondy
585 mm 250 mm 2 mm 200 mm 19kg 1-1/2 Stal cynkowana 52014131
(23 in) (9,84 in) (0,08 in) (7,87 in) (4,19 1b) zanurzeniowo
Stal k.o. 316Ti 52014132
(1.4571)
2 Stal cynkowana 52014135
zanurzeniowo

Stalko.316Ti | 52014136
(1.4571)

1085 mm | 750 mm 3 mm 300 mm 4,4 kg 1-1/2 Stal cynkowana 52014133
(42,7 in) (29,5 in) (0,12 in) (11,8 1in) (9,7 Ib) zanurzeniowo

Stal k.o. 316Ti 52014134
(1.4571)

2 Stal cynkowana 52014137
zanurzeniowo

Stal k.o. 316Ti 52014138
(1.4571)

= Wszystkie otwory o éredn. 50 mm (2,17 in) lub 62 mm (2,44 in) do podigczenia za pomocg
przedniego przytacza technologicznego G 1-1/2 (MNPT 1-1/2) lub G 2 (MNPT 2).
= Otwor o $redn. 22 mm (0,87 in) mozna wykorzysta¢ do zamocowania dodatkowego czujnika.

Sruby mocujace w zakresie dostawy.
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Stojak montazowy do ramienia obrotowego
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42 Wymiary stojaka montazowego, jednostka: mm (in)
Wysokosé Materiat Waga Kod zam.

700 mm (27,6 in)

Stal cynkowana

3,2 kg (7,06 1b)

700 mm (27,6 in)

Stal k.o. 316Ti (1.4571)

919791-0000

919791-0001

1400 mm (55,1 in)

Stal cynkowana

1400 mm (55,1 in)

Stal k.o. 316Ti (1.4571)

4,9 kg (10,08 1b)

919791-0002

919791-0003

Wspornik nascienny wysiegnika

| 3.2 (0.1)
| >(0.2) 5337 (1.3)
3l | H 6.5(0.3) . | S F
o | HEM orire] e
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~88 (3.5) 110 (4.3)
150 (5.9)
43 Wymiary wspornika nasciennego, jednostka: mm (in)
Materiat Masa Kod zam.
Stal cynkowana 1,4 kg (3,09 1b) 919792-0000

Stal k.o. 316Ti (1.4571)

919792-0001

Endress+Hauser

47



Micropilot FMR20

Uchwyt do montazu pod sklepieniem zbiornika
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44 Wymiary uchwytu do montazu pod sklepieniem zbiornika, jednostka: mm (in)

Material: stal k.o. 316L (1.4404)

Uchwyt montazowy mozna zamawiac wraz z przyrzadem (kod zaméwieniowy, poz. 620
"Akcesoria zatgczone", opcja R2 "Uchwyt do montazu pod sklepieniem zbiornika, 316L").

Alternatywnie jest on dostepny jako akcesoria; kod zam. 71093130.

Wskaznik RIA15 w obudowie obiektowej

131 (5.16) | ‘ 55.5 (2.19)
iils 9

106.5 (4.19)

7
7

mm (in)

A0017722

45  Wymiary wskaznika RIA15 w obudowie obiektowej, jednostka: mm (in)

ﬂ Wskaznik procesowy RIA15 mozna zaméwic¢ wraz z przyrzadem. Kod zaméwieniowy, poz. 620
"Akcesoria zatgczone™

= Opcja R4 "Wskaznik procesowy RIA15, strefa bezpieczna, obudowa obiektowa"
= Opcja R5 "Wskaznik procesowy RIA15, dopuszczenie Ex, obudowa obiektowa"

Alternatywnie mozna go zamoéwié¢ oddzielnie jako akcesoria, dodatkowe informacje, patrz karta
katalogowa TI01043K i instrukcja obstugi BAO1170K

48
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Micropilot FMR20

Rezystor komunikacyjny HART

Rezystor komunikacyjny HART
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46 ~ Wymiary rezystora komunikacyjnego HART, jednostka: mm (in)

ﬂ Rezystor komunikacyjny jest niezbedny do komunikacji HART. Jezeli nie jest wbudowany (np. w
zasilaczu RMA, RN221N, RNS221, ...), mozna go zaméwi¢ wraz z przyrzadem, kod
zamoéwieniowy poz. 620 "Akcesoria zalgczone™ opcja R6 "Rezystor komunikacyjny HART strefa
Ex / strefa bezpieczna".

Alternatywnie mozna go zamoéwi¢ oddzielnie jako akcesoria, dodatkowe informacje, patrz karta
katalogowa TI01043K i instrukcja obstugi BAO1170K

Konstrukcja rezystora HART jest dedykowana do montazu we wskazniku RIA15, wiec jego instalacja

jest bardzo prosta.

A0020844

1. Odtaczy¢ wtykowa listwe zaciskowa.
2. Podlaczy¢ taczowke do gniazda przewidzianego dla rezystora komunikacyjnego HART.
3. Podlaczyc rezystor do gniazda w obudowie.

Endress+Hauser
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Akcesoria do komunikacji

Nazwa

Opis

Modem Commubox

Umozliwia iskrobezpieczng komunikacje HART poprzez interfejs USB w celu

FXA195 HART zdalnej obstugi za pomocg oprogramowania FieldCare / DeviceCare.
Dodatkowe informacje, patrz karta katalogowa TI00404F

Nazwa Opis

Konwerter HMX50 Stuzy do odczytu i konwersji dynamicznych zmiennych procesowych HART na
analogowe sygnaty pragdowe lub sygnaty wartosci granicznych.

Kod zamoéwieniowy: 71063562
Dodatkowe informacje, patrz karta katalogowa TI00429F i instrukcja obstugi
BAOO371F

Nazwa Opis

WirelessHART adapter Stuzy do bezprzewodowej komunikacji z urzgdzeniami obiektowymi.

SWA70 Adapter WirelessHART® moze by¢ tatwo zintegrowany z urzadzeniami
obiektowymi i istniejgcg infrastrukturg. Zapewnia ochrone danych i
bezpieczenstwo transmisji. Moze by¢ stosowany réwnolegle z innymi sieciami
bezprzewodowymi, bez koniecznosci prowadzenia okablowania do miejsc trudno
dostepnych.

Dodatkowe informacje, patrz instrukcja obstugi BAOO0O61S

Nazwa Opis

Obiektowy serwer Obiektowy serwer sieciowy umozliwiajacy zdalne monitorowanie przyrzadéw

sieciowy FXA320 obiektowych z interfejsem analogowym 4...20 mA i cyfrowym

Fieldgate Dodatkowe informacje, patrz karta katalogowa TIO0025S i instrukcja obstugi

BAO0053S

Nazwa Opis

Serwer sieciowy Fieldgate

Obiektowy serwer sieciowy umozliwiajgcy zdalne monitorowanie podtgczonych

FXA520 HART przetwornikéw HART / analogowych 4...20 mA i cyfrowych

Dodatkowe informacje, patrz karta katalogowa TIO0025S i instrukcja obstugi
BAO0051S

Nazwa Opis

Field Xpert SFX350 Field Xpert SFX350 to mobilny komputer PDA do uruchomienia i diagnostyki
urzadzen obiektowych. Pozwala on na efektywng parametryzacje i diagnostyke
urzgdzen obiektowych HART i FOUNDATION fieldbus w strefach niezagrozonych
wybuchem.
Dodatkowe informacje, patrz instrukcja obstugi BAO1202S

Nazwa Opis

Field Xpert SFX370 Field Xpert SFX370 to mobilny komputer PDA do uruchomienia i diagnostyki

urzadzen obiektowych. Pozwala on na efektywng parametryzacje i diagnostyke
urzadzen obiektowych HART i FOUNDATION fieldbus w strefach niezagrozonych
wybuchem oraz zagrozonych wybuchem.

Dodatkowe informacje, patrz instrukcja obstugi BAO1202S

50
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Akcesoria do zdalnej
konfiguracji, obstugi i
diagnostyki

Nazwa

Opis

FieldCare / DeviceCare

FieldCare jest oprogramowaniem Endress+Hauser do zarzadzania aparaturg
obiektowg (Plant Asset Management Tool), opartym na standardzie FDT.
Stuzy do konfiguracji i konserwacji wszystkich przyrzadéw w instalacji
technologicznej. Komunikaty o statusie utatwiajg diagnostyke przyrzadow
obiektowych.

Szczegotowe informacje, patrz instrukcje obstugi BAOO027S i BAOOO59S

Elementy uktadu
pomiarowego

Nazwa

Opis

Stacja graficznej
rejestracji danych
pomiarowych Memograph
M

Stacja graficznej rejestracji danych Memograph M prezentuje i przetwarza
informacje o wszystkich istotnych parametrach procesowych. Przyrzad rejestruje
warto$ci pomiarowe, monitoruje wartosci graniczne i analizuje przebiegi. Dane sg
sktadowane w pamieci wewnetrznej o pojemnosci 256 MB, na karcie SD lub w
pamieci USB.

Szczegoétowe informacje, patrz karta katalogowa TIO1180R i instrukcja
obstugi BAO1338R

RNS221

Zasilacz stuzy do zasilania 2-przewodowych czujnikéw lub przetwornikow
pomiarowych. Zasilacz wyposazony jest w interfejs HART umozliwiajacy
dwukierunkowg komunikacje z inteligentnymi przetwornikami.

zczegotowe informacje, patrz karta katalogowa iinstrukcja
[ S o f k katal TIOO081R k
obstugi KAOO110R

RN221N

Bariera aktywna z zasilaczem do separacji galwanicznej sygnatowych obwodéw
pradowych 4...20 mA. Zapewnia dwukierunkowg komunikacje HART® poprzez
wbudowane gniazda komunikacyjne HART (o rezystancji R=250 Q)

Szczegotowe informacje, patrz karta katalogowa TI073R i instrukcja obstugi
BA202R

RMA42

Cyfrowy przetwornik procesowy do monitorowania i wizualizacji analogowych
wartosci pomiarowych

Szczegotowe informacje, patrz karta katalogowa TIO0150R i instrukcja
obstugi BAOO287R

RIA452

Wskaznik procesowy RIA45 w obudowie tablicowej do monitorowania i prezentacji
analogowych warto$ci pomiarowych, z funkcjg sterowania pracg pomp, procesami
dozowania i obliczania przeptywu.

Szczegotowe informacje, patrz karta katalogowa TI113R i instrukcja obstugi
BAOO0254R

HAWS562

Ogranicznik przepie¢ do montazu na szynie DIN wg IEC 60715, stuzy do ochrony
elementow elektronicznych przed zniszczeniem wskutek przepiecia

Dodatkowe informacje, patrz karta katalogowa TI01012K
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Micropilot FMR20

Dokumentacja uzupelniajaca

Nastepujace dokumenty sg dostepne do pobrania ze strony internetowej Endress+Hauser pod
adresem: www.pl.endress.com - Pobierz:

Dokumentacja standardowa Typ przyrzadu Typ dokumentu Oznaczenie
dokumentu
FMR20 Skrécone instrukeje obstugi KA01248F
Typ przyrzadu Typ dokumentu Oznaczenie dokumentu
FMR20 Instrukcja obstugi BAO1578F
Dokumentacja uzupeiniajaca | Typ przyrzadu Typ dokumentu Oznaczenie dokumentu
RIA15 Karta katalogowa TI01043K
Instrukcja obstugi BAO1170K
Instrukcje dot. W zaleznosci od wersji przyrzadu, wraz z nim dostarczane sg nastepujace instrukcje dotyczace
bezpieczenstwa Ex (XA) bezpieczenstwa (XA). Stanowig one integralng czes¢ niniejszej instrukeji obstugi.
Poz. 020: " Zasilanie; wyjscie:" Dopuszczenie Dotyczy
A 1)’ p2
BA ATEX: 111 GExiallC T4 Ga XA01443F
BB ATEX: 11 1/2 G Exia IlIC T4 Ga/Gb
1A IEC: Ex ia lIC T4 Ga
IB IEC: Ex ia IIC T4 Ga/Gb
CB CSA C/USIS CLIDiv.1 Gr.A-D, AExia / Exia T4 XAQ01445F

1) wersja 2-przewodowa; 4-20 mA HART
2) wersja 2-przewodowa; 4-20 mA HART /Bluetooth®

ﬂ Oznaczenie tej dokumentacji jest podane na tabliczce znamionowej przyrzadu.

52 Endress+Hauser












www.addresses.endress.com

Endress+Hauser £Z.]

People for Process Automation



	Spis treści
	Informacje o dokumencie
	Symbole oznaczające rodzaj informacji
	Symbole bezpieczeństwa
	Symbole na rysunkach

	Terminy i skróty
	Zastrzeżone znaki towarowe
	Cykl życia wyrobu
	Faza planowania
	Faza dostaw
	Montaż
	Uruchomienie
	Obsługa
	Konserwacja
	Wycofanie z eksploatacji

	Zasada pomiaru
	Wielkości wejściowe
	Wielkości wyjściowe

	Wielkości wejściowe
	Zmienne mierzone
	Zakres pomiarowy
	Częstotliwość pracy
	Moc wyjściowa sygnału mikrofalowego

	Wielkości wyjściowe
	Sygnał wyjściowy
	Wyjście cyfrowe
	Sygnalizacja usterki
	Linearyzacja
	Parametry komunikacji cyfrowej

	Podłączenie elektryczne
	Przyporządkowanie przewodów
	Zasilanie
	Podłączenie
	Pobór mocy
	Pobór prądu
	Czas załączania
	Zanik napięcia zasilania
	Parametry przewodów
	Ochrona przeciwprzepięciowa

	Cechy metrologiczne
	Warunki odniesienia
	Maksymalny błąd pomiaru
	Rozdzielczość
	Czas odpowiedzi
	Wpływ temperatury otoczenia

	Montaż
	Warunki montażowe

	Warunki pracy: środowisko
	Temperatura otoczenia
	Temperatura składowania
	Klasa klimatyczna
	Wysokość pracy wg PN-EN 61010-1
	Stopień ochrony
	Odporność na wibracje
	Czyszczenie anteny
	Kompatybilność elektromagnetyczna (EMC)

	Warunki pracy: proces
	Temperatura, ciśnienie pracy
	Stała dielektryczna

	Budowa mechaniczna
	Wymiary
	Masa
	Materiały: obudowa/ przyłącze technologiczne
	Kabel podłączeniowy
	Przeciwnakrętka G 1

	Obsługa
	Koncepcja obsługi
	Interfejs Bluetooth®
	Interfejs HART

	Certyfikaty i dopuszczenia
	Znak CE
	Zgodność z dyrektywą RoHS
	Znak zgodności RCM-Tick
	Dopuszczenia Ex
	Smartfony i tablety z dopuszczeniem do stosowania w strefach zagrożonych wybuchem
	Dyrektywa ciśnieniowa PED
	Norma emisyjna EN 302729-1/2
	Przepisy FCC / Industry Canada
	Inne normy i zalecenia

	Kody zamówieniowe
	Akcesoria
	Akcesoria stosowane w zależności od wersji przyrządu
	Akcesoria do komunikacji
	Akcesoria do zdalnej konfiguracji, obsługi i diagnostyki
	Elementy układu pomiarowego

	Dokumentacja uzupełniająca
	Dokumentacja standardowa
	Dokumentacja uzupełniająca
	Instrukcje dot. bezpieczeństwa Ex (XA)


