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= Ten dokument nalezy przechowywac w bezpiecznym miejscu, tak aby byt on zawsze
dostepny podczas pracy urzadzenia.

= Aby uniknaé zagrozen dla personelu lub zaktadu pracy, nalezy doktadnie przeczytac
rozdziat "Podstawowe wskazowki bezpieczenstwa" oraz wszelkie inne zalecenia dotyczgce
bezpieczenstwa, podane w tym dokumencie i odnoszgce sie do procedur postepowania.

= Producent zastrzega sobie prawo zmiany danych technicznych bez wczes$niejszego
zawiadomienia. Aby otrzymac najbardziej aktualne informacje i najaktualniejszg wersje
niniejszej instrukcji obstugi, nalezy zwroci¢ sie do oddziatu Endress+Hauser.
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Informacje o niniejszym dokumencie Micropilot FWR30

1 Informacje o niniejszym dokumencie

1.1 Przeznaczenie dokumentu

Niniejsza instrukcja obstugi zawiera wszelkie informacje, ktére sa niezbedne na réznych
etapach cyklu eksploatacji urzadzenia: od identyfikacji produktu, odbioru dostawy i
sktadowania, przez montaz, podtaczenie, obstuge i uruchomienie, az po wykrywanie i
usuwanie usterek, konserwacje i utylizacje.

1.2 Symbole

1.2.1  Symbole zwigzane z bezpieczenistwem

Ten symbol ostrzega przed niebezpieczng sytuacja. Zlekcewazenie tego zagrozenia
spowoduje powazne uszkodzenia ciata lub $mieré.

A\ OSTRZEZENIE

Ten symbol ostrzega przed niebezpieczng sytuacja. Zlekcewazenie tego zagrozenia moze
spowodowac powazne uszkodzenia ciata lub $mier¢.

A\ PRZESTROGA

Ten symbol ostrzega przed niebezpieczng sytuacja. Zlekcewazenie tego zagrozenia moze
by¢ przyczyng lekkich lub $rednich obrazen.

NOTYFIKACJA

Tym symbolem oznaczone sg informacje o procedurach i innych danych, z ktérymi nie
wigZe sie niebezpieczenstwo obrazen.

1.2.2  Symbole oznaczajace typy informacji

Dopuszczalne: @)

Dopuszczalne procedury, procesy lub czynnosci.

Zabronione:

Zabronione procedury, procesy lub czynnosci.
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Micropilot FWR30 Informacje o niniejszym dokumencie

Informacje dodatkowe: [l
Odsylacz do dokumentacji:
Odsylacz do strony:

Kolejne kroki procedury: 1., 2., 3.

Wynik w danym kroku procedury: Ly

1.2.3  Symbole na rysunkach
Numery pozycji: 1, 2, 3 ...
Kolejne kroki procedury: 1., 2., 3.

Widoki: A, B, C, ...

1.3 Dokumentacja uzupeiniajgca

Wszystkie dostepne dokumenty mozna pobra¢, postugujac sie:

= numerem seryjnym urzadzenia (patrz strona tytutowa z opisem) lub
» kodem DMC urzadzenia (patrz strona tytutowa z opisem), lub

= pobrac ze strony www.endress.com pod zaktadka Do pobrania"

1.3.1 Dokumentacja uzupelniajgca

W zaleznosci od zaméwionej wersji dostarczana jest dodatkowa dokumentacja: nalezy
zawsze Scisle przestrzega¢ wskazowek podanych w dokumentacji uzupetniajgcej.
Dokumentacja uzupetniajgca stanowi integralng czes¢ dokumentacji przyrzadu.

Endress+Hauser 5



Podstawowe wskazowki bezpieczenistwa Micropilot FWR30

2 Podstawowe wskazdéwki bezpieczenstwa

2.1 Wymagania dotyczace personelu

Personel wykonujgacy montaz, uruchomienie, diagnostyke i konserwacje powinien spetniaé

nastepujgce wymagania:

» Przeszkoleni, wykwalifikowani specjali$ci powinni posiada¢ odpowiednie kwalifikacje
do wykonania konkretnych zadan i funkcji

» Posiadac zgode wtasciciela/operatora obiektu

Znac obowigzujace przepisy

» Przed rozpoczeciem prac, personel specjalistyczny powinien przeczytac ze
zrozumieniem zalecenia podane w instrukeji obstugi, dokumentacji uzupetiajgcej oraz
certyfikatach (zaleznie od zastosowania),

» Przestrzega¢ wskazowek i postepowaé odpowiednio do istniejgcych warunkéw

v

Personel obstugi powinien spetnia¢ nastepujgce wymagania:

» Byc przeszkolony i posiada¢ zgody odpowiednie dla wymagan zwigzanych z okreslonym
zadaniem od wtasciciela/operatora obiektu

» Postepowac zgodnie ze wskazdéwkami podanymi w niniejszej instrukeji obstugi

2.2 Przeznaczenie urzadzenia

Micropilot FWR30 to zasilana bateryjnie radarowa sonda poziomu z funkcjg tgcznosci za
pomocg sieci telefonii komorkowej.

Zastosowanie:
Samodzielna sonda radarowa do zdalnego monitorowania poziomu.

2.2.1  Zastosowanie niezgodne z przeznaczeniem

Producent nie ponosi zadnej odpowiedzialnosci za szkody spowodowane niewtasciwym
zastosowaniem lub zastosowaniem niezgodnym z przeznaczeniem.

Objasnienie dla przypadkow granicznych:

» W przypadku cieczy specjalnych, w tym cieczy stosowanych do czyszczenia, Endress
+Hauser udzieli wszelkich informacji dotyczacych odpornosci na korozje materiatow
pozostajacych w kontakcie z medium, nie udziela jednak zadnej gwarancji ani nie
ponosi odpowiedzialnosci.

2.3 Bezpieczenstwo pracy

Przed przystapieniem do pracy i obstugi urzgdzenia:
» zatozy¢ niezbedny sprzet ochrony osobistej, zgodnie z obowigzujgcymi przepisami.

2.4 Bezpieczenstwo eksploatacji

Ryzyko uszkodzenia ciata!

» Urzadzenie mozna uzywac wytacznie wtedy, gdy jest sprawne technicznie i wolne od
usterek i wad.

» Zaniezawodng prace urzgdzenia odpowiedzialno$¢ ponosi operator.

Przerébki urzadzenia

Niedopuszczalne sg jakiekolwiek nieautoryzowane przerébki urzgdzenia, poniewaz moga
spowodowac niebezpieczenstwo trudne do przewidzenia:
» Jesli mimo to przerdbki sg niezbedne, nalezy skontaktowac sie z Endress+Hauser.
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Podstawowe wskazowki bezpieczeristwa
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Naprawa

W celu zapewnienia niezawodnosci i bezpieczenstwa eksploatacji:

» naprawy urzagdzenia wykonywacé jedynie wtedy, gdy jest to wyraznie dozwolone,

» przestrzega¢ obowigzujgcych przepisow krajowych dotyczacych naprawy urzadzen
elektrycznych,

» uzywac wylacznie oryginalnych czesci zamiennych i akcesoriow Endress+Hauser.

Strefa zagrozona wybuchem

Aby wyeliminowac¢ zagrozenia dla personelu lub obiektu podczas eksploatacji urzagdzenia w

strefie niebezpiecznej (np. ryzyko wybuchu, obecnosé¢ urzadzen ci$nieniowych), nalezy:

» sprawdzi¢ na tabliczce znamionowej, czy zamowione urzgdzenie jest dopuszczone do
zamierzonego zastosowania w strefie niebezpiecznej,

» przestrzega¢ wymagan technicznych okreslonych w dokumentacji uzupetiajgcej,
stanowigcej integralng czes¢ niniejszej instrukeji obstugi.

2.4.1  Uwagi dotyczace bezpieczenstwa baterii urzadzenia

A\ PRZESTROGA

Nieprawidlowe obchodzenie sie z baterig urzadzenia grozi pozarem lub poparzeniem!

» Baterii nie wolno tadowa¢, otwieraé, poddawac dziataniu ognia lub podgrzewac¢ do
temperatury powyzej 100 °C (212 °F).

» Baterie mozna wymieni¢ tylko na baterie ER34615 (podstawowa bateria litowo-
chlorkowo-tionylowa, rozmiar D). Uzycie innej baterii grozi pozarem lub wybuchem.

» Zuzyta baterie nalezy natychmiast zutylizowac zgodnie z przepisami krajowymi.

» Zuzyte baterie nalezy przechowywac¢ w miejscu niedostepnym dla dzieci. Zuzytych
baterii nie wolno otwiera¢ ani poddawaé dziataniu ognia.

Wymiana baterii

W Ameryce Poinocnej: baterie zamienne powinny mie¢ dopuszczenie CSA/ULF.

2.5 Bezpieczenstwo produktu

Urzadzenie zostato skonstruowane oraz przetestowane zgodnie z zasadami uznanej
praktyki inzynierskiej i opuscito zaklad producenta w stanie gwarantujgcym niezawodne
dziatanie.

Spetnia ogoélne wymagania dotyczgce bezpieczenstwa i stosowne wymagania prawne.
Ponadto jest zgodne z dyrektywami unijnymi wymienionymi w Deklaracji Zgodnosci WE
dla danego produktu. Endress+Hauser potwierdza to poprzez umieszczenie na urzgdzeniu
znaku CE.

2.6 Bezpieczenstwo systemow IT

Gwarancja producenta jest udzielana wytgcznie wtedy, gdy urzadzenie jest zamontowane i
uzytkowane zgodnie z Instrukcjg obstugi. Urzadzenie jest wyposazone w mechanizmy
zabezpieczajgce przed przypadkowg zmiang ustawien.

Uzytkownik powinien wdrozy¢ odpowiednie $rodki bezpieczenistwa systemoéw IT, zgodne z
obowigzujgcymi u niego standardami bezpieczenstwa, zapewniajgce dodatkowg ochrone
urzadzenia i przesytu danych.



Opis produktu Micropilot FWR30

3 Opis produktu

3.1 Konstrukcja urzadzenia

Sonda Micropilot FWR30 jest zasilana wewnetrzng baterig. W obudowie [P66/68
umieszczony jest czujnik. Czujnik ten stuzy do pomiaru poziomu. Wykorzystujac taczno$é
za pomocg sieci telefonii komoérkowej, urzadzenie wysyta sygnat poziomu do chmury
Endress+Hauser. Mierzone wartosci sg dostepne za posrednictwem aplikacji cyfrowych
Netilion Value, Netilion Inventory lub SupplyCare Hosting.
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Micropilot FWR30 Odbiér dostawy i identyfikacja produktu

4 Odbiodr dostawy i identyfikacja produktu

4.1 Odbioér dostawy

ndress+Hauser [Z1]
DELIVERY NOTE

m

B
1S

| N

A0041102

4.2 Identyfikacja produktu

4.2.1  Adres producenta

Endress+Hauser SE+Co. KG
Hauptstrafie 1
79689 Maulburg, Niemcy

Miejsce produkcji: patrz tabliczka znamionowa.

4.3 Transport i sktadowanie

43.1 Temperatura sktadowania
-20...+60°C (-4 ... +140°°F)

Bateria roztadowuje sie najwolniej, gdy jest sktadowana w temperaturze
0..+30°C (+32 ... +86 °F).

Endress+Hauser 9



Warunki pracy: montaz
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5 Warunki pracy: montaz

5.1 Montaz urzadzenia pomiarowego

5.1.1  Miejsce montazu

Urzadzenie mozna zamontowa¢ wewngtrz lub na zewnatrz budynku.

Montaz na pionowych wspornikach rurowych

Montaz za pomocg wspornikéw rurowych/paletopojemnikow (IBC).

Montaz na nieprzewodzacych zbiornikach IBC z tworzywa sztucznego, rama z rur lub
siatki

Montaz za pomocg "Wspornikéw rurowych/paletopojemnikéw (IBC)".

Uchwyt montazowy do rur/paletopojemnikow (IBC) nadaje sie réowniez do zbiornikow IBC
ze stelazem wzmacniajgcym.

Wskazéwki montazowe

= Urzadzenie pomiarowe nalezy zamontowac w pozycji poziomej, tak aby byto ustawione
rownolegle do stropu zbiornika.
W przeciwnym razie niepozadane odbicia sygnatu od otoczenia mogg powodowac
zaktdcenia

= Nie wolno zakrywa¢ anteny radarowej metalowymi przedmiotami

= W przypadku montazu na zewnatrz budynku nie wolno montowac urzadzenia we
wagtebieniu zbiornika IBC
Moze sie tam zbiera¢ woda i zaktéca¢ pomiary. Urzagdzenie pomiarowe nie moze
znajdowac sie w wodzie.

= PoniZej lub w pobliZzu radaru nie wolno montowaé Zadnych przedmiotéw, ktére moga
powodowac zaktécenia, takich jak wewnetrzne elementy zbiornika, kratki lub mieszadta
(patrz rysunek ponizej)

Endress+Hauser
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Warunki pracy: montaz
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[AEN L1

A0043048

Strefa martwa

WBD

A0041499

= W strefie martwej (BD) analiza echa mikrofalowego nie jest mozliwa
Dlatego tez strefe martwg mozna wykorzysta¢ do wytlumienia szumu w poblizu anteny
(np. wskutek kondensacji)
= Ustawienie fabryczne: automatycznie
= Strefe martwa (BD) mozna zdefiniowaé¢ w chmurze lub ustawi¢ automatycznie
To ustawienie jest wykonywane za pomocg parametru strefy martwej
Ustawienie automatyczne mozna obliczy¢ wg wzoru:
Zbiornik pusty - zbiornik petny - 100 mm (3,94 in) = strefa martwa (min. O mm)

Montaz na stropie lub na $cianach zbiornika

A0040688

Montaz za pomocg "Uchwytu montazowego do $ciany/stropu zbiornika".

Montaz za pomoca pojedynczego uchwytu

Urzgdzenie pomiarowe mozna réwniez zamontowac bez potrzeby uzycia obu uchwytéw
montazowych. Pojedynczy uchwyt mozna przymocowac od spodu, wkrecajgc na gwint. Oba
dostepne zestawy montazowe zawierajg takg sama ptyte podstawy, co umozliwia inne
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12

niestandardowe zamontowanie urzgdzenia. Jesli antena radarowa jest zakryta metalowymi
przedmiotami, sygnat pomiarowy zostanie zakt6cony.

@32.5 (1.28)

Mé|

=

of
42 (1.65)

42 (1.65)

A0041312

5.2 Kontrola po wykonaniu montazu

= Czy urzadzenie nie jest uszkodzone (kontrola wzrokowa)?

= Czy urzadzenie odpowiada parametrom w punkcie pomiarowym?
= Temperatura otoczenia
= Zakres pomiarowy

= Czy oznaczenie punktu pomiarowego jest prawidtowe (kontrola wzrokowa)?

= Sprawdzié, czy wszystkie sruby sag mocno dokrecone.

= Czy urzgdzenie pomiarowe zamontowano w pozycji poziomej, tak aby byto ustawione
rownolegle do stropu zbiornika?

Endress+Hauser
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6 Podlaczenie elektryczne

6.1 Napiecie zasilania

Bateria wymienna, rozmiar standardowy, litowa (D), 3.6 V, 19 Ah (w zakresie dostawy)
Oznaczenie zgodnie z IEC: ER34615 (podstawowa bateria litowo-chlorkowo-tionylowa);
zalecany produkt: Tadiran SL-2880

Urzadzenie pomiarowe automatycznie okresla stan natadowania baterii. Jesli stan
natadowania baterii jest niski lub krytyczny, dioda LED miga na czerwono co 10
sekund.

ﬂ Oproécz zalecanych baterii typu Tadiran SL-2880 mozliwe jest rowniez uzycie baterii
typu Tadiran SL-2870. Jednak w tym przypadku czas pracy na baterii moze by¢ inny
od wskazanego.

6.1.1 Uwagi dotyczace bezpieczenstwa baterii urzadzenia

A\ PRZESTROGA

Nieprawidlowe obchodzenie sie z baterig urzadzenia grozi pozarem lub poparzeniem!

» Baterii nie wolno tadowa¢, otwieraé, poddawac dziataniu ognia lub podgrzewac¢ do
temperatury powyzej 100 °C (212 °F).

» Baterie mozna wymieni¢ tylko na baterie ER34615 (podstawowa bateria litowo-
chlorkowo-tionylowa, rozmiar D). Uzycie innej baterii grozi pozarem lub wybuchem.

» Zuzyta baterie nalezy natychmiast zutylizowac zgodnie z przepisami krajowymi.

» Zuzyte baterie nalezy przechowywac¢ w miejscu niedostepnym dla dzieci. Zuzytych
baterii nie wolno otwiera¢ ani poddawaé dziataniu ognia.

Wymiana baterii

W Ameryce Poinocnej: baterie zamienne powinny mie¢ dopuszczenie CSA/ULF.

6.1.2  Czas pracy na baterii

Odstep czasu pomiedzy pomiarami: 8 godzin
8-godzinny interwat transmisji: czas pracy na baterii > 8 lat

Odstep czasu pomiedzy pomiarami: 6 godzin
12-godzinny interwat transmisji: czas pracy na baterii > 10 lat

Odstep czasu pomiedzy pomiarami: 1 godzina

® 24-godzinny interwat transmisji: czas pracy na baterii > 10 lat

® 4-godzinny interwat transmisji: czas pracy na baterii > 5 lat

= 1-godzinny interwat transmisji: czas pracy na baterii ok. 500 dni

Odstep czasu pomiedzy pomiarami: 1 minuta
= 1-godzinny interwat transmisji: czas pracy na baterii ok. 400 dni
= 15-minutowy interwat transmisji: czas pracy na baterii ok. 140 dni

Obliczenie dotyczy tylko baterii TADIRAN SL-2880 w temp. ok. +25 °C (+77 °F).
Wymagany jest silny sygnat sieci telefonii komérkowej. Rzeczywisty czas pracy na

temperatury lub wilgotnosci. Wysoka szybko$¢ transmisji skraca czas pracy na baterii.
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Warianty obstugi Micropilot FWR30

7 Warianty obstugi

7.1 Przeglad wariant6w obstugi

7.1.1  Obstuga za pomoca przycisku wi./wyl. na urzadzeniu

ﬂ Podczas wykonywania pomiaréw, az do ich zakonczenia, niebieski przycisk wt./wyt.
pozostaje zablokowany.

Wilaczenie urzadzenia pomiarowego - pomiar i transmisja danych

1. Nacisnaé niebieski przycisk wt./wyt. i przytrzymac go przez >2 s, do momentu az
dioda LED zaswieci sie na zielono.
N %

N

2. Podczas transmisji dioda LED miga na zielono.

L PL
NEEVEN V2
SUN TN
R,
3. Dioda LED $wieci sie na zielono (przez 10 s), jesli transmisja sie powiodta.
N
N

4. Jesli transmisja sie nie powiedzie, dioda LED bedzie migac¢ na czerwono lub $wieci¢ sie
na czerwono (przez 10 sekund).

Lo -

¢
4N

VawS
."

Patrz rozdziat 10.1.3

Wylaczenie urzadzenia pomiarowego - pomiar i transmisja danych i wytaczenie

1. Nacisna¢ niebieski przycisk wt./wyt. i przytrzymac go przez >7 s, do momentu az
dioda LED zapali sie na czerwono.
-

/1N
2. Podczas transmisji dioda LED miga na zielono.
Le o™
NEEVEN [V
SUN TN
R,
3. Jesli transmisja sie powiodta, dioda LED miga na przemian na zielono, zo6tto i
CZerwono.
L= Teraz urzadzenie pomiarowe wylgcza sie.
Ten status wyswietla sie w aplikacji cyfrowej.

14 Endress+Hauser
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Warianty obstugi
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4. Jesli transmisja sie nie powiedzie, dioda LED bedzie migac¢ na czerwono lub Swiecic¢ sie
na czerwono (przez 10 sekund).

Le -

¢
4N

VawS
-"

5. Nastepnie dioda LED miga naprzemiennie na zielono, zétto i czerwono, sygnalizujgc
wylgczenie urzadzenia pomiarowego.

Clad Clad
\'\/\|‘/ \‘\
w0~ -m

SUNZTN S

Tutaj status wytgczenia nie jest wyswietlany w aplikacji cyfrowej, poniewaz
transmisja nie miata miejsca.

Aby moc ponownie wigczy¢ urzgdzenie pomiarowe, nalezy znowu nacisngc
niebieski przycisk wt./wyt. (patrz krok 1).

ﬂ Urzadzenie pomiarowe mozna réwniez wytaczy¢ w chmurze.

7.1.2  Obsluga z wykorzystaniem chmury i aplikacji

Urzadzenie pomiarowe mozna obstugiwac za pomocg aplikacj:
= Netilion Value/Netilion Inventory: https://netilion.endress.com,
= SupplyCare Hosting: https://portal.endress.com.
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8 Uruchomienie

8.1 Przygotowanie

Urzadzenie mozna uruchomic za pomocg nastepujgcych aplikacji cyfrowych:
= Netilion Value: https://Netilion.endress.com/app/value ,
= Netilion Inventory: https://Netilion.endress.com/app/inventory,
= SupplyCare Hosting: https://portal.endress.com.
Aplikacje SupplyCare Hosting aktywuje serwis Endress+Hauser.
Po naci$nieciu niebieskiego przycisku wt./wyl. urzgdzenie pomiarowe jest gotowe do
pracy.

8.2 Sprawdzenie przed uruchomieniem
W ramach sprawdzenia dziatania urzgdzenia nalezy:

» nacisng¢ 3 razy niebieski przycisk wt./wyl.
~ Dioda LED miga na przemian na czerwono i zielono 6 razy.

Py
NN (92
NN

-"

8.3 Zarzadzanie konfiguracja

Dostep do wszystkich parametréw mozna uzyskac za posrednictwem aplikacji Netilion
Value, Netilion Inventory lub SupplyCare Hosting.

ﬂ Jesli parametr zostanie zmieniony w chmurze, zmiana ta stanie sie aktywna przy
nastepnej transmisji.
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9 Obstuga

9.1 Rozpoczecie pomiaru

Konfiguracje interwatu pomiaru i transmisji wykonuje dziat ustug cyfrowych z
wykorzystaniem chmury: Endress + Hauser Cloud Services.

Urzadzenie pomiarowe zostanie wigczone:
= jedli zostanie osiggniety nastepny interwat pomiarowy (na podstawie czasu),
® po naciénieciu przycisku wt./wyt. (przez uzytkownika).

9.2 Odczyt wartosci mierzonych

Warto$ci mierzone sg odczytywane w ramach oferowanych ustug cyfrowych.

Inne funkcje oferowane przez dziat ustug Endress+Hauser, patrz
https://netilion.endress.com

lub
Karta katalogowa SupplyCare Hosting

9.3 Wyswietlanie historii wartos$ci mierzonych
Historia warto$ci mierzonych jest odczytywana w ramach oferowanych ustug cyfrowych.

Inne funkcje oferowane przez dziat ustug Endress+Hauser, patrz
https://netilion.endress.com

lub
Karta katalogowa SupplyCare Hosting

9.4 Przypadki zastosowania

9.4.1 Transmisja statusu

Jezeli uzytkownik nacisnie przycisk wt./wyt, mimo ze urzadzenie pomiarowe nie zostato
jeszcze uruchomione, to transmisja statusu bedzie aktywna.

= Urzadzenie pomiarowe aktualizuje wartosci statusu

= W razie konieczno$ci urzadzenie pomiarowe synchronizuje czas

= Urzadzenie pomiarowe przesyta wszystkie wartosci statusu do chmury

Nastepujgce wartosci statusu sg przesytane do chmury:
= Status aktywacji

= Stan baterii

= Pozycja

= Jakosc sygnatu potgczenia

» Biezgce zdarzenie (ID zdarzenia)

9.4.2  Wykonanie pomiaru recznego
1. Nacisna¢ przycisk wt./wyt.
2. Pomiar jest wykonywany

3. Warto$ci mierzone sg przesytane do chmury.

17
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9.4.3  Automatyczna transmisja wartosci mierzonych
Po osiggnieciu interwatu transmisji:

= urzadzenie pomiarowe synchronizuje konfiguracje z chmury,
= urzgdzenie pomiarowe przesyta wszystkie zapisane wartosci mierzone i wartosci statusu
do chmury, np.
= Poziom
= Pozycja
= Temperatura otoczenia

Jesli nie ma odbioru sygnatu, urzadzenie moze zapisa¢ 100 wartos$ci mierzonych
wartosci, ktore zostang przestane podczas nastepnego potaczenia.

9.4.4  Aktualizacja oprogramowania (firmware)

Aktualizacja za pomoca chmury

Oprogramowanie mozna zaktualizowa¢ za posrednictwem chmury. Przy kolejnym
potaczeniu urzadzenia z chmurg oprogramowanie zostanie przestane do urzadzenia. Po
wykonaniu sprawdzenia urzadzenie pomiarowe aktualizuje oprogramowanie. Z chwilg
zakonczenia aktualizacji urzgdzenie pomiarowe wysyta wiadomo$¢ do chmury.

Podczas aktualizacji oprogramowania dioda LED miga na pomararnczowo.

9.4.5  Wylaczenie urzadzenia pomiarowego

Urzadzenie pomiarowe mozna wytgcza¢ na dwa sposoby:

= Wylaczenie zainicjowane w chmurze
Przy kolejnym potfaczeniu urzadzenia z chmurg przesytane sg wartosci statusu i w
chmurze sygnalizowane jest wytaczenie urzadzenia.

= Wylaczenie za pomoca naci$niecia i przytrzymania niebieskiego przycisku wt./wyt.

9.4.6  Wlaczenie urzadzenia po jego uprzednim wylaczeniu

Aby wigczy¢ urzadzenie po jego uprzednim wytgczeniu, nalezy najpierw aktywowac jego
ustawienia w chmurze. Nastepnie nalezy nacisnac niebieski przycisk wt./wyt. na
urzadzeniu.
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10 Diagnostyka, wykrywanie i usuwanie usterek

10.1 Informacje diagnostyczne sygnalizowane dioda LED

10.1.1 Dioda LED miga na czerwono co 10 sekund

‘.
KR
-l ]
/7 1\

k."

» Powdd: Niski lub krytyczny stan natadowania baterii
= Rozwigzanie: Wymieni¢ baterie

10.1.2 Dioda LED miga na czerwono przez 10 sekund

‘.
KR
-l ]
/7 1\

k.p’

= Powdd: Btad transmisji w chmurze:
= brak karty SIM lub karta zablokowana,
= brak ustugi sieciowej,
= nieudane potgczenie do transmisji danych z dostawca.
= Rozwigzanie:
= Sprawdzié, czy karta SIM jest prawidtowo wtozona i wigczona
= Sprawdzié, czy ustuga sieciowa jest dostepna
= Skontaktowac sie z serwisem Endress+Hauser

10.1.3 Dioda LED swieci na czerwono przez 10 sekund

NV

1N

= Powéd: Btad transmisji w chmurze. Niski poziom energii lub btad sprzetowy, ktérego nie

mozna przekazac do chmury.
= Rozwigzanie: odczekac 1 godzine, a nastepnie ponownie uruchomi¢ urzadzenie
(zainicjowac transmisje w chmurze).

10.1.4 Dioda LED miga na pomaranczowo

ow
K.
-l ]
/7 1\

k."

= Powdd: Aktualizowane oprogramowanie lub certyfikat
= Rozwigzanie: Poczeka¢, az aktualizacja sie zakonczy
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10.2 Lista zdarzen diagnostycznych

Numer diagnostyczny: F270

Krotki opis: Uszkodzony gtéwny modut elektroniki
Dziatania naprawcze:

= Skontaktowac sie z Serwisem Endress+Hauser

= Wymienic¢ urzadzenie

Numer diagnostyczny: F331

Krotki opis: Nieudana aktualizacja oprogramowania (firmware)

Dziatania naprawcze:
Powtérzy¢ aktualizacje oprogramowania

Numer diagnostyczny: F400

Krétki opis: Btad komunikacji

Dziatania naprawcze:

Sprawdzi¢ potgczenie i sprobowac ponownie

Numer diagnostyczny: F430

Krotki opis: Nieprawidtowa konfiguracja
Dziatania naprawcze:

= Skonfigurowac¢ ponownie w chmurze

= Skontaktowac sie z Serwisem Endress+Hauser

Numer diagnostyczny: F465
Krotki opis: Uszkodzona karta SIM
Dziatania naprawcze:

Sprawdzi¢ karte SIM

Numer diagnostyczny: S825
Krétki opis: Temperatura pracy
Dziatania naprawcze:

= Sprawdzi¢ temperature otoczenia
= Sprawdzi¢ temperature procesowg

Numer diagnostyczny: C890

Krétki opis: Niski stan natadowania baterii
Dziatania naprawcze:

Przygotowac sie do wymiany baterii

Numer diagnostyczny: M891
Krétki opis: Roztadowana bateria
Dziatania naprawcze:

Wymienic¢ baterie.

Numer diagnostyczny: F909

Krétki opis: Przecigzenie

Dziatania naprawcze:

® Odczekac > 15 minut pomiedzy Zgdaniami danych
= Skontaktowac sie z Serwisem Endress+Hauser

Numer diagnostyczny: S911

Krotki opis: Nieprawidtowa lub nieznana lokalizacja urzadzenia

Dziatania naprawcze:
Skontaktowac sie z Serwisem Endress+Hauser

Numer diagnostyczny: S941
Krotki opis: Brak echa
Dziatania naprawcze:
Sprawdzi¢ ustawienia czutosci
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11 Konserwacja

11.1 Czynnosci konserwacyjne

11.1.1 Wpymiana baterii

Ochrona $rodowiska

Przed, w trakcie i po wymianie baterii nalezy zwréci¢ uwage na nastepujgce kwestie:

= Baterie nalezy wymienia¢ w suchym miejscu.

s Podczas wymiany baterii nie ruszac¢ uszczelki.

= Po wymianie zutylizowa¢ starg baterie w sposéb przyjazny dla srodowiska.
Rozdziat "Utylizacja".

A0040732

Wymiana baterii
1. Odkreci¢ wszystkie 4 $ruby.
2. Wymieni¢ baterie.
3. Dokreci¢ $ruby momentem 1,2 Nm (0,89 1bf ft).
4. Nacisna¢ przycisk wt./wyt.
L~ Wilgacza sie transmisja statusu.
Urzadzenie jest ponownie gotowe do pracy.
Typ baterii:
= rozmiar standardowy, litowa (D), 3.6 V, 19 Ah
= Specyfikacja wg IEC:
ER34615 (podstawowa bateria litowo-chlorkowo-tionylowa)

= Zalecany produkt:
Tadiran SL-2880

Wymiana baterii

W Ameryce Pétnocnej: baterie zamienne powinny mie¢ dopuszczenie CSA/ULF.
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12 Naprawa

Naprawa urzadzenia jest niemozliwa.

12.1 Zwrot urzadzenia
Wymagania dotyczace bezpiecznego zwrotu mogg sie rézni¢ w zaleznosci od typu
urzgdzenia i obowigzujgcych przepiséw krajowych.
1. Wiecej informacji, patrz na stronie:
http://www.endress.com/support/return-material

2. Jesli zostato zamoéwione lub dostarczone niewtasciwe urzadzenie, to nalezy je zwrocic.

12.2  Utylizacja

N
5
)&

Zgodnie z wymaganiami dyrektywy 2012/19/UE w sprawie zuzytego sprzetu
elektrycznego i elektronicznego (WEEE), produkty Endress+Hauser sg oznaczane
pokazanym symbolem, aby do minimum ograniczy¢ utylizacje

zuzytego sprzetu elektrycznego i elektronicznego jako niesortowanych odpadéw
komunalnych. Produktéw tego typu nie wolno utylizowa¢ jako niesortowane odpady
komunalne i mozna je zwraca¢ do Endress+Hauser zgodnie z naszymi Warunkami
Ogolnymi lub na warunkach uzgodnionych indywidualnie.

12.2.1 Utylizacja baterii

= W niektérych krajach uzytkownik koricowy jest prawnie zobowigzany do zwrotu
zuzytych baterii.
= Stare baterie mozna bezptatnie zwréci¢ do Endress+Hauser.

Zgodnie z niemieckim prawem requlujgcym uzycie baterii (BattG §17 ust. 3), ten symbol

jest uzywany do oznaczania podzespotow elektronicznych, ktérych nie wolno wyrzucaé
jako odpadéw komunalnych.

Endress+Hauser
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13 Akcesoria

13.1  Akcesoria stosowane w zaleznosci od wersji
urzadzania

= Obejma montazowa do wspornika rurowego/paletopojemnika (IBC)
= Obejma montazowa do $ciany/sklepienia
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14 Dane techniczne

14.1 Wielkosci wejsciowe

14.1.1 Zmienna mierzona

Mierzone zmienne procesowe

® Poziom:0 ... 15m (0 ... 49 ft) +10 mm (0,39 in)
= Temperatura otoczenia:-20 ... +60 °C (-4 ... +140 °F) z doktadnoscig + 2 °C (4 °F)
= Pozycja: Kat ustawienia urzgdzenia w stosunku do poziomu
= Pomiar jest wykonywany prostopadle do powierzchni medium.
= Zakres: 0...180°
= Kat ustawienia urzadzenia mozna zmierzy¢ tylko wtedy, gdy czujnik sie nie porusza.

14.1.2 Zakres pomiarowy
0..15m (0... 49 ft)

(=)
|
R [ 1
BD 100%
D
E| pl * _____
L
0%

A0043030
1 Parametr kalibracji
E  Wartosc kalibracji poziomu "pusty" (= zero)
F  Wartos¢ kalibracji poziomu "petny" (= zakres)
D Odlegtosc¢ zmierzona
L  Poziom (L=E-D)
R Punkt odniesienia pomiaru
BD  Strefa martwa

14.1.3 Czestotliwos¢ pracy
80 GHz

Endress+Hauser
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14.1.4 Strefa martwa

~BD

A0041499

= W strefie martwej (BD) analiza echa mikrofalowego nie jest mozliwa
Dlatego tez strefe martwg mozna wykorzysta¢ do wyttumienia szumu w poblizu anteny
(np. wskutek kondensacji)
= Ustawienie fabryczne: automatycznie
= Strefe martwa (BD) mozna zdefiniowa¢ w chmurze lub ustawi¢ automatycznie
To ustawienie jest wykonywane za pomocg parametru strefy martwej
Ustawienie automatyczne mozna obliczy¢ wg wzoru:
Zbiornik pusty - zbiornik petny - 100 mm (3,94 in) = strefa martwa (min. O mm)

14.1.5 Dynamika pomiaru

Czutos¢ sondy mozna skonfigurowac za pomoca "parametru czutosci' (wysoka, srednia,
niska).

14.2  Wielkosci wyjsciowe

14.2.1 Sygnaly wyjsciowe
Lacznosé za pomocsy sieci telefonii komérkowej NB-IoT, LTE-M z funkcjg rezerwowa 2G

= 2G GPRS/EDGE
GSM850, EGSM900, DCS1800, PCS1900
= 4GLTE-M1 (LTE Cat-M1)
= [ TE-FDD: B2/B3/B4/B5/B8/B18/B19/B20/B26
= [TE-TDD: B39
= 4G LTE-NB1 (NB-IoT)
LTE-FDD: B2/B3/B8/B20

Sygnat sieci telefonii komoérkowej jest automatycznie wybierany przez urzadzenie. Wybor
zalezy od dostepnosci. Pierwszeristwo ma 4G (LTE-M1 lub LTE-NB1). Jeéli zaden z tych
dwoch sygnatow sieci telefonii komérkowej nie jest dostepny, wybierany jest sygnat sieci
telefonii komérkowej 2G (GPRS lub EDGE).

Interwat transmisji
Interwat transmisji mozna ustawi¢ w zakresie: od 15 minut do 24 godzin.
Czas pracy na baterii zalezy od interwatu transmisji.

ﬂ W przypadku stabego potgczenia sieciowego nalezy wybrac interwat transmisji > 1
godz.
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14.2.2 Parametry komunikacji cyfrowej

FWR30 wykorzystuje:
= protokét internetowy TCP/IP i protokot TLS (v1.2)
= protokot warstwy aplikacji HTTPS

14.3  Warunki pracy: Srodowisko

14.3.1 Temperatura otoczenia
-20...+60°C (-4 ... +140°°F)

14.3.2 Temperatura skltadowania
-20...+60°C (-4 ... +140°F)

Bateria roztadowuje sie najwolniej, gdy jest sktadowana w temperaturze
0..+30°C (+32 ... +86 °F).

14.3.3 Wilgotnos$¢ (wzgledna)
0...95%

14.3.4 Klasa klimatyczna
Zgodnie z PN-EN 60068-2-38/1EC 68-2-38: Préba Z/AD

14.3.5 Wysokos¢ pracy wg PN-EN 61010-1 wyd. 3
Do 2000 m (6 600 ft) nad poziomem morza.

14.3.6 Stopien ochrony
IP66, IP68, NEMA Typ 4X/6P

14.3.7 Odpornos¢ na wstrzasy i drgania

Proba udarowa zgodnie z PN-EN 60068-2-27/IEC 60068-2-27: 18 ms, 30 g, udary
poétsinusoidalne

14.3.8 Kompatybilnos¢ elektromagnetyczna
Zgodnie z [EC/PN-EN 61326-1

14.4 Warunki pracy: proces

Pomiar bezposrednio przez zbiornik (nieprzewodzace elektrycznie $ciany zbiornika). Nie
ma kontaktu z medium procesowym.
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