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Micropilot NMR81 Informacje o niniejszym dokumencie

1 Informacje o niniejszym dokumencie

1.1 Przeznaczenie dokumentu

Niniejsza instrukcja obstugi zawiera wszelkie informacje, ktére sg niezbedne na réznych
etapach cyklu zycia przyrzadu: od identyfikacji produktu, odbiorze dostawy i sktadowaniu,
przez montaz, podtgczenie, obstuge i uruchomienie az po wyszukiwanie usterek,
konserwacje i utylizacje.

1.2 Symbole umowne

1.2.1  Symbole bezpieczenstwa

Symbol Funkcja

_ NIEBEZPIECZENSTWO!
1N\ 5] 74 o | A AN S RO rzega przed niebezpieczng sytuacjg. Niemoznosé unikniecia tej sytuacji moze

spowodowac powazne uszkodzenia ciata lub $mier¢.

. OSTRZEZENIE!
A\ OSTRZEZENIE | Ostrzega przed niebezpieczng sytuacja. Niemoznosé unikniecia tej sytuacji moze
spowodowa¢ powazne uszkodzenia ciata lub $mier¢.

PRZESTROGA!
A\ PRZESTROGA | Ostrzega przed niebezpieczna sytuacja. Niemozno$¢ unikniecia tej sytuacji moze
spowodowac $rednie lub drobne uszkodzenia ciata.

NOTYFIKACJA!
NOIRTI NN | Ten symbol zawiera informacje o procedurach oraz innych czynnosciach, ktore nie

powoduja uszkodzenia ciata.

1.2.2  Symbole elektryczne

Symbol Funkcja
-== Napiecie state

Napiecie zmienne

Napiecie state lub zmienne

Zacisk uziemienia roboczego (uziemienie elektroniki)
Zacisk uziemiony, tj. z punktu widzenia uzytkownika jest juz uziemiony poprzez
system uziemienia.

-l

Zacisk uziemienia ochronnego (uziemienie obudowy)
Zacisk, ktory powinien by¢ podtgczony do uziemienia zanim wykonane zostang
jakiekolwiek inne podiaczenia przyrzadu.

Potaczenie wyréwnawcze (sie¢ ochronna)

Podtgczenie do systemu uziemienia instalacji. Moze to by¢ linia wyréwnania
potencjatéw lub system uziemienia o topologii gwiazdy, w zaleznosci od rozwigzan
stosowanych w kraju lub w danej firmie.

< ®

Endress+Hauser 5



Informacje o niniejszym dokumencie

Micropilot NMR81

1.2.3  Symbole narzedzi

Symbol | Funkcja

e @ Wkretak Torx

A0013442

0 ﬁ Wkretak ptaski

A0011220

:} % Wkretak krzyzowy

A0011219

O é Klucz imbusowy

A0011221

g Klucz ptaski

A0011222

1.2.4  Symbole oznaczajace rodzaj informacji

Symbol

Funkcja

Dopuszczalne
Dopuszczalne procedury, procesy lub czynnosci.

Zalecane
Zalecane procedury, procesy lub czynnosci.

Zabronione
Zabronione procedury, procesy lub czynnosci.

Wskazowka
Oznacza dodatkowe informacje.

Odsytacz do dokumentacji

Odsytacz do strony

Odsytacz do rysunku

vE B E @ e

Uwaga lub krok procedury

=
=
w

Kolejne kroki procedury

Wynik kroku

=ik

Pomoc w razie problemu

<©O)

Kontrola wzrokowa

1.2.5 Symbole na rysunkach

Symbol Funkcja
1,2,3.. Numery pozycji
i, &, Bl.. Kolejne kroki procedury
AB,C, ... Widoki
A-A, B-B, C-C, ... Przekroje

Endress+Hauser



Micropilot NMR81 Informacje o niniejszym dokumencie

Symbol Funkcja

A Strefa zagrozona wybuchem
Oznacza strefe zagrozong wybuchem.

A Strefa bezpieczna (niezagrozona wybuchem)
Oznacza strefe niezagrozong wybuchem.

1.2.6  Oznaczenia na urzadzeniu

Symbol Funkcja

Instrukcje dotyczace bezpieczenstwa
A~ Obowigzuje przestrzeganie zalecen dotyczacych bezpieczenstwa, podanych w
odpowiednich instrukcjach obstugi.

& Odpornos¢ przewodow przylaczeniowych na temperature
Wymagania dotyczace rezystancji temperaturowej przewodéw podtgczeniowych.

Endress+Hauser 7



Informacje o niniejszym dokumencie Micropilot NMR81

1.3 Dokumentacja uzupelniajgca

ﬂ Wykaz i zakres dostepnej dokumentacji technicznej, patrz:
s W@M Device Viewer: nalezy wprowadzi¢ numer seryjny podany na tabliczce
znamionowej (www.pl.endress.com/deviceviewer)
s Aplikacja Endress+Hauser Operations: nalezy wprowadzi¢ numer seryjny podany na
tabliczce znamionowej lub zeskanowac kod QR z tabliczki znamionowej.

1.3.1 Karty katalogowe (TI)

Dokument ten zawiera wszystkie dane techniczne przyrzadu oraz przeglad akcesoriow i
innych wyrobow, ktére mozna zaméwic dla przyrzadu.

Typ przyrzadu Oznaczenie karty katalogowej

Micropilot NMR81 TI0O1252G

1.3.2  Skrécone instrukcje obstugi (KA)

Skrécona instrukcja obstugi zawiera wszystkie najwazniejsze informacje od odbioru
dostawy do pierwszego uruchomienia.

Typ przyrzadu Oznaczenie skréconej instrukcji obstugi

Micropilot NMR81 KA01194G

1.3.3  Instrukcje obstugi (BA)

Niniejsza instrukcja obstugi zawiera wszelkie informacje, ktére sg niezbedne na réznych
etapach cyklu zycia przyrzadu: od identyfikacji produktu, odbioru dostawy i sktadowania,
przez montaz, podtgczenie, obstuge i uruchomienie az po wyszukiwanie usterek,
konserwacje i utylizacje.

Zawiera ona takze szczegdtowy opis poszczegdlnych parametréw w menu obstugi (z
wyjatkiem menu Expert). Opis jest przeznaczony dla oséb wykonujacych prace przy
przyrzadzie przez caty cykl zycia przyrzadu oraz jego konfiguracje.

Typ przyrzadu Oznaczenie instrukcji obstugi

Micropilot NMIR81 BA01450G

1.3.4  Parametry urzadzenia (GP)

Druga cze$¢ opisu parametréw urzgdzenia zawiera szczegotowy opis poszczegolnych
parametrow w menu obstugi Expert. Zawiera ono wszystkie parametry urzadzenia i
pozwala na bezposredni dostep do parametréw po wprowadzeniu specjalnego kodu
dostepu. Opis jest przeznaczony dla 0os6b wykonujgcych prace przy przyrzadzie przez caty
cykl zycia przyrzadu oraz jego konfiguracje.

Typ przyrzadu Oznaczenia dokumentu Parametry urzadzenia

Micropilot NMR81 GP01068G (w przygotowaniu)

8 Endress+Hauser
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Micropilot NMR81 Informacje o niniejszym dokumencie

1.3.5 Instrukcje dot. bezpieczenstwa Ex (XA)

Poz. kodu zam. 010 - Znaczenie Oznaczenie instrukcji dot.
"Dopuszczenie” bezpieczenstwa Ex (XA)
BE ATEX I 1/2G Exia/db IIC T4 Ga/Gb | XA01410G

ATEX 11 2 (1)G Ex db |ia Ga| IIC T4 Gb

FE FM C/US XP-AIS CLI Div.1 Gr.BCD T4 | XA01436G
AEx d|ia] IIC T4

GE EAC Ga/Gb Ex ia/db IIC T4..T1 X XA01582G
EAC 1 Exdb [ia] IIC T4..T1X

IE IEC Ex ia/db IIC T4 Ga/Gb XA01410G
IEC Ex db [ia Ga] IIC T4 Gb

KE KC Ex ia/db IIC T4 Ga/Gb XA01579G
KC Ex db [ia Ga] IIC T4 Gb

ME INMETRO Ex ia/db IIC T4 Ga/Gb XA01580G
INMETRO Ex db [ia Ga] IIC T4 Gb

NE NEPSI Ex ia/db IIC T4 Ga/Gb XA01581G (w przygotowaniu)
NEPSI Ex db [ia Ga] IIC T4 Gb

TA TIIS Ex d[ia] IIC T6 Ga/Gb w przygotowaniu

Endress+Hauser 9



Informacje o niniejszym dokumencie Micropilot NMR81

1.4 Zastrzezone znaki towarowe

FieldCare®

jest zastrzezonym znakiem towarowym Endress+Hauser Process Solutions AG, Reinach,
Szwajcaria

MODBUS®
jest zastrzezonym znakiem towarowym MODBUS-IDA, Hopkinton, MA, USA

10 Endress+Hauser



Micropilot NMR81

Podstawowe wskazowki bezpieczeristwa

Endress+Hauser

2 Podstawowe wskazdéwki bezpieczenstwa

2.1 Wymagania dotyczace personelu

Personel przeprowadzajacy montaz, uruchomienie, diagnostyke i konserwacje powinien

spetniaé nastepujgce wymagania:

» Przeszkoleni, wykwalifikowani operatorzy powinni posiada¢ odpowiednie kwalifikacje
do wykonania konkretnych zadan i funkcji.

» Posiadac zgode wiasciciela/operatora obiektu.

Posiada¢ znajomos$¢ obowigzujgcych przepiséw.

» Przed rozpoczeciem prac przeczyta¢ ze zrozumieniem zalecenia podane w instrukeji
obstugi, dokumentacji uzupetniajgcej oraz certyfikatach (zaleznie od zastosowania).

» Przestrzega¢ wskazowek i podstawowych warunkéw bezpieczenistwa.

v

Personel obstugi powinien spetnia¢ nastepujgce wymagania:

» Byc¢ przeszkolony i posiada¢ zgody odpowiednie dla wymagan zwigzanych z okreslonym
zadaniem od wtasciciela/operatora obiektu.

» Postepowac zgodnie ze wskazéwkami podanymi w niniejszym podreczniku.

2.2 Zastosowanie przyrzadu

Zastosowanie i media mierzone

Przyrzad opisany w niniejszej instrukcji obstugi jest przeznaczony do ciggtych,
bezkontaktowych pomiaréw poziomu cieczy. Przyrzad jest przeznaczony do pracy w
zamknietych metalowych zbiornikach lub zbiornikach wykonanych ze zbrojonego betonu,
badZ w obudowach o podobnej konstrukeji, wykonanych z materiatéw o porownywalnych
wtasnosciach pochtaniajgcych. Praca przyrzadu nie stwarza zadnego zagrozenia dla ludzi i
otoczenia.

W zalezno$ci od zaméwionej wersji, moze on réwniez stuzy¢ do pomiaru przeptywu cieczy
wybuchowych, tatwopalnych, trujgcych i utleniajgcych.

Przyrzady przeznaczone do stosowania w strefach zagrozonych wybuchem, w aplikacjach
higienicznych lub w aplikacjach, w ktérych wystepuje zwiekszone ryzyko spowodowane
ciSnieniem medium, sg odpowiednio oznakowane na tabliczce znamionowe;j.

Dla zapewnienia, aby przyrzad byt w odpowiednim stanie technicznym przez caty okres

eksploatacji nalezy:

» Uzywac go, zachowujgc parametry podane na tabliczce znamionowej oraz ogélne
warunki podane w instrukcji obstugi oraz dokumentacji uzupetniajgce;j.

» Sprawdzi¢ na tabliczce znamionowej, czy zaméwiony przyrzad jest dopuszczony do
zamierzonego zastosowania w strefie, w ktérej wymagane sg dopuszczenia (np.
zagrozenia wybuchem, wystepowania urzadzen ci$nieniowych).

» Uzywac go do pomiaru mediéw, dla ktérych materiaty urzadzenia majgce kontakt z
medium sg wystarczajgco odporne.

» Jesli przyrzad jest eksploatowany w temperaturze innej niz temperatura otoczenia,
nalezy bezwzglednie przestrzega¢ podstawowych wskazéwek podanych w
dokumentacji dostarczonej wraz z przyrzadem.

» Nalezy zapewnic statg ochrone przyrzadu przed korozja i wptywem warunkéw
otoczenia.

» Zachowa¢ wartosci graniczne podane w rozdziale 'Dane techniczne".

Producent nie bierze Zadnej odpowiedzialnosci za szkody spowodowane niewtasciwym
zastosowaniem lub zastosowaniem niezgodnym z przeznaczeniem.

Ryzyka szczatkowe
Czujnik pomiarowy moze osigga¢ temperatury bliskie temperaturze mierzonego medium.

11



Podstawowe wskazowki bezpieczenistwa Micropilot NMR81

12

Niebezpieczenstwo oparzenia od nagrzanych powierzchni!
» W przypadku wysokich temperatur nalezy zainstalowac ochrone przed kontaktem, aby
unikng¢ oparzen.

2.3 Przepisy BHP

Przed przystapieniem do pracy przy przyrzadzie:
» Zawsze nalezy mie¢ natozony niezbedny sprzet ochrony osobistej, okreslony w
przepisach krajowych.

2.4 Bezpieczenstwo uzytkowania

Ryzyko uszkodzenia ciata.

» Przyrzad mozna uruchomic jedynie wtedy, gdy jest on w pelni sprawny technicznie i
niezawodny.

» Za bezawaryjng prace przyrzagdu odpowiada operator.

Przerébki przyrzadu

Niedopuszczalne sg nieautoryzowane przerébki przyrzadu, ktére mogg spowodowac
niebezpieczenstwo trudne do przewidzenia.
» Jesli mimo to przerdbki sg niezbedne, nalezy skontaktowac sie z E+H.

Naprawa

Dla zapewnienia bezpieczenstwa uzytkowania,

» Naprawy przyrzadu wykonywac jedynie wtedy, gdy jest to wyraznie dozwolone.

» Przestrzega¢ obowigzujgcych przepisow krajowych dotyczacych naprawy urzadzen
elektrycznych.

» Dozwolone jest stosowanie tylko oryginalnych czesci zamiennych i akcesoriéw Endress
+Hauser.

Strefy zagrozone wybuchem

Aby wyeliminowac zagrozenia dla personelu lub obiektu podczas eksploatacji przyrzadu w

strefie niebezpiecznej (np. zagrozenia wybuchem, wystepowania urzgdzen ci$nieniowych):

» Sprawdzi¢ na tabliczce znamionowej, czy zaméwiony przyrzad jest dopuszczony do
zamierzonego zastosowania w strefie zagrozenia wybuchem.

» Nalezy przestrzega¢ wymagan technicznych okreslonych w dokumentacji
uzupetniajgcej stanowigcej integralng cze$¢ niniejszej instrukeji obstugi.

2.5 Bezpieczenstwo produktu

Urzadzenie zostato skonstruowane oraz przetestowane zgodnie z aktualnym stanem
wiedzy technicznej i opuscito zaktad producenta w stanie gwarantujgcym niezawodne
dziatanie. Spetnia 0gélne wymagania bezpieczenistwa i wymogi prawne.

2.5.1 Znak CE

Uktad pomiarowy spetnia stosowne wymagania dyrektyw Unii Europejskiej. Sa one
wyszczegoélnione w Deklaracji zgodnosci WE wraz ze stosowanymi normami.

Endress+Hauser potwierdza wykonanie testéw przyrzadu z wynikiem pozytywnym poprzez
umieszczenie na nim znaku CE.

Endress+Hauser



Micropilot NMR81

Opis produktu

Endress+Hauser

Opis produktu

3.1 Konstrukcja przyrzadu

®

O NN =

Konstrukcja Micropilot NMIR81

Obudowa modutu elektroniki

Wskaznik (moze byc obstugiwany bez otwierania pokrywy)

Pozycjoner anteny 100 mm (4 in)

Przyrzqd do poziomowania (stuzy do sprawdzenia poprawnego ustawienia anteny)
Przytqcze technologiczne (kotnierzowe)

Antena o $rednicy 50 mm (2 in)

Antena o $rednicy 80 mm (3 in)

Antena o $rednicy 100 mm (4 in)

A0027765
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Odbiér dostawy i identyfikacja produktu Micropilot NMR81

4 Odbidr dostawy i identyfikacja produktu

4.1 Odbioér dostawy

Przy odbiorze produktu nalezy sprawdzic:

= Czy kod zamoéwieniowy w dokumentach przewozowych jest identyczny jak na naklejce
przyrzadu

= Czy wyrdb nie jest uszkodzony

= Czy dane na tabliczce znamionowej sg zgodne z danymi w zaméwieniu i w dokumentach
przewozowych

= W stosownych przypadkach (patrz tabliczka znamionowa): czy dotgczono Instrukcje dot.
bezpieczenstwa Ex (XA)

ﬂ Jesli jeden z warunkow nie jest spetniony, nalezy skontaktowac sie z oddziatem
Endress+Hauser.

4.2 Identyfikacja produktu

Mozliwe opcje identyfikacji sg nastepujace:

= Dane na tabliczce znamionowej

= Wedtug pozycji rozszerzonego kodu zamoéwieniowego podanych w dokumentach
przewozowych

= Korzystajac z narzedzia W@M Device Viewer (www.endress.com/deviceviewer) i
wprowadzajgc numer seryjny podany na tabliczce znamionowej: wyswietlane sg
szczego6lowe informacje na temat przyrzadu.

= Wprowadzajac numer seryjny podany na tabliczce znamionowej do aplikacji Endress
+Hauser Operations lub skanujac kod QR z tabliczki znamionowej za pomoca aplikacji
Endress+Hauser Operations: wyswietlone zostang wszystkie informacje dotyczace
danego przyrzadu.

Wykaz dostepnej dokumentacji technicznej, patrz:

s W@M Device Viewer: nalezy wprowadzi¢ numer seryjny podany na tabliczce
znamionowej (www.pl.endress.com/deviceviewer)

= Aplikacja Endress+Hauser Operations: wprowadzi¢ numer seryjny podany na tabliczce
znamionowej lub zeskanowac kod QR z tabliczki znamionowej.

14 Endress+Hauser
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Micropilot NMR81

Odbiér dostawy i identyfikacja produktu

Endress+Hauser

4.2.1 Tabliczka znamionowa

Ve

1 N\
Micropilot Endress+Hauser 33

18

Order code:

wno

Ser. no.:
Ext. ord. cd.: 19

© 5
MWP: 6
Ta > 60 °C:CEES 20

Tpmax.: 7
GEiil 8
Mat.: 9
DevicelD: 0

FW: " 1] DevRev. ]2 exworks

— 13

Date: 2 3

O O

.

Tank ID:

Tank refheight: 14 FCC ID: LCG NMR8X
Dual seal (MWP: 370bar)

Ta: 15 21
A— 22

if modificati
WX = o ep abel
16 17 24

/

®

O 0O NN WN

Tabliczka znamionowa Micropilot NMIR81/NMR84

Adres producenta

Kod zaméwieniowy

Numer seryjny

Rozszerzony kod zamdéwieniowy
Napiecie zasilania

Maksymalne cisnienie medium
Maksymalna temperatura procesu
Gwint wewnetrzny dla dtawika
Materiaty w kontakcie z medium

ID urzqdzenia

Oznaczenie wersji

Rewizja modelu

Numery certyfikatéw metrologicznych
Parametryzacja uzytkownika
Temperatura otoczenia

Znak CE / C-Tick

Dodatkowe informacje dotyczqce wersji przyrzqdu
Stopieri ochrony

Symbol certyfikatu

Dane dotyczqce dopuszczenia Ex
Podstawowy certyfikat jakosci
Instrukcje dot. bezpieczeristwa Ex (XA)
Data produkcji

Kod QR do skanowania za pomocq aplikacji Endress+Hauser Operations

4.2.2  Adres producenta

Endress+Hauser GmbH+Co. KG

Hauptstrafie 1
79689 Maulburg, Niemcy

Adres zaktadu producenta: patrz tabliczka znamionowa.

A0027791
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4.3 Transport i sktadowanie

431 Warunki skladowania

= Temperatura sktadowania: -50 ... +80 °C (-58 ... +176 °F)
= Przechowywac przyrzad w oryginalnym opakowaniu.

4.3.2  Transport

Obudowa lub antena moze ulec uszkodzeniu.

Ryzyko uszkodzenia ciata

» Przyrzad nalezy transportowac do miejsca instalacji w punkcie pomiarowym w
oryginalnym opakowaniu.

» Nie chwyta¢ urzadzeniami do podnoszenia (zawiesiami, uchwytami do transportowymi
itd.) za obudowe lub antene, ale za przytgcze technologiczne. Aby unikngé
przypadkowego przechylenia, nalezy pamietac o potozeniu $rodka ciezkosci przyrzadu.

» Przestrzegac zalecen dotyczacych bezpieczenstwa oraz warunkoéw transportu
przyrzadéw o masie powyzej 18 kg (39.6lbs) (PN-EN 61010).

Endress+Hauser



Micropilot NMR81 Warunki pracy: montaz

5 Warunki pracy: montaz

5.1 Zalecenia montazowe

51.1

Zalecenia ogdlne

= Nie instalowac przyrzadu w $rodku zbiornika.

= Nie instalowac¢ przyrzadu nad strumieniem cieczy.

= Unika¢ montazu w obszarze wigzki pomiarowej elementéw takich, jak sygnalizatory
poziomu, czujniki temperatury.

Pozycja montazowa

Minimalna odlegtos¢ od Sciany

Endress+Hauser

ZaKkres pomiarowy Minimalna odlegtos¢ od Sciany
Antena 50 mm/2" Y Antena 80 mm/3"? Antena 100 mm/4">)

5m (16 ft) 0,3 m (0,98 ft) 0,17 m (0,55 ft) 0,13 m (0,44 ft)

10 m (33 ft) 0,6 m (1,9 ft) 0,33 m (1,1 ft) 0,27 m (0,87 ft)

15 m (49 ft) 0,9m (2,9 ft) 0,5m (1,6 ft) 0,4m (1,3 ft)

20 m (66 ft) 1,2m (3,9 ft) 0,67 m (2,2 ft) 0,53 m (1,7 ft)

25 m (82 ft) 1,5m (4,9 ft) 0,83 m (2,7 ft) 0,67 m (2,2 ft)

30 m (98 ft) 1,8m (5,9 ft) 1,0m (3,3 ft) 0,8 m (2,6 ft)
1) Pozycja kodu zam. 100 "Antena’, opcja AB
2) Pozycja kodu zam. 100 "Antena’, opcja AC
3) Pozycja kodu zam. 100 "Antena", opcja AD
5.1.2  Krociec montazowy

20032956
Srednica kroéca (@D) Maksymalna wysoko$¢ kroéca Hpp,y 1
Antena, opcja AB 2, Antena, opcja AC 2, Antena, opcja AD 2,
50 mm/2" 80 mm/3" 100 mm/4"

50..80mm (2 ...3,2in) 600 mm (24 in) - -

80...100 mm (3,2 ... 4 in) 1000 mm (40 in) 1700 mm (68 in) -

100... 150 mm (4 ... 6 in) 1250 mm (50 in) 2150 mm (86 in) 2850 mm (114 in)
> 150 mm (6 in) 1850 mm (74 in) 3200 mm (128 in) 4300 mm (172 in)

1)
2)

W przypadku kréécow o wiekszej wysokosci, mozna sie spodziewaé obnizenia doktadno$ci pomiaru.
Poz. 100 kodu zaméwieniowego

17



Warunki pracy: montaz

Micropilot NMR81

5.1.3

Ustawianie w pionie anten o $rednicy 50 mm (2") i 80 mm (3")

Aby zapewni¢ optymalng dokladnos¢ pomiaru, antene nalezy zainstalowac prostopadle do
powierzchni produktu. Do pozycjonowania stuzy kotnierz pozycjonujgcy.

Kohierz pozycjonujacy

S I ——

N
o ALY 1%
[

ﬁ —

s

A +8°

& *7“\8

3 Kotnierz pozycjonujgcy umozliwia regulacje pozycji anteny po kqtem +8 °

A0027787

Wiasciwosé Pozycja kodu zam. 620 "Akcesoria w dostawie" !
PS PT PU
Kod zaméwieniowy 2 71285499 71285501 71285503
Klasa ci$nieniowa DN50 PN10-40 DN80 PM10-40 L] ASME 3" 1501lbs
ASME 2" 150lbs L] JIS 80A 10K
JIS50A 10K

Diugosé srub 100 mm (3,9 in) 100 mm (3,9 in) 100 mm (3,9 in)

Wielkos¢ srub M14 M14 M14

Materiaty Kauczuk fluorowy FKM Kauczuk fluorowy FKM Kauczuk fluorowy FKM

Ci$nienie medium

-0,1...+0,1 bar (-1,45 ... +1,45 psi)

Temperatura pracy

-40...+80°C (-40 ... +176 °F)

@D 105 mm (4,13 in) 142 mm (5,59 in) 133 mm (5,24 in)
ad 60 mm (2,36 in) 89 mm (3,5 in) 89 mm (3,5 in)
h 16,5 mm (0,65 in) 22 mm (0,87 in) 22 mm (0,87 in)
hpin 9 mm (0,35 in) 14 mm (0,55 in) 14 mm (0,55 in)
hpax 24 mm (0,95 in) 30 mm (1,18 in) 30 mm (1,18 in)
1) Ta pozycja kodu zaméwieniowego umozliwia wybér odpowiedniej wersji kotnierza pozycjonujgcego wraz z przyrzadem.
2) Tego kodu nalezy uzy¢ przy oddzielnym zamawianiu kotnierza pozycjonujacego.

18
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Warunki pracy: montaz

Endress+Hauser

5.1.4 Ustawianie w pionie anten o $rednicy 100 mm (4")

Aby zapewni¢ optymalng dokladnos$¢ pomiaru, antene nalezy zainstalowac prostopadle do
powierzchni produktu. W tym celu anteny o $rednicy 100 mm (4") sg wyposazone w
pozycjoner. Pozycjoner posiada poziomnice wskazujgcg poprawne wypoziomowanie.

A0027776
4 Pozycjoner anten o srednicy 100 mm(4")

1  Poziomnica wskazujgca poprawne wypoziomowanie
a  Kqgt ustawienia; Qpg, =25 °

5.2 Kontrola po wykonaniu montazu

O Czy urzadzenie nie jest uszkodzone (kontrola wzrokowa)?

Czy urzadzenie odpowiada parametrom w punkcie pomiarowym?

Przyktadowo:

0 = Temperatura pracy

= Ci$nienie medium (patrz rozdziat "Diagramy obcigzeniowe" w karcie katalogowej)
s Temperatura otoczenia

= Zakres pomiarowy

O Czy oznaczenie punktu pomiarowego jest odpowiednie (kontrola wzrokowa)?

Czy urzadzenie jest odpowiednio zabezpieczone przed wilgocig i bezposrednim dziataniem
promieniowania stonecznego?

19
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6 Podlaczenie elektryczne

6.1 Rozmieszczenie zaciskow

N

(0]
N
aRama

(eReke)|

(

5]
Q
=
m
py)

GIN AC 85..264 V.
3L

4

A0026372

5 Przedziat podiqczeniowy (typowy przyktad) i zaciski uziemienia

Blok zaciskow Modut
Maks. cztery dodatkowe porty 1/0, zaleznie od opcji wybranych w kodzie
zamowieniowym

A/B/C/D

(gniazda na dodatkowe

porty I/0)

= Moduly z czterema zaciskami mogg by¢ podtgczone do dowolnego gniazda.
= Moduly z o$mioma zaciskami moga by¢ podtagczone do gniazda B lub C.

E] Rozmieszczenie modutéw w poszczegolnych gniazdach zalezy od wersji
przyrzadu > B 22.

Interfejs HART w wersji Ex i/IS
= E1:H+
= E2:H-

Zewnetrzny wskaznik (w przygotowaniu)

Zasilanie: 85 ... 264 V¢
= GI:N

= (G2:nie podigczony

= G3:L

A0018339

Zacisk uziemienia ochronnego (uziemienie obudowy)

Endress+Hauser
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6.1.1 Zasilanie

@
w N =
pPrama
g
ws T

2|

m

Ey
®

A0033413

Gl N

G2  Nie podigczony

G3 L

4  Zielona LED: sygnalizuje wtgczone zasilanie

Napiecie zasilania

85 ... 264 Ve, 50/60 Hz, 28,8 VAV

ﬂ Napiecie zasilania jest takze podane na tabliczce znamionowe;j.

6.1.2  Interfejs HART Ex i/IS

e[B;

S
c

A0033414

E1 H+
E2 H-
3 Pomarariczowa LED: sygnalizuje aktywng komunikacje

ﬂ Interfejs ten zawsze funkcjonuje jako port HART master dla podigczonych
przetwornikow - stacji HART slave. Z drugiej strony, dodatkowe porty analogowe 1/0
moga by¢ skonfigurowane jako HART master lub slave > B 31 > B 33.

1) wartos$¢ maks.; rzeczywista warto$¢ zalezy od podtaczonych modutéw

Endress+Hauser 21
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6.1.3  Gniazda dodatkowych portéw 1/0

Przedziat podtaczeniowy zawiera cztery gniazda (A, B, CiD) do podigczenia dodatkowych
portéw I/0. W zaleznosci od wersji przyrzadu (pozycje kodu zam. 040, 050 oraz 060) do
gniazd tych mozna podlaczy¢ rozne porty I/0. W ponizszej tabeli podano, ktére dodatkowe
porty I/0 mozna podlaczy¢ do poszczegdlnych gniazd dla konkretnych wersji przyrzadu.

ﬂ Przyporzadkowanie poszczegélnych gniazd pokazano takze na etykiecie od spodu
pokrywy modutu wskaznika.

A0030070

Etykieta pokazujgca m.in. rozmieszczenie dodatkowych portéw w gniazdach A do D.
Dtawik kablowy dla gniazda A
Dtawik kablowy dla gniazda B
Dtawik kablowy dla gniazda C
Dtawik kablowy dla gniazda D

OoOow> =~
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Podtaczenie elektryczne
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"Wyjscie gtéwne" (040) = "Modbus" (A1)

Pozycja kodu zam.

NMx8x - xxxx XX XX XX ...
—

Blok zaciskow

040 050 060
040 050 060
Wyjscie | Dodatkowy, | Dodatkowy
gltéwne | analogowy port 170 > o @) O
port 170 cyfrowy
Ex d/XP - -
N N
w w
EN IN
)] (&)
o (o))
~ ~
oo o)
A0023888
Al X0 X0 Modbus - - -
Al X0 Al Modbus - - Dyskretny
Al X0 A2 Modbus - Dyskretny Dyskretny
Al X0 A3 Modbus Dyskretny Dyskretny Dyskretny
Al X0 Bl Modbus Modbus - -
Al X0 B2 Modbus Modbus - Dyskretny
Al X0 B3 Modbus Modbus Dyskretny Dyskretny
Al Al X0 Modbus Analogowy - -
Ex d/XP
Al Al Al Modbus Analogowy - Dyskretny
Ex d/XP
Al Al A2 Modbus Analogowy Dyskretny Dyskretny
Ex d/XP
Al Al Bl Modbus Modbus Analogowy -
Ex d/XP
Al Al B2 Modbus Modbus Analogowy Dyskretny
Ex d/XP
Al A2 X0 Modbus Analogowy Analogowy -
Ex d/XP Ex d/XP
Al A2 Al Modbus Analogowy Analogowy Dyskretny
Ex d/XP Ex d/XP
Al A2 Bl Modbus Analogowy Analogowy Modbus
Ex d/XP Ex d/XP
Al Bl X0 Modbus Analogowy - -
Ex i/IS
Al Bl Al Modbus Analogowy - Dyskretny
Ex /1S
Al Bl A2 Modbus Analogowy Dyskretny Dyskretny
Ex i/1S
Al Bl Bl Modbus Modbus Analogowy -
Ex i/IS
Al Bl B2 Modbus Modbus Analogowy Dyskretny
Ex /1S
Al B2 X0 Modbus Analogowy Analogowy -
Ex i/IS Ex i/IS

23




Podtaczenie elektryczne Micropilot NMR81
Pozycja kodu zam. Blok zaciskéw
NMx8x - xxxx XX XX XX ...
— =~
040 050 060
040 050 060
Wyjscie | Dodatkowy, | Dodatkowy
gltéwne | analogowy port1/0 > w @) O
port1/0 cyfrowy
Ex d/XP - -
[N N
w w
ES I
(&) &)
o o
~ ~
o) oo
A0023888
Al B2 Al Modbus Analogowy Analogowy Dyskretny
Ex i/1S Ex /1S
Al B2 Bl Modbus Analogowy Analogowy Modbus
Ex i/1S Ex /1S
Al C2 X0 Modbus Analogowy Analogowy -
Ex i/1S Ex d/XP
Al C2 Al Modbus Analogowy Analogowy Dyskretny
Ex i/1S Ex d/XP
Al C2 Bl Modbus Analogowy Analogowy Modbus
Ex /IS Ex d/XP

24

Endress+Hauser




Micropilot NMR81 Podtaczenie elektryczne

"Wyjscie gtowne" (040) ="V1"(B1)

Pozycja kodu zam. Blok zaciskow
NMx8x - xxxx XX XX XX ...
—— =
040050 060
040 050 060
Wyjscie | Dodatkowy, | Dodatkowy
gléwne | analogowy port 170 w @) O
port 170 cyfrowy
Ex d/XP - -
N N
w w
I EN
o o
o o
~ ~
oo oo
A0023888
Bl X0 X0 V1 - - -
Bl X0 Al V1 - - Dyskretny
Bl X0 A2 V1 - Dyskretny Dyskretny
Bl X0 A3 V1 Dyskretny Dyskretny Dyskretny
Bl X0 Bl V1 Modbus - -
Bl X0 B2 V1 Modbus - Dyskretny
Bl X0 B3 V1 Modbus Dyskretny Dyskretny
Bl Al X0 V1 Analogowy - -
Ex d/XP
Bl Al Al V1 Analogowy - Dyskretny
Ex d/XP
Bl Al A2 V1 Analogowy Dyskretny Dyskretny
Ex d/XP
Bl Al Bl V1 Modbus Analogowy -
Ex d/XP
Bl Al B2 V1 Modbus Analogowy Dyskretny
Ex d/XP
B1 A2 X0 V1 Analogowy Analogowy -
Ex d/XP Ex d/XP
Bl A2 Al V1 Analogowy Analogowy Dyskretny
Ex d/XP Ex d/XP
Bl A2 Bl V1 Analogowy Analogowy Modbus
Ex d/XP Ex d/XP
Bl Bl X0 V1 Analogowy - -
Ex i/1S
Bl Bl Al V1 Analogowy - Dyskretny
Ex i/IS
Bl Bl A2 V1 Analogowy Dyskretny Dyskretny
Ex i/IS
B1 Bl Bl V1 Modbus Analogowy -
Ex /IS
Bl Bl B2 V1 Modbus Analogowy Dyskretny
Exi/IS
Bl B2 X0 V1 Analogowy Analogowy -
Ex i/1S Ex /1S
Endress+Hauser 25




Podtaczenie elektryczne Micropilot NMR81
Pozycja kodu zam. Blok zaciskéw
NMx8x - xxxx XX XX XX ...
— =~
040 050 060
040 050 060
Wyjscie | Dodatkowy, | Dodatkowy
gléwne | analogowy port 170 V) @) O
port1/0 cyfrowy
Ex d/XP - -
[N N
w w
ES I
(&) &)
o o
~ ~
o) oo
A0023888
B1 B2 Al V1 Analogowy Analogowy Dyskretny
Ex i/1S Ex /1S
B1 B2 Bl V1 Analogowy Analogowy Modbus
Ex i/1S Ex /1S
Bl C2 X0 V1 Analogowy Analogowy -
Ex i/1S Ex d/XP
Bl C2 Al V1 Analogowy Analogowy Dyskretny
Ex i/1S Ex d/XP
B1 C2 Bl V1 Analogowy Analogowy Modbus
Exi/1S Ex d/XP
26 Endress+Hauser
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"Wyjscie gtéwne" (040) = "4-20mA HART Ex d" (E1)

Pozycja kodu zam.

NMx8x - xxxx XX XX XX ...
—

Blok zaciskow

040050 060
040 050 060
Wyjscie | Dodatkowy, | Dodatkowy
gltéwne | analogowy port 170 > w (@) O
port I/0 cyfrowy
Ex d/XP - -
N N
w w
I EN
o o
o o
~ ~
oo oo
A0023888
El X0 X0 - Analogowy - -
Ex d/XP
El X0 Al - Analogowy - Dyskretny
Ex d/XP
El X0 A2 - Analogowy Dyskretny Dyskretny
Ex d/XP
El X0 A3 Dyskretny Analogowy Dyskretny Dyskretny
Ex d/XP
El X0 Bl Modbus Analogowy - -
Ex d/XP
El X0 B2 Modbus Analogowy - Dyskretny
Ex d/XP
El X0 B3 Modbus Analogowy Dyskretny Dyskretny
Ex d/XP
El Al X0 - Analogowy Analogowy -
Ex d/XP Ex d/XP
El Al Al - Analogowy Analogowy Dyskretny
Ex d/XP Ex d/XP
El Al A2 Dyskretny Analogowy Analogowy Dyskretny
Ex d/XP Ex d/XP
El Al Bl Modbus Analogowy Analogowy -
Ex d/XP Ex d/XP
El AQ1 B2 Modbus Analogowy Analogowy Dyskretny
Ex d/XP Ex d/XP
El Bl X0 - Analogowy Analogowy -
Ex d/XP Ex i/IS
El Bl Al - Analogowy Analogowy Dyskretny
Ex d/XP Ex i/IS
El Bl A2 Dyskretny Analogowy Analogowy Dyskretny
Ex d/XP Exi/IS
El Bl Bl Modbus Analogowy Analogowy -
Ex d/XP Exi/IS
El Bl B2 Modbus Analogowy Analogowy Dyskretny
Ex d/XP Ex /1S
27



Podtaczenie elektryczne Micropilot NMR81
"Wyjscie gtéwne" (040) = "4-20mA HART Ex i" (H1)
Pozycja kodu zam. Blok zaciskow
NMx8x - xxxx XX XX XX ...
—— N
040 050 060
040 050 060
Wyjscie | Dodatkowy, | Dodatkowy
gltéwne | analogowy port1/0 > 0] (@) O
port 170 cyfrowy
Ex d/XP - -
[N N
w w
EN EN
[ | o o
o o
~ ~
o) oo
A0023888
H1 X0 X0 - Analogowy - -
Exi/1S
H1 X0 Al - Analogowy - Dyskretny
Ex i/1S
H1 X0 A2 - Analogowy Dyskretny Dyskretny
Ex i/1S
H1 X0 A3 Dyskretny Analogowy Dyskretny Dyskretny
Exi/1S
H1 X0 Bl Modbus Analogowy - -
Exi/1S
H1 X0 B2 Modbus Analogowy - Dyskretny
Exi/1S
H1 X0 B3 Modbus Analogowy Dyskretny Dyskretny
Exi/1S
H1 Al X0 - Analogowy Analogowy -
Ex i/1S Ex d/XP
H1 Al Al - Analogowy Analogowy Dyskretny
Ex i/1S Ex d/XP
H1 Al A2 Dyskretny Analogowy Analogowy Dyskretny
Exi/1S Ex d/XP
H1 Al Bl Modbus Analogowy Analogowy -
Exi/1S Ex d/XP
H1 Al B2 Modbus Analogowy Analogowy Dyskretny
Exi/1S Ex d/XP
H1 Bl X0 - Analogowy Analogowy -
Exi/1S Ex /1S
H1 Bl Al - Analogowy Analogowy Dyskretny
Ex i/1S Ex /1S
H1 Bl A2 Dyskretny Analogowy Analogowy Dyskretny
Ex i/1S Ex /1S
H1 Bl Bl Modbus Analogowy Analogowy -
Exi/1S Ex /1S
H1 Bl B2 Modbus Analogowy Analogowy Dyskretny
Exi/1S Ex i/1S
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6.1.4  Bloki zaciskéw modutu sygnatowego "Modbus" lub "V1"

D 1234

REEEE

H_J
D1-4

A 1234

0 S &=

H_J
Al-4

A0031200

6 Bloki zaciskéw do podigczenia modutu sygnatowego "Modbus" lub "V1" (przykiady); zaleznie od wersji
przyrzqdu, modut ten moze by¢ podiqczony do gniazd B lub C.

W zalezno$ci od wersji przyrzadu, modut sygnatowy "Modbus" i/lub "V1" moze by¢
podiaczony do réznych gniazd w przedziale podtgczeniowym. W menu obstugi interfejs
Modbus i V1 jest przypisany do odpowiednich gniazd i ztgczy tych gniazd: A1-4, B1-4,
C1-4,D1-4.

Zaciski modutu komunikacji "Modbus"

Zacisk ! Nazwa Opis

X1 S Ekran przewodu poprzez kondensator podiaczony do uziemienia
X2 ov Wspélny punkt odniesienia

X3 B- Linia sygnatowa nieodwracajgca

X4 A+ Linia sygnatowa odwracajaca

Oznaczenie modutu w menu obstugi: Modbus X1-4; (X= A, B, Club D)

1) W tej kolumnie "X" oznacza jedno z gniazd "A", "'B", "C" lub "D".

Zaciski modutu komunikacji "V1"

Zacisk ! Nazwa Opis

X1 S Ekran przewodu poprzez kondensator podtgczony do uziemienia
X2 Nie podtaczony

X3 B- Linia - petli sygnatowej

X4 A+ Linia + petli sygnatowej

Oznaczenie modutu w menu obstugi: V1 X1-4; (X= A, B, Club D)

1) W tej kolumnie "X" oznacza jedno z gniazd "A", 'B", "C" lub "D".
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6.1.5  Bloki zaciskéw do podlaczenia analogowego portu I/0 (wersja
Ex d /XP lub Ex i/IS)
C 12345678
g
C 12345678 o fmEIEEEEE
o[BI ——
T T — 1N C 1 — 3 C4 _ 8
B 12345678
e B 12345678
o[ EEEREEE
S EEEEEEE®
N
B1-3 B4-8
A0031168
Zaciski | Funkcja Schematy podiaczen Oznaczenie w menu obstugi
B1-3 | Wejscie lub wyjscie analogowe = Pasywny tryb pracy: > 31 | Analogl/0B1-3 (> 149)
. ) - N
c13 (mozliwos$¢ konfiguracji) = Aktywny tryb pracy B33 Analog 1/0 C1-3 (= 149)
B4-8 | Wejscie analogowe RTD: > B 34 Analog IP B4-8 (= 143)
C4-8 Analog IP C4-8 (» 143)
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Micropilot NMR81 Podtaczenie elektryczne

6.1.6  Podlaczenie analogowego portu I/0 do pracy pasywnej

ﬂ = Praca pasywna wymaga, aby linia komunikacyjna byta zasilana ze Zrodta

zewnetrznego.
= Podigczenie elektryczne musi by¢ odpowiednie dla planowanego trybu pracy

analogowego portu I/0; patrz ponizsze rysunki.
= Linia sygnatowa 4...20 mA wymaga przewodu ekranowanego.

"Operating mode" = "4..20mA output" lub "HART slave +4..20mA output"

C 123 45678

B 12345678

Ty

A0027931

7 Praca pasywna portu 1/0 jako wyjscie

a  Zasilanie
b Wyjscie sygnatowe HART
¢ Ocena sygnatu analogowego

"Operating mode" = "4..20mA input" lub "HART master+4..20mA input"

C 12345678

B 12345678

Ty

b

A0027933

8 Praca pasywna portu 1/0 jako wejscie

a  Zasilanie
b Urzqdzenie zewnetrzne z wyjsciem sygnatowym 4...20mA i/lub HART

Endress+Hauser
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"Operating mode" = "HART master"

C 12345678

B 12345678

Ty

A0027934

9 Praca pasywna portu I/0 w trybie HART master

a  Zasilanie
b Maks. 6 urzqdzeri zewnetrznych z wyjsciem sygnatowym HART
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6.1.7  Podlaczenie analogowego portu I/0 do pracy aktywnej

B = Urzadzenie aktywne samo zapewnia zasilanie linii komunikacyjnej. Zewnetrzne
zrédlo zasilania jest zbedne.
= Podigczenie elektryczne musi by¢ odpowiednie dla planowanego trybu pracy
analogowego portu I/0; patrz ponizsze rysunki.
= Linia sygnatowa 4...20 mA wymaga przewodu ekranowanego.

ﬂ = Maks. pobor pradu podtgczonych urzagdzen HART: 24 mA
(tzn. 4 mA na kazde urzadzenie, jesli podtgczono 6 urzadzen).
= Napiecie zasilania portu w wersji Ex-d: od 17,0 V przy 4 mA do 10,5 V przy 22 mA
= Napiecie zasilania portu w wersji Ex-ia: od 18,5 V przy 4 mA do 12,5 V przy 22 mA

"Operating mode" = "4..20mA output" lub "HART slave +4..20mA output"

C 12345678

B 12345678

(i

A0027932
10  Praca aktywna portu I/0 jako wyjscie

a  Wyjscie sygnatowe HART
b Ocena sygnatu analogowego

"Operating mode" = "4..20mA input" lub "HART master+4..20mA input"

C 12345678

B 12345678

(i

a—Mo

A0027935
11  Praca aktywna portu 1/0 jako wejscie
a  Urzqdzenie zewnetrzne z wyjsciem sygnatowym 4...20mA i/lub HART
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"Operating mode" = "HART master"

C 12345678

B 123456738

A0027936

12 Praca aktywna portu I/0 w trybie HART master

a  Maks. 6 urzqdzer zewnetrznych z wyjsciem sygnatowym HART

Maks. pobor mocy podtgczonych urzadzen HART wynosi 24 mA (tzn. 4 mA na kazde
urzadzenie, jesli podigczono 6 urzadzen).

6.1.8  Podlaczenie czujnika RTD

A B C

123 456738 123 456738 123 456738

EIERICIERER . EISEEIEES) . EISE EE SIS
_{X]_ _{X}_

A Podlgczenie czujnika RTD 4-przewodowego
B Podtgczenie czujnika RTD 3-przewodowego
C  Podlgczenie czujnika RTD 2-przewodowego

ﬂ Do podtaczenia czujnika RTD nalezy uzy¢ przewodu ekranowanego.
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6.1.9  Bloki zaciskow do podltaczenia dodatkowego cyfrowego portu
| 740)

C 1234 [T TOOT TT

O FEE Cl1-2 C3-4

A0026424

13 Oznaczenie cyfrowych wejs¢ lub wyjsé (przyktady)

= Kazdy dodatkowy port I/0 cyfrowy posiada dwa wejscia lub wyjscia dyskretne.

= W menu obstugi kazde wejscie lub wyjscie jest oznaczone numerem odpowiedniego
gniazda i numerami dwoch zaciskéw w tym gniezdzie. Przyktadowo, A1-2 oznacza
zaciski 11 2 gniazda A. To samo dotyczy gniazd B, CiD, jesli jest do nich podtgczony
dodatkowy cyfrowy port I/0.

= Dla kazdej z tych par zaciskow w menu obstugi mozna wybrac¢ jeden z nastepujgcych
trybéw pracy:
- Disable [Wytacz]
- Passive Output [Wyjscie pasywne|
- Passive Input [Wejscie pasywne]
- Active Input [Wejscie aktywne]
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6.2 Wymagania dotyczace podlaczenia

6.2.1  Parametry przewodow

Zaciski
Zacisk Przekroj zyt
Linia sygnatowa i zasilajgca 0,2 ... 2,5 mm? (24 ... 13 AWG)

= Zaciski sprezynowe (NMx8x-xx1...)
= Zaciski srubowe (NMx8x-xx2...)

Zacisk uziemienia w przedziale podtgczeniowym Maks. 2,5 mm? (13 AWG)

Zacisk uziemienia na obudowie Maks. 4 mm? (11 AWG)

Linia zasilajaca

Do zasilania przyrzadu wystarcza zwykly przewdd instalacyjny.

Linie sygnalowe analogowe

Przewod ekranowany musi by¢ zastosowany dla:
= linii sygnatowych 4...20mA.
= do poditgczenia czujnika RTD.

Linia komunikacyjna HART

Jesli uzywana bedzie komunikacja HART zalecane jest stosowanie przewodéw
ekranowanych. Nalezy przestrzegac¢ zalecen dotyczacych lokalnego systemu uziemienia.

Linia komunikacyjna Modbus

= Nalezy przestrzega¢ parametréw przewoddédw podanych w standardzie TIA-485-A
Stowarzyszenia Przemystu Telekomunikacyjnego (TIA).
= Zalecenia dodatkowe: uzy¢ przewodéw ekranowanych.

Linia komunikacyjna V1

= Ekranowany lub nieekranowany przewdd dwuzytowy (skretka)
» Rezystancja zyty: < 120 Q
= Pojemnos¢ zyta/ zyta: < 0,3 pF
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6.3 Zapewnienie stopnia ochrony
Dla zagwarantowania podanego stopnia ochrony, po wykonaniu podtgczen nalezy:
1. Sprawdzi¢, czy uszczelki obudowy sg czyste i poprawnie zamontowane. W razie
potrzeby osuszy¢, oczyscié lub wymieni¢ uszczelki na nowe.
2. Dokreci¢ wszystkie sruby obudowy i pokrywy obudowy.
Dokreci¢ dtawiki kablowe.
4. Dla zapewnienia, aby wilgo¢ nie przedostata sie przez dtawiki kablowe, przed
dtawikami poprowadzi¢ przewody ze zwisem.
Lo
'
A0013960
5. Dobra¢ zaslepki odpowiednie dla zastosowanego stopnia ochrony (np. Ex d/XP).
6.4 Kontrola po wykonaniu podlaczen elektrycznych
O Czy przewody lub przyrzad nie jest uszkodzony (kontrola wzrokowa)
O Czy zastosowane przewody sg zgodne ze specyfikacja
0 Czy zamontgwane przewody s odpowiednio zabezpieczenie przed nadmiernym zginaniem lub
odksztatceniem
ad Czy wszystkie dtawiki kablowe sg zamontowane, odpowiednio dokrecone i szczelne
O Czy napiecie zasilajgce jest zgodne ze specyfikacjg na tabliczce znamionowej przyrzadu
O Czy podiaczenie jest wykonane zgodnie ze schematem elektrycznym > B8 20
O W stosownych przypadkach: czy uziemienie ochronne zostato wtasciwie podtgczone
0 Po wlqczgniu zasilania: czy przyrzad jest gotéw do pracy i czy na wskazniku pojawiaja sie
wskazania
O Czy pokrywy wszystkich obudéw sg zamontowane i mocno dokrecone
O Czy zacisk zabezpieczajacy jest mocno dokrecony

Endress+Hauser
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7 Obstuga

7.1 Przeglad wariant6w obstugi

Obstuga przyrzadu odbywa sie za pomocg menu »> B 39. Interfejsy umozliwiajace
dostep do menu sg nastepujace:

= Wskaznik (obstuga lokalna; > B 41).

= Oprogramowanie FieldCare za posrednictwem interfejsu serwisowego w przedziale
podigczeniowym przyrzadu (- B 54).

= Oprogramowanie FieldCare za pos$rednictwem modutu Tankvision Tank Scanner
NXA820 (obstuga zdalna; > 55).

= Oprogramowanie FieldCare za posrednictwem modemu Commubox FXA195
(= 109) podiaczonego do interfejsu HART w przyrzadzie.
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7.2

Struktura i funkcje menu obstugi

Menu

Podmenu /
parametr

Znaczenie

Operation

Level

Wyswietla warto$¢ zmierzong i obliczong
poziomu.

Temperature

Wyswietla warto$¢ zmierzong i obliczong
temperatury.

Density

Wyswietla warto$¢ zmierzong i obliczong
gestosci.

Pressure

Wyséwietla warto$¢ zmierzong i obliczong
ci$nienia.

GP values

Wyswietla wartosci parametréw ogélnych.

Setup

Parametry 1..N

Standardowe parametry uruchomienia

Advanced setup

Zawiera inne parametry i podmenu:

= umozliwiajgce dostosowanie przyrzadu
do specjalnych warunkéw pomiaru.

= umozliwiajgce przetwarzanie wartosci
mierzonych.

= umozliwiajgce skonfigurowanie wyjscia
sygnatowego.

Diagnostics

Parametry
diagnostyczne

Pokazuje:

s QOstatnie komunikaty diagnostyczne wraz
ze znacznikami czasowymi.

= (Czas pracy (catkowity czas pracy oraz
czas od ostatniego restartu).

= (Czas zgodny z zegarem czasu
rzeczywistego.

Diagnostic list

Zawiera maks. 5 aktywnych komunikatow
o btedach.

Device information

Zawiera informacje niezbedne do
identyfikacji przyrzadu.

Simulation

Stuzy do symulacji warto$ci mierzonych lub
warto$ci wyjsciowych.

Device check

Zawiera wszystkie parametry niezbedne do
sprawdzenia mozliwo$ci wykonania
poprawnego pomiaru.

Expert 1

Zawiera wszystkie parametry urzadzenia
(w tym parametry zawarte w pozostatych
pozycjach menu). Organizacja tego menu
odpowiada organizacji blokéw funkcyjnych
przyrzadu.

Parametry Expert menu opisano w
dokumentacji:
GP01068G (NMR81)

System

Zawiera wszystkie ogélne parametry
przyrzadu, ktore nie majg wptywu na
pomiar ani na interfejs komunikacyjny.

Sensor

Zawiera wszystkie parametry niezbedne do
konfiguracji pomiaru.

Input/output

Zawiera podmenu niezbedne do
konfiguracji dodatkowych analogowych i
cyfrowych portéw 1/0 oraz podlaczonych
urzadzen HART.

Communication

Zawiera wszystkie parametry niezbedne do
konfiguracji cyfrowego interfejsu
komunikacyjnego.

Application

Zawiera podmenu stuzace do konfiguracji
= aplikacji pomiaru zawartodci zbiornika
= obliczen zbiornikowych

= alarmow.
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Micropilot NMR81
Menu Podmenu / Znaczenie
parametr
Tank values Wys$wietla zmierzone i obliczone parametry
zbiornika
Diagnostics Zawiera wszystkie parametry niezbedne do
wykrywania i analizowania btedéw podczas
pracy.
1) Kazdorazowo przy wejsciu do menu "Expert’ wymagane jest podawanie kodu dostepu. Jesli kodu dostepu

nie zostat zdefiniowany, nalezy wprowadzi¢ kod "0000".

Endress+Hauser



Micropilot NMR81

Obstuga

Endress+Hauser

7.3 Dostep do menu obstugi za pomoca wskaznika
lokalnego

7.3.1  Wyswietlacz i elementy obstugi

Przyrzad posiada pods$wietlany wskaznik ciektokrystaliczny (LCD), ktory w widoku
standardowym wys$wietla wartosci mierzone i obliczane, jak réwniez status przyrzadu.
Pozostate widoki stuzg do nawigacji po menu obstugi i ustawiania warto$ci parametrow.

Do obstugi przyrzadu stuzg trzy przyciski optyczne, a mianowicie "', "+" oraz "E".
Uruchamiane sg one po dotknieciu palcem w odpowiednim miejscu na powierzchni szkta
(przyciski "touch control").

A0028345
14 Wyswietlacz i elementy obstugi

1 Wyswietlacz ciektokrystaliczny (LCD)
2 Przyciski optyczne; mozliwosc obstugi poprzez pokrywe z wziernikiem.
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7.3.2

Widok standardowy (wskazanie wartosci mierzonych)

z—XXXXXXX§41 003

A0028317

Typowy wyglad widoku standardowego (wskazanie wartosci mierzonych)

Wyswietlacz
Etykieta (TAG)

Wskazanie wartosci mierzonej
Ikony rodzaju i statusu wartosci mierzonej
Ikona statusu warto$ci mierzonej

w1

1

2

3 Wskazanie statusu
4

5

6

Symbole statusu

Symbol

Znaczenie

F

A0013956

IIB*quI
Sygnalizuje usterke przyrzadu. Warto$¢ mierzona jest btedna.

C

A0013959

"Sprawdzenie"
Przyrzad pracuje w trybie serwisowym (np. podczas symulacji).

S

A0013958

"Poza specyfikacja"

Przyrzad pracuje:

= Poza zakresem okreslonym w specyfikacji technicznej (np. podczas przygotowania do pracy lub
czyszczenia)

= Poza parametrami konfiguracyjnymi ustawionymi przez uzytkownika (np. warto$¢ poziomu poza
skonfigurowanym zakresem)

A0013957

"Wymagana konserwacja"
Konieczna jest konserwacja przyrzadu. Warto$¢ mierzona jest wcigz poprawna.

Symbole wartosci mierzonych

Symbol 1

Symbol 2 Wartos¢é mierzona

-

A0028148

= Tank level
= Measured level
= Tank level %

A0028149

Water level

A0028528

Liquid temperature

A0028528 A0027990

U Vapor temperature

4 4 4 E

A0028528 A0027991

n Air temperature

=

A0027993

= Tank ullage
= Tank ullage %

o

A0028150

Observed density value
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Symbol 1 Symbol 2 Wartos¢ mierzona

p C-D P1 (bottom)

A0028151 A0028141

P2 (middle)

A0028151 A0028142

P3 (top)

A0028151 A0028146

GP 1 value

0027992 roms | OZNAcZa urzadzenie zewnetrzne.

GP 2 value

0027992 ooy | OZNACza urzadzenie zewnetrzne.

GP 3 value

WO W

0027992 oo | OZNACZA urzadzenie zewnetrzne.

@ GP 4 value

Oznacza urzadzenie zewnetrzne.

7 NI "7 A 7 A 7 = N =

A0027992 A0028147

Symbole statusu wartosci mierzonych

Symbol | Znaczenie

Status "Alarm"
Pomiar jest przerywany. Sygnat wyjsciowy przyjmuje zdefiniowang warto$¢ alarmowsa. Generowany

A0012102 Jest komunikat dlagnOStYCZHY-

Status "Ostrzezenie"
Przyrzad kontynuuje pomiary. Generowany jest komunikat diagnostyczny.

A0012103

Kalibracja dla trybu rozliczeniowego niezatwierdzona

Wyswietlany w nastepujacych sytuacjach:

= Przelgcznik blokady zapisu jest w pozycji OFF. > & 52

= Przetgcznik blokady zapisu jest w pozycji ON, ale aktualna warto$¢ poziomu nie moze by¢
gwarantowana.

A0031169

Symbole stanu blokady

Symbol | Znaczenie

h Wskazanie parametru

Oznacza brak mozliwosci edycji wyswietlanego parametru.
A0011978

Przyrzad zablokowany
= Przed nazwa parametru: wigczona blokada za pomocg przyciskow lub programowo.
a0011979 | @ W nagtéwku wskazania warto$ci mierzonej: wtaczona blokada za pomocg przyciskow.
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Znaczenie przyciskéw obstugi w widoku standardowym

Przycisk

Znaczenie

©k
O

A0028326

Przycisk Enter

= Po naci$nieciu przycisku na krotko, otwiera sie¢ menu obstugi.
= Nacisniecie przycisku przez 2 s powoduje otwarcie menu
kontekstowego:
— Level (widoczny, gdy blokada przyciskow jest nieaktywna):
Wskazanie poziomu mierzonego.
- Keylock on (widoczny, gdy blokada przyciskéw jest nieaktywna):
Wiacza blokade przyciskow.
- Keylock off (widoczny, gdy blokada przyciskow jest aktywna):
Wytacza blokade przyciskow.
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7.3.3

Widok sciezki dostepu

1—1/F /../Setup 00215-1— 2
= Mapping
= Advanced Setup —3

16  Widok Sciezki dostepu

1 Biezgce podmenu lub asystent
2 Kod szybkiego dostepu
3 Obszar nawigacji

Symbole nawigacji

A0028346-PL

Symbol

Znaczenie

.'|I.'.

A0011975

Operation

Symbol ten jest wyswietlany:

= w menu gtéwnym obok pozycji menu Operation

= w nagtéwku, po wybraniu pozycji Operation menu.

#

A0011974

Setup

Symbol ten jest wyswietlany:

= w menu gtéwnym obok pozycji menu Setup

= w nagtéwku, po wybraniu pozycji Setup menu

R

A0011976

Expert

Symbol ten jest wyswietlany:

= w menu gtéwnym obok pozycji menu Expert

= w nagtéwku, po wybraniu pozycji Expert menu

"

A0011977

Diagnostics

Symbol ten jest wyswietlany:

= w menu gléwnym obok pozycji menu Diagnostics

= w nagtéwku, po wybraniu pozycji Diagnostics menu

-

A0013967

Podmenu

(g "

A0013968

Asystent

(3]

A0013963

Parametr zablokowany

Ikona ta wyswietlana przed nazwa parametru oznacza, ze ten parametr jest zablokowany.
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Znaczenie przyciskéw obstugi w widoku $ciezki dostepu

Przycisk

Znaczenie

&

A0028324

Przycisk "minus"
Przesuwa pasek zaznaczenia w gére, w obrebie danej listy wyboru.

B+

A0028325

Przycisk plus
Przesuwa pasek zaznaczenia w dét, w obrebie danej listy wyboru.

A0028326

Przycisk Enter

= Krotkie naci$niecie przycisku otwiera wybrang pozycje menu, podmenu
lub parametr.

= Dla parametru: naci$niecie przycisku przez 2 s powoduje otwarcie
tekstu pomocy (jesli istnieje) dla funkcji lub parametru.

A0028327

Przycisk ESC (jednoczesne nacisnigecie obu przyciskéw)

= Nacis$niecie przyciskéw na krétko
- Powoduje wyjscie z danego poziomu menu i przejscie do nastepnego
wyzszedo poziomu.
- Jesli otwarty jest tekst pomocy, powoduje zamkniecie tekstu pomocy
dla danego parametru.
= Naci$niecie przycisku przez 2 spowoduje powrdt do wskazania wartosci
mierzonej (‘widok standardowy").
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7.3.4  Widok asystenta

— P /../Mapping

& Confirm distance

Distance unknown

Distance

A0028349-PL
17 Widok asystenta na wyswietlaczu

1  Biezqcy asystent
2 Obszar nawigacji

Symbole nawigacji po uruchomieniu asystenta

Symbol Znaczenie

@, Parametry asystenta

A0013972

-' Przejscie do poprzedniego parametru.

A0013978

Zatwierdzenie warto$ci parametru i przejscie do nastepnego.

A0013976

Otwarcie okna edycji parametru.
A0013977

W widoku asystenta znaczenia przyciskow sg wskazywane za pomocg symboli
nawigacji bezposrednio nad danym przyciskiem (funkcja kontekstowa przycisku).
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7.3.5  Edytor liczb

1—200
0
5

[ 11 2] 3] 4]
L6 | 71871911,
[-H-l{;lc

| |

A0028341

18  Edytor liczb na wyswietlaczu

1 Pole wskazania wprowadzonej wartosci
2 Maska wprowadzania

Symbol Funkcja

Wybiera liczby 0...9.

-

A0013998

Wstawia separator dziesietny w pozycji kursora.

A0016619

Wstawia znak minus w pozycji kursora.

A0016620

Zatwierdza wybér.

A0013985

Przesuwa kursor o jedng pozycje w lewo.

A0016621

Zamyka edytor bez wprowadzania zmian.

A0013986

Kasuje wszystkie wprowadzone znaki.

dHEE Uk

A0014040

Znaczenie przyciskéw obstugi w widoku edytora liczb

Przycisk Funkcja

® Przycisk "minus"
@) W masce wprowadzania powoduje przesuniecie paska zaznaczenia w
ooz | lEWO (W ty*)

Przycisk plus

@1‘ . . . . .
@) W masce wprowadzania powoduje przesuniecie paska zaznaczenia w
Ao028325 | Prawo (w przod).
Przycisk Enter
= Nacisniecie przycisku na krétko powoduje wprowadzenie wybranej
%‘ liczby w biezacym miejscu dziesietnym lub wykonanie wybranego

dziatania.
= Nacis$niecie przycisku przez 2 s powoduje zatwierdzenie edytowanej
wartos$ci parametru.

8 Przycisk ESC (jednoczesne nacisniecie obu przyciskow)
=) \ Powoduje zamkniecie edytora tekstu lub liczb bez zastosowania zmian.

A0028326

Jo

A0028327
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7.3.6  Edytor tekstu

1—User!:

([ ABC_ |[ DEFG HIJK
[ LMNO PQRS TUVW
IBR74 #C+> |[ Aal@
R - |

19  Edytor tekstu na wyswietlaczu

1 Pole wskazania wprowadzonego tekstu
2 Maska wprowadzania

Symbole edytora tekstu

A0028342

Symbol Funkcja

Wybor liter A...Z

>
|m
.H

XYZ
A0013997
Przetacza
Aalii = Pomiedzy wielkimi i matymi literami alfabetu

= Na wprowadzanie liczb

A0013981 . . .
= Na wprowadzanie znakéw specjalnych

Zatwierdza wybor.

H

A0013985

C« Umozliwia wybor narzedzi do korekeji.

ﬁ

A0013987

Zamyka edytor bez wprowadzania zmian.

H

A0013986

Kasuje wszystkie wprowadzone znaki.

i

A0014040

Symbole korekcji po nacisnieciu przycisku

Kasuje wszystkie wprowadzone znaki.

©

A0013989

Przesuwa kursor o jedna pozycje w prawo.

A0013991

Przesuwa kursor o jedng pozycje w lewo.

O @

A0013990

Kasuje znak poprzedzajgcy pozycje kursora.

&)

A0013988
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Znaczenie przyciskéw obstugi w widoku edytora tekstu

Przycisk Funkcja

5 Przycisk "minus"
oL W masce wprowadzania powoduje przesuniecie paska zaznaczenia w
aoozazzs | lewo (w ty%)

Przycisk "plus"
O W masce wprowadzania powoduje przesuniecie paska zaznaczenia w
aozszzs | Prawo (w przod).

Przycisk Enter

= Nacis$niecie przycisku na krétko

e - Powoduje otwarcie wybranej grupy.
- Powoduje wykonanie wybranego dziatania.

= Nacisniecie przycisku przez 2 s powoduje zatwierdzenie edytowanej
wartos$ci parametru.

Przycisk ESC (jednoczesne nacisniecie obu przyciskéw)
6- CH . L . . .
0O 0O Powoduje zamkniecie edytora tekstu lub liczb bez zastosowania zmian.

A0028326

A0028327

7.3.7  Blokada przyciskow

Automatyczna blokada przyciskéw

Automatyczna blokada obstugi za pomocg przyciskéw na wskazniku:
= po uruchomieniu lub restarcie przyrzadu.
= gdy zaden przycisk nie zostanie naci$niety przez ponad 1 minute.

ﬂ Proba dostepu do menu obstugi przy wigczonej blokadzie przyciskéw powoduje
wyswietlenie Keylock onkomunikatu .

Wylaczenie blokady przyciskow

1. Blokada przyciskow jest wigczona.
Nacisng¢ przycisk (E] przez co najmniej 2 s.
= Pojawia sie menu kontekstowe.

2. Wybraé Keylock off z menu kontekstowego.
Y~ Blokada przyciskéw jest wytgczona.

Reczne wiaczenie blokady przyciskow
Po uruchomieniu przyrzadu blokade przyciskéw mozna witgczy¢ recznie.

1. Zpoziomu wskazan wartosci mierzonych.
Nacisng¢ przycisk [E] przez co najmniej 2 s.
L~ Pojawia sie menu kontekstowe.

2. Wybraé Keylock on z menu kontekstowego.
-~ Blokada przyciskéw jest wigczona.
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7.3.8  Kody dostepu i rodzaje uzytkownikow

Funkcja kodu dostepu

Kod dostepu pozwala na rozréznienie miedzy dwoma rodzajami uzytkownikow:

Rodzaj uzytkownika | Definicja

Maintenance = Musi znac kod dostepu.
= Ma dostep do zapisu wszystkich parametréw (za wyjgtkiem parametréw
serwisowych).
Operator = Nie musi zna¢ kodu dostepu.

= Ma dostep do zapisu tylko kilku parametréw.

= W opisie poszczegélnych parametréw podano, jaki rodzaj uzytkownika jest
konieczny, aby mie¢ co najmniej dostep do odczytu i zapisu danego parametru.

= Aktualny rodzaj uzytkownika jest wyswietlany w Access status display parameter.

= Jesli kodem dostepu jest "0000", kazdy uzytkownik ma dostep taki, jak uzytkownik
Maintenance. Jest on ustawiony fabrycznie w przyrzadzie.

Definiowanie kodu dostepu

1. Wybraé: Setup > Advanced setup - Administration - Define access code - Define
access code

2. Wprowadzi¢ wtasny kod dostepu (maks. 4-cyfrowy).

3. Wprowadzi¢ ponownie ten sam kod w Confirm access code parameter.

-~ Uzytkownik jest zalogowany jako Operator. Parametry zabezpieczone przed
zapisem sg poprzedzone symbolem 3.

Zmiana rodzaju uzytkownika na "Maintenance"

Jesli na wskazniku wyswietlana jest ikona @ przed danym parametrem, parametr ten jest
zabezpieczony przed zapisem, poniewaz jest zalogowany jako Operator. Procedura zmiany
rodzaju uzytkownika na Maintenance jest nastepujgca:

1. Nacisnac¢ przycisk EJ.
-~ Pojawi sie monit o wprowadzenie kodu dostepu.
2. Wprowadzi¢ kod dostepu.

b Uzytkownik jest zalogowany jako Maintenance. Ikona @przed nazwa parametru
znika; wszystkie parametry zabezpieczone przed zapisem sg teraz odblokowane.

Automatyczna zmiana rodzaju uzytkownika na "Operator”
Rodzaj uzytkownika jest automatycznie zmieniany na Operator:
= Jesli w trybie nawigacji i edycji przez 10 minut nie zostanie nacisniety zaden przycisk.

= 60 s po przejsciu z trybu nawigacji i edycji do widoku standardowego (wskazan wartosci
mierzonych).

Endress+Hauser 51



Obstuga

Micropilot NMR81

52

7.3.9  Przelacznik blokady zapisu

Dostep do menu obstugi moze by¢ zablokowany za pomoca przetgcznika w przedziale
podigczeniowym. Po wigczeniu blokady wszystkie parametry zwigzane z pomiarem sg
dostepne tylko do odczytu.

6 mm
2.5 Nm (1.84 Ibf ft)

D wWw N

Wrykreci¢ wkret zabezpieczajacy.
Odkreci¢ pokrywe obudowy.
Nieznacznie obrocié¢ i wyciggna¢ wskaznik z obudowy.

Za pomocg wkretaka ptaskiego lub podobnego narzedzia ustawi¢ przetgcznik blokady
zapisu (WP) w Zadanej pozycji. ON: menu obstugi zablokowane; OFF: menu obstugi
odblokowane.

Wiozy¢ z powrotem wskaznik do przedziatu podtgczeniowego w obudowie, wkrecié
pokrywe i wkret zabezpieczajgcy.

s Aby uniemozliwi¢ dostep do przetgcznika blokady zapisu, pokrywe przedziatu
podigczeniowego mozna zaplombowac.

= Przyrzady z pozycjonerem anteny: aby unikna¢ zmiany ustawienia anteny,
pozycjoner mozna zaplombowac w ustalonym potozeniu.
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A0033299

20  Plombowanie pokrywy przedziatu podlqczeniowego (u gory) oraz pozycjonera anteny (u dotu)

B Wskaznik mozna zaczepi¢ z boku przedziatu podtaczeniowego modutu elektroniki. To
utatwia dostep do przetgcznika blokady zapisu.

A0028381

Sygnalizacja stanu blokady

XXXXXXXXX & |

20.50

XX

A0015870

21  Ikona blokady zapisu w nagtowku wyswietlacza

Wilaczona blokada zapisu jest sygnalizowana za pomocag:
= Locking status (- B 134) = Hardware locked
s @ pojawia sie w nagtowku wyswietlacza.
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7.4

Dostep do menu obstugi poprzez interfejs serwisowy i
oprogramowanie FieldCare

= E— "'*

A0023737

22 Obstuga poprzez interfejs serwisowy

Interfejs serwisowy (CDI = Endress+Hauser Common Data Interface)

ModemCommubox FXA291
Komputer z zainstalowanym oprogramowaniem obstugowym "FieldCare" ze sterownikiem komunikacyjnym

DTM dla modemu FXA291 z interfejsem CDI

Funkcja "Save/Restore" [Zapisz/Przywrd¢]

Po wykonaniu zapisu konfiguracji przyrzadu w komputerze i przywréceniu za pomoca
funkcji Save/Restore [Zapisz/Przywrdc] w FieldCare, przyrzad nalezy zrestartowac,
wybierajgc z menu:

Setup > Advanced setup > Administration - Device reset = Restart device.
Zapewnia to poprawng prace przyrzadu po przywroceniu ustawien konfiguracyjnych.
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7.5 Dostep do menu obstugi poprzez modul Tankvision
Tank Scanner NXA820 oraz oprogramowanie
FieldCare

7.5.1  Schemat poditaczenia

A0025621

23 Polgczenie przyrzqdéw do pomiaru zawartosci zbiornika z oprogramowaniem FieldCare za pomocq
modutu Tankvision Tank Scanner NXA820

Proservo NMS8x

Punktowy koncentrator danych NRF81

Przetwornik MicropilotNMR8x

Protokot komunikacji sieciowej (np. Modbus, Sakura V1)
Modut podstawowy Tankvision Tank Scanner NXA820
Sie¢ Ethernet

Komputer z zainstalowanym oprogramowaniem FieldCare

N O W N =
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7.5.2  Ustanowienie potaczenia oprogramowania FieldCare z
przyrzadem
1. Sprawdzi¢, czy sterownik komunikacyjny DTM dla NXA z interfejsem HART jest
zainstalowany i w razie potrzeby uaktualni¢ katalog sterownikéw DTM.

2. Utworzy¢ nowy projekt w oprogramowaniu FieldCare.

3.
2 Add New Device [y
Device [ Vession | Class |
CDI Communication FAA291 WV2.05.01 [2015-04-28) .
CO0I Communication TCPAP V205,01 [2015-04-28)
COI Communication U5SB V2.05.01 (2015-04-26)
CommDTH PROFIBUS DP41 V4009 [2011-01-17)
FF H1 CommDTM V1.5 (2009-0817)
Flow Communicalion F4133/291 3.26.00 (2015-04-07)
FXAS20 W1.05 09 [2011-07-15) .
HART Commurication Y1052 [20150317) .
IPC [Level, F'ressmei FA4193/231 V1.0217 (2014-02-21 -
MHA HART Communecation dimSpecihc
PCP (Readwin] T2U10/FX4291 101,18 (2014-02-21) .
PROFIdir DPV1 ¥ 211(115) (2010-03-18)
SFGNetwork V1.08.00.285 [201503-25]  dmSpecific
o« m F
Device type (DTM] information
Devica: XA HART Comemunication
Manufacturer: Endress+Hauser
Device ID / SublD:
Manufacturer 1D 17
Hardware nevision:
Device revison:
Profile revision:
Is generic: No
Help oK I Cancel
A0028515
Doda¢ nowe urzadzenie: NXA HART Communication
4,
MXA HART Communication (Configuration) ¢

NXAB20 IP Address /" 192,158.2.100|

NXAS20 Port 3000

Password EEEEEEE

Tank Identification Tank_1

Address range to scan Start address 0

End address 15
Communication tmeout (seconds) 10

A0028516

Otworzy¢ okno konfiguracji sterownika DTM i wprowadzi¢ niezbedne dane (adres IP
modutu NXA820; "Password" [Hasto| = "hart"; "Tank identification" [[dentyfikator
zbiornika| tylko dla NXA w wersji V1.05 lub wyzszej)
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Netwark 1 x
Network Tag | ... | Channel

Host FC
% Add Device...

h Delete Device

Launch Wizard...

E Create network

A0028517

Z menu kontekstowego wybrac polecenie Create network [Utworz siec].
L~ Urzadzenie zostanie wykryte a sterownik DTM przypisany.

; ‘ Tank level (139): EE 19505,2 mm Liguid temperature: EQ
- Distance {120}): EE 454,8 mm Water level: EQ

Status signak [ ) HDK
@ || Y ] | F1 3% 00

[Menu { Variable Value Unit Wizard
G

E---PEI Access status tooling: Maintenance

[HC3  Operation Instrument health status
|_] Setup oK

[#+[J  Diagnostics .

CICd  Expert M

A0032933
-~ Teraz mozna przystapi¢ do parametryzacji przyrzadu.

Funkcja "Save/Restore" [Zapisz/Przywrac)

Po wykonaniu zapisu konfiguracji przyrzadu w komputerze i przywrdceniu za pomocg
funkcji Save/Restore |Zapisz/Przywrdé| w FieldCare, przyrzad nalezy zrestartowac,
wybierajgc z menu:

Setup - Advanced setup > Administration > Device reset = Restart device.
Zapewnia to poprawng prace przyrzgdu po przywréoceniu ustawien konfiguracyjnych.
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8 Integracja z systemami automatyki

8.1 Przeglad plikéw opisu urzadzenia (DTM)

W celu integracji przyrzadu z oprogramowaniem FieldCare za pomocg protokotu HART,
niezbedny jest plik opisu urzadzenia (sterownik DTM) zgodny z ponizsza specyfikacja:

ID producenta 0x11

Typ urzadzenia (NMR8x) 0x112E

Wersja HART 7.0

Pliki DD Informacje i pliki mozna znalez¢ pod adresem:
www.pl.endress.com

58 Endress+Hauser



Micropilot NMR81

Uruchomienie

Endress+Hauser

9 Uruchomienie

9.1 Terminy zwiazane z pomiarem poziomu w zbiorniku

o

A0029794

24  Terminy zwigzane z pomiarami radarowymi poziomu

1 Wysokos¢ odniesienia

2  Empty

3 Plytka odniesienia

4 Tank ullage

5 Tank level

6  Tank reference height

7 Distance

8  Krdciec pomiarowy do pomiaru poziomu przymiarem recznym

9.2 Ustawienia poczatkowe

9.2.1 Ustawianie jezyka wskazan

Ustawienie jezyka wskazan na wskazniku

1. W widoku standardowym (> B 42), nacisng¢ przycisk "E'. W razie potrzeby wybra¢
Keylock off z menu kontekstowego i ponownie nacisngé¢ przycisk "E".

-~ Pojawi sie Language parameter.

2. Otworzy¢ Language parameter i wybra¢ jezyk wskazan.

Wybér jezyka wskazan za pomocg oprogramowania narzedziowego (np. FieldCare)

1. Sciezka dostepu: Setup - Advanced setup - Display - Language
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2. Wybra¢ jezyk wskazan.

ﬂ To ustawienie ma zastosowanie wytgcznie do jezyka wskazan na wskazniku. Aby
ustawic jezyk interfejsu oprogramowania narzedziowego, nalezy uzy¢ funkcji
ustawiania jezyka w oprogramowaniu FieldCare lub DeviceCare.

9.2.2  Ustawianie zegara czasu rzeczywistego

Ustawianie zegara czasu rzeczywistego za pomocg wskaznika
1. Sciezka dostepu: Setup > Advanced setup > Date / time - Set date
2. Do ustawienia aktualnej daty i czasu zegara stuzg nastepujgce parametry: Year,
Month, Day, Hour, Minutes.
Ustawianie zegara czasu rzeczywistego za pomoca oprogramowania narzedziowego
(np. FieldCare)
1. Sciezka dostepu: Setup > Advanced setup - Date / time

2.
Date/time: {p 2016-04-20 09:32:24
Set date: P Please select [v]
Please select
Abort
Confirm time
W Set date parameter wybra¢ Start option.
B e ftime: (W) 2016-04-20 09:34:25
Setdate: ? | Please select v]
Year: 2016
Month: 4
Day: 20
Hour: 9
Minute: 34

Ustawi¢ aktualng date i czas zegara za pomocg nastepujgcych parametréw: Year,
Month, Day, Hour, Minutes.
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4, 5
Dateftime: €  2016-04-20 09:35:49
Setdate: ? | Please select (v]
o Please select
Abort
Month: Start
Day:
Hour: 9
Minute: 34

W Set date parameter wybra¢ Confirm time option.
= Na zegarze czasu rzeczywistego jest ustawiona aktualna data i czas.

Endress+Hauser 61



Uruchomienie Micropilot NMR81

9.3 Parametryzacja przyrzadu

9.3.1 Parametryzacja pomiaru poziomu

Do parametryzacji pomiaru stuzg poszczegolne parametry w Setup menu. Ponizej podano
krétki opis tych parametrow. Szczegoétowe informacje podano w opisach parametréw w
zataczniku > B 128.

Ustawienia podstawowe

Sciezka menu: Setup

Parametr Znaczenie Opis

Setup - Device tag | Definiuje nazwe stuzaca do identyfikacji punktu pomiarowego w instalacji. -> 128

Setup - Units preset | Stuzy do ustawienia jednostek dtugosci, cisnienia i temperatury. > B128

Setup - Empty Stuzy do wprowadzenia odlegtosci miedzy dolng ptaszczyzng przytacza -> 129
komierzowego do plytki odniesienia.

Setup > Tank level | Wskazuje warto$¢ mierzong poziomu. > 119
Nalezy sprawdzi¢, czy wartos¢ wskazywana odpowiada rzeczywistej wartosci
poziomu.

Setup - Set level Stuzy do ustawienia statego przesuniecia warto$ci mierzonej poziomu. -> 130

Jesli warto$¢ wskazywana nie odpowiada rzeczywistej wartosci poziomu, w
tym parametrze nalezy wprowadzi¢ rzeczywistg warto$¢ poziomu.
Powoduje to automatyczne wyliczenie wartosci przesuniecia wartosci
mierzonej poziomu.

Set level parameter moze by¢ wykorzystany tylko do kompensacji statej odchytki
warto$ci mierzonej poziomu. Celem wyeliminowania btedéw spowodowanych
oddziatywaniem ech zaktdcajacych, nalezy uzy¢ funkcji ttumienia (mapowania) ech
zaktocajgcych.

Funkcja tlumienia (mapowania) ech zakt6cajgcych w oprogramowaniu narzedziowym
(np. FieldCare/ DeviceCare)

Sciezka menu: Setup

Parametr Znaczenie Opis

Setup - Distance | Wskazuje odlegto$¢ miedzy dolng ptaszczyzng przytacza kotierzowego a -> B133
powierzchnig medium. Sprawdzié, czy warto$¢ ta jest poprawna.

Setup - Confirm | Stuzy do okredlenia, czy odlegto$¢ zmierzona odpowiada odlegtosci -> B 130

distance rzeczywistej. Wartos¢ w tym parametrze okresla odlegto$é¢, do jakiej

rejestrowana bedzie mapa ech zaktdcajacych.

Present mapping | Parametr ten okresla odlegto$¢, do ktérej mapa zostata juz zarejestrowana. »> B131
Setup > Mapping | Parametr widoczny tylko wtedy, gdy dla parametru Confirm distance -> B 132
end point wybrano opcje Manual map
Stuzy do okreélenia odlegtosci, do ktoérej rejestrowana bedzie nowa mapa ech
zaktocajacych.

Ten parametr automatycznie ustawia odpowiednig warto$¢, w zaleznosci od
wyboru w parametrze Confirm distance. Z reguly nie trzeba zmienia¢ tej

wartosci.
Setup - Record Parametr widoczny tylko wtedy, gdy dla parametru Confirm distance - 132
map wybrano opcje = Manual map

Wybra¢ parametr Record map. Powoduje to rozpoczecie zapisu nowej mapy.
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Thumienie ech zaklt6cajacych na wskazniku
Sciezka menu: Setup > Mapping

ﬂ Znaczenie parametréw w tym asystencie podano w ponizszej tabeli.

Tabela pomiaréw kontrolnych

Tabela pomiaréw kontrolnych stuzy do korekcji odczytéw poziomu przez przetwornik w
oparciu o kontrole poziomu za pomocg przymiaru recznego (np. legalizowanej taty). Stuzy
ona w szczegolnosci do dostosowania wynikéw pomiaru poziomu do specyficznych
warunkow aplikacji, np. offset mechaniczny, konstrukcja zbiornika/rury ostonowej.

Do edycji tabeli pomiaréw kontrolnych stuzy Dip-table submenu > & 214.
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9.4 Parametryzacja aplikacji pomiaru zawartosci
zbiornika

Parametryzacja wejsc: Opis
Wejscia HART > B65
Podtgczenie przetwornika NMT532/539 poprzez sie¢ HART -> 67
Wejscia 4-20mA > Be68
Wejscie RTD > B70
Wejscia binarne > B72
Parametryzacja funkcji przetwarzania danych w przyrzadzie: | Opis
Przyporzadkowanie wartosci wejsciowych do zmiennych zbiornika | - 74
Obliczenia zbiornikowe: bezposredni pomiar poziomu > B75
Obliczenia zbiornikowe: hybrydowy system pomiaru zbiornikéw -> 76
(HTMS)

Obliczenia zbiornikowe: kompensacja hydrostatycznego > B77
odksztatcenia zbiornika (HyTD)

Obliczenia zbiornikowe: kompensacja rozszerzalnosci cieplnej > B78
ptaszcza zbiornika (CTSh)

Konfiguracja alarmoéw (analiza wartosci granicznych) > B79
Konfiguracja wyjscia sygnatowego: Opis
Wyjscie 4-20 mA > B80
Wyjscie HART slave + 4-20mA > Bsl
Modbus > B83
V1 > 84
Wryjscia cyfrowe > B85

64
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9.4.1  Parametryzacja wejs¢ HART

Podlaczenie i adresowanie przyrzadéw HART

TOH

llTlL:

A0032955
25 Zaciski do podtqczenia obwodéw HART

B Analogowy port I/0 podtgczony do gniazda B (dostepnos¢ portu zalezy od wersji przyrzqdu > B 22)
C  Analogowy port I/0 podtgczony do gniazda C (dostepnosc portu zalezy od wersji przyrzqdu > B 22)
E  Wyjscie HART Ex (dostepne we wszystkich wersjach)

ﬂ Urzadzenia HART nalezy skonfigurowac i nada¢ im unikatowy adres HART 2/
korzystajac z ich interfejsu uzytkownika, przed podtaczeniem do przetwornika
Micropilot NMR8x. Sprawdzi¢, czy urzadzenia sg podtgczone zgodnie z
przyporzadkowaniem zaciskéw »> B 30.

Gniazdo B lub C: ustawianie trybu pracy analogowego portu 1/0

ﬂ Niniejszy rozdziat nie ma zastosowania do urzadzen z wyj$ciem HART Ex is (gniazdo
E). Wyjscie zawsze funkcjonuje jako port HART master dla podigczonych
przetwornikow - stacji HART slave.

Jesli urzadzenia HART sg podtaczone do analogowego portu I/0 (gniazdo B lub Cw
przedziale podiaczeniowym), port ten nalezy skonfigurowac w nastepujgcy sposob::

1. Otworzy¢ podmenu danego analogowego portu I/0: Setup - Advanced setup
- Input/output - Analog [/0 X1-3

2. Przej$¢ do Operating mode parameter (- 149).

3. Jedli do petli pomiarowej jest podtgczone tylko jedno urzadzenie HART:
Wybra¢ HART master+4..20mA input option. W tym przypadku oprécz sygnatu
4-20 mA, mozna dodatkowo wykorzysta¢ sygnat cyfrowy HART. Parametryzacja
wejscia 4-20mA: > B 68.

4. Jesli do petli pomiarowej jest podtgczonych do 6 urzadzenn HART:
Wybra¢ HART master option.

2) Aktualna wersja oprogramowania nie obstuguje urzadzen HART o adresie O (zero).
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Ustawienie typu wartosci mierzonej

Ustawienie to mozna pominagg, jesli do przetwornika Micropilot NMR8x jest
podiaczony przetwornik Prothermo NMT5xx, poniewaz w tym przypadku typ wartos$ci
mierzonej jest rozpoznawany automatycznie.

= Warto$ci mierzone moga by¢ wykorzystywane przez uktad pomiarowy tylko wtedy,

gdy jednostka zmiennej HART odpowiada typowi warto$ci mierzonej. Przyktadowo,
warto$¢ mierzona Output temperature przypisana do zmiennej HART musi by¢
wyrazona w “C lub °F.

= Warto$¢ mierzona Output level przypisana nie moze by¢ przypisana do zmiennej

HART majacej jednostke "%". Zmienna HART musi mie¢ wtedy jednostke mm, m, ft
lub in.

Dla kazdej zmiennej HART (PV, SV, TV i QV) nalezy wybra¢ typ wartosci mierzonej.
Procedura jest nastepujaca:

1.

Sciezka dostepu: Setup > Advanced setup - Input/output > HART devices

t~ Dla kazdego podtgczonego urzadzenia HART wyswietlane jest odpowiednie
podmenu.

Przej$¢ do odpowiedniego podmenu.

Jesli przyrzad stuzy do pomiaru ci$nienia:

Przej$¢ do Output pressure parameter (- 139) i wybra¢ zmienng HART, do
ktorej jest przypisana warto$¢ mierzona cisnienia. Mozna wybrac jedynie zmienng
HART z jednostka ci$nienia.

Jesli przyrzad stuzy do pomiaru gestosci:

Przejs¢ do Output density parameter (- B 139) i wybra¢ zmienng HART, do ktérej
jest przypisana warto$¢ mierzona gestosci. Mozna wybra¢ jedynie zmienng HART z
jednostka gestosci.

Jesli przyrzad stuzy do pomiaru temperatury:

Przejs¢ do Output temperature parameter (> B 140) i wybra¢ zmienng HART, do

ktorej jest przypisana warto$¢ mierzona temperatury. Mozna wybrac jedynie zmienng
HART z jednostka temperatury.

Jesli przyrzad stuzy do pomiaru temperatury pary:

Przejs¢ do Output vapor temperature parameter (- 140) i wybra¢ zmienng
HART, do ktorej jest przypisana warto$¢ mierzona temperatury pary. Mozna wybrac
jedynie zmienng HART z jednostka temperatury.

Jesli przyrzad stuzy do pomiaru poziomu:

Przej$¢ do Output level parameter (- B 141) i wybra¢ zmienng HART, do ktorej

jest przypisana warto$¢ mierzona poziomu. Mozna wybrac jedynie zmienng HART z
jednostka poziomu (nie "%").
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9.4.2  Konfiguracja podtaczonego przetwornika Prothermo
NMT532/NMT539

Jesli przetwornik temperatury Prothermo NMT532 lub NMT539 jest podtgczony do petli
pomiarowej HART, procedura konfiguracji jest nastepujaca:

1. Sciezka dostepu: Expert - Input/output - HART devices > HART Device(s) > NMT
device configHART Device(s) oznacza nazwe podigczonego przetwornika Prothermo.

2. W Configure device? parameter wybrac opcje Yes.

3. W Bottom point parameter wprowadzi¢ potozenie najnizszego elementu
pomiarowego temperatury (patrz rysunek ponizej).

A0030098
26  Potozenie najnizszego elementu pomiarowego
a  Odlegtosé najnizszego elementu pomiarowego do zerowego punktu odniesienia (dna zbiornika lub ptytki

odniesienia). Fabrycznie jest ona ustawiona na 500 mm (19,69 in) i mozna jg zmieni¢ zgodnie z aktualng
pozycjg montazowq.

Celem sprawdzenia warto$ci temperatur mierzonych przez poszczegélne elementy
pomiarowe, nalezy przejs¢ do podmenu: Operation > Temperature > NMT element
values - Element temperature

Kazdy element pomiarowy przetwornika Prothermo posiada indywidualny Element
temperature X parameter.
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9.4.3  Konfiguracja wejs¢ 4-20mA

A0032464

27  Mozliwe miejsca podtgczenia dodatkowych analogowych portéw I/0, ktére mogq by¢ wykorzystane jako
wejscia 4-20mA. Kod zamdéwieniowy danego przyrzqdu okresla, ktory sposrdd tych portow jest
zamontowany > B 22.

Procedura dla kazdego analogowego portu I/0, do ktérego podtaczony jest przyrzad z
wyjsciem 4-20 mA, jest nastepujaca:

1. Sprawdzi¢, czy urzadzenia z wyjsciem 4-20 mA sg podigczone zgodnie z
przyporzadkowaniem zaciskow - 30.

2. Otworzy¢ podmenu danego analogowego portu I/0: Setup - Advanced setup
- Input/output > Analog I/0 X1-3

3. Przejs¢ do Operating mode parameter (> B 149) i wybra¢ opcje 4..20mA input
lub HART master+4..20mA input.

4. Przej$¢ do Process variable parameter (- B 155) i wybra¢ zmienng procesowa
przesylang przez podigczone urzadzenie.

5. Przejs¢ do Analog input 0% value parameter (- 155) i podaé warto$¢ zmiennej
procesowej odpowiadajgca pradowi wejsciowemu 4 mA (patrz diagram ponizej).

6. Przejs¢ do Analog input 100% value parameter (- 155) i podac warto$é
zmiennej procesowej odpowiadajacg pradowi wejsciowemu 20 mA (patrz diagram
ponizej).

7. Przejsc¢ do Process value parameter (- 156) i sprawdzi¢, czy wartos¢
wskazywana odpowiada rzeczywistej wartosci zmiennej procesowe;j.
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I [mA]
A

20mA
1—»

4mA

A0029264

28  Skalowanie zmiennej procesowej na wejsciu 4-20mA

1 Inputvalue in mA
2 Process value

Analog I70 submenu zawiera dodatkowe parametry umozliwiajgce doktadng
parametryzacje wejscia analogowego. Szczegotowy opis, patrz: > 149
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9.4.4  Konfiguracja podtaczonego czujnika RTD

A0032465
29  Mozliwe gniazda dla dodatkowych analogowych portéw I/0, do ktorych mozna podtqgczy¢ czujnik RTD.
Kod zamowieniowy danego przyrzqdu okresla, ktory sposréd tych portow jest zamontowany > B 22.

1. Sprawdzi¢, czy czujnik RTD jest podlgczony zgodnie z przyporzadkowaniem zaciskow
> B 34,

2. Otworzy¢ podmenu danego analogowego portu I/0: Setup - Advanced setup
- Input/output - Analog IP X4-8.

W RTD type parameter (- 143) wybraé typ czujnika RTD.

A B C
123 45678 123 45678 123 45678

AD026371

30 Typy podigczen czujnikow RTD

A 2 wire RTD connection
B 3 wire RTD connection
C 4 wire RTD connection

W RTD connection type parameter (- 144) wybraé typ podigczenia czujnika
RTD (2-, 3- lub 4-przewodowe).

5. W Input value parameter (- 146) sprawdzi¢, czy wskazywana temperatura
odpowiada rzeczywistej temperaturze.

6. W Minimum probe temperature parameter (- 146) wprowadzi¢ minimalng
dopuszczalng temperature podtaczonego czujnika RTD.

7. W Maximum probe temperature parameter (- B 146) wprowadzi¢ maksymalng
dopuszczalng temperature podtgczonego czujnika RTD.
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A0029269

1 Plytka odniesienia
2 Czujnik RTD
3 Probe position (> 147)

W Probe position parameter wprowadzi¢ pozycje montazowg czujnika RTD

(mierzona od plytki odniesienia).

L~ Ten parametr, wraz z warto$cig mierzong poziomu okresla, czy wartos$¢ mierzona
temperatury odnosi sie do medium w zbiorniku, czy do fazy gazowej.

Przesuniecie wartosci rezystancji i/ lub temperatury

ﬂ Do zdefiniowania przesuniecia warto$ci rezystancji lub temperatury stuzy nastepujace
podmenu: Expert - Input/output > Analog IP X4-8.
= Warto$¢ Ohms offset jest dodawana do warto$ci mierzonej rezystancji przed
obliczeniem temperatury.
= Warto$¢ Temperature offset after conversion jest dodawana do wartosci
mierzonej temperatury.

R[Q] RIQ]

Y
Y

AD029265

1 Ohms offset
2 Temperature offset after conversion
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9.4.5 Konfiguracja dodatkowych portéw I/0 cyfrowych

T TO0CT TS

A0026424

31 Mozliwe gniazda do podtaczenia dodatkowych cyfrowych portéw I/0 (przyktady); kod zamdéwieniowy
przyrzqdu okresla liczbe i miejsca ich podigczenia > B 22.

Kazdy dodatkowy cyfrowy port I/0 przyrzadu posiada indywidualne Digital Xx-x submenu.
'X" oznacza gniazdo w przedziale podlgczeniowym, a "x-x' numery zaciskow w tym
gniezdzie. Najwazniejsze parametry w tym podmenu, to Operating mode i Contact type.

»Operating mode” parameter

Setup - Advanced setup - Input/output - Digital Xx-x - Operating mode

A DIO B DIO
2/4 2/4 i

1/3 1/3

A0029262
A 'Operating mode" = "Input passive"
B 'Operating mode" = "Input active"

Znaczenie opcji

= Input passive
Dodatkowy port I/0 cyfrowy mierzy sygnat napieciowy ze zrédta zewnetrznego. W
zaleznosci od statusu zewnetrznego przetgcznika, napiecie wejsciowe wynosi O (rozwarte
styki przetacznika) lub jest wyzsze od okre$lonego napiecia granicznego (zwarte styki
przetacznika). Te dwa stany reprezentuja sygnat cyfrowy.

= Input active
Dodatkowy port I/0 cyfrowy zasila obwod, a napiecie zasilania wykrywa stan rozwarty
lub zwarty stykéw przetgcznika.

»Contact type” parameter

Setup - Advanced setup - Input/output - Digital Xx-x - Contact type
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Parametr ten odwzorowuje stan stykow przetacznika zewnetrznego na stan wewnetrzny

dodatkowego portu I/0 cyfrowego:

Stan stykow przetacznika zewnetrznego Stan wewnetrzny dodatkowego portu I/0 cyfrowego
Contact type =Normally open | Contact type = Normally closed

Otwarty Inactive Active

Zamkniety Active Inactive

Stan a sytuacjach specjalnych:

Podczas wlaczenia zasilania Unknown Unknown

Btad pomiaru Error Error

= Wewnetrzny stan dodatkowego portu I/0 cyfrowego moze by¢ przesytany do
wyjscia cyfrowego lub wykorzystywany do sterowania pomiarem.

= Digital Xx-x submenu zawiera dodatkowe parametry umozliwiajgce doktadng
parametryzacje wejscia analogowego. Szczegdtowy opis, patrz: > 159.
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9.4.6  Przyporzadkowanie wartosci wejsciowych do zmiennych

zbiornika

Warto$ci mierzone muszg by¢ przyporzadkowane do zmiennych zbiornika, zanim bedg
mogty by¢ wykorzystane w aplikacji pomiaru zawartosci zbiornika. Wykonywane jest to
przez zdefiniowanie sygnatu Zrodtowego dla kazdej zmiennej zbiornika w nastepujgcych

parametrach:

Zmienna zbiornika

Parametr definiujacy sygnat Zrédtowy dla zmiennej

Poziom wody dennej

Setup > Advanced setup > Application - Tank configuration - Level
- Water level source

Temperatura $rednia lub
punktowa produktu

= Setup - Liquid temp source
= Setup - Advanced setup - Application - Tank configuration
- Temperature - Liquid temp source

Temperatura powietrza
otaczajacego zbiornik

Setup - Advanced setup - Application - Tank configuration
- Temperature - Air temperature source

Temperatura par nad
powierzchnig produktu

Setup > Advanced setup > Tank configuration > Temperature - Vapor
temp source

Gesto$¢ produktu

Setup > Advanced setup - Application - Tank configuration > Density
- Observed density source

Ciénienie dolne (P1)

Setup > Advanced setup - Application - Tank configuration - Pressure
- P1 (bottom) source

Ci$nienie gorne (P3)

Setup - Advanced setup - Application > Tank configuration > Pressure
- P3 (top) source

ﬂ W zalezno$ci od aplikacji, nie wszystkie parametry bedg odnosi¢ sie do danej sytuacji.

Poziom produktu to zawsze poziom zmierzony za pomocg samego przetwornika
Micropilot. Nie wymaga on przyporzadkowania.
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9.4.7  Obliczenia zbiornikowe: bezposredni pomiar poziomu

Jesli obliczenia zbiornikowe nie zostaty skonfigurowane, poziom i temperatura sg mierzone
bezposrednio.

A0029255

A Bezposredni pomiar poziomu (bez temperatury)

B Bezposredni pomiar poziomu i temperatury

1 Przetwornik poziomu

2 Do systemu zarzqdzania zbiornikami

3 Przetwornik temperatury

» Jedli podtgczony jest przetwornik temperatury:

Sciezka dostepu: "Setup - Liquid temp source'. Wybra¢ urzadzenie bedace zrodtem
sygnatu temperatury.
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9.4.8  Obliczenia zbiornikowe: hybrydowy system pomiaru

zbiornikow (HTMS)

Uktad HTMS wykorzystuje wartosci mierzone poziomu i ci$nienia do obliczenia gestosci
medium.

W zbiorniku nieodpowietrzanym (ci$nieniowym) zaleca sie stosowanie trybu
pomiarowego HTMS P1+P3. W tym przypadku niezbedne sg dwa czujniki ci$nienia.
W zbiornikach atmosferycznych (tzn. bezcisnieniowych) wystarcza tryb pomiarowy
HTMS P1 z tylko jednym czujnikiem ci$nienia.

A B

1\

/2
,@/3
}

—
A
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A0029256

", HTMS mode” parameter"=",HTMS P1” option"
",\HTMS mode” parameter"=",HTMS P1+P3” option"
P1 position

P3 position

Micropilot

Do systemu zarzqdzania zbiornikami

Czujnik cisnienia (hydrostatycznego)

Czujnik cisnienia (nad cieczq)

Sciezka dostepu: Setup - Advanced setup - Application > Tank configuration
- Pressure

W parametrze P1 (bottom) source (- B 192) wybrac urzadzenie bedace zrodiem
sygnatu ci$nienia hydrostatycznego (P1).

Jesli podigczony jest przetwornik cisnienia nad ciecza (P3):

W parametrze P3 (top) source (> B 194) wybrac urzadzenie bedace zroditem
sygnatu cisnienia nad ciecza (P3).

Sciezka dostepu: Setup > Advanced setup - Application - Tank calculation > HTMS
W parametrze HTMS mode (> B 210) wybrac jeden z trybow HTMS.

Sciezka dostepu: Setup > Advanced setup - Application - Tank configuration
- Density

W parametrze Observed density source (- B 190) wybra¢ opcje HTMS.

Uzy¢ pozostatych parametréw w HTMS submenu do skonfigurowania obliczen.
Szczegbdtowy opis: > B 208
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9.4.9  Obliczenia zbiornikowe: hydrostatyczne odksztalcenie
zbiornika (HyTD)

Funkcje kompensacji hydrostatycznego odksztatcenia zbiornika mozna wykorzystaé¢ do
kompensacji zmiany wysokosci odniesienia zbiornika (GRH) wskutek wybrzuszenia
(ptaszcza) zbiornika, spowodowanego ci$nieniem hydrostatycznym wywieranym przez
zmagazynowang w nim ciecz. Kompensacja opiera sie na liniowym przyblizeniu
rzeczywistych wynikéw uzyskanych poprzez reczng kontrole ilosci na kilku poziomach, w
petnym zakresie pomiarowym zbiornika.

A0028722
32 Kompensacja hydrostatycznego odksztatcenia zbiornika (HyTD)
A 'Distance" (zbiornik prawie pusty)
B Wysokosc odniesienia zbiornika (GRH)

C  HyTD correction value
D 'Distance" (zbiornik napetniony)

ﬂ Do konfiguracji funkcji kompensacji hydrostatycznego odksztatcenia zbiornika stuzy
HyTD submenu (- 199)
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9.4.10 Obliczenia zbiornikowe: kompensacja rozszerzalnosci cieplnej
plaszcza zbiornika (CTSh)

Funkcja CTSh (korekeji rozszerzalno$ci objetosciowej zbiornika w wyniku zmiany
temperatury ptaszcza zbiornika) stuzy do kompensacji wptywu temperatury ptaszcza
zbiornika lub rury ostonowej na wysokos¢ odniesienia zbiornika (GRH). Temperatura
oddziatuje zaré6wno na zwilzane jaki i niezwilzane czesci ptaszcza zbiornika i rury
ostonowej. Obliczenie jest oparte na wspdtczynnikach rozszerzalnosci cieplnej stali oraz
wspotczynnikach izolacyjnosci cieplnej dla czesci zwilzanej i niezwilzanej ptaszcza
zbiornika. Szacunki temperatur sg oparte na warto$ciach wprowadzonych recznie lub
zmierzonych i temperaturze ptaszcza zbiornika podczas kalibracji (szczegotowe informacje,
patrz standard API MPMS, rozdziat 12.1).

Ta korekcja jest zalecana w nastepujacych sytuacjach:

= gdy temperatura pracy znacznie odbiega od temperatury podczas kalibracji (AT >
10°C (18 °F))

= dla bardzo wysokich zbiornikow

= w aplikacjach z medium o niskiej, kriogenicznej lub wysokiej temperaturze

ﬂ Poniewaz funkcja kompensacji ma wptyw na odczyt poziomu mierzonego, przed jej
zastosowaniem zalecane jest powtorzenie procedur recznego pomiaru i kontroli
poziomu.

ﬂ Do konfiguracji funkeji kompensacji rozszerzalnosci cieplnej ptaszcza zbiornika (CTSh)
stuzy CTSh submenu (- 205).
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9.4.11 Konfiguracja alarméw (analiza wartos$ci granicznych)

Wartosci graniczne mozna ustawi¢ dla maksymalnie 4 zmiennych zbiornika. Funkcja
analizy wartosci granicznych generuje alarm, jesli warto$é danej zmiennej przekroczy

gorna granice lub spadnie ponizej dolnej granicy. Wartosci graniczne sg definiowane przez
uzytkownika.

o N O WU

O N o U

33 Zasada analizy wartosci granicznych

A

B
1
2
3
4
5
6
7
8
9
1

Alarm mode = On
Alarm mode = Latching
HH alarm value

H alarm value

L alarm value

LL alarm value

HH alarm

H alarm

L alarm

LL alarm

"Clear alarm" = "Yes" lub wylqgczenie/ wiqczenie zasilania
0 Hysteresis

Do konfiguracji funkcji analizy warto$ci granicznych stuzg podmenu Alarm 1 ... 4.

Sciezka menu: Setup - Advanced setup - Alarm > Alarm 1 ... 4

Endress+Hauser

A0029539

Dla Alarm mode = Latching wszystkie alarmy pozostajg wigczone dopéki uzytkownik

nie wybierze opcji Yes w parametrze Clear alarm lub wylaczy, a nastepnie wiaczy

zasilanie.
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9.4.12 Konfiguracja wyjscia 4-20mA

A0032464

34  Mozliwe gniazda do podtqczenia dodatkowych analogowych portéw 1/0, ktére mogq by¢ wykorzystane
Jjako wyjscie 4-20mA. Kod zamdéwieniowy danego przyrzqdu okresla, ktdry sposrdd tych portéw jest
zamontowany > B 22.

Kazdy dodatkowy analogowy port I/0 przyrzagdu moze by¢ skonfigurowany jako wyjscie
analogowe 4...20mA. Procedura jest nastepujaca:

1. Sciezka dostepu: Setup > Advanced setup - Input/output - Analog I/0 X1-3.

2. W Operating mode parameter wybrac opcje 4..20mA output lub HART slave
+4..20mA output 3,

3. W Analog input source parameter wybra¢ zmienng zbiornika, ktéra ma by¢
przesytana poprzez wyjscie 4...20mA.

4. W 0 % value parameter i wprowadzi¢ warto$¢ wybranej zmiennej zbiornika, ktéra
ma odpowiadac¢ wartosci prgdu 4 mA na wyjsciu.

5. W 100 % value parameter i wprowadzi¢ wartos¢ wybranej zmiennej zbiornika, ktéra
ma odpowiada¢ warto$ci prgdu 20 mA na wyjsciu.
Ly

A
100% -
1—»

0%

A0032953
35  Skalowanie zmiennej zbiornika na wyjsciu prqdowym
1 Zmienna zbiornika

2 Prqd wyjsciowy

Analog I70 submenu zawiera dodatkowe parametry umozliwiajace doktadng
parametryzacje wyjscia analogowego. Szczegdtowy opis: > 149

3) "HART slave +4..20mA output " oznacza, ze analogowy port I/0 stuzy jako wyjscie HART slave, ktére cyklicznie przesyta wartosci do czterech
zmiennych HART do stacji HART master. Informacje o konfiguracji wyjscia HART: > B 81
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9.4.13 Konfiguracja wyjscia HART slave + 4-20mA

Jesli dla dodatkowego portu I/0 w parametrze Operating mode wybrano opcje HART
slave +4..20mA output, port ten stuzy jako port HART slave, przez ktory przesytane sg
wartosci maks. czterech zmiennych HART do stacji HART master.

ﬂ W tym przypadku moze by¢ takze wykorzystany sygnat 4-20 mA. Konfiguracja, patrz:
> B80

Przypadek standardowy: wartos¢ PV = sygnat 4-20mA

Domyslnie, gtéwna zmienna HART (PV) jest identyczna, jak zmienna zbiornika przesytana
za pomocg sygnatu analogowego 4-20mA. Procedura definiowania pozostatych zmiennych
HART oraz konfiguracji wyjscia HART jest nastepujaca:

1. Sciezka dostepu: Setup > Advanced setup » Communication > HART output
- Configuration

2. W System polling address parameter ustawi¢ adres stacji HART slave.

3. Do przyporzadkowania zmiennych zbiornikowych do drugiej, trzeciej i czwartej
zmiennej HART stuzg parametry: Assign SV, Assign TV, Assign QV.
L~ (ztery zmienne HART sg przesytane do stacji HART Master.

Przypadek specjalny: wartos¢ PV inna niz przesytana za pomoca sygnatu 4-20mA

W wyjatkowych przypadkach gtéwna zmienna HART (PV) moze by¢ inna od zmiennej
zbiornika przesytanej za pomocg sygnatu analogowego 4-20mA. Ponizej podano procedure
konfiguracji dla tego przypadku.

1. Sciezka dostepu: Setup > Advanced setup - Communication » HART output
- Configuration

2. W PV source parameter wybra¢ opcje Custom.

& W podmenu pojawiaja sie wtedy dodatkowe parametry: Assign PV, 0 % value,
100 % value i PV mA selector.

3. W Assign PV parameter wybra¢ zmienng zbiornika, ktéra ma by¢ przesytana jako
gtéwna zmienna HART (PV).

4. Parametr 0 % value i 100 % value stuzg do zdefiniowania zakresu gtéwnej zmiennej
HART (PV). Percent of range parameter wskazuje warto$¢ procentowg biezgcej
wartos$ci PV. Jest ona cyklicznie przesytana do stacji HART master wraz z pozostatymi
zmiennymi.

Ly

-

T
100% %]

A0032954
36  Skalowanie zmiennej zbiornika na wartos¢ procentowq
A 0 %value
B 100 % value

1 Primary variable (PV)
2 Percent of range

5. PV mA selector parameter stuzy do okreslenia, czy warto$¢ pragdu wyjsciowego
analogowego portu I/0 ma by¢ uwzgledniona w danych cyklicznie przesytanych do
stacji HART master wraz z pozostalymi zmiennymi.
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Ustawienie PV mA selector parameter nie ma wptywu na wartos$¢ pradu wyjsciowego
na zaciskach dodatkowego portu analogowego I/0. Okresla ono tylko, czy wartos¢
tego pradu ma by¢ przesytana do stacji HART master wraz z pozostatymi zmiennymi.
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9.4.14 Konfiguracja wyjscia Modbus

D 1234

REEEE

%/_J
D1-4

A 1234

0 S &=

%/_J
Al-4

A0031200

37 Mozliwe gniazda do podiqczenia modutu sygnatowego "Modbus" (przyktady); zaleznie od wersji przyrzadu,
modut ten moze by¢ podtqczony do gniazd Blub C > B 22.

Przetwornik Micropilot NMR8x pelni role stacji Modbus slave. Warto$¢ mierzone lub
obliczone zmiennych zbiornika sg zapisywane w rejestrach i na zgdanie przesytane do
stacji Modbus master.

Do konfiguracji komunikacji miedzy danym urzadzeniem a stacjg Modbus master stuzy
nastepujgce podmenu:
Setup » Advanced setup » Communication » Modbus X1-4 - Configuration (» B 165)
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9.4.15 Konfiguracja wyjscia V1

‘A0031200

38  Mozliwe gniazda do podtaczenia modutu sygnatowego "V1' (przyktady); zaleznie od wersji przyrzqdu,
modut ten moze by¢ podtqczony do gniazd Blub C > B 22.

Do konfiguracji komunikacji zgodne z protokotem V1 miedzy danym urzgdzeniem a
systemem sterowania stuzy nastepujgce podmenu:

= Setup > Advanced setup > Communication - V1 X1-4 - Configuration (> B 168)

= Setup > Advanced setup > Communication > V1 X1-4 - V1 input selector (> B 171)
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9.4.16 Konfiguracja wyjs¢ cyfrowych

A0026424

39  Mozliwe gniazda do podiqczenia dodatkowych cyfrowych portow I/0 (przyktady); kod zaméwieniowy
przyrzqdu okresla liczbe i miejsca ich podtqczenia > B 22.

2/4
L |

r :

|
+

A

|

|

1/3

A0033029

40  Uzycie dodatkowego cyfrowego portu I/0 jako wyjscia cyfrowego

Kazdy dodatkowy cyfrowy port I/0 przyrzadu posiada indywidualne Digital Xx-x submenu.
X" oznacza gniazdo w przedziale podtgczeniowym, a "x-x" numery zaciskow w tym
gniezdzie. Najwazniejsze parametry w tym podmenu, to Operating modeDigital input
source i Contact type.

Wyjscie cyfrowe moze by¢ wykorzystane do

= yruchomienia alarmu (jesli zostat skonfigurowany > B 79)

= przesylania statusu wyjscia cyfrowego (jesli zostato tak skonfigurowane - 72)
Procedura konfiguracji wyjscia cyfrowego:

1. Sciezka dostepu: Setup - Advanced setup - Input/output - Digital Xx-x, gdzie Xx-x
oznacza dodatkowy port I/0 cyfrowy, ktéry ma by¢ konfigurowany.

2. W Operating mode parameter wybra¢ Output passive option.

3. W Digital input source parameter wybrac alarm lub wyjscie cyfrowe, ktérego status
ma by¢ przesytany.

4. ‘W Contact type parameter wybrac, jak status alarmu lub wejscia cyfrowego ma by¢
odwzorowany na wyjsciu cyfrowym (patrz tabela ponizej).
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= Status alarmu
= Status wewnetrzny wejscia cyfrowego

Stan wyjsciowy wyjscia cyfrowego

Contact type = Normally open | Contact type = Normally closed

Inactive

Otwarte

Zamkniete

Active

Zamkniete

Otwarte

ﬂ = W aplikacjach SIL w parametrze Contact type zawsze musi byé wybrana opcja

Normally open.

= W razie awarii zasilania, niezaleznie od ustawionej opcji, wyjscie jest zawsze

otwarte.

= Digital Xx-x submenu zawiera dodatkowe parametry umozliwiajgce doktadng
parametryzacje wejscia cyfrowego. Szczegotowy opis, patrz: > 159.

86
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9.5 Ustawienia zaawansowane

Advanced setup submenu (- B 134) stuzy do konfiguracji zaawansowanych opcji dla
wej$¢ sygnatowych, obliczen zbiornikowych i wyjs¢ sygnatowych.

9.6 Symulacja

Celem sprawdzenia poprawnosci konfiguracji przyrzadu i systemu sterowania, istnieje
mozliwo$¢ symulacji roznych sytuacji (warto$¢ mierzonych, komunikatéw diagnostycznych
itd.). Do tego stuzy Simulation submenu (> B 253).

9.7 Zabezpieczenie ustawien przed nieuprawnionym
dostepem

[stniejg dwa sposoby zabezpieczenia ustawien przez zmiang przez osoby nieuprawnione:
= Za pomoca kodu dostepu (> B 51)
Blokuje on dostep za posrednictwem wskaznika.
» Za pomoca przetacznika blokady zapisu (- B 52)
Blokuje on dostep do parametréw pomiaru poprzez dowolny interfejs uzytkownika
(wskaznik, oprogramowanie FieldCare, inne narzedzia konfiguracyjne).
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10 Obstuga

10.1  Odczyt statusu blokady urzadzenia

W zaleznosci od statusu blokady przyrzadu, niektére operacje mogg by¢ zablokowane.
Aktualny status blokady mozna odczytaé, korzystajac ze Sciezki dostepu: Setup
- Advanced setup - Locking status. W ponizszej tabeli zestawiono rézne statusy dostepu:

blokady zapisu znajdujgcego sie w przedziale
podtaczeniowym.

Locking status Znaczenie Procedura wylaczenia
blokady
Hardware locked Przyrzad jest zablokowany za pomoca przetgcznika -> 52

zablokowany z powodu bedacych w toku proceséw
wewnetrznych (np. wysytania/pobierania danych,
resetu). Parametry bedzie mozna zmienia¢ po
zakoriczeniu procesu.

SIL locked Przyrzad pracuje w trybie SIL. Patrz instrukcja
bezpieczenstwa SIL

Tryb rozliczen aktywny Aktywny jest tryb pomiaréw rozliczeniowych. -> 52

WHG locked (w Wiaczona jest blokada WHG. W przygotowaniu

przygotowaniu)

Temporarily locked Dostep do zapisu parametrow jest chwilowo Odczekaé, az procesy

wewnetrzne zostang
zakonczone.

Stan blokady jest sygnalizowany za pomocg ikony blokady zapisu w nagtéwku

wyswietlacza:

XXXXXXXXX20.50® L

XX

10.2  Odczyt wartosci mierzonych

A0015870

Parametry medium w zbiorniku mozna odczyta¢, korzystajgc z nastepujgcych podmenu:

= Operation - Level

= Operation - Temperature

= Operation - Density

= Operation > Pressure
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11 Diagnostyka i usuwanie usterek

11.1 Ogdlne wskaz6éwki diagnostyczne

11.1.1 Bledy ogélne

Blad Mozliwa przyczyna Dziatania
Przyrzad nie reaguje. Brak zasilania. Podtaczy¢ do sieci o odpowiednim
napieciu.

Brak wilasciwego styku przewodéw z | Zapewni¢ wtasciwy styk przewodow z

zaciskami. zaciskami.
Niewidoczne wskazania na Niewtasciwe podtgczenie wtyku Podtaczy¢ wtasciwie wtyk przewodu.
wskazniku przewodu wskaznika.

Uszkodzony wyswietlacz. Wymieni¢ wyswietlacz.

Za maly kontrast wyswietlacza. Ustawic¢ Setup - Advanced setup

- Display - Contrast display na warto$¢
powyzej 60 %.

Po uruchomieniu przyrzadu Zaktocenia elektromagnetyczne Sprawdzi¢ uziemienie przyrzadu.
lub podtaczeniu wskaznika
wyswietlany jest komunikat

Uszkodzony przewdd lub wtyczka Wymieni¢ wyswietlacz.

"Blad komunikacji wyswietlacza.

Nie dziata komunikacja przez | Btedne ustawienie portu COM w Sprawdzi¢ i w razie potrzeby zmieni¢

interfejs CDL. komputerze. ustawienie portu COM w komputerze
(np. za pomocg oprogramowania
FieldCare).

Btedne wyniki pomiarow. Btad parametryzacji Sprawdzi¢ parametryzacje i w razie

potrzeby zmienic.
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11.2

Informacje diagnostyczne na wskazniku lokalnym

11.2.1 Komunikaty diagnostyczne

Na wyswietlaczu przyrzadu wyswietlane sg wskazania btedow wykrytych dzieki funkcji
autodiagnostyki przyrzagdu na przemian ze wskazaniami warto$ci mierzonych.

Wskazania wartosci mierzonych w stanie alarmu ‘ Komunikat diagnostyczny

XXXXXXXXX S XXXXXXXXX A8

x 3l

2 0 L] 5 O « ;\3’33 1oltage j

A0013939-PL

vl W N =

Sygnat statusu

Symbol statusu (symbol klasy diagnostycznej)
Symbol statusu dla zdarzenia diagnostycznego
Tekst komunikatu

Przyciski obstugi

Sygnaty statusu

F

A0013956

IIB*quI
Sygnalizuje usterke przyrzagdu. Warto$¢ mierzona jest btedna.

c

A0013959

"Sprawdzenie"
Przyrzad pracuje w trybie serwisowym (np. podczas symulacji lub wyswietlany jest
komunikat ostrzegawczy).

A0013958

"Poza specyfikacja"

Przyrzad pracuje:

= Poza zakresem okreslonym w specyfikacji technicznej (np. podczas przygotowania do
pracy lub czyszczenia)

= Poza parametrami konfiguracyjnymi ustawionymi przez uzytkownika (np. wartosé
poziomu poza skonfigurowanym zakresem)

A0013957

"Wymagana konserwacja"
Konieczna jest konserwacja przyrzadu. Warto$¢ mierzona jest wcigz poprawna.

Symbol statusu (symbol klasy diagnostycznej)

X

A0013961

Status "Alarm"
Pomiar jest przerywany. Sygnat wyjsciowy przyjmuje zdefiniowang wartos¢ alarmowa.
Generowany jest komunikat diagnostyczny.

Ay

A0013962

Status "Ostrzezenie"
Przyrzad kontynuuje pomiary. Generowany jest komunikat diagnostyczny.
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Zdarzenie diagnostyczne i komunikat o zdarzeniu

Btad moze by¢ identyfikowany poprzez zdarzenie diagnostyczne. Tekst komunikatu podaje

blizsze informacje dotyczgce btedu. Oprécz tego przed komunikatem o zdarzeniu
wyswietlany jest odpowiedni symbol.

Zdarzenie diagnostyczne

Numer Tekst
Symbol statusu Sygnat statusu sdarzenia Komunikatu
N\ N N

Przyktad ._-"lli‘l"-. F

A0013962 A0013956

441 Curr.output 1

Liczba 3-cyfrowa

Jezeli pojawig sie dwa lub wiecej komunikatéw diagnostycznych, wyswietlany jest tylko
komunikat o najwyzszym priorytecie. Pozostate aktywne komunikaty diagnostyczne
mozna wyswietli¢ korzystajgc z Diagnostic list submenu (> B 249).

Przyciski obstugi

Funkcja w menu, podmenu

Przycisk plus

Otwiera okno komunikatu o mozliwych dziataniach.

A0013970

Przycisk Enter

Otwiera menu obstugi.

A0013952
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11.2.2 Informacje o mozliwych dzialaniach
XXXXXXXXX ] XXXXXXXXX &S

92

20.50 &
XX

X [1]

Diagnostics 1
2. $801 Supply voltage

Diagnostics 2
Diagnostics 3

2.
2—1 [Supply voltage (ID:203)| — 3

4— | £ 8801
5— |YYYY-MM-DD HH:MM:SS

6 —1 | Increase supply voltage

3. +

® 4
1
2
3
4
5
6

A0032957-PL

1 Komunikat o mozliwych dziataniach

Komunikat diagnostyczny

Krotki tekst

Identyfikator

Ikona diagnostyki z kodem diagnostycznym
Dtugos¢ czasu pracy w chwili wystgpienia zdarzenia
Dziatania

Komunikat diagnostyczny jest wyswietlany w widoku standardowym (na wskazaniu
wartosci mierzonej).

1.

Nacisna¢ przycisk [ (ikona ().

L~ Otwiera sie Diagnostic list submenu.

Przyciskiem [# lub (=) wybra¢ zdarzenie diagnostyczne i nacisnac¢ przycisk [E] .

- Wyswietlany jest komunikat dotyczacy dziatan dla wybranego zdarzenia
diagnostycznego.

Jednocze$nie nacisng¢ przycisk = i 4.

= Okno komunikatu jest zamykane.

Otwarte jest menu Diagnostics przy pozycji dotyczacej zdarzenia diagnostycznego, np. w
podmenu Diagnostic list lub w parametrze Previous diagnostics.

1.

Nacisng¢ przycisk [EJ.

- Wyswietlany jest komunikat dotyczacy dziatan dla wybranego zdarzenia
diagnostycznego.

Jednocze$nie nacisng¢ przycisk = i 4.

= Okno komunikatu jest zamykane.
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11.3 Komunikaty diagnostyczne w oprogramowaniu
FieldCare

Wszelkie wykryte btedy przyrzadu sg wyswietlane na stronie gtéwnej programu
obstugowego po ustanowieniu pofgczenia z przyrzadem.

1
DHE e 8 0E &% EFHe 2 R
XKXXKK ol ool (=]
Device name: XxXxxxx Mass flow: £ 12.34  kg/h
Device tag: XXXXXXX Volume flow: &£ 12.34 m3/h
l Status signal: = 9?/ Function check (C) ‘
[FEEN EIE-N=REAE
I I
B Xioooo Instrument health status
%«--PD Diagnostics 1: C485 Simu...
?---PD Remedy information: Deactivate... @
:r---PD Access status tooling: Mainenance Failure (F)
i:—_l Operation ¥ Function check (C) — 2
B Setup Diagnostics 1: [ 485 simulation measured vari... [+]
(5-~0J Diagnostics Remedy information: [ Deactivate Simulation (seryice... [+]
B--F3 Expert
/2, Out of spezification (S) — 3
@ Maintenance required (M)

A0021799-PL

1 Pole statusu ze wskazaniem rodzaju btedu
2 Komunikat diagnostyczny
3 Dziafania i identyfikator

B Pozostate biezgce zdarzenia diagnostyczne, ktére wystgpity, moga by¢ wyswietlane w
Diagnostic list submenu.

11.3.1 Sygnaly statusu

Sygnaty statusu informujg w sposéb ciggly o stanie przyrzadu i wiarygodnosci wynikow
pomiaru; sg podzielone na kategorie, zaleznie od typu wiadomosci diagnostycznej
(zdarzenia diagnostycznego).

Endress+Hauser
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Symbol Znaczenie
® Blad (F)
Wystapit btagd przyrzadu. Warto$¢ mierzona jest btedna.
A0017271
Kontrola funkcjonalna
; Przyrzad pracuje w trybie serwisowym (np. podczas symulacji lub wyéwietlany jest

komunikat ostrzegawczy).

A\

A0017277

Poza specyfikacja
Przyrzad pracuje poza zakresem okreslonym w specyfikacji technicznej (np. poza
dopuszczalnym zakresem temperatur)

A0017276

Wymaga konserwacji
Konieczna jest konserwacja przyrzadu. Wartos¢ mierzona jest wciaz poprawna.

Sygnaty statusu sg podzielone na kategorie zgodnie z wymaganiami VDI/VDE 2650 i
zaleceniami NAMUR NE 107.
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11.3.2 Informacje o mozliwych dziataniach

Celem umozliwienia szybkiego usuniecia problemu, dla kazdego zdarzenia
diagnostycznego dostepne sg informacje o dziataniach, ktére nalezy podjg¢:
= Na stronie gtéwnej
Informacje o dziataniach sg wyswietlane w oddzielnym polu pod komunikatem
diagnostycznym.
= W menu "Diagnostyka"
Informacje o dziataniach moga by¢ wywolane w obszarze roboczym interfejsu
uzytkownika.

Wybra¢ menu Diagnostyka.
1. Wybrac zadany parametr.

2. Z prawej strony okna umie$ci¢ kursor myszy nad danym parametrem.
= Pojawia sie¢ wskazowka dotyczgca dziatan dla danego zdarzenia diagnostycznego.
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11.4 Przeglad komunikatéw diagnostycznych

Numer Krotki tekst Dziatanie naprawcze Sygnat Reakcje
diagnostyczny statusu diagnostyczne
[z fabryki] [z fabryki]

Czujnik diagnostyczny
102 Sensor incompatible error | 1. Restart device F Alarm
2. Contact service
150 Detector error 1. Restart device F Alarm
2. Check electrical
connections of detector
3. Replace detector unit
151 Sensor electronic failure Replace sensor electronic F Alarm
module
Diagnostyka elektroniki
242 Software incompatible 1. Check software F Alarm

2. Flash or change main
electronics module

252 Modules incompatible 1. Check electronic modules | F Alarm
2. Change [70 or main
electronic module

261 Electronic modules 1. Restart device F Alarm
2. Check electronic modules
3. Change I/0 Modul or main
electronics
262 Module connection 1. Check module connections | F Alarm

2. Change electronic modules

270 Main electronic failure Replace main electronics F Alarm
271 Main electronic failure 1. Restart device F Alarm
2. Change main electronic
module
272 Main electronic failure 1. Restart device F Alarm

2. Contact service

273 Main electronic failure 1. Emergency operationvia | F Alarm
display
2. Change main electronics
275 /0 module failure 1. Restart device F Alarm
2. Change I7/0 module
276 /0 module faulty 1. Restart device F Alarm
2. Change I7/0 module
282 Data storage 1. Restart device F Alarm
2. Contact service
283 Memory content 1. Transfer data or reset F Alarm
device
2. Contact service
284 Detector SW update in Firmware update active, F Alarm
progress please wait!
311 Electronic failure Maintenance required! M Warning
1. Do not perform reset
2. Contact service
333 System recovery required | HW change detected F Alarm

System configuration
recovery required

Go to menu on device and
perform recovery

Endress+Hauser 95



Diagnostyka i usuwanie usterek Micropilot NMR81
Numer Krotki tekst Dziatanie naprawcze Sygnat Reakcje
diagnostyczny statusu diagnostyczne
[z fabryki] [z fabryki]
334 System recovery failure HW changed, system F Alarm
recovery failure. Return to
factory
381 Displacer distance invalid | 1. Calibrate sensor F Alarm
2. Restart device
3. Replace sensor electronics
382 Sensor communication 1. Check connection of F Alarm
sensor electronics
2. Restart device
3. Replace sensor electronics
Diagnostyka konfiguracji
400 AIO simulation output Deactivate simulation AIO C Warning
output
401 DIO simulation output Deactivate simulation DIO C Warning
output
403 Calibration AIO 1. Restart device F Alarm
2. Change 170 module
404 Calibration AIP 1. Restart device F Alarm
2. Change I/0 module
405 COMM timeout DIO 1...8 | 1. Check wiring F Alarm
2. Change I/0 module
406 IOM offline 1. Check wiring F Alarm
2. Change 170 module
407 COMM timeout AIO 1 ... 2 | 1. Check wiring F Alarm
2. Change 170 module
408 Invalid range AIO 1 ... 2 1. Check device C Warning
configuration.
2. Check wiring.
409 RTD temp out of range 1. Check electronic modules | C Warning
1..2 2. Change 1/0 or main
electronic module
410 Data transfer 1. Check connection F Alarm
2. Retry data transfer
411 Hart device 1 ... 15 has 1. Check HART device F Alarm !
malfunction 2. Change HART device
412 Processing download Download active, please wait | C Warning
413 NMT 1 ... 15: element is 1. Check NMT wiring C Warning
open or short connection
2. Replace NMT
415 Hart device 1 ... 15 offline | 1. Check HART device C Warning
2. Change HART device
434 Real time clock defective | Replace main electronics C Warning
436 Date/Time incorrect Check date and time settings. | M Warning
437 Configuration 1. Restart device F Alarm
incompatible 2. Contact service
438 Dataset 1. Check data set file M Warning
2. Check device configuration
3. Up- and download new
configuration
441 AIO 1 ... 2 current output | 1. Check process F Alarm
alarm 2. Check current output
settings
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Numer Krotki tekst Dziatanie naprawcze Sygnat Reakcje
diagnostyczny statusu diagnostyczne
[z fabryki] [z fabryki]

4472 AIO 1 ... 2 current output | 1. Check process C Warning

warning 2. Check current output
settings

443 AIO 1 ... 2 Input not HART | Change PV source or AIO C Warning
compatible input source.

452 HyTD correction value 1. Check device C Warning

configuration. -

452 CTSh 2. Check wiring. C Warning

452 HTG C Warning

452 HTMS C Warning

484 Failure mode simulation Deactivate simulation C Alarm

495 Diagnostic event Deactivate simulation C Warning
simulation

500 AIO C1-3 source no longer | Change input source C Warning
valid

501 Level source no longer Change input source C Warning
valid

502 GP1 source no longer valid | Change input source C Warning

503 GP2 source no longer valid | Change input source C Warning

504 GP3 source no longer valid | Change input source C Warning

505 GP4 source no longer valid | Change input source C Warning

506 Water level source no Change input source C Warning
longer valid

507 Liquid temp source no Change input source C Warning
longer valid

508 Vapor temperatur source | Change input source C Warning
no longer valid

509 Air temperature source no | Change input source C Warning
longer valid

510 P1 source no longer valid | Change input source C Warning

511 P2 source no longer valid | Change input source C Warning

512 P3 source no longer valid | Change input source C Warning

513 Upper density source no Change input source C Warning
longer valid

514 Middle density source no | Change input source C Warning
longer valid

515 Lower density source no Change input source C Warning
longer valid

516 Gauge command source no | Change input source C Warning
longer valid

517 Gauge status source no Change input source C Warning
longer valid

518 Average density source no | Change input source C Warning
longer valid

519 Upper interface source no | Change input source C Warning
longer valid

520 Lower interface source no | Change input source C Warning
longer valid

521 Bottom level source no Change input source C Warning

longer valid
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Numer Krotki tekst Dziatanie naprawcze Sygnat Reakcje
diagnostyczny statusu diagnostyczne
[z fabryki] [z fabryki]

522 Displacer position source | Change input source C Warning
not valid

523 Distance source no longer | Change input source C Warning
valid

524 Balance flag source no Change input source C Warning
longer valid

525 One time cmd source no Change input source C Warning
longer valid

526 Alarm 1 ... 4 source no Change input source C Warning
longer valid

527 AIO B1-3 source no longer | Change input source C Warning
valid

532 HART output: PV source Change input source C Warning
not valid

533 HART output: SV source Change input source C Warning
not valid

534 HART output: QV source Change input source C Warning
not valid

535 HART output: TV source Change input source C Warning
not valid

536 Display: source no longer | Change input source C Warning
valid

537 Trend: source no longer Change input source C Warning
valid

538 HART output: PV mA Change input source C Warning
source not valid

539 Modbus A1-4 SP source Set valid SP input selector C Warning
invalid

540 Modbus B1-4 SP source Set valid SP input selector C Warning
invalid

541 Modbus C1-4 SP source Set valid SP input selector C Warning
invalid

542 Modbus D1-4 SP source Set valid SP input selector C Warning
invalid

543 V1 Al-4 SP source invalid | Set valid SP input selector C Warning

544 V1 B1-4 SP source invalid | Set valid SP input selector C Warning

545 V1 C1-4 SP source invalid | Set valid SP input selector C Warning

546 V1 D1-4 SP source invalid | Set valid SP input selector C Warning

547 Modbus Al-4 alarm Set valid alarm input selector |C Warning
source invalid

548 Modbus B1-4 alarm Set valid alarm input selector |C Warning
source invalid

549 Modbus C1-4 alarm source | Set valid alarm input selector | C Warning
invalid

550 Modbus D1-4 alarm Set valid alarm input selector |C Warning
source invalid

551 V1 Al-4 alarm source Set valid alarm input selector |C Warning
invalid

552 V1 B1-4 alarm source Set valid alarm input selector |C Warning
invalid
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Numer Krotki tekst Dziatanie naprawcze Sygnat Reakcje
diagnostyczny statusu diagnostyczne
[z fabryki] [z fabryki]

553 V1 C1-4 alarm source Set valid alarm input selector | C Warning
invalid

554 V1 D1-4 alarm source Set valid alarm input selector | C Warning
invalid

556 Modbus Al-4 analog Set valid analog input selector | C Warning
source invalid

557 Modbus B1-4 analog Set valid analog input selector | C Warning
source invalid

558 Modbus C1-4 analog Set valid analog input selector | C Warning
source invalid

559 Modbus D1-4 analog Set valid analog input selector | C Warning
source invalid

560 Calibration mandatory 1. Carry out weight C Alarm

calibration
2. Carry out reference
calibration
3. Carry out drum calibration

564 DIO B1-2 source no longer | Change input source C Warning
valid

565 DIO B3-4 Source not valid | Change input source C Warning

566 DIO C1-2 source no longer | Change input source C Warning
valid

567 DIO C3-4 source no longer | Change input source C Warning
valid

568 DIO D1-2 source no longer | Change input source C Warning
valid

569 DIO D3-4 source no longer | Change input source C Warning
valid

570 V1 Al-4 analog source Set valid analog input selector | C Warning
invalid

571 V1 B1-4 analog source Set valid analog input selector | C Warning
invalid

572 V1 C1-4 analog source Set valid analog input selector | C Warning
invalid

573 V1D1-4 analog source Set valid analog input selector | C Warning
invalid

574 Modbus Al-4 user value | Set valid user value input C Warning
source invalid selector

575 Modbus B1-4 user value | Set valid user value input C Warning
source invalid selector

576 Modbus C1-4 user value Set valid user value input C Warning
source invalid selector

577 Modbus D1-4 user value Set valid user value input C Warning
source invalid selector

578 Modbus Al-4 discrete Set valid user discrete input C Warning
value src invalid selector

579 Modbus B1-4 disc value Set valid user discrete input | C Warning
source invalid selector

580 Modbus C1-4 disc value Set valid user discrete input C Warning
source invalid selector

581 Modbus D1-4 discrete Set valid user discrete input C Warning

value src invalid

selector
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Numer Krotki tekst Dziatanie naprawcze Sygnat Reakcje
diagnostyczny statusu diagnostyczne
[z fabryki] [z fabryki]
582 V1 Al-4 user value source | Set valid user value input C Warning
invalid selector
583 V1 B1-4 user value source | Set valid user value input C Warning
invalid selector
584 V1 C1-4 user value source | Set valid user value input C Warning
invalid selector
585 Simulation distance Deactivate simulation C Warning
585 V1 D1-4 user value source | Set valid user value input C Warning
invalid selector
586 Record map Recording of mapping C Warning
please wait
586 V1 Al-4 discrete value Set valid user discrete input | C Warning
source invalid selector
587 V1 B1-4 discrete value Set valid user discrete input | C Warning
source invalid selector
588 V1 C1-4 discrete value Set valid user discrete input | C Warning
source invalid selector
589 V1 D1-4 discrete value Set valid user discrete input C Warning
source invalid selector
590 Modbus Al-4 percent Set valid percentage input C Warning
source invalid selector
591 Modbus B1-4 percent Set valid percentage input C Warning
source invalid selector
592 Modbus C1-4 percent Set valid percentage input C Warning
source invalid selector
593 Modbus D1-4 percent Set valid percentage input C Warning
source invalid selector
594 V1 Al-4 percent source Set valid percentage input C Warning
invalid selector
595 V1 B1-4 percent source Set valid percentage input C Warning
invalid selector
596 V1 C1-4 percent source Set valid percentage input C Warning
invalid selector
597 V1 D1-4 percent source Set valid percentage input C Warning
invalid selector
598 DIO A1-2 source no longer | Change input source C Warning
valid
599 DIO A3-4 source no longer | Change input source C Warning
valid
Diagnostyka procesu
801 Energy too low Increase supply voltage S Warning
803 Current loop 1. Check device F Alarm
configuration. -
803 Currentloop 1... 2 2. Check wiring. M Warning
803 Current loop C Warning
825 System temperature 1. Check ambient S Warning
temperature
825 System temperature 2. Check process temperature F Alarm
826 Sensor temperature 1. Check ambient S Warning
temperature
826 Sensor temperature 2. Check process temperature Alarm
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Numer Krotki tekst Dziatanie naprawcze Sygnat Reakcje
diagnostyczny statusu diagnostyczne
[z fabryki] [z fabryki]

844 Process value out of 1. Check process value S Warning b
specification . Check application

3. Check sensor
844 Process value out of S Warning

specification

N

903 Currentloop 1 ... 2 1. Check device F Alarm
configuration.
2. Check wiring.

904 Digital output 1 ... 8 1. Check device F Alarm
configuration.
. Check wiring.

941 Echo lost . Check process value S Warning
. Check application

. Check sensor

w N = o

942 In safety distance . Check level S Warning
. Check safety distance

. Reset self holding

w N =

943 In blocking distance Reduced accuracy S Warning
Check level

950 Advanced diagnostics Maintain your diagnostic M Warning
event

961 Alarm 1 ... 4 HighHigh 1. Check level C Warning
2. Check configuration
settings

962 Alarm 1 ... 4 High 1. Check level C Warning
2. Check configuration
settings

963 Alarm 1 ... 4 Low 1. Check level C Warning
2. Check configuration
settings

964 Alarm 1 ... 4 LowLow 1. Check level C Warning
2. Check configuration
settings

965 Alarm 1 ... 4 HighHigh 1. Check level F Alarm
2. Check configuration
settings

966 Alarm 1 ... 4 High 1. Check level F Alarm
2. Check configuration
settings

967 Alarm 1 ... 4 Low 1. Check level F Alarm
2. Check configuration
settings

968 Alarm 1 ... 4 LowLow 1. Check level F Alarm
2. Check configuration
settings

970 Overtension 1. Check displacer and C Alarm
process conditions
2. Release overtension

971 Undertension Check displacer and process. | C Alarm

1) Diagnostyka zachowania moze zosta¢ zmieniona.
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11.5 Podmenu "Diagnostic list"

W podmenu Diagnostic list moze by¢ wyswietlanych maks. 5 aktywnych diagnostyk. Jesli
aktywnych jest wiecej niz 5 diagnostyk, na wyswietlaczu wyswietlane sg diagnostyki o
najwyzszym priorytecie.

Sciezka menu

Diagnostics - Diagnostic list

Informacje o mozliwych dziataniach

1. Nacisng¢ przycisk EJ.
L~ Wyswietlany jest komunikat dotyczacy dziatan dla wybranego zdarzenia
diagnostycznego.
2. Jednocze$nie nacisna¢ przycisk & i .
= Okno komunikatu jest zamykane.

102 Endress+Hauser



Micropilot NMR81 Diagnostyka i usuwanie usterek
11.6  Reset przyrzadu
Device reset parameter (- B 245) umozliwia zresetowanie konfiguracji przyrzadu do
okreslonego stanu.
11.7 Informacje o urzadzeniu
Device information submenu (- & 250) zawiera informacje dotyczace przyrzadu (kod
zamowieniowy, wersja sprzetowa i oprogramowania poszczegélnych modutéw itd.).
11.8 Weryfikacja oprogramowania
Data Wersja Zmiany Dokumentacja uzupetniajagca (NMR81)
oprogram X N X
SRR Instrukcja obstugi Parametry urzadzenia Karta katalogowa
04.2016 | 01.00.zz | Pierwsza wersja BAO01450G/00/EN/01.16 GP01068G/00/EN/01.16 TI01252G/00/EN/01.16
oprogramowania
12.2016 [01.02.zz | Ulepszenia i poprawki BA01450G/31/PL/02.17 | GP01068G/00/EN/01.17 | TI01252G/00/EN/02.17

Endress+Hauser
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12 Konserwacja

12.1 Czynnosci konserwacyjne

Przyrzad nie wymaga zadnych specjalnych czynnosci konserwacyjnych.

12.1.1 Czyszczenie zewnetrzne

Podczas czyszczenia zewnetrznej powierzchni przetwornika, zawsze nalezy stosowac
$rodki czyszczgce, ktére nie niszczg powierzchni obudowy oraz uszczelek.

12.2 Serwis Endress+Hauser

Endress+Hauser oferuje szeroki asortyment ustug, np. ponownej kalibracji, konserwacji lub
préb przyrzadow.

ﬂ W sprawie informacji dotyczacych ustug nalezy skontaktowac sie z oddziatem Endress
+Hauser.
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13 Naprawa

13.1 Informacje ogdlne dotyczace napraw

13.1.1 Koncepcja napraw

Koncepcja modutowej konstrukeji przyrzadéw Endress+Hauser zaktada, ze naprawy moga
by¢ dokonywane przez serwis Endress+Hauser lub specjalnie przeszkolonych
uzytkownikow.

Czedci zamienne sg dostarczane w odpowiednich zestawach. Zawierajg one réwniez
odpowiednie instrukcje wymiany.

Celem uzyskania dalszych informacji dotyczacych serwisu oraz czesci zamiennych, prosimy
o kontakt z serwisem Endress+Hauser.

13.1.2 Naprawa przyrzadéw z dopuszczeniem Ex

W przypadku naprawy przyrzadéw w wykonaniu Ex, prosimy o uwzglednienie
nastepujacych zalecen:

= Naprawa przyrzadoéw posiadajgcych dopuszczenie Ex moze by¢ dokonywana tylko przez
personel o odpowiednich kwalifikacjach lub przez serwis Endress+Hauser.

= Nalezy przestrzegac¢ stosownych norm, przepiséw krajowych dotyczacych instalacji w
strefach zagrozonych wybuchem, Instrukeji bezpieczenistwa (XA) oraz wymagan
okreslonych w certyfikatach.

= Dozwolone jest stosowanie tylko oryginalnych czesci zamiennych Endress+Hauser.

= Zamawiajac czesdci zamienne, prosimy sprawdzi¢ oznaczenie przyrzadu na tabliczce
znamionowej. Jako cze$ci zamienne moga by¢ uzyte wylgcznie identyczne elementy.

= Naprawy nalezy wykonywac zgodnie z zaleceniami. Po naprawie przyrzad powinien by¢
poddany okreslonym procedurom kontrolnym.

= Urzadzenie o danej klasie wykonania przeciwwybuchowego moze by¢ przeksztatcone w
wersje o innej klasie tylko przez serwis Endress+Hauser.

= Obowigzuje dokumentowanie wszystkich napraw i modyfikacji.

13.1.3 Wymiana przyrzadu lub modutu elektroniki

Po wymianie catego przyrzadu lub modutu elektroniki, do przyrzadu mozna ponownie
pobrac¢ parametry za pomocg oprogramowania FieldCare.

Warunek: konfiguracja poprzedniego przyrzadu zostata wczesniej zapisana w komputerze
za pomocg oprogramowania FieldCare.

Pomiar moze by¢ woéwczas kontynuowany bez koniecznosci wykonywania ponownej
konfiguracji. Ponownie nalezy zapisa¢ tylko linearyzacje i mape zbiornika (ttumienie ech
zaktdcajgcych).

ﬂ Funkcja "Save/Restore" [Zapisz/Przywroc]
Po wykonaniu zapisu konfiguracji przyrzadu w komputerze i przywréceniu za pomocg
funkcji Save/Restore [Zapisz/Przywrdé] w FieldCare, przyrzad nalezy zrestartowac,
wybierajgc z menu:
Setup > Advanced setup > Administration > Device reset = Restart device.
Zapewnia to poprawng prace przyrzadu po przywroceniu ustawien konfiguracyjnych.

13.2  Czesci zamienne

Niektore czesci zamienne przyrzadu sg wyszczegélnione na naklejce znajdujgcej sie na
pokrywie przedziatu elektroniki.
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Naklejka zawiera nastepujgce informacje:

= Liste najwazniejszych czesci zamiennych przyrzadu wraz z kodami zaméwieniowymi.

= Adres internetowy bazy danych komponentéw AKP W@MDevice Viewer
(www.pl.endress.com/deviceviewer):
Zawiera ona wykaz wszystkich czesci zamiennych dostepnych dla przyrzadu wraz z
kodami zamoéwieniowymi. Jest takze mozliwo$¢ pobrania odpowiednich wskazéwek
montazowych, o ile istnieja.

13.3  Serwis Endress+Hauser
Endress+Hauser oferuje bogaty asortyment ustug.

ﬂ W sprawie informacji dotyczacych ustug nalezy skontaktowac sie z oddziatem Endress
+Hauser.

13.4  Zwrot przyrzadu

Zwrotu przyrzadu pomiarowego nalezy dokonac jezeli konieczne jest dokonanie jego
naprawy lub kalibracji fabrycznej, lub tez w przypadku zaméwienia albo otrzymania
dostawy niewtasciwego typu przyrzadu pomiarowego. Firma Endress+Hauser posiadajgca
certyfikat ISO jest obowigzana przestrzegac okreslonych procedur w przypadku
obchodzenia sie z wyrobami bedgcymi w kontakcie z medium procesowym.

Dla zagwarantowania przyrzadu w sposob bezpieczny i szybki, prosimy o przestrzeganie
procedury oraz warunkéw zwrotu urzadzen, podanych na stronie Endress+Hauser pod
adresem http://www.endress.com/support/return-material

13.5 Utylizacja

Utylizujac przyrzad przestrzegac nastepujgcych wskazowek:
» Przestrzegac obowiazujgcych przepiséw.
= Pamietac o segregacji odpadoéw i recyklingu podzespotéw przyrzadu.
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14 Akcesoria

14.1 Akcesoria stosowane w zaleznosci od wersji
urzadzenia

14.1.1 Ostona pogodowa
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42 Ostona pogodowa; Wymiary: mm (cale)

Materiaty
Nazwa czesci Materiat
Ostona pogodowa i wsporniki montazowe Stal k.o. 316L (1.4404)
Sruby i podkladki Stal k.o. A4

ﬂ = Ostone pogodowa mozZna zamawia¢ wraz z przyrzgdem:
Poz. 620 kodu zaméwieniowego "Akcesoria w dostawie', opcja PA "ostona
pogodowa")
= Moze by¢ zamoéwiona jako akcesoria:
Kod zam.: 71292751 (dla NMR8x i NRF8x)
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14.1.2 Kolnierz pozycjonujacy
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43 Kotnierz pozycjonujgcy umozliwia requlacje pozycji anteny po kqtem +8 °
Wiasciwosé Pozycja kodu zam. 620 "Akcesoria w dostawie" B
PS PT PU
Kod zaméwieniowy 2! 71285499 71285501 71285503
Klasa ci$nieniowa DN50 PN10-40 DN80 PM10-40 = ASME 3" 150lbs
ASME 2" 1501bs L] JIS 80A 10K
JIS 50A 10K
Dhugosé srub 100 mm (3,9 in) 100 mm (3,9 in) 100 mm (3,9 in)
Wielkos¢ srub M14 M14 M14
Materiaty Kauczuk fluorowy FKM Kauczuk fluorowy FKM Kauczuk fluorowy FKM

Cisnienie medium

-0,1... 40,1 bar (-1,45 ... +1,45 psi)

Temperatura pracy

-40...+80°C (-40 ... +176 °F)

@D 105 mm (4,13 in) 142 mm (5,59 in) 133 mm (5,24 in)
ad 60 mm (2,36 in) 89 mm (3,5 in) 89 mm (3,5 in)
h 16,5 mm (0,65 in) 22 mm (0,87 in) 22 mm (0,87 in)
hpin 9 mm (0,35 in) 14 mm (0,55 in) 14 mm (0,55 in)
hinax 24 mm (0,95 in) 30 mm (1,18 in) 30 mm (1,18 in)

1) Ta pozycja kodu zamoéwieniowego umozliwia wybér odpowiedniej wersji kotnierza pozycjonujgcego wraz z przyrzadem.
2) Tego kodu nalezy uzy¢ przy oddzielnym zamawianiu kotnierza pozycjonujacego.
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14.2  Akcesoria do komunikacji

Nazwa Opis

WirelessHART Adapter Stuzy do podtaczenia urzadzen obiektowych do bezprzewodowej sieci

SWA70 WirelessHART.

Urzadzenie WirelessHART adapter moze by¢ montowane bezposrednio przy
urzadzeniu HART i daje sie tatwo zintegrowac z istniejaca siecia HART. Zapewnia
ono bezpieczng transmisje danych i moze pracowac réwnolegle z innymi sieciami
bezprzewodowymi.

Dalsze informacje: patrz instrukcja obstugi BAOO061S

14.3  Akcesoria do zdalnej konfiguracji, obstugi i
diagnostyki

Nazwa Opis
ModemCommubox Umozliwia iskrobezpieczng komunikacje HART poprzez interfejs USB w celu
FXA195 HART zdalnej obstugi za pomocg oprogramowania FieldCare.

Szczegotowe informacje podano w karcie katalogowej TIO0404F

Nazwa Opis
ModemCommubox Umozliwia podtaczenie przyrzadéw obiektowych Endress+Hauser wyposazonych w
FXA291 interfejs CDI (= Common Data Interface) do portu USB komputera lub notebooka.

Szczegotowe informacje podano w karcie katalogowej TI00405C

Nazwa Opis

FieldCare FieldCare jest oprogramowaniem Endress+Hauser do zarzadzania aparaturg
obiektowg (Plant Asset Management Tool), opartym na standardzie FDT.
Stuzy do konfiguracji i konserwacji wszystkich przyrzadéw w instalacji
technologicznej. Komunikaty o statusie utatwiaja diagnostyke przyrzadow
obiektowych.

Szczegdtowe informacje, patrz instrukeje obstugi BAO0O027S i BAOO059S.

14.4 Elementy ukltadu pomiarowego

Nazwa Opis

RIA15 Kompaktowy wskaznik procesowy do uniwersalnego zastosowania jako
wys$wietlacz procesowy sygnatow 4...20 mA/HART, wprowadzajacy bardzo maty
spadek napiecia

Szczegotowe informacje podano w karcie katalogowej TI01043K.

Tankvision Kompletny system zarzgdzania zbiornikami z wbudowanym oprogramowaniem,

= Modut podstawowy obstugiwany za pomocg standardowej przegladarki sieciowej

. ﬁ:;(ufgal;zer NXA820 Szczegotowe informacje podano w karcie katalogowej TI00419G.
Concentrator NXA821

= Modut Host Link
NXA822
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15 Menu obstugi

ﬂ ] Sciezka dostepu na wskazniku lokalnym

= [ : Sciezka dostepu w oprogramowaniu obstugowym (np. FieldCare)

= [@) : Parametr mozna zablokowa¢ programowo

15.1 Przeglad menu obstugi

ﬂ = W rozdziale niniejszym opisano parametru w nastepujgcych pozycjach menu:

- Operation (= 119)
- Setup (= 128)
- Diagnostics (» B 246)

= Opis Expert menu podano w dokumencie "Parametry urzgdzenia (GP)" dla danego

przyrzadu.

s W zaleznosci od wersji przyrzadu i parametryzacji, niektére parametry mogg by¢
niedostepne. Dodatkowe informacje podano w punkcie "Warunek' w opisie danego

parametru.

= Przedstawiona ponizej struktura menu z requty odpowiada pozycjom menu w
oprogramowaniu obstugowym (np. FieldCare). Struktura menu na wskazniku
lokalnym moze nieznacznie rézni¢ sie od przedstawionej ponizej. Blizsze informacje

podano w opisie konkretnego podmenu.

Nawigacja Oprogramowanie obstugowe

Operation ‘ > B 119
» Level > B119

‘Tank level > B 119

‘ Tank Level % > B119

‘ Tank ullage »> B 119

‘ Tank ullage % > B 120

‘ Upper interface level > B 120

‘ Lower interface level > B 120

‘Water level > B 120

‘ Measured level > B 121

‘Distance > B121

» Temperature > B121

‘ Air temperature > B 121

‘ Liquid temperature > B121
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‘Vapor temperature ‘ > 122

‘ » NMT element values ‘ > B122

‘ » Element temperature ‘ > B 122

‘ Element temperature 1 ... 24 ‘ > 122

‘ » Element position ‘ > B123

‘ Element position 1 ... 24 ‘ > B123

» Density ‘ > B123

‘ Observed density ‘ > B123

‘Vapor density ‘ > B123

‘Air density ‘ > B 124

‘ Measured upper density ‘ > 124

‘ Measured middle density ‘ > B 124

‘ Measured lower density ‘ > B 124

» Pressure > B 125
|P1 (bottom) | 5 B125

‘PB (top) ‘ 5 B 125

» GP values > B 126
‘GPl..Aname ‘ > B 126

| GP Value 1 | 5 B126

‘ GP Value 2 ‘ 5> B126

| GP Value 3 | 5 B126

‘ GP Value 4 ‘ > B 127

/F Setup ‘ 5> B128
‘ Device tag ‘ > B 128
‘ Units preset ‘ > B128
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‘Empty ‘ > B 129

‘ Tank reference height ‘ > B 129

‘Tank level ‘ > 119

‘ Set level ‘ 5 2130

‘ Confirm distance ‘ > 130

‘ Present mapping ‘ > B131

‘ Mapping end point ‘ > B 132

‘ Record map ‘ > B 132

‘Distance ‘ > 133

‘ Liquid temp source ‘ > B 133

‘ » Advanced setup ‘ > B134

‘ Locking status ‘ > B134

‘ Access status tooling ‘ > B 134

‘ Enter access code ‘ > 134

‘ » Input/output ‘ > B 135

» HART devices > 135

‘ Number of devices ‘ > 135

‘ » HART Device(s) ‘ > B 136

‘ » Forget device ‘ > B 142

» Analog IP > B 143

‘ Operating mode ‘ > 143

‘ RTD type ‘ > B 143

‘ RTD connection type ‘ -> 144

‘ Process value ‘ > 144

‘ Process variable ‘ > 145
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‘ 0 % value ‘ 5> B 145
‘ 100 % value ‘ > B 145
‘ Input value ‘ > B 146
‘ Minimum probe temperature ‘ > 146
‘ Maximum probe temperature ‘ > 146
‘ Probe position ‘ > B 147
‘ Damping factor ‘ > B 147
‘ Gauge current ‘ > B 148
» Analog I/0 > B 149
‘ Operating mode ‘ > B 149
‘ Current span ‘ - B 150
‘ Fixed current ‘ > B 151
‘ Analog input source ‘ > B151
‘ Failure mode ‘ > B 152
‘ Error value ‘ > B153
‘ Input value ‘ > B 153
‘ 0 % value ‘ > B 153
‘ 100 % value ‘ > B 154
‘ Input value % ‘ > B 154
‘ Wartosci wyjsciowe ‘ > B 154
‘ Process variable ‘ > B 155
‘ Analog input 0% value ‘ > B 155
‘ Analog input 100% value ‘ > B 155
‘ Error event type ‘ > B 156
‘ Process value ‘ > B 156
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‘ Input value in mA > B 156

‘ Input value percent > B 157

‘ Damping factor -> 157

‘ Used for SIL/WHG > B 157

‘ Expected SIL/WHG chain > B 158

» Digital Xx-x > B 159

‘ Operating mode »> B 159

‘ Digital input source > B 160

‘Input value > B16l

‘ Contact type > Blel

‘ Output simulation > B 161

‘Wartos’ci wyjsciowe > B 162

‘ Readback value > B 162

‘Used for SIL/WHG > B 163

» Communication ‘ -> 164
» Communication interface 1 ... 2

‘ Communication interface protocol > 164

‘ » Configuration > B 165

‘ » Configuration > B 168

‘ » V1 input selector > B171

» HART output > B173

‘ » Configuration > B 173

‘ » Information > B 181
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» Application ‘ > B183
» Tank configuration > B183
‘ » Level ‘ > B183
‘ » Temperature ‘ > B 186
‘ » Density ‘ > B 190
‘ » Pressure ‘ > B 192
» Tank calculation > B 197
‘ » HyTD ‘ 5> B 199
‘ > CTSh ‘ > B205
> HIMS | 5 B210
‘ » Dip-table ‘ 5> B217
» Alarm
‘»Alarml...li ‘ > B219
» Safety settings ‘ > B227
‘ Output echo lost ‘ > B227
‘ Delay time echo lost ‘ > B227
‘ Safety distance ‘ > B227
» Sensor config ‘ > B229
‘ » Information ‘ > B229
‘ Signal quality ‘ > B229
‘ Absolute echo amplitude ‘ > B229
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‘ Relative echo amplitude ‘ > B229

‘Distance ‘ > B 133

» Echo tracking > B 231

‘ Evaluation mode ‘ »> B231

‘ History reset ‘ > B231

» Display ‘ > B 232
‘ Language ‘ > B232
‘ Format display ‘ > B232
‘ Value 1 ... 4 display ‘ 5 2233
‘ Decimal places 1 ... 4 ‘ > B234
‘ Separator ‘ > B234
‘ Number format ‘ > B 235
‘ Header ‘ > B235
‘ Header text ‘ > B 235
‘ Display interval ‘ > B236
‘ Display damping ‘ > B 236
‘ Backlight ‘ > B 236
‘ Contrast display ‘ > B237
» System units > B 238
‘ Units preset ‘ > B 128
‘ Distance unit ‘ > B238
‘ Pressure unit ‘ > B 239
‘ Temperature unit ‘ > B 239
‘Jednostka gestosci ‘ > B 239

116 Endress+Hauser



Micropilot NMR81 Menu obstugi

» Date / time > B241

‘ Data/czas ‘ > B241

‘Setdate ‘ > B241

‘Year ‘ > B241

‘Month ‘ 5 B 242

‘ Day ‘ > B242

| Hour | > @242

‘ Minute ‘ > B243

‘ » Potwierdzenie SIL ‘ > B 244

‘ » Deactivate SIL/WHG ‘ > B244

‘ » Administration ‘ > B 245

‘ Define access code ‘ > B 245

‘ Device reset ‘ > B 245

&, Diagnostics > B246
‘Actual diagnostics ‘ > B 246
‘ Timestamp ‘ > B 246
‘ Previous diagnostics ‘ > B 246
‘ Timestamp ‘ > B 247
‘ Operating time from restart ‘ > B 247
‘ Operating time ‘ > B 247
‘ Data/czas ‘ > B241
‘ » Diagnostic list ‘ > B 249
‘ Diagnostics 1 ... 5 ‘ > B249

‘ Timestamp 1... 5 ‘ > B 249
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» Device information > B 250
‘ Device tag > B 250
‘ Numer seryjny > B250
‘ Firmware version > B 250
‘ Firmware CRC > B 250
Weight and measures configuration > B 251
CRC
‘ Device name > B251
‘ Order code > B 251
‘ Extended order code 1 ... 3 > B251
» Simulation > B 253
‘ Device alarm simulation > B253
‘ Diagnostic event simulation > B 253
‘ Simulation distance on > B253
‘ Simulation distance > B 254
‘ Current output 1 simulation > B 254
‘ Simulation value > B 254
» Device check > B 256
‘ Start device check > B 256
‘ Result device check > B 256
‘ Level signal > B 256
‘ Near distance > B257
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15.2 ,Operation” menu

Operation menu (> B 119) stuzy do wskazywania najwazniejszych wartosci mierzonych.

Nawigacja Operation

15.2.1 ,Level” submenu

Nawigacja Operation - Level
Tank level
Nawigacja Operation - Level - Tank level
Opis Shows the distance from the zero position (tank bottom or datum plate) to the product
surface.
InformaCje dodatkowe Dostgp do odczy‘tu Operator
Dostep do zapisu -
Tank Level %
Nawigacja Operation - Level - Tank Level %
Opis Shows the level as a percentage of the full measuring range.
Informacje dodatkowe Dostep do odczytu Operator
Dostep do zapisu -
Tank ullage
Nawigacja Operation - Level - Tank ullage
Opis Shows the remaining empty space in the tank.
InformaCje dodatkowe Dostgp do odczy‘tu Operator
Dostep do zapisu -
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Tank ullage %
Nawigacja Operation - Level - Tank ullage %
Opis Shows the remaining empty space in percentage related to parameter tank reference

Informacje dodatkowe

height.

Dostep do odczytu

Operator

Dostep do zapisu

Upper interface level

Nawigacja

Opis

Informacje dodatkowe

Operation > Level » Upper interface level

Shows measured interface level from zero position (tank bottom or datum plate). Value is
updated when device generates a valid Interface measurement.

Dostep do odczytu

Maintenance

Dostep do zapisu

Lower interface level

Nawigacja

Opis

Informacje dodatkowe

Operation > Level » Lower interface level

Shows measured interface level from zero position (tank bottom or datum plate). Value is
updated when device generates a valid interface measurement.

Dostep do odczytu

Maintenance

Dostep do zapisu

Water level
Nawigacja Operation - Level > Water level
Opis Shows the bottom water level.

Informacje dodatkowe

120

Dostep do odczytu

Operator

Dostep do zapisu
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Measured level

Nawigacja
Opis

Informacje dodatkowe

Operation - Level > Measured level

Shows the measured level without any correction from the tank calculations.

Dostep do odczytu Operator

Dostep do zapisu -

Distance
Nawigacja Operation - Level - Distance
Opis Distance from lower edge of device flange to product surface.

Informacje dodatkowe

Dostep do odczytu Operator

Dostep do zapisu -

15.2.2 ,Temperature” submenu

Nawigacja Operation > Temperature

Air temperature

Nawigacja
Opis

Informacje dodatkowe

Operation - Temperature - Air temperature

Shows the air temperature.

Dostep do odczytu Operator

Dostep do zapisu -

Liquid temperature

Nawigacja
Opis

Informacje dodatkowe

Endress+Hauser

Operation - Temperature > Liquid temperature

Shows the average or spot temperature of the measured liquid.

Dostep do odczytu Operator

Dostep do zapisu -
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Vapor temperature

Nawigacja Operation > Temperature > Vapor temperature

Opis Shows the measured vapor temperature.

Informacje dodatkowe

Dostep do odczytu Operator

Dostep do zapisu -

,NMT element values” submenu

ﬂ To podmenu jest wyswietlane tylko wtedy, gdy podtaczony jest przetwornik
Prothermo NMT.

Nawigacja Operation > Temperature > NMT element values

,Element temperature” submenu

Nawigacja Operation > Temperature > NMT element values - Element
temperature

Element temperature 1 ...

Nawigacja

Opis

Informacje dodatkowe
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Operation > Temperature > NMT element values - Element temperature
- Element temperature 1 ... 24

Shows the temperature of an element in the NMT.

Dostep do odczytu Operator

Dostep do zapisu -
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,Element position” submenu

Nawigacja Operation > Temperature > NMT element values - Element
position
Element position 1 ... 24
Nawigacja Operation - Temperature > NMT element values - Element position - Element

position 1 ... 24

Opis Shows the position of the selected element in the NMT.

InfOI‘maCje dOdatkowe Dostgp do odczytu Operator

Dostep do zapisu -

15.2.3 ,Density” submenu

Nawigacja Operation - Density
Observed density
Nawigacja Operation - Density - Observed density
Opis Calculated density of the product.
Informacje dodatkowe Dostep do odczytu Operator
Dostep do zapisu -

Warto$¢ ta jest obliczana w oparciu o rézne zmienne mierzone, w zaleznosci od

wybranej metody obliczenn > B 197.
Vapor density
Nawigacja Operation - Density > Vapor density
Opis Defines the density of the gas phase in the tank.
Wejscie uzytkownika 0,0 ...500,0 kg/m?
Ustawienia fabryczne 1,2 kg/m?
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Informacje dodatkowe

Dostep do odczytu

Operator

Dostep do zapisu

Maintenance

Air density
Nawigacja Operation - Density > Air density
Opis Defines the density of the air surrounding the tank.
Wejscie uzytkownika 0,0 ... 500,0 kg/m?
Ustawienia fabryczne 1,2 kg/m3
Informacje dodatkowe Dostep do odczytu Operator
Dostep do zapisu Maintenance
Measured upper density
Nawigacja Operation > Density » Measured upper density
Opis Shows the density of the upper phase.
Informacje dOdatkowe Dostep do Qdczytu Operator
Dostep do zapisu -
Measured middle density
Nawigacja Operation - Density - Measured middle density
Opis Density of the middle phase.
InfOI‘maCje dOdatkOWE Dostep do odczy'tu Operator
Dostep do zapisu -
Measured lower density
Nawigacja Operation - Density - Measured lower density
Opis Density of the lower phase.
Endress+Hauser
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Informacje dodatkowe

Dostep do odczytu

Maintenance

Dostep do zapisu

15.2.4 ,Pressure” submenu

Nawigacja

Operation - Pressure

P1 (bottom)

Nawigacja
Opis

Informacje dodatkowe

Operation - Pressure - P1 (bottom)

Shows the pressure at the tank bottom.

Dostep do odczytu

Operator

Dostep do zapisu

P3 (top)

Nawigacja
Opis

Informacje dodatkowe

Endress+Hauser

Operation - Pressure - P3 (top)

Shows the pressure (P3) at the top transmitter.

Dostep do odczytu

Operator

Dostep do zapisu
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15.2.5 ,GP values” submenu
Nawigacja Operation - GP values
GP 1... 4 name
Nawigacja Operation - GP values - GP 1 name
Opis Defines the label associated with the respective GP value.
Ustawienia fabryczne GP Value 1
Informacje dodatkowe Dostep do odczytu Operator
Dostep do zapisu Maintenance
GP Value 1
Nawigacja Operation - GP values - GP Value 1
Opis Displays the value that will be used as general purpose value.
Informacje dodatkowe Dostep do odczytu Operator
Dostep do zapisu -
GP Value 2
Nawigacja Operation - GP values > GP Value 2
Opis Displays the value that will be used as general purpose value.
Informacje dodatkowe Dostep do odczytu Operator
Dostep do zapisu -
GP Value 3
Nawigacja Operation > GP values - GP Value 3
Opis Displays the value that will be used as general purpose value.
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Informacje dodatkowe

Dostep do odczytu

Operator

Dostep do zapisu

GP Value 4

Nawigacja
Opis

Informacje dodatkowe

Endress+Hauser

Operation > GP values > GP Value 4

Displays the value that will be used as general purpose value.

Dostep do odczytu

Operator

Dostep do zapisu
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15.3 ,Setup” menu
Nawigacja Setup
Device tag
Nawigacja Setup - Device tag
Opis Enter a unique name for the measuring point to identify the device quickly within the
plant.
Ustawienia fabryczne NMR8x
Informacje dodatkowe Dostep do odczytu Operator
Dostep do zapisu Maintenance
Units preset
Nawigacja Setup - Units preset
Opis Defines a set of units for length, pressure and temperature.
Wybor = mm, bar, °C
= m, bar, °C
= mm, PS], °C
= ft, PSI, °F
= ft-in-16, PSI, °F
= ft-in-8, PSI, °F
= Customer value
Ustawienia fabryczne mm, bar, °C
Informacje dodatkowe Dostgp do Qdczy'tu Operator
Dostep do zapisu Maintenance
Po wybraniu Customer value option, do definiowania jednostek stuza nastepujgce
parametry:
= Distance unit (= 238)
® Pressure unit (= 239)
= Temperature unit (- 239)
= Jednostka gestosci (- 239)
We kazdym innym przypadku parametry te sg tylko do odczytu i stuzg do wskazania
odpowiedniej jednostki miary.
128 Endress+Hauser



Micropilot NMR81 Menu obstugi
Empty
Nawigacja Setup » Empty
Opis Distance from reference point to zero position (tank bottom or datum plate).
Wejscie uzytkownika 0...100000 mm
Ustawienia fabryczne Zaleznie od wersji przyrzadu
InfOI‘maCje dOdatkowe Dostgp do odczytu Operator
Dostep do zapisu Maintenance
ﬂ Punktem odniesienia pomiaru jest dolna ptaszczyzna przytacza komierzowego.

Tank reference height

Nawigacja

Opis

Wejscie uzytkownika
Ustawienia fabryczne

Informacje dodatkowe

Setup - Tank reference height

Defines the distance from the dipping reference point to the zero position (tank bottom or
datum plate).

0...100000 mm

Zaleznie od wersji przyrzadu

Dostep do odczytu Operator

Dostep do zapisu Maintenance

Tank level
Nawigacja Setup > Tank level
Opis Shows the distance from the zero position (tank bottom or datum plate) to the product

Informacje dodatkowe

Endress+Hauser

surface.

Dostep do odczytu Operator

Dostep do zapisu -
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Set level
Nawigacja Setup - Set level
Opis If the level measured by the device does not match the actual level obtained by a manual
dip, enter the correct level into this parameter.
Wejscie uzytkownika 0...100000 mm
Ustawienia fabryczne 0 mm
Informacje dodatkowe Dostep do odczytu Operator
Dostep do zapisu Maintenance
Przyrzad koryguje warto$¢ Empty parameter (- 129) zgodnie z wprowadzong
wartos$cig w taki sposéb, aby poziom mierzony byt zgodny z jego warto$cig rzeczywista.

Confirm distance

Nawigacja Setup - Confirm distance

Opis Stuzy do okreslenia, czy odlegto$¢ zmierzona odpowiada odlegtosci rzeczywistej. W
zaleznosci od wybranej opcji przyrzad automatycznie ustawia zakres mapowania.

Wyb6ér = Distance ok
= Distance unknown
» Distance too small "
= Distance too big i
= Tank empty
= Manual map
= Factory map

Ustawienia fabryczne Distance unknown

InfOI‘maCje dodatkowe Dost@p do Qdczy-tu Operator
Dostep do zapisu Maintenance

* Visibility depends on order options or device settings
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Znaczenie opcji

= Distance ok
Opcja wybierana wtedy, gdy odlegto$¢ zmierzona jest identyczna z rzeczywistg. Przyrzad
wykonuje mapowanie.

= Distance unknown
Wybrac te opcje wtedy, gdy rzeczywista odlegtosc jest nieznana. W tym przypadku nie
jest wykonywana rejestracja mapy.

= Distance too small
Opcja wybierana wtedy, gdy odlegto$¢ zmierzona jest mniejsza od rzeczywistej. Przyrzad
wyszukuje nastepnego sygnatu echa i powraca do Confirm distance parameter
(» B 130). Odlegtosc jest obliczana ponownie i wyswietlana. Poréwnanie obu
odlegtosci nalezy powtarzaé az odlegto$¢ wskazywana bedzie identyczna z rzeczywista.
Nastepnie rejestracje mapy mozna rozpoczaé, wybierajgc ,,Distance ok” option.

= Distance too big
Opcja wybierana wtedy, gdy odlegto$¢ zmierzona jest wieksza od rzeczywistej. Przyrzad
przeprowadza ponowna analize sygnatu i powraca do Confirm distance parameter
(» B 130). Odlegtosc jest obliczana ponownie i wyswietlana. Poréwnanie obu
odlegtosci nalezy powtarzaé az odlegto$¢ wskazywana bedzie identyczna z rzeczywista.
Nastepnie rejestracje mapy mozna rozpoczaé, wybierajac opcje ,,Distance ok” option.

s Tank empty
Opcja wybierana wtedy, gdy zbiornik jest catkowicie pusty. Przyrzad wykonuje
mapowanie na catej dtugosci zakresu pomiarowego zdefiniowanego w Empty parameter
(> B129).

s Manual map
Opcja wybierana wtedy, gdy mapowanie ma by¢ definiowane recznie w Mapping end
point parameter (- B 132). W tym przypadku potwierdzanie odlegto$ci nie jest
konieczne.

s Factory map
Wybracé te opcje wtedy, gdy biezaca krzywa mapowania (jesli istnieje) na by¢ usunieta.
Zamiast tego uzywana jest mapa fabryczna.

W przypadku obstugi za pomoca wskaznika, dla wygody poréwnania odlegtosc
zmierzona jest wyswietlana facznie z tym parametrem.

ﬂ W przypadku zakoriczenia procedury dla opcji Distance too small lub Distance too
big przed potwierdzeniem odlegtosci, mapa nie zostanie zarejestrowana i procedura
jest wznawiana po 60 s.

Present mapping

Nawigacja
Opis

Informacje dodatkowe

Setup - Present mapping

Present end of mapping.

Dostep do odczytu Operator

Dostep do zapisu -

4) Opcja dostepna tylko wtedy, gdy " Evaluation mode (- B 231)"="Short time history"
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Mapping end point
Nawigacja Setup - Mapping end point
Warunek wstepny Confirm distance (- & 130) = Manual map

Opis New end point of mapping.
Wejscie uzytkownika 100...999999,9 mm
Ustawienia fabryczne 100 mm

Informacje dodatkowe Dostep do odczytu Operator

Dostep do zapisu Maintenance

Record map
Nawigacja Setup - Record map

Warunek wstepny Confirm distance (- B 130) = Manual map

Opis Uruchamia zapis mapy.

Wybér = No

Ustawienia fabryczne

Informacje dodatkowe

132

= Record map
= Overlay map
= Factory map
= Delete partial map

No
Dostep do odczytu Operator
Dostep do zapisu Maintenance

Znaczenie opcji
= No

Mapa nie zostanie zapisana.
= Record map

Mapa zostanie zapisana. Po zakonczeniu zapisu, na wyswietlaczu wyswietlana jest nowa
odlegto$¢ zmierzona oraz nowy zakres mapowania. W przypadku obstugi za pomoca
wskaznika lokalnego, wartosci te nalezy potwierdzi¢, naciskajac przycisk .

= Recalculate map

Opcja wykorzystywana przez oprogramowanie. Rozpoczyna obliczanie mapy w oparciu o

nowe punkty danych.
= Overlay map

Nowa krzywa mapowania powstaje przez natozenie biezgcej krzywej mapowania na

poprzednia.
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s Factory map

Wykorzystywana jest mapa fabryczna zapisana w pamieci ROM przyrzadu.

= Delete partial map

Krzywa mapowania jest usuwana do punktu okreslonego w parametrze Mapping end

point (- B 132).
= Stop overlay

Wstrzymuje naktadanie krzywej mapowania.

Distance

Nawigacja
Opis

Informacje dodatkowe

Setup - Distance

Distance from lower edge of device flange to product surface.

Dostep do odczytu

Operator

Dostep do zapisu

Liquid temp source
Nawigacja Setup - Liquid temp source
Opis Defines source from which the liquid temperature is obtained.
Wybér = Manual value
s HART device 1 ... 15 temperature
= AIO B1-3 value
s AIO C1-3 value
s AIP B4-8 value
s AIP C4-8 value
Ustawienia fabryczne Manual value
Informacje dodatkowe Dostep do odczytu Operator
Dostep do zapisu Maintenance
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15.3.1 ,Advanced setup” submenu

Nawigacja

Setup > Advanced setup

Locking status
Nawigacja Setup > Advanced setup - Locking status
Opis Indicates the write protection with the highest priority that is currently active.

Informacje dodatkowe

Dostep do odczytu

Operator

Dostep do zapisu

Access status tooling

Nawigacja
Opis

Informacje dodatkowe

Setup > Advanced setup > Access status tooling

Shows the access authorization to the parameters via the operating tool.

Dostep do odczytu

Operator

Dostep do zapisu

Enter access code

Nawigacja
Opis

Informacje dodatkowe

134

Setup > Advanced setup - Enter access code

Enter access code to disable write protection of parameters.

Dostep do odczytu

Operator

Dostep do zapisu

Operator
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»lnput/output” submenu

Nawigacja

Setup - Advanced setup - Input/output

L,HART devices” submenu

Nawigacja

Setup - Advanced setup - Input/output - HART devices

Number of devices

Nawigacja
Opis

Informacje dodatkowe

Endress+Hauser

Setup > Advanced setup - Input/output > HART devices > Number of devices

Shows the number of devices on the HART bus.

Dostep do odczytu

Operator

Dostep do zapisu
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,HART Device(s)” submenu
ﬂ Dla kazdego urzadzenia slave w petli HART istnieje HART Device(s) submenu.

Nawigacja Setup > Advanced setup - Input/output > HART devices

- HART Device(s)

Device name

Nawigacja

Opis

Informacje dodatkowe

Setup > Advanced setup - Input/output > HART devices > HART Device(s)
- Device name

Shows the name of the transmitter.

Dostep do odczytu Operator

Dostep do zapisu -

Polling address

Nawigacja Setup > Advanced setup - Input/output > HART devices > HART Device(s)
- Polling address

Opis Shows the polling address of the transmitter.

Informacje dodatkowe

Dostep do odczytu Operator

Dostep do zapisu -

Device tag

Nawigacja Setup > Advanced setup - Input/output > HART devices > HART Device(s)
- Device tag

Opis Shows the device tag of the transmitter.

Informacje dodatkowe

136

Dostep do odczytu Operator

Dostep do zapisu -
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Operating mode

Nawigacja Setup - Advanced setup - Input/output > HART devices > HART Device(s)
- Operating mode

Warunek wstepny Parametr niedostepny, jesli urzagdzeniem HART jest przetwornik Prothermo NMT.

Opis Selection of the operation mode PV only or PV,SV,TV,QV. Devines which values are polled
from the connected HART Device.

Wybor = PV only
= PV SV TV & QV
= Level
= Measured level *)

Ustawienia fabryczne PV,SV,TV & QV
Informacje dOdatkowe Dostgp do odczytu Operator
Dostep do zapisu Maintenance

Communication status

Nawigacja Setup - Advanced setup - Input/output > HART devices > HART Device(s)
- Communication status

Opis Shows the operating status of the transmitter.

Interfejs uzytkownika = Operating normally
= Device offline

Informacje dOdatkowe Dostgp do odczy‘tu Operator

Dostep do zapisu -

#blank# ( HART PV - nazwa zalezy od przyrzadu)

Nawigacja Setup > Advanced setup - Input/output > HART devices > HART Device(s)
- #blank#
Opis Shows the first HART variable (PV).
Informacje dodatkowe Dostep do odczytu Operator
Dostep do zapisu -

5) Opcja wyswietlana tylko wtedy, gdy podtaczonym urzadzeniem jest przetwornik Micropilot
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#blank# (HART SV - nazwa zalezy od przyrzadu)

Nawigacja Setup - Advanced setup - Input/output > HART devices > HART Device(s)
- #blank#
Warunek wstepny Dla urzadzen HART oprdcz Prothermo NMT: Operating mode (» B 137) =PV,SV,TV &
Qv
Opis Shows the second HART variable (SV).
Informacje dodatkowe Dostep do odczytu Operator
Dostep do zapisu -

#blank# (HART TV - nazwa zalezy od przyrzadu)

Nawigacja Setup - Advanced setup - Input/output > HART devices > HART Device(s)
- #blank#
Warunek wstepny Dla urzadzen HART oprécz Prothermo NMT: Operating mode (- & 137) =PV,SV,TV &
Qv
Opis Shows the third HART variable (TV).
Informacje dodatkowe Dostep do odczytu Operator
Dostep do zapisu -

#blank# (HART QV - nazwa zalezy od przyrzadu)

Nawigacja Setup > Advanced setup - Input/output > HART devices > HART Device(s)
- #blank#
Warunek wstepny Dla urzadzen HART oprocz Prothermo NMT: Operating mode (» B 137) = PV,SV,TV &
Qv
Opis Shows the fourth HART variable (QV).
Informacje dodatkowe Dostep do odczytu Operator
Dostep do zapisu -
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Output pressure

Nawigacja

Warunek wstepny

Opis

Wybor

Ustawienia fabryczne

Informacje dodatkowe

Setup - Advanced setup - Input/output > HART devices > HART Device(s)

- Output pressure

Parametr niedostepny dla przetwornikéw Micropilot S FMR5xx Prothermo 53x. (Wtedy
zmienne mierzone sg przypisywane automatycznie).

Defines which HART variable is the pressure.

= No value
= Primary variable (PV)

= Secondary variable (SV)

= Tertiary variable (TV)

= Quaternary variable (QV)

No value
Dostep do odczytu Operator
Dostep do zapisu Maintenance

Output density
Nawigacja Setup > Advanced setup - Input/output > HART devices > HART Device(s)
- Output density
Warunek wstepny Parametr niedostepny dla przetwornikéw Micropilot S FMR5xx Prothermo 53x. (Wtedy
zmienne mierzone sg przypisywane automatycznie).
Opis Defines which HART variable is the density.
Wyb6ér = No value
» Primary variable (PV)
= Secondary variable (SV)
= Tertiary variable (TV)
» Quaternary variable (QV)
Ustawienia fabryczne No value
Informacje dodatkowe Dostep do odczytu Operator
Dostep do zapisu Maintenance
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Output temperature
Nawigacja Setup - Advanced setup - Input/output > HART devices > HART Device(s)
- Output temperature
Warunek wstepny Parametr niedostepny dla przetwornikéw Micropilot S FMR5xx Prothermo 53x. (Wtedy
zmienne mierzone sg przypisywane automatycznie).
Opis Defines which HART variable is the temperature.
Wyb6ér = No value
= Primary variable (PV)
= Secondary variable (SV)
= Tertiary variable (TV)
= Quaternary variable (QV)
Ustawienia fabryczne No value
Informacje dodatkowe Dostgp do Qdczy'tu Operator
Dostep do zapisu Maintenance
Output vapor temperature
Nawigacja Setup > Advanced setup - Input/output > HART devices > HART Device(s)
- Output vapor temperature
Warunek wstepny Parametr niedostepny dla przetwornikéw Micropilot S FMR5xx Prothermo 53x. (Wtedy
zmienne mierzone sg przypisywane automatycznie).
Opis Defines which HART variable is the vapor temperature.
Wybér = No value
= Primary variable (PV)
= Secondary variable (SV)
= Tertiary variable (TV)
= Quaternary variable (QV)
Ustawienia fabryczne No value
InfOI‘maCje dodatkowe Dostgp do Odczytu Operator
Dostep do zapisu Maintenance
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Output level
Nawigacja Setup - Advanced setup - Input/output > HART devices > HART Device(s)
- Output level
Warunek wstepny Parametr niedostepny dla przetwornikéw Micropilot S FMR5xx Prothermo 53x. (Wtedy
zmienne mierzone sg przypisywane automatycznie).
Opis Defines which HART variable is the level.
Wybor = No value

Ustawienia fabryczne

Informacje dodatkowe

Endress+Hauser

= Primary variable (PV)

= Secondary variable (SV)
= Tertiary variable (TV)

= Quaternary variable (QV)

No value
Dostep do odczytu Operator
Dostep do zapisu Maintenance
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,Forget device” wizard

‘ Dostep do odczytu Maintenance

ﬂ To podmenu jest widoczne tylko wtedy, gdy parametr Number of devices (> B 135)
> 1.

Nawigacja Setup - Advanced setup - Input/output »> HART devices
- Forget device

Forget device
Nawigacja Setup - Advanced setup - Input/output > HART devices - Forget device - Forget
device
Opis With this function an offline device can be deleted from the device list.
Wybér = HART Device 1

= HART Device 2
= HART Device 3
= HART Device 4
= HART Device 5
= HART Device 6
= HART Device 7
= HART Device 8
= HART Device 9
= HART Device 10
= HART Device 11
= HART Device 12
= HART Device 13
= HART Device 14
= HART Device 15

= None

Ustawienia fabryczne None

Informacje dodatkowe Dostep do odczytu Operator
Dostep do zapisu Maintenance
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,Analog IP” submenu

ﬂ Kazdy dodatkowy cyfrowy port I/0 przyrzadu posiada indywidualne Analog IP
submenu. To podmenu odnosi sie do zaciskow 4...8 tej karty (wejscie analogowe).
Zaciski te sg wykorzystywane przede wszystkim do podigczenia czujnika RTD. Opis
zaciskow 1...3 (wejscie lub wyjscie analogowe), patrz > B 149.

A0032465

44 Zaciski, do ktorych odnosi sie ,Analog IP” submenu (odpowiednio 'B4-8"lub "C4-8")

Nawigacja Setup > Advanced setup - Input/output - Analog IP

Operating mode
Nawigacja Setup - Advanced setup - Input/output > Analog IP - Operating mode
Opis Defines the operating mode of the analog input.
Wybér = Disabled
= RTD temperature input
= Gauge power supply
Ustawienia fabryczne Disabled
InfOI‘maCje dodatkowe Dostgp do odczytu OPQrator
Dostep do zapisu Maintenance
RTD type
Nawigacja Setup - Advanced setup - Input/output > Analog IP - RTD type
Warunek wstepny Operating mode (- B 143) = RTD temperature input
Opis Defines the type of the connected RTD.
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Wybér

Ustawienia fabryczne

Informacje dodatkowe

= Cu50 (w=1.428, GOST)
s Cu53 (w=1.426, GOST)

® Cu90@O°C (w=1.4274, GOST)

# Cul00@25°C (w=1.4274, GOST)

s Cul00@0°C(w=1.4274, GOST)

® Pt46 (w=1.391, GOST)
= Pt50 (w=1.391, GOST)

= Pt100(385) (a=0.00385, IEC751)
= Pt100(389) (a=0.00389, Canadian)
= Pt100(391) (a=0.003916, JIS1604)

= Pt100 (w=1.391, GOST)

= Pt500(385) (a=0.00385, IEC751)

= Pt1000(385) (a=0.00385, I[EC751)

= Ni100(617) (a=0.00617, DIN43760)
= Ni120(672) (a=0.00672, DIN43760)
= Ni1000(617) (a=0.00617, DIN43760)

Pt100(385) (a=0.00385, IEC751)

Dostep do odczytu

Operator

Dostep do zapisu

Maintenance

RTD connection type
Nawigacja Setup - Advanced setup - Input/output > Analog IP - RTD connection type
Warunek wstepny Operating mode (> B 143) = RTD temperature input
Opis Defines the connection type of the RTD.

Wybér = 4 wire RTD connection

Ustawienia fabryczne

Informacje dodatkowe

= ) wire RTD connection
= 3 wire RTD connection

4 wire RTD connection

Dostep do odczytu

Operator

Dostep do zapisu

Maintenance

Process value

Nawigacja Setup > Advanced setup - Input/output > Analog IP - Process value
Warunek wstepny Operating mode (- & 143) = Disabled

Opis Shows the measured value received via the analog input.

144
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Informacje dodatkowe

Dostep do odczytu Operator

Dostep do zapisu -

Process variable
Nawigacja Setup - Advanced setup - Input/output - Analog IP - Process variable
Warunek wstepny Operating mode (2 B 143) = RTD temperature input
Opis Determines type of measured value.
Wybér = [evel linearized
= Temperatura
= Pressure
= Density
Ustawienia fabryczne Level linearized
InfOI‘maCje dOdatkowe Dostgp do odczytu Operator
Dostep do zapisu Maintenance
0 % value
Nawigacja Setup - Advanced setup - Input/output - Analog IP - 0 % value
Warunek wstepny Operating mode (> B 143) = 4..20mA input
Opis Defines the value represented by a current of 4mA.
Wejscie uzytkownika Liczba zmiennoprzecinkowa ze znakiem
Ustawienia fabryczne 0 mm
Informacje dOdatkowe Dostgp do odczy‘tu Operator
Dostep do zapisu Maintenance
100 % value
Nawigacja Setup - Advanced setup - Input/output > Analog IP - 100 % value
Warunek wstepny Operating mode (2 B 143) = 4..20mA input
Opis Defines the value represented by a current of 20mA.
145
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Wejscie uzytkownika Liczba zmiennoprzecinkowa ze znakiem
Ustawienia fabryczne 0 mm
Informacje dOdatkowe Dostep do odczytu Operator
Dostep do zapisu Maintenance
Input value
Nawigacja Setup - Advanced setup - Input/output > Analog IP - Input value
Warunek wstepny Operating mode (> & 143) = Disabled
Opis Shows the value received via the analog input.
Informacje dodatkowe Dostep do odczytu Operator
Dostep do zapisu -
Minimum probe temperature
Nawigacja Setup - Advanced setup - Input/output > Analog IP - Minimum probe
temperature
Warunek wstepny Operating mode (> B 143) = RTD temperature input
Opis Minimum approved temperature of the connected probe. If the temperature falls below

this value, the W&M status will be ‘'invalid'.

Wejscie uzytkownika -213..927°C
Ustawienia fabryczne -100°C
Informacje dodatkowe Dost@p do Qdczy-tu Operator
Dostep do zapisu Maintenance
Maximum probe temperature
Nawigacja Setup - Advanced setup - Input/output > Analog IP - Maximum probe
temperature
Warunek wstepny Operating mode (» B 143) = RTD temperature input
Opis Maximum approved temperature of the connected probe. If the temperature rises above

this value, the W&M status will be 'invalid'.
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Wejscie uzytkownika
Ustawienia fabryczne

Informacje dodatkowe

=213 ..927°C
250°C

Dostep do odczytu Operator
Dostep do zapisu Maintenance

Probe position

Nawigacja
Warunek wstepny

Opis

Wejscie uzytkownika
Ustawienia fabryczne

Informacje dodatkowe

Setup - Advanced setup - Input/output - Analog IP - Probe position

Operating mode (> B 143) = RTD temperature input

Position of the temperature probe, measured from zero position (tank bottom or datum
plate). This parameter, in conjunction with the measured level, determines whether the
temperature probe is still covered by the product. If this is no longer the case, the status of
the temperature value will be 'invalid.

-5000 ... 30000 mm

5000 mm

Dostep do odczytu

Operator

Dostep do zapisu

Maintenance

Damping factor
Nawigacja Setup > Advanced setup - Input/output > Analog IP - Damping factor
Warunek wstepny Operating mode (- B 143) = Disabled

Opis Defines the damping constant (in seconds).

Wejscie uzytkownika 0..999,9s

Ustawienia fabryczne Os

Informacje dodatkowe Dostep do odczytu Operator

Dostep do zapisu Maintenance
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Gauge current

Nawigacja
Warunek wstepny
Opis

Informacje dodatkowe

148

Setup - Advanced setup - Input/output > Analog IP > Gauge current

Operating mode (> B 143) = Gauge power supply

Shows the current on the power supply line for the connected device.

Dostep do odczytu

Operator

Dostep do zapisu
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,Analog I/0” submenu
ﬂ Kazdy dodatkowy analogowy port I/0 przyrzadu posiada indywidualne Analog 170
submenu. To podmenu odnosi sie do zaciskow 1...3 tej karty (wejscie lub wyjscie
analogowe). Opis zaciskow 4...8 (zawsze wejscie analogowe), patrz > B 143.
45 Zaciski, do ktorych odnosi sie ,Analog I/0” submenu (odpowiednio "'B1-3"lub "C1-3")
Nawigacja Setup > Advanced setup - Input/output > Analog [/0
Operating mode
Nawigacja Setup - Advanced setup > Input/output > Analog I/0 - Operating mode
Opis Defines the operating mode of the analog I/0 module.
Wybér = Disabled

Ustawienia fabryczne

Informacje dodatkowe

Endress+Hauser

® 4.2.0mA input

s HART master+4..20mA input

s HART master
= 4..20mA output

= HART slave +4..20mA output

Disabled
Dostep do odczytu Operator
Dostep do zapisu Maintenance
Znaczenie opcji
Operating mode (> B 149) Kierunek sygnatu Typ of sygnatu

Disabled

4..20mA input

Wejscie 1 urzagdzenia zewnetrznego

Analogowy (4...20mA)

HART master+4..20mA input

Wejscie 1 urzadzenia zewnetrznego

= Analogowy (4...20mA)
= HART

HART master

Wejscie maks. 6 urzadzen zewnetrznych

HART
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Operating mode (> B 149) Kierunek sygnatu Typ of sygnatu

4..20mA output Wyjscie do urzadzenia nadrzednego Analogowy (4...20mA)

HART slave +4..20mA output Wyjscie do urzadzenia nadrzednego = Analogowy (4...20mA)

= HART

W zaleznosci od tego, ktére zaciski sg wykorzystywane, dodatkowy analogowy port I/0
pracuje w trybie pasywnym lub aktywnym.

Rodzaj pracy Zaciski dodatkowego portu I/0

1 2 3
Pasywna - + Nieuzywany
(zewnetrzne zZrodto zasilania)
Aktywna Nieuzywany - +
(zasilanie zapewnia sam przyrzad)

ﬂ W trybie aktywnym muszg by¢ spelione nastepujgce warunki:
s Maks. pobor pragdu podigczonych urzgdzen HART: 24 mA
(tzn. 4 mA na kazde urzadzenie, jesli podigczono 6 urzadzen).
= Napiecie zasilania portu w wersji Ex-d: od 17,0 V przy 4 mA do 10,5 V przy 22 mA
= Napiecie zasilania portu w wersji Ex-ia: od 18,5V przy 4 mA do 12,5 V przy 22 mA

Current span

Nawigacja

Warunek wstepny

Opis

Wybér

Ustawienia fabryczne

Informacje dodatkowe

150

Setup > Advanced setup - Input/output > Analog [/0 - Current span

W Operating mode parameter (- 149) nie moze by¢ wybrana Disabled option ani
HART master option

Defines the current range for the measured value transmission.

= 4. 20 mA NAMUR
® 4..20mA US

= 4. 20 mA

= Fixed current

4..20 mA NAMUR

Dostep do odczytu Operator
Dostep do zapisu Maintenance
Znaczenie opcji
Opcja Zakres wyjscia pragdowego | Dolny poziom wiaczenia Gorny poziom wiagczenia
alarmu alarmu
4..20mA 4 ...20,5mA < 3,6 mA > 21,95 mA
4..20 mA NAMUR | 3,8 ... 20,5 mA <3,6 mA >21,95 mA
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Opcja Zakres wyjscia pradowego | Dolny poziom wiaczenia Gorny poziom wiaczenia
alarmu alarmu
4..20mAUS 3,9...20,8 mA <3,6 mA >21,95 mA

Fixed current Prad ustalony, zdefiniowany w Fixed current parameter (- 151).

ﬂ W razie btedu, prad na wyjsciu prgdowym przyjmuje wartos¢ zdefiniowang w Failure
mode parameter (= 152).

Fixed current
Nawigacja Setup - Advanced setup - Input/output - Analog I/0 - Fixed current
Warunek wstepny Current span (» B 150) = Fixed current
Opis Defines the fixed output current.
Wejscie uzytkownika 4..22,5mA
Ustawienia fabryczne 4 mA
Informacje dodatkowe Dostep do odczytu Operator
Dostep do zapisu Maintenance
Analog input source
Nawigacja Setup - Advanced setup - Input/output > Analog I/0 - Analog input source
Warunek wstepny = Operating mode (> B 149) = 4..20mA output lub HART slave +4..20mA output
= Current span (» B 150) = Fixed current
Opis Defines the process variable transmitted via the AIO.
Wybér = None
= Tank level
= Tank level %
= Tank ullage
= Tank ullage %
= Measured level
= Distance
= Displacer position
= Water level
= Upper interface level
= Lower interface level
= Bottom level
s Tank reference height
= Liquid temperature
s Vapor temperature
= Air temperature
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Ustawienia fabryczne

Informacje dodatkowe

= Observed density value

= Average profile density ©

= Upper density

= Middle density

= Lower density

= P]1 (bottom)

= P2 (middle)

= P3 (top)

® GP 1 ... 4value

= AIO B1-3 value ®

= AIO B1-3 value mA ©

= AIO C1-3 value?

= AIO C1-3 value mA®

= AIP B4-8 value ©

= AIP C4-8 value®

= Element temperature 1 ... 24 o)
= HART device 1...15 PV ?

s HART device 1 ... 15 PV mA ©
= HART device 1 ... 15 PV %©
= HART device 1 ... 15 SV ®

= HART device 1 ... 15 TV ®

s HART device 1 ... 15 QV®

Tank level
Dostep do odczytu Operator
Dostep do zapisu Maintenance

Failure mode
Nawigacja Setup - Advanced setup - Input/output > Analog I/0 - Failure mode
Warunek wstepny Operating mode (> B 149) = 4..20mA output lub HART slave +4..20mA output
Opis Defines the output behavior in case of an error.
Wybér = Wartos¢ minimalna
= Max.
= Last valid value
= Actual value
= Defined value
Ustawienia fabryczne Max.
Informacje dodatkowe Dostep do odczytu Operator
Dostep do zapisu Maintenance
6) Visibility depends on order options or device settings
152 Endress+Hauser



Micropilot NMR81 Menu obstugi
Error value
Nawigacja Setup - Advanced setup - Input/output - Analog I/0 - Error value
Warunek wstepny Failure mode (» B 152) = Defined value
Opis Defines the output value in case of an error.
Wejscie uzytkownika 3,4..22,6 mA
Ustawienia fabryczne 22 mA
Informacje dodatkowe Dostep do odczytu Operator
Dostep do zapisu Maintenance
Input value
Nawigacja Setup - Advanced setup - Input/output - Analog 1/0 - Input value
Warunek wstepny = Operating mode (> B 149) = 4..20mA output lub HART slave +4..20mA output
= Current span (- B 150) = Fixed current
Opis Shows the input value of the analog I/0 module.
Informacje dodatkowe Dostep do odczytu Operator
Dostep do zapisu -
0 % value
Nawigacja Setup - Advanced setup - Input/output > Analog 1I/0 - 0 % value
Warunek wstepny = Operating mode (> B 149) = 4..20mA output lub HART slave +4..20mA output
= Current span (- B 150) = Fixed current
Opis Value corresponding to an output current of 0% (4mA).
Wejscie uzytkownika Liczba zmiennoprzecinkowa ze znakiem
Ustawienia fabryczne 0 Unitless
InfOI‘maCje dOdatkowe Dostgp do odczytu Operator
Dostep do zapisu Maintenance
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100 % value
Nawigacja Setup > Advanced setup - Input/output > Analog [/0 - 100 % value
Warunek wstepny = Operating mode (- B 149) = 4..20mA output lub HART slave +4..20mA output
= Current span (» B 150) = Fixed current
Opis Value corresponding to an output current of 100% (20mA).
Wejscie uzytkownika Liczba zmiennoprzecinkowa ze znakiem
Ustawienia fabryczne 0 Unitless
Informacje dodatkowe Dostep do odczytu Operator
Dostep do zapisu Maintenance
Input value %
Nawigacja Setup - Advanced setup - Input/output - Analog I/0 - Input value %
Warunek wstepny = Operating mode (> B 149) = 4..20mA output lub HART slave +4..20mA output
= Current span (- & 150) = Fixed current
Opis Shows the output value as a percentage of the complete 4...20mA range.
Informacje dodatkowe Dostep do odczytu Operator
Dostep do zapisu -
Output value
Nawigacja Setup - Advanced setup - Input/output > Analog I/0 - Output value
Warunek wstepny Operating mode (> B 149) = 4..20mA output lub HART slave +4..20mA output
Opis Shows the output value in mA.
Informacje dodatkowe Dostep do odczytu Operator
Dostep do zapisu -
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Process variable
Nawigacja Setup - Advanced setup - Input/output > Analog I/0 - Process variable
Warunek wstepny Operating mode (» B 149) = 4..20mA input lub HART master+4..20mA input
Opis Defines the type of measuring variable.

Wybor = Level linearized
= Temperatura
= Pressure
= Density

Ustawienia fabryczne Level linearized
Informacje dodatkowe Dostep do odczytu Operator

Dostep do zapisu Maintenance

Analog input 0% value
Nawigacja Setup - Advanced setup - Input/output - Analog I/0 - Analog input 0% value
Warunek wstepny Operating mode (> B 149) = 4..20mA input lub HART master+4..20mA input
Opis Wartos¢ odpowiadajgca 0% (4mA) na wejsciu pragdowym.

Wejscie uzytkownika
Ustawienia fabryczne

Informacje dodatkowe

Liczba zmiennoprzecinkowa ze znakiem

0 mm
Dostep do odczytu Operator
Dostep do zapisu Maintenance

Analog input 100% value

Nawigacja

Warunek wstepny
Opis

Wejscie uzytkownika

Ustawienia fabryczne

Endress+Hauser

Setup - Advanced setup > Input/output - Analog I/0 - Analog input 100% value
Operating mode (» B 149) = 4..20mA input lub HART master+4..20mA input
Warto$é odpowiadajaca 100% (20mA) na wejsciu pradowym.

Liczba zmiennoprzecinkowa ze znakiem

0 mm
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Informacje dodatkowe

Dostep do odczytu Operator

Dostep do zapisu Maintenance

Error event type
Nawigacja Setup - Advanced setup - Input/output > Analog I/0 - Error event type
Warunek wstepny Operating mode (> 149) = Disabled lub HART master
Opis Defines the type of event message (alarm/warning) in case of an error or output out of

range in the analog I/0 module.

Wybér = None

= Warning
= Alarm

Ustawienia fabryczne Warning
Informacje dOdatkOWE Dostgp do odczytu Operator

Dostep do zapisu Maintenance
Process value

Nawigacja Setup - Advanced setup - Input/output > Analog I/O - Process value
Warunek wstepny Operating mode (2 B 149) = 4..20mA input lub HART master+4..20mA input

Opis Shows the input value scaled to customer units.

Informacje dodatkowe Dostep do odczytu Operator

Dostep do zapisu -
Input value in mA

Nawigacja Setup - Advanced setup - Input/output > Analog [0 - Input value in mA

Warunek wstepny Operating mode (> B 149) = 4..20mA input lub HART master+4..20mA input

Opis Shows the input value in mA.

Informacje dodatkowe Dostep do odczytu Operator

Dostep do zapisu -
Endress+Hauser
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Input value percent

Nawigacja
Warunek wstepny
Opis

Informacje dodatkowe

Setup - Advanced setup - Input/output - Analog I/0 - Input value percent

Operating mode (» B 149) = 4..20mA input lub HART master+4..20mA input

Shows the input value as a percentage of the complete 4...20mA current range.

Dostep do odczytu

Operator

Dostep do zapisu

Damping factor
Nawigacja Setup > Advanced setup - Input/output > Analog I/0 - Damping factor
Warunek wstepny Operating mode (- B 149) = Disabled lub HART master
Opis Defines the damping constant (in seconds).

Wejscie uzytkownika 0..9999s

Ustawienia fabryczne Os

Informacje dodatkowe Dostep do odczytu Operator
Dostep do zapisu Maintenance

Used for SIL/WHG
Nawigacja Setup - Advanced setup - Input/output - Analog I/0 - Used for SIL/WHG
Warunek wstepny = Operating mode (> B 149) = 4..20mA output lub HART slave +4..20mA output

= Przyrzad musi mie¢ dopuszczenie SIL.

Opis Determines whether the discrete I/0 module is in SIL/WHG mode.

Wyboér = Enabled
= Disabled

Ustawienia fabryczne Disabled

Informacje dodatkowe Dostep do odczytu Operator
Dostep do zapisu Maintenance
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Expected SIL/WHG chain
Nawigacja Setup - Advanced setup > Input/output > Analog I/0 > Expected SIL/WHG chain
Warunek wstepny = Operating mode (- B 149) = 4..20mA output lub HART slave +4..20mA output

= Przyrzad musi mie¢ dopuszczenie SIL.

Informacje dodatkowe Dostgp do Qdczy'tu Operator

Dostep do zapisu -
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,Digital Xx-x" submenu

= W menu obstugi kazde wejscie lub wyjscie jest oznaczone numerem odpowiedniego
gniazda w przedziale podtaczeniowym i numerami dwdch zaciskow w tym gniezdzie.
Przyktadowo, A1-2 oznacza zaciski 1 i 2 gniazda A. To samo dotyczy gniazd B, CiD,
jesli jest do nich podtgczony dodatkowy cyfrowy port 1/0.

= W niniejszym dokumencie Xx-x oznacza dowolne sposréd tych podmenu. Struktura
wszystkich podmenu jest identyczna.

e
Al-2 A3-4

46 Oznaczenie cyfrowych wejsc lub wyjsé (przyktady)

Nawigacja Setup > Advanced setup - Input/output - Digital Xx-x

Operating mode
Nawigacja Setup - Advanced setup > Input/output - Digital Xx-x - Operating mode
Opis Defines the operating mode of the discrete /0 module.
Wybér = Disabled
= Qutput passive
= Input passive
= Input active
Ustawienia fabryczne Disabled
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Informacje dodatkowe

A B C

DIO DIO DIO
VAR a8 4]
| | !
+ +
e ) @ = A
: : !
1/3] | 13 13| |

A0033028
47  Tryby pracy dodatkowego portu I/0 cyfrowego
A Input passive

B Input active
C  Output passive

Digital input source

Nawigacja
Warunek wstepny
Opis

Wybér

Ustawienia fabryczne

Informacje dodatkowe

Setup - Advanced setup - Input/output - Digital Xx-x - Digital input source
Operating mode (> B 159) = Output passive
Defines which device state is indicated by the digital output.

= None

= Alarm x any

= Alarm x High

= Alarm x HighHigh

= Alarm x High or HighHigh
= Alarm x Low

= Alarm x LowLow

= Alarm x Low or LowLow
= Digital Xx-x

= Pri. Modbus x

= Sec. Modbus x

None

Znaczenie opcji

= Alarm x any, Alarm x High, Alarm x HighHigh, Alarm x High or HighHigh, Alarm x
Low, Alarm x LowLow, Alarm x Low or LowLow
Wyjscie cyfrowe sygnalizuje, czy wybrany alarm jest aktualnie aktywny. Same alarmy sg
zdefiniowane w podmenu Alarm 1 ... 4.

= Digital Xx-x )
Sygnat cyfrowy na wejsciu cyfrowym Xx-x jest przekazywany bezposrednio na wyjscie
cyfrowe.

= Pri. Modbus x
W przygotowaniu

= Sec. Modbus x
W przygotowaniu

7) Opcja wystepuje tylko wtedy, gdy dla danego portu I/0 cyfrowego "Operating mode (- 159)" ="Input passive" lub "Input active".
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Input value

Nawigacja Setup - Advanced setup - Input/output - Digital Xx-x - Input value

Warunek wstepny Operating mode (» & 159) =, Input passive” option lub , Input active” option

Opis Shows the digital input value.

Informacje dodatkowe

Dostep do odczytu Operator

Dostep do zapisu -

Contact type
Nawigacja Setup > Advanced setup - Input/output > Digital Xx-x - Contact type
Warunek wstepny Operating mode (- B 159) = Disabled
Opis Determines the switching behavior of the input or output.
Wybér = Normally open
= Normally closed
Ustawienia fabryczne Normally open
Output simulation
Nawigacja Setup - Advanced setup - Input/output - Digital Xx-x - Output simulation
Warunek wstepny Operating mode (» B 159) = Output passive
Opis Stuzy do ustawienia konkretnej wartosci symulowanej na wyjsciu.
Wyboér = Disable
= Simulating active
= Simulating inactive
s Fault 1
= Fault 2
Ustawienia fabryczne Disable
Informacje dodatkowe Dostep do odczytu Operator
Dostep do zapisu Maintenance
Wyjscie cyfrowe sktada sie z dwoch potaczonych szeregowo przekaznikéw:
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1

A0028602

48  Dwa przekazniki wyjscia cyfrowego

1/2 Przekazniki
3/4 Zaciski wyjscia cyfrowego

Do definiowania stanu wyjsciowego tych przekaznikéw stuzy Output simulation

parameter:
Output simulation Stan przekaznika 1 Stan przekaznika 2 Sta zaciskéw portu 170
Simulating active Zamkniety Zamkniety Zamkniety
Simulating inactive Otwarty Otwarty Otwarty
Fault 1 Zamkniety Otwarty Otwarty
Fault 2 Otwarty Zamkniety Otwarty

ﬂ Opcje Fault 1 i Fault 2 stuzg do sprawdzenia poprawnosci operacji przelagczania obu

przekaznikéw.

Output value

Nawigacja Setup - Advanced setup - Input/output - Digital Xx-x - Output values
Warunek wstepny Operating mode (» B 159) = Output passive

Opis Shows the digital output value.

Informacje dodatkowe

Dostep do odczytu

Operator

Dostep do zapisu

Readback value

Nawigacja Setup > Advanced setup - Input/output > Digital Xx-x - Readback value
Warunek wstepny Operating mode (- & 159) = Output passive

Opis Shows the value read back from the output.

162
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Informacje dodatkowe

Dostep do odczytu

Operator

Dostep do zapisu

Used for SIL/WHG
Nawigacja Setup - Advanced setup - Input/output - Digital Xx-x - Used for SIL/WHG
Warunek wstepny = Operating mode (» B 159) = Output passive

= Przyrzad musi miec certyfikat SIL.
Opis Determines whether the discrete I/0 module is in SIL/WHG mode.
Wybér = Enabled

= Disabled
Ustawienia fabryczne Disabled
InfOI‘maCje dOdatkowe Dostgp do odczytu Operator

Dostep do zapisu Maintenance
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,Communication” submenu

To menu posiada podmenu dla kazdego interfejsu komunikacji cyfrowej przyrzadu.
Oznakowanie interfejsu komunikacyjnego: X1-4" gdzie "X" oznacza gniazdo w przedziale
podiaczeniowym, a "1-4" numery zaciskow w tym gniezdzie.

A0031200

49  Bloki zaciskéw do podlgczenia modutu sygnatowego "Modbus" lub "V1" (przyktady), zaleznie od wersji
przyrzqdu, modut ten moze by¢ podtqczony do gniazd B lub C.

Nawigacja Setup > Advanced setup » Communication

Podmenu "Modbus X1-4"lub "V1 X1-4"

To podmenu wystepuje wytacznie w przyrzadach z interfejsem komunikacyjnym MODBUS
i/ lub V1. Dla kazdego interfejsu komunikacyjnego istnieje odrebne podmenu.

Nawigacja Setup > Advanced setup > Communication -» Modbus X1-4 /
V1X1-4

Communication interface protocol

Nawigacja

Opis

Informacje dodatkowe

164

Setup - Advanced setup - Communication - Modbus X1-4 / V1 X1-4
- Communication interface protocol

Shows the type of communication protocol.

Dostep do odczytu Operator

Dostep do zapisu -
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»Configuration” submenu

To podmenu wystepuje wylgcznie w przyrzadach z interfejsem komunikacyjnym MODBUS.

Nawigacja Setup > Advanced setup » Communication - Modbus X1-4
- Configuration

Baudrate
Nawigacja Setup - Advanced setup » Communication > Modbus X1-4 - Configuration
- Baudrate
Warunek wstepny Communication interface protocol (- 164) = MODBUS
Opis Defines the baud rate of the Modbus communication.
Wyboér = 300 BAUD
= 1200 BAUD
= 2400 BAUD
= 4800 BAUD
= 9600 BAUD
= 19200 BAUD
Ustawienia fabryczne 9600 BAUD
Informacje dodatkowe Dostep do odczytu Operator
Dostep do zapisu Maintenance
Parity
Nawigacja Setup > Advanced setup > Communication - Modbus X1-4 - Configuration
- Parity
Warunek wstepny Communication interface protocol (- B 164) = MODBUS
Opis Defines the parity of the Modbus communication.
Wyb6ér = Odd
= Even

Ustawienia fabryczne

Informacje dodatkowe

Endress+Hauser

= None / 1 stop bit
= None / 2 stop bits

None / 1 stop bit

Dostep do odczytu Operator

Dostep do zapisu Maintenance
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Modbus address
Nawigacja Setup - Advanced setup » Communication > Modbus X1-4 - Configuration
- Device ID

Warunek wstepny Communication interface protocol (- 164) = MODBUS
Opis Defines the Modbus address of the device.
Wejscie uzytkownika 1..247
Ustawienia fabryczne 1
Informacje dodatkowe Dostgp do Qdczy'tu Operator

Dostep do zapisu Maintenance
Float swap mode
Nawigacja Setup - Advanced setup - Communication > Modbus X1-4 - Configuration

- Float swap mode

Warunek wstepny Communication interface protocol (> B 164) = MODBUS
Opis Sets the format of how the floating point value is transfered on Modbus.
Wybér = Normal 3-2-1-0

= Swap 0-1-2-3

s WW Swap 1-0-3-2
Ustawienia fabryczne Swap 0-1-2-3
Informacje dodatkowe Dostep do odczytu Operator

Dostep do zapisu Maintenance
Bus termination

Nawigacja

Warunek wstepny

Opis

Wyb6ér

166

Setup - Advanced setup » Communication - Modbus X1-4 - Configuration - Bus
termination

Communication interface protocol (> & 164) = MODBUS

Activates or deactivates the bus termination at the device. Should only be activated on the
last device in a loop.

= Off
= On

Endress+Hauser



Micropilot NMR81 Menu obstugi

Ustawienia fabryczne Off
Informacje dodatkowe Dostep do odczytu Operator
Dostep do zapisu Maintenance
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,Configuration” submenu
To podmenu wystepuje wytacznie w przyrzadach z interfejsem komunikacyjnym V1.
Nawigacja Setup > Advanced setup » Communication > V1 X1-4
- Configuration
Communication interface protocol variant
Nawigacja Setup - Advanced setup » Communication > V1 X1-4 - Configuration
- Communication interface protocol variant
Opis Determines which variant of the V1 protocol is used.
Wybér = None
s V1
Ustawienia fabryczne None
InfOI‘maCje dOdatkOWG Dostgp do odczytu Operator
Dostep do zapisu Maintenance

V1 address

Nawigacja Setup - Advanced setup » Communication - V1 X1-4 - Configuration - V1
address

Warunek wstepny Communication interface protocol variant (> & 168) = V1 lub MDP

Opis Identifier of the device for the V1 communication.

Wejscie uzytkownika 0..99

Ustawienia fabryczne 1

Informacje dodatkowe Dostep do odczytu Operator

Dostep do zapisu Maintenance

V1 address

Nawigacja Setup - Advanced setup - Communication - V1 X1-4 - Configuration - V1
address

Warunek wstepny Communication interface protocol variant (> 168) = BBB lub MIC+232

Opis Identifier of the previous device for V1 communication.
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Wejscie uzytkownika 0...255
Ustawienia fabryczne 1
Informacje dOdatkowe Dostgp do odczy‘tu Operator
Dostep do zapisu Maintenance
Level mapping

Nawigacja

Warunek wstepny
Opis

Wybér

Ustawienia fabryczne

Informacje dodatkowe

Endress+Hauser

Setup - Advanced setup » Communication - V1 X1-4 - Configuration - Level

mapping

Communication interface protocol (» B 164) =V1

Determines the transmittable range of levels.

= +ye

= +ve & -ve

tve

Dostep do odczytu Operator
Dostep do zapisu Maintenance

W protokéle V1 warto$¢ poziomu jest zawsze reprezentowana przez liczbe w zakresie od 0
do 999999. Liczby te odpowiadajg wartosci poziomu w nastepujgcy sposoéb:

"Level mapping" = "+ve"

Liczba Odpowiednia wartos¢ poziomu
0 0,0 mm
999999 99999,9 mm

"Level mapping" = "+ve & -ve"

Liczba Odpowiednia wartos$¢ poziomu
0 0,0 mm

500000 50000,0 mm

500001 -0,1 mm

999999 -49999,9 mm
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Line impedance

Nawigacja

Warunek wstepny
Opis

Wejscie uzytkownika
Ustawienia fabryczne

Informacje dodatkowe

170

Setup > Advanced setup » Communication - V1 X1-4 - Configuration - Line

impedance

Communication interface protocol (> B 164)=V1

Adjusts the impedance of the communication line.

0..15

15

Dostep do odczytu Operator
Dostep do zapisu Maintenance

Impedancja linii wptywa na réznice napie¢ miedzy logicznym O a 1 sygnatu
odpowiedzi przyrzadu. W wiekszosci aplikacji odpowiednie jest ustawienie fabryczne.
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»V1 input selector” submenu

To podmenu wystepuje wylgcznie w przyrzadach z interfejsem komunikacyjnym V1.

Nawigacja Setup > Advanced setup » Communication » V1 X1-4 > V1

input selector

Alarm 1 input source
Nawigacja Setup - Advanced setup » Communication - V1 X1-4 - V1 input selector
- Alarm 1 input source
Opis Determines which discrete value will be transmitted as V1 alarm 1 status.
Wybér = None
= Alarm 1-4 any
= Alarm 1-4 HighHigh
= Alarm 1-4 High or HighHigh
= Alarm 1-4 High
= Alarm 1-4 Low
s Alarm 1-4 Low or LowLow
s Alarm 1-4 LowLow
Ustawienia fabryczne None
Informacje dodatkowe Dostep do odczytu Operator
Dostep do zapisu Maintenance
Alarm 2 input source
Nawigacja Setup - Advanced setup » Communication - V1 X1-4 - V1 input selector
- Alarm 2 input source
Opis Determines which discrete value will be transmitted as V1 alarm 2 status.
Wybér = None
= Alarm 1-4 any
= Alarm 1-4 HighHigh
= Alarm 1-4 High or HighHigh
= Alarm 1-4 High
s Alarm 1-4 Low
s Alarm 1-4 Low or LowLow
s Alarm 1-4 LowLow
Ustawienia fabryczne None
Informacje dodatkowe Dostep do odczytu Operator
Dostep do zapisu Maintenance
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Value percent selector

Nawigacja Setup - Advanced setup » Communication > V1 X1-4 - V1 input selector > Value
percent selector

Opis Selects which value shall be transmitted as a 0..100% value in the V1 Z0/Z1 message.

Wybér = None
= Tank level %
= Tank ullage %
= AIO B1-3 value %
= AIO C1-3 value %

Ustawienia fabryczne None
Informacje dodatkowe Dostep do odczytu Operator
Dostep do zapisu Maintenance
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L~HART output” submenu
Nawigacja Setup - Advanced setup - Communication > HART output
,Configuration” submenu

Setup - Advanced setup > Communication > HART output
- Configuration

Nawigacja

System polling address

Nawigacja Setup - Advanced setup » Communication - HART output - Configuration
- System polling address

Opis Device address for HART communication.
Wejscie uzytkownika 0..63

Ustawienia fabryczne 15

Informacje dodatkowe Dostep do odczytu Operator

Dostep do zapisu Maintenance
No. of preambles

Nawigacja

Opis
Wejscie uzytkownika
Ustawienia fabryczne

Informacje dodatkowe

Setup - Advanced setup - Communication > HART output - Configuration - No.
of preambles

Defines the number o preambles in the HART telegram.

5..20

5

Dostep do odczytu Operator
Dostep do zapisu Maintenance

PV source

Nawigacja Setup - Advanced setup » Communication - HART output - Configuration > PV
source

Opis Decides, if the PV configuration is according to an analog output (HART slave) or

Endress+Hauser

customized (in case of HART tunneling only).
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Wybér = AIO B1-3

= AIO C1-3

= Custom
Ustawienia fabryczne Custom
Informacje dodatkowe Dostep do odczytu Maintenance

Dostep do zapisu Maintenance
Assign PV
Nawigacja Setup - Advanced setup - Communication - HART output - Configuration

- Assign PV

Warunek wstepny PV source (- B 173) = Custom
Opis Assigns a tank variable to the primary HART variable (PV).
Wybér = None

Ustawienia fabryczne

*

174

= Tank level

= Tank ullage

= Measured level

= Distance

= Displacer position

= Water level

= Upper interface level
= [Lower interface level
= Bottom level

= Tank reference height
= Liquid temperature

= Vapor temperature

= Air temperature

= Observed density value
= Average profile density :
= Upper density

= Middle density

= Lower density

= P]1 (bottom)

= P2 (middle)

= P3 (top)

= GP 1 value

= GP 2 value

= GP 3 value

= GP 4 value

Tank level

Visibility depends on order options or device settings
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Informacje dodatkowe

Dostep do odczytu Operator

Dostep do zapisu Maintenance

Measured level option nie ma jednostki. Jesli wymagana jest jednostka miary, wybra¢
Tank level option.

0 % value
Nawigacja Setup - Advanced setup » Communication - HART output - Configuration - 0 %
value
Warunek wstepny PV source = Custom
Opis 0% value of the primary variable (PV).

Wejscie uzytkownika
Ustawienia fabryczne

Informacje dodatkowe

Liczba zmiennoprzecinkowa ze znakiem

0 mm
Dostep do odczytu Operator
Dostep do zapisu Maintenance

100 % value
Nawigacja Setup - Advanced setup - Communication - HART output - Configuration
- 100 % value
Warunek wstepny PV source = Custom
Opis 100% value of the primary variable (PV).
Wejscie uzytkownika Liczba zmiennoprzecinkowa ze znakiem
Ustawienia fabryczne 0 mm
Informacje dodatkowe Dostep do odczytu Operator
Dostep do zapisu Maintenance
PV mA selector
Nawigacja Setup - Advanced setup » Communication - HART output - Configuration > PV
mA selector
Warunek wstepny PV source = Custom
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Opis

Wyb6ér

Ustawienia fabryczne

Informacje dodatkowe

Assigns a current to the primary HART variable (PV).

= None
= AJO B1-3 value mA
= AIO C1-3 value mA

None
Dostep do odczytu Operator
Dostep do zapisu Maintenance

Primary variable (PV)

Nawigacja

Opis

Informacje dodatkowe

Setup - Advanced setup > Communication > HART output - Configuration
- Primary variable (PV)

Shows the value of the primary HART variable (PV).

Dostep do odczytu Operator

Dostep do zapisu -

Percent of range

Nawigacja

Opis

Informacje dodatkowe

Setup - Advanced setup » Communication > HART output - Configuration
- Percent of range

Shows the value of the primary variable (PV) as a percentage of the defined 0% to 100%
range.

Dostep do odczytu Operator

Dostep do zapisu -

Assign SV
Nawigacja Setup - Advanced setup » Communication - HART output - Configuration
- Assign SV
Opis Assigns a tank variable to the secondary HART variable (SV).
Wybér = None
= Tank level
= Tank ullage
= Measured level
= Distance
= Displacer position
176
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Ustawienia fabryczne

Informacje dodatkowe

s Water level

s Upper interface level

s Lower interface level

= Bottom level

s Tank reference height
= Liquid temperature

= Vapor temperature

= Air temperature

= Observed density value
= Average profile density "
s Upper density

= Middle density

s Lower density

= P1 (bottom)

= P2 (middle)

= P3 (top)

s GP 1 value

s GP 2 value

s GP 3 value

s GP 4 value

Liquid temperature

Dostep do odczytu

Operator

Dostep do zapisu

Maintenance

Measured level option nie ma jednostki. Jesli wymagana jest jednostka miary, wybrac

Tank level option.

Secondary variable (SV)

Nawigacja

Warunek wstepny
Opis

Informacje dodatkowe

*

Endress+Hauser

Setup - Advanced setup - Communication > HART output - Configuration

- Secondary variable (SV)
Assign SV (- B 176) = None

Shows the value of the secondary HART variable (SV).

Dostep do odczytu

Operator

Dostep do zapisu

Visibility depends on order options or device settings
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Assign TV
Nawigacja Setup - Advanced setup » Communication > HART output - Configuration
- Assign TV
Opis Assigns a tank variable to the third HART variable (TV).
Wybér = None

= Tank level

= Tank ullage

= Measured level

= Distance

= Displacer position

= Water level

= Upper interface level
= Lower interface level
= Bottom level

= Tank reference height
= Liquid temperature

= Vapor temperature

= Air temperature

= Observed density value
= Average profile density "
= Upper density

= Middle density

= Lower density

= P]1 (bottom)

= P2 (middle)

= P3 (top)

= GP 1 value

= GP 2 value

= GP 3 value

= GP 4 value

Ustawienia fabryczne Water level

InfOI‘maCje dOdatkOWE Dostgp do odczytu Operator

Dostep do zapisu Maintenance

ﬂ Measured level option nie ma jednostki. Jesli wymagana jest jednostka miary, wybra¢
Tank level option.

Tertiary variable (TV)

Nawigacja Setup - Advanced setup - Communication - HART output - Configuration
- Tertiary variable (TV)

Warunek wstepny Assign TV (> B 178) = None

* Visibility depends on order options or device settings

178 Endress+Hauser



Micropilot NMR81

Menu obstugi

Opis

Informacje dodatkowe

Shows the value of the third HART variable (TV

).

Dostep do odczytu

Operator

Dostep do zapisu

Assign QV
Nawigacja Setup - Advanced setup » Communication > HART output - Configuration
- Assign QV
Opis Assigns a tank variable to the fourth HART variable (QV).
Wybér = None

Ustawienia fabryczne

Informacje dodatkowe

*

Endress+Hauser

= Tank level

= Tank ullage

= Measured level

= Distance

= Displacer position

= Water level

= Upper interface level
= Lower interface level
= Bottom level

= Tank reference height
= Liquid temperature

= Vapor temperature

= Air temperature

= Observed density value
= Average profile density "
s Upper density

= Middle density

= Lower density

= P1 (bottom)

= P2 (middle)

= P3 (top)

s GP 1 value

s GP 2 value

= GP 3 value

s GP 4 value

Observed density value

Dostep do odczytu

Operator

Dostep do zapisu

Maintenance

Measured level option nie ma jednostki. Jesli wymagana jest jednostka miary, wybra¢

Tank level option.

Visibility depends on order options or device settings
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Quaternary variable (QV)

Nawigacja

Warunek wstepny
Opis

Informacje dodatkowe

180

Setup - Advanced setup » Communication > HART output - Configuration

- Quaternary variable (QV)

Assign QV (> B 179) = None

Shows the value of the fourth HART variable (QV).

Dostep do odczytu

Operator

Dostep do zapisu
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Lnformation” submenu
Nawigacja Setup - Advanced setup - Communication > HART output
- Information
HART short tag
Nawigacja Setup - Advanced setup » Communication - HART output - Information »> HART
short tag
Opis Defines the short tag for the measuring point. Maximum length: 8 characters Allowed

Ustawienia fabryczne

Informacje dodatkowe

characters: A-Z, 0-9, certain special characters.

NMR8x
Dostep do odczytu Operator
Dostep do zapisu Maintenance

Device tag

Nawigacja Setup - Advanced setup - Communication » HART output - Information - Device
tag

Opis Enter a unique name for the measuring point to identify the device quickly within the

Ustawienia fabryczne

Informacje dodatkowe

plant.

NMR8x

Dostep do odczytu Operator

Dostep do zapisu Maintenance

HART descriptor

Nawigacja Setup - Advanced setup > Communication - HART output - Information - HART
descriptor

Opis User defined HART descriptor (16 characters).

Ustawienia fabryczne

Informacje dodatkowe

Endress+Hauser

NMR8x

Dostep do odczytu Operator

Dostep do zapisu Maintenance

181



Menu obstugi Micropilot NMR81
HART message
Nawigacja Setup - Advanced setup » Communication - HART output - Information - HART
message
Opis User defined HART message (32 characters).

Ustawienia fabryczne

Informacje dodatkowe

NMR8x
Dostep do odczytu Operator
Dostep do zapisu Maintenance

HART date code

Nawigacja Setup > Advanced setup » Communication > HART output - Information > HART
date code

Opis Enter date of the last configuration change. Use this format yyyy-mm-dd.

Ustawienia fabryczne 2009-07-20

Informacje dodatkowe

182

Dostep do odczytu

Operator

Dostep do zapisu

Maintenance
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»Application” submenu
Nawigacja Setup > Advanced setup - Application
»Tank configuration” submenu
Nawigacja Setup » Advanced setup - Application - Tank configuration
»Level” submenu
Nawigacja Setup » Advanced setup - Application - Tank configuration
- Level
Empty
Nawigacja Setup - Advanced setup - Application - Tank configuration - Level - Empty
Opis Distance from reference point to zero position (tank bottom or datum plate).
Wejscie uzytkownika 0...100000 mm
Ustawienia fabryczne Zaleznie od wersji przyrzadu
Informacje dOdatkowe Dostgp do odczytu Operator
Dostep do zapisu Maintenance
ﬂ Punktem odniesienia pomiaru jest dolna ptaszczyzna przytgcza kotnierzowego.
Tank reference height

Nawigacja

Opis

Wejscie uzytkownika
Ustawienia fabryczne

Informacje dodatkowe

Endress+Hauser

Setup - Advanced setup - Application - Tank configuration - Level > Tank
reference height

Defines the distance from the dipping reference point to the zero position (tank bottom or
datum plate).

0...100000 mm

Zaleznie od wersji przyrzadu

Dostep do odczytu Operator

Maintenance

Dostep do zapisu
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Tank level

Nawigacja Setup > Advanced setup - Application - Tank configuration - Level > Tank level
Opis Shows the distance from the zero position (tank bottom or datum plate) to the product

Informacje dodatkowe

surface.

Dostep do odczytu Operator

Dostep do zapisu -

Set level

Nawigacja

Opis

Wejscie uzytkownika
Ustawienia fabryczne

Informacje dodatkowe

Setup > Advanced setup - Application - Tank configuration - Level > Set level

If the level measured by the device does not match the actual level obtained by a manual
dip, enter the correct level into this parameter.

0...100000 mm

0 mm
Dostep do odczytu Operator
Dostep do zapisu Maintenance

Przyrzad koryguje warto$¢ Empty parameter (- 129) zgodnie z wprowadzong
wartoscig w taki sposéb, aby poziom mierzony byt zgodny z jego wartoscig rzeczywista.

Water level source

Nawigacja

Opis

Wybér

Ustawienia fabryczne

Informacje dodatkowe

184

Setup - Advanced setup - Application - Tank configuration > Level > Water level
source

Defines the source of the bottom water level.

= Manual value

= Bottom level

= HART device 1 ... 15 level
= AIO B1-3 value

= AIO C1-3 value

= AIP B4-8 value

= AIP C4-8 value

Manual value

Dostep do odczytu Operator

Dostep do zapisu Maintenance
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Manual water level

Nawigacja

Warunek wstepny
Opis

Wejscie uzytkownika
Ustawienia fabryczne

Informacje dodatkowe

Setup - Advanced setup > Application - Tank configuration - Level - Manual

water level

Water level source (- B 184) = Manual value

Defines the manual value of the bottom water level.

-2000 ... 5000 mm

0 mm
Dostep do odczytu Operator
Dostep do zapisu Maintenance

Water level

Nawigacja
Opis

Informacje dodatkowe

Setup - Advanced setup - Application - Tank configuration - Level > Water level

Shows the bottom water level.

Dostep do odczytu

Operator

Dostep do zapisu

Blocking distance

Nawigacja Setup - Advanced setup > Application - Tank configuration - Level - Blocking
distance

Opis No echos are evaluated within the blocking distance BD. Therefore, BD can be used to

Wejscie uzytkownika
Ustawienia fabryczne

Informacje dodatkowe

Endress+Hauser

suppress interference echos in the vicinity of the antenna.

Liczba zmiennoprzecinkowa dodatnia

800 mm
Dostep do odczytu Operator
Dostep do zapisu Maintenance
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»Temperature” submenu

Dostep do odczytu Maintenance

Nawigacja Setup - Advanced setup - Application - Tank configuration
- Temperature

Liquid temp source
Nawigacja Setup » Advanced setup » Application - Tank configuration - Temperature
- Liquid temp source

Opis Defines source from which the liquid temperature is obtained.
Wybér = Manual value

= HART device 1 ... 15 temperature

= AIO B1-3 value

= AIO C1-3 value

= AIP B4-8 value

= AIP C4-8 value
Ustawienia fabryczne Manual value
Il’lfOI‘maCje dOdatkOWE Dostgp do odczytu Operator

Dostep do zapisu Maintenance
Manual liquid temperature
Nawigacja Setup - Advanced setup - Application - Tank configuration - Temperature

- Manual liquid temperature

Warunek wstepny Liquid temp source (> B 133) = Manual value
Opis Defines the manual value of the liquid temperature.
Wejscie uzytkownika -50...300°C
Ustawienia fabryczne 25°C
Informacje dodatkowe Dostep do odczytu Operator

Dostep do zapisu Maintenance
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Liquid temperature

Nawigacja

Opis

Informacje dodatkowe

Setup - Advanced setup - Application - Tank configuration - Temperature
- Liquid temperature

Shows the average or spot temperature of the measured liquid.

Dostep do odczytu Operator

Dostep do zapisu -

Air temperature source

Nawigacja

Opis

Wybér

Ustawienia fabryczne

Informacje dodatkowe

Setup » Advanced setup - Application - Tank configuration - Temperature - Air
temperature source

Defines source from which the air temperature is obtained.

= Manual value

= HART device 1 ... 15 temperature
= AIO B1-3 value

= AIO C1-3 value

= AIP B4-8 value

= AIP C4-8 value

Manual value

Dostep do odczytu Operator

Dostep do zapisu Maintenance

Manual air temperature
Nawigacja Setup - Advanced setup - Application - Tank configuration - Temperature
- Manual air temperature

Warunek wstepny Air temperature source (2 & 187) = Manual value
Opis Defines the manual value of the air temperature.
Wejscie uzytkownika -50...300°C
Ustawienia fabryczne 25°C
Informacje dodatkowe Dostep do odczytu Operator

Dostep do zapisu Maintenance
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Air temperature

Nawigacja

Opis

Informacje dodatkowe

Setup - Advanced setup - Application - Tank configuration - Temperature - Air
temperature

Shows the air temperature.

Dostep do odczytu Operator

Dostep do zapisu -

Vapor temp source
Nawigacja Setup - Advanced setup - Application - Tank configuration - Temperature
- Vapor temp source

Opis Defines the source from which the vapor temperature is obtained.
Wyb6ér = Manual value

®= HART device 1 ... 15 vapor temp

= AIO B1-3 value

= AIO C1-3 value

= AIP B4-8 value

= AIP C4-8 value
Ustawienia fabryczne Manual value
Informacje dodatkowe Dost@p do Qdczy-tu Operator

Dostep do zapisu Maintenance

Manual vapor temperature
Nawigacja Setup - Advanced setup > Application - Tank configuration - Temperature
- Manual vapor temperature
Warunek wstepny Vapor temp source (- B 188) = Manual value
Opis Defines the manual value of the vapor temperature.
Wejscie uzytkownika -50...300°C
Ustawienia fabryczne 25°C
Informacje dOdatkOWE Dostgp do odczytu Operator
Dostep do zapisu Maintenance
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Vapor temperature

Nawigacja Setup - Advanced setup - Application - Tank configuration - Temperature
- Vapor temperature

Opis Shows the measured vapor temperature.
Informacje dOdatkowe Dostgp do odczytu Operator
Dostep do zapisu -
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,Density” submenu

Nawigacja Setup > Advanced setup - Application - Tank configuration
- Density

Observed density source

Nawigacja

Opis

Wybér

Ustawienia fabryczne

Informacje dodatkowe

Setup » Advanced setup - Application > Tank configuration - Density - Observed
density source

Determines how the density is obtained.

= HTG

= HTMS

= Average profile density :
= Upper density

= Middle density

= Lower density

Zaleznie od wersji przyrzadu

Dostep do odczytu Operator

Dostep do zapisu Maintenance

Observed density
Nawigacja Setup » Advanced setup - Application - Tank configuration - Density - Observed
density
Opis Shows the measured or calculated density.

Informacje dodatkowe

Dostep do odczytu Operator

Dostep do zapisu -

Air density

Nawigacja Setup - Advanced setup - Application - Tank configuration - Density - Air
density

Opis Defines the density of the air surrounding the tank.

Wejscie uzytkownika

*

190

0,0 ... 500,0 kg/m?

Visibility depends on order options or device settings
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Ustawienia fabryczne 1,2 kg/m?
Informacje dodatkowe Dostep do odczytu Operator
Dostep do zapisu Maintenance
Vapor density
Nawigacja Setup - Advanced setup - Application - Tank configuration - Density - Vapor
density
Opis Defines the density of the gas phase in the tank.
Wejscie uzytkownika 0,0...500,0 kg/m?
Ustawienia fabryczne 1,2 kg/m3
Informacje dodatkowe Dostep do odczytu Operator
Dostep do zapisu Maintenance
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Pressure” submenu

Nawigacja Setup > Advanced setup - Application - Tank configuration
- Pressure

P1 (bottom) source

Nawigacja

Opis

Wybér

Ustawienia fabryczne

Informacje dodatkowe

Setup » Advanced setup - Application - Tank configuration - Pressure - P1

(bottom) source

Defines the source of the bottom pressure (P1).

= Manual value

= HART device 1 ... 15 pressure
= AJO B1-3 value

= AIO C1-3 value

= AIP B4-8 value

= AIP C4-8 value

Manual value

Dostep do odczytu

Operator

Dostep do zapisu

Maintenance

P1 (bottom)

Nawigacja

Opis

Informacje dodatkowe

Setup > Advanced setup - Application - Tank configuration - Pressure - P1

(bottom)

Shows the pressure at the tank bottom.

Dostep do odczytu

Operator

Dostep do zapisu

P1 (bottom) manual pressure

Nawigacja

Warunek wstepny
Opis

Wejscie uzytkownika

192

Setup - Advanced setup - Application - Tank configuration - Pressure - P1

(bottom) manual pressure

P1 (bottom) source (- & 192) = Manual value

Defines the manual value of the bottom pressure (P1).

-25 ... 25 bar

Endress+Hauser




Micropilot NMR81

Menu obstugi

Ustawienia fabryczne

Informacje dodatkowe

0 bar
Dostep do odczytu Operator
Dostep do zapisu Maintenance

P1 position

Nawigacja Setup - Advanced setup - Application - Tank configuration - Pressure - P1
position

Opis Defines the position of the bottom pressure transmitter (P1), measured from zero position

Wejscie uzytkownika
Ustawienia fabryczne

Informacje dodatkowe

(tank bottom or datum plate).

-10000 ... 100000 mm

5000 mm
Dostep do odczytu Operator
Dostep do zapisu Maintenance

P1 offset

Nawigacja Setup - Advanced setup > Application > Tank configuration - Pressure - P1
offset

Opis Offset for the bottom pressure (P1). The offset is added to the measured pressure prior to

Wejscie uzytkownika
Ustawienia fabryczne

Informacje dodatkowe

any tank calculation.
-25 ... 25 bar

0 bar

Dostep do odczytu Operator

Dostep do zapisu Maintenance

P1 absolute / gauge
Nawigacja Setup - Advanced setup - Application - Tank configuration - Pressure - P1
absolute / gauge
Opis Defines whether the connected pressure transmitter measures an absolute or a gauge
pressure.
Wyboér = Absolute
= Gauge
193
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Ustawienia fabryczne

Informacje dodatkowe

Gauge
Dostep do odczytu Operator
Dostep do zapisu Maintenance

P3 (top) source

Nawigacja

Opis

Wybér

Ustawienia fabryczne

Informacje dodatkowe

Setup > Advanced setup - Application - Tank configuration - Pressure - P3 (top)
source

Defines the source of the top pressure (P3).

= Manual value

= HART device 1 ... 15 pressure
= AIO B1-3 value

= AIO C1-3 value

= AIP B4-8 value

= AIP C4-8 value

Manual value

Dostep do odczytu Operator

Dostep do zapisu Maintenance

P3 (top)
Nawigacja Setup - Advanced setup > Application - Tank configuration > Pressure - P3 (top)
Opis Shows the pressure (P3) at the top transmitter.

Informacje dodatkowe

Dostep do odczytu Operator

Dostep do zapisu -

P3 (top) manual pressure

Nawigacja

Warunek wstepny
Opis

Wejscie uzytkownika
Ustawienia fabryczne

194

Setup » Advanced setup - Application - Tank configuration - Pressure - P3 (top)
manual pressure

P3 (top) source (» B 194) = Manual value
Defines the manual value of the top pressure (P3).
-2,5...2,5bar

0 bar
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Informacje dodatkowe

Dostep do odczytu Operator

Dostep do zapisu Maintenance

P3 position
Nawigacja Setup - Advanced setup - Application - Tank configuration - Pressure - P3
position
Opis Defines the position of the top pressure transmitter (P3), measured from zero position
(tank bottom or datum plate).
Wejscie uzytkownika 0...100000 mm
Ustawienia fabryczne 20000 mm
InfOI‘maCje dOdatkOWG Dostgp do odczytu Operator
Dostep do zapisu Maintenance
P3 offset
Nawigacja Setup » Advanced setup - Application - Tank configuration - Pressure - P3
offset
Opis Offset for the top pressure (P3). The offset is added to the measured pressure prior to any

Wejscie uzytkownika
Ustawienia fabryczne

Informacje dodatkowe

tank calculation.

-2,5...2,5bar

O bar
Dostep do odczytu Operator
Dostep do zapisu Maintenance

P3 absolute / gauge
Nawigacja Setup - Advanced setup > Application - Tank configuration - Pressure - P3
absolute / gauge
Opis Defines whether the connected pressure transmitter measures an absolute or a gauge
pressure.
Wybér = Absolute
= Gauge
Ustawienia fabryczne Gauge
195
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Informacje dodatkowe

Dostep do odczytu

Operator

Dostep do zapisu

Maintenance

Ambient pressure
Nawigacja Setup - Advanced setup - Application - Tank configuration - Pressure
- Ambient pressure
Opis Defines the manual value of the ambient pressure.
Wejscie uzytkownika 0..2,5bar
Ustawienia fabryczne 1 bar
InfOI‘maCje dOdatkOWE Dostep do Qdczy'tu Operator
Dostep do zapisu Maintenance
Endress+Hauser
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,Tank calculation” submenu

Nawigacja Setup > Advanced setup - Application - Tank calculation

~HyTD” submenu
Informacje ogédlne

Funkcje korekcji hydrostatycznego odksztalcenia zbiornika mozna wykorzystac do
kompensacji zmiany wysokosci odniesienia zbiornika (GRH) wskutek wybrzuszenia
(ptaszcza) zbiornika, spowodowanego ci$nieniem hydrostatycznym wywieranym przez
zmagazynowang w nim ciecz. Kompensacja opiera sie na liniowym przyblizeniu
rzeczywistych wynikéw uzyskanych poprzez reczng kontrole ilosci na kilku poziomach, w
petnym zakresie pomiarowym zbiornika.

A0028722

50  Korekcja hydrostatycznego odksztatcenia zbiornika (HyTD)

A 'Distance" (poziom ponizej Ly -> "HyTD correction value" = 0)
Wysokosc odniesienia zbiornika (GRH)

HyTD correction value

"Distance" (poziom powyzej Ly - "HyTD correction value" > 0)

O 0 W
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Liniowe przyblizenie korekcji HyTD

Rzeczywisty przebieg wielkosci odksztatcenia w funkcji poziomu jest nieliniowy i zalezy od
konstrukgji zbiornika. Jednak ze wzgledu na fakt, ze btad jest zwykle maty w poréwnaniu z
wartoscig poziomu mierzonego, z dobrym przyblizeniem mozna zastosowac metode
liniowa.

=y

A0028724

1 Obliczanie korekcji HyTD

Rzeczywista wartosc¢ korekcji
Starting level (> 199)
Poziom mierzony

5
1 Korekta liniowa w oparciu o parametr "Deformation factor (» B 200)"
2
3
L
H  HyTD correction value (- 199)

Obliczanie korekcji HyTD

L<L, = Cup=0
L> Lo = CHyTD: - (L N Lo) xD

A0028715

L Poziom mierzony

LO Starting level

CHyTD HyTD correction value
D Deformation factor
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Opis parametrow

Setup > Advanced setup - Application - Tank calculation
- HyTD

Nawigacja

HyTD correction value

Nawigacja

Opis

Informacje dodatkowe

Setup - Advanced setup - Application - Tank calculation - HyTD - HyTD
correction value

Shows the correction value from the Hydrostatic Tank Deformation.

Dostep do odczytu Operator

Dostep do zapisu -

HyTD mode
Nawigacja Setup - Advanced setup > Application - Tank calculation - HyTD - HyTD mode
Opis Activates or deactivates the calculation of the Hydrostatic Tank Deformation.
Wybér = No

= Yes
Ustawienia fabryczne No
Informacje dOdatkowe Dostgp do odczy‘tu Operator

Dostep do zapisu Maintenance

Starting level

Nawigacja

Opis

Wejscie uzytkownika
Ustawienia fabryczne

Informacje dodatkowe

Endress+Hauser

Setup - Advanced setup > Application - Tank calculation - HyTD - Starting level

Defines the starting level for the Hydrostatic Tank Deformation. Levels below this value
are not corrected.

0...5000 mm

500 mm
Dostep do odczytu Operator
Dostep do zapisu Maintenance
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Deformation factor
Nawigacja Setup > Advanced setup - Application - Tank calculation - HyTD - Deformation
factor

Opis Defines the deformation factor for the HyTD (change of device position per change of
level).

Wejscie uzytkownika -1,0...1,0%

Ustawienia fabryczne 0,2 %

Informacje dodatkowe Dostep do odczytu Operator
Dostep do zapisu Maintenance
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,CTSh” submenu
Informacje ogédlne

Funkcja CTSh (korekeji rozszerzalnosci objetosciowej zbiornika w wyniku zmiany
temperatury ptaszcza zbiornika) stuzy do kompensacji wptywu temperatury ptaszcza
zbiornika lub rury ostonowej na wysokos¢ odniesienia zbiornika (GRH). Temperatura
oddziatuje zaréwno na zwilzane jaki i niezwilzane cze$ci ptaszcza zbiornika i rury
ostonowej. Obliczenie jest oparte na wspétczynnikach rozszerzalnosci cieplnej stali oraz
wspotczynnikach izolacyjnosci cieplnej dla czesci zwilzanej i niezwilzanej ptaszcza
zbiornika. Szacunki temperatur s oparte na wartosciach wprowadzonych recznie lub
zmierzonych i temperaturze ptaszcza zbiornika podczas kalibracji (szczegétowe informacje,
patrz standard API MPMS, rozdziat 12.1).

Ta korekcja jest zalecana w nastepujgcych sytuacjach:

= gdy temperatura pracy znacznie odbiega od temperatury podczas kalibracji (AT >
10°C (18 °F))

= dla bardzo wysokich zbiornikow

= w aplikacjach z medium o niskiej, kriogenicznej lub wysokiej temperaturze

ﬂ Poniewaz funkcja kompensacji ma wptyw na odczyt poziomu mierzonego, przed jej
zastosowaniem zalecane jest powtdrzenie procedur recznego pomiaru i kontroli
poziomu.

B Trybu tego nie nalezy stosowac wraz z pomiarem w trybie HTG, poniewaz wtedy
poziom nie jest mierzony wzgledem wysokosci odniesienia.
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CTSh: Obliczenie temperatury $cian zbiornika

<
TW\
ﬂ TP
Y
'\
A0028712
52 Parametry do obliczeri CTSh
A Wysokos¢ odniesienia zbiornika (GRH)
Tw Temperatura zwilzanej czesci ptaszcza zbiornika
Tp Temperatura niezwilzanej czesci ptaszcza zbiornika
Tp Temperatura cieczy mierzonej
Ty Temperatura fazy gazowej nad cieczg (w zbiorniku)
Ta Temperatura otoczenia (atmosfery otaczajgcej zbiornik)

CTSh: Obliczenie temperatury scian zbiornika

W zalezno$ci od opcji wybranych w parametrze Covered tank (- B 205) i Stilling well
(> B 206), temperature Ty (zwilzanej) i Tp (niezwilzanej) czesci ptaszcza zbiornika
oblicza sie nastepujaco:

Covered tank (©> B 205) Stilling well (> B 206) Tw Tp
Yes ! Tp Ty
Covered
No (7/8) Tp+ (1/8) Ta | (1/2) Ty + (1/2) Ta
Yes Tp Ta
Open top
No (7/8) Tp+ (1/8) Ta | Ta
1) Ta opcja dotyczy réwniez zbiornikéw z izolacjg, bez rury ostonowej. Wynika to z faktu, ze temperatura

wewnatrz plaszcza zbiornika jest réwna temperaturze na zewnatrz z powodu obecnosci izolacji zbiornika.

Endress+Hauser



Micropilot NMR81 Menu obstugi

A0030382

Covered tank (» B 205) = Covered; Stilling well (> B 206) = Yes

Covered tank (» B 205) = Covered; Stilling well (» B 206) = No

Covered tank (» B 205) = Open top; Stilling well (- B 206) = Yes

Covered tank (» B 205) = Open top; Stilling well (» B 206) = No

Zbiornik z izolacjq: Covered tank (- 205) = Open top; Stilling well (> 206) = Yes

vl N =
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CTSh: Obliczenie wartosci korekcji

Cosn =0 (H-L) (TD - Tcal) +al (Tw - Tcal)

A0028716

H Wysokos¢ odniesienia zbiornika
Poziom mierzony

Tp Temperatura niezwilzanej czesci ptaszcza zbiornika (obliczona na podstawie Tp,
TyiTa)

Tw Temperatura zwilzanej czesci ptaszcza zbiornika (obliczona na podstawie Tp, Ty i
Ta)

Teal Temperatura kalibracji

a Wspotczynnik rozszerzalnodci liniowej

CcTsh Warto$¢ korekeji CTSh
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Opis parametrow

Nawigacja Setup > Advanced setup - Application - Tank calculation
- CTSh

CTSh correction value

Nawigacja

Opis

Informacje dodatkowe

Setup > Advanced setup - Application - Tank calculation - CTSh - CTSh
correction value

Shows the CTSh correction value.

Dostep do odczytu Operator

Dostep do zapisu -

CTSh mode
Nawigacja Setup - Advanced setup > Application - Tank calculation - CTSh - CTSh mode
Opis Activates or deactivates the CTSh.
Wybér = No
= Yes
Ustawienia fabryczne No
Informacje dOdatkowe Dostgp do odczy‘tu Operator
Dostep do zapisu Maintenance

Covered tank

Nawigacja
Opis

Wybor

Ustawienia fabryczne

Endress+Hauser

Setup - Advanced setup > Application - Tank calculation - CTSh - Covered tank
Determines whether the tank is covered.

= Open top
= Covered

Open top
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Informacje dodatkowe

Dostep do odczytu Operator

Dostep do zapisu Maintenance

ﬂ Covered option dotyczy wylgcznie zbiornikéw z dachem statym. Dla zbiornikow z
dachem plywajgcym wybraé opcje Open top.

Stilling well
Nawigacja Setup - Advanced setup > Application - Tank calculation - CTSh - Stilling well
Opis Determines whether the device is mounted on a stilling well.

Wybér = No
= Yes

Ustawienia fabryczne No

Informacje dodatkowe Dostep do odczytu Operator
Dostep do zapisu Maintenance

Calibration temperature
Nawigacja Setup - Advanced setup > Application - Tank calculation - CTSh - Calibration

temperature

Opis Specify temperature at which the measurement has been calibrated.

Wejscie uzytkownika -50...250°C
Ustawienia fabryczne 25°C
Informacje dodatkowe Dostep do odczytu Operator

Dostep do zapisu Maintenance

Linear expansion coefficient
Nawigacja Setup - Advanced setup - Application - Tank calculation - CTSh - Linear

expansion coefficient

Opis Defines the linear expansion coefficient of the tank shell material.

Wejscie uzytkownika 0 ... 100 ppm
Ustawienia fabryczne 15 ppm
206 Endress+Hauser
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Informacje dodatkowe Dostgp do odczytu Operator

Dostep do zapisu Maintenance
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LHTMS” submenu
Informacje ogodlne

Hybrydowy system pomiaru zbiornikéw (HTMS), to metoda obliczania gestosci cieczy w
zbiorniku w oparciu o pomiar poziomu (przetwornik montowany na dachu zbiornika) i co
najmniej jeden pomiar ci$nienia (przetwornik montowany przy dnie zbiornika). Na dachu
zbiornika mozna zamontowac¢ dodatkowy czujnik ci$nienia, do pomiaru ci$nienia fazy
gazowej nad ciecza, co zapewnia wyzsza doktadnos$¢ pomiaru gestosci. Ponadto ta metoda
obliczeniowa uwzglednia poziom wody (o ile istnieje) na dnie zbiornika, co pozwala na
obliczenie gestosci z najwieksza mozliwg doktadnoscia.

Parametry pomiaru metodq HTMS

I
Pa
Pv
g I i
A
H,
Pe Ay ’
Y
B A i LP
Y%
A L,
HP 1
Y L B |

A0028847

53 Parametry pomiaru metodq HTMS

A Produkt
B Woda

Parametr

Sciezka menu

P1 (Cisnienie dolne)

Setup - Advanced setup - Tank configuration > Pressure - P1 (bottom)

Hp; (Pozycja czujnika P1)

Setup - Advanced setup - Tank configuration - Pressure - P1 position

P3 (Ci$nienie gorne)

Setup > Advanced setup - Tank configuration - Pressure - P3 (top)

HP3 (Pozycja czujnika P3)

Setup - Advanced setup - Tank configuration - Pressure - P3 position

pp (Gestosé produktu V)

= Wartos$¢ mierzona: Setup - Advanced setup - Calculation > HTMS - Density value
= Wartos¢ zdefiniowana: Setup - Advanced setup - Calculation » HTMS - Manual upper density

py (Gestosé pary)

Expert - Application > Tank configuration - Density - Vapor density

pa (Temperatura otoczenia)

Setup > Advanced setup - Tank configuration - Density - Air density

g (Lokalna stata grawitacji)

Expert - Application - Tank Calculation - Local gravity

L, (Poziom produktu)

Operation > Tank level

Ly (Poziom wody dennej)

Operation > Water level

V=Lw-Hp;

Ap=Lp-Ly=Lp-V-Hp

1) W zalezno$ci od sytuacji, parametr ten jest mierzony lub przyjmowana jest wartos¢ zdefiniowana przez uzytkownika.
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Tryby pomiaru metodq HTMS

HTMS mode parameter (- B 210) daje mozliwos¢ wyboru dwoch trybow pomiaru
metodg HTMS. W zaleznosci od wybranego trybu, wykorzystuje sie jedng lub dwie wartosci
ci$nienia. W zalezno$ci od wybranego trybu, do obliczen gestosci produktu niezbednych
jest kilka dodatkowych parametréw.

ﬂ HTMS P1+P3 option nalezy wybra¢ dla zbiornikéw cisnieniowych, celem kompensacji
wplywu ci$nienia fazy gazowej nad ciecza.

HTMS mode Zmienne mierzone | Niezbedne parametry dodatkowe | Zmienne obliczane
(> B210)
HTMS P1 = P =g pp
=Lp = Hpy
= L,y (opcjonalnie)
HTMS P1+P3 =P, . py pp
= Py =" pp (doktadniejsze obliczenia
= 1p =g dla zbiornikéw
= Hpy ciénieniowych)
= Hp;
= Ly (opcjonalnie)

Poziom minimalny

Gestos¢ produktu moze by¢ obliczana tylko wtedy, gdy poziom cieczy w zbiorniku jest co
najmniej réwny minimalnemu:

A0028864

Poziom produktu w zbiorniku musi spetnia¢ nastepujacy warunek:

L,-V>A, +H,=L_

- P, min

A0028863

Do definiowania Ly, stuzy Minimum level parameter (- & 211). Jak wida¢ ze wzoru,
musi on by¢ zawsze wiekszy od Hp;.

Jesli Lp - V spadnie ponizej tego limitu, gestos¢ jest obliczana nastepujgco:

= Jedli dostepna jest poprzednia warto$¢ wyliczona, zostanie ona "zamrozona" az mozliwe
bedzie wykonanie nowego obliczenia.

= W razie braku poprzednio wyliczonej wartosci, przyjmowana jest wartos¢ zdefiniowana
w Manual upper density parameter.

Histereza

Poziom cieczy w zbiorniku nie jest staly, ale ulega nieznacznym zmianom, np. wskutek
zaburzen podczas napemiania. Jesli poziom cieczy oscyluje wokét jednego z poziomow
przetaczania (np. Minimum level (- & 211)), ciagle bedzie zmieniany algorytm
(obliczanie wartosci - "zamrozenie" poprzedniej wartosci). Aby unikna¢ tego efektu, wokot
kazdego punktu przetgczania zdefiniowano histereze potozenia.
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54  Histereza HTMS

1 Wartosé obliczona

2 Wartos¢ zamrozona/ wprowadzona recznie
Lyin Minimum level (» B 211)

H, Hysteresis (» B 212)

Opis parametréw

Nawigacja Setup - Advanced setup - Application - Tank calculation
- HTMS

HTMS mode
Nawigacja Setup > Advanced setup - Application - Tank calculation > HTMS - HTMS mode
Opis Defines the HTMS mode. Depending on the mode one or two pressure transmitters are

used.
Wybér = HTMS P1

Ustawienia fabryczne

Informacje dodatkowe

= HTMS P1+P3

HTMS P1
Dostep do odczytu Operator
Dostep do zapisu Maintenance

Znaczenie opcji

s HTMS P1
Do obliczen przyjmowana jest warto$¢ mierzona przez dolny czujnik ci$nienia (P1).

s HTMS P1+P3
Do obliczen przyjmowana jest warto$¢ mierzona przez dolny (P1) i gorny (P3) czujnik
ci$nienia. Te opcje nalezy wybierac dla zbiornikéw cisnieniowych.

Manual density

Nawigacja Setup - Advanced setup - Application - Tank calculation » HTMS - Manual
density

Opis Defines the manual density.
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Wejscie uzytkownika
Ustawienia fabryczne

Informacje dodatkowe

0..3000 kg/m?

800 kg/m?

Dostep do odczytu Maintenance

Dostep do zapisu Maintenance

Density value
Nawigacja Setup - Advanced setup - Application - Tank calculation - HTMS - Density value
Opis Shows the calculated product density.

Informacje dodatkowe

Dostep do odczytu Operator

Dostep do zapisu -

Minimum level

Nawigacja

Opis

Wejscie uzytkownika

Ustawienia fabryczne

Informacje dodatkowe

Setup > Advanced setup - Application - Tank calculation > HTMS - Minimum
level

Defines the minimum product level for a HTMS calculation. If Lp - V falls below the limit
defined in this parameter, the density retains its last value or the manual value is used
instead.

0...20000 mm

7000 mm

Dostep do odczytu Operator
Dostep do zapisu Maintenance

Minimum pressure

Nawigacja

Opis

Wejscie uzytkownika

Ustawienia fabryczne

Endress+Hauser

Setup » Advanced setup - Application - Tank calculation » HTMS - Minimum
pressure

Defines the minimum pressure for a HTMS calculation. If the pressure P1 falls below the
limit defined in this parameter, the density retains its last value or the manual value is
used instead.

0...100 bar

0,1 bar
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Informacje dodatkowe

Dostep do odczytu Operator

Dostep do zapisu Maintenance

Safety distance
Nawigacja Setup - Advanced setup > Application - Tank calculation » HTMS - Safety
distance
Opis Defines the minimum level which must be present above the bottom pressure sensor
before its signal is used for the calculation.
Wejscie uzytkownika 0...10000 mm
Ustawienia fabryczne 2000 mm
Informacje dodatkowe Dostep do odczytu Operator
Dostep do zapisu Maintenance

Hysteresis
Nawigacja Setup - Advanced setup - Application - Tank calculation » HTMS - Hysteresis
Opis Defines the hysteresis for the HTMS calculation. Prevents constant switching if the level is

Wejscie uzytkownika
Ustawienia fabryczne

Informacje dodatkowe

near the switch-over point.

0...2000 mm

50 mm

Dostep do odczytu Operator
Dostep do zapisu Maintenance

Water density
Nawigacja Setup - Advanced setup - Application - Tank calculation > HTMS - Water
density
Opis Density of the water in the tank.
Wejscie uzytkownika Liczba zmiennoprzecinkowa ze znakiem
Ustawienia fabryczne 1000 kg/m?
Endress+Hauser
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Informacje dodatkowe Dostgp do odczytu Operator

Dostep do zapisu Maintenance
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,Dip-table” submenu
Tabela pomiaréw kontrolnych

Tabela pomiaréw kontrolnych stuzy do korekcji odczytéw poziomu przez przetwornik w
oparciu o kontrole poziomu za pomocg przymiaru recznego (np. legalizowanej faty). Stuzy
ona w szczegolnosci do dostosowania wynikéw pomiaru poziomu do specyficznych
warunkow aplikacji, np. offset mechaniczny, konstrukcja zbiornika/rury ostonowej. W
zalezno$ci od przepiséw krajowych, podczas kalibracji inspektorzy Urzedu Miar i Wag
dokonuja recznej kontroli poziomu przy réznym stopniu napetnienia zbiornika (od jednego
do trzech) i sprawdzajg odczyty przetwornika.

Celem korekgcji odczytu poziomu, do tabeli nalezy wprowadzi¢ tylko jedng pare wartosci. W
przypadku wprowadzenia drugiej pary wartosci do tabeli, w analogiczny sposéb
korygowane sg wartosci mierzone dla obu par. Wszystkie pozostate wartosci mierzone
wyznaczane sg metodg ekstrapolacji liniowej.

W razie wprowadzenia wiecej niz dwoch par warto$ci, wartosci posrednie pomiedzy
dwoma sgsiednimi parami sg wyznaczane metodg ekstrapolacji liniowej. W pozostatych
punktach ekstrapolacja jest takze liniowa.

ﬂ = Offsetu nie nalezy okresla¢ ani wprowadzac¢ w bliskim sgsiedztwie anteny lub w
bezposredniej bliskosci dna zbiornika, poniewaz w tych zakresach mogg wystgpi¢
zaktocenia wigzki pomiarowe;j.

= Pary wartosci w tabeli pomiaréw kontrolnych muszg by¢ uszeregowane w kolejnosci
rosnacej. Jesli pary wartosci w tabeli nie sg uszeregowane w kolejnosci rosnacej,
mozna jest automatycznie posortowac, wybierajgc opcje Table settings
(> B 217) = Sort table

Tworzenie tabeli pomiaréow kontrolnych metodq potautomatyczng

Aby nie pomyli¢ wartosci pomiarowych uzyskanych poprzez korekcje za pomocg tabeli
pomiaréw kontrolnych z nieskorygowanymi warto$ciami pomiarowymi, zalecane jest
wprowadzanie nowych par warto$ci w trybie pétautomatycznym. Polega to na tym, ze
nieskorygowana wartos¢ poziomu jest mierzona przez przyrzad, a operator jedynie
wprowadza odpowiednig warto$¢ zmierzong recznie.

Pierwszg wartos¢ zmierzong recznie nalezy wprowadzi¢ bezposrednio po kalibracji
podstawowej. Nastepne punkty nalezy wprowadza¢ dopiero po zmianie poziomu o co
najmniej 2 m (6,6 ft) a odchytka miedzy nieskorygowana warto$cig mierzona a wartoscig
uzyskana poprzez reczng kontrole poziomu za pomoca przymiaru recznego wyniesie co
najmniej 4 mm (0,16 in).

Jesli procedura ta nie moze by¢ zastosowana, po kalibracji podstawowej do tabeli
pomiaréw kontrolnych nie nalezy wprowadza¢ zadnych par wartosci. Dane pomiarowe
oraz warto$ci uzyskane poprzez kontrole poziomu za pomocg przymiaru recznego nalezy
zbiera¢ w catym zakresie pomiarowym i analizowa¢ pod katem jakosci dopasowania do
charakterystyki przetwornika. Dopiero potem nalezy wprowadzac¢ charakterystyczne pary
wartos$ci do tabeli pomiaréw kontrolnych w trybie recznym (patrz ponizej).

Reczne tworzenie tabeli pomiaréw kontrolnych

Przed utworzeniem tabeli pomiaréw kontrolnych w sposéb reczny, wartosci mierzone i
uzyskane poprzez kontrole poziomu za pomocg przymiaru recznego nalezy zbierac¢ w catym
zakresie pomiarowym i analizowac pod katem jako$ci dopasowania do charakterystyki
przetwornika. Dopiero potem nalezy wprowadzac charakterystyczne pary wartosci do
tabeli pomiaréw kontrolnych w sposob reczny. Recznie operator wprowadza recznie
zaréwno warto$¢ mierzong poziomu (bez korekcji), jak i odpowiednia warto$é¢ uzyskang
poprzez kontrole poziomu za pomocg przymiaru recznego.

ﬂ Jesli konieczna jest dalsza linearyzacja, dodatkowe warto$ci uzyskane poprzez reczng
kontrole poziomu powinny by¢ wprowadzane wytacznie w trybie pétautomatycznym

(patrz powyzej).
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Edytor tabeli pomiaréw kontrolnych na wskazniku lokalnym

1. Sciezka dostepu: Setup > Advanced setup > Application - Tank calculation < Dip-
table > Table mode i wybra¢ Disable option.

= B

11.

Endress+Hauser

Wybra¢: Setup - Advanced setup - Application - Calculation - Dip-table - Edytuj

tabele

L

& /../Edit table 13953-1
N Dip Table De. Dip Table Di.
1 10.0 10.1
2 5.0 4.2
3 1.0 1.0

55 Edytor tabeli pomiaréw kontrolnych na wskazniku lokalnym

N Numer wiersza
De. Poziom zmierzony
Di.  Poziom uzyskany poprzez kontrole poziomu za pomocq przymiaru recznego

A0029166-PL

Przyciski "M lub "U" stuzg do przejscia bezposrednio do wiersza, ktéry ma by¢

edytowany.

Le

& /./Edit table 13964-1
N Dip Table De. Dip Table Di.
3 1.0 1.0
4 0.0 0.0
5 0.0 0.0

Aby rozpocza¢ edycje wiersza, nacisngc¢ przycisk "E".

Przyciskiem "->"wybrac pozycje, ktéra ma by¢ edytowana.

A0029167-PL

Ly

& /./Edit table 13964-1
N Dip Table De. Dip Table Di.
3 1.0 1.0
4 0.0 0.0
5 0.0 0.0

Aby rozpocza¢ edycje pozycji, nacisngé przycisk 'E".

Whpisac¢ odpowiednig liczbe > B 48.

Kontynuowac¢ edycje az do wprowadzenia wszystkich punktéw tabeli.

Aby zamkna¢ edytora, nacisng¢ jednocze$nie przyciski "-"i"+".

t~ Punkty tabeli sg posortowane rosngco.

A0029168-PL

. Sciezka dostepu: Setup > Advanced setup - Application > Tank calculation - Dip-
table - Table settings i wybra¢ Sort table option.

Sciezka dostepu: Setup - Advanced setup - Application - Tank calculation - Dip-
table - Table modei wybra¢ Enable option.

= Nowo utworzona tabela jest aktywna.
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Edytor tabeli w oprogramowaniu FieldCare

Edytor tabeli w oprogramowaniu FieldCare umozliwia wprowadzanie tabeli pomiarow
kontrolnych wytacznie w trybie recznym. Nawet po wybraniu metody
potautomatycznej w Table settings parameter (> B 217), zapis catej tabeli z
edytora do przyrzadu jest wykonywany w trybie recznym.

CDI Communication FXA291 (Configuration) | (Online Parameterize) X
x| — -
S Tanklevel (139): &5  20399,6200 mm  Liquid temperature: {3 273,15 °C  Observed density: {j) 800,000 kg/m?
1' Distance (120: [ 98,6500 mm  Water level = 0,0000 mm  P1 (bottom): = -1,00 bar
{am{fi| | All parameters < B3 % 0 | (7]
be
Menu { Variable [~] ble Settings: P [Manual

i  Advanced setup
P Locking status:
~P1 Access status tooling:
P Enter access code:
G Input/Output
(G  Communication
GHCA  Tank configuration
GHZ  Tank Calculation
EHa WD
G cTsh
B HE
EHa  HMs
[EHz  Dip table
(S T-bie Settings:
P31 Table mode:

AD029162
1 Ikona tabeli; powoduje uruchomienie edytora tabeli.
Klikajgc ikone, otworzy¢ edytor tabeli.
-~ Pojawia sie graficzny edytor tabeli:
P Es s HEE FELHL00
[ [z | Device level om) [ Dip level Gm) [ i deviaton (mm) |~ |Pip deviation (mmy =
At 314,0 30
e 7450 76,5 15 05
P 1.309,0 1.309,5 0,5
] 0,0 0,0 0,0
n 5 0,0 0,0 0,0
[ ] s 00 00 00 10
n 7 0,0 0,0 0,0
m 8 0,0 0,0 0,0
1 9 0,0 0,0 0,0
= oo | [ s
u 0 % 0
n 12 0,0 0,0 0,0
[ = 0,0 0,0 0,0 L
m 14 0,0 0,0 0,0 F
[ s 0,0 0,0 0,0 20
[ 1 00 0,0 0,0
G 00 0,0 0,0
n 18 0,0 0,0 0,0
[] = 00 00 00 25|
| 0,0 0,0 0,0
] 2t 0,0 0,0 0,0
[l 0,0 0,0 0,0
= 00 o0 .
400 500 600 700 800 900 1000 1100 1200
[ Read ] [ Wirite ) Device level (mm
] opae o] =
B0
7\@ Comnected | | @ | | |2 | B | User Role: Planning engineer |
A0029161

2. Jesliw przyrzadzie jest juz zapisana tabela pomiaréw kontrolnych, nalezy klikna¢
przycisk 'Read" [Wczytaj|, aby otworzy¢ ja w edytorze.

3. W prawym oknie wprowadzi¢ lub zmieni¢ wartosci w tabeli. Graficzng reprezentacje
tabeli wida¢ na wykresie z prawej strony.

4. Klikna¢ przycisk "Write" [Zapisz]|, aby zapisa¢ tabele w przyrzadzie.
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Opis parametrow

Nawigacja Setup > Advanced setup - Application - Tank calculation
- Dip-table

Table settings

Nawigacja

Opis

Wyboér

Ustawienia fabryczne

Informacje dodatkowe

Setup » Advanced setup - Application - Tank calculation - Dip-table - Table
settings

Defines the dip-table operation to be performed.

= Manual

= Semiautomatic
= Clear table

= Sort table

Manual
Dostep do odczytu Operator
Dostep do zapisu Maintenance

Znaczenie opcji

= Manual
Zaréwno warto$¢ mierzona poziomu przez przyrzad, jak i zmierzona za pomocg
przymiaru recznego muszg by¢ wprowadzone recznie.

= Semiautomatic
Warto$¢ mierzona poziomu dla kazdego punktu tabeli jest mierzona przez przyrzad, a
odpowiadajacg jej warto$¢ zmierzong za pomocg przymiaru recznego nalezy wprowadzi¢
recznie.

= Clear table
Powoduje skasowanie catej tabeli.

= Sort table
Powoduje posortowanie punktow tabeli w kolejnosci rosngcej. Sortowanie musi by¢
wykonane, jesli wartosci w tabeli nie zostaly wprowadzone w odpowiedniej kolejnosci.

Table mode
Nawigacja Setup - Advanced setup - Application - Tank calculation - Dip-table - Table
mode
Opis Enables or disables the dip-table.
Wybér = Disable
= Enable
Ustawienia fabryczne Disable

Endress+Hauser
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InfOI‘maCje dodatkowe Dost@p do odczy-tu Operator

Dostep do zapisu Maintenance
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LJAlarm” submenu

Nawigacja Setup > Advanced setup - Application > Alarm - Alarm
- Alarm mode

Alarm mode
Nawigacja Setup - Advanced setup > Application - Alarm - Alarm - Alarm mode
Opis Defines the alarm mode of the selected alarm.
Wyboér = Off
= On
= Latching
Ustawienia fabryczne Off
Informacje dodatkowe Dostep do odczytu Operator
Dostep do zapisu Maintenance

Znaczenie opcji

= Off
Nie sg generowane zadne alarmy.

= On
Alarm jest wytaczany, gdy ustapi stan powodujgcy wigczenie alarmu (z uwzglednieniem
histerezy).

= Latching
Wszystkie alarmy sg wigczone, az operator wybierze Clear alarm (> B 225) = Yes lub
zasilanie przyrzadu zostanie wytgczone, a nastepnie ponownie wigczone.
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0 N o

0 N o U

56  Zasada analizy wartosci granicznych
A

Alarm mode (> B 219) =0On

Alarm mode (» B 219) = Latching
HH alarm value (» B 222)
Halarmvalue (> B 222)

L alarm value (- B 223)

LL alarm value (» B 223)

Halarm (- B 224)
Lalarm (» B 224)
LL alarm (» B 224)

"Clear alarm (> B 225)"="Yes" lub wylqgczenie/ wiqczenie zasilania

0 Hysteresis (» B 226)

B
1
2
3
4
5 HHalarm (> B 223)
6
7
8
9
1

A0029539

Error value
Nawigacja Setup - Advanced setup > Application - Alarm - Alarm - Error value
Warunek wstepny Alarm mode (» & 219) = Off
Opis Defines the alarm to be issued if the input value is invalid.
Wybér = No alarm
= HH+H alarm
= H alarm
= [ alarm

Ustawienia fabryczne

Informacje dodatkowe

220

s [+ alarm
= All alarms

All alarms
Dostep do odczytu Operator
Dostep do zapisu Maintenance
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Alarm value source

Nawigacja
Warunek wstepny
Opis

Wybor

Ustawienia fabryczne

Informacje dodatkowe

Endress+Hauser

Setup - Advanced setup > Application - Alarm - Alarm - Alarm value source

Alarm mode (> B 219) = Off

Determines the process variable to be monitored.

= Tank level

= Liquid temperature

= Vapor temperature

= Water level

= P1 (bottom)

= P2 (middle)

= P3 (top)

= Observed density value
= Objetos¢

= Predkosc przeptywu

= Przeptyw objetosciowy
= Vapor density

= Middle density

= Upper density

= Correction

= Tank level %

s GP 1...4 value

= Measured level

= P3 position

= Tank reference height
= [ocal gravity

= P] position

= Manual density

= Tank ullage

= Average profile density
= Lower density

= Upper interface level

= Lower interface level

= Bottom level

= Displacer position

= HART device 1...15 PV
= HART device 1...15 SV
= HART device 1...15 TV
= HART device 1...15 QV
= HART device 1...15 PV mA
= HART device 1...15 PV %
s Flement temperature 1...24
= AIO B1-3 value

= AIO C1-3 value

= AIP B4-8 value

s AIP C4-8 value

= None

None

Dostep do odczytu

Operator

Dostep do zapisu

Maintenance
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Alarm value

Nawigacja Setup - Advanced setup > Application - Alarm - Alarm > Alarm value

Warunek wstepny Alarm mode (> B 219) = Off

Opis Shows the current value of the process variable being monitored.

Interfejs uzytkownika Liczba zmiennoprzecinkowa ze znakiem

Ustawienia fabryczne

Informacje dodatkowe

0 None

Dostep do odczytu Operator

Dostep do zapisu -

HH alarm value
Nawigacja Setup - Advanced setup > Application > Alarm - Alarm - HH alarm value
Warunek wstepny Alarm mode (- & 219) = Off
Opis Defines the high-high(HH) limit value.

Wejscie uzytkownika Liczba zmiennoprzecinkowa ze znakiem
Ustawienia fabryczne 0 None
InfOI‘maCje dOdatkOWE Dostgp do Odczytu Operator

Dostep do zapisu Maintenance

H alarm value
Nawigacja Setup - Advanced setup - Application - Alarm - Alarm - H alarm value
Warunek wstepny Alarm mode (> B 219) = Off
Opis Defines the high(H) limit value.

Wejscie uzytkownika Liczba zmiennoprzecinkowa ze znakiem
Ustawienia fabryczne 0 None
Informacje dodatkowe Dostgp do Qdczy'tu Operator

Dostep do zapisu Maintenance
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L alarm value
Nawigacja Setup - Advanced setup - Application - Alarm - Alarm - L alarm value
Warunek wstepny Alarm mode (> B 219) = Off
Opis Defines the low limit value.

Wejscie uzytkownika Liczba zmiennoprzecinkowa ze znakiem

Ustawienia fabryczne 0 None

Informacje dodatkowe Dostep do odczytu Operator
Dostep do zapisu Maintenance

LL alarm value
Nawigacja Setup - Advanced setup - Application - Alarm - Alarm - LL alarm value
Warunek wstepny Alarm mode (> B 219) = Off
Opis Defines the low-low(LL) limit value.

Wejscie uzytkownika Liczba zmiennoprzecinkowa ze znakiem
Ustawienia fabryczne 0 None
Informacje dodatkowe Dostep do odczytu Operator

Dostep do zapisu Maintenance

HH alarm
Nawigacja Setup - Advanced setup > Application - Alarm - Alarm - HH alarm
Warunek wstepny Alarm mode (> B 219) = Off

Opis Shows whether an HH alarm is currently active.

Informacje dodatkowe Dostep do odczytu Operator

Dostep do zapisu -
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H alarm

Nawigacja Setup - Advanced setup > Application - Alarm - Alarm > H alarm
Warunek wstepny Alarm mode (> B 219) = Off

Opis Shows whether an H alarm is currently active.

Informacje dodatkowe

Dostep do odczytu Operator

Dostep do zapisu -

HH+H alarm

Nawigacja Setup > Advanced setup - Application > Alarm - Alarm - HH+H alarm
Warunek wstepny Alarm mode (> B 219) = Off

Opis Shows whether an HH or H alarm is currently active.

Informacje dodatkowe

Dostep do odczytu Operator

Dostep do zapisu -

L alarm

Nawigacja Setup - Advanced setup > Application - Alarm - Alarm - L alarm
Warunek wstepny Alarm mode (» & 219) = Off

Opis Shows whether an L alarm is currently active.

Informacje dodatkowe

Dostep do odczytu Operator

Dostep do zapisu -

LL alarm

Nawigacja Setup - Advanced setup - Application - Alarm - Alarm - LL alarm
Warunek wstepny Alarm mode (» & 219) = Off

Opis Shows whether an LL alarm is currently active.
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Informacje dodatkowe Dostep do odczytu Operator
Dostep do zapisu -
LL+L alarm
Nawigacja Setup - Advanced setup > Application > Alarm - Alarm - LL+L alarm
Warunek wstepny Alarm mode (- B 219) = Off
Opis Shows whether an LL or L alarm is currently active.
Informacje dodatkowe Dostgp do odczytu Operator
Dostep do zapisu -
Any error
Nawigacja Setup - Advanced setup - Application - Alarm - Alarm - Any error
Warunek wstepny Alarm mode (> B 219) = Off
Opis Show whether any alarm is currently active.
Interfejs uzytkownika = Unknown
= [nactive
= Active
= Error
Ustawienia fabryczne Unknown
Informacje dodatkowe Dostep do odczytu Operator
Dostep do zapisu -

Clear alarm

Nawigacja Setup - Advanced setup > Application - Alarm - Alarm - Clear alarm
Warunek wstepny Alarm mode (- B 219) = Latching
Opis Deletes an alarm which is still active although the alarm condition is no longer present.
Wyboér = No

= Yes
Ustawienia fabryczne No
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Informacje dodatkowe

Dostep do odczytu

Operator

Dostep do zapisu

Maintenance

Alarm hysteresis

Nawigacja
Warunek wstepny

Opis

Wejscie uzytkownika
Ustawienia fabryczne

Informacje dodatkowe

Setup » Advanced setup - Application - Alarm - Alarm - Alarm hysteresis

Alarm mode (° & 219) = Off

Defines the hysteresis for the limit values. The hystersis prevents constant changes of the
alarm state if the level is near one of the limit values.

Liczba zmiennoprzecinkowa ze znakiem

0,001
Dostep do odczytu Maintenance
Dostep do zapisu Maintenance

Damping factor
Nawigacja Setup - Advanced setup - Application - Alarm - Alarm - Damping factor
Opis Defines the damping constant (in seconds).
Wejscie uzytkownika 0..9999s
Ustawienia fabryczne Os
Informacje dOdatkowe Dostep do Qdczytu Operator

Dostep do zapisu Maintenance
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»Safety settings” submenu
Nawigacja Setup - Advanced setup - Safety settings
Output echo lost
Nawigacja Setup - Advanced setup - Safety settings - Output echo lost
Opis Defines the output behavior in case of a lost echo.
Informacje dodatkowe Dostep do odczytu Operator
Dostep do zapisu Service
Znaczenie opcji
= Last valid value
"Zamrazana' jest ostatnia poprawna warto$¢ przed utratg echa.
= Alarm
Przyrzad generuje sygnat alarmowy.
Delay time echo lost
Nawigacja Setup - Advanced setup - Safety settings - Delay time echo lost
Opis Time between the echo loss and the reaction defined for the output.
Wejscie uzytkownika 0..999999s
Ustawienia fabryczne 60,0 s
Informacje dOdatkowe Dostgp do odczy‘tu Operator
Dostep do zapisu Maintenance
Safety distance
Nawigacja Setup - Advanced setup - Safety settings - Safety distance
Opis Defines the safety distance (measured from the reference point). A warning is issued if the

Wejscie uzytkownika

Ustawienia fabryczne

Endress+Hauser

level rises into the safety distance.
Liczba zmiennoprzecinkowa ze znakiem

0 mm
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InfOI‘maCje dodatkowe Dost@p do odczy-tu Operator

Dostep do zapisu Maintenance
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»Sensor config” submenu

Nawigacja Setup - Advanced setup - Sensor config

,Information” submenu

Nawigacja Setup > Advanced setup - Sensor config > Information
Signal quality
Nawigacja Setup - Advanced setup - Sensor config - Information - Signal quality
Opis Shows the quality of the evaluated level signal.
Informacje dodatkowe Dostep do odczytu Operator

Dostep do zapisu -

Absolute echo amplitude

Nawigacja Setup - Advanced setup > Sensor config - Information > Absolute echo amplitude
Opis Shows the absolute amplitude of the evaluated level signal.
Informacje dodatkowe Dostep do odczytu Operator

Dostep do zapisu -

Relative echo amplitude

Nawigacja Setup - Advanced setup - Sensor config - Information - Relative echo amplitude

Opis Shows the relative amplitude (i.e. the distance to the evaluation curve) of the evaluated
level signal.

Informacje dodatkowe Dostep do odczytu Operator

Dostep do zapisu -
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Distance
Nawigacja Setup - Advanced setup - Sensor config > Information - Distance
Opis Distance from lower edge of device flange to product surface.

Informacje dodatkowe

230

Dostep do odczytu

Operator

Dostep do zapisu
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,Echo tracking” submenu

Nawigacja Setup > Advanced setup - Sensor config > Echo tracking
Evaluation mode
Nawigacja Setup - Advanced setup - Sensor config > Echo tracking - Evaluation mode
Opis Defines the evaluation mode for the echo tracking.
Wyboér = Short time history

= History off

Ustawienia fabryczne Short time history
Informacje dodatkowe Dostep do odczytu Operator
Dostep do zapisu Maintenance

Znaczenie opcji

= Short time history
Oprocz algorytmow statycznych, stosowane sg adaptacyjne algorytmy analizowania
sygnatu echa.

= History off
Krzywa obwiedni echa jest analizowana tylko z uzyciem algorytméw statycznych.

History reset
Nawigacja Setup - Advanced setup > Sensor config - Echo tracking - History reset

Opis Resets the history of the echo tracking.
Wyb6ér = Reset done

= Restart echo tracking
= Delete history

Ustawienia fabryczne Reset done
Informacje dOdatkowe Dostgp do odczy‘tu Operator
Dostep do zapisu Maintenance
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»Display” submenu

To menu jest wyswietlane tylko wtedy, gdy przyrzad posiada wskaznik lokalny.

Nawigacja Setup > Advanced setup - Display

Language

Nawigacja Setup » Advanced setup - Display - Language
Warunek wstepny Przyrzad musi posiada¢ wskaznik lokalny.
Opis Set display language.

Wybér = English

= Deutsch "

= Francais i

= Espafiol :

» Italiano *

» Nederlands *

= Portuguesa i

» Polski *

» pycckmit a3biK (Russian) -

= Svenska "

= Tiirkce i

= J13 (Chinese)
H 4<% (Japanese) "
&2 o] (Korean)

*

[ ]
[ ]
= 153301 (Arabic)

= Bahasa Indonesia *
= 7w vy (Thai)

= tiéng Viét (Vietnamese) *
= (estina (Czech)

Ustawienia fabryczne English

Informacje dodatkowe Dostgp do Qdczy'tu Operator

Dostep do zapisu Operator

Format display

Nawigacja Setup - Advanced setup - Display > Format display
Warunek wstepny Przyrzad musi posiada¢ wskaznik lokalny.

Opis Select how measured values are shown on the display.

* Visibility depends on order options or device settings
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Wyb6ér

Ustawienia fabryczne

Informacje dodatkowe

= ] value, max. size

= ] bargraph + 1 value

= 2 values

= ] value large + 2 values
= 4 values

1 value, max. size

Dostep do odczytu

Operator

Dostep do zapisu

Operator

= Parametry Value 1 ... 4 display (> B 233) stuzg do wyboru wartosci mierzonych, ktore
majg by¢ wySwietlane na wskazniku oraz ich kolejnosci.

= W razie wybrania wiekszej liczby wartosci mierzonych, niz mozliwe do wy$wietlenia w
danym trybie, poszczegdlne wartosci sg wyswietlane naprzemiennie na wskazniku.
Display interval parameter (- B 236) stuzy do ustawienia dtugosci czasu zmiany
wyswietlanej warto$ci mierzonej.

Value 1... 4 display

Nawigacja
Warunek wstepny
Opis

Wybér

Setup » Advanced setup - Display - Value 1 display

Przyrzad musi posiada¢ wskaznik lokalny.

Select the measured value that is shown on the local display.

= None?

= Tank level

= Measured level

= Tank level %

= Water level ®

= Liquid temperature ®
= Vapor temperature 8
= Air temperature 8)

= Tank ullage

= Tank ullage %

)
)

= Observed density value 8)

= P1 (bottom) &
= P2 (middle) @
= P3 (top) 8)
= GP 1 value®
= GP 2 value®
= GP 3 value®
= GP 4 value®
= Gauge command 8)

= Gauge status 8)

= AIO B1-3 value®

= AIO B1-3 value mA ®
= AIO B1-3 value %®

= AIO C1-3 value?®

= AIO C1-3 value mA ®

8) opcja niedostepna dla Value 1 display parameter

Endress+Hauser
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Ustawienia fabryczne

Informacje dodatkowe

= AIO C1-3 value %?
= AIP B4-8 value ®

= AIP B4-8 value mA ®
= AIP B4-8 value % ?

= AIP C4-8 value®

= AIP C4-8 value mA®
= AIP C4-8 value %°

Zaleznie od wersji przyrzadu

Dostep do odczytu

Operator

Dostep do zapisu

Maintenance

Decimal places1... 4
Nawigacja Setup > Advanced setup - Display - Decimal places 1
Warunek wstepny Przyrzad musi posiada¢ wskaznik lokalny.
Opis This selection does not affect the measurement and calculation accuracy of the device.
Wybér =X

" XX

" XXX

" X.XXX

" X XXXX
Ustawienia fabryczne X.X
Informacje dodatkowe Dostep do odczytu Operator

Dostep do zapisu Maintenance
Separator
Nawigacja Setup > Advanced setup - Display - Separator
Warunek wstepny Przyrzad musi posiada¢ wskaznik lokalny.
Opis Select decimal separator for displaying numerical values.
Wybér
Ustawienia fabryczne
Informacje dodatkowe Dostep do odczytu Operator

Dostep do zapisu Maintenance
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Number format
Nawigacja Setup > Advanced setup - Display - Number format
Warunek wstepny Przyrzad musi posiada¢ wskaznik lokalny.
Opis Choose number format for the display.
Wybor = Decimal
» ft-in-1/16"
Ustawienia fabryczne Decimal
Informacje dodatkowe Dostep do odczytu Operator
Dostep do zapisu Maintenance
ﬂ ft-in-1/16" option jest dostepna tylko dla jednostek odlegtosci.
Header
Nawigacja Setup - Advanced setup - Display > Header
Warunek wstepny Przyrzad musi posiada¢ wskaznik lokalny.
Opis Select header contents on local display.
Wybér = Device tag
= Free text
Ustawienia fabryczne Device tag
Informacje dodatkowe Dostep do odczytu Operator
Dostep do zapisu Maintenance

Znaczenie opcji
= Device tag
Device tag parameter (- B 250) stuzy do definiowania tresci etykiety w nagtowku.
= Free text
Header text parameter (- B 235) stuzy do definiowania dowolnej tresci w nagtéwku.

Header text
Nawigacja Setup > Advanced setup - Display - Header text
Warunek wstepny Header (> B 235) = Free text
Endress+Hauser 235



Menu obstugi

Micropilot NMR81

Opis
Ustawienia fabryczne

Informacje dodatkowe

Enter display header text.

TG-Platform

Dostep do odczytu Operator

Dostep do zapisu Maintenance

Display interval
Nawigacja Setup - Advanced setup - Display - Display interval
Opis Set time measured values are shown on display if display alternates between values.

Wejscie uzytkownika
Ustawienia fabryczne

Informacje dodatkowe

1..10s

5s

Dostep do odczytu Operator
Dostep do zapisu Operator

Display damping
Nawigacja Setup - Advanced setup - Display - Display damping
Warunek wstepny Przyrzad musi posiada¢ wskaznik lokalny.

Opis Set display reaction time to fluctuations in the measured value.
Wejscie uzytkownika 0,0..999,9s

Ustawienia fabryczne 0,0s

Informacje dodatkowe Dostep do odczytu Operator

Dostep do zapisu Maintenance

Backlight

Nawigacja Setup » Advanced setup - Display - Backlight

Warunek wstepny Przyrzad musi posiada¢ wskaznik lokalny.

Opis Switch the local display backlight on and off.
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Wyb6ér = Disable
= Enable
Ustawienia fabryczne Enable
Informacje dOdatkowe Dostgp do odczy‘tu Operator
Dostep do zapisu Operator

Contrast display

Nawigacja

Warunek wstepny
Opis

Wejscie uzytkownika
Ustawienia fabryczne

Informacje dodatkowe

Endress+Hauser

Setup - Advanced setup - Display - Contrast display

Przyrzad musi posiadac wskaznik lokalny.

Adjust local display contrast setting to ambient conditions (e.g. lighting or reading angle).

20...80 %

30 %

Dostep do odczytu Operator
Dostep do zapisu Operator
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»System units” submenu

Nawigacja Setup > Advanced setup - System units

Units preset

Nawigacja
Opis

Wybér

Ustawienia fabryczne

Informacje dodatkowe

Setup > Advanced setup - System units - Units preset
Defines a set of units for length, pressure and temperature.

= mm, bar, °C

= m, bar, °C

= mm, PS], °C

= ft, PSI, °F

s ft-in-16, PSI, °F
s ft-in-8, PSI, °F
= Customer value

mm, bar, °C
Dostep do odczytu Operator
Dostep do zapisu Maintenance

Po wybraniu Customer value option, do definiowania jednostek stuzg nastepujgce
parametry:

= Distance unit (> B 238)

= Pressure unit (> B 239)

= Temperature unit (- B 239)

= Jednostka gestosci (» B 239)

We kazdym innym przypadku parametry te sg tylko do odczytu i stuzg do wskazania
odpowiedniej jednostki miary.

Distance unit
Nawigacja Setup > Advanced setup > System units - Distance unit
Opis Select distance unit.
Wybér Jednostka SI Jednostka USA

s m » ft

= mm = in

= cm = ft-in-16

= ft-in-8

Ustawienia fabryczne mm
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Informacje dodatkowe

Dostep do odczytu

0

perator

Dostep do zapisu

Maintenance (dla Units preset (> B 128) = Customer value)

Pressure unit
Nawigacja Setup - Advanced setup - System units - Pressure unit
Opis Select process pressure unit.
Wyboér Jednostka SI Jednostka USA Inna jednostka
= bar psi = inH20
= Pa = inH20 (68°F)
= kPa = ftH20 (68°F)
= MPa = mmH20
= mbar a = mmHg
Ustawienia fabryczne bar
Informacje dodatkowe Dostep do odczytu Operator
Dostep do zapisu Maintenance (dla Units preset (- B 128) = Customer value)
Temperature unit
Nawigacja Setup - Advanced setup - System units > Temperature unit
Opis Select temperature unit.
Wybor Jednostka SI Jednostka USA
s °C s °F
s K = ‘R
Ustawienia fabryczne °C
Informacje dodatkowe Dostep do odczytu Operator
Dostep do zapisu Maintenance (dla Units preset (> & 128) = Customer value)
Jednostka gestosci
Nawigacja Setup - Advanced setup - System units - Jednostka gestosci
Opis Select density unit.
239
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Wybér Jednostka SI Jednostka USA Inna jednostka
= g/cm? = [b/ft? = "API
= g/ml = ]b/gal (us) = SGU
= g/l = [b/in?
= kg/1 = STon/yd?
= kg/dm?
s kg/m3
Ustawienia fabryczne kg/m?
Informacje dodatkowe Dostep do odczytu Operator
Dostep do zapisu Maintenance (dla Units preset (> & 128) = Customer value)
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,Date / time” submenu
Nawigacja Setup - Advanced setup > Date / time
Data/czas
Nawigacja Setup - Advanced setup > Date / time - Data/czas
Opis Displays the device internal real time clock.

Informacje dodatkowe

Dostep do odczytu Operator

Dostep do zapisu -

Set date
Nawigacja Setup - Advanced setup - Date / time - Set date
Opis Stuzy do ustawiania zegara czasu rzeczywistego.
Wybér = Please select
s Abort
= Start
s Confirm time
Ustawienia fabryczne Please select
Informacje dodatkowe Dostep do odczytu Operator
Dostep do zapisu Maintenance
Znaczenie opcji
= Please select
Monit o wybor dziatania.
= Abort
Anuluje wprowadzong date i czas.
= Start
Rozpoczyna ustawianie zegara czasu rzeczywistego.
s Confirm time
Zatwierdza ustawiong date i czas zegara czasu rzeczywistego.
Year
Nawigacja Setup - Advanced setup - Date / time - Year
Warunek wstepny Set date (> B 241) = Start
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Opis
Wejscie uzytkownika
Ustawienia fabryczne

Informacje dodatkowe

Stuzy do wprowadzenia biezgcego roku.

2016 ...2079

2016
Dostep do odczytu Operator
Dostep do zapisu Maintenance

Month
Nawigacja Setup - Advanced setup - Date / time - Month
Warunek wstepny Set date (> B 241) = Start
Opis Stuzy do wprowadzenia biezgcego miesigca.
Wejscie uzytkownika 1..12
Ustawienia fabryczne 1
Informacje dOdatkOWE Dostgp do odczytu Operator
Dostep do zapisu Maintenance

Day
Nawigacja Setup - Advanced setup - Date / time - Day
Warunek wstepny Set date (- B 241) = Start

Opis Stuzy do wprowadzenia biezgcego dnia.
Wejscie uzytkownika 1..31

Ustawienia fabryczne 1

Informacje dodatkowe Dost@p do Qdczy-tu Operator

Dostep do zapisu Maintenance

Hour
Nawigacja Setup - Advanced setup - Date / time - Hour

Warunek wstepny Set date (» B 241) = Start
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Opis
Wejscie uzytkownika
Ustawienia fabryczne

Informacje dodatkowe

Stuzy do wprowadzenia aktualnej godziny.

0..23
0
Dostep do odczytu Operator

Dostep do zapisu

Maintenance

Minute
Nawigacja Setup - Advanced setup - Date / time - Minute
Warunek wstepny Set date (» B 241) = Start
Opis Stuzy do wprowadzenia aktualnej minuty.
Wejscie uzytkownika 0..59
Ustawienia fabryczne 0
Informacje dodatkowe Dostep do odczytu Operator

Dostep do zapisu Maintenance
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,Potwierdzenie SIL” wizard

ﬂ = Potwierdzenie SIL wizard jest dostepny tylko w przyrzadach z dopuszczeniem SIL
lub WHG (poz. 590: "Dodatkowe dopuszczenia", opcja LA: "SIL" lub LC: "WHG ochrona
przed przelaniem zbiornika"), w ktorych blokada SIL ani WHG nie jest aktualnie
wigczona.

= Potwierdzenie SIL wizard jest niezbedny do zablokowania przyrzadu zgodnie z SIL
lub WHG. Szczego6towe informacje na temat procedury wigczenia tej blokady oraz
parametrow asystenta podano w instrukcji bezpieczenstwa funkcjonalnego dla
danego przyrzadu.

Nawigacja Setup > Advanced setup - Potwierdzenie SIL

,Deactivate SIL/WHG” wizard

ﬂ = Deactivate SIL/WHG wizard jest dostepny tylko w przyrzadach z dopuszczeniem SIL
lub WHG (poz. 590: "Dodatkowe dopuszczenia', opcja LA: "SIL" lub LC: "WHG ochrona
przed przelaniem zbiornika'), w ktorych blokada SIL ani WHG jest aktualnie
wigczona.

= Deactivate SIL/WHG wizard jest niezbedny do deaktywacji blokady przyrzadu
zgodnie z SIL lub WHG. Szczegétowe informacje na temat procedury wigczenia tej
blokady oraz parametrow asystenta podano w instrukcji bezpieczenstwa
funkcjonalnego dla danego przyrzadu.

Nawigacja Setup > Advanced setup - Deactivate SIL/WHG
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,2Administration” submenu

Nawigacja Setup - Advanced setup - Administration

Define access code

Nawigacja

Opis

Wejscie uzytkownika
Ustawienia fabryczne

Informacje dodatkowe

Setup - Advanced setup - Administration - Define access code

Define release code for write access to parameters.

0..9999
0

Dostep do odczytu Operator
Dostep do zapisu Maintenance

ﬂ Jesli kod fabryczny nie zostanie zmieniony lub zostanie wprowadzony kod dostepu O,
parametry nie bedg zabezpieczone przed zmiang i dane konfiguracyjne przyrzadu
bedzie mozna swobodnie zmieniaé. Uzytkownik jest zalogowany jako Maintenance.

Blokada zapisu uniemozliwia edycje wszystkich parametréw oznaczonych symbolem
w niniejszym dokumencie.

Po zdefiniowaniu kodu dostepu, parametry zabezpieczone przed zapisem mogg by¢
zmieniane tylko po wprowadzeniu tego kodu dostepu w parametrze Enter access
code.

Device reset
Nawigacja Setup - Advanced setup - Administration - Device reset
Opis Reset the device configuration - either entirely or in part - to a defined state.
Wyboér = Cancel
= To fieldbus defaults
= To factory defaults
= Restart device
Ustawienia fabryczne Cancel
Informacje dodatkowe Dostep do odczytu Operator
Dostep do zapisu Maintenance
**  Visibility depends on communication
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15.4 ,Diagnostics” menu

Nawigacja Diagnostics

Actual diagnostics

Nawigacja
Opis

Informacje dodatkowe

Diagnostics > Actual diagnostics

Shows the current occured diagnostic event along with its diagnostic information.

Dostep do odczytu Operator

Dostep do zapisu -

Wskazanie zawiera:

= [kone klasy diagnostycznej

= Kod klasy diagnostycznej

» Dlugos$é czasu pracy w chwili wystgpienia zdarzenia
» Tekst komunikatu

Jesli jednoczesnie aktywnych jest kilka komunikatow, na wyswietlaczu wyswietlane sg
komunikaty o najwyzszym priorytecie.

Informacje o przyczynie wyswietlenia danego komunikatu oraz mozliwe dziatania
mozna odczytad, naciskajgc symbol (i na wskazniku.

Timestamp
Nawigacja Diagnostics - Timestamp
Opis Displays the timestamp for the currently active diagnostic message.

Informacje dodatkowe

Dostep do odczytu Operator

Dostep do zapisu -

Previous diagnostics

Nawigacja

Opis

Informacje dodatkowe

246

Diagnostics - Previous diagnostics

Shows the diagnostic event that occurred prior to the current diagnostic event along with
its diagnostic information.

Dostep do odczytu Operator

Dostep do zapisu -
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Wskazanie zawiera:

= [kone klasy diagnostycznej

= Kod klasy diagnostycznej

= Diugos¢ czasu pracy w chwili wystgpienia zdarzenia
s Tekst komunikatu

ﬂ Jesli jednoczesdnie aktywnych jest kilka komunikatéw, na wyswietlaczu wyswietlane sg
komunikaty o najwyzszym priorytecie.

ﬂ Informacje o przyczynie wyswietlenia danego komunikatu oraz mozliwe dziatania
mozna odczytaé, naciskajgc symbol (ir na wskazniku.

Timestamp

Nawigacja Diagnostics - Timestamp

Opis Shows the timestamp of the previous diagnostic message.

Informacje dodatkowe Dostep do odczytu Operator

Dostep do zapisu -

Operating time from restart
Nawigacja Diagnostics > Operating time from restart
Opis Shows the time the device has been in operation since the last device restart.
Informacje dOdatkowe Dostgp do odczy‘tu Operator

Dostep do zapisu -

Operating time
Nawigacja Diagnostics > Operating time
Opis Indicates how long the device has been in operation.
InfOI‘maCje dOdatkOWG Dostgp do odczytu Operator

Dostep do zapisu -
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Data/czas
Nawigacja Diagnostics - Data/czas
Opis Displays the device internal real time clock.
Informacje dodatkowe Dostgp do Qdczy'tu Operator
Dostep do zapisu -
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15.4.1 ,Diagnostic list” submenu

Nawigacja Diagnostics - Diagnostic list

Diagnostics 1... 5

Nawigacja

Opis

Informacje dodatkowe

Diagnostics - Diagnostic list » Diagnostics 1 ... 5

Parametr ten stuzy do wyswietlenia aktualnych komunikatéw diagnostycznych o
najwyzszym priorytecie az do pigtego w kolejnosci najwyzszego priorytetu.

Wskazanie zawiera:

= [kone klasy diagnostycznej

= Kod klasy diagnostycznej

= Dtugos¢ czasu pracy w chwili wystgpienia zdarzenia
s Tekst komunikatu

Timestamp 1...5

Nawigacja

Opis

Endress+Hauser

Diagnostics - Diagnostic list - Timestamp

Timestamp of the diagnostic message.
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15.4.2 ,Device information” submenu
Nawigacja Diagnostics - Device information
Device tag
Nawigacja Diagnostics - Device information - Device tag
Opis Powoduje wyswietlenie etykiety przyrzadu.

Ustawienia fabryczne

Informacje dodatkowe

NMS8x

Dostep do odczytu Operator

Dostep do zapisu -

Numer seryjny

Nawigacja
Opis

Informacje dodatkowe

Diagnostics - Device information - Numer seryjny

Shows the serial number of the measuring device.

Dostep do odczytu Operator

Dostep do zapisu -

Firmware version

Nawigacja
Opis

Informacje dodatkowe

Diagnostics - Device information - Firmware version

Shows the device firmware version installed.

Dostep do odczytu Operator

Dostep do zapisu -

Firmware CRC

Nawigacja

Opis

250

Diagnostics - Device information - Firmware CRC

Result of the cyclic redundancy check of the firmware.
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Informacje dOdatkowe Dost@p do odczy‘tu Operator

Dostep do zapisu

Weight and measures configuration CRC

Diagnostics - Device information - Weight and measures configuration CRC

Nawigacja
Opis Result of the cyclic redundancy check of the weights and measure relevant parameters.
InfOI‘maCje dOdatkOWG Dostgp do odczytu Operator
Dostep do zapisu -
Device name
Nawigacja Diagnostics - Device information - Device name
Opis Shows the name of the transmitter.
Informacje dOdatkowe Dost@p do odczy‘tu Operator
Dostep do zapisu -

Order code
Nawigacja Diagnostics - Device information - Order code
Opis Shows the device order code.
InfOI‘maCje dOdatkOWG Dostgp do odczytu Operator
Dostep do zapisu Service
Extended order code 1 ... 3
Nawigacja Diagnostics - Device information - Extended order code 1
Opis Wskazanie trzech czesci rozszerzonego kodu zamoéwieniowego.
Informacje dOdatkowe Dost@p do odczy‘tu Operator
Dostep do zapisu Service
251

Endress+Hauser



Menu obstugi Micropilot NMR81

Rozszerzony kod zaméwieniowy wskazuje wybrane opcje dla kazdej pozycji kodu
zamowieniowego i dlatego jednoznacznie identyfikuje dany przyrzad.
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Menu obstugi

15.4.3 ,Simulation” submenu

Dostep do odczytu

Maintenance

Nawigacja

Diagnostics - Simulation

Device alarm simulation
Nawigacja Diagnostics - Simulation - Device alarm simulation
Opis Switch the device alarm on and off.
Wyboér s Off
= On
Ustawienia fabryczne Off
Informacje dodatkowe Dostep do odczytu Operator
Dostep do zapisu Maintenance
Diagnostic event simulation
Nawigacja Diagnostics - Simulation - Diagnostic event simulation
Opis Select a diagnostic event to simulate this event.
Wyboér Zdarzenie diagnostyczne dla danego przyrzadu
Ustawienia fabryczne Off
InformaCje dodatkowe Dostgp do odczy‘tu Operator
Dostep do zapisu Maintenance
ﬂ Aby wytaczy¢ tryb symulacji, wybrac opcje Off.
Simulation distance on
Nawigacja Diagnostics - Simulation - Simulation distance on
Opis Switches the distance simulation on or off.
Wyboér s Off
= On
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Micropilot NMR81

Ustawienia fabryczne

Informacje dodatkowe

Off
Dostep do odczytu Operator
Dostep do zapisu Maintenance

Simulation distance
Nawigacja Diagnostics - Simulation - Simulation distance
Warunek wstepny Simulation distance on (» & 253) =On
Opis Defines the distance value to be simulated.
Wejscie uzytkownika Liczba zmiennoprzecinkowa ze znakiem
Ustawienia fabryczne 0 mm
Informacje dodatkowe Dostgp do Qdczy'tu Operator
Dostep do zapisu Maintenance
Current output simulation
Nawigacja Diagnostics - Simulation - Current output 1 simulation
Diagnostics - Simulation - Current output 2 simulation
Warunek wstepny » Przyrzad musi posiada¢ zamontowany dodatkowy, analogowy port I/0.
= Operating mode (» B 149) = 4..20mA output lub HART slave +4..20mA output
Opis Switches the simulation of the current on or off.
Wybér = Off
= On
Ustawienia fabryczne Off
InfOI‘maCje dOdatkOWE Dostep do Qdczy'tu Operator
Dostep do zapisu Maintenance
Simulation value
Nawigacja Diagnostics - Simulation - Simulation value
Diagnostics - Simulation - Simulation value
Warunek wstepny Current output simulation (- & 254) = On
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Menu obstugi

Opis
Wejscie uzytkownika
Ustawienia fabryczne

Informacje dodatkowe

Endress+Hauser

Defines the current to be simulated.

3,4..23 mA

Warto$¢ pradu w momencie uruchomienia symulacji.

Dostep do odczytu

Operator

Dostep do zapisu

Maintenance
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15.4.4 ,Device check” submenu
Nawigacja Diagnostics - Device check
Start device check
Nawigacja Diagnostics - Device check - Start device check
Opis Starts the device check.
Wybér = No
= Yes
Ustawienia fabryczne No
Informacje dOdatkOWE Dostgp do odczytu Operator
Dostep do zapisu Maintenance

Result device check

Nawigacja
Opis

Informacje dodatkowe

Diagnostics - Device check - Result device check

Shows the overall result of the device check.

Dostep do odczytu Operator

Dostep do zapisu -

The device has a function that detects and reports any interference by unfavorable
installation situation. Here, the amplitudes of measured signals are monitored, which refer
to interference in the near range.

Level signal

Nawigacja
Warunek wstepny
Opis

Informacje dodatkowe

256

Diagnostics - Device check - Level signal
Menu wyswietlane tylko po zakonczeniu sprawdzenia przyrzadu.

Shows the result of the device check for the level signal.

Dostep do odczytu Operator

Dostep do zapisu -
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Near distance
Nawigacja Diagnostics - Device check - Near distance
Warunek wstepny Menu wyswietlane tylko po zakonczeniu sprawdzenia przyrzadu
Opis Shows the result of the device check for the near distance area.
InfOI‘maCje dOdatkOWG Dostgp do odczytu Operator
Dostep do zapisu -
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Spis haset
Symbole Configuration (Submenu) . ............ 165,168, 173
#blank# (Parameter) . ... ................ 137, 138 Confirm distance (Parameter) . ................ 130
Contact type (Parameter) . .................... 161
0..9 Contrast display (Parameter) . ................. 237
0 % value (Parameter) . .............. 145, 153, 175 Covered tank (Parameter) ... ................. 205
100 % value (Parameter) . ............ 145, 154, 175 CTSh (Submenu) . ......... . ... ... 205
CTSh correction value (Parameter) . ... .......... 205
A CTSh mode (Parameter) . . ................... 205
Absolute echo amplitude (Parameter) ... ........ 229 Current output 1 simulation (Parameter) . .. ... ... 254
Access status tooling (Parameter) . .. ........... 134 Current output 2 simulation (Parameter) . ... ..... 254
Actual diagnostics (Parameter) .. .............. 246 Current span (Parameter) .. .................. 150
Administration (Submenu) . . ................. 245 Czyszczenie
Advanced setup (Submenu) . ............. ... .. 134 Czyszczenie zewnetrzne . . . ................ 104
Air density (Parameter) .. ................ 124, 190 Czyszczenie zewnetrzne . .. ................... 104
Air temperature (Parameter) .............. 121, 188
Air temperature source (Parameter) . ............ 187 D
Akcesoria Damping factor (Parameter) .. ........ 147,157,226
Dokomunikacji.......... ... ... ... ... 109 Data/czas (Parameter) . .. ................ 241, 248
Do zdalnej konfiguracji, obstugi i diagnostyki . . . . 109 Date / time (Submenu) . . .......... ... ... .... 241
Alarm (Submenu) . . ........ . . ... ... 219 Day (Parameter) . ........... .. ... .. .. .. .... 242
Alarm 1 input source (Parameter) ... ........... 171 Deactivate SIL/WHG (Wizard) . .. .............. 244
Alarm 2 input source (Parameter) .. ............ 171 Decimal places 1 (Parameter) . ................ 234
Alarm hysteresis (Parameter) . ................ 226 Define access code (Parameter) . ............... 245
Alarm mode (Parameter) . .................... 219 Deformation factor (Parameter) . ... ............ 200
Alarm value (Parameter) . .................... 222 Deklaracjazgodno$ci . . . ........... ... ... ... .. 12
Alarm value source (Parameter) . ............... 221 Delay time echo lost (Parameter) ... ............ 227
Ambient pressure (Parameter) . ................ 196 Density (Submenu) . . ................... 123, 190
Analog /0 (Submenu) . . ............ ... .. 149 Density value (Parameter) . ................... 211
Analog input 0% value (Parameter) . ............ 155 Device alarm simulation (Parameter) . ........... 253
Analog input 100% value (Parameter) . .......... 155 Device check (Submenu) .. ................... 256
Analog input source (Parameter) .. ............. 151 Device ID (Parameter) . . ..................... 166
AnalogIP (Submenu) .. ............. .. ...... 143 Device information (Submenu) . ............... 250
Any error (Parameter) ... ......... ... ... 225 Device name (Parameter) . ... ............ 136, 251
Application (Submenu) .. .................... 183 Device reset (Parameter) . .................... 245
Assign PV (Parameter) . ............. .. ...... 174 Device tag (Parameter) . .......... 128, 136, 181, 250
Assign QV (Parameter) . ............ ... ... 179 Diagnostic event simulation (Parameter) . ........ 253
Assign SV (Parameter) . . ......... .. ... 176 Diagnostic list (Submenu) . . .................. 249
Assign TV (Parameter) . ..................... 178 Diagnostics (Menu) . .. ..., 246
Diagnostics 1...5 (Parameter) . ................ 249
B Diagnostyka
Backlight (Parameter) . ...................... 236 Symbole . . ........... ... 90
Baudrate (Parameter) . ........... ... ... ... .. 165 Digital input source (Parameter) . .............. 160
Bezpieczenistwo produktu . .. ............... ... 12 Digital Xx-x (Submenu) . ..................... 159
Bezpieczenistwo uzytkowania . . . ................ 12 Dip-table (Submenu) . . ...................... 217
Blocking distance (Parameter) . ................ 185 Display (Submenu) . . ....................... 232
Blokada zapisu Display damping (Parameter) . ................ 236
Za pomocg przetgcznika blokady zapisu . ... ... .. 52 Display interval (Parameter) . .. ............... 236
Bus termination (Parameter) . ................. 166 Distance (Parameter) . ............... 121,133,230
Distance unit (Parameter) ... ................. 238
C Dokument
Calibration temperature (Parameter) . ........... 206 FUNKGONOWANIA . . .« oo ovee oo 5
Clear alarm (Parameter) ... .................. 225 Dziatania
Communication (Submenu) . .................. 164 INFOIMAGE . .« o e oovee e 97
Communication interface protocol (Parameter) . ... 164 ZamyKanie . ... ... 97
Communication interface protocol variant
(Parameter) . . ... 168
Communication status (Parameter) . ............ 137
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E I
Echo tracking (Submenu) . . ................... 231 Information (Submenu) . ................. 181, 229
Element position (Submenu) . ................. 123 Input value (Parameter) . ............. 146, 153, 161
Element position 1 ... 24 (Parameter) . ........... 123 Input value % (Parameter) . ................... 154
Element temperature (Submenu) . .............. 122 Input value in mA (Parameter) . ............... 156
Element temperature 1 ... 24 (Parameter) . ... .. .. 122 Input value percent (Parameter) . .............. 157
Elementy uktadu pomiarowego . . . ............. 109 Input/output (Submenu) .. ................... 135
Empty (Parameter) .. ................... 129, 183
Enter access code (Parameter) .. ............... 134 J
Error event type (Parameter) . ... .............. 156 Jednostka gestosci (Parameter) .. .............. 239
Error value (Parameter) . . ................ 153,220
Evaluation mode (Parameter) . .. .............. 231 K
Expected SIL/WHG chain (Parameter) . ... ....... 158 Klasa diagnostyczna
Extended order code 1 (Parameter) . ............ 251 Objasnienie .. ......................... .. 20
Symbole . ... ... ... .. 90
F Komunikat diagnostyczny
Failure mode (Parameter) . ................... 152 FieldCare ... .......... ... ... ... ... ... ... 93
Firmware CRC (Parameter) . . ... .............. 250 Komunikaty diagnostyczne . . .................. 90
Firmware version (Parameter) . ................ 250 Koncepcjanapraw . . ........... ... ... oL 105
Fixed current (Parameter) . .. ................. 151 Konserwacja . . .......... .. ... i 104
Float swap mode (Parameter) .. ............... 166
Forget device (Parameter) .................... 142 L
Forget device (Wizard) . ... ........oovuvon... 142 Lalarm (Parameter) . ....................... 224
Format display (Parameter) . . . ................ 232 L alarm value (Parameter) .. .................. 223
Language (Parameter) . . ...... ... ... ... ... .. 232
G Level (Submenu) . ...................... 119, 183
Gauge current (Parameter) ... ................ 148 Level mapping (Parameter) . .................. 169
GP 1 name (Parameter) . . .. ......oouunon... 126 Level signal (Parameter) . .................... 256
GP Value 1 (Parameter) .. .. .................. 126 Line impedance (Parameter) . ................. 170
GP Value 2 (Parameter) . .. ......ccvuueno. .. 126 Linear expansion coefficient (Parameter) .. ....... 206
GP Value 3 (Parameter) . .. ................... 126 Liquid temp source (Parameter) .. .......... 133,186
GP Value 4 (Parameter) . . ... ................. 127 Liquid temperature (Parameter) . ........... 121, 187
GP values (Submenu) . .. ............ ... 126 LL alarm (Parameter) . ...................... 224
LL alarm value (Parameter) . .................. 223
H LL+L alarm (Parameter) . . ................... 225
Halarm (Parameter) .. ...................... 224 Locking status (Parameter) ... ................ 134
H alarm value (Parameter) .. ................. 222 Lower interface level (Parameter) . ... .......... 120
HART date code (Parameter) . ................. 182
HART descriptor (Parameter) . ................. 181 M
HART Device(s) (Submenu) . . .. .....ovvurn. .. 136 Manual air temperature (Parameter) . ........... 187
HART devices (Submenu) . .. .........ooon... 135 Manual density (Parameter) .................. 210
HART message (Parameter) ... ................ 182 Manual liquid temperature (Parameter) .......... 186
HART output (Submenu) .. ................... 173 Manual vapor temperature (Parameter) . ......... 188
HART short tag (Parameter) . ... .............. 181 Manual water level (Parameter) . ............... 185
Header (Parameter) . .. .......oouuueenon .. 235 Mapping end point (Parameter) .. .............. 132
Header text (Parameter) . .. .. .........ooouo... 235 Maximum probe temperature (Parameter) .. ... ... 146
HH alarm (Parameter) . .. ... ....ouveeneno... 223 Measured level (Parameter) . .................. 121
HH alarm value (Parameter) . ... .............. 222 Measured lower density (Parameter) . ... ........ 124
HH+H alarm (Parameter) . . .................. 224 Measured middle density (Parameter) . .......... 124
History reset (Parameter) . ................... 231 Measured upper density (Parameter) . ........... 124
Hour (Parameter) . .......... . ... . ........ 242 Mediamierzone . .. ........ ... .. . ... ... .. ... 11
HTMS (SUbMenu) . . ..o vvveeeeeee e 210 | Menu
HTMS mode (Parameter) . .. .................. 210 Diagnostics . ........... ... oo 246
Hysteresis (Parameter) . . .................... 212 Operation............ ... ... ... ..... 119
HyTD (Submenu) . . ......................... 199 Setup . ... 128
HyTD correction value (Parameter) . ............ 199 Mikroprzetgcznik
HyTD mode (Parameter) . .................... 199 patrz Przefgcznik blokady zapisu
Minimum level (Parameter) . .................. 211
Minimum pressure (Parameter) ................ 211
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Minimum probe temperature (Parameter) . . ... ... 146 Przetgcznik blokady zapisu . . ................... 52
Minute (Parameter) . ....................... 243 Przepisy BHP . . ... .. ... ... .. ... .. ... ...... 12
Month (Parameter) . .. ...................... 242 Przeznaczenie dokumentu . ..................... 5
Przyciski obstugi
N Komunikat diagnostyczny . . .. ............... 91
Near distance (Parameter) . ................... 257 PV mA selector (Parameter) . ... .............. 175
NMT element values (Submenu) . .............. 122 PV source (Parameter) . . .................... 173
No. of preambles (Parameter) ... .............. 173
Number format (Parameter) ... ............... 235 Q
Number of devices (Parameter) . ............... 135 Quaternary variable (QV) (Parameter) . .......... 180
Numer seryjny (Parameter) ... ................ 250 R
) Readback value (Parameter) . ................. 162
Observed density (Parameter) . ............ 123, 190 Record map (Parameter) . .................... 132
Observed density source (Parameter) .. .......... 190 Relative echo amplitude (Parameter) . ........... 229
Operating mode (Parameter) . . . . .. 137, 143, 149, 159 Result device check (Parameter) . .. ............. 256
Operating time (Parameter) . . ................. 247 RTD connection type (Parameter) . ............. 144
Operating time from restart (Parameter) . ........ 247 RTD type (Parameter) ... .................... 143
Operation (Menu) . . ............ v .. 119
Opisprzyrzadu . ... ..., 58 S
Order code (Parameter) .. .........coouuuunon.. 251 Safety distance (Parameter) .. ............. 212,227
Output density (Parameter) . .................. 139 Safety settings (Submenu) . . .................. 227
Output echo lost (Parameter) . .. ............... 227 Secondary variable (SV) (Parameter) ............ 177
Output level (Parameter) . . ................... 141 Sensor config (Submenu) . ......... ... L L 229
Output pressure (Parameter) . ................. 139 Separator (Parameter) . ...................... 234
Output simulation (Parameter) . ............... 161 Serwis Endress+Hauser
Output temperature (Parameter) . .............. 140 Konserwacja . ............. ... ... .. ... 104
Output value (Parameter) . ............... 154, 162 Naprawa . ........ ... ... ... .. ... 106
Output values (Parameter) .. .................. 162 Set date (Parameter) ... ..................... 241
Output vapor temperature (Parameter) .. ........ 140 Set level (Parameter) ... ................. 130, 184
Setup (Menu) .. ...t 128
P Signal quality (Parameter) . ................... 229
P1 (bottom) (Parameter) ................. 125, 192 Simulation (Submenu) . ............. .. ... .... 253
P1 (bottom) manual pressure (Parameter) . ....... 192 Simulation distance (Parameter) . .............. 254
P1 (bottom) source (Parameter) . .............. 192 Simulation distance on (Parameter) . ............ 253
P1 absolute / gauge (Parameter) ... ............ 193 Simulation value (Parameter) . ................ 254
P1 offset (Parameter) . ...................... 193 Sprzetowa blokada zapisu. . ................... 52
P1 position (Parameter) . .................... 193 Start device check (Parameter) ... .............. 256
P3 (top) (Parameter) .................... 125,194 Starting level (Parameter) ... ................. 199
P3 (top) manual pressure (Parameter) . .......... 194 Stilling well (Parameter) . .................... 206
P3 (top) source (Parameter) . ................. 194 Submenu
P3 absolute / gauge (Parameter) . .............. 195 Administration . . ........... . ... ... 245
P3 offset (Parameter) . .. ............ . ....... 195 Advancedsetup ......................... 134
P3 position (Parameter) ... .................. 195 Alarm ... ... .. 219
Parity (Parameter) . ........................ 165 Analogl/O . ... ... 149
Percent of range (Parameter) . ................. 176 AnalogIP......... ... ... ... . ... 143
PikDD ... .. 58 Application . . .......... ... . 183
Podmenu 'Diagnostic list". . .. ................. 102 Communication . . ....................... 164
Polling address (Parameter) . .................. 136 Configuration . .................. 165, 168, 173
Ponowna kalibracja . . ............. ... ... .. .. 104 CTSh . .. 205
Potwierdzenie SIL (Wizard) . .................. 244 Date/time............. ... ... ... ... ... 241
Present mapping (Parameter) . ................ 131 Density .. ...........ciiiin... 123,190
Pressure (Submenu) . ................... 125, 192 Devicecheck . ... ... ... .. .. . ... ... .. ... 256
Pressure unit (Parameter) . ... ................ 239 Device information . .. .................... 250
Previous diagnostics (Parameter) . .............. 246 Diagnosticlist. ........... ... ... ... ... 249
Primary variable (PV) (Parameter) .............. 176 Digital Xx-X . . . ..o 159
Probe position (Parameter) ... ................ 147 Dip-table . ............. ... ... ....... 217
Process value (Parameter) . ............... 144,156 Display . ..........c.o i 232
Process variable (Parameter) .. ............ 145, 155 Echotracking........................... 231
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Elementposition........................ 123
Element temperature . . . .................. 122
GPvalues......... ... ... . . .. 126
HART Device(s) . . ... oo 136
HART devices . . ...... ... ... ... ... ....... 135
HARToutput........... ... ... .. ... .... 173
HTMS . .. 210
HyTD . .. 199
Information . ............ .. .. ... .... 181, 229
Input/output......... ... ... 135
Level . ... ... .. . 119, 183
NMT elementvalues . .................... 122
Pressure............ .. ... .. .. .. .... 125, 192
Safetysettings . . . .......... ... ... ... 227
Sensorconfig......... ... ... ... ... 229
Simulation . ............ ... ... ... ... ... 253
Systemunits . . ......... .. 238
Tank calculation . .. ............ ... ... .... 197
Tank configuration . . ..................... 183
Temperature . . .......... ... ....... 121, 186
Vlinputselector............... ... ...... 171
Sygnatystatusu.............. ... ... ... 90, 93
System polling address (Parameter) . ............ 173
System units (Submenu) . .................... 238
T
Table mode (Parameter) . . ................... 217
Table settings (Parameter) .. ................. 217
Tank calculation (Submenu) .. ................ 197
Tank configuration (Submenu) . . .............. 183
Tank level (Parameter) . ............. 119,129, 184
Tank Level % (Parameter) . ................... 119
Tank reference height (Parameter) . ........ 129, 183
Tank ullage (Parameter) .. ................... 119
Tank ullage % (Parameter) . .................. 120
Tekstkomunikatu........................... 91
Temperature (Submenu) .. ............... 121, 186
Temperature unit (Parameter) . .. .............. 239
Tertiary variable (TV) (Parameter) .............. 178
Timestamp (Parameter) . ............. 246,247,249
U
Units preset (Parameter) . ................ 128, 238
Upper interface level (Parameter) ... ........... 120
Used for SIL/WHG (Parameter) . ........... 157, 163
Utylizacja . . ... oo oo 106
\'
V1 address (Parameter) . ... .................. 168
V1 input selector (Submenu) . ................. 171
Value 1 display (Parameter) .. ................ 233
Value percent selector (Parameter) . ............ 172
Vapor density (Parameter) ... ............. 123,191
Vapor temp source (Parameter) . ............... 188
Vapor temperature (Parameter) . ........... 122,189
w
Water density (Parameter) . .................. 212
Water level (Parameter) . .. .............. 120, 185
Water level source (Parameter) . ............... 184
Endress+Hauser

Weight and measures configuration CRC (Parameter)

....................................... 251

Wizard

Deactivate SIL/WHG . . . . ......... ... ... ... 244

Forgetdevice . ... ... ... ... ... .... 142

Potwierdzenie SIL . . . ........... ... ... .... 244
Wskazowki bezpieczenstwa

Podstawowe . . ........ ... . . L 11
Wskaznik

patrz Komunikat diagnostyczny

patrz W stanie alarmu
Wykrywanie i usuwanie usterek . . . ............ .. 89
Wymagania dotyczgce personelu . . .............. 11
Wymiana przyrzadu . .. ........ .. ... 105
Y
Year (Parameter) . .. ............. .. ... ... 241
Z
Zastosowanie . ......... . i 11

Ryzyka szczatkowe . . .. ... ... ... L 11
Zastosowanie przyrzadu . ... ............... ... 11
Zdarzenia diagnostyczne . . . ... ... ... 90
Zdarzenie diagnostyczne . . .. ... ... 91
ZnakCE. ... .. 12
Zwrot przyrzadu . . . ..o 106
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