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1.1

Wichtige Hinweise zum Dokument

Dokumentfunktion

Diese Anleitung liefert alle Informationen, die in den verschiedenen Phasen des Lebens-
zyklus des Gerats benétigt werden: Von der Produktidentifizierung, Warenannahme und
Lagerung iiber Montage, Anschluss, Bedienungsgrundlagen und Inbetriebnahme bis hin
zur Stérungsbeseitigung, Wartung und Entsorgung.

1.2 Darstellungskonventionen
1.2.1  Warnhinweissymbole
Symbol Bedeutung
GEFAHR!

A\ GEFAHR Dieser Hinweis macht auf eine gefahrliche Situation aufmerksam, die, wenn sie nicht

vermieden wird, zu Tod oder schwerer Kérperverletzung fithren wird.

A WARNUNG | Dieser Hinweis macht auf eine gefahrliche Situation aufmerksam, die, wenn sie nicht

WARNUNG!

vermieden wird, zu Tod oder schwerer Kérperverletzung fithren kann.

A\ VORSICHT Dieser Hinweis macht auf eine gefahrliche Situation aufmerksam, die, wenn sie nicht

VORSICHT!

vermieden wird, zu leichter oder mittelschwerer Kérperverletzung fithren kann.

HINWEIS Dieser Hinweis enthlt Informationen zu Vorgehensweisen und weiterfiihrenden

HINWEIS!

Sachverhalten, die keine Kérperverletzung nach sich ziehen.

1.2.2  Elektrische Symbole
Symbol Bedeutung
- Gleichstrom
~o Wechselstrom
~ Gleich- und Wechselstrom
1 Erdanschluss
= Eine geerdete Klemme, die vom Gesichtspunkt des Benutzers tiber ein Erdungssystem
geerdet ist.
@ Schutzerde (PE: Protective earth)
Erdungsklemmen, die geerdet werden missen, bevor andere Anschliisse hergestellt
werden dirfen.
Die Erdungsklemmen befinden sich innen und auflen am Gerat:
= Innere Erdungsklemme: Schutzerde wird mit dem Versorgungsnetz verbunden.
= AuRere Erdungsklemme: Gerat wird mit dem Erdungssystem der Anlage verbunden.
1.2.3  Werkzeugsymbole
Symbol | Bedeutung
Torxschraubendreher

Qo

A0013442

|

A0011220

Schlitzschraubendreher

Endress+Hauser
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Symbol | Bedeutung

:} % Kreuzschlitzschraubendreher

A0011219

O é Innensechskantschliissel

A0011221

g Gabelschliissel

A0011222

1.2.4  Symbol

e fiir Informationstypen

Symbol

Bedeutung

Erlaubt
Ablaufe, Prozesse oder Handlungen, die erlaubt sind.

Zu bevorzugen

Ablaufe, Prozesse oder Handlungen, die zu bevorzugen sind.

Verboten
Ablaufe, Prozesse oder Handlungen, die verboten sind.

Tipp
Kennzeichnet zusatzliche Informationen.

Verweis auf Dokumentation

Verweis auf Seite

Verweis auf Abbildung

vEe B E @ e

Zu beachtender Hinweis oder einzelner Handlungsschritt

=
[
w

Handlungsschritte

Ergebnis eines Handlungsschritts

Hilfe im Problemfall

O] (| ¥

Sichtkontrolle

1.2.5  Symbol

e in Grafiken

Symbol Bedeutung
1,2,3.. Positionsnummern
1., 2,3 Handlungsschritte
A B,C, .. Ansichten
A-A, B-B, C-C, Schnitte

Explosionsgefdhrdeter Bereich
Kennzeichnet den explosionsgefahrdeten Bereich.

Sicherer Bereich (nicht explosionsgefdhrdeter Bereich)
Kennzeichnet den nicht explosionsgefédhrdeten Bereich.
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1.2.6  Symbole am Geréat
Symbol Bedeutung
A Sicherheitshinweis
Beachten Sie die Sicherheitshinweise in der zugehdrigen Betriebsanleitung.
& Temperaturbesténdigkeit der Anschlusskabel
Gibt den Mindestwert fir die Temperaturbestandigkeit der Anschlusskabel an.
1.3 Erganzende Dokumentation
Dokument Zweck und Inhalt des Dokuments

Technische Information
TIO1042F (FMR56, FMR57)

Planungshilfe fiir Ihr Geréat
Das Dokument liefert alle technischen Daten zum Geréat und gibt einen
Uberblick, was rund um das Gerét bestellt werden kann.

Kurzanleitung
KA01127F (FMR56/FMR57,
FOUNDATION Fieldbus)

Schnell zum 1. Messwert
Die Anleitung liefert alle wesentlichen Informationen von der Warenan-
nahme bis zur Erstinbetriebnahme.

Beschreibung Gerdteparameter
GP01017F (FMR5x, FOUNDATION
Fieldbus)

Referenzwerk fiir Ihre Parameter

Das Dokument liefert detaillierte Erlduterungen zu jedem einzelnen Para-
meter des Bedienments. Die Beschreibung richtet sich an Personen, die
iber den gesamten Lebenszyklus mit dem Gerét arbeiten und dabei spezi-
fische Konfigurationen durchfithren.

Sonderdokumentation
SD0O1087F

Handbuch zur Funktionalen Sicherheit
Das Dokument ist Teil der Betriebsanleitung und dient als Nachschlag-
werk fiir anwendungsspezifi-sche Parameter und Hinweise.

Sonderdokumentation
SD01870F

Handbuch fiir Heartbeat Verification and Heartbeat Monitoring

Das Dokument beinhaltet die Beschreibungen der zusatzlichen Parameter
und technischen Daten, welche mit den Anwendungspaketen Heartbeat
Verification und Heartbeat Monitoring zur Verfiigung stehen.

Eine Ubersicht zum Umfang der zugehérigen Technischen Dokumentation bieten:

s Der W@M Device Viewer: Seriennummer vom Typenschild eingeben
(www.endress.com/deviceviewer)

= Die Endress+Hauser Operations App: Seriennummer vom Typenschild eingeben oder
den 2-D-Matrixcode (QR-Code) auf dem Typenschild scannen.

Endress+Hauser
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1.4 Begriffe und Abkiirzungen

Begriff/Abkiir- | Erklarung

zung

BA Dokumenttyp "Betriebsanleitung"

KA Dokumenttyp "Kurzanleitung"

TI Dokumenttyp "Technische Information"

SD Dokumenttyp "Sonderdokumentation "

XA Dokumenttyp "Sicherheitshinweise"

PN Nenndruck

MWP MWP (Maximum working pressure/max. Betriebsdruck)
Der MWP befindet sich auch auf dem Typenschild.

ToF Time of Flight - Laufzeitmessverfahren

FieldCare Skalierbares Software-Tool fiir Gerdtekonfiguration und integrierte Plant-Asset-Manage-
ment-Lésungen

DeviceCare Universelle Konfigurationssoftware fiir Endress+Hauser HART, PROFIBUS,
FOUNDATION Fieldbus und Ethernet Feldgeréate

DTM Device Type Manager

DD Geréatebeschreibung (Device description) fiir das HART-Kommunikations-Protokoll

€, (DK Wert) Relative Dielektrizitatskonstante

Bedientool Der verwendete Begriff "Bedientool" wird an Stelle folgender Bediensoftware verwendet:
= FieldCare / DeviceCare, zur Bedienung tiber HART Kommunikation und PC
= SmartBlue (App), zur Bedienung mit Smartphone oder Tablet fir Android oder iOS

BD Blockdistanz; innerhalb der BD werden keine Signale ausgewertet.

SPS Speicherprogrammierbare Steuerung

CDI Common Data Interface

PFS Puls Frequenz Status (Schaltausgang)

MBP Manchester Bus Powered

PDU Protokoll-Dateneinheit (protocol data unit)
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1.5 Eingetragene Marken

FOUNDATION™ Fieldbus
Eingetragene Marke der FieldComm Group, Austin, Texas, USA

Bluetooth®

The Bluetooth® word mark and logos are registered trademarks owned by the Bluetooth
SIG, Inc. and any use of such marks by Endress+Hauser is under license. Other trademarks
and trade names are those of their respective owners.

Apple®

Apple, das Apple Logo, iPhone und iPod touch sind Marken der Apple Inc., die in den USA
und weiteren Ladndern eingetragen sind. App Store ist eine Dienstleistungsmarke der
Apple Inc.

Android®
Android, Google Play und das Google Play-Logo sind Marken von Google Inc.

KALREZ®, VITON®
Eingetragene Marke der Firma DuPont Performance Elastomers L.L.C., Wilmington, USA

TEFLON®
Eingetragene Marke der Firma E.I. DuPont de Nemours & Co., Wilmington, USA

TRI CLAMP®
Eingetragene Marke der Firma Alfa Laval Inc., Kenosha, USA

Endress+Hauser
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2 Grundlegende Sicherheitshinweise

2.1 Anforderungen an das Personal

Das Personal fiir Installation, Inbetriebnahme, Diagnose und Wartung muss folgende

Bedingungen erfllen:

» Ausgebildetes Fachpersonal: Verfiigt iber Qualifikation, die dieser Funktion und Tétig-
keit entspricht.

» Vom Anlagenbetreiber autorisiert.

Mit den nationalen Vorschriften vertraut.

» Vor Arbeitsbeginn: Anweisungen in Anleitung und Zusatzdokumentation sowie Zertifi-
kate (je nach Anwendung) lesen und verstehen.

» Anweisungen und Rahmenbedingungen befolgen.

v

Das Bedienpersonal muss folgende Bedingungen erfiillen:

» Entsprechend den Aufgabenanforderungen vom Anlagenbetreiber eingewiesen und
autorisiert.

» Anweisungen in dieser Anleitung befolgen.

2.2 Bestimmungsgemaéfle Verwendung

Anwendungsbereich und Messstoffe

Das in dieser Anleitung beschriebene Messgerét ist fiir die kontinuierliche, berithrungslose
Fillstandmessung vorwiegend von Schiittgiitern bestimmt. Mit einer Arbeitsfrequenz von
ca. 26 GHz und einer maximalen abgestrahlten Pulsenergie von 23,3 mW sowie einer
mittleren Leistung von 0,076 mW ist die freie Verwendung auch auferhalb von geschlos-
senen metallischen Behéltern gestattet (zum Beispiel iber Becken, offenen Kandlen oder
Halden). Der Betrieb ist fiir Mensch und Tier v6llig gefahrlos.

Unter Einhaltung der in den "Technischen Daten" angegebenen Grenzwerte und der in

Anleitung und Zusatzdokumentation aufgelisteten Rahmenbedingungen darf das Messge-

rét nur fir folgende Messungen eingesetzt werden:

» Gemessene Prozessgrofien: Fiillstand, Distanz, Signalstérke

» Berechenbare Prozessgréfien: Volumen oder Masse in beliebig geformten Behéltern;
Durchfluss an Messwehren oder Gerinnen (aus dem Fiillstand durch Linearisierung
berechnet)

Um den einwandfreien Zustand des Messgeréts fiir die Betriebszeit zu gewéhrleisten:

» Messgeréat nur fiir Messstoffe einsetzen, gegen die die prozessbertihrenden Materialien
hinreichend bestandig sind.

» Grenzwerte in "Technischen Daten" einhalten.

Fehlgebrauch
Der Hersteller haftet nicht fiir Schaden, die aus unsachgemaéfier oder nicht bestimmungs-
gemafier Verwendung entstehen.

Klarung bei Grenzféllen:

» Bei speziellen Messstoffen und Medien fiir die Reinigung: Endress+Hauser ist bei der
Abklarung der Korrosionsbestdndigkeit messstoffberiihrender Materialien behilflich,
ibernimmt aber keine Garantie oder Haftung.

Restrisiken

Das Elektronikgeh&use und die darin eingebauten Baugruppen wie Anzeigemodul, Haup-
telektronikmodul und I70-Elektronikmodul kénnen sich im Betrieb durch Wéarmeeintrag
aus dem Prozess sowie durch die Verlustleistung der Elektronik auf bis zu 80 °C (176 °F)
erwarmen. Der Sensor kann im Betrieb eine Temperatur nahe der Messstofftempertaur
anehmen.
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Moégliche Verbrennungsgefahr bei Berithrung von Oberflachen!
» Bei erhohter Messstofftemperatur: Berithrungsschutz sicherstellen, um Verbrennungen
zu vermeiden.

2.3 Arbeitssicherheit

Bei Arbeiten am und mit dem Gerat:
» Erforderliche persénliche Schutzausristung geméf nationaler Vorschriften tragen.

2.4 Betriebssicherheit

Verletzungsgefahr!
» Das Geréat nur in technisch einwandfreiem und betriebssicherem Zustand betreiben.
» Der Betreiber ist fiir den stérungsfreien Betrieb des Gerats verantwortlich.

Umbauten am Geréit

Eigenmaéchtige Umbauten am Gerét sind nicht zuléssig und kénnen zu unvorhersehbaren
Gefahren fiihren:
» Wenn Umbauten trotzdem erforderlich sind: Riicksprache mit Hersteller halten.

Reparatur

Um die Betriebssicherheit weiterhin zu gewahrleisten:

» Nur wenn die Reparatur ausdriicklich erlaubt ist, diese am Gerat durchfiihren.

» Die nationalen Vorschriften beziiglich Reparatur eines elektrischen Geréats beachten.
» Nur Original-Ersatzteile und Zubehér vom Hersteller verwenden.

Zulassungsrelevanter Bereich

Um eine Gefédhrdung fiir Personen oder fir die Anlage beim Geréteeinsatz im zulassungs-

relevanten Bereich auszuschliefen (z.B. Explosionsschutz, Druckgeratesicherheit):

» Anhand des Typenschildes tiberpriifen, ob das bestellte Gerét fiir den vorgesehenen
Gebrauch im zulassungsrelevanten Bereich eingesetzt werden kann.

» Die Vorgaben in der separaten Zusatzdokumentation beachten, die ein fester Bestand-
teil dieser Anleitung ist.

2.5 Produktsicherheit

Dieses Messgerat ist nach dem Stand der Technik und guter Ingenieurspraxis betriebssi-
cher gebaut und gepriift und hat das Werk in sicherheitstechnisch einwandfreiem Zustand
verlassen. Es erfiillt die allgemeinen Sicherheitsanforderungen und gesetzlichen Anforde-
rungen.

HINWEIS
Verlust des Schutzgrads durch Offnen in feuchter Umgebung
» Wenn das Gerét in feuchter Umgebung geéffnet wird, ist der ausgewiesene Schutzgrad
auf dem Typenschild aufgehoben. Der sichere Betrieb des Gerédtes kann dadurch eben-
falls betroffen sein.

2.5.1 CE-Zeichen

Das Messsystem erftllt die gesetzlichen Anforderungen der anwendbaren EG-Richtlinien.
Diese sind zusammen mit den angewandten Normen in der entsprechenden
EG-Konformitétserkldrung aufgefiihrt.

Endress+Hauser bestétigt die erfolgreiche Priifung des Geréts mit der Anbringung des
CE-Zeichens.

Endress+Hauser



Micropilot FMR56, FMR57 FOUNDATION Fieldbus

Grundlegende Sicherheitshinweise

2.5.2 EAC-Konformitét

Das Messsystem erfiillt die gesetzlichen Anforderungen der anwendbaren EAC-Richtli-
nien. Diese sind zusammen mit den angewandten Normen in der entsprechenden EAC-
Konformitatserklarung aufgefiihrt.

Endress+Hauser bestétigt die erfolgreiche Priifung des Geréts mit der Anbringung des

EAC-Zeichens.

2.6 Sicherheitshinweise (XA)

Abhangig von der Zulassung liegen dem Gerat bei Auslieferung Sicherheitshinweise (XA)
bei. Diese sind integraler Bestandteil der Betriebsanleitung.

Merkmal | Zulassung Verfiigbar fiir Merkmal 020: "Hilfsenergie;Ausgang"
010 Al B? c E*/G5) KO/L7
BA ATEX: 11 1 GExialICT6-T1 Ga = FMR56 XA00677F XA00677F XAQ00677F XA00685F -
= FMR57
BB ATEX:111/2 GExialIC T6-T1 Ga/Gb = FMR56 XA00677F | XA00677F |XA00677F |XA00685F |-
= FMR57
BC ATEX:111/2 GExd [ia] IIC T6-T1 Ga/Gb = FMR56 XAD0680F | XAO0680F | XAO0680F | XA00688F | XAOO680F
s FMR57
BD ATEX:111/2/3 G Ex ic |ia Ga| IIC T6-T1 FMR57 XA00678F XA00678F XA00678F XA00686F XA00678F
Ga/Gb/Gc
BE ATEX:1I 1 D Ex ta IlIC T5qq xx°C Da = FMR56 XA00682F XA00682F XA00682F XA00690F XA00682F
s FMR57
BF ATEX:1I 1/2 D Ex ta IlIC Txx’C Da/Db = FMR56 XA00682F XA00682F XA00682F XA00690F XA00682F
s FMR57
BG ATEX: 11 3 GExnAIICT6-T1 Gc = FMR56 XA00679F XA00679F XA00679F XA00687F XA00679F
= FMR57
BH ATEX: 113 GExiclIC T6-T1 Gc = FMR56 XA00679F | XAO0679F | XA00679F | XA00687F | XA00679F
= FMR57
BL ATEX:111/2/3 G Ex nA [ia Ga] IIC T6-T1 FMR57 XA00678F XA00678F XA00678F XA00686F XA00678F
Ga/Gb/Gc
B2 ATEX:11 1/2 GEx ia IIC T6-T1 Ga/Gb = FMR56 XA00683F XA00683F XAO00683F XA00691F -
ATEX:111/2 D Ex ia IlIC Txx’C Da/Db = FMR57
B3 ATEX:11 1/2 GEx d [ia] IIC T6-T1 Ga/Gb = FMR56 XA00684F XA00684F XA00684F XA00692F XA00684F
ATEX: 11 1/2 D Ex ta IlIC Txx’C Da/Db s FMR57
CD CSA C/US DIP CLILIII Div.1 Gr.E-G = FMR56 XAO1113F XAO01113F XAO1113F XAO1115F XAO01113F
s FMR57
C2 CSA C/US IS CLLILII Div.1 Gr.A-G, NI CL.1 Div. | « FMR56 XAO01112F XA01112F XAO1112F XAO1114F -
2,Exia = FMR57
C3 CSA C/US XP CLLILII Div.1 Gr.A-G, NI Cl.1 Div. | « FMR56 XA01113F |XAO1113F |XAO01113F |XAO01115F |XAO1113F
2,Exd = FMR57
FA FMIS CLIDiv.1 Gr.A-D FMR56 XA01116F |XAO1116F |XAO1116F |XA01118F |-
FB FM IS CLLILII Div.1 Gr.A-G, AEx ia, NICl.1 = FMR56 XAO1116F XAO01116F XAO1116F XAO1118F -
Div.2 s FMR57
FC FM XP CLI Div.1 Gr.A-D FMR56 XAO01117F XAO01117F XAO1117F XAO1119F XAO01117F
FD FM XP CLLILII Div.1 Gr.A-G, AEx d, NI CL.1 = FMR56 XA01117F XAO01117F XAO01117F XA01119F XAO01117F
Div.2 = FMR57
FE FM DIP CLILII Div.1 Gr.E-G = FMR56 XAO01117F XA01117F XA01117F XAO1119F XAO01117F
s FMR57
1A [ECEx: Exia [IC T6-T1 Ga = FMR56 XA00677F XA00677F XAQ00677F XA00685F -
s FMR57

Endress+Hauser
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Grundlegende Sicherheitshinweise

Micropilot FMR56, FMR57 FOUNDATION Fieldbus

Merkmal | Zulassung Verfiigbar fiir Merkmal 020: "Hilfsenergie;Ausgang"
010 AY B? (o EY/G?) KO/L?
1B [ECEx: Ex ia IIC T6-T1 Ga/Gb = FMR56 XA00677F | XAO0677F |XA00677F | XAO0685F |-
= FMR57
IC [ECEx: Ex d [ia] IIC T6-T1 Ga/Gb = FMR56 XAO0680F | XAO0680F | XAQO0680F | XAO0688F |XAO00680F
= FMR57
D [ECEx: Ex ic [ia Ga] IIC T6-T1 Ga/Gb/Gc FMR57 XAO00678F | XAO0678F | XAO00678F | XAO00686F | XA00678F
[E [ECEx: Ex ta IlIC Tsop xx’C Da = FMR56 XAO00682F | XAO0682F | XAQ0682F | XAO00690F |XAO0682F
= FMR57
IF [ECEx: Ex ta IlIC Txx"C Da/Db = FMR56 XAO0682F | XAO0682F | XAQ0682F | XAO00690F |XAO0682F
= FMR57
IG [ECEx: Ex nATIC T6-T1 Gc = FMR56 XA00679F | XAO0679F | XAQ0679F | XA00687F |XA00679F
= FMR57
H [ECEx: Ex ic lIC T6-T1 Gc = FMR56 XAO00679F | XAO0679F | XA00679F | XA00687F | XA00679F
= FMR57
IL IECEx: Ex nA [ia Ga] IIC T6-T1 Ga/Gb/Gc FMR57 XAO00678F | XAO0678F | XA00678F | XAO00686F | XA00678F
12 [ECEx: Ex ia IIC T6-T1 Ga/Gb = FMR56 XAO0683F | XAO0683F |XA00683F |XA00691F |-
IECEx: Ex ia IIIC Txx’C Da/Db = FMR57
3 [ECEx: Ex d [ia] IIC T6-T1 Ga/Gb = FMR56 XAO0684F | XAO0684F | XAQ0684F | XAO00692F | XAOO684F
[EXEx: Ex ta IlIC Txx’C Da/Db = FMR57
JF JPN Ex d [ia] IIC T3 Ga/Gb FMR57 XA01717F | XAO1717F |- - -
KA KCExialICT6 Ga = FMR56 XAO01045F | XAO1045F |XAO01045F | XAO01047F |-
= FMR57
KB KCExiaIIC T6 Ga/Gb = FMR56 XA01045F | XAO1045F |XAO01045F | XA01047F |-
= FMR57
KC KCEx d[ia] IC T6 = FMR56 XA01046F |XAO1046F |XA01046F |XAO01048F |XAO01046F
= FMR57
MA INMETRO: Ex ia IIC T6 Ga = FMR56 XA01286F |XAO01287F |XAO01288F |XAO01296F |-
= FMR57
ME INMETRO: Ex t IlIC Da = FMR56 XAO01295F | XAO01295F | XAO01295F |XA01299F |XA01295F
= FMR57
MH INMETRO: Ex ic IIC T6 Gc = FMR56 XA01289F | XAO01290F |XAO01291F |XA01297F |-
= FMR57
NA NEPSI Ex ia IIC T6 Ga = FMR56 XAO01199F | XAO1199F |XAO01199F |XAO01208F |-
= FMR57
NB NEPSI Ex ia IIC T6 Ga/Gb = FMR56 XAO01199F |XAO1199F |XAO01199F |XAO01208F |-
= FMR57
NC NEPSI Ex d|ia] IIC T6 Ga/Gb = FMR56 XA01202F | XAO01202F |XA01202F |XAO1211F |XAO01202F
= FMR57
NF NEPSIDIP A20/21 T85...900C IP66 = FMR56 XAO01204F | XA01204F | XAO01204F |XA01213F | XA01204F
= FMR57
NG NEPSIEx nA Il T6 Gc = FMR56 XAO01201F | XAO01201F |XAO01201F |XA01210F |XA01201F
= FMR57
NH NEPSI Ex ic IIC T6 Gc = FMR56 XA01201F | XAO01201F |XAO01201F |XAO1210F |XAO01201F
= FMR57
N2 NEPSI Ex ia IIC T6 Ga/Gb, ExiaD 20/21 T85... | = FMR56 XAO01205F | XAO1205F |XAO01205F |XAO01214F |-
900C = FMR57

14
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Micropilot FMR56, FMR57 FOUNDATION Fieldbus Grundlegende Sicherheitshinweise

Merkmal | Zulassung Verfiigbar fiir Merkmal 020: "Hilfsenergie;Ausgang"
010 AY B? c? E*/G®) K%/L7
N3 NEPSI Ex d|ia] IIC T6 Ga/Gb, DIP A20/21 = FMR56 XA01206F | XA01206F |XAO01206F |XA01215F |XA01206F
T85...900C IP66 = FMR57
8A FM/CSA IS+XP CLLILII Div.1 Gr.A-G = FMR56 = XAO1112F | = XAO1112F | = XAO1112F | # XAO1114F | -
= FMR57 = XAO1113F | = XAO1113F | = XAO1113F | = XAO01115F
= XAO1116F | = XAO1116F | # XAO1116F | = XAQ1118F
= XAO1117F | = XAO1117F | = XAO1117F | = XAO01119F
1) 2-Draht; 4-20mA HART
2) 2-Draht; 4-20mA HART; Schaltausgang
3) 2-Draht; 4-20mA HART, 4-20mA
4) 2-Draht; FOUNDATION Fieldbus, Schaltausgang
5) 2-Draht; PROFIBUS PA, Schaltausgang
6) 4-Draht 90-253VAC; 4-20mA HART
7) 4-Draht 10,4-48VDC; 4-20mA HART

ﬂ Auf dem Typenschild ist angegeben, welche Sicherheitshinweise (XA) fiir das jewei-
lige Gerat relevant sind.

Wenn das Gerét fiir die abgesetzte Anzeige FHX50 vorbereitet ist (Produkstruktur: Merk-
mal 030 "Anzeige, Bedienung', Auspragung L oder M), dann &ndert sich die Ex-Kennzeich-
nung einiger Zertifikate geméaf3 folgender Tabelle 1

Merkmal Merkmal 030 ("Anzeige, Ex-Kennzeichnung

010 ("Zulas- | Bedienung")

sung")

BE L, M oder N ATEX 11 1D Ex ta |ia] IIIC Tsoo xx°C Da

BF L, M oder N ATEX 11 1/2 D Ex ta [ia Db] IIIC Txx"C Da/Db

BG L, M oder N ATEX 11 3G Ex nA |ia Ga| IIC T6-T1 Gc

BH L, M oder N ATEX 11 3G Ex ic [ia Ga] IIC T6-T1 Gc

B3 L, M oder N ATEX 11 1/2G Ex d |ia] IIC T6-T1 Ga/Gb,
ATEXII 1/2D Ex ta [ia Db]| IlIC Txx’C Da/Db

IE L, M oder N [ECEx Ex ta [ia] IlIC T5oo xx°C Da

IF L, M oder N [ECEx ta [ia Db] IIIC Txx"C Da/Db

IG L, M oder N IECEx Ex nA [ia Ga| IIC T6-T1 Gc

H L, M oder N IECEx Ex ic [ia Ga] IIC T6-T1 Gc

I3 L, M oder N [ECEx Ex d |ia] IIC T6-T1 Ga/Gb,
IECEx Ex ta [ia Db] IIIC TxxC Da/Db

ME L, M oder N Ex ta [ia] IIIC T5qo xx°C Da

MH L, M oder N Ex ic [ia Ga] IIC T6 Gc

NF L, M oder N NEPSIDIP A20/21 [ia D] TA, Txx’C IP6X

NG L, M oder N NEPSI Ex nA [ia Ga] IIC T6-T1 Gc

NH L, M oder N NEPSI Ex ic |ia Ga| IIC T6-T1 Gc

N3 L, M oder N NEPSI Ex d [ia] IIC T6-T1 Ga/Gb, DIP A20/21 [ia D] TA, TxxC
IP6X

1) Fir Zertifikate, die nicht in dieser Tabelle aufgefiihrt sind, bleibt die Ex-Kennzeichnung durch das FHX50 unbeeinflusst.
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3

3.1

3.1.

Produktbeschreibung

Produktaufbau

1  Micropilot FMR56

&3]

1

W N =

3.1.2

A0016791

Aufbau des Micropilot FMR56 (26 GHz)

Elektronikgehduse

Horn 80/100 mm, PP-plattiert
Flansch

Montagebiigel

Micropilot FMR57

®

2

NO Lt WN =

16

AD016807
Aufbau des Micropilot FMR57 (26 GHz)

Elektronikgehduse
Einschraubgewinde
Hornantenne

Flansch
Antennenverldngerung
Ausrichtvorrichtung
Parabolantenne

Endress+Hauser
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Produktbeschreibung

Endress+Hauser

3.1.3  Elektronikgehduse

®

3

O 00NN =

Aufbau des Elektronikgehduses

Elektronikraumdeckel

Anzeigemodul

Hauptelektronikmodul

Kabelverschraubungen (1 oder 2, je nach Gerdteausfithrung)
Typenschild

I/0-Elektronikmodul

Anschlussklemmen (steckbare Federkraftklemmen)
Anschlussraumdeckel

Erdungsklemme

A0012422
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4 Warenannahme und Produktidentifizierung

4.1 Warenannahme

Bei Warenannahme priifen:
= Bestellcode auf Lieferschein und auf Produktaufkleber identisch?
= Ware unbeschadigt?
= Entsprechen Typenschilddaten den Bestellangaben auf dem Lieferschein?
= DVD mit Bedienprogramm vorhanden?
Falls erforderlich (siehe Typenschild): Sind die Sicherheitshinweise (XA) vorhanden?

ﬂ Wenn eine dieser Bedingungen nicht zutrifft: Wenden Sie sich an Ihre Endress+Hau-
ser-Vertriebsstelle.

4.2 Produktidentifizierung

Folgende Méglichkeiten stehen zur Identifizierung des Messgerats zur Verfiigung:

= Typenschildangaben

= Erweiterter Bestellcode (Extended order code) mit Aufschliisselung der Gerdtemerkmale
auf dem Lieferschein

= Seriennummer von Typenschildern in W@M Device Viewer eingeben
(www.endress.com/deviceviewer): Alle Angaben zum Messgerat werden angezeigt.

= Seriennummer vom Typenschild in die Endress+Hauser Operations App eingben oder mit
der Endress+Hauser Oprations App den 2-D-Matrixcode (QR-Code) auf dem Typenschild
scannen: Alle Angaben zum Messgerdt werden angezeigt.

Eine Ubersicht zum Umfang der zugehérigen Technischen Dokumentation bieten:

» Der W@M Device Viewer: Seriennummer vom Typenschild eingeben
(www.endress.com/deviceviewer)

= Die Endress+Hauser Operations App: Seriennummer vom Typenschild eingeben oder den
2-D-Matrixcode (QR-Code) auf dem Typenschild scannen.

Endress+Hauser
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Micropilot FMR56, FMR57 FOUNDATION Fieldbus Warenannahme und Produktidentifizierung

4.2.1  Typenschild

- 92 (3.62)
2 I}
1 Endress+Hauser EI”
Order code: 3 10
Ser. no.: 4
Ext. ord. cd.: B 8
8 26
I 25 a
T, max = 24 MWP:[ 6 0 —/
GGl 23 LN=["7 S
Ta: 22
Mat.: 21
20 T
FW: 18  DevRev: 16 MN\—-
19 17 18 x= % aba patents—>[11 [ 12
\ Date: | 14 ) Y
mm (in)

A0019444

®=
~

Typenschild des Micropilot

Gerdtename

Herstelleradresse

Bestellcode (Order code)

Seriennummer (Ser. no.)

Erweiterter Bestellcode (Ext. ord. cd.)

Prozessdruck

Antennenldnge (fiir FMRR51 mit variabler Antennenverldngerung) Referenzldinge

Zertifikatssymbol

Zertifikat- und zulassungspezifische Daten

10 Schutzart: z.B. IP, NEMA

11 Dokumentnummer der Sicherheitshinweise: z.B. XA, ZD, ZE

12 2-D-Matrixcode (QR-Code)

13 Modifikationskennzeichen

14 Herstellungsdatum: Jahr-Monat

15 Temperaturbestdndigkeit des Kabels

16 Gerdterevision (Dev.Rev.)

17  Zusatzinformationen zur Gerdteausfithrung (Zertifikate, Zulassungen, Kommunikationsart): z.B. SIL, PROFI-
BUS

18 Firmware Version (FW)

19 CE-Zeichen, C-Tick

20  Profibus PA: Profil-Version; FOUNDATION Fieldbus: Device ID

21 Prozessberiihrende Werkstoffe

22 Zuldssige Umgebungstemperatur (T,)

23 Grofse des Gewindes der Kabelverschraubungen

24 Maximale Prozesstemperatur

25 Signalausgdnge

26 Betriebsspannung

OV 0O NN

ﬂ Auf dem Typenschild werden bis zu 33 Stellen des Erweiterten Bestellcodes angege-
ben. Eventuell vorhandene weitere Stellen kdnnen nicht angezeigt werden. Der
gesamte Erweiterte Bestellcode 18sst sich aber tiber das Bedienmenti des Gerats anzei-
gen: Parameter Erweiterter Bestellcode 1 ... 3

Endress+Hauser 19
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5 Lagerung, Transport

5.1 Lagerbedingungen

= Zulassige Lagerungstemperatur: -40 ... +80 °C (-40 ... +176 °F)
= QOriginalverpackung verwenden.

5.2 Produkt zur Messstelle transportieren

HINWEIS

Gehduse oder Antennenhorn kann beschéadigt werden oder abreif3en.

Verletzungsgefahr!

» Messgerét in Originalverpackung oder am Prozessanschluss zur Messstelle transportie-
ren.

» Hebezeuge (Gurte, Osen, etc.) nicht am Elektronikgeh&use und nicht am Antennenhorn
befestigen, sondern am Prozessanschluss. Dabei auf den Schwerpunkt des Geréates ach-
ten, so dass es nicht unbeabsichtigt verkippen kann.

» Sicherheitshinweise, Transportbedingungen fiir Gerate tiber 18 kg (39.6 lbs) beachten
(IEC61010).

A0016875
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Montage

Endress+Hauser

6 Montage

6.1 Einbaubedingungen

6.1.1 Einbaulage

A0016883

= Empfohlener Abstand A Wand - Stutz-

enauflenkante: ~ 1/6 des Behalter-
durchmessers. Das Gerét sollte aber auf
keinen Fall ndher als 20 cm (7,87 in)
zur Behalterwand montiert werden.

[st die Behélterwand nicht glatt (Well-
blech, Schweifndhte, Stofistellen, ...) ist
ein moglichst grofSer Wandabstand
empfehlenswert. Eventuell Ausrichtvor-
richtung verwenden, um Storreflexionen
von der Behélterwand zu vermeiden

> 33.

= Nicht mittig (2), da Interferenzen zu

Signalverlust fithren kénnen.

= Nicht tiber dem Beftllstrom (3).
= Der Einsatz einer Wetterschutzhaube

(1) wird empfohlen, um den Messum-
former gegen direkte Sonneneinstrah-
lung oder Regen zu schiitzen.

= Bei Anwendungen mit starker Staubent-

wicklung kann durch den integrierten
Spulluftanschluss ein Zusetzen der
Antenne vermieden werden - 34.

21
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6.1.2 Behiltereinbauten

A0018946

Vermeiden Sie, dass sich Einbauten
(Grenzschalter, Temperatursensoren,
Streben usw.) innerhalb des Strahlenke-
gels befinden. Beachten Sie dazu den
Abstrahlwinkel - 25.

Endress+Hauser
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Montage

Endress+Hauser

6.1.3  Vermeidung von Stérechos

Schrég eingebaute, metallische Blenden

rechos zu vermeiden

A0016889

6.1.4  Messung in einem Kunststoffbehalter

Besteht die Aulenwand des Behélters aus einem nicht leitfdhigen Material (z. B. GFK)
koénnen Mikrowellen auch von aussenliegenden Stérern (z. B. metallische Leitungen (1),
Leitern (2), Roste (3), ...) reflektiert werden. Es sollten sich deshalb keine solchen Storer
im Strahlenkegel befinden. Fiir weitere Informationen wenden Sie sich bitte an Endress
+Hauser.

zur Streuung der Radarsignale helfen, St6-

23
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A0017125

6.1.5 Optimierungsmdéglichkeiten

= Antennengrofle
Je grofier die Antenne, desto kleiner der Abstrahlwinkel a und umso weniger Stérechos
> B 25.

= Stdrechoausblendung
Durch die elektronische Ausblendung von Stérechos kann die Messung optimiert wer-
den.
Siehe dazu Parameter Bestédtigung Distanz (> B 136).

= Ausrichtung der Antenne
Beachten Sie dazu die Markierung auf dem Flansch oder Einschraubstiick > & 29.

= Schrig eingebaute, metallische Blenden
Diese streuen die Radarsignale und kénnen so Stérechos vermindern.

= Variable Flanschdichtung (FMR56)
Mit Hilfe der verstellbaren Flanschdichtung kann das Geréat auf die Produktoberflache
ausgerichtet werden. Siehe dazu: Betriebsanleitung BAO1048F, Kapitel Zubehor".

= Ausrichtvorrichtung fir FMR57
Bei Geraten mit Ausrichtvorrichtung kann der Sensor optimal auf die Behéltergegeben-
heiten ausgerichtet werden, um Stérreflexionen zu vermeiden. Der maximale Winkel
betragt £15°.
Die Ausrichtung des Sensors dient vor allem
- der Vermeidung von Storreflexionen
- der Erweiterung des maximal méglichen Messbereichs in konischen Ausldufen
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6.1.6

Abstrahlwinkel

®|5

Zusammenhang zwischen Abstrahlwinkel a, Distanz D und Kegelweite W

A0016891

Als Abstrahlwinkel ist der Winkel a definiert, bei dem die Leistungsdichte der Radar-Wel-

len den halben Wert der maximalen Leistungsdichte annimmt (3dB-Breite). Auch aufier-
halb des Strahlenkegels werden Mikrowellen abgestrahlt und kénnen von Stérern
reflektiert werden.

Kegeldurchmesser W in Abhéngigkeit von Abstrahlwinkel a und Distanz D.

FMR56
Antennengroéfie 80 mm (3 in) 100 mm (4 in)
Abstrahlwinkel a 10° 8
Distanz (D) Kegeldurchmesser (W)
3 m (9,8 ft) 0,53 m (1,7 ft) 0,42 m (1,4 ft)
6 m (20 ft) 1,05 m (3,4 ft) 0,84 m (2,8 ft)
9 m (30 ft) 1,58 m (5,2 ft) 1,26 m (4,1 ft)
12 m (39 ft) 2,1m (6,9 ft) 1,68 m (5,5 ft)
15 m (49 ft) 2,63 m (8,6 ft) 2,10 m (6,9 ft)
20m (66 ft) 3,50m (11 ft) 2,80m (9,2 ft)
25 m (82 ft) 4,37 m (14 ft) 3,50 m (11 ft)
30 m (98 ft) 5,25m (17 ft) 4,20 m (14 ft)
FMR57 - Hornantenne
Antennengrofie 80 mm (3 in) 100 mm (4 in)
Abstrahlwinkel a 10° 8
Distanz (D) Kegeldurchmesser W
5m (16 ft) 0,87 m (2,9 ft) 0,7 m (2,3 ft)
10 m (33 ft) 1,75 m (5,7 ft) 1,4 m (4,6 ft)
15 m (49 ft) 2,62 m (8,6 ft) 2,1m (6,9 ft)
20 m (66 ft) 3,50 m (11 ft) 2,80m (9,2 ft)
30 m (98 ft) 5,25m (17 ft) 4,20 m (14 ft)
40m (131 ft) 7,00 m (23 ft) 5,59 m (18 ft)
50 m (164 ft) 8,75 m (29 ft) 6,99 m (23 ft)
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FMR57 - Parabolantenne
Antennengroéfie 200 mm (8 in) 250 mm (10 in)
Abstrahlwinkel a 4° 3,5°
Distanz (D) Kegeldurchmesser W
5m (16 ft) 0,35m (1,1ft) 0,30 m (1 ft)
10 m (33 ft) 0,70 m (2,3 ft) 0,61 m (2 ft)
15 m (49 ft) 1,05 m (3,4 ft) 0,92 m (3 ft)
20 m (66 ft) 1,40 m (4,6 ft) 1,22 m (4 ft)
30 m (98 ft) 2,10 m (6,9 ft) 1,83 m (6 ft)
40m (131 ft) 2,79m (9,2 ft) 2,44 m (8 ft)
50 m (164 ft) 3,50m (11 ft) 3,06 m (10 ft)
60 m (197 ft) 4,19 m (14 ft) 3,70m (12 ft)
70 m (230 ft) 4,90 m (16 ft) 4,28 m (14 ft)

6.2 Messbedingungen

= Der Messbereichsanfang ist dort, wo der Strahl auf den Boden trifft. Insbesondere bei
konischen Ausldaufen kénnen Fillstdnde unterhalb dieses Punktes nicht erfasst werden.
Durch Verwendung einer Ausrichtvorrichtung kann der max. Messbereich in solchen
Anwendungen vergrofert werden > B 33.

= Bei Medien mit kleinem DK (g, = 1,5 ... 2,5) %) kann bei niedrigem Fillstand der Boden
durch das Medium hindurch sichtbar sein. Um die geforderte Genauigkeit zu garantieren
empfehlen wir, in diesen Applikationen den Nullpunkt in einem Abstand C (siehe Abb.)
uber den Boden zu legen.

= Mit dem Micropilot ist eine Messung prinzipiell bis zur Antennenspitze mdglich, jedoch
sollte wegen Abrassion, Ansatzbildung und je nach Lage des Produktes (Schiittwinkel)
das Messbereichsende im Abstand von A (siehe Abb.) von der Antennenspitze liegen. Im
Bedarfsfall kann bei geeigneten Rahmenbedingungen (hoher DK-Wert, flacher Schiitt-
kegel, ...) eine Verkiirzung erreicht werden.

2) Dielektrizitatskonstanten (DK-Werte) fiir viele wichtige in der Industrie verwendete Medien sind aufgefiihrt im DK-Handbuch (CPOO019F) sowie
in der "'DC Values App"von Endress+Hauser (verfiigbar fiir Android und iOS).
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m
0%+ CL \
Gerat A [mm (in)] C [mm (in)]
FMR56
400(15,7) 50...150(1,97 ... 5,91)
FMR57
6.3 Einbau frei im Behdlter
6.3.1  Hornantenne mit Uberwurfflansch (FMR56)
Ausrichtung

ﬂ Bei Vewendung des Micropilot mit Ubewurfflansch in explosionsgefahrdeten Berei-
chen alle Angaben in den zugehorigen Sicherheitshinweisen (XA) beachten.

= Antenne senkrecht auf die Produktoberflache ausrichten.
Optional kann hierzu eine verstellbare Flanschdichtung verwendet werden, welche als
Zubehor erhéltlich ist (siehe Technische Information BAO1048F, Kapitel "Zubehor").

s Zur Ausrichtung befindet sich eine Markierung auf der Durchfithrung. Diese Markierung
muss so gut wie mdéglich zur Tankwand ausgerichtet werden.
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A0019434

ﬂ Je nach Gerateausfiihrung kann die Markierung aus einem Kreis oder aus zwei paral-
lelen Strichen bestehen.

Hinweise zum Stutzen

oD

A0016868
6 Stutzendurchmesser und -héhe bei Hornantenne mit Uberwurfflansch

Stutzendurchmesser D Mazximale Stutzenhohe H,,,,
80 mm (3 in) 300 mm (11,8 in)
100 mm (4 in) 400 mm (15,8 in)
150 mm (6 in) 500 mm (19,7 in)

Endress+Hauser
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6.3.2  Hornantenne mit Montagebiigel (FMR56)

AD016865

7 Montage der Hornantenne mit Montagebiigel

Antenne mit dem Montagebiigel senkrecht auf die Produktoberflache ausrichten.

Der Montagebiigel ist mit dem Transmittergeh&use nicht leitend verbunden.
Gefahr elektrostatischer Aufladung.
» Den Montagebtiigel in den 6rtlichen Potenzialausgleich einbeziehen.

6.3.3  Hornantenne (FMR57)

Ausrichtung

= [dealerweise sollte die Hornantenne senkrecht eingebaut werden. Zur Vermeidung von
Storreflexionen oder zur optimalen Ausrichtung im Behaélter kann der Micropilot mit
optionaler Ausrichtvorrichtung um 15 in alle Richtungen geschwenkt werden
> B33

= Zur Ausrichtung befindet sich eine Markierung auf der Durchfithrung. Diese Markierung
muss so gut wie mdglich zur Tankwand ausgerichtet werden.

A0019434

ﬂ Je nach Gerateausfihrung kann die Markierung aus einem Kreis oder aus zwei paral-
lelen Strichen bestehen.
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Hinweise zum Stutzen

Die Hornantenne sollte aus dem Stutzen ragen. Sollte dies aus mechanischen Grinden
nicht méglich sein, kdnnen gréfiere Stutzenhdhen akzeptiert werden.

AD016825

8 Stutzenhéhe bei Hornantenne (FMR57)

Antenne V) Maximale Stutzenhéhe H,,,, 2
BC: Horn 80mm/3" 260 mm (10,2 in)
BD: Horn 100mm/4" 480 mm (18,9 in)

1) Merkmal 070 der Produktstruktur
2) giltig fiir Antennen ohne Antennenverlangerung

ﬂ Bitte kontaktieren Sie Endress+Hauser bei Anwendungen mit héheren Stutzen.

Hinweise zum Einschraubgewinde

Bei Geraten mit Einschraubgewinde muss abhéngig von der Antennengréfie das Horn
eventuell zunachst demontiert und nach dem Einschrauben wieder montiert werden.

» Beim Einschrauben nur am Sechskant drehen.
= Werkzeug: Gabelschlissel 60 mm
= Maximal erlaubtes Drehmoment: 60 Nm (44 1bf ft)

6.3.4  Parabolantenne (FMR57)

Ausrichtung

Idealerweise sollte die Parabolantenne senkrecht eingebaut werden. Zur Vermeidung von
Storreflexionen oder zur optimalen Ausrichtung im Behaélter kann der Micropilot mit opti-
onaler Ausrichtvorrichtung um 15°in alle Richtungen geschwenkt werden > B 33.

Hinweise zum Stutzen

= Fall 1: [dealerweise sollte die Parabolantenne komplett aus dem Stutzen ragen (1). Spe-
ziell bei der Verwendung der Ausrichtvorrichtung ist darauf zu achten, dass der Parabol-
reflektor aus dem Stutzen / der Decke ragt, um ein Ausrichten nicht zu blockieren.

= Fall 2: Bei Anwendungen mit héheren Stutzen ggf. Parabolantenne komplett im Stutzen
einbauen (2).
Die maximale Héhe des Stutzens ( Hy,,,) bis an den Spiegel der Parabolantenne sollte
nicht grofer als 500 mm (19,7 in) sein. Stérkanten im Stutzen sollten vermieden wer-
den.
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9 Stutzenmontage Micropilot FMR57 mit Parabolantenne

1 Antenne ragt komplett aus dem Stutzen
2 Antenne befindet sich komplett im Stutzen

A0016827

Antenne V) Antennendurchmesser D | Stutzenhohe H fiir Fall 1 | Maximale Stutzenhéhe H,,,,
fiir Fall 2
FA: Parabol 200mm/8" | 173 mm (6,81 in) <50 mm (1,97 in) 500 mm (19,7 in)

FB: Parabol 250mm/10"

236 mm (9,29 in)

<50 mm (1,97 in)

500 mm (19,7 in)

1) Merkmal 070 der Produktstruktur

Beispiel fiir den Einbau mit kleinem Flansch

Wenn der Flansch kleiner ist als der Parabolreflektor, gibt es folgende Einbauméglichkei-

ten:

= Standardeinbau >

831

Der Parabolreflektor muss dazu demontiert werden.
= Einbau mit schwenkbarem Flansch > 32

Standardeinbau

iz A
NEINN ==

1 Stutzen

A0018874
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Antennengrofie oD HY

200 mm (8 in) 173 mm (6,81 in) <50 mm (1,96 in)
250 mm (10 in) 236 mm (9,29 in) <50 mm (1,96 in)
1) ohne Antennenverlangerung

Einbau mit schwenkbarem Flansch
ﬂ Bei schwenkbaren Flanschen ist die Ldnge der Antenne zu beachten.

AN\

A0018878

Demontage des Parabolreflektors
Der Parabolreflektor kann fiir den Einbau in Stutzen demontiert werden:
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A0018877

1 Parabolreflektor
2 4 Schrauben; Anzugsdrehmoment: 3 Nm (2,2 Ibf ft)

6.3.5  Ausrichtvorrichtung fiir FMR57

Mit Hilfe der Ausrichtvorrichtung kann eine Neigung der Antennenachse von bis zu 15° in
alle Richtungen eingestellt werden. Die Ausrichtvorrichtung dient dazu, den Radarstrahl
optimal auf das Schiittgut auszurichten.

Produktstruktur: Merkmal 100 "Prozessanschluss’, Auspragungen XCJ, XEJ, XF]

A0016931

10  Micropilot FMR57 mit Ausrichtvorrichtung

Ausrichtung der Antennenachse
1. Schrauben l6sen
2. Antennenachse ausrichten (bis max. + 15° in alle Richtungen mdglich)

3. Schrauben mit 15 Nm (11 Ibf ft) festziehen
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6.3.6  Integrierter Spiilluftanschluss fiir FMR57

Bei Anwendungen mit starker Staubentwicklung kann durch den integrierten Spiilluftan-
schluss ein Zusetzen der Antenne vermieden werden. Empfohlen wird ein gepulster
Betrieb.

A0016932

11 Micropilot FMR57 mit Spiilluftanschluss
1  Spiilluftanschluss NPTY: oder GY4

Druckbereich der Spiilluft
= Pulsbetrieb:
max. 6 bar (87 psi)
= Dauerbetrieb:
200 ... 500 mbar (3 ... 7,25 psi)

Anschluss der Spiilluft
= Werkzeug:
- Gabelschliissel 13 mm (G 1/4)
- Gabelschliissel 14 mm (NPT)
- Gabelschliissel 17 mm (NPT "Adapter’)
= min. Drehmoment: 6 Nm (4,4 1bf ft)
= max. Drehmoment: 7 Nm

ﬂ Auf jeden Fall trockene Spiilluft verwenden.

Generell sollte nur so viel wie nétig gespiilt werden, da es bei itbermafiigem Spiilen zu
mechanischen Beschddigungen (Abrasion) kommen kann.

6.4 Behalter mit Warmeisolierung

A0032207
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Zur Vermeidung der Erwédrmung der Elektronik durch Warmestrahlung bzw. Konvektion
ist bei hohen Prozesstemperaturen das Gerat in die tibliche Behalterisolation (2) mit ein-
zubeziehen. Die Isolation darf dabei nicht tiber den Gehausehals (1) hinausgehen.

6.5 Messumformergehduse drehen

Um den Zugang zum Anschlussraum oder Anzeigemodul zu erleichtern, l&sst sich das
Messumformergehduse drehen:

A0032242

1. Befestigungsschraube mit Gabelschliissel 16sen.
2. Gehd&use in die gewiinschte Richtung drehen.

3. Befestigungsschraube anziehen (1,5 Nm bei Kunststoffgehause; 2,5 Nm bei Alu-
oder Edelstahlgeh&use).

6.6 Anzeige drehen

6.6.1 Deckel 6ffnen

A0021430

1. Schraube der Sicherungskralle des Elektronikraumdeckels mit Innensechskantschliis-
sel (3 mm) 16sen und Sicherungskralle um 90 ° gegen den Uhrzeigersinn schwenken.

2. Elektronikraumdeckel abschrauben und Deckeldichtung kontrollieren, ggf. austau-
schen.
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6.6.2  Anzeigemodul drehen

A0036401

1. Anzeigemodul mit leichter Drehbewegung herausziehen.
2. Anzeigemodul in die gewiinschte Lage drehen: Max. 8 x 45 ° in jede Richtung.

3. Spiralkabel in den Zwischenraum von Gehduse und Hauptelektronikmodul hineinle-
gen und das Anzeigemodul auf den Elektronikraum stecken, bis es einrastet.

6.6.3 Deckel Elektronikraum schliessen

A0021451

1. Deckel des Elektronikraums zuschrauben.

2. Sicherungskralle um 90 ° im Uhrzeigersinn schwenken und Schraube der Sicherungs-
kralle des Elektronikraumdeckels mit Innensechskantschlissel (3 mm) mit 2,5 Nm
festziehen.

6.7 Montagekontrolle

a Ist das Gerét unbeschéadigt (Sichtkontrolle)?

Erfillt das Gerat die Messstellenspezifikationen?

Zum Beispiel:

O = Prozesstemperatur

® Prozessdruck

= Umgebungstemperatur
= Messbereich

a Sind Messstellenkennzeichnung und Beschriftung korrekt (Sichtkontrolle)?
] Ist das Gerét gegen Niederschlag und direkte Sonneneinstrahlung ausreichend geschiitzt?
a Sind Befestigungsschraube und Sicherungskralle fest angezogen?
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7 Elektrischer Anschluss

7.1 Anschlussbedingungen

7.1.1 Klemmenbelegqung

Klemmenbelegung 4-Draht: 4-20 mA HART (90 ... 253 V()

ZJ

1

12 Klemmenbelegung 4-Draht: 4-20 mA HART (90 ... 253 V)

1 Anschluss 4-20 mA HART (aktiv): Klemmen 3 und 4
2 Anschluss Hilfsenergie: Klemmen 1 und 2
3 Anschlussklemme fiir Kabelschirm

A VORSICHT

Um elektrische Sicherheit sicherzustellen:
» Schutzleiterverbindung nicht l6sen.

» Vor Lésen des Schutzleiters Gerdt von der Versorgung trennen.

A0036519

Vor dem Anschluss der Hilfsenergie Schutzleiter an der inneren Erdungsklemme (3)
anschliefien. Falls erforderlich Potenzialausgleichsleitung an der dufieren Erdungs-

klemme anschliefRen.

Um elektromagnetische Vertraglichkeit (EMV) sicherzustellen: Das Gerat nicht aus-
schlie3lich iiber den Schutzleiter im Versorgungskabel erden. Die funktionale Erdung
muss stattdessen zuséatzlich tiber den Prozessanschluss (Flansch oder Einschraub-

stiick) oder tiber die externe Erdungsklemme erfolgen.

Es ist ein Netzschalter fiir das Gerét leicht erreichbar in der Nahe des Geréates zu
installieren. Der Schalter ist als Trennvorrichtung fur das Gerat zu kennzeichnen

(IEC/EN61010).
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Klemmenbelegung PROFIBUS PA / FOUNDATION Fieldbus

w

A0036500
13 Klemmenbelegung PROFIBUS PA / FOUNDATION Fieldbus

A Ohne integrierten Uberspannungsschutz

B Mit integriertem Uberspannungsschutz

1 Anschluss PROFIBUS PA / FOUNDATION Fieldbus: Klemmen 1 und 2, ohne integrierten Uberspannungs-
schutz

Anschluss Schaltausgang (Open Collector): Klemmen 3 und 4, ohne integrierten Uberspannungsschutz
Anschluss Schaltausgang (Open Collector): Klemmen 3 und 4, mit integrierten Uberspannungsschutz
Anschluss PROFIBUS PA / FOUNDATION Fieldbus: Klemmen 1 und 2, mit integrierten Uberspannungsschutz
Anschlussklemme fiir Kabelschirm

v N

Blockdiagramm PROFIBUS PA / FOUNDATION Fieldbus

B

1 Sveeeee--T

‘I
H W

A0036530
14 Blockdiagramm PROFIBUS PA / FOUNDATION Fieldbus

1 Kabelschirm; Kabelspezifikation beachten
Anschluss PROFIBUS PA / FOUNDATION Fieldbus
Messgerdt

Schaltausgang (Open Collector)

W
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Beispiele zum Anschluss des Schaltausgangs

@E4_ T <

A0015909 4-

15  Anschluss eines Relais 0015910

16  Anschluss an einen Digitaleingang

Geeignete Relais (Beispiele):

= Halbleiterrelais: Phoenix Contact OV-24DC/480AC/5 mit 1 Pull-up-Widerstand
Hutschienentriger UMK-1 OM-R/AMS 2 Schalteingang

= Elektromechanisches Relais: Phoenix Contact
PLC-RSC-12DC/21

ﬂ Fir eine optimale Storfestigkeit empfehlen wir die Beschaltung mit einem externen
Widerstand (Innenwiderstand des Relais bzw. Pull-up-Widerstand) von < 1000 Q.

7.1.2  Kabelspezifikation

#= Gerite ohne integrierten Uberspannungsschutz
Steckbare Federkraftklemmen fiir Aderquerschnitte 0,5 ... 2,5 mm? (20 ... 14 AWG)

= Gerite mit integriertem Uberspannungsschutz
Schraubklemmen fiir Aderquerschnitte 0,2 ... 2,5 mm? (24 ... 14 AWG)

= Bei Umgebungstemperatur Ty>60 °C (140 °F): Kabel fir Temperaturen Ty +20 K verwen-
den.

FOUNDATION Fieldbus
Endress+Hauser empfiehlt, verdrilltes, abgeschirmtes Zweiaderkabel zu verwenden.

ﬂ Fiir weitere Informationen beziiglich Kabelspezifikation siehe Betriebsanleitung
BAO0013S "FOUNDATION Fieldbus Overview", die FOUNDATION Fieldbus-Richtlinie
sowie die IEC 61158-2 (MBP).
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7.1.3 Geratestecker

ﬂ Bei den Ausfithrungen mit Geratestecker (M12 oder 7/8") muss das Geh&use nicht

gedffnet werden, um das Signalkabel anzuschlief3en.

Pinbelequng beim Stecker M 12

Pin Bedeutung

1 Signal +

2 nicht belegt

3 Signal -
woors | & Erde

Pinbelequng beim Stecker 7/8"

Pin Bedeutung

1 Signal -

2 Signal +

3 nicht belegt
PR 4 Schirm
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7.1.4

Versorgungsspannung

PROFIBUS PA, FOUNDATION Fieldbus

"Hilfsenergie; Ausgang

nl)

"Zulassung"?

Klemmenspannung

E: 2-Draht; FOUNDATION Fieldbus, Schaltausgang
G: 2-Draht; PROFIBUS PA, Schaltausgang

Ex-frei

Ex nA

Ex nA(ia)

Ex ic

Ex ic(ia)

Ex d(ia) / XP
Ex ta / DIP
CSA GP

9..32vV 72

Exia/ IS
= Exia+Exd(ia) /IS + XP

9..30V?

1) Merkmal 020 der Produkstruktur
2) Merkmal 010 der Produktstruktur
3) Eingangsspannungen bis 35 V zerstéren das Gerat nicht.

Polaritatsabhéngig

Nein

FISCO/FNICO-konform
nach IEC 60079-27

7.1.5

Uberspannungsschutz

Falls das Messgerat zur Fullstandmessung brennbarer Fliissigkeiten verwendet werden
soll, die einen Uberspannungsschutz gemaf3 DIN EN 60079-14,
Priifnorm 60060-1 (10 kA, Puls 8/20 ps) erfordert: Uberspannungsschutzmodul verwen-

den.

Integriertes Uberspannungsschutzmodul

Fiir die HART 2-Leiter-Geréte sowie fiir PROFIBUS PA und FOUNDATION Fieldbus ist ein
integriertes Uberspannungsschutz-Modul erhéltlich.

Produkstruktur: Merkmal 610 "Zubehdr montiert", Option NA "Uberspannungsschutz".

Technische Daten

Widerstand pro Kanal 2 x 0,5 Q max.
Ansprechgleichspannung 400..700V
Ansprechstofispannung <800V
Kapazitéat bei 1 MHz <1,5pF
Nennableitstostrom (8/20 ps) 10 kA

Externes Uberspannungsschutzmodul

Als externer Uberspannungsschutz eignen sich zum Beispiel HAW562 oder HAW569 von

Endress+Hauser.
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7.2 Messgerat anschlief3en

A WARNUNG

Explosionsgefahr!

Entsprechende nationale Normen beachten.

Angaben der Sicherheitshinweise (XA) einhalten.

Nur spezifizierte Kabelverschraubung benutzen.

Priifen, ob die Hilfsenergie mit der Angabe auf dem Typenschild tibereinstimmt.

Vor dem Anschliefien des Gerétes: Hilfsenergie ausschalten.

Vor dem Anlegen der Hilfsenergie: Potenzialausgleichsleitung an der dufleren Erdungs-
klemme anschlief}en.

vvvyyvyyvwyy

Benétigtes Werkzeug/Zubehor:

= Fir Gerédte mit Deckelsicherung: Innensechskantschliissel SW3

= Abisolierzange

= Bei Verwendung von Litzenkabeln: Eine Aderendhdilse fiir jeden anzuschliefienden Lei-
ter.

7.2.1 Anschlussraumdeckel 6ffnen

A0021490

1. Schraube der Sicherungskralle des Anschlussraumdeckels mit Innensechskantschlis-
sel (3 mm) 16sen und Sicherungskralle um 90 ° gegen den Uhrzeigersinn schwenken.

2. Anschlussraumdeckel abschrauben und Deckeldichtung kontrollieren, ggf. austau-
schen.
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7.2.2 Anschliessen

3.
10 (0.4)

2.
3,
(=" 0104

A0036418

17  MafSeinheit: mm (in)

1. Kabel durch die Kabeleinfiihrung schieben. Dichtungsring nicht aus der Kabeleinftih-
rung entfernen, um Dichtheit zu gewahrleisten.

2. Kabelmantel entfernen.

3. Kabelenden 10 mm (0,4 in) abisolieren. Bei Litzenkabeln: Zusétzlich Aderendhilsen
anbringen.

4. Kabelverschraubungen fest anziehen.

Kabel gemaf} Klemmenbelequng anschliefien.
L

A0034682

6. Bei Verwendung von abgeschirmtem Kabel: Kabelschirm mit der Erdungsklemme
verbinden.

7.2.3 Steckbare Federkraftklemmen

Bei Gerateausfiihrungen ohne integrierten Uberspannungsschutz erfolgt der elektrische
Anschluss tiber steckbare Federkraftklemmen. Starre Leiter oder flexible Leiter mit Ader-
endhtlse kénnen ohne Betédtigung des Hebeloffners direkt in die Klemmstelle eingefiithrt
werden und kontaktieren dort selbsténdig.
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A0013661

18  Mafeinheit: mm (in)

Um Kabel wieder aus der Klemme zu entfernen:

1. Mit einem Schlitzschraubendreher < 3 mm auf den Schlitz zwischen den beiden
Klemmenldchern driicken

2. und gleichzeitig das Kabelende aus der Klemme ziehen.

7.2.4 Deckel Anschlussraum schliessen

A0021491

1. Deckel des Anschlussraums zuschrauben.

2. Sicherungskralle um 90 ° im Uhrzeigersinn schwenken und Schraube der Sicherungs-
kralle des Anschlussraumdeckels mit Innensechskantschliissel (3 mm) mit 2,5 Nm
festziehen.

7.3 Anschlusskontrolle

Sind Gerét oder Kabel unbeschadigt (Sichtkontrolle)?

Erfiillen die verwendeten Kabel die Anforderungen?

Sind die montierten Kabel von Zug entlastet?

Sind alle Kabelverschraubungen montiert, fest angezogen und dicht?

Stimmt die Versorgungsspannung mit den Angaben auf dem Typenschild tiberein?

oo oloo.

Ist die Klemmenbelegung korrekt?
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a Wenn erforderlich: Ist die Schutzleiterverbindung hergestellt ?

o Wenn Versorgungsspannung vorhanden: Ist das Gerét betriebsbereit und erscheint eine Anzeige
auf dem Anzeigemodul?

[} Sind alle Geh&usedeckel montiert und fest angezogen?

a Ist die Sicherungskralle fest angezogen?
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8

8.1

Bedienmdéglichkeiten

Ubersicht

8.1.1  Vor-Ort-Bedienung
Bedienung | Drucktasten Touch Control
mit
Bestell- Option C'SDO2" Option E"SD03"
merkmal
"Anzeige;
Bedienung"
A0036312 A0036313
Anzeigeele- | 4-zeilige Anzeige 4-zeilige Anzeige
mente Hintergrundbeleuchtung weif3, bei Geréatefeh-
ler rot
Anzeige fiir die Darstellung von Messgréfien und Statusgroéfien individuell konfigurierbar
Zulassige Umgebungstemperatur fiir die Anzeige: =20 ... +70°C (-4 ... +158 °F)
Aufierhalb des Temperaturbereichs kann die Ablesbarkeit der Anzeige beintrachtigt sein.
Bedienele- | Vor-Ort-Bedienung mit 3 Drucktasten ([#, 5, [E]) | Bedienung von aufien via Touch Control; 3
mente optische Tasten: (#J, [,
Bedienelemente auch in den verschiedenen Ex-Zonen zugénglich
Zusatz- Datensicherungsfunktion
funktionali- | Die Gerdtekonfiguration kann im Anzeigemodul gesichert werden.
tat

Datenvergleichsfunktion
Die im Anzeigemodul gespeicherte Geratekonfiguration kann mit der aktuellen Geratekonfigura-
tion verglichen werden.

Datentibertragungsfunktion
Die Messumformerkonfiguration kann mithilfe des Anzeigemoduls auf ein anderes Gerét iibetra-
gen werden.
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8.1.2  Bedienung mit abgesetztem Anzeige- und Bedienmodul

FHX50
1 2
L ] (I
EE 00
/'fr

A0036314

19  Bedienmdglichkeiten iiber FHX50

1 Anzeige- und Bedienmodul SD03, optische Tasten; Bedienung durch das Deckelglas méglich
2 Anzeige- und Bedienmodul SD0O2, Drucktasten; Deckel muss zur Bedienung gedffnet werden

8.1.3  Fernbedienung

Via FOUNDATION Fieldbus

A0017188
20  Systemarchitektur FOUNDATION Fieldbus mit dazugehérigen Komponenten
1 FFblue Bluetooth-Modem
Field Xpert SEX350/SFX370

2
3 DeviceCare/FieldCare
4 NI-FF Schnittstellenkarte
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IN Industrial network

FF-HSE High Speed Ethernet

FF-H1 FOUNDATION Fieldbus-H1

LD Linking Device FF-HSE/FF-H1

PS Busspeisegerat

SB Sicherheitsbarriere

BT Busabschlusswiderstand (Terminator)

DeviceCare/FieldCare iiber Service-Schnittstelle (CDI)

21  DeviceCare/FieldCare iiber Service-Schnittstelle (CDI)

1 Service-Schnittstelle (CDI) des Messgerdts (= Endress+Hauser Common Data Interface)

2 Commubox FXA291
3 Computer mit Bedientool DeviceCare/FieldCare

A0032466
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8.2 Aufbau und Funktionsweise des Bedienmeniis
8.2.1 Aufbau des Meniis
Menii Untermenii / | Bedeutung
Parameter
Language ! Legt die Bediensprache der Vor-Ort-Anzeige fest

Endress+Hauser

Inbetriebnahme ?

Ruft den interaktiven Wizard zur gefithrten Inbe-
triebnahme auf.

Weitere Einstellungen in den anderen Meniis sind
nach Beendigung des Wizards in der Regel nicht
erforderlich.

Setup Parameter 1 Nach Einstellung dieser Parameter sollte die Mes-
sung in der Regel vollstdndig parametriert sein.
Parameter N
Erweitertes Enthalt weitere Untermentis und Parameter:
Setup = zur genaueren Konfiguration der Messung
(Anpassung an besondere Messbedingungen).
= zur Umrechnung des Messwertes (Skalierung,
Linearisierung).
= zur Skalierung des Ausgangssignals.
Diagnose Diagnoseliste | Enthélt bis zu 5 aktuell anstehende Fehlermeldun-
gen.
Ereignis-Log- | Enthélt die 20 letzten (nicht mehr anstehenden)
buch ? Fehlermeldungen.
Geréteinfor- Enthalt Informationen zur Identifizierung des
mation Gerats.
Messwerte Enthalt alle aktuellen Messwerte.
Messwertspei- | Enthélt den zeitlichen Verlauf der einzelnen Mess-
cher werte
Simulation Dient zur Simulation von Messwerten oder Aus-
gangswerten.
Geratetest Enthalt alle Parameter zum Test der Messféhig-
Kkeit.
Heartbeat ¥ Enthalt alle Wizards zu den Anwendungspaketen
Heartbeat Verification und Heartbeat Monito-
ring.
Experte’ ) System Enthalt alle ibergeordneten Gerdteparameter, die
Enthélt alle Parameter des Geréts (auch weder die Messung noch die Messwertkommuni-
diejenigen, die schon in einem der ande- kation betreffen.
ren Meniis enthalten sind). Dieses Menii R - -
ist nach den Funktionsblcken des Sensor Enthalt alle Parameter zur Konfiguration der Mes-
Geréts aufgebaut. sung.
Die Parameter des Meniis Experte sind | Ausgang Enthalt alle Parameter zur Konfiguration des
beschreiben in: Schaltausgangs (PFS)
GPO1017F (FOUNDATION Fieldbus) Kommunika- | Enthélt alle Parameter zur Konfiguration der digi-
tion talen Kommunikationsschnittstelle (HART, PROFI-
BUS PA oder FOUNDATION Fieldbus).
Diagnose Enthalt alle Parameter zur Detektion und Analyse

von Betriebsfehlern.

1) Bei Bedienung tiber Bedientools (z.B. FieldCare) befindet sich Parameter "Language" unter "Setup - Erwei-

tertes Setup - Anzeige"

Ul N

nur bei Bedienung iiber ein FDT/DTM-System

nur vorhanden bei Bedienung tiber Vor-Ort-Anzeige
nur vorhanden bei Bedienung tiber DeviceCare oder FieldCare

Bei Aufruf von Menii "Experte’ wird immer ein Freigabecode abgefragt. Falls kein kundenspzifischer Frei-

gabecode definiert wurde, ist "0000" einzugeben.
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8.2.2

Anwenderrollen und ihre Zugriffsrechte

Die beiden Anwenderrollen Bediener und Instandhalter haben einen unterschiedlichen
Schreibzugriff auf die Parameter, wenn ein geratespezifischer Freigabecode definiert
wurde. Dieser schiitzt die Gerdtekonfiguration via Vor-Ort-Anzeige vor unerlaubtem

Zugriff > B 50.

Zugriffsrechte auf Parameter

Anwenderrolle Lesezugriff Schreibzugriff
Ohne Freigabecode | Mit Freigabecode | Ohne Freigabecode | Mit Freigabecode
(ab Werk) (ab Werk)
Bediener v v v --
Instandhalter v v v v

Bei Eingabe eines falschen Freigabecodes erhélt der Anwender die Zugriffsrechte der Rolle
Bediener.

ﬂ Mit welcher Anwenderrolle der Benutzer aktuell angemeldet ist, zeigt Parameter
Zugriffsrechte Anzeige (bei Bedienung tiber Vor-Ort-Anzeige) bzw. Parameter
Zugriffsrechte Bediensoftware (bei Bedienung tiber Bedientool).

8.2.3  Datenzugriff - Sicherheit

Schreibschutz via Freigabecode

Mithilfe des geratespezifischen Freigabecodes sind die Parameter fiir die Messgeratkonfi-
guration schreibgeschiitzt und ihre Werte via Vor-Ort-Bedienung nicht mehr dnderbar.

Freigabecode definieren iiber Vor-Ort-Anzeige

1. Navigieren zu: Setup - Erweitertes Setup > Administration - Freigabecode definie-
ren > Freigabecode definieren

2. Max. 4-stelligen Zahlencode als Freigabecode festlegen.

3. Den Zahlencode in Parameter Freigabecode bestdtigen zur Bestétigung wiederho-
len.

t Vor allen schreibgeschiitzten Parametern erscheint das &-Symbol.

Freigabecode definieren iiber Bedientool (z.B. FieldCare)

1. Navigieren zu: Setup - Erweitertes Setup - Administration - Freigabecode definie-
ren

2. Max. 4-stelligen Zahlencode als Freigabecode festlegen.
= Der Schreibschutz ist aktiv.

Immer d&nderbare Parameter

Ausgenommen vom Schreibschutz sind bestimmte Parameter, die die Messung nicht
beeinflussen. Sie kdnnen trotz des definierten Freigabecodes immer gedndert werden,
auch wenn die tibrigen Parameter gesperrt sind.

Wenn in der Navigier- und Editieransicht 10 Minuten lang keine Taste gedriickt wird,
sperrt das Gerét die schreibgeschiitzten Parameter automatisch wieder. Wenn ein Riick-
sprung aus der Navigier- und Editieransicht in die Messwertanzeige erfolgt, sperrt das
Gerat die schreibgeschiitzten Parameter nach 60 s automatisch.

ﬂ = [st der Schreibzugriff via Freigabecode aktiviert, kann er auch nur tiber diesen wie-
der deaktiviert werden > B 51.
# In den Dokumenten "Beschreibung Gerdteparameter" ist jeder schreibgeschiitzte
Parameter mit dem @-Symbol gekennzeichnet.
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Schreibschutz aufheben via Freigabecode

Wenn auf der Vor-Ort-Anzeige vor einem Parameter das B-Symbol erscheint, ist er durch
einen gerétespezifischen Freigabecode schreibgeschiitzt und sein Wert momentan via Vor-
Ort-Anzeige nicht &nderbar > B 50.

Die Sperrung des Schreibzugriffs via Vor-Ort-Bedienung kann durch Eingabe des gerate-
spezifischen Freigabecodes aufgehoben werden.
1. Nach Driicken von [E] erscheint die Eingabeaufforderung fiir den Freigabecode.

2. Freigabecode eingeben.

~ Das @-Symbol vor den Parametern verschwindet; alle zuvor schreibgeschiitzten
Parameter sind wieder freigeschaltet.

Deaktivieren der Schreibschutzfunktion via Freigabecodce

Uber Vor-Ort-Anzeige
1. Navigieren zu: Setup - Erweitertes Setup - Administration - Freigabecode definie-
ren - Freigabecode definieren
2. 0000 eingeben.

3. In Parameter Freigabecode bestétigen zur Bestétigung 0000 wiederholen.

Y Die Schreibschutzfunktion ist deaktiviert. Parameter kénnen ohne Eingabe eines
Freigabecodes gedndert werden.

Uber Bedientool (z.B. FieldCare)

1. Navigieren zu: Setup - Erweitertes Setup > Administration - Freigabecode definie-
ren

2. 0000 eingeben.

Y Die Schreibschutzfunktion ist deaktiviert. Parameter kénnen ohne Eingabe eines
Freigabecodes gedndert werden.

Schreibschutz via Verriegelungsschalter

Im Gegensatz zum Parameterschreibschutz via anwenderspezifischem Freigabecode l&sst
sich damit der Schreibzugriff auf das gesamte Bedienment - bis auf Parameter "Kontrast
Anzeige" - sperren.

Die Werte der Parameter sind nur noch sichtbar, aber nicht mehr dnderbar (Ausnahme
Parameter "Kontrast Anzeige"):

= Via Vor-Ort-Anzeige

= Via FOUNDATION Fieldbus
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-

- ON

CDI_WP[SIM OFF
4,

WP SIM

A0021474

1. Sicherungskralle 16sen.
2. Elektronikraumdeckel abschrauben.

3. Anzeigemodul mit leichter Drehbewegung herausziehen. Um den Zugriff auf den
Verriegelungsschalter zu erleichtern: Anzeigemodul am Rand des Elektronikraums
aufstecken.

Ly

A0036086
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Verriegelungsschalter (WP) auf dem Hauptelektronikmodul in Position ON bringen:
Hardware-Schreibschutz aktiviert. Verriegelungsschalter (WP) auf dem Hauptelekt-
ronikmodul in Position OFF (Werkseinstellung) bringen: Hardware-Schreibschutz
deaktiviert.

Y Wenn Hardware-Schreibschutz aktiviert: In Parameter Status Verriegelung wird
die Option Hardware-verriegelt angezeigt. Auf der Vor-Ort-Anzeige erscheint
zusétzlich in der Kopfzeile der Betriebsanzeige und in der Navigieransicht vor den
Parametern das &-Symbol.

R
20.50 tl

A0015870

Wenn Hardware-Schreibschutz deaktiviert: In Parameter Status Verriegelung
wird keine Option angezeigt. Auf der Vor-Ort-Anzeige verschwindet in der Kopf-

zeile der Betriebsanzeige und in der Navigieransicht vor den Parametern das @&-
Symbol.

Kabel in den Zwischenraum von Gehéuse und Hauptelektronikmodul hineinlegen und

das Anzeigemodul in der gewiinschten Richtung auf den Elektronikraum stecken, bis
es einrastet.

Messumformer in umgekehrter Reihenfolge wieder zusammenbauen.
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Tastenverriegelung ein- und ausschalten

Uber die Tastenverriegelung lasst sich der Zugriff auf das gesamte Bedienmenii via Vor-
Ort-Bedienung sperren. Ein Navigieren durch das Bedienmenii oder ein Andern der Werte
von einzelnen Parametern ist damit nicht mehr méglich. Nur die Messwerte auf der
Betriebsanzeige konnen abgelesen werden.

Die Tastenverriegelung wird tiber ein Kontextment ein- und ausgeschaltet.

Tastenverriegelung einschalten

ﬂ Nur Anzeigemodul SD03
Die Tastenverriegelung wird automatisch eingeschaltet:
= Wenn das Gerat > 1 Minute in der Messwertanzeige nicht bedient wurde.
= Nach jedem Neustart des Gerats.

Tastenverriegelung manuell einschalten

1. Das Gerat befindet sich in der Messwertanzeige.
Die Taste [E] langer als 2 Sekunden driicken.
= FEin Kontextmenii wird aufgerufen.

2. Im Kontextmenii die Auswahl Tastensperre ein wéhlen.
t~ Die Tastenverriegelung ist eingeschaltet.

ﬂ Versucht der Anwender auf das Bedienment zuzugreifen, wahrend die Tastenverrie-
gelung aktiviert ist, erscheint die Meldung Tastensperre ein.

Tastenverriegelung ausschalten

1. Die Tastenverriegelung ist eingeschaltet.
Die Taste [E] langer als 2 Sekunden driicken.
t FEin Kontextmenii wird aufgerufen.

2. Im Kontextmenii die Auswahl Tastensperre aus wahlen.
- Die Tastenverriegelung ist ausgeschaltet.

Bluetooth® wireless technology

Die Signaliibertragung per Bluetooth® wireless technology erfolgt nach einem vom

Fraunhofer-Institut getesteten Verschliisselungsverfahren

= Ohne die SmartBlue App ist das Gerét per Bluetooth® wireless technology nicht sichtbar

= Es wird nur eine Punkt-zu-Punkt Verbindung zwischen einem Sensor und einem Smart-
phone oder Tablet aufgebaut
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8.3 Anzeige- und Bedienmodul
8.3.1 Anzeigedarstellung
2
1 DEVICE_01 2.1
19.184 mAr A
11—/ pevice_on F| 2.6 ‘®"( 4.000— 2.4
/ \ 2.5
{|| 4841000 3 13
1 2\"’-"@\/ ™ 1.4 3
ac 3.1\1Lan uage
3.2— De;ltsch
Espafiol
| Frangais
A~
’@I
[DEFG )Tk ) e
LWING |(_PQRS | TUVW | (516718109
XYZ_)[ <C+> |[_Aatla_| - . * C
c I X X
A0012635
22 Anzeigedarstellung auf dem Anzeige- und Bedienmodul
1 Messwertdarstellung (1 Messwert grof3)
1.1 Kopfzeile mit Messstellenbezeichnung und Fehlersymbol (falls ein Fehler vorliegt)
1.2 Messwertsymbole
1.3 Messwert
1.4 Einheit
2 Messwertdarstellung (Bargraph + 1 Wert)
2.1 Balkendiagramm fiir Messwert 1
2.2 Messwert 1 (mit Einheit)
2.3 Messwertsymbole fiir Messwert 1
2.4 Messwert 2
2.5 Einheit fiir Messwert 2
2.6 Messwertsymbole fiir Messwert 2
3 Parameterdarstellung (hier: Parameter mit Auswahlliste)
3.1 Kopfzeile mit Parametername und Fehlersymbol (falls ein Fehler vorliegt)
3.2 Auswahlliste; M bezeichnet den aktuellen Parameterwert.
4 Eingabematrix fiir Zahlen
5 Eingabematrix fiir Text, Zahlen und Sonderzeichen
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Anzeigesymbole fiir die Untermeniis

Symbol

Bedeutung

A0018367

Anzeige/Betrieb
Erscheint:

s im Hauptmenil neben der Auswahl "Anzeige/Betrieb"
= links in der Kopfzeile im Menii "Anzeige/Betrieb"

A0018364

Setup
Erscheint:

= im Hauptmenti neben der Auswahl "Setup"
= links in der Kopfzeile im Meni "Setup"

A0018365

Experte
Erscheint:

= im Hauptmeni neben der Auswahl "Experte"
= links in der Kopfzeile im Menii "Experte"

y?
5
&,

A0018366

Diagnose
Erscheint:

= im Hauptmenti neben der Auswahl "Diagnose"
= links in der Kopfzeile im Menii "Diagnose"

Statussignale

Symbol

Bedeutung

F

A0032902

"Ausfall"

Es liegt ein Geratefehler vor. Der Messwert ist nicht mehr gtiltig.

C

A0032903

"Funktionskontrolle"

Das Gerat befindet sich im Service-Modus (z.B. wahrend einer Simulation).

A0032904

"Auflerhalb der Spezifikation"
Das Gerét wird betrieben:
= Auflerhalb seiner technischen Spezifikationen (z.B. wahrend des Anlaufens oder

einer Reinigung)

= Auferhalb der vom Anwender vorgenommenen Parametrierung (z.B. Fillstand
auferhalb der parametrierten Spanne)

A0032905

"Wartungsbedarf"

Es ist eine Wartung erforderlich. Der Messwert ist weiterhin giiltig.

Anzeigesymbole fiir den Verriegelungszustand

Symbol

Bedeutung

A0013148

Anzeigeparameter

Der angezeigte Parameter dient nur der Anzeige und kann nicht editiert werden.

A0013150

Gerat verriegelt

= Vor einem Parameter-Namen: Das Gerét ist hardware- und/oder softwareverriegelt.
= In der Kopfzeile der Messwertanzeige: Das Gerat ist hardwareverriegelt.
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Messwertsymbole
Symbol ‘ Bedeutung
Messwerte
U Fiillstand
0032892
> Distanz
0032893
Stromausgang

A0032908

A0032894

Gemessener Strom

A0032895

Klemmenspannung

d

A0032896

Elektronik- oder Sensortemperatur

Messkanaile

®

A0032897

Messkanal 1

@

A0032898

Messkanal 2

Status des Messwerts

)

A0018361

Status "Alarm"
Die Messung wird unterbrochen. Der Ausgang nimmt den definierten Alarmzustand
an. Es wird eine Diagnosemeldung generiert.

A\

A0018360

Status "Warnung"
Das Geréat misst weiter. Es wird eine Diagnosemeldung generiert.

Endress+Hauser
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8.3.2

Bedienelemente

Taste

Bedeutung

=

A0018330

Minus-Taste

Bei Menii, Untermentii
Bewegt in einer Auswahlliste den Markierungsbalken nach oben.

Bei Text- und Zahleneditor
Bewegt in der Eingabemaske den Markierungsbalken nach links (rickwaérts).

A0018329

Plus-Taste

Bei Menii, Untermenii
Bewegt in einer Auswahlliste den Markierungsbalken nach unten.

Bei Text- und Zahleneditor
Bewegt in der Eingabemaske den Markierungsbalken nach rechts (vorwérts).

A0018328

Enter-Taste

Bei Messwertanzeige
= Kurzer Tastendruck: Offnet das Bedienmenii.
= Tastendruck von 2 s: Offnet das Kontextmenii.

Bei Menti, Untermenii
= Kurzer Tastendruck:
Offnet das markierte Menii, Untermenti oder Parameter.
= Tastendruck von 2 s bei Parameter:
Wenn vorhanden: Offnet den Hilfetext zur Funktion des Parameters.

Bei Text- und Zahleneditor
= Kurzer Tastendruck:
- Offnet die gewahlte Gruppe.
- Fihrt die gewéhlte Aktion aus.
= Tastendruck von 2 s: Bestatigt den editierten Parameterwert.

=)+

AD032909

Escape-Tastenkombination (Tasten gleichzeitig driicken)

Bei Menii, Untermenii
= Kurzer Tastendruck:
- Verlésst die aktuelle Mentiebene und fiihrt zur néchst héheren Ebene.
- Wenn Hilftext gedffnet: Schlie8t den Hilftext des Parameters.
= Tastendruck von 2 s: Riicksprung in die Messwertanzeige ("Home-Position").

Bei Text- und Zahleneditor
Schliefit den Text- oder Zahleneditor ohne Anderungen zu {ibernehmen.

(=)+(E]

A0032910

Minus/Enter-Tastenkombination (Tasten gleichzeitig driicken)

Verringert den Kontrast (heller einstellen).

ENE

A0032911

Plus/Enter-Tastenkombination (Tasten gleichzeitig driicken und gedriickt hal-
ten)

Erhoht den Kontrast (dunkler einstellen).
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8.3.3  Zahlen und Text eingeben
Zahleneditor Texteditor
1 1
A A
220 2—User:
0 | 1] 2] 3] 4| [ ABC_ [ DEFG ][ HIWJK ]
5 /6 |7 8] 9], LMNO ][ PQRS ][ Tuvw | | ,
(- -] « ] C [ XYZ [ #Ce> )[ Aat@ ]
[ x I [ c P |
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©

1

®| | ®

A0013941

A0013999

1 Editieransicht
2 Anzeigebereich der eingegebenen Werte
3 Eingabemaske
4 Bedienelemente
Eingabemaske

In der Eingabemaske des Zahlen- und Texteditors stehen folgende Eingabe- und Bedien-
symbole zur Verfiigung:

Zahleneditor

Symbol

Bedeutung

-

-

A0013998

Auswahl der Zahlen von 0...9

{

A0016619

Fligt Dezimaltrennzeichen an der Eingabeposition ein.

!

A0016620

Fiigt Minuszeichen an der Eingabeposition ein.

'

A0013985

Bestétigt Auswahl.

I

A0016621

Verschiebt die Eingabeposition um eine Stelle nach links.

H

A0013986

Beendet Eingabe ohne die Anderungen zu {ibernehmen.

i

A0014040

Loscht alle eingegebenen Zeichen.

Texteditor

Symbol

Bedeutung

i
.|®
ik

XYZ

A0013997

Auswahl der Buchstaben von A...Z

59




Bedienmdglichkeiten

Micropilot FMR56, FMR57 FOUNDATION Fieldbus

60

Aalu

A0013981

Umschalten

= Zwischen Grof3- und Kleinbuchstaben
= Fir die Eingabe von Zahlen

= Fiir die Eingabe von Sonderzeichen

H

A0013985

Bestétigt Auswahl.

*

C+

+

A0013987

Wechselt in die Auswahl der Korrekturwerkzeuge.

H

A0013986

Beendet Eingabe ohne die Anderungen zu ibernehmen.

i

A0014040

Loscht alle eingegebenen Zeichen.

Textkorrektur unter
Symbol Bedeutung

®

A0032907

Loscht alle eingegebenen Zeichen.

(]

A0018324

Verschiebt die Eingabeposition um eine Stelle nach rechts.

(1]

A0018326

Verschiebt die Eingabeposition um eine Stelle nach links.

(%]

'A0032906

Loscht ein Zeichen links neben der Eingabeposition.
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8.3.4 Kontextmenii aufrufen

Mithilfe des Kontextments kann der Anwender schnell und direkt aus der Betriebsanzeige
die folgenden Ments aufrufen:

= Setup

= Datensicherung Anzeige
= Hillkurve

= Tastensperre ein

Kontextmenii aufrufen und schlief3en

Der Anwender befindet sich in der Betriebsanzeige.

1. 2 sauf [E driicken.
Y Das Kontextmenii 6ffnet sich.

X

Datensicher.Anz.
Hiillkurve
D Tastensperre ein

A0033110-DE

2. Gleichzeitig &) + ) driicken.
= Das Kontextmeni wird geschlossen und die Betriebsanzeige erscheint.
Menii aufrufen via Kontextmenii
1. Kontextment 6ffnen.
2. Mit ¥ zum gewlinschten Meni navigieren.

3. Mit E die Auswahl bestatigen.
= Das gewahlte Meni 6ffnet sich.
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8.3.5

Hiillkurvendarstellung auf dem Anzeige- und Bedienmodul

Zur Bewertung des Messsignals 1&sst sich die Hiillkurve und - falls eine Ausblendung auf-
genommen wurde - die Ausblendungskurve auf dem Anzeige- und Bedienmodul darstel-

len:

DEVICE 01
19.44
(1) mi
(25)
DEVICF 01 -

Setup ’
Conf.backup disp]"™ 1
Env. curve

1

mA

2x
A

DEVICF n1

i1

Setup ’
Conf.backup disp]"™ 1
mA

Env. curve

L~Env. curve

1-01194

y

Env. curve

Mapping curwve

Env. curve

Env. curve
LEnu. curve

Difference curve
+
IZ, Envelope + Map

1-01194

=] 1.5970m 5 OmU

2.0000

A0014277
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9 Integration in ein FOUNDATION Fieldbus-
Netzwerk

9.1 Geratebeschreibungsdatei (DD)

Um ein Gerét zu konfigurieren und in ein FF-Netzwerk zu integrieren, bendtigen Sie:
= Ein FF-Konfigurationsprogramm
» Die Cff-Datei (Common File Format: *.cff)
= Die Geratebeschreibung (DD) in einem der folgenden Formate
- Device Description format 4 : *sym, *ffo
- Device Description format 5 : *sy5, *ff5

Daten zur gerdtespezifischen DD

Hersteller-ID 0x452B48

Device Type 0x1028

Device Revision 0x01

DD Revision Informationen und Dateien unter:
- = www.endress.com

CFF Revision = www.fieldcommgroup.org

9.2 Integration in das FF-Netzwerk

ﬂ = Fiir genauere Informationen iiber die Integration des Geréates in das FF-System
siehe Beschreibung der jeweils verwendeten Konfigurationssoftware.
= Beachten Sie beim Einbinden der Feldgeréate in das FF-System, dass Sie die richtigen
Dateien verwenden. Uber die Parameter Geréate-Revision/DEV_REV und DD-Revi-
sion/DD_REV im Resource Block kénnen Sie die benétigte Version auslesen.

Das Gerét integrieren Sie in das FF-Netzwerk wie folgt:

1. Das FF-Konfigurationsprogramm starten.

2. Die Cff- und Geratebeschreibungsdateien (*.ffo, *.sym (fiir format 4) *ff5, *sy5 (fur
format 5) in das System herunterladen.

Die Schnittstelle konfigurieren.

4. Das Gerét fiir die Messaufgabe und fiir das FF-System parametrieren.

9.3 Gerateidentifikation und -adressierung

FOUNDATION Fieldbus identifiziert das Gerédt anhand seines Identitdtscodes (Device ID)
und weist ihm automatisch eine geeignete Feldadresse zu. Der Identitdscode kann nicht
verandert werden. Sobald Sie das FF-Konfigurationsprogramm gestartet und das Gerat in
das Netzwerk integriert haben, erscheint das Gerat in der Netzwerkdarstellung. Die ver-
figbaren Blocke werden unterhalb des Gerdtenamens angezeigt.

Wenn die Gerdtebeschreibung noch nicht geladen wurde, melden sich die Blocke mit
"Unknown" bzw. "(UNK)".
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1 2
EH_'Micropilot:xxxxxxxxxx'

1 RESOURCE_xxxxxxxxxxx (RB2)
] SETUP_xxxxxxxxxxx (TRDSUP)
—11 ADV_SETUP_xxxxxxxxxxx (TRDASUP)
—{1 DISPLAY_xxxxxxxxxxx (TRDDISP)
—{] DIAGNOSTIC_xxxxxxxxxxx (TRDDIAG)
—11 EXPERT_CONFIG_xxxxxxxxxxx (TRDEXP)
1 EXPERT_INFO_xxxxxxxxxxx (TRDEXPIN)
—11 SERVICE_SENSOR_xxxxxxxxxxx (TRDSRVSB)
—11 SERVICE_INFO_xxxxxxxxxxx (TRDSRVIF)
—1 DATA_TRANSFER_xxxxxxxxxxx (TRDHROM)
—1 ANALOG_INPUT_1_xxxxxxxxxxX (Al)
—1 ANALOG_INPUT_2_xxxxxxxxxxx (UNK)
—{1 MULTIPLE_AO_xxxxxxxxxxx (MAO)
—1 MULTIPLE_DO_xxxxxxxxxxx (MDO)
{1 DISCRETE_INPUT_xxxxxxxxxxx (DI)
1 PID_xxxxxxxxxxx (PID)
—1 ARITHMETIC_xxxxxxxxxxX (AR)
—{J SIGNAL_CHAR_xxxxxxxxxxx (SC)
—1 INPUT_SELECTOR_xxxxxxxxxxX (ISEL)
—{J INTEGRATOR_xxxxxxxxxxx (IT)
—{1 ANALOG_ALARM_xxxxxxxxxxX (AAL)

23 Typische Darstellung in einem Konfigurationsprogramm nach dem Verbindungsaufbau

1  Gerdtename
2 Seriennummer

64
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9.4 Blockmodell

9.4.1 Blocke der Geratesoftware

Das Gerét enthélt folgende Blécke
= Resource-Block (Geréteblock)
= Transducer-Blécke
- Setup Transducer Block (TRDSUP)
- Advanced Setup Transducer Block (TRDASUP)
- Display Transducer Block (TRDDISP)
- Diagnostic Transducer Block (TRDDIAG)
- Advanced Diagnostic Transducer Block (TRDADVDIAG)
- Expert Configuration Transducer Block (TRDEXP)
- Expert Information Transducer Block (TRDEXPIN)
- Service Sensor Transducer Block (TRDSRVSB)
- Service Information Transducer Block (TRDSRVIF)
- Data Transfer Transducer Block (TRDHROM)
= Funktionsblocke
- 2 Al Blécke (AI)
- 1 Discrete Input Block (DI)
- 1 Multiple Analog Output Block (MAO)
- 1 Multiple Discrete Output Block (MDO)
- 1 PID Block (PID)
- 1 Arithmetic Block (AR)
- 1 Signal Characterizer Block (SC)
- 1 Input Selector Block (ISEL)
- 1 Integrator Block (IT)
- 1 Analog Alarm Block (AAL)

Neben den zuvor genannten, ab Werk instanzierten Blocken kénnen folgende Blocke noch
zuséatzlich instanziert werden:

= 3 Al Blocke (AI)

= 2 Discrete Input Blocke (DI)

= 1 PID Block (PID)

= ] Arithemetic Block (AR)

= 1 Signal Characterizer Block (SC)

= 1 Input Selector Block (ISEL)

= 1 Integrator Block (IT)

= 1 Analog Alarm Block (AAL)

Insgesamt kénnen, inklusive den bereits ab Werk instanzierten Blécken, im Gerét bis zu 20
Blocke instanziert werden. Fiir das Instanzieren von Blécken siehe entsprechende
Betriebsanleitung des verwendeten Konfigurationsprogrammes.

ﬂ Endress+Hauser Richtlinie BAO0062S.

Die Richtlinie enthalt einen Uberblick tiber die Standardfunktionsblocke, die in den
FOUNDATION Fieldbus-Spezifikationen FF 890 - 894 beschrieben sind. Sie ist als
Hilfe bei der Verwendung dieser Blécke gedacht, die in den Endress+Hauser-Feldgera-
ten implementiert sind.
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9.4.2

Blockkonfiguration im Auslieferungszustand

]

]

]

'

]

]

]

]

]

DIAGNOSTIC ]
DATA_TRANSFER]
SERVICEINFO_|

2]3]

RESOURCE

—~/ANALOG_INPUT_1]

—~ANALOG_INPUT_2)]

DI |

PID

|| ARITHMETIC ||SIGNAL_CHAR |

INPUT_SELECTOR ||

INTEGRATOR |[ANALOG_ALARM]|

24 Blockkonfiguration im Auslieferungszustand

S  Sensor

PV Primary value: Fiillstand linearisiert
SV Secondary value: Distanz

A0017217

9.5 Zuordnung der Messwerte (CHANNEL) im Al Block
Der Eingangswert eines Analog Input Blocks wird iiber den Parameter CHANNEL festge-
legt.

Channel Messwert

0 Uninitialized

211 Klemmenspannung

773 Analogausgang Erweiterte Diagnose 1

774 Analogausgang Erweiterte Diagnose 2

32786 Absolute Echoamplitude

32856 Distanz

32885 Elektroniktemperatur

32949 Fullstand linearisiert

33044 Relative Echoamplitude

9.6 Indextabellen der Endress+Hauser Parameter

In den folgenden Tabellen sind die herstellerspezifischen Gerdteparameter der Resource-
Blocke aufgefiihrt. Fur die FOUNDATION Fieldbus-Parameter siehe das Dokument
BA062S "Guideline - FOUNDATION Fieldbus Function Blocks', das auf der Internetseite
www.endress.com zum Herunterladen bereitsteht.
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9.6.1 Setup Transducer Block
Name Label Index | Data type Groe (Bytes) | Storage Class | Schreibzugriff | MODE_BLK
operating_mode Betriebsart 15 ENUM16 2 Static Instandhalter | OOS
distance_unit Langeneinheit 16 ENUM16 2 Static Instandhalter | OOS
tank_type Tanktyp 17 ENUM16 2 Static Instandhalter | OOS
tube_diameter Rohrdurchmesser 18 FLOAT 4 Static Instandhalter | O0S
bin_type Behaltertyp 19 ENUM16 2 Static Instandhalter | OOS
solid_filling_speed_range | Max. Befiillgeschwindigkeit | 20 ENUM16 2 Static Instandhalter | OOS
Feststoff
solid_drai- Max. Entleergeschwindig- | 21 ENUM16 2 Static Instandhalter | OOS
ning_speed_range keit Feststoff
medium_group Mediengruppe 22 ENUM16 2 Static Instandhalter | OOS
empty_calibration Abgleich Leer 23 FLOAT 4 Static Instandhalter | O0S
full_calibration Abgleich Voll 24 FLOAT 4 Static Instandhalter | OOS
level _unit_ro Fillstandeinheit 25 ENUM16 2 Static Instandhalter | O0S
PrimLevOut Primary Value 26 Standard 5 Dynamic
output_unit_after_linear- | Einheit nach Linearisierung | 27 ENUM16 2 Static Instandhalter
ization
filtered_distance Distanz 28 Standard 5 Dynamic
signal_quality Signalqualitéat 29 ENUM16 2 Dynamic
confirm_distance Bestatigung Distanz 30 ENUM16 2 Static Instandhalter | OOS
mapping_start_point Start Ausblendung 31 FLOAT 4 Static Instandhalter | OOS
mapping_end_point Ende Ausblendung 32 FLOAT 4 Static Instandhalter | OOS
end_map_ampl Ausblendungsamplitude 33 FLOAT 4 Static Instandhalter | OOS
Ende
map_end_x Aktuelle Ausblendung 34 FLOAT 4 Dynamic
map_end_y Map end Y 35 FLOAT 4 Dynamic
record_map Aufnahme Ausblendung 36 ENUM16 2 Static Instandhalter | OOS
prepare_recording_map Prepare recording map 37 ENUM16 2 Static Development 00S
end_of mapping Ausblendungsende 38 ENUM16 2 Static Instandhalter | OOS
empty_scale 39 FLOAT 4 Static Instandhalter | OOS
full_scale 40 FLOAT 4 Static Instandhalter | OOS
empty_distance Tank/Silo Héhe 41 FLOAT 4 Static Instandhalter | OOS
sw_option_active_overview | Software option overview 42 BIT ENUM32 |4
sensor_type_ro Sensortyp 43 ENUM16 2 Static Service 00S
medium_type Medientyp 44 ENUM16 2 Static Service 00s
decimal_places_menu Nachkommastellen Ment 45 ENUM16 2 Static Instandhalter | AUTO
evaluation_mode_ro Auswertemodus 46 ENUM16 2 Static Instandhalter | OOS
access_status_tooling Zugriffsrechte Bediensoft- | 47 ENUM16 2 Dynamic
ware
locking_status Status Verriegelung 48 BIT_ENUM16 |2 Dynamic
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9.6.2  Advanced Setup Transducer Block
Name Label Index |Datatype |GréBe (Bytes) |Storage Class |Schreibzugriff | MODE_BLK
medium_type Medientyp 15 ENUM16 |2 Static Service 00s
medium_property Mediumseigenschaft 16 ENUM16 Static Instandhalter 00S
calculated_dc_value ee Berechneter DK-Wert 17 FLOAT 4 Dynamic Produktion AUTO
liquid_filling_speed_range | Max. Befiillgeschwindigkeit | 18 ENUM16 |2 Static Instandhalter 00S
flissig
liquid_drai- Max. Entlergeschwindigkeit | 19 ENUM16 |2 Static Instandhalter 00S
ning_speed_range fliissig
advanced_process_conditi- | Erweiterte Prozessbedin- 20 ENUM16 |2 Static Instandhalter 00s
ons gung
level unit Fillstandeinheit 21 ENUM16 |2 Static Instandhalter 00S
blocking_distance Blockdistanz 22 FLOAT 4 Static Instandhalter 00S
level correction Fillstandkorrektur 23 FLOAT 4 Static Instandhalter 00S
empry_distance Tank/Silo Héhe 24 FLOAT 4 Static Instandhalter 00S
linearization_type Linearisierungsart 25 ENUM16 |2 Static Instandhalter 00s
unit_after linearization Einheit nach Linearisierung | 26 ENUM16 |2 Static Instandhalter 00s
free text Freitext 27 STRING Static Instandhalter AUTO
maximum_value Maximalwert 28 FLOAT 4 Static Instandhalter 00s
level linearized ds Fillstand linearisiert 29 Standard 5 Dynamic
diameter Durchmesser 30 FLOAT 4 Static Instandhalter 00S
intermediate_height Zwischenhéhe 31 FLOAT 4 Static Instandhalter 00s
table_number Tabellen Nummer 32 UINT8 1 Static Instandhalter 00s
table_mode Tabellenmodus 33 ENUM16 |2 Static Instandhalter 00S
activate_table Tabelle aktivieren 34 ENUM16 |2 Static Instandhalter 00s
custom_table_sel level Fillstand 67 FLOAT 4 Static Instandhalter 00S
custom_table_sel value Kundenwert 68 FLOAT 4 Static Instandhalter 00s
level _semiautomatic Fullstand 69 FLOAT 4 Dynamic
output_echo_lost Ausgang Echoverlust 70 ENUM16 |2 Static Instandhalter 00S
value_echo_lost Wert bei Echoverlust 71 FLOAT 4 Static Instandhalter 00S
ramp_at_echo_lost Rampe bei Echoverlust 72 FLOAT 4 Static Instandhalter 00sS
switch_output_function Funktion Schaltausgang 73 ENUM16 |2 Static Instandhalter 00s
assign_status Zuordnung Status 74 ENUM16 |2 Static Instandhalter 00S
assign_limit Zuordnung Grenzwert 75 ENUM16 |2 Static Instandhalter 00s
assign_diag_behavior Zuordnung Diagnoseverhal- | 76 ENUM16 |2 Static Instandhalter 00S
ten
switch_on_value Einschaltpunkt 77 FLOAT 4 Static Instandhalter 00s
switch_on_delay Einschaltverzégerung 78 FLOAT 4 Static Instandhalter 00sS
switch_off_value Ausschaltpunkt 79 FLOAT 4 Static Instandhalter 00s
switch_off delay Ausschaltverzdgerung 80 FLOAT 4 Static Instandhalter 00sS
switch_output_fai- Fehlerverhalten 81 ENUM16 |2 Static Instandhalter 00s
lure_mode
switch_status Schaltzustand 82 ENUM16 |2 Dynamic
invert_output_signal Invertiertes Ausgangssignal | 83 ENUM16 |2 Static Instandhalter 00S
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9.6.3  Display Transducer Block

Name Label Index |Datatype |GréBe (Bytes) |Storage Class |Schreibzugriff | MODE_BLK
locking_status_display Status Verriegelung 15 ENUM16 |2 Dynamic
access_status_display Zugriffsrechte Anzeige 16 ENUM16 |2 Dynamic
access_code_for_display Freigabecode eingeben 17 UINT16 2 Static Bediener AUTO
define_access_code Freigabecode definieren 18 UINT16 2 Static Instandhalter AUTO
language Language 19 ENUM16 |2 Static Bediener AUTO
foramt_display Format Anzeige 20 ENUM16 |2 Static Bediener AUTO
value_1_display 1. Anzeigewert 21 ENUM16 |2 Static Instandhalter AUTO
decimal_places_1 1. Wert Nachkommastellen | 22 ENUM16 |2 Static Instandhalter AUTO
value_2_display 2. Anzeigewert 23 ENUM16 |2 Static Instandhalter AUTO
decimal_places_2 2. Wert Nachkommastellen | 24 ENUM16 |2 Static Instandhalter AUTO
value_3_display 3. Anzeigewert 25 ENUM16 |2 Static Instandhalter AUTO
decimal_places_3 3. Wert Nachkommastellen | 26 ENUM16 |2 Static Instandhalter AUTO
value_4_display 4. Anzeigewert 27 ENUM16 |2 Static Instandhalter AUTO
decimal_places_4 4. Wert Nachkommastellen | 28 ENUM16 |2 Static Instandhalter AUTO
display_interval Intervall Anzeige 29 FLOAT 4 Static Bediener AUTO
display_damping Dampfung Anzeige 30 FLOAT 4 Static Instandhalter AUTO
header Kopfzeile 31 ENUM16 |2 Static Instandhalter AUTO
header_text Kopfzeilentext 32 STRING 12 Static Instandhalter AUTO
display_separator Trennzeichen 33 ENUM16 |2 Static Instandhalter AUTO
number_format Zahlenformat 34 ENUM16 |2 Static Instandhalter AUTO
decimal_places_menu Nachkommastellen Ment 35 ENUM16 |2 Static Instandhalter AUTO
contrast_display Kontrast Anzeige 36 FLOAT 4 Static Bediener AUTO
backlight Hintergrundbeleuchtung 37 ENUM16 |2 Static Bediener AUTO
operating_time Betriebszeit 38 STRING 14 Dynamic
last_backup Letzte Datensicherung 39 STRING 14 Static Produktion AUTO
configuration_management | Konfigurationsdaten ver- 40 ENUM16 |2 Static Instandhalter AUTO
walten
comparison_result Ergebnis Vergleich 41 ENUM16 |2 Static Produktion AUTO
9.6.4 Diagnostic Transducer Block
Name Label Index |Datatype |GréBe (Bytes) |Storage Class |Schreibzugriff | MODE_BLK
actual diagnostics Aktuelle Diagnose 15 UINT32 4 Dynamic
present_timestamp Zeitstempel 16 STRING 14 Dynamic
previous diagnostics Letzte Diagnose 17 UINT32 4 Dynamic
previous_timestamp Zeitstempel 18 STRING 14 Dynamic
opera- Betriebszeit ab Neustart 19 STRING 14 Dynamic
ting_time_from_restart
operating_time Betriebszeit 20 STRING 14 Dynamic
diagnostics_1 Diagnose 1 21 UINT32 4 Dynamic
diag_1_timestamp Zeitstempel 22 STRING 14 Dynamic
diagnostics_2 Diagnose 2 23 UINT32 4 Dynamic
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Name Label Index |Datatype |GroBe (Bytes) |Storage Class |Schreibzugriff | MODE_BLK

diag_2_timestamp Zeitstempel 24 STRING 14 Dynamic

diagnostics_3 Diagnose 3 25 UINT32 4 Dynamic

diag_3_timestamp Zeitstempel 26 STRING 14 Dynamic

diagnostics_4 Diagnose 4 27 UINT32 4 Dynamic

diag_4_timestamp Zeitstempel 28 STRING 14 Dynamic

diagnostics_54 Diagnose 5 29 UINT32 4 Dynamic

diag_5_timestamp Zeitstempel 30 STRING 14 Dynamic

filter_options Filteroptionen 31 ENUMS8 1 Static Instandhalter AUTO

clear_event_list Ereignisliste l6schen 32 ENUM16 |2 Static Service AUTO

simulation_distance_ro Simulation distance 33 ENUM16 |2 Static Entwicklung AUTO

value_of simulated_dis- Wert simulierte Distanz 34 FLOAT 4 Static Instandhalter AUTO

tance

assign_sim_meas Zuordnung Prozessgrofie 35 ENUM16 |2 Static Instandhalter 00s

sim_value_process_vari- Wert Prozessgrofie 36 FLOAT 4 Static Instandhalter 00s

able

switch_output_simulation | Simulation Schaltausgang 37 ENUM16 |2 Static Instandhalter 00s

sim_switch_status Schaltzustand 38 ENUM16 |2 Static Instandhalter AUTO

simulation_device_alarm Simulation Gerédtealarm 39 ENUM16 |2 Static Instandhalter 00s

simulation_diagnos- Simulation Diagnoseereig- | 40 UINT32 4 Static Service 00sS

tic_event nis

start_device_check Start Geréatetest 41 ENUM16 |2 Static Instandhalter AUTO

result_device_check Ergebnis Geréatetest 42 ENUM16 |2 Static Entwicklung AUTO

last_check_time Letzter Test 43 STRING 14 Dynamic

level_signal Fullstandsignal 44 ENUM16 |2 Static Entwicklung AUTO

device_check_timestamp Zeitstempel 45 UINT32 14 Static Entwicklung AUTO

assign_channel_1 Zuonrdnung 1. Kanal 54 ENUM16 |2 Static Instandhalter AUTO

assign_channel_2 Zuonrdnung 2. Kanal 55 ENUM16 |2 Static Instandhalter AUTO

assign_channel_3 Zuonrdnung 3. Kanal 56 ENUM16 |2 Static Instandhalter AUTO

assign_channel_4 Zuonrdnung 4. Kanal 57 ENUM16 |2 Static Instandhalter AUTO

logging_interval Speicherintervall 58 FLOAT 4 Static Instandhalter AUTO

clear_logging_data Datenspeicher l6schen 59 ENUM16 |2 Static Instandhalter AUTO

alarm_delay Alarmverzégerung 60 FLOAT 4 Static Instandhalter AUTO
9.6.5  Expert Configuration Transducer Block

Die Parameter des Expert Configuration Transducer Block sind beschrieben im
Dokument GPO1017F: "Micropilot FMR5x - Beschreibung der Gerdteparameter -

FOUNDATION Fieldbus"
Name Label Index | Data type Grofie Storage Class | Schreibzugriff | MODE_BLK
(Bytes)
locking status Status Verriegelung 15 ENUM16 2
access_status_tooling Zugriffsrechte Bediensoftware 16 ENUM16 2
enter_access_code Freigabecode eingeben 17 UINT16 2 Static Bediener AUTO
distance_unit_ro Langeneinheit 18 ENUM16 2 Static Instandhalter | O0S
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Name Label Index | Data type Grofle Storage Class | Schreibzugriff | MODE_BLK
(Bytes)
operating_mode_ro Betriebsart 19 ENUM16 2 Static Instandhalter | OOS
free_field_special Freifeld spezial 20 ENUM16 2 Static Instandhalter | O0S
sensor_type Sensortyp 21 ENUM16 2 Static Service 00s
distance_offset Distanz-Offset 22 FLOAT 4 Static Instandhalter | O0S
level _unit_ro Fllstandeinheit 23 ENUM16 2 Static Instandhalter | OOS
level _limit_mode Fllstandbegrenzung 24 ENUM16 2 Static Instandhalter | OOS
level_high_limit Obere Grenze 25 FLOAT 4 Static Instandhalter | OOS
level low_limit Untere Grenze 26 FLOAT 4 Static Instandhalter | O0S
output_mode Ausgabemodus 27 ENUM16 2 Static Instandhalter | OOS
filter dead_time Totzeit 28 FLOAT 4 Static Instandhalter | O0S
integration_time Integrationszeit 29 FLOT 4 Static Instandhalter | OOS
velocity_filter Geschwindigkeitfilter 30 ENUM16 2 Static Service 00sS
gpc_mode GPK-Modus 31 ENUM16 2 Static Instandhalter | OOS
external pressure_selector Externer Druckeingang 32 ENUM16 2 Static Instandhalter | O0S
gas_phase_compens_factor | Gasphasen Kompensationsfaktor | 33 FLOAT 4 Static Instandhalter | OOS
reference_distance Referenzdistanz 34 FLOAT 4 Static Instandhalter | O0S
present_reference_distance | Aktuelle Referenzdistanz 35 FLOAT 4 Dynamic
reference_echo_threshold Referenzecho-Schwelle 36 FLOAT 4 Static Instandhalter | O0S
const_gpc_factor Konst. GPK-Faktor 37 FLOAT 4 Static Instandhalter | OOS
external pressure Externer Druck 38 FLOAT 4 Static Entwicklung | AUTO
start_self check Starte Selbsttest 39 ENUM16 2 Static Instandhalter | AUTO
result_self check Ergebnis Selbsttest 40 ENUM16 2 Static Entwicklung | AUTO
delay_time_echo_lost Verzégerung Echoverlust 41 FLOAT 4 Static Instandhalter | OOS
safety_distance Sicherheitsdistanz 42 FLOAT 4 Static Instandhalter | O0S
in_safety_distance In Sicherheitsdistanz 43 ENUM16 2 Static Instandhalter | OOS
acknowledge_alarm Riicksetzen Selbsthalt 44 ENUM16 2 Static Instandhalter | AUTO
evaluation_mode Auwertemodus 45 ENUM16 2 Static Instandhalter | OOS
history_reset Historie riickgesetzt 46 ENUM16 2 Static Instandhalter | O0S
history_learning_control Steuerung Historie lernen 47 ENUM16 2 Static Instandhalter | OOS
history_learning Historie lernen 48 ENUM16 2 Static Instandhalter | OOS
level external input_1 Fillstand externer Eingang 1 49 ENUM16 2 Static Instandhalter | OOS
function_input_1_level Funktion Eingang 1 Fillstand 50 ENUM16 2 Static Instandhalter | OOS
fixed_value_input_1 Vorgabewert Eingang 1 51 FLOAT 4 Static Instandhalter | OOS
binary_input_1_level control | Steuerung Binédreingang Fill- 52 ENUM16 2 Static Instandhalter | O0S
stand 1
level _external_input_2 Fllstand externer Eingang 2 53 ENUM16 2 Static Instandhalter | O0S
function_input_2_level Funktion Eingang 2 Fllstand 54 ENUM16 2 Static Instandhalter | OOS
fixed_value_input_2 Vorgabewert Eingang 2 55 FLOAT 4 Static Instandhalter | O0S
binary_input_2_level_control | Steuerung Binéreingang Full- 56 ENUM16 2 Static Instandhalter | OOS
stand 2
control_measurement Steuerung Messung 57 ENUM16 2 Static Instandhalter | OOS
measurement_on Messung 58 ENUM16 2 Static Instandhalter | O0S
sensor_module Sensormodul 59 ENUM16 2 Static Entwicklung | AUTO
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Name Label Index | Data type Grofle Storage Class | Schreibzugriff | MODE_BLK
(Bytes)

sensor_module_ee Sensormodul 60 ENUM16 2 Static Produktion 00s

decimal_places_menu_ro Nachkommastellen Ment 61 ENUM16 2 Static Instandhalter | AUTO

sw_option_active_overview | Ubersicht Softwareoptionen 62 BIT_ENUMS32 | 4

fieldbus_type Feldbustyp 63 ENUMS8 1

medium_type_ro Medientyp 64 ENUM16 2 Static Service 00S
9.6.6  Expert Information Transducer Block

Die Parameter des Expert Information Transducer Block sind beschrieben im Doku-
ment GPO1017F: "Micropilot FMR5x - Beschreibung der Gerateparameter - FOUNDA-

TION Fieldbus"

Name Label Index | Data type GroéBle (Bytes) | Storage Class | Schreibzugriff | MODE_BLK
abs_echo_ampl Absolute Echoamplitude 15 Standard 5 Dynamic

rel_echo_ampl Relative Echoamplitude 16 Standard 5 Dynamic

rel_eop_ampl Tankbodenecho Amplitude 17 Standard 5 Dynamic

noise_signal_val Grundrauschen 18 FLOAT 4 Dynamic

electronic_temperature Elektroniktemperatur 19 Standard 5 Dynamic

found_echoes Gefundene Echos 20 ENUM16 2 Dynamic

temperature_unit Temperatureinheit 21 ENUM16 2 Static Instandhalter | OOS
max_electr_temp Max. Elektroniktemperatur 22 FLOAT 4 Static Entwicklung AUTO
application_parameter Applikationsparameter 23 ENUM16 2 Dynamic

time_max_electr_temp Zeit max. Elektroniktemperatur | 24 STRING 14 Dynamic

measurement_frequency Messfrequenz 25 FLOAT Dynamic

min_electr_temp Min. Elektroniktemperatur 26 FLOAT 4 Static Entwicklung AUTO
time_min_electr_temp Zeit min. Elektroniktemperatur | 27 STRING 14 Dynamic

reset_min_max_temp Ricksetzen min/max. Temp. 28 ENUM16 2 Static Service AUTO
used_calculation Verwendete Berechnung 29 ENUM16 2 Dynamic

tank_trace_state Status Tanktrace 30 ENUM16 2 Dynamic

max_draining_speed Max. Entleergeschwindigkeit 31 FLOAT 4 Static Entwicklung AUTO
max_filling_speed Max. Befiillgeschwindigkeit 32 FLOAT 4 Static Entwicklung AUTO
time_max_level Zeit max. Fillstand 33 STRING 14 Dynamic

max_level value Max. Fillstand 34 FLOAT 4 Static Entwicklung AUTO
time_min_level Zeit min. Fillstand 35 STRING 14 Dynamic

min_level value Min. Fillstand 36 FLOAT 4 Static Entwicklung AUTO
reset_min_max Min./Max. riicksetzen 37 ENUM16 2 Static Service AUTO
appl_param_changed_flags | Applikationsparameter 38 UINT16 2 Static Produktion AUTO
terminal_voltage_ds Klemmenspannung 39 Standard 5 Dynamic

area_of_incoupling Flache Klingelbereich 40 Standard 5 Dynamic

linearization_type_ro Linearisierungsart 41 ENUM16 2 Static Instandhalter | OOS
operating_mode Betriebsart 42 ENUM16 2 Static Instandhalter | O0S
decimal_places_menu_ro Nachkommastellen Ment 43 ENUM16 2 Static Instandhalter | AUTO
activat_sw_option SW-Option aktivieren 44 UINT32 4 Static Instandhalter | AUTO
sw_option_active_overview | Ubersicht SW-Optionen 45 BIT_ENUMS32 | 4 Dynamic
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9.6.7 Service Sensor Transducer Block

Die Parameter des Service Sensor Transducer Blocks kénnen nur durch autorisierte Ser-
vice-Mitarbeiter von Endress+Hauser bedient werden.

9.6.8

Die Parameter des Service Information Transducer Blocks kénnen nur durch autorisierte
Service-Mitarbeiter von Endress+Hauser bedient werden.

Service Information Transducer Block

9.6.9  Advanced Diagnostics Transducer Block

ﬂ Die Parameter des Advanced Diagnostic Transducer Blocks sind beschrieben im

Dokument GPO1017F: "Micropilot FMR5x - Beschreibung der Gerdteparameter -

FOUNDATION Fieldbus"
Name Label Index | Data type | Grofle Storage Class | Schreibzugriff | MODE_BLK
(Bytes)
assign_diag_signal_ad1l Zuordnung Diagnosesignal 1 15 ENUM16 |2 Static Instandhalter | OOS
link_adl to Verkniipfung ED1 zu 16 ENUM16 |2 Static Instandhalter | OOS
linking_logic_adl Verkntipfungslogik ED1 17 ENUM16 |2 Static Instandhalter | O0S
sample_time_adl Abtastintervall 1 18 UINT16 |2 Static Instandhalter | O0S
calc_type_adl Berechnungsart 1 19 ENUM16 |2 Static Instandhalter | O0S
check_mode_adl Uberwachungsart 1 20 ENUM16 |2 Static Instandhalter | O0S
calculation_unit_adl Berechnungseinheit 1 21 ENUM16 |2 Static Bediener 00S
upper_limit_adl Oberer Grenzwert 1 22 FLOAT 4 Static Instandhalter | OOS
lower_limit_adl Unterer Grenzwert 1 23 FLOAT 4 Static Instandhalter | OOS
hysteresis_ad1l Hysterese 1 24 FLOAT 4 Static Instandhalter | OOS
max_value_adl Maximaler Wert 1 25 FLOAT 4 Dynamic
min_value_adl Minimaler Wert 1 26 FLOAT 4 Dynamic
reset_min_max_adl Min/Max zuriicksetzen 1 27 ENUM16 |2 Static Instandhalter | AUTO
assign_status_sig_adl Zurodnung Statussignal zu ED Ereig- | 28 ENUM16 |2 Static Instandhalter | OOS
nis 1
assign_event_behaviour_adl | Zuordnung Ereignisverhalten 1 29 ENUM16 |2 Static Instandhalter | OOS
alarm_delay_adl Alarmverzégerung 1 30 FLOAT 4 Static Instandhalter | O0S
assign_diag_ signal_ad2 Zuordnung Diagnosesignal 2 31 ENUM16 |2 Static Instandhalter | OOS
link_ad2_to Verkniipfung ED2 zu 32 ENUM16 |2 Static Instandhalter | O0S
linking_logic_ad2 Verkniipfungslogik ED2 33 ENUM16 |2 Static Instandhalter | OOS
sample_time_ad2 Abtastintervall 2 34 UINT16 2 Static Instandhalter | O0S
calc_type_ad2 Berechnungsart 2 35 ENUM16 |2 Static Instandhalter | OOS
check_mode_ad2 Uberwachungsart 2 36 ENUM16 |2 Static Instandhalter | O0S
calculation_unit_ad2 Berechnungseinheit 2 37 ENUM16 |2 Static Bediener 00s
upper_limit_ad2 Oberer Grenzwert 2 38 FLOAT 4 Static Instandhalter | O0S
lower_limit_ad2 Unterer Grenzwert 2 39 FLOAT 4 Static Instandhalter | OOS
hysteresis_ad2 Hysterese 2 40 FLOAT 4 Static Instandhalter | O0S
max_value_ad2 Maximaler Wert 2 41 FLOAT 4 Dynamic
min_value ad2 Minimaler Wert 2 42 FLOAT 4 Dynamic
reset_min_max_ad?2 Min/Max zuriicksetzen 2 43 ENUM16 |2 Static Instandhalter | AUTO
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Name Label Index | Data type | Grofie Storage Class | Schreibzugriff | MODE_BLK
(Bytes)
assign_status_sig_ad2 Zurodnung Statussignal zu ED Ereig- | 44 ENUM16 |2 Static Instandhalter | OOS
nis 2
assign_event_behaviour_ad2 | Zuordnung Ereignisverhalten 2 45 ENUM16 |2 Static Instandhalter | O0S
alarm_delay_ad?2 Alarmverzégerung 2 46 FLOAT 4 Static Instandhalter | O0S
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9.7 Methoden

Die FOUNDATION Fieldbus-Spezifikation sieht den Einsatz sogenannter Methoden zur
Vereinfachung der Gerdtebedienung vor. Eine Methode ist eine Abfolge interaktiver
Schritte, die der Reihe nach auszufiihren sind, um bestimmte Gerdtefunktionen zu para-
metrieren.

Fiir die Geréte stehen folgende Methoden zur Verfiigung:

= Restart
Diese Methode befindet sich im Resource-Block und bewirkt eine Einstellung des Para-
meters Gerét Riicksetzen. Dadurch werden die Gerdteparameter auf einen bestimmten
Zustand zuriick gesetzt.

= ENP Restart
Diese Methode befindet sich im Resource-Block und erméglicht eine Anderung der Para-
meter des elektronischen Typenschilds (Electronic Name Plate).

= Setup
Dies Methode befindet sich im SETUP-Transducer-Block und dient zur grundlegenden
Parametrierung der Messung (Mafeinheiten, Tank- bzw. Behéltertyp, Medium, Leer-
und Vollabgleich).

= Linearisation
Diese Methode befindet sich im ADV_SETUP-Transducer-Block und erméglicht die Ver-
waltung der Linearisierungstabelle zur Umrechnung des gemessenen Fiillstands in ein
Volumen, eine Masse oder einen Durchfluss.

= Self Check
Diese Methode befindet sich im EXPERT CONFIG-Transducer-Block und dient zur
Durchfiihrung eines Selbsttest des Geréts.
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10 Inbetriebnahme tiber Wizard

In FieldCare und DeviceCare ? steht ein Wizard zur Verfiigung, der durch die Erstinbetrieb-
nahme fuhrt.
1. Das Gerat mit FieldCare bzw. DeviceCare verbinden » 8 47.

2. Das Gerét in FieldCare bzw. Device Care 6ffnen.
Y~ Das Dashboard (die Homepage)des Geréts wird angezeigt:

Wizard

l Commissioning ‘ I SIL/WHG confirmation )

Instrument health status
oK

Process variables - Device tag: MICROPILOT

— 100,000

Distance Absolute echo amplitude

Level linearized
80,000

2,845 . -28,783 &«

Relative echo amplitude

D
o N = @
=) S s
8 =) e B
8 3 8 B
8 8 B

93,354

59,614 &

A0027720

1 Button 'Inbetriebnahme" ("Commissioning") zum Aufruf des Wizards
Auf "Inbetriebnahme" ("Commissioning") klicken, um den Wizard aufzurufen.

4. Injedem Parameter den passenden Wert eingeben oder die passende Option wéhlen.
Diese Werte werden unmittelbar ins Gerat geschrieben.

Auf "Weiter" klicken, um zur néchsten Seite zu gelangen.
6. Wenn alle Seiten ausgefiillt sind: Auf "Sequenzende" klicken, um den Wizard zu
schlielen.

ﬂ Wenn der Wizard abgebrochen wird, bevor alle erforderlichen Parameter eingestellt
wurden, befindet sich das Gerdt méglicherweise in einem undefinierten Zustand. In
diesem Fall empfiehlt es sich, das Gerét auf Werkseinstellungen zuriickzusetzen.

3) DeviceCare steht zum Download bereit unter www.software-products.endress.com. Zum Download ist die Registrierung im Endress+Hauser-Soft-
wareportal erforderlich.
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11 Inbetriebnahme iiber Bedienmenii

11.1 Installations- und Funktionskontrolle

Vergewissern Sie sich, dass die Einbau- und Anschlusskontrolle durchgefithrt wurden,

bevor Sie IThre Messstelle in Betrieb nehmen:

= Checkliste "Montagekontrolle" > 36
s Checkliste "Anschlusskontrolle" > 44

11.2 Bediensprache einstellen

Werkseinstellung: Englisch oder bestellte Landessprache

XXXXXXXXX

XX

20.50

'

Main menu 0104-1

Display language
English

&3 Operation
# Setup

Display language

Deutsch
Espafniol
Frangais

v English

0104-1

0104-1

Display language
v English
[_Deutsch |

Espanol
Francais

Hauptmenii

Sprache
Deutsch)

2 Betrieb
/Setup

25 Am Beispiel der Vor-Ort-Anzeige

A0029420
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11.3 Fiillstandmessung konfigurieren

BD

100%

0%

A0016934

6  Konfigurationsparameter zur Fiillstandmessung in Schiittgiitern

Distanz
Fiillstand
Abgleich Leer (= Nullpunkt)

2

R Referenzpunkt der Messung
D

L

E

F  Abgleich Voll (= Spanne)

1. Navigieren zu: Setup > Messstellenbezeichnung
-~ Messstellenbezeichnung eingeben.

2. Navigieren zu: Setup - Langeneinheit
- Langeneinheit wéhlen.
3. Navigieren zu: Setup - Behéltertyp
-~ Behéltertyp wahlen.
4. Navigieren zuSetup - Max. Befiillgeschwindigkeit Feststoff
= Maximal zu erwartende Befiillgeschwindigkeit wéahlen.
5. Navigieren zuSetup > Max. Entleergeschwindigkeit Feststoff
= Maximal zu erwartende Entleergeschwindigkeit wahlen.
6. Navigieren zu: Setup - Abgleich Leer
L~ Leerdistanz E angeben (Distanz vom Referenzpunkt R zur 0%-Marke) %)
7. Navigieren zu: Setup - Abgleich Voll
& Volldistanz F angeben (Distanz von der 0%- zur 100%-Marke).
8. Navigieren zu: Setup - Fillstand
= Anzeige des gemessenen Fullstands L.

9. Navigieren zu: Setup - Distanz

“= Anzeige der Distanz D zwischen Referenzpunkt R und Fullstand L.
10. Navigieren zu: Setup - Signalqualitéat

= Anzeige der Signalqualitdt des ausgewerteten Fillstandechos.

4) Falls die Messung nur in einem oberen Teilbereich des Tanks erfolgen soll (E << Tankhohe), so muss unter "Setup - Erweitertes Setup - Fiill-
stand - Tank/Silo Hohe" die korrekte Tankhohe eingegeben werden.
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11. Bei Bedienung tiber Vor-Ort-Anzeige:
Navigieren zu: Setup - Ausblendung - Bestatigung Distanz
-~ Angezeigte Distanz mit tatsdchlichem Wert vergleichen, um die Aufnahme einer
Stérechoausblendungskurve zu starten.
12. Bei Bedienung tiber Bedientool:
Navigieren zu: Setup - Bestétigung Distanz
= Angezeigte Distanz mit tatsédchlichem Wert vergleichen, um die Aufnahme einer
Stérechoausblendungskurve zu starten.
13. Navigieren zu Setup - Erweitertes Setup - Fiillstand - Fillstandeinheit
“ Fillstandeinheit wéhlen: %, m, mm, ft, in (Werkeinstellung: %)

ﬂ Es wird empfohlen, auf jeden Fall die maximale Befiill- und Entleergeschwindigkeit
auf den Prozess angepasst einzustellen.
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11.4 Referenzhiillkurve aufnehmen

Nach der Konfiguration der Messung empfiehlt es sich, die aktuelle Hiillkurve als Refe-
renzhiillkurve aufzunehmen. Auf sie kann dann spater zu Diagnosezwecken wieder
zurlickgegriffen werden. Zur Aufnahme der Hullkurve dient der Parameter Sicherung
Referenzkurve.

Navigationspfad im Menii
Experte - Diagnose - Hiillkurvendiagnose - Sicherung Referenzkurve

Bedeutung der Optionen
= Nein
Kein Aktion
= Ja
Die aktuelle Hiillkurve wird als Referenzkurve gesichert.

Bei Geréaten, die mit der Software-Version 01.00.zz ausgeliefert wurden, ist dieses
Untermenii nur fiir die Nutzerrolle "Service" sichtbar.

ﬂ Bevor die Referenzhtillkurve im Hillkurvendiagramm in FieldCare angezeigt werden
kann, muss sie vom Gerat nach FieldCare geladen werden. Dazu dient die FieldCare-
Funktion "Referenzkurve laden".

™ =& o ¢

27  Die Funktion 'Referenzkurve laden"
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11.5 Vor-Ort-Anzeige konfigurieren

11.5.1 Werkseinstellung der Vor-Ort-Anzeige

Parameter Werkeinstellung

Format Anzeige 1 Wert grof3

1. Anzeigewert Fillstand linearisiert

2. Anzeigewert

Keine
3. Anzeigewert Keine
4. Anzeigewert Keine

11.5.2 Anpassung der Vor-Ort-Anzeige

Die Vor-Ort-Anzeige kann in folgendem Untermenti angepasst werden:
Setup - Erweitertes Setup > Anzeige
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11.6 Konfiguration verwalten

Nach der Inbetriebnahme besteht die Mdglichkeit, die aktuelle Gerdtekonfiguration zu
sichern, auf eine andere Messstelle zu kopieren oder die vorherige Gerdtekonfiguration
wiederherzustellen. Dies funktioniert mithilfe von Parameter Konfigurationsdaten ver-
walten und seinen Optionen.

Navigationspfad im Menii
Setup - Erweitertes Setup - Datensicherung Anzeigemodul - Konfigurationsdaten ver-
walten

Bedeutung der Optionen

= Abbrechen
Der Paramater wird ohne Aktion verlassen.

= Sichern
Die aktuelle Geratekonfiguration wird vom HistoROM (im Gerat eingebaut) in das Anzei-
gemodul des Geréts gesichert.

= Wiederherstellen
Die letzte Sicherungskopie der Gerdtkonfiguration wird aus dem Anzeigemodul in das
HistoROM des Gerats zurtickgespielt.

= Duplizieren
Die Messumformerkonfiguration des Geréts wird mithilfe seines Anzeigemoduls auf ein
anderes Gerét iibertragen. Folgende, die jeweilige Messstelle kennzeichnenden Daten
werden dabei nicht tibertragen:
Medientyp

= Vergleichen
Die im Anzeigemodul gespeicherte Gerdtekonfiguration wird mit der aktuellen Geréate-
konfiguration des HistoROM verglichen. Das Ergebnis des Vergleichs wird in Parameter
Ergebnis Vergleich angezeigt.

= Datensicherung 16schen
Die Sicherungskopie der Gerédtekonfiguration wird aus dem Anzeigemodul des Geréts
geldscht.

Waéhrend die Aktion durchgefiihrt wird, ist die Konfiguration via Vor-Ort-Anzeige
gesperrt und auf der Anzeige erscheint eine Riickmeldung zum Stand des Vorgangs.

ﬂ Wird eine vorhandene Sicherungskopie mit der Option Wiederherstellen auf einem
anderen Gerat als dem Originalgerat wiederhergestellt, kénnen unter Umstédnden ein-
zelne Geratefunktionen nicht mehr vorhanden sein. Auch durch einen Reset auf Aus-
lieferungszustand kann der ursprungliche Zustand in einigen Féllen nicht
wiederhergestellt werden > B 179.

Um die Konfiguration auf ein anderes Gerét zu Ubertragen, sollte immer die Option
Duplizieren verwendet werden.
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11.7 Einstellungen schiitzen vor unerlaubtem Zugriff

Die Einstellungen kénnen auf zwei Arten vor unerlaubtem Zugriff geschiitzt werden:

= Verriegelung iiber Parameter (Software-Verriegelung) - 50
= Verriegelung iiber Schreibschutzschalter (Hardware-Verriegelung) - 51
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12 Inbetriebnahme (blockorientierte Bedienung)

12.1 Installations- und Funktionskontrolle

Vergewissern Sie sich, dass die Einbau- und Anschlusskontrolle durchgefithrt wurden,
bevor Sie Ihre Messstelle in Betrieb nehmen:

= Checkliste "Montagekontrolle" > 36
» Checkliste "Anschlusskontrolle" > 44

12.2  Blockkonfiguration

12.2.1 Vorbereitung
1. Messgerét einschalten.
2. DEVICE_ID notieren > B 63.
3. FOUNDATION Fieldbus-Konfigurationsprogramm 6ffnen.
4

Cff- und Geratebeschreibungsdateien in das Hostsystem bzw. in das Konfigurations-
programm laden. Beachten Sie, dass Sie die richtigen Systemdateien verwenden.

5. Gerét iiber die DEVICE_ID identifizieren (siehe Punkt 2). Gewlinschte Messstellenbe-
zeichnung iiber den Parameter Pd-tag/FF_PD_TAG dem Gerét zuweisen.

12.2.2 Resource Block parametrieren
1. Resource Block 6ffnen.
2. Falls erforderlich: Verriegelung der Geratebedienung aufheben.
3. Falls erforderlich: Blockbezeichnung andern. Werkeinstellung: RS-xxxxxxxxxxx (RB2)
4

Falls erforderlich: Uber den Parameter Beschreibung des Kennzeichnungs-Tag/
TAG_DESC dem Block eine Beschreibung zuweisen.

5. Falls erforderlich: Weitere Parameter gemaf; Anforderung dndern.

12.2.3 Transducer Blocke parametrieren
Die Messung und das Anzeigemodul werden tiber die Transducer-Blécke parametriert. Die
grundsétzliche Vorgehensweise ist bei allen Transducer-Blécken gleich:

1. Falls erforderlich: Blockbezeichnung &ndern.

2. Uber Parameter Blockmodus/MODE_BLK, Element TARGET den Blockmodus auf
0O0S setzen.

Fullstandmessung parametrieren > & 87.

4. Uber Parameter Blockmodus/MODE_BLK, Element TARGET den Blockmodus auf
Auto setzen.

ﬂ Damit das Messgerét einwandfrei arbeitet, muss der Blockmodus auf Auto gestellt
werden.
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12.2.4 Analog Input Blocke parametrieren

Das Gerét verfiigt iiber 2 fest instanzierte Analog-Input-Blécke, die wahlweise den ver-
schiedenen Prozessgréfien zugeordnet werden kénnen. Bei Bedarf kénnen bis zu 5 Ana-
log-Input-Blécke iiber das FOUNDATION Fieldubs-Konfigurationstool instanziert werden.

Werkseinstellung
Analog Input Block CHANNEL
All 32949: Fullstand linearisiert
Al 2 32856: Distanz

1. Falls erforderlich: Blockbezeichnung &ndern.

2. Uber den Parameter Blockmodus/MODE_BLK, Element TARGET den Blockmodus
auf OOS setzen.

3. Uber den Parameter Kanal/CHANNEL die Prozessgrofie auswéhlen, die als Ein-
gangswert fiir den Analog Input Block verwendet werden soll.

4. Uber Parameter Messwandlerskala/XD_SCALE die gewtiinschte Einheit und den
Block-Eingangsbereich fir die Prozessgréfle wahlen > & 85. Beachten Sie dabei,
dass die gewahlte Einheit zur gewéahlten Prozessgrofie passt. Sollten Prozessgrofie
und Einheit nicht zusammenpassen, meldet der Parameter Blockfehler/
BLOCK_ERR: Block Configuration Error und der Blockmodus kann nicht auf Auto
gesetzt werden.

5. Uber den Parameter Linearisierungstyp/L_TYPE die Linearisierungsart fiir die Ein-
gangsgrofie wahlen (Werkeinstellung: Direct). Beachten Sie, dass bei der Linearisie-
rungsart Direct die Einstellungen fiir den Parameter Messwandlerskala/XD_SCALE
und Ausgangsskala/OUT_SCALE gleich sind. Stimmen die Werte und Einheiten
nicht tiberein, meldet der Parameter Blockfehler/BLOCK_ERR: Block Configuration
Error und der Blockmodus kann nicht auf Auto gesetzt werden.

6. Alarm- und kritische Alarmmeldungen tiber die Parameter Oberer Alarmgrenz-
wert/ HI_HI LIM, Oberer Vorwarnalarm-Grenzwert/HI LIM, Unterer Alarm-
grenzwert/ LO_LO_LIMund Unterer Vorwarnalarm-Grenzwert/LO_LIM
eingeben. Die eingegebenen Grenzwerte miissen innerhalb des fiir den Parameter
Ausgangsskala/OUT_SCALE festgelegten Wertebereiches liegen > B 85.

7. Uber die Parameter Prioritét fiir oberen Grenzwert-Alarm/HI_HI PRI, Prioritét
fiir oberen Vorwarnalarm/HI_PRI, Prioritat fiir unteren Grenzwert-Alarm/
LO_LO PRI und Prioritat fiir unteren Grenzwert-Vorwarnalarm/LO_PRI die
Alarmprioritaten festlegen. Eine Protokollierung an das Feld-Hostsystem erfolgt nur
bei einer Alarmprioritat groier 2.

8. Uber den Parameter Blockmodus/MODE_BLK, Element TARGET den Blockmodus
auf Auto setzen. Hierfiir miissen auch der Resource Block und der Setup-Transducer-
block auf den Blockmodus Auto gesetzt sein.

12.2.5 Weitere Parametrierung
1. Funktions- und Ausgangsbldcke verschalten.

2. Nach Festlegung des aktiven LAS alle Daten und Parameter in das Feldgerét herun-
terladen.

12.3  Skalierung des Messwerts im Al Block

Wenn im Al Block der Linearisierungstyp L_ TYPE = Indirect gewahlt wurde, kann der
Messwert skaliert werden. XD_SCALE mit den Elementen EU_0 und EU_100 definiert
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dabei den Eingangsbereich. Dieser wird linear abgebildet auf den Ausgangsbereich, defi-
niert durch OUT_SCALE ebenfalls mit den Elementen EU_0 und EU_100.

XD_SCALE OUT_SCALE
10 (010 R — ‘ R —— ;
EU_0 i 0 ‘
0 1 EU_0 EU_100
OUT_VALUE
L. .

A0017338

28  Skalierung des Messwerts im Al Block

ﬂ s Wenn Sie im Parameter L_TYPE den Modus Direct gewahlt haben, kénnen Sie die
Werte und Einheiten fiir XD_SCALE und OUT_SCALE nicht dndern.
® Die Parameter L_TYPE, XD SCALE und OUT_SCALE kénnen nur im Blockmodus
OOQS geéandert werden.

12.4  Sprache wahlen

Schritt Block Parameter Aktion
1 DISPLAY (TRDDISP) Language (language) Sprache auswiahlen V.
Auswahl:

= 1268: Schwedisch

= 32805: Arabisch
32824: Chinesisch
32842: Tschechisch
32881: Niederlédndisch
32888: Englisch
32917: Franzosisch
32920: Deutsch
32945: Italienisch
32946: Japanisch
32948: Koreanisch
33026: Polnisch
33027: Portugiesisch
33062: Russisch
33083: Spanisch
33103: Thai

33120: Vietnamesisch
33155: Indonesisch
33166: Turkisch

1) Bei der Bestellung wird festgelegt, welche Sprachen das Gerét enthalt. Siehe dazu in der Produkstruktur
Merkmal 500 "Weitere Bediensprache".
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12.5

Fiillstandmessung konfigurieren

ﬂ Zur Konfiguration der Messung kann auch die Methode Setup verwendet werden.
Diese wird tiber den Transducerblock SETUP (TRDSUP) aufgerufen.

R
BD
— 100%
D
E F
L
0%
A0016934
R = Referenzpunkt der Messung E = Abgleich Leer (= Nullpunkt)
D = Distanz F = Abgleich Voll (= Spanne)
L = Fiillstand
Schritt Block Parameter Aktion
1 SETUP (TRDSUP) | Langeneinheit (dis- Langeneinheit wéhlen.
tance_unit) Auswahl:
= 1010:m
s 1013: mm
= 1018:ft
= 1019:in
2 SETUP (TRDSUP) | Behéltertyp (bin_type) Behétertyp wéhlen.
Auswahl:
= 734: Werkbanktest
= 1275: Bunker/Halde
= 1276: Puffersilo (schnell)
= 1277: Brecher/Band
= 1278:Silo
3 SETUP (TRDSUP) | Max Befiillgeschwindig- | Maximal zu erwartende Beftillgeschwindigkeit

keit Feststoff (solid_fil-
ling_sped_range)

wahlen:

Auswahl:

= 723:Sehr langsam < 0,5m (1,6ft) /h
= 724:Langsam < 1 m (3,3ft) /h

= 725: Mittel < 4m (13ft) /h

= 726:Schnell < 8m (26ft) /h

= 727:Sehr schnell > 8m (26ft) /h

= 33447 Kein Filter / Test
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Schritt Block Parameter Aktion
4 SETUP (TRDSUP) | Max Entleergeschwin- Maximal zu erwartende Entleergeschwindigkeit
digkeit Feststoff wéhlen.
(gohd_dral- Auswahl:
ning_sped_range) = 723:Sehr langsam < 0,5m (1,6ft) /h
= 724:Langsam < 1 m (3,3ft) /h
= 725: Mittel < 4m (13ft) /h
= 726:Schnell < 8m (26ft) /h
= 727:Sehr schnell > 8m (26ft) /h
= 33447 Kein Filter / Test
5 SETUP (TRDSUP) | Abgleich Leer Leerdistanz E angeben (Distanz vom Referenz-
(empty_calibration) punkt R zur 0%-Marke).
6 SETUP (TRDSUP) | Abgleich Voll (full_calib- | Volldistanz F angeben (Distanz von der 0%- zur
ration) 100%-Marke).
7 SETUP (TRDSUP) | Fiillstand (level) Anzeige des gemessenen Fiillstands L.
8 SETUP (TRDSUP) | Distanz (fil- Anzeige der Distanz D zwischen Referenzpunkt R
tered_dist_val) und Fiillstand L.
9 SETUP (TRDSUP) | Signalqualitat (sig- Anzeige der Signalqualitat des ausgewerteten Fill-
nal_quality) standechos.
10 SETUP (TRDSUP) | Bestatigung Distanz Angezeigte Distanz mit tatsachlichem Wert ver-
(confirm_distance) gleichen, um die Aufnahme einer Stérechoausb-
lendungskurve zu starten.
Auswahl:
= 179: Manuelle Map-Aufnahme
= 32847: Werksausblendung
= 32859: Distanz Ok
= 32860: Distanz zu grof3
= 32861: Distanz zu klein
= 32862: Distanz unbekannt
= 33100: Tank leer

12.6  Vor-Ort-Anzeige konfigurieren

12.6.1 Werkseinstellung der Vor-Ort-Anzeige bei
Fiillstandmessungen

Parameter

Werkeinstellung

Format Anzeige

1 Wert grof§

1. Anzeigewert

Fillstand linearisiert

2. Anzeigewert Keine
3. Anzeigewert Keine
4. Anzeigewert Keine

ﬂ Die Vor-Ort-Anzeige kann im Transducer Block DISPLAY (TRDDISP) angepasst wer-
den

12.7 Konfiguration verwalten

Nach der Inbetriebnahme besteht die Méglichkeit die aktuelle Gerdtekonfiguration zu
sichern, auf eine andere Messstelle zu kopieren oder die vorherige Geratekonfiguration
wiederherzustellen. Dies funktioniert mithilfe von Parameter Konfigurationsdaten ver-
walten und seinen Optionen.
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Navigationspfad im Menii
Setup - Erweitert. Setup - Datensicher.Anz. - Daten verwalten

Blockbedienung

Block: DISPLAY (TRDDISP)
Parameter: Konfigurationsdaten verwalten (configuration_management)

Funktionen der Parameteroptionen

Optionen

Beschreibung

33097: Sichern

Die aktuelle Geratekonfiguration wird vom HistoROM in das Anzeigemodul des
Geréts gesichert. Die Sicherungskopie umfasst die Messumformerdaten des Gerats.

33057: Wiederherstellen

Die letzte Sicherungskopie der Geratkonfiguration wird aus dem Anzeigemodul in
das HistoROM des Geréts zurtickgespielt. Die Sicherungskopie umfasst die Mes-
sumformerdaten des Geréts.

33838: Duplizieren

Die Messumformerkonfiguration eines Gerats wird mithilfe des Anzeigemoduls auf
ein anderes Gerét Uibertragen.

265: Vergleichen

Die im Anzeigemodul gespeicherte Geratekonfiguration wird mit der aktuellen
Gerétekonfiguration des HistoROM verglichen.

32848: Datensicherung
l6schen

Die Sicherungskopie der Geratekonfiguration wird aus dem Anzeigemodul des
Gerats geldscht.

HistoROM

Ein HistoROM ist ein "nichtfliichtiger" Geratespeicher in Form eines EEPROM.

ﬂ Wahrend die Aktion durchgefiihrt wird, ist die Konfiguration via Vor-Ort-Anzeige
gesperrt und auf der Anzeige erscheint eine Riickmeldung zum Stand des Vorgangs.
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12.8 Ereignisverhalten gemaf FOUNDATION Fieldbus-
Spezifikation FF912 konfigurieren

Das Gerét entspricht der FOUNDATION Fieldbus-Spezifikation FF912. Das bedeutet unter
anderem:

= Die Diagnosekategorie gemaf NAMUR-Empfehlung NE107 wird in herstellerunabhén-
giger Form iiber den Feldbus iibertragen:
- F: Ausfall
- C: Funktionskontrolle
- S: AuBBerhalb der Spezifikation
- M: Wartungsbedarf

= Die Diagnosekategorie der vorgegebenen Ereignisgruppen kann vom Anwender entspre-
chend den Anforderungen der jeweiligen Anwendung angepasst werden.

= Bestimmte Ereignisse kénnen von ihrer Gruppe getrennt und gesondert behandelt wer-
den:
- 941: Echo verloren
- 942: In Sicherheitsdistanz
- 950: Erweiterte Diagnose aufgetreten

» Zusétzliche Informationen und Fehlerbehebungsmafinahmen werden mit der Ereignis-
meldung iiber den Feldbus iibertragen.

ﬂ Die Diagnosemeldungen nach FF912 sind nur dann im Host verfiigbar, wenn im Para-
meter FEATURE_SEL aus dem Resource-Block die Option Multi-bit Alarm Support
aktiviert ist. Aus Kompatibilitadtsgriinden ist diese Option bei Auslieferung nicht akti-
viert:

[RESOURCE_AAFFFRAAFFF (| B2 B | 9 B ¢ (7]
v Periodic Updates |2 [sec) 3:
005 || Auto

Process | Tuning Options IAIarms] Diagnostics | Others | Methods

Parameter Value Type & Extensions | Help
E @ GRANT_DENY
GRANT 0x00 En
DENY 0x00 E
@ RESTART BmRun e
@ FEATURES En

@ FAULT_STATE

<
T
@
o
£
=
=)
9
*

@ SET_FSTATE [v|Change Bypass in Auto
[vIMYC Report Distribution supported
[ Multi-bit Alarm (Bit-Alarm) Support

v|Defer Inter-Parameter Wiite Checks

@ CLR_FSTATE

@ WRITE_LOCK @
@ WRITE_PRI 0 mFRange=0-15
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12.8.1 Ereignisgruppen

Die Diagnoseereignisse sind entsprechend der Quelle und dem Gewicht des Ereignisses in
16 Gruppen eingeteilt. Jeder Gruppe ist dabei ab Werk eine Default-Ereigniskategorie
zugeordnet. Zu jeder Ereignisgruppe gehoért dabei ein Bit der Zuordnungsparameter.

Ereignis-Gewicht

Default-Ereigniskategorie

Ereignis-
quelle

Bit

Ereignisse dieser Gruppe

Hochstes Gewicht

Ausfall (F)

Sensor

31

F003:
FO46:
F083:
F104:
F105:
F106:

Sondenbruch erkannt
Ansatz am Sensor
Speicherinhalt
HF-Kabel

HF-Kabel

Sensor

Elektronik

30

F242:
F252:
F261:
F262:
F270:
F271:
F272:
F273:
F275:
F276:
F282:
F283:
F311:

Software inkompatibel
Modul inkompatibel
Elektronikmodule
Modulverbindung
Hauptelektronikfehler
Hauptelektronikfehler
Hauptelektronikfehler
Hauptelektronikfehler
I/0 module failure

I/0 module failure
Datenspeicher
Speicherinhalt
Elektronikfehler

Konfiguration

29

F410:

= F435:
= F437:

bel
F482:

Dateniibertragung
Linearisierung
Konfiguration inkompati-

Block in O0S

Prozess

28

F803:
F825:
F936:
F941:
F970:

Schleifenstrom 1
Betriebstemperatur
EMV-Stérung

Echo verloren ¥
Linearisierung

1) Dieses Ereignis kann aus der Gruppe entfernt und individuell behandelt werden; siehe Abschnitt "Konfigu-
rierbarer Bereich".

Ereignis-Gewicht

Default-Ereigniskategorie

Ereignis-
quelle

Bit

Ereignisse dieser Gruppe

Hohes Gewicht

Funktionskontrolle (C)

Sensor

27

nicht verwendet bei Micropilot

Elektronik

26

nicht verwendet bei Micropilot

Konfiguration

25

C411:
C484:
C485:
C492:
gang

C493:
C494:
C495:
C585:
C586:

Up-/Download
Simulation Fehlermodus
Simulation Messwert
Simulation Frequenzaus-

Simulation Pulsausgang
Simulation Schaltausgang
Simulation Blockausgang
Simulation Distanz
Aufnahme Ausblendung

Prozess

24

nicht verwendet bei Micropilot
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Ereignis-Gewicht | Default-Ereigniskategorie | Ereignis- Bit | Ereignisse dieser Gruppe
quelle
Geringes Gewicht | Auflerhalb der Spezifikation | Sensor 23 | nicht verwendet bei Micropilot
S
) Elektronik 22 | nicht verwendet bei Micropilot
Konfiguration |21 | & S442:Frequenzausgang
= S443: Pulsausgang
Prozess 20 | = S801: Energie zu niedrig
= S825: Betriebstemperatur
s 5921: Verdnderung an Referenz
= S942: In Sicherheitsdistanz !
= 5943: In Blockdistanz
= 5944: Fullstandbereich
= 5968: Fullstand begrenzt
1) Dieses Ereignis kann aus der Gruppe entfernt und individuell behandelt werden; siehe Abschnitt "Konfigu-
rierbarer Bereich".
Ereignis-Gewicht | Default-Ereigniskategorie | Ereignis- Bit | Ereignisse dieser Gruppe
quelle
Geringstes Wartungsbedarf (M) Sensor 19 | nicht verwendet bei Micropilot
Gewicht
Elektronik 18 | = M272:Hauptelektronikfehler
= M311: Speicherinhalt
Konfiguration |17 | M438: Datensatz
Prozess 16 | M950: Erweiterte Diagnose aufge-
treten
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12.8.2 Zuordnungsparameter

Die Zuordnung der Ereigniskategorien zu den Ereignisgruppen geschieht tiber vier Zuord-
nungsparameter. Diese befinden sich im Block RESOURCE (RB2):

= FD_FAIL MAP: fiir Ereigniskategorie Ausfall (F)

= FD_CHECK_MAP: fiir Ereigniskategorie Funktionskontrolle (C)

= FD_OFFSPEC_MAP: fiir Ereigniskategorie Auflerhalb der Spezifikation (S)
= FD_MAINT_MAP: fiir Ereigniskategorie Wartungsbedarf (M)

Jeder dieser Parameter besteht aus 32 Bits mit folgender Bedeutung:

= Bit 0: reserviert durch die Fieldbus Foundation

= Bits 1 ... 15: Konfigurierbarer Bereich; bestimmte Diagnoseereignisse kénnen hier unab-
hé&ngig von der Ereignisgruppe, in der sie sich befinden, zugewiesen werden. Sie fallen
dann aus der Ereignisgruppe heraus und ihr Verhalten kann individuell konfiguriert
werden.
Bei Micropilot kénnen folgende Parameter dem konfigurierbaren Bereich zugewiesen
werden:
- 941: Echo verloren
- 942:In Sicherheitsdistanz
- 950: Erweiterte Diagnose aufgetreten

= Bits 16 ... 31: Standardbereich; diese Bits sind den Ereignisgruppen fest zugeordnet.
Wenn das Bit auf 1 gesetzt ist, ist diese Ereignisgruppe der jeweiligen Ereigniskategorie
zugeordnet.

Die folgende Tabelle gibt die Werkseinstellung der Zuordnungsparameter an. In der
Werkseinstellung gibt es eine eindeutige Zuordnung zwischen dem Ereignisgewicht und
der Ereigniskategorie (i.e. dem Zuordnungsparameter).

Werkseinstellung der Zuordnungsparameter

Standardbereich Konfigurierbarer Bereich

Ereignisgewicht Hochstes Hohes Gewicht Geringes Geringstes

Gewicht Gewicht Gewicht
Ereignisquelle ! s ‘E ‘c ‘P s ‘E ‘c ‘P s ‘E ‘c ‘P s ‘E ‘c ‘P
Bit 3130 |29 |28 |27 |26 |25 |24 |23 |22 |21 |20 |19 |18 |17 |16 15..1
FD_FAIL_MAP 141 |1 {1 |0 O |O |O (O (O |O |O (O |O |O |O 0
FD_CHECK_MAP o |0 o (0O (1 j1 |1 |1 |0 |O (O |O |O |O (O |O 0
FD_OFFSPEC_MAP o /0 0o |O O OO |O |2 |1 |1 |1 |O |O |O |O 0
FD_MAINT_MAP o |0 |0 |O (O |O (O (O |O |O (O |O |1 |1 |1 |1 0
1) S: Sensor; E: Elektronik; C: Konfiguration; P: Prozess
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Um das Diagnoseverhalten einer Ereignisgruppe zu dndern, gehen Sie wie folgt vor:
1. Zuordnungsparameter 6ffnen, in dem die Gruppe gegenwaértig zugeordnet ist.

2. Das Bit der Ereignisgruppe von 1 auf 0 d&ndern. Bei Bedienung tiber FieldCare
geschieht das durch Deaktivieren des entsprechenden Kontrollkéstchens (siehe nach-
folgendes Beispiel).

Zuordnungsparameter 6ffnen, dem die Gruppe zugeordnet werden soll.

4. Das Bit der Ereignisgruppe von 0 auf 1 dndern. Bei Bedienung iiber FieldCare
geschieht das durch Aktivieren des entsprechenden Kontrollkdstchens (siehe nach-
folgendes Beispiel).

Beispiel

Die Gruppe Hochstes Gewicht / Konfigurationsfehler enthalt die Ereignisse 410: Daten-
iibertragung, 411: Up-/Download, 435: Linearisierung und 437: Konfiguration inkom-
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patibel. Diese sollen nicht mehr als Ausfall (F) sondern als Funktionskontrolle (C)
kategorisiert werden.

1.

2.

94

Eh_j Expert

=]

Locking status:
Access status display:
Access status tooling:
Enter access code:
System
Sensor
QOutput
Communication
Block Mode
Analog input 1
Analog input 2
Digital input 1
Field diagnostics
Alarm broadcast record
} Alarm broadcast enable
b4 Alarm indication {(Polling)
}

S I 4larm detection enable

Navigieren Sie im FieldCare-Navigationsfenster zur Seite Experte > Kommunika-

Fail Map:

A Process Highest severity B
— Configuration Highest severity

[] Configurable Area Bit 1
[] Configurable Area Bit 2
[] Configurable Area Bit 3
[ Configurable Area Bit 4
[] Configurable Area Bit 5
[] Configurable Area Bit 6
[] Configurable Area Bit 7
[ Configurable Area Bit &
[] Configurable Area Bit 9
[] Configurable Area Bit 10
[] Configurable Area Bit 11
[ Configurable Area Bit 12
[] Configurable Area Bit 13
[ Configurable Area Bit 14
[] Configurable Area Bit 15
|:] Process Lowest severity
l:] Configuration Lowest severity
D Electronic Lowest severity

Check Map:

I:l Sensor Lowest severity

D Process Low severity

["] Configuration Low severity
D Electronic Low severity

\:| Sensor Low severity

D Process High severity

["] Configuration High severity
D Electronic High severity

[] sensor High severity

Electronic Highest severity
Sensor Highest severity

tion - Field diagnostics > Alarm detection enable.

[] Configurable Area Bit 1

[ Configurable Area Bit 2

[ Configurable Area Bit 3

[ Configurable Area Bit 4

[ Configurable Area Bit 5

[7] Configurable Area Bit 6

[] Configurable Area Bit 7

[ Configurable Area Bit 8

[ Configurable Area Bit 9

[] Configurable Area Bit 10
[] Configurable Area Bit 11
[ Configurable Area Bit 12
[ Configurable Area Bit 13
[] Configurable Area Bit 14
[] Configurable Area Bit 15
D Process Lowest severity
o Configuration Lowest severity
I:] Electronic Lowest severity
|:] Sensor Lowest severity

I:] Process Low severity

[ Configuration Low severity
[:] Electronic Low severity

D Sensor Low severity
Process High severity
Configuration High severity
Electronic High severity
Sensor High severity

l:] Process Highest severity

—— || Configuration Highest severity

[ Electronic Highest severity
[ ] sensor Highest severity

29  Die Spalten "Fail Map"und "Check Map"im Auslieferungszustand

Suchen Sie in der Spalte Fail Map die Gruppe Configuration Highest Severity und
deaktivieren Sie das zugehorige Kontrollkéstchen (A). Aktivieren Sie das entspre-
chende Kontrollkéstchen in der Spalte Check Map (B). Beachten Sie dabei, dass jede
Eingabe durch die Enter-Taste bestétigt werden muss.
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E] Process Highest severity D Process Highest severity
—— [ | Configuration Highest severity ——» [~] Configuration Highest severity

[“] Electronic Highest severity [ Electronic Highest severity

[“] sensor Highest severity [ sensor Highest severity

30 Die Spalten 'Fail Map" und "Check Map"nach der Anderung

Es ist darauf zu achten, dass fiir jede Ereignisgruppe in mindestens einem der Zuord-
nungsparameter das entsprechende Bit gesetzt ist. Andernfalls wird mit dem Ereignis
keine Kategorie tiber den Bus libertragen. Das Leitsystem wird das Vorliegen des
Ereignisses also in der Regel ignorieren.

ﬂ Auf der FieldCare-Seite Alarm detection enable wird die Detektion von Diagnose-
ereignissen parametriert, nicht aber die Ubertragung der Meldungen auf den Bus.
Letzteres geschieht auf der Seite Alarm broadcast enable. Die Bedienung dieser Seite
ist identisch wie fiir Alarm detection enable. Damit Status-Informationen auf den
Bus iibertragen werden muss der Resource-Block im Modus Auto sein.
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12.8.3 Konfigurierbarer Bereich

Fir die folgenden Ereignisse lassen sich die Ereigniskategorie individuell definieren -
unabhéngig von der Ereignisgruppe, der sie in der Werkseinstellung zugeordnet sind:

= F941: Echo verloren
= S942: In Sicherheitsdistanz
= M950: Erweiterte Diagnose aufgetreten

Um die Ereigniskategorie zu &ndern, muss das Ereignis zunéchst einem der Bits 1 bis 15
zugewiesen werden. dazu dienen die Parameter FF912 ConfigArea_1 bis FF912ConfigA-
rea_15 im Block DIAGNOSTIC (TRDDIAG). Anschliefend kann das entsprechende Bit im
gewinschten Zuordnungsparameter von 0 auf 1 gesetzt werden.

Beispiel

Fehler 942 "In Sicherheitsdistanz" soll nicht mehr als AuBBerhalb der Spezifikation (S)

sondern als Funktionskontrolle (C) kategorisiert werden.
1. [FHF Expert
P Locking status:
P Access status display:
=P Access status tooling:
P Enter access code:
GH3  System
[+ 4  Sensor
d  Output
Communication
Block Mode
Analog input 1
Analog input 2
Digital input 1
Field diagnostics
Alarm broadcast record
Alarm broadcast enable
Alarm indication (Polling)

Alarm detection enable

(I £ S B R K g

a0 W W R

{F

oo

@

Navigieren Sie im FieldCare-Navigationsfenster zur Seite Experte » Kommunika-
tion - Field diagnostics > Alarm detection enable.

Configurable Area Bit 1: Mot used !E\
Configurable Area Bit 2: Not used (v]
Configurable Area Bit 3: Mot used (v]
Configurable Area Bit 4: Mot used 12\
Configurable Area Bit 5: Mot used (v]

Configurable Area Bit 6: Not used [v]

In der Werkseinstellung haben alle Bits in der Spalte der Conigurable Area Bits den
Wert not used (nicht benutzt).

Configurable Area Bit 1: In safety distance \;\
Configurable Area Bit 2: Mot used \Ei
Configurable Area Bit 3: Not used (v]
Configurable Area Bit 4: Not used (v]
Configurable Area Bit S: Mot used E\

Configurable Area Bit 6: Mot used \E!
Waébhlen Sie eines dieser Bits (hier zum Beispiel: Configurable Area Bit 1) und wah-

len Sie aus der zugehérigen Auswahlliste die Option In safety distance. Bestétigen
Sie diese Auwahl mit der Enter-Taste.
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4.

Offspec Map:

[] Configurable Area Bit 3
[] Configurable Area Bit 4
[ ] Configurable Area Bit 5
[ Configurable Area Bit &

Gehen Sie in die Spalte Offspec Map und aktivieren Sie das Kontrollkéstchen zum
betroffenen Bit (hier: Configurable Area Bit 1). Bestatigen Sie die Eingabe mit der
Enter-Taste.

ﬂ Eine Anderung der Fehlerkategorie von In Sicherheitsdistanz (In safety distance)
wirkt nicht auf einen bereits bestehenden Fehler. Erst wenn nach der Anderung die-
ser Fehler erneut auftritt, wird die neue Kategorie zugewiesen.

12.8.4 Ubertragung der Ereignismeldungen auf den Bus

Ereignis-Prioritéat

Ereignismeldungen werden nur dann auf den Bus iibertragen, wenn sie die Prioritat 2 bis
15 haben. Ereignisse mit Prioritdt 1 werden angezeigt, aber nicht auf den Bus tibertragen.
Ereigniss mit Prioritdt O werden ignoriert. In der Werkseinstellung ist die Prioritét aller
Erignisse 0. Man kann die Prioritét individuell fir die vier Zuordnungsparameter anpas-
sen. Dazu dienen folgende vier Parameter aus dem Resource-Block:

| EH_Levelflex_AAFFFFAAFFF : RESOURCE_AAFFFFAAFFF (RB2)

Apply Values Device information

IV Periodic Updates |2 [sec) 3:
00S || Auto

Plocess] Tuningl Uplionsl AIatmsI Diagnostics  Others IMelhodsI

Parameter Value Type & Extensions | Help
« FD_FAIL PRI

@ FD_OFFSPEC_PRI 9 mRange=0-15

@ FD_MAINT_PRI 8 mRange=0-15

@ FD_CHECK_PRI 7 mRange=0-15

Unterdriickung bestimmter Ereignisse

Uber eine Maske lassen sich bestimmte Ereignisse bei der Ubertragung auf den Bus unter-
driicken. Diese Ereignisse werden dann zwar angezeigt, aber nicht auf den Bus ibertragen.
Diese Maske findet sich in FieldCare unter Experte > Kommunikation - Field diagnos-
tics > Alarm broadcast enable. Die Maske wirkt als Negativ-Maske, das heifit: Wenn ein
Feld markiert ist, werden die zugehorigen Ereignisse nicht auf den Bus tibertragen.

12.9 Einstellungen schiitzen vor unerlaubtem Zugriff

Die Einstellungen kénnen auf folgende Arten vor unerlaubtem Zugriff geschiitzt werden:

= Verriegelung tiberVerriegelungsschalter (Hardware-Verriegelung) > B8 51
= Verriegelung tiber Bedienmenii (Software-Verriegelung) » B8 50
= Verriegelung tiber Blockbedienung:
- Block: DISPLAY (TRDDISP); Parameter: Freigabecode definieren
(define_access code)
- Block: EXPERT CONFIG (TRDEXP); Parameter: Freigabecode eingeben
(enter_access_code)
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13

13.1

Allgemeine Stérungsbehebung

13.1.1 Allgemeine Fehler

Diagnose und Stérungsbehebung

Fehler

Mogliche Ursache

Behebung

Gerét reagiert nicht.

Versorgungsspannung liegt nicht
an.

Richtige Spannung anlegen.

Anschlusskabel haben keinen Kon-
takt zu den Klemmen.

Kontaktierung der Kabel priifen und
gegebenenfalls korrigieren.

Keine Anzeige auf dem Display

Display ist zu hell oder zu dunkel
eingestellt.

= Displaykontrast erhdhen (dunkler
einstellen) durch gleichzeitiges
Driicken von [+ und (E).

= Displaykontrast verringern (heller
einstellen) durch gleichzeitiges
Driicken von (=) und (E).

Displaystecker ist nicht richtig ein-
gesteckt.

Stecker richtig einstecken.

Display ist defekt.

Display tauschen.

"Kommunikationsfehler" erscheint
am Display bei Gerétestart oder
beim Anstecken des Displays.

Elektromagnetische Storeinflisse

Erdung des Geréts priifen.

Defekte Kabelverbindung oder
defekter Displaystecker

Display tauschen.

Duplizierung der Parameter per Dis-
play von einem Gerét zum anderen
funktioniert nicht.

Nur die Auswahlmdglichkeiten
,Sichern” und ,, Abbrechen” stehen
zur Verfigung.

Display mit Backup wird nicht rich-
tig erkannt wenn an dem neuen
Geréte vorher noch nie eine Daten-
sicherung durchgefiihrt wurde.

Display (mit dem Backup) anschlie-
Ben und Geréteneustart durchfith-
ren.

Kommunikation tiber CDI-Schnitt-
stelle funktioniert nicht.

Falsche Einstellung der COM-
Schnittstelle am Computer.

Einstellung der COM-Schnittstelle
am Computer tberpriifen und gege-
benenfalls korrigieren.

Geréat misst falsch.

Parametrierfehler.

Parametrierung prifen und korri-
gieren.

13.1.2 Parametrierfehler

Fehler

Mbogliche Ursache

Behebung

Falscher Messwert

Wenn gemessene Distanz (Setup
- Distanz) mit tatsachlicher Distanz
iibereinstimmt:

s Parameter Abgleich Leer
(> B 134) prifen und gegebenfalls
korrigieren.

Abgleichfehler

= Parameter Abgleich Voll (> 134)
priifen und gegebenenfalls korrigie-
ren.

» Linearisierung priifen und gegebe-
nenfalls korrigieren (Untermenii
Linearisierung (- 150)).

Fullstandkorrektur falsch eingestellt

Korrekten Wert in Parameter Fiill-
standkorrektur (> 147) eingeben.

Wenn gemessene Distanz (Setup
- Distanz) nicht mit tatsachlicher
Distanz iibereinstimmt:

Ein Stdrecho liegt vor.

Stérechoausblendung durchfithren
(Parameter Bestédtigung Distanz
(» B136)).
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Fehler

Mogliche Ursache

Behebung

Keine Messwertdnderung
beim Befiillen/Entleeren

Stoérechos von Einbauten, Stutzen
oder Ansatz an der Antenne

= Stoérechoausblendung durchfiihren
(Parameter Bestatigung Distanz
(» B136)).

= Gegebenenfalls Antenne mit Aus-
richtvorrichtung besser auf Schiittgut-
oberflache ausrichten (Vermeiden des
Stérechos).

= Gegebenenfalls Antenne reinigen
(Spulluft).

= Gegebenenfalls bessere Einbauposi-
tion wéhlen.

Beim Befiillen/Entleeren
oder wéhrend der Messung
springt der Messwert spora-
disch auf héhere Fiillstédnde.

Signal wird geschwacht /z.B durch
Fluidisierung der Oberflache, ext-
reme Staubentwicklung, ...) - zeit-
weise sind Storechos starker. Starke
Kondensatbildung, Befillstrom im
Strahlengang.

= Storechoausblendung durchfithren
(Parameter Bestédtigung Distanz
(> 136)).

= Integrationszeit erh6hen (Experte
- Sensor - Distanz - Integrations-
zeit)

= Ausrichtung der Antenne optimieren.

= Gegebenenfalls bessere Einbauposi-
tion und/oder gréfiere Antenne wéah-
len.

= Gegebenenfalls Antenne reinigen.

Fehlermeldung F941 oder
5941 "Echo verloren"

Fullstandecho ist zu schwach.

Magliche Ursachen:

= Fluidisierung der Oberflache
= Extreme Staubentwicklung
= Starke Schiittkegel

= Ausrichtung der Antenne optimieren.

= Gegebenenfalls bessere Einbauposi-
tion und/oder gréfiere Antenne wéah-
len.

Dauerhafter Messwertsprung
auf hohere Fiillstande.

= Ansatzbildung am Behalter

= Ansatzbildung an der Antenne

= Starke Kondensatbildung an der
Antenne

= Zyklische Reinigung

s Stérechoausblendung durchfithren
(Parameter Bestatigung Distanz
(» B136)).

= Integrationszeit erhdhen (Experte
- Sensor - Distanz - Integrations-
zeit)

= Ausrichtung der Antenne optimieren

= Gegebenenfalls bessere Einbauposi-
tion und/oder gréflere Antenne wéh-
len.

Gerét zeigt bei leerem Silo
einen Fillstand an.

Storecho

Bei leerem Silo Ausblendung tiber den
gesamten Messbereich durchfithren
(Parameter Bestétigung Distanz

(» B 136)).

Falsche Steigung des Full-
stands liber den gesamten
Messbereich

Behaélter- oder Prozesseigenschaften
falsch eingestellt

= Parameter Behiltertyp (> B 132)
korrekt einstellen.

= Parameter Max. Befiillgeschwindig-
keit Feststoff (» B 132) und Max.
Entleergeschwindigkeit Feststoff
(= B 133) auf die tatsichlichen
Geschwindigkeiten einstellen.
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13.2 Diagnoseinformation auf Vor-Ort-Anzeige

13.2.1 Diagnosemeldung

Stérungen, die das Selbstiiberwachungssystem des Messgerats erkennt, werden als Diag-
nosemeldung im Wechsel mit der Messwertanzeige angezeigt.

Messwertanzeige im Stérungsfall Diagnosemeldung
21
11
XXXXXXXXX M8 XXXXXXXXX A8

20.50 « 3 3
] « Versorg.spannung 4
x (1 XX
O |®| |®| >
A0029426-DE
1  Statussignal
2 Statussymbol (Symbol fiir Ereignisverhalten)
3 Statussymbol mit Diagnoseereignis
4 Ereignistext
5 Bedienelemente

Statussignale

F Option "Ausfall (F)"

roosose | £8 liegt ein Geréatefehler vor. Der Messwert ist nicht mehr giiltig.

c Option "Funktionskontrolle (C)"
Das Gerat befindet sich im Service-Modus (z.B. wahrend einer Simulation).

A0032903

Option "AuBerhalb der Spezifikation (S)"

Das Gerét wird betrieben:

S = Auflerhalb seiner technischen Spezifikationen (z.B. wahrend des Anlaufens oder einer
Reinigung)

= Auferhalb der vom Anwender vorgenommenen Parametrierung (z.B. Fiillstand aufler-
halb der parametrierten Spanne)

A0032904

M Option "Wartungsbedarf (M)"

oosa00s | ES 1St eine Wartung erforderlich. Der Messwert ist weiterhin giiltig.

Statussymbole (Symbol fiir Ereignisverhalten)

Status "Alarm"
Q Die Messung wird unterbrochen. Die Signalausgédnge nehmen den definierten Alarmzu-
stand an. Es wird eine Diagnosemeldung generiert.

Status "Warnung"
Das Geréat misst weiter. Es wird eine Diagnosemeldung generiert.
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Diagnoseereignis und Ereignistext

Die Stérung kann mithilfe des Diagnoseereignisses identifiziert werden. Der Ereignistext
hilft dabei, indem er einen Hinweis zur Stérung liefert. Zuséatzlich ist dem Diagnoseereignis
das dazugehorige Statussymbol vorangestellt.

Diagnoseereignis
Statussymbol Statussignal Ereignisnummer Ereignistext
N2 N N2
Beispiel A S 441 Stromausg. 1
A0032904

3-stellige Num-
mer

Wenn mehrere Diagnoseereignisse gleichzeitig anstehen, wird nur die Diagnosemeldung
mit der hochsten Prioritdt angezeigt. Weitere anstehende Diagnosemeldungen lassen sich
im Untermenii Diagnoseliste anzeigen.

Vergangene Diagnosemeldungen, die nicht mehr anstehen, werden folgendermafien
angezeigt:
= Auf der Vor-Ort-Anzeige:
im Untermeni Ereignis-Logbuch
= [n FieldCare:
uber die Funktion "Event List / HistoROM

Bedienelemente

Bedienfunktionen im Menii, Untermenii

Plus-Taste
Offnet die Meldung zu den Behebungsmafinahmen.

Enter-Taste
Offnet das Bedienmenti.
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13.2.2 Behebungsmafinahmen aufrufen

1 Diagnose 1
M 8801 Versorg.spannung

Diagnose 2
Diagnose 3

2
2— |Versorg.spannung (ID:203) — 3

4—1 | 4 8801 0d00h02m25s 5
6% Spannung erhéhen

3. [©]+[®)]

A0029431-DE

31 Meldung zu Behebungsmafsnahmen

1
2
3
4
5
6

Diagnoseinformation

Kurztext

Service-ID

Diagnoseverhalten mit Diagnosecode
Betriebszeit des Auftretens
Behebungsmafinahmen

Der Anwender befindet sich in der Diagnosemeldung.

1.

driicken (®-Symbol).
Y Untermeni Diagnoseliste 6ffnet sich.
Das gewiinschte Diagnoseereignis mit [#] oder (=) auswéhlen und E driicken.

= Die Meldung zu den Behebungsmafinahmen des ausgewé&hlten Diagnoseereignis-
ses offnet sich.

Gleichzeitig (&) + [# driicken.
>~ Die Meldung zu den Behebungsmafinahmen wird geschlossen.

Der Anwender befindet sich im Menii Diagnose auf einem Diagnoseereignis-Eintrag: z.B
in Diagnoseliste oder in Letzte Diagnose.

1.

driicken.

= Die Meldung zu den Behebungsmafinahmen des ausgewé&hlten Diagnoseereignis-
ses offnet sich.

Gleichzeitig (&) + [ driicken.
= Die Meldung zu den Behebungsmafinahmen wird geschlossen.
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13.3 Diagnoseereignis im Bedientool

Wenn im Gerét ein Diagnoseereignis vorliegt, erscheint links oben im Statusbereich des
Bedientools das Statussignal zusammen mit dem dazugehdrigen Symbol fiir Ereignisver-
halten gem&f NAMUR NE 107:

= Ausfall (F)

= Funktionskontrolle (C)

= AufRerhalb der Spezifikation (S)
» Wartungsbedarf (M)

A: Uber das Bedienmenii

1. Zu Meni Diagnose navigieren.

L~ In Parameter Aktuelle Diagnose wird das Diagnoseereignis mit Ereignistext
angezeigt.

2. Rechts im Anzeigebereich tiber Parameter Aktuelle Diagnose mit dem Cursor fah-
ren.
Lo

eOfREEC B 3% 00

(Menu [ Variable b] Actual diagnostics: } M350 Adva%ed diagnostic 2 occured
ULEJ B R—— Timestamp: 15d02h58m2Ns

P Actual diagnostics: Maintain your diagnostic event
“PC1 Timestamp: Previous diagnostics:  — (Service ID:359)
P Previous diagnostics: Timestamp: 0d00h00mO00s

P Timestamp: ~
P01 Operating time from restart: Operating time from restart: o 0d00h26m53s

15d03h00m11s

Q

P Operating time: Operating time:

e e

Ein Tooltipp mit Behebungsmafinahmen zum Diagnoseereignis erscheint.

B: Uber die Funktion "Erstelle Dokumentation" ("Create Documentation")

1. S
® D0 @E| & = _il',\f-b (T N7
If Menu / Variable . [ Value
E}Q Diagnostics Create Documentaﬁonr

P_l Actual diagnostics:

Die Funktion "Erstelle Dokumentation" ("Create Documentation") wahlen.

Documentation
 Documentation | status

(=] Documentation Initialized
[£}¥] Title Pages Initialized
Cover Page Initialized
.[¥] Signatures Page Initialized
--[¥] Device parameters Initialized
--[¥] Linearization table Initialized
--[¥] Envelope curve Initialized
[=}[¥] Extended HistoROM Initialized
Diagram data Initialized

-[_] Compare Datasets Not available

Sicherstellen, dass "Ubersicht Daten" ('Data overview") markiert ist.
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3. 'Speichern .." ("Save as ...") klicken und ein PDF des Protokolls speichern.

= Das Protokoll enthélt die Diagnosemeldungen einschlieflich Behebungsmafinah-
mern.

C: Uber die Funktion "Eventliste / Erweitertes HistoROM" ("Eventlist / Extended His-

toROM")
1.
I 3 % 00
| Menu / Variable W I Value
CHZ  Diagnostics Eventlist / Extended HistoROMl

P Actual diagnostics:

Die Funktion "Eventliste / Erweitertes HistoROM" ("Eventlist / Extended HistoROM")
wahlen.

Online-Parametrierung x Eventliste / Erweitertes HistoROM x

FEEIE & |8
by

Die Funktion "Lade Eventliste" wéhlen.

= Die Ereignisliste einschlieRlich Behebungsmaftnahmen wird im Fenster "Uber-
sicht Daten" ("Data overview") angezeigt.

13.4 Diagnosemeldungen im DIAGNOSTIC Transducer
Block (TRDDIAG)

= Der Parameter Aktuelle Diagnose (actual diagnostics) zeigt die Meldung mit der hoch-
sten Prioritat an. Jede Meldung wird zusétzlich geméafs FOUNDATION Fieldbus-Spezifika-
tion Uber die Parameter XD_ERROR und BLOCK_ERROR angezeigt.

= Uber die Paramter Diagnose 1 (diagnostics_1) bis Diagnose 5 (diagnostics 5) kann
man eine Liste der aktiven Alarme einsehen. Wenn mehr als 5 Meldungen anstehen,
werden diejenigen mit der hdchsten Prioritét angezeigt.

= Uber den Parameter Letzte Diagnose (previous_diagnostics) kann man den letzten nicht
mehr aktiven Alarm einsehen.

13.5 Diagnoseliste

In Untermenii Diagnoseliste kénnen bis zu 5 aktuell anstehende Diagnosemeldungen
angezeigt werden. Wenn mehr als 5 Meldungen anstehen, werden diejenigen mit der
héchsten Prioritdt angezeigt.

Navigationspfad
Diagnose - Diagnoseliste
Behebungsmafinahmen aufrufen und schlielen

1. driicken.
~ Die Meldung zu den Behebungsmafinahmen des ausgwéahlten Diagnoseereignis-
ses 6ffnet sich.

2. Gleichzeitig (5J + ) driicken.
= Die Meldung zu den Behebungsmafinahmen wird geschlossen.
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13.6 Liste der Diagnoseereignisse

Diagnose- Kurztext Behebungsmafinahmen Statussignal | Diagnosever-
nummer [ab Werk] halten
[ab Werk]
Diagnose zur Elektronik
242 Software inkompati- | 1. Software priifen F Alarm
bel 2. Hauptelektronik flashen oder tau-
252 Module inkompati- | 1. Elektronikmodule priifen F Alarm
bel 2. 1/0- oder Hauptelektronikmodul tau-
261 Elektronikmodule 1. Gerat neu starten F Alarm
2. Elektronikmodule priifen
3. 1/0-Modul oder Hauptelektronik tau-
262 Modulverbindung 1. Modulverbindungen priifen F Alarm
2. Elektronikmodule tauschen
270 Hauptelektronik- Hauptelektronikmodul tauschen F Alarm
Fehler
271 Hauptelektronik- 1. Gerat neu starten F Alarm
Fehler 2. Hauptelektronikmodul tauschen
272 Hauptelektronik- 1. Gerdt neu starten F Alarm
Fehler 2. Service kontaktieren
273 Hauptelektronik- 1. Anzeige-Notbetrieb F Alarm
Fehler 2. Hauptelektronik tauschen
275 [/0-Modul-Fehler 1/0-Modul tauschen F Alarm
276 [/0-Modul-Fehler 1. Gerdt neu starten F Alarm
2. 1/0-Modul tauschen
282 Datenspeicher 1. Gerdt neu starten F Alarm
2. Service kontaktieren
283 Speicherinhalt 1. Daten tbertragen oder Gerat riickset- | F Alarm
2. Service kontaktieren
311 Elektronikfehler 1. Daten tbertragen oder Gerét riickset- | F Alarm
2. Service kontaktieren
311 Elektronikfehler Wartungsbedarf! M Warning
1. Gerét nicht riicksetzen
2. Service kontaktieren
Diagnose zur Konfiguration
410 Dateniibertragung 1. Verbindung priifen F Alarm
2. Dateniibertragung wiederholen
411 Up-/Download aktiv | Up-/Download aktiv, bitte warten C Warning
412 Download verarbei- | Download aktiv, bitte warten C Warning
ten
435 Linearisierung Linearisierungtabelle priifen F Alarm
437 Konfiguration 1. Gerat neu starten F Alarm
inkompatibel 2. Service kontaktieren
438 Datensatz 1. Datensatzdatei priifen M Warning
2. Geréteparametrierung priifen
3. Up- und Download der neuen Konf.
482 Block in OOS Block in AUTO Modus setzen F Alarm
484 Simulation Fehler- | Simulation ausschalten C Alarm
modus
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Diagnose- Kurztext Behebungsmafinahmen Statussignal | Diagnosever-
nummer [ab Werk] halten
[ab Werk]
485 Simulation Mess- Simulation ausschalten C Warning
wert
494 Simulation Schalt- Simulation Schaltausgang ausschalten C Warning
ausgang
495 Simulation Diagno- | Simulation ausschalten C Warning
seereignis
497 Simulation Block- Simulation ausschalten C Warning
ausgang
585 Simulation Distanz | Simulation ausschalten C Warning
586 Aufnahme Ausblen- | Aufnahme Ausblendung C Warning
dung bitte warten
Diagnose zum Prozess
801 Energie zu niedrig Spannung erhdhen S Warning
825 Betriebstemperatur | 1. Umgebungstemperatur priifen F Alarm
2. Prozesstemperatur priifen
921 Veranderung an 1. Referenzeinstellung priifen S Warning
Referenz 2. Prozessdruck priifen
3. Sensor priifen
941 Echo verloren DK Wert Einstellung priifen F Alarm V
942 In Sicherheitsdistanz | 1. Fullstand prifen S Alarm Y
2. Sicherheitsdistanz prifen
3. Selbsthaltung zuriicksetzen
943 In Blockdistanz Reduzierte Genauigkeit S Warning
Fillstand priifen
950 Erweiterte Diagnose | Fiihren Sie Ihre Wartungsmafinahme aus | M Warning D
1 ... 2 aufgetreten

1) Diagnoseverhalten ist &nderbar.

13.7 Ereignis-Logbuch

13.7.1 Ereignishistorie

Eine chronologische Ubersicht zu den aufgetretenen Ereignismeldungen bietet das Unter-

menii Ereignisliste *.

Navigationspfad
Diagnose - Ereignis-Logbuch - Ereignisliste

Max. 100 Ereignismeldungen kénnen chronologisch angezeigt werden.

Die Ereignishistorie umfasst Eintrége zu:
= Diagnoseereignissen
= Informationsereignissen

5) Dieses Unterment existiert nur bei Bedienung tiber Vor-Ort-Anzeige. Bei Bedienung tiber FieldCare kann die Ereignisliste iiber die FieldCare-
Funktion "Event List / HistoROM" angezeigt werden.
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Jedem Ereignis ist neben der Betriebszeit seines Auftretens noch ein Symbol zugeordnet,

ob das Ereignis aufgetreten oder beendet ist:
= Diagnoseereignis

- ©: Auftreten des Ereignisses

- G: Ende des Ereignisses
= Informationsereignis

®©: Auftreten des Ereignisses

Behebungsmafinahmen aufrufen und schliefien
1. driicken.

Y Die Meldung zu den Behebungsmafinahmen des ausgwéhlten Diagnoseereignis-

ses Offnet sich.

2. Gleichzeitig (&) + ] driicken.
-~ Die Meldung zu den Behebungsmafinahmen wird geschlossen.

13.7.2 Ereignis-Logbuch filtern

Milhilfe von Parameter Filteroptionen kann bestimmt werden, welche Kategorie von
Ereignismeldungen in Unterment Ereignisliste angezeigt werden.

Navigationspfad
Diagnose - Ereignis-Logbuch - Filteroptionen

Filterkategorien

= Alle

= Ausfall (F)

= Funktionskontrolle (C)

= Auflerhalb der Spezifikation (S)
» Wartungsbedarf (M)

= [nformation

13.7.3 Liste der Informationsereignisse

Informationsereignis Ereignistext
oo |- (Gerat i.0.)

11089 Geratestart

11090 Konfiguration riickgesetzt

11091 Konfiguration gedndert

11092 Messwertspeicher geldscht

11110 Schreibschutzschalter gedndert
11137 Elektronik getauscht

11151 Historie riickgesetzt

11154 Klemmensp. Min./Max. riickgesetzt
11155 Elektroniktemperatur riickgesetzt
11156 Speicherfehler Trendblock

11157 Speicherfehler Ereignisliste

11185 Gerét in Anzeige gesichert

11186 Gerét mit Anzeige wiederhergestellt
11187 Messstelle kopiert iiber Anzeige
11188 Displaydaten geldscht

11189 Gerétesicherung verglichen
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Informationsereignis
11256 Anzeige: Zugriffsrechte gedndert
11264 Sicherheitssequenz abgebrochen
11335 Firmware gedndert
11397 Fieldbus: Zugriffsrechte ge&dndert
11398 CDI: Zugriffsrechte geédndert
11512 Download gestartet
11513 Download beendet
11514 Upload gestartet
11515 Upload beendet

13.8 Firmware-Historie

Datum Firm- Modifikationen Dokumentation (FMR56/FMR57, FOUNDATION Fieldbus)
y:::i;n Betriebsanleitung Beschreibung Gerédtepara- | Technische Information
meter
06.2012 | 01.00.zz | Original-Software BAO1123F/00/DE/01.13 GP01017F/00/DE/01.13 TIO1042F/00/DE/03.13
03.2015 |01.01.zz | = zusatzliche Sprachen BA01123F/00/DE/02.15 GP01017F/00/DE/02.15 TI01042F/00/DE/05.15

= HistoROM-Funktion
erweitert

= Optimierungen und Feh-
lerkorrekturen

BAO1123F/00/DE/03.16 !

TI01042F/00/DE/07.16 !

1) Enthélt Informationen zu den Heartbeat-Wizards, die in der aktuellen DTM-Version fiir DeviceCare und FieldCare verfiigbar sind.
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Uber die Produktstruktur kann die Firmware-Version explizit bestellt werden. Hiermit
1asst sich sicherstellen, dass die Firmware-Version mit einer geplanten oder in Betrieb

befindlichen Systemintegration kompatibel ist.

Endress+Hauser



Micropilot FMR56, FMR57 FOUNDATION Fieldbus Wartung

Endress+Hauser

14 Wartung

Es sind grundsétzlich keine speziellen Wartungsarbeiten erforderlich.

14.1 Auflenreinigung

Bei der Auenreiniqung ist darauf zu achten, dass das verwendete Reinigungsmittel die
Gehduseoberflache und die Dichtungen nicht angreift.

14.2  Dichtungen

Die Prozessdichtungen des Messaufnehmers (am Prozessanschluss) sollten periodisch aus-
getauscht werden, inbesondere bei der Verwendung von Formdichtungen (aseptische Aus-
fihrung)! Die Zeitspanne zwischen den Auswechslungen ist von der Haufigkeit der
Reinigungszyklen sowie Messstoff- und Reinigungstemperatur anhangig.
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15 Reparatur

15.1 Allgemeine Hinweise

15.1.1 Reparaturkonzept

Das Endress+Hauser-Reparaturkonzept sieht vor, dass die Gerdte modular aufgebaut sind
und Reparaturen durch den Endress+Hauser-Service oder durch entsprechend geschulte
Kunden durchgefiihrt werden kénnen.

Ersatzteile sind jeweils zu sinnvollen Kits mit einer zugehorigen Austauschanleitung
zusammengefasst.

Fiir weitere Informationen tiber Service und Ersatzteile wenden Sie sich bitten an den End-
resstHauser-Service.

15.1.2 Reparatur von Ex-zertifizierten Gerdten
Bei Reparaturen von Ex-zertifizierten Gerdten ist zusétzlich Folgendes zu beachten:

= Eine Reparatur von Ex-zertifizierten Geréten darf nur durch sachkundiges Personal oder
durch den Endress+Hauser-Service erfolgen.

= Die entsprechenden einschlédgigen Normen, nationalen Vorschriften sowie die Sicher-
heitshinweise (XA) und Zertifikate sind zu beachten.

= Es dirfen nur Original-Ersatzteile von Endress+Hauser verwendet werden.

= Bitte beachten Sie bei der Bestellung des Ersatzteiles die Gerdtebezeichnung auf dem
Typenschild. Es diirfen nur Teile durch gleiche Teile ersetzt werden.

= Reparaturen sind geméafd Anleitung durchzufithren. Nach einer Reparatur muss die fiir
das Gerét vorgeschriebene Stiickpriifung durchgefiihrt werden.

= Ein Umbau eines zertifizierten Gerétes in eine andere zertifizierte Variante darf nur
durch den Endress+Hauser-Service erfolgen.

= Jede Reparatur und jeder Umbau ist zu dokumentieren.

15.1.3 Austausch von Elektronikmodulen

Nach dem Austausch von Elektronikmodulen ist kein Neuabgleich des Geréts erforderlich,
da die Parameter im HistoROM innerhalb des Geh&uses gespeichert sind. Beim Austausch
der Hauptelektronik kann es erforderlich sein, eine neue Stérechoausblendung aufzuneh-
men.

15.1.4 Austausch eines Geréts

Nach dem Austausch eines kompletten Gerétes kénnen die Parameter auf eine der folgen-
den Methoden wieder ins Gerat gespielt werden:

= Uber das Anzeigemodul
Voraussetzung: Die Konfiguration des alten Gerates wurde zuvor im Anzeigemodul
gespeichert > B 176.

= Uber FieldCare
Voraussetzung: Die Konfiguration des alten Gerates wurde zuvor Uber FieldCare im Com-
puter gespeichert.

Es kann weiter gemessen werden, ohne einen neuen Abgleich durchzuftihren. Nur eine
Stérechoausblendung muss gegebenenfalls neu durchgefiihrt werden.
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15.2 Ersatzteile

= Einige austauschbare Messgerdt-Komponenten sind durch ein Ersatzteiltypenschild
gekennzeichnet. Dieses enthélt Informationen zum Ersatzteil.
» Im Anschlussraumdeckel des Messgeréts befindet sich ein Ersatzteiltypenschild, das fol-
gende Angaben enthalt:
- Eine Auflistung der wichtigsten Ersatzteile zum Messgerat inklusive ihrer Bestellinfor-
mation.
- Die URL zum W@M Device Viewer (www.endress.com/deviceviewer):
Dort werden alle Ersatzteile zum Messgerét inklusive Bestellcode aufgelistet und las-
sen sich bestellen. Wenn vorhanden steht auch die dazugehérige Einbauanleitung zum
Download zur Verfiigung.

Spare parts for:

Ser.-no.: 8A21ACO098AF4
Pos. no.| Spare part Spare no./structure
1 Sensor XPF0002- / XPF0003-
2 Main electr. XPF0001-
3 10 module 71023451
4 Cover (front) | 71023451
5 Cover (right) 71023451
6 Display 71023451

002847-A

Additional information: www.endress.com/deviceviewer

A0014979

32 Beispiel fiir Ersatzteiltypenschild im Anschlussraumdeckel

ﬂ Messgeréat-Seriennummer:
= Befindet sich auf dem Geréte- und Ersatzteil-Typenschild.
® [ isst sich iiber Parameter "Seriennummer" im Untermeni "Gerdteinformation" ausle-
sen.

15.3 Riicksendung

Im Fall einer Reparatur, Werkskalibrierung, falschen Lieferung oder Bestellung muss das
Messgerat zuriickgesendet werden. Als ISO-zertifiziertes Unternehmen und aufgrund

gesetzlicher Bestimmungen ist Endress+Hauser verpflichtet, mit allen zurtickgesendeten
Produkten, die mediumsbertihrend sind, in einer bestimmten Art und Weise umzugehen.

Um eine sichere, fachgerechte und schnelle Riicksendung Ihres Geréts sicherzustellen:
Informieren Sie sich Uber Vorgehensweise und Rahmenbedingungen auf der
Endress+Hauser Internetseite http://www.endress.com/support/return-material

15.4 Entsorgung

Folgende Hinweise zur Entsorgung beachten:
= Die national giiltigen Vorschriften beachten.
= Auf eine stoffliche Trennung und Verwertung der Gerdtekomponenten achten.
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Zubehor
16 Zubehor
16.1 Geratespezifisches Zubehor
16.1.1 Wetterschutzhaube
Zubehor Beschreibung
Wetterschutzhaube _—
<
™~
@
— ~
—Z ~
Ve
A0015466
300 (11.8) 275 (10. 8)
255.1 (10 164 6.46
§ /ej
o /\“3 o
Qf \
\ %
A0015472
33 Wetterschutzhaube; MafSeinheit: mm (in)
Die Wetterschutzhaube kann zusammen mit dem Gerét bestellt werden (Produktstruktur, Merkmal 620 "Zubehor
beigelegt', Option PB "Wetterschutzhaube").
Alternativ ist sie als Zubehor erhéaltlich; Bestellnummer 71162242.
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Zubehor

16.1.2 Verstellbare Flanschdichtung fiir FMR50/FMR56

Zubehor Beschreibung
Verstellbare Flanschdich- +
tung fiir FMR50/FMR56 ———I 1T ]
o —
2 | @3
Y
[ — |
]
A
<
.
iy i
} i
A0018871
1 UNIUberwurfflansch
2 Verstellbare Flanschdichtung
3 Stutzen
E] Die Materialeigenschaften und Prozessbedingungen der verstellbaren Flanschdichtung miissen mit den Eigenschaf-
ten (Temperatur, Druck, Bestandigkeit) des Prozesses abgestimmt sein.
E] Fiir FMR56: Die verstellbare Flanschdichtung kann auch zusammen mit dem Gerét bestellt werden (Produkstruktur:
Merkmal 620 "Zubehor beigelelgt’, Optionen PL, PM, PN, PO, PQ, PR).
Technische Daten: Ausfithrung DN/JIS
Bestellnummer 71074263 71074264 71074265
Kompatibel mit DN80 PN10/40 DN100 PN10/16 = DN150 PN10/16
= JIS 10K 150A
Empfohlene Schraubenldnge 100 mm (3,9 in) 100 mm (3,9 in) 110 mm (4,3 in)
Empfohlene Schraubengréfie M14 M14 M18
Werkstoff EPDM
Prozessdruck -0,1...0,1bar (-1,45 ... 1,45 psi)
Prozesstemperatur -40...+80°C (-40...+176 °F)
D 142 mm (5,59 in) 162 mm (6,38 in) 218 mm (8,58 in)
d 89 mm (3,5 in) 115 mm (4,53 in) 169 mm (6,65 in)
h 22 mm (0,87 in) 23,5 mm (0,93 in) 26,5 mm (1,04 in)
hpin 14 mm (0,55 in) 14 mm (0,55 in) 14 mm (0,55 in)
hax 30 mm (1,18 in) 33 mm (1,3 in) 39 mm (1,45 in)
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Zubehor Beschreibung
Technische Daten: Ausfithrung ASME/JIS
Bestellnummer 71249070 71249072 71249073
Kompatibel mit = ASME 3" 150lbs ASME 4" 150lbs ASME 6" 150lbs
= JIS80A 10K
Empfohlene Schraubenlidnge 100 mm (3,9 in) 100 mm (3,9 in) 110 mm (4,3 in)
Empfohlene Schraubengrofie M14 M14 M18
Werkstoff EPDM
Prozessdruck -0,1...0,1 bar (-1,45 ... 1,45 psi)
Prozesstemperatur -40...+80°C (-40 ... +176 °F)
D 133 mm (5,2 in) 171 mm (6,7 in) 219 mm (8,6 in)
d 89 mm (3,5 in) 115 mm (4,53 in) 168 mm (6,6 in)
h 22 mm (0,87 in) 23,5 mm (0,93 in) 26,5 mm (1,04 in)
hiin 14 mm (0,55 in) 14 mm (0,55 in) 14 mm (0,55 in)
hpnax 30 mm (1,18 in) 33 mm (1,3 in) 39 mm (1,45 in)
16.1.3 Montagebiigel fiir Wand- oder Deckenmontage von FMR50/
FMR56
Zubehor Beschreibung
Montagebtigel fir Wand- | A
oder Deckenmontage von
FMR50/FMR56 B n
7 -
© < .9 - 12
A S || ](035 | [(047)
© 205 (8.07) o I
— :
Y ! A
10 --6--o1F
A ! \ [
leo9 &
(0.35) =)
65 (2.56 o

34 Montagebiigel fiir FMR50/FMR56 mit Hornantenne

A Deckenmontage
B Wandmontage

= Werkstoff:

- Montagebiigel: 304 (1.4301)

— Schrauben: A2
- Nordlock-Scheiben: A4

= Bestellnummer: 71162776

A0017746
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16.1.4 Abgesetzte Anzeige FHX50

Zubehor Beschreibung

Abgesetzte Anzeige
FHX50

A0019128

= Werkstoff:
- Kunststoff PBT
- 316L/1.4404
- Aluminium
Schutzart: IP68 / NEMA 6P und IP66 / NEMA 4x
s Passend fiir die Anzeigemodule:
- SDO2 (Drucktasten)
- SDO03 (Touch control)
= Verbindungskabel:
- Mitgeliefertes Kabel bis 30 m (98 ft)
- Kundenseitiges Standardkabel bis 60 m (196 ft)
= Umgebungstemperatur: -40 ... 80 °C (=40 ... 176 °F)
= Umgebungstemperatur (Option): 50 ... 80 °C (-58 ... 176 °F) !

E] = Wenn die abgesetzte Anzeige verwendet werden soll, muss das Geréat in der Ausfithrung "Vorbereitet fiir Anzeige
FHX50" bestellt werden (Merkmal 030, Auspragung L, M oder N). Beim FHX50 muss im Merkmal 050: "Ausfiih-
rung Messgerét" die Option A: "Vorbereitet fir Anzeige FHX50" gewéhlt werden.

= Wenn ein Messgerat nicht in der Ausfithrung "Vorbereitet fiir Anzeige FHX50" bestellt wurde und mit einem
FHX50 nachgeriistet werden soll, muss bei FHX50 im Merkmal 050: "Ausfiihrung Messgerét' die Auspragung B:
"Nicht vorbereitet fiir Anzeige FHX50" bestellt werden. In diesem Fall wird zusammen mit dem FHX50 ein Nach-
riistsatz fiir das Gerét geliefert, mit dem dieses fiir die Verwendung des FHX50 vorbereitet werden kann.

@ Bei Transmittern mit Zulassung kann die Verwendung des FHX50 eingeschrankt sein. Ein Geréat darf nur dann mit
FHX50 nachgertstet werden, wenn in den zugehoérigen Sicherheitshinweisen (XA) unter Grundspezifikationen,
Position 4 "Anzeige, Bedienung" die Option L, M oder N ("Vorbereitet fir FHX50") aufgefiihrt ist.

Beachten Sie zusétzlich die Sicherheitshinweise (XA) des FHX50.

@ Kein Nachriisten bei Transmittern mit:
= Zulassung fiir den Einsatz in Bereichen mit brennbaren Stduben (Staub-Ex-Zulassung)
= Zindschutzart Ex nA

@ Fiir Einzelheiten siehe Dokument SDO1007F.

1) Dieser Bereich gilt, wenn in Bestellmerkmal 580 "Test, Zeugnis" die Option JN "Umgebungstemperatur Messumformer -50 °C (-58 °F)" gewéhlt
wurde. Wenn die Temperatur dauerhaft unter =40 °C (=40 °F) liegt, ist mit erhéhten Ausfallraten zu rechnen.
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16.1.5 Hornschutz fiir Hornantenne

Zubehor Beschreibung

Hornschutz fiir Hornan-
tenne 80 mm (3 in) oder
100 mm (4 in) )

A0019143
A Hornantenne des Micropilot (nicht im Lieferumfang des Hornschutzes enthalten)
B Hornschutz
@d Durchmesser Hornschutz (siehe untenstehende Tabelle)
@D Minimaler Stutzendurchmesser (siehe untenstehende Tabelle)
L Ldnge von Antenne mit Hornschutz (siehe untenstehende Tabelle)

Fir Einzelheiten siehe die Montageanleitung SDO1084F.

Prozessbedingungen
= Maximaler Behaterdruck: 0,5 bar (7,252 psi)
= Maximale Prozesstemperatur: 130 °C (266 °F)
E] Explosionsgefahr
Elektrostatische Aufladung des Hornschutzes vermeiden.

Hornschutz fiir FMR57
Antenne V) Bestellnummer Horn- Abmessungen Antenne + Hornschutz
schutz
L ad @D
BC: Horn 80mm/3" 71105890 238 mm (9,4 in) 96 mm (3,78 in) >DN100
BD: Horn 100mm/4" 71105889 450 mm (17,7 in) 116 mm (4,57 in) >DN150

1) Merkmal 070 der Produkststruktur

Der Hornschutz kann auch zusammen mit dem Gerét bestellt werden. Produktstruk-
tur: Merkmal 610 "Zubehor montiert', Option OW "Hornschutz, PTFE"
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16.1.6 Uberspannungsschutz

Zubehor Beschreibung

Uberspannungsschutz fiir
2-Leiter-Geréte

OVP10 (1-Kanal)

OVP20 (2-Kanal)

A0021734

Technische Daten

Widerstand pro Kanal: 2 * 0,5 Q..

Schwellengleichspannung: 400 ... 700 V
Schwellenstofispannung: < 800 V

Kapazitéat bei 1 MHz: < 1,5 pF

Nennableitstrom (8/20 ps): 10 kA

Passend fiir Leiterquerschnitte: 0,2 ... 2,5 mm? (24 ... 14 AWG)

Bestellung mit Gerét
Vorzugsweise wird das Uberspannungsschutzmodul direkt mit dem Gerat bestellt. Siehe Produktstruktur, Merkmal

610 '"Zubehér montiert", Option NA "Uberspannungsschutz'. Eine getrennte Bestellung ist nur bei Nachriistung
erforderlich.

E] Bestellnummern fiir Nachriistung
= Fir 1-Kanal-Gerate (Merkmal 020, Option A):
OVP10:71128617
= F{r 2-Kanal-Geréate (Merkmal 020, Optionen B, C, E oder G)
OVP20:71128619

Gehéusedeckel fiir Nachriistung

Damit bei Verwendung des Uberspannungsschutzmoduls die nétigen Sicherheitsabsténde eingehalten werden,
muss bei Nachriistung auch der Geh&usedeckel ausgetauscht werden. Abhéngig vom Gehausetyp kann der pas-
sende Deckel unter folgender Materialnummer bestellt werden:

= Gehéuse GT18: Deckel 71185516

® Geh&use GT19: Deckel 71185518

= Gehé&use GT20: Deckel 71185516

@ Einschrankung bei Nachriistung
Abhéngig von der Zulassung des Transmitters kann die Verwendung des OVP-Moduls eingeschrénkt sein. Ein Geréat

darf nur dann mit dem OVP-Modul nachgeristet werden, wenn in den zugehdrigen Sicherheitshinweisen (XA)
unter Optionale Spezifikationen die Option NA (Uberspannungsschutz) aufgefiihrt ist.

[ﬂ Fiir Einzelheiten siehe SDO1090F.
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16.1.7 Bluetoothmodul fiir HART-Geréte

Zubehor Beschreibung
Bluetoothmodul
A0036493

= Einfache und schnelle Einrichtung tiber SmartBlue (App)

= Keine zusatzlichen Werkzeuge oder Adapter erforderlich

= Signalkurve tber SmartBlue (App)

= Verschliisselte Single Point-to-Point Dateniibertragung (Fraunhofer-Institut getestet) und passwortgeschiitzte Kom-

munikation via Bluetooth® wireless technology
= Reichweite unter Referenzbedingungen:
>10m (33 ft)

E] Bei Verwendung des Bluetooth-Moduls erhéht sich die minimale Versorgungsspannung des Gerats um bis zu 3 V.

E] Bestellung mit Gerét
Vorzugsweise wird das Bluetoothmodul direkt mit dem Gerét bestellt. Siehe Produktstruktur, Merkmal 610 "Zube-
hér montiert', Option NF "Bluetooth". Eine getrennte Bestellung ist nur bei Nachriistung erforderlich.

@ Bestellnummern fiir Nachriistung
Bluetooth Modul (BT10): 71377355

E‘ Einschréankung bei Nachriistung
Abhéngig von der Zulassung des Transmitters kann die Verwendung des Bluetoothmodul eingeschrénkt sein. Ein
Gerét darf nur dann mit dem Bluetoothmodul nachgertistet werden, wenn in den zugehdrigen Sicherheitshinweisen
(XA) unter Optionale Spezifikationen die Option NF (Bluetoothmodul) aufgefiihrt ist.

E] Fiir Einzelheiten siehe SD02252F.
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Zubehor

16.2 Kommunikationsspezifisches Zubehor

Zubehor Beschreibung

Commubox FXA291 Verbindet Endress+Hauser Feldgerate mit CDI-Schnittstelle (= Endress+Hauser
Common Data Interface) und der USB-Schnittstelle eines Computers oder Laptops.
Bestellnummer: 51516983
Fiir Einzelheiten: Dokument "Technische Information" TI00405C

Zubehor Beschreibung

Field Xpert SFX350 Field Xpert SFX350 ist ein mobiler Computer fiir die Inbetriebnahme und Wartung.
Er erméglicht eine effiziente Gerdtekonfiguration und Diagnose fiir HART und
FOUNDATION Fieldbus Gerate im Nicht-Ex-Bereich.
Fir Einzelheiten: Betriebsanleitung BA01202S

Zubehor Beschreibung

Field Xpert SFX370 Field Xpert SFX370 ist ein mobiler Computer fiir die Inbetriebnahme und Wartung.

Er erméglicht eine effiziente Gerédtekonfiguration und Diagnose fiir HART und
FOUNDATION Fieldbus Geréate im Nicht-Ex-Bereich und Ex-Bereich.

Fiir Einzelheiten: Betriebsanleitung BA01202S

16.3  Servicespezifisches Zubehor

Zubehor

Beschreibung

DeviceCare SFE100

Konfigurationswerkzeug fiir HART-, PROFIBUS- und FOUNDATION Fieldbus-Feld-
gerate

Technische Information TI01134S

E] » DeviceCare steht zum Download bereit unter
www.software-products.endress.com. Zum Download ist die Registrierung
im Endress+Hauser-Softwareportal erforderlich.
= Alternativ kann eine DeviceCare-DVD zusammen mit dem Gerat bestellt
werden. Produktstruktur: Merkmal 570 "Dienstleistung"’, Option IV "Tooling
DVD (DeviceCare Setup)".

FieldCare SFE500

FDT-basiertes Anlagen-Asset-Management-Tool

Es kann alle intelligenten Feldeinrichtungen in Ihrer Anlage konfigurieren und
unterstiitzt Sie bei deren Verwaltung. Durch Verwendung von Statusinformationen
stellt es dartiber hinaus ein einfaches, aber wirkungsvolles Mittel dar, deren
Zustand zu kontrollieren.

Technische Information TIO0028S

16.4 Systemkomponenten

Zubehor Beschreibung
Bildschirmschreiber Der Bildschirmschreiber Memograph M liefert Informationen iiber alle relevanten
Memograph M Prozessgrofien. Messwerte werden sicher aufgezeichnet, Grenzwerte iiberwacht

und Messstellen analysiert. Die Datenspeicherung erfolgt im 256 MB grofien inter-
nen Speicher und zusatzlich auf SD-Karte oder USB-Stick.

Zu Einzelheiten: Dokument "Technische Information" TI00133R und Betriebs-
anleitung BAOO247R
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17 Bedienmenii

17.1  Ubersicht Bedienmenii (Vor-Ort-Anzeige)

Navigation Bedienmeni

‘Language ‘ > B 169
‘ F Setup ‘ > 132
‘ Léngeneinheit ‘ > B 132
‘Behéltertyp ‘ > 132
‘ Max. Befiillgeschwindigkeit Feststoff ‘ > B132
‘ Max. Entleergeschwindigkeit Feststoff ‘ > 133
‘ Abgleich Leer ‘ > B134
‘Abgleich Voll ‘ 5 B 134
‘ Fillstand ‘ > B 135
‘Distanz ‘ -> B 135
‘ Signalqualitat ‘ > B 136
‘ » Ausblendung ‘ > 140
‘ Bestatigung Distanz ‘ > B 140
‘ Ende Ausblendung ‘ > 140
‘ Aufnahme Ausblendung ‘ > B 140
‘ Distanz ‘ > B 140
‘ Aufnahme Ausblendung vorbreiten ‘ > B 140

» Analog inputs ‘
‘ » Analog input1...5 ‘ 5 B 141
‘Blocktag > 141
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‘ Channel ‘ > B 14l

‘ Process Value Filter Time ‘ - 142

» Erweitertes Setup ‘ > B 143
‘ Status Verriegelung ‘ > B 143
‘ Zugriffsrechte Anzeige ‘ > B 144
‘ Freigabecode eingeben ‘ > 144
‘ » Fiillstand ‘ > B 145
‘Medientyp ‘ > B 145

‘ Mediumseigenschaft ‘ > B 145

‘ Erweiterte Prozessbedingung ‘ > 146

‘ Fillstandeinheit ‘ > B 146

‘ Blockdistanz ‘ > B 147

‘ Fillstandkorrektur ‘ > B 147

‘Tank/Silo Hohe ‘ > B 148

» Linearisierung > B 150

‘ Linearisierungsart ‘ > 152

‘ Einheit nach Linearisierung ‘ > 153

‘ Freitext ‘ > B 154

‘ Maximaler Wert ‘ > B 155

‘ Durchmesser ‘ > B 155

‘ Zwischenhdhe ‘ > B 155

‘ Tabellenmodus ‘ > B 156
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» Tabelle bearbeiten

‘ Fillstand ‘ > B 157

‘Kundenwert ‘ > 158

‘ Tabelle aktivieren ‘ > B 158

» Sicherheitseinstellungen ‘ > B 160
‘ Ausgang bei Echoverlust ‘ -> 160

‘ Wert bei Echoverlust ‘ > B 160

‘ Rampe bei Echoverlust ‘ -> Blel

‘ Blockdistanz ‘ > B 147

» Schaltausgang > B 163
‘ Funktion Schaltausgang ‘ > B 163

‘ Zuordnung Status ‘ > B 163

‘ Zuordnung Grenzwert ‘ > B l64

‘ Zuordnung Diagnoseverhalten -> 164
‘ Einschaltpunkt ‘ > B 165
‘ Einschaltverzégerung ‘ > B 166
‘Ausschaltpunkt ‘ > B 166
‘ Ausschaltverzogerung ‘ -> 167
‘ Fehlerverhalten ‘ > 167
‘ Schaltzustand ‘ > B 167
‘ Invertiertes Ausgangssignal ‘ > B 167
» Anzeige > B 169
‘ Language > B 169
‘ Format Anzeige ‘ > B 169
‘ 1 ... 4. Anzeigewert ‘ »> B171
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‘ 1 ... 4. Nachkommastellen ‘ -> B171

‘ Intervall Anzeige ‘ > B 172

‘ Déampfung Anzeige ‘ > B172

‘ Kopfzeile ‘ > B 172

‘ Kopfzeilentext ‘ > B173

‘Trennzeichen ‘ > B173

‘ Zahlenformat ‘ > B173

‘ Nachkommastellen Ment ‘ > B 174

‘ Hintergrundbeleuchtung ‘ > B174

‘ Kontrast Anzeige ‘ > B 175

» Datensicherung Anzeigemodul > 176

‘ Betriebszeit ‘ > B 176

‘ Letzte Datensicherung ‘ > B176

‘ Konfigurationsdaten verwalten ‘ > 176

‘ Ergebnis Vergleich ‘ > B177

» Administration ‘ > B179

‘ » Freigabecode definieren ‘ > B 181

‘ Freigabecode definieren ‘ > 181

‘ Freigabecode bestétigen ‘ > 181

‘ Gerdt zurticksetzen > B179

&, Diagnose > B182
‘Aktuelle Diagnose ‘ > B 182
‘ Letzte Diagnose ‘ > B182
‘ Betriebszeit ab Neustart ‘ > B183
‘Betriebszeit ‘ > B176
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‘ » Diagnoseliste ‘ > B 184
‘ Diagnose 1...5 ‘ > B 184
‘ » Ereignis-Logbuch > B 185
‘ Filteroptionen ‘ > B 185
‘ » Ereignisliste ‘ > B 185
» Gerateinformation > B 186
‘ Messstellenbezeichnung ‘ > B 186
‘ Seriennummer ‘ > B 186
‘ Firmware-Version ‘ > B 186
‘ Gerdtename ‘ > B187
‘ Bestellcode ‘ > B 187
‘ Erweiterter Bestellcode 1 ... 3 ‘ > B 187
» Messwerte > 188
‘ Distanz ‘ > B 135
‘ Fullstand linearisiert ‘ > 154
‘ Klemmenspannung 1 ‘ -> 189
‘ Elektroniktemperatur ‘ > B 189
» Analog inputs ‘
‘ » Analog input1...5 ‘ 5 B 189
‘ Block tag ‘ > B 14l
‘ Channel ‘ > B 141
‘ Status ‘ > B 190
| Value | 5 B190
‘ Units index ‘ > B 190
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» Messwertspeicher -> B 191
‘ Zuordnung 1 ... 4. Kanal ‘ > B191
‘ Speicherintervall ‘ -> B 191
‘Datenspeicher l6schen ‘ > 192
‘ » Anzeige 1 ... 4. Kanal ‘ > B193
» Simulation > B 196
‘ Zuordnung Prozefigrosse ‘ > B 197
‘Wert Prozessgrofie ‘ > B 197
‘ Simulation Schaltausgang ‘ > 197
‘ Schaltzustand ‘ > B198
‘ Simulation Geratealarm ‘ -> B 198

‘ Kategorie Diagnoseereignis ‘

‘ Simulation Diagnoseereignis ‘ -> B 198
» Geratetest > B199
‘ Start Geréatetest ‘ > B 199
‘ Ergebnis Geratetest ‘ > B 199
‘ Letzter Test ‘ > B 199
‘ Fullstandsignal ‘ > B 200
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17.2  Ubersicht Bedienmenii (Bedientool)

Navigation Bedienmenii

/ Setup ‘ 5 B®132
‘Léngeneinheit ‘ > 132
‘ Behaltertyp ‘ > B132
‘ Max. Befiillgeschwindigkeit Feststoff ‘ > 132
‘ Max. Entleergeschwindigkeit Feststoff ‘ »> B133
‘Abgleich Leer ‘ > 134
‘ Abgleich Voll ‘ > B134
[Fillstand | > B135
‘Distanz ‘ > B 135
‘Signalqualitét ‘ > 136
‘ Bestatigung Distanz ‘ > B 136
‘Aktuelle Ausblendung ‘ > 138
‘ Ende Ausblendung ‘ > B138
‘Aufnahme Ausblendung ‘ > 138

‘ » Analog inputs ‘
» Analog input1...5 - 141
‘Blocktag ‘ 5 B 141
‘ Channel ‘ > 141
‘ Process Value Filter Time ‘ > B 142
» Erweitertes Setup ‘ > 143
‘ Status Verriegelung ‘ > B 143
‘ Zugriffsrechte Bediensoftware ‘ > 143
‘ Freigabecode eingeben ‘ > B 144
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» Fiillstand > B 145
‘Medientyp ‘ > B 145
‘ Mediumseigenschaft ‘ > B 145
‘ Erweiterte Prozessbedingung ‘ > 146
‘ Fillstandeinheit ‘ > B 146
‘ Blockdistanz ‘ > B 147
‘ Fillstandkorrektur ‘ > B 147
‘Tank/Silo Hohe ‘ > B 148
» Linearisierung > B 150
‘ Linearisierungsart ‘ > 152
‘ Einheit nach Linearisierung ‘ > 153
‘ Freitext ‘ > B 154
‘ Fillstand linearisiert ‘ > B 154
‘ Maximaler Wert ‘ > B 155
‘ Durchmesser ‘ > B 155
‘ Zwischenhdhe ‘ > B 155
‘ Tabellenmodus ‘ > B 156
‘ Tabellen Nummer ‘ > B 157
‘ Fillstand ‘ > B 157
‘Fﬂllstand ‘ > B158
‘ Kundenwert ‘ > B158
‘ Tabelle aktivieren ‘ > B 158
» Sicherheitseinstellungen - B 160
‘ Ausgang bei Echoverlust ‘ > 160
‘Wert bei Echoverlust ‘ > B 160
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‘ Rampe bei Echoverlust -> 161
‘ Blockdistanz > B 147
» Schaltausgang > B 163
‘ Funktion Schaltausgang -> 163
‘ Zuordnung Status > B 163
‘ Zuordnung Grenzwert > B l6s
‘ Zuordnung Diagnoseverhalten > 164
‘ Einschaltpunkt > B 165
‘ Einschaltverzégerung > 166
‘ Ausschaltpunkt > B 166
‘ Ausschaltverzégerung > B 167
‘ Fehlerverhalten > B 167
‘ Schaltzustand > B 167
‘ Invertiertes Ausgangssignal > 167
» Anzeige > B 169
‘ Language > B 169
‘ Format Anzeige > B 169
‘ 1 ... 4. Anzeigewert > B171
‘ 1 ... 4. Nachkommastellen -> 171
‘ Intervall Anzeige > B172
‘ Dampfung Anzeige > B172
‘ Kopfzeile > B172
‘ Kopfzeilentext > B173
‘ Trennzeichen > B 173
‘Zahlenformat > 173
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‘ Nachkommastellen Ment ‘ > B174

‘ Hintergrundbeleuchtung ‘ > 174

‘ Kontrast Anzeige ‘ > B175

» Datensicherung Anzeigemodul > B176

‘ Betriebszeit ‘ > B176

‘ Letzte Datensicherung ‘ > B176

‘ Konfigurationsdaten verwalten ‘ > 176

‘ Sicherung Status ‘ > B 177

‘ Ergebnis Vergleich ‘ > B177

» Administration > B179

‘ Freigabecode definieren ‘ > B 181

‘ Gerét zurticksetzen ‘ > B179

&, Diagnose > B182
‘Aktuelle Diagnose ‘ > B 182
‘ Zeitstempel ‘ > B182
‘ Letzte Diagnose ‘ > B 182
‘ Zeitstempel ‘ > B183
‘ Betriebszeit ab Neustart ‘ > B183
‘Betriebszeit ‘ > B176
‘ » Diagnoseliste ‘ > B 184
‘ Diagnose 1... 5 ‘ > B 184

‘ Zeitstempel 1 ... 5 ‘ > B 184

» Gerateinformation > B 186

‘ Messstellenbezeichnung ‘ > 186

‘ Seriennummer ‘ > B 186
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‘ Firmware-Version > 186
‘ Gerdtename > B187
‘ Bestellcode -> 187
‘ Erweiterter Bestellcode 1 ... 3 > B187
» Messwerte > B 188
‘ Distanz > B 135
‘ Fillstand linearisiert > B 154
‘ Klemmenspannung 1 -> 189
‘ Elektroniktemperatur -> B 189
» Analog inputs ‘
‘ » Analog input 1...5 5> 2189
‘ Block tag ‘ > B 14l
‘ Channel ‘ > B 141
‘ Status > B 190
| Value | > B190
‘ Units index ‘ > B 190
» Messwertspeicher ‘ »> B 191
‘ Zuordnung 1 ... 4. Kanal > B191
‘ Speicherintervall »> B 191
‘ Datenspeicher 16schen -> 192
» Simulation > B 196
‘ Zuordnung Prozefigrésse -> 197
‘Wert Prozessgrofe > B 197
‘ Simulation Schaltausgang -> 197
‘ Schaltzustand > B 198
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‘ Simulation Geratealarm ‘ > B 198
‘ Simulation Diagnoseereignis ‘ > 198
» Gerétetest > B 199
‘ Start Geréatetest ‘ > B 199
‘ Ergebnis Geréatetest ‘ -> B 199
‘ Letzter Test ‘ -> B 199
‘Fﬁllstandsignal ‘ 5 B®200
» Heartbeat »> B 201
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17.3  Menii "Setup"

ﬂ = [@ : Kennzeichnet die Navigation zum Parameter tber das Anzeige- und Bedienmo-
dul
» [ : Kennzeichnet die Navigation zum Parameter tiber Bedientools (z.B. FieldCare)
= @) : Kennzeichnet Parameter, die tiber die Freigabecode gesperrt werden kénnen.

Navigation Setup
Langeneinheit
Navigation Setup - Langeneinheit
Beschreibung Langeneinheit der Distanzberechnung.
Auswahl SI-Einheiten US-Einheiten
s mm = ft
sm = in
Werkseinstellung m
Behaltertyp
Navigation Setup - Behéltertyp
Voraussetzung Medientyp (> B 145) = Feststoff
Beschreibung Behaltertyp festlegen.
Auswahl = Puffersilo (schnell)

= Bunker / Halde
= Brecher/ Band
= Silo

= Werkbanktest

Werkseinstellung Silo

Mazx. Befiillgeschwindigkeit Feststoff
Navigation Setup - Max. Befiillgeschwindigkeit Feststoff

Voraussetzung Medientyp (> 145) = Feststoff

Beschreibung Maximal zu erwartende Befiillgeschwindigkeit wéhlen.
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Bedienmenii

Auswahl

Werkseinstellung

Zusatzliche Information

= Sehr langsam < 0,5m (1,6ft) /h
# Langsam < 1m (3,3ft) /h

= Standard < 2m (6,5ft) /h

= Mittel < 4m (13ft) /h

= Schnell < 8m (26ft) /h

= Sehr schnell > 8m (26ft) /h

= Keine Filter / Test

Standard < 2m (6,5ft) /h

Das Gerat passt die internen Filter der Signalauswertung und die Dampfung des Ausgangs-
signals an die angegebene typische Fiillstand-Anderungsgeschwindigkeit an:

Max. Befiillgeschwindigkeit Feststoff (> & 132) Sprungantwortzeit / s

Sehr langsam < 0,5m (1,6ft) /h 910

Langsam < 1m (3,3ft) /h 730

Standard < 2m (6,5ft) /h 340

Mittel < 4m (13ft) /h 170

Schnell < 8m (26ft) /h 75

Sehr schnell > 8m (26ft) /h 10

Keine Filter / Test <1

Mazx. Entleergeschwindigkeit Feststoff

Navigation
Voraussetzung
Beschreibung

Auswahl

Werkseinstellung

Zusatzliche Information

Endress+Hauser

Setup - Max. Entleergeschwindigkeit Feststoff
Medientyp (> B 145) = Feststoff
Maximal zu erwartende Entleergeschwindigkeit wahlen.

= Sehr langsam < 0,5m (1,6ft) /h
= Langsam < 1m (3,3ft) /h

= Standard < 2m (6,5ft) /h

= Mittel < 4m (13ft) /h

= Schnell < 8m (26ft) /h

= Sehr schnell > 8m (26ft) /h

= Keine Filter / Test

Standard < 2m (6,5ft) /h

Das Gerdt passt die internen Filter der Signalauswertung und die Dampfung des Ausgangs-
signals an die angegebene typische Fiillstand-Anderungsgeschwindigkeit an:

Mazx. Entleergeschwindigkeit Feststoff (> & 133) Sprungantwortzeit / s
Sehr langsam < 0,5m (1,6ft) /h 910

Langsam < 1m (3,3ft) /h 730

Standard < 2m (6,5ft) /h 340

Mittel < 4m (13ft) /h 170

Schnell < 8m (26ft) /h 75
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Bedienmenii
Mazx. Entleergeschwindigkeit Feststoff (> & 133) Sprungantwortzeit / s
Sehr schnell > 8m (26ft) /h 10
Keine Filter / Test <1
Abgleich Leer
Navigation Setup - Abgleich Leer
Beschreibung Distanz Prozessanschluss zu min. Fiillstand.
Eingabe Abhéngig von der Antenne
Werkseinstellung Abhéangig von der Antenne

Zuséatzliche Information

0%

A0019488

35  Abgleich Leer (E) bei Messungen in Schiittgtitern

Der Messbereichsanfang ist dort, wo der Radarstrahl auf den Tank-/Siloboden trifft.
Bei Klopperbdden oder konischen Auslaufen kénnen Fillstdnde unterhalb dieses
Punktes nicht erfasst werden.

Abgleich Voll
Navigation Setup > Abgleich Voll
Beschreibung Spanne: max. Filllstand - min. Fiillstand.
Eingabe Abhéngig von der Antenne
Werkseinstellung Abhéngig von der Antenne
Endress+Hauser
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Zuséatzliche Information

100% —

0%

A0019489

36  Abgleich Voll (F) bei Messungen in Schiittgiitern

Fiillstand
Navigation Setup -~ Fillstand
Beschreibung Zeigt gemessenen Fiillstand L (vor Linearisierung).

Zuséatzliche Information

0%

A0019484

37  Fiillstand bei Schiittgutmessungen

ﬂ Die Einheit ist bestimmt durch den Parameter Fiillstandeinheit (- 146).

Distanz
Navigation Setup - Distanz
Beschreibung Zeigt gemessene Distanz D vom Referenzpunkt (Unterkante Flansch/Einschraubstiick)

zum Fillstand.
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Zuséatzliche Information

=

A0019485

38 Distanz bei Schiittgutmessungen

ﬂ Die Einheit ist bestimmt durch den Parameter Ladngeneinheit (- 132).

Signalqualitét
Navigation Setup - Signalqualitat
Beschreibung Zeigt die Signalqualitat des Fiillstandechos.

Zusitzliche Information

Bedeutung der Anzeige
= Stark

Das ausgewertete Echo liegt mindestens 10 dB tiber der Echoschwelle.
= Mittel

Das ausgewertete Echo liegt mindestens 5 dB iiber der Echoschwelle.
= Schwach

Das ausgewertete Echo liegt weniger als 5 dB tiber der Echoschwelle.
= Kein Signal

Das Gerét findet kein auswertbares Echo.

Die angezeigte Signalqualitat bezieht sich immer auf das momentan ausgewertete Echo:
entweder das direkte Fiillstandecho oder das Tankbodenecho. Zur Unterscheidung wird die
Qualitat des Tankbodenechos immer in Klammern dargestellt.

Im Falle eines Echoverlusts (Signalqualitat = Kein Signal) generiert das Gerét fol-

gende Fehlermeldung:

= F941, fiir Ausgang bei Echoverlust (> B 160) = Alarm.

= 5941, wenn im Parameter Ausgang bei Echoverlust (> 160) eine andere
Option gewahlt wurde.

Bestédtigung Distanz
Navigation Setup - Bestétigung Distanz

Beschreibung Angeben, ob gemessene Distanz und tatsdchliche Distanz tibereinstimmen.
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Auswahl

Werkseinstellung

Zusétzliche Information

*

Anhand der Eingabe legt das Gerét den Ausblendungsbereich fest.

= Manuelle Map-Aufnahme
= Distanz Ok

= Distanz unbekannt

= Distanz zu klein "

= Distanz zu grof3 i

= Tank leer

= Werksausblendung

Distanz unbekannt

Bedeutung der Optionen

= Manuelle Map-Aufnahme

Zu wahlen, wenn der Ausblendungsbereich manuell tiber Parameter Ende Ausblendung
(> B 138) festgelegt werden soll. Ein Vergleich zwischen angezeigter und tatséchli-
cher Distanz ist in diesem Fall nicht erforderlich.

Distanz Ok

Zu wéhlen, wenn die angezeigte und die tatsachliche Distanz libereinstimmen. Das Geréat
fihrt dann eine Ausblendung durch.

Distanz unbekannt

Zu wahlen, wenn die tatséchliche Distanz unbekannt ist. Es wird keine Ausblendung
durchgefihrt.

Distanz zu klein

Zu wéhlen, wenn die angezeigte Distanz kleiner ist als die tatséchliche Distanz. Das
Gerét sucht das nachste Echo und kehrt zu Parameter Bestédtigung Distanz zurtck. Es
wird die neue Distanz angezeigt. Der Vergleich ist iterativ zu wiederholen, bis die ange-
zeigte mit der tatsdchlichen Distanz ibereinstimmt. AnschliefSend kann mit der Auswahl
Distanz Ok die Aufnahme der Ausblendung gestartet werden.

s Distanz zu grof3 6)

Zu wéhlen, wenn die angezeigte Distanz grofier ist als die tatsdchliche Distanz. Das Gerat
korrigiert die Signalauswertung und kehrt zu Parameter Bestédtigung Distanz zurtck. Es
wird die neu berechnete Distanz angezeigt. Der Vergleich ist iterativ zu wiederholen, bis
die angezeigte mit der tatsdchlichen Distanz Uibereinstimmt. Anschlief}end kann mit der
Auswahl Distanz Ok die Aufnahme der Ausblendung gestartet werden.

Tank leer

Zu wéhlen, wenn der Tank vollstandig leer ist. Das Gerdt nimmt dann eine Ausblendung
iber den gesamten Messbereich - definiert durch den Parameter Tank/Silo Héhe

(= 148) - auf. In der Werkseinstellung ist Tank/Silo H6he = Abgleich Leer.

Es ist zu beachten, dass zum Beispiel bei konischen Auslaufen eine Messung bis maximal
an den Punkt moglich ist, an welchem der Radarstrahl auf den Tank-/Siloboden trifft.
Abgleich Leer (» & 134) und Tank/Silo Hohe diirfen bei Nutzung der Option Tank
leer nicht unterhalb dieses Punktes gelegt werden, da ansonsten das Leersignal ausgebl-
endet wird.

Losche Ausblendung

Zu wahlen, wenn eine eventuell bestehende Ausblendungskurve geléscht werden soll.
Das Gerét kehrt zu Parameter Bestdtigung Distanz zuriick und es kann eine neue Aus-
blendung gestartet werden.

ﬂ Auf der Vor-Ort-Anzeige wird als Referenz die gemessene Distanz zusammen mit die-
sem Parameter angezeigt.

ﬂ Wird der Einlernvorgang mit Option Distanz zu klein oder Option Distanz zu grof}
ohne Bestétigung der Distanz verlassen, dann wird keine Ausblendung vorgenommen
und der Einlernvorgang wird nach 60 s zuriickgesetzt.

Sichtbar in Abhéngigkeit von Bestelloptionen oder Gerateeinstellungen

6) Nur vorhanden bei "Experte - Sensor - Echoverfolgung - Parameter Auswertemodus" = "Kurzzeithistorie" oder "Langzeithistorie"

Endress+Hauser
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Aktuelle Ausblendung

Navigation Setup - Aktuelle Ausblendung

Beschreibung Zeigt an, bis zu welcher Distanz bereits eine Ausblendung aufgenommen wurde.

Ende Ausblendung
Navigation Setup - Ende Ausblendung

Voraussetzung Bestdtigung Distanz (» B 136) = Manuelle Map-Aufnahme oder Distanz zu klein
Beschreibung Neues Ende der Ausblendung angeben.

Eingabe 0,1...9999999m

Werkseinstellung 0,1m

Zuséatzliche Information

Dieser Parameter bestimmyt, bis zu welcher Distanz die neue Ausblendung aufgenommen
werden soll. Die Distanz wird ab dem Referenzpunkt gemessen, das heifst ab der Unter-
kante des Montageflansches oder Einschraubstiicks.

ﬂ Auf der Vor-Ort-Anzeige wird als Referenz der Parameter Aktuelle Ausblendung
(» B 138) zusammen mit diesem Parameter angezeigt. Er gibt an, bis zu welcher
Dlstanz bereits eine Ausblendungskurve aufgenommen wurde.

Aufnahme Ausblendung
Navigation Setup > Aufnahme Ausblendung
Voraussetzung Bestitigung Distanz (» B 136) = Manuelle Map-Aufnahme oder Distanz zu klein
Beschreibung Aufnahme der Ausblendungskurve starten.
Auswahl = Nein
= Aufnahme Ausblendung
= Ausblendekurve tiberlappen
= Werksausblendung
= Teilausbl. 16schen
Werkseinstellung Nein
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Zusatzliche Information

Endress+Hauser

Bedeutung der Optionen

= Nein
Es wird keine Ausblendungskurve aufgenommen.

s Aufnahme Ausblendung
Die Ausblendungskurve wird aufgenommen. Danach zeigt das Geréat die neue gemessene
Distanz sowie den aktuellen Ausblendungsbereich an. Bei Bedienung tiber Vor-Ort-
Anzeige werden diese Werte durch Driicken von ] bestétigt.

= Ausblendekurve iiberlappen
Die neue Ausblendungskurve entsteht durch Uberlappung der alten Ausblendungskur-
ven mit der aktuellen Hiillkurve.

s Werksausblendung
Es wird die fest im Gerat gespeicherte Werksausblendung verwendet.

= Teilausbl. 16schen
Die Ausblendungskurve wird bis Ende Ausblendung (> B 138) geldscht.
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17.3.1 Wizard "Ausblendung"

ﬂ Wizard Ausblendung ist nur bei Bedienung tiber Vor-Ort-Anzeige vorhanden. Bei
Bedienung iiber Bedientool befinden sich die Parameter zur Ausblendung direkt in
Menii Setup (- 132)

ﬂ In Wizard Ausblendung werden jeweils zwei Parameter gleichzeitig auf dem Display
angezeigt. Der obere Parameter kann jeweils editiert werden, der untere Parameter
dient nur als Referenzinformation.

Navigation Setup - Ausblendung

Bestédtigung Distanz
Navigation Setup - Ausblendung - Bestédtigung Distanz

Beschreibung > B 136

Ende Ausblendung
Navigation Setup - Ausblendung - Ende Ausblendung

Beschreibung > B 138

Aufnahme Ausblendung
Navigation Setup - Ausblendung > Aufnahme Ausblendung

Beschreibung »> B 138

Distanz

Navigation & Setup - Ausblendung - Distanz

Beschreibung -> B 135

Aufnahme Ausblendung vorbreiten

Navigation Setup - Ausblendung > Aufnahme Ausblendung vorbreiten

Beschreibung Zeigt Status der Aufnahme der Ausblendung.
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Anzeige

s Aufnahme initialisieren
= Ljuft
= Fertig

17.3.2 Untermenii "Analog input 1 ... 5"

Fiir jeden Al-Block des Geréts gibt es ein Untermenii Analog inputs. Im Al-Block wird die
Messwertiibertragung auf den Bus parametriert.

In diesem Unterment lassen sich nur die grundlegenden Eigenschaften der Al-Blocke
parametrieren. Eine detaillierte Parametrierung der Al-Blécke ist im Menii Experte
moglich.

Navigation Setup - Analog inputs > Analog input 1...5

Block tag

Navigation

Beschreibung

Werkseinstellung

Setup - Analog inputs > Analog input 1 ... 5 - Block tag

Defined to be unique throughout the control system at one plant site. The tag may be
changed using the FB_Tag service.

Channel

Navigation
Beschreibung

Auswahl

Werkseinstellung

Endress+Hauser

Setup - Analog inputs - Analog input 1 ... 5 - Channel
Auswahl des Eingangswerts, der im Analog Input Funktionsblock verarbeitet werden soll.

s Uninitialized

= Fillstand linearisiert

= Absolute Echoamplitude

= Distanz

= Elektroniktemperatur

= Relative Echoamplitude

= Analogausgang Erweit.Diag. 1
= Analogausgang Erweit.Diag. 2
s Klemmenspannung

Uninitialized
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Process Value Filter Time

Navigation
Beschreibung
Eingabe
Werkseinstellung

Zusitzliche Information

142

Setup - Analog inputs > Analog input 1 ... 5 - Process Value Filter Time

Eingabe der Filterzeitvorgabe fir die Filterung des umgewandelten Eingangswerts (PV).

Positive Gleitkommazahl
Os

Werkseinstellung
ﬂ Wenn der Wert O s eingegeben wird, erfolgt keine Filterung.
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17.3.3 Untermenii "Erweitertes Setup"

Navigation Setup - Erweitertes Setup
Status Verriegelung
Navigation Setup > Erweitertes Setup - Status Verriegelung
Beschreibung Zeigt den héchsten Schreibschutz, der gerade aktiv ist.
Anzeige = Hardware-verriegelt

= Vorubergehend verriegelt

Zusatzliche Information Bedeutung und Prioritidten der Schreibschutz-Arten

= Hardware-verriegelt (Prioritéit 1)
Der DIP-Schalter fiir die Hardware-Verriegelung ist auf dem Hauptelektronikmodul akti-
viert. Dadurch ist der Schreibzugriff auf die Parameter gesperrt.

= SIL-verriegelt (Prioritdt 2)
Der SIL-Betrieb ist aktiviert. Dadurch ist der Schreibzugriff auf die betreffenden Parame-
ter gesperrt.

= WHG-verriegelt (Prioritét 3)
Der WHG-Betrieb ist aktiviert. Dadurch ist der Schreibzugriff auf die betreffenden Para-
meter gesperrt.

= Voriibergehend verriegelt (Prioritét 4)
Aufgrund interner Verarbeitungen im Gerat (z.B. Up-/Download von Daten, Reset) ist
der Schreibzugriff auf die Parameter kurzzeitig gesperrt. Nach Abschluss der Verarbei-
tung sind die Parameter wieder dnderbar.

ﬂ Vor Parametern, die aufgrund eines Schreibschutzes nicht &nderbar sind, erscheint
auf dem Anzeigemodul das &-Symbol.

Zugriffsrechte Bediensoftware

Navigation Setup - Erweitertes Setup - Zugriffsrechte Bediensoftware
Beschreibung Zeigt die Zugriffsrechte auf die Parameter via Bedientool.

Zusatzliche Information ﬂ Die Zugriffsrechte sind tiber den Parameter Freigabecode eingeben (> B 144)
dnderbar.

Wenn ein zuséatzlicher Schreibschutz aktiviert ist, schrankt dieser die aktuellen
Zugriffsrechte weiter ein. Der Schreibschutz 18sst sich iiber den Parameter Status Ver-
riegelung (» B 143) anzeigen.

Endress+Hauser 143



Bedienmeni Micropilot FMR56, FMR57 FOUNDATION Fieldbus
Zugriffsrechte Anzeige

Navigation Setup - Erweitertes Setup - Zugriffsrechte Anzeige

Voraussetzung Das Gerét hat eine Vor-Ort-Anzeige.

Beschreibung Zeigt die Zugriffsrechte auf Parameter via Vor-Ort-Bedienung.

Zusétzliche Information

ﬂ Die Zugriffsrechte sind tiber den Parameter Freigabecode eingeben (> B 144)
anderbar.

Wenn ein zusatzlicher Schreibschutz aktiviert ist, schrankt dieser die aktuellen
Zugriffsrechte weiter ein. Der Schreibschutz lasst sich tiber den Parameter Status Ver-
riegelung (- B 143) anzeigen.

Freigabecode eingeben

Navigation
Beschreibung
Eingabe

Zuséitzliche Information

144

Setup - Erweitertes Setup - Freigabecode eingeben
Parameterschreibschutz mit anwenderspezifischem Freigabceode aufheben.
0..9999

= Fir die Vor-Ort-Bedienung ist der kundenspezifische Freigabecode einzugeben, der im
Parameter Freigabecode definieren (- B 179) definiert wurde.

= Bei Eingabe eines falschen Freigabecodes behélt der Anwender seine aktuellen Zugriffs-
rechte.

= Der Schreibschutz betrifft alle Parameter, die im Dokument mit dem [@]-Symbol markiert
sind. Auf der Vor-Ort-Anzeige zeigt das (@-Symbol vor einem Parameter, dass er schreib-
geschutzt ist.

= Wenn 10 Minuten lang keine Taste gedriickt wird oder ein Riicksprung aus der Navigier-
und Editieransicht in die Messwertanzeige erfolgt, sperrt das Gerét die schreibgeschiitz-
ten Parameter nach weiteren 60 s automatisch wieder.

ﬂ Bei Verlust des Freigabecodes: Wenden Sie sich an Ihr Endress+Hauser Vertriebs-
stelle.
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Untermenii "Fiillstand"

Navigation Setup - Erweitertes Setup - Fillstand

Medientyp
Navigation Setup - Erweitertes Setup - Fullstand - Medientyp
Beschreibung Medientyp angeben.
Anzeige = Flissigkeit
= Feststoff
Werkseinstellung FMR56, FMR57: Feststoff

Zuséatzliche Information

Die Einstellung dieses Parameters beeinflusst viele weitere Parameter und hat weit-
reichende Konsequenzen fiir die gesamte Signalauswertung. Deshalb sollte die Werk-
einstellung in der Regel nicht verdndert werden.

Mediumseigenschaft
Navigation Setup > Erweitertes Setup - Fiillstand > Mediumseigenschaft
Beschreibung Dielektrizitdtskonstante €, des Mediums angeben.
Auswahl = Unbekannt

s DK14..1,6

= DK1.6..19

# DK1.9..2.5

s DK2.5..4

s DK4 .7

s DK7..15

= DK > 15
Werkseinstellung Abhéngig von den Parametern Medientyp (- B 145) und Mediengruppe.

Zuséatzliche Information

Endress+Hauser

Abhdngigkeit von "Medientyp" und "Mediengruppe"

Medientyp (> B 145) Mediengruppe Mediumseigenschaft
Feststoff Unbekannt
Fliissigkeit Wassrig (DK >= 4) DK4..7

Sonstiges Unbekannt

Fir die Dielektrizitatskonstanten (DK-Werte) vieler wichtiger in der Industrie verwen-
deten Medien siehe:

= das DK-Handbuch von Endress+Hauser (CPO1076F)

= die "DC Values App" von Endress+Hauser (verfiigbar fiir Android und iOS)
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Erweiterte Prozessbedingung
Navigation Setup > Erweitertes Setup - Fullstand - Erweiterte Prozessbedingung
Beschreibung Zusatzliche Prozessbedingungen angeben (falls erforderlich).
Auswahl = Viele Einbauten

= Schwaches Signal
Werkseinstellung Keine

Zuséatzliche Information

Option "Viele Einbauten"

Diese Option optimiert die Signalauswertung fiir Schiittqutanwendungen mit grofiem
Messbereich, bei denen Einbauten zu vielen Stoérechos fithren. Es wird dann immer das
letzte Echo in der Hiillkurve ausgewertet. Dieses entspricht bei stark ddmpfenden Medien
immer dem Fiillstand.

ﬂ Option Viele Einbauten ist nur fiir Schiittgutanwendungen verfiigbar (FMR56,
FMR57).

ﬂ Voraussetzung fiir die Verwendung der Option "Viele Einbauten"
= Stark dampfendes Medium (z.B. Mehl, Weizen, Getreide, ...)
= Keine Mehrfachechos bei vollem Silo
= Storechoausblendung nur im Nahfeld (Klingelbereich)
= Experte - Sensor > Echoverfolgung - Auswertemodus = Kurzzeithistorie

Option 'Schwaches Signal"

Diese Option verbessert die Detektierbarkeit kleiner Fillstandechos in Schiittgutanwen-
dungen mit sehr kleinen Signalamplituden.

ﬂ Option Schwaches Signal ist nur fiir Schiittgutanwendungen verfiigbar (FMR56,
FMR57).

Fiillstandeinheit
Navigation Setup - Erweitertes Setup - Fiillstand - Fiillstandeinheit
Beschreibung Flillstandeinheit wahlen.
Auswahl SI-Einheiten US-Einheiten
= % = ft
= m = in
= mm
Werkseinstellung %

Zusétzliche Information

146

Die Fiillstandeinheit kann sich von der in Parameter Langeneinheit (- 132) definier-
ten Einheit unterscheiden:

= Die in Parameter Ladngeneinheit festgelegte Einheit wird fiir den Abgleich benutzt
(Abgleich Leer (» B 134), Abgleich Voll (> B 134)).

= Die in Parameter Fiillstandeinheit definierte Einheit wird zur Anzeige des (unlineari-
sierten) Fillstands benutzt.
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Blockdistanz
Navigation Setup - Erweitertes Setup - Fiillstand - Blockdistanz
Beschreibung Blockdistanz angeben.
Eingabe 0..200m
Werkseinstellung FMR56, FMR57: Antennenlédnge + 400 mm (15,7 in)

Zusatzliche Information

Signale in der Blockdistanz werden nur ausgewertet, wenn sie sich bei Einschalten des
Gerats aulerhalb der Blockdistanz befanden und sich durch Fiillstanddnderung im laufen-
den Betrieb in die Blockdistanz bewegen. Signale, die sich schon beim Einschalten des
Gerats in der Blockdistanz befanden, bleiben unberticksichtigt.

Dieses Verhalten gilt nur unter folgenden Voraussetzungen:

= Experte - Sensor - Echoverfolgung - Auswertemodus = Kurzzeithistorie oder
Langzeithistorie

= Experte - Sensor - Gasphasenkompensation > GPK-Modus= An, Ohne Korrektur
oder Externe Korrektur

Wenn eine dieser Bedingungen nicht erfiillt ist, werden Signale in der Blockdistanz
grundsétzlich ignoriert.

ﬂ Bei Bedarf kann durch den Endress+Hauser-Service ein anderes Verhalten fir Signale
in der Blockdistanz parametriert werden.

A0023041

39  Blockdistanz (BD) bei Messung in Schiittgiitern

Fiillstandkorrektur
Navigation Setup - Erweitertes Setup - Fillstand - Fiillstandkorrektur

Beschreibung Fiillstandkorrektur angeben (falls erforderlich).

Eingabe -200000,0 ... 200000,0 %

Werkseinstellung 0,0 %

Endress+Hauser 147
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Zuséatzliche Information

Der angegebene Wert wird zum gemessenen Fiillstand (vor Linearisierung) addiert.

Tank/Silo Héhe
Navigation Setup -~ Erweitertes Setup - Fiillstand - Tank/Silo Héhe

Beschreibung Gesamthohe des Tanks/Silos angeben (gemessen vom Prozessanschluss).

Eingabe -999,9999 ... 999,9999 m

Werkseinstellung Abgleich Leer (- B 134)

Zusétzliche Information

148

Sollte der eingestellte Messbereich stark von der Tank-/Siloh6he abweichen, so wird emp-
fohlen, die Tank-/Siloh6he einzugeben. Beispiel: Kontinuierliche Fiillstandiiberwachung
im oberen Drittel eines Tanks/Silos.

0%

A0019868

40  'Parameter '"Tank/Silo Héhe" (» B 148)'bei Mesung in Schiittgtitern

E  Abgleich Leer (» 134)
H  Tank/Silo Héhe (> 148)

ﬂ Bei Tanks oder Silos mit einem konischen Auslauf sollte Tank/Silo Héhe nicht ange-
passt werden, da tiblicherweise in solchen Anwendungen Leerablgeich nicht <<
Tank-/Silohodhe ist.

Endress+Hauser
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Bedienment

Endress+Hauser

Untermenii "Linearisierung"
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Behdlterform abhdngig
1 Wahlvon Linearisierungsart und -einheit
2 Parametrierung der Linearisierung
A Linearisierungsart (» B 152) = Keine
B Linearisierungsart (- 152) = Linear
C  Linearisierungsart (- 152) = Tabelle
D Linearisierungsart (» B 152) = Pyramidenboden
E  Linearisierungsart (- 152) = Konischer Boden
F  Linearisierungsart (» B 152) = Schrdagboden
G Linearisierungsart (- B 152) = Zylindrisch liegend
H  Linearisierungsart (- B 152) = Kugeltank
L Fillstand vor Linearisierung (gemessen in Fiillstandeinheit)
L' Filstand nach Linearisierung (entspricht Volumen oder Gewicht)
M Maximaler Wert (> 155)
d  Durchmesser (> 155)
h  Zwischenhéhe (- 155)

A0019648

Linearisierung: Umrechnung des Fiillstands in ein Volumen oder ein Gewicht; die Umrechnung ist von der
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Aufbau des Untermentis auf der Vor-Ort-Anzeige

Navigation Setup - Erweitertes Setup - Linearisierung

‘ » Linearisierung ‘

‘ Linearisierungsart ‘ > 152
‘ Einheit nach Linearisierung ‘ -> 153
‘ Freitext ‘ > B 154
‘Maximaler Wert ‘ -> 155
‘ Durchmesser ‘ > B 155
‘Zwischenhéhe ‘ -> 155
‘ Tabellenmodus ‘ > B 156

‘ » Tabelle bearbeiten ‘

‘ Fullstand ‘ > 157
‘ Kundenwert ‘ > 158
Tabelle aktivieren > 158
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Aufbau des Untermeniis im Bedientool (z.B. FieldCare)

Navigation Setup - Erweitertes Setup - Linearisierung
‘ » Linearisierung ‘
‘ Linearisierungsart ‘ > 152
‘ Einheit nach Linearisierung ‘ > 153
‘ Freitext ‘ > B 154
‘ Fillstand linearisiert ‘ > B 154
‘ Maximaler Wert ‘ > B 155
‘Durchmesser ‘ > B 155
‘ Zwischenhohe ‘ > B 155
‘Tabellenmodus ‘ > B 156
‘ Tabellen Nummer ‘ > B 157
‘ Fillstand ‘ > B 157
‘Fullstand ‘ > B158
‘ Kundenwert ‘ > B158
‘ Tabelle aktivieren ‘ > B158
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Beschreibung der Parameter

Navigation

Setup - Erweitertes Setup > Linearisierung

Linearisierungsart

Navigation
Beschreibung

Auswahl

Werkseinstellung

Zusétzliche Information

152

Setup - Erweitertes Setup - Linearisierung - Linearisierungsart

Linearisierungsart wéhlen.

= Keine

® Linear

= Tabelle

= Pyramidenboden

= Konischer Boden

= Schridgboden

= Zylindrisch liegend
= Kugeltank

Keine

A B
R 00%

i V

C/D

F/G
@ 100%
0%

i 100%
/

0%

E
—— ™ 100% , E 100%
= 0% = 0%

d

® 42  Linearisierungsarten

A
B
C
D
E
F
G

Keine

Tabelle
Pyramidenboden
Konischer Boden
Schragboden
Kugeltank
Zylindrisch liegend

A0021476
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Bedeutung der Optionen
= Keine
Der Fiillstand wird ohne Umrechnung in der Fiillstandeinheit ausgegeben.
s Linear
Der Ausgabewert (Volumen/Gewicht) ist proportional zum Fiillstand L. Das gilt bei-
spielsweise fir stehend zylindrische Tanks und Silos. Folgende Parameter mussen
zusétzlich angegeben werden:
- Einheit nach Linearisierung (- & 153)
- Maximaler Wert (- B 155): Maximales Volumen bzw. Gewicht
Tabelle
Der Zusammenhang zwischen dem gemessenen Fullstand L und dem Ausgabewert
(Volumen/Gewicht) wird tber eine Linearisierungstabelle definiert. Diese besteht aus bis
zu 32 Wertepaaren 'Fillstand - Volumen" bzw. "Fillstand - Gewicht". Folgende Parameter
missen zusatzlich angegeben werden:
- Einheit nach Linearisierung (- & 153)
- Tabellenmodus (© B 156)
- Fir jeden Tabelenpunkt: Fiillstand (= 157)
- Fiir jeden Tabellenpunkt: Kundenwert (- B 158)
- Tabelle aktivieren (= B 158)
Pyramidenboden
Der Ausgabewert entspricht dem Volumen oder Gewicht in einem Silo mit Pyramidenbo-
den. Folgende Parameter miissen zusétzlich angegeben werden:
- Einheit nach Linearisierung (- & 153)
- Maximaler Wert (- B 155): Maximales Volumen bzw. Gewicht
- Zwischenhéhe (- B 155): Die Héhe der Pyramide
Konischer Boden
Der Ausgabewert entspricht dem Volumen oder Gewicht in einem Tank mit konischem
Boden. Folgende Parameter miissen zusétzlich angegeben werden:
- Einheit nach Linearisierung (- & 153)
- Maximaler Wert (- B 155): Maximales Volumen bzw. Gewicht
- Zwischenhohe (> B 155): Die Hohe des Konus
s Schrédgboden
Der Ausgabewert entspricht dem Volumen oder Gewicht in einem Silo mit schrdgem
Boden. Folgende Parameter miissen zusétzlich angegeben werden:
- Einheit nach Linearisierung (- & 153)
- Maximaler Wert (- B 155): Maximales Volumen bzw. Gewicht
- Zwischenhohe (= 155): Hohe des Schragbodens
= Zylindrisch liegend
Der Ausgabewert entspricht dem Volumen oder Gewicht in einem zylindrisch liegenden
Tank. Folgende Parameter miissen zusatzlich angegeben werden:
- Einheit nach Linearisierung (- & 153)
- Maximaler Wert (- B 155): Maximales Volumen bzw. Gewicht
- Durchmesser (> B 155)
= Kugeltank
Der Ausgabewert entspricht dem Volumen oder Gewicht in einem Kugeltank. Folgende
Parameter miissen zusétzlich angegeben werden:
- Einheit nach Linearisierung (- & 153)
- Maximaler Wert (- B 155): Maximales Volumen bzw. Gewicht
- Durchmesser (> B 155)

Einheit nach Linearisierung
Navigation Setup - Erweitertes Setup > Linearisierung - Einheit nach Linearisierung
Voraussetzung Linearisierungsart (- 152) = Keine
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Beschreibung

Auswahl

Werkseinstellung

Zuséitzliche Information

Einheit fir den linearisierten Wert wéahlen.

SI-Einheiten US-Einheiten Imperial Einheiten
= STon = b impGal

=t = UsGal

= kg s ft3

= cm?

s dm?

[ ] 1’1’13

= hl

"]

= %

Kundenspezifische Einheiten
Free text

%

Die gewdhlte Einheit wird nur zur Anzeige verwendet. Eine Umrechnung des Messwertes
aufgrund der gewahlten Einheit erfolgt nicht.

Es ist auch eine Distanz-Distanz-Linearisierung maglich, das heifst eine Linearisierung
von der Fillstandeinheit auf eine andere Langeneinheit. Dazu muss der Linearisie-
rungsmodus Linear gewéhlt werden. Um die neue Fiillstandeinheit festzulegen, muss
man in Parameter Einheit nach Linearisierung die Option Free text wahlen und die
Einheit dann in Parameter Freitext (= 154) eingeben.

Freitext
Navigation Setup > Erweitertes Setup - Linearisierung - Freitext
Voraussetzung Einheit nach Linearisierung (- B 153) = Free text
Beschreibung Einheitenkennzeichen eingeben.

Eingabe Bis zu 32 alphanumerische Zeichen (Buchstaben, Zahlen, Sonderzeichen)
Werkseinstellung Free text

Fiillstand linearisiert

Navigation Setup - Erweitertes Setup - Linearisierung - Fllstand linearisiert

Beschreibung Zeigt linearisierten Fillstand.

Zusétzliche Information ﬂ Die Einheit ist bestimmt durch den Parameter Einheit nach Linearisierung

> B 153.
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Bedienmenii

Maximaler Wert
Navigation Setup - Erweitertes Setup - Linearisierung -» Maximaler Wert
Voraussetzung Linearisierungsart (- B 152) hat einen der folgenden Werte:
= Linear
= Pyramidenboden
= Konischer Boden
= Schragboden
= Zylindrisch liegend
= Kugeltank
Eingabe -50000,0 ... 50000,0 %
Werkseinstellung 100,0 %
Durchmesser
Navigation Setup > Erweitertes Setup - Linearisierung - Durchmesser
Voraussetzung Linearisierungsart (2 B 152) hat einen der folgenden Werte:
= Zylindrisch liegend
= Kugeltank
Eingabe 0..9999,999 m
Werkseinstellung 2 m
Zuséatzliche Information Die Einheit ist definiert in Parameter Ldngeneinheit (- 132).
Zwischenhdhe
Navigation Setup - Erweitertes Setup - Linearisierung - Zwischenhéhe
Voraussetzung Linearisierungsart (- B 152) hat einen der folgenden Werte:
= Pyramidenboden
= Konischer Boden
= Schragboden
Eingabe 0..200m
Werkseinstellung Om
Endress+Hauser 155
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Zuséatzliche Information

SN

= =

A0013264

H  Zwischenhéhe

Die Einheit ist definiert in Parameter Langeneinheit (- 132).

Tabellenmodus
Navigation Setup > Erweitertes Setup - Linearisierung - Tabellenmodus
Voraussetzung Linearisierungsart (> & 152) = Tabelle
Beschreibung Eingabemodus fiir Linearisierungstabelle wéhlen.
Auswahl = Manuell
= Halbautomatisch
= Tabelle 16schen
= Tabelle sortieren
Werkseinstellung Manuell

Zuséatzliche Information

156

Bedeutung der Optionen

= Manuell
Fir jeden Tabellenpunkt werden der Fiillstand und der zugehérige linearisierte Wert
manuell eingegeben.

= Halbautomatisch
Fir jeden Tabellenpunkt wird der Fiillstand vom Gerét gemessen. Der zugehérige linear-
isierte Wert wird manuell eingegeben.

= Tabelle 16schen
Die bestehende Linearisierungstabelle wird geldscht.

= Tabelle sortieren
Die Tabellenpunkte werden in ansteigender Reihenfolge sortiert.

Sichtbar in Abhangigkeit von Bestelloptionen oder Geréteeinstellungen

Endress+Hauser
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Bedienmenii

Bedingungen an die Linearisierungstabelle

= Die Tabelle kann aus bis zu 32 Wertepaaren "Fillstand - Linearisierter Wert" bestehen.
= Die Tabelle muss monoton sein (steigend oder fallend).

= Der erste Tabellenwert muss dem minimalen Fiillstand entsprechen.

= Der letzte Tabellenwert muss dem maximalen Fillstand entsprechen.

ﬂ Vor dem Anlegen einer Linearisierungstabelle zunachst die Werte fiir Abgleich Leer
(> B 134) und Abgleich Voll (> B 134) korrekt wahlen.

Wird nachtréglich der Voll-/Leerabgleich gedndert und sollen dann einzelne Werte in
der Linearisierungstabelle gedndert werden, muss zur korrekten Ausfithrung der
Linearisierung eine bestehende Tabelle im Gerét zunéachst geldscht und dann neu
erstellt werden. Daftir zunéchst Tabelle 16schen (Tabellenmodus (= 156) =
Tabelle 16schen). Anschlief}end neue Tabelle eingeben.

Zur Eingabe der Tabelle

= Uber FieldCare
Die Tabellenpunkte kénnen tiber die Parameter Tabellen Nummer (> B 157), Fiill-
stand (= 157) und Kundenwert (- B 158) eingegeben werden. Alternativ lasst
sich der grafische Tabelleneditor verwenden: Gerdtebedienung - Geratefunktionen >
Weitere Funktionen - Linearisierungstabelle (online/offline)

= Uber Vor-Ort-Anzeige
Mit Untermentii Tabelle bearbeiten den grafischen Tabelleneditor aufrufen. Die Tabelle
wird dann auf dem Display dargestellt und kann zeilenweise editiert werden.

Die Werkseinstellung fiir die Fullstandeinheit ist "%". Falls die Linearisierungstabelle
in physikalischen Einheiten eingeben werden soll, muss zunédchst in Parameter Fiill-
standeinheit (- 146) eine passende andere Einheit gewahlt werden.

Tabellen Nummer
Navigation Setup - Erweitertes Setup - Linearisierung - Tabellen Nummer
Voraussetzung Linearisierungsart (- B 152) = Tabelle

Beschreibung Tabellenpunkt wéhlen, der im Folgenden eingegeben oder bearbeitet werden soll.
Eingabe 1..32
Werkseinstellung 1

Fiillstand (Manuell)
Navigation Setup - Erweitertes Setup - Linearisierung - Fillstand

Voraussetzung = Linearisierungsart (- & 152) = Tabelle

= Tabellenmodus (» B 156) = Manuell

Beschreibung Fiillstand des Tabellenpunkts angeben (Wert vor Linearisierung).

Eingabe Gleitkommazahl mit Vorzeichen
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Werkseinstellung

0 %

Fiillstand (Halbautomatisch)

Navigation Setup - Erweitertes Setup - Linearisierung - Fillstand

Voraussetzung = Linearisierungsart (- 152) = Tabelle
= Tabellenmodus (> 156) = Halbautomatisch

Beschreibung Zeigt gemessenen Fiillstand (vor Linearisierung). Dieser Wert wird in den Tabellenpunkt
Uibernommen.

Kundenwert

Navigation Setup - Erweitertes Setup - Linearisierung - Kundenwert

Voraussetzung Linearisierungsart (> & 152) = Tabelle

Beschreibung Linearisierten Wert zum Tabellenpunkt eingeben.

Eingabe Gleitkommazahl mit Vorzeichen

Werkseinstellung 0 %

Tabelle aktivieren

Navigation Setup - Erweitertes Setup - Linearisierung - Tabelle aktivieren

Voraussetzung Linearisierungsart (> B 152) = Tabelle

Beschreibung Linearisierungstabelle aktivieren oder deaktivieren.

Auswahl = Deaktivieren
= Aktivieren

Werkseinstellung Deaktivieren
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Zusatzliche Information

Endress+Hauser

Bedeutung der Optionen
= Deaktivieren
Es wird keine Linearisierung berechnet.
Wenn gleichzeitig Linearisierungsart (» & 152) = Tabelle, dann gibt das Gerét die
Fehlermeldung F435 aus.
s Aktivieren
Der Messwert wird gemaf} der eingegebenen Tabelle linearisiert.

Beim Editieren der Tabelle wird Parameter Tabelle aktivieren automatisch auf Deak-
tivieren zuriickgesetzt und muss danach wieder auf Aktivieren gesetzt werden.
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Untermenii "Sicherheitseinstellungen"

Navigation Setup - Erweitertes Setup - Sicherheitseinstellungen

Ausgang bei Echoverlust

Navigation
Beschreibung

Auswahl

Werkseinstellung

Zusétzliche Information

Setup - Erweitertes Setup - Sicherheitseinstellungen - Ausgang bei Echoverlust
Ausgangsverhalten bei Echoverlust

» Letzter gilltiger Wert
= Rampe bei Echoverlust
= Wert bei Echoverlust

= Alarm

Letzter gultiger Wert

Bedeutung der Optionen
= Letzter giiltiger Wert
Bei Echoverlust wird der letzte giiltige Messwert gehalten.
= Rampe bei Echoverlust ”)
Bei Echoverlust wird der Ausgang mit einer konstanten Rampe gegen 0% oder 100%
gefiihrt. Die Steigung der Rampe wird in Parameter Rampe bei Echoverlust (> B8 161)
definiert.
= Wert bei Echoverlust ”
Bei Echoverlust nimmt der Ausgang den in Parameter Wert bei Echoverlust
(> 160) definierten Wert an.
= Alarm
Der Ausgang reagiert wie im Alarmfall; siehe Parameter Fehlerverhalten

Wert bei Echoverlust
Navigation Setup > Erweitertes Setup - Sicherheitseinstellungen - Wert bei Echoverlust
Voraussetzung Ausgang bei Echoverlust (- & 160) = Wert bei Echoverlust
Beschreibung Ausgangswert bei Echoverlust
Eingabe 0...200000,0 %

Werkseinstellung 0,0 %

Zusitzliche Information

Es qilt die fiir den Ausgang definierte Einheit:
= Ohne Linearisierung: Fiillstandeinheit (> & 146)
= Mit Linearisierung: Einheit nach Linearisierung (- 153)

7) Nur vorhanden bei "Linearisierungsart (- 152)" ="Keine"

160
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Rampe bei Echoverlust
Navigation Setup > Erweitertes Setup - Sicherheitseinstellungen > Rampe bei Echoverlust
Voraussetzung Ausgang bei Echoverlust (> & 160) = Rampe bei Echoverlust
Beschreibung Rampensteigung bei Echoverlust
Eingabe Gleitkommazahl mit Vorzeichen
Werkseinstellung 0,0 %/min
Zusatzliche Information
100%
0%
t
A%
min
A Verzégerung Echoverlust
B Rampe bei Echoverlust (> 161) (positiver Wert)
C  Rampe bei Echoverlust (> 161) (negativer Wert)

= Die Rampensteigung wird angegeben in Prozent des parametrierten Messbereichs pro
Minute (%/min).

s Negative Rampensteigung: Der Messwert wird gegen 0% gefiihrt.

s Positive Rampensteigung: Der Messwert wird gegen 100% gefiihrt.

Blockdistanz
Navigation Setup - Erweitertes Setup - Sicherheitseinstellungen - Blockdistanz
Beschreibung Blockdistanz angeben.

Eingabe 0..200m
Werkseinstellung FMR56, FMR57: Antennenlédnge + 400 mm (15,7 in)

Zuséatzliche Information

Endress+Hauser

Signale in der Blockdistanz werden nur ausgewertet, wenn sie sich bei Einschalten des
Gerats aufSerhalb der Blockdistanz befanden und sich durch Fiillstanddnderung im laufen-
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den Betrieb in die Blockdistanz bewegen. Signale, die sich schon beim Einschalten des
Gerats in der Blockdistanz befanden, bleiben unbertcksichtigt.

ﬂ Dieses Verhalten gilt nur unter folgenden Voraussetzungen:
= Experte - Sensor - Echoverfolgung - Auswertemodus = Kurzzeithistorie oder
Langzeithistorie
= Experte - Sensor > Gasphasenkompensation - GPK-Modus= An, Ohne Korrektur
oder Externe Korrektur

Wenn eine dieser Bedingungen nicht erfiillt ist, werden Signale in der Blockdistanz
grundsétzlich ignoriert.

ﬂ Bei Bedarf kann durch den Endress+Hauser-Service ein anderes Verhalten fiir Signale
in der Blockdistanz parametriert werden.

A0023041

43 Blockdistanz (BD) bei Messung in Schiittgiitern
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Untermenii "Schaltausgang"

Das Untermenti Schaltausgang (> B 163) ist nur vorhanden bei Gerdten mit Schalt-
ausgang. ®

Navigation Setup > Erweitertes Setup - Schaltausgang

Funktion Schaltausgang

Navigation
Beschreibung

Auswahl

Werkseinstellung

Zuséatzliche Information

Setup - Erweitertes Setup - Schaltausgang - Funktion Schaltausgang
Funktion fiir Schaltausgang wahlen.

= Aus

= An

= Diagnoseverhalten
= Grenzwert

= Digitalausgang

Aus

Bedeutung der Optionen

= Aus
Der Ausgang ist immer offen (nicht leitend).

= An
Der Ausgang ist immer geschlossen (leitend).

= Diagnoseverhalten
Der Ausgang ist im Normalzustand geschlossen und wird gedffnet, wenn eine Diagnose-
meldung vorliegt. Parameter Zuordnung Diagnoseverhalten (- 164) legt fest, bei
welcher Art von Diagnosemeldung der Ausgang gedffnet wird.

= Grenzwert
Der Ausgang ist im Normalzustand geschlossen und wird bei Unterschreiten oder Uber-
schreiten frei definierbarer Grenzwerte ge6ffnet. Die Grenzwerte werden definiert iiber
folgende Parameter:
- Zuordnung Grenzwert (> B 164)
- Einschaltpunkt (- & 165)
- Ausschaltpunkt (> B 166)

= Digitalausgang
Der Schaltzustand des Ausgangs folgt dem digitalen Ausgangswert eines DI-Blocks. Der
DI-Block wird in Parameter Zuordnung Status (- 163) festgelegt.

ﬂ Mit den Optionen Aus bzw. An kann eine Simulation des Schaltausgangs durchge-
fihrt werden.

Zuordnung Status

Navigation

Voraussetzung

Setup - Erweitertes Setup - Schaltausgang - Zuordnung Status

Funktion Schaltausgang (- B 163) = Digitalausgang

8) Bestellmerkmal 020 "Hilfsenergie; Ausgang', Option B, E oder G

Endress+Hauser
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Beschreibung

Auswahl

Werkseinstellung

Zuséatzliche Information

Geréatestatus fur Schaltausgang wéahlen.

= Aus

» Digitalausgang ED 1
= Digitalausgang ED 2
= Digitalausgang 1

= Digitalausgang 2

= Digitalausgang 3

= Digitalausgang 4

= Digitalausgang 5

» Digitalausgang 6

= Digitalausgang 7

= Digitalausgang 8

Aus
Die Optionen Digitalausgang ED 1 und Digitalausgang ED 2 beziehen sich auf die Erwei-

terte-Diagnose-Blécke. Ein Schaltsignal, das in diesen Blocken generiert wird, kann tber
den Schaltausgang ausgegeben werden.

Zuordnung Grenzwert
Navigation Setup - Erweitertes Setup - Schaltausgang - Zuordnung Grenzwert
Voraussetzung Funktion Schaltausgang (> 163) = Grenzwert
Auswahl = Aus

= Fillstand linearisiert

= Distanz

= Klemmenspannung

= Elektroniktemperatur

= Relative Echoamplitude

= Flache Klingelbereich
Werkseinstellung Aus

Zuordnung Diagnoseverhalten
Navigation Setup - Erweitertes Setup - Schaltausgang - Zuordnung Diagnoseverhalten
Voraussetzung Funktion Schaltausgang (» & 163) = Diagnoseverhalten
Beschreibung Diagnoseverhalten fiir Schaltausgang wéahlen.

Auswahl = Alarm
= Alarm oder Warnung
= Warnung
Werkseinstellung Alarm
164 Endress+Hauser
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Einschaltpunkt
Navigation Setup - Erweitertes Setup - Schaltausgang - Einschaltpunkt
Voraussetzung Funktion Schaltausgang (- B 163) = Grenzwert
Beschreibung Messwert fur Einschaltpunkt eingeben.
Eingabe Gleitkommazahl mit Vorzeichen
Werkseinstellung 0

Zusatzliche Information

Endress+Hauser

Das Schaltverhalten richtet sich nach der relativen Lage der Parameter Einschaltpunkt
und Ausschaltpunkt:

Einschaltpunkt > Ausschaltpunkt
- Der Ausgang wird geschlossen, wenn der Messwert iiber Einschaltpunkt steigt.
- Der Ausgang wird geéffnet, wenn der Messwert unter Ausschaltpunkt sinkt.

A0015585

Einschaltpunkt
Ausschaltpunkt

Ausgang geschlossen (leitend)
Ausgang offen (nicht leitend)

o 0w

Einschaltpunkt < Ausschaltpunkt
- Der Ausgang wird geschlossen, wenn der Messwert unter Einschaltpunkt sinkt.
- Der Ausgang wird geéffnet, wenn der Messwert tiber Ausschaltpunkt steigt.
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t
____________ —— D
t
A Einschaltpunkt
B Ausschaltpunkt
C  Ausgang geschlossen (leitend)
D Ausgang offen (nicht leitend)

Einschaltverzégerung
Navigation Setup - Erweitertes Setup - Schaltausgang - Einschaltverzégerung
Voraussetzung = Funktion Schaltausgang (> B 163) = Grenzwert

s Zuordnung Grenzwert (> B 164) # Aus
Beschreibung Verzogerungszeit fiir das Einschalten vom Schaltausgang festlegen.
Eingabe 0,0...100,0s
Werkseinstellung 0,0s

Ausschaltpunkt
Navigation Setup - Erweitertes Setup - Schaltausgang - Ausschaltpunkt
Voraussetzung Funktion Schaltausgang (> B 163) = Grenzwert
Beschreibung Messwert fiir Ausschaltpunkt eingeben.

Eingabe Gleitkommazahl mit Vorzeichen
Werkseinstellung 0
Zusatzliche Information The switching behavior depends on the relative position of the Einschaltpunkt and Aus-

schaltpunkt parameters; description: see the Parameter Einschaltpunkt (> B 165).
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Ausschaltverzégerung
Navigation Setup - Erweitertes Setup - Schaltausgang - Ausschaltverzégerung
Voraussetzung = Funktion Schaltausgang (> B 163) = Grenzwert

= Zuordnung Grenzwert (> B 164) = Aus
Beschreibung Verzogerungszeit fur das Ausschalten vom Schaltausgang festlegen.
Eingabe 0,0...100,0s
Werkseinstellung 0,0s

Fehlerverhalten
Navigation Setup - Erweitertes Setup - Schaltausgang - Fehlerverhalten
Voraussetzung Funktion Schaltausgang (» B 163) = Grenzwert oder Digitalausgang
Beschreibung Ausgangsverhalten bei Gerdtealarm festlegen.

Auswahl s Aktueller Status
= Offen
= Geschlossen
Werkseinstellung Offen
Zusatzliche Information

Schaltzustand
Navigation Setup - Erweitertes Setup - Schaltausgang - Schaltzustand
Beschreibung Zeigt aktuellen Zustand vom Schaltausgang.

Invertiertes Ausgangssignal
Navigation Setup - Erweitertes Setup - Schaltausgang - Invertiertes Ausgangssignal
Beschreibung Ausgangssignal umkehren.

Auswahl = Nein
= Ja
Werkseinstellung Nein
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Zusatzliche Information Bedeutung der Optionen
= Nein
Der Schaltausgang verhalt sich wie oben beschrieben.
] Ja
Die Zustédnde Offen und Geschlossen sind gegeniiber der obigen Beschreibung inver-
tiert.
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Bedienmenii

Untermenii "Anzeige"

Untermenii Anzeige ist nur sichtbar, wenn am Gerét ein Anzeigemodul angeschlos-

sen ist.

Navigation Setup > Erweitertes Setup - Anzeige

Language

Navigation
Beschreibung

Auswahl

Werkseinstellung

Zuséatzliche Information

Setup - Erweitertes Setup > Anzeige > Language
Sprache der Vor-Ort-Anzeige einstellen.

= English

= Deutsch

= Francais i

= Espariol

= [taliano "

= Nederlands *

= Portuguesa .

= Polski -

® pycckmit s3bIK (Russian)
= Svenska "

= Tiirkee :

= 13 (Chinese)
H 435 (Japanese) "
32 o] (Korean)

= Bahasa Indonesia "

» tiéng Viét (Vietnamese) N
= Cedtina (Czech) ™

*

Die in Merkmal 500 der Produktstruktur gewéhlte Bediensprache.

Wenn keine Bediensprache gewéhlt wurde: English

Format Anzeige
Navigation Setup - Erweitertes Setup - Anzeige > Format Anzeige
Beschreibung Darstellung der Messwerte fiir Vor-Ort-Anzeige wéhlen.
Auswahl s 1 Wert grof§
= ] Bargraph + 1 Wert
s 2 Werte
= 1 Wert grof? + 2 Werte
s 4 Werte
Werkseinstellung 1 Wert grof3

*

Endress+Hauser

Sichtbar in Abhéngigkeit von Bestelloptionen oder Geréteeinstellungen
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Zuséatzliche Information

170

4841.000

gav mm

A0019963

44  'Format Anzeige"="1 Wert grofs"

0 I

935 %
iy 159.0
mm
45  'Format Anzeige"="1 Bargraph + 1 Wert"
ooV 93.5
%
=V 159.0
mm
46  "Format Anzeige"="2 Werte"
4 159.0 mm
v 235 V
v 93.5
%
47  'Format Anzeige"="1 Wert grofs + 2 Werte"
oV 93.5 %
(1) 159.0 mm
v 935 V
sV 263 °C

A0019968

48  'Format Anzeige"="4 Werte"

ﬂ s Welche Messwerte auf der Vor-Ort-Anzeige angezeigt werden und in welcher Rei-
henfolge, wird iber die Parameter 1 ... 4. Anzeigewert - 171 festgelegt.
s Wenn mehr Messwerte festgelegt werden, als die gewéhlte Darstellung zulésst,
zeigt das Gerét die Werte im Wechsel am. Die Anzeigedauer bis zum néachsten
Wechsel wird im Parameter Intervall Anzeige (- B 172) eingestellt.
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1... 4. Anzeigewert
Navigation Setup - Erweitertes Setup - Anzeige > 1. Anzeigewert
Beschreibung Messwert wahlen, der auf der Vor-Ort-Anzeige dargestellt wird.
Auswahl s Fillstand linearisiert
= Distanz

= Klemmenspannung

s Flektroniktemperatur

s Absolute Echoamplitude

= Relative Echoamplitude

= Analogausgang Erweit.Diag. 1
= Analogausgang Erweit.Diag. 2
= Analogausgang 1

= Analogausgang 2

= Analogausgang 3

= Analogausgang 4

= Analogausgang 5

= Analogausgang 6

= Analogausgang 7

= Analogausgang 8

= Flache Klingelbereich

Werkseinstellung = 1. Anzeigewert: Filllstand linearisiert
= 2. Anzeigewert: Keine
= 3. Anzeigewert: Keine
= 4. Anzeigewert: Keine

1... 4. Nachkommastellen
Navigation Setup > Erweitertes Setup - Anzeige > 1. Nachkommastellen
Beschreibung Anzahl Nachkommastellen fiir Anzeigewert wéhlen.
Auswahl [ )¢
" XX
" X.XX
» X.XXX
” X XXXX
Werkseinstellung X.XX
Zusétzliche Information Die Einstellung beeinflusst nicht die Mess- oder Rechengenauigkeit des Gerats.
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Intervall Anzeige

Navigation Setup - Erweitertes Setup - Anzeige - Intervall Anzeige

Beschreibung Anzeigedauer von Messwerten auf Vor-Ort-Anzeige einstellen, wenn diese im Wechsel
angezeigt werden.

Eingabe 1..10s

Werkseinstellung 5s

Zuséatzliche Information

Dieser Parameter ist nur relevant, wenn mehr Messwerte festgelegt werden als aufgrund
der gewahlten Darstellungsform gleichzeitig auf der Vor-Ort-Anzeige angezeigt werden
koénnen.

Dampfung Anzeige
Navigation Setup - Erweitertes Setup - Anzeige » Ddmpfung Anzeige

Beschreibung Reaktionszeit der Vor-Ort-Anzeige auf Messwertschwankungen einstellen.

Eingabe 0,0...999,9s
Werkseinstellung 0,0s

Kopfzeile
Navigation Setup > Erweitertes Setup - Anzeige - Kopfzeile

Beschreibung Inhalt fiir Kopfzeile der Vor-Ort-Anzeige wahlen.

Auswahl = Messstellenbezeichnung

= Freitext
Werkseinstellung Messstellenbezeichnung
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Zusatzliche Information

~ XXXXXXXXX

1 Position des Kopfzeilentexts auf der Anzeige

Bedeutung der Optionen

= Messstellenbezeichnung

Wird im Parameter Messstellenbezeichnung definiert.
= Freitext

Wird im Parameter Kopfzeilentext (> 173) definiert.

A0029422

Kopfzeilentext
Navigation Setup - Erweitertes Setup - Anzeige - Kopfzeilentext

Voraussetzung Kopfzeile (> B 172) = Freitext

Beschreibung Text fiir Kopfzeile der Vor-Ort-Anzeige eingeben.

Werkseinstellung -

Zusatzliche Information

Wie viele Zeichen angezeigt werden kénnen, ist abhéngig von den verwendeten Zeichen.

Trennzeichen
Navigation Setup - Erweitertes Setup - Anzeige - Trennzeichen
Beschreibung Trennzeichen fur Dezimaldarstellung von Zahlenwerten wéhlen.
Auswahl
Werkseinstellung
Zahlenformat
Navigation Setup - Erweitertes Setup - Anzeige - Zahlenformat
Beschreibung Zahlenformat fir die Messwertdarstellung wéhlen.
Auswahl = Dezimal
= ft-in-1/16"
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Werkseinstellung

Zuséitzliche Information

Dezimal

Die Option ft-in-1/16" gilt nur fiir Lingeneinheiten.

Nachkommastellen Menii

Navigation
Beschreibung

Auswahl

Werkseinstellung

Zuséitzliche Information

Setup > Erweitertes Setup - Anzeige > Nachkommastellen Menii
Anzahl Nachkommastellen fiir Zahlen im Bedienmenti wahlen.

=X
= XX

= X XX

" X XXX
" X XXXX

X XXXX

= Gilt nur fir Zahlen im Bedienmenii (zum Beispiel Abgleich Leer, Abgleich Voll), nicht
fir die Messwertdarstellung. Fiir die Messwertdarstellung wird die Zahl der Nachkom-
mastellen eingestellt in den Parametern 1 ... 4. Nachkommastellen - 171.

= Die Einstellung beeinflusst nicht die Mess- oder Rechengenauigkeit des Geréts.

Hintergrundbeleuchtung

Navigation
Voraussetzung
Beschreibung

Auswahl

Werkseinstellung

Zuséatzliche Information

174

Setup - Erweitertes Setup - Anzeige - Hintergrundbeleuchtung
Vor-Ort-Anzeige SDO3 (mit optischen Tasten) vorhanden.
Hintergrundbeleuchtung der Vor-Ort-Anzeige ein- und ausschalten.

= Deaktivieren
= Aktivieren

Deaktivieren

Bedeutung der Optionen
= Deaktivieren

Schaltet die Beleuchtung aus.
= Aktivieren

Schaltet die Beleuchtung ein.

ﬂ Unabhéngig von der Einstellung in diesem Parameter kann die Hintergrundbeleuch-
tung bei zu geringer Versorgungsspannung gegebenenfalls automatisch durch das
Gerat abgeschaltet werden.
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Kontrast Anzeige

Navigation Setup - Erweitertes Setup > Anzeige - Kontrast Anzeige

Beschreibung Kontrast der Vor-Ort-Anzeige an Umgebungsbedingungen anpassen (z.B. Ablesewinkel
oder Beleuchtung).

Eingabe 20...80 %

Werkseinstellung Abhéangig vom Display

Zuséatzliche Information

Endress+Hauser

Kontrast einstellen via Drucktasten:
= Schwacher: Gleichzeitiges Driicken der Tasten [©] und
= Starker: Gleichzeitiges Driicken der Tasten [®] und
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Untermenii "Datensicherung Anzeigemodul"

ﬂ Dieses Untermeni ist nur sichtbar, wenn am Gerét ein Anzeigemodul angeschlossen
ist.

Die Konfiguration des Gerétes lasst sich zu einem beliebigen Zeitpunkt im Anzeigemodul
speichern. Die gespeicherte Konfiguration kann zu einem spéteren Zeitpunkt wieder ins
Geréat geladen werden (um zum Beispiel einen definierten Zustand wieder herzustellen).
Auflerdem kann die Konfiguration mit Hilfe des Anzeigemoduls auf ein anderes Gerat des
gleichen Typs tbertragen werden.

Navigation Setup - Erweitertes Setup - Datensicherung Anzeigemodul

Betriebszeit
Navigation Setup - Erweitertes Setup - Datensicherung Anzeigemodul - Betriebszeit
Beschreibung Zeigt, wie lange das Gerat bis zum jetzigen Zeitpunkt in Betrieb ist.

Zuséatzliche Information

Maximale Zeit: 9999 d ( » 27 Jahre)

Letzte Datensicherung

Navigation Setup - Erweitertes Setup - Datensicherung Anzeigemodul - Letzte Datensiche-
rung
Beschreibung Zeigt die Betriebszeit, wann die letzte Datensicherung in das Anzeigemodul erfolgt ist.
Konfigurationsdaten verwalten
Navigation Setup - Erweitertes Setup - Datensicherung Anzeigemodul - Konfigurationsdaten
verwalten
Beschreibung Aktion zum Verwalten der Gerdtedaten im Anzeigemodul wéhlen.
Auswahl = Abbrechen
= Sichern
= Wiederherstellen
= Duplizieren
= Vergleichen
= Datensicherung l6schen
= Display incompatible
Werkseinstellung Abbrechen
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Zusatzliche Information

Bedeutung der Optionen

= Abbrechen
Der Paramater wird ohne Aktion verlassen.

= Sichern
Die aktuelle Geratekonfiguration wird vom HistoROM (im Gerét eingebaut) in das Anzei-
gemodul des Gerats gesichert.

= Wiederherstellen
Die letzte Sicherungskopie der Geratkonfiguration wird aus dem Anzeigemodul in das
HistoROM des Geréts zuriickgespielt.

= Duplizieren
Die Messumformerkonfiguration des Geréts wird mithilfe seines Anzeigemoduls auf ein
anderes Geréat iibertragen. Folgende, die jeweilige Messstelle kennzeichnenden Daten
werden dabei nicht ibertragen:
Medientyp

= Vergleichen
Die im Anzeigemodul gespeicherte Geratekonfiguration wird mit der aktuellen Geréte-
konfiguration des HistoROM verglichen. Das Ergebnis des Vergleichs wird im Parameter
Ergebnis Vergleich (> B 177) angezeigt.

= Datensicherung léschen
Die Sicherungskopie der Gerdtekonfiguration wird aus dem Anzeigemodul des Geréts
geloscht.

Wahrend die jeweilige Aktion durchgefithrt wird, ist die Konfiguration via Vor-Ort-
Anzeige gesperrt und auf der Anzeige erscheint eine Rickmeldung zum Stand des
Vorgangs.

Wird eine vorhandene Sicherungskopie mit der Option Wiederherstellen auf einem
anderen Gerat als dem Originalgerét wiederhergestellt, konnen unter Umsténden ein-
zelne Gerdtefunktionen nicht mehr vorhanden sein. Auch durch einen Reset auf Aus-
lieferungszustand kann der urspriingliche Zustand in einigen Féllen nicht
wiederhergestellt werden.

Um die Konfiguration auf ein anderes Gerat zu libertragen, sollte immer die Option
Duplizieren verwendet werden.

Sicherung Status

Navigation Setup - Erweitertes Setup - Datensicherung Anzeigemodul - Sicherung Status
Beschreibung Zeigt, welche Aktion zur Datensicherung momentan lauft.

Ergebnis Vergleich

Navigation Setup - Erweitertes Setup - Datensicherung Anzeigemodul - Ergebnis Vergleich
Beschreibung Vergleich der Datensatze im Gerét und im Display (Backup).

Endress+Hauser
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Zuséatzliche Information

178

Bedeutung der Anzeigeoptionen

= Einstellungen identisch
Die aktuelle Gerdtekonfiguration im Gerat stimmt mit ihrer Sicherungskopie im Anzeige-
modul Uberein.

= Einstellungen nicht identisch
Die aktuelle Gerdtekonfiguration im Gerat stimmt nicht mit ihrer Sicherungskopie im
Anzeigemodul Uiberein.

= Datensicherung fehlt
Von der Geratekonfiguration des Geréts existiert keine Sicherungskopie im Anzeigemo-
dul.

= Datensicherung defekt
Die aktuelle Gerdtekonfiguration des Geréts ist mit ihrer Sicherungskopie im Anzeige-
modul nicht kompatibel oder fehlerhaft.

= Ungepriift
Es wurde noch kein Vergleich zwischen der Gerdtekonfiguration und ihrer Sicherungsko-
pie im Anzeigemodul durchgefihrt.

= Datensatz nicht kompatibel
Wegen Inkompatibilitét ist kein Vergleich mdglich.

Der Vergleich wird iber Konfigurationsdaten verwalten (- B 176) = Vergleichen
gestartet.

ﬂ Wenn die Messumformerkonfiguration mit Konfigurationsdaten verwalten
(> B 176) = Duplizieren von einem anderen Geréat dupliziert wurde, dann stimmt
die aktuelle Geratekonfiguration des HistoROM mit derjenigen im Anzeigemodul nur
zum Teil iberein: Sensorspezifische Eigenschaften wie zum Beispiel eine Ausblen-
dungskurve werden nicht dupliziert. Das Vergleichsergebnis ist in diesem Fall Einstel-
lungen nicht identisch.
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Untermenii "Administration"

Navigation Setup - Erweitertes Setup - Administration
Freigabecode definieren
Navigation Setup - Erweitertes Setup - Administration - Freigabecode definieren
Beschreibung Freigabecode fiir Schreibzugriff auf Parameter definieren.
Eingabe 0..9999
Werkseinstellung 0
Zusétzliche Information ﬂ Wird die Werkseinstellung nicht gedndert oder "0" eingegeben, sind die Parameter

nicht schreibgeschiitzt und die Konfigurationsdaten des Gerédts damit immer &nder-
bar. Der Anwender ist in der Rolle des Instandhalters angemeldet.

ﬂ Der Schreibschutz betrifft alle Parameter, die im Dokument mit dem [&-Symbol mar-
kiert sind. Auf der Vor-Ort-Anzeige zeigt das &-Symbol vor einem Parameter, dass er
schreibgeschiitzt ist.

ﬂ Schreibgeschttzte Parameter sind nach Definition des Freigabecodes nur wieder
dnderbar, wenn in Parameter Freigabecode eingeben (> B 144) der Freigabecode
eingegeben wird.

ﬂ Bei Verlust des Freigabecodes: Wenden Sie sich an Ihre Endress+Hauser Vertriebs-
stelle.

ﬂ Bei Bedienung tiber Vor-Ort-Anzeige: Der neue Freigabecode ist erst giiltig, nachdem
er in Parameter Freigabecode bestétigen (- B 181) bestétigt wurde.

Gerat zuriicksetzen

Navigation Setup - Erweitertes Setup - Administration > Gerat zuriicksetzen

Setup - Erweitertes Setup - Administration > Gerat zuriicksetzen

Auswahl = Abbrechen
= Auf Feldbus-Standardwerte
= Auf Werkseinstellung
= Auf Auslieferungszustand
= Von Kundeneinstellung
= Auf Transducer Standardwerte
= Gerat neu starten

Werkseinstellung Abbrechen
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Zuséatzliche Information

180

Bedeutung der Optionen

= Abbrechen
Der Parameter wird ohne Aktion verlassen.

= Auf Werkseinstellung
Alle Parameter werden auf die bestellcodespezifische Werkseinstellung zurtickgesetzt.

= Auf Auslieferungszustand
Alle Parameter werden auf den Auslieferungszustand zuriickgesetzt. Der Auslieferungs-
zustand kann sich von der Werkseinstellung unterscheiden, wenn bei der Bestellung
kundenspezifische Parameterwerte angegeben wurden.
Diese Option ist nur sichtbar, wenn eine kundenspezifische Konfiguration bestellt wurde.

= Von Kundeneinstellung
Setzt alle Kundenparameter auf die Werkseinstellung zurtiick. Service-Parameter bleiben
unverandert.

= Auf Transducer Standardwerte
Setzt alle Kundenparameter, die die Messung beeinflussen, auf die Werkseinstellung
zuriick. Service-Parameter und Parameter, die nur die Kommunikation betreffen, bleiben
unverandert.

= Gerdt neu starten
Durch den Neustart wird jeder Parameter, dessen Daten sich im fliichtigen Speicher
(RAM) befinden, auf seine Werkseinstellung zurtickgesetzt (z.B. Messwertdaten). Die
Geratekonfiguration bleibt unveréndert.
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Wizard "Freigabecode definieren"

ﬂ Wizard Freigabecode definieren ist nur bei Bedienung tiber Vor-Ort-Anzeige vor-
handen. Bei Bedienung tiber Bedientool befindet sich Parameter Freigabecode defi-
nieren direkt in Untermenii Administration. Parameter Freigabecode bestédtigen
gibt es bei Bedienung tiber Bedientool nicht.

Navigation Setup - Erweitertes Setup - Administration - Freigabecode
definieren
Freigabecode definieren
Navigation Setup - Erweitertes Setup - Administration - Freigabecode definieren - Freiga-

becode definieren

Beschreibung > B 179
Freigabecode bestétigen
Navigation Setup - Erweitertes Setup - Administration - Freigabecode definieren - Freiga-

becode bestatigen

Beschreibung Eingegebenen Freigabecode bestatigen.
Eingabe 0..9999
Werkseinstellung 0
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17.4 Meni "Diagnose”

Navigation Diagnose
Aktuelle Diagnose
Navigation Diagnose - Aktuelle Diagnose
Beschreibung Zeigt aktuell anstehende Diagnosemeldung.
Zusatzliche Information Die Anzeige besteht aus:
= Symbol fiir Ereignisverhalten
= Code fiir Diagnoseverhalten
= Betriebszeit des Auftretens
= Ereignistext
Wenn mehrere Meldungen gleichzeitig auftreten, wird die Meldung mit der héchsten
Prioritat angezeigt.
ﬂ Behebungsmafinahmen zur Ursache der Meldung sind tiber das {i}-Symbol auf der
Anzeige abrufbar.
Zeitstempel
Navigation Diagnose - Zeitstempel

Letzte Diagnose

Navigation Diagnose - Letzte Diagnose
Beschreibung Zeigt letzte vor der aktuellen Meldung aufgetretene Diagnosemeldung.
Zusétzliche Information Die Anzeige besteht aus:

= Symbol fiir Ereignisverhalten
= Code fiir Diagnoseverhalten
= Betriebszeit des Auftretens

= Ereignistext

ﬂ Es ist mdglich, das die angezeigte Diagnosemeldung weiterhin giiltig ist. Behebungs-
mafnahmen zur Ursache der Meldung sind iiber das {i:-Symbol auf der Anzeige
abrufbar.
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Zeitstempel

Navigation Diagnose - Zeitstempel

Betriebszeit ab Neustart

Navigation Diagnose - Betriebszeit ab Neustart

Beschreibung Zeigt, welche Zeit seit dem letzten Gerdteneustart vergangen ist.
Betriebszeit

Navigation Diagnose - Betriebszeit

Beschreibung Zeigt, wie lange das Gerat bis zum jetzigen Zeitpunkt in Betrieb ist.

Zusétzliche Information Maximale Zeit: 9999 d ( ~ 27 Jahre)
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17.4.1 Untermenii "Diagnoseliste"

Navigation Diagnose - Diagnoseliste

Diagnose 1...5

Navigation Diagnose - Diagnoseliste - Diagnose 1

Beschreibung Zeigen aktuell anstehende Diagnosemeldungen mit der héchsten bis fiinfthéchsten Priori-
tat.

Zusatzliche Information Die Anzeige besteht aus:

= Symbol fur Ereignisverhalten
= Code fur Diagnoseverhalten
= Betriebszeit des Auftretens

= Ereignistext

Zeitstempel 1...5

Navigation Diagnose - Diagnoseliste - Zeitstempel
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17.4.2 Untermenii "Ereignis-Logbuch"

ﬂ Untermenii Ereignis-Logbuch existiert nur bei Bedienung tiber Vor-Ort-Anzeige. Bei
Bedienung iiber FieldCare kann die Ereignisliste iiber die FieldCare-Funktion "Event
List / HistoROM" angezeigt werden.

Navigation Diagnose - Ereignis-Logbuch

Filteroptionen
Navigation Diagnose - Ereignis-Logbuch - Filteroptionen
Auswahl = Alle
= Ausfall (F)
» Funktionskontrolle (C)
= Auferhalb der Spezifikation (S)
= Wartungsbedarf (M)
= Information (I)
Werkseinstellung Alle

Zuséatzliche Information

Endress+Hauser

ﬂ = Dieser Parameter wird nur bei Bedienung iiber Vor-Ort-Anzeige verwendet.
= Die Kategorien der Ereignisse entsprechen NAMUR NE 107.

Untermenii "Ereignisliste"

Untermenii Ereignisliste zeigt die Historie an aufgetretenen Ereignismeldungen der in
Parameter Filteroptionen (- 185) ausgewahlten Kategorie. Maximal werden 100
Ereignismeldungen chronologisch angezeigt.

Folgende Symbole zeigen an, ob ein Ereignis aufgetreten oder beendet ist (Statussymbole):
= 3): Auftreten des Ereignisses
= (>: Ende des Ereignisses

ﬂ Behebungsmafinahmen zur Ursache der Meldung sind iiber das (i}-Symbol auf der
Anzeige abrufbar.

Anzeigeformat

= Bei Ereignismeldung der Kategorie (Statussignal) [: Statussignal, Ereignisnummer,
Betriebszeit des Auftretens, Ereignistext

= Bei Ereignismeldung der Kategorie (Statussignal) F, M, C, S: Diagnoseereignis, Status-
symbol, Betriebszeit des Auftretens, Ereignistext

Navigation Diagnose - Ereignis-Logbuch - Ereignisliste
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17.4.3 Untermenii "Gerdteinformation"

Navigation Diagnose - Geréteinformation

Messstellenbezeichnung

Diagnose - Gerateinformation - Messstellenbezeichnung

Navigation
Diagnose - Gerateinformation - Messstellenbezeichnung
Beschreibung Bezeichnung fiir Messstelle eingeben.
Werkseinstellung FMP5x
Seriennummer
Navigation Diagnose - Geréteinformation - Seriennummer

Diagnose - Gerateinformation - Seriennummer

ﬂ Niitzliche Einsatzgebiete der Seriennummer
» Um das Messgerat schnell zu identifizieren, z.B. beim Kontakt mit Endress+Hauser.

= Um gezielt Informationen zum Messgerét mithilfe des Device Viewer zu erhalten:
www.endress.com/deviceviewer
ﬂ Die Seriennummer befindet sich auch auf dem Typenschild.

Zusitzliche Information

Firmware-Version

Diagnose > Geréteinformation > Firmware-Version

Navigation
Diagnose - Geréteinformation - Firmware-Version
Anzeige XX.yy.2Z
Zusétzliche Information Firmware-Versionen, die sich nur in den letzten beiden Stellen ('zz") unterscheiden,
haben keine Unterschiede beziiglich Funktionalitdten und Bedienung.
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Gerédtename
Navigation Diagnose - Gerateinformation > Gerdtename
Diagnose - Gerateinformation > Gerdtename
Bestellcode
Navigation Diagnose - Geréteinformation - Bestellcode

Diagnose - Gerdteinformation - Bestellcode

Der Bestellcode entsteht durch eine umkehrbare Transformation aus dem erweiterten
Bestellcode, der die Ausprédgung aller Gerdtemerkmale der Produktstruktur angibt. Im
Gegensatz zu diesem sind aber die Gerdtemerkmale am Bestellocde nicht direkt ablesbar.

Zusatzliche Information

Erweiterter Bestellcode 1 ... 3

Navigation Diagnose - Gerateinformation - Erweiterter Bestellcode 1

Diagnose - Gerateinformation - Erweiterter Bestellcode 1

Beschreibung Zeigen die drei Teile des erweiterten Bestellcodes.

Der erweiterte Bestellcode gibt fiir das Gerat die Auspragung aller Merkmale der Produkt-

Zusatzliche Information
struktur an und charakterisiert damit das Geréat eindeutig.
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17.4.4 Untermeni "Messwerte"
Navigation Diagnose - Messwerte

Distanz

Navigation Diagnose - Messwerte - Distanz

Beschreibung Zeigt gemessene Distanz D vom Referenzpunkt (Unterkante Flansch/Einschraubstiick)

Zuséatzliche Information

zum Fullstand.

PR

A0019485

49  Distanz bei Schiittgutmessungen

ﬂ Die Einheit ist bestimmt durch den Parameter Ldngeneinheit (> 132).

Fiillstand linearisiert

Navigation
Beschreibung

Zuséitzliche Information

188

Diagnose » Messwerte - Fiillstand linearisiert
Zeigt linearisierten Fullstand.

ﬂ Die Einheit ist bestimmt durch den Parameter Einheit nach Linearisierung
> B 153.
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Klemmenspannung 1

Navigation Diagnose - Messwerte - Klemmenspannung 1
Elektroniktemperatur

Navigation Diagnose - Messwerte - Elektroniktemperatur
Beschreibung Zeigt aktuelle Elektroniktemperatur.

Zusatzliche Information

Die Einheit wird festgelegt in Parameter Temperatureinheit.

17.4.5 Untermenii "Analog input1 ... 5"

Fiir jeden Al-Block des Geréts gibt es ein Untermenii Analog inputs. Im Al-Block wird die
Messwertibertragung auf den Bus parametriert.

In diesem Unterment lassen sich nur die grundlegenden Eigenschaften der Al-Blécke
parametrieren. Eine detaillierte Parametrierung der Al-Blocke ist im Menii Experte
méglich.

Navigation Diagnose - Analog inputs > Analog input 1... 5

Block tag
Navigation Diagnose - Analog inputs > Analog input 1 ... 5 - Block tag
Beschreibung Defined to be unique throughout the control system at one plant site. The tag may be
changed using the FB_Tag service.
Werkseinstellung
Channel
Navigation Diagnose - Analog inputs - Analog input 1 ... 5 > Channel
Beschreibung Auswahl des Eingangswerts, der im Analog Input Funktionsblock verarbeitet werden soll.
Auswahl = Uninitialized

Endress+Hauser

= Fillstand linearisiert

s Absolute Echoamplitude
= Distanz

s Flektroniktemperatur
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= Relative Echoamplitude

= Analogausgang Erweit.Diag. 1
= Analogausgang Erweit.Diag. 2
= Klemmenspannung

Werkseinstellung Uninitialized

Status

Navigation Diagnose > Analog inputs - Analog input 1 ... 5 - Status

Beschreibung Zeigt den Status des Ausgangswerts des Al-Blocks gemé&f der FOUNDATION Fieldbus-Spe-
zifikation.

Value

Navigation Diagnose - Analog inputs > Analog input 1 ... 5 - Value

Beschreibung Zeigt den Ausgangswert des Al-Blocks.

Units index

Navigation Diagnose - Analog inputs - Analog input 1 ... 5 - Units index

Beschreibung Zeigt die Einheit des Ausgangswerts.
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Bedienmenii

17.4.6 Untermenii "Messwertspeicher"

Navigation Diagnose » Messwertspeicher

Zuordnung 1 ... 4. Kanal

Navigation

Auswahl

Werkseinstellung

Zuséatzliche Information

Diagnose » Messwertspeicher > Zuordnung 1 ... 4. Kanal

= Aus

= Fillstand linearisiert

= Distanz

s Klemmenspannung

= Elektroniktemperatur

= Absolute Echoamplitude
= Relative Echoamplitude

= Analogausgang Erweit.Diag. 1
= Analogausgang Erweit.Diag. 2

Aus

Insgesamt kdnnen 1000 Messwerte gespeichert werden. Das bedeutet:
= Bei Nutzung von 1 Speicherkanal: 1000 Datenpunkte

= Bei Nutzung von 2 Speicherkanélen: 500 Datenpunkte

= Bei Nutzung von 3 Speicherkanélen: 333 Datenpunkte

= Bei Nutzung von 4 Speicherkanélen: 250 Datenpunkte

Wenn die maximale Anzahl an Datenpunkten erreicht wurde, werden die &ltesten im Spei-
cher vorhandenen Datenpunkte zyklisch iiberschrieben, so dass immer die letzten 1000,

500, 333 oder 250 Messwerte im Speicher bleiben (Ringspeicher-Prinzip).

ﬂ Wenn die getroffene Auswahl gedndert wird, wird der Inhalt des Messwertspeichers

geldscht.

Speicherintervall
Navigation Diagnose » Messwertspeicher - Speicherintervall

Eingabe 1,0..3600,0s

Werkseinstellung 30,0s

Zusatzliche Information

Endress+Hauser

Dieser Parameter bestimmt den zeitlichen Abstand der einzelnen Datenpunkte im Daten-

speicher und somit die maximale speicherbare Prozesszeit Ty,

= Bei Nutzung von 1 Speicherkanal: Tj,q = 1000 - tjoq

= Bei Nutzung von 2 Speicherkanélen: Tj,q = 500 - tjq
= Bei Nutzung von 3 Speicherkandélen: Tj,q = 333 - tjq
= Bei Nutzung von 4 Speicherkanélen: Tj,q = 250 - tyq
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Nach Ablauf dieser Zeit werden die dltesten im Speicher vorhandenen Datenpunkte zyk-
lisch tiberschrieben, so dass immer eine Zeit von T4 im Speicher bleibt (Ringspeicher-
Prinzip).

Wenn die Lange des Speicherintervalls gedndert wird, wird der Inhalt des Messwert-
speichers geldscht.

Beispiel

Bei Nutzung von 1 Speicherkanal

# Tj,g=1000-1s=1000s ~ 16,5 min

# Tj,y=1000-10s=10000s ~ 2,75 h

# Tj,g=1000-80s=80000s ~ 22 h

# Tj,g=1000-3600s=3600000s~41d

Datenspeicher 16schen

Navigation

Auswahl

Werkseinstellung

192

Diagnose - Messwertspeicher - Datenspeicher 1é6schen

®= Abbrechen
® Daten 16schen

Abbrechen

Endress+Hauser



Micropilot FMR56, FMR57 FOUNDATION Fieldbus Bedienmenii

Untermenii "Anzeige 1 ... 4. Kanal"

Die Untermeniis Anzeige 1 ... 4. Kanal existieren nur bei Bedienung tiber Vor-Ort-
Anzeige. Bei Bedienung uiber FieldCare kann das Diagramm tiber die FieldCare-Funk-

tion "Event List / HistoROM" angezeigt werden.
Die Unterments Anzeige 1 ... 4. Kanal rufen eine Anzeige des Messwertverlaufs fiir den
jeweiligen Speicherkanal auf.

2 £ XOOKXKX

175.77 \ANL,\)N\A\

40.69 ka9fh I["'--:
0

—100s

= x-Achse: Zeigt je nach Anzahl der gewéahlten Kanéle 250 bis 1000 Messwerte einer Pro-

zessgrofie.
= y-Achse: Zeigt die ungefdhre Messwertspanne und passt diese kontinuierlich an die lau-

fende Messung an.
ﬂ Durch gleichzeitiges Driicken von ) und (=] verlasst man das Diagramm und kehrt
zum Bedienment zurtick.

Navigation Diagnose - Messwertspeicher > Anzeige 1 ... 4. Kanal
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17.4.7 Untermenii "Simulation"

Untermeni Simulation dient zur Simulation bestimmter Messwerte oder Situationen.
Damit l&sst sich die korrekte Parametrierung des Geréts sowie nachgeschalteter Auswer-
teeinheiten priifen.

Simulierbare Situationen

Zu simulierende Situation Zugehorige Parameter

Bestimmter Wert einer Prozessgréfie = Zuordnung Prozefigrésse (- B 197)
= Wert Prozessgrofie (- 197)

Bestimter Zustand des Schaltausgangs = Simulation Schaltausgang (- 197)
= Schaltzustand (= 198)

Vorliegen eines Alarms Simulation Geréatealarm (- 198)

Simulation freigeben/sperren

Uber einen Hardware-Schalter (SIM-Schalter) an der Elektronik lasst sich die Simulation
von Messwerten freigeben beziehungsweise sperren. Eine Messwertsimulation ist nur
moglich, wenn der SIM-Schalter in der Position ON steht.

Unabhéngig von der Stellung des SIM-Schalters ist eine Simulation des Schaltausgangs
immer moglich.

cpl wp[sIM
XXXKXKXKXXXXK

AD025882

1. Sicherungskralle 16sen.

2. Elektronikraumdeckel abschrauben.
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Endress+Hauser

Anzeigemodul mit leichter Drehbewegung herausziehen. Um den Zugriff auf den-
SIM-Schalter zu erleichtern: Anzeigemodul am Rand des Elektronikraums aufste-
cken.

= Anzeigemodul steckt am Rand des Elektronikraums.

A0013909

SIM-Schalter in Position ON: Simulation von Messwerten ist mdglich. SIM-Schalter in
Position OFF (Werkseinstellung): Simulation von Messwerten ist gesperrt.

Kabel in den Zwischenraum von Gehéuse und Hauptelektronikmodul hineinlegen und
das Anzeigemodul in der gewtinschten Richtung auf den Elektronikraum stecken, bis
es einrastet.

Messumformer in umgekehrter Reihenfolge wieder zusammenbauen.
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Aufbau des Untermeniis

Navigation Experte - Diagnose - Simulation
» Simulation
‘ Zuordnung Prozefigrésse ‘ - 197
‘Wert Prozessgréfie ‘ -> 197
‘ Simulation Schaltausgang ‘ - 197
‘Schaltzustand ‘ -> 198
‘ Simulation Gerdtealarm ‘ > B 198
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Beschreibung der Parameter

Navigation Experte - Diagnose - Simulation

Zuordnung Prozefigrdsse

Navigation

Auswahl

Werkseinstellung

Zusatzliche Information

Experte - Diagnose - Simulation - Zuordnung Prozef3grosse

= Aus
= Fillstand
= Fillstand linearisiert

Aus

s Der Wert der zu simulierenden Gréfie wird in Parameter Wert Prozessgrofie
(> B 197) festgelegt.

= Wenn Zuordnung Prozefigrésse = Aus, dann ist die Simulation aktiv. Eine aktive Simu-
lation wird durch eine Diagnosemeldung der Kategorie Funktionskontrolle (C) angezeigt.

Wert Prozessgréfie

Navigation
Voraussetzung
Eingabe
Werkseinstellung

Zusatzliche Information

Experte - Diagnose - Simulation - Wert Prozessgrofie
Zuordnung Prozeflgrésse (> B 197) = Aus

Gleitkommazahl mit Vorzeichen

Die nachgelagerte Messwertbearbeitung sowie der Signalausgang folgen dem eingegebe-
nen Wert. Auf diese Weise lasst sich die korrekte Parametrierung des Messgerats sowie
nachgelagerter Steuereinheiten prifen.

Simulation Schaltausgang
Navigation Experte - Diagnose - Simulation - Simulation Schaltausgang
Beschreibung Simulation vom Schaltausgang ein- und ausschalten.
Auswahl = Aus
= An
Werkseinstellung Aus
Endress+Hauser 197
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Schaltzustand
Navigation Experte - Diagnose - Simulation - Schaltzustand
Voraussetzung Simulation Schaltausgang (- B 197) = An
Beschreibung Zustand vom Schaltausgang fir die Simulation wahlen.
Auswahl = Offen
= Geschlossen
Werkseinstellung Offen

Zuséatzliche Information

Der Schaltausgang folgt dem eingegebenen Wert. Auf diese Weise l&sst sich die korrekte
Funktion nachgeschalteter Steuergeréate priifen.

Simulation Geréatealarm

Navigation
Beschreibung

Auswahl

Werkseinstellung

Zuséatzliche Information

Experte - Diagnose - Simulation - Simulation Gerdtealarm
Geréatealarm ein- und ausschalten.

= Aus
= An

Aus

Bei Wahl von Option An generiert das Geréat einen Alarm. Auf diese Weise lasst sich das
korrekte Ausgangsverhalten des Gerats im Alarmfall priifen.

Eine aktive Alarmsimulation wird durch die Diagnosemeldung € C484 Simulation Fehler-
modus angezeigt.

Simulation Diagnoseereignis

Navigation
Beschreibung
Werkseinstellung

Zuséatzliche Information

198

Experte - Diagnose - Simulation - Simulation Diagnoseereignis
Diagnoseereignis fiir Simulation wéhlen, die dadurch aktiviert wird.
Aus

Bei Bedienung tiber Display kann man die Auswabhlliste nach der Ereigniskategorie filtern
(Parameter Kategorie Diagnoseereignis).
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17.4.8 Untermenii "Geréatetest"

Navigation Diagnose - Geréatetest

Start Geréatetest
Navigation Diagnose - Geréatetest - Start Gerétetest
Beschreibung Gerétetest starten.
Auswahl = Nein
= Ja
Werkseinstellung Nein

Zuséatzliche Information

Wenn ein Echoverlust vorliegt, ist kein Geratetest méglich.

Ergebnis Geréatetest

Navigation
Beschreibung

Zusatzliche Information

Diagnose - Geréatetest > Ergebnis Geratetest
Zeigt Ergebnis des Geréatetests.

Bedeutung der Anzeigeoptionen

= Installation Ok
Messung uneingeschrankt moglich.

= Genauigkeit eingeschrankt
Eine Messung ist moglich, aufgrund der Signalamplituden kann allerdings die Messge-
nauigkeit eingeschréankt sein.

= Messféahigkeit eingeschrankt
Eine Messung ist zwar momentan mdglich, es besteht aber das Risiko, dass es im Betrieb
zu einem Echoverlust kommt. Uberpriifen Sie den Einbau und die Dielektrizitatskon-
stante des Mediums.

s Ungepriift
Es hat kein Test stattgefunden.

Letzter Test
Navigation Diagnose - Geratetest > Letzter Test
Beschreibung Zeigt Betriebszeit, bei der der letzte Geratetest durchgefithrt wurde.

Endress+Hauser
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Fiillstandsignal

Navigation Diagnose - Gerétetest - Fiillstandsignal

Voraussetzung Gerétetest wurde durchgefiihrt.

Beschreibung Zeigt Testergebnis fiir das Fillstandsignal.

Anzeige = Ungepriift

Zuséitzliche Information

200

= Priifung nicht i. O.
= Priifung i. O.

Fir Fiillstandsignal = Priifung nicht i. O.: Einbau des Geréts und Dielektrizitdtskonstante

des Mediums priifen.
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17.4.9 Untermenii "Heartbeat"

B Das Untermenii Heartbeat ist nur verfiighar bei Bedienung iiber FieldCare oder Devi-
ceCare. Es enthélt die Wizards, welche mit den Anwendungspaketen Heartbeat Veri-
fication und Heartbeat Monitoring zur Verfiigung stehen.

Detaillierte Beschreibung
SD01871F

Navigation Diagnose - Heartbeat
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