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1 Wichtige Hinweise zum Dokument

1.1 Dokumentfunktion

Diese Anleitung liefert alle Informationen, die in den verschiedenen Phasen des Lebens-
zyklus des Gerdts benétigt werden: Von der Produktidentifizierung, Warenannahme und
Lagerung iiber Montage, Anschluss, Bedienungsgrundlagen und Inbetriebnahme bis hin
zur Stérungsbeseitigung, Wartung und Entsorgung.

1.2 Darstellungskonventionen

1.2.1  Warnhinweissymbole

Symbol Bedeutung

GEFAHR!
A\ GEFAHR Dieser Hinweis macht auf eine gefahrliche Situation aufmerksam, die, wenn sie nicht
vermieden wird, zu Tod oder schwerer Kérperverletzung fiithren wird.

WARNUNG!
A WARNUNG | Dieser Hinweis macht auf eine gefahrliche Situation aufmerksam, die, wenn sie nicht
vermieden wird, zu Tod oder schwerer Kérperverletzung fithren kann.

VORSICHT!
A\ VORSICHT Dieser Hinweis macht auf eine gefahrliche Situation aufmerksam, die, wenn sie nicht
vermieden wird, zu leichter oder mittelschwerer Kérperverletzung fithren kann.

HINWEIS!
HINWEIS Dieser Hinweis enthlt Informationen zu Vorgehensweisen und weiterfiihrenden
Sachverhalten, die keine Kérperverletzung nach sich ziehen.

1.2.2  Elektrische Symbole

Symbol Bedeutung
o= Gleichstrom
~ Wechselstrom
~ Gleich- und Wechselstrom
| Erdanschluss
= Eine geerdete Klemme, die vom Gesichtspunkt des Benutzers iiber ein Erdungssystem
geerdet ist.

Schutzerde (PE: Protective earth)
Erdungsklemmen, die geerdet werden mussen, bevor andere Anschliisse hergestellt
werden diirfen.

®

Die Erdungsklemmen befinden sich innen und auflen am Gerat:
s Innere Erdungsklemme: Schutzerde wird mit dem Versorgungsnetz verbunden.
= Aufere Erdungsklemme: Gerat wird mit dem Erdungssystem der Anlage verbunden.

1.2.3  Werkzeugsymbole

Symbol | Bedeutung

6 @ Torxschraubendreher

A0013442

0 % Schlitzschraubendreher

A0011220

Endress+Hauser 5
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Symbol | Bedeutung

A0011219

:} % Kreuzschlitzschraubendreher

A0011221

O é Innensechskantschliissel

A0011222

% Gabelschlissel

1.2.4  Symbole fiir Informationstypen

Symbol

Bedeutung

Erlaubt
Ablaufe, Prozesse oder Handlungen, die erlaubt sind.

Zu bevorzugen

Ablaufe, Prozesse oder Handlungen, die zu bevorzugen sind.

Verboten
Ablaufe, Prozesse oder Handlungen, die verboten sind.

Tipp
Kennzeichnet zusatzliche Informationen.

Verweis auf Dokumentation

Verweis auf Seite

Verweis auf Abbildung

vEe B E @ e

Zu beachtender Hinweis oder einzelner Handlungsschritt

=
=
w

Handlungsschritte

Ergebnis eines Handlungsschritts

Hilfe im Problemfall

© 7

O

Sichtkontrolle

1.2.5  Symbole in Grafiken

Symbol Bedeutung
1,2,3.. Positionsnummern
1., 2,3 Handlungsschritte
A B,C, ... Ansichten
A-A, B-B, C-C, Schnitte

Explosionsgefahrdeter Bereich
Kennzeichnet den explosionsgefahrdeten Bereich.

Sicherer Bereich (nicht explosionsgeféhrdeter Bereich)
Kennzeichnet den nicht explosionsgeféhrdeten Bereich.

Endress+Hauser
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1.2.6  Symbole am Geréat
Symbol Bedeutung
A Sicherheitshinweis
Beachten Sie die Sicherheitshinweise in der zugehdrigen Betriebsanleitung.
& Temperaturbesténdigkeit der Anschlusskabel
Gibt den Mindestwert fiir die Temperaturbestdndigkeit der Anschlusskabel an.
1.3 Ergdanzende Dokumentation
Dokument Zweck und Inhalt des Dokuments

Technische Information
TIO1304F

Planungshilfe fiir Ihr Geréat
Das Dokument liefert alle technischen Daten zum Gerat und gibt einen
Uberblick, was rund um das Gerét bestellt werden kann.

Kurzanleitung
KAO01253F

Schnell zum 1. Messwert
Die Anleitung liefert alle wesentlichen Informationen von der Warenan-
nahme bis zur Erstinbetriebnahme.

Beschreibung Gerédteparameter
GPO1101F

Referenzwerk fiir Ihre Parameter

Das Dokument liefert detaillierte Erlduterungen zu jedem einzelnen Para-
meter des Bedienments. Die Beschreibung richtet sich an Personen, die
iber den gesamten Lebenszyklus mit dem Gerét arbeiten und dabei spezi-
fische Konfigurationen durchftihren.

Sonderdokumentation
SD01087F

Handbuch zur Funktionalen Sicherheit
Das Dokument ist Teil der Betriebsanleitung und dient als Nachschlag-
werk flir anwendungsspezifische Parameter und Hinweise.

Sonderdokumentation
SD01870F

Handbuch fiir Heartbeat Verification and Heartbeat Monitoring

Das Dokument beinhaltet die Beschreibungen der zusatzlichen Parameter
und technischen Daten, welche mit den Anwendungspaketen Heartbeat
Verification und Heartbeat Monitoring zur Verfiigung stehen.

ﬂ Eine Ubersicht zum Umfang der zugehérigen Technischen Dokumentation bieten:
= Der W@M Device Viewer: Seriennummer vom Typenschild eingeben
(www.endress.com/deviceviewer)
= Die Endress+Hauser Operations App: Seriennummer vom Typenschild eingeben oder
den 2-D-Matrixcode (QR-Code) auf dem Typenschild scannen.


http://www.endress.com/deviceviewer
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1.4 Begriffe und Abkiirzungen

Begriff/Abkiir-
zung

Erklarung

BA

Dokumenttyp "Betriebsanleitung"

KA

Dokumenttyp "Kurzanleitung'

TI

Dokumenttyp "Technische Information"

SD

Dokumenttyp "Sonderdokumentation "

XA

Dokumenttyp "Sicherheitshinweise"

PN

Nenndruck

MWP

MWP (Maximum working pressure/max. Betriebsdruck)
Der MWP befindet sich auch auf dem Typenschild.

ToF

Time of Flight - Laufzeitmessverfahren

FieldCare

Skalierbares Software-Tool fiir Gerdtekonfiguration und integrierte Plant-Asset-Manage-
ment-Lésungen

DeviceCare

Universelle Konfigurationssoftware fiir Endress+Hauser HART, PROFIBUS,
FOUNDATION Fieldbus und Ethernet Feldgeréte

DTM

Device Type Manager

DD

Gerétebeschreibung (Device description) fiir das HART-Kommunikations-Protokoll

€, (DK Wert)

Relative Dielektrizitatskonstante

Bedientool

Der verwendete Begriff "Bedientool" wird an Stelle folgender Bediensoftware verwendet:
= FieldCare / DeviceCare, zur Bedienung tiber HART Kommunikation und PC
= SmartBlue (App), zur Bedienung mit Smartphone oder Tablet fir Android oder iOS

BD

Blockdistanz; innerhalb der BD werden keine Signale ausgewertet.

SPS

Speicherprogrammierbare Steuerung

CDI

Common Data Interface

PFS

Puls Frequenz Status (Schaltausgang)

Endress+Hauser
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1.5 Eingetragene Marken

HART®

Eingetragene Marke der HART Communication Foundation, Austin, USA

Bluetooth®

The Bluetooth® word mark and logos are registered trademarks owned by the Bluetooth
SIG, Inc. and any use of such marks by Endress+Hauser is under license. Other trademarks
and trade names are those of their respective owners.

Apple®

Apple, das Apple Logo, iPhone und iPod touch sind Marken der Apple Inc., die in den USA
und weiteren Ladndern eingetragen sind. App Store ist eine Dienstleistungsmarke der
Apple Inc.

Android®
Android, Google Play und das Google Play-Logo sind Marken von Google Inc.

KALREZ®, VITON®
Eingetragene Marke der Firma DuPont Performance Elastomers L.L.C., Wilmington, USA

TEFLON®
Eingetragene Marke der Firma E.I. DuPont de Nemours & Co., Wilmington, USA
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2 Grundlegende Sicherheitshinweise

2.1 Anforderungen an das Personal

Das Personal fiir Installation, Inbetriebnahme, Diagnose und Wartung muss folgende

Bedingungen erfiillen:

» Ausgebildetes Fachpersonal: Verfiigt tiber Qualifikation, die dieser Funktion und Té&tig-
keit entspricht.

» Vom Anlagenbetreiber autorisiert.

Mit den nationalen Vorschriften vertraut.

» Vor Arbeitsbeginn: Anweisungen in Anleitung und Zusatzdokumentation sowie Zertifi-
kate (je nach Anwendung) lesen und verstehen.

» Anweisungen und Rahmenbedingungen befolgen.

v

Das Bedienpersonal muss folgende Bedingungen erfiillen:

» Entsprechend den Aufgabenanforderungen vom Anlagenbetreiber eingewiesen und
autorisiert.

» Anweisungen in dieser Anleitung befolgen.

2.2 Bestimmungsgemaéfle Verwendung

Anwendungsbereich und Messstoffe

Das in dieser Anleitung beschriebene Messgerét ist fir die kontinuierliche, beriihrungslose
Fullstandmessung vorwiegend von Schiittgiitern bestimmt. Mit einer Arbeitsfrequenz von
ca. 80 GHz und einer maximalen abgestrahlten Peakleistung von 6,3 mW sowie einer
mittleren Ausgangsleistung von 63 pW ist die freie Verwendung auch aufSerhalb von
geschlossenen metallischen Behéltern gestattet (zum Beispiel iiber Halden). Der Betrieb ist
fiir Mensch und Tier véllig gefahrlos.

Unter Einhaltung der in den "Technischen Daten" angegebenen Grenzwerte und der in
Anleitung und Zusatzdokumentation aufgelisteten Rahmenbedingungen darf das Messge-
rat nur fur folgende Messungen eingesetzt werden:

» Gemessene Prozessgrofien: Fullstand, Distanz, Signalstérke

» Berechenbare Prozessgrofien: Volumen oder Masse in beliebig geformten Behéltern

Um den einwandfreien Zustand des Messgeréts fiir die Betriebszeit zu gewéhrleisten:

» Messgeréat nur fur Messstoffe einsetzen, gegen die die prozessbertihrenden Materialien
hinreichend besténdig sind.

» Grenzwerte in "Technischen Daten" einhalten.

Fehlgebrauch
Der Hersteller haftet nicht fiir Schaden, die aus unsachgeméfier oder nicht bestimmungs-
gemafier Verwendung entstehen.

Klarung bei Grenzfallen:

» Bei speziellen Messstoffen und Medien fiir die Reinigung: Endress+Hauser ist bei der
Abklarung der Korrosionsbestandigkeit messstoffberiihrender Materialien behilflich,
ibernimmt aber keine Garantie oder Haftung.

Restrisiken

Das Elektronikgehéuse und die darin eingebauten Baugruppen wie Anzeigemodul, Haup-
telektronikmodul und I/0-Elektronikmodul kdnnen sich im Betrieb durch Warmeeintrag
aus dem Prozess sowie durch die Verlustleistung der Elektronik auf bis zu 80 °C (176 °F)
erwdrmen. Der Sensor kann im Betrieb eine Temperatur nahe der Messstofftempertaur
anehmen.

Moégliche Verbrennungsgefahr bei Berithrung von Oberflachen!
» Bei erhohter Messstofftemperatur: Berithrungsschutz sicherstellen, um Verbrennungen
zu vermeiden.

Endress+Hauser
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2.3 Arbeitssicherheit

Bei Arbeiten am und mit dem Gerat:
» Erforderliche persénliche Schutzausriistung gemaf; nationaler Vorschriften tragen.

2.4 Betriebssicherheit

Verletzungsgefahr!
» Das Gerdt nur in technisch einwandfreiem und betriebssicherem Zustand betreiben.
» Der Betreiber ist fiir den stérungsfreien Betrieb des Gerats verantwortlich.

Umbauten am Gerét

Eigenmaéchtige Umbauten am Gerét sind nicht zuléssig und kénnen zu unvorhersehbaren
Gefahren fihren:
» Wenn Umbauten trotzdem erforderlich sind: Riicksprache mit Hersteller halten.

Reparatur

Um die Betriebssicherheit weiterhin zu gewdahrleisten:

» Nur wenn die Reparatur ausdriicklich erlaubt ist, diese am Gerat durchfithren.

» Die nationalen Vorschriften beziiglich Reparatur eines elektrischen Geréats beachten.
» Nur Original-Ersatzteile und Zubehér vom Hersteller verwenden.

Zulassungsrelevanter Bereich

Um eine Gefédhrdung fiir Personen oder fir die Anlage beim Geréteeinsatz im zulassungs-

relevanten Bereich auszuschliefen (z.B. Explosionsschutz, Druckgeratesicherheit):

» Anhand des Typenschildes tiberpriifen, ob das bestellte Gerét fur den vorgesehenen
Gebrauch im zulassungsrelevanten Bereich eingesetzt werden kann.

» Die Vorgaben in der separaten Zusatzdokumentation beachten, die ein fester Bestand-
teil dieser Anleitung ist.

2.5 Produktsicherheit

Dieses Messgerat ist nach dem Stand der Technik und guter Ingenieurspraxis betriebssi-
cher gebaut und gepriift und hat das Werk in sicherheitstechnisch einwandfreiem Zustand
verlassen. Es erfiillt die allgemeinen Sicherheitsanforderungen und gesetzlichen Anforde-
rungen.

HINWEIS
Verlust des Schutzgrads durch Offnen in feuchter Umgebung
» Wenn das Gerét in feuchter Umgebung gedffnet wird, ist der ausgewiesene Schutzgrad
auf dem Typenschild aufgehoben. Der sichere Betrieb des Gerdtes kann dadurch eben-
falls betroffen sein.

2.5.1 CE-Zeichen

Das Messsystem erfillt die gesetzlichen Anforderungen der anwendbaren EG-Richtlinien.
Diese sind zusammen mit den angewandten Normen in der entsprechenden
EG-Konformitatserkldrung aufgefihrt.

Endress+Hauser bestétigt die erfolgreiche Priifung des Gerats mit der Anbringung des
CE-Zeichens.

2.5.2 EAC-Konformitét

Das Messsystem erfillt die gesetzlichen Anforderungen der anwendbaren EAC-Richtli-
nien. Diese sind zusammen mit den angewandten Normen in der entsprechenden EAC-
Konformitatserklarung aufgefiihrt.
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Endress+Hauser bestétigt die erfolgreiche Priifung des Geréts mit der Anbringung des

EAC-Zeichens.

2.6 Sicherheitshinweise (XA)

Abhéngig von der Zulassung liegen dem Gerat bei Auslieferung Sicherheitshinweise (XA)
bei. Diese sind integraler Bestandteil der Betriebsanleitung.

ﬂ Auf dem Typenschild ist angegeben, welche Sicherheitshinweise (XA) fiir das jewei-

lige Gerat relevant sind.

Merkmal 010 | Zulassung Merkmal 020: "Hilfsenergie;Ausgang"
A B2 c?
BA ATEX II 1G Ex ia IIC T6 Ga XAO01549F | XAO01549F | XAQ1549F
BB ATEX Il 1/2G Ex ia IIC T6 Ga/Gb XAO1549F | XAO1549F | XAO1549F
BC ATEX 11 1/2G Ex ia/db [ia Ga] IIC T6 Ga/Gb XA01552F | XA01552F | XAQ1552F
BD ATEX 11 1/2/3G Ex ia/ic |ia Ga| IIC T6 Ga/Gb/Gc XA01550F | XAO1550F | XA01550F
BE ATEXII 1D Ex ta IlIC Da *4) *4) *4)
BF ATEX I 1/2D Ex ta/tb IlIC T85°C Da/Db XA01554F | XAO1554F | XAO1554F
BG ATEX 11 3G Ex ec IIC T6 Gc XA01551F | XA01551F | XAQ1551F
BH ATEX I 3G Ex ic IIC T6 Gc XA01551F | XAO01551F | XA01551F
BL ATEX 11 1/2/3G Ex ia/ec |ia Ga| IIC T6 Ga/Gb/Gc XA01550F | XAO1550F | XAO01550F
B2 ATEX I 1/2G Ex ia IIC T6 Ga/Gb, 1/2D Ex ia IIIC T85°C Da/Db XA01555F | XAO1555F | XAQ1555F
B3 ATEX 11 1/2G Ex ia/db [ia Ga] IIC T6, Ga/Gb 1/2D Ex ta/tb IIIC T85°C Da/Db XA01556F | XAO1556F | XAO1556F
CB CSAIS CLIDiv.1 Gr.A-D XA01612F | XA01612F | XA01612F
CD CSA DIP CLILII Div.1 Gr.E-G [Ex ia] XA01613F | XA01613F | XA01613F
c2 CSAIS CLLILII Div.1 Gr.A-G, Ex ia, NI CL.1 Div.2 [Ex ia] XA01612F | XA01612F | XA01612F
c3 CSA XP CLLILII Div.1 Gr.A-G, Zn0/1, NI CLI Div.2 [Ex ia] XA01613F | XA01613F | XA01613F
FA FM IS CLI Div.1 Gr.A-D XA01615F | XA01615F | XA01615F
FB FM IS CLLILII Div.1 Gr.A-G, AEx ia, NI C1.1 Div.2 XAO01615F | XA01615F | XA01615F
FC FM XP-IS CLI Div.1 Gr.A-D, AIS CLI Div.1 Gr.A-D XA01616F | XA01616F | XA01616F
FD FM XP-IS CLI Div.1 Gr.A-D, Zn0/1, DIP-IS CLILII Div.1 Gr.E-G, NI CLI Div.2 XAO01616F  |XA01616F | XA01616F
FE FM DIP CLILIII Div.1 Gr.E-G XA01616F | XA01616F | XA01616F
GA EAC OEx ia IIC T6..T3 Ga X XA01617F | XAO01617F | XA01617F
GB EAC Ga/Gb Ex ia IIC T6..T3 X XA01617F | XA01617F | XA01617F
GC EAC Ga/Gb Ex ia/db |ia Ga] IIC T6...T3 X XAO01618F |XA01618F |XA01618F
GE EAC Ex ta IIIC Da *4) *4) *4)
GF EAC Ex ta/tb IIIC T85°C Da/Db X XA01619F | XA01619F | XA01619F
1A IEC Ex ia IIC T6 Ga XAO1549F | XAO1549F | XAO1549F
IB IEC Ex ia IIC T6 Ga/Gb XAO1549F | XA01549F | XAQ1549F
IC IEC Ex ia/db |ia Ga| IIC T6 Ga/Gb XA01552F | XAO01552F | XA01552F
ID IEC Ex ia/ic |ia Ga] IIC T6 Ga/Gb/Gc XAO1550F | XAO1550F | XAO01550F
IE IEC Ex ta IlIC Da * 4 *4) *4)
IF IEC Ex ta/tb IIIC T85°C Da/Db XAO1554F | XA01554F | XAQ1554F
1G IEC Ex ec IIC T6 Gc XA01551F | XAO01551F | XA01551F
H IEC Ex ic IIC T6 Gc XA01551F | XA01551F | XAQ1551F
12 Endress+Hauser
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Grundlegende Sicherheitshinweise

Merkmal 010 | Zulassung Merkmal 020: "Hilfsenergie;Ausgang"
AY B? c?
IL IEC Ex ia/ec [ia Ga] IIC T6 Ga/Gb/Gc XAO1550F | XAO1550F | XAO1550F
12 IEC Ex ia IIC T6 Ga/Gb, Ex ia IlIC T85°C Da/Db XA01555F | XAO1555F | XA01555F
I3 IEC Ex ia/db |ia Ga] IIC T6 Ga/Gb, Ex ta/tb IlIC T85°C Da/Db XAO1556F | XAO1556F | XAO1556F
JA JPN Ex ia IIC T6 Ga XA01631F% | XA01631F% |XA01631F%
JB JPN Ex ia IIC T6 Ga/Gb XA01631F* |XA01631F* |XA01631F*
JC JPN Ex d [ia] IIC T6 Ga/Gb XA01632F% | XA01632F% |XA01632F%
JG JPN Ex nA IIC T6 Gc XA01725F% | XA01725F% | XA01725F%
JH JPN Ex ic IIC T6 Gc XA01725F% | XA01725F% | XA01725F%
J2 JPN Ex ia IIC T6 Ga/Gb, JPN Ex ia IIIC T85°C Da/Db XA01728F% | XA01728F* |XA01728F*
I3 JPN Ex d [ia] IIC T6 Ga/Gb, JPN Ex ta/tb IlIC T85°C Da/Db XA01729F% | XA01729F% |XA01729F%
KA KC Ex ia IIC T6 Ga XA01623F | XA01623F  |XA01623F
KB KC Ex ia IIC T6 Ga/Gb XA01623F  |XA01623F  |XA01623F
KC KC Ex ia/db |ia Ga] IIC T6 Ga/Gb XAO01624F | XAO01624F | XAO01624F
MA INMETRO Ex ia IIC T6 Ga XA01620F |XA01620F  |XA01620F
MB INMETRO Ex ia IIC T6 Ga/Gb XA01620F  |XA01620F | XA01620F
ME INMETRO Ex ta IIIC Da *4) *4) * 4
MG INMETRO Ex ec IIC T6 Gc XAO01621F  |XAO1621F  |XA01621F
MH INMETRO Ex ic IIC T6 Gc XAO01621F |XAO01621F  |XA01621F
NA NEPSI Ex ia IIC T6 Ga XAO01625F | XAO1625F  |XA01625F
NB NEPSI Ex ia IIC T6 Ga/Gb XAO01625F | XA01625F | XA01625F
NC NEPSI Ex ia/d [ia Ga] IIC T6 Ga/Gb XAO01627F | XAO01627F  |XA01627F
NF NEPSI Ex tD A20/A21 IP6X T85°C XAO01628F |XA01628F  |XA01628F
NG NEPSI Ex nA IIC T6 Gc XAO01626F | XAO01626F | XA01626F
NH NEPSI Ex ic IIC T6 Gc XAO01626F | XA01626F  |XA01626F
N2 NEPSI Ex ia IIC T6 Ga/Gb, NEPSI Ex iaD 20/21 T85 XAO01629F | XAO01629F | XA01629F
N3 NEPSI Ex ia/d [ia Ga| IIC T6 Ga/Gb, NEPSI Ex tD A20/A21 IP6X T85°C XA01630F | XA01630F | XA01630F
8A FM/CSA IS+XP-IS CLLILII Div.1 Gr.A-G, AIS CLLILIII Div.1 Gr.A-G XAO01612F  |XAO1612F  |XAO1612F
XAO01615F | XAO1615F | XAO1615F
XAO01616F |XAO01616F  |XAO1616F
* 4)
1) 2-Draht; 4-20mA HART
2) 2-Draht; 4-20mA HART; Schaltausgang
3)  2-Draht; 4-20mA HART, 4-20mA
4) in Vorbereitung

Endress+Hauser

13



Produktbeschreibung

Micropilot FMR67 HART
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3 Produktbeschreibung

3.1 Produktaufbau

3.1.1  Micropilot FMR67

e,

v — =
Z.IJ 2.2 % l %

D A

A0032714

1 Aufbau des Micropilot FMR67

1  Drip-off Antenne PTFE

2.1 Prozessanschluss (Gewinde)
2.2 Prozessanschluss (Flansch)
3 Elektronikgehduse

4 Spilluftanschluss

K]

21 @/‘* @/‘*\ S

1 \

(Q

A0032782

2 Aufbau des Micropilot FMR67

1  Antenne PTFE

2.1 Prozessanschluss (Flansch)

2.2 Prozessanschluss (UNI-Flansch)

2.3 Prozessanschluss (Flansch mit Ausrichtvorrichtung)
3 Elektronikgehduse

4 Spilluftanschluss

Endress+Hauser
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Produktbeschreibung

Endress+Hauser

3.1.2  Elektronikgehduse

®

3

O 00NN =

Aufbau des Elektronikgehduses

Elektronikraumdeckel

Anzeigemodul

Hauptelektronikmodul

Kabelverschraubungen (1 oder 2, je nach Gerdteausfithrung)
Typenschild

I/0-Elektronikmodul

Anschlussklemmen (steckbare Federkraftklemmen)
Anschlussraumdeckel

Erdungsklemme

A0012422

15
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4 Warenannahme und Produktidentifizierung

4.1 Warenannahme

Bei Warenannahme priifen:

= Bestellcode auf Lieferschein und auf Produktaufkleber identisch?

= Ware unbeschéadigt?

= Entsprechen Typenschilddaten den Bestellangaben auf dem Lieferschein?

= Falls erforderlich (siehe Typenschild): Sind die Sicherheitshinweise (XA) vorhanden?

Wenn eine dieser Bedingungen nicht zutrifft: Wenden Sie sich an Ihre
Endress+Hauser-Vertriebsstelle.

4.2 Produktidentifizierung

Folgende Méglichkeiten stehen zur Identifizierung des Messgerats zur Verfiigung:

= Typenschildangaben

= Erweiterter Bestellcode (Extended order code) mit Aufschliisselung der Gerdtemerkmale
auf dem Lieferschein

= Seriennummer vom Typenschild in W@M Device Viewer eingeben
(www.endress.com/deviceviewer): Alle Angaben zum Messgerat werden angezeigt.

= Seriennummer vom Typenschild in die Endress+Hauser Operations App eingeben oder
mit der Endress+Hauser Oprations App den 2-D-Matrixcode (QR-Code) auf dem Typen-
schild scannen: Alle Angaben zum Messgerdt werden angezeigt.

Eine Ubersicht zum Umfang der zugehérigen Technischen Dokumentation bieten:

» Der W@M Device Viewer: Seriennummer vom Typenschild eingeben
(www.endress.com/deviceviewer)

= Die Endress+Hauser Operations App: Seriennummer vom Typenschild eingeben oder den
2-D-Matrixcode (QR-Code) auf dem Typenschild scannen.

Endress+Hauser
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Micropilot FMR67 HART

Warenannahme und Produktidentifizierung

Endress+Hauser

4.2.1  Typenschild

92 (3.62)

1

Endress+Hauser EI”

Order code:
Ser. no.:
Ext. ord. cd.:

(O, RN O8]

10

©

(€
(Cid

26
25

T, max =

Giil

Ta: 22
Mat.:

23

Fw:[ 18

24

21

20

Dev.Rev.:

MWP:[ 6
LN= 7

16

19

17

N\ -1

11

13 x
Date:

_ if modification
~ see sep. label Patents —)m 12

14 J

47 (1.85)

mm (in)

®=
~

Gerdtename
Herstelleradresse
Bestellcode (Order code)
Seriennummer (Ser. no.)

Prozessdruck

Zertifikatssymbol

OV 0O NN

10
11
12
13
14
15
16
17
18
19
20
21
22
23
24
25
26

Schutzart: z.B. IP, NEMA
2-D-Matrixcode (QR-Code)
Modifikationskennzeichen
Gerdterevision (Dev.Rev.)

Firmware Version (FW)
CE-Zeichen, C-Tick

Maximale Prozesstemperatur
Signalausgdnge
Betriebsspannung

Typenschild des Micropilot

Antennenldnge Referenzlinge

Herstellungsdatum: Jahr-Monat
Temperaturbestdndigkeit des Kabels

Erweiterter Bestellcode (Ext. ord. cd.)

Zertifikat- und zulassungspezifische Daten

Dokumentnummer der Sicherheitshinweise: z.B. XA, ZD, ZE

Zusatzinformationen zur Gerdteausfithrung (Zertifikate, Zulassungen, Kommunikationsart)

Profibus PA: Profil-Version; FOUNDATION Fieldbus: Device ID
Prozessberiihrende Werkstoffe
Zuldssige Umgebungstemperatur (T,)
Gréfse des Gewindes der Kabelverschraubungen

A0019444

Auf dem Typenschild werden bis zu 33 Stellen des Erweiterten Bestellcodes angege-
ben. Eventuell vorhandene weitere Stellen kdnnen nicht angezeigt werden.

Der gesamte Erweiterte Bestellcode 1&sst sich aber iiber das Bedienmenii des Gerats
anzeigen: Parameter Erweiterter Bestellcode 1 ... 3

17
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Micropilot FMR67 HART
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5 Lagerung, Transport

5.1 Lagerbedingungen

= Zulassige Lagerungstemperatur: -40 ... +80 °C (-40 ... +176 °F)
= QOriginalverpackung verwenden.

5.2 Produkt zur Messstelle transportieren

HINWEIS

Gehduse oder Sensor kann beschédigt werden oder abreifien.

Verletzungsgefahr!

» Messgerét in Originalverpackung oder am Prozessanschluss zur Messstelle transportie-
ren.

» Hebezeuge (Gurte, Osen, etc.) nicht am Elektronikgeh&use und nicht am Sensor befesti-
gen, sondern am Prozessanschluss. Dabei auf den Schwerpunkt des Gerétes achten, so
dass es nicht unbeabsichtigt verkippen kann.

» Sicherheitshinweise, Transportbedingungen fiir Gerate tiber 18 kg (39.6 lbs) beachten
(IEC61010).

A0032300

Endress+Hauser
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6 Montage

6.1 Einbaubedingungen

6.1.1 Einbaulage - Medium Feststoffe

A0016883

= Empfohlener Abstand A Wand - Stutzenauflenkante: ~ 1/6 des Behélterdurchmessers.
Das Gerét sollte aber auf keinen Fall ndher als 20 cm (7,87 in) zur Behélterwand mon-
tiert werden.
[st die Behalterwand nicht glatt (Wellblech, Schweifinahte, Stofistellen, ...) ist ein mog-
lichst grofler Wandabstand empfehlenswert. Eventuell Ausrichtvorrichtung verwenden,
um Storreflexionen von der Behélterwand zu vermeiden > & 25.

= Nicht mittig (2), da Interferenzen zu Signalverlust fiihren kénnen.

= Nicht iber dem Befullstrom (3).

= Der Einsatz einer Wetterschutzhaube (1) wird empfohlen, um den Messumformer gegen
direkte Sonneneinstrahlung oder Regen zu schiitzen.

= Bei Anwendungen mit starker Staubentwicklung kann durch den integrierten Spilluft-
anschluss ein Zusetzen der Antenne vermieden werden > 8 27.

Endress+Hauser 19



Montage Micropilot FMR67 HART

Behéltereinbauten

A0031814

Vermeiden Sie, dass sich Einbauten (Grenzschalter, Temperatursensoren, Streben usw.)
innerhalb des Strahlenkegels befinden. Beachten Sie dazu den Abstrahlwinkel .

20 Endress+Hauser



Micropilot FMR67 HART Montage

Vermeidung von Storechos

A0031817

Schrég eingebaute, metallische Ablenkplatten zur Streuung der Radarsignale helfen, St6-
rechos zu vermeiden.

Endress+Hauser 21



Montage

Micropilot FMR67 HART

1)
2)
3)

22

6.1.2  Optimierungsmdéglichkeiten

= Antennengrofie
Je gréBer die Antenne, desto kleiner der Abstrahlwinkel o und umso weniger Stérechos
> B22.

= Stérechoausblendung
Durch die elektronische Ausblendung von Stérechos kann die Messung optimiert wer-
den.
Siehe dazu Parameter Bestdtigung Distanz.

= Verstellbare Flanschdichtung fir FMR67
Fir FMR67 mit Drip-off-Antenne U sind verstellbare Flanschdichtungen DN8O bis
DN150 (3"bis 6") verfiigbar. Mit ihnen kann das Gerét auf die Produktoberfléache ausge-
richtet werden. Maximaler Ausrichtungswinkel: 8 °.
Bezugsmoglichkeiten:
- zusammen mit dem Gerét
- als Zubehor: » B 90

= Ausrichtvorrichtung fir FMR67
Flansche ab 4"/ DN100 sind optional mit einer Ausrichtvorrichtung verfiighar %) Damit
kann der Sensor optimal auf die Behéltergegebenheiten ausgerichtet werden, um Storre-
flexionen zu vermeiden. Der maximale Winkel betragt £15 °.
Die Ausrichtung des Sensors dient vor allem
- der Vermeidung von Stdrreflexionen
- der Erweiterung des maximal méglichen Messbereichs in konischen Ausldufen

2)

6.1.3 Abstrahlwinkel

W=2-D-tan%

A0031824

5 Zusammenhang zwischen Abstrahlwinkel a, Distanz D und Kegelweite W

Als Abstrahlwinkel ist der Winkel a definiert, bei dem die Leistungsdichte der Radar-Wel-
len den halben Wert der maximalen Leistungsdichte annimmt (3dB-Breite). Auch aufler-
halb des Strahlenkegels werden Mikrowellen abgestrahlt und kénnen von Stérern
reflektiert werden.

Merkmal 070 der Produktstruktur "Antenne"’, Option GA
Merkmal 100 der Produktstruktur "Prozessanschluss’, Optionen PL, PM, PN, PO, PQ, PR
Siehe Merkmal 100 der Produktstruktur "Prozessanschluss".

Endress+Hauser
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Montage

Endress+Hauser

FMR67

IS,

A0032083

A0032084

Antenne V)

Drip-off, PTFE 50 mm / 2"

PTFE frontbiindig 80 mm / 3"

Abstrahlwinkel a

6°

4°

Distanz (D)

Kegeldurchmesser W

5m (16 ft) 0,52 m (1,70 ft) 0,35m (1,15 ft)
10 m (33 ft) 1,05 m (3,44 ft) 0,70 m (2,30 ft)
15 m (49 ft) 1,57 m (5,15 ft) 1,05 m (3,44 ft)
20 m (66 ft) 2,10 m (6,89 ft) 1,40 m (4,59 ft)
25m (82 ft) 2,62 m (8,60 ft) 1,75 m (5,74 ft)
30 m (98 ft) 3,14 m (10,30 ft) 2,10 m (6,89 ft)
35m (115 ft) 3,67 m (12,04 ft) 2,44 m (8,00 ft)
40 m (131 ft) 4,19 m (13,75 ft) 2,79 m (9,15 ft)
45 m (148 ft) 4,72 m (15,49 ft) 3,14 m (10,30 ft)
50 m (164 ft) 524 m (17,19 ft) 3,49 m (11,45 ft)
60 m (197 ft) - 4,19 m (13,75 ft)
70 m (230 ft) - 4,89 m (16,04 ft)
80 m (262 ft) - 5,59 m (18,34 ft)
90 m (295 ft) - 6,29 m (20,64 ft)

100 m (328 ft)

6,98 m (22,90 ft)

110 m (361 ft)

7,68 m (25,20 ft)

120 m (394 ft)

8,38 m (27,49 ft)

125 m (410 ft)

8,73 m (25,64 ft)

1)

6.1.4

Merkmal 070 der Produktstruktur

= Dielektrizitdtskonstante des Mediums: g, > 10
= Der Abstand von der Antennenkante zum Tank sollte ca. 100 mm (4 in) betragen.
= Moglichst Montagepositionen vermeiden, bei denen sich Kondensat oder Ansatz zwi-

schen Antenne und Behélter bilden kann

Messung von aufien durch Kunststoffdeckel oder dielektrische
Fenster

= Bei Installationen im Freien sicherstellen, dass der Bereich zwischen Antenne und Tank

vor Wettereinflissen geschiitzt ist.

= Keine Ein- oder Anbauten zwischen der Antenne und dem Tank anbringen, die das Sig-

nal reflektieren kénnen.

23



Montage Micropilot FMR67 HART

Geeignete Dicke der Tankdecke oder des Fensters

Werkstoff PE PTFE PP Perspex
& 2,3 2,1 2,3 3,1
(Dielektrizitatskon-

stante des Mediums)

Optimale Dicke 1,25 mm 1,3 mm (0,051) 1 1,25 mm 1,07 mm
(0,049 in) ¥ (0,049 in) ¥ (0,042 in) ¥
1) oder ein ganzzahliges Vielfaches dieses Werts; dabei ist zu beachten, dass die Mikrowellentransparenz mit

zunehmender Dicke des Fensters deutlich abnimmt.

6.2 Einbau: Drip-off-Antenne PTFE 50 mm / 2"

6.2.1 FMRG67 - Ausrichtung der Antennenachse

Antenne senkrecht auf die Produktoberfldche ausrichten.

Falls notig kann durch eine verstellbare Flanschdichtung (als Zubehor erhaltlich) die
Antenne ausgerichtet werden.

ﬂ Achtung:

Bei nicht senkrecht stehender Antenne kann die maximale Reichweite reduziert sein.

6.2.2  Radiale Ausrichtung der Antenne

Eine radiale Ausrichtung der Antenne ist aufgrund der Abstrahlcharakteristik nicht erfor-
derlich.

6.2.3 Hinweise zum Stutzen

Die maximale Stutzenldnge H,,q, hdngt vom Stutzendurchmesser D ab:

A0032209

Stutzendurchmesser (@D) Maximale Stutzenldnge (Hp,,,) D
50...80 mm (2 ... 3,2 in) 750 mm (30 in)
80 ... 100 mm (3,2 ... 4 in) 1150 mm (46 in)

24 Endress+Hauser
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Montage

Endress+Hauser

Stutzendurchmesser (@D) Maximale Stutzenldnge (Hp,,) D
100... 150 mm (4 ... 6 in) 1450 mm (58 in)

> 150 mm (6 in) 2200 mm (88 in)

1) Bei ldngeren Stutzen muss mit einer reduzierten Messperformance gerechnet werden.

ﬂ Wenn die Antenne nicht aus dem Stutzen ragt, folgendes beachten:
= Das Stutzenende muss glatt und gratfrei sein. Wenn mdoglich sollte die Stutzenkante
abgerundet sein.
= Es muss eine Stérechoausblendung durchgefithrt werden.
= Bitte kontaktieren Sie Endress+Hauser fiir Anwendungen mit héheren Stutzen als
in der Tabelle angegeben.

6.2.4  Hinweise zum Einschraubgewinde

= Beim Einschrauben nur am Sechskant drehen.
= Werkzeug: Gabelschliissel 55 mm
= Maximal erlaubtes Drehmoment: 50 Nm (36 Ibf ft)

6.3 Einbau: FMR67 - Frontbiindige Antenne

6.3.1  Ausrichtung der Antennenachse

Fir FMR67 mit frontbiindiger Antenne sind UNI-Flansche mit integierter Ausrichtvorrich-
tung erhéltlich. Mit Hilfe der Ausrichtvorrichtung kann eine Neigung der Antennenachse
von bis zu 15 in alle Richtungen eingestellt werden. Die Ausrichtvorrichtung dient dazu,
den Radarstrahl optimal auf das Schiittqut auszurichten.

Prozessanschluss mit | UNI-Flansch Werkstoff | Druckstufe Passend zu
Ausrichtvorrichtung W
XCA UNI 4"/ DN100 / 100A Aluminium | max. 14.5lbs / PN1/ 1K | = 4"150Ilbs
= DN100 PN16
= 10K 100A
XDA UNI 6"/ DN150 / 150A Aluminium | max. 14.5lbs /PN1/ 1K | = 6"150Ibs
= DN150PN16
= 10K 150A
XEA UNI 8"/ DN200 / 200A Aluminium | max. 14.5lbs /PN1/ 1K | = 8"150Ilbs
= DN200PN16
= 10K 200A
XFA UNI 10"/ DN250 / 250A | Aluminium | max. 14.5lbs /PN1/ 1K | = 10"150lbs
= DN250PN16
s 10K 250A

1) Merkmal 100 der Produktstruktur
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A0032097

6  Micropilot FMR67 mit Ausrichtvorrichtung

Ausrichtung der Antennenachse
1. Schrauben lgsen
2. Antennenachse ausrichten (bis max. £15° in alle Richtungen moglich)

3. Schrauben mit 10 Nm (7,4 Ibf ft) festziehen

6.3.2  Radiale Ausrichtung der Antenne

Eine radiale Ausrichtung der Antenne ist aufgrund der Abstrahlcharakteristik nicht erfor-
derlich.

6.3.3 Hinweise zum Stutzen

A0032206
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Montage

Stutzeninnendurchmesser D

Maximale Stutzenhéhe H,,,,

min. 80 ... 100 mm (3 ... 4 in)

1450 mm (57 in)

100 ... 150 mm (4 ... 6 in)

1800 mm (71 in)

> 150 mm (6 in)

2700 mm (106 in)

ﬂ Wenn die Antenne nicht aus dem Stutzen ragt, folgendes beachten:

= Das Stutzenende muss glatt und gratfrei sein. Wenn mdoglich sollte die Stutzenkante

abgerundet sein.

» Es muss eine Stérechoausblendung durchgefithrt werden.
= Bitte kontaktieren Sie Endress+Hauser fiir Anwendungen mit héheren Stutzen als

in der Tabelle angegeben.

6.4 FMR67 - Spiilluftanschluss

6.4.1  Spiilluftadapter fiir Drip-off-Antennen

Spiilluftanschluss *) Bedeutung

A ohne

3 Spulluftadapter G 1/4"

4 Sptlluftadapter NPT 1/4"

1) Merkmal 110 der Produktstruktur

1 Spiilluftanschluss NPT 1/4" oder G 1/4"

A0032098

6.4.2  Integrierter Spiilluftanschluss fiir flanschbiindige Antennen

Spiilluftanschluss *) Bedeutung
1 Spilluftanschluss G 1/4"
2 Spulluftanschluss NPT 1/4"

1) Merkmal 110 der Produktstruktur

Endress+Hauser
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AD032099

1 Spilluftanschluss NPT 1/4"oder G 1/4"

6.4.3  Verwendung

Bei Anwendungen mit starker Staubentwicklung kann durch den integrierten Spilluftan-
schluss ein Zusetzen der Antenne vermieden werden. Empfohlen wird ein gepulster
Betrieb.

Druckbereich der Spiilluft
= Pulsbetrieb:
max. 6 bar (87 psi)
= Dauerbetrieb:
200 ... 500 mbar (3 ... 7,25 psi)

Anschluss der Spiilluft
= Werkzeug:
— Gabelschliissel 13 mm (G 1/4")
- Gabelschliissel 14 mm (NPT)
- Gabelschlissel 17 mm (NPT "Adapter")
= min. Drehmoment: 6 Nm (4,4 1bf ft)
= max. Drehmoment: 7 Nm

ﬂ Auf jeden Fall trockene Spiilluft verwenden.

ﬂ Generell sollte nur so viel wie nétig gespiilt werden, da es bei iberméfiigem Spiilen zu
mechanischen Beschadigungen (Abrasion) kommen kann.

6.5 Behaélter mit Warmeisolierung

A0032207

Endress+Hauser
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Zur Vermeidung der Erwédrmung der Elektronik durch Warmestrahlung bzw. Konvektion
ist bei hohen Prozesstemperaturen das Gerat in die tibliche Behalterisolation (2) mit ein-
zubeziehen. Die Isolation darf dabei nicht tiber den Gehausehals (1) hinausgehen.

6.6 Messumformergehduse drehen

Um den Zugang zum Anschlussraum oder Anzeigemodul zu erleichtern, l&sst sich das
Messumformergehduse drehen:

A0032242

1. Befestigungsschraube mit Gabelschliissel 16sen.
2. Gehd&use in die gewiinschte Richtung drehen.

3. Befestigungsschraube anziehen (1,5 Nm bei Kunststoffgehause; 2,5 Nm bei Alu-
oder Edelstahlgeh&use).

6.7 Anzeige drehen

6.7.1 Deckel 6ffnen

A0021430

1. Schraube der Sicherungskralle des Elektronikraumdeckels mit Innensechskantschliis-
sel (3 mm) 16sen und Sicherungskralle um 90 ° gegen den Uhrzeigersinn schwenken.

2. Elektronikraumdeckel abschrauben und Deckeldichtung kontrollieren, ggf. austau-
schen.

Endress+Hauser 29
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6.7.2  Anzeigemodul drehen

A0036401

1. Anzeigemodul mit leichter Drehbewegung herausziehen.
2. Anzeigemodul in die gewiinschte Lage drehen: Max. 8 x 45 ° in jede Richtung.

3. Spiralkabel in den Zwischenraum von Gehduse und Hauptelektronikmodul hineinle-
gen und das Anzeigemodul auf den Elektronikraum stecken, bis es einrastet.

6.7.3 Deckel Elektronikraum schliessen

A0021451

1. Deckel des Elektronikraums zuschrauben.

2. Sicherungskralle um 90 ° im Uhrzeigersinn schwenken und Schraube der Sicherungs-
kralle des Elektronikraumdeckels mit Innensechskantschlissel (3 mm) mit 2,5 Nm
festziehen.

6.8 Montagekontrolle

a Ist das Gerét unbeschéadigt (Sichtkontrolle)?

Erfillt das Gerat die Messstellenspezifikationen?

Zum Beispiel:

O = Prozesstemperatur

® Prozessdruck

= Umgebungstemperatur
= Messbereich

a Sind Messstellenkennzeichnung und Beschriftung korrekt (Sichtkontrolle)?
] Ist das Gerét gegen Niederschlag und direkte Sonneneinstrahlung ausreichend geschiitzt?
a Sind Befestigungsschraube und Sicherungskralle fest angezogen?

30 Endress+Hauser
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7 Elektrischer Anschluss

7.1 Anschlussbedingungen
7.1.1 Klemmenbelegung

Klemmenbelegung 2-Draht: 4-20 mA HART

A0036498

Klemmenbelegung 2-Draht: 4-20 mA HART

®
~

Ohne integrierten Uberspannungsschutz

Mit integriertem Uberspannungsschutz
Anschluss 4-20 mA HART passiv: Klemmen 1 und 2, ohne integrierten Uberspannungsschutz
Anschluss 4-20 mA HART passiv: Klemmen 1 und 2, mit integrierten Uberspannungsschutz

Anschlussklemme fiir Kabelschirm

W~

Blockdiagramm 2-Draht: 4-20 mA HART

A0036499

8 Blockdiagramm 2-Draht: 4-20 mA HART

®

Speisetrenner fiir Spannungsversorgung (z.B. RN22 1N); Klemmenspannung beachten
Widerstand fiir HART-Kommunikation (> 250 Q); Maximale Biirde beachten
Anschluss fiir Commubox FXA195 oder FieldXpert SFX350/SFX370 (iiber VIATOR Bluetooth-Modem)

Analoges Anzeigeinstrument; Maximale Biirde beachten
Kabelschirm; Kabelspezifikation beachten
Messgerdt

N o W N =
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Klemmenbelegung 2-Draht: 4-20 mA HART, Schaltausgang

w

®
o

Vo W~

A0036500
Klemmenbelequng 2-Draht: 4-20 mA HART, Schaltausgang

Ohne integrierten Uberspannungsschutz

Mit integriertem Uberspannungsschutz

Anschluss 4-20 mA HART passiv: Klemmen 1 und 2, ohne integrierten Uberspannungsschutz
Anschluss Schaltausgang (Open Collector): Klemmen 3 und 4, ohne integrierten Uberspannungsschutz
Anschluss Schaltausgang (Open Collector): Klemmen 3 und 4, mit integrierten Uberspannungsschutz
Anschluss 4-20 mA HART passiv: Klemmen 1 und 2, mit integrierten Uberspannungsschutz
Anschlussklemme fiir Kabelschirm

Blockdiagramm 2-Draht: 4-20 mA HART, Schaltausgang

_=oNWw
JJ
[eXNV)]

A0036501

10  Blockdiagramm 2-Draht: 4-20 mA HART, Schaltausgang

NO W =

Speisetrenner fiir Spannungsversorgung (z.B. RN22 1N); Klemmenspannung beachten

Widerstand fiir HART-Kommunikation (> 250 Q); Maximale Biirde beachten

Anschluss fiir Commubox FXA195 oder FieldXpert SEX350/SFX370 (iiber VIATOR Bluetooth-Modem)
Analoges Anzeigeinstrument; Maximale Biirde beachten

Kabelschirm; Kabelspezifikation beachten

Messgerdt

Schaltausgang (Open Collector)

Endress+Hauser
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Klemmenbelegung 2-Draht: 4-20 mA HART, 4-20 mA

w

A0036500

11  Klemmenbelequng 2-Draht: 4-20 mA HART, 4-20 mA

A
B
1

v W

Ohne integrierten Uberspannungsschutz

Mit integriertem Uberspannungsschutz

Anschluss Stromausgang 1, 4-20 mA HART passiv: Klemmen 1 und 2, ohne integrierten Uberspannungs-
schutz

Anschluss Stromausgang 2, 4-20 mA: Klemmen 3 und 4, ohne integrierten Uberspannungsschutz

Anschluss Stromausgang 2, 4-20 mA: Klemmen 3 und 4, mit integrierten Uberspannungsschutz

Anschluss Stromausgang 1, 4-20 mA HART passiv: Klemmen 1 und 2, mit integrierten Uberspannungsschutz
Anschlussklemme fiir Kabelschirm

Blockdiagramm 2-Draht: 4-20 mA HART, 4-20 mA

+ 4 = +1 I
- \‘l_;______é—z
+ P +
T 3 Y
- @ :\/| =14
7
8

®1
1
2
3
4
5
6
7
8

Endress+Hauser
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2 Blockdiagramm 2-Draht: 4-20 mA HART, 4-20 mA

Speisetrenner fiir Spannungsversorgung (z.B. RN221N), Stromausgang 1; Klemmenspannung beachten
Widerstand fiir HART-Kommunikation (> 250 Q); Maximale Biirde beachten

Anschluss fiir Commubox FXA195 oder FieldXpert SFX350/SFX370 (iiber VIATOR Bluetooth-Modem)
Analoges Anzeigeinstrument; Maximale Biirde beachten

Kabelschirm; Kabelspezifikation beachten

Messgerdt

Analoges Anzeigeinstrument; maximale Biirde beachten

Speisetrenner fiir Spannungsversorgung (z.B. RN22 1N), Stromausgang 2; Klemmenspannung beachten
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Beispiele zum Anschluss des Schaltausgangs

—o o+t

3+ / 1

£ % R t . 3* ’
] < }F R

4_

A0015909 4-

13 Anschluss eines Relais 0015910

14 Anschluss an einen Digitaleingang
Geeignete Relais (Beispiele):

= Halbleiterrelais: Phoenix Contact OV-24DC/480AC/5 mit 1 Pull-up-Widerstand
Hutschienentriger UMK-1 OM-R/AMS 2 Schalteingang

s Elektromechanisches Relais: Phoenix Contact
PLC-RSC-12DC/21

ﬂ Fir eine optimale Storfestigkeit empfehlen wir die Beschaltung mit einem externen
Widerstand (Innenwiderstand des Relais bzw. Pull-up-Widerstand) von < 1000 Q.

7.1.2  Kabelspezifikation

» Gerite ohne integrierten Uberspannungsschutz
Steckbare Federkraftklemmen fiir Aderquerschnitte 0,5 ... 2,5 mm? (20 ... 14 AWG)

» Gerite mit integriertem Uberspannungsschutz
Schraubklemmen fiir Aderquerschnitte 0,2 ... 2,5 mm? (24 ... 14 AWG)

= Bei Umgebungstemperatur Ty>60 °C (140 °F): Kabel fir Temperaturen Ty +20 K verwen-
den.

HART

= Wenn nur das Analog-Signal verwendet wird: Normales Installationskabel ausreichend.
= Wenn das HART-Protokoll verwendet wird: Abgeschirmtes Kabel empfohlen. Erdungs-
konzept der Anlage beachten.

Endress+Hauser
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Endress+Hauser

7.1.3 Geritestecker

ﬂ Bei den Ausfithrungen mit Geratestecker (M12 oder 7/8") muss das Geh&use nicht

gedffnet werden, um das Signalkabel anzuschlief3en.

Pinbelequng beim Stecker M12

Pin Bedeutung

1 Signal +

2 nicht belegt

3 Signal -
woors | & Erde

Pinbelequng beim Stecker 7/8"

Pin Bedeutung

1 Signal -

2 Signal +

3 nicht belegt
PR 4 Schirm
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7.1.4

Versorgungsspannung

2-Draht, 4-20 mA HART, passiv

"Hilfsener- | "Zulas- Klemmen- Maximale Biirde R,
gie, Aus- sung" 2 spannung U abhéngig von der Versorgungsspannung
gang" ) am Gerat Uj des Speisegerats
A: = Ex-frei 14..35V3) RO
2-Draht; s ExnA
4-20 mA = Exic 500
HART s CSAGP
Exia /IS 14..30Vv?
= Exd(ia) / |14..35V?%
XP
= Exic(ia)
= ExnA(ia) 0 : | :
» Exta/DIP 0 | 20 30 35 UolV
14 25
A0031745
Exia+Ex |14..30V?
d(ia) /IS +
XP
1) Merkmal 020 der Produktstruktur
2) Merkmal 010 der Produktstruktur
3) Bei Verwendung des Bluetooth-Moduls erhdht sich die minimale Versorgungsspannung um 2 V.
4) Bei Umgebungstemperaturen T, < -20 °C ist fiir den Anlauf des Geréats im Minimum-Fehlerstrom
(3,6 mA) eine Klemmenspannung U > 16 V erforderlich.
"Hilfsener- | "Zulassung" 2) | Klemmen- Maximale Biirde R,
gie, Aus- spannung U | abhéngig von der Versorgungsspannung
gang" L) am Gerat Uy des Speisegerits
B: = Ex-frei 16..35V? | R[Q)
2-Draht; = ExnA
4-20 mA = ExnA(ia) 500
HART, = Exic
Schaltaus- | = Exic(ia)
gang = Exd(ia) /
XP
= Exta/DIP
= CSAGP
. 3) 0 I
s Exia/IS 16...30V T ‘ T U
« Exia + Ex 10 20 30 35 Yol
. 16 27
d(la) / IS + A0031746
XP
1) Merkmal 020 der Produktstruktur
2) Merkmal 010 der Produktstruktur
3) Bei Verwendung des Bluetooth-Moduls erhdht sich die minimale Versorgungsspannung um 2 V.

Endress+Hauser




Micropilot FMR67 HART Elektrischer Anschluss

"Hilfsenergie, |"Zulas- |Klemmenspan- | Maximale Biirde R,
Ausgang" b sung" 2 nung U am abhéngig von der Versorgungsspannung

Gerat Uy des Speisegerats
C: alle 16..30V?  |R[Q)
2-Draht; 4-20
mA HART, 500
4-20 mA

0 -
\ \
10 Up [V]
16 20 27 30 35
A0031746

1) Merkmal 020 der Produktstruktur
2) Merkmal 010 der Produktstruktur

3) Bei Verwendung des Bluetooth-Moduls erhdht sich die minimale Versorgungsspannung um 2 V.
Integrierter Verpolschutz Ja

Zuléssige Restwelligkeit beif =0 ... 100 Hz Ug <1V
Zulassige Restwelligkeit bei f = 100 ... 10000 Hz Uss < 10 mV

7.1.5  Uberspannungsschutz

Falls das Messgerat zur Fillstandmessung brennbarer Flissigkeiten verwendet werden
soll, die einen Uberspannungsschutz gemaf3 DIN EN 60079-14,

Priifnorm 60060-1 (10 kA, Puls 8/20 ps) erfordert: Uberspannungsschutzmodul verwen-
den.

Integriertes Uberspannungsschutzmodul
Fiir die HART 2-Leiter-Geréte ist ein integriertes Uberspannungsschutz-Modul erhéltlich.
Produkstruktur: Merkmal 610 "Zubehdr montiert", Option NA "Uberspannungsschutz".

Technische Daten
Widerstand pro Kanal 2 x 0,5 Q max.
Ansprechgleichspannung 400..700V
Ansprechstofispannung <800V
Kapazitét bei 1 MHz <1,5pF
Nennableitstof3strom (8/20 ps) 10 kKA

Externes Uberspannungsschutzmodul

Als externer Uberspannungsschutz eignen sich zum Beispiel HAW562 oder HAW569 von
Endress+Hauser.

Endress+Hauser 37



Elektrischer Anschluss

Micropilot FMR67 HART

38

7.1.6  Messgerat anschlief3en

A WARNUNG

Explosionsgefahr!

Entsprechende nationale Normen beachten.

Angaben der Sicherheitshinweise (XA) einhalten.

Nur spezifizierte Kabelverschraubung benutzen.

Priifen, ob die Hilfsenergie mit der Angabe auf dem Typenschild tibereinstimmt.

Vor dem Anschliefien des Gerétes: Hilfsenergie ausschalten.

Vor dem Anlegen der Hilfsenergie: Potenzialausgleichsleitung an der &duf’eren Erdungs-
klemme anschliefSen.

vVvvyvVvyyvyy

Benoétigtes Werkzeug/Zubehor:

= Fir Geréte mit Deckelsicherung: Innensechskantschliissel SW3

= Abisolierzange

= Bei Verwendung von Litzenkabeln: Eine Aderendhiilse fiir jeden anzuschlief}enden Lei-
ter.

Anschlussraumdeckel 6ffnen

A0021490

1. Schraube der Sicherungskralle des Anschlussraumdeckels mit Innensechskantschliis-
sel (3 mm) 16sen und Sicherungskralle um 90 ° gegen den Uhrzeigersinn schwenken.

2. Anschlussraumdeckel abschrauben und Deckeldichtung kontrollieren, ggf. austau-
schen.
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Anschliessen

3.
10 (0.4)

2.
3.
==t

A0036418

15  Mapeinheit: mm (in)

1. Kabel durch die Kabeleinfithrung schieben. Dichtungsring nicht aus der Kabeleinfiih-
rung entfernen, um Dichtheit zu gewahrleisten.

2. Kabelmantel entfernen.

3. Kabelenden 10 mm (0,4 in) abisolieren. Bei Litzenkabeln: Zuséatzlich Aderendhiilsen
anbringen.

4. Kabelverschraubungen fest anziehen.

Kabel gemaf; Klemmenbelegung anschliefien.
L

AD034682

6. Bei Verwendung von abgeschirmtem Kabel: Kabelschirm mit der Erdungsklemme
verbinden.

Steckbare Federkraftklemmen

Bei Gerateausfiihrungen ohne integrierten Uberspannungsschutz erfolgt der elektrische
Anschluss liber steckbare Federkraftklemmen. Starre Leiter oder flexible Leiter mit Ader-
endhtlse kénnen ohne Betatigung des Hebeloffners direkt in die Klemmstelle eingefiithrt
werden und kontaktieren dort selbsténdig.
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A0013661

16  Mafeinheit: mm (in)

Um Kabel wieder aus der Klemme zu entfernen:

1. Mit einem Schlitzschraubendreher < 3 mm auf den Schlitz zwischen den beiden
Klemmenldchern driicken

2. und gleichzeitig das Kabelende aus der Klemme ziehen.

Deckel Anschlussraum schliessen

A0021491

1. Deckel des Anschlussraums zuschrauben.

2. Sicherungskralle um 90 ° im Uhrzeigersinn schwenken und Schraube der Sicherungs-
kralle des Anschlussraumdeckels mit Innensechskantschliissel (3 mm) mit 2,5 Nm
festziehen.

7.1.7 Anschlusskontrolle

Sind Geréat oder Kabel unbeschédigt (Sichtkontrolle)?

Erfiillen die verwendeten Kabel die Anforderungen?

Sind die montierten Kabel von Zug entlastet?

Sind alle Kabelverschraubungen montiert, fest angezogen und dicht?

Stimmt die Versorgungsspannung mit den Angaben auf dem Typenschild tiberein?

o0jo|jojo|l0b

Ist die Klemmenbelegung korrekt?
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a Wenn erforderlich: Ist die Schutzleiterverbindung hergestellt ?

o Wenn Versorgungsspannung vorhanden: Ist das Gerét betriebsbereit und erscheint eine Anzeige
auf dem Anzeigemodul?

[} Sind alle Geh&usedeckel montiert und fest angezogen?

a Ist die Sicherungskralle fest angezogen?
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8

8.1

Bedienmdéglichkeiten

Ubersicht

8.1.1  Vor-Ort-Bedienung
Bedienung | Drucktasten Touch Control
mit
Bestell- Option C'SDO2" Option E"SD03"
merkmal
"Anzeige;
Bedienung"
A0036312 A0036313
Anzeigeele- | 4-zeilige Anzeige 4-zeilige Anzeige
mente Hintergrundbeleuchtung weif3, bei Geréatefeh-
ler rot
Anzeige fiir die Darstellung von Messgréfien und Statusgroéfien individuell konfigurierbar
Zulassige Umgebungstemperatur fiir die Anzeige: =20 ... +70°C (-4 ... +158 °F)
Aufierhalb des Temperaturbereichs kann die Ablesbarkeit der Anzeige beintrachtigt sein.
Bedienele- | Vor-Ort-Bedienung mit 3 Drucktasten ([#, 5, [E]) | Bedienung von aufien via Touch Control; 3
mente optische Tasten: (#J, [,
Bedienelemente auch in den verschiedenen Ex-Zonen zugénglich
Zusatz- Datensicherungsfunktion
funktionali- | Die Gerdtekonfiguration kann im Anzeigemodul gesichert werden.
tat

Datenvergleichsfunktion
Die im Anzeigemodul gespeicherte Geratekonfiguration kann mit der aktuellen Geratekonfigura-
tion verglichen werden.

Datentibertragungsfunktion
Die Messumformerkonfiguration kann mithilfe des Anzeigemoduls auf ein anderes Gerét iibetra-
gen werden.
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8.1.2  Bedienung mit abgesetztem Anzeige- und Bedienmodul

FHX50
1 2
L ] L J
8y
/'fr

A0036314

17  Bedienmdglichkeiten iiber FHX50

1 Anzeige- und Bedienmodul SD03, optische Tasten; Bedienung durch das Deckelglas méglich
2 Anzeige- und Bedienmodul SD0O2, Drucktasten; Deckel muss zur Bedienung gedffnet werden
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8.1.3  Bedienung iiber Bluetooth® wireless technology

Voraussetzungen

N\
.

AD036790

18  Gerdt mit Bluetooth-Modul

1 Elektronikgehduse des Gerdts
2 Bluetooth-Modul

Diese Bedienmdoglichkeit steht nur fiir Gerdte mit Bluetooth-Modul zur Verfiigung. Dafiir
gibt es zwei Mdglichkeiten:
= Das Gerédte wurde mit einem Bluetooth-Modul bestellt:
Merkmal 610 "Zubehér montiert", Option NF "Bluetooth"
= Das Bluetooth-Modul wurde als Zubehor bestellt und eingebaut. (Bestellnummer:
71377355). Siehe Sonderdokumentation SD02252F.

Bedienung iiber SmartBlue (App)

A0034939

19  Bedienung iiber SmartBlue (App)

1 Messumformerspeisegerdt
2 Smartphone / Tablet mit SmartBlue (App)
3 Messumformer mit Bluetooth-Modul
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8.1.4 Fernbedienung

Via HART-Protokoll

A0036169

20  Moglichkeiten der Fernbedienung via HART-Protokoll

SPS (Speicherprogrammierbare Steuerung)

Messumformerspeisegerdt, z.B. RN22 1N (mit Kommunikationswiderstand)

Anschluss fiir Commubox FXA191, FXA195 und Field Communicator 375, 475

Field Communicator 475

Computer mit Bedientool (z.B. DeviceCare/FieldCare , AMS Device Manager, SIMATIC PDM)
Commubox FXA191 (RS232) oder FXA195 (USB)

Field Xpert SEX350/SFX370

VIATOR Bluetooth-Modem mit Anschlusskabel

Messumformer

OV O NN WN =

DeviceCare/FieldCare iiber Service-Schnittstelle (CDI)

A0032466

21  DeviceCare/FieldCare tiber Service-Schnittstelle (CDI)

1 Service-Schnittstelle (CDI) des Messgerits (= Endress+Hauser Common Data Interface)
2 Commubox FXA291
3 Computer mit Bedientool DeviceCare/FieldCare
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8.2 Aufbau und Funktionsweise des Bedienmeniis

8.2.1 Aufbau des Meniis

Menii Untermenii / Bedeutung
Parameter
Language Legt die Bediensprache der Vor-Ort-Anzeige fest
Inbetriebnahme ) Ruft den interaktiven Wizard zur gefihrten Inbe-
triebnahme auf.
Weitere Einstellungen in den anderen Meniis sind
nach Beendigung des Wizards in der Regel nicht
erforderlich.
Setup Parameter 1 Nach Einstellung dieser Parameter sollte die Mes-
sung in der Regel vollstédndig parametriert sein.
Parameter N
Erweitertes Enthalt weitere Untermeniis und Parameter:
Setup = zur genaueren Konfiguration der Messung
(Anpassung an besondere Messbedingungen).
= zur Umrechnung des Messwertes (Skalierung,
Linearisierung).
= zur Skalierung des Ausgangssignals.
Diagnose Diagnoseliste Enthalt bis zu 5 aktuell anstehende Fehlermeldun-
gen.
Ereignislog- Enthalt die 20 letzten (nicht mehr anstehenden)
buch * Fehlermeldungen.
Gerateinforma- | Enthélt Informationen zur Identifizierung des
tion Gerats.
Messwerte Enthalt alle aktuellen Messwerte.
Messwertspei- | Enthélt den zeitlichen Verlauf der einzelnen Mess-
cherung werte
Simulation Dient zur Simulation von Messwerten oder Aus-
gangswerten.
Geratetest Enthalt alle Parameter zum Test der Messfahigkeit.
Heartbeat ¥ Enthélt alle Wizards zu den Anwendungspaketen
Heartbeat Verification und Heartbeat Monito-
ring.
Experte °) System Enthalt alle tibergeordneten Gerateparameter, die
Enthélt alle Parameter des Gerats weder die Messung noch die Messwertkommunika-
(auch diejenigen, die schon in einem tion betreffen.
der anderen Meniis enthalten sind). R - -
Dieses Menii ist nach den Funktions- Sensor Enthalt alle Parameter zur Konfiguration der Mes-
blocken des Gerats aufgebaut. sung.
Die Parameter des Meniis Experte Ausgang = Enthalt alle Parameter zur Konfiguration des
sind beschreiben in: analogen Stromausgangs.
GPO1101F (HART) = Enthalt alle Parameter zur Konfiguration des
Schaltausgangs (PFS)
Kommunikation | Enthélt alle Parameter zur Konfiguration der digita-
len Kommunikationsschnittstelle (HART, PROFIBUS
PA oder FOUNDATION Fieldbus).
Diagnose Enthalt alle Parameter zur Detektion und Analyse
von Betriebsfehlern.
1) Bei Bedienung iiber Bedientools (z.B. FieldCare) befindet sich Parameter "Language" unter 'Setup - Erwei-

tertes Setup > Anzeige"

2) nur bei Bedienung tiber ein FDT/DTM-System

3) nur vorhanden bei Bedienung tiber Vor-Ort-Anzeige
4) nur vorhanden bei Bedienung tiber DeviceCare oder FieldCare
5) Bei Aufruf von Meni "Experte" wird immer ein Freigabecode abgefragt. Falls kein kundenspzifischer Frei-

gabecode definiert wurde, ist "0000" einzugeben.
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8.2.2  Anwenderrollen und ihre Zugriffsrechte

Die beiden Anwenderrollen Bediener und Instandhalter haben einen unterschiedlichen
Schreibzugriff auf die Parameter, wenn ein geratespezifischer Freigabecode definiert
wurde. Dieser schiitzt die Gerdtekonfiguration via Vor-Ort-Anzeige vor unerlaubtem

Zugriff > B 47.

Zugriffsrechte auf Parameter

Anwenderrolle Lesezugriff Schreibzugriff
Ohne Freigabecode | Mit Freigabecode | Ohne Freigabecode | Mit Freigabecode
(ab Werk) (ab Werk)
Bediener v v --
Instandhalter v v v

Bei Eingabe eines falschen Freigabecodes erhélt der Anwender die Zugriffsrechte der Rolle
Bediener.

ﬂ Mit welcher Anwenderrolle der Benutzer aktuell angemeldet ist, zeigt Parameter
Zugriffsrechte Anzeige (bei Bedienung tiber Vor-Ort-Anzeige) bzw. Parameter
Zugriffsrechte Bediensoftware (bei Bedienung tiber Bedientool).

8.2.3  Datenzugriff - Sicherheit

Schreibschutz via Freigabecode

Mithilfe des geratespezifischen Freigabecodes sind die Parameter fiir die Messgerétkonfi-
guration schreibgeschiitzt und ihre Werte via Vor-Ort-Bedienung nicht mehr &nderbar.

Freigabecode definieren iiber Vor-Ort-Anzeige

1. Navigieren zu: Setup - Erweitertes Setup > Administration > Freigabecode definie-
ren - Freigabecode definieren

2. Max. 4-stelligen Zahlencode als Freigabecode festlegen.

3. Den Zahlencode in Parameter Freigabecode bestétigen zur Bestétigung wiederho-
len.

=~ Vor allen schreibgeschiitzten Parametern erscheint das &-Symbol.

Freigabecode definieren iiber Bedientool (z.B. FieldCare)

1. Navigieren zu: Setup - Erweitertes Setup - Administration - Freigabecode definie-
ren

2. Max. 4-stelligen Zahlencode als Freigabecode festlegen.
- Der Schreibschutz ist aktiv.

Immer &nderbare Parameter

Ausgenommen vom Schreibschutz sind bestimmte Parameter, die die Messung nicht
beeinflussen. Sie kdnnen trotz des definierten Freigabecodes immer gedndert werden,
auch wenn die ibrigen Parameter gesperrt sind.

Wenn in der Navigier- und Editieransicht 10 Minuten lang keine Taste gedriickt wird,
sperrt das Gerét die schreibgeschiitzten Parameter automatisch wieder. Wenn ein Riick-
sprung aus der Navigier- und Editieransicht in die Messwertanzeige erfolgt, sperrt das
Gerat die schreibgeschiitzten Parameter nach 60 s automatisch.

ﬂ = [st der Schreibzugriff via Freigabecode aktiviert, kann er auch nur iber diesen wie-
der deaktiviert werden > B 48.
= In den Dokumenten "Beschreibung Gerdteparameter" ist jeder schreibgeschiitzte
Parameter mit dem @-Symbol gekennzeichnet.

47



Bedienmdglichkeiten

Micropilot FMR67 HART

48

Schreibschutz aufheben via Freigabecode

Wenn auf der Vor-Ort-Anzeige vor einem Parameter das @-Symbol erscheint, ist er durch
einen geratespezifischen Freigabecode schreibgeschiitzt und sein Wert momentan via Vor-
Ort-Anzeige nicht anderbar - 47.

Die Sperrung des Schreibzugriffs via Vor-Ort-Bedienung kann durch Eingabe des gerate-
spezifischen Freigabecodes aufgehoben werden.

1. Nach Driicken von ([E] erscheint die Eingabeaufforderung fiir den Freigabecode.

2. Freigabecode eingeben.

Y Das B-Symbol vor den Parametern verschwindet; alle zuvor schreibgeschtitzten
Parameter sind wieder freigeschaltet.

Deaktivieren der Schreibschutzfunktion via Freigabecodce

Uber Vor-Ort-Anzeige
1. Navigieren zu: Setup - Erweitertes Setup - Administration - Freigabecode definie-
ren - Freigabecode definieren
2. 0000 eingeben.

3. In Parameter Freigabecode bestétigen zur Bestétigung 0000 wiederholen.

Y~ Die Schreibschutzfunktion ist deaktiviert. Parameter kdnnen ohne Eingabe eines
Freigabecodes gedndert werden.

Uber Bedientool (z.B. FieldCare)

1. Navigieren zu: Setup - Erweitertes Setup - Administration - Freigabecode definie-
ren

2. 0000 eingeben.

= Die Schreibschutzfunktion ist deaktiviert. Parameter kénnen ohne Eingabe eines
Freigabecodes gedndert werden.

Schreibschutz via Verriegelungsschalter

Im Gegensatz zum Parameterschreibschutz via anwenderspezifischem Freigabecode l&sst
sich damit der Schreibzugriff auf das gesamte Bedienmenii - bis auf Parameter "Kontrast
Anzeige" - sperren.

Die Werte der Parameter sind nur noch sichtbar, aber nicht mehr dnderbar (Ausnahme
Parameter "Kontrast Anzeige"):

= Via Vor-Ort-Anzeige

= Via Serviceschnittstelle (CDI)

= Via HART-Protokoll
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CDI_WP) OFF

9 | =

XXXXXXXXXXXXX 4.

A0026157

1. Sicherungskralle 16sen.
2. Elektronikraumdeckel abschrauben.

Anzeigemodul mit leichter Drehbewegung herausziehen. Um den Zugriff auf den
Verriegelungsschalter zu erleichtern: Anzeigemodul am Rand des Elektronikraums
aufstecken.

Ly

A0036086
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4. Verriegelungsschalter (WP) auf dem Hauptelektronikmodul in Position ON bringen:
Hardware-Schreibschutz aktiviert. Verriegelungsschalter (WP) auf dem Hauptelekt-
ronikmodul in Position OFF (Werkseinstellung) bringen: Hardware-Schreibschutz
deaktiviert.

Y Wenn Hardware-Schreibschutz aktiviert: In Parameter Status Verriegelung wird
die Option Hardware-verriegelt angezeigt. Auf der Vor-Ort-Anzeige erscheint

zusétzlich in der Kopfzeile der Betriebsanzeige und in der Navigieransicht vor den
Parametern das @&-Symbol.

5
20.50 tl

XX

A0015870

Wenn Hardware-Schreibschutz deaktiviert: In Parameter Status Verriegelung
wird keine Option angezeigt. Auf der Vor-Ort-Anzeige verschwindet in der Kopf-
zeile der Betriebsanzeige und in der Navigieransicht vor den Parametern das @&-
Symbol.

5. Kabel in den Zwischenraum von Gehéuse und Hauptelektronikmodul hineinlegen und

das Anzeigemodul in der gewtinschten Richtung auf den Elektronikraum stecken, bis
es einrastet.

6. Messumformer in umgekehrter Reihenfolge wieder zusammenbauen.
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Tastenverriegelung ein- und ausschalten

Uber die Tastenverriegelung lasst sich der Zugriff auf das gesamte Bedienmenii via Vor-
Ort-Bedienung sperren. Ein Navigieren durch das Bedienmenii oder ein Andern der Werte
von einzelnen Parametern ist damit nicht mehr méglich. Nur die Messwerte auf der
Betriebsanzeige konnen abgelesen werden.

Die Tastenverriegelung wird tiber ein Kontextmeni ein- und ausgeschaltet.

Tastenverriegelung einschalten

ﬂ Nur Anzeigemodul SD03
Die Tastenverriegelung wird automatisch eingeschaltet:
= Wenn das Gerat > 1 Minute in der Messwertanzeige nicht bedient wurde.
= Nach jedem Neustart des Gerats.

Tastenverriegelung manuell einschalten

1. Das Gerat befindet sich in der Messwertanzeige.
Die Taste (E] ldnger als 2 Sekunden driicken.
Y Ein Kontextmenii wird aufgerufen.

2. Im Kontextmenii die Auswahl Tastensperre ein wéhlen.
t Die Tastenverriegelung ist eingeschaltet.

ﬂ Versucht der Anwender auf das Bedienment zuzugreifen, wahrend die Tastenverrie-
gelung aktiviert ist, erscheint die Meldung Tastensperre ein.

Tastenverriegelung ausschalten

1. Die Tastenverriegelung ist eingeschaltet.
Die Taste (E] ldnger als 2 Sekunden driicken.
Y Ein Kontextmenii wird aufgerufen.

2. Im Kontextmenii die Auswahl Tastensperre aus wéhlen.
- Die Tastenverriegelung ist ausgeschaltet.

Bluetooth® wireless technology

Die Signaliibertragung per Bluetooth® wireless technology erfolgt nach einem vom

Fraunhofer-Institut getesteten Verschliisselungsverfahren

= Ohne die SmartBlue App ist das Gerat per Bluetooth® wireless technology nicht sichtbar

= Es wird nur eine Punkt-zu-Punkt Verbindung zwischen einem Sensor und einem Smart-
phone oder Tablet aufgebaut
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8.3 Anzeige- und Bedienmodul

8.3.1 Anzeigedarstellung

2
1 DEVICE_01 2 . 1
Ty 2.3 \‘GLDJ g
‘ 19.184 mA g 2 2
11— Ll \ 2.6 ‘@Jv’ 4.0001— 2 4
mA
( ~2.5
12— 3
3 . 1 \1Language
3.2— De;ltsch
Espaiiol
| Frangais
A~
2
ABC_ ][ DEFG ][ HIIK 0 11213 14
TVNG ] [—PQRS ][ TUWW 5]6 |7 8]09
XYZ ][ XCesr | Aata_] = - £ LC
c A x ] X
A0012635
22 Anzeigedarstellung auf dem Anzeige- und Bedienmodul
1 Messwertdarstellung (1 Messwert grofs)
1.1 Kopfzeile mit Messstellenbezeichnung und Fehlersymbol (falls ein Fehler vorliegt)
1.2 Messwertsymbole
1.3 Messwert
1.4 Einheit
2 Messwertdarstellung (Bargraph + 1 Wert)
2.1 Balkendiagramm fiir Messwert 1
2.2 Messwert 1 (mit Einheit)
2.3 Messwertsymbole fiir Messwert 1
2.4 Messwert 2
2.5 Einheit fiir Messwert 2
2.6 Messwertsymbole fiir Messwert 2
3 Parameterdarstellung (hier: Parameter mit Auswahlliste)
3.1 Kopfzeile mit Parametername und Fehlersymbol (falls ein Fehler vorliegt)
3.2 Auswahlliste; M bezeichnet den aktuellen Parameterwert.
4 Eingabematrix fiir Zahlen
5 Eingabematrix fiir Text, Zahlen und Sonderzeichen
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Anzeigesymbole fiir die Untermeniis

Symbol

Bedeutung

A0018367

Anzeige/Betrieb

Erscheint:

s im Hauptmenii neben der Auswahl "Anzeige/Betrieb"
= links in der Kopfzeile im Menii "Anzeige/Betrieb"

A0018364

Setup

Erscheint:

= im Hauptmenii neben der Auswahl "Setup"
= links in der Kopfzeile im Meni "Setup”

A0018365

Experte

Erscheint:

= im Hauptmenii neben der Auswahl "Experte"
= links in der Kopfzeile im Menii "Experte"

y?
=
<,

A0018366

Diagnose

Erscheint:

= im Hauptmentii neben der Auswahl "Diagnose"
= links in der Kopfzeile im Meni "Diagnose"

Statussignale

Symbol

Bedeutung

F

AD032902

"Ausfall"
Es liegt ein Geratefehler vor. Der Messwert ist nicht mehr gultig.

C

A0032903

"Funktionskontrolle"
Das Gerat befindet sich im Service-Modus (z.B. wahrend einer Simulation).

A0032904

"Auflerhalb der Spezifikation"

Das Geréat wird betrieben:

= AuBlerhalb seiner technischen Spezifikationen (z.B. wahrend des Anlaufens oder
einer Reinigung)

= AuBerhalb der vom Anwender vorgenommenen Parametrierung (z.B. Fullstand
auf8erhalb der parametrierten Spanne)

A0032905

"Wartungsbedarf"
Es ist eine Wartung erforderlich. Der Messwert ist weiterhin giltig.

Anzeigesymbole fiir den Verriegelungszustand

Symbol

Bedeutung

00

A0013148

Anzeigeparameter
Der angezeigte Parameter dient nur der Anzeige und kann nicht editiert werden.

A0013150

Gerat verriegelt

= Vor einem Parameter-Namen: Das Gerat ist hardware- und/oder softwareverriegelt.
= In der Kopfzeile der Messwertanzeige: Das Gerét ist hardwareverriegelt.

Endress+Hauser

53



Bedienmdglichkeiten

Micropilot FMR67 HART

54

Messwertsymbole
Symbol Bedeutung
Messwerte
U Fiillstand
A0032892
>l Distanz
A0032893
C_} Stromausgang

A0032908

A0032894

Gemessener Strom

A0032895

Klemmenspannung

d

A0032896

Elektronik- oder Sensortemperatur

Messkanile

®

A0032897

Messkanal 1

@

A0032898

Messkanal 2

Status des Messwerts

X

A0018361

Status "Alarm"
Die Messung wird unterbrochen. Der Ausgang nimmt den definierten Alarmzustand
an. Es wird eine Diagnosemeldung generiert.

A\

A0018360

Status "Warnung"
Das Gerat misst weiter. Es wird eine Diagnosemeldung generiert.
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8.3.2 Bedienelemente
Taste Bedeutung
Minus-Taste

=)

A0018330

Bei Menii, Untermenii
Bewegt in einer Auswabhlliste den Markierungsbalken nach oben.

Bei Text- und Zahleneditor
Bewegt in der Eingabemaske den Markierungsbalken nach links (rickwarts).

A0018329

Plus-Taste

Bei Menii, Untermentii
Bewegt in einer Auswahlliste den Markierungsbalken nach unten.

Bei Text- und Zahleneditor
Bewegt in der Eingabemaske den Markierungsbalken nach rechts (vorwérts).

A0018328

Enter-Taste

Bei Messwertanzeige
= Kurzer Tastendruck: Offnet das Bedienmenii.
= Tastendruck von 2 s: Offnet das Kontextmenii.

Bei Menii, Untermentii
= Kurzer Tastendruck:
Offnet das markierte Menii, Untermenti oder Parameter.
= Tastendruck von 2 s bei Parameter:
Wenn vorhanden: Offnet den Hilfetext zur Funktion des Parameters.

Bei Text- und Zahleneditor
s Kurzer Tastendruck:
- Offnet die gewahlte Gruppe.
- Fihrt die gewahlte Aktion aus.
s Tastendruck von 2 s: Bestétigt den editierten Parameterwert.

=)+

A0032909

Escape-Tastenkombination (Tasten gleichzeitig driicken)

Bei Menii, Untermenii
= Kurzer Tastendruck:
- Verlésst die aktuelle Mentiebene und fithrt zur néchst héheren Ebene.
- Wenn Hilftext gedffnet: Schliefit den Hilftext des Parameters.
= Tastendruck von 2 s: Ricksprung in die Messwertanzeige ("Home-Position").

Bei Text- und Zahleneditor
Schlieft den Text- oder Zahleneditor ohne Anderungen zu itbernehmen.

(=)+(E]

A0032910

Minus/Enter-Tastenkombination (Tasten gleichzeitig driicken)

Verringert den Kontrast (heller einstellen).

(+)+(E]

A0032911

Plus/Enter-Tastenkombination (Tasten gleichzeitig driicken und gedriickt hal-
ten)

Erhoht den Kontrast (dunkler einstellen).
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8.3.3  Zahlen und Text eingeben

Zahleneditor Texteditor
1 1
2 —I20] 2 —User
0l 11 2] 3 ]| 4 | [ ABC_ ][ DEFG ][ HUK |
5]{6][7]{8"9]3 LMNO PQRSITUVWIB
- -]« C| XYZ | &C+> || Aatl@ ]
X c [ x
— o] e e o] |®||®

1 Editieransicht
2 Anzeigebereich der eingegebenen Werte
3 Eingabemaske
4 Bedienelemente
Eingabemaske

In der Eingabemaske des Zahlen- und Texteditors stehen folgende Eingabe- und Bedien-
symbole zur Verfiigung:

Zahleneditor

Symbol Bedeutung

Auswahl der Zahlen von 0...9

i

A0013998

Fligt Dezimaltrennzeichen an der Eingabeposition ein.

{

A0016619

Fligt Minuszeichen an der Eingabeposition ein.

!

AD016620

Bestétigt Auswahl.

H

A0013985

Verschiebt die Eingabeposition um eine Stelle nach links.

H

A0016621

Beendet Eingabe ohne die Anderungen zu {ibernehmen.

H

A0013986

Loscht alle eingegebenen Zeichen.

i

AD014040

Texteditor
Symbol Bedeutung
Auswahl der Buchstaben von A...Z
XYZ

A0013997
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Aalu

A0013981

Umschalten

= Zwischen Grof3- und Kleinbuchstaben
= Fir die Eingabe von Zahlen

= Fir die Eingabe von Sonderzeichen

'

A0013985

Bestétigt Auswahl.

*

C+

+

A0013987

Wechselt in die Auswahl der Korrekturwerkzeuge.

H

A0013986

Beendet Eingabe ohne die Anderungen zu ibernehmen.

i

A0014040

Loscht alle eingegebenen Zeichen.

Textkorrektur unter
Symbol Bedeutung

@

A0032907

Loscht alle eingegebenen Zeichen.

[i]

A0018324

Verschiebt die Eingabeposition um eine Stelle nach rechts.

(1]

A0018326

Verschiebt die Eingabeposition um eine Stelle nach links.

(%]

A0032906

Loscht ein Zeichen links neben der Eingabeposition.
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8.3.4 Kontextmenii aufrufen

Mithilfe des Kontextmentis kann der Anwender schnell und direkt aus der Betriebsanzeige
die folgenden Ments aufrufen:

= Setup

= Datensicherung Anzeige
= Hullkurve

= Tastensperre ein

Kontextmenii aufrufen und schlieflen

Der Anwender befindet sich in der Betriebsanzeige.

1. 2 sauf B dricken.
Y Das Kontextmenii 6ffnet sich.

XX

Datensicher.Anz.
Hiillkurve
M Tastensperre ein

A0033110-DE

2. Gleichzeitig (5J + [ driicken.
 Das Kontextmeni wird geschlossen und die Betriebsanzeige erscheint.
Menii aufrufen via Kontextmenii
1. Kontextmenu 6ffnen.
2. Mit (4 zum gewiinschten Ment navigieren.

3. Mit E die Auswahl bestéatigen.
~ Das gewahlte Menii 6ffnet sich.

Endress+Hauser



Micropilot FMR67 HART

Bedienmdglichkeiten

Endress+Hauser

8.3.5

Hiillkurvendarstellung auf dem Anzeige- und Bedienmodul

Zur Bewertung des Messsignals l&sst sich die Hiillkurve und - falls eine Ausblendung auf-
genommen wurde - die Ausblendungskurve auf dem Anzeige- und Bedienmodul darstel-

len:

y

DEVICE 01
19.44
(S {60 mA
(25)
DEVICF 04 )

Setup ’
Conf.backup disp]™ 1
Env. curve

G’ mA

A

2 X
DEVICF 1

Setup ,
Conf.backup disp]™ 1
mhA

[€10]

Enwv. curve

L~Env. curve

Enwv. curve

Env. curve
L~ Enu. curuve

Env. curve

Mapping curve
Difference curwe
Envelope + Map

=] 1.5970m f Oy

2.0000

A0014277
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9 Systemingetration tiber HART-Protokoll

9.1 Ubersicht zu den Geratebeschreibungsdateien (DD)

Hersteller-ID 17 (0x11)

Geréatetypkennung 0x112B

HART-Spezifikation 7.0

DD-Dateien Informationen und Dateien unter:
= www.endress.com
= www.hartcomm.org

9.2 Messgréf3en via HART-Protokoll

Den Geratevariablen sind werkseitig folgende Messwerte zugeordnet:

Gerétevariable Messwert
Erster Messwert (PV) Fullstand linearisiert
Zweiter Messwert (SV) Distanz
Dritter Messwert (TV) Absolute Echoamplitude
Vierter Messwert (QV) Relative Echoamplitude

Die Zuordnung der Messwerte zu den Geratevariablen ldsst sich in folgendem Unter-
menU dndern:
Experte » Kommunikation - Ausgang

ﬂ In einer HART-Multidrop-Schleife darf nur ein Gerdt den analogen Stromwert zur Sig-
naliibertragung nutzen. Fiir alle anderen Geréte ist zu setzen:
= Parameter "Strombereich" = Option "Fester Stromwert"
= Parameter "Fester Stromwert" = 4 mA
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10 Inbetriebnahme iiber SmartBlue (App)

10.1 Voraussetzungen

Voraussetzungen Gerét
Inbetriebnahme tiber SmartBlue ist nur mdéglich, wenn das Gerét ein Bluetooth-Modul hat.

Systemvoraussetzungen SmartBlue

SmartBlue ist als Download verfiigbar fiir Android Endgerate im Google-Playstore und fiir
iOS Gerate im iTunes Apple-Shop.

= Gerte mit iOS:

iPhone 4S oder hoher ab i0S9.0; iPad2 oder hoher ab i0S9.0; iPod Touch 5. Generation
oder hoher ab i0S9.0

» Geradte mit Android:

ab Android 4.4 KitKat und Bluetooth® 4.0

Initialpasswort
Als Initialpasswort zum ersten Verbindungsaufbau dient die ID des Bluetooth-Moduls. Sie

ist zu finden:

= auf dem Hinweisblatt, das dem Gerat bei Auslieferung beiliegt. Dieses seriennummern-
spezifische Blatt ist auch in W@M abgelegt.
= auf dem Typenschild des Bluetooth-Moduls.

\

A0036790

23 Gerdt mit Bluetooth-Modul

\2
1 Elektronikgehduse des Gerdts

2 Typenschild des Bluetooth-Moduls; die dort angegebene ID dient als Initialpasswort.

Alle Login-Daten (auch das vom Anwender gednderte Passwort) sind nicht im Geréat
sondern im Bluetooth-Modul gespeichert. Dies ist zu beachten, wenn das Modul aus
einem Gerdt entnommen und in ein anderes Gerét eingebaut wird.

10.2 Inbetriebnahme

SmartBlue downloaden und installieren
1. Zum Download der App, QR-Code abscannen oder im Suchfeld "SmartBlue" eingeben

La
ANDROID APP ON
P> Google Play [=]
-
£ Download on the

[ ¢ App Store

A0033202

24  Download Link
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2. SmartBlue starten
Le

A0029747

25  SmartBlue Pictogram

3. Gerat aus angezeigter Livelist (nur verfiigbare Gerate) auswahlen
Le

A0029502

26  Livelist

ﬂ Es kann jeweils nur eine Punkt-zu-Punkt Verbindung zwischen einem Sensor und
einem Smartphone oder Tablet aufgebaut werden.

4. Login durchfihren
Lo

\

CEJ 3O % mi034
Login

Login to Device

admin

A0029503

27  Login
5. Benutzername eingeben -> admin
6. Initial Passwort eingeben -> ID des Bluetooth-Moduls

7. Nach dem ersten Login das Passwort dndern
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8. Durch seitliches Wischen kénnen zusétzliche Informationen (z.B. Hauptment) ins
Bild gezogen werden
Le

Device info

Device TAG.

Device type

‘Serial number Device:

mgp

»

+

A

SO

A0029504

28  Hauptmenii

ﬂ Hullkurven kénnen dargestellt und aufgezeichnet werden

Zusétzlich werden mit der Hiillkurve folgende Werte angezeigt:
= D = Distanz

= [ =Fillstand

= A = Absolute Amplitude

= bei Screenshots wird der angezeigte Ausschnitt (Zoom Funktion) gespeichert
= bei Videosequenzen wird immer der ganze Bereich ohne Zoom Funktion gespeichert

Ein Versenden der Hiillkurven (Videosequenzen) ist ebenfalls moglich. Es werden die
jeweiligen Smartphone- / Tabletfunktionen genutzt.

[dB] D 1982,6 mm L1217,4 mm A-51dB /

m) H
,,,,,,,,, 1 : <
-120 -1000,00 000 1000,00 2000,00 3000,00 4000,00

M crveiope curve [l weightng e [l vap

A0029486

29  Hillkurvendarstellung (Beispiel) in SmartBlue bei Android

Video aufzeichnen

Screenshot erstellen

Zum Ausblendungs- Menii navigieren
Start / Stop der Videoaufzeichnung
Zeitpunkt auf der Zeitachse verschieben

Vi W N =
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\:i L] [ Close
["B]D D 1977.4 mm L1222.6 mm A-50dB 4
N
-40 |
-60 |
-80
100 <
“120 | - L b
0.00 2000.00 4000.00 6000.00 8000.00 10000.00
W enveiope curve [l Weighting curve [l Map [ Fir [] Reference {mm) i

30 Hiillkurvendarstellung (Beispiel) in SmartBlue bei IoS

Video aufzeichnen

Screenshot erstellen

Zum Ausblendungs- Menii navigieren
Start / Stop der Videoaufzeichnung
Zeitpunkt auf der Zeitachse verschieben

vl N =

A0029487
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11 Inbetriebnahme iiber Wizard

In FieldCare und DeviceCare # steht ein Wizard zur Verfligung, der durch die Erstinbetrieb-
nahme fuhrt.

1. Das Gerat mit FieldCare bzw. DeviceCare verbinden > 45,

2. Das Gerét in FieldCare bzw. Device Care 6ffnen.
- Das Dashboard (die Homepage)des Geréts wird angezeigt:

Wizard

| Commissioning | lSILIWHG confirmation ]

Instrument health status
oK

Process variables - Device tag: MICROPILOT

— 100,000

Distance Absolute echo amplitude

Level linearized

2,845 . -28,783

Relative echo amplitude

S @ =)
= i1 =
=) -] =)
(=1 =) =
=] = =]

20,000

93,354

99,614 &

0,000

A0027720

1 Button 'Inbetriebnahme" ("Commissioning") zum Aufruf des Wizards
Auf '"Inbetriebnahme" ("Commissioning") klicken, um den Wizard aufzurufen.

4. Injedem Parameter den passenden Wert eingeben oder die passende Option wéhlen.
Diese Werte werden unmittelbar ins Gerét geschrieben.

Auf "Weiter" klicken, um zur néchsten Seite zu gelangen.
Wenn alle Seiten ausgefiillt sind: Auf "Sequenzende" klicken, um den Wizard zu
schlieflen.

ﬂ Wenn der Wizard abgebrochen wird, bevor alle erforderlichen Parameter eingestellt
wurden, befindet sich das Gerat moglicherweise in einem undefinierten Zustand. In
diesem Fall empfiehlt es sich, das Gerat auf Werkseinstellungen zuriickzusetzen.

4) DeviceCare steht zum Download bereit unter www.software-products.endress.com. Zum Download ist die Registrierung im Endress+Hauser-Soft-
wareportal erforderlich.
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12 Inbetriebnahme iiber Bedienmenii

12.1 Installations- und Funktionskontrolle

Vergewissern Sie sich, dass die Einbau- und Anschlusskontrolle durchgefithrt wurden,
bevor Sie Ihre Messstelle in Betrieb nehmen:

= Checkliste "Montagekontrolle" > 30
» Checkliste "Anschlusskontrolle" > 40

12.2 Bediensprache einstellen

Werkseinstellung: Englisch oder bestellte Landessprache

XXXXXXXXX

XX

20.50

[N

Main menu 0104-1
1. @ Display language e
nglis

&2 Operation
& Setup

Display language
@ v English

Deutsch
Espafiol
Frangais

0104-1

0104-1

Display language
v English
[_Deutsch |

Espanol
Francais

Hauptmenii

Sprache

3 Betrieb

A Setup

0104-1

Deutsch

31 Am Beispiel der Vor-Ort-Anzeige

A0029420
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12.3  Fiillstandmessung konfigurieren

BD

100%

0%

A0016934

2 Konfigurationsparameter zur Fiillstandmessung in Schiittgiitern

Distanz

Fiillstand

Abgleich Leer (= Nullpunkt)
Abgleich Voll (= Spanne)

3

R Referenzpunkt der Messung

D

L

E

F

1. Setup > Messstellenbezeichnung
L~ Messstellenbezeichnung eingeben.

2. Setup - Langeneinheit
~ Langeneinheit wéhlen.

3. Setup - Behaltertyp
-~ Behéltertyp wahlen.

4. Setup » Max. Beftllgeschwindigkeit Feststoff
= Maximal zu erwartende Befiillgeschwindigkeit wéhlen.

5. Setup - Max. Entleergeschwindigkeit Feststoff
Y~ Maximal zu erwartende Entleergeschwindigkeit wahlen.

6. Setup - Abgleich Leer
L~ Leerdistanz E angeben (Distanz vom Referenzpunkt R zur 0%-Marke).

7. Falls die Messung nur in einem oberen Teilbereich des Tanks/Silos erfolgen soll (E ist
viel kleiner als die Tank-/Silohthe) muss die korrekte Tank-/Silohohe eingegeben
werden. Bei einem Auslaufkonus sollte die Tank-/Silohéhe nicht angepasst werden,
da tiblicherweise in solchen Anwendungen E nicht viel kleiner als die Tank-/Silohéhe
ist.

Setup - Erweitertes Setup - Fiillstand - Tank/Silo Héhe

8. Setup - Abgleich Voll
 Volldistanz F angeben (Distanz von der 0%- zur 100%-Marke).

9. Setup - Fiillstand
-~ Anzeige des gemessenen Fullstands L.
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10. Setup - Distanz

- Anzeige der Distanz D zwischen Referenzpunkt R und Fiillstand L.
11. Setup - Signalqualitat

= Anzeige der Signalqualitdt des ausgewerteten Fiillstandechos.
12. Setup - Ausblendung - Bestétigung Distanz

-~ Angezeigte Distanz mit tatsdchlichem Wert vergleichen, um die Aufnahme einer
Stérechoausblendungskurve zu starten.

13. Setup - Erweitertes Setup - Fiillstand - Fiillstandeinheit
L= Fillstandeinheit wahlen: %, m, mm, ft, in (Werkeinstellung: %)

ﬂ Es wird empfohlen, auf jeden Fall die maximale Beftill- und Entleergeschwindigkeit
auf den Prozess angepasst einzustellen.
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12.4 Referenzhiillkurve aufnehmen

Nach der Konfiguration der Messung empfiehlt es sich, die aktuelle Hiillkurve als Refe-
renzhiillkurve aufzunehmen. Auf sie kann dann spater zu Diagnosezwecken wieder
zurlickgegriffen werden. Zur Aufnahme der Hullkurve dient der Parameter Sicherung
Referenzkurve.

Navigationspfad im Menii
Experte - Diagnose - Hiillkurvendiagnose - Sicherung Referenzkurve

Bedeutung der Optionen
= Nein
Kein Aktion
[ _]a
Die aktuelle Hiillkurve wird als Referenzkurve gesichert.
B Bevor die Referenzhiillkurve im Hillkurvendiagramm in FieldCare angezeigt werden

kann, muss sie vom Gerat nach FieldCare geladen werden. Dazu dient die FieldCare-
Funktion "Referenzkurve laden'".

™ = O ¢

33 Die Funktion "Referenzkurve laden"
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12.5 Vor-Ort-Anzeige konfigurieren

12.5.1 Werkseinstellung der Vor-Ort-Anzeige

Parameter Werkeinstellung
Language English

1. Anzeigewert Fillstand linearisiert
2. Anzeigewert Keine

3. Anzeigewert Keine

4. Anzeigewert Keine

12.5.2 Anpassung der Vor-Ort-Anzeige

Die Vor-Ort-Anzeige kann in folgendem Untermenti angepasst werden:
Setup - Erweitertes Setup - Anzeige

12.6  Stromausgidnge konfigurieren

12.6.1 Werkeinstellung der Stromausgédnge

Stromausgang | Zugeordneter Messwert | 4 mA Wert 20 mA Wert
1 Fillstand linearisiert 0% oder der zugehérige line- | 100% oder der zugehoérige linear-
arisierte Wert isierte Wert
21 Distanz 0 Abgleich Leer
1) fir Geréte mit zwei Stromausgéngen

12.6.2 Anpassung der Stromausgange

Die Stromausgénge kénnen in folgenden Untermeniis angepasst werden:

Grundeinstellungen
Setup - Erweitertes Setup - Stromausgang 1 ... 2

Erweiterte Einstellungen
Experte > Ausgang > Stromausgang 1
Siehe "Beschreibung der Gerdteparameter', GPO1101F
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12.7 Konfiguration verwalten

Nach der Inbetriebnahme besteht die Mdglichkeit, die aktuelle Gerdtekonfiguration zu
sichern, auf eine andere Messstelle zu kopieren oder die vorherige Gerdtekonfiguration
wiederherzustellen. Dies funktioniert mithilfe von Parameter Konfigurationsdaten ver-
walten und seinen Optionen.

Navigationspfad im Menii
Setup - Erweitertes Setup - Datensicherung Anzeigemodul - Konfigurationsdaten ver-
walten

Bedeutung der Optionen

= Abbrechen
Der Paramater wird ohne Aktion verlassen.

= Sichern
Die aktuelle Geratekonfiguration wird vom HistoROM (im Gerét eingebaut) in das Anzei-
gemodul des Geréats gesichert.

= Wiederherstellen
Die letzte Sicherungskopie der Geratkonfiguration wird aus dem Anzeigemodul in das
HistoROM des Geréts zuriickgespielt.

= Duplizieren
Die Messumformerkonfiguration des Geréts wird mithilfe seines Anzeigemoduls auf ein
anderes Gerét iibertragen. Folgende, die jeweilige Messstelle kennzeichnenden Daten
werden dabei nicht tibertragen:
- HART-Datum
- HART-Kurzbeschreibung
- HART-Nachricht
- HART-Beschreibung
- HART-Adresse
- Messstellenbezeichnung
- Medientyp

= Vergleichen
Die im Anzeigemodul gespeicherte Gerdtekonfiguration wird mit der aktuellen Geréte-
konfiguration des HistoROM verglichen. Das Ergebnis des Vergleichs wird in Parameter
Vergleichsergebnis angezeigt.

= Datensicherung l6schen
Die Sicherungskopie der Gerdtekonfiguration wird aus dem Anzeigemodul des Geréts
geldscht.

Wéhrend die Aktion durchgefiihrt wird, ist die Konfiguration via Vor-Ort-Anzeige
gesperrt und auf der Anzeige erscheint eine Riickmeldung zum Stand des Vorgangs.

ﬂ Wird eine vorhandene Sicherungskopie mit der Option Wiederherstellen auf einem
anderen Gerat als dem Originalgerat wiederhergestellt, kénnen unter Umstédnden ein-
zelne Geratefunktionen nicht mehr vorhanden sein. Auch durch einen Reset auf Aus-
lieferungszustand kann der urspringliche Zustand in einigen Féllen nicht
wiederhergestellt werden.

Um die Konfiguration auf ein anderes Gerat zu Uibertragen, sollte immer die Option
Duplizieren verwendet werden.
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12.8 Einstellungen schiitzen vor unerlaubtem Zugriff
Die Einstellungen kénnen auf zwei Arten vor unerlaubtem Zugriff geschiitzt werden:

= Verriegelung iiber Parameter (Software-Verriegelung) > B 47
= Verriegelung iiber Schreibschutzschalter (Hardware-Verriegelung) > B 48
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13

13.1

13.1.1 Allgemeine Fehler

Diagnose und Stérungsbehebung

Allgemeine Stérungsbehebung

Fehler

Mégliche Ursache

Behebung

Gerét reagiert nicht.

Versorgungsspannung stimmt
nicht mit der Angabe auf dem
Typenschild tiberein.

Richtige Spannung anlegen.

Versorgungsspannung ist falsch
gepolt.

Versorgungsspannung umpolen.

Anschlusskabel haben keinen
Kontakt zu den Klemmen.

Kontaktierung der Kabel priifen und gegebe-
nenfalls korrigieren.

Keine Anzeige auf dem
Display

Display ist zu hell oder zu dunkel
eingestellt.

= Displaykontrast erhéhen (dunkler einstel-
len) durch gleichzeitiges Driicken von
und (E.

= Displaykontrast verringern (heller einstel-
len) durch gleichzeitiges Driicken von (£
und (E.

Displaystecker ist nicht richtig
eingesteckt.

Stecker richtig einstecken.

Display ist defekt.

Display tauschen.

"Kommunikationsfehler"
erscheint am Display bei
Gerétestart oder beim

Anstecken des Displays.

Elektromagnetische Storeinfliisse

Erdung des Geréts priifen.

Defekte Kabelverbindung oder
defekter Displaystecker

Display tauschen.

Duplizierung der Parame-
ter per Display von einem
Gerat zum anderen funkti-
oniert nicht.

Nur die Auswahlméglich-
keiten ,Sichern” und
,Abbrechen” stehen zur
Verfiigung.

Display mit Backup wird nicht
richtig erkannt wenn an dem
neuen Geréte vorher noch nie
eine Datensicherung durchge-
fihrt wurde.

Display (mit dem Backup) anschlieen und
Geréteneustart durchfithren.

Ausgangsstrom <3,6 mA

Signalleitung ist inkorrekt verka-
belt.

Verkabelung prifen.

Elektronik ist defekt.

Elektronik tauschen.

HART-Kommunikation
funktioniert nicht.

Fehlender oder falsch eingebau-
ter Kommunikationswiderstand.

Kommunikationswiderstand (250 Q) korrekt
einbauen.

Commubox ist falsch angeschlos-
sen.

Commubox korrekt anschliefRen.

Commubox ist nicht auf "HART"
eingestellt.

Wabhlschalter der Commubox auf "'HART" stel-
len.

Kommunikation tiber CDI-
Schnittstelle funktioniert
nicht.

Falsche Einstellung der COM-
Schnittstelle am Computer.

Einstellung der COM-Schnittstelle am Compu-
ter iberpriifen und gegebenenfalls korrigie-
ren.

Gerat misst falsch.

Parametrierfehler.

Parametrierung priifen und korrigieren.

Gerét iiber SmartBlue nicht
ansprechbar

Bluetooth Verbindung nicht vor-
handen

Bluetooth Funktion an Smartphone oder Tab-
let aktivieren

Gerat bereits mit einem anderen
Smartphone / Tablet verbunden

Geréat von anderem Smartphone/Tablet tren-
nen.

Bluetooth-Module nicht ange-
schlossen

Bluetooth-Modul anschliefen (siehe
SD02252F).
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Fehler

Mogliche Ursache

Behebung

Login iiber SmartBlue nicht
moglich

Gerat wird zum ersten Mal in
Betrieb genommen

Initial Passwort eingeben (ID des Bluetooth-
Moduls) und &ndern

Gerat iiber SmartBlue nicht
bedienbar

Falsches Passwort eingegeben

Korrektes Passwort eingeben

Passwort vergessen

Endress+Hauser-Service kontaktieren
(www.addresses.endress.com)
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13.1.2 Fehler - SmartBlue Bedienung

Fehler Mogliche Ursache | Behebung
Gerét nicht in Livelist Bluetooth Verbin- | Bluetooth® Funktion an Smartphone oder Tablet aktivieren
sichtbar dung nicht vorhan- - .

den Bluetooth® Funktion des Sensors deaktiviert, Recovery

Sequenz durchfithren

Gerét nicht in Livelist
sichtbar

Gerat bereits mit
einem anderen
Smartphone / Tab-

Es wird nur eine Punkt-zu-Punkt Verbindung zwischen
einem Sensor und einem Smartphone oder Tablet aufgebaut

aber iiber SmartBlue
nicht ansprechbar

let verbunden

Gerét in Livelist sichtbar | Endgerat Android | Ist die Standortfunktion fiir die App erlaubt, wurde diese

aber Uber SmartBlue beim ersten Ausfithren genehmigt?

nicht ansprechbar - - - -
GPS oder Ortungsfunktion muss bei bestimmten Android-
Versionen in Verbindung mit Bluetooth® zwingend aktiviert
sein
GPS aktivieren - App komplett schliefen und neu starten -
Ortungsfunktion fir die App freigeben

Gerat in Livelist sichtbar | Endgerat Apple Standard Login durchfiihren

Benutzername eingeben "admin"
Initial Passwort eingeben (ID des Bluetooth-Moduls); Grof-
Kleinschreibung beachten

nicht méglich

Login tber SmartBlue

Gerat wird zum ers-
ten Mal in Betrieb
genommen

Initial Passwort eingeben (ID des Bluetooth-Moduls) und
&ndern; Grof- Kleinschreibung beachten

Gerat iiber SmartBlue
nicht bedienbar

Falsches Passwort
eingegeben

Korrektes Passwort eingeben; Gro- Kleinschreibung beach-
ten

Gerat iiber SmartBlue
nicht bedienbar

Passwort vergessen

Endress+Hauser Service kontaktieren
(www.addresses.endress.com)

13.1.3 Parametrierfehler

Fehler

Mogliche Ursache

Behebung

Falscher Messwert

Wenn gemessene Distanz (Setup
- Distanz) mit tatsachlicher Dis-

tanz libereinstimmt:
Abgleichfehler

= Parameter Abgleich Leer priifen und gegebenfalls
korrigieren.

= Parameter Abgleich Voll priifen und gegebenenfalls
korrigieren.

= Linearisierung priifen und gegebenenfalls korrigie-
ren (Unterment Linearisierung).

Fullstandkorrektur falsch einge-

stellt

Korrekten Wert in Parameter Fiillstandkorrektur ein-
geben.

Wenn gemessene Distanz (Setup
- Distanz) nicht mit tatsachli-
cher Distanz ibereinstimmt:

Ein Storecho liegt vor.

Storechoausblendung durchfiithren (Parameter Besté-
tigung Distanz).

Keine Messwertan-
derung beim Befiil-
len/Entleeren

Storechos von Einbauten, Stut- L]
zen oder Ansatz an der Antenne

Storechoausblendung durchfiihren (Parameter

Bestétigung Distanz).

= Gegebenenfalls Antenne mit Ausrichtvorrichtung
besser auf Schiittgutoberfldche ausrichten (Vermei-
den des Stérechos).

= Gegebenenfalls Antenne reinigen (Spulluft).

= Gegebenenfalls bessere Einbauposition wéhlen.

Beim Befiillen/
Entleeren oder
wahrend der Mes-
sung springt der
Messwert spora-
disch auf héhere
Fillstdnde.

Signal wird geschwacht /z.B
durch Fluidisierung der Oberfl4- | =
che, extreme Staubentwick-

lung, ...) - zeitweise sind

Storechos stérker. Starke Kon- =
densatbildung, Befiillstrom im

Strahlengang.

s Storechoausblendung durchfiihren (c).
Integrationszeit erhéhen (Experte > Sensor - Dis-
tanz - Integrationszeit)

= Ausrichtung der Antenne optimieren.
Gegebenenfalls bessere Einbauposition und/oder
grofiere Antenne wéhlen.

= Gegebenenfalls Antenne reinigen.

Endress+Hauser

75



Diagnose und Stérungsbehebung

Micropilot FMR67 HART

76

Fehler

Mogliche Ursache

Behebung

Fehlermeldung
F941 oder S941
"Echo verloren"

Fillstandecho ist zu schwach.

Magliche Ursachen:

= Fluidisierung der Oberfléche
= Extreme Staubentwicklung
= Starke Schiittkegel

= Ausrichtung der Antenne optimieren.
= Gegebenenfalls bessere Einbauposition und/oder
grofere Antenne wahlen.

Dauerhafter Mess-
wertsprung auf
hoéhere Fillstande.

® Ansatzbildung am Behalter

= Ansatzbildung an der
Antenne

= Starke Kondensatbildung an
der Antenne

= Zyklische Reinigung

= Stérechoausblendung durchfiihren (Parameter
Bestétigung Distanz).

= Integrationszeit erhdhen (Experte - Sensor - Dis-
tanz - Integrationszeit)

= Ausrichtung der Antenne optimieren

= Gegebenenfalls bessere Einbauposition und/oder
groflere Antenne wahlen.

Gerét zeigt bei lee-
rem Silo einen Fiill-
stand an.

Stérecho

Bei leerem Silo Ausblendung tiber den gesamten Mess-
bereich durchfiihren (Parameter Bestéatigung Dis-
tanz).

Falsche Steigung
des Fiillstands tiber
den gesamten
Messbereich

Behaélter- oder Prozesseigen-
schaften falsch eingestellt

= Parameter Behéltertyp korrekt einstellen.

s Parameter Parameter "Max. Befiillgeschwindig-
keit Feststoff" und Parameter "Max. Entleerge-
schwindigkeit Feststoff" auf die tatséchlichen
Geschwindigkeiten einstellen.
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13.2 Diagnoseinformation auf Vor-Ort-Anzeige

13.2.1 Diagnosemeldung

Stérungen, die das Selbstiiberwachungssystem des Messgerats erkennt, werden als Diag-
nosemeldung im Wechsel mit der Messwertanzeige angezeigt.

Messwertanzeige im Storungsfall Diagnosemeldung

XXXXXXXXX &S XXXXXXXXX M8

2 O . 50 <= %éi?)%Lmnnung 2

X XX
1  Statussignal
2 Statussymbol (Symbol fiir Ereignisverhalten)
3 Statussymbol mit Diagnoseereignis
4 Ereignistext
5 Bedienelemente

A0029426-DE

Statussignale

F

A0032902

Option "Ausfall (F)"
Es liegt ein Geratefehler vor. Der Messwert ist nicht mehr gltig.

C

A0032903

Option "Funktionskontrolle (C)"
Das Gerat befindet sich im Service-Modus (z.B. wahrend einer Simulation).

A0032904

Option "AuBerhalb der Spezifikation (S)"

Das Geréat wird betrieben:

= Auflerhalb seiner technischen Spezifikationen (z.B. wahrend des Anlaufens oder einer
Reinigung)

= Auferhalb der vom Anwender vorgenommenen Parametrierung (z.B. Fiillstand aufer-
halb der parametrierten Spanne)

M

A0032905

Option "Wartungsbedarf (M)"
Es ist eine Wartung erforderlich. Der Messwert ist weiterhin giltig.

Statussymbole (Symbol fiir Ereignisverhalten)

Status "Alarm"

() Die Messung wird unterbrochen. Die Signalausgénge nehmen den definierten Alarmzu-
stand an. Es wird eine Diagnosemeldung generiert.
A Status "Warnung"

Das Gerat misst weiter. Es wird eine Diagnosemeldung generiert.
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Diagnoseereignis und Ereignistext

Die Stérung kann mithilfe des Diagnoseereignisses identifiziert werden. Der Ereignistext
hilft dabei, indem er einen Hinweis zur Stérung liefert. Zusétzlich ist dem Diagnoseereignis
das dazugehorige Statussymbol vorangestellt.

Diagnoseereignis
Statussymbol Statussignal Ereignisnummer Ereignistext
N\ N2 N2
Beispiel A S 441 Stromausg. 1
A0032904

3-stellige Num-
mer

Wenn mehrere Diagnoseereignisse gleichzeitig anstehen, wird nur die Diagnosemeldung
mit der héchsten Prioritdt angezeigt. Weitere anstehende Diagnosemeldungen lassen sich
im Untermenii Diagnoseliste anzeigen.

Vergangene Diagnosemeldungen, die nicht mehr anstehen, werden folgendermafien
angezeigt:
s Auf der Vor-Ort-Anzeige:
im Untermeni Ereignislogbuch
= [n FieldCare:
uber die Funktion "Event List / HistoROM

Bedienelemente

Bedienfunktionen im Menii, Untermenii

Plus-Taste

Offnet die Meldung zu den Behebungsmafinahmen.

Enter-Taste

Offnet das Bedienmenti.
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13.2.2 Behebungsmafinahmen aufrufen

Diagnose 1
M S$801 Versorg.spannung

Diagnose 2
Diagnose 3

2
2—1 |Versorg.spannung  (ID:203)| — 3

4—1 | 48801 0d00h02m25s 5
6% Spannung erhéhen

3. [©+[®)]

A0029431-DE

4 Meldung zu Behebungsmafinahmen

Kurztext

Service-ID

Diagnoseverhalten mit Diagnosecode
Betriebszeit des Auftretens

3

1  Diagnoseinformation
2

3

4

5

6  Behebungsmafinahmen

Der Anwender befindet sich in der Diagnosemeldung.
1. driicken (®-Symbol).
 Untermeni Diagnoseliste 6ffnet sich.

2. Das gewiinschte Diagnoseereignis mit J oder (] auswéhlen und E driicken.

L= Die Meldung zu den Behebungsmafinahmen des ausgewahlten Diagnoseereignis-
ses offnet sich.

3. Gleichzeitig & + # driicken.
= Die Meldung zu den Behebungsmafinahmen wird geschlossen.

Der Anwender befindet sich im Menii Diagnose auf einem Diagnoseereignis-Eintrag: z.B
in Diagnoseliste oder in Letzte Diagnose.

1. driicken.

L= Die Meldung zu den Behebungsmafinahmen des ausgewahlten Diagnoseereignis-
ses offnet sich.

2. Gleichzeitig & + ) driicken.
= Die Meldung zu den Behebungsmafinahmen wird geschlossen.
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13.3 Diagnoseereignis im Bedientool

Wenn im Gerét ein Diagnoseereignis vorliegt, erscheint links oben im Statusbereich des
Bedientools das Statussignal zusammen mit dem dazugehdrigen Symbol fiir Ereignisver-
halten gem&f NAMUR NE 107:

= Ausfall (F)

= Funktionskontrolle (C)

= Auflerhalb der Spezifikation (S)
= Wartungsbedarf (M)

A: Uber das Bedienmenii

1. Zu Meni Diagnose navigieren.
L= In Parameter Aktuelle Diagnose wird das Diagnoseereignis mit Ereignistext
angezeigt.

2. Rechts im Anzeigebereich iiber Parameter Aktuelle Diagnose mit dem Cursor fah-
ren.
Lo

DRI B3 %00

(Menu | Variable b] Actual diagnostics: } M350 Adva%ed diagnostic 2 occured
e ER Timestamp: 15d02h58m2ns

-1 Actual diagnostics: Maintain your diagnostic event
P Timestamp: Previous diagnostics: B (Service ID:359)
-P1 Previous diagnostics: Timestamp: 0d00h00m00s

P Timestamp: ~
pc1 Operating time from restart: Operating time from restart: .z 0d00h26m53s
£
s

P Operating time: Operating time: 15d03h00m11s

i MELFE Ninanacki lict

Ein Tooltipp mit Behebungsmafinahmen zum Diagnoseereignis erscheint.

B: Uber die Funktion "Erstelle Dokumentation" ("Create Documentation")

1. S
® D0 @E| & = _il',\f-b (T N7
If Menu / Variable . [ Value
E}Q Diagnostics Create Documentaﬁonr

P_l Actual diagnostics:

Die Funktion "Erstelle Dokumentation" ("Create Documentation") wahlen.

Documentation
 Documentation | status

(=] Documentation Initialized
[£}¥] Title Pages Initialized
-[¥] Cover Page Initialized
.[¥] Signatures Page Initialized
--[¥] Device parameters Initialized
--[¥] Linearization table Initialized
--[¥] Envelope curve Initialized
[=}[¥] Extended HistoROM Initialized
Initialized
_initialized

-[_] Compare Datasets Not available

Sicherstellen, dass "Ubersicht Daten" ('Data overview") markiert ist.
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3. 'Speichern ..." ("Save as...") klicken und ein PDF des Protokolls speichern.

= Das Protokoll enthélt die Diagnosemeldungen einschliellich Behebungsmafinah-
mern.

C: Uber die Funktion "Eventliste / Erweitertes HistoROM" ("Eventlist / Extended His-

toROM")
1.
EREEI 52 % 00
| Menu / Variable W I Value
Eh_) Diagnostics Eventlist / Extended HistoROMl

P Actual diagnostics:

Die Funktion "Eventliste / Erweitertes HistoROM" ("Eventlist / Extended HistoROM")
wahlen.

Online-Parametrierung x Eventliste / Erweitertes HistoROM x

el =

o | 2 | | | &
S EE— by

Die Funktion "Lade Eventliste" wéhlen.

'~ Die Ereignisliste einschlieRlich Behebungsmaftnahmen wird im Fenster "Uber-
sicht Daten" ("Data overview") angezeigt.

13.4 Diagnoseliste

In Untermenii Diagnoseliste kénnen bis zu 5 aktuell anstehende Diagnosemeldungen
angezeigt werden. Wenn mehr als 5 Meldungen anstehen, werden diejenigen mit der
hoéchsten Prioritat angezeigt.

Navigationspfad
Diagnose - Diagnoseliste
Behebungsmafinahmen aufrufen und schliefien

1. driicken.

 Die Meldung zu den Behebungsmafinahmen des ausgwéhlten Diagnoseereignis-
ses offnet sich.

2. Gleichzeitig & + () driicken.
= Die Meldung zu den Behebungsmafinahmen wird geschlossen.
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13.5 Liste der Diagnoseereignisse

Diagnose- Kurztext Behebungsmafinahmen Statussignal | Diagnosever-
nummer [ab Werk] halten
[ab Werk]
Diagnose zum Sensor
046 Ansatz am Sensor Sensor reinigen F Alarm Y
102 Sensor Inkompatibel | 1. Gerét neu starten F Alarm
Fehler 2. Service kontaktieren
151 Sensor Elektronik Sensor Modul ersetzen F Alarm
Fehler
Diagnose zur Elektronik
242 Software inkompati- | 1. Software priifen F Alarm
bel 2. Hauptelektronik flashen oder tau-
schen
252 Module inkompatibel | 1. Elektronikmodule priifen F Alarm
2. 1/0- oder Hauptelektronikmodul tau-
schen
261 Elektronikmodule 1. Geréat neu starten F Alarm
2. Elektronikmodule priifen
3. I/0-Modul oder Hauptelektronik tau-
schen
262 Modulverbindung 1. Modulverbindungen priifen F Alarm
2. Elektronikmodule tauschen
270 Hauptelektronik- Hauptelektronikmodul tauschen F Alarm
Fehler
271 Hauptelektronik- 1. Gerét neu starten F Alarm
Fehler 2. Hauptelektronikmodul tauschen
272 Hauptelektronik- 1. Gerét neu starten F Alarm
Fehler 2. Service kontaktieren
273 Hauptelektronik- 1. Anzeige-Notbetrieb F Alarm
Fehler 2. Hauptelektronik tauschen
275 1/0-Modul defekt I/0-Modul tauschen F Alarm
276 [/0-Modul fehlerhaft | 1. Gerét neu starten F Alarm
2. 1/0-Modul tauschen
276 1/0-Modul-Fehler F Alarm
282 Datenspeicher 1. Gerét neu starten F Alarm
2. Service kontaktieren
283 Speicherinhalt 1. Daten tibertragen oder Gerét riickset- | F Alarm
zen
2. Service kontaktieren
311 Elektronikfehler Wartungsbedarf! M Warning
1. Gerét nicht rucksetzen
2. Service kontaktieren
Diagnose zur Konfiguration
410 Datentibertragung 1. Verbindung priifen F Alarm
2. Datentibertragung wiederholen
411 Up-/Download aktiv | Up-/Download aktiv, bitte warten C Warning
412 Download verarbei- | Download aktiv, bitte warten C Warning
ten
431 Nachabgleich 1...2 | Nachabgleich ausfiihren C Warning
435 Linearisierung Linearisierungtabelle priifen F Alarm
437 Konfiguration 1. Geréat neu starten F Alarm
inkompatibel 2. Service kontaktieren
Endress+Hauser
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Diagnose- Kurztext Behebungsmafinahmen Statussignal | Diagnosever-
nummer [ab Werk] halten
[ab Werk]
438 Datensatz 1. Datensatzdatei priifen M Warning
2. Geréteparametrierung prufen
3. Up- und Download der neuen Konf.
441 Stromausgang 1 ... 2 | 1. Prozess priifen S Warning
2. Einstellung Stromausgang priifen
484 Simulation Fehler- Simulation ausschalten C Alarm
modus
485 Simulation Messwert | Simulation ausschalten C Warning
491 Simulation Strom- Simulation ausschalten C Warning
ausgang 1...2
494 Simulation Schalt- Simulation Schaltausgang ausschalten C Warning
ausgang
495 Simulation Diagnose- | Simulation ausschalten C Warning
ereignis
585 Simulation Distanz Simulation ausschalten C Warning
586 Aufnahme Ausblen- | Aufnahme Ausblendung C Warning
dung bitte warten
Diagnose zum Prozess
801 Energie zu niedrig Versorgungsspannung erhéhen S Warning
803 Schleifenstrom 1. Verkabelung priifen F Alarm
2. I/0-Modul tauschen
825 Betriebstemperatur | 1. Umgebungstemperatur priifen S Warning
- 2. Prozesstemperatur priifen
825 Betriebstemperatur F Alarm
921 Verédnderung an 1. Referenzeinstellung priifen S Warning
Referenz 2. Prozessdruck priifen
3. Sensor priifen
941 Echo verloren DK Wert Einstellung priifen S Warning D
942 In Sicherheitsdistanz | 1. Fillstand priifen S Alarm V
2. Sicherheitsdistanz priifen
3. Selbsthaltung zurticksetzen
943 In Blockdistanz Reduzierte Genauigkeit S Warning
Fullstand prifen
950 Erweiterte Diagnose | Fiihren Sie lhre Wartungsmafinahme M Warning !
1 ... 4 aufgetreten aus
952 Schaumbildung Prozessbedingungen priifen F Alarm V)

erkannt

1) Diagnoseverhalten ist &nderbar.

13.6

Ereignis-Logbuch

13.6.1 Ereignishistorie

Eine chronologische Ubersicht zu den aufgetretenen Ereignismeldungen bietet das Unter-

menii Ereignisliste *).

Navigationspfad

Diagnose - Ereignislogbuch - Ereignisliste

5) Dieses Unterment existiert nur bei Bedienung tiber Vor-Ort-Anzeige. Bei Bedienung iiber FieldCare kann die Ereignisliste tiber die FieldCare-
Funktion "Event List / HistoROM" angezeigt werden.

Endress+Hauser

83



Diagnose und Stérungsbehebung Micropilot FMR67 HART

84

Max. 100 Ereignismeldungen kénnen chronologisch angezeigt werden.

Die Ereignishistorie umfasst Eintrége zu:
= Diagnoseereignissen
= [Informationsereignissen

Jedem Ereignis ist neben der Betriebszeit seines Auftretens noch ein Symbol zugeordnet,
ob das Ereignis aufgetreten oder beendet ist:
= Diagnoseereignis
- ©: Auftreten des Ereignisses
- G: Ende des Ereignisses
= Informationsereignis
©: Auftreten des Ereignisses

Behebungsmafinahmen aufrufen und schlieflen

1. [E) driicken.
= Die Meldung zu den Behebungsmafinahmen des ausgwéahlten Diagnoseereignis-
ses 6ffnet sich.
2. Gleichzeitig (5) + ) driicken.
t~ Die Meldung zu den Behebungsmafinahmen wird geschlossen.

13.6.2 Ereignis-Logbuch filtern

Milhilfe von Parameter Filteroptionen kann bestimmt werden, welche Kategorie von
Ereignismeldungen in Unterment Ereignisliste angezeigt werden.

Navigationspfad
Diagnose - Ereignislogbuch - Filteroptionen

Filterkategorien

= Alle

= Ausfall (F)

= Funktionskontrolle (C)

= Auferhalb der Spezifikation (S)
= Wartungsbedarf (M)

= Information

13.6.3 Liste der Informationsereignisse

Informationsereignis Ereignistext
[rooo |- (Gerati.0.)

11089 Gerétestart

11090 Konfiguration riickgesetzt

11091 Konfiguration gedndert

11092 Integriertes HistoROM geléscht
11110 Schreibschutzschalter gedndert
11137 Elektronik getauscht

11151 Historie riickgesetzt

11154 Klemmensp. Min./Max. riickgesetzt
11155 Elektroniktemperatur riickgesetzt
11156 Speicherfehler Trendblock
11157 Speicherfehler Ereignisliste
11184 Anzeige angeschlossen
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Informationsereignis Ereignistext
11185 Gerét in Anzeige gesichert
11186 Gerat mit Anzeige wiederhergestellt
11187 Messstelle kopiert iiber Anzeige
11188 Displaydaten geldscht
11189 Gerétesicherung verglichen
11256 Anzeige: Zugriffsrechte geédndert
11264 Sicherheitssequenz abgebrochen
11335 Firmware gedndert
11397 Feldbus: Zugriffsrechte gedndert
11398 CDI: Zugriffsrechte gedndert
11512 Download gestartet
11513 Download beendet
11514 Upload gestartet
11515 Upload beendet
11554 Sicherheitssequenz gestarted
11555 Sicherheitssequenz bestétigt
11556 Sicherheitsbetrieb aus

13.7 Firmware-Historie

Datum Firm- Modifikationen Dokumentation (FMR67, HART)
ware-
Vs Betriebsanleitung Beschreibung Gerateparameter

01.2017 |01.00.zz | Original-Software | BAO1620F/00/DE/01.17 Y | GP01101F/00/DE/01.17
BA01620F/00/DE/02.18 %

1) Enthéalt Informationen zu den Heartbeat-Wizards, die in der aktuellen DTM-Version fir DeviceCare und
FieldCare verfiigbar sind.
2) Enthalt Informationen zur Bluetooth-Schnittstelle.

Uber die Produktstruktur kann die Firmware-Version explizit bestellt werden. Hiermit
l&sst sich sicherstellen, dass die Firmware-Version mit einer geplanten oder in Betrieb
befindlichen Systemintegration kompatibel ist.
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14 Wartung

Es sind grundsétzlich keine speziellen Wartungsarbeiten erforderlich.

14.1 Auflenreinigung

Bei der AuRenreinigung ist darauf zu achten, dass das verwendete Reinigungsmittel die
Gehéauseoberflache und die Dichtungen nicht angreift.

14.2  Dichtungen

Die Prozessdichtungen des Messaufnehmers (am Prozessanschluss) sollten periodisch aus-
getauscht werden, inbesondere bei der Verwendung von Formdichtungen (aseptische Aus-
fihrung)! Die Zeitspanne zwischen den Auswechslungen ist von der Haufigkeit der
Reinigungszyklen sowie Messstoff- und Reinigungstemperatur anhangig.
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15 Reparatur

15.1 Allgemeine Hinweise

15.1.1 Reparaturkonzept

Das Endress+Hauser-Reparaturkonzept sieht vor, dass die Gerdte modular aufgebaut sind
und Reparaturen durch den Endress+Hauser-Service oder durch entsprechend geschulte
Kunden durchgefiihrt werden kénnen.

Ersatzteile sind jeweils zu sinnvollen Kits mit einer zugehoérigen Austauschanleitung
zusammengefasst.

Fiir weitere Informationen tiber Service und Ersatzteile wenden Sie sich bitten an den End-
resst+Hauser-Service.

15.1.2 Reparatur von Ex-zertifizierten Gerdten
Bei Reparaturen von Ex-zertifizierten Geréten ist zusatzlich Folgendes zu beachten:

= Eine Reparatur von Ex-zertifizierten Gerdten darf nur durch sachkundiges Personal oder
durch den Endress+Hauser-Service erfolgen.

= Die entsprechenden einschlédgigen Normen, nationalen Vorschriften sowie die Sicher-
heitshinweise (XA) und Zertifikate sind zu beachten.

= Es diirfen nur Original-Ersatzteile von Endress+Hauser verwendet werden.

= Bitte beachten Sie bei der Bestellung des Ersatzteiles die Gerdtebezeichnung auf dem
Typenschild. Es diirfen nur Teile durch gleiche Teile ersetzt werden.

» Reparaturen sind gemé&f Anleitung durchzufithren. Nach einer Reparatur muss die fiir
das Geréat vorgeschriebene Stiickpriifung durchgefiihrt werden.

= Ein Umbau eines zertifizierten Gerates in eine andere zertifizierte Variante darf nur
durch den Endress+Hauser-Service erfolgen.

® Jede Reparatur und jeder Umbau ist zu dokumentieren.

15.1.3 Austausch von Elektronikmodulen

Nach dem Austausch von Elektronikmodulen ist kein Neuabgleich des Gerats erforderlich,
da die Parameter im HistoROM innerhalb des Geh&uses gespeichert sind. Beim Austausch
der Hauptelektronik kann es erforderlich sein, eine neue Stérechoausblendung aufzuneh-
men.

15.1.4 Austausch eines Geréts

Nach dem Austausch eines kompletten Gerétes kénnen die Parameter auf eine der folgen-
den Methoden wieder ins Gerét gespielt werden:

= Uber das Anzeigemodul
Voraussetzung: Die Konfiguration des alten Gerates wurde zuvor im Anzeigemodul
gespeichert > B 165.

= Uber FieldCare
Voraussetzung: Die Konfiguration des alten Gerates wurde zuvor Uber FieldCare im Com-
puter gespeichert.

Es kann weiter gemessen werden, ohne einen neuen Abgleich durchzuftihren. Nur eine
Stérechoausblendung muss gegebenenfalls neu durchgefithrt werden.
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15.2 Ersatzteile

= Einige austauschbare Messgerét-Komponenten sind durch ein Ersatzteiltypenschild
gekennzeichnet. Dieses enthalt Informationen zum Ersatzteil.
= Im Anschlussraumdeckel des Messgeréts befindet sich ein Ersatzteiltypenschild, das fol-
gende Angaben enthalt:
- Eine Auflistung der wichtigsten Ersatzteile zum Messgerét inklusive ihrer Bestellinfor-
mation.
- Die URL zum W@M Device Viewer (www.endress.com/deviceviewer):
Dort werden alle Ersatzteile zum Messgeréat inklusive Bestellcode aufgelistet und las-
sen sich bestellen. Wenn vorhanden steht auch die dazugehdrige Einbauanleitung zum
Download zur Verfiigung.

Spare parts for:

Ser.-no.: 8A21ACO098AF4
Pos. no. | Spare part Spare no./structure
1 Sensor XPF0002- / XPF0003-
2 Main electr. XPF0001-
3 10 module 71023451
4 Cover (front) | 71023451
5 Cover (right) 71023451
6 Display 71023451

002847-A

Additional information: www.endress.com/deviceviewer

AD014979

35  Beispiel fiir Ersatzteiltypenschild im Anschlussraumdeckel

ﬂ Messgeréat-Seriennummer:
= Befindet sich auf dem Geréte- und Ersatzteil-Typenschild.
® [ isst sich Giber Parameter "Seriennummer" im Untermeni "Gerdteinformation" ausle-
sen.

15.3 Riicksendung

Im Fall einer Reparatur, Werkskalibrierung, falschen Lieferung oder Bestellung muss das
Messgerat zuriickgesendet werden. Als ISO-zertifiziertes Unternehmen und aufgrund

gesetzlicher Bestimmungen ist Endress+Hauser verpflichtet, mit allen zuriickgesendeten
Produkten, die mediumsberiihrend sind, in einer bestimmten Art und Weise umzugehen.

Um eine sichere, fachgerechte und schnelle Riicksendung lhres Geréts sicherzustellen:
Informieren Sie sich iber Vorgehensweise und Rahmenbedingungen auf der
Endress+Hauser Internetseite http://www.endress.com/support/return-material

15.4 Entsorgung

Folgende Hinweise zur Entsorgung beachten:
= Die national giiltigen Vorschriften beachten.
= Auf eine stoffliche Trennung und Verwertung der Gerédtekomponenten achten.
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16 Zubehor

16.1 Geratespezifisches Zubehor

16.1.1 Wetterschutzhaube

Zubehor Beschreibung
Wetterschutzhaube _—
T
&~
<)
2 — ~
— ¢ 9

-

300 (11.8)
255.1 (10

275 (10. 8)

164 6.46
?
/

o7 1)

36  Wetterschutzhaube; MafSeinheit: mm (in)

beigelegt', Option PB "Wetterschutzhaube").

J

Die Wetterschutzhaube kann zusammen mit dem Geréat bestellt werden (Produktstruktur, Merkmal 620 "Zubehor

Alternativ ist sie als Zubehor erhaltlich; Bestellnummer 71162242.

A0015466

A0015472

Endress+Hauser

89



Zubehor

Micropilot FMR67 HART

16.1.2 Verstellbare Flanschdichtung

Zubehor Beschreibung
Verstellbare ¢
Flanschdichtung WJ‘%; |
o
| od T
oD VA[;V/ ‘
|
|
— 7 | ‘
: m
<
3 +g°
& 8 ]
Y W 'le
T
T
i
(AN
A0032292
1 UNI Uberwurfflansch
2 Verstellbare Flanschdichtung
3 Stutzen
E‘ Die Materialeigenschaften und Prozessbedingungen der verstellbaren Flanschdichtung miissen mit den Eigenschaf-
ten (Temperatur, Druck, Bestandigkeit) des Prozesses abgestimmt sein.
E‘ Die verstellbare Flanschdichtung kann auch zusammen mit dem Gerat bestellt werden (Produkstruktur: Merkmal
620 "Zubehor beigelelgt’, Optionen PL, PM, PN, PO, PQ, PR).
Technische Daten: Ausfiihrung DN/JIS
Bestellnummer 71074263 71074264 71074265
Kompatibel mit DN80 PN10/40 DN100 PN10/16 = DN150PN10/16
= JIS 10K 150A
Empfohlene Schraubenlange 100 mm (3,9 in) 100 mm (3,9 in) 110 mm (4,3 in)
Empfohlene Schraubengrofie M14 M14 M18
Werkstoff EPDM
Prozessdruck -0,1...0,1 bar (-1,45 ... 1,45 psi)
Prozesstemperatur -40...+80°C (-40 ... +176 °F)
D 142 mm (5,59 in) 162 mm (6,38 in) 218 mm (8,58 in)
d 89 mm (3,5 in) 115 mm (4,53 in) 169 mm (6,65 in)
h 22 mm (0,87 in) 23,5 mm (0,93 in) 26,5 mm (1,04 in)
hiin 14 mm (0,55 in) 14 mm (0,55 in) 14 mm (0,55 in)
hiax 30 mm (1,18 in) 33 mm (1,3 in) 39 mm (1,45 in)
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= JIS80A 10K

Zubehor Beschreibung
Technische Daten: Ausfiihrung ASME/JIS
Bestellnummer 71249070 71249072 71249073
Kompatibel mit = ASME 3"150lbs ASME 4"1501bs ASME 6" 1501bs

Empfohlene Schraubenlénge

100 mm (3,9 in)

100 mm (3,9 in)

110 mm (4,3 in)

Empfohlene Schraubengréfie M14 M14 M18
Werkstoff EPDM

Prozessdruck -0,1...0,1 bar (-1,45 ... 1,45 psi)

Prozesstemperatur -40...+80°C (-40 ... +176 °F)

D 133 mm (5,2 in) 171 mm (6,7 in) 219 mm (8,6 in)
d 89 mm (3,5 in) 115 mm (4,53 in) 168 mm (6,6 in)
h 22 mm (0,87 in) 23,5 mm (0,93 in) 26,5 mm (1,04 in)
hiin 14 mm (0,55 in) 14 mm (0,55 in) 14 mm (0,55 in)
h, 30 mm (1,18 in) 33 mm (1,3 in) 39 mm (1,45 in)

max

Endress+Hauser
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16.1.3 Montagebiigel ausrichtbar

Zubehor Beschreibung

Montagebiigel ausrichtbar

99.5 (3.9)

9(0.4)

29(0.4)
S A O
65 (2.6)
122 (4.8)

_4819)

12(0.5)

\
| 35(1.4) 100 (3.9) 16 (0.6)

A0032295

Material: 304 (1.4301)

Geeignet fiir Gehduse b
- A: GT19 Zweikammer, Kunststoff PBT
- C: GT20 Zweikammer, Alu, beschichtet

Geeignet fiir Antenne ?)

GA: Drip-off, PTFE DN50

Geeignet fiir Prozessanschluss *:
- GGJ: Gewinde 1S0228 G1-1/2, 316L
- RGJ: Gewinde ANSI MNPT1-1/2, 316L

Bestellnummer: 71336522

[1] = Der Montagebiigel ist mit dem Transmittergeh&use nicht leitend verbunden.
= Gefahr elektrostatischer Aufladung.
= Den Montagebtigel in den drtlichen Potenzialausgleich einbeziehen.
= Befestigung nur an tragfahigen Materialien (z.B. Metall, Ziegel, Beton) mit geeignetem Befestigungsmaterial
(Beistellung kundenseitig).

1) Merkmal 040 der Produktstruktur
2) Merkmal 070 der Produktstruktur
3) Merkmal 100 der Produktstruktur
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16.1.4 Abgesetzte Anzeige FHX50

Zubehor Beschreibung

Abgesetzte Anzeige
FHX50

A0019128

= Werkstoff:
- Kunststoff PBT
- 316L/1.4404
- Aluminium
Schutzart: IP68 / NEMA 6P und IP66 / NEMA 4x
s Passend fiir die Anzeigemodule:
- SDO2 (Drucktasten)
- SDO03 (Touch control)
= Verbindungskabel:
- Mitgeliefertes Kabel bis 30 m (98 ft)
- Kundenseitiges Standardkabel bis 60 m (196 ft)
= Umgebungstemperatur: -40 ... 80 °C (=40 ... 176 °F)
= Umgebungstemperatur (Option): 50 ... 80 °C (-58 ... 176 °F) !

E] = Wenn die abgesetzte Anzeige verwendet werden soll, muss das Geréat in der Ausfithrung "Vorbereitet fiir Anzeige
FHX50" bestellt werden (Merkmal 030, Auspragung L, M oder N). Beim FHX50 muss im Merkmal 050: "Ausfiih-
rung Messgerét" die Option A: "Vorbereitet fir Anzeige FHX50" gewéhlt werden.

= Wenn ein Messgerat nicht in der Ausfithrung "Vorbereitet fiir Anzeige FHX50" bestellt wurde und mit einem
FHX50 nachgeriistet werden soll, muss bei FHX50 im Merkmal 050: "Ausfiihrung Messgerét' die Auspragung B:
"Nicht vorbereitet fiir Anzeige FHX50" bestellt werden. In diesem Fall wird zusammen mit dem FHX50 ein Nach-
riistsatz fiir das Gerét geliefert, mit dem dieses fiir die Verwendung des FHX50 vorbereitet werden kann.

@ Bei Transmittern mit Zulassung kann die Verwendung des FHX50 eingeschrankt sein. Ein Geréat darf nur dann mit
FHX50 nachgertstet werden, wenn in den zugehoérigen Sicherheitshinweisen (XA) unter Grundspezifikationen,
Position 4 "Anzeige, Bedienung" die Option L, M oder N ("Vorbereitet fir FHX50") aufgefiihrt ist.

Beachten Sie zusétzlich die Sicherheitshinweise (XA) des FHX50.

@ Kein Nachriisten bei Transmittern mit:
= Zulassung fiir den Einsatz in Bereichen mit brennbaren Stduben (Staub-Ex-Zulassung)
= Zindschutzart Ex nA

@ Fiir Einzelheiten siehe Dokument SDO1007F.

1) Dieser Bereich gilt, wenn in Bestellmerkmal 580 "Test, Zeugnis" die Option JN "Umgebungstemperatur Messumformer -50 °C (-58 °F)" gewéhlt
wurde. Wenn die Temperatur dauerhaft unter =40 °C (=40 °F) liegt, ist mit erhéhten Ausfallraten zu rechnen.
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16.1.5 Uberspannungsschutz

Zubehor

Beschreibung

Uberspannungsschutz fiir
2-Leiter-Geréte

OVP10 (1-Kanal)

OVP20 (2-Kanal)

H

[4)

Technische Daten

= Widerstand pro Kanal: 2 * 0,5 Q.

= Schwellengleichspannung: 400 ... 700 V

s Schwellenstofispannung: < 800 V

= Kapazitdt bei 1 MHz: < 1,5 pF

= Nennableitstrom (8/20 ps): 10 kA

= Passend fiir Leiterquerschnitte: 0,2 ... 2,5 mm? (24 ... 14 AWG)

A0021734

Bestellung mit Gerét

Vorzugsweise wird das Uberspannungsschutzmodul direkt mit dem Gerat bestellt. Siehe Produktstruktur, Merkmal
610 '"Zubehér montiert", Option NA "Uberspannungsschutz'. Eine getrennte Bestellung ist nur bei Nachriistung
erforderlich.

Bestellnummern fiir Nachriistung

= Fir 1-Kanal-Gerate (Merkmal 020, Option A):
OVP10:71128617

= Fiir 2-Kanal-Gerate (Merkmal 020, Optionen B, C, E oder G)
OVP20:71128619

Gehé&usedeckel fiir Nachriistung

Damit bei Verwendung des Uberspannungsschutzmoduls die nétigen Sicherheitsabstinde eingehalten werden,
muss bei Nachriistung auch der Gehausedeckel ausgetauscht werden. Abh&ngig vom Gehéausetyp kann der pas-
sende Deckel unter folgender Materialnummer bestellt werden:

= Gehéuse GT18: Deckel 71185516

= Geh&use GT19: Deckel 71185518

= Gehéuse GT20: Deckel 71185516

Einschrankung bei Nachriistung
Abhéngig von der Zulassung des Transmitters kann die Verwendung des OVP-Moduls eingeschrankt sein. Ein Gerat

darf nur dann mit dem OVP-Modul nachgeristet werden, wenn in den zugehdrigen Sicherheitshinweisen (XA)
unter Optionale Spezifikationen die Option NA (Uberspannungsschutz) aufgefiihrt ist.

Fiir Einzelheiten siehe SDO1090F.
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16.1.6 Bluetoothmodul fiir HART-Geréte

Zubehor Beschreibung

Bluetoothmodul

A0036493

Einfache und schnelle Einrichtung tiber SmartBlue (App)

Keine zusatzlichen Werkzeuge oder Adapter erforderlich

Signalkurve tiber SmartBlue (App)

Verschliisselte Single Point-to-Point Dateniibertragung (Fraunhofer-Institut getestet) und passwortgeschiitzte Kom-
munikation via Bluetooth® wireless technology

Reichweite unter Referenzbedingungen:

>10m (33 ft)

@ Bei Verwendung des Bluetooth-Moduls erhéht sich die minimale Versorgungsspannung des Geréts um bis zu 3 V.

E] Bestellung mit Gerét
Vorzugsweise wird das Bluetoothmodul direkt mit dem Gerat bestellt. Siehe Produktstruktur, Merkmal 610 "Zube-
hér montiert’, Option NF "Bluetooth". Eine getrennte Bestellung ist nur bei Nachriistung erforderlich.

@ Bestellnummern fiir Nachriistung
Bluetooth Modul (BT10): 71377355

@ Einschréankung bei Nachriistung
Abhéngig von der Zulassung des Transmitters kann die Verwendung des Bluetoothmodul eingeschrénkt sein. Ein
Gerét darf nur dann mit dem Bluetoothmodul nachgertistet werden, wenn in den zugehérigen Sicherheitshinweisen
(XA) unter Optionale Spezifikationen die Option NF (Bluetoothmodul) aufgefiihrt ist.

E] Fir Einzelheiten siehe SD02252F.
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16.2

Kommunikationsspezifisches Zubehor

Zubehor Beschreibung
Commubox FXA195 Fiir die eigensichere HART-Kommunikation mit FieldCare tiber die USB-Schnitt-
HART stelle.
Fiir Einzelheiten: Dokument "Technische Information" TIO0404F
Zubehor Beschreibung
Commubox FXA291 Verbindet Endress+Hauser Feldgerate mit CDI-Schnittstelle (= Endress+Hauser
Common Data Interface) und der USB-Schnittstelle eines Computers oder Laptops.
Bestellnummer: 51516983
Fir Einzelheiten: Dokument "Technische Information" TI00405C
Zubehor Beschreibung
HART Loop Converter Dient zur Auswertung und Umwandlung von dynamischen HART-Prozessvariablen
HMX50 in analoge Stromsignale oder Grenzwerte.
Bestellnummer: 71063562
Fir Einzelheiten: Dokument "Technische Information" TI00429F und
Betriebsanleitung BAOO371F
Zubehor Beschreibung
WirelessHART Adapter Dient zur drahtlosen Anbindung von Feldgeraten.
SWA70 Der WirelessHART Adapter ist leicht auf Feldgerédten und in bestehende Infra-
struktur integrierbar, bietet Daten- und Ubertragungssicherheit und ist zu anderen
Wireless-Netzwerken parallel betreibbar.
Zu Einzelheiten: Betriebsanleitung BAOO061S
Zubehor Beschreibung
Connect Sen- | Vollstdndig integriertes, mit Batterie betriebenes Gateway fiir einfache Anwendungen mit Sup-
sor FXA30/ | plyCare Hosting. Bis zu 4 Feldgerate mit 4 ... 20 mA Kommunikation (FXA30 / FXA30B), serial
FXA30B Modbus (FXA30B) oder HART (FXA30B) kénnen angeschlossen werden. Robust und fiir jahre-

langen Batteriebetrieb geeignet, bietet es sich fiir Ferniiberwachung an abgelegenen Orten an.
Version mit LTE (nur USA, Canada und Mexico) oder 3G Mobilfunkiibertragung fiir weltweite
Kommunikation.

Zu Einzelheiten: Dokumente "Technische Information" TI01356S und Betriebsanleitung
BA01710S

Zubehor | Beschreibung

Fieldgate |Fieldgates ermdglichen die Kommunikation zwischen angeschlossenen 4...20 mA, Modbus RS485
FXA42 sowie Modbus TCP Geréten und SupplyCare Hosting oder SupplyCare Enterprise. Die Signaliiber-
tragung erfolgt dabei wahlweise tiber Ethernet TCP/IP, WLAN oder Mobilfunk (UMTS). Erweiterte
Automatisierungsmaoglichkeiten, wie ein integrierter Web-PLC, OpenVPN und andere Funktionen
stehen zur Verfiigung.

Zu Einzelheiten: Dokumente "Technische Information' TI01297S und Betriebsanleitung

BA01778S.

96

Endress+Hauser



Micropilot FMR67 HART

Zubehor

Endress+Hauser

Zubehor Beschreibung
SupplyCare Bestandsfithrungssoftware, die Fiillstdnde, Volumen, Massen, Temperaturen, Driicke, Dichten
Enterprise oder weitere Parameter von Tanks anzeigt. Die Parameter werden mit Hilfe von Gateways vom
SCE30B Typ Fieldgate FXA42 erfasst und tibertragen.
Diese webbasierte Software wird auf einem lokalen Server installiert und kann auch mit mobi-
len Endgeréten wie Smartphones oder Tablet PCs angezeigt und bedient werden.
Zu Einzelheiten: Dokumente ,Technische Information® TI01228S und Betriebsanleitung
BAOOO55S
Zubehor Beschreibung
SupplyCare | Bestandsfithrungssoftware, die Fiillstdnde, Volumen, Massen, Temperaturen, Driicke, Dichten
Hosting oder weitere Parameter von Tanks anzeigt. Die Parameter werden mit Hilfe von Gateways vom
SCH30 Typ Fieldgate FXA42, FXA30 und FXA30B erfasst und tibertragen.
SupplyCare Hosting wird als Hosting-Dienstleistung (Software as a Service, SaaS) angeboten. Im
Endress+Hauser Portal werden dem Nutzer die Daten tiber das Internet zur Verfiigung gestellt.
Zu Einzelheiten: Dokumente "Technische Information' TI01229S und Betriebsanleitung
BAO0O0O50S
Zubehor Beschreibung
Field Xpert SFX350 Field Xpert SFX350 ist ein mobiler Computer fir die Inbetriebnahme und Wartung.
Er erméglicht eine effiziente Gerdtekonfiguration und Diagnose fiir HART und
FOUNDATION Fieldbus Geréte im Nicht-Ex-Bereich.
Fir Einzelheiten: Betriebsanleitung BA01202S
Zubehor Beschreibung
Field Xpert SFX370 Field Xpert SFX370 ist ein mobiler Computer fiir die Inbetriebnahme und Wartung.
Er erméglicht eine effiziente Gerédtekonfiguration und Diagnose fiir HART und
FOUNDATION Fieldbus Geréate im Nicht-Ex-Bereich und Ex-Bereich.
Fiir Einzelheiten: Betriebsanleitung BA01202S

16.3

Servicespezifisches Zubehor

Zubehor Beschreibung
DeviceCare SFE100 Konfigurationswerkzeug fiir HART-, PROFIBUS- und FOUNDATION Fieldbus-Feld-
gerate
Technische Information TIO1134S
E] = DeviceCare steht zum Download bereit unter
www.software-products.endress.com. Zum Download ist die Registrierung
im Endress+Hauser-Softwareportal erforderlich.
= Alternativ kann eine DeviceCare-DVD zusammen mit dem Gerat bestellt
werden. Produktstruktur: Merkmal 570 "Dienstleistung"’, Option IV "Tooling
DVD (DeviceCare Setup)".
FieldCare SFE500 FDT-basiertes Anlagen-Asset-Management-Tool
Es kann alle intelligenten Feldeinrichtungen in Ihrer Anlage konfigurieren und
unterstiitzt Sie bei deren Verwaltung. Durch Verwendung von Statusinformationen
stellt es dartiiber hinaus ein einfaches, aber wirkungsvolles Mittel dar, deren
Zustand zu kontrollieren.
Technische Information TI00028S

97



Zubehor

Micropilot FMR67 HART

98

16.4 Systemkomponenten

Zubehor

Beschreibung

Bildschirmschreiber
Memograph M

Der Bildschirmschreiber Memograph M liefert Informationen iiber alle relevanten
Prozessgrofien. Messwerte werden sicher aufgezeichnet, Grenzwerte iiberwacht
und Messstellen analysiert. Die Datenspeicherung erfolgt im 256 MB grofien inter-
nen Speicher und zusétzlich auf SD-Karte oder USB-Stick.

Zu Einzelheiten: Dokument "Technische Information" TIO0133R und Betriebs-
anleitung BAOO247R

RN221N

Speisetrenner mit Hilfsenergie zur sicheren Trennung von 4-20 mA Normsignalst-
romkreisen. Verfiigt iiber bidirektionale HART-Ubertragung.

Zu Einzelheiten: Dokument "Technische Information" TIO0073R und Betriebs-
anleitung BAOO202R

RNS221

Speisegeréat zur Stromversorgung von zwei 2-Leiter Messgeraten ausschlieflich im
Nicht-Ex Bereich. Uber die HART-Kommunikationsbuchsen ist eine bidirektionale
Kommunikation méglich.

Zu Einzelheiten: Dokument "Technische Information" TIOO081R und Kurzan-
leitung KAOO110R
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17 Bedienmenii

17.1 Ubersicht Bedienmenii (SmartBlue)

Navigation Bedienmenii
/ Setup ‘ > B 116
‘ Messstellenbezeichnung ‘ > 116
‘Léingeneinheit ‘ > 116
‘ Behaltertyp ‘ > B116
‘ Max. Entleergeschwindigkeit Feststoff ‘ > 117
‘ Max. Befiillgeschwindigkeit Feststoff ‘ > 117
‘ Abgleich Leer ‘ > 118
‘Abgleich Voll ‘ 5 B119
[Filllstand | 5 B120
‘Distanz ‘ > B 120
‘Signalqualitéit ‘ > 120
‘ Bestatigung Distanz ‘ > B 120
‘ Aktuelle Ausblendung ‘ > 122
‘ Ende Ausblendung ‘ > B 122
‘ Aufnahme Ausblendung ‘ > 122
‘ » Erweitertes Setup ‘ > B 125
‘ Status Verriegelung ‘ > 125
‘ Zugriffsrechte Bediensoftware ‘ > 125
‘ Freigabecode eingeben ‘ > 126
‘ » Fiillstand ‘ > B 127
Medientyp > 127
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‘Mediumseigenschaft -> 127
‘ Max. Befiillgeschwindigkeit fliissig > B 128
‘ Max. Entleergeschwindigkeit flussig > 128
‘ Fillstandeinheit > B 129
| Blockdistanz 5 B 130
‘ Fillstandkorrektur > B 130
‘ Tank/Silo Hohe -> 130
» Linearisierung > B 133
‘ Linearisierungsart > B 135
‘ Einheit nach Linearisierung -> 136
‘ Freitext > B 137
‘ Fillstand linearisiert > B 137
‘ Maximaler Wert > B 138
‘ Durchmesser > B 138
‘ Zwischenhohe > B 138
‘Tabellenmodus > B 139
‘ Tabellen Nummer > B 140
‘Fullstand > B 140
‘ Fillstand > B4l
‘ Kundenwert > B 141
‘ Tabelle aktivieren > B4l
» Sicherheitseinstellungen > B 143
‘ Ausgang bei Echoverlust > 143
‘ Wert bei Echoverlust > B 143
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‘ Rampe bei Echoverlust ‘ > B 144

‘ Blockdistanz ‘ »> B130

» Stromausgang 1 ... 2 > B 148

‘ Zuordnung Stromausgang ‘ > 148

‘ Strombereich ‘ > B 149

‘ Fester Stromwert ‘ > B 149

‘ Dampfung Ausgang ‘ > B 150

‘ Fehlerverhalten ‘ »> B 150

‘ Fehlerstrom ‘ -> B 151

‘ Ausgangsstrom 1 ... 2 ‘ > B 151

» Schaltausgang > B 152

‘ Funktion Schaltausgang ‘ > 152

‘ Zuordnung Status ‘ > B 153

‘ Zuordnung Grenzwert ‘ > B 153

‘ Zuordnung Diagnoseverhalten ‘ > 153

‘ Einschaltpunkt ‘ > B 154

‘ Einschaltverzégerung ‘ > 155

‘ Ausschaltpunkt ‘ > B 155

‘ Ausschaltverzgerung ‘ > B 156

‘ Fehlerverhalten ‘ > B 156

‘ Schaltzustand ‘ > B 156

‘ Invertiertes Ausgangssignal ‘ > 156

&, Diagnose > B171
‘Aktuelle Diagnose ‘ > B171
‘ Zeitstempel ‘ > B171
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‘ Letzte Diagnose ‘ > B171
‘ Zeitstempel > B172
‘ Betriebszeit ab Neustart ‘ > 172
‘ Betriebszeit ‘ > B 165
‘ » Diagnoseliste ‘ »> B 173
‘ Diagnose 1...5 ‘ > B173
‘Zeitstempel ‘ »> B173
» Gerateinformation > B 175
‘Messstellenbezeichnung ‘ > 175
‘Seriennummer ‘ > B 175
‘ Firmwareversion ‘ > 175
‘ Gerdtename > B 175
‘ Bestellcode ‘ > 176
‘ Erweiterter Bestellcode 1 ... 3 ‘ > B176
‘ Geréterevision ‘ > 176
‘ Gerate-ID ‘ > B176
‘ Gerétetyp ‘ > 177
‘ Hersteller-1D ‘ > B 177
» Messwerte > B178
‘ Distanz ‘ > B178
‘ Fillstand linearisiert ‘ > B 137
‘ Ausgangsstrom 1 ... 2 ‘ -> B151
‘ Gemessener Strom 1 ‘ »> B 179
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‘ Klemmenspannung 1 ‘ > 179
‘ Sensortemperatur ‘ > 179
» Simulation > B 184
‘ Zuordnung Prozessgrofie ‘ > 185
‘Wert Prozessgrofie ‘ > B 185
‘ Simulation Stromausgang 1 ... 2 ‘ > 185
‘ Wert Stromausgang 1 ... 2 ‘ > B 186
‘ Simulation Schaltausgang ‘ > 186
‘ Schaltzustand ‘ > B 186
‘ Simulation Geratealarm ‘ > B 187
‘ Simulation Diagnoseereignis ‘ > B 187
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17.2  Ubersicht Bedienmenii (Vor-Ort-Anzeige)

Navigation Bedienmeni

‘Language ‘ > B 158
‘ / Setup ‘ > 116
‘ Messstellenbezeichnung ‘ > B116
‘Léngeneinheit ‘ > 116
‘ Behaltertyp ‘ > B1le6
‘ Max. Entleergeschwindigkeit Feststoff ‘ > 117
‘ Max. Befiillgeschwindigkeit Feststoff ‘ > B117
‘Abgleich Leer ‘ > 118
‘Abgleich Voll ‘ 5 B119
[Fillstand | > B120
‘Distanz ‘ > B 120
‘Signalqualitét ‘ > 120
‘ » Ausblendung ‘ 5> B 123
‘ Bestétigung Distanz ‘ > 123

‘ Ende Ausblendung ‘ > B123

‘ Aktuelle Ausblendung ‘ > 122

‘ Aufnahme Ausblendung ‘ > B 122

‘ Distanz ‘ > 120

‘ Aufnahme Ausblendung vorbreiten ‘ > B123

» Erweitertes Setup > 125

‘ Status Verriegelung ‘ > B 125

‘ Zugriffsrechte Anzeige ‘ - 126

‘ Freigabecode eingeben ‘ > B 126
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» Fiillstand > B127
‘Medientyp ‘ > B 127
‘ Mediumseigenschaft ‘ > B 127
‘ Fillstandeinheit ‘ > B 129
| Blockdistanz | 5 B130
‘ Fillstandkorrektur ‘ »> B130
‘ Tank/Silo Hohe ‘ > 130
» Linearisierung -> B133
‘ Linearisierungsart ‘ > B135
‘ Einheit nach Linearisierung ‘ > 136
‘ Freitext ‘ > B137
‘ Maximaler Wert ‘ > B138
‘ Durchmesser ‘ > B138
‘Zwischenh‘ohe ‘ > B138
‘ Tabellenmodus ‘ > B139

‘ » Tabelle bearbeiten ‘

‘Fﬁllstand ‘ 5 B 140

‘ Kundenwert ‘ > B 14l

‘ Tabelle aktivieren ‘ > B 14l

» Sicherheitseinstellungen ‘ > B 143
‘ Ausgang bei Echoverlust ‘ > 143

‘Wert bei Echoverlust ‘ > B 143

‘ Rampe bei Echoverlust ‘ > B 144

‘ Blockdistanz ‘ »> B130

» SIL/WHG-Bestatigung > B 146

Endress+Hauser 105



Bedienmenii

Micropilot FMR67 HART

» SIL/WHG deaktivieren > 147
‘ Schreibschutz riicksetzen > B 147
‘ Falscher Code > 147
» Stromausgang 1 ... 2 > B 148
‘ Zuordnung Stromausgang -> 148
‘ Strombereich > B 149
‘ Fester Stromwert > B 149
‘ Dampfung Ausgang > B 150
‘ Fehlerverhalten > B 150
‘ Fehlerstrom »> B151
‘ Ausgangsstrom 1 ... 2 »> B 151
» Schaltausgang > B 152
‘ Funktion Schaltausgang > 152
‘ Zuordnung Status > B 153
‘ Zuordnung Grenzwert > B 153
‘ Zuordnung Diagnoseverhalten -> 153
‘ Einschaltpunkt > B 154
‘ Einschaltverzégerung > B 155
‘Ausschaltpunkt > B 155
‘ Ausschaltverzogerung -> 156
‘ Fehlerverhalten > 156
‘ Schaltzustand > B 156
‘ Invertiertes Ausgangssignal > 156
» Anzeige > B 158
‘ Language > B 158
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‘ Format Anzeige ‘ -> B 158

‘ 1... 4. Anzeigewert ‘ > B 160

‘ 1 ... 4. Nachkommastellen ‘ - B 160

‘ Intervall Anzeige ‘ > Ble6l

‘ Déampfung Anzeige ‘ > B161

‘ Kopfzeile ‘ > Ble6l

‘ Kopfzeilentext ‘ > B 162

‘Trennzeichen ‘ > B 162

‘ Zahlenformat ‘ > B 162

‘ Nachkommastellen Ment ‘ > B163

‘ Hintergrundbeleuchtung ‘ > B 163

‘ Kontrast Anzeige ‘ > B 164

» Datensicherung Anzeigemodul > 165
‘ Betriebszeit ‘ > B 165

‘ Letzte Datensicherung ‘ > B 165

‘ Konfigurationsdaten verwalten ‘ > 165

‘ Sicherungsstatus ‘ > B 166
‘Vergleichsergebnis ‘ > B 166

» Administration ‘ > B 168
‘ » Freigabecode definieren ‘ -> B 170

‘ Freigabecode definieren ‘ -> B 170

‘ Freigabecode bestétigen ‘ > 170

‘ Gerét zuriicksetzen > B 168

&, Diagnose > B171
Aktuelle Diagnose ‘ -> B171
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‘ Letzte Diagnose ‘ > B171
‘ Betriebszeit ab Neustart ‘ > 172
‘Betriebszeit ‘ > 165

‘ » Diagnoseliste > B 173
‘ Diagnose 1 ... 5 ‘ »> B 173
‘ » Ereignislogbuch ‘ > B174
‘ Filteroptionen ‘ -> 174
‘ » Ereignisliste ‘ > B1l74
» Geréateinformation > 175
‘ Messstellenbezeichnung ‘ -> 175
‘Seriennummer ‘ > 175
‘ Firmwareversion ‘ > B 175
‘ Gerédtename ‘ > 175
‘ Bestellcode ‘ > B176
‘ Erweiterter Bestellcode 1 ... 3 ‘ > 176
‘ Geréterevision ‘ > B176
‘ Geréte-ID ‘ > 176
‘ Geréatetyp ‘ > B177
‘ Hersteller-ID ‘ > 177
» Messwerte > B178
‘ Distanz ‘ > B 178
‘ Fillstand linearisiert ‘ > B 137
‘ Ausgangsstrom 1 ... 2 > B 151
‘ Gemessener Strom 1 ‘ > B 179
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‘ Klemmenspannung 1 ‘ > 179
‘ Sensortemperatur ‘ > 179
» Messwertspeicherung - B 180
‘ Zuordnung 1 ... 4. Kanal ‘ > B 180
‘ Speicherintervall ‘ - B 180
‘Datenspeicher l6schen ‘ > 181
‘ » Anzeige 1 ... 4. Kanal ‘ > B182
» Simulation > B 184
‘ Zuordnung Prozessgréfe ‘ > B 185
‘Wert Prozessgrofie ‘ > B 185
‘ Simulation Stromausgang 1 ... 2 ‘ > B 185
‘ Wert Stromausgang 1 ... 2 ‘ > B 186
‘ Simulation Schaltausgang ‘ > 186
‘ Schaltzustand ‘ > B 186
‘ Simulation Geratealarm ‘ > B 187
‘ Kategorie Diagnoseereignis ‘ > 187
‘ Simulation Diagnoseereignis ‘ > B187
» Geratetest > B 188
‘ Start Geréatetest ‘ > B 188
‘ Ergebnis Geratetest ‘ > B 188
‘ Letzter Test ‘ > B 188
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17.3  Ubersicht Bedienmenii (Bedientool)

Navigation Bedienmenii
F Setup ‘ 5 B 116
‘Messstellenbezeichnung ‘ > 116
‘ Léngeneinheit ‘ > B1lle6
‘Behéltertyp ‘ > 116
‘ Max. Entleergeschwindigkeit Feststoff ‘ > B117
‘ Max. Befiillgeschwindigkeit Feststoff ‘ > 117
‘ Abgleich Leer ‘ > B118
‘Abgleich Voll ‘ 5 B 119
[Fillstand | 5 B120
‘Distanz ‘ > 120
‘ Signalqualitat ‘ > B 120
‘ Bestétigung Distanz ‘ > 120
‘ Aktuelle Ausblendung ‘ > B 122
‘ Ende Ausblendung ‘ > 122
‘ Aufnahme Ausblendung ‘ > B 122
‘ » Erweitertes Setup ‘ > 125
‘ Status Verriegelung ‘ > B 125
‘ Zugriffsrechte Bediensoftware ‘ > 125
‘ Freigabecode eingeben ‘ > B 126
‘ » Fiillstand ‘ > B 127
‘Medientyp ‘ > B127
‘Mediumseigenschaft ‘ > 127
‘ Max. Befiillgeschwindigkeit fliissig ‘ > B128

110 Endress+Hauser



Micropilot FMR67 HART Bedienmeni

‘ Max. Entleergeschwindigkeit fliissig ‘ > 128
‘ Fillstandeinheit ‘ > B129
| Blockdistanz | 5 B130
‘ Fillstandkorrektur ‘ »> B130
‘ Tank/Silo Hohe ‘ > 130
» Linearisierung > B133
‘ Linearisierungsart ‘ > B135
‘ Einheit nach Linearisierung ‘ > 136
‘ Freitext ‘ > B137
‘ Fillstand linearisiert ‘ > B 137
‘ Maximaler Wert ‘ > B138
‘ Durchmesser ‘ > B138
‘ Zwischenhohe ‘ -> B138
‘ Tabellenmodus ‘ »> B139
‘ Tabellen Nummer ‘ - B 140
‘Fﬂllstand ‘ > B 140
‘ Fullstand ‘ > B 14l
‘ Kundenwert ‘ > B 14l
‘ Tabelle aktivieren ‘ > B 14l
» Sicherheitseinstellungen > B 143
‘ Ausgang bei Echoverlust ‘ > 143
‘Wert bei Echoverlust ‘ > B 143
‘ Rampe bei Echoverlust ‘ > B 144
‘ Blockdistanz ‘ »> B130
» SIL/WHG-Bestatigung > B 146
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» SIL/WHG deaktivieren > 147
‘ Schreibschutz riicksetzen > B 147
‘ Falscher Code -> 147
» Stromausgang 1 ... 2 > B 148
‘ Zuordnung Stromausgang -> 148
‘ Strombereich > B 149
‘ Fester Stromwert > B 149
‘ Dampfung Ausgang > B 150
‘ Fehlerverhalten > B 150
‘ Fehlerstrom > B151
‘ Ausgangsstrom 1 ... 2 »> B 151
» Schaltausgang > B 152
‘ Funktion Schaltausgang -> 152
‘ Zuordnung Status > B 153
‘ Zuordnung Grenzwert > B 153
‘ Zuordnung Diagnoseverhalten - 153
‘ Einschaltpunkt > B 154
‘ Einschaltverzégerung > B 155
‘Ausschaltpunkt > B 155
‘ Ausschaltverzogerung - 156
‘ Fehlerverhalten > 156
‘ Schaltzustand > B 156
‘ Invertiertes Ausgangssignal > 156
» Anzeige > B 158
‘ Language > B 158
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‘ Format Anzeige ‘ > B158

‘ 1... 4. Anzeigewert ‘ > B 160

‘ 1 ... 4. Nachkommastellen ‘ - B 160

‘ Intervall Anzeige ‘ > Ble6l

‘ Dampfung Anzeige ‘ > B161

‘ Kopfzeile ‘ > Ble6l

‘ Kopfzeilentext ‘ > B 162

‘Trennzeichen ‘ > B 162

‘ Zahlenformat ‘ > B 162

‘ Nachkommastellen Ment ‘ > B163

‘ Hintergrundbeleuchtung ‘ > B163

‘ Kontrast Anzeige ‘ > B 164

» Datensicherung Anzeigemodul > 165

‘ Betriebszeit ‘ > B 165

‘ Letzte Datensicherung ‘ > B 165

‘ Konfigurationsdaten verwalten ‘ > 165

‘ Sicherungsstatus ‘ > B 166

‘Vergleichsergebnis ‘ > B 166

» Administration > B 168

‘ Freigabecode definieren ‘ > 168

‘ Gerét zuriicksetzen ‘ > B 168

&, Diagnose > B171
‘Aktuelle Diagnose ‘ -> B171
‘ Zeitstempel ‘ > B171
‘ Letzte Diagnose ‘ > B171
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‘Zeitstempel ‘ > B172
‘ Betriebszeit ab Neustart > B 172
‘Betriebszeit ‘ -> 165
‘ » Diagnoseliste ‘ > B 173
‘ Diagnose 1 ... 5 ‘ > B 173
‘Zeitstempel ‘ > B173
» Gerateinformation -> 175
‘ Messstellenbezeichnung ‘ - 175
‘Seriennummer ‘ > 175
‘ Firmwareversion ‘ > B 175
‘ Gerédtename ‘ -> 175
‘ Bestellcode > B176
‘ Erweiterter Bestellcode 1 ... 3 ‘ -> 176
‘ Geréterevision ‘ > B176
‘ Geréte-ID ‘ -> 176
‘ Geréatetyp ‘ > B177
‘ Hersteller-ID ‘ > 177
» Messwerte > B178
‘ Distanz ‘ > B 178
‘ Fillstand linearisiert ‘ > B 137
‘ Ausgangsstrom 1 ... 2 ‘ > B 151
‘ Gemessener Strom 1 ‘ > B 179
‘ Klemmenspannung 1 ‘ > 179
‘ Sensortemperatur ‘ -> 179
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» Messwertspeicherung - B 180
‘ Zuordnung 1 ... 4. Kanal ‘ > B 180
‘ Speicherintervall ‘ - B 180
‘Datenspeicher l6schen ‘ > 181
» Simulation > B 184
‘ Zuordnung Prozessgrofie ‘ > 185
‘Wert Prozessgrofe ‘ > B 185
‘ Simulation Stromausgang 1 ... 2 ‘ > 185
‘ Wert Stromausgang 1 ... 2 ‘ > B 186
‘ Simulation Schaltausgang ‘ > 186
‘ Schaltzustand ‘ > B 186
‘ Simulation Geratealarm ‘ > B 187
‘ Simulation Diagnoseereignis ‘ > B 187
> Geritetest > B188
‘ Start Geréatetest ‘ > B 188
‘ Ergebnis Geratetest ‘ > B 188
‘ Letzter Test ‘ > B 188
» Heartbeat > B 189
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17.4 Meni "Setup"

ﬂ = [@ : Kennzeichnet die Navigation zum Parameter tber das Anzeige- und Bedienmo-
dul
» [ : Kennzeichnet die Navigation zum Parameter tiber Bedientools (z.B. FieldCare)
= @) : Kennzeichnet Parameter, die tiber die Freigabecode gesperrt werden kénnen.

Navigation Setup

Messstellenbezeichnung

Navigation Setup > Messstellenbezeichnung
Beschreibung Eingabe einer eindeutigen Bezeichnung fiir die Messstelle, um sie innerhalb der Anlage
schnell identifizieren zu kénnen.
Werkseinstellung FMR6x
Langeneinheit
Navigation Setup - Langeneinheit
Beschreibung Wird fiir den Grundabgleich (Leer/Voll) benutzt.
Auswahl SI-Einheiten US-Einheiten
= mm = ft
| m = in
Werkseinstellung m
Behaltertyp
Navigation Setup - Behéltertyp
Voraussetzung Medientyp (> B 127) = Feststoff
Beschreibung Optimiert die Signalfilter fiir den jeweiligen Behéltertyp. Hinweis: 'Werkbanktest' deakti-
viert alle Filter. Diese Option ist ausschliefllich fiir Tests vorgesehen.
Auswahl = Puffersilo (schnell)
= Bunker / Halde
= Brecher/ Band
= Silo
= Werkbanktest
Werkseinstellung Silo

116

Endress+Hauser



Micropilot FMR67 HART

Bedienmenii

Zusatzliche Information

ﬂ Werkbanktest deaktiviert alle Filter. Diese Option ist ausschlieflich fiir Tests vorge-
sehen.

Max. Entleergeschwindigkeit Feststoff

Navigation
Voraussetzung
Beschreibung

Auswahl

Werkseinstellung

Zusatzliche Information

Setup > Max. Entleergeschwindigkeit Feststoff
Medientyp (> B 127) = Feststoff
Maximale erwartete Entleergeschwindigkeit wéahlen.

» Sehr langsam < 0,5m (1,6ft) /h
» Langsam < 1m (3,3ft) /h

= Standard < 2m (6,5ft) /h

= Mittel < 4m (13ft) /h

= Schnell < 8m (26ft) /h

= Sehr schnell > 8m (26ft) /h

= Keine Filter / Test

Keine Filter / Test

Durch Angabe der maximalen Befiill- und Entleergeschwindigkeit wird die Signalauswer-
tung automatisch fiir den Prozess optimiert.

Max. Entleergeschwindigkeit fliissig Sprungantwortzeit / s
Sehr langsam < 0,5m (1,6ft) /h 850

Langsam < 1m (3,3ft) /h 710

Standard < 2m (6,5ft) /h 300

Mittel < 4m (13ft) /h 155

Schnell < 8m (26ft) /h 70

Sehr schnell > 8m (26ft) /h 6

Keine Filter / Test <1

ﬂ Die Befiill- und Entleergeschwindigkeit kdnnen getrennt eingestellt werden, da die
Befiill- und Entleerprozesse verschieden sein kénnen.

Bei Wahl der Option Keine Filter / Test werden alle Filter in der Signalauswertung
deaktiviert. Diese Option sollte ausschliefilich fiir Tests verwendet werden.

Mazx. Befiillgeschwindigkeit Feststoff
Navigation Setup > Max. Befiillgeschwindigkeit Feststoff

Voraussetzung Medientyp (> B 127) = Feststoff

Beschreibung Maximal zu erwartende Befiillgeschwindigkeit wéhlen.
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Auswahl

Werkseinstellung

Zuséatzliche Information

= Sehr langsam < 0,5m (1,6ft) /h
= Langsam < 1m (3,3ft) /h

= Standard < 2m (6,5ft) /h

= Mittel < 4m (13ft) /h

= Schnell < 8m (26ft) /h

= Sehr schnell > 8m (26ft) /h

= Keine Filter / Test

Keine Filter / Test

Durch Angabe der maximalen Befiill- und Entleergeschwindigkeit wird die Signalauswer-
tung automatisch fiir den Prozess optimiert.

Max. Entleergeschwindigkeit fliissig Sprungantwortzeit / s
Sehr langsam < 0,5m (1,6ft) /h 850

Langsam < 1m (3,3ft) /h 710

Standard < 2m (6,5ft) /h 300

Mittel < 4m (13ft) /h 155

Schnell < 8m (26ft) /h 70

Sehr schnell > 8m (26ft) /h 6

Keine Filter / Test <1

ﬂ Die Befiill- und Entleergeschwindigkeit kénnen getrennt eingestellt werden, da die
Befill- und Entleerprozesse verschieden sein kénnen.

ﬂ Bei Wahl der Option Keine Filter / Test werden alle Filter in der Signalauswertung
deaktiviert. Diese Option sollte ausschlieSlich fir Tests verwendet werden.

Abgleich Leer
Navigation Setup - Abgleich Leer

Beschreibung Distanz vom Prozessanschluss zum minimalem Fillstand (0%).

Eingabe Abhéngig von der Antenne

Werkseinstellung Abhéangig von der Antenne
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Zuséatzliche Information

0%

A0019488

37  Abgleich Leer (E) bei Messungen in Schiittgiitern

ﬂ Der Messbereichsanfang ist dort, wo der Radarstrahl auf den Tank-/Siloboden trifft.
Bei Klopperbdden oder konischen Auslaufen kénnen Fiillstdnde unterhalb dieses
Punktes nicht erfasst werden.

Abgleich Voll
Navigation Setup - Abgleich Voll

Beschreibung Distanz vom minimalen Fillstand (0%) zum maximalen Fullstand (100%).

Eingabe Abhéngig von der Antenne

Werkseinstellung Abhéngig von der Antenne

Zuséatzliche Information

100% —

0%

A0019489

38  Abgleich Voll (F) bei Messungen in Schiittgiitern
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Fiillstand
Navigation Setup - Fillstand
Beschreibung Zeigt gemessenen Fillstand L (vor Linearisierung).

Zuséatzliche Information

0%

A0019484

39  Fillstand bei Schiittgutmessungen

ﬂ Die Einheit ist bestimmt durch den Parameter Fiillstandeinheit (= 129).

Distanz
Navigation Setup - Distanz
Beschreibung Distanz zwischen Unterkante von Flansch bzw. Einschraubgewinde und Mediumoberfl&-
che.
Signalqualitat
Navigation Setup - Signalqualitat
Beschreibung Zeigt die Qualitdt des ausgewerteten Fiillstandsignals.

Bestétigung Distanz

Navigation

Beschreibung

120

Setup - Bestétigung Distanz

Angeben, ob gemessene und tatsichliche Distanz Ubereinstimmen. Anhand der Eingabe
legt das Gerét den Ausblendungsbereich fest.
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Auswahl

Werkseinstellung

Zusatzliche Information

*

= Manuelle Map-Aufnahme
= Distanz Ok

s Distanz unbekannt

= Distanz zu klein "

s Distanz zu grof3 i

= Tank leer

s Werksausblendung

Distanz unbekannt

Bedeutung der Optionen
s Manuelle Map-Aufnahme
Zu wéhlen, wenn der Ausblendungsbereich manuell (iber Parameter Ende Ausblendung
festgelegt werden soll. Ein Vergleich zwischen angezeigter und tatséchlicher Distanz ist
in diesem Fall nicht erforderlich.
Distanz Ok
Zu wéhlen, wenn die angezeigte und die tatsdchliche Distanz iibereinstimmen. Das Gerét
fihrt dann eine Ausblendung durch.
Distanz unbekannt
Zu wéhlen, wenn die tatséchliche Distanz unbekannt ist. Es wird keine Ausblendung
durchgefiihrt.
Distanz zu klein ©
Zu wéhlen, wenn die angezeigte Distanz kleiner ist als die tatséchliche Distanz. Das
Gerét sucht das néchste Echo und kehrt zu Parameter Bestédtigung Distanz zurtick. Es
wird die neue Distanz angezeigt. Der Vergleich ist iterativ zu wiederholen, bis die ange-
zeigte mit der tatséchlichen Distanz tibereinstimmt. Anschliefend kann mit der Auswahl
Distanz Ok die Aufnahme der Ausblendung gestartet werden.
= Distanz zu grof} ©
Zu wéhlen, wenn die angezeigte Distanz grof3er ist als die tatsdchliche Distanz. Das Gerét
korrigiert die Signalauswertung und kehrt zu Parameter Bestadtigung Distanz zurtick. Es
wird die neu berechnete Distanz angezeigt. Der Vergleich ist iterativ zu wiederholen, bis
die angezeigte mit der tatsdchlichen Distanz tibereinstimmt. AnschlieBend kann mit der
Auswahl Distanz Ok die Aufnahme der Ausblendung gestartet werden.
Tank leer
Zu wéhlen, wenn der Tank vollstandig leer ist. Das Gerdt nimmt dann eine Ausblendung
iber den gesamten Messbereich - definiert durch den Parameter Tank/Silo Héhe - auf.
In der Werkseinstellung ist Tank/Silo H6he = Abgleich Leer.
Es ist zu beachten, dass zum Beispiel bei konischen Ausldufen eine Messung bis maximal
an den Punkt méglich ist, an welchem der Radarstrahl auf den Tank-/Siloboden trifft.
Abgleich Leer (» & 118) und Tank/Silo Héhe diirfen bei Nutzung der Option Tank
leer nicht unterhalb dieses Punktes gelegt werden, da ansonsten das Leersignal ausgebl-
endet wird.
= Werksausblendung

Es wird die fest im Gerét gespeicherte Werksausblendung verwendet.

ﬂ Fir die Gerdtegeneration FMR6x wird keine Werksausblendung benétigt. Daher wird
als Werksausblendung eine konstante Gerade von -116 dB gespeichert. Bei der Inbe-
triebnahme ist die Aufnahme einer Ausblendung passend zur jeweiligen Installation
moglich.

ﬂ Auf der Vor-Ort-Anzeige wird als Referenz die gemessene Distanz zusammen mit die-
sem Parameter angezeigt.

ﬂ Wird der Einlernvorgang mit Option Distanz zu klein oder Option Distanz zu grofl
ohne Bestétigung der Distanz verlassen, dann wird keine Ausblendung vorgenommen
und der Einlernvorgang wird nach 60 s zuriickgesetzt.

Sichtbar in Abhéngigkeit von Bestelloptionen oder Gerateeinstellungen

6) Nur vorhanden bei "Experte - Sensor - Echoverfolgung -> Parameter Auswertemodus " # " Option Keine Historie"
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Aktuelle Ausblendung
Navigation Setup - Aktuelle Ausblendung
Beschreibung Aktuelles Ende der Ausblendung.
Ende Ausblendung
Navigation Setup - Ende Ausblendung
Voraussetzung Bestdtigung Distanz (» B 120) = Manuelle Map-Aufnahme oder Distanz zu klein
Beschreibung Neues Ende der Ausblendung.
Eingabe 0,0001...9999999m
Werkseinstellung 01m

Aufnahme Ausblendung

Navigation
Voraussetzung

Auswahl

Werkseinstellung

122

Setup - Aufnahme Ausblendung
Bestdtigung Distanz = Manuelle Map-Aufnahme oder Distanz zu klein

= Nein

= Aufnahme Ausblendung

= Ausblendekurve iiberlappen
= Werksausblendung

= Teilausbl. 16schen

Nein
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17.4.1 Wizard "Ausblendung"

ﬂ Wizard Ausblendung ist nur bei Bedienung tiber Vor-Ort-Anzeige vorhanden. Bei
Bedienung iiber Bedientool befinden sich die Parameter zur Ausblendung direkt in
Ment Setup (- 116)

ﬂ In Wizard Ausblendung werden jeweils zwei Parameter gleichzeitig auf dem Display
angezeigt. Der obere Parameter kann jeweils editiert werden, der untere Parameter
dient nur als Referenzinformation.

Navigation Setup - Ausblendung

Bestédtigung Distanz
Navigation Setup - Ausblendung - Bestédtigung Distanz

Beschreibung > B 120

Ende Ausblendung
Navigation Setup - Ausblendung - Ende Ausblendung

Beschreibung > B 122

Aufnahme Ausblendung
Navigation Setup - Ausblendung - Aufnahme Ausblendung

Beschreibung > B 122

Distanz

Navigation Setup - Ausblendung - Distanz

Beschreibung > B 120

Aufnahme Ausblendung vorbreiten

Navigation Setup - Ausblendung > Aufnahme Ausblendung vorbreiten

Beschreibung Zeigt Status der Aufnahme der Ausblendung.
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Anzeige = Aufnahme initialisieren
= Lauft
= Fertig
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17.4.2 Untermeni "Erweitertes Setup"

Navigation Setup - Erweitertes Setup
Status Verriegelung
Navigation Setup > Erweitertes Setup - Status Verriegelung
Beschreibung Zeigt den héchsten Schreibschutz, der gerade aktiv ist.
Anzeige = Hardware-verriegelt

= SIL-verriegelt
s WHG-verriegelt
= Vorubergehend verriegelt

Zusatzliche Information Bedeutung und Prioritidten der Schreibschutz-Arten

= Hardware-verriegelt (Prioritéit 1)
Der DIP-Schalter fiir die Hardware-Verriegelung ist auf dem Hauptelektronikmodul akti-
viert. Dadurch ist der Schreibzugriff auf die Parameter gesperrt.

= SIL-verriegelt (Prioritdt 2)
Der SIL-Betrieb ist aktiviert. Dadurch ist der Schreibzugriff auf die betreffenden Parame-
ter gesperrt.

= WHG-verriegelt (Prioritét 3)
Der WHG-Betrieb ist aktiviert. Dadurch ist der Schreibzugriff auf die betreffenden Para-
meter gesperrt.

= Voriibergehend verriegelt (Prioritét 4)
Aufgrund interner Verarbeitungen im Gerat (z.B. Up-/Download von Daten, Reset) ist
der Schreibzugriff auf die Parameter kurzzeitig gesperrt. Nach Abschluss der Verarbei-
tung sind die Parameter wieder dnderbar.

ﬂ Vor Parametern, die aufgrund eines Schreibschutzes nicht &nderbar sind, erscheint
auf dem Anzeigemodul das -Symbol.

Zugriffsrechte Bediensoftware

Navigation Setup - Erweitertes Setup - Zugriffsrechte Bediensoftware
Beschreibung Zeigt die Zugriffsrechte auf die Parameter via Bedientool.

Zusatzliche Information ﬂ Die Zugriffsrechte sind tiber den Parameter Freigabecode eingeben (> B 126)
dnderbar.

Wenn ein zuséatzlicher Schreibschutz aktiviert ist, schrankt dieser die aktuellen
Zugriffsrechte weiter ein. Der Schreibschutz 18sst sich iiber den Parameter Status Ver-
riegelung (» B 125) anzeigen.
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Zugriffsrechte Anzeige

Navigation Setup - Erweitertes Setup - Zugriffsrechte Anzeige

Voraussetzung Das Gerét hat eine Vor-Ort-Anzeige.

Beschreibung Zeigt die Zugriffsrechte auf Parameter via Vor-Ort-Bedienung.

Zusétzliche Information

ﬂ Die Zugriffsrechte sind tiber den Parameter Freigabecode eingeben (> B 126)
anderbar.

Wenn ein zusatzlicher Schreibschutz aktiviert ist, schrankt dieser die aktuellen
Zugriffsrechte weiter ein. Der Schreibschutz lasst sich tiber den Parameter Status Ver-
riegelung (- B 125) anzeigen.

Freigabecode eingeben

Navigation
Beschreibung
Eingabe

Zuséitzliche Information

126

Setup - Erweitertes Setup - Freigabecode eingeben
Parameterschreibschutz mit anwenderspezifischem Freigabecode aufheben.
0..9999

= Fir die Vor-Ort-Bedienung ist der kundenspezifische Freigabecode einzugeben, der im
Parameter Freigabecode definieren (- 168) definiert wurde.

= Bei Eingabe eines falschen Freigabecodes behélt der Anwender seine aktuellen Zugriffs-
rechte.

= Der Schreibschutz betrifft alle Parameter, die im Dokument mit dem [@]-Symbol markiert
sind. Auf der Vor-Ort-Anzeige zeigt das (@-Symbol vor einem Parameter, dass er schreib-
geschutzt ist.

= Wenn 10 Minuten lang keine Taste gedriickt wird oder ein Riicksprung aus der Navigier-
und Editieransicht in die Messwertanzeige erfolgt, sperrt das Gerét die schreibgeschiitz-
ten Parameter nach weiteren 60 s automatisch wieder.

ﬂ Bei Verlust des Freigabecodes: Wenden Sie sich an Ihr Endress+Hauser Vertriebs-
stelle.
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Untermenii "Fiillstand"

Navigation Setup - Erweitertes Setup - Fillstand

Medientyp
Navigation Setup - Erweitertes Setup - Fullstand - Medientyp
Beschreibung Medientyp angeben.
Anzeige = Flissigkeit
= Feststoff
Werkseinstellung Feststoff

Zuséatzliche Information

Die Einstellung dieses Parameters beeinflusst viele weitere Parameter und hat weit-
reichende Konsequenzen fiir die gesamte Signalauswertung. Deshalb sollte die Werk-
einstellung in der Regel nicht verdndert werden.

Mediumseigenschaft
Navigation Setup > Erweitertes Setup - Fiillstand > Mediumseigenschaft
Beschreibung Dielektrizitdtskonstante €, des Mediums angeben.
Auswahl = Unbekannt

s DK14..1,6

= DK1.6..19

# DK1.9..2.5

s DK2.5..4

s DK4 .7

s DK7..15

= DK > 15
Werkseinstellung Abhéngig von den Parametern Medientyp (- B 127) und Mediengruppe.

Zuséatzliche Information

Endress+Hauser

Abhdngigkeit von "Medientyp" und "Mediengruppe"

Medientyp (> B 127) Mediengruppe Mediumseigenschaft (> B 127)
Feststoff Unbekannt
Fliissigkeit Waéssrig (DK >= 4) DK4..7

Sonstiges Unbekannt

Fir die Dielektrizitatskonstanten (DK-Werte) vieler wichtiger in der Industrie verwen-
deten Medien siehe:

= das DK-Handbuch von Endress+Hauser (CPO1076F)

= die "DC Values App" von Endress+Hauser (verfiigbar fiir Android und iOS)
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Max. Befiillgeschwindigkeit fliissig
Navigation Setup - Erweitertes Setup - Fiillstand - Max. Befiillgeschwindigkeit fliissig
Voraussetzung Medientyp (> B 127) = Fliissigkeit
Beschreibung Maximal zu erwartende Befiillgeschwindigkeit wéhlen.
Auswahl = Langsam < lcm (0,4in)/min

= Mittel < 10cm (4in)/min

» Standard < 1m (40in)/min

= Schnell < 2m (80in) /min

= Sehr schnell > 2m (80in) /min

= Keine Filter / Test
Werkseinstellung Abhéngig von Parameter Tanktyp

Zuséatzliche Information

Durch Angabe der maximalen Beftill- und Entleergeschwindigkeit wird die Signalauswer-
tung automatisch fiir den Prozess optimiert.

Mazx. Entleergeschwindigkeit fliissig Sprungantwortzeit / s
Langsam < lcm (0,4in)/min 90

Mittel < 10cm (4in)/min 50

Standard < 1m (40in)/min 19

Schnell < 2m (80in) /min 8

Sehr schnell > 2m (80in) /min 6

Keine Filter / Test <1

ﬂ Die Befiill- und Entleergeschwindigkeit kénnen getrennt eingestellt werden, da die
Befiill- und Entleerprozesse verschieden sein kénnen.

Bei Wahl der Option Keine Filter / Test werden alle Filter in der Signalauswertung
deaktiviert. Diese Option sollte ausschlief3lich fiir Tests verwendet werden.

ﬂ Max. Befiillgeschwindigkeit fliissig wird durch Tanktyp voreingestellt, kann aber
jederzeit an den Prozess angepasst werden. Falls Tanktyp nachtraglich verédndert
wird, muss gegebenenfalls die Feinanpassung an dieser Stelle nochmals durchgefiihrt

werden.

Max. Entleergeschwindigkeit fliissig
Navigation Setup > Erweitertes Setup - Fiilllstand > Max. Entleergeschwindigkeit fliissig
Voraussetzung Tanktyp = Fliissigkeit
Beschreibung Maximal zu erwartende Entleergeschwindigkeit wéhlen.

Auswahl = Langsam < lcm (0,4in)/min
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= Mittel < 10cm (4in)/min
= Standard < 1m (40in)/min
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Werkseinstellung

Zusatzliche Information

= Schnell < 2m (80in) /min
= Sehr schnell > 2m (80in) /min
= Keine Filter / Test

Abhéngig von Parameter Tanktyp

Durch Angabe der maximalen Befiill- und Entleergeschwindigkeit wird die Signalauswer-
tung automatisch fiir den Prozess optimiert.

Max. Entleergeschwindigkeit fliissig Sprungantwortzeit / s
Langsam < lcm (0,4in)/min 90

Mittel < 10cm (4in)/min 50

Standard < 1m (40in)/min 19

Schnell < 2m (80in) /min 8

Sehr schnell > 2m (80in) /min 6

Keine Filter / Test <1

ﬂ Die Beftill- und Entleergeschwindigkeit kénnen getrennt eingestellt werden, da die
Befiill- und Entleerprozesse verschieden sein kénnen.

Bei Wahl der Option Keine Filter / Test werden alle Filter in der Signalauswertung
deaktiviert. Diese Option sollte ausschliefilich fiir Tests verwendet werden.

Mazx. Entleergeschwindigkeit fliissig wird durch Tanktyp voreingestellt, kann aber
jederzeit an den Prozess angepasst werden. Falls Tanktyp nachtréglich verdndert
wird, muss gegebenenfalls die Feinanpassung an dieser Stelle nochmals durchgefthrt
werden.

Fiillstandeinheit
Navigation Setup - Erweitertes Setup - Fillstand - Fiillstandeinheit
Beschreibung Fillstandeinheit wéhlen.
Auswahl SI-Einheiten US-Einheiten
L 0/0 L] ft
=m = in
= mm
Werkseinstellung %

Zuséatzliche Information

Endress+Hauser

Die Fiillstandeinheit kann sich von der in Parameter Ldngeneinheit (- 116) definier-
ten Einheit unterscheiden:

= Die in Parameter Langeneinheit festgelegte Einheit wird fiir den Abgleich benutzt
(Abgleich Leer (> & 118), Abgleich Voll (> B 119)).

= Die in Parameter Fiillstandeinheit definierte Einheit wird zur Anzeige des (unlineari-
sierten) Fiillstands benutzt.
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Blockdistanz
Navigation Setup - Erweitertes Setup - Fiillstand - Blockdistanz
Beschreibung Totzone ab Prozessanschluss.
Eingabe 0..200m
Werkseinstellung = Abgleich Leer - Abgleich Voll - 200 mm (8 in)
= Mindestwert: 150 mm (6 in)
Zusatzliche Information Mit der Blockdistanz lassen sich Stérechos in der Ndhe der Antenne ausblenden.
40  Blockdistanz (BD) bei Messung in Schiittgiitern
Fiillstandkorrektur
Navigation Setup - Erweitertes Setup - Fiillstand - Fillstandkorrektur
Beschreibung Fiillstandkorrektur angeben (falls erforderlich).
Eingabe -200000,0 ... 200000,0 %
Werkseinstellung 0,0 %
Zusatzliche Information Der angegebene Wert wird zum gemessenen Fiillstand (vor Linearisierung) addiert.
Tank/Silo Hohe
Navigation Setup - Erweitertes Setup - Fiillstand - Tank/Silo Héhe
Beschreibung Gesamthohe des Tanks/Silos (gemessen vom Prozessanschluss)
130 Endress+Hauser
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Eingabe -999,9999 ... 999,9999 m
Werkseinstellung Abgleich Leer (> B 118)
Zusatzliche Information Sollte der eingestellte Messbereich stark von der Tank-/Silohdhe abweichen, so wird emp-

fohlen, die Tank-/Silohdhe einzugeben. Beispiel: Kontinuierliche Fiillstandiiberwachung
im oberen Drittel eines Tanks/Silos.

0%

A0019868
41  ‘Parameter "Tank/Silo Hohe" bei Mesung in Schiittgiitern

E  Abgleich Leer (> 118)
H  Tank/Silo Héhe (» B 130)

ﬂ Bei Tanks oder Silos mit einem konischen Auslauf sollte Tank/Silo Héhe nicht ange-
passt werden, da iiblicherweise in solchen Anwendungen Leerablgeich nicht viel klei-
ner als die Tank-/Silohdhe ist.
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Untermenii "Linearisierung"
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42
Behdlterform abhdngig
1 Wahlvon Linearisierungsart und -einheit
2 Parametrierung der Linearisierung
A Linearisierungsart (» B 135) = Keine
B Linearisierungsart (- B 135) = Linear
C  Linearisierungsart (- 135) = Tabelle
D Linearisierungsart (- B 135) = Pyramidenboden
E  Linearisierungsart (- 135) = Konischer Boden
F  Linearisierungsart (» B 135) = Schrdgboden
G Linearisierungsart (» B 135) = Zylindrisch liegend
H  Linearisierungsart (- B 135) = Kugeltank
L Fillstand vor Linearisierung (gemessen in Fiillstandeinheit)
L' Filstand nach Linearisierung (entspricht Volumen oder Gewicht)
M Maximaler Wert (> B 138)
d  Durchmesser (= 138)
h  Zwischenhéhe (- 138)

A0019648

Linearisierung: Umrechnung des Fiillstands in ein Volumen oder ein Gewicht; die Umrechnung ist von der
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Micropilot FMR67 HART Bedienmeni

Aufbau des Untermeniis auf der Vor-Ort-Anzeige

Navigation Setup - Erweitertes Setup - Linearisierung

‘ » Linearisierung ‘

‘ Linearisierungsart ‘ > 135
‘ Einheit nach Linearisierung ‘ > B 136
‘ Freitext ‘ > B 137
‘ Maximaler Wert ‘ -> B138
‘Durchmesser ‘ -> B138
‘ Zwischenhohe ‘ -> B138
‘Tabellenmodus ‘ > B139

‘ » Tabelle bearbeiten ‘

‘Fﬂllstand ‘ 5> B 140
‘ Kundenwert ‘ > 141
Tabelle aktivieren > 141
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Aufbau des Untermeniis im Bedientool (z.B. FieldCare)

Navigation Setup - Erweitertes Setup - Linearisierung
‘ » Linearisierung ‘
‘ Linearisierungsart ‘ - 135
‘ Einheit nach Linearisierung ‘ - 136
‘ Freitext ‘ > B 137
‘ Fullstand linearisiert ‘ -> 137
‘ Maximaler Wert ‘ > B 138
‘ Durchmesser ‘ -> 138
‘Zwischenhb’he ‘ > B 138
‘Tabellenmodus ‘ -> 139
‘ Tabellen Nummer ‘ > B 140
‘ Fullstand ‘ -> 140
‘ Fillstand ‘ > B 141
‘ Kundenwert ‘ > 141
‘ Tabelle aktivieren ‘ > B 141
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Beschreibung der Parameter

Navigation Setup - Erweitertes Setup - Linearisierung

Linearisierungsart

Navigation
Beschreibung

Auswahl

Werkseinstellung

Zuséatzliche Information

Endress+Hauser

Setup - Erweitertes Setup - Linearisierung - Linearisierungsart
Linearisierungsart wéhlen.

= Keine

= Linear

= Tabelle

= Pyramidenboden
= Konischer Boden

= Schragboden

= Zylindrisch liegend
= Kugeltank

Keine

A B

2= = 400

= 100% | 100%
|

0% / 0%
=

c/D E
—— ™ 100% , E 100%
—— 0% L 0%
F/G
0%

® 43 Linearisierungsarten

Keine

Tabelle
Pyramidenboden
Konischer Boden
Schrdgboden
Kugeltank
Zylindrisch liegend

QMmoo O w>»

A0021476
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Bedeutung der Optionen
= Keine
Der Fiillstand wird ohne Umrechnung in der Fullstandeinheit ausgegeben.
= Linear
Der Ausgabewert (Volumen/Gewicht) ist proportional zum Fiillstand L. Das gilt bei-
spielsweise fur stehend zylindrische Tanks und Silos. Folgende Parameter mussen
zusétzlich angegeben werden:
- Einheit nach Linearisierung (> B 136)
- Maximaler Wert (- B 138): Maximales Volumen bzw. Gewicht
Tabelle
Der Zusammenhang zwischen dem gemessenen Fillstand L und dem Ausgabewert
(Volumen/Gewicht) wird tiber eine Linearisierungstabelle definiert. Diese besteht aus bis
zu 32 Wertepaaren 'Fullstand - Volumen" bzw. "Fillstand - Gewicht". Folgende Parameter
miissen zusatzlich angegeben werden:
- Einheit nach Linearisierung (> B 136)
- Tabellenmodus (» & 139)
- Fiir jeden Tabelenpunkt: Fillstand (> B 140)
- Fiir jeden Tabellenpunkt: Kundenwert (> B 141)
- Tabelle aktivieren (> B 141)
Pyramidenboden
Der Ausgabewert entspricht dem Volumen oder Gewicht in einem Silo mit Pyramidenbo-
den. Folgende Parameter miissen zusatzlich angegeben werden:
- Einheit nach Linearisierung (> B 136)
- Maximaler Wert (- B 138): Maximales Volumen bzw. Gewicht
- Zwischenhghe (> B 138): Die Hohe der Pyramide
Konischer Boden
Der Ausgabewert entspricht dem Volumen oder Gewicht in einem Tank mit konischem
Boden. Folgende Parameter miissen zusétzlich angegeben werden:
- Einheit nach Linearisierung (> B 136)
- Maximaler Wert (- B 138): Maximales Volumen bzw. Gewicht
- Zwischenhohe (> B 138): Die Hohe des Konus
Schrégboden
Der Ausgabewert entspricht dem Volumen oder Gewicht in einem Silo mit schrdgem
Boden. Folgende Parameter miissen zusétzlich angegeben werden:
- Einheit nach Linearisierung (> B 136)
- Maximaler Wert (- B 138): Maximales Volumen bzw. Gewicht
- Zwischenhéhe (= 138): Hohe des Schragbodens
Zylindrisch liegend
Der Ausgabewert entspricht dem Volumen oder Gewicht in einem zylindrisch liegenden
Tank. Folgende Parameter miissen zusatzlich angegeben werden:
- Einheit nach Linearisierung (> B 136)
- Maximaler Wert (- B 138): Maximales Volumen bzw. Gewicht
- Durchmesser (> B 138)
Kugeltank
Der Ausgabewert entspricht dem Volumen oder Gewicht in einem Kugeltank. Folgende
Parameter miissen zusatzlich angegeben werden:
- Einheit nach Linearisierung (> B 136)
- Maximaler Wert (- B 138): Maximales Volumen bzw. Gewicht
- Durchmesser (> B 138)

Einheit nach Linearisierung
Navigation Setup - Erweitertes Setup > Linearisierung - Einheit nach Linearisierung
Voraussetzung Linearisierungsart (» B 135) = Keine

136 Endress+Hauser



Micropilot FMR67 HART

Bedienmenii

Beschreibung

Auswahl

Werkseinstellung

Zuséatzliche Information

Einheit fir den linearisierten Wert wahlen.

SI-Einheiten US-Einheiten Imperial Einheiten
= STon s b impGal
=t = UsGal

= kg s ft3

= cm? = ft

s dm? = in

[ ] m3

= h]

n]

"%

= mm

=m

Kundenspezifische Einheiten
Free text

%

Die gewahlte Einheit wird nur zur Anzeige verwendet. Eine Umrechnung des Messwertes
aufgrund der gewéhlten Einheit erfolgt nicht.

ﬂ Es ist auch eine Distanz-Distanz-Linearisierung méglich, das heifit eine Linearisierung
von der Fiillstandeinheit auf eine andere Langeneinheit. Dazu muss der Linearisie-
rungsmodus Linear gewéhlt werden. Um die neue Fiillstandeinheit festzulegen, muss
man in Parameter Einheit nach Linearisierung die Option Free text wahlen und die
Einheit dann in Parameter Freitext (= 137) eingeben.

Freitext
Navigation Setup > Erweitertes Setup - Linearisierung > Freitext
Voraussetzung Einheit nach Linearisierung (- B 136) = Free text
Beschreibung Einheitenkennzeichen eingeben.

Eingabe Bis zu 32 alphanumerische Zeichen (Buchstaben, Zahlen, Sonderzeichen)
Werkseinstellung Free text

Fiillstand linearisiert

Navigation Setup - Erweitertes Setup - Linearisierung - Fllstand linearisiert

Beschreibung Zeigt linearisierten Fiillstand.

Zusatzliche Information ﬂ Die Einheit ist bestimmt durch den Parameter Einheit nach Linearisierung

> B 136.
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Maximaler Wert
Navigation Setup - Erweitertes Setup - Linearisierung -» Maximaler Wert
Voraussetzung Linearisierungsart (» B 135) hat einen der folgenden Werte:
= Linear
= Pyramidenboden
= Konischer Boden
= Schrédgboden
= Zylindrisch liegend
= Kugeltank
Beschreibung Linearisierter Wert, der einem Fillstand von 100% entspricht.
Eingabe -50000,0 ... 50000,0 %
Werkseinstellung 100,0 %
Durchmesser
Navigation Setup - Erweitertes Setup - Linearisierung - Durchmesser
Voraussetzung Linearisierungsart (- & 135) hat einen der folgenden Werte:
= Zylindrisch liegend
= Kugeltank
Beschreibung Durchmesser des zylinder- oder kugelférmigen Tanks.
Eingabe 0..9999,999 m
Werkseinstellung 2m
Zusétzliche Information Die Einheit ist definiert in Parameter Langeneinheit (- 116).
Zwischenhdhe
Navigation Setup - Erweitertes Setup - Linearisierung - Zwischenhéhe
Voraussetzung Linearisierungsart (- B 135) hat einen der folgenden Werte:
= Pyramidenboden
= Konischer Boden
= Schrdgboden
Beschreibung Hohe des pyramidischen, konischen oder schrdgen Bodens.
Eingabe 0..200m
Werkseinstellung O m
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Zusétzliche Information I\
TS =

H  Zwischenhéhe

Die Einheit ist definiert in Parameter Langeneinheit (- 116).
Tabellenmodus
Navigation Setup > Erweitertes Setup - Linearisierung - Tabellenmodus
Voraussetzung Linearisierungsart (- & 135) = Tabelle
Beschreibung Eingabemodus fiir Linearisierungstabelle wéhlen.
Auswahl = Manuell

= Halbautomatisch

= Tabelle 16schen

= Tabelle sortieren
Werkseinstellung Manuell

Zusatzliche Information

Endress+Hauser

Bedeutung der Optionen

= Manuell
Fir jeden Tabellenpunkt werden der Fillstand und der zugehérige linearisierte Wert
manuell eingegeben.

= Halbautomatisch
Fir jeden Tabellenpunkt wird der Fiillstand vom Gerét gemessen. Der zugehérige linear-
isierte Wert wird manuell eingegeben.

= Tabelle 16schen
Die bestehende Linearisierungstabelle wird geldscht.

= Tabelle sortieren
Die Tabellenpunkte werden in ansteigender Reihenfolge sortiert.

139



Bedienmenii

Micropilot FMR67 HART

Bedingungen an die Linearisierungstabelle

= Die Tabelle kann aus bis zu 32 Wertepaaren 'Fillstand - Linearisierter Wert" bestehen.
= Die Tabelle muss monoton sein (steigend oder fallend).

= Der erste Tabellenwert muss dem minimalen Fiillstand entsprechen.

= Der letzte Tabellenwert muss dem maximalen Fiillstand entsprechen.

ﬂ Vor dem Anlegen einer Linearisierungstabelle zunachst die Werte fiir Abgleich Leer
(> B 118) und Abgleich Voll (> B 119) korrekt wahlen.

Wird nachtréglich der Voll-/Leerabgleich gedndert und sollen dann einzelne Werte in
der Linearisierungstabelle gedndert werden, muss zur korrekten Ausfithrung der
Linearisierung eine bestehende Tabelle im Gerét zunéachst geloscht und dann neu
erstellt werden. Daftr zunéchst Tabelle 16schen (Tabellenmodus (= & 139) =
Tabelle 16schen). Anschlieffend neue Tabelle eingeben.

Zur Eingabe der Tabelle

= Uber FieldCare
Die Tabellenpunkte kénnen tber die Parameter Tabellen Nummer (> B 140), Fiill-
stand (» B 140) und Kundenwert (> B 141) eingegeben werden. Alternativ 1asst
sich der grafische Tabelleneditor verwenden: Geratebedienung - Geratefunktionen -
Weitere Funktionen - Linearisierungstabelle (online/offline)

= Uber Vor-Ort-Anzeige
Mit Untermenti Tabelle bearbeiten den grafischen Tabelleneditor aufrufen. Die Tabelle
wird dann auf dem Display dargestellt und kann zeilenweise editiert werden.

Die Werkseinstellung fiir die Fullstandeinheit ist "%". Falls die Linearisierungstabelle
in physikalischen Einheiten eingeben werden soll, muss zunéchst in Parameter Fiill-
standeinheit (= 12.9) eine passende andere Einheit gewahlt werden.

ﬂ Bei einer monoton fallenden Linearisierungstabelle werden die Werte fiir 20 mA und
4 mA des Stromausgangs vertauscht. Das heifst: 20 mA entspricht dem kleinsten Fill-
stand, 4 mA dem gréfiten Fiillstand.

Tabellen Nummer
Navigation Setup - Erweitertes Setup - Linearisierung - Tabellen Nummer
Voraussetzung Linearisierungsart (> & 135) = Tabelle
Beschreibung Tabellenpunkt wéhlen, der im Folgenden eingegeben oder bearbeitet werden soll.
Eingabe 1..32
Werkseinstellung 1
Fiillstand (Manuell)
Navigation Setup - Erweitertes Setup - Linearisierung - Fillstand
Voraussetzung = Linearisierungsart (> 135) = Tabelle
= Tabellenmodus (- & 139) = Manuell
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Beschreibung Fiillstand des Tabellenpunkts angeben (Wert vor Linearisierung).
Eingabe Gleitkommazahl mit Vorzeichen
Werkseinstellung 0 %

Fiillstand (Halbautomatisch)

Navigation Setup - Erweitertes Setup - Linearisierung - Fiillstand

Voraussetzung = Linearisierungsart (> & 135) = Tabelle
= Tabellenmodus (» & 139) = Halbautomatisch

Beschreibung Zeigt gemessenen Fillstand (vor Linearisierung). Dieser Wert wird in den Tabellenpunkt
Ubernommen.

Kundenwert
Navigation Setup - Erweitertes Setup - Linearisierung - Kundenwert
Voraussetzung Linearisierungsart (- & 135) = Tabelle

Beschreibung Linearisierten Wert zum Tabellenpunkt eingeben.

Eingabe Gleitkommazahl mit Vorzeichen

Werkseinstellung 0 %

Tabelle aktivieren
Navigation Setup - Erweitertes Setup - Linearisierung - Tabelle aktivieren

Voraussetzung Linearisierungsart (- & 135) = Tabelle

Beschreibung Linearisierungstabelle aktivieren oder deaktivieren.

Auswahl = Deaktivieren

= Aktivieren

Werkseinstellung Deaktivieren
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Zusatzliche Information Bedeutung der Optionen
= Deaktivieren
Es wird keine Linearisierung berechnet.
Wenn gleichzeitig Linearisierungsart (- & 135) = Tabelle, dann gibt das Gerét die
Fehlermeldung F435 aus.
= Aktivieren
Der Messwert wird gemaf der eingegebenen Tabelle linearisiert.

Beim Editieren der Tabelle wird Parameter Tabelle aktivieren automatisch auf Deak-
tivieren zuriickgesetzt und muss danach wieder auf Aktivieren gesetzt werden.
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Untermenii "Sicherheitseinstellungen"

Navigation Setup > Erweitertes Setup - Sicherheitseinstellungen

Ausgang bei Echoverlust

Navigation
Beschreibung

Auswahl

Werkseinstellung

Zuséatzliche Information

Setup - Erweitertes Setup - Sicherheitseinstellungen > Ausgang bei Echoverlust
Ausgangsverhalten bei Echoverlust

m Letzter giiltiger Wert
= Rampe bei Echoverlust
= Wert bei Echoverlust
= Alarm

Letzter gultiger Wert

Bedeutung der Optionen
= Letzter giiltiger Wert
Bei Echoverlust wird der letzte giiltige Messwert gehalten.
= Rampe bei Echoverlust 7
Bei Echoverlust wird der Ausgang mit einer konstanten Rampe gegen 0% oder 100%
gefiihrt. Die Steigung der Rampe wird in Parameter Rampe bei Echoverlust (- 144)
definiert.
= Wert bei Echoverlust ”
Bei Echoverlust nimmt der Ausgang den in Parameter Wert bei Echoverlust
(> 143) definierten Wert an.
= Alarm
Der Ausgang reagiert wie im Alarmfall; siehe Parameter Fehlerverhalten (- 150)

Wert bei Echoverlust
Navigation Setup > Erweitertes Setup - Sicherheitseinstellungen - Wert bei Echoverlust
Voraussetzung Ausgang bei Echoverlust (> B 143) = Wert bei Echoverlust
Beschreibung Ausgangswert bei Echoverlust
Eingabe 0...200000,0 %

Werkseinstellung 0,0 %

Zusatzliche Information

Es qilt die fiir den Ausgang definierte Einheit:
= Ohne Linearisierung: Fiillstandeinheit (> B 129)
= Mit Linearisierung: Einheit nach Linearisierung (> B 136)

7) Nur vorhanden bei "Linearisierungsart (- 135)"="Keine"

Endress+Hauser
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Rampe bei Echoverlust
Navigation Setup > Erweitertes Setup - Sicherheitseinstellungen - Rampe bei Echoverlust
Voraussetzung Ausgang bei Echoverlust (> & 143) = Rampe bei Echoverlust
Beschreibung Rampensteigung bei Echoverlust
Eingabe Gleitkommazahl mit Vorzeichen
Werkseinstellung 0,0 %/min
Zusatzliche Information

100%

0%+
t
A%
min
A Verzégerung Echoverlust
B Rampe bei Echoverlust (> 144) (positiver Wert)
C  Rampe bei Echoverlust (> 144) (negativer Wert)
= Die Rampensteigung wird angegeben in Prozent des parametrierten Messbereichs pro
Minute (%/min).

= Negative Rampensteigung: Der Messwert wird gegen 0% gefuhrt.
= Positive Rampensteigung: Der Messwert wird gegen 100% gefiihrt.

Blockdistanz
Navigation Setup - Erweitertes Setup - Sicherheitseinstellungen - Blockdistanz
Beschreibung Blockdistanz angeben.

Eingabe 0..200m
Werkseinstellung 0 mm (0 in)

Zusétzliche Information

144

Signale in der Blockdistanz werden nur ausgewertet, wenn sie sich bei Einschalten des
Gerats aufserhalb der Blockdistanz befanden und sich durch Fillstandanderung im laufen-
den Betrieb in die Blockdistanz bewegen. Signale, die sich schon beim Einschalten des
Gerats in der Blockdistanz befanden, bleiben unberticksichtigt.

ﬂ Bei Bedarf kann durch den Endress+Hauser-Service ein anderes Verhalten fiir Signale
in der Blockdistanz parametriert werden.
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A0023041

44 Blockdistanz (BD) bei Messung in Schiittgiitern
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Wizard "SIL/WHG-Bestéatigung"

ﬂ Wizard SIL/WHG-Bestétigung ist nur bei Geraten mit SIL- und/oder WHG-Zulassung
vorhanden (Merkmal 590: "Weitere Zulassung', Auspragung LA: "SIL" oder LC: "WHG
Uberfiillsicherung" ), solange sie sich nicht im SIL/WHG-verriegelten Zustand befin-
den.

Wizard SIL/WHG-Bestéatigung wird bendtigt, um das Gerét in den SIL- oder WHG
verriegelten Zustand zu bringen. Fiir Einzelheiten siehe das "Handbuch zur funktiona-
len Sicherheit" zum jeweiligen Gerét. Darin sind die Verriegelungsprozedur und die
einzelnen Parameter der Sequenz beschrieben.

Navigation Setup - Erweitertes Setup > SIL/WHG-Bestatigung

146 Endress+Hauser



Micropilot FMR67 HART

Bedienmenii

Wizard "SIL/WHG deaktivieren"

ﬂ Der Wizard SIL/WHG deaktivieren (- 147)ist nur vorhanden, wenn das Gerét
SIL- oder WHG-verriegelt ist. Fir Einzelheiten siehe das "Handbuch zur funktionalen
Sicherheit' zum jeweiligen Gerét.

Navigation Setup - Erweitertes Setup - SIL/WHG deaktivieren

Schreibschutz riicksetzen

Navigation Setup - Erweitertes Setup - SIL/WHG deaktivieren - Schreibschutz riicksetzen
Beschreibung Entriegelungscode eingeben.
Eingabe 0..65535
Werkseinstellung 0
Falscher Code
Navigation Setup > Erweitertes Setup - SIL/WHG deaktivieren - Falscher Code
Beschreibung Zeigt, dass ein falscher Verriegelungscode eingegeben wurde. Entscheidung tiber weiteres
Vorgehen angeben.
Auswahl = Neueingabe Code
= Abbruch Sequenz
Werkseinstellung Neueingabe Code

Endress+Hauser
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Untermenii "Stromausgang 1 ... 2"

Untermeni Stromausgang 2 (- 148) ist nur bei Gerdten mit zwei Stromausgan-
gen vorhanden.

Navigation Setup - Erweitertes Setup - Stromausgang 1 ... 2

Zuordnung Stromausgang 1 ... 2

Navigation
Beschreibung

Auswahl

Werkseinstellung

Zuséitzliche Information

Setup - Erweitertes Setup - Stromausgang 1 ... 2 - Zuordnung Stromausgang
Prozessgrofie fiir Stromausgang wéhlen.

= Fillstand linearisiert

= Distanz

= Elektroniktemperatur

= Relative Echoamplitude

= Analogausgang Erweit.Diag. 1
= Analogausgang Erweit.Diag. 2
= Fl4che Klingelbereich

= Stromausgang 1: Fillstand linearisiert
= Stromausgang 2 8): Fiillstand linearisiert

Definition des Strombereichs fiir die Prozessgréfien

Prozessgrofie 4mA-Wert 20mA-Wert

0% Y oder zugehdériger linear- | 100 % 2 oder zugehoriger linearisierter Wert
isierter Wert

Fillstand linearisiert

Distanz 0 (das heifdt: Fiillstand am Abgleich Leer (> B 118) (das heifit: Fiill-
Referenzpunkt) stand bei 0 %

Elektroniktemperatur -50°C (-58 °F) 100°C (212 °F)

Relative Echoamplitude 0dB 150 dB

Analogausgang Erweit.Diag. abhéngig von der Parametrierung der Erweiterten Diagnose

172

Flache Klingelbereich 0 100

1) Die 0%-Marke ist Giber Parameter Abgleich Leer (- 118) definiert.
2) Die 100%-Marke ist tiber "Parameter Abgleich Voll (- 119) definiert.

Gegebenenfalls miissen der 4mA- und 20mA-Wert an die jeweilige Anwendung
angepasst werden (insbesondere bei Option Analogausgang Erweit.Diag. 1/2 und
Option Flache Klingelbereich).

Dazu dienen folgende Parameter:

= Experte - Ausgang - Stromausgang 1 ... 2 - Stromlupe

= Experte - Ausgang - Stromausgang 1 ... 2 > 4 mA-Wert
= Experte - Ausgang - Stromausgang 1 ... 2 > 20 mA-Wert

8) nur fiir Gerdte mit zwei Stromausgéngen

148
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Strombereich

Navigation Setup - Erweitertes Setup - Stromausgang 1 ... 2 - Strombereich

Beschreibung Legt fest, welcher Strombereich zur Messwertiibertragung verwendet wird. ‘4...20mA’:
Messwertbereich: 4 ...20 mA ‘4...20mA NAMUR’: Messwertbereich: 3,8 ... 20,5 mA ‘4...
20mA US’: Messwertbereich: 3,9 ... 20,8 mA ‘Fester Strom’: Messwert wird nur im HART-
Signal tibertragen. Hinweis: Stréme unter 3,6 mA oder tiber 21,95 mA kdnnen zur Alarm-
signalisierung verwendet werden.

Auswahl = 4..20mA
s 4..20 mA NAMUR
= 4..20mA US
s Fester Stromwert

Werkseinstellung 4..20 mA NAMUR

Zusatzliche Information

Bedeutung der Optionen
Option Strombereich fiir Prozess- Unterer Ausfallsignalpegel | Oberer Ausfallsignalpegel
grofBe
4..20 mA 4..20,5mA <3,6 mA >21,95mA
4..20 mA 3,8...20,5 mA < 3,6 mA > 21,95 mA
NAMUR
4..20 mA US 3,9 ...20,8 mA <3,6 mA >21,95mA
Fester Stromwert Konstanter Strom, definiert in Parameter Fester Stromwert (- 149).

ﬂ = Bei einer Stérung gibt der Stromausgang den in Parameter Fehlerverhalten
(= 150) festgelegten Wert aus.
= Wenn sich der Messwert aufierhalb des Messbereichs befindet, wird Diagnosemel-
dung Stromausgang ausgegeben.

ﬂ In einer HART-Multidrop-Schleife darf nur ein Gerat den analogen Stromwert zur Sig-
naliibertragung nutzen. Fiir all anderen Gerate ist zu setzen:
= Strombereich = Fester Stromwert
= Fester Stromwert (2 B 149) =4 mA

Fester Stromwert

Navigation
Voraussetzung
Beschreibung
Eingabe

Werkseinstellung

Endress+Hauser

Setup - Erweitertes Setup - Stromausgang 1 ... 2 > Fester Stromwert
Strombereich (> B 149) = Fester Stromwert

Konstanten Wert des Ausgangsstroms festlegen.

4...22,5mA

4 mA
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Dampfung Ausgang
Navigation Setup - Erweitertes Setup - Stromausgang 1 ... 2 > Ddmpfung Ausgang
Beschreibung Reaktionszeit des Ausgangssignals auf Messwertfluktuationen.

Eingabe 0,0...9999s

Werkseinstellung 0,0s

Zusitzliche Information

Messwertschwankungen wirken sich am Stromausgang mit einer exponentiellen Verzoge-
rung aus, deren Zeitkonstante T durch diesen Parameter gegeben ist. Bei einer niedrigen
Zeitkonstante folgt der Stromausgang dem Messwert schnell, bei einer hohen Zeitkon-
stante hingegen folgt er verzégert. Bei = 0 s (Werkseinstellung) findet keine Dampfung
statt.

Fehlerverhalten
Navigation Setup - Erweitertes Setup - Stromausgang 1 ... 2 > Fehlerverhalten
Voraussetzung Strombereich (> B 149) = Fester Stromwert
Beschreibung Legt fest, welchen Wert der Ausgangsstrom im Fehlerfall annimmt. ‘Min.”: <

3,6mA ‘Max.”: > 21,95mA ‘Letzter gultiger Wert’: Letzter giiltiger Wert vor Auftreten des
Fehlers. ‘Aktueller Wert’: Der Messwert wir ausgegeben; der Fehler wird ignoriert ‘Defi-
nierter Wert’: Vom Anwender definierter Wert.
Auswahl = Min.
= Max.
» Letzter giiltiger Wert
= Aktueller Wert
= Definierter Wert
Werkseinstellung Max.

Zuséatzliche Information

150

Bedeutung der Optionen

= Min.
Der Stromausgang nimmt den unteren Ausfallsignalpegel gemaf; Parameter Strombe-
reich (- 149) an.

= Max.
Der Stromausgang nimmt den oberen Ausfallsignalpegel geméf§ Parameter Strombe-
reich (- 149) an.

= Letzter giiltiger Wert
Der letzte Stromwert vor dem Auftreten der Stérung wird gehalten.

= Aktueller Wert
Der Stromausgang folgt der aktuellen Messung; die Stérung wird ignoriert.

= Definierter Wert
Der Stromausgang nimmt den in Parameter Fehlerstrom (- & 151) definierten Wert
an.

Das Stérungsverhalten weiterer Ausgénge ist von dieser Einstellung nicht betroffen
und wird in separaten Parametern festgelegt.
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Fehlerstrom
Navigation Setup - Erweitertes Setup - Stromausgang 1 ... 2 > Fehlerstrom

Voraussetzung Fehlerverhalten (- B 150) = Definierter Wert

Beschreibung Legt fest, welchen Wert der Ausgangsstrom bei Vorliegen eines Fehlers annimmt.

Eingabe 3,59 ...22,5mA

Werkseinstellung 22,5 mA

Ausgangsstrom 1 ... 2

Navigation Setup - Erweitertes Setup - Stromausgang 1 ... 2 > Ausgangsstrom 1 ... 2
Beschreibung Zeigt aktuell berechneten Stromwert des Stromausgangs.
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Untermenii "Schaltausgang"

Das Untermenii Schaltausgang (- B 152) ist nur vorhanden bei Gerdten mit Schalt-
ausgang. ”

Navigation Setup > Erweitertes Setup - Schaltausgang

Funktion Schaltausgang

Navigation

Beschreibung

Auswahl

Werkseinstellung

Zuséitzliche Information

Setup - Erweitertes Setup - Schaltausgang - Funktion Schaltausgang

Legt die Funktion des Schaltausgangs fest. 'Aus' Der Schaltausgang ist immer offen (nicht-
leitend) 'An' Der Schaltausgang ist immer geschlossen (leitend). Diagnoseverhalten' Der
Schaltausgang ist im Normalzustand geschlossen und wird nur geéffnet, wenn eine Diag-
nosemeldung vorliegt. 'Grenzwert' Der Schaltausgang ist im Normalzustand geschlossen
und wird nur bei Grenzwertiiberschreitung des Messwerts gedffnet. 'Digitalausgang' Der
Schaltausgang wird von einem der Digital Input-Blécke des Gerats gesteuert.

= Aus

= An

= Diagnoseverhalten
= Grenzwert

= Digitalausgang

Aus

Bedeutung der Optionen

= Aus
Der Ausgang ist immer offen (nicht leitend).

= An
Der Ausgang ist immer geschlossen (leitend).

= Diagnoseverhalten
Der Ausgang ist im Normalzustand geschlossen und wird geéffnet, wenn eine Diagnose-
meldung vorliegt. Parameter Zuordnung Diagnoseverhalten (- 153) legt fest, bei
welcher Art von Diagnosemeldung der Ausgang gedffnet wird.

= Grenzwert
Der Ausgang ist im Normalzustand geschlossen und wird bei Unterschreiten oder Uber-
schreiten frei definierbarer Grenzwerte gedffnet. Die Grenzwerte werden definiert tiber
folgende Parameter:
- Zuordnung Grenzwert (> B 153)
- Einschaltpunkt (- B 154)
- Ausschaltpunkt (- & 155)

= Digitalausgang
Der Schaltzustand des Ausgangs folgt dem digitalen Ausgangswert eines DI-Blocks. Der
DI-Block wird in Parameter Zuordnung Status (- 153) festgelegt.

ﬂ Mit den Optionen Aus bzw. An kann eine Simulation des Schaltausgangs durchge-
fihrt werden.

9) Bestellmerkmal 020 "Hilfsenergie; Ausgang', Option B, E oder G

152
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Zuordnung Status

Navigation
Voraussetzung

Auswahl

Werkseinstellung

Zuséatzliche Information

Setup > Erweitertes Setup - Schaltausgang - Zuordnung Status
Funktion Schaltausgang (» B 152) = Digitalausgang

= Aus

= Digitalausgang ED 1
= Digitalausgang ED 2
= Digitalausgang ED 3
= Digitalausgang ED 4

Aus
Die Optionen Digitalausgang ED 1/2/3/4 beziehen sich auf die Erweiterte-Diagnose-Bl6-

cke. Ein Schaltsignal, das in diesen Blécken generiert wird, kann iiber den Schaltausgang
ausgegeben werden.

Zuordnung Grenzwert
Navigation Setup - Erweitertes Setup - Schaltausgang - Zuordnung Grenzwert
Voraussetzung Funktion Schaltausgang (- B 152) = Grenzwert
Auswahl = Aus

s Fillstand linearisiert

s Distanz

s Klemmenspannung

s Flektroniktemperatur

= Relative Echoamplitude

s Flache Klingelbereich
Werkseinstellung Aus

Zuordnung Diagnoseverhalten
Navigation Setup - Erweitertes Setup > Schaltausgang - Zuordnung Diagnoseverhalten
Voraussetzung Funktion Schaltausgang (- B 152) = Diagnoseverhalten
Beschreibung Definiert, auf welches Diagnoseverhalten der Schaltausgang bei Diagnoseereignissen rea-

giert.

Auswahl = Alarm

= Alarm oder Warnung
= Warnung

Werkseinstellung Alarm

Endress+Hauser
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Einschaltpunkt
Navigation Setup - Erweitertes Setup - Schaltausgang - Einschaltpunkt

Voraussetzung Funktion Schaltausgang (- B 152) = Grenzwert

Beschreibung Legt den Einschaltpunkt fest. Der Schaltausgang wird geschlossen, wenn die zugeordnete

Prozesssgrofie diesen Wert iiberschreitet.
Eingabe Gleitkommazahl mit Vorzeichen
Werkseinstellung 0

Zuséatzliche Information

154

Das Schaltverhalten richtet sich nach der relativen Lage der Parameter Einschaltpunkt
und Ausschaltpunkt:

Einschaltpunkt > Ausschaltpunkt
- Der Ausgang wird geschlossen, wenn der Messwert iiber Einschaltpunkt steigt.
- Der Ausgang wird geéffnet, wenn der Messwert unter Ausschaltpunkt sinkt.

A0015585

Einschaltpunkt
Ausschaltpunkt

Ausgang geschlossen (leitend)
Ausgang offen (nicht leitend)

o0 Ww>

Einschaltpunkt < Ausschaltpunkt
- Der Ausgang wird geschlossen, wenn der Messwert unter Einschaltpunkt sinkt.
- Der Ausgang wird geéffnet, wenn der Messwert tiber Ausschaltpunkt steigt.

Endress+Hauser
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t
____________ —— D
t
A Einschaltpunkt
B Ausschaltpunkt
C  Ausgang geschlossen (leitend)
D Ausgang offen (nicht leitend)

Einschaltverzégerung
Navigation Setup - Erweitertes Setup - Schaltausgang - Einschaltverzégerung
Voraussetzung = Funktion Schaltausgang (> B 152) = Grenzwert

= Zuordnung Grenzwert (> B 153) = Aus
Beschreibung Definiert die Zeit, um die das Einschalten des Ausgangs jeweils verzogert wird.
Eingabe 0,0...100,0s
Werkseinstellung 0,0s

Ausschaltpunkt
Navigation Setup - Erweitertes Setup - Schaltausgang - Ausschaltpunkt
Voraussetzung Funktion Schaltausgang (- B 152) = Grenzwert
Beschreibung Legt den Ausschaltpunkt fest. Der Schaltausgang wird geéffnet, wenn die zugeordnete

Prozessgrofle diesen Wert unterschreitet.
Eingabe Gleitkommazahl mit Vorzeichen
Werkseinstellung 0

Zuséatzliche Information

Endress+Hauser

The switching behavior depends on the relative position of the Einschaltpunkt and Aus-
schaltpunkt parameters; description: see the Parameter Einschaltpunkt (- & 154).
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Ausschaltverzégerung
Navigation Setup - Erweitertes Setup - Schaltausgang - Ausschaltverzogerung
Voraussetzung = Funktion Schaltausgang (» B 152) = Grenzwert
s Zuordnung Grenzwert (> B 153) # Aus
Beschreibung Definiert die Zeit, um die das Ausschalten des Ausgangs jeweils verzdgert wird.
Eingabe 0,0...100,0s
Werkseinstellung 0,0s
Fehlerverhalten
Navigation Setup - Erweitertes Setup - Schaltausgang - Fehlerverhalten
Voraussetzung Funktion Schaltausgang (> B 152) = Grenzwert oder Digitalausgang
Beschreibung Definiert, welchen Zustand der Schaltausgang bei Vorliegen eines Fehlers annimmt.
Auswahl = Aktueller Status
= Offen
= Geschlossen
Werkseinstellung Offen
Zusatzliche Information
Schaltzustand
Navigation Setup - Erweitertes Setup - Schaltausgang - Schaltzustand
Beschreibung Momentaner Schaltzustand.
Invertiertes Ausgangssignal

Navigation

Beschreibung

Auswahl

156

Setup - Erweitertes Setup - Schaltausgang - Invertiertes Ausgangssignal

'Nein' Der Schaltausgang verhalt sich geméaf seiner Parametrierung. Ja' Der Schaltausgang
verhahlt sich entgegengesetzt zu seiner Parametrierung.

» Nein
= Ja

Endress+Hauser
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Werkseinstellung Nein

Zusétzliche Information Bedeutung der Optionen
= Nein
Der Schaltausgang verhalt sich wie oben beschrieben.
= Ja
Die Zustédnde Offen und Geschlossen sind gegentiber der obigen Beschreibung inver-
tiert.
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Untermenii "Anzeige"

Untermeni Anzeige ist nur sichtbar, wenn am Gerét ein Anzeigemodul angeschlos-

sen ist.

Navigation Setup > Erweitertes Setup - Anzeige

Language

Navigation
Beschreibung

Auswahl

Werkseinstellung

Zuséitzliche Information

Setup - Erweitertes Setup > Anzeige > Language
Sprache der Vor-Ort-Anzeige einstellen.

= English

= Deutsch

= Francais :

= Espariol -

= Italiano "

= Nederlands "

= Portuguesa .

® Polski "

® pycckuit A3bIK (Russian) -
= Svenska "

= Tirkce .

= H13 (Chinese)
HA<3E (Japanese)
3o (Korean)

= Bahasa Indonesia -

= tiéng Viét (Vietnamese) N
= gestina (Czech)

*

Die in Merkmal 500 der Produktstruktur gewahlte Bediensprache.

Wenn keine Bediensprache gewahlt wurde: English

Format Anzeige
Navigation Setup - Erweitertes Setup > Anzeige > Format Anzeige
Beschreibung Darstellung der Messwerte fiir Vor-Ort-Anzeige wéhlen.
Auswahl = 1 Wert grof
= ] Bargraph + 1 Wert
= 2 Werte
= 1 Wert grof3 + 2 Werte
» 4 Werte
Werkseinstellung 1 Wert grof3

*

158

Sichtbar in Abhangigkeit von Bestelloptionen oder Geréteeinstellungen
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Zuséatzliche Information

Endress+Hauser

4841.000

v mm

A0019963

45  'Format Anzeige"="1 Wert grofs"

00 I

935 %
=y 159.0
mm
46  'Format Anzeige"="1 Bargraph + 1 Wert"
oav 93.5
%
=LV 159.0
mm
47 'Format Anzeige"="2 Werte"
04 159.0 mm
v 235 V
v 93.5
%
48 'Format Anzeige"="1 Wert grofs + 2 Werte"
v 935 %
4 159.0 mm
v 935 V
sV 263 °C

A0019968

49  'Format Anzeige"="4 Werte"

B = Welche Messwerte auf der Vor-Ort-Anzeige angezeigt werden und in welcher Rei-
henfolge, wird iber die Parameter 1 ... 4. Anzeigewert - 160 festgelegt.
= Wenn mehr Messwerte festgelegt werden, als die gewé&hlte Darstellung zulésst,
zeigt das Gerét die Werte im Wechsel am. Die Anzeigedauer bis zum néchsten
Wechsel wird im Parameter Intervall Anzeige (- B 161) eingestellt.
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1 ... 4. Anzeigewert

Navigation
Beschreibung

Auswahl

Werkseinstellung

Setup - Erweitertes Setup - Anzeige > 1. Anzeigewert

Messwert wéahlen, der auf der Vor-Ort-Anzeige dargestellt wird.

= Fillstand linearisiert

= Distanz

= Absolute Echoamplitude

= Relative Echoamplitude

= Flache Klingelbereich

= Stromausgang 1

= Gemessener Strom

= Stromausgang 2 :

= Klemmenspannung

= Elektroniktemperatur

= Analogausgang Erweit.Diag. 1
= Analogausgang Erweit.Diag. 2
= Analogausgang Erweit.Diag. 3
= Analogausgang Erweit.Diag. 4

= 1. Anzeigewert: Fiillstand linearisiert
= 2. Anzeigewert: Keine
= 3. Anzeigewert: Keine
® 4. Anzeigewert: Keine

1... 4. Nachkommastellen

Navigation
Beschreibung

Auswahl

Werkseinstellung

Zuséitzliche Information

*

160

Setup > Erweitertes Setup - Anzeige > 1. Nachkommastellen

Die Einstellung beeinflusst nicht die Mess- oder Rechengenauigkeit des Gerates.

=X

® XX

® XXX
X XXX
X XXXX

XXX

Die Einstellung beeinflusst nicht die Mess- oder Rechengenauigkeit des Geréts.

Sichtbar in Abhangigkeit von Bestelloptionen oder Geréteeinstellungen
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Intervall Anzeige
Navigation Setup - Erweitertes Setup - Anzeige - Intervall Anzeige
Beschreibung Anzeigedauer von Messwerten auf Vor-Ort-Anzeige einstellen, wenn diese im Wechsel
angezeigt werden.
Eingabe 1..10s
Werkseinstellung 5s

Zuséatzliche Information

Dieser Parameter ist nur relevant, wenn mehr Messwerte festgelegt werden als aufgrund
der gewdhlten Darstellungsform gleichzeitig auf der Vor-Ort-Anzeige angezeigt werden
koénnen.

Dampfung Anzeige
Navigation Setup - Erweitertes Setup - Anzeige > Ddmpfung Anzeige

Beschreibung Reaktionszeit der Vor-Ort-Anzeige auf Messwertschwankungen einstellen.

Eingabe 0,0..9999s
Werkseinstellung 0,0s

Kopfzeile
Navigation Setup > Erweitertes Setup - Anzeige - Kopfzeile

Beschreibung Inhalt fiir Kopfzeile der Vor-Ort-Anzeige wahlen.

Auswahl = Messstellenbezeichnung

= Freitext
Werkseinstellung Messstellenbezeichnung
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Zuséatzliche Information

T XXXXXXXXX

A0029422

1  Position des Kopfzeilentexts auf der Anzeige

Bedeutung der Optionen

= Messstellenbezeichnung

Wird im Parameter Messstellenbezeichnung (- 116) definiert.
= Freitext

Wird im Parameter Kopfzeilentext (- 162) definiert.

Kopfzeilentext
Navigation Setup - Erweitertes Setup > Anzeige - Kopfzeilentext
Voraussetzung Kopfzeile (> B 161) = Freitext
Beschreibung Text fiir Kopfzeile der Vor-Ort-Anzeige eingeben.
Werkseinstellung = -----------
Zusétzliche Information Wie viele Zeichen angezeigt werden kénnen, ist abhéngig von den verwendeten Zeichen.
Trennzeichen
Navigation Setup - Erweitertes Setup - Anzeige - Trennzeichen

Beschreibung Trennzeichen fir Dezimaldarstellung von Zahlenwerten wéahlen.
Auswahl

Werkseinstellung

Zahlenformat
Navigation Setup - Erweitertes Setup - Anzeige - Zahlenformat

Beschreibung Zahlenformat fiir die Messwertdarstellung wéhlen.

Auswahl = Dezimal

= ft-in-1/16"
162 Endress+Hauser
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Werkseinstellung

Zuséatzliche Information

Dezimal

Die Option ft-in-1/16" gilt nur fiir LAngeneinheiten.

Nachkommastellen Menii

Navigation
Beschreibung

Auswahl

Werkseinstellung

Zusatzliche Information

Setup > Erweitertes Setup - Anzeige > Nachkommastellen Menii
Anzahl Nachkommastellen fiir Zahlen im Bedienment wahlen.

"X
" XX

" X XX

" X XXX
" X XXXX

X. XXX

= Gilt nur fir Zahlen im Bedienment (zum Beispiel Abgleich Leer, Abgleich Voll), nicht
fir die Messwertdarstellung. Fiir die Messwertdarstellung wird die Zahl der Nachkom-
mastellen eingestellt in den Parametern 1 ... 4. Nachkommastellen - 160.

= Die Einstellung beeinflusst nicht die Mess- oder Rechengenauigkeit des Geréts.

Hintergrundbeleuchtung

Navigation
Voraussetzung
Beschreibung

Auswahl

Werkseinstellung

Zusatzliche Information

Endress+Hauser

Setup - Erweitertes Setup - Anzeige - Hintergrundbeleuchtung
Vor-Ort-Anzeige SDO3 (mit optischen Tasten) vorhanden.
Hintergrundbeleuchtung der Vor-Ort-Anzeige ein- und ausschalten.

= Deaktivieren
= Aktivieren

Deaktivieren

Bedeutung der Optionen
= Deaktivieren

Schaltet die Beleuchtung aus.
s Aktivieren

Schaltet die Beleuchtung ein.

ﬂ Unabhangig von der Einstellung in diesem Parameter kann die Hintergrundbeleuch-
tung bei zu geringer Versorgungsspannung gegebenenfalls automatisch durch das
Gerat abgeschaltet werden.
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Kontrast Anzeige

Navigation Setup - Erweitertes Setup > Anzeige - Kontrast Anzeige

Beschreibung Kontrast der Vor-Ort-Anzeige an Umgebungsbedingungen anpassen (z.B. Ablesewinkel
oder Beleuchtung).

Eingabe 20...80 %

Werkseinstellung Abhéangig vom Display

Zuséatzliche Information Kontrast einstellen via Drucktasten:

= Schwacher: Gleichzeitiges Driicken der Tasten [©] und
= Starker: Gleichzeitiges Driicken der Tasten [®] und
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Untermenii "Datensicherung Anzeigemodul"

ﬂ Dieses Unterment ist nur sichtbar, wenn am Gerét ein Anzeigemodul angeschlossen
ist.

Die Konfiguration des Gerétes lasst sich zu einem beliebigen Zeitpunkt im Anzeigemodul
speichern. Die gespeicherte Konfiguration kann zu einem spéteren Zeitpunkt wieder ins
Geréat geladen werden (um zum Beispiel einen definierten Zustand wieder herzustellen).
Auflerdem kann die Konfiguration mit Hilfe des Anzeigemoduls auf ein anderes Gerét des
gleichen Typs tbertragen werden.

Navigation Setup - Erweitertes Setup - Datensicherung Anzeigemodul

Betriebszeit
Navigation Setup - Erweitertes Setup - Datensicherung Anzeigemodul - Betriebszeit
Beschreibung Zeigt, wie lange das Gerat bis zum jetzigen Zeitpunkt in Betrieb ist.

Zusatzliche Information

Maximale Zeit: 9999 d ( » 27 Jahre)

Letzte Datensicherung

Navigation Setup - Erweitertes Setup - Datensicherung Anzeigemodul - Letzte Datensiche-
rung
Beschreibung Zeigt die Betriebszeit, wann die letzte Datensicherung in das Anzeigemodul erfolgt ist.
Konfigurationsdaten verwalten
Navigation Setup - Erweitertes Setup - Datensicherung Anzeigemodul - Konfigurationsdaten
verwalten
Beschreibung Aktion zum Verwalten der Gerdtedaten im Anzeigemodul wéhlen.
Auswahl = Abbrechen
= Sichern
= Wiederherstellen
= Duplizieren
= Vergleichen
= Datensicherung l6schen
Werkseinstellung Abbrechen
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Zuséatzliche Information

Bedeutung der Optionen

= Abbrechen
Der Paramater wird ohne Aktion verlassen.

= Sichern
Die aktuelle Geratekonfiguration wird vom HistoROM (im Gerét eingebaut) in das Anzei-
gemodul des Gerats gesichert.

= Wiederherstellen
Die letzte Sicherungskopie der Geratkonfiguration wird aus dem Anzeigemodul in das
HistoROM des Geréts zurtickgespielt.

= Duplizieren
Die Messumformerkonfiguration des Geréts wird mithilfe seines Anzeigemoduls auf ein
anderes Gerét iibertragen. Folgende, die jeweilige Messstelle kennzeichnenden Daten
werden dabei nicht Uibertragen:
- HART-Datum
- HART-Kurzbeschreibung
- HART-Nachricht
- HART-Beschreibung
- HART-Adresse
- Messstellenbezeichnung
- Medientyp

= Vergleichen
Die im Anzeigemodul gespeicherte Geratekonfiguration wird mit der aktuellen Geréte-
konfiguration des HistoROM verglichen. Das Ergebnis des Vergleichs wird im Parameter
Vergleichsergebnis (> B 166) angezeigt.

= Datensicherung léschen
Die Sicherungskopie der Geratekonfiguration wird aus dem Anzeigemodul des Geréts
geldscht.

Wahrend die jeweilige Aktion durchgefiihrt wird, ist die Konfiguration via Vor-Ort-
Anzeige gesperrt und auf der Anzeige erscheint eine Rickmeldung zum Stand des
Vorgangs.

Wird eine vorhandene Sicherungskopie mit der Option Wiederherstellen auf einem
anderen Gerat als dem Originalgerédt wiederhergestellt, kdnnen unter Umsténden ein-
zelne Geradtefunktionen nicht mehr vorhanden sein. Auch durch einen Reset auf Aus-
lieferungszustand kann der urspriingliche Zustand in einigen Féllen nicht
wiederhergestellt werden.

Um die Konfiguration auf ein anderes Gerat zu ibertragen, sollte immer die Option
Duplizieren verwendet werden.

Sicherungsstatus

Navigation Setup - Erweitertes Setup - Datensicherung Anzeigemodul - Sicherungsstatus
Beschreibung Zeigt, welche Aktion zur Datensicherung momentan lauft.

Vergleichsergebnis
Navigation Setup - Erweitertes Setup - Datensicherung Anzeigemodul - Vergleichsergebnis
Beschreibung Vergleich der Datensétze im Gerdt und im Anzeigemodul (Backup).
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Zusatzliche Information

Endress+Hauser

Bedeutung der Anzeigeoptionen

= Einstellungen identisch
Die aktuelle Gerdtekonfiguration im Gerat stimmt mit ihrer Sicherungskopie im Anzeige-
modul Uberein.

= Einstellungen nicht identisch
Die aktuelle Gerdtekonfiguration im Gerat stimmt nicht mit ihrer Sicherungskopie im
Anzeigemodul Uiberein.

= Datensicherung fehlt
Von der Gerédtekonfiguration des Geréts existiert keine Sicherungskopie im Anzeigemo-
dul.

= Datensicherung defekt
Die aktuelle Gerédtekonfiguration des Geréts ist mit ihrer Sicherungskopie im Anzeige-
modul nicht kompatibel oder fehlerhaft.

s Ungepriift
Es wurde noch kein Vergleich zwischen der Gerdtekonfiguration und ihrer Sicherungsko-
pie im Anzeigemodul durchgefihrt.

= Datensatz nicht kompatibel
Wegen Inkompatibilitét ist kein Vergleich mdglich.

Der Vergleich wird tber Konfigurationsdaten verwalten (- B 165) = Vergleichen
gestartet.

ﬂ Wenn die Messumformerkonfiguration mit Konfigurationsdaten verwalten
(= B 165) = Duplizieren von einem anderen Gerat dupliziert wurde, dann stimmt
die aktuelle Geratekonfiguration des HistoROM mit derjenigen im Anzeigemodul nur
zum Teil Uiberein: Sensorspezifische Eigenschaften wie zum Beispiel eine Ausblen-
dungskurve werden nicht dupliziert. Das Vergleichsergebnis ist in diesem Fall Einstel-
lungen nicht identisch.
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Untermenii "Administration"

Navigation Setup > Erweitertes Setup - Administration

Freigabecode definieren

Navigation
Beschreibung
Eingabe
Werkseinstellung

Zusétzliche Information

Setup - Erweitertes Setup - Administration - Freigabecode definieren
Freigabecode fiir Schreibzugriff auf Parameter definieren.

0..9999

0

ﬂ Wird die Werkseinstellung nicht gedndert oder "0" eingegeben, sind die Parameter
nicht schreibgeschiitzt und die Konfigurationsdaten des Geréts damit immer &nder-
bar. Der Anwender ist in der Rolle des Instandhalters angemeldet.

Der Schreibschutz betrifft alle Parameter, die im Dokument mit dem [@]-Symbol mar-
kiert sind. Auf der Vor-Ort-Anzeige zeigt das (-Symbol vor einem Parameter, dass er
schreibgeschiitzt ist.

ﬂ Schreibgeschtitzte Parameter sind nach Definition des Freigabecodes nur wieder
dnderbar, wenn in Parameter Freigabecode eingeben (- B 126) der Freigabecode
eingegeben wird.

ﬂ Bei Verlust des Freigabecodes: Wenden Sie sich an Ihre Endress+Hauser Vertriebs-
stelle.

ﬂ Bei Bedienung tiber Vor-Ort-Anzeige: Der neue Freigabecode ist erst giiltig, nachdem
er in Parameter Freigabecode bestétigen (- B 170) bestatigt wurde.

Gerat zuriicksetzen
Navigation Setup - Erweitertes Setup > Administration > Gerat zurticksetzen
Beschreibung Gesamte Gerétekonfiguration oder ein Teil der Konfiguration auf einen definierten
Zustand zuriicksetzen.
Auswahl = Abbrechen
= Auf Werkseinstellung
= Auf Auslieferungszustand
= Von Kundeneinstellung
= Auf Transducer Standardwerte
= Gerét neu starten
Werkseinstellung Abbrechen
168 Endress+Hauser
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Zusatzliche Information

Endress+Hauser

Bedeutung der Optionen

= Abbrechen
Der Parameter wird ohne Aktion verlassen.

s Auf Werkseinstellung
Alle Parameter werden auf die bestellcodespezifische Werkseinstellung zuriickgesetzt.

s Auf Auslieferungszustand
Alle Parameter werden auf den Auslieferungszustand zuriickgesetzt. Der Auslieferungs-
zustand kann sich von der Werkseinstellung unterscheiden, wenn bei der Bestellung
kundenspezifische Parameterwerte angegeben wurden.
Diese Option ist nur sichtbar, wenn eine kundenspezifische Konfiguration bestellt wurde.

= Von Kundeneinstellung
Setzt alle Kundenparameter auf die Werkseinstellung zurtick. Service-Parameter bleiben
unveréndert.

s Auf Transducer Standardwerte
Setzt alle Kundenparameter, die die Messung beeinflussen, auf die Werkseinstellung
zurlick. Service-Parameter und Parameter, die nur die Kommunikation betreffen, bleiben
unveréndert.

s Gerdt neu starten
Durch den Neustart wird jeder Parameter, dessen Daten sich im fliichtigen Speicher
(RAM) befinden, auf seine Werkseinstellung zurtickgesetzt (z.B. Messwertdaten). Die
Geratekonfiguration bleibt unveréndert.
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Wizard "Freigabecode definieren"

ﬂ Wizard Freigabecode definieren ist nur bei Bedienung tiber Vor-Ort-Anzeige vor-
handen. Bei Bedienung liber Bedientool befindet sich Parameter Freigabecode defi-
nieren direkt in Untermenii Administration. Parameter Freigabecode bestédtigen
gibt es bei Bedienung tber Bedientool nicht.

Navigation Setup - Erweitertes Setup > Administration - Freigabecode
definieren

Freigabecode definieren

Navigation Setup - Erweitertes Setup - Administration - Freigabecode definieren - Freiga-
becode definieren

Beschreibung > B 168

Freigabecode bestétigen

Navigation Setup - Erweitertes Setup > Administration > Freigabecode definieren - Freiga-
becode bestatigen

Beschreibung Eingegebenen Freigabecode bestatigen.

Eingabe 0..9999

Werkseinstellung 0
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17.5 Meni "Diagnose”

Navigation Diagnose

Aktuelle Diagnose
Navigation Diagnose > Aktuelle Diagnose
Beschreibung Zeigt aktuell anstehende Diagnosemeldung.

Zuséitzliche Information

Die Anzeige besteht aus:

= Symbol fir Ereignisverhalten
= Code fiir Diagnoseverhalten
= Betriebszeit des Auftretens

= Ereignistext

Wenn mehrere Meldungen gleichzeitig auftreten, wird die Meldung mit der héchsten
Prioritat angezeigt.

ﬂ Behebungsmafinahmen zur Ursache der Meldung sind iiber das (i}-Symbol auf der
Anzeige abrufbar.

Zeitstempel
Navigation Diagnose - Zeitstempel
Beschreibung Zeigt den Zeitstempel der aktuell anstehenden Diagnosemeldung.

Letzte Diagnose

Navigation
Beschreibung

Zusatzliche Information

Endress+Hauser

Diagnose - Letzte Diagnose
Zeigt letzte vor der aktuellen Meldung aufgetretene Diagnosemeldung.

Die Anzeige besteht aus:

= Symbol fir Ereignisverhalten
= Code fiir Diagnoseverhalten
= Betriebszeit des Auftretens

= Ereignistext

ﬂ Es ist mdglich, das die angezeigte Diagnosemeldung weiterhin qgiiltig ist. Behebungs-
mafinahmen zur Ursache der Meldung sind iiber das {i:-Symbol auf der Anzeige
abrufbar.
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Zeitstempel

Navigation Diagnose - Zeitstempel

Beschreibung Zeigt den Zeitstempel der letzten Diagnosemeldung.

Betriebszeit ab Neustart

Navigation Diagnose - Betriebszeit ab Neustart

Beschreibung Zeigt, welche Zeit seit dem letzten Gerdteneustart vergangen ist.
Betriebszeit

Navigation Diagnose - Betriebszeit

Beschreibung Zeigt, wie lange das Gerét bis zum jetzigen Zeitpunkt in Betrieb ist.

Zusétzliche Information

172

Maximale Zeit: 9999 d ( ~ 27 Jahre)
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17.5.1 Untermenii "Diagnoseliste”

Navigation Diagnose - Diagnoseliste

Diagnose 1...5

Navigation Diagnose - Diagnoseliste - Diagnose 1

Beschreibung Zeigen aktuell anstehende Diagnosemeldungen mit der héchsten bis flinfthéchsten Priori-
tat.

Zusatzliche Information Die Anzeige besteht aus:

= Symbol fir Ereignisverhalten
s Code fiir Diagnoseverhalten
= Betriebszeit des Auftretens

= Ereignistext

Zeitstempel 1...5

Navigation Diagnose - Diagnoseliste - Zeitstempel

Beschreibung Zeitstempel der Diagnosemeldung.
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17.5.2 Untermenii "Ereignislogbuch"
ﬂ Untermenii Ereignislogbuch existiert nur bei Bedienung tiber Vor-Ort-Anzeige. Bei
Bedienung iiber FieldCare kann die Ereignisliste tiber die FieldCare-Funktion "Event
List / HistoROM" angezeigt werden.
Navigation Diagnose - Ereignislogbuch
Filteroptionen
Navigation Diagnose - Ereignislogbuch - Filteroptionen
Beschreibung Definieren, welche Kategorie von Ereignismeldungen im Untermeni Ereignisliste ange-
zeigt wird.
Auswahl = Alle
= Ausfall (F)
= Funktionskontrolle (C)
= Auferhalb der Spezifikation (S)
= Wartungsbedarf (M)
= Information (I)
Werkseinstellung Alle

Zusitzliche Information

174

ﬂ » Dieser Parameter wird nur bei Bedienung iiber Vor-Ort-Anzeige verwendet.
= Die Kategorien der Ereignisse entsprechen NAMUR NE 107.

Untermenii "Ereignisliste"

Untermenii Ereignisliste zeigt die Historie an aufgetretenen Ereignismeldungen der in
Parameter Filteroptionen (- B 174) ausgewdhlten Kategorie. Maximal werden 100
Ereignismeldungen chronologisch angezeigt.

Folgende Symbole zeigen an, ob ein Ereignis aufgetreten oder beendet ist (Statussymbole):
= 3): Auftreten des Ereignisses
= (>: Ende des Ereignisses

ﬂ Behebungsmafinahmen zur Ursache der Meldung sind iber das {i}-Symbol auf der
Anzeige abrufbar.

Anzeigeformat

= Bei Ereignismeldung der Kateqgorie (Statussignal) I: Statussignal, Ereignisnummer,
Betriebszeit des Auftretens, Ereignistext

= Bei Ereignismeldung der Kategorie (Statussignal) F, M, C, S: Diagnoseereignis, Status-
symbol, Betriebszeit des Auftretens, Ereignistext

Navigation Diagnose - Ereignislogbuch - Ereignisliste
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17.5.3 Untermenii "Gerdteinformation"

Navigation Diagnose - Gerateinformation

Messstellenbezeichnung

Navigation Diagnose - Geréteinformation - Messstellenbezeichnung
Beschreibung Bezeichnung fiir Messstelle eingeben.
Werkseinstellung FMR6x

Seriennummer

Navigation Diagnose - Gerateinformation - Seriennummer
Beschreibung Zeigt die Seriennummer des Messgeréts.

Zuséitzliche Information

ﬂ Niitzliche Einsatzgebiete der Seriennummer
= Um das Messgerét schnell zu identifizieren, z.B. beim Kontakt mit Endress+Hauser.
= Um gezielt Informationen zum Messgerat mithilfe des Device Viewer zu erhalten:
www.endress.com/deviceviewer

ﬂ Die Seriennummer befindet sich auch auf dem Typenschild.

Firmwareversion

Navigation Diagnose - Geréteinformation - Firmwareversion
Beschreibung Zeigt installierte Geratefirmware-Version.

Anzeige XX.VY.ZZ

Zuséatzliche Information

Firmware-Versionen, die sich nur in den letzten beiden Stellen ("zz") unterscheiden,
haben keine Unterschiede beziiglich Funktionalitdten und Bedienung.

Gerédtename
Navigation Diagnose - Geréteinformation > Gerdtename
Beschreibung Zeigt den Namen des Messumformers.

Endress+Hauser
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Bestellcode
Navigation Diagnose - Geréteinformation - Bestellcode

Beschreibung Zeigt den Gerétebestellcode.

Zuséatzliche Information

Der Bestellcode entsteht durch eine umkehrbare Transformation aus dem erweiterten
Bestellcode, der die Auspraqung aller Gerdtemerkmale der Produktstruktur angibt. Im
Gegensatz zu diesem sind aber die Gerdtemerkmale am Bestellocde nicht direkt ablesbar.

Erweiterter Bestellcode 1 ... 3

Navigation
Beschreibung

Zuséitzliche Information

Diagnose - Gerateinformation - Erweiterter Bestellcode 1
Zeigen die drei Teile des erweiterten Bestellcodes.

Der erweiterte Bestellcode gibt fiir das Gerat die Ausprdgung aller Merkmale der Produkt-
struktur an und charakterisiert damit das Gerét eindeutig.

Geréaterevision
Navigation Diagnose - Geréteinformation > Geraterevision
Beschreibung Zeigt die Geréaterevision (Device Revision), mit der das Gerat bei der HART Communication

Zuséatzliche Information

Foundation registriert ist.

Die Geréterevision wird benétigt, um dem Geréat die passende Gerdtebeschreibungsdatei
(DD) zuzuordnen.

Geréte-ID
Navigation Diagnose - Gerateinformation - Gerate-1D
Beschreibung Zeigt die Geréate-ID (Device ID) zur Identifizierung des Gerats in einem HART-Netzwerk.

Zuséitzliche Information

176

Die Geréate-ID ist neben Geratetyp und Hersteller-ID ein Teil der eindeutigen Gerédteken-
nung (Unique ID). Durch die Gerdtekennung wird jedes HART-Gerat eindeutiqg identifiziert.
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Gerétetyp
Navigation Diagnose - Geréteinformation > Geratetyp
Beschreibung Zeigt den Geréatetyp (Device type), mit dem das Messgerat bei der HART Communication

Zusatzliche Information

Foundation registriert ist.

Der Geréatetyp wird benétigt, um dem Gerat die passende Geratebeschreibungsdatei (DD)
zuzuordnen.

Hersteller-ID

Navigation

Beschreibung

Anzeige

Werkseinstellung

Endress+Hauser

Diagnose - Gerateinformation - Hersteller-ID

Anzeige der Hersteller-ID (Manufacturer ID), unter der das Messgeréat bei der HART Com-
munication Foundation registriert ist.

2-stellige Hexadezimalzahl

0x11 (fir Endress+Hauser)
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17.5.4 Untermenii "Messwerte"
Navigation Diagnose - Messwerte

Distanz

Navigation Diagnose - Messwerte - Distanz

Beschreibung Distanz zwischen Unterkante von Flansch bzw. Einschraubgewinde und Mediumoberfl&-

Zuséatzliche Information

che.

i

A0019485

50 Distanz bei Schiittgutmessungen

Fiillstand linearisiert

Navigation
Beschreibung

Zusitzliche Information

Diagnose - Messwerte - Fiillstand linearisiert
Zeigt linearisierten Fiillstand.

ﬂ Die Einheit ist bestimmt durch den Parameter Einheit nach Linearisierung
> B 136.

Ausgangsstrom 1 ... 2

Navigation

Beschreibung

178

Diagnose > Messwerte > Ausgangsstrom 1 ... 2

Zeigt aktuell berechneten Stromwert des Stromausgangs.
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Gemessener Strom 1

Navigation Diagnose - Messwerte - Gemessener Strom 1

Voraussetzung Nur fiir Stromausgang 1

Beschreibung Zeigt aktuell gemessenen Stromwert des Stromausgangs.

Klemmenspannung 1

Navigation Diagnose » Messwerte - Klemmenspannung 1

Beschreibung Zeigt aktuelle Klemmenspannung, die am Ausgang anliegt.

Sensortemperatur

Navigation Diagnose - Messwerte - Sensortemperatur

Beschreibung Zeigt aktuelle Sensortemperatur.
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17.5.5 Untermenii "Messwertspeicherung"

Navigation Diagnose » Messwertspeicherung
Zuordnung 1 ... 4. Kanal
Navigation Diagnose - Messwertspeicherung - Zuordnung 1 ... 4. Kanal
Beschreibung Speicherkanal eine Prozessgrofie zuordnen.
Auswahl = Aus
= Fillstand linearisiert
= Distanz

= Stromausgang 1

= Gemessener Strom

= Stromausgang 2 :

= Klemmenspannung

= Elektroniktemperatur

= Analogausgang Erweit.Diag. 1
= Analogausgang Erweit.Diag. 2
= Analogausgang Erweit.Diag. 3
= Analogausgang Erweit.Diag. 4

Werkseinstellung Aus

Zusétzliche Information Insgesamt kdnnen 1000 Messwerte gespeichert werden. Das bedeutet:
= Bei Nutzung von 1 Speicherkanal: 1000 Datenpunkte
= Bei Nutzung von 2 Speicherkanélen: 500 Datenpunkte
= Bei Nutzung von 3 Speicherkanélen: 333 Datenpunkte
= Bei Nutzung von 4 Speicherkandlen: 250 Datenpunkte

Wenn die maximale Anzahl an Datenpunkten erreicht wurde, werden die &ltesten im Spei-
cher vorhandenen Datenpunkte zyklisch tiberschrieben, so dass immer die letzten 1000,
500, 333 oder 250 Messwerte im Speicher bleiben (Ringspeicher-Prinzip).

ﬂ Wenn die getroffene Auswahl gedndert wird, wird der Inhalt des Messwertspeichers
geldscht.

Speicherintervall

Navigation Diagnose - Messwertspeicherung - Speicherintervall

Diagnose - Messwertspeicherung - Speicherintervall

Beschreibung Speicherintervall tlog fiir die Messwertspeicherung definieren, das den zeitlichen Abstand
der einzelnen Datenpunkte im Datenspeicher bestimmt.

Eingabe 1,0...3600,0s

Werkseinstellung 30,0s

* Sichtbar in Abhangigkeit von Bestelloptionen oder Geréteeinstellungen

180 Endress+Hauser



Micropilot FMR67 HART Bedienmenii

Zusatzliche Information Dieser Parameter bestimmt den zeitlichen Abstand der einzelnen Datenpunkte im Daten-
speicher und somit die maximale speicherbare Prozesszeit T)og:

= Bei Nutzung von 1 Speicherkanal: Tj,q = 1000 - tjoq

= Bei Nutzung von 2 Speicherkanélen: Tj,q = 500 - tjq
= Bei Nutzung von 3 Speicherkanélen: Tj,q = 333 - tjq
= Bei Nutzung von 4 Speicherkanélen: Tj,q = 250 - tjoq

Nach Ablauf dieser Zeit werden die &ltesten im Speicher vorhandenen Datenpunkte zyk-
lisch tiberschrieben, so dass immer eine Zeit von T, im Speicher bleibt (Ringspeicher-
Prinzip).

Wenn die Lange des Speicherintervalls gedndert wird, wird der Inhalt des Messwert-
speichers geldscht.

Beispiel

Bei Nutzung von 1 Speicherkanal

® Tjog =1000-15=1000s = 16,5 min

® Tj,y=1000-10s=10000s ~ 2,75 h

= Tj,y=1000-80s=80000s ~22h

= Tj,y= 1000 - 3600s=3600000s ~41d

Datenspeicher 16schen

Navigation Diagnose - Messwertspeicherung - Datenspeicher 16schen

Diagnose - Messwertspeicherung - Datenspeicher l6schen
Beschreibung Gesamten Datenspeicher 1dschen.

Auswahl s Abbrechen
s Daten 16schen

Werkseinstellung Abbrechen
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Untermenii "Anzeige 1 ... 4. Kanal"

Die Unterments Anzeige 1 ... 4. Kanal existieren nur bei Bedienung tiber Vor-Ort-
Anzeige. Bei Bedienung uiber FieldCare kann das Diagramm tuber die FieldCare-Funk-

tion "Event List / HistoROM" angezeigt werden.
Die Untermentis Anzeige 1 ... 4. Kanal rufen eine Anzeige des Messwertverlaufs fiir den
jeweiligen Speicherkanal auf.

2 £ XOOKXKX

175.77 \ANL.\)H\A\

40.69 ka9fh I["'--:
0

—100s

= x-Achse: Zeigt je nach Anzahl der gewéhlten Kanéle 250 bis 1000 Messwerte einer Pro-

zessgrofie.
= y-Achse: Zeigt die ungefédhre Messwertspanne und passt diese kontinuierlich an die lau-

fende Messung an.
ﬂ Durch gleichzeitiges Driicken von () und (=] verlasst man das Diagramm und kehrt
zum Bedienment zurtick.

Navigation Diagnose > Messwertspeicherung > Anzeige 1 ... 4. Kanal
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17.5.6 Untermenii "Simulation"

Untermenii Simulation dient zur Simulation bestimmter Messwerte oder Situationen.
Damit l&sst sich die korrekte Parametrierung des Geréts sowie nachgeschalteter Auswer-

teeinheiten priifen.

Simulierbare Situationen

Zu simulierende Situation

Zugehorige Parameter

Bestimmter Wert einer Prozessgrofie

= Zuordnung Prozessgréie (- 185)
= Wert Prozessgrofie (= 185)

Bestimmter Wert des Ausgangsstroms

= Simulation Stromausgang (- 185)
= Wert Stromausgang (- B 186)

Bestimter Zustand des Schaltausgangs

= Simulation Schaltausgang (- 186)
= Schaltzustand (= 186)

Vorliegen eines Alarms

Simulation Gerétealarm (= 187)
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Aufbau des Untermeniis

Navigation Diagnose - Simulation
» Simulation
‘ Zuordnung Prozessgrofie ‘ - 185
‘Wert Prozessgréfie ‘ > B 185
‘ Simulation Stromausgang 1 ... 2 ‘ - 185
‘ Wert Stromausgang 1 ... 2 ‘ > B 186
‘ Simulation Schaltausgang ‘ - 186
‘Schaltzustand ‘ -> 186
‘ Simulation Gerétealarm ‘ > B187
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Beschreibung der Parameter

Navigation Diagnose - Simulation

Zuordnung Prozessgrofle

Navigation

Auswahl

Werkseinstellung

Zusatzliche Information

Diagnose - Simulation - Zuordnung Prozessgrofie

= Aus
= Fillstand
= Fillstand linearisiert

Aus

s Der Wert der zu simulierenden Gréfie wird in Parameter Wert Prozessgrofie
(> B 185) festgelegt.

= Wenn Zuordnung Prozessgrofle * Aus, dann ist die Simulation aktiv. Eine aktive Simu-
lation wird durch eine Diagnosemeldung der Kategorie Funktionskontrolle (C) angezeigt.

Wert Prozessgréfie

Navigation
Voraussetzung
Eingabe
Werkseinstellung

Zusatzliche Information

Diagnose - Simulation - Wert Prozessgrofie
Zuordnung Prozessgrofie (= 185) = Aus

Gleitkommazahl mit Vorzeichen

Die nachgelagerte Messwertbearbeitung sowie der Signalausgang folgen dem eingegebe-
nen Wert. Auf diese Weise lasst sich die korrekte Parametrierung des Messgerats sowie
nachgelagerter Steuereinheiten prifen.

Simulation Stromausgang 1 ...

Navigation
Beschreibung

Auswahl

Werkseinstellung

Zuséatzliche Information

Endress+Hauser

Diagnose - Simulation - Simulation Stromausgang 1 ... 2
Simulation des Stromausgangs ein- und ausschalten.

= Aus
s An

Aus
Eine aktive Simulation wird durch eine Diagnosemeldung der Kategorie Funktionskontrolle

(C) angezeigt.
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Wert Stromausgang 1 ... 2

Navigation
Voraussetzung
Beschreibung
Eingabe
Werkseinstellung

Zuséatzliche Information

Diagnose - Simulation - Wert Stromausgang 1 ... 2
Simulation Stromausgang (> & 185) = An

Legt den simulierten Wert des Ausgangsstroms fest.
3,59..22,5mA

3,59 mA

Der Stromausgang folgt dem eingegebenen Wert. Auf diese Weise lassen sich die Justie-
rung des Stromausgangs sowie die korrekte Funktion nachgeschalteter Steuergeréte pru-
fen.

Simulation Schaltausgang
Navigation Diagnose - Simulation - Simulation Schaltausgang
Beschreibung Simulation des Schaltausgangs ein- und ausschalten.
Auswahl = Aus
= An
Werkseinstellung Aus
Schaltzustand
Navigation Diagnose - Simulation - Schaltzustand
Voraussetzung Simulation Schaltausgang (- B 186) = An
Beschreibung Momentaner Schaltzustand.
Auswahl = Offen
= Geschlossen
Werkseinstellung Offen

Zusétzliche Information

186

Der Schaltausgang folgt dem eingegebenen Wert. Auf diese Weise l&sst sich die korrekte
Funktion nachgeschalteter Steuergeréate priifen.
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Simulation Geréatealarm

Navigation
Beschreibung

Auswahl

Werkseinstellung

Zusatzliche Information

Diagnose - Simulation - Simulation Gerétealarm
Geratealarm ein- und ausschalten.

s Aus
s An

Aus

Bei Wahl von Option An generiert das Gerat einen Alarm. Auf diese Weise lasst sich das
korrekte Ausgangsverhalten des Gerats im Alarmfall priifen.

Eine aktive Alarmsimulation wird durch die Diagnosemeldung €C484 Simulation Fehler-
modus angezeigt.

Kategorie Diagnoseereignis

Navigation
Beschreibung

Auswahl

Werkseinstellung

Zuséatzliche Information

Diagnose - Simulation - Kategorie Diagnoseereignis
Ereigniskategorie zur Simulation wéhlen.

= Sensor

s Elektronik

= Konfiguration
= Prozess

Prozess

Nur Ereignisse der gewadhlten Kategorie stehen in der Auswahlliste von Parameter Simu-
lation Diagnoseereignis (- B 187) zur Verfiigung.

Bei Bedienung iiber ein Bedientool stehen in Simulation Diagnoseereignis immer
alle Diagnosemeldungen zur Auswahl. Kategorie Diagnoseereignis erscheint deswe-
gen nur bei Bedienung iiber die Vor-Ort-Anzeige.

Simulation Diagnoseereignis
Navigation Diagnose - Simulation - Simulation Diagnoseereignis
Beschreibung Zu simulierendes Diagnoseereignis wahlen. Hinweis: Um die Simulation zu beenden:'Aus'
wéhlen.
Werkseinstellung Aus

Zuséatzliche Information

Endress+Hauser

Bei Bedienung tiber Display kann man die Auswahlliste nach der Ereigniskategorie filtern
(Parameter Kategorie Diagnoseereignis (- 187)).
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17.5.7 Untermeni "Gerétetest"
Navigation Diagnose - Gerétetest

Start Gerétetest

Navigation Diagnose - Geréatetest - Start Gerétetest

Beschreibung Ja startet einen Gerétetest.

Auswahl = Nein
= Ja

Werkseinstellung Nein

Zusitzliche Information

= Wenn ein Echoverlust vorliegt, ist kein Gerdtetest moglich.
= Die Distanz zum Medium muss mindestens 1,5 m (5 ft) betragen.

Ergebnis Geratetest

Navigation Diagnose - Geréatetest > Ergebnis Geréatetest
Letzter Test
Navigation Diagnose - Geréatetest > Letzter Test
Beschreibung Zeigt Betriebszeit, bei der der letzte Geratetest durchgefithrt wurde.
Werkseinstellung
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17.5.8 Untermenii "Heartbeat"

B Das Untermenii Heartbeat ist nur verfiighar bei Bedienung iiber FieldCare oder Devi-
ceCare. Es enthélt die Wizards, welche mit den Anwendungspaketen Heartbeat Veri-
fication und Heartbeat Monitoring zur Verfiigung stehen.

Detaillierte Beschreibung
SD01870F

Navigation Diagnose - Heartbeat
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