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1 Informacje o niniejszym dokumencie

1.1 Przeznaczenie dokumentu

Niniejsza instrukcja obstugi zawiera wszystkie informacje wymagane na réznych etapach
cyklu eksploatacji urzadzenia, w tym takie jak:
= [dentyfikacja produktu

= Odbior dostawy

= Przechowywanie

= Montaz

= Podlaczenie

= Obstuga

= Uruchomienie

= Wykrywanie i usuwanie usterek

= Konserwacja

s Utylizacja

1.2 Stosowane symbole

1.2.1  Symbole zwigzane z bezpieczenistwem

A\ NEBEZPIECZENSTWO

Ten symbol ostrzega przed niebezpieczng sytuacjg. Zignorowanie go doprowadzi do
powaznego uszkodzenia ciata lub $mierci.

A\ OSTRZEZENIE
Ten symbol ostrzega przed niebezpieczng sytuacjg. Zignorowanie go moze doprowadzi¢ do
powaznego uszkodzenia ciata lub $mierci.

A\ PRZESTROGA
Ten symbol ostrzega przed niebezpieczng sytuacjg. Zignorowanie go moze doprowadzi¢ do
lekkich lub $érednich obrazen ciata.

NOTYFIKACJA
Tym symbolem sg oznaczone informacje o procedurach i inne czynnosci, z ktérymi nie
wigze sie niebezpieczenstwo obrazen ciata.

1.2.2  Symbole i grafiki oznaczajgce niektére typy informacji
¥4

Dopuszczalne
Dopuszczalne procedury, procesy lub czynnosci

Zalecane
Zalecane procedury, procesy lub czynnosci

Zabronione
Zabronione procedury, procesy lub czynnosci

Wskazowka
Oznacza informacje dodatkowe

Odsytacz do dokumentacji
o
Odsytacz do rysunku
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>
Uwaga lub krok procedury

1., 2., 3
Kolejne kroki procedury

Le
Wynik kroku procedury

Obstuga za pomocg oprogramowania obstugowego

Parametr zabezpieczony przed zapisem
1,2,3,..

Numery pozycji

AB,C,..

Widoki

A~

Instrukcje dotyczace bezpieczenstwa

Obowigzuje przestrzeganie zalecen dotyczgcych bezpieczenstwa podanych w odpowiednich
instrukcjach obstugi

1.3 Dokumentacja

Ponizsze dokumenty mozna pobraé ze strony internetowej Endress+Hauser
(https://www.pl.endress.com/pl/Pobierz):

ﬂ Wykaz dostepnej dokumentacji technicznej, patrz:
= W@M Device Viewer (www.endress.com/deviceviewer): nalezy wprowadzi¢ numer
seryjny podany na tabliczce znamionowej
s Aplikacja Endress+Hauser Operations: nalezy wprowadzi¢ numer seryjny podany na
tabliczce znamionowej lub zeskanowac¢ kod QR z tabliczki znamionowej

1.3.1 Karta katalogowa (TI)

Pomoc w doborze urzadzenia
Dokument ten zawiera wszystkie dane techniczne urzadzenia oraz przeglad akcesoriow i
innych produktéw, ktére mozna zamoéwic do tego urzadzenia.

1.3.2  Skrdcona instrukcja obstugi (KA)

Umozliwia szybki dostep do gtéwnej wartosci mierzonej
Skrécona instrukcja obstugi zawiera wszystkie najwazniejsze informacje od odbioru
dostawy do pierwszego uruchomienia.

1.3.3  Instrukcje dot. bezpieczenstwa Ex (XA)

W zaleznosci od wersji urzadzenia, wraz z nim dostarczane sg wymienione nizej instrukcje
dotyczace bezpieczenstwa Ex (XA). Stanowig one integralng czes¢ instrukeji obstugi.

ﬂ Oznaczenie tej dokumentacji jest podane na tabliczce znamionowej przyrzadu.

6 Endress+Hauser
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1.4 Terminy i skroty

BA
Instrukcja obstugi

KA
Skrocona instrukeja obstugi

TI
Karta katalogowa

SD
Dokumentacja specjalna

XA
Instrukcje dot. bezpieczenstwa

PN
Cisnienie nominalne

MWP
MWP (Maks. ci$nienie pracy / maks. ci$nienie medium)
Warto$¢ MWP jest takze podana na tabliczce znamionowe;j.

ToF
Czas przelotu fali elektromagnetycznej

g, (wartosé¢ DK)

Wzgledna stata dielektryczna medium

Oprogramowanie narzedziowe

Termin "oprogramowanie narzedziowe" jest uzywany w zastepstwie nastepujacego
oprogramowania obstugowego:

Aplikacji SmartBlue do obstugi urzagdzen za pomocg smartfonu lub tabletu z systemem
Android lub i0S

RTU
Modut RTU

BD
Strefa martwa; w strefie martwej analiza echa mikrofalowego moze by¢ utrudniona.

PLC
Sterownik programowany PLC

CDI
Interfejs serwisowy (CDI = Endress+Hauser Common Data Interface)

1.5 Zastrzezone znaki towarowe

Modbus®

jest zastrzezonym znakiem towarowym SCHNEIDER AUTOMATION, INC.
Apple®

Apple, logo Apple, iPhone i iPod touch to zastrzezone znaki towarowe Apple Inc.,
zarejestrowane w USA i w innych krajach. App Store to znak ustugowy Apple Inc.

Android®
Android, Google Play i logo Google Play to zastrzezone znaki towarowe Google Inc.

Bluetooth®

Znak stowny i logo Bluetooth® to zastrzezone znaki towarowe Bluetooth SIG, Inc. Kazdy
przypadek uzycia tego znaku przez Endress+Hauser podlega licencji. Pozostate znaki
towarowe i nazwy handlowe nalezg do ich prawnych wtascicieli.

Informacje o niniejszym dokumencie
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2 Podstawowe wskazdéwki bezpieczenstwa

2.1 Wymagania dotyczace personelu

Personel przeprowadzajgcy montaz, uruchomienie, diagnostyke i konserwacje powinien

spetniaé¢ nastepujgce wymagania:

» Przeszkoleni, wykwalifikowani operatorzy powinni posiada¢ odpowiednie kwalifikacje
do wykonywania konkretnych zadan i funkcji.

» Personel powinien posiada¢ zgode wiasciciela/operatora obiektu.

Powinien posiada¢ znajomo$¢ obowigzujgcych przepisow.

» Przed rozpoczeciem prac personel powinien przeczytac ze zrozumieniem zalecenia
podane w instrukeji obstugi, dokumentacji uzupetniajacej oraz certyfikatach (zaleznie
od zastosowania).

» Przestrzega¢ instrukcji i stosowacé sie do zasad ogélnych.

v

Personel obstugi powinien spetnia¢ nastepujgce wymagania:

» Byc przeszkolony i posiada¢ zgody odpowiednie dla wymagan zwigzanych z okreslonym
zadaniem od wtasciciela/operatora obiektu.

» Postepowaé zgodnie ze wskazéwkami podanymi w niniejszej instrukeji.

2.2 Zastosowanie urzadzenia

Zastosowanie i media mierzone

Przyrzad opisany w niniejszej instrukcji obstugi jest przeznaczony do ciggtych,
bezkontaktowych pomiaréw poziomu cieczy. Z uwagi na czgstotliwos$¢ roboczg, wynoszaca
ok. 26 GHz, energie emitowanych impulséw, wynoszacg maksymalnie 5,7 mW, i Srednig
moc wyjsciowg 0,015 mW przyrzad moze by¢ montowany bez ograniczen rowniez na
zewnatrz zamknietych zbiornikéw metalowych. W przypadku pracy na zewnatrz
zbiornikéw zamknietych, przyrzad powinien by¢ montowany zgodnie ze wskazdéwkami
podanymi w rozdziale "Warunki pracy: montaz. Obstuga przyrzadu nie stwarza zadnego
zagrozenia dla ludzi ani srodowiska.

Przy uwzglednieniu wartosci granicznych okreslonych w rozdziale 'Dane techniczne" i

ogoélnych warunkow podanych w instrukcji oraz dokumentacji uzupetniajgcej przyrzad

moze by¢ wykorzystywany tylko do nastepujgcych pomiarow:

» Mierzone zmienne procesowe: odlegtosc

» Obliczane zmienne procesowe: objeto$¢ lub masa medium zawartego w zbiorniku o
dowolnym ksztalcie; przeptyw na przelewie mierniczym lub w korycie pomiarowym (w
oparciu o warto$¢ poziomu za pomocg funkcji linearyzacji)

Aby zapewni¢ nalezyty stan techniczny przyrzadu przez caty okres jego eksploatacj,

nalezy:

» Uzywac go tylko do pomiaru mediéw, na ktére materiaty wchodzgce w kontakt z
medium sg wystarczajgco odporne.

» Zachowac wartos$ci graniczne podane w rozdziale "Dane techniczne"

Niewlasciwe zastosowanie urzadzenia
Producent nie ponosi zadnej odpowiedzialnosci za szkody spowodowane niewtasciwym
zastosowaniem lub zastosowaniem niezgodnym z przeznaczeniem.

Objasnienie dla przypadkéw granicznych:

» W przypadku mediéw specjalnych lub mediéw uzywanych jako srodek czyszczacy
nalezy skontaktowac sie z producentem. Firma Endress+Hauser stuzy pomocg w
zakresie antykorozyjnych wtasnosci materiatéw wchodzgcych w kontakt z medium, ale
nie udziela zadnych gwarancji ani nie ponosi odpowiedzialnosci z tego tytutu.

Ryzyka szczatkowe
Podczas pracy, wskutek wymiany ciepta z medium procesowym oraz wytwarzania ciepta
przez uktady elektroniczne, obudowa modutu elektroniki oraz podzespoty wewnetrzne

Endress+Hauser
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moga nagrzewac sie do temperatury 80 °C (176 °F). Podczas pracy czujnik moze osiggnaé
temperature bliskg temperatury medium.

Niebezpieczenstwo oparzenia wskutek kontaktu z nagrzanymi powierzchniami!
» W przypadku medium o podwyzszonej temperaturze nalezy zapewni¢ odpowiednie
zabezpieczenie przed oparzeniem.

2.3 Przepisy BHP

Przed przystgpieniem do obstugi urzgdzenia:
» Zawsze naleZy mie¢ natozony niezbedny sprzet ochrony osobistej, okreslony w
przepisach krajowych.

2.4 Bezpieczenstwo uzytkowania

Ryzyko uszkodzenia ciata.

» Przyrzad mozna uruchomic¢ jedynie wtedy, gdy jest on w petni sprawny technicznie i
niezawodny.

» Za bezawaryjng prace przyrzadu odpowiada operator.

Przerdbki przyrzadu

Niedopuszczalne sg nieautoryzowane przerobki przyrzadu, ktére mogg spowodowac
niebezpieczenstwo trudne do przewidzenia.
» Jesli mimo to przerédbki sg niezbedne, nalezy skontaktowac sie z E+H.

Naprawa

Dla zapewnienia bezpieczenistwa uzytkowania,

» Naprawy przyrzadu wykonywac jedynie wtedy, gdy jest to wyraznie dozwolone.

» Przestrzega¢ obowigzujgcych przepisow krajowych dotyczacych naprawy urzadzen
elektrycznych.

» Dozwolone jest stosowanie tylko oryginalnych czesci zamiennych i akcesoriéw Endress
+Hauser.

Strefy zagrozone wybuchem

Aby wyeliminowaé zagrozenia dla personelu lub obiektu podczas eksploatacji przyrzadu w

strefie niebezpiecznej (np. zagrozenia wybuchem, wystepowania urzadzen cisnieniowych):

» Sprawdzi¢ na tabliczce znamionowej, czy zaméwiony przyrzad jest dopuszczony do
zamierzonego zastosowania w strefie zagrozenia wybuchem.

» Nalezy przestrzega¢ wymagan technicznych okreslonych w dokumentacji
uzupetniajgcej stanowigcej integralng cze$é niniejszej instrukeji obstugi.

2.5 Bezpieczenstwo produktu

Urzadzenie zostato skonstruowane oraz przetestowane zgodnie z aktualnym stanem
wiedzy technicznej i opuscito zaktad producenta w stanie gwarantujgcym niezawodne
dziatanie. Spelnia ono ogélne wymagania bezpieczenstwa i wymogi prawne.

2.5.1 ZnakCE
Uktad pomiarowy spetnia stosowne wymagania dyrektyw Unii Europejskiej. Sg one
wyszczegolnione w Deklaracji zgodno$ci WE wraz ze stosowanymi normami.

Endress+Hauser potwierdza wykonanie testow przyrzadu z wynikiem pozytywnym poprzez
umieszczenie na nim znaku CE.
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Opis produktu

3.1 Konstrukcja przyrzadu

A
4i ﬁS
L
2\_;%/7

L@J/g

1—

®

OO NV WN

1

Konstrukcja przyrzqdu

Przetwornik z antenq o srednicy 40 mm
Przetwornik z antenq o Srednicy 80 mm
Obudowa czujnika

Uszczelka

Tylne przytqcze procesowe

Dtawik kablowy

Adapter kablowy

O-ring

Przeciwnakretka

Pierscieri ozdobny

Przednie przytqcze procesowe

A0028416
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4 Odbiodr dostawy i identyfikacja produktu

4.1 Odbior towarow

Przy odbiorze dostawy nalezy sprawdzic:

s Czy kod zaméwieniowy w dokumentach przewozowych jest identyczny jak na naklejce
urzadzenia

= Czy wyrdb nie jest uszkodzony

= Czy dane na tabliczce znamionowej sg zgodne z danymi w zaméwieniu i w dokumentach
przewozowych

= W stosownych przypadkach (patrz tabliczka znamionowa): czy dotaczono Instrukeje dot.
bezpieczenstwa Ex (XA)

ﬂ Jesli jeden z warunkow nie jest spetniony, nalezy skontaktowac sie z oddziatem firmy
Endress+Hauser.

4.2 Identyfikacja produktu

Sa mozliwe nastepujgce opcje identyfikacji urzgdzenia pomiarowego:
= Dane na tabliczce znamionowej
= Pozycje rozszerzonego kodu zaméwieniowego podane w dokumentach przewozowych

» W W@M Device Viewer (www.pl.endress.com/deviceviewer) wprowadzi¢ numer
seryjny z tabliczki znamionowej.

= Wyswietlone zostang wszystkie informacje o danym urzgdzeniu pomiarowym oraz
zakresie stosownej dokumentacji technicznej.

» W Endress+Hauser Operations App wprowadzi¢ numer seryjny z tabliczki znamionowe;
lub uzyé¢ Endress+Hauser Operations App do zeskanowania
dwuwymiarowego kodu kreskowego (kod QR) znajdujacego sie na tabliczce
znamionowej

= Wyswietlone zostang wszystkie informacje o danym urzgdzeniu pomiarowym oraz
zakresie stosownej dokumentacji technicznej.

4.3 Adres producenta

Endress+Hauser SE+Co. KG
Hauptstrafie 1
79689 Maulburg, Niemcy

Adres zaktadu producenta: patrz tabliczka znamionowa.

Endress+Hauser 11


http://www.endress.com/deviceviewer

Odbiér dostawy i identyfikacja produktu

Micropilot FMR20 Wersja MODBUS RS485

4.4

Tabliczka znamionowa

2

Endress+Hauser {Z1]

Order code:

18

12

Ser. no.:
Ext. ord. cd.:

© 6

SL 5
MWP: 8

Ta: 9 Tpmax:[ 10
DevicelD:

Fw: 12

Ul W

19

20

11
Dev.Rev.: 13 ex works

14 15 16

N\ -1l 21

Mat.: 17 if modification
22 “see sep. label Date:

24

23

®

2

VW 0O N WN =

Tabliczka znamionowa przetwornika Micropilot

Adres producenta

Nazwa urzqdzenia

Kod zamowieniowy

Numer seryjny (Ser. no.)

Rozszerzony kod zamdéwieniowy (Ext. ord. cd.)

Napiecie zasilania

Wyjscia sygnatowe

Cisnienie medium procesowego

Dopuszczalna temperatura otoczenia (T,)

Maksymalna temperatura procesu

ID urzqdzenia

Wersja oprogramowania (FW)

Rewizja modelu (Dev.Rev.)

Znak CE

Dodatkowe informacje dotyczqce wersji przyrzqdu (certyfikaty, dopuszczenia)
Znak C-tick

Materiaty wchodzqce w kontakt z medium

Stopieri ochrony: np. IP, NEMA

Symbol certyfikatu

Certyfikaty i dopuszczenia

Oznaczenie instrukcji dotyczqcej bezpieczenstwa: np. XA, ZD, ZE
Oznaczenie wskazujgce wprowadzenie zmian na tabliczce znamionowej
Dwuwymiarowy matrycowy kod kreskowy (kod QR)

Data produkcji: rok-miesigc

'A0029096

Na tabliczce znamionowej mogg by¢ podane 33 cyfry rozszerzonego kodu
zamoéwieniowego. Jesli rozszerzony kod zaméwieniowy zawiera wiecej znakéw, te

dodatkowe znaki nie sg podane.

Rozszerzony kod zaméwieniowy mozna réwniez wyswietli¢ w Rozszerzony kod

zamoéwieniowy 1 ... 3 parameter w menu obstugi

Endress+Hauser
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5 Warunki pracy: montaz

5.1 Zalecenia montazowe

5.1.1 Opcje montazu

A0030605

®

3 Montaz do Sciany, na dachu lub w kréccu zbiornika

Montaz do sciany lub dachu, mozliwosc odchylenia sondy od pionu
Montaz za pomocq gwintu przedniego

Montaz za pomocg gwintu tylnego

Montaz pod sklepieniem za pomocq przeciwnakretki (w zakresie dostawy)
Montaz poziomy z plytkq reflektora

Montaz do Sciany szybu

ﬂ Uwaga!

» Przewod czujnika nie stuzy do mocowania. Nie moze by¢ wykorzystywany do
podwieszania.
® Podczas montazu swobodnego przyrzad nalezy montowac pionowo.

Mo 0O W

5.1.2 Montaz w kréocécu

Optymalna pozycja montazowa to taka, w ktérej dolna krawedz anteny znajduje sie
nieznacznie ponizej kroéca. Wewnetrzna powierzchnia kroéca powinna by¢ gtadka, bez
krawedzi i szwéw spawalniczych. Jesli to mozliwe, krawedz kroéca powinna byé
zaokraglona.

Endress+Hauser 13
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A0028413

4 Montaz w kréécu

A Antena o srednicy 80 mm (3 in)
B Antena o srednicy 40 mm (1,5 in)

Dtugos$¢ maksymalna krééca L zalezy od jego $rednicy D.
Prosimy o zachowanie okreslonych wartosci granicznych $rednicy i dtugosci kréécea.
Antena o srednicy 80 mm (3 in), montaz wewnatrz krdocca

# D:min. 120 mm (4,72 in)

» L: maks. 205 mm (8,07 in) + D x 4,5

Antena o $rednicy 80 mm (3 in), montaz ponizej krocca

= D: min. 80 mm (3 in)

= [:maks. D x 4,5

Antena o $rednicy 40 mm (1,5 in), montaz ponizej krééca

= D: min. 40 mm (1,5 in)

® [:maks.Dx 1,5

Antena o $rednicy 40 mm (1,5 in), montaz wewnatrz krécéca
= D: min. 80 mm (3 in)

» 1: maks. 140 mm (5,5in) +D x 1,5

5.1.3  Pozycja montazowa na zbiorniku

0000

A0028410

5 Pozycja montazowa na zbiorniku

14 Endress+Hauser
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Endress+Hauser

= Jezeli jest to mozliwe, dolna cze$¢ czujnika powinna sie znajdowac¢ wewnatrz zbiornika.

= Zalecana odlegto$¢ A pomiedzy Sciang zbiornika a zewnetrzng krawedzig krdc¢ca wynosi
ok. ¥ $rednicy zbiornika D. Jednak przyrzad nie powinien by¢ montowany w odlegtosci
mniejszej niz 15 cm (5,91 in) od $ciany zbiornika.

= Nie montowac czujnika w osi zbiornika.

= Nie montowac przyrzadu nad strumieniem wlotowym (zasypowym).

s Unikaé montazu urzadzen takich, jak sygnalizatory poziomu, czujniki temperatury,
przegrody, wezownice, itp.

= W jednym zbiorniku moze by¢ zainstalowanych kilka czujnikéw i nie powoduje to
wzajemnego zaktocania sygnatéw pomiarowych.

= W Strefa martwa (BD) analiza echa mikrofalowego moze by¢ utrudniona. Mozna to
wykorzysta¢ do wytlumienia szumu w poblizu anteny (np. wskutek kondensacii).
Fabrycznie ustawiona Strefa martwa wynosi co najmniej 0,1 m (0,33 ft). Mozna ja
jednak zmienié recznie (dopuszczalna jest réwniez wartosé O m (O ft)).
Automatyczne obliczanie wartosci:
Strefa martwa = Kalibracja -Pusty- - Kalibracja -Pelny- - 0,2 m (0,656 ft).
Strefa martwa parameter jest przeliczana zgodnie z tym wzorem kazdorazowo po
wprowadzeniu innej wartosci w Kalibracja -Pusty- parameter lub Kalibracja -Pelny-
parameter.
Jesli wynik obliczenia jest mniejszy od 0,1 m (0,33 ft), zamiast tego przyjmowana jest
wartos¢ Strefa martwa wynoszaca 0,1 m (0,33 ft).

5.1.4  Ustawienie czujnika podczas montazu w zbiorniku

= Antena powinna by¢ ustawiona prostopadle do powierzchni medium.
= Znacznik orientacji montazowej radaru nalezy ustawi¢ w kierunku $ciany zbiornika.

A0028927

6 Ustawienie czujnika podczas montazu w zbiorniku

15
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5.1.5 Kat wigzki

A0033201

7 Zaleznos¢ miedzy kqtem wiqzki a, odlegtosciq D a Srednicq wigzki W

Kat wigzki a (kat potowy mocy sygnatu) jest katem wierzchotkowym stozka, wewnatrz
ktorego gestos¢ promieniowania fali elektromagnetycznej jest wieksza od potowy gestosci
maksymalnej (szeroko$¢ 3 dB). Nalezy jednak pamietac, ze mikrofale rozchodza sie
rowniez poza obszar stozka i sg odbijane od elementéw znajdujgcych sie poza nim.

Srednica wigzki W w zaleznosci od kata wiagzki a i odlegtosci pomiarowej D.

Antena o $rednicy 40 mm (1,5 in), 30 °

W=D x0,54

Antena o $rednicy 40 mm (1,5 in) z oslong zabezpieczajaca przed zalaniem, o 12 °
W=Dx0,21

Antena o srednicy 80 mm (3 in) z ostong zabezpieczajaca przed zalaniem lub bez niej,
al2’®
W=Dx0,21

Endress+Hauser
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5.1.6  Pomiar w zbiornikach z tworzyw sztucznych

—
~_

8 Pomiar w zbiornikach z tworzyw sztucznych z zewnetrznymi instalacjami na zewnqtrz zbiornika,
zaktécajgcymi pomiar

A0029540

1 Rurociqgi, elementy wykonane z rur
2 Drabiny
3 Kraty, balustrady

W przypadku zbiornika wykonanego z materiatu nieprzewodzacego (np. z tworzywa
sztucznego wzmocnionego wtéknem szklanym), impulsy mikrofalowe moga réwniez
ulega¢ odbiciu od zewnetrznych elementéw zbiornika.

W zwigzku z tym, w obszarze wigzki pomiarowej nie powinny sie znajdowac elementy
wprowadzajgce zaktocenia, wykonane z materiatow przewodzacych (informacje dotyczace
obliczania $rednicy wiazki pokazano w rozdziale dotyczacym kata wiazki).

W celu uzyskania bardziej szczegotowych informacji, prosimy o kontakt z biurem Endress
+Hauser.

5.1.7  Ostona pogodowa
W przypadku montazu na wolnym powietrzu zaleca sie korzystanie z ostony pogodowe;j.

Mozna jg zamowic jako akcesoria lub wraz z przyrzagdem po wybraniu odpowiedniej opcji w
pozycji kodu zam. "Akcesoria w dostawie".

Endress+Hauser 17
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A0031277

9 Ostona pogodowa, np. z anteng o Srednicy 40 mm (1.5")

ﬂ Ostona pogodowa nie zakrywa catkowicie czujnika.

5.1.8  Pomiar z uzyciem ostony zabezpieczajacej przed zalaniem

Ostona zabezpieczajaca przed zalaniem zapewnia jednoznaczng analize echa poziomu
maksymalnego nawet w przypadku catkowitego zanurzenia czujnika pomiarowego.

W przypadku montazu na otwartej przestrzeni i/lub w aplikacjach, gdzie wystepuje ryzyko
zalania, zalecane jest uZycie ostony zabezpieczajgcej przed zalaniem.

Mozna jg zamowic jako akcesoria lub wraz z przyrzgdem po wybraniu odpowiedniej opcji w
pozycji kodu zam. "Akcesoria w dostawie".

A0031093
10  Uzycie ostony zabezpieczajqcej przed zalaniem

1 Poduszka powietrzna

2 Uszczelka O-ring (EPDM)
3 Strefa martwa

4 Poziom maksymalny

Ostona jest wkrecana bezposrednio na gwint czujnika, hermetyczng szczelnos¢ zapewnia
uszczelka typu O-ring. W razie zalania czujnika, powstata poduszka powietrzna zapewnia
jednoznaczne wykrywanie poziomu maksymalnego na konicu ostony. Ze wzgledu na fakt,
ze Strefa martwa znajduje sie wewnatrz ostony, echa wielokrotne nie sg analizowane.

18 Endress+Hauser



Micropilot FMR20 Wersja MODBUS RS485 Warunki pracy: montaz

Parametry konfiguracyjne przy zamontowanej ostonie zabezpieczajacej przed
zalaniem

Ustawianie strefy martwej przy zamontowanej ostonie zabezpieczajacej przed
zalaniem

» Sciezka dostepu: Menu gtéwne - Ustawienia - Ustawienia zaawansowane - Strefa
martwa
L~ Wprowadzi¢ 100 mm (4 in).

Po zamontowaniu ostony zabezpieczajacej przed zalaniem i ustawieniu strefy
martwej nalezy wykona¢ mapowanie zbiornika

1. Sciezka dostepu: Ustawienia > Potwierdz odlegtos¢
L~ Porownac odlegto$¢ wyswietlang z odlegtoscig rzeczywistg, aby rozpocza¢ zapis
mapy ech zaktécajacych.
2. Sciezka dostepu: Ustawienia - Punkt koncowy mapowania
L= Ten parametr okresla odlegtos¢, do ktérej ma by¢ zapisana nowa mapa.
3. Sciezka dostepu: Ustawienia - Pelny zakres mapowania
- Wyswietlana jest odlegto$¢, do ktérej mapa zostata zapisana.

5.1.9 Montaz z uzyciem nastawnego uchwytu montazowego

Mozna go zamo6wic jako akcesoria lub wraz z przyrzgdem po wybraniu odpowiedniej opcji
w pozycji kodu zam. "Akcesoria w dostawie".

% 7

A0030606

11  Montaz z uzyciem nastawnego uchwytu montazowego

= Mozliwy jest réwniez montaz na $cianie lub na dachu zbiornika.
= W przypadku montazu w uchwycie, antene nalezy ustawié¢ prostopadle do lustra
medium.

NOTYFIKACJA

Uchwyt montaZowy nie jest polaczony elektrycznie z obudowa przetwornika.
Ryzyko gromadzenia sie tadunkéw elektrostatycznych.
» Uchwyt montazowy nalezy podigczy¢ do lokalnej linii wyréwnania potencjatow.

5.1.10 Montaz na obrotowym wysiegniku

Wysiegnik, wspornik nascienny i pionowy sg dostepne jako akcesoria.

Endress+Hauser 19
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A0028412
12 Montaz na obrotowym wysiegniku

A Wysiegnik ze wspornikiem nasciennym
B Wysiegnik ze wspornikiem pionowym
C  Wysiegnik mozna obraca¢ (na przyktad w celu ustawienia przyrzqdu nad osiq koryta pomiarowego)

5.1.11 Montaz poziomy z ptytka reflektora
Ptytka reflektora jest dostepna jako akcesorium.

=

13 Montaz poziomy z plytkq reflektora

A0037747

5.1.12 Montaz w szybie

Wspornik montazowy z osig obrotu jest dostepny jako akcesorium.

V

A0037748
14 Montaz w szybie w ramieniu uchylnym z mozliwosciq regulacji

A Ramie ze wspornikiem nasciennym
B Ramie uchylne z mozliwosciq requlacji (np. w celu ustawienia przyrzqdu w osi kanatu)

5.2 Kontrola po wykonaniu montazu
O Czy przyrzad lub przewody nie sg uszkodzone (kontrola wzrokowa)?

OCzy przyrzad jest odpowiednio zabezpieczony przed wilgocig i bezposrednim dziataniem
promieni stonecznych?

OCzy przyrzad jest odpowiednio zamontowany?

20 Endress+Hauser
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6 Podlaczenie elektryczne

6.1 Przyporzadkowanie przewodow

- DO/A(+)
+% D1/B(-)
1— N\

A0037750

15  Przyporzqdkowanie przewoddéw FMR20, wersja Modbus

1 Plus: zyta brgzowa

2 Minus: zyta niebieska

3 Linia Modbus DO/A (+): zyta biata
4 Linia Modbus D1/B (-): zyta czarna

6.2 Napiecie zasilania
5...30Vpc
Przetwornik wymaga zewnetrznego zasilania.

Zasilanie bateryjne

Aby zwiekszy¢ trwatosé baterii, komunikacja bezprzewodowa Bluetooth® w radarze moze
by¢ wytaczona.

Wyréwnanie potencjatéw

Poza poditgczeniem przewodéw uziemiajgcych nie sg wymagane Zadne dodatkowe
czynnosci.

ﬂ Endress+Hauser oferuje rozne typy zasilaczy, ktére mozna zamowi¢ oddzielnie jako
akcesoria.

6.3 Podtaczenie urzadzenia

6.3.1  Schemat blokowy podlaczenia wersji Modbus RS485

Potgczenie RS485 spetnia wymagania specyfikacji technologii RS485-IS, dotyczacej pracy
w strefach zagrozonych wybuchem.

21
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I\ po/Am) . 2
D1/B(-) -
- + 3
+ /

A0037751

16  Schemat blokowy podigczenia wersji Modbus RS485

1 Przyrzqd z komunikacjq Modbus
2 Stacja Modbus master/RTU
3 Zasilacz

Do szyny RS485 mozna podigczy¢ nawet 32 stacji.

1
+ +
/ 2
4 DO / A(+) DO/ A(+) .
D1/B(-) D1/B(-) Lj

AD038149

17  Schemat blokowy podigczenia kilku stacji Modbus RS485

1  Zasilacz

2 Przyrzqd z komunikacjq Modbus
3 Terminatory magistrali

4 Stacja Modbus master/RTU

ﬂ Przewod magistrali powinien by¢ przewodem fieldbus typu A, maksymalna diugos¢:
1200 m (3937 ft).

Jezeli przyrzad jest zamontowany w strefie zagrozenia wybuchem, dtugo$é przewodu
nie moze przekracza¢ 1000 m (3 281 ft).

Rezystor terminujgcy powinien by¢ zamontowany z obu stron magistrali RS485.

6.3.2  Terminator magistrali RS485

Terminator nalezy zamontowa¢ zgodnie ze specyfikacjg RS485-IS.

+

f
} DO/ A(+)
} D1/B(-)

510Q

200 Q

510Q

A0038150

18  Schemat rezystora terminujqcego magistrali zgodnie ze specyfikacjg RS485-1S
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6.4 Kontrola po wykonaniu podigczen elektrycznych
O Czy przyrzad lub przewody nie sg uszkodzone (kontrola wzrokowa)?

O Czy zamontowane przewody sg odpowiednio zabezpieczone przed nadmiernym
zginaniem lub odksztatceniem?

O Czy dtawiki kablowe sa zamontowane i odpowiednio dokrecone?
O Czy napiecie zasilania jest zgodne ze specyfikacja na tabliczce znamionowej?

O Przyrzad nie posiada zabezpieczenia przed odwrotng polaryzacjg; czy poditgczenie
przewodow jest poprawne?

Endress+Hauser 23
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7 Obstuga

7.1 Koncepcja obstugi

= Modbus

= Aplikacja SmartBlue poprzez interfejs bezprzewodowy Bluetooth®

= Nawigacja po menu wraz z krotkimi objasnieniami funkcji poszczegoélnych parametrow
W oprogramowaniu obstugowym

7.2 Obstuga poprzez interfejs Bluetooth®

») |

A0028895
19  Mozliwosci obstugi zdalnej poprzez interfejs Bluetooth®

1 Zasilacz przetwornika
2 Smartfon/ tablet z zainstalowanq aplikacjq SmartBlue
3 Przetwornik z interfejsem Bluetooth®

7.3 Obstuga zdalna za pomoca protokotu Modbus

T
°

0 g
=
f\

[

\ \1

A0037752
20  Opcje obstugi zdalnej z wykorzystaniem protokotu Modbus

1 Komputer z oprogramowaniem obstugowym ze sterownikiem komunikacyjnym Modbus (aplikacja kliencka,
terminala itp.)

Modut RTU z komunikacjq Modbus (np. Fieldgate FXA42)

Brama FXA30B

Stacja Memograph M RSG45

Sie¢ Modbus RS485

Przetwornik z protokotem Modbus i interfejsem Bluetooth®

Smartfon/tablet z zainstalowang aplikacjg SmartBlue

Ny W
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Integracja z systemami sterowania procesem poprzez protokoét Modbus
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8

poprzez protokot Modbus

8.1

8.1.1 Ustawienia Modbus

Informacje dotyczace Modbus RS485

Integracja z systemami sterowania procesem

Nastepujace ustawienia mozna konfigurowaé za pomocg komunikacji Bluetooth i Modbus.

Parametr Opcje Ustawienie domyslne
Liczba bitéw danych 7,8 8

Kontrola parzystosci Parzysto$¢, Nieparzystosé¢, Brak Parzystos¢

Liczba bitéw stopu 1,2 1

Predko$¢ transmisji 1200, 2400, 4800, 9600, 19200 9600

Protokot RTU, ASCII RTU

Adresowanie 1..200 200

Minimalna czestotliwos$¢ odpytywania 500 ms

8.1.2  Obstugiwane kody funkcji Modbus
Kod funkcji Dziatanie Typ rejestru Typ polecenia
03 (0x03) Odczyt jednego/wielu rejestréw Rejestr sktadujacy Standardowe
06 (0x06) Zapis do jednego rejestru Rejestr sktadujacy Standardowe
16 (0x10) Zapis do wielu rejestréw Rejestr sktadujacy Standardowe
8.1.3  Obstugiwane wyjatki Modbus
Wryjatek Kod Opis
MB_EX_ILLEGAL_FUNCTION 01 (0x01) | Kod funkcji nie jest obstugiwany
MB_EX ILLEGAL_DATA_ADDRESS | 02 (0x02) | Adres rejestru niedostepny
MB_EX_ILLEGAL_DATA_VALUE |03 (0x03) | Niedopuszczalna wartos¢ w polu danych (np. zapis danej
float32 do rejestru char8 ).
Zwracany réwniez w przypadku zapisu do rejestrow
przeznaczonych tylko do odczytu.

8.1.4  Specjalne typy danych Modbus
Typ danych | Liczba Opis
rejestrow
na
parametr
float32 2 Poniewaz float32 sklada sie z czterech bajtéw, parametr z danymi typu float32
(IEEE754) trzeba podzieli¢ na dwa stowa 16-bitowe przesytane za pomoca protokétu

Modbus.

Modbus. Do odczytu parametru typu float32, nalezy odczytac¢ dwa kolejne rejestry

Rejestr Modbus

[n]

Rejestr Modbus [n+1]

Bajt A

BajtB Bajt C

BajtD

Wartoéc float32
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Typ danych | Liczba Opis
rejestrow
na
parametr
uint32 / 2 Te same warunki, ktére dotycza danych typu float32, obowiazuja tez dla danych
int32 typu uint32 / int32.
Rejestr Modbus [n] Rejestr Modbus [n+1]
Bajt A BajtB Bajt C BajtD
Wartos$¢ uint32 / Int32
ciagg (macierz | 0.5 Poniewaz jeden znak w ciggu znakéw wymaga jednego bajtu, w rejestrze Modbus
char8) zawsze sg zapisywane dwa znaki. Ponadto dtugo$¢ parametru z danymi typu
string jest ograniczona do 60 znakow.
Rejestr Modbus [n] Rejestr Modbus [n+1]
char8 [n] ‘ char8 [n+1] char8 [n+2] ‘ char8 [n+3]
8.2 Zmienne mierzone przesylane z wykorzystaniem
protokotu Modbus

Osiem najwazniejszych parametréw procesowych jest mapowane w pierwszych adresach
zakresu adres6w Modbus jako parametry przesytane w trybie burst. W ten sposéb
parametry te mozna przesta¢ w jednej transmisji danych pomiarowych. Wszystkie
parametry sg zapisane w formacie Float32.

ﬂ W przypadku uzycia stacji Memograph M RSG45 lub bramy Fieldgate FXA30B
Modbus master, adres rejestru nalezy zwiekszyc¢ o jeden (adres rejestru +1). Moze to
rowniez dotyczy¢ innych stacji master.

Adres Modbus Nazwa parametru Opis Jednostka SI
5000 MODB_PV_VALUE Poziom po Zalezny od typu linearyzacji
linearyzacji (PV)
5002 MODB_SV_VALUE Odlegtos¢ (SV) m
5004 MODB_TV_VALUE Amplituda dB
wzgledna echa
(TV)
5006 MODB_QV_VALUE Temperatura °C
(Qv)
5008 MODB_SIGNALQUALITY Jako$¢ sygnatu -
5010 MODB_ACTUALDIAGNOST | Numer biezacej -
ICS diagnostyki
5012 MODB_LOCATION_LONGIT | Dtugos¢
UDE geograficzna
5014 MODB_LOCATION_LATITU | Szeroko$¢

DE

geograficzna
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9 Uruchomienie i obstuga

9.1 Montaz i kontrola funkcjonalna

Przed uruchomieniem punktu pomiarowego nalezy upewnic sie, Ze wykonane zostaty
czynnosci kontrolne po wykonaniu montazu oraz po wykonaniu podtgczen elektrycznych.

9.1.1 Kontrola po wykonaniu montazu
O Czy przyrzad lub przewody nie sg uszkodzone (kontrola wzrokowa)?

OCzy przyrzad jest odpowiednio zabezpieczony przed wilgocia i bezposrednim dziataniem
promieni stonecznych?

OCzy przyrzad jest odpowiednio zamontowany?

9.1.2  Kontrola po wykonaniu podiaczen elektrycznych
O Czy przyrzad lub przewody nie sg uszkodzone (kontrola wzrokowa)?

O Czy zamontowane przewody sg odpowiednio zabezpieczone przed nadmiernym
zginaniem lub odksztatceniem?

O Czy dtawiki kablowe sa zamontowane i odpowiednio dokrecone?
O Czy napiecie zasilania jest zgodne ze specyfikacja na tabliczce znamionowej?

O Przyrzad nie posiada zabezpieczenia przed odwrotng polaryzacjg; czy poditgczenie
przewodow jest poprawne?

9.2 Uruchomienie za pomoca aplikacji SmartBlue

9.2.1 Wymagania dotyczace urzadzenia

Uruchomienie za pomocg aplikacji SmartBlue jest mozliwe wytgcznie wtedy, gdy przyrzad
posiada interfejs Bluetooth (modut Bluetooth zamontowany fabrycznie lub w ramach
modernizacji).

9.2.2 Wymagania systemowe aplikacji SmartBlue

Wymagania systemowe aplikacji SmartBlue
Aplikacja SmartBlue jest dostepna do pobrania dla urzgdzen z systemem operacyjnym
Android ze Sklepu Google Play, a dla urzadzen z systemem operacyjnym iOS ze Sklepu
iTunes.
= Urzadzenia z systemem operacyjnym iOS:
iPhone 4S lub nowszy z systemem od wersji i0S 9; iPad 2 lub nowszy z systemem od
wersji i0S 9; iPod touch 5. generacji lub nowszy z systemem od wersji iOS 9
s Urzadzenia z systemem operacyjnym Android:
Od Android 4.4 KitKat i Bluetooth® 4.0
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9.2.3  Uruchomienie
Pobrac i zainstalowac¢ aplikacje SmartBlue

1. W celu pobrania aplikacji, zeskanowa¢ kod QR lub wprowadzi¢ "SmartBlue" w polu

wyszukiwania
Le
ANDROID APP ON
P> Google Play
#Z Download on the
[ ¢ App Store

[EH
R

3. Wybrac urzadzenie z wyswietlanej listy (zawiera tylko dostepne urzadzenia)
[

AD033202

21  Link do pobrania

2. Uruchomi¢ SmartBlue
L

A0029747

22 Ikona aplikacji SmartBlue

A0029502

23 Lista urzqdzeri dostepnych

ﬂ Miedzy jednym czujnikiem a jednym smartfonem lub tabletem moze by¢ nawigzane
tylko jedno potgczenie typu punkt-punkt.

4. Zalogowac sie do urzadzenia
Ly

(e )

CE2 LS AN RUETY
Login

Login to Device

A0029503

24 Logowanie
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Wprowadzi¢ nazwe uzytkownika -> admin

Wprowadzi¢ hasto poczatkowe -> Nr seryjny urzadzenia lub ID modutu Bluetooth (w
przypadku modutéw zamontowanych w ramach modernizacji)

Po pierwszym zalogowaniu hasto nalezy zmieni¢

Informacje dodatkowe (np. menu gtéwne) mozna wyswietli¢, przeciggajac ekran
palcem
Ly

Device info

Device TAG

-
-
2
I
H
H
+ o> g
2
£ 3

A

[IO}
H

A0029504

25  Menu gtéwne

ﬂ Krzywe obwiedni echa mozna wyswietli¢ i zapisa¢ w pamieci

Oproécz niej mozna wyswietli¢ nastepujace wartosci:
= D = Odlegtos¢

= [ =Poziom

= A = Amplituda absolutna

= W przypadku wykonywania zrzutu ekranu, zapisywany jest wyswietlany fragment
wykresu (z uwzglednieniem powiekszenia)

= W przypadku sekwencji wideo caly obszar jest ciggle zapisywany bez uwzgledniania
funkcji powigkszenia

Krzywa obwiedni echa (w postaci sekwencji wideo) mozna réwniez przesytac za
pomocg smartfonu lub tabletu.

[dB] D 1982,6 mm L1217,4 mm A-51dB /
’ v o

F (2000 mm
11 : 1
-120 100000 000 100000 2000,00 3000,00 4000,00

W crveiopecorve [l veightng curve [l Map [mm]

A0029486

26  Przyktad krzywej obwiedni echa wyswietlanej w aplikacji SmartBlue dla systemu Android

vl N =

Rejestracja zapisu wideo

Wykonanie zrzutu ekranu
Wyswietlenie menu mapowania
Start/stop zapisu wideo

Zmiana punktu czasowego na osi czasu
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1 3

["510 D 1977.4 mm L1222.6 mm A-50dB

<

j
I
i
i
'
0.00 2000.00 4000.00 6000.00 800000 10000.00
W enveiope curve [l Weighting curve [l Map [mm]

A0029487

27  Przyktad krzywej obwiedni echa wyswietlanej w aplikacji SmartBlue; widok na urzqdzeniu z systemem IoS

vl N =

Rejestracja zapisu wideo

Wykonanie zrzutu ekranu
Wyswietlenie menu mapowania
Start/stop zapisu wideo

Zmiana punktu czasowego na osi czasu

9.3 Konfiguracja pomiaru poziomu za pomoca

oprogramowania obstugowego

- —E

BD 100%
D
El F
L
0%

A0028417

28  Parametry konfiguracyjne pomiaru poziomu cieczy

IR

BD

Punkt odniesienia pomiaru
Odlegtos¢

Poziom

Kalibracja -Pusty- (= Zero)
Kalibracja -Petny- (= Zakres)
Strefa martwa

9.3.1 Zapomoca aplikacji SmartBlue

1.

Sciezka dostepu: Ustawienia > Jednostka w pomiarze odlegtosci
= Wybra¢ jednostke pomiaru odlegtosci
Sciezka dostepu: Ustawienia > Kalibracja -Pusty-

Y- Wprowadzi¢ warto$¢ poziomu "pusty" E (odlegtosci od punktu odniesienia R
pomiaru do poziomu minimalnego)

Sciezka dostepu: Ustawienia - Kalibracja -Pelny-
L~ Wprowadzi¢ warto$¢ poziomu "petny" F (zakres: poziom maks. - poziom min.)
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4, Sciezka dostepu: Ustawienia > Odlegtosé
L Wyswietlana jest aktualnie zmierzona odlegtos¢ D od punktu odniesienia
pomiaru (dolnej krawedzi anteny sondy) do powierzchni substancji mierzonej
5. Sciezka dostepu: Ustawienia - Potwierdz odlegtos¢
L~ Por6wnanie odlegtosci wyswietlanej z odlegtoscig rzeczywista, aby rozpoczg¢
zapis mapy ech zaktdcajgcych
6. Sciezka dostepu: Ustawienia - Punkt konicowy mapowania
L~ Ten parametr okresla odlegtos¢, do ktérej krzywa mapowania bedzie zapisana

7. Sciezka dostepu: Ustawienia - Pelny zakres mapowania
L~ Wyswietlana jest odlegto$é¢, do ktorej mapa zostata zapisana
Ustawienia - PotwierdZ odlegtos¢
Sciezka dostepu: Ustawienia - Poziom
- Wyswietlany jest poziom zmierzony L
10. Sciezka dostepu: Ustawienia - Jako$¢ sygnatu

-~ Wyswietla informacje o jakosci echa odbitego od powierzchni medium
mierzonego

9.3.2  Poprzez interfejs Modbus

1. Przejsc do rejestru Modbus 5262 (float32) (LE_EMPTY)

L= Zapisa¢ odlegtosé¢ dla stanu pustego E
2. Przejsc¢ do rejestru Modbus 5264 (float32) (LE_FULL)

L~ Zapisac odlegtos¢ dla stanu petnego F (zakres: poziom maks. - poziom min.)
3. Przejsc do rejestru Modbus 5105 (float32) (LCRS_DISTANCE VALUE)

= Wyswietlana jest aktualnie zmierzona odlegto$¢ D od punktu odniesienia

pomiaru (dolnej krawedzi anteny sondy) do powierzchni substancji mierzone;

4. Jezeli odlegtos¢ jest poprawna:

Przejs¢ do: Distance ok [Odlegtosé¢ ok| - rejestr Modbus 5266 (uint16)
(LCRS_DISTANCESELECTIONCONTROL)

- Zapis wartosci Distance ok [Odlegtosc¢ ok] (wartosé: 32859)
- MAP zostanie zapisane
5. Jezeli odlegtos¢ nie jest poprawna:
Przejs¢ do: Distance ok [Odlegtosé ok| - rejestr Modbus 5266 (uint16)
(LCRS_DISTANCESELECTIONCONTROL)

= Rozpoczaé reczng rejestracje MAP (wartosé: 179)

6. Przejs¢ do rejestru Modbus 5267 (float32) (LCRS_ MAPPING_ENDPOINTCTRL)
L~ Whpisa¢ rzeczywistg odlegtos¢ - 0.1 m
L~ MAP zostanie zapisane do tej odlegtosci

7. End mapping |Koniec mapowania| » Modbus Register 5266 (uint16)
(LCRS_DISTANCESELECTIONCONTROL)

L~ Whpisac warto$¢ korica mapy (warto$é: 32862)
8. Lub: nie podejmowac zadnej czynnosci
L~ Mapa nie jest zapisywana -> uzywane sg ustawienia fabryczne.
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9.3.3  Wskazania poziomu w %

Standaryzowany sygnat o warto$ci proporcjonalnej do poziomu, np. poziom O ... 100 %,
mozna obliczy¢ za pomocg opcji Kalibracja -Petny-.

X Poziom Y Sygnat wyjsciowy w %
X1 0,00 m (0,00 ft) Y1 0%
X2 Wartosc F (=Pelny) Y2 100 %

Konfiguracja za pomoca Modbus
1. Przejs¢ do rejestru Modbus 5284 (float32)
= X1 = Wprowadzi¢ warto$¢ poziomu w m / ft odpowiadajgcg 0 %
2. Przejsé do rejestru Modbus 5286 (float32)
Y Wpisa¢cY1=0%
3. Przejsc do rejestru Modbus 5288 (float32)

L= X2 = Wprowadzi¢ warto$¢ poziomu w m / ft odpowiadajgcg 100 %

4. Przejsc¢ do rejestru Modbus 5290 (float32)
-~ Whpisa¢ Y2 =100 %

5. Przejs¢ do rejestru Modbus 5282 (uint16) (UIDHPM_LE_ CSTLINTYPE_0)

b= Zapis w tabeli linearyzacji odpowiedniego typu (wartosé¢: 33171)
6. Przejsc¢ do rejestru Modbus 5283 (uint16)
-~ Woybrac jednostke dtugosci:

Opcje wyboru / wprowadzenie

= 1095 = [short Ton|

= 1094 = [Ib]
= 1088 = |kg]
= 1092 = [ton]

= 1048 = [US Gal.|
= 1049 = [Imp. Gal.]

1043 = [ft}

= 1571 = [cm?|
® 1035 = [dm?|
®» 1034 = [m?]

» 1038 = 1]

® 1041 = [hl]

" 1342 = %]

® 1010 = [m]

® 1012 = [mm)]
» 1018 = [ft]

® 1019 = [inch]
= 1351 = [I/s]

® 1352 = [I/min]
® 1353 = [I/h]

® 1347 = [m3/s]
= 1348 = [m>3/min]|
® 1349 = [m3/h|

®» 1356 = [ft3/s]

= 1357 = |ft3/min]

» 1358 = [ft3/h]

® 1362 = [US Gal./s|

® 1363 = [US Gal./min|
= 1364 = [US Gal./h|

= 1367 = [Imp. Gal./s]
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# 1358 = [Imp. Gal./min]|
# 1359 = [Imp. Gal./h]

= 32815 = [Ml/s]

= 32816 = [Ml/min]|

® 32817 = [Ml/h]

® 1355 = [MI/d]

7. Przejsc¢ do: Activate Linearization table [Aktywuj tabele linearyzacji] -> Rejestr
Modbus 5415 (uint16) (UIDHPM_LE CT ACTTABLE 0)

L= Zapisana tabela linearyzacji jest aktywna (warto$¢: 32887)

Konfiguracja za pomoca aplikacji SmartBlue

1. Sciezka dostepu: Menu gtéwne - Ustawienia - Ustawienia zaawansowane - Typ
linearyzacji

L= W parametrze "Typ linearyzacji' wybrac¢ opcje "Tabela"

Wybra¢ tabele linearyzacji

X1 = Wprowadzi¢ warto$¢ poziomu w m / ft odpowiadajgcg 0 %

X2 = Wprowadzi¢ warto$¢ poziomu w m / ft odpowiadajgcg 100 %

o B B

Aktywowac tabele linearyzacji

9.4 Konfiguracja pomiaru przeptywu za pomoca
oprogramowania obstugowego

9.4.1  Zalecenia montazowe - pomiar ciagty przeptywu

= Do pomiaru przeptywu potrzebne jest koryto pomiarowe lub przelew mierniczy

= Ustawic¢ czujnik w osi koryta lub przelewu

s Czujnik powinien by¢ ustawiony prostopadle do powierzchni wody

® Do ochrony przed promieniowaniem stonecznym lub deszczem nalezy uzy¢ ostony
pogodowej

= Zaleca sie korzystanie z ostony zabezpieczajacej przed zalaniem

:

A

A0028414

29  Parametry konfiguracyjne pomiaru przeptywu cieczy

D Odlegtos¢
Q  Natezenie przeplywu na przelewie mierniczym lub w korycie pomiarowym (w oparciu o warto$c poziomu za
pomocq funkcji linearyzacji)
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9.4.2  Konfiguracja pomiaru przeptywu

. E

AD030325
30  Przyktad: zwezka Khafagi-Venturi

E  Kalibracja -Pusty- (= Zero)
D Odlegtos¢
L Poziom

D
E

-

A0D030326
31  Przyktad: Przelew mierniczy z dnem stozkowym
E  Kalibracja -Pusty- (= Zero)

D Odlegtos¢
L  Poziom

Za pomoca aplikacji SmartBlue

1. Sciezka dostepu: Ustawienia - Jednostka w pomiarze odlegtosci
= Wybra¢ jednostke pomiaru odlegtosci.

2. Sciezka dostepu: Ustawienia - Kalibracja -Pusty-
L= Okresli¢ odlegto$¢ w stanie pustym E (odlegtos¢ od punktu odniesienia R do
punktu zerowego przelewu lub koryta)
W przypadku koryta pomiarowego, punkt zerowy znajduje sie¢ w najwezszym
miejscu.
3. Sciezka dostepu: Ustawienia - Kalibracja -Peny-
Y- Okresli¢ poziom maksymalny (zakres: poziom maks. - poziom min.)

4. Sciezka dostepu: Ustawienia - Odlegtos¢
L~ Wyswietlana jest aktualnie zmierzona odlegto$¢ D od punktu odniesienia
pomiaru (dolnej krawedzi anteny sondy) do powierzchni substancji mierzone;j.
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5. Sciezka dostepu: Ustawienia - Potwierdz odlegtosé
L~ Porownac odlegto$¢ wyswietlang z odlegtoscig rzeczywistg, aby rozpocza¢ zapis
mapy ech zaktécajgcych.
6. Sciezka dostepu: Ustawienia - Punkt konicowy mapowania
= Ten parametr okresla odlegtos¢, do ktérej ma by¢ zapisana nowa mapa.

7. Sciezka dostepu: Ustawienia - Pelny zakres mapowania
=~ Wyswietlana jest odlegto$¢, do ktérej mapa zostata zapisana.

Ustawianie strefy martwej przy zamontowanej ostonie zabezpieczajacej przed
zalaniem

» Sciezka dostepu: Menu gtéwne - Ustawienia - Ustawienia zaawansowane > Strefa
martwa
L Wprowadzi¢ 100 mm (4 in).

Linearyzacja za pomocg Modbus

1. Przejsc do rejestru Modbus 5284 (float32)
L= Zapisa¢ 16 dolnych punktéw X/Y
Przyktad 16 dolnych punktow:

5284->X1=..m
5286 > Yl=..m3
5344 >X16=..m
5346 > Y16 =..m>

2. Przejsc¢ do rejestru Modbus 5348 (float32)
L= Zapisa¢ 16 gérnych punktéw X/Y
5348 > X17=..m
5350 > Y17 =.. m?

5408 > X32=..m
5410 >Y32=.m3

3. Przejs¢ do rejestru Modbus 5282 (uint16) (UIDHPM_LE CSTLINTYPE_O)
L~ Zapis w tabeli linearyzacji odpowiedniego typu (wartosé: 33171)

4. Przej$é do rejestru Modbus 5283 (uint16)
-~ Woybrac jednostke dtugosci:

Opcje wyboru / wprowadzenie
= 1095 = [short Ton]

= 1094 = [Ib]
= 1088 = [kg]
= 1092 = [ton]

= 1048 = [US Gal.|
= 1049 = [Imp. Gal.]

= 1043 = [f£}]
= 1571 = |[cm?]
= 1035 = [dm?]
= 1034 = [m?]
= 1038 = [1]

= 1041 = [hl]

= 1342 = [%]
#1010 = [m]

# 1012 = [mm)]
= 1018 = [ft]

= 1019 = [inch]
= 1351 = [I/s]

® 1352 = [I/min]
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= 1353 = [1/h]

= 1347 = |m3/s|

= 1348 = |m3/min]|
® 1349 = [m*/h]

= 1356 = [ft3/s]

= 1357 = |ft3/min|

= 1358 = |ft3/h|

= 1362 = |US Gal./s]

= 1363 = [US Gal./min]
= 1364 = |US Gal./h|

= 1367 = [Imp. Gal./s]
= 1358 = [Imp. Gal./min]
= 1359 = [Imp. Gal./h]
= 32815 = [Ml/s]

= 32816 = [Ml/min]

= 32817 = [MI/h]

= 1355 = [Ml/d]

7. Przejsc¢ do: Activate Linearization table [Aktywuj tabele linearyzacji| -> rejestr
Modbus 5415 (uint16) (UIDHPM_LE CT ACTTABLE 0)

L= Zapisana tabela linearyzacji jest aktywna (wartos¢: 32887)

Linearyzacja za pomoca aplikacji SmartBlue

1. Sciezka dostepu: Ustawienia - Ustawienia zaawansowane
~= Tabela linearyzacji

Wybra¢ jednostke dtugosci

Wybra¢ jednostke po linearyzacji

Wybrac¢ opcje "Tabela"w parametrze Typ linearyzacji
Wybrac¢ opcje "Reczne" w parametrze "Tryb tabeli"

S B B B

Recznie wpisa¢ w tabeli pary wartosci (maksymalnie 32). W parametrze
"Aktywowanie tabeli" musi by¢ wybrana opcja "Zatgcz"

7. Aktywowac tabele

9.5 Tryb pomiaru

Mozliwe sa nastepujace tryby pomiaru:

= Tryb ciagly (tryb standardowy)
Przyrzad dokonuje pomiaru co sekunde.

= Tryb pojedynczy
Przyrzad wykona tylko jeden pomiar i przejdzie w tryb mniejszego poboru mocy. W ten
sposéb mozna zmniejszy¢ pobdr mocy przez przyrzad.

Tryb pomiarowy mozna skonfigurowac nastepujaco:

= Poprzez interfejs Modbus
Rejestr Modbus 5426 (uint16) (MODB_RUNMODE) - wpisac¢ 3494 (pomiar pojedynczy)
lub 1380 (pomiar ciggty)

= Za pomocg aplikacji
Przejs¢ do: Ustawienia » Komunikacja > Ustawienia zaawansowane-> Tryb pomiaru

Pomiar pojedynczy moze by¢ uruchomiony po spelnieniu nastepujacych kryteriéw:
= Po zalgczeniu zasilania
Po zalgczeniu zasilania przyrzadu wykonywany jest pojedynczy pomiar
= Po wpisaniu warto$ci 32965 do rejestru Modbus 5427 (uint16)
(MODB_MEASUREMENT _ TRIGGER)
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9.6 Dostep do danych - bezpieczenstwo danych

9.6.1 Blokada programowa poprzez kod dostepu w Modbus

Dane konfiguracyjne mozna zabezpieczy¢ przed zmiang za pomocg kodu dostepu (blokada
programowa).

» Przejs¢ do rejestru Modbus 5272 (uint16) (LCRS_ENTERPRIVATECODE) - Ustaw kod
dostepu > rejestr Modbus 5273 (uint16) (LCRS_CONFIRMPRIVATECODE) -
PotwierdZ kod dostepu

Nowy kod dostepu musi rézni¢ sie od ostatniego kodu i nie moze nim by¢ cigg "0000".

ﬂ = Funkcja podawania kodu dostepu jest aktywna tylko po wpisaniu innego (btednego)

kodu lub gdy zasilanie przyrzadu jest wytgczone.
= Po okresleniu kodu dostepu, urzgdzenia zabezpieczone tym kodem moga by¢

przetgczone w tryb serwisowy tylko po wprowadzeniu kodu dostepu w parametrze
Podaj kod dostepu parameter. Jezeli fabrycznie zmieniony kod nie zostanie
zmieniony lub zostanie wprowadzony kod "0000", przyrzad przejdzie w tryb
serwisowy, a jego dane konfiguracyjne nie sg zabezpieczone i bedzie mozna je
zmienic.

9.6.2  Odblokowanie przez Modbus
» Przejsc¢ do rejestru Modbus 5271 (uint16) (STD_ACCESSCODE) - Podaj kod dostepu

9.6.3 Blokada programowa poprzez kod dostepu w aplikacji
SmartBlue

Dane konfiguracyjne mozna zabezpieczy¢ przed zmiana za pomocg kodu dostepu (blokada
programowa).

» Wybra¢: Ustawienia > Ustawienia zaawansowane - Administracja - Administracja 1
- Ustaw kod dostepu - Potwierdz kod dostepu

Nowy kod dostepu musi rézni¢ sie od poprzedniego kodu i nie moze nim by¢ cigg "0000".

ﬂ = Funkcja podawania kodu dostepu jest aktywna tylko po wpisaniu innego (btednego)

kodu lub gdy zasilanie przyrzadu jest wytgczone.
® Po okresleniu kodu dostepu, urzgdzenia zabezpieczone tym kodem moga by¢

przetgczone w tryb serwisowy tylko po wprowadzeniu kodu dostepu w parametrze
Podaj kod dostepu parameter. Jezeli fabrycznie zmieniony kod nie zostanie
zmieniony lub zostanie wprowadzony kod "0000Q", przyrzad przejdzie w tryb
serwisowy, a jego dane konfiguracyjne nie sg zabezpieczone i bedzie mozna je
zmienic.

9.6.4  Wylaczenie blokady za pomoca aplikacji SmartBlue

» Przejs¢ do: Ustawienia > Ustawienia zaawansowane - Analiza trybu dostepu > Podaj
kod dostepu
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9.6.5 Technologia Bluetooth®

Transmisja sygnaléw poprzez interfejs Bluetooth® jest szyfrowana za pomoca

techniki kryptograficznej testowanej przez Instytut Fraunhofera

= Bez zainstalowanej aplikacji SmartBlue przyrzad nie bedzie widoczny poprzez sie¢
Bluetooth®

= Pomiedzy jednym czujnikiem a jednym smartfonem lub tabletem moze by¢ nawigzane
tylko jedno potaczenie typu punkt-punkt

= Technologia Bluetooth® umozliwia ustawienie opoZnienia wigczenia

= Komunikacje Bluetooth® mozna wylgczy¢ za pomoca aplikacji SmartBlue i poprzez
interfejs Modbus

Opo6znienie wlaczenia komunikacji Bluetooth®

Przy wiaczonym zasilaniu przyrzadu mozna ustawi¢ op6znienie wiaczenia komunikacji
Bluetooth. Jezeli czujnik jest witgczany na krotko w celu wykonania pojedynczego pomiaru,
a nastepnie wylgczany, nie ma potrzeby, aby komunikacja Bluetooth byta caty czas
wigczona. Pozwala to takze zmniejszy¢ zuZycie energii.

Wprowadzona warto$¢ odpowiada op6znieniu w sekundach (maksymalnie 600 s) od
chwili zatgczenia przyrzadu.

Za pomoca aplikacji

Sciezka dostepu:

Ustawienia - Komunikacja > Konfiguracja Bluetooth - OpézZnienie wigczenia

b~ Wartos$¢ w sekundach

Poprzez interfejs Modbus

Sciezka dostepu:

Rejestr Modbus 5436 (uint16) (MODB_BLUETOOTH_STARTUP_DELAY)
-~ Wartos$¢ w sekundach

Wylaczenie komunikacji Bluetooth®

» Sciezka dostepu: Ustawienia » Komunikacja - Konfiguracja Bluetooth - Komunikacja
Bluetooth

~ Komunikacja Bluetooth® jest wytgczona. Po wybraniu opcji "Wytgcz' dostep zdalny
za pomocg aplikacji SmartBlue jest niemozliwy

Ponowne wiaczenie komunikacji Bluetooth®

Jezeli komunikacja Bluetooth® jest wytaczona, mozna ja w dowolnym momencie wigczy¢
poprzez interfejs Modbus.

Komunikacja Bluetooth® jest uruchamiana ponownie po 10 minutach od zataczenia
przyrzadu.

» Przejsc do rejestru Modbus 5435 (uint8) (LCRS BLESWITCH)
- Wrigczy¢ komunikacje Bluetooth®. Po wpisaniu wartosci "0x01" dostep zdalny za

pomocg aplikacji jest mozliwy
Ponowne uruchamianie komunikacji Bluetooth
Bezprzewodowa komunikacje Bluetooth® mozna uruchomié¢ ponownie po wykonaniu
nastepujgcych czynnosci:
1. Zalgczyc zasilanie przyrzadu
“= Po uptywie 10 minut rozpoczyna sie 2-minutowe okno czasowe

2. W tym czasie mozna ponownie uruchomi¢ komunikacje Bluetooth® w przyrzadzie za
pomocy aplikacji SmartBlue
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3. Sciezka dostepu: Ustawienia > Komunikacja - Konfiguracja Bluetooth
- Komunikacja Bluetooth
- Wtgczy¢ komunikacje Bluetooth®. Po wybraniu opcji "Zatacz', dostep zdalny za
pomocg aplikacji jest mozliwy

|

0 10 12 20 g

A0028411

32 Wykres czasowy procedury wznawiania komunikacji Bluetooth, czas w minutach
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10  Diagnostyka i usuwanie usterek

10.1 Bledy ogdlne

Btad

Mozliwa przyczyna

Rozwigzanie

Przyrzad nie dziata

Napiecie zasilania jest niezgodne
ze specyfikacjg na tabliczce
znamionowej

Zapewni¢ odpowiednie napiecie zasilania

Nie zachowano biegunowosci
napiecia zasilania

Zmieni¢ biequnowos¢

Brak wtasciwego styku
przewodoéw z zaciskami

Zapewni¢ wlasciwy styk przewodow z
zaciskami

Komunikacja Modbus nie

Btad podtaczenia przewodow

Podtgczy¢ poprawnie przewody sygnatowe

dziata sygnatowych Modbus Modbus
Aktywny kod dostepu Podac¢ kod dostepu
Btedne wyniki pomiaréw Btad konfiguracji = Sprawdzi¢ i zmieni¢ ustawienia

parametrow
= Przeprowadzi¢ mapowanie

Btedne wskazania
(linearyzacja)

Jednoczednie aktywna aplikacja
SmartBlue i komunikacja Modbus

Wylogowac sie i wytgczy¢ komunikacje
Modbus

lub

Wylogowac sie z aplikacji SmartBlue i
wylaczy¢ komunikacje (potaczenie SmartBlue
ma priorytet)

Btedne wartos$ci wyjsciowe
po linearyzacji

Btad linearyzacji

Sprawdzi¢ tabele linearyzacji
Sprawdzi¢, czy wybrano wtasciwy typ
zbiornika w module linearyzacji

10.2  Btlad podczas obshlugi za pomoca aplikacji SmartBlue

Blad

Mozliwa przyczyna

Rozwigzanie

Urzadzenia nie ma na licie

urzadzen dostepnych

Brak tgcznosci Bluetooth

Wiaczy¢ komunikacje Bluetooth w smartfonie
lub tablecie

Wytaczona komunikacja Bluetooth w czujniku,
przywroci¢ komunikacje

Urzadzenia nie ma na liscie

urzadzen dostepnych

Przyrzad jest juz
potaczony z innym
smartfonem lub tabletem

Pomiedzy czujnikiem a jednym smartfonem
lub tabletem moze by¢ nawigzane tylko jedno
polaczenie typu punkt-punkt

Urzadzenie jest widoczne na lidcie, | Urzadzenie z systemem
ale niemozliwy jest dostep do niego | Android

za pomocg aplikacji SmartBlue

Czy w aplikacji jest wigczona funkcja
lokalizacji? Czy zostata ona zatwierdzona przy
pierwszym uruchomieniu?

W niektérych wersjach systemu Android
oprécz komunikacji Bluetooth musi by¢
wlgczony réwniez GPS lub funkcja lokalizacji

Wiaczy¢ GPS - zamkna¢ catkowicie aplikacje i
zrestartowacé, wiaczy¢ funkcje lokalizacji

Urzadzenie jest widoczne na liScie, | Urzadzenie z systemem
ale niemozliwy jest dostep do niego | loS Apple

za pomocg aplikacji SmartBlue

Zalogowac sie

Wprowadzi¢ nazwe uzytkownika "admin"
Whisac hasto poczatkowe (numer seryjny
urzagdzenia), zwracajgc uwage na wielkie/mate
litery

Nie mozna zalogowac sie poprzez | Przyrzad jest

aplikacje SmartBlue

uruchamiany po raz
pierwszy

Wprowadzi¢ hasto poczatkowe (numer seryjny
przyrzadu) a potem je zmieni¢. Podczas
wpisywania numeru seryjnego zwraca¢ uwage
na wielkie/mate litery.
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Biad Mozliwa przyczyna Rozwiazanie
Nie mozna obstugiwac przyrzadu Wprowadzono btedne Wprowadzi¢ poprawne hasto
poprzez aplikacje SmartBlue hasto

Nie mozna obstugiwa¢ przyrzadu
poprzez aplikacje SmartBlue

Zapomniano hasta

Skontaktowac sie z Serwisem Endress+Hauser

Nie mozna obstugiwa¢ przyrzadu
poprzez aplikacje SmartBlue

Zbyt wysoka temperatura
czujnika

Jezeli temperatura otoczenia powoduje wzrost
temperatury czujnika o ponad 60 °C (140 °F),
komunikacja Bluetooth moze zosta¢
wylaczona.

W razie potrzeby ostoni¢ przyrzad, zastosowac
izolacje i schtodzié.

10.3

Zdarzenie diagnostyczne

10.3.1 Wyswietlanie zdarzen diagnostycznych w oprogramowaniu

narzedziowym

Zdarzenie diagnostyczne jest sygnalizowane w oprogramowaniu obstugowym za pomocg
sygnatu stanu w polu stanu z lewej strony u gory ekranu, wraz z odpowiednim symbolem
klasy diagnostycznej zgodnie z zaleceniami NAMUR NE 107:

= Blad (F)

= Sprawdzanie funkcji (C)

= Poza specyfikacja (S)

= Wymaga konserwacji (M)

Informacje o mozliwych dziataniach

» Wybra¢ Diagnostyka menu

-~ W Biezaca diagnostyka parameter, wyswietlane jest zdarzenie diagnostyczne wraz
z tekstem komunikatu zdarzenia

10.3.2 Lista zdarzen diagnostycznych w oprogramowaniu

narzedziowym

Numer
diagnostyczny

Krotki tekst

Dziatanie naprawcze

Reakcje
diagnostyczne
[z fabryki]

Sygnat
statusu
[z fabryki]

Diagnostyka elektroniki

270

Btad ptyty gtownej

elektroniki

Wymien gtéwny modut F

Alarm

271

Btad ptyty gtéwnej | 1.

urzadzenie

nadal wystepuje

Uruchom ponownie F

2. Wymien gtéwny modut
elektroniki, jesli usterka

Alarm

272

Btad ptyty gtéwnej | 1.

urzadzenie

Uruchom ponownie F

Alarm

Endress+Hauser

. Sprawdz otoczenie pod

wzgledem zaktécenn EMC

. Wymien urzadzenie

283

Zawartos¢ pamieci | 1.

Przekaz dane lub uruchom
ponownie urzadzenie

. Skontaktuj sie z serwisem

technicznym

Alarm
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Numer Krotki tekst Dziatanie naprawcze Sygnat Reakcje
diagnostyczny statusu diagnostyczne
[z fabryki] [z fabryki]
Diagnostyka konfiguracji
410 Przesytanie danych | 1. Sprawdz podlaczenie F Alarm
2. Ponéw transfer danych
435 Linearyzacja Sprawdz tabele linearyzacji F Alarm
438 Zbiér danych 1. Sprawdz plik zbioru danych | M Warning
2. Sprawdz konfiguracje
urzadzenia
3. Wydlij/pobierz nowg
konfiguracje
585 Symulacja pomiaru | Wylacz symulacje C Warning
odlegtosci
586 Zapisz mape Zapis mapy. C Warning
Prosze czekaé...
Diagnostyka procesu
801 Zbyt mata energia | Zwieksz warto$¢ napiecia S Warning
zasilania
825 Temperatura pracy | 1. Sprawdz temperature S Warning
otoczenia
2. Sprawdz temperature
procesu
941 Brak echa Sprawdz parametr 'Warto$¢ DC' | S Warning
941 Brak echa F Alarm
10.3.3 Lista kodéw diagnostycznych Modbus
Kod Krotki tekst Rozwigzanie Sygnat statusu | Reakcja
diagnostyczny [ustawienie diagnostyczna
fabryczne] [ustawienia
fabryczne]
Komunikaty diagnostyczne dotyczgce modutu elektroniki
0x010002B4 Main electronics error 1. Uruchomi¢ ponownie F Alarm
(16777908) [Btad gtéwnego uktadu przyrzad
elektroniki] 2. Jezeli btad wystepuje
0x010002B7 ponownie, wymienic¢
(16777911) przyrzad
0x010002B5 Main electronics error 1. Uruchomi¢ ponownie F Alarm
(16777909) [Btad gtownego uktadu przyrzad
elektroniki] 2. Sprawdzi¢ otoczenie
0x010002B6 pod katem Zrédet silnych
(16777910) zaktocen EMC.
3. Jezeli btad wystepuje
ponownie, wymienic¢
przyrzad
0x0100009E Memory content 1. Przekaza¢ dane lub F Alarm
(16777374) |[Zawartos¢ pamieci| uruchomi¢ ponownie
urzadzenie
2. Skontaktowac sie z
dziatem serwisu
Komunikaty diagnostyczne dotyczace konfiguracji
0x01000075 Linearization Sprawdzi¢ tabele F Alarm
(16777333) |Linearyzacja| linearyzacji
0x020000EO0 Simulation distance Wrytgczy¢ tryb symulacji C Ostrzezenie
(33554656) [Symulacja pomiaru
odlegtosci]
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Kod Krotki tekst Rozwigzanie Sygnat statusu | Reakcja
diagnostyczny [ustawienie diagnostyczna
fabryczne] [ustawienia
fabryczne]
0x02000160 Recording mapping [Zapis | Zapis mapy. Prosze C Ostrzezenie
(33554784) mapy zbiornika czekac...

Komunikaty diagnostyczne dotyczace procesu

0x08000061 Energy too low [Zbyt mata | Zwiekszy¢ wartos¢ S Ostrzezenie
(134217825) energia napiecia zasilania
0x08000087 Operating temperature 1. Sprawdzi¢ temperature | S Ostrzezenie
(134217863) [Temperatura pracy] otoczenia

2. Sprawdzi¢ temperature

procesu
0x08000072 Lost echo [Brak echa] Sprawdzi¢ parametr S Ostrzezenie
(134217842) ‘Warto$¢ DC'
0x01000076 Lost echo [Brak echa] Sprawdzi¢ parametr F Alarm
(16777334) "Warto$¢ DC'

11 Konserwacja

Przyrzad nie wymaga zadnych specjalnych czynnosci konserwacyjnych.

11.1 Czyszczenie anteny

Podczas pracy antena moze ulec zabrudzeniu. Emisja i odbior fal elektromagnetycznych
moga w ten sposob ulec ostabieniu. Stopien zanieczyszczenia prowadzacy do powstania
btedéw pomiarowych zalezy gtéwnie od rodzaju medium oraz od zdolnosci do odbijania fali
elektromagnetycznej, zwigzanej z warto$cig statej dielektrycznej €.

Jezeli medium ma tendencje do zanieczyszczania i tworzenia osadéw na antenie, zalecamy
okresowe czyszczenie anteny.

» Podczas czyszczenia w sposob mechaniczny lub przy uzyciu weza cisnieniowego nalezy
uwazac, aby nie spowodowac uszkodzen urzadzenia.

» W przypadku stosowania $srodkéw chemicznych nalezy bezwzglednie sprawdzi¢
odpornos$¢ materiatu anteny na dany srodek czyszczacy!

» Nie przekraczac dopuszczalnych temperatur.

11.2  Uszczelki procesowe

Uszczelki procesowe czujnika (w przytaczu procesowym) powinny by¢ okresowo
wymieniane. Dtugos¢ okresu, po ktérym konieczna jest wymiana, zalezy od czestotliwosci
cykli czyszczenia oraz od temperatury czyszczenia i medium.

12 Naprawa

12.1 Informacje ogélne

12.1.1 Koncepcja napraw

Koncepcja naprawy przyrzadéw Endress+Hauser, dla ktérych utworzono te dokumentacje
zaktada, ze moga one by¢ dokonywane wylgcznie przez wymiane na nowy egzemplarz.
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12.1.2 Wymiana przyrzadu

Po wymianie przyrzadu nalezy wykonac¢ od nowa jego parametryzacje, zapis mapy i
ewentualnie linearyzacje, jesli jest wymagana.

12.1.3 Zwrot

Wymagania dotyczace bezpiecznego zwrotu urzgdzenia moga sie rézni¢ w zaleznosci od
jego typu i obowigzujgcych przepiséw krajowych.

Informacje o zwrotach znajduja sie na stronie:
http://www.endress.com/support/return-material

12.1.4 Utylizacja

W przypadku utylizacji urzagdzenia nalezy zdemontowac wszystkie podzespoty i
przygotowac do recyklingu, segregujac je wedtug klasyfikacji materiatéw, z ktérych sg
wykonane.
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13 Akcesoria

13.1 Akcesoria stosowane w zaleznosci od wersji
przyrzadu

13.1.1 Oslona ochronna

Ostone ochronng mozna zamowic razem z przyrzadem po wybraniu odpowiedniej opcji w
pozycji kodu zam. ,Akcesoria w dostawie”.

90 (3.54)
90 (3.54)

@98 (3.86) @98 (3.86)

A0028841

33  Wymiary ostony ochronnej, jednostka: mm (in)

Materiat
PVDF (polifluorek winylidenu)

Numer zaméwieniowy
52025686

ﬂ W przypadku anteny o $rednicy 40 mm (1,5 in) lub 80 mm (3 in) czujnik nie jest
catkowicie zakryty.

13.1.2 Nakretka montazowa G 1-1/2"
Do przyrzadéw z przytgczem procesowym G 1-1/2"i MNPT 1-1/2".
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G1 1/2"DINISO 228 |

0
I\

34 Wymiary nakretki montazowej, jednostka: mm (in)

Material
PC

Numer zaméwieniowy
52014146

13.1.3 Nakretka montazowa G 2"

A0028849

Do przyrzadéw z przytgczem procesowym G 2"i MNPT 2" umieszczonym z przodu.

10 (0.39)

35  Wymiary nakretki montazowej, jednostka: mm (in)

Material
PC

Numer zaméwieniowy
52000598

A0029101
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13.1.4 Ostona zabezpieczajaca przed zalaniem 40 mm (1,5 in)
Przeznaczona do stosowania z przyrzagdami z anteng 40 mm (1,5 in) i przednim
przytaczem gwintowym G 1-1/2"

Ostone zabezpieczajgca przed zalaniem mozna zamoéwié¢ razem z przyrzagdem po wybraniu
odpowiedniej opcji w pozycji kodu zam. ,,Akcesoria w dostawie”.

G1-1/2"

152 (5.98)

289 (3.5)

A0028418

36  Wymiary ostony 40 mm (1,5 in), jednostka: mm (in)

Materiat
PBT-PC, metalizowany

Numer zamoéwieniowy
71327051
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13.1.5 Ostona zabezpieczajgca przed zalaniem 80 mm (3 in)

Przeznaczona do stosowania z przyrzadami z anteng 80 mm (3 in) i przylaczem
procesowym "Montaz po stronie klienta bez kroéca".

Ostone zabezpieczajaca przed zalaniem mozna zamoéwié razem z przyrzgdem po wybraniu
odpowiedniej opcji w pozycji kodu zam. ,,Akcesoria w dostawie”.

2138 (5.43)

136,5 (5.37)

©97,3 (3.83)

A0031094

37  Wymiary ostony 80 mm (3 in), jednostka: mm (in)

Materiat
PBT-PC, metalizowany

Numer zamo6wieniowy
71327051
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13.1.6 Uchwyt montazowy, nastawny

Uchwyt montazowy mozna zamoéwic razem z przyrzagdem po wybraniu odpowiedniej opcji
w pozycji kodu zam. ,,Akcesoria w dostawie”.

92.5 (3.64)
70 (2.76)
— @9 (0.35) ~
A N Sy
—_ o S
3 s | =
s § o i | —y
n o I
. 0@ — +Ht—fF+)]—-—-—+F-—- —d M
S5 N iy CP @ i
L |
12 (0.47) | ].9(035)

A0028861

38  Wymiary uchwytu montazowego, jednostka: mm (in)

Ztozony z:

= 1 x uchwyt montazowy, 316L (1.4404)
= 1 x uchwyt montazowy, 316L (1.4404)
= 3 x $ruby, A4

= 3 x dyski zabezpieczajgce, A4

Numer zaméwieniowy
71325079
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13.1.7 Kolnierz UNI 2"/DN50/50, PP

Kotnierz UNI 2"/DN50/50, wykonany z PVDF, mozna zamoéwic razem z przyrzgdem po
wybraniu odpowiedniej opcji w pozycji kodu zam. ,Akcesoria w dostawie”.

19 (0.75)

20 (0.79)

120 (4.72)
125 (4.92)
165 (6.5)

A0037946
39  Wymiary kotnierza UNI 2'/DN50/50, jednostka: mm (in)

A Podlgczenie czujnika zgodnie z kodem zaméwieniowym "Przytqcze procesowe z przodu" lub "Przytqcze
procesowe z tytu"

Material
PP

Numer zaméwieniowy
FAXS0-####
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13.1.8 Konierz UNI 3"/DN80/80, PP
Kotnierz UNI 3"/DN80/80, wykonany z PVDF, mozna zamowi¢ razem z przyrzgdem po

wybraniu odpowiedniej opcji w pozycji kodu zam. , Akcesoria w dostawie”.

2.0

150 (5.91)

160 (6.3)

200 (7.87)

N L L 4L

40  Wymiary kotnierza UNI 3'/DN80/80, jednostka: mm (in)

A0037947

A Podlgczenie czujnika zgodnie z kodem zamdéwieniowym "Przytqcze procesowe z przodu" lub "Przytqcze

procesowe z tytu"

Materiat
PP

Numer zamoéwieniowy
FAXS50-####
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13.1.9 Kolnierz UNI 4"/DN100/100, PP

Kotnierz UNI 4"/DN100/100 mozna zaméwic¢ razem z przyrzgdem po wybraniu
odpowiedniej opcji w pozycji kodu zam. ,, Akcesoria w dostawie”.

175 (6.89)

190.5 (7.5)
228.6 (9.0)

A0037948

41  Wymiary kotnierza UNI 4'/DN100/100, jednostka: mm (in)

A Podlgczenie czujnika zgodnie z kodem zamdéwieniowym 'Przytqcze procesowe z przodu" lub "Przytqcze
procesowe z tytu"

Material
PP

Numer zamo6wieniowy
FAXS0-####
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13.1.10 Wspornik katowy do montazu na Scianie

400 (15.7) 120 (4.72)
L IV I R
LLIJ\ = = | o6 (0.6)
G Q T
11~ o ¢ [ h—
i ol
41 = 0] =
3 (0.12) N
=
o
on

42 Wymiary wspornika kqtowego, jednostka: mm (in)

"

G  Podlgczenie czujnika zgodnie z kodem zamdwieniowym "Przytqcze procesowe z przodu

Masa
3,4 kg (7,5 1b)

Materiat
Stal k.0. 316 Ti (1.4571)

Numer zaméwieniowy w przypadku przylacza procesowego G 1-1/2"
942669-0000
Pasuje tez do MNPT 1-1/2"

Numer zaméwieniowy w przypadku przytacza procesowego G 2"
942669-0001
Pasuje tez do MINPT 2"

A0019346
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13.1.11 Wysiegnik z osia obrotu

Montaz czujnika za pomoca tylnego przytacza procesowego

A0028885

43 Montaz czujnika za pomocq tylnego przytqcza procesowego

Montaz na wysiegniku i wsporniku nasciennym
Montaz na wysiegniku i ramie montazowej
Wysiegnik

Wspornik nascienny

Rama montazowa

W N~

Wysiegnik (krotki) z mozliwosciq obracania, montaz za pomocq tylnego przytqcza
procesowego

585 (23) 22
l 1 1 1 =
| (o)}
Pt © ? )
SIS S| 3514y | S
S = - S
=S S I -
N | N
200 (7.87) NS
M8 o~
75 (2.9)75 (2.9)100 (3.9) 250(9.84) 35 (L.4)
| -
= ( ‘
S I AR WA n W i B o oD
RIS I,
i)
| ~ oY ~| 3 0o ﬂ'E
= N o =] eli=) — o

44 Wymiary wysiegnika (krétkiego) z mozliwosciq obracania do montazu czujnika za pomocq tylnego
przytqcza procesowego, jednostka: mm (in)

Masa:
2,1kg (4,63 1b)

Materiat: stal cynkowana zanurzeniowo
Numer zaméwieniowy: 919790-0000

Materiat: stal, 316Ti (1.4571)
Numer zamoéwieniowy: 919790-0001

ﬂ = 35 mm (1,38 in) otwory pod tylne przytacza G 1"lub MNPT 1"
= Otwor o $redn. 22 mm (0,87 in) mozna wykorzysta¢ do zamocowania dodatkowego
czujnika.
= Sruby mocujgce w zakresie dostawy.
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Wysiegnik (dtugi) z mozliwosciq obracania, montaz za pomocq tylnego przytqcza
procesowego

1085 (42.7) 22
Y | | | | =
] T T T T : a
P © v o0
SIS S| 35(La) | o
SAp g Y S
o|= IS [ -
N M
300 (11.8) E
M8 |-+
75 (2.9)75 (2.9)100 (3.9) 750 (29.5) 35 (14)
| -
:" |
S W . o )
ugwl NV/ARAN/ A VA 1
i)
N ’\‘? ~ a on s n F"‘\ ﬂa\
=S s e e

A0037807

45 Wymiary wysiegnika (dtugiego) z mozliwosciq obracania do montazu czujnika za pomocq tylnego
przytqcza procesowego, jednostka: mm (in)

Masa:
4,5 kg (9,92 1b)

Materiat: stal cynkowana zanurzeniowo
Numer zaméwieniowy: 919790-0002

Materiat: stal, 316Ti (1.4571)
Numer zaméwieniowy: 919790-0003

B = 35 mm (1,38 in) otwory pod tylne przytgcza G 1"lub MNPT 1"
= Otwor o $redn. 22 mm (0,87 in) mozna wykorzysta¢ do zamocowania dodatkowego
czujnika.
= Sruby mocujgce w zakresie dostawy.

Montaz czujnika za pomoca przedniego przytacza procesowego

A0028886
46  Montaz czujnika za pomocq przedniego przytqcza procesowego
A Montaz na wysiegniku i wsporniku nasciennym
B Montaz na wysiegniku i ramie montazowej
1 Wysiegnik
2 Wspornik nascienny
3 Rama montazowa
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Wysiegnik (krotki) z mozliwosciq obracania, montaz za pomocq przedniego przytqcza
procesowego G 1-%5"

5
585 (23) S
I I I ol
T T T T ‘ N &)
oo © e
213 ST~ 35 (14 =
= o g o
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47 Wymiary wysiegnika (krétkiego) z mozliwosciq obracania do montazu czujnika za pomocq tylnego
przylqcza procesowego G 1-%2", jednostka: mm (in)

Masa:

1,9 kg (4,19 1b)

Materiat: stal cynkowana zanurzeniowo
Numer zamoéwieniowy: 52014131

Materiat: stal, 316Ti (1.4571)
Numer zaméwieniowy: 52014132
ﬂ = Otwory o $redn. 50 mm (2,17 in) pod przednie przytgcza gwintowe G 1-%" (MNPT
1-14").
= Otwor o $redn. 22 mm (0,87 in) mozna wykorzystaé¢ do zamocowania dodatkowego
czujnika
= Sruby mocujgce w zakresie dostawy.
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Wysiegnik (dtugi) z mozliwosciq obracania, montaz za pomocq przedniego przytqcza
procesowego G 1-¥

=)
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48  Wymiary wysiegnika (dtugiego) z mozliwosciq obracania do montazu czujnika za pomocq tylnego
przytqcza procesowego G 1-%', jednostka: mm (in)

Masa:

4,4 kg (9,7 1b)

Materiat: stal cynkowana zanurzeniowo
Numer zamoéwieniowy: 52014133

Materiat: stal, 316Ti (1.4571)
Numer zaméwieniowy: 52014134
ﬂ = Otwory o $redn. 50 mm (2,17 in) pod przednie przytgcza gwintowe G 1-%" (MNPT

1-14").
= Otwor o $redn. 22 mm (0,87 in) mozna wykorzystaé¢ do zamocowania dodatkowego

czujnika
= Sruby mocujgce w zakresie dostawy.

57



Akcesoria Micropilot FMR20 Wersja MODBUS RS485

Wysiegnik (krotki) z mozliwosciq obracania, montaz za pomocq przedniego przytqcza
procesowego G 2"
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49  Wymiary wysiegnika (krétkiego) z mozliwosciq obracania do montazu czujnika za pomocq przedniego
przylqcza procesowego G 2', jednostka: mm (in)

Masa:
1,9 kg (4,19 1b)

Materiat: stal cynkowana zanurzeniowo
Numer zamoéwieniowy: 52014135

Materiat: stal, 316Ti (1.4571)
Numer zamoéwieniowy: 52014136

ﬂ = Otwory o éredn. 62 mm (2,44 in) pod przednie przytacza gwintowe G 2" (MNPT 2").
# Otwor o $redn. 22 mm (0,87 in) mozna wykorzystaé¢ do zamocowania dodatkowego
czujnika
= Sruby mocujgce w zakresie dostawy.
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Wysiegnik (dtugi) z mozliwosciq obracania, montaz za pomocq przedniego przytqcza
procesowego G 2"
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50 Wymiary wysiegnika (dtugiego) z mozliwosciq obracania do montazu czujnika za pomocq tylnego
przytqcza procesowego G 1-%', jednostka: mm (in)

Masa:

4,4 kg (9,7 1b)

Materiat: stal cynkowana zanurzeniowo
Numer zaméwieniowy: 52014137
Materiat: stal, 316Ti (1.4571)

Numer zaméwieniowy: 52014138

ﬂ = Otwory o $redn. 62 mm (2,44 in) pod przednie przytacza gwintowe G 2" (MNPT 2').
= Otwor o $redn. 22 mm (0,87 in) mozna wykorzystaé¢ do zamocowania dodatkowego

czujnika
= Sruby mocujgce w zakresie dostawy.
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Rama montazowa (krdtka) do wysiegnika z mozliwoscig obracania
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51  Wymiary ramy montazowej (krétkiej), jednostka: mm (in)
Masa:
3,2 kg (7,06 1b)
Materiat: stal cynkowana zanurzeniowo
Numer zamoéwieniowy: 919791-0000
Materiat: stal, 316Ti (1.4571)
Numer zamoéwieniowy: 919791-0001
Rama montazowa (dluga) do wysiegnika z mozliwoscig obracania
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A0037800

52 Wymiary ramy montazowej (dtugiej), jednostka: mm (in)
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Masa:
4,9 kg (10,08 1b)

Materiat: stal cynkowana zanurzeniowo
Numer zaméwieniowy: 919791-0002

Materiat: stal, 316Ti (1.4571)
Numer zamoéwieniowy: 919791-0003

Wspornik nascienny wysiegnika
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53 Wymiary wspornika nasciennego, jednostka: mm (in)

Masa
1,4 kg (3,09 1b)

Numer zaméwieniowy: stal cynkowana
919792-0000

Numer zamoéwieniowy: 316Ti (1.4571)
919792-0001
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13.1.12 Uchwyt do montazu pod sklepieniem zbiornika

Uchwyt montazowy do montazu na suficie mozna zamowic razem z przyrzgdem po
wybraniu odpowiedniej opcji w pozycji kodu zam. ,Akcesoria w dostawie”.
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54 Wymiary uchwytu do montazu pod sklepieniem zbiornika, jednostka: mm (in)

Material
Stal k.o. 316L (1.4404)

Numer zamo6wieniowy
71093130
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13.1.13 Wspornik montazowy z osig obrotu do kanatu sciekowego

Wspornik montazowy z osig obrotu stuzy do montazu przyrzagdu we wtazie nad kanatem
Sciekowym.

Wspornik montazowy mozna zaméwié¢ razem z przyrzgdem po wybraniu odpowiedniej
opcji w pozycji kodu zam. ,,Akcesoria w dostawie”.
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55 Wymiary uchwytu montazowego z osiq obrotu, jednostka: mm (in)

Materiat
Stal k.o. 316L (1.4404)

Numer zaméwieniowy
71429910

A0038143
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13.1.14 Piytka reflektora do montazu poziomego
Plytka reflektora stuzy do montazu w niewielkich przestrzeniach (przytgcza kanalizacyjne).

Plytke reflektora mozna zamoéwic wraz z przyrzagdem po wybraniu odpowiedniej opcji w
pozycji kodu zam. ,Akcesoria w dostawie”.
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56  Wymiary plytki reflektora; jednostka: mm (in)

Material
Stal k.o. 316L (1.4404)

Numer zamo6wieniowy
71429905
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14 Dane techniczne

14.1 Wielkosci wejsciowe

Zmienna mierzona Zmienng mierzong jest odlegto$é pomiedzy punktem odniesienia (przytacze procesowe) a
powierzchnig produktu.

Warto$¢ poziomu jest obliczana w oparciu o wprowadzong warto$¢ poziomu "pusty" E.

Zakres pomiaro Maksymalny zakres pomiarowy
p wy

» Przyrzad z anteng 40 mm (1,5 in): 10 m (33 ft)
® Przyrzad z anteng 80 mm (3 in): 20 m (66 ft)

Wymagania montazowe

= Zalecana wysoko$¢ zbiornika > 1,5 m (5 ft) dla medium o niskiej wartosci €,
= Minimalna szeroko$¢ kanatu grawitacyjnego: 0,5 m (1,6 ft)

= Spokojna powierzchnia produktu

= Brak mieszadet

= Brak osadow

= Wzgledna stata dielektryczna medium €, > 4

Efektywny zakres pomiarowy

Efektywny zakres pomiarowy zalezy od $rednicy anteny, wtasnosci odbijajgcych medium,
pozycji montazowej oraz ewentualnych ech zaktécajgcych.

Grupy mediéw
meg =410

np. stezone kwasy, rozpuszczalniki organiczne, estry, anilina, alkohole, aceton.
=g >10

np. ciecze przewodzace, roztwory wodne, rozcieniczone kwasy i zasady

Zmniejszenie maksymalnego zakresu pomiarowego na skutek:

= Duzego pochtaniania fali elektromagnetycznej przez ciecz (= niska warto$¢ €;)
= Nagromadzonego osadu, przede wszystkim produktéw wilgotnych

= Silnej kondensacji

= Powstawania piany

= Oblodzenia czujnika

Czestotliwo$¢ pracy Pasmo K (~ 26 GHz)
Moc wyjéciowa sygnatu Srednia gestos¢ mocy w kierunku propagacji wigzki
mikrofalowego = W odlegtosci 1 m (3,3 ft): < 12 nW/cm?

= W odlegtosci 5 m (16 ft): < 0,4 nW/cm?

14.2  Wielkosci wyjsciowe

Wryjscie cyfrowe Modbus®
Dedykowany interfejs Modbus z indywidualng para przewodow
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Eacze Bluetooth®

Przyrzad obstuguje komunikacje Bluetooth® i moze by¢ obstugiwany i konfigurowany
poprzez ten interfejs za pomocg aplikacji SmartBlue.

= W warunkach odniesienia zasieg wynosi 25 m (82 ft)

= Szyfrowana komunikacja i szyfrowane hasto zabezpieczajg przed nieprawidtowg obstuga
przez nieuprawnione osoby

= Interfejs tacznosci Bluetooth® mozna wytaczy¢

Sygnalizacja usterki

W zaleznodci od typu interfejsu informacja o wystgpieniu usterki jest wySwietlana przez:
= Komunikacje cyfrowg (Modbus)

= Sygnalizacja statusu zgodnie z NAMUR NE 107

= Kod diagnostyczny
= Oprogramowanie narzedziowe SmartBlue (aplikacja)

= Sygnalizacja statusu zgodnie z NAMUR NE 107

= Komunikaty tekstowe z informacjami o mozliwych dziataniach

Linearyzacja

Funkcja linearyzacji umozliwia konwersje wartosci mierzonej na dowolne jednostki
dhugosci, masy, przeptywu lub objetosci. Podczas pracy za pomocg interfejsu Modbus tabele
linearyzacji sg wstepnie zaprogramowane do obliczania objeto$ci w zbiornikach (zobacz
liste).

Wstepnie zaprogramowane krzywe linearyzacji

= Zbiornik cylindryczny

= Zbiornik kulisty

» Zbiornik z dnem o ksztatcie odwrdconego ostrostupa
= Zbiornik z dnem stozkowym

= Zbiornik z dnem ptaskim

Inne tabele sktadajgce sie z maks. 32 par wartosci moga by¢ wprowadzane recznie.

14.3  Specyfikacja techniczna

Warunki odniesienia

= Temperatura = +24 °C (+75 °F) +5 °C (+9 °F)

= Cisnienie = 960 mbar abs. (14 psia) +100 mbar (+1,45 psi)

= Wilgotnos¢ wzgledna = 60 % +15 %

= Reflektor: ptytka metalowa o $rednicy > 1 m (40 in)

= Brak element6w zaktdcajacych w obszarze wigzki pomiarowe;

Maksymalny btagd pomiaru

66

Typowe wartosci bledu w warunkach odniesienia: zgodnie z normg PN-EN 61298-2,
wartosci procentowe w odniesieniu do zakresu pomiarowego.

Wyjscie cyfrowe; Modbus, SmartBlue (aplikacja)

= Catkowity btad uwzgledniajacy nieliniowo$¢, powtarzalnosé i histereze:
+2 mm (+0,08 in)

= Offset / punkt zerowy: +4 mm (+0,16 in)
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Odchylki wartosci zmierzonych dla matej rozpietosci zakresu pomiarowego

10 (0.39) -~~~

2(008) -] .
2 (-0.08) - -—--—--m-—m-m-mm-m--m 7 —

-10 (-0.39) - ----

0

A [mm (in)]

-20 (-0.79)

[ I
R 0.1(0.33) 0.5 (1.67) DIlm (ft)]

A0033255
57  Maksymalny btqd pomiaru dla matej rozpietosci zakresu pomiarowego; wartosci dla wersji standardowej
A Maksymalny btqd pomiaru

R Punkt odniesienia pomiaru odlegtosci
D Odlegtosc od punktu odniesienia anteny

Rozdzielczos¢ wartosci
mierzonej

Strefa martwa wg PN-EN 61298-2:
Wyijscie cyfrowe: 1 mm (0,04 in)

Czas odpowiedzi

Czas odpowiedzi moze by¢ konfigurowany. Ma zastosowanie nastepujacy czas odpowiedzi
na sygnat skokowy (zgodnie z DIN EN 61298-2), kiedy ttumienie jest wytgczone:

Wysokos¢ zbiornika
<20 m (66 ft)

Czestotliwos¢é pomiaréw

1st

Czas odpowiedzi

<3s
Zgodnie z norma DIN EN 61298-2 czas odpowiedzi na sygnat skokowy jest czasem,
ktory mija od wystgpienia gwattownej zmiany warto$ci sygnatu wejsciowego do chwili,
kiedy sygnat wyjsciowy osiggnie po raz pierwszy 90% wartosci stanu stabilnego.

Wplyw temperatury
otoczenia

Endress+Hauser

Pomiary wykonane sg zgodnie z normg PN-EN 61298-3 (badania w warunkach
odniesienia).

Cyfrowe (Modbus, interfejs bezprzewodowy Bluetooth®):

Wersja standardowa: przecietne Tc = +3 mm (+0,12 in)/10 K
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14.4 Warunki pracy: Srodowisko

Zakres temperatury
otoczenia

Czujnik:-40 ... +80 °C (40 ... +176 °F)

W temperaturach otoczenia powyzej60 °C (140 °F) korzystanie z tgcznosci Bluetooth
moze by¢ niemozliwe.

Praca na otwartej przestrzeni w warunkach silnego nastonecznienia:

= Zamontowac przyrzad poza oddziatywaniem promieni stonecznych.

= Przetwornik nie powinien by¢ narazony na bezposrednie dziatanie promieni stonecznych
(szczegdlnie w cieptych strefach klimatycznych, gdyz moze to doprowadzi¢ do
przegrzania uktadéw elektroniki).

= Uzy¢ ostony pogodowe;j.

Temperatura sktadowania

-40...+80°C (-40 ... +176 °F)

Klasa klimatyczna

Zgodnie z PN-EN 60068-2-38 (préba Z/AD)

Wysoko$é pracy wedtug
[EC61010-1Ed.3

Zwykle do 2000 m (6 600 ft) n.p.m.

Stopient ochrony

Testowany na zgodno$¢ z:
= [P66, NEMA 4X
= [P68, NEMA 6P (24 h na gtebokosci 1,83 m (6,00 ft)1.83 m pod woda)

Odporno$é na wibracje

DIN EN 60068-2-64/IEC 60068-2-64: 20 ... 2000 Hz, 1 (m/s?)2/Hz

Kompatybilnos¢
elektromagnetyczna (EMC)

68

Kompatybilnos¢ elektromagnetyczna zgodna z wymaganiami norm serii EN 61000 i
zaleceniami NAMUR (NE 21). Informacje szczegétowe znajduja sie w Deklaracji zgodno$ci
(www.endress.com/downloads).
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14.5 Warunki pracy: proces

Temperatura, ciSnienie
medium

p
[bar (psi)]
3 (43.5) +
0,,
-1(-14.5) 1 ‘ T
-40 0(+32) +80 (+176) [C (F)]

A0029007-PL

58 FMR20: Dopuszczalny zakres temperatur i ci$nienia medium

Zakres temperatury medium
-40...+80°C (-40 ... +176 °F)

Zakres cisSnien medium, gwintowane przylacze medium
®p=-1..3bar(-14,5 ... 43,5 psi)
® D,y < 4 bar (58 psi)

Zakres ci$nien medium, przylacze medium z koinierzem UNI
#p=-1..1bar(-14,5.. 14,5 psi)
® p,ps < 2 bar (29 psi)

Zakres ci$nien mozna dodatkowo zawezi¢ w przypadku przyrzadéw z dopuszczeniem
CRN.

Stata dielektryczna

Endress+Hauser

Dla cieczy

& 24

ﬂ Wartosci statych dielektrycznych (DC) wielu mediéw najczesciej stosowanych w
roznych branzach przemystu podano w:
= instrukcji Endress+Hauser (CP01076F)
= aplikacji Endress+Hauser "DC Values' (dla systeméw Android oraz iOS)
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15

15.1

Menu obstugi

Przeglad parametréw Modbus

W tabeli zamieszczono peing liste parametréw dostepnych poprzez protokoét Modbus.

rowniez dotyczy¢ innych stacji master.

15.1.1 Sekcja: Odczyt w trybie burst

Najwazniejsze parametry odczytywane podczas pomiaru w formacie float32 (uzywany
tylko wtedy, gdy jest konieczne skorzystanie z funkeji Burst read [odczyt w trybie burst])

W przypadku uzycia stacji Memograph M RSG45 lub bramy Fieldgate FXA30B
Modbus master, adres rejestru nalezy zwiekszy¢ o jeden (adres rejestru +1). Moze to

Adres | Nazwa Liczba Dostep Zakres Typ Jednostka SI | Opis
rejestréw | = Serwis danych
= Operator
5000 | MODB_ PV_ VALUE 2 = tylko odczyt | - nieskonczonos¢ do float32 zgodnie z LE_ | Gtéwna wartos¢
= tylko odczyt | nieskoniczonosé PVUNIT_O0 mierzona (poziom po
linearyzacji)
5002 | MODB_ SV_ VALUE 2 = tylko odczyt | - nieskonczonos$¢ do float32 m Druga warto$¢ mierzona
= tylko odczyt | nieskoniczonosé (odlegtosc)
5004 | MODB_ TV_ VALUE 2 = tylko odczyt | - nieskonczonos¢ do float32 dB Trzecia wartos$c¢
= tylko odczyt | nieskoniczonos¢ mierzona (amplituda
wzgledna echa)
5006 | MODB_ QV_ VALUE 2 = tylko odczyt | od -273,14 do float32 °C Czwarta warto$¢
= tylko odczyt | nieskoniczonosci mierzona (temperatura)
5008 | MODB_ SIGNALQUALITY 2 = tylko odczyt | silny: O float32 - Jako$¢ sygnatu
= tylko odczyt | $redni: 1
staby: 2
brak sygnatu: 3
5010 | MODB_ 2 = tylko odczyt | Patrz rozdziat "Lista float32 - Numer biezacej
ACTUALDIAGNOSTICS = tylko odczyt | zdarzen diagnostycznych diagnostyki
W oprogramowaniu
narzedziowym"
5012 | MODB_ LOCATION_ 2 = tylko odczyt | -180 ... 180 float32 Konfigurowalna
LONGITUDE = tylko odczyt wspotrzedna db.
geograficznej GPS
5014 | MODB_ LOCATION_ 2 = tylko odczyt | -90 ... 90 float32 Konfigurowalna
LATITUDE = tylko odczyt wspoirzedna szer.
geograficznej GPS
15.1.2 Sekcja: Wartosci mierzone
Adres | Nazwa Liczba Dostep Zakres Typ Jednostka SI Opis
rejestré6w | = Serwis danych
= Operator
5105 | LCRS_ DISTANCE_ 2 = tylko odczyt | - nieskonczono$¢ do float32 m Druga wartos¢
VALUE = tylko odczyt | nieskoriczonosé mierzona (odlegtosc)
5117 |HO_ QVVALUE 2 = tylko odczyt | od -273,14 do float32 °’C Czwarta wartos¢
= tylko odczyt | nieskoniczonosci mierzona
(temperatura)
5104 | LCRS_ SIGNALQUALITY | 1 = tylko odczyt | silny: O enum8 - Jako$¢ sygnatu
s tylko odczyt | $redni: 1
staby: 2
brak sygnatu: 3
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Adres | Nazwa Liczba Dostep Zakres Typ Jednostka SI Opis
rejestrow = Serwis danych
= QOperator
5102 |LCRS_PRIMLEVOUT_ |2 = tylko odczyt | - nieskoniczono$é do float32 zgodnie z LE_ Gtéwna wartos¢
VALUE = tylko odczyt | nieskonczonos¢ DISTANCEUNIT_O | mierzona (poziom)
5109 |LCRS_ ABSECHO 2 = tylko odczyt | - nieskoniczono$é do float32 dB Trzecia wartosé
AMPLITUDE s tylko odczyt | nieskonczonosé mierzona (amplituda
bezwzgledna echa)
5111 |LCRS_SNAPPEDLEVEL |2 = tylko odczyt | - nieskoniczono$é do float32 m Poziom odczytany
= tylko odczyt | nieskonczonos¢
5115 |LCRS_SNAPPED 2 = tylko odczyt | - nieskoniczono$é do float32 dB Odczytana absolutna
ABSOLUTE s tylko odczyt | nieskonczonosé amplituda echa
ECHOAMPLITUDE
5113 | LCRS_SNAPPED 2 = tylko odczyt|0...21,8 float32 m Odczytana odlegtos¢
DISTANCE s tylko odczyt
5100 |HO_PVVALUE 2 = tylko odczyt | - nieskoniczono$é do float32 zgodnie z LE_ Gtéwna wartos¢
s tylko odczyt | nieskonczonosé PVUNIT_O mierzona (poziom po
linearyzacji)
5107 |HO_TVVALUE 2 = tylko odczyt | =60 ... 60 float32 dB Trzecia warto$é
= tylko odczyt mierzona (amplituda
wzgledna echa)
15.1.3 Sekcja: Stan przyrzadu
Adres | Nazwa Liczba Dostep Zakres Typ Jednostka | Opis
rejestréw | = Serwis danych |SI
= Operator
5124 |LCRS_ 1 = tylko odczyt | ok: 0 enum8 - Status przyrzadu
CURRENTEVENTCATEGORY = tylko odczyt |btad: 1
wymaga sprawdzenia: 2
konserwacja: 4
poza specyfikacja: 8
offline: 16
5119 | LCRS_ ACTUALDIAGNOSTICS 2 = tylko odczyt | Zobacz rozdziat "Lista kodéw | uint32 - Kod biezacej
= tylko odczyt | diagnostycznych Modbus" diagnostyki
5121 |LCRS_ PREVIOUSDIAGNOSTICS 2 = tylko odczyt | Zobacz rozdziat "Lista kodow | uint32 - Kod poprzedniej
s tylko odczyt | diagnostycznych Modbus" diagnostyki
5123 | LCRS_ 1 = odczyt/zapis | nie: 0 enum8 - Usuniecie kodu
DELETEPREVIOUSDIAGNOSTIC = tylko odczyt | tak: 1 poprzedniej
diagnostyki
5125 | STD_ LOCKINGSTATE 1 = tylko odczyt | 0 do 65535 uint16 - Stan blokady
= tylko odczyt
15.1.4 Sekcja: Informacje o przyrzadzie
Adres | Nazwa Liczba Dostep Zakres Typ Jednostka SI | Opis
rejestréw = Serwis danych
= Operator
5126 | STD_ ENPDEVICESERIALNUMBER 6 = odczyt/zapis | - ciag - Numer seryjny przyrzadu
= tylko odczyt
5132 | STD_ ENPDEVICEORDERIDENT 10 = odczyt/zapis | - ciag - Kod zamoéwieniowy
= tylko odczyt
5142 |STD_ 4 = tylko odczyt | - ciag - Wersja oprogramowania
ENPDEVICEFIRMWAREREVISION = tylko odczyt
5146 |STD_ENPDEVICENAME 8 = odczyt/zapis | - ciag - Nazwa urzadzenia
= tylko odczyt
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Adres | Nazwa Liczba Dostep Zakres Typ Jednostka SI | Opis
rejestrow = Serwis danych
= Operator
5154 | STD_ ENPVERSION 8 = tylko odczyt | - ciagg - Wersja ENP
= tylko odczyt
5162 | STD_ ENPDEVICEORDERCODEAPS 30 = odczyt/zapis | - ciag - Rozszerzony kod
= tylko odczyt zamowieniowy
5192 | STD_ ENPDEVICEORDERCODEAPS1 10 = odczyt/zapis | - cigg - Cze$¢ 1 rozszerzonego
= tylko odczyt kodu zaméwieniowego
5202 | STD_ ENPDEVICEORDERCODEAPS2 10 = odczyt/zapis | - ciag - Czes¢ 2 rozszerzonego
= tylko odczyt kodu zaméwieniowego
5212 | STD_ ENPDEVICEORDERCODEAPS3 10 = odczyt/zapis | - cigg - Czg$c¢ 3 rozszerzonego
= tylko odczyt kodu zaméwieniowego
5222 | STD_ MAINBOARDSERIALNUMBER 10 = odczyt/zapis | - ciag - Numer seryjny ptyty
= tylko odczyt gtéwnej (modutu
elektroniki)
5232 | LCRS_ MODULESERIALNUMBER 10 = odczyt/zapis | - ciag - Numer seryjny modutu
= tylko odczyt (elektroniki)
5242 | MODB_ LOCATION_ LONGITUDE 2 = odczyt/zapis | -180 ... 180 | float32 Konfigurowalna
= tylko odczyt wspoétrzedna dt.
geograficznej GPS
5244 | MODB_ LOCATION_ LATITUDE 2 = odczyt/zapis | =90 ... 90 float32 Konfigurowalna
= tylko odczyt wspoirzedna szer.
geograficznej GPS
5246 | UIDHPM_HO_ LONGTAG_O 16 = odczyt/zapis | - ciag - Oznaczenie Bluetooth
= tylko odczyt (nazwa przyrzadu
wys$wietlana w aplikacji
SmartBlue)
15.1.5 Sekcja: Instalacja
Adres | Nazwa Liczba Dostep Zakres Typ danych | Jednostka SI | Opis
rejestrow = Serwis
= Operator
5264 |LE_FULL 2 ® odczyt/zapis | O ... 20 float32 m Kalibracja
= tylko odczyt poziomu Pelny
5262 |LE_EMPTY 2 = odczyt/zapis | 0 ... 20 float32 m Kalibracja
= tylko odczyt poziomu Pusty
5266 |LCRS_ 1 = odczyt/zapis | Odlegtosé¢ enuml6 - Wybor mapy
DISTANCESELECTIONCONTROL = tylko odczyt | poprawna: 32859 klienta
Reczne mapowanie:
179
Usun mape: 32847
5267 | LCRS_ MAPPING_ ENDPOINTCTRL 2 s odczyt/zapis | 0 ... 20 float32 m Odlegto$¢ na
= tylko odczyt mabpie klienta
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15.1.6 Sekcja: Konserwacja

Adres | Nazwa Liczba Dostep Zakres Typ Jednostka SI | Opis
rejestrow = Serwis danych
= Operator
5269 |STD_ RESETLEVEL 1 ® odczyt/zapis | Przywrocenie enuml16 - Reset parametru przyrzadu
= tylko odczyt | ustawien
fabrycznych:
33053
5270 | STD_ USERLEVEL 1 = tylko odczyt | konserwacja: enuml6 - Poziom dostepu
= tylko odczyt | 32959
uzytkownik:
33014
5271 |STD_ ACCESSCODE 1 ® odczyt/zapis | 0 ... 9999 uint16 - Zarejestruj, aby wprowadzi¢
= odczyt/zapis kod dostepu
5272 | LCRS_ ENTERPRIVATECODE | 1 ® odczyt/zapis | 0 ... 9999 uint1l6 - Zarejestruj, aby zmieni¢ kod
= tylko odczyt dostepu dla Konserwacji
5273 |LCRS_ 1 = odczyt/zapis | 0 ... 9999 uint16 - Zarejestruj, aby potwierdzi¢
CONFIRMPRIVATECODE = tylko odczyt kod dostepu dla Konserwacji
5274 | LCRS_ SIMULATIONMODE |1 = odczyt/zapis | symulacja enum8 - Tryb symulacji
= tylko odczyt | wytgczona: O
symulacja
odlegtosci: 2
5275 |LE_SIMULATVALUE 2 ® odczyt/zapis | O ... 22 float32 m Warto$¢ symulowana, jezeli w
= tylko odczyt parametrze LCRS_
SIMULATIONMODE
ustawiono wartosé 2
15.1.7 Sekcja: Konfiguracja pomiaréw
Adres Nazwa Liczba rejestré6w | Dostep Zakres Typ danych | Jednostka SI Opis
= Serwis
= Operator
5278 LE_ 1 = odczyt/zapis | m:1010 enuml16 - Jednostka
DISTANCEUNIT = tylko odczyt | ft: 1018 odlegtosci LCRS_
PRIMLEVOUT _
VALUE_ O
5277 LCRS_ 1 = odczyt/zapis | niska: 0 enum8 - Czutos¢
FIRSTECHOSENS = tylko odczyt $rednia: 1 pierwszego echa
ITIVITYCTRL wysoka: 2
5279 LCRS_ 1 = odczyt/zapis |0 ... 600 uint16 S Opoznienie
ECHOLOSTDELA = tylko odczyt sygnatu braku
Y echa (czas
miedzy alarmem
i brakiem echa)
5280 LCRS_ 1 = odczyt/zapis | ostrzezenie: O enum8 - Okresla stan
ADJUSTEVENTE = tylko odczyt alarm: 1 braku echa
CHOLOST
5281 LCRS_ 1 = odczyt/zapis | >1m/min: 0 enum8 - Okresla
CHANGINGVEL = tylko odczyt <1 m/min: 1 maksymalng
OCITY <10 cm/min: 2 zmiane
Brak filtra/test:3 predkosci w
przypadku
zmiany echa
5282 LE_CSTLINTYPE | 1 s odczyt/zapis | nieaktywna: 32989 |enuml6 - Czy tabela
= tylko odczyt aktywna: 33171 linearyzacji jest
uzywana
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Adres Nazwa Liczba rejestréw | Dostep Zakres Typ danych | Jednostka SI Opis
= Serwis
= Operator
5283 LE 1 = odczyt/zapis | Patrz Jednostka po |enuml6 - Jednostka
CUSTOMUNIT = tylko odczyt linearyzacji poziomu klienta
parameter
5412 LCRS_ 1 = odczyt/zapis | niska: 0 enum8 - Czutos¢
EVALUATIONSE = tylko odczyt $rednia: 1 wykrywania
NSITIVITY wysoka: 2 echa
5413 LE_ 2 = odczyt/zapis | -25..25 float32 - Korekcja
LEVCORROFFS = tylko odczyt poziomu
5415 LE_CT_ 1 = odczyt/zapis | wylaczona: 32852 | enuml6 - Okresdla, czy
ACTTABLE = tylko odczyt | wiaczona: 32887 tabela
linearyzacji jest
aktywna
5416 LE_ 1 ® odczyt/zapis | poziom: 32949 enuml16 - Okresla tryb
OUTPUTMODE = tylko odczyt pusty: 33197 pracy wyjscia
5417 LE_CT_ 1 = odczyt/zapis | edycja reczna: enuml6 - Tryb edycji tabeli
EDITMODE = tylko odczyt 32890 linearyzacji
usun tabele: 32889
5418 LCRS_ 2 ® odczyt/zapis |0..21,8 float32 m Maks. odlegtos¢,
EVALUATIONDI = tylko odczyt ktéra bedzie
STANCE analizowana
5420 LCRS_ 1 = odczyt/zapis | wyk: 33004 enuml16 - Przejscie do
FREEFIELDMOD = tylko odczyt wt.: 33006 parametréw pola
E swobodnego
5421 LCRS_ 2 = odczyt/zapis |0...20 float32 m Strefa martwa
HIGHBLOCKDIST = tylko odczyt (odlegtosc od
ANCE czujnika, do
ktorej echo nie
jest
analizowane)
5423 LCRS_ MAP_ 2 = odczyt/zapis |0..21,8 float32 m Punkt konicowy
ENDX = tylko odczyt mapy hatozonej
(mapa fabryczna
+ mapa wiasna)
5425 LE_ PVUNIT 1 = odczyt/zapis | Patrz Jednostka po | enuml6 - Jednostka
= tylko odczyt linearyzacji poziomu
parameter
5426 MODB _ 1 = odczyt/zapis | zatrzymanie: 3493 | enum8 - Tryb pracy
RUNMODE = tylko odczyt praca ciggta: 1380
pojedynczy pomiar:
3494
5427 MODB_ 1 = odczyt/zapis |bezczynny: 33296 | enum8 - Uruchomienie
MEASUREMENT ® odczyt/zapis | pomiar: 32965 pomiaru
_ TRIGGER (parametr
uzywany, gdy w
par. MODB_
RUNMODE
wybrano
zatrzymanie lub
pojedynczy
pomiar)
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Adres Nazwa Liczba rejestré6w | Dostep Zakres Typ danych | Jednostka SI Opis
= Serwis
= Operator
5284 FMR_ LIN_ 64 = odczyt/zapis | - nieskoriczono$é do | float32Point | m - m3 Dolna potowa
TABLE = tylko odczyt nieskonczono$¢ tabeli
linearyzacji (X1,
Y1,X2,Y2, ...
5348 FMR_ LIN_ 64 = odczyt/zapis | - nieskoniczono$c do | float32Point | m - m3 Gérna potowa
TABLE_ 2 = tylko odczyt nieskonczonosé tabeli
linearyzacji
(X17,Y17,X18,
Y18, ...)
15.1.8 Sekcja: Komunikacja
Adres | Nazwa Rejestr | Dostep Zakres Typ danych | Jednostka SI | Opis
= Serwis
= Operator
5428 | MODB_ PROTOCOL 1 = odczyt/zapis | RTU: 974 enum8 - Tryb protokotu Modbus
= tylko odczyt | ASCIL: 973
5429 | MODB_PARITY AND_ |1 = odczyt/zapis | 8N: 3498 enum8 - Transmisja Modbus
DATABITS = tylko odczyt | 80:3499
8E: 3500
70:3501
7E: 3502
5430 | MODB_ STOPBIT 1 = odczyt/zapis | 1 bit stopu: 3503 enuma8 - Transmisja Modbus
= tylko odczyt | 2 bit stopu: 3504
5431 | MODB_ BAUDRATE 1 = odczyt/zapis | 1200: 975 enuml16 - Predko$¢ transmisji
= tylko odczyt | 2400:976 Modbus
4800:977
9600: 978
19200:979
5432 | MODB_ ADDRESS 1 = odczyt/zapis | 1 ... 200 uint8 - Adres urzadzenia
= tylko odczyt podrzednego Modbus
5433 | MODB_ FLOAT32_ 1 = odczyt/zapis | ABCD: 991 enum8 - Zmiana kolejnosci
SWAP_ ORDER = tylko odczyt | BADC: 993 parametréw danych typu
CDAB: 994 float32
DCBA: 992
5434 | MODB_ INT32_SWAP_ |1 = odczyt/zapis | ABCD: 991 enuma8 - Zmiana kolejnosci
ORDER = tylko odczyt | BADC: 993 parametréw danych typu
CDAB: 994 int32
DCBA: 992
5435 | LCRS_ BLESWITCH 1 = odczyt/zapis | wigczona: 1 enum8 - Wiaczenie komunikacji
= tylko odczyt | wytgczona: O Bluetooth
5436 | MODB_ BLUETOOTH_ 1 = odczyt/zapis | O ... 600 uint16 S Opoznienie wigczenia
STARTUP_ DELAY = tylko odczyt komunikacji Bluetooth po
zalgczeniu urzadzenia
5437 | MODB_ BLE 1 = tylko odczyt | potgczenie aktywne: 2333 enum8 - Wskazuje, czy komunikacja
CONNECTION_ STATE = tylko odczyt | potgczenie nieaktywne: 3495 Bluetooth jest aktywna
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15.2 Omoéwienie oprogramowania narzedziowego

(SmartBlue)

Nawigacja Menu obstugi

Menu gtéwne ‘

» Ustawienia

‘ Jednostka w pomiarze odlegtodci ‘

‘ Kalibracja -Pusty- ‘

‘ Kalibracja -Pelny- ‘

‘ Odleglosé ‘

‘ Poziom ‘

‘ Jako$¢ sygnatu ‘

‘ » Ustawienia zaawansowane ‘

‘ Analiza trybu dostepu

‘ Podaj kod dostepu

‘ Czutos¢ przetwarzania

‘ Predko$¢ napeiniania/oprézniania

‘ Czutos$¢ na pierwsze echo

‘ Sygnat wyjsciowy

‘ Strefa martwa

‘ Korekcja poziomu

‘ Odlegto$¢ do przetwarzania

‘ » Nastawy bezpieczenstwa

‘ Czas opoZnienia po utracie echa

‘ Brak echa uzytecznego

Typ linearyzacji
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‘ Poziom ‘

‘ » Administracja ‘

‘ Ustaw kod dostepu ‘

‘ Potwierdz kod dostepu ‘

‘ Reset ustawien ‘

‘ Specjalne wolne pole ‘

» Komunikacja ‘

» Konfiguracja Modbus

‘ Tryb transmisji danych ‘

‘ Adres sieciowy ‘

‘ Szybkos¢ transmisji ‘

‘ Parity and databits setting ‘

‘ Stop bits ‘

‘ » Konfiguracja Bluetooth

‘ Komunikacja Bluetooth ‘

» Diagnostyka ‘

‘ Biezaca diagnostyka ‘

‘ Poprzednia diagnostyka ‘

‘ Usun poprzednig diagnostyke ‘

‘ Jakos¢ sygnatu ‘

‘ » Informacje o urzagdzeniu ‘

‘ Nazwa urzadzenia ‘

‘ Wersja oprogramowania ‘

‘ Rozszerzony kod zaméwieniowy 1 ‘

‘ Rozszerzony kod zamoéwieniowy 2 ‘
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‘ Rozszerzony kod zamoéwieniowy 3

‘ Kod zaméwieniowy

‘ Numer seryjny

‘ Wersja tabliczki elektronicznej ENP

» Symulacja

‘ Symulacja

‘ Wartos$¢ symulowana
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15.3 ,Ustawienia” menu

ﬂ = [ : Oznacza przejécie do parametru za pomocg oprogramowania narzedziowego.
= @) : Wskazuje parametry, ktére moga by¢ zablokowane za pomocg kodu dostepu.

Nawigacja Ustawienia

Jednostka w pomiarze odlegtosci
Nawigacja Ustawienia - Jednostka w pomiarze odlegtosci
Opis Uzyte do ustawien podstawowych (Pusty / Peiny).
Wyboér Jednostka SI Jednostka USA
m ft
Ustawienia fabryczne m

Kalibracja -Pusty-

Nawigacja
Opis
Wejscie uzytkownika

Ustawienia fabryczne

Ustawienia - Kalibracja -Pusty-

Odlegtos¢ miedzy dolna krawedzig przytgcza procesowego i poziomem minimalnym (0%).

0,0..20m

Zaleznie od wersji anteny

Kalibracja -Pelny-
Nawigacja Ustawienia - Kalibracja -Petny-
Opis Odlegto$¢ miedzy poziomem minimalnym (0%) i maksymalnym (100%).
Wejscie uzytkownika 0,0...20m
Ustawienia fabryczne Zaleznie od wersji anteny
79
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Odlegtosé

Nawigacja Ustawienia - Odlegtos¢

Opis Wyswietlana jest aktualnie zmierzona odlegtosé D od punktu odniesienia pomiaru (dolnej
krawedzi anteny sondy / ostatniego zwoju gwintu czujnika) do powierzchni substancji
mierzonej.

Interfejs uzytkownika 0,0..20m

Poziom

Nawigacja Ustawienia - Poziom

Opis Wyswietla zmierzony poziom L (przed linearyzacjg). Jednostka miary jest okreslona w

Interfejs uzytkownika

Ustawienia fabryczne

menu za pomocg parametru Jednostka pomiaru odlegtosci.
-99999,9 ... 200000,0 m

0,0m

Jako$é sygnatu

Nawigacja

Opis

Interfejs uzytkownika

80

Ustawienia - Jakos$¢ sygnatu

Wyswietla informacje o jakosci echa odbitego od powierzchni medium mierzonego.
Znaczenie komunikatow: - Silny: Amplituda echa jest wieksza od 10 dB - Posredni:
Amplituda echa jest wieksza od 5 dB - Staby: Amplituda echa jest mniejsza od 5 dB - Brak
sygnatu: Urzgdzenie nie obserwuje echa uzytecznego Jako$¢ sygnatu zawsze odnosi sie do
aktualnego echa uzytecznego, odbitego od powierzchni medium lub od dna zbiornika. W
przypadku braku echa (Jako$¢ sygnatu = Brak sygnatu) urzadzenie wysyta komunikat
diagnostyczny: Brak echa uzytecznego = Ostrzezenie (ustawienie fabryczne) lub Alarm,
jesli uprzednio wprowadzono nastawe parametru Diagnostyka, gdy brak echa'.

= Bardzo dobra
= Typowa

= Staby

= Brak sygnatu
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15.3.1 ,Ustawienia zaawansowane” submenu

Nawigacja Ustawienia - Ustawienia zaawansowane

Analiza trybu dostepu
Nawigacja Ustawienia > Ustawienia zaawansowane - Analiza trybu dostepu

Opis Pokazuje status dostepu do parametréw za pomocg narzedzia konfiguracyjnego.

Podaj kod dostepu

Nawigacja Ustawienia - Ustawienia zaawansowane - Podaj kod dostepu

Opis Aby zmieni¢ tryb dostepu do przyrzadu z "Operator" na "Konserwacja", nalezy wprowadzic¢

Wejscie uzytkownika

Ustawienia fabryczne

kod dostepu zdefiniowany przez uzytkownika w opcji Ustaw kod dostepu parameter. Jesli
wprowadzony kod jest btedny, tryb dostepu "Operator" zostanie utrzymany. W razie utraty
kodu dostepu nalezy skontaktowac sie z biurem Endress+Hauser.

0..9999

Czulos¢ przetwarzania

Nawigacja

Opis

Wybér

Ustawienia fabryczne

Endress+Hauser

Ustawienia - Ustawienia zaawansowane - Czuto$¢ przetwarzania

Wybor czutosci przetwarzania echa mikrofalowego. Wybierz jedng z ponizszych opcji: -
Mata Tzw. krzywa wazona' jest ustawiona wysoko. Wszystkie zaktocenia, jak réwniez echo
uzyteczne o matej amplitudzie, nie bedg brane pod uwage podczas przetwarzania widma
mikrofalowego. - Posrednia Tzw. krzywa wazona' jest ustawiona w taki sposéb, aby
zapewnié poprawne przetwarzanie echa mikrofalowego i wykrywaé echo uzyteczne w
typowych zadaniach pomiarowych. - Wysoka Tzw. 'krzywa wazona' jest ustawiona nisko,
aby na widmie mikrofalowym wykrywac echo uzyteczne o matej amplitudzie. UWAGA!
Istnieje ryzyko, ze wéwczas radar bedzie brat pod uwage réwniez zaktocenia o
poréwnywalnej amplitudzie.

= Mata
= Typowa
= Duza

Typowa
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Predkos$¢ napelniania/oprézniania
Nawigacja Ustawienia - Ustawienia zaawansowane > Predko$¢ napetniania/oproézniania

Opis Wybor spodziewanej predkos$ci napetniania i oprézniania zbiornika.

Wybér = Mata < 10 cm/min

Ustawienia fabryczne

= Typowa < 1 m/min
= Duza > 1 m/min
= Bez filtru / test

Typowa < 1 m/min

Czutos¢ na pierwsze echo

Nawigacja

Opis

Wybér

Ustawienia fabryczne

Ustawienia - Ustawienia zaawansowane - Czuto$¢ na pierwsze echo

Ten parametr okresla przedzial, w ktérym bedzie prowadzone przetwarzanie tzw.
'pierwszego echa'. Przedziat ten jest rozwijany w dét liczac od wierzchotka najsilniejszego
echa, jakie odnotowat radar. Wybierz jedng z opcji: - Waski Przedziat jest waski. Radar
obserwuje dtuzej najsilniejsze echo i nie przechodzi do analizy stabszych sygnatéw
odbitych, obserwowanych w odlegtosciach mniejszych niz ta, w ktérej wystepuje echo
najsilniejsze. - Posredni Przedziat jest posredni, dostosowany to typowych sytuacji, w
ktoérych najsilniejsze echo nie jest wtasciwym do obliczania poziomu. - Szeroki Przedziat
jest szeroki. Radar relatywnie szybko przechodzi do analizy stabszych sygnatéw odbitych,
obserwowanych w odlegtosciach mniejszych niz ta, w ktérej wystepuje echo najsilniejsze.
Wirod nich wyszukuje echo o najwiekszej amplitudzie i na jego podstawie oblicza poziom.

= Mata
= Typowa

» Duza

Typowa

Sygnat wyjsciowy

Nawigacja Ustawienia - Ustawienia zaawansowane - Sygnat wyjsciowy

Opis Whybierz tryb sygnatu wyj$ciowego sposrod ponizszych: Dostepna przestrzen = Przyrzad
wskazuje przestrzen w zbiorniku, ktérg mozna jeszcze wypeic substancjg. lub Poziom po
linearyzacji = Przyrzad wskazuje biezgcg wysokos¢ napetnienia zbiornika (poziom).

Wybér = Rezerwa objetosci dostepna w zbiorniku

Ustawienia fabryczne

82

= Poziom

Poziom
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Strefa martwa
Nawigacja Ustawienia - Ustawienia zaawansowane - Strefa martwa
Opis Okresl szerokos¢ martwej strefy (BD). Sygnaty odbite, obserwowane na widmie

mikrofalowym w strefie martwej, nie bedg przetwarzane przez urzadzenie. Stad, BD moze
by¢ wykorzystana do thumienia szuméw wokot anteny radaru. Wskazéwka: Zakres
pomiarowy nie powinien siega¢ do BD.

Wejscie uzytkownika 0,0..20m

Ustawienia fabryczne Fabrycznie ustawiona Strefa martwa (- 83) wynosi co najmniej 0,1 m (0,33 ft). Mozna
ja jednak zmieni¢ recznie (dopuszczalna jest rowniez wartosé O m (O ft)).
Automatyczne obliczenie wartosci parametru Strefa martwa = Kalibracja -Pusty- -
Kalibracja -Pelny- - 0,2 m (0,656 ft).
Strefa martwa parameter jest przeliczana zgodnie z tym wzorem kazdorazowo po
wprowadzeniu innej warto$ci w Kalibracja -Pusty- parameter lub Kalibracja -Pelny-
parameter.
Jesli wynik obliczenia jest mniejszy od 0,1 m (0,33 ft), zamiast tego przyjmowana jest
warto$¢ Strefa martwa wynoszaca 0,1 m (0,33 ft).

Korekcja poziomu
Nawigacja Ustawienia - Ustawienia zaawansowane - Korekcja poziomu
Opis Ta wartosc jest dodawana do poziomu mierzonego. Korekcja poziomu > 0: Poziom bedzie

powiekszony o te warto$¢. Korekcja poziomu < 0: Poziom bedzie pomniejszony o te
wartos¢. Wskazowka! Ten parametr jest wykorzystywany do kompensowania statej
warto$ci bledu pomiarowego (np. z powodu sytuacji montazowej).

Wejscie uzytkownika -25..25m
Ustawienia fabryczne 0,0m
Odlegtosc do przetwarzania
Nawigacja Ustawienia - Ustawienia zaawansowane - Odlegto$¢ do przetwarzania
Opis Poszerzony obszar wyszukiwania echa uzytecznego. ZwyKkle jest on wiekszy od odlegtosci

Pusty'. Jesli radar zaobserwuje echo uzyteczne ponizej wartosci Pusty, to bedzie wskazywat
‘0. W sytuacji, gdy echo uzyteczne znajdzie sie ponizej wartosci 'Odlegto$¢ do
przetwarzania', to urzadzenie zasygnalizuje btgd Brak echa uzytecznego' Funkcja ta jest
przydatna w np. pomiarze przeptywu na przelewach burzowych.

Wejscie uzytkownika 0,0..21,8m

Ustawienia fabryczne 21,8 m
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Typ linearyzacji
Nawigacja Ustawienia - Ustawienia zaawansowane - Typ linearyzacji
Opis Typy linearyzacji
Znaczenie opcji:
= 'Brak":
Warto$¢ poziomu jest wysytana bez wczesniejszego przeliczenia (linearyzacji).
= "Tabela":
Zwigzek miedzy zmierzonym poziomem L i wartos$cig wyjsciowg (objeto$é/przeptyw/
masa) okresla tabela linearyzacji. W tabeli znajdujg sie 32 pary wartosci, np. ,,poziom —
objetosc¢”, ,poziom - przeptyw” lub ,poziom — masa”.
Wybér = Brak
= Tabela
Ustawienia fabryczne Brak
Poziom
Nawigacja Ustawienia » Ustawienia zaawansowane - Poziom
Opis Aktualnie mierzony poziom.
Interfejs uzytkownika Liczba zmiennoprzecinkowa ze znakiem
Jednostka w pomiarze odlegtosci
Nawigacja Ustawienia » Ustawienia zaawansowane - Jednostka w pomiarze odlegtosci
Opis Uzyte do ustawien podstawowych (Pusty / Peiny).
Wybér Jednostka SI Jednostka USA
m ft
Ustawienia fabryczne m
Jednostka po linearyzacji
Nawigacja Ustawienia - Ustawienia zaawansowane - Jednostka po linearyzacji
Warunek wstepny Typ linearyzacji (- & 84) = Brak
Opis Wybrac jednostke po linearyzacji.
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Wybér

Ustawienia fabryczne

Informacje dodatkowe

Opcje wyboru / wprowadzenie (uint16)
= 1095 = [short Ton]

» 1094 = [Ib]
= 1088 = [kq]|
= 1092 = [ton]

= 1048 = [US Gal.]
= 1049 = [Imp. Gal.|

« 1043 = [ft?]

= 1571 = [am?]
= 1035 = [dm?|
» 1034 = [m?]

= 1038 = [l]

« 1041 = [hl]

« 1342 = [%]

« 1010 = [m]

= 1012 = [mm]
« 1018 = [ft]

= 1019 = [inch]
« 1351 = [I/s]

= 1352 = [I/min]
« 1353 = [I/h]

® 1347 = [m?/s]
= 1348 = [m3/min|
« 1349 = [m*/h]

= 1356 = [ft3/s]

= 1357 = [{t3/min]

= 1358 = [ft3/h)]

= 1362 = [US Gal./s]

= 1363 = |US Gal./min]
= 1364 = [US Gal./h|

# 1367 = [Imp. Gal./s|
# 1358 = [Imp. Gal./min]|
# 1359 = [Imp. Gal./h]
= 32815 = [Ml/s]

= 32816 = [Ml/min]|

® 32817 = [Ml/h]

= 1355 = [Ml/d]

%

Wybrana jednostka jest uzywana tylko do wartosci wyswietlanych. Warto$¢ mierzona nie

jest przeliczana do wybranych jednostek.

ﬂ Jest tez mozliwa linearyzacja odlegtosci, tzn. linearyzacja z jednostki poziomu do inne
jednostki dtugosci. W tym celu nalezy wybra¢ tryb linearyzacji Liniowa. Aby
zdefiniowaé nowg jednostke poziomu, nalezy wybrac opcje Free text option w
Jednostka po linearyzacji parameter, a nastepnie wprowadzi¢ nazwe jednostki w

Dowolny tekst parameter.

Aktywowanie tabeli
Nawigacja Ustawienia - Ustawienia zaawansowane > Aktywowanie tabeli

Warunek wstepny Typ linearyzacji (> B 84) =Tabela
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Opis

Wyb6ér

Ustawienia fabryczne

Informacje dodatkowe

Wilaczenie/wylgczenie tabeli linearyzacji.

= Wylgez
= Zalgcz

Wylgcz

Znaczenie opcji
= Wylacz
Linearyzacja nie jest obliczana.
Jezeli jednoczesnie wybrano Typ linearyzacji (- B 84)= Tabela, zostanie
wygenerowany komunikat F435.
= Zalgcz
Linearyzacja wartosci mierzonej jest wykonywana zgodnie z tabela.

ﬂ W przypadku edycji tabeli warto$¢ Aktywowanie tabeli parameter zostanie
automatycznie zresetowana do Wylacz, a nastepnie trzeba ponownie ustawi¢ Zatgcz.

Tryb tabeli
Nawigacja Ustawienia - Ustawienia zaawansowane - Tryb tabeli

Warunek wstepny Typ linearyzacji (- B 84) =Tabela

Opis Wybér trybu wprowadzania w tabeli linearyzacji.

Wybér = Reczny

Ustawienia fabryczne

Informacje dodatkowe

86

= Wyczysc tabele
Reczny

Znaczenie opcji

= Reczny
Warto$¢ poziomu oraz odpowiadajgca jej wartosc po linearyzacji sg wprowadzane
recznie dla kazdego punktu w tabeli.

= Pétautomatyczny
Poziom jest mierzony przez przyrzad dla kazdego punktu w tabeli. Odpowiednia warto$¢
po linearyzacji jest wprowadzana recznie.

= Wyczys¢ tabele
Istniejgca tabela linearyzacji zostaje skasowana.

= Sortuj tabele
Punkty w tabeli sg posortowane rosnaco.
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Warunki tabeli linearyzacji

= Tabela moze sktadac sie z maks. 32 par warto$ci "Poziom — Wartosc po linearyzacji'.
s Wartosci w tabeli muszg rosng¢ lub maleé monotonicznie.

= Pierwsza wartos$¢ w tabeli musi odpowiadaé najnizszemu poziomowi.

= Ostatnia warto$¢ w tabeli musi odpowiada¢ najwyzszemu poziomowi.

ﬂ Przed utworzeniem tabeli linearyzacji trzeba wybra¢ wtasciwe wartosci Kalibracja -
Pusty- (- B 79) i Kalibracja -Pelny- (> B 79).

Jezeli kalibracja petny/pusty ulegnie zmianie i zmienig sie poszczegoélne wartosci w
tabeli linearyzacji, najpierw nalezy wyczysci¢ istniejgcg tabele, a nastepnie utworzy¢
nowsg, aby linearyzacja przebiegata prawidtowo. W tym celu najpierw nalezy skasowac
tabele (Tryb tabeli (> B 86) = Wyczys¢ tabele). Nastepnie wprowadzi¢ nowg
tabele.

Wprowadzanie tabeli

Za pomocg wySwietlacza lokalnego

Uruchomi¢ edytor graficzny tabeli za pomoca opcji Edytuj tabele submenu. Tabeli pojawi
sie na ekranie wyswietlacza i mozna jg edytowac wiersz po wierszu.

Fabrycznie ustawiong jednostka poziomu jest "%". Jezeli tabele linearyzacji trzeba
wprowadzi¢ w jednostkach fizycznych, trzeba wcze$niej wybrac inng odpowiednig
jednostke w opcji Jednostka poziomu parameter.

Poziom
Nawigacja Ustawienia - Ustawienia zaawansowane - Poziom
Wejscie uzytkownika Liczba zmiennoprzecinkowa ze znakiem
Ustawienia fabryczne 0,0 m

Objetosé
Nawigacja Ustawienia - Ustawienia zaawansowane > Objetos¢
Wejscie uzytkownika Liczba zmiennoprzecinkowa ze znakiem

Ustawienia fabryczne 0,0 %
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»Nastawy bezpieczenstwa” submenu
Nawigacja Ustawienia - Ustawienia zaawansowane > Nastawy

bezpieczenstwa
Czas op6Znienia po utracie echa
Nawigacja Ustawienia - Ustawienia zaawansowane - Nastawy bezpieczenstwa - Czas
op6znienia po utracie echa
Opis Opoznienie reakcji urzadzenia na brak echa uzytecznego. Pomaga ono zapobiegac

Wejscie uzytkownika

Ustawienia fabryczne

przerwaniu pomiaru, gdy pojawiajg sie krotkotrwate zaktocenia. Urzadzenie wstrzymuje sie
z sygnalizacjg braku echa uzytecznego na czas, okreslony przez uzytkownika w
'Diagnostyka, gdy brak echa'.

0..600s

300s

Brak echa uzytecznego

Nawigacja

Opis

Wyb6ér

Ustawienia fabryczne

88

Ustawienia - Ustawienia zaawansowane > Nastawy bezpieczenstwa - Brak echa
uzytecznego

Ten parametr okresla sposéb reakcji urzgdzenia w przypadku utraty echa uzytecznego jako
'‘Alarm' lub 'Ostrzezenie'.

= Ostrzezenie
= Alarm

Ostrzezenie
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»~Administracja” submenu

Nawigacja Ustawienia - Ustawienia zaawansowane - Administracja

Ustaw kod dostepu

Nawigacja

Opis

Wejscie uzytkownika

Ustawienia fabryczne

Ustawienia - Ustawienia zaawansowane - Administracja > Ustaw kod dostepu

Okre$l kod dostepu do ustawien urzgdzenia (do odblokowania trybu dostepu 'Utrzymanie
ruchu') Jezeli ustawienie fabryczne nie zostato zmienione lub wprowadzono '0000' jako kod
dostepu, to urzadzenie pracuje z trybem dostepu 'Utrzymanie ruchu'. Woéwczas mozliwe sg
zmiany jego ustawien. Jezeli zdefiniowano nowy, 4-cyfrowy kod dostepu, to urzgdzenie jest
chronione przed jakgkolwiek zmiang konfiguracji. Bedzie ona mozliwa dopiero po
wprowadzeniu kodu. Wskazéwka: Po zdefiniowaniu nowego kodu dostepu nalezy wpisa¢
go ponownie w polu Potwierdz kod dostepu!, aby zostat przyjety przez urzadzenie.

0..9999

Potwierdz kod dostepu

Nawigacja

Opis

Wejscie uzytkownika

Ustawienia fabryczne

Ustawienia » Ustawienia zaawansowane - Administracja - PotwierdZ kod dostepu

Po zdefiniowaniu nowego kodu dostepu nalezy wpisaé¢ go ponownie w tym polu, aby zostat
przyjety przez urzadzenie.

0..9999

Reset ustawien
Nawigacja Ustawienia - Ustawienia zaawansowane - Administracja - Reset ustawien
Opis Resetowanie konfiguracji przyrzadu - catkowite lub czesciowe do okreslonego stanu.
Wyboér = Anulyj

= Do ustawien fabrycznych
Ustawienia fabryczne Anulyj
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Specjalne wolne pole

Nawigacja

Opis

Wybér

Ustawienia fabryczne

90

Ustawienia > Ustawienia zaawansowane - Administracja > Specjalne wolne pole

Wiacza/wytgcza opcje wolnego pola Wskazéwka: Po kazdym wigczeniu lub wytgczeniu

nalezy wykonaé¢ nowg mape uzytkownika.

= Wylgcz
= Zalacz

Wrylacz
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15.3.2 ,Komunikacja” submenu

Nawigacja Ustawienia - Komunikacja
»Konfiguracja Modbus” submenu

Nawigacja Ustawienia > Komunikacja > Konfiguracja Modbus

Tryb transmisji danych
Nawigacja Ustawienia - Komunikacja > Konfiguracja Modbus - Tryb transmisji danych
Opis Parametr ten stuzy do wyboru trybu transmisji danych.
Wyb6ér = ASCII
Dane sg przesytane w formie czytelnych znakéw ASCIL Dla trybu ASCII stosuje sie sume
kontrolna typu LRC.
= RTU
Dane sg przesytane w formie binarnej. Dla trybu RTU stosuje sie sume kontrolng typu
CRC1e6.
Ustawienia fabryczne RTU
Adres sieciowy
Nawigacja Ustawienia - Komunikacja - Konfiguracja Modbus - Adres sieciowy
Opis Parametr ten stuzy do wprowadzenia adresu przyrzadu.
Wejscie uzytkownika 1..200
Ustawienia fabryczne 200
Szybkos¢ transmisji
Nawigacja Ustawienia > Komunikacja - Konfiguracja Modbus - Szybko$¢ transmisji
Opis Parametr ten stuzy do wyboru predkosci transmisji.
Wybér = 1200 BAUD
= 2400 BAUD
= 4800 BAUD
= 9600 BAUD
= 19200 BAUD
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Ustawienia fabryczne

9600 BAUD

Parity and databits setting

Nawigacja

Wyb6ér

Ustawienia fabryczne

Ustawienia - Komunikacja > Konfiguracja Modbus - Parity and databits setting

= 8, None
= 8, 0dd
= 8 Even
= 7,0dd
= 7 Even

8, Even

Stop bits
Nawigacja Ustawienia - Komunikacja - Konfiguracja Modbus - Stop bits
Wybér = ] stop bits
= 7 stop bits
Ustawienia fabryczne 1 stop bits
»Konfiguracja Bluetooth” submenu
Nawigacja Ustawienia - Komunikacja - Konfiguracja Bluetooth
Komunikacja Bluetooth
Nawigacja Ustawienia - Komunikacja - Konfiguracja Bluetooth - Komunikacja Bluetooth
Opis Wiacza lub wytgcza komunikacje Bluetooth Wskazéwka: Wyltgczenie komunikacji
Bluetooth spowoduje utrate zdalnego dostepu do menu radaru za pomocg aplikacji w
urzadzeniu przenosnym (np. tablecie). Aby przywrocic tgcznoscé Bluetooth z radarem,
prosimy zastosowac sie do wskazéwek w instrukcji obstugi urzadzenia przenosnego.
Wybér = Wylgez
= Zalacz
Ustawienia fabryczne Zalacz
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15.4 ,Diagnostyka” menu

Nawigacja Diagnostyka

Biezaca diagnostyka
Nawigacja Diagnostyka - Biezgca diagnostyka
Opis Pokazuje aktualne zdarzenie diagnostyczne w formie tekstowej. Jesli zdarzen byto wiecej w
tym samym czasie, to komunikaty o nich sg wyswietlane poczynajgc od tego, ktéry ma
najwyzszy priorytet.
Poprzednia diagnostyka
Nawigacja Diagnostyka - Poprzednia diagnostyka
Opis Pokazuje poprzednie zdarzenie diagnostyczne w formie tekstowej. Je$li zdarzen byto wiecej

w tym samym czasie, to komunikaty o nich sg wyswietlane poczynajac od tego, ktore miato
najwyzszy priorytet.

Usun poprzednia diagnostyke

Nawigacja

Opis

Wyb6ér

Ustawienia fabryczne

Diagnostyka - Usun poprzednig diagnostyke

Usuwanie poprzedniego komunikatu diagnostycznego Wskazéwka: Jest mozliwe, ze
komunikat ten wcigz wymaga reakeji uzytkownika.

= Nie
s Tak

Nie

Jakosé sygnatu

Nawigacja

Opis

Endress+Hauser

Diagnostyka - Jako$¢ sygnatu

Wyswietla informacje o jakosci echa odbitego od powierzchni medium mierzonego.
Znaczenie komunikatow: - Silny: Amplituda echa jest wieksza od 10 dB - Posredni:
Amplituda echa jest wieksza od 5 dB - Staby: Amplituda echa jest mniejsza od 5 dB - Brak
sygnatu: Urzadzenie nie obserwuje echa uzytecznego Jako$¢ sygnatu zawsze odnosi sie do
aktualnego echa uzytecznego, odbitego od powierzchni medium lub od dna zbiornika. W
przypadku braku echa (Jakos¢ sygnatu = Brak sygnatu) urzadzenie wysyta komunikat
diagnostyczny: Brak echa uzytecznego = OstrzeZenie (ustawienie fabryczne) lub Alarm,
jesli uprzednio wprowadzono nastawe parametru Diagnostyka, gdy brak echa'.
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Interfejs uzytkownika = Bardzo dobra
= Typowa
= Staby
= Brak sygnatu
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15.4.1 ,Informacje o urzadzeniu” submenu

Nawigacja Diagnostyka - Informacje o urzadzeniu

Nazwa urzadzenia

Nawigacja Diagnostyka - Informacje o urzgdzeniu - Nazwa urzadzenia
Opis Pokazuje nazwe przetwornika.
Ustawienia fabryczne Micropilot FMR20

Wersja oprogramowania

Nawigacja Diagnostyka - Informacje o urzadzeniu - Wersja oprogramowania
Opis Pokazuje wersje oprogramowania urzgdzenia.

Rozszerzony kod zaméwieniowy 1

Nawigacja Diagnostyka - Informacje o urzadzeniu - Rozszerzony kod zaméwieniowy 1

Opis Pokazuje pierwszg czes¢ rozszerzonego kodu zaméwieniowego.

Rozszerzony kod zaméwieniowy 2

Nawigacja Diagnostyka - Informacje o urzgdzeniu - Rozszerzony kod zamowieniowy 2

Opis Pokazuje drugg czes¢ rozszerzonego kodu zamoéwieniowego.

Rozszerzony kod zaméwieniowy 3

Nawigacja Diagnostyka - Informacje o urzgdzeniu - Rozszerzony kod zamoéwieniowy 3

Opis Pokazuje trzecig cze$¢ rozszerzonego kodu zamoéwieniowego.

Endress+Hauser
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Kod zamoéwieniowy

Nawigacja Diagnostyka - Informacje o urzadzeniu - Kod zaméwieniowy

Opis Pokazuje kod zaméwieniowy przyrzadu.

Numer seryjny

Nawigacja Diagnostyka - Informacje o urzgdzeniu > Numer seryjny

Opis Pokazuje numer seryjny przyrzadu pomiarowego.

Wersja tabliczki elektronicznej ENP

Nawigacja Diagnostyka - Informacje o urzadzeniu - Wersja tabliczki elektronicznej ENP

Opis Pokazuje wersje tabliczki elektronicznej przyrzadu (ENP).
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15.4.2 ,Informacje o urzadzeniu” submenu

Nawigacja Diagnostyka - Informacje o urzadzeniu

Nazwa urzadzenia

Nawigacja Diagnostyka - Informacje o urzgdzeniu - Nazwa urzadzenia
Opis Pokazuje nazwe przetwornika.
Ustawienia fabryczne Micropilot FMR20

Wersja oprogramowania

Nawigacja Diagnostyka - Informacje o urzadzeniu - Wersja oprogramowania
Opis Pokazuje wersje oprogramowania urzgdzenia.

Rozszerzony kod zaméwieniowy 1

Nawigacja Diagnostyka - Informacje o urzadzeniu - Rozszerzony kod zaméwieniowy 1

Opis Pokazuje pierwszg czes¢ rozszerzonego kodu zaméwieniowego.

Rozszerzony kod zaméwieniowy 2

Nawigacja Diagnostyka - Informacje o urzgdzeniu - Rozszerzony kod zamowieniowy 2

Opis Pokazuje drugg czes¢ rozszerzonego kodu zamoéwieniowego.

Rozszerzony kod zaméwieniowy 3

Nawigacja Diagnostyka - Informacje o urzgdzeniu - Rozszerzony kod zamoéwieniowy 3

Opis Pokazuje trzecig cze$¢ rozszerzonego kodu zamoéwieniowego.

Endress+Hauser
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Kod zamoéwieniowy

Nawigacja Diagnostyka - Informacje o urzadzeniu - Kod zaméwieniowy

Opis Pokazuje kod zaméwieniowy przyrzadu.

Numer seryjny

Nawigacja Diagnostyka - Informacje o urzgdzeniu > Numer seryjny

Opis Pokazuje numer seryjny przyrzadu pomiarowego.

Wersja tabliczki elektronicznej ENP

Nawigacja Diagnostyka - Informacje o urzadzeniu - Wersja tabliczki elektronicznej ENP

Opis Pokazuje wersje tabliczki elektronicznej przyrzadu (ENP).
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