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Despre acest document Micropilot FMR20 HART

1 Despre acest document

1.1 Simboluri utilizate

1.1.1 Simboluri de siguranta

A\ PERICOL

Acest simbol va alerteaza cu privire la o situatie periculoasd. Neevitarea acestei situatii va avea
ca rezultat vatdmari corporale grave sau letale.

A\ AVERTISMENT
Acest simbol va alerteazd cu privire la o situatie periculoasa. Neevitarea acestei situatii poate
avea ca rezultat vatamari corporale grave sau letale.

A\ PRECAUTIE
Acest simbol va alerteaza cu privire la o situatie periculoasa. Neevitarea acestei situatii poate
avea ca rezultat vatdmari corporale minore sau medii.

NOTA
Acest simbol contine informatii despre proceduri si alte fapte care nu au ca rezultat vatdmari
corporale.

1.1.2 Simboluri pentru anumite tipuri de informatii si grafice

& Permis
Proceduri, procese sau actiuni care sunt permise

Interzis
Proceduri, procese sau actiuni care sunt interzise

B Sfat
Indicd informatii suplimentare

Referire la grafic

>

Mesaj de atentionare sau pas individual care trebuie respectat
I8, 2, B
Serie de pasi

Lo

Rezultatul unui pas

1,2,3..
Numere elemente

A B,C, ..
Vizualizari
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Micropilot FMR20 HART Instructiuni de siguranta de baza

1.2 Documentatie

Urmaétoarele tipuri de documentatii sunt disponibile in sectiunea Downloads (Descarcari) a
site-ului Endress+Hauser (www.endress.com/downloads):

ﬂ Pentru o prezentare generald a domeniului Documentatiei tehnice asociate, consultati
urmadtoarele:
s W@M Device Viewer (www.endress.com/deviceviewer): Introduceti numarul de serie
de pe placuta de identificare
s Aplicatia Endress+Hauser Operations: Introduceti numérul de serie de pe placuta de
identificare sau scanati codul matricei 2-D(QR code) de pe placuta de identificare

1.3 Documentatie suplimentara

BA01578F
Instructiuni de utilizare FMR20 HART

TI01043K
Informatii tehnice RIA15

BA01170K
Instructiuni de utilizare RIA15

1.4 Marci comerciale inregistrate

HART®

Marcé comerciald inregistratd a FieldComm Group, Austin, Texas, SUA
Apple®

Apple, logo-ul Apple, iPhone si iPod touch sunt mérci comerciale ale Apple Inc., inregistrate
pe teritoriul SUA si In alte tdri. App Store este un marcaj de serviciu al Apple Inc.

Android®
Android, Google Play si sigla Google Play sunt marci comerciale ale Google Inc.

Bluetooth®

Marca verbald si siglele Bluetooth® reprezintd marci comerciale inregistrate detinute de cétre
Bluetooth SIG, Inc. si orice utilizare a acestor marci de cdtre Endress+Hauser se efectueaza in
baza licentei. Alte marci comerciale si denumiri comerciale sunt cele ale respectivilor
proprietari.

2 Instructiuni de siguranta de baza

2.1 Cerinte pentru personal

Personalul de instalare, punere in functiune, diagnosticari si intretinere trebuie sa

indeplineascd urmdtoarele cerinte:

» Specialistii instruiti calificati trebuie sd aibd o calificare relevantd pentru aceasta functie si
sarcind specificd.

» Personalul trebuie sd fie autorizat de cdtre proprietarul/operatorul unitatii.

Endress+Hauser 5
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Instructiuni de sigurantd de baza Micropilot FMR20 HART

» Sa fie familiarizat cu reglementdrile federale/nationale.

» Inainte de a Incepe activitatea, membrii personalului trebuie s& citeascé si s& incerce s&
inteleagd instructiunile din manual si din documentatia suplimentard, precum si
certificatele (in functie de aplicatie).

» Personalul trebuie sd respecte instructiunile si politicile generale.

Personalul de operare trebuie s& indeplineascd urmétoarele cerinte:

» Personalul este instruit si autorizat In conformitate cu cerintele sarcinii de cdtre
proprietarul/operatorul unitatii.

» Personalul respecta instructiunile din acest manual.

2.2 Utilizare indicata

Domeniul si medii de utilizare

Dispozitivul de mésurare descris In aceste instructiuni de utilizare este destinat masurarii
continue, fard contact, a nivelului de lichide. Datoritd frecventei de functionare de aprox.

26 GHz, puterii maxime radiate a impulsurilor de 5,7 mW si puterii medii de iesire de

0,015 mW, este permisd utilizarea si in afara recipientelor metalice inchise. Dacd este utilizat
in afara recipientelor inchise, dispozitivul trebuie sa fie montat in conformitate cu
instructiunile din sectiunea ,Instalare”. Utilizarea dispozitivelor nu pune in pericol sandtatea
sau mediul ambiant.

Daca sunt respectate valorile-limitd specificate in ,Date tehnice” si conditiile enumerate in

instructiuni si in documentatia suplimentard, dispozitivul de mdsurare poate fi utilizat numai

pentru urmdtoarele masuratori:

» Variabile de proces mdsurate: distanta

» Variabile de proces calculate: volum sau masa in recipiente de orice formad; debitul prin
deversoarele sau canalele de mésurare (calculat de la nivel prin functionalitatea de
liniarizare)

Pentru a asigura ramanerea dispozitivului de méasurare in stare corespunzatoare pentru durata

de operare:

» Utilizati dispozitivul de m&surare numai pentru medii la care materialele umezite in cadrul
proceselor prezintd un nivel adecvat de rezistenta.

» Respectati valorile limité (consultati ,Date tehnice”).

Utilizare incorecta
Producdtorul isi declind orice rdspundere pentru daunele provocate prin utilizarea incorectd
sau in alt scop decét cel prevazut in prezentul manual.

Verificare pentru cazurile limita:

» In ceea ce priveste mediile speciale si mediile utilizate pentru curétare, contactati
producatorul. Endress+Hauser va ofere cu pldcere asistentd privind clarificarea
proprietédtilor de rezistentd la coroziune a materialelor umezite, dar nu oferd niciun fel de
garantie si nu isi asuma nicio rdspundere.

Riscuri reziduale

Din cauza transferului de cdldurd de la proces, precum si disipdrii energiei in cadrul
componentelor electronice, temperatura carcasei componentelor electronice si a
ansamblurilor din interior se poate ridica la 80 °C (176 °F) in timpul functionérii. In timpul
functiondrii, senzorul poate atinge o temperaturd apropiatd de temperatura mediului.

6 Endress+Hauser



Micropilot FMR20 HART Instructiuni de siguranta de baza

Pericol de arsuri din cauza contactului cu suprafetele!
» In cazul temperaturilor ridicate ale lichidelor, asigurati protectie impotriva contactului,
pentru a preveni arsurile.

2.3 Siguranta la locul de munca

Pentru lucrul pe dispozitiv si cu acesta:
» Purtati echipamentul individual de protectie necesar in conformitate cu reglementarile
federale/nationale.

2.4 Siguranta operationala

Pericol de vdtdmare corporald!
» Utilizati dispozitivul numai daca este in stare tehnicd adecvatd, fara erori si defectiuni.
» Operatorul este responsabil pentru utilizarea fara interferente a dispozitivului.

Zona periculoasa

Pentru a elimina potentialul pericol pentru persoane sau pentru unitate atunci cand

dispozitivul este utilizat intr-o zona care necesita aprobare (de exemplu, protectie impotriva

exploziilor, siguranta echipamentelor sub presiune):

» Verificati pldcuta de identificare pentru a verifica dacé dispozitivul comandat poate fi
utilizat conform destinatiei de utilizare In zona care necesitd aprobare.

» Respectati specificatiile din documentatia suplimentara separata care face parte integrantd
din acest manual.

2.5 Siguranta produsului

Dispozitivul de mdsurare este conceput in conformitate cu buna practicd tehnologicd pentru a
respecta cele mai moderne cerinte de sigurantd, acesta a fost testat si a parasit fabrica intr-o
stare care asigurd functionarea in conditii de sigurantd. Acesta Indeplineste cerintele de
sigurantd generale si cerintele legale.

2.5.1 Marcaj CE

Sistemul de mdsurare indeplineste cerintele legale stipulate in directivele UE aplicabile.
Acestea sunt listate in Declaratia de conformitate UE corespunzdtoare impreuna cu
standardele aplicate.

Endress+Hauser confirma testarea cu succes a dispozitivului prin aplicarea marcajului CE.

2.5.2 Conformitate EAC

Sistemul de méasurare indeplineste cerintele legale din directivele EAC aplicabile. Acestea sunt
listate In declaratia de conformitate EAC corespunzdtoare impreund cu standardele aplicate.

Endress+Hauser confirma testarea cu succes a dispozitivului prin aplicarea marcajului EAC la
nivelul acesteia.

Endress+Hauser 7



Descrierea produsului

Micropilot FMR20 HART

3

Descrierea produsului

3.1 Design produs
A B
Bj - BK L~
22— 7 22— 7
1 1
T—9 e )
%@9
A0028416

1 Model dispozitiv

A Dispozitiv cu antend de 40 mm

B Dispozitiv cu antend de 80 mm

1  Carcasd senzor

2 Garniturd

3 Conexiune de proces pe partea din spate

4 Presgarniturd

5  Adaptor de conductd

6  Inel de etansare

7 Contrapiulitd

8  Design tip inel

9  Conexiune de proces pe partea din fatd

8 Endress+Hauser



Micropilot FMR20 HART Receptia la livrare si identificarea produsului

4 Receptia la livrare si identificarea produsului

4.1 Receptia bunurilor

Verificati urmdtoarele in timpul receptiei bunurilor:

= Codurile de comandd de pe bonul de livrare si eticheta produsului sunt identice?

= Bunurile sunt nedeteriorate?

= Datele de pe placuta de identificare corespund cu informatiile de comanda de pe bonul de
livrare?

= Dacd este necesar (consultati pldcuta de identificare): Sunt furnizate Instructiunile de
siguranta (XA)?

Dacd nu este Indeplinita una dintre aceste conditii, contactati biroul de vanzari al
producatorului.

4.2 Identificarea produsului

Pentru identificarea dispozitivului de masurare sunt disponibile urmatoarele optiuni:

= Specificatiile de pe pldcuta de identificare

= Codul de comanda extins cu evidentierea caracteristicilor dispozitivului pe bonul de livrare

» Introduceti numadrul de serie de pe placutele de identificare In W@M Device Viewer
(www.endress.com/deviceviewer)

~ Sunt afisate toate informatiile referitoare la dispozitivul de mésurare si sfera
documentatiei tehnice asociate.

» Introduceti numadrul de serie de pe placuta de identificare in
Aplicatia Endress+Hauser Operations sau utilizati Aplicatia Endress+Hauser Operations
pentru a scana codul matricei 2D (Codul QR) de pe placuta de identificare

~ Sunt afisate toate informatiile referitoare la dispozitivul de mésurare si sfera
documentatiei tehnice asociate.

4.3 Adresa producatorului

Endress+Hauser SE+Co. KG
Hauptstrafie 1
79689 Maulburg, Germania

Adresa fabricii: consultati pldcuta de identificare.
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Receptia la livrare si identificarea produsului Micropilot FMR20 HART

4.4 Placuta de identificare

2 Endress+Hauser {Z1]

Order code: 18
Ser. no.:
Ext. ord. cd.:

© 6

2
MWP: 8

Ta: 9 Tpmax:| 10

DevicelD: 11
Fw:| 12 Dev.Rev.: 13 ex works

Uik w

19

20

14 15 16
AN\—11 21

Mat.: 17 if modification
22x= see sep. label Date: 24

23

A0029096

®

2 Pldcutd de identificare a Micropilot

Adresa producdtorului

Denumire dispozitiv

Cod de comandd

Numdr de serie (nr. ser.)

Cod de comandad extins (ext. ord. cd.)
Tensiunea de alimentare

lesiri de semnal

Presiune de proces

Temperaturd ambiantd admisd (T,)
10 Temperaturd maximd de proces

11 IDdispozitiv

12 Versiune firmware (FW)

13 Revizie dispozitiv (Dev.Rev.)

14 Marcaj CE

15 Informatii suplimentare despre versiunea dispozitivului (certificate, aprobdri)
16 C-tick

17  Materiale in contact cu procesul

18 Grad de protectie: de ex. IP, NEMA
19 Simbol certificat

20 Certificat si date relevante aprobare
21 Numdrul documentului cu instructiuni de sigurantd: de ex. XA, ZD, ZE

O 0O NN WN =
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Micropilot FMR20 HART Receptia la livrare si identificarea produsului

22 Marcaj modificare
23 Cod matrice 2D (cod QR)
24 Data fabricatiei: an-lund

Pe placuta de identificare apar pana la 33 de caractere ale codului de comand4 extins. In

cazul In care codul de comanda extins contine caractere suplimentare, acestea nu pot fi
afisate.

Cu toate acestea, codul de comanda extins complet poate fi afisat si In meniul de operare
al dispozitivului: parametrul Extended order code 1 1la 3

Endress+Hauser 11



Instalarea Micropilot FMR20 HART

5 Instalarea

5.1 Conditii de instalare

5.1.1 Tipuri de instalare

A0030605

®

3 Instalare pe perete, tavan sau stut de montaj

Instalare pe perete sau tavan, ajustabild

Montat pe filetul frontal

Montat pe filetul din spate

Instalare pe tavan cu contrapiulitd (inclusd in pachetul de livrare)
Instalare orizontald in spatii inchise (arbore canal colector)
Montare pe peretele arborelui

MmO 0w

Atentie!

= Cablurile senzorului nu sunt proiectate pentru a servi drept cabluri de sprijin. A nu se
utiliza pentru suspendare.

= Utilizati Intotdeauna dispozitivul In pozitie verticald In aplicatii in spatiu liber.

5.1.2 Instalarea stutului de montaj

Pentru madsurare optimd, antena trebuie sd fie amplasatd in afara stutului. Interiorul stutului
trebuie sa fie lipsit de rugozitéti si sd nu prezinte margini ascutite sau Imbindari sudate. Dacd
este posibil, marginea stutului trebuie sa fie rotunjita.

12 Endress+Hauser



Micropilot FMR20 HART Instalarea

_a

L L L L
JOI g s g B -

.D. .0

A0028413

4 Instalarea stutului de montaj

A Antend 80 mm (3 in)
B Antend 40 mm (1,5 in)

Lungimea maxima a stutului L depinde de diametrul stutului D.
Aveti In vedere limitele pentru diametrul si lungimea stutului.

80 mm (3 in) antenj, instalare in interiorul duzei
= D: min. 120 mm (4,72 in)
= : max. 205 mm (8,07 in) + D x 4,5

80 mm (3 in) antenj, instalare in afara stutului
= D: min. 80 mm (3 in)
= [:max.D x 4,5

40 mm (1,5 in) anten3, instalare in afara stutului
= D: min. 40 mm (1,5 in)
= L:max.Dx 1,5

40 mm (1,5 in) anten3, instalare in interiorul duzei
= D: min. 80 mm (3 in)
® L:max. 140 mm (5,5in) +D x 1,5

Endress+Hauser 13



Instalarea Micropilot FMR20 HART

5.1.3 Pozitia pentru instalare pe un recipient

(e]e]e]e)
0000

5 Pozitia de instalare pe un recipient

A0028410

= Dacd este posibil, instalati senzorul astfel incat proiectia marginii inferioare sa se afle in
interiorul recipientului.

= Distanta recomandati A perete - marginea exterioard a stutului: ~ % din diametrul
recipientului D. Indiferent de situatie, dispozitivul nu trebuie montat la mai putin de
15 cm (5,91 in) fatd de peretele recipientului.

= Nu instalati senzorul In mijlocul recipientului.

= Evitati masuratorile efectuate prin bariera de umplere.

= Evitati echipamentele precum comutatoarele terminale, senzorii de temperaturd, sicanele,
serpentinele de incélzire etc.

= Nu se evalueaza niciun semnal in limitele Blocking distance (BD). Prin urmare, se poate
utiliza pentru suprimarea semnalelor de interferenta (de ex. efectele condensului) in
apropierea antenei.
O distanta automatéd Blocking distance de minimum 0,1 m (0,33 ft) este configurata ca
standard. Cu toate acestea, este posibila suprascrierea manuald a acestei valori (este
permisé si valoarea O m (O ft)).
Calculare automata:
Blocking distance = Empty calibration - Full calibration - 0,2 m (0,656 ft).
La fiecare intrare noud pentru parametrul Empty calibration sau parametrul Full
calibration, parametrul Blocking distance se recalculeaza automat pe baza acestei formule.
In cazul in care rezultatul calculului este o valoare < 0,1 m (0,33 ft), Blocking distance de
0,1 m (0,33 ft) va continua si fie utilizata.
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Micropilot FMR20 HART Instalarea

5.1.4 Alinierea dispozitivului pentru instalare pe un recipient

= Aliniati antena vertical cu suprafata produsului.
= Aliniati ochetul cu proeminenta spre peretele recipientului cat mai bine posibil.

A0028927

6  Alinierea dispozitivului pentru instalare pe un recipient

5.1.5 Unghiul fasciculului

W=2><D><tan%

A0033201

7 Relatia dintre unghiul fasciculului a, distanta D si diametrul corespunzdtor ldtimii fasciculului W

Endress+Hauser 15



Instalarea Micropilot FMR20 HART

Unghiul fasciculului este definit ca unghiul a unde densitatea de putere a undelor radar atinge
jumaétate din valoarea maxima a densitatii de putere (latime de banda: 3dB). Microundele
sunt, de asemenea, emise In afara fasciculului de semnal si pot fi reflectate de echipamentele
care interfereazd.

Diametrul fasciculului W ca functie de unghi al fasciculului a si distant& D.

40 mm (1,5 in) anten&, a 30°

W=D x0,54
40 mm (1,5 in) antena cu tub de protectie la revarsare, a 12 °
W=D x0,21

80 mm (3 in) anteni cu sau fira tub de protectie la revirsare, a 12 °
W=Dx0,21

5.1.6 Masurarea in vase de plastic

74
A
\V/2

[
|
o
|
\ \
\\‘
w

__—

A0029540

®

® 3 Mdsurdtoare intr-un vas de plastic cu echipament metalic, care interfereazd, in afara recipientului

1 Conductd, sistem de conducte
2 Scard
3 Grdtar, sind
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Micropilot FMR20 HART Instalarea

Dacé peretele exterior al rezervorului este realizat dintr-un material neconducétor (de ex.
GFR) microundele pot fi, de asemenea, reflectate de echipamentele care interfereaza in afara
vasului.

Asigurati-va cd nu existd echipamente care interfereaza realizate dintr-un material
neconducator in fasciculul de semnal (pentru informatii privind calcularea diametrului latimii
fasciculului, consultati sectiunea despre unghiul fasciculului).

Pentru informatii suplimentare, contactati producdtorul.

5.1.7 Capac de protectie
Pentru utilizare in exterior se recomanda un capac de protectie.

Capacul de protectie poate fi comandat ca un accesoriu sau, impreuna cu dispozitivul, prin
structura produsului ,Accesoriu atasat”.

A0031277

9 Capac de protectie, de ex., cu antend de 40 mm (1,5")

ﬂ Senzorul nu este acoperit complet de capacul de protectie.

5.1.8 Utilizarea tubului de protectie la revarsare

Tubul de protectie la revarsare garanteaza faptul ca senzorul méasoara nivelul maxim chiar
dacd este inundat complet.

In cazul instalarii in cAmp deschis si/sau al aplicatiilor care prezinta risc de inundatii, este
obligatoriu s& utilizati un tub de protectie la revarsare.

Tubul de protectie la revarsare poate fi comandat ca un accesoriu sau, impreund cu
dispozitivul, prin structura produsului ,Accesoriu atasat”.
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2

A0031093

10  Functia tubului de protectie la revdrsare

1  Buldde aer

Inel de etansare (EPDM)
Blocking distance

Nivel maxim

™~ W N

Tubul este infiletat direct pe senzor si izoleazd sistemul cu ajutorul unui inel O fadcandu-1
etans. In caz de revérsare, bula de aer care se formeaz4 in tub asigurd o masurare a nivelului
maxim la capatul tubului. Dat fiind cd Blocking distance este in interiorul tubului, nu sunt
analizate ecouri multiple.

Parametrii de configurare pentru tubul de protectie la revarsare

Configurarea distantei de blocare atunci cand se utilizeaza tubul de protectie la revarsare

» Navigati la: Main menu - Setup - Advanced setup - Blocking distance
L Introduceti 100 mm (4 in).

Efectuati o mapare dupa ce a fost instalat tubul de protectie la revarsare si a fost
configurata distanta de blocare

1. Navigatila: Setup > Confirm distance

-~ (Comparati distanta afisatd cu valoarea reald pentru a incepe inregistrarea unei harti
a ecourilor de interferentd.
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Micropilot FMR20 HART Instalarea

2. Navigati la: Setup - Mapping end point
L~ Acest parametru stabileste distanta pana la care trebuie Inregistratd noua mapare.

3. Navigati la: Setup - Present mapping
L~ Afiseaza distanta panad la care o mapare a fost deja inregistrata.

5.1.9 Instalare cu consold de montare, ajustabila

Consola de montare poate fi comandatd ca un accesoriu sau impreund cu dispozitivul, prin
structura produsului ,Accesoriu atasat”.

% %

A0030606

11  Instalare cu consold de montare, ajustabild

= Este posibild instalarea pe perete sau tavan.
= Cu ajutorul consolei de montare, pozitionati antena astfel incat s fie perpendiculard pe
suprafata produsului.

Nu se stabileste o conexiune conductiva intre consola de montare si carcasa
transmitatorului.

Este posibil s& existe incércare electrostatica.

» Integrati consola de montare in sistemul local de egalizare de potential.

5.1.10 Instalare grinda in consold, cu pivot
Grinda in consold, consola de perete si cadrul de montare sunt disponibile ca accesorii.
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A0028412

12 Instalare grindd in consold, cu pivot

A Grindd in consold cu consold de perete
B Grindd in consold cu cadru de montare
C  Grinda in consold poate fi rotitd (de ex., pentru a pozitiona dispozitivul pe mijlocul canalului)

5.1.11 Instalarea consolei de montare orizontale pentru arborii canalului colector
Consola de montare orizontald pentru arborii canalului colector este disponibild ca accesoriu.

D\

s

A0037747

13 Instalarea consolei de montare orizontale pentru arborii canalului colector

5.1.12 Montare intr-un arbore
Consola de montare pivotatd este disponibild ca accesoriu.
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V

AD037748

14 Montare intr-un arbore, pivotabil si reglabil

A Brat cu consold de perete
B Brat pivotabil si reglabil (de ex., pentru a alinia dispozitivul cu mijlocul canalului)

5.2 Verificare post-instalare
O Este dispozitivul sau cablul intact (inspectie vizuald)?
O Este dispozitivul protejat corespunzétor contra conditiilor umede si a luminii solare directe?

O Este dispozitivul asigurat corespunzétor?
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6 Conexiune electrica

6.1 Alocarea cablului

A0028954
15  Alocarea cablului

1 Fir bornd pozitivd, maro
2 Fir bornd negativd, albastru

6.2 Tensiune de alimentare
10,5 la 30 Vpc

Este necesara o sursa externd de alimentare.
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RG]
500
O | | |
10| 20 30 Ug [V]
105 21.75

A0029226

16  Sarcind maximd R, in functie de tensiunea de alimentare U, a unitdtii de alimentare

Functionare pe baterii
Comunicarea cu tehnologie wireless cu Bluetooth® a senzorului poate fi dezactivatd pentru a
madri durata de viatd a bateriei.

Egalizarea de potential
Nu sunt necesare mésuri speciale pentru egalizarea de potential.

Puteti comanda diverse unitdti de alimentare cu energie ca accesoriu de la
Endress+Hauser.

6.3 Conectarea dispozitivului

6.3.1 Diagrama bloc HART 4 la 20 mA

Conexiunea dispozitivului cu comunicatia HART, sursa de alimentare cu energie electrica si
afisaj 4 la 20 mA
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A0028908

17 Diagramd bloc a conexiunii HART

1  Dispozitiv cu comunicatie HART
2 Rezistor HART
3 Alimentare cu energie electricd

ﬂ Rezistenta pentru comunicatii HART de 250 Q in linia de semnal este intotdeauna
necesard in cazul unei surse de alimentare de impedantd joasa.

Caderea de tensiune care trebuie luata in considerare este:
Max. 6 V pentru rezistentd pentru comunicatii de 250 Q

6.4 Conexiune cu RIA15

Optiunile de conectare ale FMR20 cu RIA15 (poate fi comandat impreuna cu dispozitivul) sunt
descrise in instructiunile de utilizare BAO1578F.

6.5 Verificare post-conectare

O Dispozitivul sau cablul este nedeteriorat (inspectie vizuald)?

O Prezintd cablurile montate o protectie corespunzatoare contra tensiondrii?

0 Sunt presgarniturile cablului montate si stranse bine?

O Tensiunea de alimentare corespunde cu specificatiile de pe pldcuta de identificare?
0O Nu exista polaritate inversd; este corectd alocarea bornelor?

O A fost luatd in calcul caderea de tensiune la indicatorul de proces si rezistenta pentru
comunicatii?

7 Functionalitate

7.1 Concept de utilizare

s 4]a 20 mA, HART

® Ghidare meniu cu explicatii scurte ale functiilor de parametri individuale In instrumentul de
operare

= Optional: SmartBlue (aplicatie) prin intermediul tehnologiei wireless Bluetooth®
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7.2 Operare prin intermediul tehnologiei wireless Bluetooth®

A0028895

18  Posibilitdti de operare la distantd prin intermediul tehnologiei wireless Bluetooth®

1 Unitate de alimentare de la retea a traductorului
2 Smartphone/tabletd cu (aplicatia) SmartBlue
3 Traductor cu tehnologie wireless Bluetooth®

7.3 Prin protocolul HART

AD028894

19  Optiuni pentru functionare la distantd prin intermediul protocolului HART

1 PLC (controler cu logicd programabild)

2 Unitate de alimentare de la retea a transmitdtorului, de ex. RN22 1N (cu rezistentd pentru
comunicatii)

Conexiune pentru Commubox FXA195

Indicator de proces RIA15 alimentat in bucld

Commubox FXA195 (USB)

Computer cu instrument de operare (FieldCare, DeviceCare)

Smartphone/tabletd cu SmartBlue (aplicatie)

Transmitdtor cu tehnologie wireless Bluetooth®

O N O W
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8 Integrarea sistemului prin protocolul HART

8.1 Prezentare generala a fisierelor de descriere a dispozitivului

ID producator
17 (0x11)

ID tip dispozitiv
44 (0x112c)

Specificatie HART
7.0

8.2 Variabile masurate prin intermediul protocolului HART
Sunt alocate urmatoarele valori mésurate variabilelor HART:

Variabild primara (PV)

Nivel liniarizat (PV)

Variabili secundara (SV)
Distanta (SV)

Variabila tertiara (TV)
Amplitudine relativa a ecoului (TV)

Variabila cuaternara (QV)
Temperatura (QV)

9 Punere in functiune si utilizare

Efectuati verificarea post-instalare si verificarea post-conectare inainte de punerea in
functiune.

9.1 Punerea in functiune prin intermediul SmartBlue (aplicatie)

9.1.1 Cerinte dispozitiv

Punerea in functiune prin SmartBlue este posibild numai daca dispozitivul are capacitate
Bluetooth (modulul Bluetooth instalat in fabricé inainte de livrare sau modernizat).

9.1.2 Cerinte sistem SmartBlue

Cerinte sistem SmartBlue
Aplicatia SmartBlue poate fi descdrcatd din Google Play Store pentru dispozitive Android si din
iTunes Store pentru dispozitive iOS.
= Dispozitive cu iOS:
iPhone 4S sau versiune mai recenta decat iOS 9; iPad 2 sau versiune mai recentd decat iOS
9; iPod touch generatia a 5-a sau versiune mai recentd decat iOS 9
= Dispozitive cu Android:
Tncepand cu versiunile Android 4.4 KitKat si Bluetooth® 4.0
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9.13 Aplicatie SmartBlue

1. Scanati codul QR sau introduceti ,SmartBlue” in cAmpul de cdutare al App Store.

[
ANDROID APP ON
P> Google Play .

Download on the

. App Store

A0039186

20  Legdturd de descdrcare
2. Porniti SmartBlue.
Selectati dispozitivul din lista afisatd In modul conectat.

4. Introduceti datele de conectare:

= Nume de utilizator: admin
Parold: numadrul de serie al dispozitivului

5. Atingeti pictogramele pentru informatii suplimentare.

ﬂ Dupé prima conectare, modificati parola!

9.1.4 Afisare curba infasuratoare in SmartBlue
Curbele infasuratoare pot fi afisate si inregistrate in SmartBlue.

Pe langa curba infasurétoare, sunt afisate urmatoarele valori:

= D =Distanta

= [ = Nivel

= A = Amplitudine absoluta

# In cazul capturilor de ecran, este salvati sectiunea afisata (functie zoom)

» In cazul secventelor video, este salvaté intotdeauna intreaga zon4 fird functia zoom
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< 4
[dB] D 1982,6 mm L1217,4 mm A-51dB /

20 -100000 000 1000,00
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A0029486
21  Afisare curbd infdsurdtoare (esantion) in SmartBlue pentru Android

1 Inregistrare clip video
2 Creare capturd de ecran

3 Afisare meniu de mapare

4 Pornire/oprire inregistrare clip video
5 Schimbare duratd pe axd duratd

<] [ Close
D 1977.4 mm L1222.6 mm A-50dB 4
) 0.00 2000.00 ~ 400000 6000.00 8000.00 10000.00 DS
M cenvelope curve [l weighting curve [l Map || Fi ] v J {mm] i
A0029487

22 Afisare curbd infdsurdtoare (esantion) in SmartBlue pentru i0S

Inregistrare clip video

Creare capturd de ecran

Afisare meniu de mapare
Pornire/oprire inregistrare clip video
Schimbare duratd pe axd duratd

v W N =
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9.2 Configurarea masurarii nivelului prin software-ul de utilizare
R l ;@
BD 100%
D
E| | |-
L
\.'%/ 0%
A0028417

23 Parametri de configurare pentru mdsurarea nivelului de lichid
R Punct de referintd al mdsurdtorii
D Distance
L Level
E  Empty calibration (= punct zero)
F  Full calibration (= interval)

BD

Blocking distance

9.2.1 Prin SmartBlue

1.

Navigati la: Setup - Distance unit
L= Selectati unitatea de lungime pentru calcularea distantei

Navigati la: Setup - Empty calibration
L= Specificati distanta de gol E (distanta de la punctul de referinta R la nivelul minim)

Navigati la: Setup - Full calibration
L= Specificati distanta completd F (intervalul: nivel max. - nivel min.)

Navigati la: Setup - Distance

L= Prezinta distanta D masuratd momentan de la punctul de referintd (marginea
inferioara a flansei/ultimul filet al senzorului) la nivel

Navigati la: Setup - Confirm distance

= (Comparati distanta afisatd cu valoarea reald pentru a incepe inregistrarea unei harti
a ecourilor de interferentd

Navigati la: Setup - Mapping end point

L~ Acest parametru stabileste distanta pana la care trebuie Inregistratd noua mapare
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Micropilot FMR20 HART

7. Navigati la: Setup - Present mapping

- Afiseaza distanta panad la care o mapare a fost deja inregistrata

Setup - Confirm distance

Navigati la: Setup - Level
Y Prezinta nivelul masurat L

10.

Navigati la: Setup - Signal quality

- Afiseaza calitatea semnalului ecoului de nivel analizat

9.3

Configurarea masurarii debitului

Procedura pentru configurarea masurarii debitului este descrisa in instructiunile de utilizare

aferente dispozitivului.

10

10.1

Diagnosticarea si depanarea

Erori generale

Eroare

Cauza posibila

Solutie

Dispozitivul nu rdspunde la
comenzi

Tensiunea de alimentare nu
corespunde cu specificatia de pe
placuta de identificare

Aplicati o tensiune corectd

Polaritatea tensiunii de alimentare
este incorecta

Corectati polaritatea

Cablurile nu fac contact cu bornele in
mod corespunzator

Asigurati contactul electric intre cablu si bornd

Sistemul de comunicatii HART
nu functioneaza

Rezistenta pentru comunicatii
lipseste sau este instalatd incorect

Instalati corect rezistenta pentru comunicatii
(250Q)

Commubox este conectat incorect

Conectati corect Commubox

Rezistenta pentru comunicatii a
Commubox este pornitd sau opritd

Verificati rezistenta pentru comunicatii si
conexiunile

Pentru detalii, consultati Informatiile
tehnice TIO0404F

Dispozitivul efectueaza
madsurdatorile incorect

Eroare de configurare

= Verificati si corectati configurarea
parametrului
= Efectuati maparea

Valorile afisate nu sunt
plauzibile (liniarizare)

SmartBlue si FieldCare/DeviceCare
sunt active in acelasi timp

Inchideti sesiunea FieldCare/DeviceCare si
deconectati

sau

Inchideti sesiunea SmartBlue si deconectati
(conexiunea prin SmartBlue are prioritate)

30
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Diagnosticarea si depanarea

Eroare

Cauza posibilda

Solutie

nu este plauzibild

Valoarea de iesire liniarizata

Eroare de liniarizare

SmartBlue: Verificati tabelul de liniarizare
FieldCare/DeviceCare: Verificati tabelul de
liniarizare

Verificati selectarea recipientului in modulul
de liniarizare

RIA15 firs afisaj

este incorectd

Polaritatea tensiunii de alimentare

Corectati polaritatea

Cablurile nu fac contact cu bornele in
mod corespunzator

Asigurati contactul electric intre cablu si bornd

RIA15 defect

Inlocuiti RIA15

incd ruleaza

Secventa de pornire RIA15

Tensiune de alimentare prea scazutd

= Cresteti tensiunea de alimentare
® Opriti iluminarea de fundal

10.2

Eroare - utilizare SmartBlue

Eroare Cauza posibila Solutie

Dispozitivul nu este vizibil | Nu exista Activati functia Bluetooth pe smartphone sau tabletd

in lista din modul conexiune

conectat Bluetooth Functia Bluetooth a senzorului este dezactivatd; efectuati secventa de

recuperare

Dispozitivul nu este vizibil
in lista din modul

Dispozitivul este
deja conectat la

O singura conexiune punct la punct este stabilitd intre un senzor si
un smartphone sau o tabletd

dar nu poate fi accesat
prin SmartBlue

conectat alt(a)
smartphone/
tabletd
Dispozitivul este vizibil in | Dispozitiv final Este functia locatiei permisd pentru aplicatie? A fost aprobatd prima
lista din modul conectat, | Android datd?
dar nu poate fi accesat
prin SmartBlue GPS sau functia de pozitionare trebuie activate pentru anumite
versiuni de Android in asociere cu Bluetooth
Activati GPS - inchideti complet aplicatia si reporniti - activati functia
de pozitionare pentru aplicatie
Dispozitivul este vizibil in | Dispozitiv final Conectati-va ca standard
lista din modul conectat, | Apple Introduceti numele de utilizator ,admin”

Introduceti parola initiald (numar de serie dispozitiv) fiind atenti la
folosirea literelor minuscule/majuscule

Nu este posibila
conectarea prin
SmartBlue

Dispozitivul este
pus in functiune
pentru prima data

Introduceti parola initiald (numarul de serie al dispozitivului) si
modificati. Cand introduceti numaérul de serie, fiti atenti la
minuscule/majuscule.

Dispozitivul nu poate fi
utilizat prin SmartBlue

Parola introdusa
este incorectd

Introduceti parola corecta

Dispozitivul nu poate fi
utilizat prin SmartBlue

Am uitat parola

Contactati departamentul de service Endress+Hauser

Endress+Hauser
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Eroare Cauza posibila Solutie

Dispozitivul nu poate fi Temperatura Dacd temperatura ambiantd genereazd o temperatura ridicatd a

utilizat prin SmartBlue senzorului este senzorului >60 °C (140 °F), comunicarea prin Bluetooth ar putea fi
prea mare dezactivata.

Ecranati dispozitivul, izolati-1 si réciti-1, dacd este necesar.

ETICHETELE de la Problema sistem ID-ul dispozitivului (ETICHETA) este transferat pe lista din modul
SmartBlue si HART nu conectat prin Bluetooth® pentru facilitarea identificarii dispozitivului.
corespund Eticheta este abreviatd la mijloc deoarece eticheta HART poate fi

setatd pentru a avea o lungime de pané la 32 de caractere, dar
Bluetooth® poate utiliza doar 29 de caractere ca nume al
dispozitivului:

de exemplu: ,FMR20N12345678901234567890123456” devine
,FMR20N12345678~567890123456"

10.3  Eveniment de diagnosticare in instrumentul de operare

Dacd un eveniment de diagnosticare este prezent in dispozitiv, semnalul de stare apare in
zona de stare din partea stangd sus a instrumentului de operare, impreund cu simbolul
corespunzdtor in conformitate cu NAMUR NE 107:

= Failure (F)

= Function check (C)

= Qut of specification (S)

= Maintenance required (M)

Interogarea masurilor de remediere

» Navigati la meniul Diagnostics
= In parametrul Actual diagnostics, evenimentul diagnosticat este afisat cu un text de
eveniment
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