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Wichtige Hinweise zum Dokument Micropilot FMR56, FMR57 HART

1 Wichtige Hinweise zum Dokument

1.1 Finalidad del documento

Este manual de instrucciones contiene toda la informacion que pueda necesitarse durante
las distintas fases del ciclo de vida del instrumento: desde la identificacion del producto,
recepcion de entrada del instrumento, el almacenamiento del mismo, hasta su montaje,
conexion, configuracion y puesta en marcha, incluyendo la localizacion y resolucién de
fallos, el mantenimiento y el desguace del instrumento.

1.2 Simbolos

1.2.1  Simbolos de sequridad

Simbolo Significado

iPELIGRO!
A\ PELIGRO Este simbolo le alerta ante una situacién peligrosa. Si no se evita dicha situacién, se

produciran lesiones graves o mortales.

jAVISO!

i

A\ ADVERTENCIA | Este simbolo le alerta ante una situacién peligrosa. Si no se evita dicha situacion,
pueden producirse lesiones graves o mortales.

i {ATENCION!
A\ ATENCION Este simbolo le alerta ante una situacion peligrosa. Si no se evita dicha situacion,
pueden producirse dafios menores o de gravedad media.

NOTA
AVISO Este simbolo sefiala informacion sobre procedimientos y otros hechos importantes que
no estan asociados con riesgos de lesiones.

1.2.2 Simbolos eléctricos

Simbolo Significado

Corriente continua

Corriente alterna

Corriente continua y corriente alterna

Conexidn a tierra
Una borna de tierra que, para un operario, esta conectado con tierra mediante un
sistema de puesta a tierra.

-1 d e

Tierra de proteccion (PE)
Un terminal que debe conectarse con tierra antes de hacer cualquier otra conexion.

®

Los bornes de tierra se situan dentro y fuera del equipo:
= Borne de tierra interno: conecta la tierra de proteccion a la red principal.
= Borne de tierra externo: conecta el equipo al sistema de puesta a tierra de la planta.

1.2.3 Simbolos de herramientas

Simbolo | Significado

e @ Destornillador Torx

A0013442

0 ﬁ Destornillador plano

A0011220

6 Endress+Hauser
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Simbolo | Significado

:} % Destornillador estrella

A0011219

O é Llave Allen

A0011221

g Llave para tuercas hexagonales

A0011222

1.2.4  Simbolos para determinados tipos de informacion

Simbolo Significado
/ Permitido
Procedimientos, procesos o acciones que estan permitidos.
/ , Preferido
Procedimientos, procesos o acciones que son preferibles.

Prohibido
Procedimientos, procesos o acciones que estan prohibidos.

Consejo
Indica informacién adicional.

Referencia a la documentacion.

Referencia a la pagina.

Referencia a gréficos.

vEe B E @ e

Nota o paso individual que se debe respetar.

=
[
w

Serie de pasos.

Resultado de un paso.

Ayuda en caso de problemas.

)| [ ¥

©

Inspeccién visual.

I¢

1.2.5 Simbolos en graficos

Simbolo Significado
1,2,3.. Numero del elemento
1., 2., 3.. Serie de pasos
A B,C, .. Vistas
A-A, B-B, C-C, ... Secciones
A Zoga explosiva '
Indica una zona explosiva.
A Zoga segura (zor}a nerxplosiva) .
Indica una zona sin peligro de explosién.

Endress+Hauser 7
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Simbolos que presenta el equipo

Observe las instrucciones de seguridad incluidas los manuales de funcionamiento

1.2.6
Simbolo Significado
Instrucciones de seguridad
A~
correspondientes.
(=

Resistencia de los cables de conexién a la temperatura
Especifica el valor minimo de temperatura al que son resistentes los cables de conexién.

1.3

Documentacion adicional

Documento

Propésito y contenido del documento

Informacién técnica
TI01042F (FMR56, FMR57)

Ayuda para la planificacion de las tareas de mantenimiento de su
equipo

El documento contiene todos los datos técnicos de su equipo y
proporciona una visién general de los accesorios y otros productos que
puede encargar para el equipo.

Manual de instrucciones abreviado
KAO01102F (FMR56/FMR57,
HART)

Guia que le lleva rapidamente al primer valor medido

El manual de instrucciones abreviado contiene toda la informacién
imprescindible desde la recepcion de material hasta la puesta en marcha
del equipo.

Descripcion de parametros del
instrumento
GP0O1014F (FMR5x, HART)

Referencia para sus parametros

El documento proporciona explicaciones detalladas para cada pardmetro
del menu de configuracion. Las descripciones estan pensadas para las
personas que tengan que trabajar con el instrumento a lo largo de todo su
ciclo de vida y que tengan que realizar configuraciones especificas.

Documentacién especial
SD01087F

Manual de seguridad funcional
El documento forma parte del Manual de instrucciones y sirve de
referencia para los pardmetros y las notas especificos de la aplicacién.

Documentacion especial
SD01870F

Manual para Verificacién Heartbeat y Monitorizacién Heartbeat

El documento contiene una descripcion de los pardmetros y datos técnicos
adicionales disponibles en los paquetes de aplicacién de Verificacion
Heartbeat y Monitorizacién Heartbeat.

Para una vision general sobre el alcance de la documentacion técnica del equipo,

consulte:

s W@M Device Viewer : introduzca el numero de serie indicado en la placa de
identificacién (www.endress.com/deviceviewer)

s La Endress+Hauser Operations App: entre el numero de serie indicado en la placa de
identificacién o escanee el cédigo matricial 2D (cédigo QR) que presenta la placa de

identificacion.

Endress+Hauser
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1.4 Términos y abreviaturas

Término/abreviatura | Explicacion

BA Tipo de documento "Manual de instrucciones"

KA Tipo de documento "Manual de instrucciones abreviado"

TI Tipo de documento "Informacién técnica"

SD Tipo de documento "Documentacién especial"

XA Tipo de documento "Instrucciones de seguridad"

PN Presién nominal

MWP Presion maxima de trabajo
La MWP se encuentra también en la placa de identificacién del equipo.

ToF Time of Flight

FieldCare Software escalable para configuracién de equipos y soluciones integradas de gestién
de activos de planta

DeviceCare Software de configuracion universal para equipos de campo HART, PROFIBUS,
FOUNDATION Fieldbus y Ethernet de Endress+Hauser

DTM Device Type Manager

DD Descripcion de dispositivo para el protocolo de comunicacién HART

€, (valor DC)

Constante dieléctrica relativa

Herramientas de

El término "herramienta de configuracién" se utiliza en lugar del siguiente software de

configuracion configuracion:
= FieldCare / DeviceCare, para la operacion mediante comunicacién HART y PC
= SmartBlue (app), para la operacion mediante un smartphone o tableta Android o
iOS.
BD Distancia de bloqueo; no se analizan sefiales dentro de la BD.
PLC Controlador logico programable (PLC)
CDI Interfaz comun de datos
PFS Estado de frecuencia de pulsos (salida de conmutacién)
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1.5 Marcas registradas

HART®

Marca registrada de FieldComm Group, Austin, EE. UU.

Bluetooth®

La marca denominativa Bluetooth® y sus logotipos son marcas registradas propiedad de
Bluetooth SIG, Inc. y cualquier uso por parte de Endress+Hauser de esta marca esta
sometido a un acuerdo de licencias. Otras marcas y nombres comerciales pertenecen a sus
respectivos propietarios.

Apple®
Apple, el logotipo de Apple, iPhone y iPod touch son marcas registradas de Apple Inc.,
registradas en los EE. UU. y otros paises. App Store es una marca de servicio de Apple Inc.

Android®
Android, Google Play y el logotipo de Google Play son marcas registradas de Google Inc.

KALREZ®, VITON®
Marca registrada de DuPont Performance Elastomers L.L.C., Wilmington, EE.UU.

TEFLON®
Marca registrada de E.I. DuPont de Nemours & Co., Wilmington, EE. UU.

TRI CLAMP®
Marca registrada de Alfa Laval Inc., Kenosha, EE. UU.

Endress+Hauser
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2 Instrucciones basicas de sequridad

2.1 Requisitos que debe cumplir el personal

El personal para las tareas de instalacién, puesta en marcha, diagnésticos y

mantenimiento debe cumplir los siguientes requisitos:

» El personal especializado cualificado y formado debe disponer de la cualificacion
correspondiente para esta funcion y tarea especificas.

» Deben tener la autorizacion del jefe/duefio de la planta.

Deben estar familiarizados con las normas y reglamentos nacionales.

» Antes de comenzar con el trabajo, se debe leer y entender las instrucciones contenidas
en el manual y la documentacién complementaria, asi como en los certificados (seguin
cada aplicacion).

» Debe sequir las instrucciones y satisfacer las condiciones bésicas.

v

Los operarios deben satisfacer los siguientes requisitos:

» Haber recibido la formacién apropiada y disponer de la autorizacién por parte del
explotador/propietario de la planta para ejercer dichas tareas.

» Sequir las instrucciones del presente manual.

2.2 Uso previsto

Aplicacion y materiales medibles

El instrumento de medicion descrito en las presentes instrucciones de funcionamiento ha
sido concebido para la medicién sin contacto y en continuo de s6lidos granulados,
principalmente. El equipo también puede montarse libremente en el exterior de depésitos
metalicos cerrados (por ejemplo, sobre balsas, canales o pilas abiertas) gracias a que
funciona a una frecuencia de aprox. 26 GHz y a que su potencia de radiacién de pulsos
max. es de 23,3 mW y su potencia de salida media es de 0,076 mW. Su funcionamiento es
completamente inocuo para el ser humano y para animales.

Teniendo en cuenta los valores limite especificados en "Datos técnicos"y enumerados en las

instrucciones de funcionamiento y documentacién suplementaria, el instrumento de

medicion sélo debe utilizarse para las siguientes mediciones:

» Variables de proceso medidas: nivel, distancia, intensidad de sefial

» Variables de proceso calculadas: volumen o masa en depositos de forma arbitraria; flujo
por vertederos de aforo o canales abiertos (calculado a partir del nivel utilizando la
funcion de linealizacién)

Para aseqgurar que el instrumento de medicién se mantenga en las condiciones apropiadas

durante el tiempo util:

» Utilice unicamente el instrumento de medicién con materiales a los que son
suficientemente resistentes las piezas del instrumento que entran en contacto con el
producto.

» Observe los valores limite especificados en "Datos técnicos".

Uso incorrecto
El fabricante no se hace responsable de los dafios causados por un uso incorrecto o no
previsto del equipo.

Verificacion en casos limite:

» En el caso de querer medir materiales especiales o utilizar agentes de limpieza
especiales, Endress+Hauser estard encantada en brindarle asistencia en la verificacién
de la resistencia a la corrosién de las piezas del instrumento de medicién que entrarian
en contacto con dichos productos, pero no aceptara ninguna responsabilidad ni
proporcionard ninguna garantia al respecto.

Riesgos residuales
La caja de la electronica y los componentes que integra, como el médulo de visualizacién,
el modulo de electrénica principal y el médulo de electrénica de E/S, pueden alcanzar
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durante el funcionamiento temperaturas de hasta 80 °C (176 °F) a consecuencia de la
transmision de calor del proceso y disipacién de energia en la propia electrénica. Durante
el funcionamiento, el sensor puede alcanzar temperaturas proximas a la del material
medido.

iRiesgo de quemaduras por superficies calientes!
» Silas temperaturas del proceso son muy elevadas, instale una proteccién que impida el
contacto y prevenga por tanto quemaduras.

2.3 Seguridad en el lugar de trabajo

Para trabajar con el instrumento:
» Lleve el equipo de proteccién personal conforme a las normas nacionales.

2.4 Funcionamiento seguro

Riesgo de lesiones.

» Opere tnicamente con el instrumento si éste esta en buenas condiciones técnicas y
funciona de forma sequra.

» El operador es responsable del funcionamiento libre de interferencias del instrumento.

Transformaciones en el instrumento

No esta permitido someter el instrumento a modificaciones no autorizadas. Estas pueden
implicar riesgos imprevisibles.
» Sia pesar de ello se necesita realizar alguna modificacion, consultelo con el fabricante.

Reparaciones

Para asequrar el funcionamiento seqguro y fiable del instrumento,

» Realice tnicamente reparaciones del instrumento que estén permitidas expresamente .
» Observe las normas nacionales relativas a reparaciones de equipos eléctricos.

» Utilice unicamente piezas de repuesto originales y accesorios del fabricante.

Zona peligrosa

Para eliminar riesgos para el personal o la instalacién, si ha de utilizar el instrumento en

una zona clasificada como peligrosa (p. ej., proteccién contra explosiones, medidas de

seguridad con depositos a presion):

» Cercidrese mirando la placa de identificacion que el instrumento pedido es apto para el
uso en zonas peligrosas.

» Observe las especificaciones indicadas en la documentacion suplementaria que forma
parte de las instrucciones de funcionamiento.

2.5 Seguridad del producto

Este instrumento de medicién ha sido disefiado de acuerdo a las buenas précticas de
ingenieria y cumple los requisitos de seguridad actuales, ha sido sometido a pruebas de
funcionamiento y ha salido de fabrica en condiciones 6ptimas para funcionar de forma
seqgura. Cumple las normas de seguridad y los requisitos legales pertinentes.

Pérdida de grado de proteccién por abertura del equipo en ambientes humedos

» Siel equipo se abre en un ambiente humedo, el grado de proteccién que se indica en la
placa de identificacion pierde su validez. Ello también puede perjudicar el
funcionamiento seqguro del equipo.

12 Endress+Hauser



Micropilot FMR56, FMR57 HART

Instrucciones bésicas de sequridad

2.5.1 Marca CE

El sistema de medicién cumple con los requisitos legales de las directrices CE aplicables.
Dichas disposiciones figuran en la "Declaracién de conformidad" CE correspondiente, junto

con los estandares aplicados.

Endress+Hauser confirma que las pruebas realizadas en el aparato son satisfactorias
afiadiendo la marca CE.

2.5.2 Conformidad EAC

El sistema de medicién cumple con los requisitos legales de las directrices EAC aplicables.
La lista de los mismos se halla en la correspondiente Declaraciéon de Conformidad EAC en
conjuncién con las normas estandares aplicadas.

Endress+Hauser confirma que el equipo ha pasado las correspondientes verificaciones
adhiriendo al mismo la marca EAC.

2.6 Instrucciones de Sequridad (XA)

Segun las certificaciones pedidas para el equipo, se suministran las siguientes instrucciones
de seguridad (XA) con el mismo. Forma parte del manual de instrucciones.

Caracteristica | Certificado Disponible Caracteristica 020 «Alimentacion; Salida"
010 para AV B2 c? EY/GY) KO/L7
BA ATEX: 111 GExialIC T6-T1 Ga = FMR56 XA00677F XA00677F XA00677F XA00685F -
s FMR57
BB ATEX:111/2 GExialIC T6-T1 Ga/Gb | = FMR56 XA00677F | XA00677F | XA00677F | XA00685F -
s FMR57
BC ATEX:11 1/2 GEx d [ia] [IC T6-T1 = FMR56 XA00680F | XAO0680F |XA00680F |XAO00688F |XA00680F
Ga/Gb s FMR57
BD ATEX:11 1/2/3 G Ex ic [ia Ga| IIC T6- | FMR57 XA00678F XA00678F XA00678F XA00686F XA00678F
T1 Ga/Gb/Gc
BE ATEX:1I 1 D Ex ta IlIC T5qq xx°C Da s FMR56 XAQ0682F XAOQ0682F XA00682F XAO00690F XAOQ0682F
s FMR57
BF ATEX: 11 1/2 D Ex ta IlIC Txx’C Da/Db | « FMR56 XA00682F XAQ00682F XA00682F XA00690F XAQ00682F
s FMR57
BG ATEX: 113 GExnAIICT6-T1 Gc = FMR56 XA00679F XA00679F XA00679F XA00687F XA00679F
s FMR57
BH ATEX: 11 3 G Ex ic [IC T6-T1 Gc = FMR56 XA00679F | XA00679F | XA00679F | XA00687F |XA00679F
s FMR57
BL ATEX: 11 1/2/3 G Ex nA |ia Ga] IIC FMR57 XA00678F XA00678F XA00678F XA00686F XA00678F
T6-T1 Ga/Gb/Gc
B2 ATEX:111/2 GExiaIIC T6-T1 Ga/Gb | =« FMR56 XA00683F XA00683F XA00683F XA00691F -
ATEX:11 1/2 D Ex ia IlIC Txx’C Da/Db | = FMR57
B3 ATEX:111/2 GEx d [ia] IIC T6-T1 s FMR56 XA0Q0684F XAO00684F XA00684F XA00692F XAOQ0684F
Ga/Gb s FMR57
ATEX: I 1/2 D Ex ta IlIC Txx’C Da/Db
CD CSA C/US DIP CLILIII Div.1 Gr.E-G = FMR56 XA01113F XAO01113F XAO01113F XAO01115F XAO01113F
= FMR57
Cc2 CSA C/US IS CLLILIII Div.1 Gr.A-G, NI | « FMR56 XAO01112F XAO01112F XAO01112F XAO01114F -
ClL.1Div.2, Ex ia s FMR57
C3 CSA C/US XP CLLILII Div.1 Gr.A-G, NI | « FMR56 XAO01113F XAQ01113F XAO01113F XAO01115F XAQ01113F
ClL.1Div.2, Exd s FMR57
FA FM S CLI Div.1 Gr.A-D FMR56 XAO1116F XAQO1116F XAO01116F XA01118F -
Endress+Hauser 13



Instrucciones basicas de sequridad

Micropilot FMR56, FMR57 HART

Caracteristica | Certificado Disponible Caracteristica 020 «Alimentacién; Salida"
010 pata AY B2 c? EY/GY  |KILY
DC FMIS CLLILII Div.1 Gr.A-G, AEx ia, = FMR56 XAO01116F |XAO1116F |XAO111l6F |XAO1118F |-
NI ClL.1 Div.2 = FMR57
FC FM XP CLIDiv.1 Gr.A-D FMR56 XAO01117F |XAO1117F |XAO01117F |XAO1119F |XAO1117F
FD FM XP CLLILII Div.1 Gr.A-G, AExd, | = FMR56 XA01117F | XAO1117F |XAO01117F |XAO1119F |XAO1117F
NI CL.1 Div.2 = FMR57
FE FM DIP CLILII Div.1 Gr.E-G = FMR56 XAO01117F | XAO1117F |XAO01117F |XAO1119F |XAO1117F
= FMR57
1A [ECEx: Ex ia [IC T6-T1 Ga = FMR56 XA00677F | XAO0677F |XA00677F | XAO0685F |-
= FMR57
IB [ECEx: Ex ia IIC T6-T1 Ga/Gb = FMR56 XA00677F | XAO0677F |XA00677F |XAO00685F |-
= FMR57
IC [ECEx: Ex d [ia] IIC T6-T1 Ga/Gb = FMR56 XAO0680F | XAOO680F | XAQ0680F | XAO0688F |XA00680F
= FMR57
ID [ECEx: Ex ic [ia Ga] IIC T6-T1 FMR57 XAO0678F | XAO0678F | XA00678F | XAO00686F | XA00678F
Ga/Gb/Ge
IE [ECEx: Ex ta IlIC Tsqp xx’C Da = FMR56 XA00682F | XAO0682F | XAQ0682F | XAO00690F | XAO0682F
= FMR57
IF IECEx: Ex ta IlIC Txx"C Da/Db = FMR56 XAO00682F | XAO0682F | XAQ0682F | XAO00690F |XAO0682F
= FMR57
IG [ECEx: Ex nATIC T6-T1 Gc = FMR56 XA00679F | XAO0679F | XAQ0679F | XA00687F |XA00679F
= FMR57
IH [ECEx: Ex ic [IC T6-T1 Gc = FMR56 XA00679F | XAO0679F | XAQ0679F | XA00687F |XA00679F
= FMR57
IL [ECEx: Ex nA [ia Ga] IIC T6-T1 FMR57 XA00678F | XAO0678F | XAQ0678F | XAO0686F |XA00678F
Ga/Gb/Gc
12 [ECEx: Ex ia IIC T6-T1 Ga/Gb = FMR56 XAO0683F | XAO0683F |XA00683F | XA00691F |-
[ECEx: Ex ia IIIC Txx’C Da/Db = FMR57
I3 IECEx: Ex d [ia] IIC T6-T1 Ga/Gb = FMR56 XA00684F | XAO0684F | XA00684F | XAO0692F | XAOO684F
[EXEx: Ex ta IIIC Txx’C Da/Db = FMR57
JF JPN Ex d [ia] IIC T3 Ga/Gb FMR57 XA01717F | XAO1717F |- - -
KA KCExia lIC T6 Ga = FMR56 XA01045F | XAO1045F |XAQ01045F | XA01047F |-
= FMR57
KB KC Ex ia IIC T6 Ga/Gb = FMR56 XA01045F | XAO1045F |XAO01045F | XA01047F |-
= FMR57
KC KC Ex d[ia] IICT6 = FMR56 XA01046F | XAO1046F |XA01046F |XAO01048F |XAO01046F
= FMR57
MA INMETRO: Ex ia [IC T6 Ga = FMR56 XA01286F |XA01287F |XA01288F |XA01296F |-
= FMR57
ME INMETRO: Ex t IlIC Da = FMR56 XAO01295F | XAO1295F |XA01295F |XAO01299F |XAO01295F
= FMR57
MH INMETRO: Ex ic IIC T6 Gc = FMR56 XA01289F | XAO01290F |XAO01291F |XAO01297F |-
= FMR57
NA NEPSI Ex ia IIC T6 Ga = FMR56 XAO01199F |XAO1199F |XAO01199F |XA01208F |-
= FMR57
NB NEPSI Ex ia IIC T6 Ga/Gb = FMR56 XAO01199F | XAO01199F |XAO01199F |XA01208F |-
= FMR57
NC NEPSI Ex d|ia| IIC T6 Ga/Gb = FMR56 XA01202F | XAO01202F |XA01202F |XAO1211F |XA01202F
= FMR57
NF NEPSIDIP A20/21 T85...900CIP66 | = FMR56 XAO01204F | XAO01204F |XA01204F |XAO01213F |XAO01204F
= FMR57
14 Endress+Hauser



Micropilot FMR56, FMR57 HART Instrucciones bésicas de sequridad

Caracteristica | Certificado Disponible Caracteristica 020 «Alimentacién; Salida"
010 [2ala A B2 c? EY/GY) KO/L7
NG NEPSIEx nA I T6 Gc = FMR56 XAO01201F |XAO01201F |XA01201F |XA01210F |XAO01201F
= FMR57
NH NEPSI Ex ic IIC T6 Gc = FMR56 XA01201F |XAO01201F |XA01201F |XA01210F |XAO01201F
= FMR57
N2 NEPSI Ex ia IIC T6 Ga/Gb, Ex iaD = FMR56 XA01205F | XAO01205F |XAO01205F |XAO1214F |-
20/21T85...900C = FMR57
N3 NEPSI Ex d|ia] IIC T6 Ga/Gb, DIP = FMR56 XA01206F | XAO01206F |XA01206F |XA01215F |XAO01206F
A20/21 T85...900C IP66 = FMR57
8A FM/CSA IS+XP CLLILII Div.1 Gr.A-G | = FMR56 = XAO1112F | = XAO1112F | = XAO1112F | # XAO1114F | -
= FMR57 = XAQ1113F | = XAO1113F | =« XAO01113F | = XAO1115F
= XAO1116F | = XAO1116F | # XAO1116F | = XA01118F
= XAO1117F | = XAO1117F | = XAO1117F | = XAO01119F

1) a dos hilos; 4-20 mA HART
2) a dos hilos; 4-20 mA HART, salida de conmutacion
3) a dos hilos; 4-20 mA HART, 4-20 mA
4) a dos hilos; Foundation Fieldbus, salida de conmutacién
5) a dos hilos; PROFIBUS PA, salida de conmutacién
6) a 4 hilos 90-253 V en CA; 4-20 mA HART
7) a 4 hilos 10,4-48 V en CC; 4-20 mA HART
ﬂ Las instrucciones de sequridad (XA) que corresponden a un equipo con certificacion
vienen indicadas en la placa de identificaciéon del mismo.
Si el instrumento es una version para indicador remoto FHX50 (estructura de pedido: item
030: 'visualizacién, operaciones', opcién L o M), la marca Ex de algunos certificados varia
segtin lo indicado en la tabla siguiente ):
Item 010 Item 030 ("Visualizacion, Marcas Ex
("Certificados") operaciones")
BE L,LMoN ATEX II 1D Ex ta [ia] IIIC T5po xx°C Da
BF L, MoN ATEX 11 1/2 D Ex ta [ia Db] IIIC Txx"C Da/Db
BG L,LMoN ATEX I 3G Ex nA [ia Ga| IIC T6-T1 Gc
BH L, MoN ATEX I 3G Ex ic |ia Ga] IIC T6-T1 Gc
B3 L,MoN ATEX 11 1/2G Ex d [ia] IIC T6-T1 Ga/Gb,
ATEX I 1/2D Ex ta |ia Db]| IIIC Txx’C Da/Db
IE L, MoN IECEx Ex ta [ia] IlIC Tsgoxx’C Da
IF L,MoN [ECEx ta [ia Db] IIIC Txx"C Da/Db
IG L, MoN [ECEx Ex nA [ia Ga] IIC T6-T1 Gc
H L,MoN [ECEx Ex ic [ia Ga] IIC T6-T1 Gc
I3 L, MoN [ECEx Ex d |ia] IIC T6-T1 Ga/Gb,
[ECEx Ex ta [ia Db] IIIC Txx’C Da/Db
ME L, MoN Ex ta [ia] IIC Tsqo xx°C Da
MH L,MoN Exic [ia Ga] IIC T6 Gc
NF L, MoN NEPSIDIP A20/21 [ia D] TA, Txx’C IP6X
NG L,MoN NEPSI Ex nA [ia Ga] IIC T6-T1 Gc
NH L,MoN NEPSI Ex ic |ia Ga| IIC T6-T1 Gc
N3 L,MoN NEPSI Ex d [ia] IIC T6-T1 Ga/Gb, DIP A20/21 [ia D]
TA, Txx’C IP6X
1) Las marcas de certificacién no mencionadas en dicha tabla son marcas que no dependen del FHX50.
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Descripcién del producto

Micropilot FMR56, FMR57 HART

3.1

3.1.

Descripcion del producto

Disefio del producto

1  Micropilot FMR56

&3]

1

W N =

A0016791

Diserio del Micropilot FMR56 (26 GHz)

Cabezal
Trompeta 80 mm/100 mm (3 pulgadas/4 pulgadas), PP revestido

Brida
Soporte de montaje

3.1.2  Micropilot FMR57

®

2

NO Lt WN =

16

A0016807
Disefio del Micropilot FMR57 (26 GHz)

Cabezal

Conexién a proceso (roscada)
Antena de trompeta

Brida

Extension de antena
Dispositivo de alineamiento
Antena parabdlica

Endress+Hauser



Micropilot FMR56, FMR57 HART

Descripcion del producto

Endress+Hauser

3.1.3 Cabezal

®

O 00NN =

3

Disefio de la caja

Cubierta del compartimento de la electrénica

Médulo indicador

Modulo principal de electrénica

Prensaestopas (1 o 2, depende de la version del instrumento)
Placa de identificacion

Modulo de electrénica E/S

Terminales (de clavija con resorte intercambiables)

Tapa del compartimento de conexiones

Terminal de puesta a tierra

A0012422
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Recepcion de material e identificacion del producto Micropilot FMR56, FMR57 HART

18

4 Recepcidon de material e identificacion del
producto
4.1 Recepcion de material

Tras la recepcién de la mercancia, efectie las comprobaciones siguientes:

= ;Fl codigo de pedido que aparece en el albardn coincide con el que aparece en la pegatina
del producto?

= ;L.a mercancia presenta dafios visibles?

= ;Los datos de la placa de identificacion corresponden a la informacién del pedido
indicada en el documento de entrega?

= ;Ha recibido el DVD con el software de configuracion?
Si es requerido (véase placa de identificacién): ;Se han incluido las instrucciones de
seguridad (XA)?

ﬂ Sino se satisface alguna de estas condiciones, contacte con su Centro Endress
+Hauser.

4.2 Identificacion del producto

Dispone de las siguientes opciones para identificar el instrumento de medicién:

= Especificaciones de la placa de identificacion

= Cddigo del pedido extenso con desglose de las caracteristicas del instrumento en el
albaran de entrega

= Introduzca los numeros de serie indicados en las placas de identificacion enW@M Device
Viewer (www.endress.com/deviceviewer): se visualiza toda la informacién sobre el
equipo de medicion.

= Entre los numeros de serie de las placas de identificacion en la Endress+Hauser
Operations App o escanee el cddigo matricial bidimensional QR de la placa de
identificacién con la Endress+Hauser Operations App: se mostrara toda la informacion
sobre el equipo de medicién.

Para una vision general sobre el alcance de la documentacion técnica del equipo, consulte:

s El W@M Device Viewer: introduzca el numero de serie indicado en la placa de
identificacion (www.endress.com/deviceviewer)

= La Endress+Hauser Operations App: entre el nimero de serie indicado en la placa de
identificacién o escanee el codigo matricial 2D (c6digo QR) que presenta la placa de
identificacion.

Endress+Hauser
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Micropilot FMR56, FMR57 HART

Recepcion de material e identificacién del producto

4.2.1 Placa de identificacion

< 92 (3.62)
2 i
1 Endress+Hauser [E3)
Order code: 3 10
Ser. no.: 4
Ext. ord. cd.: B 8
8 26
& 25 a
T, max = 24 MWP: 6 0 —
Gl 23 LN =117 S
Ta: 22
Mat.: 21
20 T
FW: 18  DevRev: 16 N\ -
19 17 18 x= Soo'sep favel patents—>[[1[ 12
\ Date: 14 ) Y
mm (in)

®

OV 0O NN
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Placa de identificacion del Micropilot

Nombre del equipo

Direccion del fabricante

Cédigo de pedido

Numero de serie (Ser. no.)

Cédigo de pedido ampliado (Ext. ord. cd.)

Presion de proceso

Longitud de la antena (sélo FMR51 con extension de antena)

Simbolo de certificados

Datos relevantes sobre certificados

Grado de proteccion: p. ej., IP, NEMA

Numero de documento de las instrucciones de sequridad: p. ej., XA, ZD, ZE
Cédigo de la matriz de datos

Marca de modificaciones

Fecha de fabricacioén: afio-mes

Resistencia del cable a la temperatura

Revisién del equipo

Informacion adicional sobre la version del equipo (certificados, comunicacién): p. ej., SIL, PROFIBUS
Version de firmware (FW)

Marca CE, marca C

Profibus PA: Version de perfil; FOUNDATION Fieldbus: ID de dispositivo
Material en contacto con el proceso

Temperatura ambiente admisible (T,)

Tamario de rosca de los prensaestopas

Temperatura mdxima de proceso

Salidas de sefial

Tension de servicio

A0019444

En la placa de identificacién solo caben 33 digitos del cédigo del pedido. Si el codigo

ampliado de pedido tiene mas de 33 digitos, solo se indicarén los 33 primeros. No

obstante, puede visualizarse el codigo ampliado de pedido completo en el menu de

configuracion del equipo: Pardmetro Cédigo de Equipo Extendido 1 ... 3
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Almacenamiento y transporte Micropilot FMR56, FMR57 HART

5 Almacenamiento y transporte

5.1 Condiciones de almacenamiento

= Temperatura de almacenamiento admisible:-40 ... +80 °C (=40 ... +176 °F)
= Utilice el embalaje original.

5.2 Transporte del producto hasta el punto de medicion

El cabezal o la antena de trompeta pueden dafiarse o romperse.

iRiesgo de dafios!

» Transporte el equipo de medida hacia el punto de medicién dejandolo dentro del
embalaje original o agarrdndolo por la conexién a proceso.

» No agarre el equipo (con eslingas, cdncamos de elevacion u otro dispositivo de
elevacion) por la caja o la antena de trompeta, si no inicamente por la conexion a
proceso. Tenga en cuenta la posicion del centro de masa del equipo para evitar que
vuelque.

» Cumpla con las instrucciones de sequridad y las condiciones de transporte para equipos
de méas de 18 kg (39,6 libras) (IEC61010).

A0016875
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Micropilot FMR56, FMR57 HART

Instalacién

Endress+Hauser

6 Instalacion

6.1 Condiciones de instalacion

6.1.1  Posicién de montaje

A0016883

= Distancia A recomendada entre pared y
extremo exterior de tubuladura: ~ 1/6
del didmetro del deposito.

No obstante, el instrumento no deberia
instalarse a una distancia menor que

20 cm (7,87 in) de la pared del depésito.
Si la pared del depésito no es lisa (metal
corrugado, cordones de soldadura,
irreqularidades, etc.), la distancia a la
pared deberia ser lo mas grande posible.
Si es necesario, utilice un dispositivo de
alineacion para prevenir las reflexiones
interferentes procedentes de la pared
(Verweisziel existiert nicht, aber

@y .link.required='true’).

= No en el centro (2) debido a
interferencias que implican pérdida de
sefial.

= No instalar encima de la entrada de
producto. (3).

= Se recomienda el uso de una cubierta
contra intemperie (1) para proteger el
equipo de la exposicion directa al sol o
lluvia.

= En aplicaciones muy pulverulentas, la
conexion integrada por purga de aire
permite evitar la obstruccion de la
antena (Verweisziel existiert nicht, aber
@y .link.required='true’).
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Instalacién

Micropilot FMR56, FMR57 HART

22

6.1.2

Accesorios en el depdsito

A0018946

Evite la intercepcion del haz de sefial por
accesorios instalados en el depésito
(interruptores de limite, sensores de
temperatura, elementos de fijacion,
etc.). Tenga en cuenta el angulo de
abertura del haz .
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Micropilot FMR56, FMR57 HART Instalacion

Endress+Hauser

6.1.3 Reduccion de ecos interferentes

Unas pantallas metélicas montadas con
cierta inclinacién difunden la sefial del
radar y permiten reducir los ecos
interferentes.

A0016889

6.1.4  Medicion en depdsitos de plastico

Si la pared exterior del depdsito es de un material no conductor (p. €j., plastico reforzado
con fibra de vidrio (GRP)), las microondas también pueden experimentar reflexiones por
accesorios interferentes externos (p. ej., tuberias metalicas (1), escaleras (2), rejillas

(3), ...). Por este motivo es conveniente que tales elementos interferentes no intercepten el
haz de sefial. Para méas informacién, péngase por favor en contacto con Endress+Hauser.
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Instalacién Micropilot FMR56, FMR57 HART

A0017125

6.1.5 Posibilidades de optimizacion

= Tamafio de la antena
Cuanto mayor es la antena, menor es el &ngulo de abertura del haz a y menores las
seflales de eco de interferencia > B 25.

= Mapeado
La medicién puede optimizarse mediante la supresion electronica de ecos interferentes.
Véanse los detalles en Parametro Confirmacion distancia (- 134).

= Alineacién de la antena
Tenga en cuenta el marcador que hay en la brida o conexién roscada .

= Pantallas metdlicas montadas con cierta inclinacién
Difunden las seflales de radar y reducen por tanto los ecos interferentes.

= Junta de brida requlable (FMR56)
Al utilizar una junta de brida regulable se puede alinear el instrumento en la direccién de
la superficie del producto. Para detalles, véase el manual de instrucciones BAO1048F,
capitulo "Accesorios".

= Dispositivo de alineamiento del FMR57
En el FMR57 con dispositivo de alineacion, el sensor puede orientarse 6ptimamente en
el interior del depésito, lo que permite eliminar sefiales de eco de interferencia. El &ngulo
maximo f3 es de +15°.
En particular, la alineacién del sensor sirve para:
= prevenir reflexiones interferentes
= ampliar al méximo el rango de medida en salidas de descarga cénicas
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Micropilot FMR56, FMR57 HART

Instalacién

Endress+Hauser

6.1.6  Angulo de abertura del haz

5 Relacion entre dngulo de abertura del haz a, distancia D y didmetro del haz W

El &ngulo de abertura del haz viene definido por la superficie espacial a en la que la

densidad de energia de las ondas de radar tiene la mitad del valor méximo (ancho de 3

A0016891

dB). Pero se emiten también microondas fuera de esta frontera energética del haz de sefial
y éstas pueden sufrir reflexiones por elementos interferentes de la instalacion.

El didmetro del haz W es una funcién del dngulo de abertura del haz a y de la distancia de

medicion D:
FMR56
Tamafio de la antena 80 mm (3 in) 100 mm (4 in)
Angulo de abertura a 10° 8
Distancia de medicién (D) Diametro de haz (W)

3m (9,8 ft) 0,53 m (1,7 ft) 0,42 m (1,4 ft)
6 m (20 ft) 1,05 m (3,4 ft) 0,84 m (2,8 ft)
9m (30 ft) 1,58 m (5,2 ft) 1,26 m (4,1 ft)
12 m (39 ft) 2,1m (6,9 ft) 1,68 m (5,5 ft)
15 m (49 ft) 2,63 m (8,6 ft) 2,10 m (6,9 ft)
20 m (66 ft) 3,50 m (11 ft) 2,80 m (9,2 ft)
25 m (82 ft) 4,37 m (14 ft) 3,50m (11 ft)
30 m (98 ft) 5,25m (17 ft) 4,20 m (14 ft)
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Instalacién

Micropilot FMR56, FMR57 HART

FMR57 - antena de trompeta

Tamaifio de la antena 80 mm (3 in) 100 mm (4 in)
Angulo de abertura a 10° g’
Distancia de medicion (D) Diametro de haz W
5m (16 ft) 0,87 m (2,9 ft) 0,7 m (2,3 ft)
10 m (33 ft) 1,75 m (5,7 ft) 1,4 m (4,6 ft)
15 m (49 ft) 2,62 m (8,6 ft) 2,1m (6,9 ft)
20m (66 ft) 3,50m (11 ft) 2,80 m (9,2 ft)
30 m (98 ft) 5,25m (17 ft) 4,20 m (14 ft)
40m (131 ft) 7,00 m (23 ft) 5,59 m (18 ft)
50 m (164 ft) 8,75 m (29 ft) 6,99 m (23 ft)
FMR57 - antena parabdlica
Tamafio de la antena 200 mm (8 in) 250 mm (10 in)
Angulo de abertura a 4° 3,5°
Distancia de medicién (D) Diametro de haz W
5m (16 ft) 0,35m (1,1 ft) 0,30 m (1 ft)
10m (33 ft) 0,70 m (2,3 ft) 0,61 m (2 ft)
15 m (49 ft) 1,05 m (3,4 ft) 0,92 m (3 ft)
20 m (66 ft) 1,40 m (4,6 ft) 1,22 m (4 ft)
30 m (98 ft) 2,10 m (6,9 ft) 1,83 m (6 ft)
40 m (131 ft) 2,79 m (9,2 ft) 2,44 m (8 ft)
50m (164 ft) 3,50 m (11 ft) 3,06 m (10 ft)
60 m (197 ft) 4,19 m (14 ft) 3,70 m (12 ft)
70 m (230 ft) 4,90 m (16 ft) 4,28 m (14 ft)
6.2 Condiciones de medicion

= E] rango de medida empieza en el punto en el que haz incide sobre el fondo del deposito.
Sobretodo cuando en el fondo hay una salida cénica, no puede detectarse el nivel por
debajo de dicho punto. Se puede aumentar el rango de medida maximo en este tipo de
aplicaciones utilizando un dispositivo de alineacién .

® En el caso de productos con una constante dieléctrica baja (g, = 1,5 ... 2,5) 2, el fondo del
deposito puede ser visible a través del medio a niveles bajos. Para garantizar en tal caso
la precisién requerida, se recomienda situar el punto cero a una distancia C por encima

del fondo (véase la figura).

= En principio, con Micropilot es posible tomar medidas hasta el mismo extremo de la
antena. No obstante, si se tienen en cuenta la formacién de adherencias, efectos de
abrasion e inclinacion de la superficie del producto (dngulo de talud), conviene situar el
extremo final del rango de medida a una distancia A (véase figura) del extremo de la
antena. Si fuera necesario, y siempre que se cumplan determinadas condiciones (CD alta,

angulo de talud plano), pueden consequirse distancias més pequeiias.

2) Las constantes dieléctricas de algunos productos importantes comunmente usados en diversos sectores industriales se resumen en el manual
sobre constantes dieléctricas (DC) (CPO1076F) y en la aplicacion de Endress+Hauser "DC Values App" (disponibles para Android e iOS)
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0% C\

N

A0016916

Equipo A [mm (pulgadas)] C [mm (pulgadas)]
FMR56

400(15,7) 50 ...150(1,97 ... 5,91)
FMR57

6.3 Instalacion en depdsito (espacio libre)

6.3.1 Antena de trompeta con brida deslizante (FMR56)

Alineacién
Si va a utilizar el equipo Micropilot con brida deslizante en zonas con peligro de

explosién, observe rigurosamente todas las especificaciones que se indican en las
instrucciones de seqguridad (XA) pertinentes.

= Alinee la antena perpendicularmente con respecto a la superficie del producto.
Puede utilizar opcionalmente para la alineacién una junta de brida regulable, que puede
adquirirse como accesorio (véase Informacién Técnica BAO1048F, capitulo "Accesorios').
= Hay una marca junto al reborde que facilita la alineacién de la antena. Esta marca debe
alinearse lo mejor posible hacia la pared del depésito.
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A0019434

Segun la versién del equipo, el marcado puede ser un circulo o dos lineas paralelas

cortas.

Montaje en tubuladura

oD

®e6

Altura de la tubuladura y didmetro de la antena de trompeta con brida deslizante

A0016868

Diametro de la tubuladura D

Altura maxima de la tubuladura H,,4

80 mm (3 in)

300 mm (11,8 in)

100 mm (4 in)

400 mm (15,8 in)

150 mm (6 in)

500 mm (19,7 in)
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6.3.2  Antena de trompeta con soporte de montaje (FMR56)

AD016865

7 Instalacion de la antena de trompeta con soporte de montaje

Alinee la antena perpendicularmente a la superficie del producto utilizando el soporte de
montaje.

El soporte de montaje no presenta ninguna conexion conductora con el cabezal del
transmisor.

Riesgo de descarga electrostatica

» Conecte el soporte de montaje con el sistema local de compensacion de potencial.

6.3.3  Antena de trompeta (FMR57)

Alineacién

= Lo ideal es en principio que la antena de trompeta se instale en vertical. Para evitar
reflexiones interferentes o para lograr un alineamiento 6ptimo en el deposito, el equipo
Micropilot con dispositivo de alineamiento opcional puede inclinarse hasta un 15° en
todas las direcciones .

= Hay una marca junto al reborde que facilita la alineacion de la antena. Esta marca debe
alinearse lo mejor posible hacia la pared del depésito.
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A0019434

Segun la versién del equipo, el marcado puede ser un circulo o dos lineas paralelas
cortas.

Montaje en tubuladura

La antena de trompeta debe sobresalir de la tubuladura. Si esto no fuese posible por
razones mecanicas, podrian aceptarse tubuladuras de mayores alturas.

H,.

A0016825

8  Altura de la tubuladura para la antena de trompeta (FMR57)

Antena Altura maxima de la tubuladura H,,;, 2

BC: Trompeta 80 mm / 3" 260 mm (10,2 in)

BD: Trompeta 100 mm / 4" 480 mm (18,9 in)

1) Caracteristica 070 de la estructura del producto
2) vélida para antenas sin extensién de antena

Para aplicaciones que requieren una mayor altura para la tubuladura, consulte por
favor a Endress+Hauser.

Conexion roscada

ﬂ Para equipos con una conexion roscada, podria ser necesario —segun el tamafio de la
antena- desmontar la antena antes de sujetar el equipo y montarla de nuevo después.

= Apriete solamente la tuerca hexagonal.
» Herramienta: 60 mm llave hexagonal
= Par de apriete méx. admisible: 60 Nm (44 lbf ft)
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Instalacién

6.3.4

Alineacion

Antena parabélica (FMR57)

Lo ideal es en principio que la antena se instale verticalmente. Para evitar reflexiones
interferentes o para lograr un alineamiento 6ptimo en el depésito, el equipo Micropilot con
dispositivo de alineamiento opcional puede inclinarse hasta un 15° en todas las

direcciones .

Montaje en tubuladura

= Caso 1:idealmente, la antena parabdlica deberia sobresalir de la tubuladura (1). En
particular, si se utiliza un dispositivo de alineamiento, asequrese de que el reflector
parabolico sobresalga de la tubuladura/techo para evitar impedimentos en la alineacion.

= Caso 2: para aplicaciones con tubuladuras mayores, podria ser necesario instalar la
antena parabolica completamente en la tubuladura (2).
La altura maxima de la tubuladura (Hy,s,) con respecto al espejo parabédlico no deberia
sobrepasar los 500 mm (19,7 in). Deben evitarse bordes interferentes en la tubuladura.

k4

-

oD

_

A0016827

9  Montaje en tubuladura del equipo Micropilot FMR57 con antena parabdlica

1  Antena sobresale de la tubuladura

2 Antena estd completamente dentro de la tubuladura

Antena V) Diametro de la Altura de la tubuladura H Altura maxima de la
antena D para el caso 1 tubuladura H,,;, para el caso
2
FA: Parabola 200 173 mm (6,81 in) <50mm (1,97 in) 500 mm (19,7 in)
mm /8"
FB: Parabola 250 mm / | 236 mm (9,29 in) <50 mm (1,97 in) 500 mm (19,7 in)
10"
1) Caracteristica 070 de la estructura del producto

Ejemplos de instalacién con brida pequeiia

Si la brida es mas pequefia que el reflector, el instrumento puede montarse segun una de

las formas siguientes:

= [nstalacién estandar (Verweisziel existiert nicht, aber @y.link.required='true)
Esto requiere el desmantelamiento del reflector parabélico.
= [nstalacién con brida articulada (Verweisziel existiert nicht, aber @y.link.required='true)

Endress+Hauser
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Instalacién estdandar

7MY % A 7
& i = 1
J — 1 E
7 7 Y 2_ X
oD ‘
A0018874
1 Tubuladura
Tamafio de la antena ®D HY
200 mm (8 in) 173 mm (6,81 in) <50 mm (1,96 in)
250 mm (10 in) 236 mm (9,29 in) <50 mm (1,96 in)
1) antena sin extension

Instalacion con brida abisagrada
ﬂ Con la brida abisagrada, hay que tener en cuenta la longitud de la antena.

A0018878

Desmantelamiento del reflector parabdlico
Se puede desmontar el reflector parabolico para realizar la instalacién en una tubuladura:
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Micropilot FMR56, FMR57 HART Instalacion

A0018877

1 Reflector parabolico
2 4 pernos; par de apriete: 3 Nm (2,2 Ibf ft)

6.3.5 Dispositivo de alineamiento del FMR57

Con el dispositivo de alineamiento se puede inclinar el eje de la antena en hasta 15° en
todas las direcciones. El dispositivo de alineamiento permite alinear 6ptimamente el haz
del radar con la superficie de solidos granulados.

Estructura de pedido: item 100 "Conexion a proceso", opciones XCJ, XE], XF]

A0016931

10  Micropilot FMR57 con dispositivo de alineamiento

Para alinear el eje de la antena:
1. Afloje los tornillos.
2. Alinee el eje de la antena (inclinacion de hasta + 15° en todas las direcciones).

3. Apriete los tornillos con 15 Nm (11 Ibf ft).
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6.3.6  Conexidn integrada para FMR57 para la conexién por purga de

aire

En aplicaciones muy pulverulentas, la conexién integrada por purga de aire permite evitar
la obstruccién de la antena. Se recomienda el modo de funcionamiento a impulsos.

11 Micropilot FMR57 con conexién por purga de aire para limpieza

1 Conexién NPT% o G¥% para limpieza por purga de aire

Rango de presiones del aire de limpieza
» Funcionamiento a impulsos:

max. 6 bar (87 psi)
= Funcionamiento permanente:

200 ... 500 mbar (3 ... 7,25 psi)

Conexion de purga de aire para limpieza
= Herramienta:

= Llave fija de 13 mm (G 1/4)

= Llave fija de 14 mm (NPT)

= Llave fija de 17 mm (‘adaptador" NPT)
= Par de apriete min.: 6 Nm (4,4 1bf ft)
= Par de apriete max.: 7 Nm (5,2 1bf ft)

ﬂ Compruebe que el aire sea seco.

A0016932

En general, la purga de aire para limpieza debe utilizarse en la justa cuantia ya que un

exceso puede originar dafios mecénicos (abrasion).

6.4 Container con aislamiento térmico

A0032207
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Si las temperaturas de proceso son altas, el equipo deberia estar incluido en el sistema de
aislamiento de containers (2) habitual para evitar que la electrénica se caliente debido a la
radiacion por dispersion térmica o la conveccion. El aislamiento no deberia sobresalir por
encima del cuello del equipo (1).

6.5 Giro del cabezal transmisor

Para facilitar el acceso al compartimento de conexiones o al indicador, se puede cambiar la
orientacién del cabezal del transmisor:

A0032242

1. Afloje el tornillo de bloqueo mediante una llave fija.
2. Gire el cabezal hasta alcanzar la orientacion deseada.

3. Apriete el tornillo de fijacion (1,5 Nm para cajas de plastico; 2,5 Nm para cajas de
aluminio o acero inoxidable).

6.6 Cambio de orientacion del indicador

6.6.1  Abrirlatapa

1. Afloje el tornillo de bloqueo de la tapa del compartimento de la electrénica mediante

una llave Allen (3 mm) y gire la lengiieta 90 ° en el sentido de las agujas del reloj.

2. Afloje la tapa, compruebe la junta de la tapa y cAmbiela en caso necesario.
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6.6.2 Girar el modulo indicador

A0036401

1. Extraiga el mddulo indicador tirando suavemente con un movimiento de rotacion.
2. Gire el modulo indicador hasta la posicién deseada: max. 8 x 45 ° en cada sentido.

3. Guie el cable en espiral por el paso 6ptico entre la caja y el modulo de electrénica
principal y conecte el modulo indicador al compartimento de la electronica hasta que
encaje.

6.6.3  Cerrar la tapa del compartimento de la electrénica

1. Vuelva a atornillar firmemente la tapa del compartimento de la electrénica.

2. Girar el tornillo de bloqueo 90 ° en el sentido de las ajugas del reloj y ajustar el
tornillo con 2,5 Nm utilizando también la llave Allen (3 mm).

6.7 Verificacion tras la instalacion

a ;El equipo de medicién presenta algun dafio visible?

;El equipo es acorde con las especificaciones del punto de medicién?

Por ejemplo:

O = Temperatura de proceso

= Presion de proceso (consulte el capitulo "Curvas de carga’ del documento "Informacién técnica")
= Rango de temperatura ambiente

= Rango de medicién

a ;La identificacion y el etiquetado del punto de medicién son correctos (inspeccion visual)?
a (El equipo esté protegido adecuadamente frente a precipitaciones y luz solar directa?
a ;El tornillo de seguridad y el tornillo de bloqueo estén bien apretados?
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Conexion eléctrica

Endress+Hauser

7

7.1

Conexion eléctrica

Condiciones de conexion

7.1.1  Asignacion de terminales

Asignacion de terminales a 2 hilos: 4-20 mA HART

®1I
A
B
1
2
3

A0036498

2 Asignacion de terminales a 2 hilos: 4-20 mA HART

Desprovista de proteccion contra sobretensiones

Con proteccion integrada contra sobretensiones

Conexion pasiva 4-20 mA HART: terminales 1y 2, sin proteccion de sobretension integrada
Conexidn pasiva 4-20 mA HART: terminales 1y 2, con proteccién de sobretension integrada
Terminal para el blindaje del cable

Diagrama en bloque a dos hilos: 4-20 mA HART

A0036499

13 Diagrama en bloque a dos hilos: 4-20 mA HART

N o W N =

Barrera activa con fuente de alimentacién (p. ej., RN221N); tenga en cuenta la tension en terminales
Resistencia para comunicaciones HART (> 250 Q); tenga en cuenta la carga mdxima

Conexién para Commubox FXA195 o FieldXpert SEX350/SFX370 (mediante médem VIATOR con Bluetooth)
Indicador analdgico; observe la carga mdxima

Blindaje del cable; observe las especificaciones del cable

Instrumento de medicién
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Asignacion de terminales a 2 hilos: 4-20 mA HART, salida de conmutacién

w

A0036500

14 Asignacion de terminales a 2 hilos: 4-20 mA HART, salida de conmutacién

N~ o

Desprovista de proteccion contra sobretensiones

Con proteccidn integrada contra sobretensiones

Conexion pasiva 4-20 mA HART: terminales 1y 2, sin proteccion de sobretension integrada

Conexién de la salida de conmutacion (colector abierto): terminales 3 y 4, sin proteccion de sobretensién
integrada

Conexion de la salida de conmutacion (colector abierto): terminales 3 y 4, con proteccion de sobretension
integrada

Conexién pasiva 4-20 mA HART: terminales 1y 2, con proteccién de sobretension integrada

Terminal para el blindaje del cable

Diagrama en bloque a dos hilos: 4-20 mA HART, salida de conmutacién

A0036501

15  Diagrama en bloque a dos hilos: 4-20 mA HART, salida de conmutacion

NO LA WN =

Barrera activa con fuente de alimentacion (p. ej.,, RN221N); tenga en cuenta la tension en terminales
Resistencia para comunicaciones HART (> 250 Q); tenga en cuenta la carga mdxima

Conexién para Commubox FXA195 o FieldXpert SEX350/SEX370 (mediante médem VIATOR con Bluetooth)
Indicador analdgico, observe la carga mdxima

Blindaje del cable; observe las especificaciones del cable

Instrumento de medicion

Salida de conmutacion (colector abierto)
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Asignacion de terminales a 2 hilos: 4-20 mA HART, 4-20 mA

w

A0036500

16  Asignacion de terminales a 2 hilos: 4-20 mA HART, 4-20 mA

A
B
1

w

Desprovista de proteccion contra sobretensiones

Con proteccion integrada contra sobretensiones

Conexion pasiva de la salida de corriente 1, 4-20 mA HART: terminales 1y 2, sin proteccion de sobretension
integrada

Conexién de la salida de corriente 2, 4-20 mA: terminales 3 y 4, sin proteccién de sobretension integrada
Conexion de la salida de corriente 2, 4-20 mA: terminales 3 y 4, con proteccion de sobretension integrada
Conexidn pasiva de la salida de corriente 1, 4-20 mA HART: terminales 1y 2, con proteccion de sobretension
integrada

Terminal para el blindaje del cable

Diagrama en bloque a dos hilos: 4-20 mA HART, 4-20 mA

B 4 1
- \/I _2
M ©)
[P~
+ o +
T 3 Y
—(—
7
8

A0036502

17  Diagrama en bloque a dos hilos: 4-20 mA HART, 4-20 mA

O Ny DW=

Barrera activa con fuente de alimentacion (p. ej., RN22 1N); tenga en cuenta la tensién en terminales
Resistencia para comunicaciones HART (> 250 Q); tenga en cuenta la carga mdxima

Conexién para Commubox FXA195 o FieldXpert SEX350/SFX370 (mediante médem VIATOR con Bluetooth)
Indicador analdgico; observe la carga mdxima

Blindaje del cable; observe las especificaciones del cable

Instrumento de medicién

Indicador analdgico; observe la carga mdxima

Barrera activa con fuente de alimentacién (p. ej., RN221N), salida de corriente 2; tenga en cuenta la tensién
en terminales
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Asignacion de terminales a cuatro hilos: 4-20 mA HART (10,4 ... 48 V()

ZJ 3

1

A0036516

18  Asignacion de terminales a cuatro hilos: 4-20 mA HART (10,4 ... 48 V)

1 Conexidn 4-20 mA HART (activa): terminales 3y 4
2 Conexion de la tension de alimentacion: terminales 1y 2
3 Terminal para el blindaje del cable

Diagrama en bloque a cuatro hilos: 4-20 mA HART (10,4 ... 48 Vp¢)

3 4
2 \ 5
l\ -l 6
+
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A0036526

19  Diagrama en bloque a cuatro hilos: 4-20 mA HART (10,4 ... 48 Vi)

Unidad de evaluacion, p. ej., un PLC

Resistencia para comunicaciones HART (> 250 Q); tenga en cuenta la carga mdxima

Conexién para Commubox FXA195 o FieldXpert SEX350/SEX370 (mediante médem VIATOR con Bluetooth)
Indicador analdgico; observe la carga mdxima

Blindaje del cable; observe las especificaciones del cable

Instrumento de medicion

Tension de alimentacion; tenga en cuenta la tension especificada para el terminal y las especificaciones del
cable

NO W =
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Asignacion de terminales a cuatro hilos: 4-20 mA HART (90 ... 253 V()

ZJ 3

1

A0036519
20  Asignacion de terminales a cuatro hilos: 4-20 mA HART (90 ... 253 V()
1 Conexion 4-20 mA HART (activa): terminales 3y 4

2 Conexion de la tension de alimentacion: terminales 1y 2
3 Terminal para el blindaje del cable

A ATENCION

Para la sequridad eléctrica:
» No desconecte la conexion de proteccién.
» Desconecte la tension de alimentacion antes de desconectar la tierra de proteccién.

ﬂ Conecte la tierra de protecciéon con el terminal de tierra interno (3) antes de conectar
la tension de alimentacion. En caso necesario, conecte la linea de compensacién de
potencial a la borne de tierra externa.

ﬂ Para asequrar la compatibilidad electromagnética (EMC): el equipo no debe
Unicamente conectarse a tierra mediante el conductor de tierra de proteccién del cable
de alimentacién. Debe conectar también la tierra funcional con la conexién a proceso
(brida o conexién roscada) o con la borna de tierra externa.

Debe instalar también un interruptor de alimentacién en un lugar asequible cerca del
equipo. El interruptor de la alimentacion debe estar marcado como un interruptor de
desconexion del equipo (IEC/EN61010).
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Diagrama en bloque a cuatro hilos: 4-20 mA HART (90 ... 253 V)

AD036527

21  Diagrama en bloque a cuatro hilos: 4-20 mA HART (90 ... 253 Vy¢)

1 Unidad de evaluacion, p. ej., un PLC

2 Resistencia para comunicaciones HART (> 250 Q); tenga en cuenta la carga mdxima

3 Conexion para Commubox FXA195 o FieldXpert SFX350/SEX370 (mediante médem VIATOR con Bluetooth)

4 Indicador analdgico; observe la carga mdxima

5 Blindaje del cable; tenga en cuenta las especificaciones del cable

6  Instrumento de medicién

7 Tension de alimentacion; tenga en cuenta la tension especificada para el terminal y las especificaciones del
cable
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Ejemplos de conexion para la salida de conmutacion

e ﬁ3++ ’
@B {{F?

1
L

4-

A0015909 4-

22 Conexion de un relé A0015910

23 Conexion de una entrada digital

Relés apropiados (ejemplos):

® Relé de estado solido: Phoenix Contact OV-24DC/480AC/5 con 1 Resistencia de activacién
conector para montaje en rail UMK-1 OM-R/AMS 2 Entrada digital

= Relé electromecanico: Phoenix Contact PLC-RSC-12DC/21

Para una 6ptima inmunidad a interferencias, se recomienda conectar una resistencia
externa (interna del relé o de resistencia de activacion) de < 1000 Q.

7.1.2  Especificacién de cables

s Equipos sin proteccion contra sobretensiones integrada
Terminales intercambiables con resorte para secciones transversales del conductor
0,5...2,5mm? (20 ... 14 AWG)
s Equipos con proteccién contra sobretensiones integrada
Terminales de tornillo para secciones transversales de
cable0,2 ... 2,5 mm? (24 ... 14 AWG)
= Para temperatura ambiente Ty;>60 °C (140 °F): utilice cable para temperatura Ty +20 K.

HART

= Sj sélo se utilizan sefiales analogicas, es suficiente un cable estdndar para instrumentos.

= Se recomienda utilizar cable blindado si se utiliza el protocolo HART. Tenga en cuenta el
esquema de puesta a tierra de la planta.

= Para equipos a 4 hilos: basta utilizar cable estdndar para instrumentos para la linea de
alimentacion.
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7.1.3  Conectores del equipo

ﬂ En el caso de las versiones dotadas con conector para bus de campo (M12 o 7/8"), se
puede conectar la linea de sefiales sin tener que abrir la caja.

Asignacion de pins en el conector M12

Pin Significado

1 Sefial +

2 Sin conectar

3 Sefial -
U 4 Tierra

Asignacion de pins en el conector 7/8"

Pin Significado

1 Sefial -

2 Sefial +

3 Sin conectar

4 Blindaje

A0011176
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7.1.4

Tension de alimentacion

A 2 hilos, 4-20 mA HART, pasiva

n2)

"Fuente de "Homologacion' Tensién U en Carga maxima R, depende de la tensién de alimentacion Uy de la unidad
alimentacidn, terminal del de alimentacion
Salida" V) equipo
A:a 2 hilos; 4-20 mA | = No Ex 104..35V2 99 | o Q)
HART = ExnA

» Exic 500 L :

= CSAGP

Exia /IS 10430399

O | | j
10/ 20 30 35 UglV
10.4 21.4
A0017140

= Exd(ia) / XP 13..35v2°0 R[Q]

= Exic(ia)

= ExnA(ia)

= Exta/DIP

Exia+Exd(ia) /IS+XP|13..30V>®

A0034771

1) Item 020 en la estructura de pedido del producto
2) Caracteristica 010 de la estructura del producto
3) Para temperatura ambiente T,< -20 °C (-4 °F) se requiere una tensién minima de 15 V para el encendido del equipo a la corriente de error MIN
(3,6 mA). La corriente de arranque puede parametrizarse. Si el equipo funciona con una corriente fija [ > 5,5 mA (modo multipunto HART), basta
una tensién U > 10,4 V para todo el rango de temperaturas ambiente.
4) En el modo de simulacién de corriente, se requiere una tensiéon de U > 12,5 V.

5) Al utilizar el médem Bluetooth, la tensién de alimentacion minima aumenta hasta 3 V.

6) Si la temperatura ambiente T,< -20 °C (-4 °F), el equipo necesita una tension minima de 16 V para el arranque con corriente de error minima (3,6

mA).

Endress+Hauser
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"Fuente de "Homologacién" 2) Tensién U en Carga maxima R, depende de la tensién de alimentacion Uy de la unidad
alimentacion, terminal del de alimentacion
Salida" V) equipo
B:a dos hilos; 4-20 mA | = No Ex 13..35v 4 R [Q]
HART, salida de = ExnA
conmutacion = ExnA(ia) 500
= Exic
= Exic(ia)
= Exd(ia) / XP
= Exta/DIP
= CSA GP
= Exia/IS 13..30v¥% 04
= Exia+Exd(ia) /IS + XP
AD034771
1) Item 020 en la estructura de pedido del producto
2) Caracteristica 010 de la estructura del producto
3) Si la temperatura ambiente T,< -30 °C (-22 °F), el equipo necesita una tension minima de 16 V para el arranque con corriente de error minima
(3,6 mA).
4) Al utilizar el médem bluetooth, la tension de alimentacién minima aumenta hasta 3 V.
"Fuente de "Homologacion" 2) | Tensién U en Carga maxima R, depende de la tensién de alimentacion U, de la unidad de
alimentacion, Salida" 1 terminal del alimentacion
equipo
C: a2 hilos; 4-20 mA cualquier 13..28Vv34 R[Q]
HART, 4-20 mA
500+
S i : | |
10 | 20 | 28 Uglvl
13 24
AD034841
1) Item 020 en la estructura de pedido del producto
2) Caracteristica 010 de la estructura del producto
3) Si la temperatura ambiente T,< -30 °C (-22 °F), el equipo necesita una tension minima de 16 V para el arranque con corriente de error minima
(3,6 mA).
4) Al utilizar el médem bluetooth, la tensién de alimentacién minima aumenta hasta 3 V.
Proteccién contra Si
inversion de polaridad
Rizado residual admisible |Usg< 1V
conf=0a100Hz
Rizado residual admisible | Uss < 10 mV
con f =100 a 10.000 Hz
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A 4 hilos, 4-20 mA HART, activa

nl)

"Alimentacién; salida' Tension en los terminales Carga

maxima Ry, s,

K:90-253 V en CA a 4 hilos; 4-20 mA HART 90 ... 253 Vc(50 ... 60 Hz), clase 500 Q
sobretension II

L:10,4-48 V en CC a 4 hilos; 4-20 mA HART 10,4 ... 48 V¢

1) Caracteristica 020 de la estructura del producto

7.1.5 Proteccion contra sobretensiones

Si el equipo de medicién se utiliza para la medicién de nivel en liquidos inflamables que
requiera el uso de proteccion contra sobretensiones de conformidad con

DIN EN 60079-14, estandar para procedimientos 60060-1 (10 kA, pulsos 8/20 ps), la
proteccién contra sobretensiones debe estar instalada.

Moédulo de proteccion integrada contra sobretensiones

El médulo para proteccién integrada contra sobretensiones esta disponible para equipos a
2 hilos HART y para equipos PROFIBUS PA y FOUNDATION Fieldbus.

Estructura de pedido del producto: item 610 "Accesorios montados', opciéon NA "Proteccién
contra sobretensiones".

Datos técnicos
Resistencia por canal 2 x 0,5 Q max.
Umbral tensiéon DC 400...700V
Umbral tension de choque <800V
Capacitancia en 1 MHz <1,5pF
Tensién de choque nominal de protector (8/20 ps) 10 kKA

Modulo de proteccion externa contra sobretensiones

Los HAW562 0o HAW569 de Endress+Hauser son apropiados como protectores externos
contra sobretensiones.

7.2 Conexion del instrumento de medicion

A\ ADVERTENCIA

iRiesgo de explosion!

Tenga en cuenta las normas nacionales aplicables.

Cumpla las especificaciones de las Instrucciones de seguridad (XA).

Utilice unicamente los prensaestopas especificados.

Compruebe que la fuente de alimentacion corresponda a la informacién indicada en la

placa de identificacion.

Desactive la fuente de alimentacién antes de conectar el equipo.

» Conecte la linea de compensacién de potencial en la borna de tierra externa antes de
aplicar la fuente de alimentacion.

vvywyy

v

Herramientas/accesorios necesarios:

= Para equipos con cierre de tapa: llave Allen AF3

= Pelacables

= Cuando se utilicen cables trenzados: un terminal de empalme por cada cable que se vaya
a conectar.
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7.2.1  Abrir la tapa del compartimento de conexiones

A0021490

1. Afloje el tornillo de bloqueo de la tapa del compartimento de la conexién mediante
una llave Allen (3 mm) y gire el tornillo 90 ° en sentido de las agujas del reloj.

2. Después afloje la tapa del compartimento de la conexién, compruebe la junta de la

tapa y cdmbiela en caso necesario.

7.2.2 Conexion

3.
—F1.10(0.4)

2.
3.
C%»ﬁ 10 (0.4)

24  Dimensiones: mm (pulgadas)

A0036418

1. Pase el cable por la entrada de cables. Para asegurar un sellado correcto, no retire el

anillo obturador de la entrada para cable.

2. Retire el blindaje del cable.

3. Pele los extremos del cable una longitud de 10 mm (0,4 in). Si es un cable trenzado,

dételo también de terminales de empalme.

4. Apriete firmemente los prensaestopas.
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5. Conecte los cables conforme a la asignacion de terminales.
Lo

A0034682

6. Cuando se utilicen cables blindados: conecte el blindaje de cables en la borna de
tierra.

7.2.3 Terminales intercambiables con resorte

En el caso de equipos sin proteccién contra sobretensiones integrada, la conexion eléctrica
se realiza mediante terminales intercambiables con resorte. Se pueden insertar
conductores rigidos o conductores flexibles con terminales de empalme directamente en el
terminal utilizando la palanca, y crear un contacto automaticamente.

A0013661

25  Dimensiones: mm (pulgadas)

Para extraer cables del terminal:

1. Utilizando un destornillador de cabeza plana < 3 mm, presione en la ranura situada
entre los dos orificios del terminal

2. mientras tira del extremo del cable para extraerlo del terminal.

7.2.4  Cerrar la tapa del compartimento de conexiones

A0021491

Endress+Hauser 49



Conexion eléctrica Micropilot FMR56, FMR57 HART

1. Vuelva a atornillar firmemente la tapa del compartimento de la conexion.

2. Girar el tornillo de bloqueo 90 ° en el sentido contrario a las ajugas del reloj y ajustar
el tornillo con 2,5 Nm (1,84 Ibf ft) utilizando también la llave Allen (3 mm).

7.3 Verificacion tras la conexion

;El equipo y/o cable presentan algun dafio visible?

;Los cables cumplen los requisitos?

;Los cables estan debidamente protegidos contra tirones?

;Se han instalado todos los prensaestopas dejandolos bien apretados y estancos?

;La tensién de alimentacién concuerda con la especificada en la placa de identificacion?

;La asignacién de terminales es la correcta?

O0jbojoj00|0o

Si fuera necesario: ;Se ha realizado la conexién con tierra de proteccién?

Tras activar la fuente de alimentacién, ;el instrumento se encuentra listo para funcionar y
aparecen valores en el médulo indicador?

O

O

;Las tapas de la caja estén todas bien colocadas y apretadas?

a ;Esté bien apretado el tornillo de bloqueo?
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8 Opciones de funcionamiento

8.1 Vision general

8.1.1 Configuracién local

Funcionamiento
con

Pulsadores mecdnicos Control tdctil

Codigo de
producto para
"Indicador;
operacion”

Opcioén C'SDO2" Opcién E'SD0O3"

A0036312 A0036313

Elementos del
indicador

Visualizador de 4 lineas Visualizador de 4 lineas

fondo con iluminacién en blanco que pasa
a rojo en caso de producirse un error del
equipo

Se pueden configurar por separado los formatos de visualizacién de variables medidas y
variables de estado

Temperaturas ambientes admisibles para el indicador: =20 ... +70 °C (-4 ... +158 °F)
La legibilidad de la pantalla del visualizador puede verse mermada a temperaturas fuera de
rango.

Elementos de
configuracion

operaciones de configuracion local mediante | operaciones de configuracién externas
tres pulsadores mecénicos (&, &, E) mediante control tactil; 3 teclas dpticas:
®, 5,

Se puede acceder también a los elementos de configuracién cuando el equipo esté en una
zona peligrosa

Funciones
adicionales

Funcioén de copia de seguridad de datos
La configuracion del equipo puede salvaguardarse en el médulo del visualizador.

Funcion de comparacion de datos
Permite comparar la configuracién del equipo guardada en el moédulo del visualizador con
la que tiene actualmente el equipo.

Funcién de transferencia de datos
La configuraciéon del transmisor puede transmitirse a otro dispositivo por medio del
médulo de visualizacién.

Endress+Hauser
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8.1.2  Operacion con visualizador remoto y médulo de configuracion

FHX50
1 2
L ] C ) :
8g
/‘fr

A0036314

26 Modos de configuracién con FHX50

1 Moddulo de visualizacion y configuraciéon SD03, teclas dpticas; pueden accionarse a través de la cubierta de
vidrio

2 Modulo de visualizacién y configuracién SD02, botones mecdnicos; hay que extraer la tapa
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8.1.3  Funcionamiento mediante tecnologia inalambrica Bluetooth®

Requisitos

\
)

AD036790

27  Dispositivo con modulo Bluetooth

1 Compartimento de la electrénica del dispositivo
2 Modulo Bluetooth

Esta opcién de configuracion solo esté disponible en equipos dotados con médulo
Bluetooth. Se dispone de las opciones siguientes:
= F] pedido del equipo incluia un médulo Bluetooth:
Caracteristica 610, "Accesorio montado", opcién NF "Bluetooth"
= Se ha cursado un pedido de un médulo Bluetooth como accesorio (cddigo de producto:
71377355) y se ha instalado en el equipo. Véase la documentacién especial SD02252F.

Operaciones de configuracién desde la aplicaciéon SmartBlue

A0034939

28  Operaciones de configuracion desde la aplicacion SmartBlue

1  Fuente de alimentacion del transmisor
2 Smartphone/tableta con SmartBlue (app)
3 Transmisor con médulo Bluetooth
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8.1.4  Configuracion a distancia

Mediante protocolo HART

A0036169

® 29  Opciones para la configuracién a distancia mediante protocolo HART

PLC (controlador logico programable)

Fuente de alimentacién del transmisor, p. €j., la RN22 1N (con resistencia para comunicaciones)

Conexion para Commubox FXA191, FXA195 y Field Communicator 375, 475

Field Communicator 475

Ordenador con software de configuracion (p. ej., DeviceCare/FieldCare, AMS Device Manager, SIMATIC PDM)
Commubox FXA191 (RS232) o FXA195 (USB)

Field Xpert SFX350/SFX370

Modem Bluetooth VIATOR con cable de conexion

Transmisor

O 0O N WN

DeviceCare/FieldCare mediante interfaz de servicio (CDI)

A0032466

30 DeviceCare/FieldCare mediante interfaz de servicio (CDI)

1 Interfaz de servicio (CDI) del instrumento (= Endress+Hauser Common Data Interface)
2 Commubox FXA291
3 Ordenador con software de configuracion DeviceCare/FieldCare
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8.2

Estructura y funcién del menu de configuracion

8.2.1  Estructura del menu de configuracion
Menu Submenu/ Significado
parametro
Language ! Define el idioma de funcionamiento del
indicador en planta
Commissioning 2 Abre el asistente interactivo para la puesta
en marcha guiada.
Normalmente no se requiere realizar ajustes
adicionales en el resto de menus cuando el
asistente finaliza.
Ajuste Parametro 1 Una vez ajustados valores para estos
parémetros, por lo general la medicion
Pardmetro N deberia estar configurada por completo.
Ajuste avanzado | Contiene pardmetros y submenus
adicionales:
= para adaptar el equipo a condiciones
especiales de medicion;
= para procesar el valor medido (escalado,
linealizacién);
= para configurar la salida de sefial.
Diagnéstico Lista de Contiene hasta 5 mensajes de error
diagnésticos actualmente activos.
Lista de eventos > | Contiene los tltimos 20 mensajes (que ya no
estan activos).
Informacién del Contiene informacion para identificar el
equipo equipo.
Valor medido Contiene todos los valores medidos actuales.
Memorizacion de | Contiene el historial de los distintos valores
valores medidos | medidos.
Simulacién Se utiliza para simular valores medidos o
valores de salida.
Test de Contiene todos los pardmetros necesarios
dispositivo para comprobar la capacidad de medicién del
equipo.
Heartbeat * Contiene todos los asistentes para los
paquetes de aplicacion Heartbeat
Verification y Heartbeat Monitoring.
Experto 2 Sistema Contiene todos los pardmetros de orden
Contiene todos los pardmetros del equipo superior del equipo que no estan relacionados
(incluidos los que ya estan en algin otro con la medicién ni con la comunicacion de
ment). Este menu esta organizado valores medidos.
conforme a los bloques funcionales del - - -
equipo Sensor Contiene todos los parametros necesarios
para configurar la medicion.
Los parametros del menu Expert estan
explicados en: Salida = Contiene todos los pardmetros necesarios
GP01014F (HART) para configurar la salida de corriente.
= Contiene todos los pardmetros necesarios
para configurar la salida de conmutacion
(PFS).

Endress+Hauser
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56

Menu Submenu/ Significado

parametro

Comunicacién Contiene todos los pardmetros necesarios
para configurar la interfaz de comunicaciones
digitales.

Diagnéstico Contiene todos los pardmetros necesarios
para detectar y analizar errores en el
funcionamiento.

1) Si se utiliza un software de configuracion (p. ej. FieldCare), el parametro "Language" se encuentra en
"Ajuste > Ajuste avanzado - Visualizacion"

2) Solo si se opera a través de un sistema FDT/DTM

3) Solo disponible con operacion local

4) Solo disponible si se opera a través de DeviceCare o FieldCare

5) Al entrar en el menu "Experto" siempre se solicita un cédigo de acceso. Si no se ha definido ningun cédigo

de acceso especifico de cliente, se debe escribir "0000".
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8.2.2  Roles de usuario y autorizacion de acceso relacionada

Los dos roles de usuario, Operador y Mantenimiento, tienen diferente acceso de escritura
a los pardmetros si se ha definido un codigo de acceso especifico del equipo. Asi se protege
la configuracion del equipo contra el acceso no autorizado a través del indicador local

> B57.

Autorizacion de acceso a pardmetros

Rol de usuario Acceso de lectura Acceso de escritura
Sin cédigo de Con coédigo de Sin cédigo de Con cédigo de
acceso acceso acceso acceso
(de fabrica) (de fabrica)
Operador v v v -
Mantenimiento v v v v

Si se introduce un cédigo de acceso incorrecto, el usuario obtiene los derechos de acceso del
rol Operador.

ﬂ El rol de usuario con el que ha iniciado la sesién el usuario actual aparece indicado en
Parametro Derechos de acceso visualizacion (para operaciones de configuracion
desde el indicador) o Pardmetro Derechos de acceso software de operacion (para
operaciones de configuracion desde software).

8.2.3  Acceso a los datos. Sequridad

Proteccién contra escritura mediante c6digo de acceso

Al utilizar el cédigo de acceso especifico para el equipo, los pardmetros de configuracion
del equipo de medicion quedan protegidos contra escritura y sus valores ya no pueden
modificarse mediante operacién local.

Definicién del cédigo de acceso a través del indicador local

1. Vaya a: Ajuste - Ajuste avanzado > Administracién - Definir cédigo de acceso
- Definir cédigo de acceso

2. Defina como c6digo de acceso un cédigo numérico de 4 digitos como maximo.

3. Repita el mismo cédigo en Pardmetro Confirmar el cédigo de acceso.

t Elsimbolo @ aparecerd delante de todos los pardmetros protegidos contra
escritura.

Definicién del cddigo de acceso a través del software de configuracién (p. ej.,
FieldCare)

1. Vaya a: Ajuste - Ajuste avanzado - Administracién - Definir c6digo de acceso

2. Defina como codigo de acceso un codigo numérico de 4 digitos como maximo.
= La proteccion contra escritura esta activa.

Parametros que se pueden modificar siempre

La proteccion contra escritura no incluye algunos pardmetros que no afectan a la medicion.
A pesar del codigo de acceso definido, siempre se pueden modificar, incluso si los deméas
parédmetros estan bloqueados.

El equipo vuelve a bloquear automaticamente los parametros protegidos contra escritura si
no se pulsa ninguna tecla en la vista de navegacién y edicién en un lapso de 10 minutos. El
equipo bloquea automéaticamente los pardmetros protegidos contra escritura 60 s si el
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usuario vuelve al modo de visualizacién de valores medidos desde la vista de navegacion y
edicion.
ﬂ = Sj el acceso de escritura se activa mediante el codigo de acceso, solo se puede
desactivar a través del cédigo de acceso - 59.
= En los documentos "Descripcién de pardmetros del equipo’, todos los pardmetros
protegidos contra escritura se identifican con el simbolo @.
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Deshabilitacion de la proteccion contra escritura mediante el cédigo de acceso

Si el simbolo @ aparece delante de un pardmetro en el indicador local, el pardmetro esta
protegido contra escritura por un c6digo de acceso especifico del equipo y su valor no se
puede modificar en ese momento usando el indicador local - 57.

El bloqueo del acceso de escritura mediante la operacién local se puede deshabilitar
introduciendo el cédigo de acceso especifico del equipo.
1. Tras pulsar [E], aparece la solicitud que le invita a introducir el codigo de acceso.

2. Escriba el codigo de acceso.

~ Desaparece el simbolo @de delante de los parametros; se habilitan de nuevo
todos los parametros que estaban protegidos contra escritura.

Desactivacion de la proteccion contra escritura mediante cédigo de acceso

Mediante indicador local
1. Vaya a: Ajuste - Ajuste avanzado > Administracién - Definir cédigo de acceso
- Definir cédigo de acceso
2. Escriba 0000.

3. Escriba de nuevo 0000 en Pardmetro Confirmar el c6digo de acceso.

L= Se desactiva la proteccién contra escritura. Los pardmetros pueden modificarse
sin tener que escribir un cédigo de acceso.

Mediante un software de configuracién (p. ej., FieldCare)
1. Vaya a: Ajuste - Ajuste avanzado - Administracién - Definir cédigo de acceso

2. Escriba 0000.

Y~ Se desactiva la proteccién contra escritura. Los pardmetros pueden modificarse
sin tener que escribir un cédigo de acceso.

Proteccion contra escritura mediante interruptor de proteccién contra escritura

A diferencia de la proteccion contra escritura activada mediante un cédigo de acceso de
usuario, permite bloquear la escritura en todo el menu de configuracién, salvo en
Parametro "Contraste del visualizador".

Entonces solo pueden leerse los valores de los parametros, pero éstos ya no pueden
editarse (excepcion Parametro "Contraste del visualizador"):

= Mediante indicador local

= Mediante interfaz de servicio (CDI)

= Mediante protocolo HART
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=

DL WH| OFF '
WP

Afloje el tornillo de bloqueo.
Desenrosque la tapa del compartimento del sistema electrénico.

Extraiga el médulo indicador tirando suavemente con un movimiento de rotacion.
Para facilitar el acceso al interruptor de bloqueo, empuje el moédulo del indicador
contra el borde del compartimento del sistema electronico.

Lo

A0036086
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Situar el interruptor de protecciéon contra escritura (WP) del moédulo del sistema
electrénico principal en la posicion ON habilita la proteccién contra escritura por
hardware. Situar el interruptor de proteccion contra escritura (WP) del médulo del
sistema electrénico principal en la posicion OFF (ajuste de fabrica) deshabilita la

proteccién contra escritura por hardware.

L~ Sila proteccion contra escritura por hardware esta habilitada: Opcién Proteccién
de escritura hardware se muestra en Parametro Estado bloqueo. Ademas, en el
indicador local, el simbolo @ aparece delante de los pardmetros en el encabezado
del indicador operativo y en la vista de navegacion.

XXXXXXXXX @

20.50

glol

A0015870

Si la proteccion contra escritura por hardware esta inhabilitada: No se visualiza
ninguna opcién en Pardmetro Estado bloqueo. En el indicador local, el simbolo

desaparece de delante de los pardmetros en el encabezado del indicador

operativo y en la vista de navegacién.

Introduzca el cable en la abertura existente entre la caja y el modulo del sistema
electrénico principal e inserte el médulo del indicador en el compartimento del

sistema electrénico en la direccién deseada hasta que se encaje.

Para volver a montar el transmisor, invierta los pasos del procedimiento de

desmontaje.
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Habilitacién y deshabilitacién del bloqueo del teclado

El bloqueo del teclado permite bloquear el acceso a todo el menu de configuracién
mediante operacion local. Como resultado, ya no se puede navegar por el menu de
configuracion ni modificar valores de los parametros individuales. Los usuarios solo
pueden leer los valores medidos en el indicador operativo.

El bloqueo del teclado se conecta y desconecta mediante el ment contextual.

Activacion del bloqueo del teclado

ﬂ Solo para el indicador SD03
El bloqueo del teclado se activa automaticamente:
s Sj durante més de 1 minuto no se ha manejado el equipo a través del indicador.
= Cada vez que se reinicia el equipo.

Para activar el bloqueo del teclado manualmente:

1. Elequipo esta en el modo de visualizacién de valores medidos.
Presione [E) durante al menos 2 sequndos.
= Aparece un menu contextual.

2. En el menu contextual, seleccione Bloqueo teclado activola opcién .
t~ El bloqueo del teclado esta activado.

Si el usuario intenta acceder al menu de configuracion mientras el bloqueo del teclado
estd activo, aparece el mensaje Keylock on.

Desactivacién del bloqueo del teclado

1. Elbloqueo del teclado esté activado.
Presione [E) durante al menos 2 sequndos.
= Aparece un menu contextual.

2. En el menu contextual, seleccione Bloqueo teclado apagadola opcién .
= Se desactiva el bloqueo del teclado.

Tecnologia inalambrica Bluetooth®

La transmision de sefial mediante la tecnologia inalambrica Bluetooth® utiliza una

técnica criptografica probada por el Instituto Fraunhofer

= El equipo no es visible a través de la tecnologia inalambrica Bluetooth® sin la app
SmartBlue

= Solo se establece una conexion punto a punto entre un sensor y un smartphone o tableta
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8.3 Indicador y médulo de configuracion

8.3.1  Aspecto del indicador

2
1
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31  Aspecto del indicador y médulo para operaciones en campo

1

1.1
1.2
1.3
1.4
2

2.1
2.2
2,3
2.4
2.5
2.6
3

3.1
3.2
4

5

Indicador de valores medidos (1 valor de tamario max.)

Encabezado que presenta etiqueta y simbolo de error (si hay uno activo)
Stmbolos para valores medidos

Valor medido

Unidad

Visualizador de valores medidos (1 grdfico de barra + 1 valor)

Grdfico de barra para el valor medido 1

Valor medido 1 (con unidad fisica)

Stmbolos sobre el valor medido 1

Valor medido 2

Unidades del valor medido 2

Stmbolos para el valor medido 2

Representacion de un pardmetro (aqui: un pardmetro con lista de seleccionables)
Encabezado que presenta nombre del pardmetro y simbolo de error (si es que hay uno activo)
Lista de seleccionables; M indica la opcién activa.

Matriz para entrada de ntiimeros

Matriz para entrada de caracteres alfanuméricos y especiales

A0012635
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Simbolos de subment que aparecen en el indicador

Simbolo Significado

Visualizacién/operacién
Se visualiza:
= en el mend principal, junto a la seleccién "Visualiz./operacion”

A0018367 . P . ]
= en el encabezado, si uno ya se encuentra en el menu "Visualiz./operacién

Ajuste
Se visualiza:
= en el menu principal, junto a la seleccién "Ajuste"

A0018364 . oA G "
= en el encabezado, si uno ya se encuentra en el menu "Ajuste

Experto
# Se visualiza:
= en el mend principal, junto a la seleccién "Experto"

A0018365 . ) 1"
= en el encabezado, si uno ya se encuentra en el menu "Experto

Diagnéstico
Se visualiza:
= en el ment principal, junto a la seleccién "Diagnostico”

A0018366 . , s e
= en el encabezado, si uno ya estd en el menu "Diagnéstico

Seiiales de estado

F "Fallo"

nousaonz | S€ 1@ producido un error en el instrumento. El valor medido ya no es valido.

c "Comprobacién de funciones"

o032503 El instrumento estd en el modo de servicio (p. ej., durante una simulacion).

"Fuera de especificaciones"

Se esta haciendo funcionar el instrumento:
S = fuera de las especificaciones técnicas (p. €j., al arrancar o durante una limpieza)
0032004 | @ Fyera de la configuracion establecida por el usuario (p. ej., nivel fuera del rango
configurado)

M "Requiere mantenimiento"

sousa00s | E1 iNStrumento requiere mantenimiento. Los valores medidos siguen siendo validos.

Simbolos en visualizador durante estado bloqueado

Simbolo Significado

Parametro de visualizacién
Indica parametros que solo visualizan valores y no pueden editarse.

A0013148

Equipo bloqueado

= Delante del nombre de un pardmetro: el equipo se encuentra bloqueado por

software y/o hardware.

= En el encabezado del visualizador de valores medidos: el equipo se encuentra
bloqueado por hardware.

A0013150
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Simbolos para valores medidos

Simbolo ‘ Significado
Valores medidos
U Nivel
0032892
> Distancia

A0032893

A0032908

Salida de corriente

A0032894

Corriente medida

A0032895

Tension en terminal

d

A0032896

Temperatura de la electrénica o del sensor

Canales de medida

®

A0032897

Canal de medida 1

®

A0032898

Canal de medida 2

Estado del valor medid

A0018361

Estado "Alarma"
Se interrumpe la medicién. La salida presenta el valor definido para estado de alarma.
Se genera un mensaje de diagnostico .

> @

A0018360

Estado "Aviso"
El equipo sigue midiendo. Se genera un mensaje de diagnostico .
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8.3.2  Elementos de configuracion

Tecla Significado

Tecla Menos

En mentis, submentis
B Desplaza la barra de seleccién en sentido ascendente en una lista de seleccionables.

ronazzo | En el editor numérico y de textos
En la mascara de entrada, desplaza la barra de seleccion hacia la izquierda (hacia
atras).

Tecla Mas

En mentis, submentis
Desplaza la barra de seleccién en sentido descendente en una lista de seleccionables.

rooisne | En el editor numérico y de textos
En la mascara de entrada, desplaza la barra de seleccion hacia la derecha (hacia
delante).

Tecla Intro

En el visualizador de valores medidos
= Pulsando brevemente esta tecla, se entra en el menu de configuracién.
= Sise pulsa durante 2 s esta tecla, se entra en el menu contextual.

En mentis, submentis
= Si se pulsa brevemente la tecla
se abre el mend, submend o pardmetro seleccionados.
= Sise pulsa durante 2 s en un parametro:
se abre el texto de ayuda, si hay uno, sobre el pardmetro.

A0018328

En el editor numérico y de textos
= Si se pulsa brevemente la tecla
= abre el grupo seleccionado.
= realiza la accidn seleccionada.
= Si se pulsa durante 2 s, confirma el valor editado para el pardmetro.

Combinacién de teclas Escape (pulse las teclas simultadneamente)

En mentus, submentus
= Sise pulsa brevemente la tecla

= se sale del nivel de menu actual y se accede al siguiente nivel superior.
[3 + = Si hay un texto de ayuda abierto, cierra el texto de ayuda sobre el pardmetro.
032009 | @ Si se pulsan durante 2 s, regresa a la visualizacion de valores medidos ("posicién
INICIO").

En el editor numérico y de textos
Cierra el editor numérico o de textos sin que se efectien los cambios.

Combinacién de teclas Mas/Menos (hay que mantenerlas simultaneamente
[El + pulsadas)

0032910 | Reduce el contraste (presentacion con mas brillo).

Combinacion de teclas Mas/Intro (hay que mantenerlas simultidneamente
+ pulsadas)

a0032911 | Aumenta el contraste (presentacion mas oscura).
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8.3.3  Entrada de numeros y texto

Editor numeérico Editor de textos
1 1
2 —120 2—User
0 1 2T 37 4] ABC_ DEFG [ HWUK |
5 /6 |7 8] 9], LMNO ][ PQRS ][ Tuvw | | ,
-]« ] C [ XYz ][ #C«> [ Aat@a ]
S - | [ cC T v |
— O] |®] |® 4% O ®|®

Vista de edicion

Zona de visualizacion de los valores entrados
Mdscara de entrada

Elementos de configuracion

W N =

Mascara de entrada

En la méscara de entrada del editor numérico y de textos puede encontrar los siguientes
simbolos de entrada:

Simbolos en el editor numérico

Simbolo Significado

Seleccién de ndameros de 0 a 9.

i

A0013998

Inserta un separador decimal en la posicién de entrada.

|

A0016619

Inserta el signo menos en la posicién de entrada.

!

A0016620

Confirma la seleccién.

H

A0013985

Desplaza la posicién de entrada en una posicion hacia la izquierda.

H

A0016621

Abandona la entrada sin efectuar ningtin cambio.

H

A0013986

Borra todos los caracteres entrados.

§

A0014040

Simbolos en el editor de textos

Simbolo Significado
ABC — Seleccion de las letrasde Aa Z
XYZ

A0013997
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Aal

A0013981

Conmutador

s Entre mayuscula y minuscula

= Para entrar numeros

= Para entrar caracteres especiales

H

A0013985

Confirma la seleccion.

A0013987

Salta a la selecciéon de herramientas de correccién.

A0013986

Abandona la entrada sin efectuar ningin cambio.

A0014040

Borra todos los caracteres entrados.

Simbolos de operaciones de correccién@c«

Simbolo

Significado

A0032907

Borra todos los caracteres entrados.

[{]

A0018324

Desplaza la posicién de entrada en una posicion hacia la derecha.

(]

A0018326

Desplaza la posicién de entrada en una posicion hacia la izquierda.

(%]

'A0032906

Borra el carécter situado a la izquierda de la posicién de entrada.
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8.3.4  Apertura del menu contextual

Con el menu contextual puede accederse rapida y directamente a los siguientes menus
desde la pantalla operativa:

= Ajuste

= Copia segur. configuracién visualiz.
= Curva env.

= Bloqueo teclado activado

Apertura y cierre del menu contextual

El usuario esta ante la pantalla de visualizacion operativa.

1. Pulse [E] para 2 s.
- Se abre el menu contextual.

X

ConfBckuplindicad
Curva envolv
rh(mL_Blog teclado act

ka/h

A0033110-ES

2. Pulse simultdneamente =] + [#.
 El menu contextual se cierra y vuelve a aparecer la pantalla operativa.
Llamar el mend mediante ment contextual
1. Abra el menu contextual.
2. Pulse [ para navegar hacia el menu deseado.

3. Pulse [E) para confirmar la seleccion.
-~ Se abre el menu seleccionado.
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8.3.5

Curva envolvente en el moédulo de visualizacion y

configuracion

Para evaluar la sefial de medida, pueden visualizarse la curva envolvente y también la
curva de mapeado si se hubiera registrado un mapeado:

DEVICE 01
19.44
(1) mMA
v (25)
DEVICF 01

Setup ’
Conf.backup disp]™ 1
Enwv. curve

(1) mA

A

2 X
y
DEVICF_n4

Setup ,
Conf.backup disp]"™ 1
miA

21

Env. curve

|Enu. curve

y

Env. curve

Env. curve
L Enwv. curve

Env. curve

Mapping curve
Difference curve
Envelope + Map

1-011394

[~] 1.5970m § Oml

A0014277
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9 Integracion en el sistema mediante protocolo
HART

9.1 Vision general de los ficheros de descripcion del
equipo (DD)

ID del fabricante 0x11

Tipo de equipo 0x1128

Especificacion HART 7.0

Ficheros DD Para obtener mas informacion y ficheros, véase:
= www.endress.com
= www.fieldcommgroup.org

9.2 Valores medidos mediante protocolo HART

En el momento de la entrega, los valores de medicién siguientes estén asignados a las
variables de equipo HART:

Variable del equipo Valor de medicién

Valor primario (PV) Nivel linealizado
Valor secundario (SV) Distancia no filtrada

Valor terciario (TV) Amplitud absoluta de eco
Valor cuaternario (CV) Amplitud relativa de eco

ﬂ La asignacién de las variables del equipo puede modificarse en el menu de
configuracion:
Experto » Comunicacion - Salida

ﬂ En un bucle HART multipunto, la corriente de salida solo puede ser usada para la
transmisién de seflales por un equipo. Para todos los demés equipos se debe ajustar lo
siguiente:
= Rango de corriente (- 161) = Valor de corriente fijo
= Valor de corriente fijo (> B 161) =4 mA
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10 Puesta en marcha mediante SmartBlue (app)

10.1 Requisitos

Requisitos del dispositivo
La puesta en marcha mediante SmartBlue solo es posible si el dispositivo tiene un modulo
Bluetooth.

Requisitos del sistema SmartBlue
SmartBlue esté disponible para dispositivos Android en Google Play y para dispositivos i0S
en la iTunes Store.
= Dispositivos i0S:
iPhone 4S o superior a partir de i059.0; iPad? o superior a partir de i0S9.0; iPod Touch
5a generacion o superior a partir de i0S9.0
= Dispositivos con Android:
desde Android 4.4 KitKat y Bluetooth® 4.0

Contraseiia inicial

El ID del modulo Bluetooth sirve como contrasefia inicial para conectar por primera vez con

el dispositivo. Puede encontrarse:

= en la hoja informativa proporcionada con el dispositivo. La hoja informativa del numero
de serie también se encuentra en W@M.

= se encuentra en la placa de identificacion del modulo Bluetooth.

l\
\2
1 Compartimento de la electronica del dispositivo

2 Placa de identificacion del médulo Bluetooth; el ID de esta placas de identificacién sirve como contrasefia
inicial.

A0036790

32 Dispositivo con médulo Bluetooth

Los datos de inicio de sesion (incluyendo la contrasefia cambiada por el usuario) no se
guardan en el dispositivo, sino en el médulo Bluetooth. Debe tener esto en cuenta
cuando desconecte el médulo del dispositivo y lo inserte en uno distinto.

10.2 Puesta en marcha

Descargue e instale SmartBlue

1. Para descargar la aplicacién, escanee el cddigo QR o escriba "SmartBlue" en el campo

de busqueda
Le
ANDROID APP ON
P> Google Play
#Z Download on the
[ ¢ App Store

A0033202

33 Enlace de descarga
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2. Inicie SmartBlue
Le

[EH}
&

A0029747

34  Pictograma SmartBlue

3. Seleccione un dispositivo de la lista actualizada que se muestra (solo dispositivos
disponibles)
Lo

A0029502

35  Lista actualizada

Solo se puede establecer una conexién punto a punto entre un sensor y un
smartphone o tableta.

4. Inicar sesién
L

(e )
= 10w Mo

Login

Login to Device

admin

A0029503

36  Login (registrarse)
5. Introducir nombre de usuario -> admin
6. Escribir la contrasefia inicial -> ID del modulo Bluetooth

7. Cambie la contrasefia después de iniciar sesién por primera vez
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8. Se puede arrastrar informacion adicional para incluirla en la imagen deslizando un
dedo por la pantalla
Le

Device info

I 2

Device tag

> o

QA

®

& Status signal
o

=

Output current

400ma

< o o

- J -

A0029504

37 Menu principal

ﬂ Se pueden mostrar y registrar las curvas envolventes

Ademas de la curva envolvente, se muestran los siguientes valores:
= D = distancia

s [ =nivel

s A = Amplitud absoluta

= Para las capturas de pantalla, se guarda la seccion mostrada (funcién de zoom)
= En secuencias de video, sin la funcién de zoom se guarda siempre todo el drea

También es posible enviar curvas envolventes (secuencias de video) utilizando las
funciones correspondientes del smartphone o tableta.

[dB] D 1982,6 mm L1217, 4mm A-51dB /

,,,,,,,,, T S I S—
120 100000 0,00 1000,00 2000,00 3000,00 4000,00

M crveicpe cone [l Weightng curve [ vep || [mm]

A0029486

38  Visualizacion de la curva envolvente (ejemplo) en SmartBlue; vista en Android

Grabar video

Crear captura de pantalla
Navegacion al menti de mapeado
Iniciar/parar grabacién de video
Mover el tiempo en el eje del tiempo

v W N =
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1\
M [ [ Close

[d8] D1977.4 mm L1222.6 mm A-50dB 4

0.00 2000.00 4000.00 6000.00 8000.00 1000000 X
M envelope curve [l Weighting curve [l Map || ¢ ive [ seure ey

39 Visualizacion de la curva envolvente (ejemplo) en SmartBlue; vista en i0S
1 Grabar video

2 Crear captura de pantalla

3 Navegacién al menu de mapeado

4 Iniciar/parar grabacion de video

5 Mover el tiempo en el eje del tiempo

Endress+Hauser
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11 Puesta en marcha con el asistente

Un asistente que guia al usuario por todas las etapas de la configuracién inicial estéd
disponible en FieldCare and DeviceCare >/,
1. Conecte el equipo a FieldCare o DeviceCare > B 54.

2. Conecte el equipo a las aplicaciones de software FieldCare o DeviceCare.
L~ El tablero de mandos (pdgina de inicio) del equipo presenta los elementos

siguientes:
1
Wizard
[ Commissioning ‘ I SIL/WHG confirmation

Instrument health status
oK

Process variables - Device tag: MICROPILOT

— 100,000

Distance Absolute echo amplitude

Level linearized
80,000

2,845 . -28,783 &«

Relative echo amplitude

D
o 0 = @
= S s
8 o e B
8 3 8 B
8 8 B

93,354

59,614 &

A0027720

1 Elbotdn de 'Puesta en marcha" llama al asistente.
Haga clic en "Puesta en marcha" para llamar al asistente.

4. Introduzca o seleccione el valor adecuado para cada pardmetro. Estos valores quedan
inmediatamente registrados en el equipo.

5. Haga clic en "Siguiente" para pasar a la pagina siguiente.
6. Alterminar la ultima pagina, haga clic en "Fin de secuencia" para cerrar el asistente.
ﬂ Si se interrumpe el proceso de configuracién mediante el asistente antes de haber
configurado todos los pardmetros necesarios, el equipo puede quedar en un estado de

indefinicién. En este caso se recomienda un reinicio de los parametros de
configuracion por defecto.

3) DeviceCare puede descargarse desde www.software-products.endress.com. La descarga requiere registrarse en el portal de software de Endress
+Hauser.
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12

12.1

Puesta en marcha a través del menu de
configuracion

Instalacion y comprobacion de funciones

Antes de poner en marcha su punto de medicién, compruebe que se hayan llevado a cabo
todas las verificaciones finales:

= Lista de verificacién "Comprobaciones tras la instalacion" > 36
= Lista de verificacién "Comprobaciones tras la conexién" > 50

12.2

Ajuste de fabrica: "English" o idioma pedido

Establecimiento del idioma de configuracion

XXXXXXXXX

XX

20.50

Main menu 0104-1

Display language
English

&3 Operation
# Setup

Display language

Deutsch
Espafniol
Frangais

v English

0104-1

Display language 0104-1
v English
[_Deutsch |

Espanol
Francais

Hauptmenii 0104-1

Sprache
Deutsch)

2 Betrieb
/Setup

® 40

Considerando el ejemplo del visualizador local

A0029420
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12.3

Configuraciéon de una medicion de nivel

BD

— 100%

0%

41  Pardmetros de configuracion para la medicién de nivel en sélidos granulados

R
D
L
E
F

Punto de referencia de la medicién
Distancia

Nivel

Calibracién vacio (= cero)
Calibracion lleno (= span)

Vaya a: Ajuste > Nombre del dispositivo
L= Introduzca la etiqueta (TAG) del equipo.

Vaya a: Ajuste > Unidad de longitud
- Seleccione la unidad de distancia.

Vaya a: Ajuste - Tipo de tanque
L= Seleccione el tipo de recipiente.

Vaya a:Ajuste > Velocidad maxima de llenado en sélidos
Y= Introduzca la maxima velocidad de llenado esperada.

Vaya a:Ajuste > Velocidad Maxima vaciado so6lidos
Y Introduzca la maxima velocidad de vaciado esperada.

Vaya a: Ajuste - Calibracion vacio

A0016934

Y= Introduzca la distancia vacia E (distancia desde el punto de referencia R al nivel

0 %) 4.

Vaya a: Ajuste - Calibracion lleno

Y Introduzca la distancia de lleno F (distancia desde el nivel del O % al del 100 %).

Vaya a: Ajuste - Nivel
= Indica el nivel L medido.

Vaya a: Ajuste - Distancia

= Indica la distancia medida desde el punto de referencia R hasta el nivel L.

4) Si, p. €j., el rango de medicion solo cubre la parte superior del depésito (E << altura del depdsito), es obligatorio introducir la altura real del
depdsito en el pardmetro "Ajuste - Ajuste avanzado - Nivel - Altura del depdsito/silo".

78
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10. Vaya a: Ajuste - Calidad de sefial
- Indica la calidad del eco de nivel evaluado.

11. En caso de manejo a través del indicador local:
Vaya a: Ajuste > Mapeado - Confirmacién distancia
-~ Compare la distancia que se muestra en el indicador con la distancia real para
empezar el registro de un mapa de ecos de interferencia.
12. En caso de manejo a través del software de configuracién:
Vaya a: Ajuste - Confirmacién distancia
~ Compare la distancia que se muestra en el indicador con la distancia real para
empezar el registro de un mapa de ecos de interferencia.
13. Vaya a: Ajuste »> Ajuste avanzado - Nivel - Unidad del nivel
L~ Seleccione la unidad de nivel: %, m, mm, ft, in (ajuste de fabrica: %)

ﬂ Se recomienda encarecidamente ajustar las velocidades maximas de llenado y de
vaciado conforme al proceso real.

Endress+Hauser 79



Puesta en marcha a través del menu de configuracion Micropilot FMR56, FMR57 HART

80

12.4 Grabacion de la curva de referencia

Una vez configurada la medicién, se recomienda grabar la curva envolvente actual como
curva de referencia. La curva de referencia puede utilizarse posteriormente en el proceso
para fines de diagnéstico. Para grabar la curva de referencia use el Pardmetro Guardar
curva de referencia.

Navegacion en el menu
Experto - Diagnéstico - Diagnésticos con curvas envolventes - Guardar curva de

referencia

Significado de las opciones
= No
Ninguna accién
= Si
La curva envolvente actual se guarda como curva de referencia.

ﬂ En los equipos suministrados con la version de software 01.00.zz, este submenu solo
resulta visible para el rol de usuario "Servicio".

ﬂ La curva de referencia solo se puede visualizar en el diagrama de curva envolvente de
FieldCare después de cargarla desde el equipo en FieldCare. Esto se lleva a cabo
mediante la funcién "Load Reference Curve" de FieldCare.

& E el L

42 Funcién "Cargar curva de referencia"
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12.5 Configuracion del indicador en planta

12.5.1 Ajustes de fabrica del indicador en planta

Parametro Ajuste de fabrica
Formato visualizacién 1 valor grande
ler valor visualizacion Nivel linealizado
2er valor visualizaciéon Ninguno

3er valor visualizacién Ninguno

4er valor visualizacion Ninguno

12.5.2 Ajuste del indicador en planta

El indicador en planta se puede ajustar en el submenu siguiente:
Ajuste > Ajuste avanzado - Visualizacién

12.6  Configuracidon de las salidas de corriente

12.6.1 Ajuste de fabrica de las salidas de corriente

Salida de Valor de mediciéon Valor de 4 mA Valor de 20 mA
corriente asignado
1 Nivel linealizado 0 % o el valor linealizado 100 % o el valor linealizado
correspondiente correspondiente
2 Distancia 0 Calibracién vacio
1) Para equipos con 2 salidas de corriente

12.6.2 Ajuste de las salidas de corriente

Las salidas de corriente se pueden ajustar en los menus siguientes:

Ajustes basicos
Ajuste > Ajuste avanzado - Salida de corriente 1 ... 2

Ajustes avanzados
Experto - Salida 1 ... 2 > Salida de corriente 1 ... 2
Véase "'Descripcion de los pardmetros del equipo', GPO1014F
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12.7 Gestion de configuracion

Tras la puesta en marcha puede guardar la configuracién actual del equipo, copiarla en
otro punto de medicién o restablecer la anterior configuracién del equipo. Para ello puede
usar el Parametro Control de configuracién y sus opciones.

Ruta de navegacién en el menu de configuracién
Ajuste > Ajuste avanzado - Configuracién Backup Indicador - Control de configuracién

Significado de las opciones

= Cancelar
No se ejecuta ninguna accién y el usuario sale del parametro.

= Ejecutar copia
Una copia de sequridad de la configuracion actual del equipo disponible en el HistoROM
(integrado en el equipo) se guarda en el médulo indicador del equipo. La copia de
seqguridad incluye los datos del transmisor y del sensor del equipo.

= Restablecer
La ultima copia de seguridad de la configuracion del equipo se copia del médulo
indicador al HistoROM del equipo. La copia de seguridad incluye los datos del transmisor
y del sensor del equipo.

= Duplicar
La configuracién del transmisor se duplica en otro equipo usando el médulo indicador del
transmisor. Los pardmetros siguientes, caracteristicos del punto de medicién individual,
no se incluyen en la configuracién que se transmite:
= Fecha HART
® Descripcion abreviada HART
= Mensaje HART
® Descripcion HART
= Direccion HART
= Nombre del dispositivo
= Tipo producto

= Comparar
Se compara la configuracién del equipo guardada en el moédulo indicador con la
configuraciéon actual del equipo presente en el HistoROM. El resultado de esta
comparacién se muestra en el Pardmetro Comparacion resultado.

= Borrar datos backup
La copia de seguridad de la configuracién del equipo es eliminada del moédulo indicador
del equipo.

Mientras esta accion esté en curso, la configuracion no se puede editar mediante el
indicador local y en el indicador aparece un mensaje sobre el estado de
procesamiento.

Si se usa la Opcion Restablecer para restablecer una copia de sequridad existente en
otro equipo distinto, puede ocurrir que algunas funcionalidades del equipo dejen de
estar disponibles. En algunos casos no se restablece el estado original ni con un
reinicio del equipo > B 179.

Para transmitir una configuracion a otro equipo diferente siempre se debe usar la
Opcién Duplicar.
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12.8 Proteccion de los ajustes contra cambios no
autorizados
Hay dos maneras de proteger los ajustes contra cambios no autorizados:

= Mediante los ajustes de los pardmetros (bloqueo por software) - 57
= Mediante el interruptor de bloqueo (bloqueo por hardware) - 59
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13 Diagnéstico y localizacién y resolucion de

fallos

13.1 Resolucidn de fallos en general

13.1.1 Errores generales

Error

Causa posible

Remedio

El equipo no responde.

La tension de alimentacion no
concuerda con la indicada en la
placa de identificacion.

Conecte la tensién correcta.

La polaridad de la fuente de
alimentacion no es la correcta.

Corrija la polaridad.

Los cables no hacen buen
contacto con los terminales.

Asegure el contacto eléctrico entre el cable
y el terminal.

No se visualizan valores en el
indicador

El ajuste de contraste es
demasiado bajo o demasiado
alto.

= Aumente el contraste pulsando
simultaneamente # y [E].

= Disminuya el contraste pulsando
simultaneamente [ y [E.

El conector del cable del
indicador no esta bien
conectado.

Conecte correctamente el conector.

El indicador es defectuoso.

Sustituya el indicador.

En el indicador aparece
"Communication error' cuando
se arranca el equipo o cuando
se conecta el indicador

Interferencias electromagnéticas

Revise la puesta a tierra del equipo.

Rotura del cable o del conector
del indicador.

Sustituya el indicador.

La duplicacién de parametros
de un equipo a otro a través
del indicador no funciona.
Solo estan disponibles las
opciones "Save"y "Abort".

El indicador con copia de
seguridad no se reconoce si no
se ha realizado anteriormente
en el equipo una copia de
seguridad de los datos.

Conecte el indicador (con la copia de
seguridad) y reinicie el equipo.

Corriente de salida <3,6 mA

Conexidn incorrecta del cable de
sefial.

Revise la conexion.

El sistema electronico esta
defectuoso.

Sustituya el sistema electronico.

La comunicacion HART no
funciona.

Falta la resistencia para
comunicaciones o esta mal
instalada.

Instale la resistencia para comunicaciones
(250 Q) correctamente.

Commubox mal conectado.

Conecte el Commubox correctamente.

Commubox no conmutado al
modo HART.

Ponga el interruptor de seleccion del
Commubox en la posicion HART.

La comunicaciéon CDI no
funciona.

Configuracién errénea del
puerto COM en el ordenador.

Revise la configuracion del puerto COM en
el ordenador y modifiquela si es necesario.

El equipo no mide
correctamente.

Error de parametrizaciéon

Compruebe y ajuste la parametrizacion.

Equipo no accesible a través de
SmartBlue

No hay conexion por Bluetooth

Habilite la funcion Bluetooth en un
smartphone o una tableta.

El equipo ya esté vinculado a
otro smartphone o tableta

Desvincule el equipo del smartphone o
tableta.

El médulo Bluetooth no esta
conectado.

Conecte el modulo Bluetooth (véase
SD02252F).

No es posible iniciar sesién a
través de SmartBlue

El equipo esta poniéndose en
funcionamiento por primera vez

Introduzca la contrasefia inicial (ID del
modulo Bluetooth) y cambiela.
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Error

Causa posible

Remedio

No se puede manejar el equipo
a través de SmartBlue

Contrasefia introducida
incorrecta

Introduzca la contrasefia correcta

He olvidado la contrasefia

Contacte con el personal de servicios de
Endress+Hauser
(www.addresses.endress.com)
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13.1.2 Error. Funcionamiento de SmartBlue

Error

Causa posible

Soluciéon

El equipo no estd visible en la
lista en directo

No hay conexién por
Bluetooth

Habilite la funcién Bluetooth® en el smartphone o la
tableta

Funcion Bluetooth® del sensor deshabilitada; lleve a
cabo la secuencia de recuperacion

El equipo no estd visible en la
lista en directo

El equipo ya esta
conectado con otro
smartphone o tableta

Solo se establece una conexién punto a punto entre
un sensor y un smartphone o tableta

El equipo estd visible en la lista
en directo pero no se puede
acceder al mismo mediante
SmartBlue

Terminal Android

;Esta habilitada la funcién de ubicacién para la app?,
;fue aprobada la primera vez?

La funcion GPS o de posicionamiento debe estar
activada para ciertas versiones de Android junto con
Bluetooth®

Active el GPS; cierre la aplicacién completamente y
reinicie; habilite la funcién de posicionamiento para
la aplicacion

El equipo esta visible en la lista
en directo pero no se puede
acceder al mismo mediante
SmartBlue

Terminal Apple

Inicie sesién normalmente

Introduzca el nombre de usuario "admin"

Introduzca la contrasefa inicial (ID del modulo
Bluetooth) prestando atencion al uso de mayusculas
y minusculas

No es posible iniciar sesién a
través de SmartBlue

El equipo esta
poniéndose en
funcionamiento por
primera vez

Introduzca la contrasefia inicial (ID del médulo
Bluetooth) y cambiela, prestando atencion al uso de
mayusculas y mindsculas

No se puede manejar el equipo
a través de SmartBlue

Contrasefia
introducida incorrecta

Introduzca la contrasefia correcta

No se puede manejar el equipo
a través de SmartBlue

He olvidado la
contrasefia

Contacte con el departamento de servicios de
Endress+Hauser (www.addresses.endress.com)

13.1.3 Errores en la parametrizacion

Error

Causa posible

Remedio

Valor medido incorrecto

Si la distancia medida (Ajuste
- Distancia) concuerda con la

distancia real:
Error de calibracion

s Compruebe y ajuste el Pardmetro
Calibracién vacio (- 131) sies
necesario.

s Compruebe y ajuste el Pardmetro
Calibracién lleno (> 132) sies
necesario.

s Compruebe y ajuste la linealizacion si
es necesario (Submenu Linealizacion
(> B 146)).

Correccion de nivel errénea

Introduzca el valor correcto en el
Parametro Correccion del nivel
(> 143).

Si la distancia medida (Ajuste
- Distancia) no concuerda con la

distancia real:
Eco de interferencia

Lleve a cabo el mapeado del depdsito
(Parametro Confirmacion distancia
(> 134)).
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Error

Causa posible

Remedio

El valor medido no cambia
durante el llenado/vaciado

Eco de interferencia procedente de
las instalaciones, la boquilla o
adherencias en la antena.

= Lleve a cabo el mapeado del depdsito
(Parametro Confirmacion distancia
(> 134)).

= Sjresulta posible, oriente la antena en
la direccién de la superficie solida
para evitar los ecos de interferencia.

= Si es necesario, limpie la antena (aire
de purga).

= Sj fuera necesario, escoja un lugar de
montaje mas apropiado y/o una
antena mds grande.

Durante el llenado/vaciado o
la medicidn, el valor medido
salta esporadicamente a un
nivel superior.

La sefial esta debilitada (p. ej., por la
fluidizacién de la superficie o por la
formacién de cantidades extremas de
polvo); a veces, los ecos de
interferencia son mas intensos.
Acumulacion de muchas
adherencias, que llenan el paso en la
trayectoria del haz.

= Lleve a cabo el mapeado del depdsito
(Parametro Confirmacién distancia
(> B134)).

= Aumente el tiempo de integracion
(Experto - Sensor - Distancia
- Periodo de integracion)

= Optimice la alineacién de la antena

= Sj fuera necesario, escoja un lugar de
montaje mas apropiado y/o una
antena mas grande.

= Sj es necesario, limpie la antena (aire
de purga).

Mensaje de error F941 o
S941 "Eco perdido”

El eco de nivel es demasiado débil.

Causas posibles:

= Fluidizacion de la superficie
= Formacién de mucho polvo
= Angulo o reposo

= Optimice la alineacion de la antena

= Sifuera necesario, escoja un lugar de
montaje més apropiado y/o una
antena mas grande.

Los valores medidos saltan a
niveles superiores y
permanecen en estos.

Adherencias en el contenedor
Adherencias en la antena
Formacién intensa de
condensaciones en la antena

= Limpieza periddica

= Lleve a cabo el mapeado del depoésito
(Parametro Confirmacion distancia
(> B 134)).

= Aumente el tiempo de integracién
(Experto - Sensor - Distancia
- Periodo de integracion)

= Optimice la alineacion de la antena

= Sj fuera necesario, escoja un lugar de
montaje méas apropiado y/o una
antena mas grande.

El equipo indica un nivel a
pesar de que el dep6sito esta
vacio.

Eco de interferencia

Lleve a cabo el mapeado del depésito en
todo el rango de medicién cuando el silo
esté vacio (Parametro Confirmaciéon
distancia (= 134)).

Pendiente de nivel incorrecta
en todo el rango de medida

Las propiedades del recipiente o del
proceso son incorrectas

= Seleccione la opcién correcta en el
Parametro Tipo de tanque
(> 129).

= Introduzca los valores reales en
Velocidad maxima de llenado en
sélidos (» B 130) y Velocidad
Maxima vaciado sé6lidos
(> 130).
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13.2 Informacién de diagnoésticos visualizados en el
visualizador local

13.2.1 Mensaje de diagnéstico

Fallos detectados por el sistema de autosupervision del instrumento de medida se indican
por medio de un mensaje de diagnostico que se visualiza en alternancia con el valor
medido en el indicador.

Indicador de valores medidos en estado de alarma Mensaje de diagnoéstico

21
11
XXXXXXXXX &S XXXXXXXXX

2 0 (] 50 « %I'lgi?ng:\tMuyBaja
XX

x 1l

AD029426-ES

Serial de estado

Simbolo de estado (simbolo para eventos de nivel)
Simbolo de estado con evento de diagndstico
Texto sobre el evento

Elementos de configuracion

Ui W N =

Seiiales de estado

F Opcién "Fallo (F)"

oosas0z | O€ 1@ producido un error en el instrumento. El valor medido ya no es valido.

c Opci6n "Control de funcionamiento (C)"

0052903 El instrumento esté en el modo de servicio (p. ej., durante una simulacién).

Opcion "Fuera de la especificacion (S)"

Se esta haciendo funcionar el instrumento:
S = Fuera de las especificaciones técnicas (p. ej., al arrancar o durante una limpieza)
0032904 | w Fyera de la configuracion establecida por el usuario (p. €j., nivel fuera del rango
configurado)

M Opcién "Requiere mantenimiento (M)"

oomas0s | EL INStrumento requiere mantenimiento. Los valores medidos siguen siendo vélidos.

Simbolo de estado (simbolo para eventos de nivel)

Estado de "alarma"
(X) Se interrumpe la medicion. Las sefiales de las salidas toman los valores definidos para
situacién de alarma. Se genera un mensaje de diagnostico.

Estado de "alerta"
El equipo sigue midiendo. Se genera un mensaje de diagnoéstico.

88 Endress+Hauser



Micropilot FMR56, FMR57 HART Diagnostico y localizacion y resolucién de fallos

Evento de diagnéstico y texto sobre el evento

Se puede identificar el fallo mediante el evento de diagndstico. El texto sobre el evento le
brinda una ayuda al proporcionarle informacion sobre el fallo. Ademas, aparece indicado el
simbolo correspondiente delante del evento de diagndstico.

Evento de diagnéstico

Simbolo de - Numero del Texto sobre el
Sefial de estado
estado evento evento
N2 ¢ N
Ejemplo A s 441 Sal.corriente 1
A0032904

Numero de 3
digitos

Si hay dos o0 méas mensajes de diagndéstico pendientes, solo se visualiza el de mayor
prioridad. Los mensajes de diagnostico restantes también estan pendientes pueden verse
en el Submend Lista de diagnésticos.

Los mensajes de diagnéstico que se emitieron anteriormente, pero que ya no son
mensajes pendientes, pueden verse como se indica a continuacion:
» En el indicador local:
en el Submend Lista de eventos
= En FieldCare:
a través de la funcién "Lista de eventos /HistoROM'".

Elementos de configuracién

Funciones de configuracion en menus, submenus

Tecla Mas

Abre el mensaje que contiene medidas correctivas.

Tecla Intro

Abre el menu de configuracion.
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13.2.2 Visualizacion de medidas correctivas

<

[ (D
1.
Lista diagnost. &S

Diagnostico 2
Diagnéstico 3

2.
2— [V AlimentMuyBaja  (ID:203) — 3

4— | 4 S801 0d00h02m25s F—5
Aumentar tension de
6 alimentacion

5. [©]+®)

A0029431-ES

43 Mensaje de medidas correctivas

O WN =

Informacion de diagndstico

Texto corto

ID de servicio

Comportamiento de diagndstico con cédigo de diagndstico
Tiempo de funcionamiento al producirse el evento
Medidas correctivas

El usuario esta en el mensaje de diagnéstico.

1.

Pulse (] (simbolo @).
L~ Subment Lista de diagnésticos se abre.

Seleccione el evento de diagnéstico buscado mediante # o (=) y pulse [E.

= Se abre el mensaje que contiene la medida correctiva para el evento de
diagnostico seleccionado.

Pulse simultaneamente (=] + (.
L= Se cierra el mensaje con medidas correctivas.

El usuario esté en el menu Diagndstico en una entrada para un evento de diagnostico, p.
ej. en el submend Lista de diagnésticos o en Ultimo diagnostico.

1.

2.

90

Pulse (E].

= Se abre el mensaje que contiene la medida correctiva para el evento de
diagnostico seleccionado.

Pulse simultaneamente (=] + (.
L= Se cierra el mensaje con medidas correctivas.
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13.3  Evento de diagnostico en el software de
configuracion

Si se ha producido un evento de diagnéstico en el equipo, aparece en la parte superior
izquierda del campo para estado del software de configuracién la sefial de estado junto con
el simbolo de evento de nivel conforme a NAMUR NE 107:

= Fallo (F)

= Control de funcionamiento (C)
= Fuera de la especificacién (S)
= Requiere mantenimiento (M)

A: a través del menu de configuracién

1. Navegue a Menu Diagnostico.

~ En el Pardmetro Diagnéstico actual, el evento de diagnéstico aparece indicado
mediante el texto correspondiente.

2. Enla parte derecha del rango del indicador, pase el cursor sobre el Pardmetro
Diagnéstico actual.

" eofEFCDER 2% 00

Menu / Variable Id Actual diagnostics: } M350 Adva%ed diagnostic 2 occured
Char e Timestamp: 15d02h58m2ns

P Actual diagnostics: Maintain your diagnostic event
P Timestamp: Previous diagnostics: e (Service ID:359)
~PJ Previous diagnostics: Timestamp: 0d00h0OMO0s
P Timestamp: ~
i1 Operating time from restart: Operating time from restart: g 0d00h26m53s
P Operating time: Operating time: g 15d03h00m11s

{ MELFE Niaanacke lict

Se abrird una herramienta de ayuda con medidas correctivas para el evento de
diagndstico en cuestion.

B: a través de la funcién "Crear documentacion”

1.
ANAE LD B3 00
{' Menu / Variable . [ Value
Eh_}' Diagnostics Create Dommentaﬁonr

?-P_l Actual diagnostics:

Seleccione la funcién "Crear documentacion”.
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Documentation
 Documentation Status

(=] Documentation Initialized
[£}{¥] Title Pages Initialized
-[¥] Cover Page Initialized
.[¥] Signatures Page Initialized
--[¥] Device parameters Initialized
--[¥] Linearization table Initialized
--[¥] Envelope curve Initialized
[=}[¥] Extended HistoROM Initialized
Diagram data Initialized
_initialized

-[_] Compare Datasets Not available

Compruebe que "Visién general de datos" estd marcado.

3. Haga clic en "Guardar como ..."y guarde un PDF del protocolo.
~ El protocolo incluye los mensajes de diagndstico e informacion sobre la solucion
correspondiente.

C: a través de la funcién "Lista de eventos / HistoROM ampliado"

1. , '
EEEIE = EIEEREY
|ﬁ Menu / Variable .3 ] Value
EH_J Diagnostics Eventlist / Extended HishoROMi
“pd Actual diagnostics:
Seleccione la funcion "Lista de eventos / HistoROM ampliado”.
2.

Online-Parametrierung x Eventliste / Erweitertes HistoROM x

& 02 reirl=r)
by

Seleccione la funcion "Cargar lista de eventos".

= Lalista de eventos, incluida la informacién de solucién, se muestra en la ventana
"Visién general de datos".

13.4 Lista de diagndsticos

En el subment Subment Lista de diagnésticos, pueden visualizarse hasta 5 mensajes de
diagnéstico pendientes. Si hay més de 5 mensajes pendientes, se visualizan los cinco que
tienen la prioridad maés alta.

Ruta de navegacion
Diagnéstico - Lista de diagnosticos
Llamada y cierre de medidas correctivas

1. Pulse E.

= Se abre el mensaje que contiene la medida correctiva para el evento de
diagnéstico seleccionado.
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2. Pulse simultdneamente &) + [#.
L= Se cierra el mensaje con medida correctiva.
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13.5 Visién general de los eventos de diagndstico

Numero de Texto corto Remedio Sefial de | Comportamiento de
diagndstico estado diagndstico
[Ex- [Ex-fabrica]
fabrica]
Diagnéstico de la electrénica
242 Software incompatible 1. Verificar software F Alarm
2. Electrénica principal:
programacién flash o
cambiar
252 Maoédulos incompatibles | 1. Comprobar si esta F Alarm
conectado el médulo
electrénico correcto
2. Sustituir el médulo
electrénico
261 Modulo electrénico 1. Reinicio de dispositivo F Alarm
2. Verificar médulo
electrénica
3. Sustituir moédulo E/S o
electr principal
262 Conexién de médulo 1. Comprobar médulo F Alarm
270 Error electrénica Sustituir electrénica principal | F Alarm
principal
271 Error electrénica 1. Reinicio de dispositivo F Alarm
principal 2. Sustituir electrénica
principal
272 Error electrénica 1. Reiniciar inst. F Alarm
principal 2. Contacte servicio
273 Error electrénica 1. Conf emerg por indicador | F Alarm
principal 2. Cambie elec princ
275 Modulo E/S defectuoso | Sustituir médulo E/S F Alarm
276 Médulo E/S averiado 1. Reinicio de dispositivo F Alarm
] 2. Sustituir modulo E/S
276 Maodulo de E/S F Alarm
defectuoso
282 Almacenamiento de 1. Reiniciar inst. F Alarm
datos 2. Contacte servicio
283 Contenido de la 1. Transferir datos o resetear |F Alarm
memoria equipo
2. Contacte servicio
311 Error electrénica i Mantenimiento requerido !, | M Warning
1. No reinicie el instrumento
2. Contacte con servcio
Diagnéstico de la configuraciéon
410 Transf. datos 1. Comprobar conexion F Alarm
2. Volver transf datos
411 Carga/Descarga activa Carga/descarga activa; espere, |C Warning
por favor
412 Procesando descarga Descarga activa, espere por C Warning
favor.
431 Reajuste 1 ... 2 Realizar recorte C Warning
435 Linealizacion Comprobar tabla linealizacién | F Alarm
437 Config. incompatible 1. Reiniciar inst. F Alarm

2. Contacte servicio
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1...2 occured

event

Numero de Texto corto Remedio Sefial de | Comportamiento de
diagndstico estado diagndstico
[Ex- |Ex-fabrica]
fabrica]
438 Conjunto de datos Comprobar datos ajuste M Warning
archivo
441 Salida de corriente 1 ... 2 | 1. Comprobar proceso S Warning
2. Comprobar ajustes
corriente de salida
484 Simulaciéon Modo Fallo | Desconectar simulacién C Alarm
485 Simulacién valores Desconectar simulacion C Warning
491 Simulacién de salida de | Desconectar simulacion C Warning
corriente 1 ... 2
494 Simulacioén salida de Desconectar simulacion salida | C Warning
conmutacion de conmutacion
495 Diagnostico de Desconectar simulacién C Warning
Simulacién
585 Simulacion distancia Desconectar simulacion C Warning
586 Registro mapeado Grabando mapeado C Warning
por favor espere
Diagnéstico del proceso
801 Energia muy baja Aumentar tension de S Warning
alimentacién
803 Corriente de lazo 1. Verificar cableado F Alarm
2. Sustituir médulo E/S
825 Temp. trabajo 1. Comp. temperatura S Warning
- ambiente
825 Temp. trabajo 2. Compruebe la temperatura F Alarm
de proceso
921 Cambio en referencia 1. Verificar ajuste de S Warning
referencia
2. Verificar presion del
proceso
3. Verificar sensor
941 Eco perdido 1. Verificar ajuste valor CD F Alarm !
942 En distancia de 1. Verificar nivel S Alarm !
seguridad 2. Verificar distancia de
seguridad
943 En distancia de bloqueo | Exactitud reducida S Warning
Verificar nivel
950 Advanced diagnostic Maintain your diagnostic M Warning D

1) El comportamiento de diagnostico puede cambiarse.

13.6

13.6.1 Historia de eventos

Libro de registro de eventos

Puede encontrar un resumen cronolégico de los mensajes de eventos emitidos en el
subment Lista de eventos °.

5) Este submenu solo se puede utilizar mediante el indicador local. En el caso de operacién mediante FieldCare, la lista de eventos puede mostrarse
con la funcion "Lista eventos / HistoROM' de FieldCare.

Endress+Hauser
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Ruta de navegacion
Diagnostico - Lista de eventos - Lista de eventos

Se visualizan como maximo 100 mensajes de evento ordenados cronolégicamente.

Die Ereignishistorie umfasst Eintrége zu:
= Eventos de diagnéstico
= Eventos de informacion

Ademas de la indicacién de la hora a la que se produjo el evento, hay también un simbolo
junto a cada evento con el que se indica si se trata de un evento que acaba de ocurrir o que
ya ha finalizado:
= Evento de diagnostico

= ©): Evento que acaba de ocurrir

= (G: Evento que ha finalizado
= Evento de informacion

©: Evento que acaba de ocurrir

Llamada y cierre de medidas correctivas

1. Pulse [E.
= Se abre el mensaje que contiene la medida correctiva para el evento de
diagnostico seleccionado.
2. Pulse simultaneamente (&) + (.
L= Se cierra el mensaje con medida correctiva.

13.6.2 Filtrar el libro de registro de eventos

Utilizando el pardmetro Pardametro Opciones de filtro puede definirse qué categoria de
mensajes de evento se visualiza en el Submend Lista de eventos.

Ruta de navegacién
Diagnostico - Lista de eventos > Opciones de filtro

Clases de filtro

= Todos

= Fallo (F)

= Control de funcionamiento (C)
= Fuera de la especificacion (S)
= Requiere mantenimiento (M)
= Informacién

13.6.3 Visidn general sobre eventos de informacion

Numero de Nombre de informacion
informacién
[rooo | ---eee-- (Dispositivo correcto)
11089 Inicio de dispositivo
11090 Borrar config.
11091 Configuracién cambiada
11092 Borrado datos HistoROM
11110 Interruptor protec. escritura cambiado
11137 Electrénica sustituida
11151 Reset de historial
11154 Borrar tension en terminal min/max
11155 Borrar temperatura de electronica
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Numero de Nombre de informacion
informacién

11156 Error de memoria bloque de tendencia

11157 Contenido de memoria lista de eventos

11184 Indicador conectado

11185 Backup de indicador realizado

11186 Rest através ind. realiz.

11187 Ajustes desc con indic

11188 Borrado datos con indicador

11189 Backup comparado

11256 Indicador: estado de acceso cambiado

11264 Secuencia de seguridad abortada

11335 Firmware cambiado

11397 Fieldbus: estado de acceso cambiado

11398 CDI: estado de acceso cambiado

11512 Descarga iniciada

11513 Descarga finalizada

11514 Carga iniciada

11515 Carga finalizada

11554 Secuencia de seguridad iniciada

11555 Secuencia de seguridad confirmada

11556 Modo de seguridad apagado

13.7 Historial del firmware
Fecha Version | Modificaciones Documentacién (FMR56/FMR57, HART)

?i‘remwar a Manual de instrucciones Descripcion de parametros | Informacion técnica
12.2012 | 01.00.zz | Software original BA01048F/00/EN/01.12 GP01014F/00/EN/01.12 TI01042F/00/EN/01.12
02.2015 |01.01.zz | = Idiomas adicionales BA01048F/00/EN/03.14 GP01014F/00/EN/04.14 TI01042F/00/EN/05.14
= Funcionalidad HistoROM
mejorada
= Mejoras y correcciones de
errores
04.2016 |01.02.zz | Actualizar a HART 7 BA01048F/00/EN/04.16 GP01014F/00/EN/05.16 TI01042F/00/EN/06.16
BA01048F/00/EN/05.16 ! TI01042F/00/EN/07.16 ¥
BA01048F/00/EN/07.18% TIO1042F/00/EN/09.182

1) Contiene informacién sobre los asistentes Heartbeat que se encuentran disponibles en la tltima versién de DTM para DeviceCare y FieldCare.
2) Contiene informacién sobre la interfaz Bluetooth.

Endress+Hauser

Se puede pedir explicitamente una determinada version de firmware mediante la

estructura de pedido del producto. De esta manera se puede asegurar la
compatibilidad de la versién de firmware con una integracion en el sistema ya
existente o prevista.
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14 Mantenimiento

Este equipo de medicion no requiere ningun mantenimiento especial.

14.1 Limpieza externa

Cuando limpie el exterior del instrumento, utilice siempre detergentes que no puedan
atacar la superficie de la caja ni de las juntas.

14.2  Sustitucion de juntas

Las juntas junto a las conexiones a proceso de los sensores deben cambiarse
periédicamente, sobre todo si son juntas moldeadas (disefio aséptico). La frecuencia de
esta sustitucién de juntas depende de la frecuencia de los ciclos de limpieza, de la
temperatura a la que se realizan las limpiezas y de la temperatura del producto medido.
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15 Reparaciones

15.1 Informacién general sobre reparaciones

15.1.1 Planteamiento de las reparaciones

El planteamiento de las reparaciones que tiene Endress+Hauser asume que los equipos
tienen un disefio modular y que las reparaciones pueden ser efectuadas tanto por el
personal de servicios de Endress+Hauser como por los clientes que han recibido una
formacion especifica para ello.

Las piezas de repuesto forman parte de kits apropiados. Estos incluyen las instrucciones
para llevar a cabo la correspondiente operacion de sustitucion.

Para obtener més informacién sobre el servicio y las piezas de repuesto, péngase en
contacto con el departamento de servicio técnico de Endress+Hauser.

15.1.2 Reparacién de equipos con certificacién Ex

Cuando someta equipos con certificacion Ex a alguna reparacion, tenga en cuenta lo
siguiente:

» La reparacién de un equipo con certificacion Ex debe ser efectuada exclusivamente por
personal que cuente con formacién apropiada o por el personal de servicios de Endress
+Hauser.

s Es imprescindible cumplir las normas vigentes, los reglamentos nacionales para zonas
Ex, las instrucciones de sequridad (XA) y las indicaciones de los certificados.

= Utilice unicamente piezas de repuesto originales de Endress+Hauser.

= Cuando curse el pedido de una pieza de repuesto, indique el sistema de identificacion del
equipo que figura en la placa de identificacién. Todas las piezas se deben sustituir
siempre con piezas idénticas.

= Lleve a cabo las reparaciones tal como se indica en las instrucciones. Una vez acabada la
reparacion, someta el equipo a la comprobaciéon rutinaria especificada.

= Solo el personal de servicios de Endress+Hauser estd autorizado para convertir un equipo
certificado en una variante certificada diferente.

= Documente todos los trabajos de reparacion y las conversiones.

15.1.3 Sustitucion de un mdédulo del sistema electrénico

Si se ha sustituido un moédulo del sistema electrénico, no es necesario llevar a cabo
nuevamente un ajuste basico porque todos los pardmetros de calibracion estan
almacenados en la HistoROM, que se encuentra en la caja. No obstante, tras sustituir el
modulo del sistema electrénico principal puede ser necesario grabar un nuevo mapeado
(supresion de falsos ecos).

15.1.4 Sustitucién de un equipo

Tras sustituir un equipo completo o un moédulo del sistema electroénico, los parametros se
pueden descargar de nuevo en el instrumento de las maneras siguientes:

s Mediante el modulo del indicador
Condicion: La configuracién del equipo anterior se ha guardado en el moédulo del
indicador > B 176.

s Mediante FieldCare
Condicion: La configuracién del equipo anterior se ha guardado en el ordenador
utilizando FieldCare.

Puede seguir midiendo sin efectuar una nueva configuracion. Solo tendra que grabar de
nuevo una linealizacién y un mapa del deposito (supresion de falsos ecos).
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15.2 Piezas de repuesto

= Unos pocos componentes intercambiables del equipo de medicién estén identificados
mediante una placa de identificacion de piezas de repuesto. Esta contiene informacién
sobre la pieza de repuesto.
= En la tapa del compartimento de conexiones del equipo hay una placa de identificacion
de piezas de repuesto que incluye la informacién siguiente:
= Una lista de todas las piezas de repuesto mas importantes del equipo de medicién,
incluida informacién para cursar pedidos.
= La URL del W@M Device Viewer (www.endress.com/deviceviewer):
Alli puede encontrar una lista completa de todas las piezas de repuesto del equipo de
medicion, incluido el cédigo de pedido, asi como cursar los pedidos. Las instrucciones
de instalacién correspondientes, si las hay, también se pueden descargar desde alli.

Spare parts for:

Ser.-no.: 8A21ACO098AF4
Pos. no. | Spare part Spare no./structure
1 Sensor XPF0002- / XPF0003-
2 Main electr. XPF0001-
3 10 module 71023451
4 Cover (front) 71023451
5 Cover (right) 71023451
6 Display 71023451

002847-A

Additional information: www.endress.com/deviceviewer

AD014979

44 Ejemplo de una placa de identificacion de piezas de repuesto situada en la tapa del compartimento de
conexiones

Numero de serie del equipo de medicion:

= Se encuentra en el equipo y en la placa de identificacién de piezas de repuesto.

s También se puede leer en el pardmetro "Serial number" del submenu "Device
information".

15.3 Devolucion del equipo

Es preciso devolver el equipo de medicién en caso de reparacién o calibracién en fabrica, o
si se ha solicitado o suministrado un equipo incorrecto. Las especificaciones legales
requieren que Endress+Hauser, como empresa con certificacion ISO, siga ciertos
procedimientos en la manipulacién de los productos que entran en contacto con el medio.

Para garantizar unas devoluciones de los equipos seguras, rapidas y profesionales, consulte
el procedimiento y las condiciones de devolucion de los equipos que encontraré en el sitio
web de Endress+Hauser en http://www.endress.com/support/return-material

15.4 Eliminacion

Tenga en cuenta lo siguiente a la hora del desquace:
= Observe las normas nacionales.
= Separe adecuadamente los componentes para su reciclado.
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Accesorios

16

16.1

Accesorios

Accesorios especificos para el equipo

16.1.1 Cubierta protecciéon contra intemperie

Accesorio Descripcién
Cubierta proteccién contra _—1
intemperie
<
™
x
— ~
C? [
C:p o 3\

300 (11.8)
255.1 (10
~N Ny
LA
17 \
— N/ <

® 45

275 (10. 8)

164 6.46
?
/

% \)

Tapa de proteccion ambiental; Dimensiones: mm (pulgadas)

La cubierta protecciéon intemperie puede pedirse también junto con el instrumento (estructura de pedido,

caracteristica 620 "Accesorio adjunto’, opcion PB "Cubierta contra intemperie").
Otra posibilidad es pedirla por separado como un accesorio; cédigo de producto 71162242.

A0015466

A0015472

Endress+Hauser
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16.1.2 Junta de brida variable para FMR50/FMR56

Accesorio Descripcion
Junta de brida variable +
para FMR50/FMR56 TJ‘ \‘L; ‘
S I E—
g | @
Y
= - |
l —
A
s
A0018871
1  Brida deslizante UNI
2 Junta de brida variable
3 Tubuladura
E‘ El material y las condiciones de proceso de la junta de brida regulable deben encajar con las propiedades del proceso
(temperatura, presion, resistencia).
E‘ Para FMR56: La junta de brida variable también se puede pedir junto con el equipo (estructura de pedido del
producto: caracteristica 620 "Accesorio incluido', opciones PL, PM, PN, PO, PQ, PR).
Datos técnicos: version DN/JIS
Cdédigo de pedido 71074263 71074264 71074265
Compatible con DN80 PN10/40 DN100 PN10/16 = DN150PN10/16
= JIS 10K 150A
Longitud de los tornillos 100 mm (3,9 in) 100 mm (3,9 in) 110 mm (4,3 in)
Tamafio de los tornillos M14 Ml4 M18
Material EPDM
Presién de proceso -0,1...0,1 bar (-1,45 ... 1,45 psi)
Temperatura de proceso -40...+80°C (=40 ... +176 °F)
D 142 mm (5,59 in) 162 mm (6,38 in) 218 mm (8,58 in)
d 89 mm (3,5 in) 115 mm (4,53 in) 169 mm (6,65 in)
h 22 mm (0,87 in) 23,5 mm (0,93 in) 26,5 mm (1,04 in)
hin 14 mm (0,55 in) 14 mm (0,55 in) 14 mm (0,55 in)
hiax 30 mm (1,18 in) 33 mm (1,3 in) 39 mm (1,45 in)
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A Montaje en el techo
B Montaje en pared

= Material:

= Soporte de montaje: 304 (1.4301)

= Tornillos: A2
= Arandela Nordlock: A4

= Codigo de producto: 71162776

Accesorio Descripcion
Datos técnicos: version ASME/JIS
Cddigo de pedido 71249070 71249072 71249073
Compatible con = ASME 3"150 lbs ASME 4" 150 lbs ASME 6" 150 lbs
= JIS80A 10K
Longitud de los tornillos 100 mm (3,9 in) 100 mm (3,9 in) 110 mm (4,3 in)
Tamafio de tornillo recomendado | M14 M14 M18
Material EPDM
Presion de proceso -0,1...0,1 bar (-1,45 ... 1,45 psi)
Temperatura de proceso -40..+80°C (-40 ... +176 °F)
D 133 mm (5,2 in) 171 mm (6,7 in) 219 mm (8,6 in)
d 89 mm (3,5 in) 115 mm (4,53 in) 168 mm (6,6 in)
h 22 mm (0,87 in) 23,5 mm (0,93 in) 26,5 mm (1,04 in)
hin 14 mm (0,55 in) 14 mm (0,55 in) 14 mm (0,55 in)
hpnax 30 mm (1,18 in) 33 mm (1,3 in) 39 mm (1,45 in)
16.1.3 Soporte de montaje en pared o techo el FMR50/FMR56
Accesorio Descripcion
Soporte de montaje en A
pared o techo el FMR50/
FMR56 B ]
i
0 o
L < (.9 .12
A e ||| ](035) (0.47)
© 205 (8.07) ~ ‘ I
—
Y y ‘ v
[0 --6--OfF
o A ! ‘ 4
o9 &
(0.35) =)
65(256) ] @
A0017746
46  Soporte de montaje FMR50/FMR56 con antena de trompeta

Endress+Hauser
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16.1.4 Visualizador remoto FHX50

Accesorios

Descripcion

Visualizador remoto
FHX50

A0019128

= Material:

= Plastico PBT

= 316L/1.4404

= Aluminio

Grado de proteccién: IP68 / NEMA 6P e IP66 / NEMA 4x

Apto para moédulos de indicacion:

= SDO2 (pulsadores)

= SDO03 (control tactil)

= Cable de conexion:

= Cable suministrado con equipo hasta 30 m (98 ft)

= Cable estandar proporcionado por el cliente hasta 60 m (196 ft)
Rango de temperatura ambiente: =40 ... 80 °C (40 ... 176 °F)
Rango de temperaturas ambiente (opcion): -50 ... 80 °C (=58 ... 176 °F) !

E] = Si se desea trabajar con el indicador remoto, es necesario cursar pedido de la versién "Preparado para el indicador
FHX50" (item 030, opciones L, M o N). Para el indicador FHX50, es necesario seleccionar la opcién A: "Preparado
para el indicador FHX50" en el item 050, "Version del equipo de medicion".

= Si en origen no se ha cursado pedido de la versién de equipo "Preparado para el indicador FHX50"y se desea
acoplar un indicador FHX50, al cursar pedido del indicador FHX50 es necesario seleccionar la opcién B: 'No
preparado para el indicador FHX50" en la caracteristica 050, "Version del equipo de medicién’, de la estructura de
pedido del producto. En este caso, se suministrard un kit de ajuste para el equipo con la interfaz FHX50. El kit
puede usarse para preparar el equipo a fin de que pueda emplearse la interfaz FHX50.

E] Para transmisores con homologacién, el uso de la interfaz FHX50 puede estar restringido. Solo es posible readaptar
un equipo a la interfaz FHX50 si la opcion L o M (‘Preparado para FHX50") figura en Especificaciones bdsicas, opcion
4, "Indicacién, Configuracion” en las instrucciones de sequridad (XA) para el equipo.
Asimismo, preste atencion a las instrucciones de seguridad (XA) de la interfaz FHX50.

E] La adaptacién no es viable en transmisores con:
= Una homologacion para uso con polvo inflamable (homologacién a prueba de ignicién por polvo)
= Tipo de proteccion Ex nA

E] Para obtener mas informacién, véase el documento SDO1007F.

1) este rango es valido si en la caracteristica 580, "Pruebas, Certificados', de la estructura de pedido del producto se selecciona la opcion JN
"Transmisor para la temperatura ambiente -50 °C (58 °F)". Si la temperatura esta siempre por debajo de -40 °C (=40 °F), es posible que aumente

la frecuencia de fallos.
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16.1.5 Protector para antena de trompeta
Accesorio Descripcion
Proteccion de la bocina
para antena de bocina de
80 mm (3 in) o )
100 mm (4 in)
—
Y
A0019143
A Antena de bocina del Micropilot (no se suministra con la proteccién de la bocina)
B Protector de trompeta
@d Didmetro del protector de trompeta (véase la tabla siguiente)
@D Didmetro minimo de la tubuladura (véase la tabla siguiente)
L Longitud de la antena con protector de trompeta (véase la tabla siguiente)
Los detalles se pueden consultar en las instrucciones de montaje SD01084F.
Condiciones de proceso
= Presion maxima de deposito: 0,5 bar (7,252 psi)
= Temperatura maxima de proceso: 130 °C (266 °F)
E] Peligro de explosion
Evite la acumulacion de cargas electrostaticas en la proteccion de la bocina.
Protector de trompeta para FMR57
AntenaV Cédigo de pedido de la Medidas de antena + proteccion de la bocina
proteccion de la bocina
L ad @D
BC: Bocina de 80 mm/3" 71105890 238 mm (9,4 in) 96 mm (3,78 in) >DN 100
BD: Bocina de 100 mm/4" | 71105889 450 mm (17,7 in) 116 mm (4,57 in) >DN 150

1) Caracteristica 070 de la estructura de pedido del producto

Endress+Hauser

ﬂ El protector de trompeta también se puede pedir junto con el equipo. Estructura de
pedido del producto: Caracteristica 610 "Accesorio montado", opcion OW "Proteccién
de la bocina, PTFE".
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16.1.6 Proteccion contra sobretensiones

Accesorio

Descripcion

Proteccién contra
sobretensiones para
dispositivos de 2 hilos
OVP10 (1 canal)
OVP20 (2 canal)

Datos técnicos

= Resistencia por canal: 2 * 0,5 Qi

s Umbral tension CC: 400 ... 700 V

Umbral tensién de choque: < 800 V

= Capacitancia en 1 MHz: < 1,5 pF

= Tension de choque nominal de protector (8/20 ps): 10 kA

= Apropiado para secciones transversales de cable: 0,2 ... 2,5 mm? (24 ... 14 AWG)

[4)

[4)

(1)

H

A0021734

Pedidos con el dispositivo

El médulo de proteccidn contra sobretensiones se pide preferentemente con el dispositivo. Véase la estructura de
pedido del producto: caracteristica 610 "Accesorio montado’, opcién NA "Proteccién contra sobretensiones'. El pedido
del moédulo por separado so6lo es necesario si un dispositivo va a ser adaptado con una proteccion contra
sobretensiones.

Cédigo de producto para adaptacion

= Para los dispositivos de un 1 canal (caracteristica 020, opcién A)
OVP10:71128617

= Para los dispositivos de 2 canales (caracteristica 020, opcién B, C, E 0 G)
OVP20:71128619

Tapa de carcasa para adaptacion

Con el fin de mantener las distancias de seguridad necesarias, la tapa de la caja se debe remplazar si se modifica el
dispositivo con la proteccién contra sobretensiones. En funcién del tipo de caja, el cédigo de producto de la tapa
apropiada es el siguiente:

= Caja GT18: Tapa 71185516

= Caja GT19:Tapa 71185518

s Caja GT20: Tapa 71185516

Factores restrictivos para la adaptacion

En funcion de la homologacién del transmisor puede estar restringido el uso del médulo OVP. Un dispositivo sélo se

puede adaptar con un moédulo OVP si se indica la opcién NA (proteccion contra sobretensiones) en Especificaciones
opcionales en las Instrucciones de seguridad (XA) concerniente al dispositivo.

Para mas detalles constltese SDO1090F.
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16.1.7 Maddulo Bluetooth para equipos HART

Accesorio Descripcion

Modulo Bluetooth

A0036493

Puesta en marcha répida y facil desde la aplicacién SmartBlue

No se requieren herramientas ni adaptadores adicionales

Curva de sefial desde la aplicaciéon SmartBlue

Transmision de datos punto a punto individual encriptada (probada por el instituto Fraunhofer) y comunicacion
protegida con contrasefia mediante tecnologia inaldmbrica Bluetooth®

= Rango de valores en las condiciones de referencia:

>10m (33 ft)

@ Al utilizar el médulo Bluetooth, la tension de alimentaciéon minima aumenta hasta 3 V.

E] Pedidos con el dispositivo
El médulo bluetooth se pide preferentemente con el dispositivo. Véase la estructura de pedido del producto,
caracteristica 610, "Accesorio montado", opcién NF 'Bluetooth”. Solo es necesario cursar un pedido por separado en
caso de actualizacion.

@ Cédigo de producto para adaptacién
Modulo Bluetooth (BT10): 71377355

@ Restricciones en caso de actualizacion
Segun la homologacién de que disponga el transmisor, es posible que la aplicacién del médulo Bluetooth esté

restringida. Un equipo puede solo actualizarse con un modulo Bluetooth si aparece la opciéon NF (Bluetooth) en las
Instrucciones de seguridad asociadas (XA) en Especificaciones opcionales.

@ Para mas detalles consultese SD02252F.
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16.2

Accesorios especificos para comunicaciones

Accesorio Descripcion
Commubox FXA195 Para comunicaciones HART intrinsecamente seguras con FieldCare mediante
HART interfaz USB.
Para detalles véase el documento de informacion técnica TIO0404F
Accesorio Descripcion
Commubox FXA291 Conecta equipos de campo de Endress+Hauser dotados con interfaz CDI (=
Common Data Interface de Endress+Hauser) con la interfaz USB de un ordenador.
Cédigo de producto: 51516983
Para detalles véase el documento de informacion técnica TI00405C
Accesorio Descripcion
Convertidor en lazo HART | Evalua las variables dindmicas HART y las convierte en sefiales de corriente o
HMX50 valores limite analdgicos.
Codigo de producto: 71063562
Para detalles véanse el documento de informacion técnica TI00429F y el
manual de instrucciones BAOO371F
Accesorio Descripcion

SWA70

Adaptador WirelessHART | Conecta equipos de campo con una red WirelessHART.

El adaptador WirelessHART puede montarse directamente a un equipo HART e
integrarse facilmente en la red existente HART. Asegura la transmisién sequra de
los datos y puede utilizarse en paralelo con otras redes inaldmbricas.

Para detalles véase el Manual de instrucciones BAOO061S

Accesorios

Descripcién

Connect
Sensor

FXA30/
FXA30B

Pasarela (gateway) totalmente integrada alimentada por baterias para aplicaciones sencillas
con SupplyCare Hosting. Es posible conectar hasta 4 equipos de campo con tecnologia de
comunicacion 4 ... 20 mA (FXA30/FXA30B), o equipos serie Modbus (FXA30B) o HART
(FXA30B). Con su disefio resistente y la autonomia de ejecucion de afios que le proporciona la
bateria, resulta ideal para la monitorizacién remota en lugares aislados. Versién con LTE (EUA,
Canada y México solamente) o transmision de tecnologia 3G para dispositivos méviles para
comunicarse con todo el mundo.

Para detalles, véase el documento de informacién técnica TI01356S y el manual de
instrucciones BAO1710S.

Accesorios

Descripcion

Fieldgate
FXA42

Fieldgate posibilita la comunicacién entre equipos de tecnologia 4 a 20 mA, Modbus RS485 y
Modbus TCP conectados y los servicios SupplyCare Hosting o SupplyCare Enterprise. Las seflales
se transmiten por Ethernet TCP/IP, WLAN o comunicaciones moviles (UMTS). Dispone de
funciones de automatizacion avanzadas, como las opciones integradas Web-PLC, OpenVPN, y
otras funciones.

Para detalles, véase el documento de informacién técnica TI01297S y el manual de
instrucciones BAO1778S.
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Accesorios

Accesorios

Descripcion

SupplyCare
Enterprise
SCE30B

Aplicacion de software para el control de existencias que visualiza los valores de nivel,
volumen, masa, temperatura, presion, densidad u otros pardmetros relativos a los depésitos.
Los parametros se registran y transmiten por medio de pasarelas (gateways) del tipo Fieldgate
FXA42.

Esta aplicacién de software basada en internet se instala en un servidor local y también puede
visualizarse y configurarse desde terminales de dispositivos méviles como teléfonos
inteligentes o tabletas.

Para detalles, véase la el documento de informacion técnica TI01228S y el manual de
instrucciones BAOOO55S

Accesorios

Descripcion

SupplyCare
Hosting
SCH30

Aplicacion de software para el control de existencias que visualiza los valores de nivel,
volumen, masa, temperatura, presion, densidad u otros parametros relativos a los depositos.
Los pardmetros se registran y transmiten por medio de pasarelas (gateways) del tipo Fieldgate
FXA42, FXA30 y FXA30B.

SupplyCare Hosting se ofrece como servicio de alojamiento de software (Software as a Service,
SaaS). En el portal de Endress+Hauser, el usuario obtiene los datos de internet.

Para detalles, véase el documento de informacion técnica TI01229S y el manual de
instrucciones BAOOO50S.

Accesorio

Descripcion

Field Xpert SFX350 Field Xpert SFX350 es un ordenador mévil para la puesta en marcha y el

mantenimiento. Este activa la configuracién y el diagnoéstico eficaz del dispositivo
para los equipos HART y FOUNDATION Fieldbus en los entornos no Ex.

Para detalles, véase el manual de instrucciones BA0O1202S

Accesorio

Descripcién

Field Xpert SFX370 Field Xpert SFX370 es un ordenador mévil para la puesta en marcha y el

mantenimiento. Este activa la configuracion y el diagndstico eficaz del dispositivo
para los equipos HART y FOUNDATION Fieldbus en los entornos no Ex y los
entornos Ex.

Para detalles, véase el manual de instrucciones BA0O1202S

16.3

Accesorios especificos para el mantenimiento

Accesorio

Descripcién

DeviceCare SFE100 Herramienta de configuracién para equipos HART, PROFIBUS y FOUNDATION

Fieldbus
Informacion técnica TI01134S

E‘ = DeviceCare puede descargarse de www.software-products.es.endress.com.
La descarga requiere registrarse en el portal de software de Endress
+Hauser.

= También es posible cursar pedido de una copia de DeviceCare en soporte
DVD. Estructura de pedido del producto: caracteristica 570, "Servicio",
opcién IV, "Herramientas DVD (Configuracion de DeviceCare)".

FieldCare SFE500 Herramienta de software Plant Asset Management para la gestién de activos de la

planta (PAM) basada en tecnologia FDT.

Ayuda en la configuracién y mantenimiento de todos los equipos de su planta. Si se
le suministra informacion sobre el estado, realiza también diagnoésticos sobre los
equipos.

Informacion técnica TI00028S

Endress+Hauser
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16.4 Componentes del sistema

Accesorios Descripcion
Gestor grafico de datos El gestor grafico de datos Memograph M proporciona informacién sobre todas las
Memograph M variables relevantes del proceso. Registra correctamente valores medidos,

monitoriza valores limite y analiza puntos de medida. Los datos se guardan en la
memoria interna de 256 MB y también en tarjeta SD o lapiz USB.

Para detalles consultese el documento de informacion técnica TIO0133R y las
instrucciones de funcionamiento BAO0O247R

RN221N Barrera activa con fuente de alimentacién para el funcionamiento seguro de
circuitos de 4 a 20 mA. Permite transmisiones bidireccionales HART.

Para detalles consultese el documento de informacion técnica TIO0073R y las
instrucciones de funcionamiento BAOO202R

RNS221 Alimentacién para transmisores de sensores a 2 hilos o transmisores que operan
exclusivamente en zonas no Ex. Permite comunicaciones bidireccionales utilizando
los zo6calos para comunicacién HART.

Para detalles consultese el documento de informacion técnica TIOO081R y las
instrucciones de funcionamiento KAOO110R
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17 Menu de configuracion

17.1 Visidn general sobre el menu de configuracién

(SmartBlue)
Navegacion SmartBlue

/F Ajuste ‘ 5> B 129
‘ Nombre del dispositivo ‘ > B 129
‘ Unidad de longitud ‘ > 129
‘ Tipo de tanque ‘ > B 129
‘ Velocidad maxima de llenado en sélidos ‘ -> 130
‘ Velocidad Méaxima vaciado solidos ‘ - 130
‘ Calibracién vacio ‘ »> B131
‘ Calibracién lleno ‘ > B 132
‘Nivel ‘ 5> B132
‘ Distancia ‘ > B133
| Calidad de sefial | > B 133
‘ Confirmacién distancia ‘ - 134
‘Mapeado actual ‘ > B 135
‘ Final de mapeado ‘ > B 135
‘ Registro mapeado ‘ -> 136
‘ » Ajuste avanzado ‘ > B139
Estado bloqueo > B 139
Derechos de acceso software de - 139

operaciéon
Introducir cédigo de acceso > 140
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» Nivel > 141
‘ Tipo producto ‘ > B4l
‘ Propiedad del producto ‘ - 141
‘ Condicion del proceso extendida ‘ - 142
‘ Unidad del nivel ‘ > B 142
‘ Distancia bloqueo ‘ > B 143
‘ Correccion del nivel ‘ > B 143
‘ Altura del Tanque/Silo ‘ > B 144
» Linealizacion > 146
‘ Tipo de linealizaciéon ‘ > B 148
‘ Unidad tras linealizacion ‘ > B 149
‘ Texto libre ‘ > B 150
‘ Nivel linealizado ‘ > B 150
‘ Valor maximo ‘ > B 151
‘ Didmetro ‘ > B 151
‘ Altura intermedia ‘ > B151
‘Modo de tabla ‘ > B 152
‘ Numero de tabla ‘ > B 153
‘Nivel ‘ > B 153
‘Nivel ‘ > B153
‘ Valor del cliente ‘ > B 154
‘ Activar tabla ‘ > B 154
» Ajustes de seguridad > B 155
‘ Salida con pérdida de eco ‘ > 155
‘ Valor con pérdida de eco ‘ - 155
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‘ Rampa con pérdida de eco ‘ > 156

‘ Distancia bloqueo ‘ > 143

» Salida de corriente 1 ... 2 »> B 160

‘ Correspondencia salida de corriente ‘ > 160

‘ Rango de corriente ‘ > 161

‘ Valor de corriente fijo ‘ > Bl6l

‘ Atenuacion salida ‘ > B 162

‘ Comportamiento en caso de error ‘ > 162

‘ Corriente de defecto ‘ > B163

‘ Corriente de salida 1 ... 2 ‘ > B163

» Salida de conmutacién - 164

‘ Funcion salida de conmutacion ‘ > B 164

‘ Asignar estado ‘ > B 165

‘ Asignar valor limite ‘ > 165

‘ Asignar nivel de diagndstico ‘ > B 166

‘ Valor de conexion ‘ > B 166

‘ Retardo de la conexion ‘ - 167

‘ Valor de desconexion ‘ -> B 168

‘ Retardo de la desconexion ‘ > 168

‘ Comportamiento en caso de error ‘ -> 168

‘ Estado de conmutacién ‘ > B 169

‘ Sefial de salida invertida ‘ > B 169

&, Diagnéstico > B182
‘ Diagnostico actual ‘ > B 182
‘ Marca de tiempo ‘ > B 182
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‘ Ultimo diagnéstico ‘ > B182
‘ Marca de tiempo ‘ > B183
‘ Tiempo de funcionamiento desde inicio ‘ > B 183
‘ Tiempo de operacion ‘ > B176
‘ » Lista de diagndsticos ‘ > B184
‘ Diagnostico 1 ... 5 > B 184

‘ Marca de tiempo 1 ... 5 > B 184

» Informacion del equipo > B 186

‘ Nombre del dispositivo > 186

‘ Numero de serie > B 186

‘ Version de firmware > B 186

‘ Nombre de dispositivo > 186

‘ Codigo de Equipo > B187

‘ Codigo de Equipo Extendido 1 ... 3 > B187

‘ Revision de aparato > B 187

‘ ID de dispositivo > B187

‘ Tipo de dispositivo > B188

‘ ID del fabricante > 188

» Valor medido > B 189

‘ Distancia > B 133

‘ Nivel linealizado > B 150

‘ Corriente de salida 1 ... 2 > B 163

‘ Corriente medida 1 > B 190
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‘Volt. terminales 1 ‘ »> B 190
‘ Temperatura de la electronica ‘ > 190
» Simulacion > B 195
‘ Asignar variables de medida ‘ > 196
‘ Valor variable de proceso ‘ > 196
‘ Simulacion de salida de corriente 1 ... 2 ‘ > B 196
‘ Valor salida corriente 1 ... 2 ‘ > 197
‘ Simulacion salida de conmutacion ‘ -> 197
‘ Estado de conmutacién ‘ > B197
‘ Simulacién de alarma en el instrumento ‘ -> 197
‘ Diagnostico de Simulacién ‘ > 198
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17.2  Visidn general sobre el menu de configuracién
(modulo de visualizacion)

Navegacion Menu de configuracion

‘ Language ‘

‘ / Ajuste ‘ > B 129
‘ Nombre del dispositivo ‘ > B129
‘Unidad de longitud ‘ 5 B 129
‘ Tipo de tanque ‘ > B 129
‘ Velocidad maxima de llenado en sélidos ‘ -> 130
‘ Velocidad Maxima vaciado solidos ‘ > 130
‘ Calibracién vacio ‘ »> B131
‘ Calibracién lleno ‘ > B 132
‘ Nivel ‘ > B 132
‘Distancia ‘ > B 133
| Calidad de sefal | > B133
‘ » Mapeado ‘ > B 137

‘ Confirmacion distancia ‘ > B 137
‘ Final de mapeado ‘ > B137
‘ Registro mapeado ‘ > B 137
‘ Distancia ‘ > B 137
‘ Preparando grabacion del mapeado ‘ > B138
» Ajuste avanzado > B 139
‘ Estado bloqueo ‘ > B 139
‘ Derechos de acceso visualizacién ‘ -> 140
‘ Introducir codigo de acceso ‘ -> 140
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» Nivel > 141
‘ Tipo producto ‘ > 141
‘ Propiedad del producto ‘ > B 14l
‘ Condicién del proceso extendida ‘ > 142
‘ Unidad del nivel ‘ - 142
‘ Distancia bloqueo ‘ > B 143
‘ Correccion del nivel ‘ > B 143
‘ Altura del Tanque/Silo ‘ > 144
» Linealizacion > B 146
‘ Tipo de linealizacion ‘ > B 148
‘ Unidad tras linealizacién ‘ - 149
‘ Texto libre ‘ -> B 150
‘ Valor méaximo ‘ > B 151
‘Diémetro ‘ - 151
‘ Altura intermedia ‘ > B151
‘ Modo de tabla ‘ > B 152

‘ » Editar tabla ‘

‘ Nivel ‘

‘ Valor del cliente ‘

‘ Activar tabla ‘ - 154
» Ajustes de seguridad ‘ > B 155
‘ Salida con pérdida de eco ‘ > B 155
‘ Valor con pérdida de eco ‘ -> 155
‘ Rampa con pérdida de eco ‘ > B 156
‘ Distancia bloqueo ‘ > B 143
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‘ » Confirmacién SIL/WHG ‘ > B 158
‘ > SIL/WHG desact. ‘ > B159
‘ Borrar proteccion de escritura > 159

‘ Caddigo incorrecto > B 159

» Salida de corriente 1 ... 2 > B 160

‘ Correspondencia salida de corriente > 160

‘ Rango de corriente > Blel

‘ Valor de corriente fijo > Bl6l

‘ Atenuacion salida > 162

‘ Comportamiento en caso de error - 162

‘ Corriente de defecto > B 163

‘ Corriente de salida 1 ... 2 > 163

» Salida de conmutacion > Bl6s

‘ Funcion salida de conmutacién -> 164

‘ Asignar estado > B 165

‘ Asignar valor limite > B 165

‘ Asignar nivel de diagndstico > B 166

‘ Valor de conexiéon > B 166

‘ Retardo de la conexién > B 167

‘ Valor de desconexion > B 168

‘ Retardo de la desconexion > 168

‘ Comportamiento en caso de error - 168

‘ Estado de conmutacion > B 169

‘ Sefial de salida invertida > B 169
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» Visualizacién »> B 170
‘Language ‘ > 170
‘ Formato visualizacion ‘ »> B 170
‘ 1 ... 4er valor visualizacién ‘ > B172
‘ Decimales 1 ... 4 ‘ - 172
‘ Intervalo de indicacion ‘ > B172
‘ Atenuacién del visualizador ‘ > 173
‘ Linea de encabezamiento ‘ - 173
‘ Texto de encabezamiento ‘ > 173
‘ Caréacter de separacién ‘ > 174
‘ Formato numérico ‘ > 174
‘ Decimales menu ‘ > B174
‘ Retroiluminacién ‘ > B 175
‘ Contraste del visualizador ‘ - 175
» Configuracion Backup Indicador > B176
‘ Tiempo de operacion ‘ > B 176
‘ Ultima salvaguarda ‘ > 176
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‘ Control de configuracion ‘ - 176

‘ Comparacién resultado ‘ > B177

» Administracion ‘ > B179

‘ » Definir c6digo de acceso ‘ - 181

‘ Definir codigo de acceso ‘ »> B181

‘ Confirmar el codigo de acceso ‘ > 181

‘ Resetear dispositivo > B179

&, Diagnéstico > B182

‘ Diagnostico actual ‘ > B182

‘ Ultimo diagnéstico ‘ > B182

‘ Tiempo de funcionamiento desde inicio ‘ »> B183

‘ Tiempo de operacion ‘ > B176

‘ » Lista de diagnoésticos ‘ > B 184

‘ Diagnostico 1... 5 ‘ > B184

‘ » Lista de eventos ‘ > B 185
‘ Opciones de filtro ‘

‘ » Lista de eventos ‘ > B 185

» Informacion del equipo > B 186

‘ Nombre del dispositivo ‘ > B 186

‘ Numero de serie ‘ > B 186

‘ Versioén de firmware ‘ > B 186

‘ Nombre de dispositivo ‘ > B 186

‘ Codigo de Equipo ‘ > B187

‘ Cédigo de Equipo Extendido 1 ... 3 ‘ > B 187

‘ Revision de aparato ‘ > B187
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‘ ID de dispositivo ‘ > B 187
‘ Tipo de dispositivo ‘ > 188
‘ ID del fabricante ‘ -> B188
» Valor medido > B 189
‘Distancia ‘ - 133
‘ Nivel linealizado ‘ > B 150
‘ Corriente de salida 1 ... 2 ‘ > B163
‘ Corriente medida 1 ‘ - 190
‘ Volt. terminales 1 ‘ > B 190
‘ Temperatura de la electrénica ‘ > 190
» Memorizacion de valores medidos - 191
‘ Asignacion canal 1 ... 4 ‘ > B 191
‘ Intervalo de memoria ‘ > B 191
‘ Borrar memoria de datos ‘ - 192
‘ » Visualizacion canal 1 ... 4 ‘ > B 193
» Simulacién > B 195
‘ Asignar variables de medida ‘ > 196
‘ Valor variable de proceso ‘ > B 196
‘ Simulacién de salida de corriente 1 ... 2 ‘ > 196
‘ Valor salida corriente 1 ... 2 ‘ - 197
‘ Simulacion salida de conmutacion ‘ > 197
‘ Estado de conmutacién ‘ > B 197
‘ Simulacion de alarma en el instrumento ‘ - 197
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‘ Categoria de eventos de diagnéstico ‘

‘ Diagnostico de Simulacién ‘ > B198
» Test de dispositivo »> B 199
‘ Inicio test de dispositivo ‘ > B 199
‘ Resultado test de dispositivo ‘ -> B 199
‘ Ultimo test ‘ > B 199
| sefil de nivel | > 2200
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17.3  Visidn general sobre el menu de configuracién
(software de configuracién)

Navegacion Menu de configuracion

/F Ajuste ‘ 5 B 129
‘ Nombre del dispositivo ‘ > B 129
‘ Unidad de longitud ‘ > 129
‘ Tipo de tanque ‘ > B 129
‘ Velocidad maxima de llenado en sélidos ‘ > 130
‘ Velocidad Méaxima vaciado solidos ‘ - 130
‘ Calibracién vacio ‘ »> B131
‘ Calibracién lleno ‘ > B 132
‘Nivel ‘ 5> B132
‘ Distancia ‘ > B133
| Calidad de sefial | > B 133
‘ Confirmacién distancia ‘ - 134
‘Mapeado actual ‘ > B 135
‘ Final de mapeado ‘ > B 135
‘ Registro mapeado ‘ > 136
‘ » Ajuste avanzado ‘ > B139
Estado bloqueo > B 139
Derechos de acceso software de - 139

operaciéon
‘ Introducir cédigo de acceso ‘ > 140
‘ » Nivel ‘ > B 14l
‘ Tipo producto ‘ > B 14l
‘ Propiedad del producto ‘ > 141
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‘ Condicion del proceso extendida - 142
‘ Unidad del nivel > B 142
‘ Distancia bloqueo > B 143
‘ Correccion del nivel > B 143
‘ Altura del Tanque/Silo > B 144
» Linealizacion > B 146
‘ Tipo de linealizacion > B 148
‘ Unidad tras linealizaciéon > B 149
‘ Texto libre > B 150
‘ Nivel linealizado > B 150
‘ Valor maximo > B 151
‘ Didmetro > B 151
‘ Altura intermedia »> B151
‘Modo de tabla > B152
‘ Numero de tabla > B 153
‘Nivel > B 153
‘Nivel > B153
‘ Valor del cliente > B 154
‘ Activar tabla > B 154
» Ajustes de seguridad > B 155
‘ Salida con pérdida de eco > 155
‘ Valor con pérdida de eco - 155
‘ Rampa con pérdida de eco > B 156
‘ Distancia bloqueo > B 143
» Confirmacién SIL/WHG > B 158
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» SIL/WHG desact. > B 159
‘ Borrar proteccién de escritura ‘ > 159
‘ Cédigo incorrecto ‘ > B 159
» Salida de corriente 1 ... 2 > B 160
‘ Correspondencia salida de corriente ‘ > 160
‘ Rango de corriente ‘ > Bl6l
‘ Valor de corriente fijo ‘ > Ble6l
‘ Atenuacién salida ‘ - 162
‘ Comportamiento en caso de error ‘ > 162
‘ Corriente de defecto ‘ > B163
‘ Corriente de salida 1 ... 2 ‘ - 163
» Salida de conmutacién > B 164
‘ Funcién salida de conmutacién ‘ > l64
‘ Asignar estado ‘ > 165
‘ Asignar valor limite ‘ > B 165
‘ Asignar nivel de diagnoéstico ‘ > 166
‘ Valor de conexion ‘ - 166
‘ Retardo de la conexién ‘ > B 167
‘ Valor de desconexion ‘ > B 168
‘ Retardo de la desconexion ‘ - 168
‘ Comportamiento en caso de error ‘ > 168
‘ Estado de conmutacion ‘ > B 169
‘ Sefial de salida invertida ‘ - 169
» Visualizacion > B 170
‘ Language ‘ > B 170
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‘ Formato visualizacion ‘ > B 170
‘ 1 ... 4er valor visualizacién ‘ -> 172
| Decimales 1...4 | 5> B172
‘ Intervalo de indicacién ‘ > B 172
‘ Atenuacién del visualizador ‘ -> 173
‘ Linea de encabezamiento ‘ - 173
‘ Texto de encabezamiento ‘ > 173
‘ Carécter de separacion ‘ > B174
‘ Formato numérico ‘ > 174
‘ Decimales ment ‘ > B174
‘ Retroiluminacion ‘ > B 175
‘ Contraste del visualizador ‘ > 175
» Configuracién Backup Indicador - 176
‘ Tiempo de operacion ‘ > B176
‘ Ultima salvaguarda ‘ > B176
‘ Control de configuracion ‘ - 176
‘ Estado del Backup ‘ > B177
‘ Comparacion resultado ‘ > 177
» Administracién > B 179

‘ Definir codigo de acceso ‘

‘ Resetear dispositivo ‘ > B179

&, Diagnéstico > B182
‘ Diagnostico actual ‘ > B 182

‘ Marca de tiempo ‘ > B 182

‘ Ultimo diagnéstico ‘ > B182
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‘ Marca de tiempo ‘ > B 183
‘ Tiempo de funcionamiento desde inicio ‘ > 183
‘ Tiempo de operacién ‘ > B 176
‘ » Lista de diagndsticos ‘ > B 184
‘ Diagnostico 1 ... 5 ‘ > 184
‘ Marca de tiempo 1 ... 5 ‘ > B 184
» Informacién del equipo > 186
‘ Nombre del dispositivo ‘ > 186
‘ Numero de serie ‘ > B 186
‘ Version de firmware ‘ > B 186
‘ Nombre de dispositivo ‘ > 186
‘ Cédigo de Equipo ‘ > B 187
‘ Cédigo de Equipo Extendido 1 ... 3 ‘ > B 187
‘ Revision de aparato ‘ > 187
‘ ID de dispositivo ‘ > B187
‘ Tipo de dispositivo ‘ > B 188
‘ ID del fabricante ‘ - 188
» Valor medido > B189
‘Distancia ‘ > B133
‘Nivel linealizado ‘ - 150
‘ Corriente de salida 1 ... 2 ‘ > B163
‘ Corriente medida 1 ‘ »> B 190
‘Volt. terminales 1 ‘ - 190
‘ Temperatura de la electrénica ‘ > 190

Endress+Hauser 127



Menu de configuracion Micropilot FMR56, FMR57 HART

» Memorizacion de valores medidos > 191
‘ Asignacion canal 1 ... 4 ‘ > B191
‘ Intervalo de memoria ‘ > 191
‘ Borrar memoria de datos ‘ > 192
» Simulacién > B 195
‘ Asignar variables de medida ‘ > B 196
‘ Valor variable de proceso ‘ - 196
‘ Simulacién de salida de corriente 1 ... 2 ‘ -> 196
‘ Valor salida corriente 1 ... 2 ‘ > B 197
‘ Simulacién salida de conmutacién ‘ > 197
‘ Estado de conmutacién ‘ > B 197
‘ Simulacién de alarma en el instrumento ‘ -> 197
‘ Diagnostico de Simulacion ‘ > B 198
» Test de dispositivo > B 199
‘ Inicio test de dispositivo ‘ > 199
‘ Resultado test de dispositivo ‘ - 199
‘ Ultimo test ‘ > B 199
| efial de nivel | 5 B 200
» Heartbeat »> B201
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17.4 Menu "Ajuste”

ﬂ » [ : Sefiala la ruta de navegacion hasta el parametro a través del moédulo indicador y
de configuracion.
» [ : Sefiala la ruta de navegacion hacia el pardmetro a través de un software de
configuracion (p. ej., FieldCare).
» @) : Sefiala pardmetros que se pueden bloquear mediante el bloqueo por software.

Navegacion Ajuste
Nombre del dispositivo
Navegacion Ajuste > NombreDispositiv
Descripciéon Entrar un nombre tnico del instrumento para identificarlo rapidamente en planta.
Entrada de usuario Cadena de caracteres entre los cuales hay numeros, letras y caracteres especiales (#32)

Unidad de longitud
Navegaciéon Ajuste » Unidad longitud
Descripcion Usado en la calibracién bésica (Vacio/Lleno)
Seleccion Unidad SI Unidad EE. UU.

= mm = ft

2 m = in
Tipo de tanque
Navegacion Ajuste - Tipo de tanque

Requisito previo

Tipo producto (» B 141) = Solido

Descripcion Especifique el tipo de contenedor.
Seleccion = Cambios rapidos
s Compartimento/Pila
s Crusher / belt
= Silo
= Workbench test
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Velocidad maxima de llenado en sélidos

Navegacion
Requisito previo
Descripcién

Seleccion

Informacion adicional

Ajuste > VelMaxLlenaSélid
Tipo producto (> B 141) = Sélido
Seleccione la méaxima velocidad de llenado esperada.

= Muy Lento < 0,5 m/h
= Lento < Im/h

® Estandar < 2 m/h

= Medio < 4 m/h

= Rapido < 8 m/h

= Muy rapido > 8 m/h
= Sin filtros

El equipo ajusta los filtros de evaluacién de sefial y la atenuacion de la sefial de salida a la
tasa tipica de cambio de nivel definida en este parametro:

Velocidad méxima de llenado en sélidos (> & 130) Tiempo de respuesta a un escalén / s
Muy Lento < 0,5 m/h 910

Lento < 1Im/h 730

Estdndar < 2 m/h 340

Medio < 4 m/h 170

Répido < 8 m/h 75

Muy rapido > 8 m/h 10

Sin filtros <1

Velocidad Maxima vaciado sélidos

Navegacion
Requisito previo
Descripcion

Seleccion

130

Ajuste > VelMaxVaciaSélid
Tipo producto (> B 141) = Sélido
Seleccione la velocidad méxima de vaciado esperada.

= Muy Lento < 0,5 m/h
= Lento < Im/h

» Estandar < 2 m/h

= Medio < 4 m/h

= Rapido < 8 m/h

= Muy rapido > 8 m/h
= Sin filtros

Endress+Hauser



Micropilot FMR56, FMR57 HART Ment de configuracion

Informacion adicional El equipo ajusta los filtros de evaluacion de sefial y la atenuacion de la sefial de salida a la
tasa tipica de cambio de nivel definida en este pardmetro:

Velocidad Maxima vaciado sélidos (- B 130) Tiempo de respuesta a un escalén / s
Muy Lento < 0,5 m/h 910
Lento < 1m/h 730
Estandar < 2 m/h 340
Medio < 4 m/h 170
Rapido < 8 m/h 75
Muy répido > 8 m/h 10
Sin filtros <1
Calibracién vacio
Navegacion Ajuste - Calibrac. vacio
Descripciéon Distancia entre la conexion a proceso y el nivel minimo (0%).
Entrada de usuario En funcién de la antena
Ajuste de fabrica En funcién de la antena

Informacion adicional

0%

A0019488

47  Calibracién vacio (E) para mediciones de nivel en sélidos granulados.

ﬂ El rango de medicién comienza en el punto en el que el haz de microondas rebota en
el fondo del deposito o silo. En el caso de extremos de caldera concavos o salidas
conicas, no pueden medirse niveles por debajo de este punto.
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Calibracion lleno
Navegacion Ajuste > Calibrac. lleno
Descripcion Distancia entre el nivel minimo (0%) y el nivel maximo (100%).
Entrada de usuario En funcién de la antena
Ajuste de fabrica En funcién de la antena

Informacion adicional

100% —

0%

A0019489

48  Calibracion lleno (F) para mediciones de nivel en sélidos granulados

Nivel
Navegacion Ajuste - Nivel
Descripcion Visualiza el nivel medido L (antes de linealizar).

Informacion adicional

0%

A0019484

49  Nivel en caso de mediciones de sélidos granulados

ﬂ La unidad se define en el parametro Pardmetro Unidad del nivel (- 142).
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Distancia
Navegacion Ajuste > Distancia
Descripcion Visualiza la distancia D medida entre el punto de referencia (borde inferior de la brida o

Informacion adicional

conexion roscada) y el nivel.

PR

A0019485

50 Distancia para mediciones de sélidos granulados

ﬂ La unidad se define en el parametro Parametro Unidad de longitud (- 129).

Calidad de sefial
Navegacion Ajuste > Calidad de sefial
Descripcion Visualiza la calidad de la sefial (eco) reflejada por el nivel.

Informacion adicional

Endress+Hauser

Significado de las opciones de visualizacién
= Fuerte

El eco evaluado sobrepasa el umbral en, por lo menos, 10 dB.
= Medio

El eco evaluado sobrepasa el umbral en, por lo menos, 5 dB.
= Débil

El eco evaluado sobrepasa el umbral en menos de 5 dB.
= Sin sefial

El equipo no encuentra un eco utilizable.

La calidad de la sefial indicada en este parametro se refiere siempre a la del eco que se esta
evaluando: el eco de nivel o el eco del fondo del deposito. Para diferenciar éstos dos, la
calidad del eco del fondo del depésito se indica siempre entre paréntesis.

Si se produce una pérdida de eco (Calidad de sefial = Sin sefial), el equipo emite el
siguiente mensaje de error:

= F941, para Salida con pérdida de eco (> B 155) = Alarma.

= S941 si se ha seleccionado otra opcion en Salida con pérdida de eco (» B 155).
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Confirmacion distancia

Navegacion

Descripcion

Seleccion

Informacion adicional

Ajuste > Confirmac. dist.

Especifique si la distancia medida concuerda con la distancia real.

Segun la seleccién, el equipo establece automdaticamente el rango del mapeado.

= Registro map manual

= Distancia correcta

= Distancia desconocida

= Distancia muy pequeﬁg :
= Distancia muy grande

= Tanque vacio

= Mapeado de fabrica

Significado de las opciones

= Registro map manual
Se debe seleccionar si se quiere definir manualmente el rango del mapeado en el
Parametro Final de mapeado (- 135). En este caso no hace falta confirmar la
distancia.

= Distancia correcta
A seleccionar si la distancia medida coincide con la distancia efectiva. El equipo entonces
realiza un mapeado.

= Distancia desconocida
A seleccionar si se desconoce la distancia efectiva. No puede realizarse un mapeado en
este caso.

= Distancia muy pequeiia
A seleccionar si la distancia medida es inferior a la efectiva. El equipo busca el eco
siguiente y regresa al Pardmetro Confirmacion distancia. Recalcula la distancia y la
visualiza sequidamente. La comparacion debe repetirse tantas veces como sean
necesarias hasta conseguir que la distancia calculada concuerde con la efectiva. A
continuacion, puede iniciarse el mapeado seleccionando Distancia correcta.

* La visibilidad depende de las opciones en el cddigo o de los ajustes en el instrumento
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= Distancia muy grande ©
Debe seleccionarse si la distancia medida coincide con la distancia real. El equipo
corregira la evaluacion de la sefial y volvera sequidamente al Parametro Confirmacién
distancia. Recalcula la distancia y la visualiza sequidamente. La comparacién debe
repetirse tantas veces como sean necesarias hasta conseguir que la distancia calculada
concuerde con la efectiva. A continuacién, puede iniciarse el mapeado seleccionando
Distancia correcta.

= Tanque vacio
A seleccionar si el depésito esta completamente vacio. El equipo registra un mapeado
que cubre el rango de medicion completo como se define mediante el Pardmetro Altura
del Tanque/Silo (- 144). Por defecto, Altura del Tanque/Silo = Calibracion vacio.
Tenga en cuenta que en caso de salidas conicas, por ejemplo, solo puede realizarse una
medicion hasta el punto en el que las sefiales del radar rebotan con el fondo del depésito
o silo. Si se utiliza el Opcion Tanque vacio, puede que Calibracién vacio (- B 131)y
Altura del Tanque/Silo no lleguen por debajo de este punto, ya que de lo contrario la
sefial de vacio se suprime.

= Mapeado de fabrica
A seleccionar si ha de borrarse el mapeado existente (si es que hay uno). El equipo
regresa sequidamente al Pardmetro Confirmacién distancia y puede registrarse un
nuevo mapeado.

ﬂ Cuando se realizan las operaciones mediante el moédulo de visualizacion, la distancia
medida se visualiza junto con este pardmetro para fines de referencia.

ﬂ Si el equipo abandona el procedimiento de aprendizaje con el Opcion Distancia muy
pequeiia o el Opcién Distancia muy grande antes de haberse confirmado la
idoneidad de la distancia, entonces no se registrarad ningin mapeado y el
procedimiento de aprendizaje se restablecerd al cabo de 60 s.

Mapeado actual

Navegacion

Descripcién

Ajuste - Mapeado actual

Indica hasta qué distancia se ha registrado ya un mapeado.

Final de mapeado

Navegacion
Requisito previo

Descripcion

Entrada de usuario

Ajuste - Final de mapeado
Confirmacion distancia (- B 134) = Registro map manual o Distancia muy pequefia
Especifique el nuevo fin del mapeado.

0,1..999999,9m

6) Solo disponible para "Experto - Sensor - Sequimiento de eco - Pardmetro Modo de evaluacién' = "Historial de corta duracion" o "Historial de

larga duracién"

Endress+Hauser
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Informacion adicional

Este parametro especifica hasta qué distancia ha de registrarse el nuevo mapa. La distancia
se mide desde el punto de referencia, es decir, desde el borde inferior de la brinda de
montaje o conexién roscada.

Para fines de referencia, la Pardmetro Mapeado actual (- 135) se visualiza junto
con este parametro. Indica hasta qué distancia se ha registrado ya un mapeado.

Registro mapeado

Navegacion
Requisito previo
Descripcion

Seleccion

Informacion adicional

136

Ajuste > Registro mapeado
Confirmacion distancia (- B 134) = Registro map manual o Distancia muy pequefia
Iniciar el registro del mapeado.

= No

= Registro mapeado

= Sobreponer mapeado

= Mapeado de fabrica

= Borrar mapeado parcial

Significado de las opciones

= No
No se registrard ningun mapeado.

= Registro mapeado
Se registrara el mapeado. Cuando finalice el registro, se visualizara la nueva distancia
medida y el nuevo rango del mapeado. Cuando se realizan las operaciones mediante el
indicador local, estos valores deberan confirmarse pulsando M.

= Sobreponer mapeado
La nueva curva de mapeado normalmente se genera mediante el solapamiento de las
curvas de envolvente antigua y actual.

= Mapeado de fabrica
Se utiliza el mapeado de fabrica almacenado en la ROM del equipo.

= Borrar mapeado parcial
La curva de mapeado se elimina hasta Final de mapeado (> & 135).
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17.4.1 Asistente "Mapeado"

ﬂ El Asistente Mapeado solo esté disponible cuando se realizan las operaciones
mediante el indicador local. Cuando se realizan las operaciones mediante software de
configuracion, todos los parametros relacionados con el mapeado se ubican
directamente en el Menu Ajuste (- 129).

En el Asistente Mapeado se muestran dos parametros simultdneamente en el médulo
de visualizacién en cualquier momento. El parametro superior puede editarse,
mientras que el parametro inferior solo se visualiza como referencia.

Navegacion Ajuste > Mapeado
Confirmacién distancia
Navegacion Ajuste > Mapeado - Confirmac. dist.
Descripciéon > 134
Final de mapeado
Navegacion Ajuste > Mapeado - Final de mapeado
Descripcion > B 135
Registro mapeado
Navegacion Ajuste > Mapeado - Registro mapeado
Descripcién > B 136
Distancia
Navegacion Ajuste > Mapeado - Distancia
Descripcién -> B 133
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Preparando grabacién del mapeado

Navegacion Ajuste > Mapeado - PrepGrabMapeado
Descripcion Indica el progreso del registro del mapeado.
Indicacién = [niciando grabaciéon

= En progreso

= Acabado
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17.4.2 Submenu "Ajuste avanzado"

Navegacion Ajuste > Ajuste avanzado
Estado bloqueo
Navegacion Ajuste > Ajuste avanzado > Estado bloqueo
Descripciéon Indica la proteccion contra escritura de mayor prioridad que estd actualmente activa.
Indicacién = Proteccién de escritura hardware
= Bloqueo SIL
= Parametros definidos, CT activo
= Bloqueo WHG
= Temporalmente bloqueado
Informacion adicional Significado y prioridades de los tipos de proteccion contra escritura

= Proteccion de escritura hardware (prioridad 1)
El microinterruptor de bloqueo (bloqueo por hardware) se activa en el modulo principal
de electrénica. Esto bloquea el acceso de escritura de los parametros.

= Bloqueo SIL (prioridad 2)
El modo SIL est& activado. El acceso de escritura de los pardmetros relevantes esta
denegado.

= Bloqueo WHG (prioridad 3)
El modo WHG esta activado. El acceso de escritura de los pardmetros relevantes esta
denegado.

= Temporalmente bloqueado (prioridad 4)
Se ha bloqueado temporalmente el acceso con escritura a los parametros debido a la
ejecucion de determinados procesos internos (p. €j., carga/descarga de datos, reinicios,
etc.). Los pardmetros vuelven a ser modificables a la que finaliza el proceso interno.

En el moédulo de visualizacién, aparece el simbolo {7 delante de todos los parametros
que no pueden modificarse por estar protegidos contra escritura.

Derechos de acceso software de operacion

Navegacion Ajuste > Ajuste avanzado - DchoAcces SWoper

Descripciéon Muestra la autorizaciéon de acceso a los parametros a través de la herramienta de
configuracion.

Informacion adicional ﬂ Los derechos de acceso pueden modificarse mediante el Parametro Introducir cédigo

de acceso (> B 140).

ﬂ Si ademas hay activada una proteccién contra escritura, se restringen aun mas los
derechos de acceso vigentes. El estado de la protecciéon contra escritura puede
consultarse mediante el Pardmetro Estado bloqueo (- 139).

Endress+Hauser 139



Menu de configuracion

Micropilot FMR56, FMR57 HART

Derechos de acceso visualizacion

Navegacion
Requisito previo
Descripcién

Informacion adicional

Ajuste > Ajuste avanzado - Dcho acceso visu
El equipo incorpora un indicador local.
Muestra los derechos de acceso a parametros via control local.

ﬂ Los derechos de acceso pueden modificarse mediante el Pardmetro Introducir cédigo
de acceso (> B 140).

ﬂ Si ademaés hay activada una proteccién contra escritura, se restringen aun mas los
derechos de acceso vigentes. El estado de la proteccién contra escritura puede
consultarse mediante el Parametro Estado bloqueo (- 139).

Introducir cédigo de acceso

Navegacion
Descripcion
Entrada de usuario

Informacion adicional

140

Ajuste > Ajuste avanzado - Introd. céd. acc
Anular proteccion contra escritura de parametros con codigo de habilitacién personalizado.
0..9999

= Para configurar en campo se requiere introducir el cédigo de acceso de usuario definido
en el Pardmetro Definir cédigo de acceso (- 179).

= Si se entra un cddigo de acceso incorrecto, el usuario sigue con la autorizacion de acceso
que tenia al hacer la entrada.

= La proteccion contra escritura afecta a todos los pardmetros sefialados con el simbolo
en este documento. En el visualizador local, los parametros protegidos contra escritura
se distinguen por el simbolo & que tienen antepuesto.

= 5i no se pulsa ninguna tecla durante 10 min, o el usuario cambia del modo de edicién y
navegacion al modo de visualizacion de valores medidos, el equipo vuelve a bloquear
automaticamente tras otros 60 s los parametros protegidos contra escritura.

Si perdiese u olvidase su cédigo de acceso, pdéngase en contacto con la delegacién
comercial de Endress+Hauser que le atiende habitualmente.
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Submenau "Nivel"

Navegacion Ajuste > Ajuste avanzado - Nivel
Tipo producto
Navegacion Ajuste »> Ajuste avanzado > Nivel - Tipo producto
Descripciéon Especifique el tipo de producto.
Indicacién = Liquido
= Sélido
Ajuste de fabrica FMR56, FMR57: Sélido
Informacion adicional Este pardmetro determina el valor de varios parametros adicionales e influye

considerablemente en la evaluaciéon completa de las sefiales. Por ello, se recomienda
encarecidamente no cambiar el ajuste de fabrica.

Propiedad del producto
Navegacion Ajuste > Ajuste avanzado - Nivel - Prop producto
Descripciéon Especifique la constante dieléctrica relativa €, del producto.
Seleccién = Desconocido
sCD14..16
=(CD1.6..19
= (CD19..25
s CD25..4
sCD4..7
sCD7..15
s CD > 15
Ajuste de fabrica Segun Tipo producto (- & 141) y Grupo de producto.
Informacion adicional Dependencia en "Tipo producto"y "Grupo de producto”
Tipo producto (> B 141) Grupo de producto Propiedad del producto
Selido Desconocido
Liquido En base agua (DC >= 4) CD4..7
Otros Desconocido

Para conocer los valores de las constantes dieléctricas (CD) de muchos de los
productos més utilizados en diversas industrias, puede consultarse:

= ¢] manual sobre constantes dieléctricas (CD) de Endress+Hauser (CPO1076F)
= |a "App de valores CD" de Endress+Hauser (disponible para Android e i0S)
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Condicién del proceso extendida

Navegacion
Descripcion

Seleccion

Informacion adicional

Ajuste - Ajuste avanzado -~ Nivel - CondicProcExtend
Especifique condiciones adicionales del proceso (en caso necesario).

= Demasiados obstaculos
= Sefial débil

Opcidn 'Demasiados obstdculos"

Esta opcién optimiza la evaluaciéon de sefiales para aplicaciones con solidos granulados con
un rango de medicién amplio donde los obstaculos generan numerosos ecos de
interferencia. Con esta seleccion, se evaluara siempre el ultimo eco en la curva envolvente.
Para productos con intensa amortiguacion, este es siempre el eco del nivel.

ﬂ El Opcién Demasiados obstaculos solo esta disponible para aplicaciones con so6lidos
granulados (FMR56, FMR57).

ﬂ Condiciones previas para la aplicacién de la opcién "Demasiados obstaculos"
= Tipo producto (- & 141) = Sélido
= Producto con intensa amortiguacion (p. €j., harina, trigo, cereales, etc.)
= Sin multiples ecos si el deposito estd lleno
= Supresién de falsos ecos solo en el campo cercano (area de oscilaciones de la sefial)
= Experto - Sensor - Seguimiento de eco - Modo de evaluacién = Historial de corta
duracion

Opcion 'Sefial débil"
Esta opcién mejora la capacidad de detectar ecos de pequefio nivel en aplicaciones con
s6lidos granulados con amplitudes de sefial muy débiles.

ﬂ El Opcién Seiial débil solo esta disponible para mediciones de s6lidos granulados
(FMR56, FMR57).

Unidad del nivel
Navegacion Ajuste > Ajuste avanzado > Nivel » Unidad del nivel
Descripcion Seleccione la unidad para el nivel.
Seleccién Unidad SI Unidad EE. UU.
= % = ft
am = in
= mm
Informacion adicional La unidad para el nivel puede diferir de la unidad de longitud definida en el Pardmetro
Unidad de longitud (- 129):
= La unidad definida en el Pardmetro Unidad de longitud se utiliza para la calibracion
basica (Calibracién vacio (= 131) y Calibracion lleno (> B 132)).
= L a unidad definida en el Pardmetro Unidad del nivel se utiliza para visualizar el nivel
(sin linealizar).
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Distancia bloqueo

Navegacion
Descripcion
Entrada de usuario
Ajuste de fabrica

Informacion adicional

Ajuste - Ajuste avanzado - Nivel - Dist. bloqueo
Especifique la distancia de bloqueo BD.

0..200m

FMR56, FMR57: longitud de antena + 400 mm (15,7 in)

Las sefiales en la distancia de bloqueo solo se evaluan si habian estado fuera de la distancia
de bloqueo cuando se encendi6 el equipo y se movieron dentro de la distancia de bloqueo
debido a un cambio de nivel durante la operacion. Se ignoran las sefiales que ya estaban en
la distancia de bloqueo cuando se encendi6 el equipo.

ﬂ Este comportamiento tinicamente es valido cuando se cumplen las dos condiciones
siguientes:
= Experto - Sensor > Sequimiento de eco - Modo de evaluacién = Historial de corta
duracién o Historial de larga duracién
= Experto - Sensor - Compensacion de fase gaseosa » Modo GPC= Conectado, Sin
correccién o Correccién externa

Sino se cumple alguna de estas condiciones, se ignoraran siempre las sefiales en la
distancia de bloqueo.

ﬂ Si se requiere, el personal de servicios de Endress+Hauser puede definir un
comportamiento diferente para las sefiales en la distancia de bloqueo.

A0023041

51 Distancia de bloqueo (BD) para mediciones de sélidos granulados

Correccién del nivel
Navegacion Ajuste > Ajuste avanzado > Nivel - Correccién nivel
Descripciéon Especifique la correccion de nivel (en caso necesario).

Entrada de usuario -200000,0 ... 200000,0 %

Informacion adicional El valor especificado en este parametro se suma al del nivel medido (aun sin linealizar).
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Altura del Tanque/Silo
Navegacion Ajuste > Ajuste avanzado > Nivel - AlturaTang/Silo
Descripcion Especifique la altura total del deposito o silo medida desde la conexion a proceso.

Entrada de usuario
Ajuste de fabrica

Informacion adicional

144

-999,9999 ... 999,9999 m
Calibracion vacio (> & 131)

Si el rango de medicion parametrizado (Calibracién vacio (» & 131)) difiere
considerablemente de la altura efectiva del depdsito o silo, se recomienda introducir dicho
valor. Ejemplo: Monitorizacién en continuo del nivel en el tercio superior de un depésito o
silo.

0%

A0019868

52 'Pardmetro "Altura del Tanque/Silo" (- B 144)' para mediciones en sélidos granulados

E  Calibracion vacio (- 131)
H  Altura del Tanque/Silo (- 144)

Para depositos con salida cénica, Altura del Tanque/Silo no debe cambiarse ya que
en este tipo de aplicaciones Calibracién vacio (- B 131) normalmente no es << la
altura del deposito o silo.
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Submenau "Linealizacion"
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53 Linealizacion: Transformacion del nivel y (si resulta pertinente) de la altura de la interfase en un volumen
o0 peso;, la transformacién depende de la forma del depdsito.

Seleccion del tipo de linealizacién y unidad

Configuracion de la linealizacién

Tipo de linealizacién (» B 148) = Ninguno

Tipo de linealizacién (» B 148) = Lineal

Tipo de linealizacion (- 148) = Tabla

Tipo de linealizacién (- B 148) = Fondo piramidal

Tipo de linealizacién (- 148) = Fondo cénico

Tipo de linealizacién (= 148) = Fondo inclinado

Tipo de linealizacién (» B 148) = Cilindro horizontal

Tipo de linealizacién (- B 148) = Tanque esférico

Nivel antes de la linealizacion (medido en unidades de longitud)
Nivel linealizado (- 150) (corresponde a volumen o peso)
Valor maximo (= 151)

Didmetro (> B 151)

Altura intermedia (- 151)

SRR IOTEHDOE RN -
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146

Estructura del submenti en el médulo del indicador

Navegacion Ajuste - Ajuste avanzado - Linealizacion

» Linealizacion

‘ Tipo de linealizacién

‘ Unidad tras linealizacion

‘ Texto libre

‘ Valor maximo

‘ Didmetro

‘ Altura intermedia

‘ Modo de tabla

‘ » Editar tabla

‘ Nivel

‘ Valor del cliente

Activar tabla
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Endress+Hauser

Estructura del submenti en un software de configuracioén (p. ej., FieldCare)

Navegacion Ajuste - Ajuste avanzado - Linealizacion

» Linealizacion ‘

‘ Tipo de linealizacién

‘ Unidad tras linealizacion

‘ Texto libre

‘ Nivel linealizado

‘ Valor maximo

‘ Didmetro

‘ Altura intermedia

‘ Modo de tabla

‘ Numero de tabla

‘ Nivel

‘ Nivel

‘ Valor del cliente

‘ Activar tabla
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Descripcion de pardmetros

Navegacion

Ajuste > Ajuste avanzado - Linealizacién

Tipo de linealizacion

Navegacion
Descripcion

Seleccion

Informacion adicional

148

Ajuste > Ajuste avanzado - Linealizacion - Tipo linealizac.

Seleccione el tipo de linealizacién.

= Ninguno

= Lineal

= Tabla

= Fondo piramidal

= Fondo conico

= Fondo inclinado

= Cilindro horizontal
= Tanque esférico

A

C/D

F/G

I_I> 1000/0
Q 0%

B
— ‘s%
-y ——N YT
el 100% V ‘ ) /
0% 7/ 0%
E
TS 100% V 7 TS 100% ,
—— 0% L 0%

/

54  Tipos de linealizacién

A Ninguno

B Tabla

C  Fondo piramidal
D  Fondo cénico

E  Fondo inclinado

F  Tanque esférico

G  Cilindro horizontal

A0021476
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Significado de las opciones
= Ninguno
El nivel se transmite en la unidad de nivel sin linealizaciéon.
= Lineal
El valor de salida (volumen/peso) es directamente proporcional al nivel L. Esto es vélido,
p. €j., para cilindros verticales. Se deben especificar los pardmetros adicionales
siguientes:
= Unidad tras linealizaciéon (> B 149)
= Valor maximo (> B 151): Volumen o peso méaximo
= Tabla
La relacion entre el nivel medido L y el valor de salida (volumen/peso) viene definida por
una tabla de linealizacién que consta de 32 parejas de valores "nivel - volumen" o "nivel -
peso’, respectivamente. Se deben especificar los pardmetros adicionales siguientes:
= Unidad tras linealizaciéon (> B 149)
= Modo de tabla (= 152)
= Para cada punto de la tabla: Nivel (> 153)
= Para cada punto de la tabla: Valor del cliente (> B 154)
= Activar tabla (- B 154)
= Fondo piramidal
El valor de salida se corresponde con el volumen o el peso en un silo con fondo piramidal.
Se deben especificar los parametros adicionales siguientes:
= Unidad tras linealizaciéon (> B 149)
= Valor maximo (> B 151): Volumen o peso méaximo
= Altura intermedia (- B 151): Altura de la piramide
= Fondo cénico
El valor de salida se corresponde con el volumen o el peso en un deposito con fondo
conico. Se deben especificar los pardmetros adicionales siguientes:
= Unidad tras linealizaciéon (> B 149)
= Valor maximo (> B 151): Volumen o peso méaximo
= Altura intermedia (- B 151): Altura de la parte conica del deposito
= Fondo inclinado
El valor de salida se corresponde con el volumen o el peso en un silo con el fondo en
angulo. Se deben especificar los parametros adicionales siguientes:
= Unidad tras linealizaciéon (> B 149)
= Valor maximo (> B 151): Volumen o peso méaximo
= Altura intermedia (= 151): Altura del fondo en angulo
s Cilindro horizontal
El valor de salida se corresponde con el volumen o el peso en un cilindro horizontal. Se
deben especificar los parametros adicionales siguientes:
= Unidad tras linealizaciéon (> B 149)
= Valor maximo (> B 151): Volumen o peso méaximo
= Diametro (- B 151)
= Tanque esférico
El valor de salida se corresponde con el volumen o el peso en un deposito esférico. Se
deben especificar los parametros adicionales siguientes:
= Unidad tras linealizaciéon (> B 149)
= Valor maximo (> B 151): Volumen o peso méaximo
= Diametro (- B 151)

Unidad tras linealizacién
Navegacion Ajuste > Ajuste avanzado - Linealizacién - Unid tras lineal
Requisito previo Tipo de linealizacién (- B 148) = Ninguno
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Descripcion

Seleccion

Informacion adicional

Seleccione la unidad del valor linealizado.

Unidad SI Unidad EE. UU. Unidad imperial
= STon = b impGal
=t = UsGal

= kg s ft3

= cm? = ft

s dm? = in

[ ] 1’1’13

= h]

m]

=%

= mm

=m

Unidad especifica del usuario
Free text

La unidad seleccionada se utiliza unicamente en el visualizador. El valor medido no se
somete a ninguna transformacion conforme a la unidad seleccionada.

ﬂ Puede configurarse también una linealizacion de distancia a distancia, es decir una
transformacion de la unidad de nivel a una unidad de longitud diferente. Para hacerlo,
seleccione el Lineal modo de linealizacién. Para definir la nueva unidad de nivel,
seleccione Opcion Free text en el Pardmetro Unidad tras linealizacién e introduzca
la unidad requerida en el Parametro Texto libre (> 150).

Texto libre
Navegacion Ajuste > Ajuste avanzado - Linealizaciéon - Texto libre
Requisito previo Unidad tras linealizacion (> B 149) = Free text
Descripcion Introduzca el simbolo de unidad.
Entrada de usuario Hasta 32 caracteres alfanuméricos (letras, numeros, caracteres especiales)
Nivel linealizado
Navegacion Ajuste > Ajuste avanzado - Linealizacién - Nivel linealizad
Descripcién Visualiza el nivel linealizado.
Informacion adicional ﬂ La unidad se define mediante el pardmetro Pardmetro Unidad tras linealizacion
> B 149.
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Valor maximo
Navegacion Ajuste > Ajuste avanzado - Linealizacién - Valor maximo
Requisito previo Tipo de linealizaciéon (- & 148) tiene uno de los siguientes valores:
= Lineal
= Fondo piramidal
= Fondo conico
= Fondo inclinado
= Cilindro horizontal
= Tanque esférico
Descripciéon Linearized value corresponding to a level of 100%.
Entrada de usuario -50000,0 ... 50000,0 %
Diametro
Navegacion Ajuste > Ajuste avanzado - Linealizacion - Didmetro
Requisito previo Tipo de linealizaciéon (- B 148) tiene uno de los siguientes valores:
= Cilindro horizontal
= Tanque esférico
Descripcion Diameter of the cylindrical or spherical tank.
Entrada de usuario 0..9999999m
Informacién adicional La unidad se define en el parametro Parametro Unidad de longitud (- 129).
Altura intermedia
Navegacion Ajuste > Ajuste avanzado - Linealizacién - Altura intermed.
Requisito previo Tipo de linealizacién (- & 148) tiene uno de los valores siguientes:
= Fondo piramidal
= Fondo conico
= Fondo inclinado
Descripciéon Height of the pyramid, conical or angled bottom.
Entrada de usuario 0..200m
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Informacion adicional

—

0% =

=

A0013264

H  Altura intermedia

La unidad esta definida en Pardametro Unidad de longitud (- 129).

Modo de tabla

Navegacion
Requisito previo
Descripcion

Seleccion

Informacion adicional

152

Ajuste > Ajuste avanzado - Linealizacién - Modo de tabla
Tipo de linealizacién (- & 148) = Tabla
Seleccione el modo de edicién de la tabla de linealizacion.

= Manual

= Semiautomatico
= Borrar tabla

® Ordenar tabla

Significado de las opciones

= Manual
El nivel y el valor linealizado correspondiente se entrardn manualmente para cada punto
de linealizacion.

= Semiautomatico
El equipo mide el nivel para cada punto de linealizacion. Se entra manualmente el valor
linealizado asociado a cada nivel.

= Borrar tabla
Con esta opcién se borra la tabla de linealizacion existente.

= Ordenar tabla
Ordena los puntos de linealizacion en orden ascendente.

Condiciones que debe satisfacer la tabla de linealizacion:

= La tabla puede comprender como maximo 32 pares de valores 'Nivel - valor linealizado".
= La tabla debe presentar un comportamiento monétonamente creciente o decreciente.

= El primer punto de linealizacién debe corresponder al nivel minimo.

= El ultimo punto de linealizacién debe corresponder al nivel maximo.

Antes de introducir una tabla de linealizacion, deben establecerse correctamente los
valores para Calibracion vacio (- B 131) y Calibraciéon lleno (» & 132).

Si resulta necesario cambiar los valores de la tabla después de haber cambiado la
calibracién completa o de vacio, Unicamente puede garantizarse una evaluacién
correcta si se elimina la tabla existente y vuelve a introducirse la tabla completa. Para
hacerlo, elimine la tabla existente (Modo de tabla (= 152) = Borrar tabla). A
continuacion, introduzca una nueva tabla.
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Cémo introducir la tabla

s Mediante FieldCare
Los puntos de la tabla pueden introducirse mediante los pardmetros Numero de tabla
(> B 153), Nivel (> B 153) y Valor del cliente (- B 154). Alternativamente,
puede utilizarse el editor de tablas gréficas: Operacién equipo - Funciones del equipo -
Funciones adicionales - Linealizacion (Online/Offline)

s Mediante indicador local
Seleccione el Submenu Editar tabla para acceder al editor de tablas graficas. A
continuacién, se muestra la tabla y puede editarse linea por linea.

El ajuste de fabrica para la unidad de nivel es "%". Si desea introducir la tabla de
linealizacién en unidades fisicas, debe seleccionar la unidad correspondiente en el
Parametro Unidad del nivel (> 142) con anterioridad.

ﬂ Si se introduce una tabla decreciente, se intercambian los valores para 20 mA y 4 mA
de la salida de corriente. Esto significa que: 20 mA hace referencia al nivel mas bajo,
mientras que 4 mA hace referencia al nivel més alto.

Numero de tabla
Navegacién Ajuste > Ajuste avanzado - Linealizacién > Numero de tabla

Requisito previo Tipo de linealizacién (- B 148) = Tabla

Descripciéon Seleccione el punto de la tabla que desee introducir o cambiar.

Entrada de usuario 1..32

Nivel (Manual)

Navegacion

Requisito previo

Descripcion

Entrada de usuario

Ajuste > Ajuste avanzado - Linealizacion - Nivel

= Tipo de linealizaciéon (- B 148) = Tabla
= Modo de tabla (> B 152) = Manual

Introduzca el valor de nivel del punto de la tabla (valor antes de la linealizacién).

Numero de coma flotante con signo

Nivel (Semiautomatico)

Navegacion

Requisito previo

Descripcion

Endress+Hauser

Ajuste > Ajuste avanzado - Linealizacion - Nivel

= Tipo de linealizacién (> B 148) = Tabla
= Modo de tabla (> B 152) = Semiautomatico

Visualiza el nivel medido (valor antes de la linealizacion). Este valor se transmite a la tabla.
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Valor del cliente
Navegacion Ajuste > Ajuste avanzado - Linealizacién - Valor de cliente

Requisito previo Tipo de linealizacién (- & 148) = Tabla

Descripciéon Introduzca el valor de linealizacién para el punto de la tabla.

Entrada de usuario Numero de coma flotante con signo

Activar tabla
Navegacion Ajuste »> Ajuste avanzado - Linealizacion - Activar tabla

Requisito previo
Descripcion

Seleccion

Informacion adicional

154

Tipo de linealizacién (> & 148) = Tabla
Active (habilite) o desactive (deshabilite) la tabla de linealizacion.

= Desactivar
= Activar

Significado de las opciones
= Desactivar
El nivel medido no esta linealizado.
Si, simultaneamente, Tipo de linealizacién (- & 148) = Tabla, el equipo genera el
mensaje de error F435.
® Activar
El nivel medido se linealizara conforme a la tabla.

Cuando se edita la tabla, el Parametro Activar tabla se restablece automaticamente a
Desactivar y debe ser restablecido a Activar una vez que se haya introducido la tabla.
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Submenu "Ajustes de seguridad"

Navegacion Ajuste > Ajuste avanzado > Ajustes segur

Salida con pérdida de eco

Navegacion
Descripcion

Seleccion

Informacion adicional

Ajuste > Ajuste avanzado > Ajustes segur - SalidPérdidaEco
Sefial de salida en caso de perderse un eco.

= Ultimo valor valido

= Rampa con pérdida de eco
= Valor con pérdida de eco
= Alarma

Significado de las opciones

= Ultimo valor valido
Si se pierde un eco, la salida se mantiene en el ultimo valor valido.

= Rampa con pérdida de eco”’
Si se pierde un eco, el valor de salida se desvia de forma continua hacia 0% o 100%. La
pendiente de la rampa se define en el Pardmetro Rampa con pérdida de eco
(> 156).

= Valor con pérdida de eco
Si se pierde un eco, la salida presenta el valor definido en el Pardmetro Valor con
pérdida de eco (- 155).

= Alarma
El equipo emite una alarma al perderse un eco; véase el Parametro Comportamiento en
caso de error (> 162)

7)

Valor con pérdida de eco
Navegacion Ajuste - Ajuste avanzado - Ajustes sequr > ValorPérdidaEco
Requisito previo Salida con pérdida de eco (» B 155) = Valor con pérdida de eco
Descripciéon Valor de salida en caso de perderse un eco.
Entrada de usuario 0...200000,0 %
Informacion adicional Utilice la unidad que haya sido identificada para la salida del valor medido.
= sin linealizacién: Unidad del nivel (> B 142)
= con linealizacion: Unidad tras linealizaciéon (- 149)
7)  Solo visible si *Tipo de linealizacién (® B 148)"="Ninguno'
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Rampa con pérdida de eco

Navegacion
Requisito previo
Descripciéon
Entrada de usuario

Informacion adicional

Ajuste - Ajuste avanzado - Ajustes segur » Ramp pérdida eco
Salida con pérdida de eco (» B 155) = Rampa con pérdida de eco
Pendiente de la rampa a considerar en caso de producirse una pérdida de eco

Numero de coma flotante con signo

100%

0%+

A0013269

A Retardo pérdida de eco
B Rampa con pérdida de eco (- 156) (valor positivo)
C  Rampa con pérdida de eco (> 156) (valor negativo)

= L3 unidad de la pendiente de la rampa es un "porcentaje del rango de medida por minuto"
(%/min).

= Si la pendiente de la rampa es negativa: el valor medido decrece constantemente hasta
llegar al 0%.

= S la pendiente de la rampa es positiva: el valor medido crece constantemente hasta
llegar al 100%.

Distancia bloqueo

Navegacion
Descripciéon
Entrada de usuario
Ajuste de fabrica

Informacion adicional

156

Ajuste > Ajuste avanzado - Ajustes sequr - Dist. bloqueo
Especifique la distancia de bloqueo BD.

0..200m

FMR56, FMR57: longitud de antena + 400 mm (15,7 in)

Las sefiales en la distancia de bloqueo solo se evaluan si habian estado fuera de la distancia
de bloqueo cuando se encendi6 el equipo y se movieron dentro de la distancia de bloqueo
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debido a un cambio de nivel durante la operacién. Se ignoran las sefiales que ya estaban en
la distancia de bloqueo cuando se encendi6 el equipo.

ﬂ Este comportamiento unicamente es valido cuando se cumplen las dos condiciones
siguientes:
= Experto - Sensor - Seguimiento de eco - Modo de evaluacion = Historial de corta
duracién o Historial de larga duracién
= Experto - Sensor - Compensacion de fase gaseosa » Modo GPC= Conectado, Sin
correccién o Correccién externa

Sino se cumple alguna de estas condiciones, se ignoraran siempre las sefiales en la
distancia de bloqueo.

ﬂ Si se requiere, el personal de servicios de Endress+Hauser puede definir un
comportamiento diferente para las sefiales en la distancia de bloqueo.

A0023041

55 Distancia de bloqueo (BD) para mediciones de sélidos granulados
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Asistente "Confirmacion SIL/ZWHG"

ﬂ La Asistente Confirmacion SIL/WHG solo esté disponible en los equipos con
certificacion SIL o WHG (caracteristica 590: "Certificados adicionales', opcién LA: "SIL"
o LC: "Prevencion rebose WHG") que actualmente no se encuentran en estado de
bloqueo SIL o WHG.

La Asistente Confirmacién SIL/WHG se utiliza para bloquear el equipo conforme a la
normativa SIL o WHG. Para més detalles consulte el "Manual de sequridad operativa"
del equipo correspondiente, en el que se describen el procedimiento de bloqueo y los
parametros de la secuencia.

Navegacion Ajuste > Ajuste avanzado - Confirm. SIL/WHG
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Asistente "SIL/WHG desact."

La Asistente SIL/WHG desact. (- 159) solo esta visible si el equipo se encuentra
en estado de bloqueo sequn SIL o0 WHG. Para més detalles consulte el "Manual de
seguridad operativa" del equipo correspondiente.

Navegacion Ajuste > Ajuste avanzado - SIL/WHG desact.
Borrar proteccién de escritura
Navegacion Ajuste > Ajuste avanzado - SIL/WHG desact. - Borrar prot escr
Descripciéon Introduzca un cédigo de desbloqueo.
Entrada de usuario 0..65535
Cédigo incorrecto
Navegacion Ajuste > Ajuste avanzado - SIL/WHG desact. » Cddig incorrecto
Descripcién Indica que se ha introducido un c6digo de desbloqueo incorrecto. Seleccione el
procedimiento.
Seleccién = Vuelva a escribir el cédigo

= Secuencias
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Navegacion

Submenu "Salida de corriente 1 ... 2"

El Subment Salida de corriente 2 (- B 160) solo esta disponible en equipos con dos
salidas de corriente.

Ajuste > Ajuste avanzado - Salid corr. 1 ... 2

Correspondencia salida de corriente 1 ... 2

Navegacion
Descripcion

Seleccion

Ajuste de fabrica

Informacion adicional

Ajuste - Ajuste avanzado - Salid corr. 1 ... 2 - Corres.sal.cor
Elegir variable de proceso para salida de corriente.

= Nivel linealizado

= Distancia

= Temperatura de la electrénica

= Amplitud relativa de eco

= Analog output adv. diagnostics 1
= Analog output adv. diagnostics 2
= Area de acoplamiento

= Salida de corriente 1: Nivel linealizado
= Salida de corriente 2 ®': Nivel linealizado

Definicion del rango de corriente de las variables de proceso.

Variable de proceso Valor 4 mA Valor 20 mA

0% " o el valor linealizado 100 % ? o el valor linealizado asociado

asociado

Nivel linealizado

Distancia 0 (es decir, el nivel estd en el | Calibracién vacio (» B 131) (es decir, el
punto de referencia) nivel estd en 0 %)

Temperatura de la electronica | =50 °C (-58 °F) 100°C (212 °F)

Amplitud relativa de eco 0dB 150 dB

Analog output adv. en funcion de la parametrizacién de los Diagnésticos avanzados

diagnostics 1/2

Area de acoplamiento 0 100
1) el nivel del 0% se define mediante Parametro Calibracién vacio (= 131)
2) El nivel del 100% se define mediante Parametro Calibracién lleno (= 132)

ﬂ Puede que resulte necesario ajustar los valores de 4 mA y 20 mA a la aplicacion
(especialmente en el caso de las opciones Analog output adv. diagnostics 1/2 y Area
de acoplamiento).

Esto puede realizarse mediante los siguientes pardmetros:

= Experto - Salida - Salida de corriente 1 ... 2 > Rangeabilidad
= Experto - Salida - Salida de corriente 1 ... 2 - Valor 4mA

= Experto - Salida - Salida de corriente 1 ... 2 - Valor 20mA

8) solo en equipos con dos salidas de corriente

160
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Rango de corriente

Navegacion

Descripcion

Seleccion

Informacion adicional

Ajuste > Ajuste avanzado - Salid corr. 1 ... 2 - Rango corriente

Determina el rango de corriente utilizado para transmitir el valor medido.

‘4 ... 20mA";
Magnitud de medida: 4 ... 20 mA

"4 ... 20 mA NAMUR"
Magnitud de medida: 3,8 ... 20,5 mA

'4 ... 20mA US:

Magnitud de medida: 3,9 ... 20,8 mA
'Corriente fija"

Variable medida transmitida s6lo via HART
Nota:

Las corrientes por debajo de 3,6 mA o por encima de 21,95 mA pueden ser usadas como
sefiales de alarma.

= 4..20mA

= 4..20 mA NAMUR

® 4.20mA US

= Valor de corriente fijo

Significado de las opciones

Opciones Rango de corriente para la Nivel de la sefial de Nivel de la sefial de alarma
variable de proceso alarma inferior superior

4..20 mA 4 ...20,5mA < 3,6 mA >21,95mA

4..20 mA 3,8..20,5mA < 3,6 mA >21,95mA

NAMUR

4..20mA US 3,9..20,8 mA < 3,6 mA >21,95 mA

Valor de corriente Corriente constante, definida en el pardmetro Pardmetro Valor de corriente fijo

fijo (» B16l).

ﬂ = Sj ocurre un error, la corriente de salida presenta el valor definido en el Parametro
Comportamiento en caso de error (- B 162).
= Sj el valor medido esté fuera del rango de medicién, se emite Mensaje de
diagnostico Salida de corriente.

En un lazo multipunto HART, solo un equipo puede utilizar la corriente analdgica para
transmitir una sefial. Para el resto de equipos, debe establecerse una de las opciones
siguientes:

= Rango de corriente = Valor de corriente fijo

= Valor de corriente fijo (> B 161) =4 mA

Valor de corriente fijo

Navegacion
Requisito previo
Descripcion

Endress+Hauser

Ajuste > Ajuste avanzado - Salid corr. 1 ... 2 > Valor corr fijo
Rango de corriente (- B 161) = Valor de corriente fijo

Definir valor de la salida de corriente.
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Entrada de usuario 4 ...22,5mA

Atenuacion salida
Navegacion Ajuste > Ajuste avanzado - Salid corr. 1 ... 2 > AtenuacSalida

Descripcion Tiempo de reaccion de la sefial de salida en caso de fluctuacién del valor medido.

Entrada de usuario 0,0...9999s

Informacion adicional Las fluctuaciones del valor medido inciden con un retardo exponencial sobre la salida de

corriente y es la constante temporal T de este retardo lo que se define en este pardmetro. Si
la constante temporal es pequefia, la salida reacciona casi inmediatamente a las
variaciones en el valor medido. Si la constante temporal es grande, se retarda la reaccion
de la salida. Para T = O (ajuste de fabrica) no existe amortiguacion.

Comportamiento en caso de error
Navegacion Ajuste > Ajuste avanzado - Salid corr. 1 ... 2 > Comportam. error
Requisito previo Rango de corriente (- B 161) = Valor de corriente fijo
Descripcion Define la corriente de salida en caso de error.
‘Min.":
<3.6mA
‘Max."
>21.95mA

'Ultimo valor valido":
Ultimo valor valido antes de la aparicién del error.

Valor actual:
La corriente de salida es igual al valor medido; se ignora el error.

'Valor definido"
Valor definido por el usuario.

Seleccion = Min.
= Max.
= Ultimo valor valido
= Valor actual
= Valor definido
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Informacion adicional Significado de las opciones

= Min.
La salida de corriente presentard el valor correspondiente al nivel de alarma inferior de
acuerdo con el Parametro Rango de corriente (- 161).

= Max.
La salida de corriente presentaré el valor correspondiente al nivel de alarma superior de
acuerdo con el Parametro Rango de corriente (- 161).

= Ultimo valor valido
La corriente permanece constante en el ultimo valor que tenia antes de que ocurriera el
error.

= Valor actual
La corriente de salida sigue el valor real medido; se ignora el error.

= Valor definido
La corriente de salida presenta el valor definido en el Pardmetro Corriente de defecto
(> 163).

El comportamiento de error de los canales de salida restantes no se ve afectado por
estos ajustes, y se define en parametros independientes.

Corriente de defecto
Navegacion Ajuste > Ajuste avanzado - Salid corr. 1 ... 2 - Corr. de defecto

Requisito previo Comportamiento en caso de error (> B 162) = Valor definido

Descripciéon Define la corriente de salida en caso de error.

Entrada de usuario 3,59 ...22,5mA

Corriente de salida 1... 2

Navegacién Ajuste > Ajuste avanzado - Salid corr. 1 ... 2 > Idesalidal...2

Descripcién Muestra el valor calculado de la corriente de salida.
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Submen "Salida de conmutacion"

El Subment Salida de conmutacién (- B 164) solo estd visible para equipos con
salida de conmutacion. ¥

Navegacion Ajuste > Ajuste avanzado - Salida conmutac.
Funcion salida de conmutacion
Navegacion Ajuste > Ajuste avanzado - Salida conmutac. » FuncSalidaConmut
Descripcion Define la funcién de la salida de conmutacién.
'Off
La salida de conmutacién esta siempre abierta.
IOnI

La salida de conmutacién esta siempre cerrada.

'‘Comportamiento de diagnéstico'

El interruptor de salida estd normalmente cerrado y se abre solo si un evento de
diagnéstico esta presente.

Limite'

El interruptor de salida estd normalmente cerrado y se abre sélo si una variable medida
sobrepasa un limite definido.

Salida digital'
El interruptor de salida es controlada por uno de los bloques del dispositivo de salida
digital.

Seleccion = Desconectado
= Conectado
= Comportamiento Diagnostico
= Limite
= Salida digital

9) Caracteristica 020: "Fuente de alimentacién; Salida", opciéon B, E o G
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Informacion adicional Significado de las opciones

= Desconectado
La salida estd siempre abierta (no conductiva).

= Conectado
La salida esté siempre cerrada (conductiva).

s Comportamiento Diagnéstico
La salida estd normalmente cerrada y se abre unicamente si se produce un evento de
diagnostico. El Pardmetro Asignar nivel de diagnéstico (- 166) determina para qué
tipo de evento se abrira la salida.

s Limite
La salida estda normalmente cerrada y se abre unicamente si hay una variable medida por
encima o por debajo de un determinado limite. Los valores de alarma se definen
mediante los siguientes pardmetros:
= Asignar valor limite (> B 165)
= Valor de conexion (© B 166)
= Valor de desconexion (© B 168)

= Salida digital
El estado de conmutacién de la salida sigue el valor de salida de un bloque funcional DI.
Este bloque funcional se selecciona en el Parametro Asignar estado (- 165).

Las opciones Desconectado y Conectado pueden utilizarse para simular la salida de

conmutacion.
Asignar estado
Navegacion Ajuste > Ajuste avanzado - Salida conmutac. > Asignar estado
Requisito previo Funcion salida de conmutacion (- B 164) = Salida digital
Descripciéon Asigna un Bloque de Salida Discreta o un Bloque de Diagnéstico Avanzado a la salida de
conmutacion.
Seleccién = Desconectado

= Salida Digital AdvDiagn 1
= Salida Digital AdvDiagn 2

Informacion adicional Las opciones Salida Digital AdvDiagn 1 y Salida Digital AdvDiagn 2 hacen referencia a
los Bloques de diagnostico avanzado. Puede transmitirse una sefial de conmutacion
generada en estos bloques a través de la salida de conmutacion.

Asignar valor limite
Navegacion Ajuste - Ajuste avanzado - Salida conmutac. - Asignar Val Lim

Requisito previo Funcion salida de conmutacién (- B 164) = Limite

Descripcion Define que variables medidas se supervisaran al superar el limite.

Seleccion = Desconectado

= Nivel linealizado
= Distancia
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= Volt. terminales

= Temperatura de la electrénica
= Amplitud relativa de eco

= Area de acoplamiento

Asignar nivel de diagndstico
Navegacion Ajuste > Ajuste avanzado - Salida conmutac. > AsigNivelDiagnos
Requisito previo Funcidn salida de conmutacién (> 164) = Comportamiento Diagnostico
Descripcion Define a qué clase de evento de diagndstico reacciona la salida de conmutacion.
Seleccién = Alarma

= Alarma o aviso

= Aviso
Valor de conexién

Navegacion
Requisito previo

Descripcion

Entrada de usuario

Informacion adicional

166

Ajuste > Ajuste avanzado - Salida conmutac. > Val conexién
Funcién salida de conmutacién (= 164) = Limite

Define el punto de conmutacion.
La salida se cierra si la variable de proceso asignada sobrepasa este punto.

Numero de coma flotante con signo

El comportamiento en la conmutacién depende de la posicion relativa de los pardmetros
Valor de conexién y Valor de desconexion:

Valor de conexién > Valor de desconexion
= [ a salida se cierra cuando el valor medido es mayor que Valor de conexién.
= [a salida se abre cuando el valor medido es menor que Valor de desconexion.
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A0015585

Valor de conexion

Valor de desconexion

Salida cerrada (conductiva)
Salida abierta (no conductiva)

0w

Valor de conexién < Valor de desconexién
= La salida se cierra cuando el valor medido es menor que Valor de conexion.
= [a salida se abre cuando el valor medido es mayor que Valor de desconexién.

A0015586

Valor de conexion

Valor de desconexion

Salida cerrada (conductiva)
Salida abierta (no conductiva)

OO W

Retardo de la conexién

Navegacion

Requisito previo

Descripcion

Endress+Hauser

Ajuste > Ajuste avanzado - Salida conmutac. > Retardo conex.

= Funcion salida de conmutacion (- 164) = Limite
= Asignar valor limite (- B 165) # Desconectado

Define un tiempo de retardo a la conmutacion.
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Entrada de usuario

0,0...100,0s

Valor de desconexion

Navegacion
Requisito previo

Descripcion

Entrada de usuario

Informacion adicional

Ajuste > Ajuste avanzado > Salida conmutac. > Val desconex.
Funcion salida de conmutacion (= 164) = Limite

Define el punto de desconmutacion.
La salida se abre si la variable de proceso asignada es inferior a este punto.

Numero de coma flotante con signo

El comportamiento en la conmutacién depende de la posicion relativa de los pardmetros
Valor de conexién y Valor de desconexion; descripcion: consulte el Parametro Valor de
conexion (= 166).

Retardo de la desconexién
Navegacion Ajuste > Ajuste avanzado > Salida conmutac. > Retardo descon.
Requisito previo = Funcién salida de conmutacién (- & 164) = Limite
= Asignar valor limite (- & 165) = Desconectado
Descripcion Define un tiempo de retardo a la desconmutacion.
Entrada de usuario 0,0...100,0s
Comportamiento en caso de error
Navegacion Ajuste > Ajuste avanzado - Salida conmutac. » Comportam. error
Requisito previo Funcion salida de conmutacién (- B 164) = Limite o Salida digital
Descripcion Define el estado de la salida de conmutacién en caso de error.
Seleccién = Estado actual
= Abierto
= Cerrado
Informacion adicional
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Estado de conmutacion

Navegacion Ajuste > Ajuste avanzado - Salida conmutac. - Est conmutac
Descripciéon Estado actual de la salida de conmutacion.
Sefial de salida invertida
Navegacion Ajuste > Ajuste avanzado - Salida conmutac. - Sefial Salid Inv
Descripciéon No'
La salida de conmutacién se comporta de acuerdo con su configuracién de parametros.
lSil

El comportamiento de conmutacion se invierte en comparacién a su configuraciéon.

Seleccion = No
= Si

Informacioén adicional Significado de las opciones
= No
El comportamiento de la salida de conmutacion es el descrito anteriormente.
= Si
Los estados Abierto y Cerrado estan invertidos en comparacién con la descripcién
anterior.
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Submenu "Visualizacion"

El Submenu Visualizacién solo esté disponible si hay un médulo de visualizacion
conectado al equipo.

Navegacion Ajuste > Ajuste avanzado - Visualizacién

Language

Navegacion Ajuste - Ajuste avanzado - Visualizaciéon - Language
Descripcion Elegir el idioma del display local.

Seleccién = English

= Deutsch

= Francais :

= Espariol -

= Italiano "

= Nederlands "

= Portuguesa .

® Polski "

® pycckuit A3bIK (Russian) -

= Svenska "

= Tirkce :

= H13 (Chinese)
H 435 (Japanese)
3o (Korean)
= Bahasa Indonesia -
= tiéng Viét (Vietnamese) *
= gestina (Czech)

*

Ajuste de fabrica El idioma seleccionado en la caracteristica 500 de la estructura de pedido del producto.
Si no se ha seleccionado ningdn idioma: English

Informacion adicional

Formato visualizacion

Navegacion Ajuste - Ajuste avanzado - Visualizaciéon - Formato visualiz
Descripcion Elegir modo de visualizacién de los valores en el indicador.

Seleccion = ] valor grande
= ] valor + 1 grafico de barras
= 7 valores
= ] valor grande + 2 valores
= 4 valores

La visibilidad depende de las opciones en el cddigo o de los ajustes en el instrumento
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Informacion adicional

Endress+Hauser

4841.000

v mm

A0019963

56  '"Formato visualizacién"= "1 valor grande"

00 I

93.5 %
=y 159.0
mm
A0019964
57 '"Formato visualizacién"= "1 valor + 1 grdfico de barras"
uov 93.5
%
iy 159.0
mm
A0019965
58 'Formato visualizacion"= "2 valores"
(1) 159.0 mm
v 235 V
Uov 93.5
%

A0019966

59  '"Formato visualizacién"= "1 valor grande + 2 valores"

Hov 935 %
4 159.0 mm
v 935 V
P4 26.3 °C

A0019968

60 'Formato visualizacion"= "4 valores"

ﬂ » [os pardmetros 1 ... 4er valor visualizacién > 172 especifican qué valores
medidos se muestran en la pantalla, y en qué orden.
= Sj se especifican mas valores medidos de los previstos en el modo de visualizacién
actual, entonces se presentaran sucesivamente dichos valores en la pantalla del
equipo. El tiempo de visualizacién hasta el cambio siguiente del indicador se
configura en el Pardmetro Intervalo de indicacién (- 172).
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1 ... 4er valor visualizacion
Navegacion Ajuste - Ajuste avanzado - Visualizaciéon - ler valor visu
Descripcion Elegir el valor medido que se mostrara en el display local.
Seleccién = Nivel linealizado

= Distancia

= Salida de corriente 1

= Corriente medida

» Salida de corriente 2 *

= Volt. terminales

= Temperatura de la electrénica

= Amplitud absoluta de eco

= Amplitud relativa de eco

= Analog output adv. diagnostics 1
= Analog output adv. diagnostics 2
= Area de acoplamiento

Ajuste de fabrica = ler valor visualizacién: Nivel linealizado
= Jer valor visualizacién: Ninguno
= 3er valor visualizacién: Ninguno
» 4er valor visualizacién: Ninguno

Decimales 1... 4
Navegacion Ajuste > Ajuste avanzado - Visualizacién - Decimales 1
Descripcion Esta seleccién no afecta a la precisién de la medicion y el calculo del dispositivo.
Seleccién =X
" XX
» XXX
" X.XXX
" X XXXX
Informacion adicional El parametro no afecta a la precisién en la medida o en los calculos del equipo.

Intervalo de indicacion

Navegacion Ajuste > Ajuste avanzado - Visualizacion - Interval Indicac

Descripcion Ajustar el tiempo de indicacién de los valores medidos en el display local, cuando
aparezcan alternativamente.

Entrada de usuario 1...10s

La visibilidad depende de las opciones en el cddigo o de los ajustes en el instrumento
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Informacion adicional

Este parametro solo es relevante si el numero de valores de medicién seleccionados excede
el numero de valores que pueden visualizarse simultdneamente en el formato de

visualizacion seleccionado.

Atenuacion del visualizador

Navegacion
Descripcion

Entrada de usuario

Ajuste > Ajuste avanzado - Visualizacion - Atenuac. Visual.

Ajustar el tiempo de reaccién del display local a las fluctuaciones en los valores medidos.

0,0..9999s

Linea de encabezamiento
Navegacion Ajuste > Ajuste avanzado - Visualizacion - Linea encabez.
Descripcién Elegir el contenido del encabezado del display local.
Seleccion = Nombre del dispositivo
s Texto libre
Informacion adicional
1 T XXXXXXXXX
1 Posicién del texto de la linea de encabezamiento en el visualizador
Significado de las opciones
= Nombre del dispositivo
Se define en el pardmetro Pardmetro Nombre del dispositivo (- & 129).
= Texto libre
Se define en el pardmetro Parametro Texto de encabezamiento (- 173)
Texto de encabezamiento
Navegacion Ajuste > Ajuste avanzado - Visualizacion - Texto encabez.
Requisito previo Linea de encabezamiento (- & 173) = Texto libre
Descripciéon Introducir el texto para el encabezado del display local.
Entrada de usuario Cadena de caracteres entre los cuales hay numeros, letras y caracteres especiales (#12)
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Informacion adicional

El numero de caracteres que se visualizan depende de los caracteres utilizados.

Caracter de separacion
Navegacion Ajuste > Ajuste avanzado - Visualizacion - Caracter separ.
Descripcion Elegir el caracter de separacién para representar los decimales de valores numeéricos.
Seleccién

Formato numeérico
Navegacion Ajuste > Ajuste avanzado - Visualizacién - Formato numérico

Descripcion Seleccione formato de nimero de la pantalla.

Seleccién = Decimal

= ft-in-1/16"
Informacién adicional El Opcién ft-in-1/16" solo es valido para unidades de distancia.
Decimales menu

Navegacion

Descripcion

Seleccion

Informacion adicional

174

Ajuste »> Ajuste avanzado - Visualizacién - Decimales mend

Seleccione el numero de decimales con el que deban presentarse los nimeros en el menu
de operaciones.

=X

® XX

® X.XX
X XXX
X XXXX

= Solo es valido para ndmeros en el menu de configuracién (p. ej., Calibracién vacio,
Calibracion lleno), pero no para la visualizacién del valor medido. El nimero de
decimales para la visualizacion del valor medido se define en los pardmetros Decimales
1..4> B172.

= El ajuste no afecta a la precisién de la medicion o a los calculos.
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Retroiluminacion

Navegacion
Requisito previo
Descripcién

Seleccion

Informacion adicional

Ajuste > Ajuste avanzado - Visualizacion - Retroiluminacién
El equipo incorpora el indicador local SDO3 (con teclas 6pticas).
Conectar y desconectar retroiluminacién del display local.

= Desactivar
= Activar

Significado de las opciones
= Desactivar
Apaga la iluminacién de fondo.
= Activar
Enciende la iluminacién de fondo.

ﬂ Si la tensién de alimentacién es demasiado pequefia, el equipo puede desactivar la
iluminacién de fondo, independientemente de la configuracién de este pardmetro.

Contraste del visualizador

Navegacion

Descripcion

Entrada de usuario
Ajuste de fabrica

Informacion adicional

Endress+Hauser

Ajuste > Ajuste avanzado - Visualizaciéon - Contraste visual

Adaptar el contraste del display local a las condiciones ambientales (p. ej. angulo de
lectura o iluminacién).

20...80 %
En funcion del indicador.

ﬂ Ajuste del contraste pulsando botones:
= Mas oscuro: pulse simultdneamente los botones [O][®)].
= Maés brillo: pulse simultdneamente los botones [® [®)].
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Submenu "Configuracion Backup Indicador"

Este submenu solo esta disponible si hay un médulo visualizador conectado con el
equipo.

La configuracién del equipo puede salvaguardarse en el momento oportuno en el modulo
de visualizacion (copia de seguridad). La configuracion salvaguardada puede recuperarse
en el equipo siempre que sea necesario, p. €j., para volver a poner el equipo en un
determinado estado. Esta configuracién puede transferirse también a otros equipos del
mismo tipo utilizando para ello el médulo de visualizacion.

Navegacion Ajuste - Ajuste avanzado - ConfBckupIndicad

Tiempo de operacién

Navegacion
Descripcion

Informacion adicional

Ajuste > Ajuste avanzado - ConfBckuplndicad - Tiempo operacion
Indica cudnto tiempo ha estado funcionando el aparato hasta ahora.

Tiempo mdximo
9999 d ( =~ 27 afios)

Ultima salvaguarda

Navegacion

Descripcion

Ajuste > Ajuste avanzado - ConfBckuplndicad - Ultima salvaguar

Indica cuédndo se han guardado por ultima vez los datos en el médulo de indicacién.

Control de configuracién

Navegacion
Descripcion

Seleccion

176

Ajuste > Ajuste avanzado - ConfBckuplIndicad - Control config.
Elegir accion para gestionar los datos del equipo en el moédulo de visualizacion.

= Cancelar

= Fjecutar copia

= Restablecer

= Duplicar

= Comparar

= Borrar datos backup
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Informacion adicional

Significado de las opciones
= Cancelar
No se ejecutard ninguna accion y el usuario saldréa del pardmetro.
= Ejecutar copia
Se guardara una copia de la configuracion actual del equipo (que se encuentra el
HistoROM interno del equipo) en el médulo de visualizacién conectado con el equipo.
= Restablecer
Se transfiere al HistoROM del equipo una copia de la tultima copia de sequridad de la
configuracion del equipo quardada en el médulo de visualizacion.
= Duplicar
La copia del transmisor se duplica y transfiere a otro equipo utilizando para ello el
modulo de visualizacién del transmisor. Los siguientes pardmetros, que caracterizan el
punto de medicion individual, no estan incluidos en la configuracién transmitida:
= Fecha HART
» Descripcion abreviada HART
= Mensaje HART
» Descripcion HART
» Direccion HART
= Nombre del dispositivo
= Tipo producto
s Comparar
Se compara la configuracién del equipo guardada en el modulo de visualizacién con la
configuracion actual del equipo en el HistoROM. El resultado de esta comparacion se
muestra en el Parametro Comparacién resultado (- 177).
= Borrar datos backup
Se borra la copia de seguridad de la configuracién del equipo quardada en el médulo de
visualizacién del equipo.

Durante el proceso de salvaguarda no podra editarse la configuracién mediante
indicador local y se visualizard un mensaje sobre el estado del proceso.

Si se restaura una copia de seguridad existente en un equipo diferente mediante el uso
de Opcién Restablecer, puede que algunas de las funcionalidades del equipo ya no
estén disponibles. En algunos casos, incluso un reinicio del equipo no restablecera el
estado original.

Para transmitir una configuracién a un equipo diferente, debe utilizarse siempre el
Opcion Duplicar.

Estado del Backup
Navegacion Ajuste > Ajuste avanzado - ConfBckuplndicad - Estado Backup
Descripcién Muestra qué accion de copia de seguridad esta actualmente en curso.

Comparacién resultado

Navegacion

Descripcién

Endress+Hauser

Ajuste > Ajuste avanzado - ConfBckuplndicad - Comp. resultado

Comparacién de los registros de datos en el dispositivo y en la pantalla (salvaguarda).
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Informacion adicional Significado de las opciones de visualizacién

= Registro de datos idéntico
La configuracion actual del equipo que esté en el HistoROM es idéntica a la copia de
seguridad guardada en el modulo de visualizacion.

= Registro de datos no idéntico
La configuracién actual del equipo que esté en el HistoROM difiere de la copia de
seguridad guardada en el modulo de visualizacion.

= Falta registro de datos
No hay ninguna copia de seqguridad de una configuracién del equipo guardada en el
modulo de visualizacién.

= Registro de datos defectuoso
La configuracion actual del equipo que hay en el HistoROM esta dafiada o no es
compatible con la copia de seqguridad guardada en el moédulo de visualizacion.

= Test no realizado
La configuracion del equipo que hay en el HistoROM no se ha comparado aun con la
copia de seqguridad guardada en el médulo de visualizacién.

= Grupo de datos incompatible
Los conjuntos de datos son incompatibles y no pueden compararse.

Para iniciar la comparacion, establezca Control de configuracién (> B 176) =
Comparar.

ﬂ Si la configuracién del transmisor ha sido duplicada desde un equipo diferente por
Control de configuracion (- B 176) = Duplicar, la nueva configuraciéon del equipo
en HistoROM solo es parcialmente idéntica a la configuracion almacenada en el
modulo de visualizacion: las propiedades especificas del sensor (p. €j., curva de
mapeado) no se duplican. Por lo tanto, el resultado de la comparacién serd Registro
de datos no idéntico.
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Submenu "Administracion"

Navegacion Ajuste - Ajuste avanzado - Administracién

Definir cédigo de acceso

Navegacion
Descripcion
Entrada de usuario

Informacion adicional

Ajuste > Ajuste avanzado - Administracién - Definir cod acc
Definir el c6digo de habilitacién para el acceso en escritura a los pardmetros.
0..9999

Sino se cambia el ajuste de fabrica o O esta definido como cédigo de acceso, los
pardmetros no tendran ninguna protecciéon contra escritura y se podran modificar
siempre los datos de configuracién del equipo. El usuario esta conectado con el rol
Mantenimiento.

La proteccion contra escritura afecta a todos los pardametros sefialados con el simbolo
en este documento. En el indicador local, el simbolo {3 situado delante de un
pardmetro indica que el pardmetro en cuestion esta protegido contra escritura.

ﬂ Una vez que el cddigo de acceso se ha definido, los pardmetros protegidos contra
escritura solo pueden modificarse si se introdujo dicho cédigo en Parametro
Introducir cédigo de acceso (- 140).

ﬂ Si perdiese u olvidase su codigo de acceso, péngase en contacto con la delegacion
comercial de Endress+Hauser que le atiende habitualmente.

En caso de configuracién mediante el indicador: el nuevo cédigo de acceso se valida
una vez ha sido confirmado mediante el Parametro Confirmar el cédigo de acceso
(> B181).

Resetear dispositivo
Navegacion Ajuste > Ajuste avanzado - Administracién - Reset dispositiv
Descripciéon Borrar la configuracién del instrumento -total o parcialmente - a un estado definido.
Seleccion = Cancelar

= Poner en estado de fabrica

= Poner en estado de suministro

= Ajustes del cliente

= Al transductor por defecto

® Reiniciar instrumento
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Informacion adicional Significado de las opciones

= Cancelar
Sin accion

= Poner en estado de fabrica
Todos los parametros recuperan sus ajustes de fabrica especificos del c6digo de producto.

= Poner en estado de suministro
Todos los parametros recuperan los ajustes originales con los que se entrego el equipo.
Los ajustes de entrega pueden diferir de los ajustes por defecto de fabrica si el usuario
pidio el equipo con ajustes especiales.
Esta opcidn solo esta disponible si se pidieron ajustes a medida del usuario.

= Ajustes del cliente
Todos los parametros del usuario recuperan sus ajustes de origen. No obstante, los
parametros de servicio se mantienen sin cambios.

= Al transductor por defecto
Cada pardmetro relacionado con la medicién recupera su ajuste de fabrica. No obstante,
los parametros de servicio y los pardmetros relacionados con comunicaciones se
mantienen sin cambios.

= Reiniciar instrumento
Con el reinicio, todos los pardmetros que estan almacenados en la memoria volatil
(RAM) recuperan sus ajustes de fabrica (p. ej., datos de valor medido). Se mantiene la
configuracion del equipo.
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Asistente "Definir cédigo de acceso"

ﬂ El Asistente Definir cédigo de acceso solo esta disponible cuando se realizan las
operaciones mediante el indicador local. Cuando se realizan las operaciones mediante
software de configuracion, el Pardmetro Definir cédigo de acceso se ubica
directamente en el Subment Administracion. El Parametro Confirmar el cédigo de
acceso no esta disponible para funcionamiento mediante software de configuracién.

Navegacion Ajuste > Ajuste avanzado - Administraciéon - Definir céd acc

Definir cédigo de acceso

Navegacion Ajuste > Ajuste avanzado > Administraciéon - Definir c6d acc - Definir cod acc
Descripcion > B 179

Confirmar el cédigo de acceso
Navegacion Ajuste > Ajuste avanzado - Administraciéon - Definir céd acc > Confirm. co6d acc
Descripciéon Confirme el cédigo de acceso.

Entrada de usuario

Endress+Hauser
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17.5 Menu "Diagnéstico"

Navegacion Diagndstico

Diagnéstico actual

Navegacion
Descripcion

Informacion adicional

Diagnostico - Diagnost. actual
Muestra el mensaje actual de diagnostico.

El indicador consta de:

= Simbolo para el comportamiento del evento

= Codigo para el comportamiento de diagnéstico
= Tiempo de funcionamiento del suceso

= Texto sobre el evento

Si varios mensajes estan activos al mismo tiempo, se muestran los mensajes con la
prioridad mas alta.

ﬂ Puede saber cuadl es la causa del mensaje y las medidas correctivas a través del simbolo
{ir que aparece en el indicador.

Marca de tiempo

Navegacion

Descripcion

Diagnéstico > Marca tiempo

Muestra la hora de los mensajes de diagnosticos activos.

Ultimo diagnéstico

Navegacion
Descripcion

Informacion adicional

182

Diagnéstico - Ultimo diagnést.
Muestra el dltimo mensaje de diagnéstico que ha estado activo antes del mensaje actual.

El indicador consta de:

= Simbolo para el comportamiento del evento

= Codigo para el comportamiento de diagnéstico
= Tiempo de funcionamiento del suceso

= Texto sobre el evento

La condiciéon mostrada aun es aplicable. Puede saber cudl es la causa del mensaje y las
medidas correctivas a través del simbolo (i} que aparece en el indicador.
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Marca de tiempo

Navegacion

Descripcion

Diagnostico - Marca tiempo

Muestra la fecha y hora del mensaje de diagnéstico previo.

Tiempo de funcionamiento desde inicio

Navegacion

Descripcion

Diagnéstico - T func desde ini

Visualiza el tiempo que lleva funcionando el equipo desde su ultimo reinicio.

Tiempo de operacién

Navegacion
Descripcién

Informacion adicional

Endress+Hauser

Diagnostico - Tiempo operacion
Indica cudnto tiempo ha estado funcionando el aparato hasta ahora.

Tiempo mdximo
9999 d ( = 27 afios)
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17.5.1 Submenu "Lista de diagnésticos"

Navegacion Diagnéstico - Lista diagnost.

Diagnéstico 1...5

Navegacion

Descripcion

Informacion adicional

Diagnéstico - Lista diagnést. - Diagnostico 1

Visualice los mensajes de diagnéstico actuales de la primera hasta quinta posicién en
prioridad.

El indicador consta de:

= Simbolo para el comportamiento del evento

= Codigo para el comportamiento de diagnostico
= Tiempo de funcionamiento del suceso

= Texto sobre el evento

Marca de tiempo 1... 5

Navegacion

Descripcion

184

Diagnéstico - Lista diagnost. - Marca tiempo

Hora de los mensajes de diagnéstico.
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17.5.2 Submenu "Lista de eventos"

ﬂ El Submenu Lista de eventos solo estd disponible cuando se realizan las operaciones
mediante el indicador local. Cuando se realizan las operaciones mediante FieldCare, la
lista de eventos puede mostrarse en la FieldCare funcién "Lista eventos / HistoROM'".

Navegacion Diagnostico - Lista eventos

Opciones de filtro

Navegacion

Descripcion

Seleccion

Informacion adicional

Endress+Hauser

Diagnostico - Lista eventos - Opciones filtro

Definir qué categoria de mensajes de evento se muestran en el submenu de lista de
eventos.

= Todos

= Fallo (F)

= Control de funcionamiento (C)
= Fuera de la especificacion (S)
= Requiere mantenimiento (M)
» Informacion (I)

ﬂ = Este parametro solo se utiliza para configuracién mediante el indicador local.
= Las seflales de estado se clasifican segun NAMUR NE 107.

Submennu "Lista de eventos"

El Submenu Lista de eventos muestra el historial de eventos anteriores de la categoria
seleccionada en el Parametro Opciones de filtro (- 185). Se visualizan como maximo
100 eventos ordenados cronolégicamente.

Los siguientes simbolos aparecen para indicar si se ha producido o ha finalizado un evento:
= 3): Evento que acaba de ocurrir
= (>: Evento que ha finalizado

ﬂ Puede saber cudl es la causa del mensaje y las instrucciones sobre medidas correctivas
a través del botén 3.

Formato indicador

= Para mensajes de eventos en la categoria I: evento de informacion, texto del evento,
simbolo de "registro del evento"y hora a la que ocurrié el evento

= Para mensajes de eventos en la categoria F, M, C, S (sefial de estado): evento de
diagnostico, texto del evento, simbolo de "registro del evento'y hora a la que ocurri6 el
evento

Navegacion Diagnostico - Lista eventos - Lista de eventos
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17.5.3 Submenu "Informacién del equipo"

Navegacion Diagnéstico - Info equipo

Nombre del dispositivo

Navegacion
Descripcion

Indicacion

Diagnéstico - Info equipo - NombreDispositiv
Introducir identificacion del punto de medicién.

Cadena de caracteres entre los cuales hay numeros, letras y caracteres especiales (#32)

Numero de serie

Navegacion
Descripcion

Informacion adicional

Diagnostico - Info equipo > Numero de serie
Muestra el numero de serie del instrumento.

Utilidad del nimero de serie

= Para identificar rdpidamente el equipo, p. €j., cuando se ponga en contacto con
Endress+Hauser.

= Para obtener informacién especifica sobre el equipo utilice el Device Viewer:
www.endress.com/deviceviewer

ﬂ El numero de serie esta indicado en la placa de identificacion.

Version de firmware

Navegacion
Descripcion
Indicacion

Informacion adicional

Diagnéstico - Info equipo - Version firmware
Muestra la version del firmware instalada en el instrumento.
XX.JY.ZZ

ﬂ Las versiones de firmware solo difieren en los dos ultimos digitos ("zz"), no existe
ninguna diferencia en relacion con la funcionalidad u operacion.

Nombre de dispositivo

Navegacion

Descripcion

186

Diagnéstico - Info equipo - Nombre disposit.

Muestra el nombre del transmisor.
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Cédigo de Equipo
Navegacion Diagnéstico - Info equipo - Cédigo Equipo
Descripcion Visualiza el codigo del instrumento.
Indicacién Cadena de caracteres entre los cuales hay numeros, letras y caracteres especiales (#20)

Informacion adicional

El codigo de producto se genera a partir del cédigo de producto ampliado, que define todas
las funciones del equipo de la estructura del producto. Las caracteristicas del equipo no
pueden en cambio deducirse directamente a partir del codigo de producto.

Codigo de Equipo Extendido 1... 3
Navegacion Diagnéstico - Info equipo - CédEquipExtend 1

Descripciéon Visualice las tres partes del cédigo de producto ampliado.

Indicacién Cadena de caracteres entre los cuales hay numeros, letras y caracteres especiales (#20)

Informacion adicional

El codigo de producto ampliado define todas las funciones de la estructura del producto y,
de este modo, identifica inequivocamente el equipo.

Revision de aparato

Navegacion
Descripcion

Informacion adicional

Diagnéstico > Info equipo - Revisién aparato
Muestra la revisién del instrumento con la que esté registrado con la fundaciéon HART.

La revisién del equipo se utiliza para asignar el fichero de descripcion de dispositivo (DD)
correcto al equipo.

ID de dispositivo

Navegacion
Descripciéon

Informacion adicional

Endress+Hauser

Diagnéstico - Info equipo - ID dispositivo
Muestra el ID del instrumento para identificarlo en una red HART.

Junto con el tipo de dispositivo e ID de fabricante, el ID de dispositivo forma parte de la
identificacion de dispositivo exclusiva (ID exclusiva) que caracteriza de forma clara cada
dispositivo HART.
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Tipo de dispositivo

Navegacion
Descripcion

Informacion adicional

Diagnéstico - Info equipo - Tipo dispositivo
Muestra el tipo de instrumento y como esta registrado en la fundacién HART.

El tipo de dispositivo resulta necesario para asignar la descripcién de dispositivo (DD)
correcta al equipo.

ID del fabricante

Navegacion Diagnéstico - Info equipo - ID fabricante

Descripcion Utilice esta funcion para ver el numero de identificacion del fabricante con el que se
registré el equipo de mediciéon con HART Communication Foundation.

Indicacién Numero hexadecimal de 2 digitos

Ajuste de fabrica 0x11 (para Endress+Hauser)
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17.5.4 Submenu "Valor medido"

Navegacion Diagndstico - Valor medido

Distancia
Navegacion Diagnéstico - Valor medido - Distancia
Descripcion Visualiza la distancia D medida entre el punto de referencia (borde inferior de la brida o

Informacion adicional

conexion roscada) y el nivel.

PR

A0019485

61 Distancia para mediciones de sélidos granulados

ﬂ La unidad se define en el parametro Parametro Unidad de longitud (- 129).

Nivel linealizado

Navegacion
Descripcion

Informacion adicional

Diagnoéstico - Valor medido - Nivel linealizad
Visualiza el nivel linealizado.

ﬂ La unidad se define mediante el pardmetro Pardmetro Unidad tras linealizacién
> B 149.

Corriente de salida 1 ... 2

Navegacion

Descripcion

Endress+Hauser

Diagnéstico > Valor medido - I de salida 1 ... 2

Muestra el valor calculado de la corriente de salida.
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Corriente medida 1

Navegacion
Requisito previo

Descripcién

Diagnéstico > Valor medido - Corr medida 1
Disponible unicamente para la salida de corriente 1

Muestra el valor de corriente de la corriente de salida que se mide actualmente.

Volt. terminales 1

Navegacion

Descripcion

Diagnostico - Valor medido > Volt. termin. 1

Muestra el voltaje que se aplica a la salida de corriente.

Temperatura de la electrénica

Navegacion

Descripcion

Informacion adicional

190

Diagnostico - Valor medido - Temp electrénica
Muestra la temperatura actual de la electrénica.

La unidad se define en el pardmetro Pardmetro Unidad temperatura.
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17.5.5 Submenu "Memorizacion de valores medidos"

Navegacion Diagndstico » Memor. Val. Med.
Asignacién canal 1 ... 4
Navegacion Diagnéstico » Memor. Val. Med. - Asign. canal 1 ... 4
Descripciéon Asignar una variable de proceso al canal escogido.
Seleccion = Desconectado

= Nivel linealizado

= Distancia

= Salida de corriente 1

= Corriente medida

= Salida de corriente 2 *

= Volt. terminales

= Temperatura de la electronica

= Amplitud absoluta de eco

= Amplitud relativa de eco

= Area de acoplamiento

= Analog output adv. diagnostics 1
= Analog output adv. diagnostics 2

Informacion adicional Se pueden guardar hasta 1000 valores medidos en total en la memoria. Esto significa:
= 1000 puntos de datos si se utiliza 1 canal de registro
= 500 puntos de datos si se utilizan 2 canales de registro
= 333 puntos de datos si se utilizan 3 canales de registro
= 250 puntos de datos si se utilizan 4 canales de registro

Si se ha alcanzado el numero méximo de puntos de datos, entonces se sobrescriben
ciclicamente los puntos méas antiguos con nuevos, de tal forma que siempre pueden
encontrarse los ultimos 1000, 500, 333 o 250 valores medidos en la memoria (principio
de memoria anular).

Los datos registrados se eliminan si se selecciona una nueva opcion en este
parametro.

Intervalo de memoria

Navegacion Diagnostico > Memor. Val. Med. - Interv. mem

Diagnéstico » Memor. Val. Med. - Interv. mem

Descripciéon Definir el intervalo para guardar los datos. Este valor define el intervalo de tiempo en que
se guardan los valores en memoria.

Entrada de usuario 1,0...3600,0s

* La visibilidad depende de las opciones en el cddigo o de los ajustes en el instrumento
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Informacion adicional

Con este parametro se define el intervalo temporal entre los puntos de datos individuales
al registrarlos en la memoria y, por consiguiente, el tiempo de procesamiento méximo de
registro, T e

= Si se utiliza 1 canal de registro: T ;o= 1000 - t 1¢q

= Si se utilizan 2 canales de registro: T oq = 500 - t 1¢q
= Si se utilizan 3 canales de registro: T oq = 333 - t 1¢g
= Si se utilizan 4 canales de registro: T oq = 250 - t 1oq

Una vez transcurrido este tiempo, se sobrescriben ciclicamente los tltimos puntos de datos
de tal forma que la memoria siempre contiene los ultimos datos de un intervalo T jo4
(principio de memoria anular).

ﬂ Los datos registrados se eliminan si se modifica este parametro.

Ejemplo

Cuando se utiliza 1 canal de registro

# Treq=1000-1s=1000s = 16,5 min

# Teq=1000-10s=1000s= 2,75 h

# T,og=1000-80s=80000s~22h

® T, =1000-3600s=3600000s~41d

Borrar memoria de datos

Navegacion

Descripcion

Seleccion

192

Diagnostico - Memor. Val. Med. - BorrarMemorDatos
Diagnéstico > Memor. Val. Med. - BorrarMemorDatos

Limpiar todos los datos guardados.

= Cancelar
= Borrar datos
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Submenu "Visualizacion canal 1 ... 4"

Los subments Visualizacién canal 1 ... 4 solo estan disponibles cuando las
operaciones se realizan mediante el indicador local. Cuando se realizan las
operaciones mediante FieldCare, el diagrama de registro puede mostrarse en la
FieldCare funcion "Lista eventos / HistoROM".

Los Visualizacion canal 1 ... 4 submenus invocan un diagrama del historial de registro del
canal correspondiente.

2 £ XOOKXKX

175.77

40.69 ka9fh I["'--:
-100s 0

= Eje x: presenta 250 a 1000 valores medidos de una variable de proceso medida, segun el
numero de canales seleccionados.

= Eje y: cubre el rango aprox. de valores medidos, adaptdndolo constantemente segun el
progreso de la medicion.

ﬂ Para regresar al mend de configuracion, pulse # y (=) simultdneamente.

Navegacion Diagnéstico > Memor. Val. Med. - VisualizCanal 1 ... 4
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17.5.6 Submenu "Simulacion"

El Submenu Simulacién se utiliza para simular valores de medicién especificos u otras
condiciones. Esto ayuda a comprobar la configuracién correcta del equipo y las unidades de
control conectadas.

Condiciones que pueden simularse

Condicién que va a simularse Parametros asociados

Valor especifico de una variable de proceso = Asignar variables de medida (» B 196)
= Valor variable de proceso (- 196)

Valor especifico de la corriente de salida = Simulacion de salida de corriente (= 196)
= Valor salida corriente (= 197)

Estado especifico de la salida de conmutacién = Simulacion salida de conmutacién (- 197)
= Estado de conmutacién (- 197)

Existencia de una alarma Simulacion de alarma en el instrumento (= 197)
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Estructura del submenu

Navegacion Experto - Diagnéstico - Simulacién
» Simulacién
‘ Asignar variables de medida ‘ > 196
‘ Valor variable de proceso ‘ > B 196
‘ Simulacién de salida de corriente 1 ... 2 ‘ > 196
‘ Valor salida corriente 1 ... 2 ‘ - 197
‘ Simulacion salida de conmutacion ‘ > B 197
‘ Estado de conmutacién ‘ > B 197
‘ Simulacion de alarma en el instrumento ‘ - 197
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Descripcion de parametros

Navegacion Experto - Diagnoéstico - Simulacion

Asignar variables de medida

Navegacion
Descripcion

Seleccion

Informacion adicional

Experto - Diagndstico - Simulacién - Asig var medida
Define la variable de proceso a simular.

= Desconectado
= Nivel
= Nivel linealizado

= E] valor de la variable que se desea simular se define en el pardmetro Pardmetro Valor
variable de proceso (- 196).

= Si Asignar variables de medida = Desconectado, una simulacién estd activa. Esto se
indica mediante un mensaje de diagnoéstico de la categoria Comprobacion de funciones

(C).

Valor variable de proceso

Navegacion Experto - Diagnéstico - Simulacion - ValVariablProces

Requisito previo Asignar variables de medida (» & 196) = Desconectado

Descripciéon Define el valor de la variable seleccionada.
Las salidas asumen valores o estados de acuerdo a este valor.

Entrada de usuario Numero de coma flotante con signo

Informacion adicional El tratamiento subsiguiente del valor medido y la salida de sefial utilizan este valor de
simulacion. Esto permite al usuario verificar si el equipo de medicién esta bien
configurado.

Simulacién de salida de corriente 1 ... 2

Navegacion
Descripcion

Seleccion

Informacion adicional

196

Experto - Diagnéstico - Simulacién - Simul SalCorr 1 ... 2
Conmutar la corriente de salida encender y apagar.

= Desconectado
= Conectado

Una simulacién activa se indica mediante un mensaje de diagnostico de la categoria
Comprobacion de funciones (C).
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Valor salida corriente 1 ... 2
Navegacion Experto - Diagnostico - Simulacion - Valorsal cor 1 ... 2

Requisito previo Simulacion de salida de corriente (> B 196) = Conectado

Descripcion Define el valor de simulacion de corriente.

Entrada de usuario 3,59 ...22,5mA

Informacion adicional La salida de corriente presenta el valor especificado en este pardmetro. De esta manera, el

usuario puede verificar si esta bien ajustada la salida de corriente y si funcionan
correctamente las unidades de control conectadas.

Simulacién salida de conmutacion
Navegacion Experto - Diagnostico - Simulacién - SimSalidaConm

Descripcién Conmutar el simulador de salida de pulsos de encender a apagar.

Seleccion = Desconectado

= Conectado

Estado de conmutacion
Navegacion Experto - Diagnéstico - Simulacién - Est conmutac
Requisito previo Simulacion salida de conmutacion (» B 197) = Conectado
Descripcion Estado actual de la salida de conmutacion.
Seleccion = Abierto
s Cerrado
Informacion adicional El estado de conmutacion presenta el valor definido en este pardmetro. Esto ayuda a

comprobar el funcionamiento correcto de las unidades de control conectadas.

Simulacién de alarma en el instrumento
Navegacion Experto - Diagnostico - Simulacién - Simulac. alarma

Descripciéon Conmutar la alrma del instrumento encender y apagar.

Seleccién = Desconectado

= Conectado
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Informacion adicional

Cuando se selecciona el Opcion Conectado, el equipo genera una alarma. Esto ayuda a
comprobar el comportamiento de salida correcto del equipo en caso de alarma.

Una simulacién activa se indica mediante el Mensaje de diagnéstico € C484 Simulacion
Modo Fallo.

Diagnéstico de Simulacién

Navegacion

Descripcion

Informacion adicional

198

Experto - Diagndstico - Simulacién - test

Elegir el evento de diagnostico que quiere simular.

Nota:
Para terminar la simulacién escoja 'Off

Cuando se realizan las operaciones mediante el indicador local, la lista de seleccién puede
filtrarse segun las categorias de eventos (Pardmetro Categoria de eventos de
diagnéstico).
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17.5.7 Submenu "Test de dispositivo"

Navegacion Diagndstico - Test dispositivo

Inicio test de dispositivo

Navegacion
Descripcion

Seleccion

Informacion adicional

Diagnéstico - Test dispositivo - InicTestDisposit
Inicie el chequeo del equipo.

= No
= Si

En caso de pérdida de eco, no puede realizarse un chequeo del equipo.

Resultado test de dispositivo

Navegacion
Descripcion

Informacion adicional

Diagnostico - Test dispositivo > Resul test disp.
Visualiza el resultado del chequeo del equipo.

Significado de las opciones de visualizacién

s Instalacién Ok
Medicién posible sin restricciones.

= Exactitud restringida
Se pueden hacer mediciones, Sin embargo, la precisién en la medicién es baja debido a la
amplitud de las sefiales.

= Capacidad de medicion restringida
Se puede realizar por el momento mediciones, Sin embargo, existe el riesgo de pérdidas
de eco. Revise el lugar de instalacion del instrumento y la constante dieléctrica del
producto.

= Test no realizado
No se ha realizado ningun chequeo del equipo.

Ultimo test

Navegacién Diagnéstico > Test dispositivo > Ultimo test

Descripciéon Visualiza el tiempo que llevaba funcionando el equipo cuando se realizo el ultimo chequeo.
Indicacién Cadena de caracteres entre los cuales hay numeros, letras y caracteres especiales (#14)
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Sefial de nivel

Navegacion
Requisito previo
Descripcién

Indicacion

Informacion adicional

200

Diagnéstico - Test dispositivo - Sefial de nivel

Se ha realizado el chequeo del equipo.

Visualiza el resultado del chequeo del equipo en lo que respecta a la sefial de nivel.

= Test no realizado
= Comprobacion no OK
= Comprobacion OK

Para Sefial de nivel = Comprobacién no OK: revise la posicién de montaje del equipo y la

constante dieléctrica del producto.
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17.5.8 Submenu "Heartbeat"

ﬂ Submenu Heartbeat solo esta disponible a través de FieldCare o DeviceCare.
Contiene los asistentes que forman parte de los paquetes de aplicacién Heartbeat
Verification y Heartbeat Monitoring.

Descripcion detallada
SD01871F

Navegacion Diagndstico » Heartbeat

Endress+Hauser 201



Indice alfabético

Micropilot FMR56, FMR57 HART

Indice alfabético

0..9
ler valor visualizacion (Parametro) . ............ 172
A
Accesodeescritura . . ...... .. 57
Accesodelectura. ......... ... ... ... ... ... ... 57
Accesorios

Especificos para el mantenimiento . .......... 109

Geratespezifisch . . . ........ ... ... ... 101

Para comunicaciones . .. .................. 108
Activar tabla (Parametro) . .. ................. 154
Administracion (Submenu) .. ........ ... .. .. .. 179
Ajuste (Ment) . . ... 129
Ajuste avanzado (Submenu) . ................. 139
Ajustes

Gestién de la configuracion del equipo . . . ... .... 82
Ajustes de seguridad (Submend) . .............. 155
Altura del Tanque/Silo (Pardmetro) . ............ 144
Altura intermedia (Parametro) . .. ............. 151
Aplicacion . . ... 11

Riesgosresiduales. ... ...... ... ... ... ... ... 11
Asignacién canal 1 ... 4 (Pardmetro) . ........... 191
Asignar estado (Pardmetro) . .................. 165
Asignar nivel de diagnéstico (Parametro) . ........ 166
Asignar valor limite (Pardmetro) ............... 165
Asignar variables de medida (Parametro) . ........ 196
Asistente

Confirmacién SIL/-WHG . .. ................ 158

Definir codigodeacceso . . .. ... 181

Mapeado . ......... ... 137

SIL/ZWHGdesact. . . . ..................... 159
Atenuacion del visualizador (Parametro) . .. ...... 173
Atenuacion salida (Pardmetro) . .. ............. 162
Autorizacion de acceso a parametros

Accesodeescritura . . ....... ... .. 57

Accesodelectura. ............ ... ... ...... 57
B
Bloqueo del teclado

Activacion . .. ... ... . 62

Deshabilitacién . .. ........ ... ... ... .... 62
Borrar memoria de datos (Parametro) . .......... 192
Borrar proteccion de escritura (Parametro) ... ... .. 159
C
Cabezal

Diseflo. . ...... .. .. .. . . .. . . ... 17
Cabezal transmisor

GIro . . ... 35
Caja

GIro . . ... 35
Calibracién lleno (Parametro) . .. .............. 132
Calibracion vacio (Pardametro) . ................ 131
Calidad de sefial (Pardmetro) . ... .............. 133
Cambio de orientacién del indicador . . ... ......... 35
Caracter de separacién (Parametro) . ............ 174

202

Codigodeacceso . ... 57

Entradaincorrecta........................ 57
Cddigo de Equipo (Pardametro) . ................ 187
Cddigo de Equipo Extendido 1 (Pardmetro) . . . . ... 187
Cddigo incorrecto (Pardmetro) . ................ 159
Comparacién resultado (Pardmetro) . ............ 177
Componentes delsistema . . . ................. 110
Comportamiento en caso de error (Pardmetro) 162, 168
Condicién del proceso extendida (Pardmetro) . . . . .. 142
Configuracién adistancia . .. ................... 54
Configuracién Backup Indicador (Submenu) . ... ... 176
Configuracién de la medicién denivel . . . ... ... ... 78
Configuracién de una medicion de nivel . . ... ... ... 78
Confirmacion distancia (Parametro) .. ....... 134, 137
Confirmacion SIL/WHG (Asistente) . . ........... 158
Confirmar el cédigo de acceso (Parametro) ... ... .. 181
Contraste del visualizador (Parametro) . .......... 175
Control de configuracion (Parametro) .. ......... 176
Correccion del nivel (Parametro) . .............. 143
Correspondencia salida de corriente (Parametro) ... 160
Corriente de defecto (Parametro) .. ............. 163
Corriente de salida 1 ... 2 (Parametro) . . ... .. 163, 189
Corriente medida 1 (Parametro) .. ............. 190
D
DD ... 71
Decimales 1 (Parametro) . .................... 172
Decimales menu (Pardmetro) . ................. 174
Declaracion de conformidad . . . ................. 12
Definicién del codigo de acceso . . .. ........... .. 57
Definir cddigo de acceso (Asistente) . ............ 181
Definir cédigo de acceso (Pardmetro) . ....... 179, 181
Derechos de acceso software de operacién
(Parametro) . . ... 139
Derechos de acceso visualizacion (Parametro) . . . . .. 140
Descripcionesdelequipo . ..................... 71
Devolucién delequipo . . ..................... 100
Diagnostico (Menud) . . ..., 182
Diagnostico 1 (Pardmetro) . ................... 184
Diagnostico actual (Pardametro) . ............... 182
Diagnostico de Simulacién (Pardmetro) .. ........ 198
Diagnosticos

Simbolos . . ... . 88
Diametro (Pardametro) . .. .................... 151
Distancia (Parametro) . .............. 133, 137, 189
Distancia bloqueo (Parametro) .. ........... 143, 156
Documento

Funcion........ ... ... . ... . .. . ... . ... 6
E
Elementos de configuracion

Mensaje de diagnostico . . .. ... ... ... 89
Eliminacion . . ............ . ... . ... .. ..... 100
Establecimiento del idioma de configuracion . . . . . .. 77
Estado bloqueo (Pardmetro) ... ............... 139
Estado de conmutacién (Parametro) . ........ 169, 197

Endress+Hauser



Micropilot FMR56, FMR57 HART

Indice alfabético

Estado del Backup (Pardmetro) . ............... 177
Evento de diagnéstico . ... ... . ... 89
En el software de configuracion . . .. .......... 91
Eventos de diagnostico . . . .......... .. ... L. 88
F
FHX50 . ... 52
Filtrar el libro de registro de eventos . . .. ......... 96
Final de mapeado (Pardmetro) ............. 135, 137
Finalidad del documento . ... ................... 6
Formato numérico (Parametro) . ............... 174
Formato visualizacién (Pardametro) . ... ......... 170
Funcién salida de conmutacion (Parametro) . . ... .. 164
Funcionamientoseguro....................... 12
FV (variable de equipo HART) . . ......... ... .... 71
G
Gestién de la configuracion del equipo . . .......... 82
Girar el moédulo indicador . . .. ........ ... ... ... 36
H
Heartbeat (Submenu) . . ..................... 201
Historiadeeventos............ ... ... ........ 95
I
ID de dispositivo (Parametro) . . ................ 187
ID del fabricante (Parametro) . ................. 188

Indicador local
ver En estado de alarma
ver Mensaje de diagnostico

Informacion del equipo (Submend) . ............ 186
Inicio test de dispositivo (Parametro) . ........... 199
Instrucciones de sequridad

Bésico....... ... ... .. 11
Instrucciones de Sequridad (XA) .. ............... 13
Integracion HART . . .. ... ... ... o L. 71
Interfaz de servicio (CDI) . . . ................... 54
Interruptor de proteccion contra escritura . ... ...... 59
Intervalo de indicacién (Parametro) .. ........... 172
Intervalo de memoria (Parametro) .. ............ 191
Introducir cédigo de acceso (Parametro) . ......... 140
L
Language (Pardmetro) .. ........... ... ... .... 170
Limpieza .. ... 98
Limpilezaexterna.................. ... 98
Linea de encabezamiento (Parametro) .. ......... 173
Linealizacion (Submenu) . .. .......... 146, 147, 148
Lista de diagnosticos . . .. ... ..o o 92
Lista de diagndsticos (Submenu) . .............. 184
Listadeeventos............ ... ... .......... 95
Lista de eventos (Submenu) . . ................. 185
Localizacion y resolucion defallos . .. ............ 84
M
Mantenimiento . . .. ........ ... ... ... .. ... .. 98
Mapeado (Asistente) ... ............. ... . ... 137
Mapeado actual (Parametro) .................. 135
MarcaCE . . ... ... .. . . . 12
Marca de tiempo (Parametro) . ........ 182, 183, 184

Endress+Hauser

Marcasregistradas . . .. ... ... 10
Mascaradeentrada . . ........................ 67
Materiales medibles . . . ........ . ... .. .. ... ... 11
Medidas correctivas

ACCESO . oot 90

Cont.cerrado . ............... .. ... 90
Memorizaciéon de valores medidos (Submenu) . . . . . 191
Mensaje de diagnostico . . .. ... ... 88
Menu

Ajuste. . ... 129

Diagnéstico . . ......... ... 182
Menucontextual . . ............ ... ... ........ 69
Microinterruptor

ver Interruptor de proteccion contra escritura
Modo de tabla (Pardmetro) . .. ................ 152
Modulo de configuracion . .. ... .. L. 63
Médulo de visualizacién . . .............. ... .... 63
Modulo de visualizacion y configuracion FHX50 . . . . . 52
N
Nivel (Pardmetro) . ..................... 132,153
Nivel (Submenu) .. ....... ... . ... .. ...... 141
Nivel de evento

Explicacion . . . ... 88

Simbolos . ........ ... .. .. ... 88
Nivel linealizado (Parametro) .. ............ 150, 189
Nombre de dispositivo (Pardmetro) . ............ 186
Nombre del dispositivo (Parametro) .. ....... 129, 186
Numero de serie (Parametro) .. ................ 186
Numero de tabla (Parametro) .. ............... 153
0
Opciones de filtro (Parametro) . ... ............. 185
P
Parametros de configuracién

Idioma de configuracién . ................... 77
Piezasderepuesto............. ... .. .. ... ... 100

Placa de identificacién . . .. ................ 100
Planteamiento de las reparaciones . . . . ........... 99
Preparando grabacion del mapeado (Parametro) ... 138
Propiedad del producto (Parametro) ............. 141
Proteccion contra escritura

Mediante cédigode acceso . . . ............... 57

Mediante interruptor de proteccién contra

esCritura . . . ... 59
Protecciéon contra escritura mediante hardware . . . . . 59
Proteccién contra sobretensiones

Informaciéngeneral . .. ....... ... ... ... ..., 47
ProtocoloHART . .. ... ... ... .. ... .. .. .. .. ... 54
PV (variable de equipo HART) . . ................ 71
R
Rampa con pérdida de eco (Pardmetro) .. ........ 156
Rango de corriente (Parametro) .. .............. 161
Registro mapeado (Parametro) . ........... 136, 137
Requisitos para el personal . . .................. 11
Resetear dispositivo (Parametro) ... ............ 179
Resultado test de dispositivo (Parametro) . ........ 199
Retardo de la conexién (Parametro) . ............ 167

203



Indice alfabético

Micropilot FMR56, FMR57 HART

Retardo de la desconexién (Pardametro) . ......... 168
Retroiluminacion (Parametro) . . ............... 175
Revision de aparato (Parametro) . . ............. 187
S
Salida con pérdida de eco (Pardmetro) . .......... 155
Salida de conmutacion (Submenu) .. ............ 164
Salida de corriente 1 ... 2 (Submend) . ........... 160
Seguridad del producto . . .. ... ... ... 12
Seguridad en el lugar de trabajo . . .. ............. 12
Sefial de nivel (Pardmetro) . ................... 200
Sefial de salida invertida (Pardmetro) .. .......... 169
Seflalesdeestado . .. ...... ... .. .. ... .. .. 64, 88
SIL/WHG desact. (Asistente) . .. ............... 159
Simbolos
En el editor numéricoy de textos . ............ 67
Paracorregir........... ... ... .. .. .. . ..., 67
Simbolos de submenu utilizados en el indicador . . . . . 64
Simbolos en visualizador durante estado bloqueado . . 64
Simbolos para valores medidos . . . .............. 65
Simulacién (Submenu) .. ................. 195, 196
Simulacion de alarma en el instrumento (Parametro)
....................................... 197
Simulacion de salida de corriente 1 ... 2 (Parametro) 196
Simulacion salida de conmutacién (Pardmetro) . ... 197
Submenu
Administracién . . ... . L 179
Ajusteavanzado . . ........ .. ... 139
Ajustesdesequridad . . .. ... ... L 155
Configuracién Backup Indicador . . . .......... 176
Heartbeat........ ... ... ... ... ... ....... 201
Informacién del equipo . . . ... ... 186
Linealizacion . . ................. 146, 147, 148
Lista de diagnosticos . . . ......... ... ... .. 184
Listadeeventos...................... 95, 185
Memorizacién de valores medidos . . .. ........ 191
Nivel . . ... 141
Salida de conmutaciéon . . .................. 164
Salidadecorriente 1...2 .................. 160
Simulacién . . ....... .. ... .. ... .. .... 195, 196
Testde dispositivo . . ..................... 199
Valormedido . ............. ... ... ...... 189
Visualizacion . .. .............. ... ... ... 170
Visualizacioncanal 1 ...4 .................. 193
Sustitucibon deunequipo........ ... ... ... ... 99
Sustitucion del equipo . . ... ... o oo oL 99
SV (variable de equipo HART) . ... ...... ... ... .. 71
T
Tecnologia Bluetooth® . . .. .................... 53
Temperatura de la electrénica (Pardmetro) . . ... ... 190
Test de dispositivo (Submenu) . ................ 199
Texto de encabezamiento (Parametro) . .......... 173
Texto libre (Parametro) . . .................... 150
Textosobreelevento......................... 89
Tiempo de funcionamiento desde inicio (Parametro) 183
Tiempo de operacion (Parametro) .. ........ 176, 183
Tipo de dispositivo (Parametro) ... ............. 188
Tipo de linealizacién (Parametro) . .............. 148

204

Tipo de tanque (Parametro) . .................. 129
Tipo producto (Parametro) . .................. 141
Transmisor
Cambio de orientacién del indicador . . .. ....... 35
Girar el médulo indicador . . .. ............... 36
TV (variable de equipo HART) . .. ............... 71
U
Ultima salvaguarda (Parametro) . .............. 176
Ultimo diagnéstico (Pardmetro) . ... ............ 182
Ultimo test (Parametro) . . . ... ..oovevennnn. .. 199
Unidad de longitud (Pardmetro) . ............... 129
Unidad del nivel (Parametro) . ................. 142
Unidad tras linealizacion (Parametro) .. ......... 149
USOPrevisto . . ...t 11
\'
Valor con pérdida de eco (Pardmetro) .. ......... 155
Valor de conexién (Pardmetro) . .. ............. 166
Valor de corriente fijo (Parametro) . ............. 161
Valor de desconexion (Parametro) . ............. 168
Valor del cliente (Pardmetro) . . ................ 154
Valor maximo (Parametro) . .................. 151
Valor medido (Submenu) . .................... 189
Valor salida corriente 1 ... 2 (Parametro) . ........ 197
Valor variable de proceso (Pardmetro) .. ......... 196
Variables de equipoHART . .. ......... ... ... ... 71
Velocidad maxima de llenado en solidos (Pardmetro)
....................................... 130
Velocidad Méxima vaciado sélidos (Parametro) . ... 130
Version de firmware (Parametro) . .............. 186
Visualizacion (Subment) .. ................... 170
Visualizacion canal 1 ... 4 (Submenu) . ........... 193
Visualizacion de la curva envolvente . . .. .......... 70
Visualizadorlocal . .. ........................ 51
Volt. terminales 1 (Parametro) . .. ............. 190
W
W@M Device Viewer . .. ..................... 100
Endress+Hauser






71521307

www.addresses.endress.com

Endress+Hauser £71)

People for Process Automation



	Índice de contenidos
	1 Wichtige Hinweise zum Dokument
	1.1 Finalidad del documento
	1.2 Símbolos
	1.2.1 Símbolos de seguridad
	1.2.2 Símbolos eléctricos
	1.2.3 Símbolos de herramientas
	1.2.4 Símbolos para determinados tipos de información
	1.2.5 Símbolos en gráficos
	1.2.6 Símbolos que presenta el equipo

	1.3 Documentación adicional
	1.4 Términos y abreviaturas
	1.5 Marcas registradas

	2 Instrucciones básicas de seguridad
	2.1 Requisitos que debe cumplir el personal
	2.2 Uso previsto
	2.3 Seguridad en el lugar de trabajo
	2.4 Funcionamiento seguro
	2.5 Seguridad del producto
	2.5.1 Marca CE
	2.5.2 Conformidad EAC

	2.6 Instrucciones de Seguridad (XA)

	3 Descripción del producto
	3.1 Diseño del producto
	3.1.1 Micropilot FMR56
	3.1.2 Micropilot FMR57
	3.1.3 Cabezal


	4 Recepción de material e identificación del producto
	4.1 Recepción de material
	4.2 Identificación del producto
	4.2.1 Placa de identificación


	5 Almacenamiento y transporte
	5.1 Condiciones de almacenamiento
	5.2 Transporte del producto hasta el punto de medición

	6 Instalación
	6.1 Condiciones de instalación
	6.1.1 Posición de montaje
	6.1.2 Accesorios en el depósito
	6.1.3 Reducción de ecos interferentes
	6.1.4 Medición en depósitos de plástico
	6.1.5 Posibilidades de optimización
	6.1.6 Ángulo de abertura del haz

	6.2 Condiciones de medición
	6.3 Instalación en depósito (espacio libre)
	6.3.1 Antena de trompeta con brida deslizante (FMR56)
	6.3.2 Antena de trompeta con soporte de montaje (FMR56)
	6.3.3 Antena de trompeta (FMR57)
	6.3.4 Antena parabólica (FMR57)
	6.3.5 Dispositivo de alineamiento del FMR57
	6.3.6 Conexión integrada para FMR57 para la conexión por purga de aire

	6.4 Container con aislamiento térmico
	6.5 Giro del cabezal transmisor
	6.6 Cambio de orientación del indicador
	6.6.1 Abrir la tapa
	6.6.2 Girar el módulo indicador
	6.6.3 Cerrar la tapa del compartimento de la electrónica

	6.7 Verificación tras la instalación

	7 Conexión eléctrica
	7.1 Condiciones de conexión
	7.1.1 Asignación de terminales
	7.1.2 Especificación de cables
	7.1.3 Conectores del equipo
	7.1.4 Tensión de alimentación
	7.1.5 Protección contra sobretensiones

	7.2 Conexión del instrumento de medición
	7.2.1 Abrir la tapa del compartimento de conexiones
	7.2.2 Conexión
	7.2.3 Terminales intercambiables con resorte
	7.2.4 Cerrar la tapa del compartimento de conexiones

	7.3 Verificación tras la conexión

	8 Opciones de funcionamiento
	8.1 Visión general
	8.1.1 Configuración local
	8.1.2 Operación con visualizador remoto y módulo de configuración FHX50
	8.1.3 Funcionamiento mediante tecnología inalámbrica Bluetooth®
	8.1.4 Configuración a distancia

	8.2 Estructura y función del menú de configuración
	8.2.1 Estructura del menú de configuración
	8.2.2 Roles de usuario y autorización de acceso relacionada
	8.2.3 Acceso a los datos. Seguridad

	8.3 Indicador y módulo de configuración
	8.3.1 Aspecto del indicador
	8.3.2 Elementos de configuración
	8.3.3 Entrada de números y texto
	8.3.4 Apertura del menú contextual
	8.3.5 Curva envolvente en el módulo de visualización y configuración


	9 Integración en el sistema mediante protocolo HART
	9.1 Visión general de los ficheros de descripción del equipo (DD)
	9.2 Valores medidos mediante protocolo HART

	10 Puesta en marcha mediante SmartBlue (app)
	10.1 Requisitos
	10.2 Puesta en marcha

	11 Puesta en marcha con el asistente
	12 Puesta en marcha a través del menú de configuración
	12.1 Instalación y comprobación de funciones
	12.2 Establecimiento del idioma de configuración
	12.3 Configuración de una medición de nivel
	12.4 Grabación de la curva de referencia
	12.5 Configuración del indicador en planta
	12.5.1 Ajustes de fábrica del indicador en planta
	12.5.2 Ajuste del indicador en planta

	12.6 Configuración de las salidas de corriente
	12.6.1 Ajuste de fábrica de las salidas de corriente
	12.6.2 Ajuste de las salidas de corriente

	12.7 Gestión de configuración
	12.8 Protección de los ajustes contra cambios no autorizados

	13 Diagnóstico y localización y resolución de fallos
	13.1 Resolución de fallos en general
	13.1.1 Errores generales
	13.1.2 Error. Funcionamiento de SmartBlue
	13.1.3 Errores en la parametrización

	13.2 Información de diagnósticos visualizados en el visualizador local
	13.2.1 Mensaje de diagnóstico
	13.2.2 Visualización de medidas correctivas

	13.3 Evento de diagnóstico en el software de configuración
	13.4 Lista de diagnósticos
	13.5 Visión general de los eventos de diagnóstico
	13.6 Libro de registro de eventos
	13.6.1 Historia de eventos
	13.6.2 Filtrar el libro de registro de eventos
	13.6.3 Visión general sobre eventos de información

	13.7 Historial del firmware

	14 Mantenimiento
	14.1 Limpieza externa
	14.2 Sustitución de juntas

	15 Reparaciones
	15.1 Información general sobre reparaciones
	15.1.1 Planteamiento de las reparaciones
	15.1.2 Reparación de equipos con certificación Ex
	15.1.3 Sustitución de un módulo del sistema electrónico
	15.1.4 Sustitución de un equipo

	15.2 Piezas de repuesto
	15.3 Devolución del equipo
	15.4 Eliminación

	16 Accesorios
	16.1 Accesorios específicos para el equipo
	16.1.1 Cubierta protección contra intemperie
	16.1.2 Junta de brida variable para FMR50/FMR56
	16.1.3 Soporte de montaje en pared o techo el FMR50/FMR56
	16.1.4 Visualizador remoto FHX50
	16.1.5 Protector para antena de trompeta
	16.1.6 Protección contra sobretensiones
	16.1.7 Módulo Bluetooth para equipos HART

	16.2 Accesorios específicos para comunicaciones
	16.3 Accesorios específicos para el mantenimiento
	16.4 Componentes del sistema

	17 Menú de configuración
	17.1 Visión general sobre el menú de configuración (SmartBlue)
	17.2 Visión general sobre el menú de configuración (módulo de visualización)
	17.3 Visión general sobre el menú de configuración (software de configuración)
	17.4 Menú "Ajuste"
	17.4.1 Asistente "Mapeado"
	17.4.2 Submenú "Ajuste avanzado"

	17.5 Menú "Diagnóstico"
	17.5.1 Submenú "Lista de diagnósticos"
	17.5.2 Submenú "Lista de eventos"
	17.5.3 Submenú "Información del equipo"
	17.5.4 Submenú "Valor medido"
	17.5.5 Submenú "Memorización de valores medidos"
	17.5.6 Submenú "Simulación"
	17.5.7 Submenú "Test de dispositivo"
	17.5.8 Submenú "Heartbeat"


	Índice alfabético

