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Gegenstand dieses Bescheides:

Standaufnehmer (Radar-Antenne) "Micropilot S" mit integriertem Messumformer als Bauteil
von Uberfiillsicherungen

Der oben genannte Regelungsgegenstand wird hiermit allgemein bauaufsichtlich
zugelassen/genehmigt.

Dieser Bescheid umfasst sechs Seiten und eine Anlage.

Der Gegenstand ist erstmals am 30. Mai 2001 allgemein bauaufsichtlich zugelassen worden.
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| ALLGEMEINE BESTIMMUNGEN

1 Mit diesem Bescheid ist die Verwendbarkeit bzw. Anwendbarkeit des Regelungsgegen-
standes im Sinne der Landesbauordnungen nachgewiesen.

2 Dieser Bescheid ersetzt nicht die flir die Durchflihrung von Bauvorhaben gesetzlich vorge-
schriebenen Genehmigungen, Zustimmungen und Bescheinigungen.

3 Dieser Bescheid wird unbeschadet der Rechte Dritter, insbesondere privater Schutzrechte,
erteilt.
4 Dem Verwender bzw. Anwender des Regelungsgegenstandes sind, unbeschadet weiter

gehender Regelungen in den "Besonderen Bestimmungen", Kopien dieses Bescheides zur
Verfligung zu stellen. Zudem ist der Verwender bzw. Anwender des Regelungsgegenstandes
darauf hinzuweisen, dass dieser Bescheid an der Verwendungs- bzw. Anwendungsstelle
vorliegen muss. Auf Anforderung sind den beteiligten Behdérden ebenfalls Kopien zur Verfi-
gung zu stellen.

5 Dieser Bescheid darf nur vollstandig vervielfaltigt werden. Eine auszugsweise Veroffent-
lichung bedarf der Zustimmung des Deutschen Instituts flir Bautechnik. Texte und Zeich-
nungen von Werbeschriften diirfen diesem Bescheid nicht widersprechen, Ubersetzungen
missen den Hinweis "Vom Deutschen Institut fiir Bautechnik nicht gepriifte Ubersetzung der
deutschen Originalfassung" enthalten.

6 Dieser Bescheid wird widerruflich erteilt. Die Bestimmungen kénnen nachtraglich erganzt und
geandert werden, insbesondere, wenn neue technische Erkenntnisse dies erfordern.

7 Dieser Bescheid bezieht sich auf die von dem Antragsteller gemachten Angaben und

vorgelegten Dokumente. Eine Anderung dieser Grundlagen wird von diesem Bescheid nicht
erfasst und ist dem Deutschen Institut fur Bautechnik unverzuglich offenzulegen.
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| BESONDERE BESTIMMUNGEN
1 Regelungsgegenstand und Verwendungs- bzw. Anwendungsbereich

(1) Gegenstand dieses Bescheides ist eine kontinuierliche Standmesseinrichtung
Typ "Micropilot S" (siehe Anlage 1), bestehend aus Standaufnehmer mit integriertem
Messumformer (Elektronikeinsatz), die als Teil einer Uberfiillsicherung dazu dient, bei der
Lagerung wassergefahrdender Fliissigkeiten Uberfiillungen von Behaltern zu verhindern. Die
vom Messumformer (Elektronikeinsatz) erzeugten Radarsignale werden dber die
Antennenbaugruppe zur Flussigkeitsoberfliche gesendet. Die von dort reflektierten
Radarechos werden von der Antenne aufgenommen. Die Laufzeit der Radarimpulse zwischen
Aussenden und Empfangen ist der Distanz und damit der Fullhhe proportional. Die Laufzeit
wird vom Messumformer gemessen, in ein elektrisches Signal umgeformt und Uber weitere
Messumformer/ Grenzsignalgeber wird ein binares, elektrisches Signal erzeugt, mit dem
rechtzeitig vor Erreichen des zulassigen Fullungsgrades der Fillvorgang unterbrochen oder
akustisch und optisch Alarm ausgeldst wird. Der nachgeschaltete Messumformer mit linearem
oder binarem Signalausgang, der Grenzsignalgeber, der Signalverstarker sowie die fiir die
Melde- oder Steuerungseinrichtung erforderlichen Anlageteile sind nicht Gegenstand dieses
Bescheides.

(2) Die mit der wassergefahrdenden Flissigkeit, deren Kondensat oder Dampfen, in Berlh-
rung kommenden Teile des Standaufnehmers bestehen aus korrosionsbestandigem, auste-
nitischem Stahl nach DIN EN 10088-51, Hastelloy, Tantal, Incoloy, Inconel, Platin bzw.
plattiert, Monel, PEEK (Polyetheretherketon) oder PTFE (Polytetrafluorethylen). Fir die
Dichtungen wird FKM (Viton), EPDM (Buna EP), FFKM (Kalrez), NBR (Perbunan), HNBR
(Terban) oder Tantal verwendet.

(3) Der Standaufnehmer mit integriertem Messumformer darf je nach Ausflihrung fir Behalter
unter atmospharischen Bedingungen und dariiber hinaus bei Temperaturen der Flissigkeit
von -40 °C bis +200 °C und bei Gesamtdriicken bis 64 bar verwendet werden. Die
Umgebungstemperatur am Elektronikeinsatz darf zwischen -40 °C bis +80 °C liegen.

(4) Mit diesem Bescheid wird der Nachweis der Funktionssicherheit des Regelungsgegen-
standes im Sinne von Absatz (1) erbracht.

(5) Der Bescheid wird unbeschadet der Bestimmungen und der Prif- oder Genehmigungs-
vorbehalte anderer Rechtsbereiche erteilt.

(6) Dieser Bescheid berticksichtigt die wasserrechtlichen Anforderungen an den Regelungs-
gegenstand. Gemal § 63 Abs. 4 Nr.2 und 3 WHG? gilt der Regelungsgegenstand damit
wasserrechtlich als geeignet.

(7) Die Geltungsdauer dieses Bescheides (siehe Seite 1) bezieht sich auf die Verwendung im
Sinne von Einbau des Regelungsgegenstandes und nicht auf die Verwendung im Sinne der
spateren Nutzung.

2 Bestimmungen fiir das Bauprodukt

21 Allgemeines
Die Standmesseinrichtung und ihre Teile missen den Besonderen Bestimmungen und der
Anlage dieses Bescheides sowie den beim Deutschen Institut fir Bautechnik hinterlegten
Angaben entsprechen.

1 DIN EN 10088-5:2009-07 Technische Lieferbedingungen fiir Stabe, Walzdraht, gezogenen Draht, Profile und
Blankstahlerzeugnisse aus korrosionsbestandigen Stahlen fir das Bauwesen
2 Wasserhaushaltsgesetz vom 31. Juli 2009 (BGBI. | S. 2585), das zuletzt durch Artikel 1 des Gesetzes vom

19. Juni 2020 (BGBI. | S. 1408) geandert worden ist
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2.2 Eigenschaften und Zusammensetzung

(1) Der Regelungsgegenstand besteht aus dem Standaufnehmer (1) (Radar-Antennen) mit
eingebautem Messumformer (2a) bzw. (2b) (Elektronikeinsatz), (Nummerierung siehe

Anlage 1).
Micropilot S
Typ FMR532-6....... Planarantenne,
Typ FMR540-6E....... Hornantenne,
Typ FMR540-6G....... Parabolantenne,
Typ FMR540-6H....... Parabolantenne.

Die vollstandige Typenbezeichnung entspricht dem Typenschliissel gemal der Technischen
Beschreibung3.

(2) Die Teile der Uberfiillsicherung, die nicht Gegenstand der von dem Bescheid erfassten
allgemeinen bauaufsichtlichen Zulassung sind, diirfen nur verwendet werden, wenn sie den
Anforderungen des Abschnitts 3 "Allgemeine Baugrundsatze" und des Abschnitts 4 "Beson-
dere Baugrundsatze" der ZG-US* entsprechen. Sie brauchen jedoch keine Zulassungs-
nummer zu haben.

(3) Folgende Messumformer sind als fiir diese Uberfiillsicherung geeignet nachgewiesen:
Auswertegerat (3a) mit bindrem bzw. linearem Ausgangssignal
Typ NRF 590
Typ NRF 81
Grenzsignalgeber (3b) mit binarem Ausgangssignal
Typ RMA 422
Typ RMA 42

2.3 Herstellung und Kennzeichnung
2.31 Herstellung

Die Standmesseinrichtung darf nur im Werk des Antragstellers, Endress + Hauser SE+Co. KG
in 79689 Maulburg, hergestellt werden. Sie muss hinsichtlich Bauart, Abmessungen und
Werkstoffen den in der im DIBt hinterlegten Liste aufgefuihrten Unterlagen entsprechen.

2.3.2 Kennzeichnung

Die Standmesseinrichtung, deren Verpackung oder deren Lieferschein muss vom Hersteller
mit dem Ubereinstimmungszeichen (U-Zeichen) nach den Ubereinstimmungszeichen-Ver-
ordnungen der Lander gekennzeichnet werden. Die Kennzeichnung darf nur erfolgen, wenn
die Voraussetzungen nach Abschnitt 2.4 erflllt sind.

Zusétzlich sind die zulassungspflichtigen Teile selbst mit folgenden Angaben zu kenn-
zeichnen:

— Hersteller oder Herstellerzeichen?,
— Typenbezeichnung,
— Serien- oder Chargennummer bzw. Identnummer bzw. Herstelldatum,

— Zulassungsnummer.

) Bestandteil des U-Zeichens, das Teil ist nur wiederholt mit diesen Angaben zu kennzeichnen, wenn das
U-Zeichen nicht direkt auf dem Teil aufgebracht wird.

3 Von der TUV NORD CERT GmbH gepriifte Technische Beschreibung des Antragstellers vom 06.04.2021 fiir die
Uberfiillsicherung Standmesseinrichtung Micropilot S Typ FMR 532, 540
4 ZG-US:2012-07 Zulassungsgrundsatze fiir Uberfiillsicherungen des Deutschen Instituts fiir
Bautechnik
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24 Ubereinstimmungsbestitigung
241 Allgemeines

Die Bestatigung der Ubereinstimmung der Standmesseinrichtung mit den Bestimmungen der
von dem Bescheid erfassten allgemeinen bauaufsichtlichen Zulassung muss fiir das
Herstellwerk mit einer Ubereinstimmungserklarung des Herstellers auf der Grundlage einer
werkseigenen Produktionskontrolle und einer Erstpriifung der Standmesseinrichtung durch
eine hierfiir anerkannte Priifstelle erfolgen. Die Ubereinstimmungserklarung hat der Hersteller
durch Kennzeichnung der Bauprodukte mit dem Ubereinstimmungszeichen (U-Zeichen) unter
Hinweis auf den Verwendungszweck abzugeben.

24.2 Werkseigene Produktionskontrolle

(1) Im Herstellwerk ist eine werkseigene Produktionskontrolle einzurichten und durchzu-
fuhren. Unter werkseigener Produktionskontrolle wird die vom Hersteller vorzunehmende
kontinuierliche Uberwachung der Produktion verstanden, mit der dieser sicherstellt, dass die
von ihm hergestellten Bauprodukte den Bestimmungen der von dem Bescheid erfassten
allgemeinen bauaufsichtlichen Zulassung entsprechen. Im Rahmen der werkseigenen
Produktionskontrolle ist eine Stlickprifung jeder Standmesseinrichtung oder ihrer Einzelteile
durchzufiihren. Durch die Stlckprifung hat der Hersteller zu gewahrleisten, dass die Werk-
stoffe und Male sowie das fertiggestellte Bauprodukt dem gepriften Baumuster entsprechen
und die Standmesseinrichtung funktionssicher ist.

(2) Die Ergebnisse der werkseigenen Produktionskontrolle sind aufzuzeichnen und auszu-
werten. Die Aufzeichnungen miissen mindestens folgende Angaben enthalten:
— Bezeichnung der Standmesseinrichtung,
— Art der Kontrolle oder Priifung,
— Datum der Herstellung und der Priifung,
— Ergebnisse der Kontrollen oder Prifungen,
Unterschrift des fiir die werkseigene Produktionskontrolle Verantwortlichen.

(3) Die Aufzeichnungen sind mindestens funf Jahre aufzubewahren. Sie sind dem Deutschen
Institut fir Bautechnik und der zustandigen obersten Bauaufsichtsbehdrde auf Verlangen
vorzulegen.

(4) Bei ungenigendem Prifergebnis sind vom Hersteller unverziglich die erforderlichen
MaRnahmen zur Abstellung des Mangels zu treffen. Standaufnehmer und Messumformer, die
den Anforderungen nicht entsprechen, sind so zu handhaben, dass eine Verwechslung mit
Ubereinstimmenden ausgeschlossen ist. Nach Abstellung des Mangels ist - soweit technisch
mdglich und zum Nachweis der Mangelbeseitigung erforderlich - die betreffende Prifung
unverzlglich zu wiederholen.

243 Erstpriifung durch eine anerkannte Priifstelle
Im Rahmen der Erstpriifung sind die in den ZG-US aufgefiihrten Funktionsprifungen durch-

zufiihren. Wenn die diesem Bescheid zugrunde liegenden Nachweise an Proben aus der
laufenden Produktion erbracht wurden, ersetzen diese Prifungen die Erstprifung.

3 Bestimmungen fiir Planung und Ausfiihrung

3.1 Planung

Vom Hersteller oder vom Betreiber der Standmesseinrichtung ist der Nachweis der hinrei-
chenden chemischen Bestandigkeit der unter Abschnitt 1 (2) genannten Werkstoffe gegen-
Uber den wassergefahrdenden Flissigkeiten und deren Dampfen oder Kondensat zu fihren.
Zur Nachweisfiihrung kénnen Angaben der Werkstoffhersteller, Veroffentlichungen in der
Fachliteratur, eigene Erfahrungswerte oder entsprechende Prifergebnisse herangezogen
werden.
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3.2 Ausfiihrung

(1) Die Uberfiillsicherung mit einer Standmesseinrichtung nach diesem Bescheid muss
entsprechend Abschnitt 1.1 der Technischen Beschreibung angeordnet bzw. entsprechend
deren Abschnitten 5 und 6 eingebaut und eingestellt werden. Mit dem Einbauen, Instand-
halten, Instandsetzen und Reinigen der Standmesseinrichtung durfen nur solche Betriebe
beauftragt werden, die Uber Kenntnisse des Brand- und Explosionsschutzes verfiigen, wenn
diese Tatigkeiten an Behaltern fir Flissigkeiten mit Flammpunkt <55 °C durchgefiihrt
werden. Nach Abschluss der Montage der Uberfiillsicherung muss durch einen Sachkundigen
des einbauenden Betriebes eine Priifung auf ordnungsgemafRen Einbau und einwandfreie
Funktion durchgefiihrt werden. Uber die Einstellung der Uberfiillsicherung und die ordnungs-
gemale Funktion ist eine Bescheinigung auszustellen und dem Betreiber zu tibergeben.

(2) Nach dem Abgleich der Standmesseinrichtung sind die Parametrierungsdaten gegen
Uberschreiben zu sichern (siehe Abschnitt 6.1 der Technischen Beschreibung).

(3) Wird ein Messumformer (3a) bzw. (3b) nach Abschnitt 2.2 (3) nicht in einem sauberen und
trockenen Raum betrieben, muss er in einem Schutzgehduse angeordnet werden, das
mindestens der Schutzart IP54 nach DIN EN 60529% entspricht.

4 Bestimmungen fiir Nutzung, Unterhalt, Wartung und wiederkehrende Priifungen

(1) Die Uberfillsicherung mit einer Standmesseinrichtung nach diesem Bescheid muss nach
den ZG-US Anhang 1, "Einstellhinweise fir Uberfullsicherungen von Behéltern" und den ZG-
US Anhang 2, "Einbau- und Betriebsrichtlinie fiir Uberfiillsicherungen" betrieben werden. Die
Anhange und die Technische Beschreibung sind vom Hersteller mitzuliefern. Die Anhange 1
und 2 der ZG-US diirfen zu diesem Zweck kopiert werden.

(2) Die Funktionsfahigkeit der Uberfiillsicherung mit einer Standmesseinrichtung nach
diesem Bescheid muss in angemessenen Zeitabstanden, mindestens aber einmal im Jahr,
nach Abschnitt 8 der Technischen Beschreibung und entsprechend den Anforderungen des
Abschnitts 5.2 von Anhang 2 der ZG-US gepriift werden. Bei Gefahr von Ablagerungen von
Bestandteilen der Flissigkeit am Standaufnehmer (Antenne) ist dieser in kirzeren Zeitinter-
vallen zu priifen. Es liegt in der Verantwortung des Betreibers, die Art der Uberprifung und
die Zeitabstande im genannten Zeitrahmen zu wahlen.

(3) Stoér- und Fehlermeldungen sind in Abschnitt 4 der Technischen Beschreibung be-
schrieben.

(4) Bei Wiederinbetriebnahme des Behalters nach Stillegung oder bei Wechsel der
wassergefahrdenden Flissigkeiten, bei dem mit einer Anderung der Einstellungen oder der
Funktion der Uberflillsicherung zu rechnen ist, ist eine erneute Funktionsprifung, siehe
Abschnitt 3.2 (1), durchzufthren.

Holger Eggert Beglaubigt
Referatsleiter Schénemann
5 DIN EN 60529:2014-09 Schutzarten durch Gehause (IP-Code)
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(1) Standaufnehmer (Antennenbaugruppe) \/
(2a) MeBumformer (Elektronikeinsatz zur Auswertung des 4...20 mA-Signals)
(2b) Meflumformer (Elektronikeinsatz zur Auswertung des Grenzsignals (> 21,5 mA))
(3a) Melumformer mit linearem oder bindrem Signalausgang (Auswerteeinheit)
(z. B. der mitgepriifte Geratetyp NRF590 oder NRF81)
(3b) Grenzsignalgeber mit binarem Signalausgang (Auswerteeinheit)
(z. B. der mit Micropilot § FMR532, FMR540 mitgepriifte Geratetyp RMA422 oder RMA42)
(4) Signalverstarker
(5a) Meldeeinrichtung
(5b) Steuereinrichtung
(5¢) Stellglied (3a) bis (5¢) nicht Gegenstand dieses Bescheides
Standaufnehmer (Radar-Antenne) "Micropilot S" mit integriertem Messumformer als
Bauteil von Uberflillsicherungen
- ) Anlage 1
Ubersicht
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Uberfiillsicherung mit kontinuierlicher Standmesseinrichtung fiir ortsfeste Behélter zur Lagerung wasserge-
fahrdender Fliissigkeiten.
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TECHNISCHE BESCHREIBUNG

Micropilot S FMR532, FMR540 Uberfiillsicherung
1  Aufbau der Uberfiillsicherung

Die kontinuierliche Standmesseinrichtung Micropilot S Typ FMR532, FMR540 besteht aus einem
Standaufnehmer (Antennenbaugruppe) (1) und einem im Standaufnehmergehéuse eingebauten
Messumformer (Elektronikeinsatz) (2).

a) Im Messumformer (Elektronikeinsatz) (2a) wird ein dem Fiillstand proportionales elektrisches analoges
Signal (4-20 mA) erzeugt, das einem nachgeschalteten Grenzsignalgeber (3b) (Auswerteeinheit z. B. dem
mitgepriften RMA422 oder RMA42) zugefiithrt wird, der ein binares Signal erzeugt.

b) Im Messumformer (Elektronikeinsatz) (2b) wird ein Grenzsignal (Stromsignal > 21,5 mA) erzeugt, das
einem nachgeschalteten Grenzsignalgeber (3b) (Auswerteeinheit z. B. dem mitgepriiften RMA422 oder
RMA42) zugefihrt wird, der ein binares Signal erzeugt.

) Im Messumformer (Elektronikeinsatz) (2b) wird ein digitales HART-Protokoll erzeugt, das einem
nachgeschalteten MeBumformer (3a) (Auswerteeinheit z.B. mitgepriften NRF590 oder NRF81) zugefiihrt
wird, der ein bindres Signal erzeugt.

d) Im Messumformer (Elektronikeinsatz) (2b) wird ein digitales HART-Protokoll erzeugt, das einem
nachgeschalteten MeBumformer (3a) (Auswerteeinheit z.B. mitgepriften NRF590 oder NRF81) zugefiihrt
wird,

der ein dem Fiillstand proportionales elektrisches analoges Signal (4...20 mA) erzeugt, das wiederum
einem nachgeschalteten Grenzsignalgeber (3b) (z. B. dem mitgepriiften RMA422 oder RMA42) zugefiihrt
werden kann.

Dieses binare Signal steuert direkt oder Gber einen Signalverstarker (4) eine Meldeeinrichtung (5a) oder
eine Steuereinrichtung (5b) mit Stellglied (5c).

Die nicht gepriiften Anlageteile der Uberfiillsicherung, wie MeRumformer (3a) (Auswerteeinheit), Grenz-
signalgeber (3b) (Auswerteeinheit), Signalverstarker, Meldeeinrichtung, Steuerungseinrichtung und
Stellglied, miissen den Abschnitten 3 und 4 der Zulassungsgrundsétze fiir Uberfiillsicherungen (ZG-US)
entsprechen.

Version:

02.00

Dokument ID: Dateiname: Seite:

961005133-A 961005133-A_TD_Micropilot_S_FMR532-540_WHG_V.02.00 3 von 21




Alle Rechte vorbehalten. Das Kopieren dieses Dokuments und die Verwendung von Teilen aus diesem Doku-

All rights reserved. Passing on and copying of this document, use and communication of its contents not

permitted without written authorization from Endress+Hauser SE+Co. KG.

ment ist ohne schriftliche Genehmigung der Endress+Hauser SE+Co. KG nicht erlaubt.

Endress+Hauser £Z2.] —

TECHNISCHE BESCHREIBUNG

People for Process Automation
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1.1 Schema der Uberfiillsicherung

1.2

gepriifte Anlagenteile Meldeanlage
. x| (5a)
L E : E 1 1 ®
E el ‘. _',L C T | (5b)
(1) (2a) ' (3b) (4) R TErTrer o
(2b) E . (5¢)
|7 N~ l&
-l -
: (3a) o = Ga)
3 E | E E | ] &®
el e[ : Ak A | (5)
(1) (2a) ' (3a) (3b) (4) R TErTrer -
(2b) Lo (5¢)
- &

1)  Standaufnehmer (Antennenbaugruppe)

(
(2a) MeRumformer (Elektronikeinsatz zur Auswertung des 4...20 mA-Signals)
(2b)  MeRumformer (Elektronikeinsatz zur Auswertung des Grenzsignals (> 21,5 mA))
(3a) MeRumformer mit linearem oder bindrem Signalausgang (Auswerteeinheit)
(z. B. der mitgepriifte Geratetyp NRF590 oder NRF81)

(3b) Grenzsignalgeber mit bindrem Signalausgang (Auswerteeinheit)

(z. B. der mit Micropilot S FMR532, FMR540 mitgeprifte Geratetyp RMA422 oder RMA42)
4)  Signalverstarker
5a) Meldeeinrichtung
5b) Steuerungseinrichtung

5c) Stellglied
Bild 1-1 Schema der Uberfiillsicherung

Funktionsbeschreibung

Von der Antennenbaugruppe werden vom MelRumformer (Elektronikeinsatz) erzeugte Radarsignale als kurze|
Impulse ausgesendet. Die von der Fiillgutoberflache reflektierten Radarimpulse werden als Radarechos emp-
fangen. Die Laufzeit der Radarimpulse zwischen Aussenden und Empfangen ist der Distanz und damit der
Fallhéhe proportional. Die Laufzeit wird vom MeRRumformer (Elektronikeinsatz) nach Parametrierung in ein
4...20 mA-Signal oder in ein bindres Ausgangssignal umgesetzt und dem entsprechenden Grenzsignalgeber
zugefihrt.

Als Gehduse wird ein Aluminiumgehé&use mit separatem AnschlufRraum (T12) verwendet. Der Elektronik-
Einsatz mit 4...20 mA ist flr explosionsgefdhrdete Bereiche in Ziindschutzart ,eigensicher” gefertigt.
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1.3 Typenschliissel

Micropilot S FMR532 - | 6
Zertifikat

o flir explosionsgeschitzten Bereich + WHG

Antennenausfiihrung (Typ, GroRe, Werkstoff, Dichtung)

e Planarantenne ab DN150 / 6", Dichtungsmaterial

ProzeRanschluR (Flansch-@, Werkstoff)

e ab DN150 bzw. 6" nach Industriestandard DIN, ANSI, JIS, ....

MeRausgang und Bedienung

e 4..20mA HART mit VU 331

Gehéuse (T12)

Verschraubung / Einfilhrung

Eichzulassungen

Micropilot S FMR540 - | 6
Zertifikat

o fiir explosionsgeschitzten Bereich + WHG

Antenne (Typ, GroRe, Werkstoff)

E Hornantenne DN100 / 4", Ausrichtvorrichtung, Dichtungsmaterial
G Parabolantenne DN200 / 8", Ausrichtvorrichtung, Dichtungsmaterial

HParabolantenne DN250 / 10", Ausrichtvorrichtung, Dichtungsmaterial

Antennenverlangerung

o zusatzliche Lange: 150 mm bis 450 mm

ProzeRanschluR (Flansch-@, Werkstoff)

e ab DN100 bzw. 4" nach Industriestandard

DIN, ANSI, JIS, ....

MeRausgang und Bedienung

e 4..20mA HART mit VU 331

Gehduse (T12)

Verschraubung / Einfiihrung

Eichzulassungen
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1.4

1.4.1

Mafbilder und technischen Daten

Gehause (mit Elektronikeinsatz)

Gehduse T12

182

@129

—

L0

Bild 1-2 Abmessungen Geh&use T12

1.4.2 Antennenbaugruppe Planarantenne fiir FMR532

DIN, ANSI, : E+H UNI Flansch '
A= b (max. 1 bar) !
: ; : o« = ! :
: R s b
i i i ) T h e
! [ . | ! ? [ ; ] |
: ; o
i /Z\Dmaim: : ol 2
[~ ] Flanschnabe ©— =
: (siche unten) ™ o
g o g g] B =} g =
: - ] B
: B 150
DN150 /6"

DN200...300/8..12"
Ausfiihrung mit Horn Detail A
; Flanschnabe furden Anbau
kundenseitiger Flansche

@D

Ausfiihrung ohne Horn

Befestigung:
4 Schrauben MG /50"
z.B.DIN 912

0-Ring 85,3 x 3,53,
wird mitgeliefert
(Werkstoff wie
Sensordichtung )

Flanschnabe

Aufgefihrte Grofen sind Vorzugstypen.
Antennenausfiilhrung DN150 | 6% DN200 [ 8% DN250 / 10% DN300 / 12¢
L [mim] 111 355 508 535
2 D [mim] kein Horn 150 240 290
Bild 1-3 MaRblatt Antennenbaugruppen FMR532
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1.4.3 Antennenbaugruppen Horn- und Parabolantenne fir FMR 540

Hornantenne Gehause T12 Parabolantenne
1
I e U e S 1 1 e R b gt e e e o 1
Ausrichtvorrichtung Ausrichtvorrichtung
(Sensorausrichtung) mit (Sensorausrichtung) mit

Endress+Hauser UMI Flansch DM 150%200/250 Endress+Hauser Standard Flanschen

oy
@ 2B0{DN 150)
@ 340{DN 200}
2 405{DN 250)
* = MNur Hornantenne
I
-—--- A0 ot A A A i A, 000
Hornantenne
of a : 3 ]
2 2 : 1 mr e
= = H
= = ‘ o ATy
g g : iOE
o~ o -
= =) :
: : : s |
| i
H S o
: 5
P g E 3
= L es |
& d
Flansche nach EN 1092-1 (passend zu DIN 2527) Parabolantenne
Flansch | DN 100 D 150 DN 200 | DN 250 Antennengrifte / 2001 & 20008 2500100 250/ 10r
b [mm] 20 29 24 o6 Flansch UnI Standard UNI Standard
D [mm] 220 285 340 405 L2 [mm] 318 248 19.5 125
for PN10/16
Flansche nach ASME B16.5 Parabolantenne
Flansch & 6" g 0 Antennengréffe | 200mm/ 8" | 250mm/ 10”
b [rmm] 239 254 284 30.2 L1 [mmi 60.6 884
D [mm] 228.6 Z79.4 3429 406.4 d [rmm] 173 236
fiir 150 Ibs
Flansche nach JIS B2220 Hornantenne Hornantenne
Flansch [DN100 | DN 150 | DN 200 [ DN 250 Antennengrifie 100mmi4” | Flansch | Ul | Standard
b [mm] 18 2 22 24 L1 [mmi 430 [ 2mm | 329 [ 269
D [mmi 210 280 330 400 d [mim] 95
fr 10K
Flansche nach JPI 75 - 15
Flansch 4 g g 0
b [mm] 23.9 25.4 28.6 30.2
D [mmi 230 280 345 405
fir 150lbs
Flansche gemafR DIN, ANSI, JIIS. Aufgefuhrie GroRen sind Vorzugstypen.
Bild 1-4 MaRblatt Antennenbaugruppen FMR540
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1.5 Technische Daten / Elektronikeinsatz und Antennenbaugruppen

1.5.1 Elektronikeinsatz 4...20 mA (HART)

Versorgung:
Gleichspannung: 16 - 30VDC
Stromaufnahme: max. 21 mA (50 mA Einschaltstrom)

Signalausgang (passiv):
Gleichspannung: 11,5-30VDC
4...20 mA, uberlagert mit HART-Kommunikationssignal
untere Begrenzung: ca. 3,6 mA
obere Begrenzung: ca. 22 mA
Birde fir HART-Signal: min. 250 Q

Temperaturbereich:
maximal: -40°C...+80 °C (siehe Abhédngigkeit von ProzeRtemperatur)
eichfahig: -25°C..+55°C
Hinweis: die maximale Umgebungstemperatur richtet sich nach der Flansch- bzw. ProzelRtemperatur.
Es gilt hier das in den jeweiligen Sicherheitshinweisen (XA s) angegebene Temperaturderating fiir den
Einsatz in explosionsgefdhrdeten Bereichen.
Bei Betrieb im Freien mit starker Sonneneinstrahlung ist eine Wetterschutzhaube zu montieren.

Gehéuse: T12 (mit separatem AnschlufRraum).

Schutzart (EN 60529):
Geh&use (FMR53x): IP 65, Antennen, Gehause (FMR540): IP 68.

1.5.2 Antennenbaugruppen
FMR 532 (Planarantenne)

Antennentyp / Dichtung Temperaturbereich ProzeRdruck
Planar Viton (FKM) -40 ...+150°C siehe Derating
Derating: p [bar] A

- \
20 S

10

n n n n | -
-40 80 100 120 150T[°C]

Hinweis! Die Planarantenne ist nicht heiBdampfbestandig!

FMR 540 (Hornantenne)

Antennentyp / Dichtung Temperaturbereich ProzeRdruck
Standard / Viton (FKM) -40 ...+200°C 0 ...16 bar
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1.6

*

**

MeBbereiche / MeBgenauigkeit
MeRbereich:

Der nutzbare MelR3bereich ist von der AntennengréfRe, den Reflexionseigenschaften des Mediums, der Einbaupo-
sition und eventuell vorhandenen Storreflexionen abhangig.

Die antennenseitige MeRbereichsbegrenzung ergibt sich aus der Summe aus Blockdistanz BD (antennenspezi-
fisch) und Sicherheitsabstand SD (siehe auch Kap. 5).

Nahere Angaben sind in den entsprechenden Technischen Informationen Tl unter ,EingangskenngréRen” bzw.
Betriebsanleitungen BA unter ,Einbaubedingungen” beschrieben.

MeRgenauigkeit:

digital* (HART): FMR532: FMR540:
absolute Genauigkeit: +1mm +1mm
Wiederholbarkeit: 0,3 mm 0,3 mm
Hysterese: 0,1mm 0,1mm
Linearitat: <0,2% oder £2 mm <0,2% oder £2 mm
Auflésung: 0,3 mm 0,3 mm
EinfluR der Umgebungstemperatur: +2mm +2mm
Einschwingzeit: typ. 15 s typ.23s
Verzdgerungszeit im WHG-Modus: ca. 4s ca. 1s
analog (4..20 mA): FMR532 / FMR540:
Aufldsung: 0,1% des MeRbereichs,
TK** Nullpunkt (4 mA): 0,025% /10K (max. 0,294 %),
TK** Spanne (20 mA): 0,070% /10K (max. 0,824 %),

innerhalb der Referenzbedingungen (nach OIML R85): Temperatur: -25...+55°C, Luftfeuchte: 65% + 15%, at-
mosphadrischer Druck, ruhige gut reflektierende Oberfléche des Mediums und keine gréfReren Storreflexionen

TK: mittlerer Temperaturkoeffizient. Maximum bezogen auf spezifizierten Umgebungstemperaturbereich
(-40...+80°C)

Hinweis 1: der Grenzsignalgeber beruht auf dem analogen 4...20 mA-Signal der StandmefReinrichtung (FMR532,

FMR540), das die Genauigkeit des Schaltpunktes maf3geblich bestimmt.

Hinweis 2: bei Verwendung des digitalen HART-Signals zur Ubermittlung des WHG-Signals muR die Genauigkeit bei
der Erzeugung eines linearen Mef3signals die Genauigkeit nachgeschalteter Gerate beriicksichtigt werden. Zur Ver-
z6gerungszeit der StandmeReinrichtung ist noch die der nachgeschalteten Gerate miteinzubeziehen (z. B. HART
Fehlertoleranzzeit).
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2 Werkstoffe Standaufnehmer

Als Werkstoffe flir die mit der Lagerfliissigkeit, deren Ddmpfe oder Kondensat direkt in Berithrung kommenden
Teile des Standaufnehmers (Antenne) werden verwendet:
Antennenbaugruppe:

e PTFE (Polytetrafluorethylen), PEEK (Polyetheretherketon),

e nichtrostende Stahle nach DIN EN 10088-3 (DIN 17440), z.B. 1.4301, 1.4404, 1.4435, 1.4462, 1.4571)

e Hastelloy, Incoloy, Inconel, Monel, Tantal oder Platin bzw. plattiert

Dichtungen innerhalb des Antennensystems:
e Viton (FKM), Buna EP (EPDM), Kalrez (FFKM), Perbunan (NBR), Terban (HNBR)

ProzeRanschluB;
e PTFE (Polytetrafluorethylen)
e nichtrostende Stahle nach DIN EN 10088-3 (DIN 17440), z.B. 1.4301, 1.4404, 1.4435, 1.4462, 1.4571)

e Hastelloy, Incoloy, Inconel, Monel, Tantal oder Platin bzw. plattiert

3 Einsatzbereich

Die Standaufnehmer kdnnen an drucklosen Behaltern eingebaut sein, die unter atmosphérischen Bedingungen
betrieben werden, sowie an Behéltern mit Uberdriicken bis zu einem maximalen Druck von 64 bar.

Uber die atmosphérischen Temperaturen hinaus diirfen die jeweiligen Standaufnehmer bis zu einer maximalen
Temperatur von 200 °C betrieben werden. Die maximale Umgebungstemperatur des Elektronikeinsatzes darf
80 °C nicht tiberschreiten und richtet sich bei Einsatz als Uberfiillsicherung nach den in den Betriebsanleitungen
(Sicherheitshinweise) angegebenen Deratingtabellen (s. Kap. 1.5).

Beim Einsatz in explosionsgefahrdeten Bereichen, diirfen die, in den jeweiligen zugehérigen Betriebsanleitun-
gen (Sicherheitshinweise) festgelegten Maximalwerte (ProzeR- / Umgebungstemperatur, Temperaturklassen)
nicht Gberschritten werden

4 Stor- und Fehlermeldungen

Der MeBumformer verwendet die 4-Leiter-Technik. Die Spannung des Mel3signals wird durch das nachgeschal-
tete Gerat bestimmt und mul} innerhalb der unter 1.5.1 angegebenen Grenzwerte liegen.

Der Ausfall der Versorgungsspannung fiihrt im Signalstromkreis (4...20 mA) zu einem Eingangssignal am Grenz-
signalgeber von unter 3,8 mA oder iber 21,5 mA.

Eine Leitungsunterbrechung im Signalstromkreis fithrt zum Abfall des Signals unter 3,8 mA und muR durch das
nachgeschaltete Gerat als Stérung gemeldet werden. Abhdngig von seiner Lage im Stromkreis fithrt ein Kurz-
schlul® im Signalstromkreis zu einem Eingangssignal am Grenzsignalgeber von unter 3,8 mA oder Gber 21,5 mA.
Diese Signale sind zu einer Stér-/ Fiillstandalarmmeldung heranzuziehen. In Verbindung mit dem RMA422 oder
RMA42 erfolgt die Stérmeldung durch das Stérmelderelais des RMA422 oder RMA42.

Bei Verwendung des digitalen HART-Protokolls muf3 das nachgeschaltete Gerét so parametrisiert werden, daf}

bei Auftreten von Fehlern (Verlust der Kommunikation, Stromausfall, Fehlermeldung der StandmeReinrichtung
bei Verlust des Echos) diese als Uberfiillung registriert werden. Einzelheiten sind der Bedienungsanleitung des

nachgeschalteten Gerates (z. B. NRF590 oder NRF81) zu entnehmen.
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5 Einbauhinweise
5.1 Mechanischer Einbau
Flansch:
Referenzpunkt
derMessung
I [
sD BD
Q&,.. .................................. E = Abgleich Leer (=Nullpunkt)
i F = Abgleich Vall (=Spanne)
D A = Ansprechhthe
fy D = Distanz (Abstand Flansch / Fullgut)
L = Fillstand
BD = Blockdistanz
F| A i SD = Sicherheitsabstand
L
L R B . Y
Bild 5-1 Mech. Einbau
Vor dem Einbau des Standaufnehmers ist zu Uberpriifen, ob die Betriebsdaten (Nenndruck, MeRbereich, me-
diumberiihrte Werkstoffe und Umgebungstemperatur) den Anforderungen der Mel3stelle entsprechen. Hin-
weise sind den entsprechenden mitgelieferten Betriebsanleitungen zu entnehmen.
Der Micropilot S wird abgeglichen indem die Leerdistanz E (=Nullpunkt), die Volldistanz F (=Spanne) ein-
gegeben wird. Bei Varianten mit Stromausgang entsprechen die Punkte ,E” und ,F* 4 mA und 20 mA, fir
das Anzeigemodul 0% und 100%.
5.2 Blockdistanz BD / Sicherheitsabstand SD der Standaufnehmer
"""" i
Blockdistanz BD
r Blockdistanz BD
Sicherheitsabstand SDT
Sicherheitsabst. SD
Bild 5-2 Blockdistanz
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Die Blockdistanz (BD) ist antennentypspezifisch. Der Sicherheitsabstand (SD) und die Blockdistanz (BD) sind
werksseitig voreingestellt. Innerhalb der Blockdistanz (BD) ist keine Messung maglich.

Im WHG-Modus wird bei Eintritt des Echos in diesen Bereich (BD+SD) ,ALARM" ausgeldst.

5.3 Referenzpunkt

Die Referenzpunkte fiir den Abgleich Leer ,E” und der Blockdistanz ,BD" sind wie folgt definiert:

O Einschraubstick
Flansch: R 1%, 132 NPT:
Referenzpunkt sl Referenzpunkt
derlMessung der Messung

>
ff: inaktiveLange

maximal
maéglicher
Fiillstand

Bild 5-3 Referenzpunkt

5.4 Elektrischer Anschlu3 des Standaufnehmers

Hilfsenergie: Hilfsenergie:
24VvDC 24 VDC
(16..30 V)

HART
7\ alternativ

..—f‘é Commubaox

FXA 1931

|: DXR 275

Kommunikations-
widerstand
(=250 ©)

Testbuchse
(Ausgangsstrom)

1 =2 a <4 & :
[-+>)+ | - GO
]

Bild 5-4 Elektrischer Anschluf3

Weitere Hinweise sind den entsprechenden mitgelieferten Betriebsanleitungen zu entnehmen.
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6

6.1

Einstellhinweise

Der Micropilot S kann lber verschiedene Wege eingestellt werden:
¢ Vor-Ort-Bedienung mittels LCD-Anzeige VU 331
e Bedienung mit Handbediengerat DXR 275
e Fernbedienung mittels PC:

- mit ToF-Tool (grafisches Bedienprogramm fiir MeRgerate von Endress+Hauser, die nach dem
Laufzeitverfahren arbeiten)

Achtung:  wahrend der Ubertragung von Hillkurve, Ausblendung oder FAC kann sich die Reakti-
onszeit des Gerétes deutlich verlangsamen. Geeignete MaRnahmen gegen Uberfiillung sollten wéh-
rend dieser Zeit getroffen werden.

- Commuwin Il (grafisch unterstitztes Bedienprogramm fir intelligente MeRgerate mit digitalen
Kommunikationsprotokollen u. a. HART)

- Weitere Hinweise zu den Einstellungen sind den entsprechenden Betriebsanleitungen (BA) zu
entnehmen.

Einstellung zum Betrieb als Uberfiillsicherung

Nach erfolgtem Abgleich des Micropilot S, d. h. Setzen der Leerdistanz E (=Nullpunkt) und der Volldistanz F
(=Spanne)) wird der Parameter ,Uberfiillsicherung” (Position 018) auf , WHG" gestellt.

Es kénnen nun keine Parameter, aul3er Pos. 018, weder lber die LCD-Anzeige noch liber Kommunikation
verdandert werden; gleichzeitig werden diverse Parameter nach Tab. 3 gesetzt.

Anschlieend muR der Betreiber vor Ort tiber die LCD-Anzeige VU 331 per Tastendruck (alle drei Tasten ge-
meinsam) die Hardwareverriegelung aktivieren oder es wird alternativ mittels der Eichverriegelung (mecha-
nischer Schalter) gesperrt.

Das Gerét kann nun weder parametriert, noch per Kommunikation entriegelt werden.

Entriegelt wird das Gerat, indem zunachst vor Ort iiber die LCD-Anzeige VU 331 per Tastendruck (alle 3 Tas-
ten gemeinsam) die Hardwareverriegelung bzw. die Eichverrigelung (mech. Schalter) gelést und anschlie-
Rend der Parameter ,Ubeffiillsicherung” (Position 018) auf ,Standard” gesetzt wird.

Eine MeRbedingung (Echo) die zu einem ALARM im Bereich ,Sicherheitsabstand SD" fiihrt kann zuriickge-
setzt bzw. geldéscht werden, indem

e vor Ort Gber die LCD-Anzeige VU 331 der Alarm in Pos. 017 bestétigt wird;
e (ber ein Kommunikationsprotokoll (z. B. Hart) die Alarmmeldung bestatigt wird (Commuwin II:
Pos. V1 H7, ToF-Tool: unter Sicherheitseinstellungen. ,Reset Selbsthalt’);

Hinweise:
e Veranderte Einstellungen in der Funktionsgruppe ,erweiterter Abgleich” (05 bzw. Commuwin Il V4)
wie z. B. ,Flllhéhenkorrektur” beeinflussen das Ausgangssignal. Dies muf3 bei der Berechnung der An-
sprechhdhe (vgl. 6.2.2, 6.4) berticksichtigt werden (siehe hierzu die entsprechende Bedienungsanlei-
tung).
o Verwendung des Tank Side Monitor NRF 590 als Grenzsignalgeber: sobald der Tank Side Monitor

NRF 590 den Micropilot S als angeschlossenes HART-Gerét iber die HART-Kurzadresse erkannt hat,
wird im Betrieb dessen interne HART-Langadresse verwendet.
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Einstellschema / Grundabgleich (Tab. 1):

ToF-Tool Klartextanzeige Dlsgl)alzzizgnﬂl Co;:;l,:i\g :]nll
Tankgeometrie 1) 002 VO H2
I
| Medium Eigenschaften 003 VO H3
\
| MeRbedingungen 004 VO H4
\
| Abgleich Leer E 005 VO H5
I
| Abgleich Voll F 006 VO H6
\
| Rohrdurchmesser (fiir Bypass / Schwallrohr) (007) 007 VO H7
\
- ; 2
?rllcorlcs\::r?gisgait):t;gt(:iit?sart: MeRBumformer als Grenzsignalgeber) e VAL a2
I
| Ausblendung sieche BA3) sieche BA3)
\
weitere Einstellungen siehe BA3) sieche BA3)
Funktionsgruppe 05 V4
I
\lﬁ\?:gullsmherung 018 V1 HS
I
| vor Ort: 3 Tastendruck am Display VU 331 ja ja

1) Beim FMR 532 (Planarantenne) muB als , Tankgeometrie" (002) immer ,Schwallrohr" gewahlt werden.

) Bei Auswertung des binaren Grenzsignals (> 21,5 mA) notwendig; zur Berechnung der Ansprechhéhe A

siehe Abs. 6.2.2
3} BA = Betriebsanleitung
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Verriegelung / Entriegelung (Tab. 2a und 2b):

| Verriegelungsart ‘ Code / Aktion Position / Display VU 331 Commuwin I
verriegeln:  (Tab. 2a)
| Software | WHG" 018 V1H8
\
Hardware 3 Tasten gemeinsam ,verriegeln” vor Ort via Display VU331
Tasten E], und
entriegeln:  (Tab. 2b)
Hardware 3 Tasten gemeinsam ,entriegeln” vor Ort via Display VU331
Tasten E], und
I
Software ,Standard” 018 | V1 H8

Alternativ zur ,3 Tasten Verriegelung” kann das Gerat auch durch den mechanischen Schalter zur Eichverrie-

gelung verwendet werden.

Mit der Einstellung ,WHG" werden folgende Parameter, unabhangig zuvor eingestellter Werte, wie folgt ge-

setzt: (Tab. 3)

ToF-Tool Klartextanzeige Wert / Parameter Display VU 331 | Commuwin ||
FMR532 FMR540
Sicherheitseinstellungen
0 0
Ausgang bei ALARM Mazx'z ;12 o Mazx'z 1]112 o, 010 V1 HO
Ausgang Echoverlust ALARM ALARM 012 V1H2
Verzégerung 1 1 014 V1 H4
im Sicherheitsabstand SD Selbsthaltung Selbsthaltung 016 V1H6
Erweiterter Abgleich
Integrationszeit (lowpass) Os 5s | 058 V4 H8
Ausgang
Kommunikationsadresse 0 (unverandert) 060 V5 HO
fester Strom OFF (Aus) OFF (Aus) 063 V5 H3
Simulation OFF (Aus) OFF (Aus) 065 V5 H5
Diagnose
Fensterung - OFF(Aus) | 0A7 V9 H7
Service
distance
MAM filter length (Lange) 5 10 0D11 V71 H1
MAM filter border (Rand) 1 2 0D12 V71 H2
Min. lowpass - 5 0D13 V71 H3
Max. lowpass - 200 0D14 V71 H4
delta at min. - 3 0D15 V71 H5
Hysteresis width (Hysterese) Omm _ D14 V71 Hé
- Omm 0D16 V71 Hé
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Max. fill speed (Befillfilter) Omm/s - 0b1> V71HS
- O0mm/s 0D17 V71 H7
Max. drain speed (Entleerfilter) Omm/s - 0b16 V71 H6
- O0mm/s 0D18 V71 H8
envelope (Hullkurve)
envelope statistics (Statistik) 2 - 0D21 V72 H1
envelope statistics up - 3 0D23 V72 H3
envelope statistics down - 3 0D24 V72 H4
mapping (Echoerkennung)
| FAC adder | 6dB | 6dB 0D35 V73 H5
first echo (Erstechoerkennung)
FEF treshold (unverandert) 0dB 0D52 V75 H2
FEF at near distance 30dB 30dB 0D53 V75 H3
FEF distance near 500 mm 500 mm 0D54 V75 H4
FEF distance far 3000 mm 3000 mm 0D55 V75 H5
tank bottom (Tankbodenerkennung)
tank bottom detection | OFF(Aus) |  OFF(Aus) | 0D61 V76 H1

6.2

6.2.1

6.2.2

Hinweis: die grau hinterlegten Felder befinden sich in der Serviceebene, die nur durch einen bestimmten
Code gedffnet werden kann.

Einstellhinweise zur Auswerteeinheit

Einstellhinweise bei Verwendung des Standaufnehmers als kontinuierliche Messeinrichtung

Bei Verwendung des Standaufnehmers als kontinuierliche Messeinrichtung muss am nachfolgenden
Grenzwertgeber (3) (z.B. RMA422 oder RMA42) der Grenzwert, welcher entsprechend ZG-US Anhang 1
zu ermitteln ist, eingegeben werden.

Bei allen Abgleich- und Einstellvorgédngen ist geméaR zugehoriger Betriebsanleitung (BA) vorzugehen.

Einstellhinweise bei Verwendung des Standaufnehmers als Grenzwertgeber

Bei Verwendung des Standaufnehmers als kontinuierliche MeReinrichtung und Grenzsignalgeber
(>21,5mA) muR der Grenzwert, welcher entsprechend ZG-US Anhang 1 zu ermitteln ist, am Gerat einge-
stellt werden.

Der Grenzwert wird mit Hilfe des Nullpunktes E (Position 005), des Sicherheitsabstandes SD (Position 015),
der Blockdistanz BD (Position 059) und der Ansprechh6he A berechnet (siehe hierzu Abs. 5 und Abs. 6.4).
Die entsprechenden Einstellungen bei Benutzung des Bedienprogramms Commuwin Il sind Tabelle 4 zu ent-
nehmen.
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Tab. 4: ToF-Tool Position / Display VU 331 Commuwin Il
Abgleich Leer (E) 005 VO H5
Blockdistanz (BD) 015 V4 H9
Sicherheitsabstand (SD) 059 V1 H5

6.3

6.4

Der einzustellende Sicherheitsabstand SD errechnet sich aus:

SD=E-BD-A
Der nachfolgende Grenzwertgeber (3) (z. B. RMA422 oder RMA42) ist so einzustellen, dalk ein Stromsignal
>21,5mAals Uberf[lllsignal erkannt wird.

MelRbedingungen, die das Echo in den Bereich des Sicherheitsabstand SD bringen, flihren zu einem ALARM.
Dieser Schaltzustand kann geléscht bzw. zurlickgesetzt werden, in dem

e vor Ort Gber die LCD-Anzeige VU 331 der Alarm in Pos. 017 bestétigt wird;
e (ber ein Kommunikationsprotokoll (z. B. Hart) die Alarmmeldung bestatigt wird (Commuwin Il:

Pos. V1 H7, ToF-Tool: unter Sicherheitseinstellungen: ,Reset Selbsthalt);
Bei allen Abgleich- und Einstellvorgdngen ist gemaR zugehdriger Betriebsanleitung vorzugehen

Anderung der Geriteeinstellung

Durch eine Neueinstellung oder Anderung des MeRbereichs des Standaufnehmers kénnen sicherheitsrele-
vante Parameter der Uberfiillsicherung verandert werden. Sie darf nur von befugtem Personal, das tiber die
erforderlichen Mel3- und Priifeinrichtungen verfligt, vorgenommen werden. Die in den technischen Daten
genannten MeRgrenzen kénnen nicht Gberschritten werden.

Die Durchfiihrungen der Einstellung kann entweder (iber die LCD-Anzeige VU 331 oder ein HART-Handbe-
diengerat (z. B. DXR275) oder Gber PC-Fernparametrierung mit einer geeigneten Bediensoftware

(z. B.: ToF Tool oder Commuwin Il von Endress+Hauser) vorgenommen werden. Die Grenzwerte der Uber-
fullsicherung werden je nach Typ im Standaufnehmer abgelegt und dort iiberwacht. Der Anwender muf8 mit
der Bedienung der Gerate vertraut sein (Bedienungsanleitung).

Berechnung der GroBe des Grenzsignals fiir die Ansprechhdhe

Der zuléssige Fullungsgrad kann z.B. nach TRbF 180 Nr. 2.2 bzw. TRbF 280 Nr. 2.2 berechnet werden.
Aufgrund des zulassigen Fiillungsgrades ist mit Hilfe der ZG-US Anhang 1, der Fliissigkeitsstand zu
ermitteln, der der Ansprechhdhe der Uberfiillsicherung A entspricht.

Das zugehorige elektrische Ausgangssignal (Xe) des Messumformers kann wie folgt ermittelt werden:
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MeR- Einheitssignal
- [ Bereich mA
zul.Fullhéhe
100% 20
zul.Fullungsgrad ————fp— — — — — V — —
Ansprechhbhe —— ¢ V —
H Xe
A
Min. Fiillnéhe ——F - = - - - - - AV ISP S - 0% 4
- _J
@ T =— 111 = 1INy

Ansprechhéhe ermittelt nach Anhang 1 der ZG-US
X = GroRe des Grenzsignals, das der Ansprechhéhe entspricht

Bild 6-1 Tank mit Darstellung der Fiillh6hen

Fir die GroRe des Grenzsignals Xe, welche der Ansprechhéhe entspricht, gilt:

_AX(20-4)

Einheitssignal 4...20 mA Xe, = T + 4 mA

Die Verzogerungszeiten des MeBumformers (siehe Kap. 1.6) sind bei der Ermittlung der Ansprechhéhe zu
berticksichtigen.
Weitere Informationen zur Bedienung sind der mitgelieferten Betriebsanleitung zu entnehmen.

Betriebsanweisung

Jedem MeRBumformer der Modellreihe Micropilot S wird eine entsprechende Betriebsanleitung beigefiigt.
Diese enthalt weitere Angaben tber Montage, elektrischen Anschluf3 und Inbetriebnahme.

Der Anschluf3 der elektrischen MeRBumformer mul} entsprechend dieser Betriebsanleitung erfolgen. Das fir
die Stromversorgung des MelRumformers notwendige Speisegerét ist gemal’ dessen Anleitung an die dafiir
vorgesehenen Anschliisse des Versorgungsstromkreises anzuschlieRen. Das fiir die Stromversorgung des Sig-
nalstromkreises erforderliche Speisegerat ist entsprechend dessen Anleitung in die Verbindung zwischen
dem MelRumformer und dem Grenzsignalgeber einzufiigen. Das dem Fillstand entsprechende elektrische
Ausgangssignal (4 bis 20 mA bzw. HART) ist auf den geeigneten Grenzsignalgeber zu fithren.

Der Grenzsignalgeber, der gegebenenfalls erforderliche Signalverstarker und die Meldeeinrichtung bzw. die
Steuerungseinrichtung sind nach den Montageanweisungen dieser Gerate und in Ubereinstimmung mit der
Einbau- und Betriebsrichtlinie fiir Uberfiillsicherungen (Anhang 2 der Zulassungsgrundsatze fiir Uberfiillsi-
cherungen) zu errichten.

Vor der Inbetriebnahme missen die ProzeRanschliisse und die elektrischen Anschliisse ordnungsgemaf
ausgefiihrt sein. Der MeRanfang und das Mellende missen den in den jeweiligen Betriebsanleitungen ge-
machten Angaben entsprechen
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8.1

Wiederkehrende Priifungen

Die Funktionsfahigkeit der Uberfiillsicherungen ist in angemessenen Zeitabstanden, mindestens einmal im
Jahr zu priifen. Es liegt in der Verantwortung des Betreibers, die Art der Uberpriifung und die Zeitabstande
im genannten Zeitraum zu wéhlen.

Die Priifung ist so durchzufiihren, dass die einwandfreie Funktion der Uberfﬂllsicherung im Zusammen-
wirken aller Komponenten nachgewiesen wird. Dies ist bei einem Anfahren der Ansprechhéhe im Rahmen
einer Beflillung gewahrleistet. Wenn eine Befiillung bis zur Ansprechhéhe nicht praktikabel ist, so ist der
Standaufnehmer durch geeignete Simulation des Fiillstandes oder des physikalischen Messeffektes zum
Ansprechen zu bringen. Falls die Funktionsfahigkeit des Standaufnehmers/Messumformers anderweitig
erkennbar ist (Anschluss funktionshemmender Fehler), kann die Priifung auch durch Simulieren des
entsprechenden Ausgangssignals durchgefiihrt werden. Weiter Hinweise zur Priifmethodik kénnen z.B. der
Richtlinie VDI/VDE 2180, Blatt 4 entnommen werden.

Méglichkeiten zur wiederkehrenden Priifung (mit Tank Side Monitor
NRF81)

Die wiederkehrende Priifung des Gerats kann wie folgt durchgefiihrt werden:

= Prifablauf A: Anfahren des Fillstandes im Originalbehalter.

= Priffablauf B: Geréate-Selbsttest, Simulation des Fiillstands und Uberpriifung der Fiillstandmessung bei
einem beliebigen Fiillstand.

= Prifablauf D: Ausbauen des Geréts und Eintauchen in ein Medium vergleichbarer Eigenschaften,
keine Veranderung des Fiillstands im Behalter erforderlich.

Zusatzlich ist zu prifen und sicherzustellen, dass alle Deckeldichtungen und Kabeleinfiihrungen ihre
Dichtfunktion korrekt erfiillen.

Ablauf der wiederkehrenden Priifung:

Priifablauf A

Vorbereitung:
1. Geeignetes Messgerat anschliel3en:

- 4-20 mA HART E/A-Modul (IOM-Analog): Strommessgerét (empfohlene Genauigkeit besser
+0,1 mA) am Stromausgang anschlieRen.

- Digitales E/A-Modul (IOM-Digital): Durchgangsprifer oder Widerstandmessgerat
(empfohlene Genauigkeit besser +0,1 Q) an Digital-
ausgang anschlief3en.

Ablauf der wiederkehrenden Priifung:

1. Fillstand unmittelbar unterhalb des zu Uberwachenden Grenzstandes anfahren.

2. Ausgangsstrom ablesen bzw. Relaisstatus feststellen, protokollieren und auf Richtigkeit bewerten.
3. Fullstand unmittelbar oberhalb des zu iberwachenden Grenzstandes anfahren.

4. Ausgangsstrom ablesen bzw. Relaisstatus feststellen, protokollieren und auf Richtigkeit bewerten.
5

. Die Priifung gilt als bestanden, wenn der Strom bzw. Relaisstatus bei Punkt 2. nicht zu einem
Ansprechen der Sicherheitsfunktion, der Strom bzw. Relaisstatus bei Punkt 4. jedoch zu einem
Ansprechen der Sicherheitsfunktion fiihrt.
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Priifablauf B

Vorbereitung

1. Betriebsmode (z.B. WHG) deaktivieren, dazu im Bedienmenii ,Setup > Erweitert. Setup > WHG
deaktiv.” wahlen und den entsprechenden Entriegelungscode eingeben:
- WHG: 7450

2. Geeignetes Messgerat anschlieRen:

- 4-20 mA HART E/A-Modul (IOM-Analog): Strommessgerét (empfohlene Genauigkeit besser
+0,1 mA) am Stromausgang anschlieRen.

- Digitales E/A-Modul (IOM-Digital): Durchgangsprifer oder Widerstandmessgerat
(empfohlene Genauigkeit besser +0,1 Q) an Digital-
ausgang anschlief3en.

Ablauf der wiederkehrenden Priifung:

1. Nur bei Verwendung des 4-20 mA HART E/A-Modul (IOM-Analog):
Bei einem beliebigen Fiillstand innerhalb des Messbereichs den vom Gerat angezeigten Ist-Mess-
wert ablesen oder den Ist-Ausgangsstrom ermitteln und mit dem durch den aktuellen Fillstand
bestimmten Sollwert vergleichen. Stimmen die Werte innerhalb der fir die Messung erforderlichen
Genauigkeit Gberein, ist dieser Teil des Tests bestanden.

2. Geréate-Selbsttest durchfithren. Dazu im Men(!) in der Liste ,Experte - Sensor - Sensor Diagnose -
Starte Selbsttest”. Einstellen: ,Self check = Starten”. Wenn nach Durchfiihrung des Self check die
Meldung ,Status Selbsttest = bestanden” erscheint ist dieser Teil des Tests bestanden.

3. Fillstand unmittelbar unterhalb des zu iiberwachenden Grenzstandes simulieren. Dazu navigieren
zu ,Diagnose - Simulation”, dann ,Simulation Distanz On = An” einstellen. Einen Fillstand direkt unter-
halb der zu Gberwachenden Fiillstandgrenze simulieren. Um den Fiillstand zu simulieren muss der
Fillstand zur Distanz (eingegebener Wert) berechnet werden (Fillstand = Leerabgleich - Distanz).

Ausgangsstrom ablesen bzw. Relaisstatus feststellen, protokollieren und auf Richtigkeit bewerten.
Fullstand unmittelbar oberhalb des zu Giberwachenden Grenzstandes simulieren.
Ausgangsstrom ablesen bzw. Relaisstatus feststellen, protokollieren und auf Richtigkeit bewerten.

N o v ok

Die Priifung gilt als bestanden, wenn der Strom bzw. Relaisstatus bei Punkt 2. nicht zu einem
Ansprechen der Sicherheitsfunktion, der Strom bzw. Relaisstatus bei Punkt 4. jedoch zu einem
Ansprechen der Sicherheitsfunktion fiihrt.

Vorsicht!

Nach der Simulation muss der Simulationsmodus beendet werden und das Gerat wieder in den Messbetrieb
(Messbefehl = Level) versetzt werden.
U Bei Auswahl der Meniigruppe ,Experte” wird am Display ein Freigabecode abgefragt. Wenn unter ,Setup - Erweitert. Setup >

Freig.code def.” ein Freigabecode definiert wurde, dann muss dieser hier eingegeben werden. Falls kein Freigabecode definiert
wurde, kann die Abfrage durch Driicken der ,E"-Taste quittiert werden.
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Priifablauf D

Vorbereitung

1. Prifbehalter mit Medium (vergleichbare Dielektrizitatskonstante wie die des zu messenden
Mediums) bereitstellen.

Einbauhinweise siehe Betriebsanleitungen:

2. Betriebsmode (z.B. WHG) deaktivieren. Dazu im Bedienmeni ,Setup > Erweitert. Setup > WHG
deaktiv.” wahlen und den entsprechenden Entriegelungscode eingeben:
- WHG: 7450

3. Gerdt ausbauen und in Prifbehélter montieren.

4. Geeignetes Messgerat anschliel3en:

- 4-20 mA HART E/A-Modul (IOM-Analog): Strommessgerét (empfohlene Genauigkeit besser
10,1 mA) am Stromausgang anschliefRen.

- Digitales E/A-Modul (IOM-Digital): Durchgangspriifer oder Widerstandmessgerat
(empfohlene Genauigkeit besser +0,1 Q) an Digital-
ausgang anschlief3en.

Ablauf der wiederkehrenden Priifung:
- Prifablauf A.
Vorsicht!

Nach erneuter Montage im Originalbehalter muss der entsprechende Betriebsmode wieder aktiviert werden.
Falls die Parametrierung verandert wurde (z.B. Leerabgleich) muss der vorherige Zustand wiederhergestellt
werden.

Wourde eine Stérechoausblendung im Priifbehalter durchgefiihrt, muss nach der Montage im
Originalbehalter nochmals eine dort giiltige Stérechoausblendung vorgenommen werden.

Version:

02.00

Dokument ID: Dateiname: Seite:
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Anhang 1

Einstellhinweise fiir Uberfiillsicherungen von Behiltern

1 Allgemeines

Um die Ubkerfullsicherung richtig einstellen zu konnen, sind folgende Voraussetzungen
erforderlich:

— Kenntnis der Fullhdhe bei 100 % Fuollvolumens des Behalters gemald Angabe des
Nennvolumens aul dem Typenschild des Behalters

—  Kenntnis der Fullkurve
—  Kenntnis der Fullhéhe, die dem zuldssigen Follungsgrad entspricht,
—  Kenntnis der Fullhahenanderung, die der zu erwartenden Nachlaufmenge entspricht.

2 Zulassiger Fiillungsgrad

(1) Der zulgssige Fullungsgrad von Behaltern muss so bemessen sein, dass der Behalter nicht
Uberlaufen kann und dass Uberdricke, welche die Dichtheit oder Festigkeit der Behalter
beeintrachtigen, nicht entstehen.
(2) Bei der Festlegung des =zulassigen Fullungsgrades sind der kubische Ausdehnungs-
koeffizient der fur die Befullung eines Behalters in Frage kommenden Flussigkeiten und die bei
dem Lagern mogliche Erwarmung und eine dadurch bedingte Zunahme des Volumens der
Flussigkeit zu berticksichtigen.
(3) Fur das Lagern von Flussigkeiten ohne zusatzliche geféhrliche Eigenschaften in ortsfesten
Behaltern ist der zulassige Fullungsgrad bei Einfulltemperatur wie folgt festzulegen:
1. FUr oberirdische Behalter und unterirdische Behalter, die weniger als 0,8 m unter Erdgleiche

eingebettet sind

. 100 _
Fullungsgrad = ———— in % des Fassungsraumes
1+ -

2. Fuor unterirdische Behalter mit einer Erddeckung von mindestens 0,8 m

Fuallungsgrad = & in % des Fassungsraumes

1+ o-20
3. Der mittlere kubische Ausdehnungskoeffizient o kann wie folgt ermittelt werden:
dis — dsp
35 - dgg

Dabei bedeuten dqs bzw. dsq die Dichte der Flussigkeit bei 15 °C bzw. 50 °C.

(4) Absatz (1) kann fur Flussigkeiten unabhangig vom Flammpunkt ohne zusatzliche gefahrliche

Eigenschaften, deren kubischer Ausdehnungskoeffizient 150 » 10°°/K nicht Ubersteigt, auch als

erfullt angesehen werden, wenn der Fullungsgrad bei Einfulltemperatur

a) bei oberirdischen Behaltern und bei unterirdischen Behéltern, die weniger als 0,8 m unter
Erdgleiche liegen, 95 % und

b) bei unterirdischen Behéltern mit einer Erddeckung von mindestens 0,8 m 97 %

des Fassungsraumes nicht Ubersteigt.

(5) Wird die Flussigkeit wéhrend des Lagerns Uber 50 °C erwarmt oder wird sie im gekuhlten

Zustand eingefullt, so sind zusétzlich die dadurch bedingten Ausdehnungen bei der Festlegung
des Fullungsgrades zu berticksichtigen.

(6) Fur Behalter zum Lagern von FlUssigkeiten mit giftigen oder atzenden Eigenschaften soll ein
mindestens 3 % niedrigerer Fullungsgrad als nach Absatz (3) bis () eingehalten werden.



3.2

3.3

Ermittlung der Nachlaufmenge nach Ansprechen der Uberfilllsicherung

Maximaler Fuallvolumenstrom der Férderpumpe
Der maximale Volumenstrom kann entweder durch Messungen (Umpumpen einer definierten

Flussigkeitsmenge) ermittelt werden oder ist der Pumpenkennlinie zu entnehmen. Bei Behaltern
nach DIN 4119 ist der zulassige Volumenstrom auf dem Behaélterschild angegeben.

Schliefverzégerungszeiten
(1) Sofern die Ansprechzeiten, Schaltzeiten und Laufzeiten der einzelnen Teile nicht aus den
zugehdrigen Datenblattern bekannt sind, mussen sie gemessen werden.

(2) Sind zur Unterbrechung des Fullvergangs Armaturen von Hand zu betatigen, ist die Zeit
zwischen dem Ansprechen der Uberfullsicherung und der Unterbrechung des Fullvorgangs
entsprechend den ortlichen Verhaltnissen abzuschatzen.

Nachlaufmenge

Die Addition der Schlieiverzogerungszeiten ergibt die Gesamtschlieliverzégerungszeit. Die
Multiplikation der GesamtschlielBverzdgerungszeit mit dem nach Abschnitt 3.1 ermittelten
Volumenstrom und Addition des Fassungsvermogens der Rohrleitungen, die nach Ansprechen
der Uberflllsicherung ggf. mit entleert werden sollen, ergibt die Nachlaufmenge.

Festlequng der Ansprechhéhe fiir die Uberfiillsicherung

Von dem Flussigkeitsvolumen, das dem zuldssigen Fullungsgrad entspricht, wird die nach
Abschnitt 3.3 ermittelte Nachlaufmenge subtrahiert. Aus der Differenz wird unter Zuhilfenahme
der Fullkurve, durch rechnerische Ermittlung oder durch Auslitern die Ansprechhéhe ermittelt. Die
Ermittlung ist zu dokumertieren.



Berechnung der Ansprechhéhe fiir Uberfiillsicherungen

Betriebsort:

Behalter-Nr.: Nennvolumen:

Uberfullsicherung: Hersteller/Typ:

Zulassungsnummer:

1 Max. Volumenstrom (Qay):
2 SchlieBverzégerungszeiten
21 Standaufnehmer It. Messung/Datenblatt:

2.2 Schalter/Relais/u.&.:

23 Zykluszeiten bei Bus-Geréten und Leittechnik:

2.4 Faérderpumpe, Auslaufzeit:

25 Absperrarmatur
mechanisch, handbetatigt
—  Zeit Alarm/bis Schliel3beginn:

—  Schlief3zeit:

elektrisch, pneumatisch oder hydraulisch betrieben
- Schlielzeit:

Gesamtschliefverzogerungszeit (tges)

Nachlaufmenge (Vges)

3.1 Nachlaufmenge aus Gesamtschlieliverzégerungszeit:
V Q tges
= x =
bR 3600

3.2 Nachlaufmenge aus Rohrleitungen:

V2=£><d2><L=
4

Gesamte Nachlaufmenge (Vges = Vi + V)

4 Ansprechhéhe
41 Menge bei zulassigem Fullungsgrad:

4.2 Nachlaufmenge:

Menge bei Ansprechhohe (Differenz aus 4.1 und 4.2):

Aus der Fullkurve, durch rechnerische Ermittlung
oder durch Auslitern ergibt sich daraus die Ansprechhéhe:




Berechnungsbeispiel der GréRe des Grenzsignals filr den Uberfiillalarm bei Uberfiillsicherungen
mit kontinuierlicher Standmesseinrichtung.

Weitere Formelzeichen siehe VDI/VDE 3519.

Fullhohe entsprechend
100 % Fullvolumen
= Nennvclumen

zul. Fullhéhe
£ zul. Fullungsgrad

Ansprechhohe e == = o Em Em o Em o = 'y

R zul

h Ansprech

Ansprechhdhe ermittelt nach Anhang 1 zu ZG-US

Mess- Einheitssignal
X = Grofte des Grenzsignals, das der Ansprechhéhe entspricht. bereich MPa mA

100 % 0,10 20
Berechnung der Grée des Grenzsignals bei

Xp Xes
a) Einheitssignal 0,02 MPa bis 0,10 MPa= 0,2 bar bis 1,0 bar
xp:h A”SPre‘:hh'\o’m_o’oz) :0,02 (MPa) 0% 0,02 4
zul

b) Einheitssignal 4 bis 20 mA

h 20-4
Xe4 _ Ansprech ( ):4(mA)

h zul




Anhang 2

Einbau- und Betriebsrichtlinie fiir Uberfullsicherungen

Geltungsbereich

Diese Einbau- und Betriebsrichtlinie gilt fur das Errichten und Betreiben von Uberfullsicherungen,
die aus mehreren Teilen zusammengesetzt werden.

Begriffe

(1) Uberfullsicherungen sind Einrichtungen, die rechtzeitig vor Erreichen des zulassigen
Fullungsgrades im Behalter (Berechnung der Ansprechhohe fur Uberfullsicherungen siehe
Anhang 1) den Fullvorgang unterbrechen oder akustisch und optisch Alarm auslésen.

(2) Unter dem Begriff Uberfullsicherungen sind alle zur Unterbrechung des Fullvorganges bzw.
zur Auslosung des Alarms erforderlichen Teile zusammengefasst.

(3) Uberfullsicherungen kénnen auier Teilen mit allgemeiner bauaufsichtlicher Zulassung auch
Teile ohne allgemeine bauaufsichtliche Zulassung enthalten. Aus Bild 1 geht hervor, welche Teile
zulassungspflichtig sind (Teile links der Trennungslinie).

{4) Als atmospharische Bedingungen gelten hier Gesamtdrucke von 0,08 MPa bis 0,11 MPa =
0,8 bar bis 1,1 bar und Temperaturen von —20 C bis +60 C.

Aufbau von Uberfiillsicherungen (siehe Bild 1 der Zulassungsgrundsitze fiir Uberfiill-
sicherungen bzw. Anlage 1 der allgemeinen bauaufsichtlichen Zulassung)

(1) Der Standaufnehmer (1) erfasst die Standhdéhe.

() Die Standhthe wird bei einer kontinuierlichen Standmesseinrichtung im zugehorigen
Messumformer (2) in ein der Standhoéhe proportionales Ausgangssignal umgeformt, z. B. in ein
genormtes Einheitssignal (z. B. pneumatisch 0,02 MPa bis 0,10 MPa = 0,2 bar bis 1,0 bar oder
elektrisch 4 — 20 mA bzw. 2 — 10 V oder digital Uber eine geeignete Busschnittstelle). Das
proportionale Ausgangssignal wird einem Grenzsignalgeber (3) zugefuhrt, der das Signal mit
einstellbaren Grenzwerten vergleicht und binare Ausgangssignale liefert.

(3) Die Standhohe wird bei Standgrenzschaltern im Standaufrnehmer (1) oder im zugehdrigen
Messumformer (2) in ein binares Ausgangssignal umgeformt oder als digitale Signale an eine
geeignete Busschnittstelle weitergeleitet.

(4) Signale kénnen geleitet werden durch z. B. pneumatische Kontakte oder elektrische
Kontakte (Schalter, elektronische Schaltkreise, Initiatorstromkreise) oder als digitale Signale fur
Busschnittstellen.

(5) Das binare Ausgangssignal des Messumformers (2) bzw. des Grenzsignalgebers (3) bzw.
die BUS-Kommunikationssignale des Messumformers (2) konnen direkt oder Uber geeignete
Auswerteeinrichtungen/Signalverstarker (4) der Meldeeinrichtung (5a) cder der Steuerungsein-
richtung (5b) mit Stellglied (5¢) zugefuhrt werden.

(6) Das proportionale (analoge) bzw. bindre Ausgangssignal kann auch Uber geeignete
elektronische Schaltkreise (z.B. SPS, Prozessleitsysteme) ausgewertet werden.

Einbau und Betrieb

Fehlertberwachung

(1) Uberfullsicherungen mussen bei Ausfall der Hilfsenergie, bei Unterbrechung der Verbin-
dungsleitungen zwischen den Teilen oder Ausfall der BUS-Kommunikation den Fullvorgang
unterbrechen oder akustisch und optisch Alarm ausldsen.

Dies kann bei Uberfullsicherungen nach diesen Zulassungsgrundsétzen durch Manahmen nach
den Absatzen (2) bis (4) erreicht werden, womit auch gleichzeitig die Uberwachung der
Betriebsbereitschaft gegeben ist.
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4.3

2.2

(2) Uberfullsicherungen sind in der Regel im Ruhestromprinzip oder mit anderen geeigneten
Maflinahmen zur Fehleriberwachung abzusichern.

(3) Uberfullsicherungen mit Standgrenzschalter, deren binarer Ausgang ein Initiatorstromkreis
mit genormter Schnittstelle ist, sind an einen Schaltverstarker gemal DIN EN 60947-5-6
anzuschlielen. Die Wirkungsrichtung des Schaltverstarkers ist so zu waéhlen, dass sein
Ausgangssignal sowohl bei Hilfsenergieausfall als auch bei Leitungsbruch im Steuerstromkreis
cden Fullvorgang unterbricht oder akustisch und optisch Alarm auslést.

(4) Stromkreise fur akustische und optische Melder, die nicht nach dem Ruhestromprinzip
geschaltet werden kénnen, missen hinsichtlich ihrer Funktionsfahigkeit leicht tberprufbar sein.

Steuerluft

Die als Hilfsenergie erforderliche Steuerluft darf keine Verunreinigungen mit einer Partikelgrofie
von > 100 pm enthalten und muss eine Luftfeuchtigkeit entsprechend einem Taupunkt von -25 °C
haben.

Fachbetriebe

Mit dem Einbau, Instandhalten, Instandsetzen und Reinigen der Uberfullsicherungen durfen nur
solche Betriebe beauftragt werden, die fur diese Tatigkeiten Fachbetrieb nach Wasserrecht sind,
es sei denn. die Tatigkeiten sind nach wasserrechtlichen Vorschriften von der Fachbetriebspflicht
ausgencmmen oder der Hersteller der Standaufnehmer und Messumformer fuhrt die obigen
Arbeiten mit eigenem, sachkundigem Personal aus.

Priifungen

Prufung vor Erstinbetriebnahme und Wiederinbetriebnahme nach Stilllegung

Nach Abschluss der Montage der Uberfullsicherung oder bei Wiederinbetriebnahme des
Behélters nach Stilllegung muss durch einen Sachkundigen des Fachbetriebes nach
Abschnitt 4.3 bzw. des Betreibers, falls keine Fachbetriebspflicht vorliegt, eine Prifung auf
ordnungsgemalfien Einbau und einwandfreie Funktion durchgefuhrt werden.

Ist bei Wechsel der Lagerflussigkeit mit einer Anderung der Einstellungen z.B. der Ansprechhohe
cder der Funktion zu rechnen, ist eine erneute Funktionsprafung durchzufihren.

Uber die Einstellung der Uberfullsicherung ist vom durchfuhrenden Sachkundigen eine
Bescheinigung mit Bestatigung der ordnungsgemafien Funkiion auszustellen und dem Betreiber
Zu Ubergeben.

Wiederkehrende Prufung

(1) Der ordnungsgemafe Zustand und die Funktionsfahigkeit der Uberfullsicherung sind in
angemessenen Zeitabstanden, mindestens aber einmal im Jahr, durch einen Sachkundigen des
Fachbetriebes nach Abschnitt 4.3 bzw. des Betreibers, falls keine Fachbetriebspflicht vorliegt, zu
profen. Es liegt in der Verantwortung des Betreibers, die Art der Uberprufung und die
Zeitabstande im genannten Zeitrahmen zu wéhlen. Die Prufung ist so durchzufhren, dass die
einwandfreie Funktion der Uberfullsicherung im Zusammenwirken aller Komponenten nachge-
wiesen wird,

= Dies ist bei einem Anfahren der Ansprechhéhe im Rahmen einer Befullung gewahrleistet.
= Wenn eine Befullung bis zur Ansprechhéhe nicht praktikabel ist,

— so ist der Standaufnehmer durch geeignete Simulation des Fulllstandes oder des
physikalischen Messeffektes zum Ansprechen zu bringen oder

— falls die Funktionsfahigkeit des Standaufnehmers/Messumformers anderweitig erkennbar
ist (Ausschluss funktionshemmender Fehler), kann die Prafung auch durch Simulieren
des entsprechenden Ausgangssignals durchgefuhrt werden.

(2) Ist eine Beeintrachtigung der Funktion der Uberfullsicherungen durch Korrosion nicht
auszuschlieen und ist diese Stérung nicht selbstmeldend, so mussen die durch Korrosion
gefahrdeten Teile in angemessenen Zeitabstanden regelmaflig in die Prufung einbezogen
werden.



{3) Von den Vorgaben zur wiederkehrenden Prifung kann bezuglich der Funktionsfahigkeit bei
fehlersicheren Teilen von Uberfullsicherungen abgewichen werden, wenn

—  Komponenten mit besonderer Zuverlassigkeit (Fehlersicherheit) bzw. sicherheitsgerichtete
Einrichtungen im Sinne der VDI/VDE 2180 (Fail-Safe-System) eingesetzt werden oder dies
durch eine gleichwertige Norm nachgewiesen wurde

— und dies fur die gepruften Teile in der allgemeinen bauaufsichtlichen Zulassung so
ausgewiesen ist.

9.3 Dokumentation
Die Ergebnisse der Prufungen nach Nr. 5.1 und 5.2 sind aufzuzeichnen und aufzubewahren.

9.4 Wartung
Der Betreiber muss die Uberfullsicherung regelmafig instandhalten, soweit dies zum Erhalt der
Funktionsfahigkeit erforderlich ist Die diesbezuglichen Empfehlungen der Hersteller sind zu
beachten.
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