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1.1

Despre acest document

Simboluri

1.1.1 Simboluri de siguranta

A\ PERICOL
Acest simbol va alerteaza cu privire la o situatie periculoasa. Neevitarea acestei situatii va avea
ca rezultat vatamari corporale grave sau letale.

A AVERTISMENT
Acest simbol va alerteaza cu privire la o situatie periculoasa. Neevitarea acestei situatii poate
avea ca rezultat vatdmari corporale grave sau letale.
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Despre acest document Micropilot NMIR81

A\ PRECAUTIE
Acest simbol va alerteazd cu privire la o situatie periculoasa. Neevitarea acestei situatii poate
avea ca rezultat vatdmari corporale minore sau medii.

NOTA
Acest simbol contine informatii despre proceduri si alte fapte care nu au ca rezultat vatamari
corporale.

1.1.2 Simboluri electrice
~o

Curent alternativ

~
Curent continuu si curent alternativ

Curent continuu
1

Conexiunea de impdmantare

In ceea ce 1l priveste pe operator, o borni de imp&mantare care este legati la masa prin
intermediul unui sistem de impdmantare.

@ Impamantare de protectie (PE)

Bornele de impdmantare care trebuie conectate la impdmantare Inainte de a face orice altd
racordare.

Bornele de impdmaéantare sunt amplasate pe interiorul si pe exteriorul dispozitivului:

® Bornd de Impdmantare interioard: impamantarea de protectie este conectatd la reteaua de
alimentare.

® Bornd de Impdmantare exterioara: dispozitivul este conectat la sistemul de iImpdmaéntare al
instalatiei.

1.1.3 Simboluri scule
Qs

Surubelnitd cu cap Phillips
| e

Surubelnitd cu cap plat
Qo

Surubelnitd Torx

Oz

Cheie imbus

=

Cheie cu capat deschis
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Micropilot NMR81 Despre acest document

1.1.4 Simboluri pentru anumite tipuri de informatii si grafice

& Permis
Proceduri, procese sau actiuni care sunt permise

Preferat
Proceduri, procese sau actiuni care sunt preferate

Interzis
Proceduri, procese sau actiuni care sunt interzise

B Sfat
Indicd informatii suplimentare

Referire la documentatie

2

Referire la grafic

>

Mesaj de atentionare sau pas individual care trebuie respectat
i, &, B

Serie de pasi

Le

Rezultatul unui pas

=

=
Inspectie vizuald

Operare prin intermediul instrumentului de operare

Parametru protejat la scriere

1,2,3,..

Numere elemente

A B, (G, ...

Vizualizari

A —~ [@ Instructiuni de siguranta

Respectati instructiunile de sigurantd cuprinse in instructiunile de operare asociate

E=& Rezistenta la temperatura a cablurilor de conectare
Mentioneazd valoarea minima a rezistentei la temperaturd a cablurilor de conectare

Endress+Hauser 5



Despre acest document Micropilot NMIR81

1.2 Documentatie

Urmaétoarele tipuri de documentatii sunt disponibile in sectiunea Downloads (Descarcari) a
site-ului web Endress+Hauser (www.endress.com/downloads):

ﬂ Pentru o prezentare generald a domeniului Documentatiei tehnice asociate, consultati
urmatoarele:
s W@M Device Viewer (www.endress.com/deviceviewer): Introduceti numarul de serie
de pe placuta de identificare
s Aplicatia Endress+Hauser Operations: Introduceti numdrul de serie de pe placuta de
identificare sau scanati codul matricei de pe placuta de identificare

1.2.1 Informatii tehnice (TI)

Planificarea ajutorului
Acest document contine toate datele tehnice despre dispozitiv si asigurd o prezentare generald
a accesoriilor si a altor produse care pot fi comandate pentru dispozitiv.

1.2.2 Instructiuni de utilizare sintetizate (KA)

Ghid care va conduce rapid la prima valoare masurata
Instructiunile de utilizare sintetizate contin toate informatiile esentiale, de la receptia in
momentul livrdrii pand la punerea initiald in functiune.

1.2.3 Instructiuni de operare (BA)

Instructiunile de operare contin toate informatiile necesare in diferite faze ale ciclului de viata
al dispozitivului: de la identificarea produsului, receptie la livrare si depozitare, pana la
montare, conectare, operare si punere in functiune, precum si depanare, intretinere si scoatere
din uz.

Contin, de asemenea, o explicatie detaliatd a fiecdarui parametru individual din meniul de
operare (cu exceptia meniului Expert). Descrierea este destinata persoanelor care lucreaza cu
dispozitivul pe intreaga durata de viatd a acestuia si efectueaza configuratii specifice.

1.2.4 Descrierea parametrilor dispozitivului (GP)

Descrierea parametrilor dispozitivului contine o explicatie detaliatd a fiecarui parametru
individual din partea a doua a meniului de operare: meniul Expert. Contine, de asemenea, toti
parametrii dispozitivului si permite accesul direct la parametri prin introducerea unui anumit
cod. Descrierea este destinata persoanelor care lucreaza cu dispozitivul pe intreaga duratd de
viatd si efectueaza configuratii specifice.

1.2.5 Instructiuni de siguranta (XA)

In functie de aprobare, urmétoarele instructiuni de siguranta (XA) sunt furnizate impreuna cu
dispozitivul. Acestea sunt parte integrantd a instructiunilor de utilizare.

ﬂ Placuta de identificare indica instructiunile de siguranta (XA) relevante pentru dispozitiv.

1.2.6 Instructiuni de instalare (EA)

Instructiunile de instalare sunt utilizate pentru a Inlocui o unitate defectd cu o unitate
functionala de acelasi tip.

6 Endress+Hauser
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Micropilot NMR81 Instructiuni de siguranta de baza

2 Instructiuni de siguranta de baza

2.1 Cerinte pentru personal

Personalul trebuie sd indeplineascd urmdatoarele cerinte:

» Specialistii instruiti calificati trebuie sd aibd o calificare relevantd pentru aceastd functie si
sarcind specificd.

» Sunt autorizati de cdtre proprietarul/operatorul unitatii.

» Sunt familiarizati cu reglementarile federale/nationale.

» Inainte de a Incepe activitatea, cititi si incercati s& intelegeti instructiunile din manual si din
documentatia suplimentara, precum si certificatele (in functie de aplicatie).

» Urmati instructiunile si respectati conditiile de baza.

2.2 Utilizarea prevazuta

Aplicatie si materiale masurate

Dispozitivul de mdsurare descris In aceste instructiuni de operare este destinat masurarii
continue, fard contact, a nivelului de lichide. Dispozitivul trebuie instalat in rezervoare
metalice inchise sau rezervoare de beton armat sau in structuri de incintd asemandtoare din
material de amortizare comparabil. Functionarea dispozitivului este complet inofensiva pentru
oameni si pentru animale.

In functie de versiunea comandata, dispozitivul poate mésura si in medii potential explozive,
inflamabile, toxice si oxidante.

Dispozitivele de mdsurare pentru utilizare in zone periculoase, in aplicatii igienice sau in
aplicatii unde existd un risc sporit din cauza presiunii de proces sunt etichetate ca atare pe
placuta de identificare.

Pentru a asigura ramanerea dispozitivului de méasurare in stare corespunzdtoare pentru durata

de operare:

» Utilizati dispozitivul de mdsurare numai in deplina conformitate cu datele de pe placuta de
identificare si cu conditiile generale indicate in instructiunile de operare si in documentatia
suplimentara.

» Verificati pldcuta de identificare pentru a vedea daca dispozitivul comandat poate fi utilizat
conform destinatiei de utilizare in zona care necesitd aprobare (de ex., protectie impotriva
exploziei, siguranta vasului de presiune).

» Utilizati dispozitivul de mdsurare numai pentru medii in care materialele umezite in proces
sunt suficient de rezistente.

» Daca dispozitivul de mdsurare nu este operat la temperatura atmosfericd, respectarea
conditiilor de bazd relevante specificate In documentatia asociatd dispozitivului este absolut
esentiald.

» Protejati permanent dispozitivul de mdsurare impotriva coroziunii cauzatd de influentele
mediului ambiant.

» Respectati valorile limitd din ,Informatii tehnice”.

Producétorul declind orice rdspundere pentru pagubele rezultate in urma utilizarii incorecte
sau in alt scop decét cel prevazut in prezentul manual.
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Instructiuni de sigurantd de baza Micropilot NMR81

Risc rezidual
In timpul functiondrii, senzorul poate prelua o temperaturd apropiatd de temperatura
materialului mésurat.

Pericol de arsuri din cauza suprafetelor incélzite!
» Pentru temperaturile de proces ridicate: Instalati o protectie impotriva contactului pentru a
preveni arsurile.

2.3 Siguranta la locul de munca

Pentru interventiile asupra dispozitivului si lucrul cu dispozitivul:
» Purtati echipamentul individual de protectie necesar in conformitate cu reglementérile
federale/nationale.

2.4 Siguranta operationala

Pericol de ranire!
» Utilizati dispozitivul numai dacd acesta are o stare tehnicd adecvata, fara erori si defectiuni.
» Operatorul este responsabil pentru utilizarea fard interferente a dispozitivului.

Zona periculoasa

Pentru a elimina pericolul pentru persoane sau unitate atunci cand dispozitivul este utilizat in

zona periculoasa (de exemplu, protectie impotriva exploziei):

» Verificati pldcuta de identificare pentru a verifica daca dispozitivul comandat poate fi
utilizat conform destinatiei de utilizare in zona periculoasa.

» Respectati specificatiile din documentatia suplimentara separata care face parte din
prezentele instructiuni.

2.5 Siguranta produsului

Dispozitivul de mdsurare este proiectat in conformitate cu buna practicd tehnologicd pentru a
respecta cele mai recente cerinte de sigurantd; acesta a fost testat, iar la iesirea din fabrica,
starea acestuia asigura functionarea in conditii de sigurantd. Acesta indeplineste standardele
de siguranta si cerintele legale generale.

Pierderea gradului de protectie prin deschiderea dispozitivului in medii umede

» Dacd dispozitivul este deschis intr-un mediu umed, gradul de protectie indicat pe pldcuta de
identificare nu mai este valabil. Acest lucru poate, de asemenea, sd impiedice functionarea
in sigurantd a dispozitivului.

2.5.1 Marcaj CE

Sistemul de mdsurare indeplineste cerintele legale stipulate in directivele UE aplicabile.
Acestea sunt listate In Declaratia de conformitate UE corespunzdtoare impreuna cu
standardele aplicate.

Endress+Hauser confirma testarea cu succes a dispozitivului prin aplicarea marcajului CE.
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Micropilot NMR81 Descrierea produsului

3 Descrierea produsului

3.1 Schema produs

A0027765

®
[

Varianta constructivd a Micropilot NMR81

Carcasd componente electronice

Modul de afisare si operare (poate fi actionat fard a deschide capacul)
Dispozitiv de aliniere pentru antend 100 mm (4 in)

Instrument de indreptare (utilizat pentru a verifica alinierea corectd a antenei)
Conexiune de proces (flansd)

Antend 50 mm (2 in)

Antend 80 mm (3 in)

Antend 100 mm (4 in)

O NNV WN =

4 Receptia la livrare si identificarea produsului

4.1 Receptia la livrare

La primirea produselor, verificati urmatoarele aspecte:
= Codurile de comandd de pe bonul de livrare sunt identice cu cele de pe eticheta produsului?
= Bunurile sunt nedeteriorate?
= Datele de pe placuta de identificare corespund cu informatiile de comanda de pe bonul de
livrare?
= Dacd este necesar (a se vedea placuta de identificare): sunt incluse instructiunile de
sigurantd (XA)?
Dacd nu se Indeplineste una dintre aceste conditii, contactati centrul de vanzari Endress
+Hauser de la nivel local.

Endress+Hauser 9



Receptia la livrare si identificarea produsului Micropilot NMR81

4.2 Identificarea produsului

Pentru identificarea dispozitivului de masurare sunt disponibile urmatoarele optiuni:

= Specificatiile de pe placuta de identificare

® Codul de comanda extins cu evidentierea caracteristicilor dispozitivului pe bonul de livrare

s W@M Device Viewer (www.endress.com/deviceviewer): Introduceti numaérul de serie de pe
placuta de identificare

s Aplicatia Endress+Hauser Operations: Introduceti numadrul de serie de pe pldcuta de
identificare sau scanati codul matricei de pe placuta de identificare

ﬂ Pentru o prezentare generald a domeniului Documentatiei tehnice asociate, consultati
urmadtoarele:
s W@M Device Viewer (www.endress.com/deviceviewer): Introduceti numarul de serie
de pe placuta de identificare
= Aplicatia Endress+Hauser Operations: Introduceti numdrul de serie de pe placuta de
identificare sau scanati codul matricei de pe placuta de identificare

4.2.1 Adresa producatorului

Endress+Hauser SE+Co. KG
Hauptstraie 1
79689 Maulburg, Germania

Locul fabricatiei: consultati placuta de identificare.

4.3 Depozitare si transport

43.1 Conditii de depozitare

= Temperatura de depozitare: =50 la +80 °C (-58 la +176 °F)
s Depozitati dispozitivul in ambalajul original.

4.3.2 Transportul

A\ PRECAUTIE

Carcasa sau antena se poate deteriora sau rupe.

Pericol de ranire

» Transportati dispozitivul de mdsurare la punctul de masurare in ambalajul sdu original sau
la conexiunea de proces.

» Nu fixati dispozitivele de ridicare (dispozitive de suspendare, inele de ridicare etc.) la
nivelul carcasei sau antenei, ci la conexiunea de proces. Luati In considerare centrul de
masa al dispozitivului pentru a evita inclinarea accidentald.

» Respectati instructiunile de sigurantd, conditiile de transport pentru dispozitive de peste
18 kg (39,6 1b) (IEC 61010).

10 Endress+Hauser
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Micropilot NMR81 Instalare

5 Instalare

5.1 Conditii de instalare

5.1.1 Pozitie de montare

Conditii generale

= Nu instalati in mijlocul rezervorului.

= Nu instalati deasupra unui flux de umplere.

= Evitati sd instalati rezervorul (de ex. limitatoare, sonde de temperatura) in interiorul
fasciculului de semnal.

Distantd minimd de la perete

Interval de masurare Distanta minima de la perete
Antena 50 mm/2" ") Anten3 80 mm/3" ? Anteni 100 mm/4" )

5m (16 ft) 0,3 m (0,98 ft) 0,17 m (0,55 ft) 0,13 m (0,44 ft)
10 m (33 ft) 0,6 m (1,9 ft) 0,33 m (1,1 ft) 0,27 m (0,87 ft)
15 m (49 ft) 0,9m (2,9 ft) 0,5m (1,6 ft) 0,4m (1,3 ft)
20 m (66 ft) 1,2m (3,9 ft) 0,67 m (2,2 ft) 0,53 m (1,7 ft)
25 m (82 ft) 1,5m (4,9 ft) 0,83 m (2,7 ft) 0,67 m (2,2 ft)
30 m (98 ft) 1,8m (5,9 ft) 1,0 m (3,3 ft) 0,8m (2,6 ft)

1) Caracteristica de comandd 100 ,Antend”, optiune AB

2) Caracteristica de comandd 100 ,Antend”, optiune AC

3) Caracteristicd de comandéd 100 , Antend”, optiune AD

5.1.2 Stut de montaj

A0032956
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Instalare

Micropilot NMIR81

Diametru stut interior (9D)

Lungimea maximi a stutului (Hy,) *

Antens AB?:
50 mm/2"

Antena AC:
80 mm/3"

Antena AD:
100 mm/4"

>45mm (1,77 in); < 75 mm (2,95 in)

600 mm (24 in)

>75mm (2,95 in); < 95 mm (3,74 in)

1000 mm (40 in)

1700 mm (68 in)

>95 mm (3,74 in); < 150 mm (5,91 in)

1250 mm (50 in)

2150 mm (86 in)

2850 mm (114 in)

> 150 mm (5,91 in)

1850 mm (74 in)

3200 mm (128 in)

4300 mm (172 in)

1) In cazul stuturilor mai lungi, este de asteptat o performant de masurare redusa.
2) Caracteristica 100 a structurii produsului
12
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Micropilot NMR81 Instalare

5.1.3 Alinierea verticald a antenei de 50 mm (2") si 80 mm (3")

Pentru o precizie optimd a masurdtorii, antena trebuie instalatd la unghiuri drepte in raport cu
suprafata mediului. Este disponibild o garniturd reglabild pentru aliniere.

Garnitura reglabila

N

1Z

N,

A0027787

2 Garniturd reglabild utilizatd pentru alinierea dispozitivului cu +8 °

Endress+Hauser 13



Instalare Micropilot NMIR81

5.1.4 Aliniere verticala a antenei de 100 mm (4")

Pentru o precizie optima a masuratorii, antena trebuie instalatd la unghiuri drepte in raport cu
suprafata mediului. In acest scop, antena de 100 mm (4") are intotdeauna o unitate de
aliniere. Un instrument de indreptare care indicd alinierea corectd este atasat la instrumentul

de aliniere.

A

A0027776
3 Unitate de aliniere a antenei de 100 mm (4")

1 Instrument de indreptare care indicd alinierea corectd
a  Unghi de aliniere; Qg =25 °

14 Endress+Hauser



Micropilot NMR81 Conexiune electricd

6 Conexiune electrica

6.1 Alocarea bornelor

(ekeRe)|

0
Q
=
m
x

G1N

AC 85..264 V.
L

AD026372

4 Compartiment de borne (exemplu tipic) si borne de impdmantare

Zona borne A/B/C/D (fante pentru module 170)

Modul: Pana la patru module I/0, in functie de codul de comanda
= Module cu patru borne pot fi in oricare dintre aceste fante.

= Module cu opt borne pot fi in fanta B sau C.

ﬂ Alocarea exactd a modulelor la fante depinde de versiunea dispozitivului > & 20.

Zona borna E

Modul: interfatd HART Ex i/IS
= E1:H+

= E2:H-

Zona borna F

Afisaj la distantd

= F1: V¢ (conectati la borna 81 a afisajului la distanta)

= F2:Semnal B (conectati la borna 84 a afisajului la distant&)
= F3:Semnal A (conectati la borna 83 a afisajului la distant&)
= F4:Gnd (conectati la borna 82 a afisajului la distanta)

Endress+Hauser 15



Conexiune electrica Micropilot NMIR81

Zona bornd G (pentru alimentare cu energie electrica c.a. inalta tensiune si alimentare cu
energie electrica c.a. joasa tensiune)

s GI:N

s (G2:neconectat

s G3:L

Zoni borna G (pentru alimentare cu energie electrici c.c. joasa tensiune)

= G1:L-

® G2:neconectat

s G3:L+

Zona borna: impamantare de protectie
Modul: conexiune de impamantare de protectie (surub M4)

S

A0018339

5 Zond bornd: impdmdntare de protectie

6.1.1 Alimentare cu energie electrica

A0033413

Gl N

G2 neconectat

G3 L

4 LED verde: indicd alimentarea cu energie electricd

ﬂ Tensiunea de alimentare este, de asemenea, indicatd pe placuta de identificare.
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Micropilot NMR81 Conexiune electricd

Tensiune de alimentare

Alimentare cu energie electrica c.a. inalta tensiune:
Valoare operationala:
100 la 240 Vpc (-15% + 10 %) =85 la 264 V¢, 50/60 Hz

Alimentare cu energie electrica c.a. joasa tensiune:
Valoare operationala:
65 Vac (-20% +15%) =52 1a 75 V¢, 50/60 Hz

Alimentare cu energie electrica c.c. joasa tensiune:
Valoare operationala:
241a 55 Vpe (-20% +15 %) =19 la 64 Vpc

Consum de putere

Puterea maxima variazd in functie de configurarea modulelor. Valoarea indicd puterea
aparentd maximd, selectati cablurile aplicabile in mod corespunzator. Puterea efectiva
consumata In mod real este 12 W.

Alimentare cu energie electrica c.a. inalta tensiune:
28,8 VA

Alimentare cu energie electrica c.a. joasa tensiune:
21,6 VA

Alimentare cu energie electrica c.c. joasa tensiune:
13,4 W

Endress+Hauser 17



Conexiune electrica Micropilot NMIR81

6.1.2 Modul de afisare si operare la distantda DKX001

A0037025

6 Conectarea modulului de afisare si operare la distantd DKX001 la dispozitivul de mdsurare si
control al nivelului din rezervor (NMR8x, NMS8x sau NRF8x)

1 Modul de afisare si operare de la distantd
2 Cablu de conectare
3 Dispozitiv de mdsurare si control al nivelului din rezervor (NMR8x, NMS8x sau NRF8x)

Modulul de afisare si operare de la distantd DKX001 este disponibil ca un accesoriu.
Pentru detalii, consultati SD01763D.

ﬂ = Valoarea masuratd este indicatd simultan pe DKX001 si pe modulul local de afisare si
operare.
= Meniul de operare nu poate fi accesat pe ambele module in acelasi timp. Daca meniul
de operare este introdus In unul dintre aceste module, celdlalt modul este blocat
automat. Aceastd blocare rdmaéne activa pand cand meniul este inchis la primul modul
(inapoi la afisajul valorii masurate).
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6.1.3 Interfatda HART Ex i/IS

A0033414
E1 H+
E2 H-
3 LED portocaliu: indicd comunicatiile de date

ﬂ Aceastd interfatd functioneaza intotdeauna iIn calitate de coordonator HART principal
pentru transmitdtoarele secundare HART conectate. In schimb, modulele I/0 analogice
pot fi configurate ca dispozitiv principal sau secundar HART > & 23 > B 26.
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Conexiune electrica Micropilot NMIR81

6.1.4 Fante pentru module 170

Compartimentul bornelor contine patru fante (A, B, C si D) pentru module I/0. In functie de
versiunea dispozitivului (caracteristici de comanda 040, 050 si 060), aceste fante contin
diferite module I/0. Alocarea fantelor pentru dispozitivul din apropiere este indicata si pe o
etichetd atasatd pe capacul din spatele modulului de afisare.

A0030070

Etichetd care prezintd (printre altele) modulele din fantele A pdnd la D.
Intrare cablu pentru fanta A
Intrare cablu pentru fanta B
Intrare cablu pentru fanta C
Intrare cablu pentru fanta D

gOw> ~
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6.1.5 Bornele modulului ,,Modbus”, modulului ,,V1” sau modulului ,,WM550”

‘ D 1234
Ollgiclsic
H_J

D1-4
A 1234
Olidigjcle

.
Al-4

A0031200

7 Denumirea modulelor ,Modbus” sau ,, WM550” (exemple); in functie de versiunea dispozitivului,
aceste module pot fi si in fanta B sau C.

In functie de versiunea dispozitivului, modulul ,Modbus” si/sau ,V1” sau modulul , WM550”
se pot afla in diferite fante ale compartimentului bornelor. In meniul de operare, interfetele
,Modbus” si ,V1” sau ,WM550” sunt denumite dupa fanta respectiva si bornele din aceasta
fanta: A1-4, B1-4, C1-4, D1-4.

Bornele modulului ,,Modbus”
Denumirea modulului in meniul de operare: Modbus X1-4; (X = A, B, Csau D)
» X1V

= Nume borna: S

] Dl?scriere: Ecranarea cablului conectata printr-un condensator la IMPAMANTARE
= X2

= Nume borna: 0V

= Descriere: Referintd comuna
» X3V

= Nume borna: B-

= Descriere: Linie de semnal fara inversare
. X4

= Nume borna: A+

= Descriere: Linie de semnal cu inversare

1) Aici, X" reprezintd una dintre fantele ,A”, ,B”, ,C" sau ,D".
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Conexiune electrica Micropilot NMIR81

Bornele modulelor ,,V1” si ,,WM550”
Denurzr)lirea modulului in meniul de operare: V1 X1-4 sau WM550 X1-4; (X = A, B, C sau D)
s X1

= Nume borna: S

. Dﬁscriere: Ecranarea cablului conectatd printr-un condensator la IMPAMANTARE
s X2

= Nume borna: -

= Descriere: neconectat
= X370

= Nume borna: B-

» Descriere: Semnal bucld protocol -
» X4

= Nume borna: A+

» Descriere: Semnal bucld protocol +

2) Aici, X" reprezintd una dintre fantele ,A”, ,B”, ,C" sau ,D".
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6.1.6 Conectarea modulului ,,I/0 analogic” pentru utilizare pasiva

ﬂ = In utilizarea pasivé, tensiunea de alimentare pentru linia de comunicatii trebuie

asiguratd de o sursd externa.
= Cablajul trebuie s fie In conformitate cu modul de operare prevazut al modulului I/0

analogic; consultati desenele de mai jos.
= Trebuie utilizat un cablu ecranat pentru linia de semnal 4...20mA.

»Operating mode” = ,,4..20mA output” sau ,,HART slave +4..20mA output”

C 12345678

B 12345678

A0027931
8 Utilizarea pasivd a modulului I/0 analogic in modul de iesire

a  Alimentare cu energie electricd
b  lesire semnal HART
¢ Evaluare semnal analogic
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»Operating mode” = ,,4..20mA input” sau ,,HART master+4..20mA input”

C 12345678

A0027933

9 Utilizarea pasivd a modulului I/0 analogic in modul de intrare

a  Alimentare cu energie electricd
b Dispozitiv extern cu iesire de semnal de 4...20mA si/sau HART
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Conexiune electrica

»Operating mode” = ,HART master”

345678

345678

1

A0027934

® 10

a
b

Alimentare cu energie electricd
Pand la 6 dispozitive externe cu iesire de semnal HART

Endress+Hauser

Utilizarea pasivd a modulului I/0 analogic in modul coordonator HART
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Conexiune electrica Micropilot NMIR81

6.1.7 Conectarea modulului ,,I/0 analogic” pentru utilizare activa

ﬂ = In utilizarea activé, tensiunea de alimentare pentru linia de comunicatii este furnizata
de dispozitivul propriu-zis. Nu este necesard o sursd externd de alimentare.
= Cablajul trebuie s fie in conformitate cu modul de operare prevazut al modulului I/0
analogic; consultati desenele de mai jos.
= Trebuie utilizat un cablu ecranat pentru linia de semnal 4...20mA.

ﬂ = Consumul maxim de curent al dispozitivelor HART conectate: 24 mA
(adica 4 mA per dispozitiv, dacd sunt conectate 6 dispozitive).
= Tensiunea de iesire a modulului Ex-d: 17,0 V@4 mA la 10,5 V@22 mA
= Tensiunea de iesire a modulului Ex-ia: 18,5 V@4 mA la 12,5 V@22 mA

»Operating mode” = ,,4..20mA output” sau ,,HART slave +4..20mA output”

C 12345678

B 12345678

A0027932

11  Utilizarea activd a modulului I/0 analogic in modul de iesire

a  lesire semnal HART
b Evaluare semnal analogic
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»Operating mode” = ,,4..20mA input” sau ,,HART master+4..20mA input”

A0027935

12 Utilizarea activd a modulului I/0 analogic in modul de intrare

a  Dispozitiv extern cu iesire de semnal de 4...20mA si/sau HART
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»Operating mode” = ,HART master”

A0027936
13 Utilizarea activd a modulului I/0 analogic in modul coordonator HART

a  Pand la 6 dispozitive externe cu iesire de semnal HART

ﬂ Consumul maxim de curent pentru dispozitivele HART conectate este 24 mA (adica
4 mA per dispozitiv, dacd sunt conectate 6 dispozitive).
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6.1.8 Conectarea unui RTD

A0026371
Conexiune RTD cu 4 cabluri

Conexiune RTD cu 3 cabluri
Conexiune RTD cu 2 cabluri

oW

ﬂ Pentru conectarea RTD, trebuie utilizat un cablu ecranat.
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Conexiune electrica Micropilot NMIR81

6.1.9 Bornele modulului ,,I/0 digital”

C 1234

Olidiojclo
(T T 11

| ] ——
C1-2 C3-4

A0026424

14 Denumirea intrdrilor sau iesirilor digitale (exemple)

= Fiecare modul IO digital asigurd doua intrdri sau iesiri digitale.

= In meniul de operare, fiecare intrare sau iesire este denumiti dupa fanta respectivé si doud
borne din aceastd fantd. De exemplu, A1-2 inseamnd bornele 1 si 2 ale fantei A. Acelasi
lucru este valabil pentru fantele B, C si D in cazul in care contin un modul IO digital.

= Pentru fiecare dintre aceste perechi de borne, poate fi selectat unul dintre urmétoarele

moduri de operare in meniul de operare:
= Dezactivare

= [esire pasiva

= [ntrare pasiva

= [ntrare activa
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6.2 Cerinte de conectare
6.2.1 Specificatie cablu

Borne

Sectiune transversala fir 0,2 la 2,5 mm? (24 la 13 AWG)
Utilizare pentru borne cu functia: semnal si sursa de alimentare
= Borne cu arc (NMx8x-xx1...)

= Borne cu surub (NMx8x-xx2...)

Sectiune transversala fir max. 2,5 mm?2 (13 AWG)
Utilizare pentru borne cu functia: Bornd de impdmantare in compartimentul bornei

Sectiune transversala fir max. 4 mm?2 (11 AWG)

Utilizare pentru borne cu functia: Bornd de impamaéntare la carcasd
Linie de alimentare cu energie electrica

Cablul dispozitivului standard este suficient pentru linia de alimentare.

Linii de semnal analogic

Trebuie utilizat un cablu ecranat pentru:

= Jiniile de semnal 4 la 20 mA.

= conexiunea RTD.

Linii de semnal 170 digital

= Daci se utilizeaza releele, se recomandd un cablu ecranat.
= Respectati conceptul de legare la pdmant a instalatiei.
Linie de comunicatii HART

Daca se utilizeaza protocolul HART, se recomandd un cablu ecranat. Respectati conceptul de
legare la pdmant a instalatiei.

Linie de comunicatii Modbus

= Respectati conditiile privind cablul din TIA-485-A, Telecommunications Industry
Association.
= Conditii suplimentare: utilizati un cablu ecranat.

Linie de comunicatii V1

= Cablu ecranat sau neecranat, pereche rasucitd cu 2 fire
» Rezistentd intr-un cablu: < 120 Q
= Capacitantd intre linii: < 0,3 pF

Linie de comunicatii WM550

= Cablu neecranat, pereche rasucitd cu 2 fire

= Sectiune transversald minimum 0,5 mm? (20 AWG)
= Rezistentd maxima totald cablu: < 250 Q

= Cablu cu capacitantd redusa
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Conexiune electrica Micropilot NMIR81

6.3 Asigurarea gradului de protectie

Pentru a garanta gradul de protectie specificat, parcurgeti urmatoarele etape dupa conexiunea
electrica:

1. Verificati dacd garniturile carcasei sunt curate si montate corect. Uscati, curatati sau
inlocuiti garniturile dacd este necesar.

2. Strangeti toate suruburile carcasei si infiletati capacele.
Stréngeti ferm presgarniturile de cablu.

4. Pentru a vd asigura cd umezeala nu patrunde in intrarea de cablu, dirijati cablul astfel
incat sa facd bucla jos inainte de intrarea de cablu (,separator de apd”).

X

A0013960

5. Introduceti dopuri potrivite pentru coeficientul de siguranta al dispozitivului (de ex., Ex
d/XP).
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7 Punerea in functiune

7.1 Metode de operare

7.1.1 Operare prin intermediul afisajului local

AD028345

15  Afisaj si elemente de operare

1 Afisaj cu cristale lichide (LCD)
2 Taste optice; pot fi actionate prin geamul capacului. Dacd se utilizeazd fdrd capacul de sticld, asezati
usor degetul in fata senzorului optic pentru activare. Nu apdsati tare.
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Vizualizare standard (afisajul valorii méasurate)

I
2 — XXXXXXXXX F—3
«—1——4841 00
5 —Clee mm
6 Az

1
2
3
4
5
6

A0028317

Aspectul tipic al vizualizdrii standard (afisajul valorii mdsurate)

Modul de afisare

Etichetd dispozitiv

Zond de stare

Zond de afisare pentru valorile mdsurate

Zond de afisare pentru valoarea mdsuratd si simbolurile de stare
Simbol stare valoare mdsuratd

Pentru semnificatia simbolurilor afisajului, consultati instructiunile de operare (BA) ale
dispozitivului.

Functia tastelor in vizualizarea standard

Tasta Semnificatie
Tasta Enter
©k
(@) = Apdsarea scurtd a tastei deschide meniul de operare.
aooz8326 | @ Apdsarea tastei timp de 2 s deschide meniul contextual.

Vizualizare navigare (meniu de operare)

Pentru a accesa meniul de operare (vizualizare navigare), procedati dupa cum urmeaza:

1.

34

In vizualizarea standard, apasati pe E cel putin doud secunde.
- Apare un meniu contextual.

Selectati Keylock off din meniul contextual si confirmati apdsand pe E.

Apadsati din nou pe E pentru a accesa meniul de operare.
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1—1 / I..ISetup 00215-11— 2

Tank level

5500.00 mm
L= Mapping

= Advanced Setup 3
A0045875
17 Vizualizare navigare
1 Submeniu sau expert curent
2 Cod de acces rapid
3 Zond de afisare pentru navigare
7.1.2 Utilizare prin intermediul interfetei de service si FieldCare/DeviceCare

3| ’77775 = ""T

Stm——oaogon

A0023737
18  Utilizare prin intermediul interfetei de service

1 Interfatd de service (CDI = Interfatd de date comune Endress+Hauser)
2 Commubox FXA291
3 Computer cu instrument de operare ,FieldCare” sau , DeviceCare” si ,CDI Communication FXA291”

COM DTM
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Micropilot NMIR81

7.2 Termeni referitori la masurarea nivelului din rezervor

-

®

19  Termeni referitori la mdsurarea nivelului din rezervor cu radar

Indltime de referintd manometru
Empty

Placd punct de referintd

Tank ullage

Tank level

Tank reference height

Distance

Referintd imersare

O NV WN

36
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Micropilot NMR81 Punerea in functiune

7.3 Setari initiale
7.3.1 Setarea limbii afisajului

Setarea limbii afisajului prin modulul de afisare

1. Invizualizarea standard, (), ap&sati pe ,E”. Daci este necesar, selectati Keylock off din
meniul contextual si apdsati din nou pe ,E”.

L~ Apare parametrul Language.

2. Deschideti parametrul Language si selectati limba afisajului.

Setarea limbii afisajului printr-un instrument de operare (de ex., FieldCare)
1. Navigatila: Setup > Advanced setup - Display - Language

2. Selectati limba afisajului.

Aceastd setare afecteazd numai limba modulului de afisare. Pentru a seta limba In
instrumentul de operare, utilizati functionalitatea de setare a limbii a FieldCare sau
DeviceCare.

7.3.2 Setarea ceasului in timp real

Setarea ceasului in timp real prin modulul de afisare
1. Navigatila: Setup > Advanced setup - Date / time - Set date
2. Utilizati urmatorii parametri pentru a seta ceasul in timp real la data si ora actuale:
Year, Month, Day, Hour, Minutes.
Setarea ceasului in timp real printr-un instrument de operare (de exemplu, FieldCare)

1. Navigatila: Setup > Advanced setup - Date / time

2.
Date/time: {p 2016-04-20 09:32:24
Set date: P Please select [v]
Please select
Abort
Confirm time

Mergeti la parametrul Set date si selectati optiunea Start.
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3.
Dateftime: {p | 2016-04-20 09:34:25
Setdate: ? | Please select i(v]
Year: 2016
Month: 4
Day: 20
Hour: 9
Minute: 34
Utilizati urmétorii parametri pentru a seta data si ora: Year, Month, Day, Hour,
Minutes.
4. )
Dateftime: €  2016-04-20 09:35:49
Setdate: ? | |Please select (v]
e Please select
Abort
Month: Start
Day
Hour: 9
Minute 34

Mergeti la parametrul Set date si selectati optiunea Confirm time.
L~ (easul in timp real este setat la data si ora actuale.
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7.4 Configurarea masuratorii cu radar

7.4.1 Setari de baza

Submeniu: Setup
Parametru | Semnificatie/Actiune
Device tag | Definiti un nume pentru a identifica punctul de méasurare in cadrul instalatiei.
Units preset | Selectati un set de unitdti pentru lungime, presiune si temperatura.
Empty Introduceti distanta de la marginea inferioard a flansei dispozitivului pané la placa punctului de
referintd.
Tank level | Prezintd nivelul mésurat. Verificati dacd valoarea indicatd corespunde cu nivelul real.
Set level Poate fi utilizat pentru a corecta o deplasare constantd a nivelului masurat:
Daca nivelul indicat nu corespunde cu nivelul real: Introduceti nivelul real in acest parametru. Apoi se
aplicd automat o abatere pentru nivelul masurat.
Parametrul Set level poate fi utilizat numai pentru compensarea unei erori de nivel constante.
Pentru a elimina erorile rezultate in urma ecourilor de interferentd, utilizati suprimarea ecoului
de interferentd (harta).
7.4.2 Suprimarea ecoului de interferenta (harta)

Submeniu: Setup

Parametru

Semnificatie/Actiune

Distance

Prezintd distanta mésuraté de la marginea inferioara a flansei dispozitivului pana la suprafata
produsului. Verificati dacd este corectd aceastd valoare.

Confirm distance | Specificati dacd distanta masuraté corespunde cu distanta reala.

Present mapping | Afiseazd distanta pana la care o mapare a fost deja inregistrata.

Mapping end point | Vizibil numai pentru Confirm distance = Manual map.

Stabileste pané la ce distantd va fi Inregistratd noua mapare.
In functie de selectarea din Confirm distance este presetatd o valoare adecvata la acest
parametru. De obicei, nu este necesar sd schimbati aceastd valoare.

Record map

Vizibil numai pentru Confirm distance = Manual map.
Selectati Record map. Astfel, incepe inregistrarea noii harti.
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7.5 Configurarea intrarilor

7.5.1 Configurarea intrarilor HART

A0032955
20  Posibile borne pentru bucle HART

B Modul I/0 analogic in fanta B (disponibilitate in functie de versiunea dispozitivului)
C  Modul I/0 analogic in fanta C (disponibilitate in functie de versiunea dispozitivului)
E  HART Ex este o iesire (disponibild la toate versiunile de dispozitiv)

ﬂ Dispozitivele HART trebuie configurate si trebuie sd primeasca o adresda HART unica 3)

prin propria interfatd cu utilizatorul inainte de a se conecta la Micropilot NMR8x.

Submeniu: Setup > Advanced setup - Input/output > Analog I7/0

Parametru Semnificatie/Actiune

Operating mode | Selectati:

= HART master+4..20mA input dacd numai un singur dispozitiv HART este conectat la aceasta
bucla. In acest caz, semnalul de 4-20 mA poate fi utilizat pe lang semnalul HART.

= HART master dacd sunt conectate cel mult 6 dispozitive HART la aceasta bucla.

3) Software-ul curent nu acceptd dispozitive HART cu adresa O (zero).

40 Endress+Hauser



Micropilot NMR81 Punerea in functiune

Submeniu: Setup > Advanced setup > Input/output > HART devices > HART Device(s) ' ?

Parametru Semnificatie/Actiune

Output pressure = Daca dispozitivul masoara o presiune: selectati care dintre variabilele HART (PV, SV, TV
sau QV) contine presiunea.
= 1n caz contrar: pistrati setarea din fabrica: No value

Output density = Daca dispozitivul médsoara o densitate: selectati care dintre variabilele HART (PV, SV, TV
sau QV) contine densitatea.
= In caz contrar: pastrati setarea din fabrici: No value

Output temperature = Daci dispozitivul mé&soara o temperaturd: selectati care dintre variabilele HART (PV, SV,
TV sau QV) contine temperatura.
= In caz contrar: pastrati setarea din fabrici: No value

Output vapor = Dacd dispozitivul mésoard o temperaturd a vaporilor: selectati care dintre variabilele
temperature HART (PV, SV, TV sau QV) contine temperatura vaporilor.
= 1n caz contrar: pistrati setarea din fabrica: No value

Output level = Daca dispozitivul mé&soara un nivel: selectati care dintre variabilele HART (PV, SV, TV sau
QV) contine nivelul.
= In caz contrar: pastrati setarea din fabrici: No value

1) Existd un submeniul HART Device(s) pentru fiecare dispozitiv HART conectat.
2) Aceastd setare poate fi omisd pentru un Prothermo NMT5xx si NMT8x sau Micropilot FMR5xx conectat intrucat,
pentru aceste dispozitive, tipul de valoare masurata este identificat automat.
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Micropilot NMIR81

7.5.2 Configurarea intrarilor de 4-20 mA

A0032464

21  Posibile locatii ale modulelor I/0 analogice, care pot fi utilizate ca o intrare de 4-20 mA. Codul de
comandd al dispozitivului stabileste care dintre aceste module este prezent de fapt.

Submeniu: Setup > Advanced setup - Input/output > Analog I70 )

Parametru

Semnificatie/Actiune

Operating mode

Selectati 4..20mA input sau HART master+4..20mA input

Process variable

Selectati ce variabild de proces este transmisd de dispozitivul conectat.

Analog input 0% value

Definiti valoarea variabilei de proces care corespunde cu un curent de intrare de 4 mA.

Analog input 100% value

Definiti valoarea variabilei de proces care corespunde cu un curent de intrare de 20 mA.

Process value Verificati dacd valoarea indicatd corespunde cu valoarea reald a variabilei de proces.
1) Existd un submeniul Analog I70 pentru fiecare modul I/0 analogic al dispozitivului.
42 Endress+Hauser



Micropilot NMR81 Punerea in functiune

I [mA]

20mA
1—m

4mA-

/

?
2'

|
I |
0% 100%

A0029264

22 Scalarea intrdrii de 4-20 mA la variabila de proces

1 Inputvalue in mA
2 Process value
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Micropilot NMIR81

7.5.3 Configurarea unui RTD conectat

A0032465

23 Posibile locatii ale modulelor I/0 analogice la care poate fi conectat un RTD. Codul de comandd al
dispozitivului stabileste care dintre aceste module este prezent de fapt.

Submeniu: Setup > Advanced setup -> Input/output > Analog IP

Parametru

Semnificatie/Actiune

RTD type

Specificati tipul de RTD conectat.

RTD connection type

Specificati tipul de conexiune al RTD (2, 3 sau 4 cabluri).

Input value

Verificati dacd valoarea indicatd corespunde cu temperatura reald.

Minimum probe temperature

Specificati temperatura miniméa aprobatd a RTD-ului conectat.

Maximum probe temperature

Specificati temperatura maxima aprobatd a RTD-ului conectat.

Probe position

Introduceti pozitia de montare a RTD-ului (médsurata de la placa punctului de
referintd).

44
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A0029269

1 Placd punct de referintd
2  RTD
3 Probe position
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7.5.4 Configurarea intrérilor digitale

C 1234
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C

A0026424

24 Posibile locatii ale modulelor 1/0 digitale (exemple); codul de comandd defineste numdrul si
locatia modulelor de intrare digitald.

ﬂ Existd o submeniul Digital Xx-x pentru fiecare intrare digitald a dispozitivului. ,X” se
refera la fanta din compartimentul bornelor, ,x-x” bornele din aceasta fanta.

Submeniu: Setup > Advanced setup - Input/output > Digital Xx-x

Parametru

Semnificatie/Actiune

Operating mode

Selectati modul de operare (consultati diagrama de mai jos).

= Input passive
Modulul DIO mésoara tensiunea furnizati de o sursd extern. In functie de starea comutatorului
extern, aceastd tensiune este O (comutator deschis) sau depdseste o anumita tensiune-limita
(comutator inchis). Aceste doud stari reprezintd semnalul digital.

= Input active
Modulul DIO asigura o tensiune si o utilizeaza pentru a detecta dacd comutatorul extern este

deschis sau inchis.

Contact type

Stabileste cum este mapatd starea comutatorului extern conform stérilor interne ale modulului DIO
(consultati tabelul de mai jos). Starea internd a intrdrii digitale poate fi apoi transferata la o iesire
digitald sau poate fi utilizatd pentru a controla mésurdtoarea.
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2/4

|}‘+

1/3

2/4 i

1/3

A, Operating mode” = ,Input passive”
B ,Operating mode” = ,Input active”

A0029262

Starea comutatorului extern Starea internd a modulului DIO
Contact type = Normally open Contact type = Normally closed
Deschis Inactive Active
Inchis Active Inactive
Comportament in situatii speciale:
In timpul pornirii Unknown Unknown
Eroare la méasuratoare Error Error

Endress+Hauser
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7.6 Asocierea valorilor méasurate cu variabilele rezervorului

Valorile mésurate trebuie sa fie asociate cu variabilele rezervorului Inainte de a putea fi
utilizate In aplicatia de méasurare si control al nivelului din rezervor.

ﬂ In functie de aplicatie, nu toti acesti parametri vor fi relevanti intr-o situatie data.

Submeniu: Setup > Advanced setup > Application > Tank configuration > Level

Parametru Defineste sursa urmatoarei variabile a rezervorului

Water level source Nivel inferior apa

Submeniu: Setup > Advanced setup > Application > Tank configuration > Temperature

Parametru Defineste sursa urmatoarei variabile a rezervorului
Liquid temp source Temperatura medie sau locald a produsului

Air temperature source Temperatura aerului in jurul rezervorului

Vapor temp source Temperatura vaporilor de deasupra produsului

Submeniu: Setup > Advanced setup > Application > Tank configuration - Pressure

Parametru Defineste sursa urmatoarei variabile a rezervorului
P1 (bottom) source Presiune in partea de jos (P1)
P3 (top) source Presiune in partea de sus (P3)
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7.7 Configurarea evaluarii limita

Se poate configura o evaluare limitd pentru maximum 4 variabile ale rezervorului. Evaluarea
limitd genereazd o alarma daca valoarea depdaseste o limitd superioard sau scade sub o limitd
inferioard. Valorile-limitd pot fi definite de utilizator.

AD029539

25 Principiul evaludrii limitd

A Alarm mode = On:
B Alarm mode = Latching;
1 HH alarm value

2 H alarm value

3 Lalarmvalue

4 LL alarm value

5  HHalarm

6  Halarm

7  Lalarm

8 LLalarm

9  Clear alarm = Yes

10 Hysteresis
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Pentru a configura o alarmd, alocati valorile corespunzdtoare urmatorilor parametri:

Submeniu: Setup > Advanced setup > Application > Alarm - Alarm 1 la 4

Parametru

Semnificatie/Actiune

Alarm mode

= Off

Nu este generata nicio alarma.
= On

0 alarma dispare dacd nu mai existd conditia de alarma (tindnd cont de histereza).
= Latching

Toate alarmele rdméan active pana cand utilizatorul selecteaza Clear alarm = Yes.

Alarm value source

Selectati variabila de proces care trebuie verificatd pentru incdlcarea limitei.

HH alarm value
H alarm value
L alarm value
LL alarm value

Alocati valori-limitd corespunzatoare (consultati diagrama de mai sus).
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7.8 Configurarea iesirii semnalului

7.8.1 Iesire analogica (4...20 mA)

AD032464

26  Posibile locatii ale modulelor I/0 analogice, care pot fi utilizate ca o iesire analogicd. Codul de
comandd al dispozitivului stabileste care dintre aceste module este prezent de fapt.

Fiecare modul I/0 analogic al dispozitivului poate fi configurat ca iesire analogicd de 4...20
mA. In acest scop, alocati valorile corespunzdtoare urmadtorilor parametri:

Setup > Advanced setup - Input/output > Analog I/0

Parametru Semnificatie/Actiune

Operating mode Dacé selectati 4..20mA output sau HART slave +4..20mA output by 52.

Analog input source Selectati ce variabild de rezervor este transmisa prin iesirea analogica.

Analog input 0% value Specificati ce valoare a variabilei rezervorului corespunde unui curent de iesire de 4 mA.
Analog input 100% value | Specificati ce valoare a variabilei rezervorului corespunde unui curent de iesire de 20 mA.

1) LHART slave +4..20mA output” inseamn& cd modulul I70 analogic serveste drept dispozitiv secundar HART, care
trimite In mod ciclic pana la patru variabile HART la un coordonator HART. Pentru configurarea iesirii HART:
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7.8.2  Ilesire HART

Aceastd sectiune este valabild numai pentru Operating mode = HART slave +4..20mA
output.

Setup > Advanced setup > Communication > HART output - Configuration

Parametru Semnificatie/Actiune

System polling address | Configurati adresa de comunicatii HART a dispozitivului.

= Assign SV Selectati ce variabile ale rezervorului trebuie transmise de variabilele HART.
= Assign TV

| In mod implicit, PV transmite aceeasi variabila ca iesirea analogica si nu necesita sa
= Assign QV

fie alocata.
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7.8.3 Iesire Modbus, V1 sau WM550

‘ D 1234
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27  Posibile locatii ale modulelor Modbus sau V1 (exemple); in functie de versiunea dispozitivului,
aceste module pot fi si in fanta B sau C.

In functie de codul de comanda, dispozitivul poate avea una sau doud interfete de comunicatii
Modbus sau V1. Acestea sunt configurate In urméatoarele submeniuri:

Modbus

Setup > Advanced setup » Communication - Modbus X1-4 ->Configuration

V1

= Setup - Advanced setup » Communication - V1 X1-4 - Configuration

= Setup - Advanced setup » Communication > V1 X1-4 - V1 input selector

WM550
= Setup - Advanced setup » Communication > WM550 X1-4 - Configuration
= Setup > Advanced setup » Communication > WM550 X1-4 > WM550 input selector
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