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Informacdes do documento RID16

1 Informac6es do documento

1.1 Funcédo do documento

Essas instrucdes de operacéo contém todas as informacdes necessarias em varias fases do
ciclo de vida do equipamento: desde a identificacdo do produto, recebimento e
armazenamento, até a instalacéo, conexdo, operacdo e comissionamento, incluindo a
localizacéo de falhas, manutencéo e descarte.

1.2 Convencdes do documento

1.2.1  Simbolos de seguranca

Simbolo Significado

PERIGO!
A\ PERIGO Este simbolo alerta sobre uma situagéo perigosa. A falha em evitar esta situagéo
resultara em sérios danos ou até morte.

AVISO!
O ATENCAO Este simbolo alerta sobre uma situagfio perigosa. A falha em evitar esta situagfo pode
resultar em sérios danos ou até morte.

CUIDADO!
A CUIDADO Este simbolo alerta sobre uma situacéio perigosa. A falha em evitar esta situacéo pode
resultar em danos pequenos ou médios.

OBSERVACAO!
AVISO Este simbolo contém informacdes sobre procedimentos e outros dados que n&o
resultam em danos pessoais.

1.2.2 Simbolos elétricos

Simbolo | Significado

o= Corrente direta
aoone7 | Um terminal no qual a tensdo CC é aplicada ou pelo qual flui a corrente continua.

~ Corrente alternada
aooies | Um terminal no qual a corrente alternada é aplicada ou pelo qual flui a corrente continua.

Corrente continua e corrente alternada
ao017361 | ® Um terminal no qual a corrente alternada ou a corrente CC é aplicada.
= Um terminal no qual a corrente alternada ou a corrente direta flui.

2I

] Conexdo de aterramento

— Um terminal aterrado que, pelo conhecimento do operador, esta aterrado através de um sistema
AOOLZ0 | de aterramento.

@ Conexé&o do aterramento de protecéo

Um terminal que deve ser conectado ao terra antes de estabelecer quaisquer outras conexdes.
A0011199

@ Conexdo equipotencial

Uma conexdo que deve ser conectada ao sistema de aterramento da planta: Pode ser uma linha de
equalizagdo potencial ou um sistema de aterramento em estrela, dependendo dos cédigos de
praticas nacionais ou da propria empresa.

A0011201

ESD - descarga eletrostatica
Proteja os terminais contra descargas eletrostéticas. A falta de conformidade com essa instrugéo
pode resultar na destruicdo de parte dos componentes eletrénicos ou mal funcionamento.

A0012751
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1.2.3  Simbolos para determinados tipos de informacées
Simbolo | Significado
Permitido

Procedimentos, processos ou a¢des que sdo permitidos.

Preferido
Procedimentos, processos ou acdes que sdo recomendados.

Proibido
Procedimentos, processos ou a¢des que séo proibidos.

Dica
Indica informagéo adicional.

Consulte a documentacéo

Consulte a pagina

B DmE & e

Referéncia ao gréfico

5
w

Série de etapas

Resultado de uma etapa

Ajuda em caso de problema

)] 0§

<) Inspecéo visual
1.2.4  Simbolos em graficos
Simbolo Significado
1,2,3,.. Numeros de itens
BB HE. - Série de etapas
A B,GC, ... Visualizagdes

A-A, B-B, C-C, ... | SecBes

—~
= 2

Direcéo da vazdo

A0013441

A

Area classificada

Indica uma area classificada.
A0011187

A

Area segura (area ndo classificada)
Indica uma area néo classificada.

A0011188

1.2.5

Simbolos da ferramenta

Simbolo

Significado

| P

A0011220

Chave de fenda plana

Q&

A0011221

Chave Allen

2

A0011222

Chave de boca

Qo

A0013442

Chave de fenda Torx
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2 Instrucdes de seguranca

2.1 Especificacdes para o pessoal

O pessoal para a instalacdo, comissionamento, diagnésticos e manutencédo deve preencher

as seqguintes especificac¢des:

» Especialistas treinados e qualificados devem ter qualificacdo relevante para esta funcéo
e tarefa especifica.

» Estejam autorizados pelo dono/operador da planta.

Estejam familiarizados com as regulamentacdes federais/nacionais.

» Antes de iniciar o trabalho, leia e entenda as instru¢des no manual e documentacéo
complementar, bem como nos certificados (dependendo da aplicacéo).

» Siga as instrucdes e esteja em conformidade com condi¢6es bésicas.

v

O pessoal de operacdo deve preencher as sequintes especificacdes:

» Ser instruido e autorizado de acordo com as especificac¢des da tarefa pelo proprietério-
operador das instalagdes.

» Siga as instrucdes desse manual.

2.2 Uso indicado

= O equipamento é um indicador de campo projetado para a conexdo a um fieldbus.

= O equipamento é projetado para instalacdo no campo.

= O fabricante ndo se responsabiliza por danos resultantes de uso incorreto ou uso
diferente daquele que foi determinado para o instrumento.

= A operacdo segura somente é garantida se os operadores atenderem rigorosamente as
Instrucgdes de operagéo.

= Somente opere o equipamento na faixa de temperatura especificada.

2.3 Seguranca no local de trabalho

Ao trabalhar no e com o equipamento:
» Use o equipamento de protecdo individual de acordo com as requlamentacdes federais/
nacionais.

2.4 Seguranca da operacéo

Risco de lesdes.
» Somente opere o equipamento em condi¢des técnicas adequadas e no modo seguro.
» O operador é responsavel por fazer o equipamento funcionar sem interferéncias.

Conversdes para o equipamento

N&o séo permitidas modifica¢des ndo-autorizadas no equipamento pois podem levar a
riscos imprevistos.
» Se, apesar disso, for necessério realizar altera¢des, consulte a Endress+Hauser.

Reparo

Para garantir a continua sequranca e confiabilidade da operacéo

» Faca reparos no equipamento somente se estes forem expressamente permitidos.

» Observe os requlamentos federais /nacionais relacionados com o equipamento elétrico.
» Use somente pecas sobressalentes e acessorios originais da Endress+Hauser.

Endress+Hauser



RID16 Instrucgdes de sequranca

2.5 Seguranca do produto

Este medidor foi projetado em conformidade com as boas praticas de engenharia para
atender aos requisitos de sequranca da tecnologia de ponta, foi testado e deixou a fabrica
em condicOes seguras de operacéo.

Atende as normas gerais de seguranca e aos requisitos legais. Também esta em
conformidade com as diretrizes da CE listadas na declaracdo de conformidade da CE
especificas do equipamento. A Endress+Hauser confirma este fato fixando a identificacéo
CE no equipamento.

Endress+Hauser 7
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3 Identificacao

3.1 Denominacdo do equipamento

3.1.1  Etiqueta de identificacdo
Equipamento correto?

Compare o cédigo do produto na etiqueta de identificacdo do equipamento com o
informado nos documentos de remessa.

1 Endress+Hauser {£Z1]

RID1 6 Made in Germany 2016 D-87484 Nesselwang 6
Order code: RID16-XXXXXXX
Serial number:  XXXXXXXXXXX
O Ext. ord.cd: XXXXXXXXXXXXXXXXX 6\5 O
| =~ 9-32V === IP66/67 NEMA4X Typ 4x| (0“

/
2 Ta = -40 ...+80°C QQQ
W: XX XX XX DevRev: X
3 ® Device ID:
/66 452B4810CF-
45| romamon X X X X X X X X X X

Etiqueta de identificagdo do indicador de campo (exemplo)

A0011635

®
—

Designagdo, cédigo do produto e niimero de série do equipamento
Fonte de alimentagdo

Faixa de temperatura ambiente

Versdo do firmware e revisdo do equipamento

Grau de protecdo e tipo de aprovagdo

Aprovagbes

O WN =

3.2 Escopo de entrega

O escopo de entrega do indicador de campo compreende:

» Indicador de campo

= Resumo das instru¢des de operacéo como copia impressa

= ATEX - instru¢des de seguranca para uso de um equipamento aprovado para areas
classificadas, opcional

= Acessorios opcionais (ex. suporte de instalacdo da tubulacdo), consulte a secdo
'Acessorios.

3.3 Certificados e aprovacdes

3.3.1 Identificacdo CE

O sistema de medicdo atende aos requisitos legais das diretrizes CE aplicéveis. Elas estéo
listadas na Declaracéo de Conformidade CE correspondente junto com as normas
aplicadas. O fabricante confirma que o equipamento foi testado com sucesso com base na
identificacdo CE fixada no produto.

3.3.2  Aprovacdo UL

Componente reconhecido UL (consulte www.ul.com/database - pesquise pela palavra-
chave "E225237")

Endress+Hauser



RID16 Identificacdo

3.3.3 Identificacdo EAC

O produto atende as exigéncias legais das diretrizes EEU. O fabricante confirma o teste
bem-sucedido do produto ao fixar a ele a identificacdo EAC.

3.34 CSA
Proposito geral CSA

3.3.5 Certificado Foundation Fieldbus™

O indicador de campo passou com éxito em todos os testes e estd certificado e registrado

pela Fieldbus Foundation. O equipamento atende aos requisitos das especificacbes a

seqguir:

s Certificado de acordo com a especificacdo FOUNDATION Fieldbus

= FOUNDATION Fieldbus™ H1

= Kit de teste de interoperabilidade (ITK), status de revisdo 6.1.2 (nimero de certificacdo
do equipamento disponivel mediante solicitacdo): o equipamento também pode ser
operado usando equipamentos certificados de outros fabricantes

= Teste de conformidade de camada fisica do Fieldbus FOUNDATION™ (FF-830 FS 2.0)

3.3.6  Marcas registradas
FOUNDATION Fieldbus™

Marca registrada da Fieldbus Foundation Austin, Texas, USA

Endress+Hauser 9
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4 Instalacao

4.1 Recebimento, transporte, armazenamento

As condicBes ambientais e de armazenamento permitidas devem ser observadas. As
especificacdes precisas podem ser encontradas na secdo "Dados técnicos".

41.1 Recebimento

Apés o recebimento das mercadorias, verifique os sequintes pontos:

= A embalagem ou o conteudo estdo danificados?

= Alguma coisa esta faltando na entrega? Compare o escopo de entrega com as
informacdes que vocé especificou no pedido. Consulte também a secéo "Escopo de
entrega' > B 8.

4.1.2  Transportacdo e armazenamento

Observe também os seguintes pontos:

= Embale o equipamento de tal forma que fique protegido contra impactos para
armazenamento e transporte. A embalagem original fornece a protecéo ideal.

= A faixa de temperatura de armazenamento permitida é
-40 para +80 °C (-40 para +176 °F); é possivel armazenar o equipamento nas faixas de
temperatura limite por um periodo limitado (maximo de 48 horas).

4.2 Condicdes de instalacdo

O indicador de processo é projetado para uso em campo.

A orientacdo é determinada pela leitura do display. As entradas para cabo estéo
localizados na parte inferior do equipamento.

Faixa de temperatura de operacdo:
-40 para +80 °C (-40 para +176 °F)

A vida 1til do display é mais curta em temperaturas mais altas
» Quando possivel, ndo opere o equipamento em uma faixa de temperatura mais alta.

ﬂ O display pode reagir de forma mais lenta em temperaturas < =20 °C (-4 °F).

Em temperaturas <-30 °C (-22 °F) , a leitura do display n&o pode mais ser garantida.

4.2.1 Dimensoes

96 (3.78)
<A

[

199 (7.83)

133 (5.24

158 (6.22)

~A

163 (6.42)

A0011162

2 Dimensdo do indicador de campo em mm (pol.)

1 Furo para montagem na parede ou na placa de montagem opcional com 4 parafusos @ 5 mm (0.2 in)

Endress+Hauser
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4.2.2  Local de instalacdo

As informacdes sobre condi¢des devem estar presentes no local de instalagdo para a
montagem correta do equipamento podem ser encontradas na Secdo Dados técnicos'. Elas
incluem temperatura ambiente, grau de protecdo, classe climatica etc.

4.3 Instrucdes de instalacédo

O equipamento pode ser instalado diretamente na parede - 11 ou o suporte de
instalacdo opcional pode ser usado para a instalacdo na parede e na tubulacéo - 11.

4.3.1 Montagem diretamente na parede
Proceda da seguinte forma para montar o equipamento diretamente na parede:
1. Faga 4 furos

2. Instale o equipamento na parede com 4 parafusos (25 mm (0.2 in)).

4.3.2 Montagem do tubo

O suporte de instalacdo é adequado para tubula¢des com um didmetro entre 1"a 5" O kit
de montagem é formado por uma placa de montagem (item 1), 2 bracadeiras (item 2) e 4
parafusos (item 3).

Proceda da sequinte forma para montar o equipamento em uma tubulagéo:

A0011269

3 Montagem do indicador de campo em uma tubulagdo com o kit de montagem, passos 1-2

11
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12

A0011270

®

4 Montagem do indicador de campo em uma tubulagdo com o kit de montagem, passos 3-4

Placa de montagem
Suporte de montagem
4 parafusos

w N =

4.4 Verificacdo pos-instalacdo

Apés instalar o equipamento, sempre efetue os sequintes testes finais:

Condicéo e especifica¢des do equipamento Notas
O equipamento esta danificado? Inspecéo visual
A vedacdo néo esta danificada? Inspecéo visual

O equipamento estd bem fixado na parede ou na placa de montagem? -

A frente do invélucro esta bem fechada? -

O dispositivo corresponde as especificacdes do ponto de medicéo, ex. faixa de Consulte a se¢do Dados
temperatura ambiente etc.? técnicos'
Endress+Hauser
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Ligacéo elétrica
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5 Ligacdo elétrica
A ATENCAO

Perigo de explosdo se a unidade for conectada incorretamente em areas classificadas

» Ao conectar equipamentos com aprovacdo Ex, observe especialmente as instrucdes e o
esquema de conexdo no complemento especifico para Ex dessas Instrucdes de operacéo.
Se vocé tiver duvidas, ndo hesite em contatar seu representante E+H.

Os componentes eletrénicos podem ser destruidos se a unidade for conectada

incorretamente

» Desligue a fonte de alimentacéo antes de instalar ou conectar o equipamento. Caso o
aviso néo seja observado, podera ocorrer a destruicdo das pecas dos componentes
eletrdnicos.

» O conector de poste somente é usado para conectar o display. Se outros equipamentos
forem conectados, isso pode resultar na destruicdo de partes dos componentes
eletrdnicos.

Os equipamentos podem ser conectados ao FOUNDATION Fieldbus™ de duas
maneiras:

= Conexdo através do prensa-cabo convencional
= Conex&o através do conector fieldbus (opcional, pode ser adquirido como um acessério)

5.1 Conectando o cabo ao indicador de campo

5.1.1 Preparacdo para conexao

Instalacdo do prensa-cabo ou conector fieldbus, invélucro plastico

A0021557
5 Instalagdo do prensa-cabo ou conector fieldbus, invélucro pldstico
Placa de montagem

1
2 Prensa-cabo
3 Conector Fieldbus

1. Primeiro use uma ferramenta adequada, como uma chave de fenda, para abrir um
dos recuos no fundo do equipamento. Abra o recuo em temperatura ambiente, caso
contrdrio, o invélucro pode ser danificado em temperaturas muito baixas.

2. Instale a placa de montagem para o prensa-cabo e o conector fieldbus. A placa de
montagem é fornecida com o indicador de campo, consulte o escopo de entrega.

13



Ligacdo elétrica RID16

3. Insira o prensa-cabo ou o conector fieldbus na placa de montagem. Um prensa-cabo é
fornecido com o indicador de campo, consulte o escopo de entrega. O conector
fieldbus esta disponivel como acessorio.

Instalacdo do prensa-cabo ou conector fieldbus, invélucro de aluminio

No caso de um invélucro de aluminio, o prensa-cabo ou o conector fieldbus pode ser preso
com parafusos diretamente no invélucro. A placa de montagem néo é necessaria.

5.1.2  Procedimento para a instalacdo elétrica do indicador de campo

A0011636

6  Abertura do invélucro do indicador de campo

1 Terminal de terra interno (somente no invélucro de aluminio)

Abra o prensa-cabo e a tampa do invélucro.
Guie o cabo através do prensa-cabos.
Conecte o cabo - 8, B 15

S W N e

Instale as bracadeiras da blindagem do cabo (somente no invélucro de aluminio)
> 7,8 14

Reaperte o prensa-cabo e feche a tampa do invélucro.

Para evitar erros durante a conexéo da unidade, observe as instrucdes na secéo
"Verificacdo pés-conexdo".

A0014935

7 Instalagdo das bragadeiras da blindagem do cabo (somente no invélucro de aluminio)

5.1.3  Guia de ligacdo elétrica rapida

ESD - descarga eletrostatica
Proteja os terminais contra descarga eletrostatica. Caso o aviso néo seja observado, o resultado pode
aoozer  SET @ destruicdo ou o mau funcionamento das pegas dos componentes eletronicos.

14 Endress+Hauser
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Ligacéo elétrica
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:FOUNDATION Fieldbus™
+

A0011324

8  Esquema de ligagdo elétrica

Terminal Esquema de ligacéo elétrica

+ Conexéo (+) FOUNDATION Fieldbus™

- Conexéo (-) FOUNDATION Fieldbus™

5.2 Conexao ao FOUNDATION Fieldbus™

Os equipamentos podem ser conectados ao FOUNDATION Fieldbus™ de duas maneiras:

= Conexdo através do prensa-cabo convencional - 15

= Conexd&o através do conector fieldbus (opcional, pode ser adquirido como um acessério)
> B16

0 equipamento e o cabo fieldbus podem ser danificados por tensao elétrica

» Desligue a fonte de alimentacdo antes de instalar ou conectar o equipamento.

» Recomenda-se aterrar a unidade através de um dos parafusos de aterramento.

» Se a blindagem do cabo fieldbus for aterrada em mais de um ponto em sistemas que
néo tém equalizacdo potencial adicional, podem ocorrer correntes de equalizacdo de
frequéncia da rede, danificando o cabo ou a blindagem. Nestes casos, a blindagem do
cabo fieldbus deve ser aterrada em apenas um dos lados, ou seja, ndo deve estar
conectado ao terminal de terra do involucro. A blindagem que néo estiver conectada
deverd ser isolada!

ﬂ Né&o é recomendavel fazer a malha do fieldbus através dos prensa-cabos
convencionais. Se desejar substituir apenas um medidor posteriormente, sera
necessario interromper a comunicacéo do barramento.

5.2.1 Entradas para cabo ou prensa-cabos
ﬂ Observe também o procedimento geral em > B 13

15
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16

A0012567

i3]

9 Conexdo ao cabo fieldbus FOUNDATION Fieldbus™

Terminais FF - comunicagdo fieldbus e fonte de alimentagdo
Terminal de terra interno (somente no invélucro de aluminio)
terminal de terra externo

Cabo blindado fieldbus (FOUNDATION Fieldbus™)

W N =

= Os terminais para a conexdo fieldbus (1+ e 2-) néo sdo sensiveis a polaridade.
= Secdo transversal do condutor:

Max. 2.5 mm? (14 AWG)
= Deve-se usar um cabo blindado para a conex&o.

5.2.2 Conector Fieldbus

Como opgdo, é possivel instalar um conector fieldbus no invélucro de campo ao invés de
um prensa-cabo. Os conectores fieldbus podem ser solicitados da Endress+Hauser como
acessorio (consulte a secdo 'Acessorios)).

A tecnologia de conexdo do FOUNDATION Fieldbus™ permite que os medidores sejam
conectados ao fieldbus através de conexdes mecanicas uniformes como caixas T, caixas de
juncéo etc.

Essa tecnologia de conexdo que utiliza médulos de distribuicdo pré-fabricados e conectores

plug-in oferece vantagens consideraveis em relacéo a Ligacdo elétrica convencional:

= Os equipamentos de campo podem ser removidos, substituidos ou adicionados a
qualquer momento durante a operacdo. A comunicac¢do néo é interrompida.

= A instalacdo e a manutencdo sdo significativamente mais faceis.

= Asinfraestruturas de cabo existentes podem ser usadas e expandidas instantaneamente,
por exemplo, ao criar novos distribuidores do tipo estrela usando modulos de distribuicéo
de 4 canais ou 8 canais.
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10  Conectores para conexdo ao FOUNDATION Fieldbus™

Pin-Belegung / Farbcodes

1 Conector Fieldbus 1.1 Fio azul: FF- (terminal 2)
2 Indicador de campo 1.2 Fio marrom: FF+ (terminal 1)
13 Fio cinza: blindagem

1.4 Fio verde/amarelo = terra

Dados técnicos do conector:
» Grau de protecdo: IP 67 (NEMA 4x)
» Faixa de temperatura ambiente-40 para +105 °C (=40 para +221 °F):

5.3 Especificacdo de cabo FOUNDATION Fieldbus™

5.3.1 Tipo de cabo

Séo necessarios cabos com nucleo duplo para a conexdo do equipamento ao FOUNDATION
Fieldbus™ H1. De acordo com a [EC 61158-2 (MBP), é possivel usar quatro tipos de cabos
diferentes (A, B, C, D) com o FOUNDATION Fieldbus™, onde apenas dois deles sdo
blindados (tipos de cabo A e B).

= Os tipos de cabo A ou B séo preferiveis especialmente para novas instala¢des. Apenas
esses tipos possuem uma blindagem do cabo que garante a protecdo adequada contra
interferéncia eletromagnética e assim uma transferéncia de dados mais confiavel. No
caso de um cabo tipo B, varios fieldbuses (o mesmo grau de prote¢do) podem ser
operados em um cabo. N&o sdo permitidos outros circuitos no mesmo cabo.

= Por experiéncia, sabe-se que os cabos tipo C e D ndo devem ser usados devido a falta de
blindagem, ja que a falta de interferéncia ndo costuma atender as especificacdes
descritas na norma.

Os dados elétricos do cabo fieldbus néo foram especificados mas determinam
caracteristicas importantes do projeto do fieldbus, como as distancias conectadas, ndmero
de usuérios, compatibilidade eletromagnética, etc.

Tipo A Tipo B

Estrutura do cabo Par trangado, blindado | Um ou mais pares trancados,
totalmente blindados

Tamanho do fio 0.8 mm? (18 in?) 0.32 mm? (22 in?)
Resisténcia do circuito (corrente continua) 44 Q/km 112 Q/km
Impedancia caracteristica a 31.25 kHz 100Q +20 % 100Q £30 %

*) ndo especificado
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Tipo A Tipo B
Atenuacdo constante a 39 kHz 3 dB/km 5 dB/km
Assimetria capacitiva 2 nF/km 2 nF/km
Distorcéo de atraso do envelope (7.9 para 39 kHz) 1.7 mS/km *)
Cobertura de blindagem 90 % *)
Comprimento max. do cabo (incluindo cabos de 1900 m (6233 ft) 1200 m (3937 ft)
ligacdo > 1 m
*) ndo especificado

Cabos fieldbus adequados (Tipo A) de varios fabricantes para areas néo classificadas estdo
listados abaixo:

= Siemens: 6XV1 830-5BH10

= Belden: 3076F

= Kerpen: CeL-PE/OSCR/PVC/FRLA FB-02YS(ST)YFL

5.3.2  Comprimento maximo geral do cabo

A expansdo méxima de rede depende do tipo de protecéo e especificacdes de cabo. O

comprimento geral do cabo compreende o comprimento do cabo principal e 0 comprimento

de todos os cabos de liga¢do (>1 m/3,28 ft). Observe também os seguintes pontos:

= O comprimento geral do cabo méaximo permitido depende do tipo de cabo usado.

= Se forem usados repetidores, o comprimento de cabo maximo permitido é dobrado. Um
maximo de trés repetidores sdo permitidos entre o usudrio e o mestre.

5.3.3  Comprimento maximo do cabo de ligacdo

A linha entre a caixa de distribuicdo e o equipamento de campo é descrita como um cabo
de ligacéo. No caso de aplicacdes ndo EX, o comprimento méx. do cabo de ligacdo depende
do numero de cabos de ligagdo (>1 m (3.28 ft)):

Numero de cabos de ligagdo 1 para 12 13 paral4 |15paral8 |19 para24 |25 para32

Comprimento max. por cabo de 120 m (393 ft) | 90 m (295 ft) | 60 m (196 ft) | 30 m (98 ft) | 1 m (3.28 ft)
ligagéo

5.3.4 Numero de equipamentos de campo

De acordo com a [EC 61158-2 (MBP), é possivel conectar no maximo 32 equipamentos de
campo por segmento fieldbus. No entanto, esse nimero fica restrito em determinadas
condi¢des (protecédo contra explosdo, opcdo de alimentacdo do barramento, consumo de
corrente do equipamento de campo). E possivel conectar no maximo quatro equipamentos
de campo para um cabo de ligag&o.

5.3.5 Blindagem e aterramento

Beschddigung des Buskabels bzw. der Busabschirmung durch Ausgleichstréme

» Se a blindagem do cabo fieldbus for aterrada em mais de um ponto em sistemas que
ndo tém equalizac¢do potencial adicional, podem ocorrer correntes de equalizacdo de
frequéncia da rede, danificando o cabo ou a blindagem. Nestes casos, a blindagem do
cabo fieldbus deve ser aterrada em apenas um dos lados, ou seja, ndo deve estar
conectado ao terminal de terra do involucro. A blindagem que néo estiver conectada
deverd ser isolada!

Compatibilidade eletromagnética ideal (EMC) do sistema fieldbus somente pode ser
garantida se os componentes de sistema e, em particular, as linhas estiverem blindadas e a
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blindagem forma uma cobertura o mais completa possivel. O ideal é uma cobertura de

blindagem de 90%.

= Para garantir um efeito de protecdo EMC, conecte a blindagem, sempre que possivel, ao
terra de referéncia.

= No entanto, por motivos de prote¢éo contra exploséo, vocé deve evitar o aterramento.

Para estar em conformidade com as especificacdes, o FOUNDATION Fieldbus™ permite

basicamente trés tipos diferentes de blindagem:

= Blindagem em ambas as extremidades

= Blindagem em uma extremidade na lateral de alimentacdo com conex&o de capacitancia
no equipamento de campo

= Blindagem em uma extremidade do lado da alimentacéo

Por experiéncia, sabe-se que na maioria dos casos os melhores resultados em relacdo ao
EMC s&o obtidos em instala¢des com blindagem em um lado. Deve-se tomar medidas
apropriadas com relacéo a ligacdo elétrica de entrada para permitir a operac&o irrestrita
quando houver interferéncia de EMC. Estas medidas foram levadas em consideracdo para
este equipamento. A operacdo em casos de varidveis de turbuléncia de acordo com
NAMUR NE21 é possivel com blindagem em um lado.

Onde aplicavel, as requlamentacdes e diretrizes de instalac¢do nacionais devem ser
observadas durante a instalacéo!

Onde houver grandes diferencas no potencial entre pontos individuais de aterramento,
somente um ponto da blindagem é conectado diretamente ao terra de referéncia. Em
sistemas sem equalizacdo de potencial, portanto, a blindagem do cabo dos sistemas
fieldbus somente devem ser aterrada em um dos lados, por exemplo, na unidade de
alimentacéo fieldbus ou nas barreiras de sequranca.

Lo

SSS]

A

A0011645

1 A blindagem e o aterramento em um lado da blindagem do cabo fieldbus

Caixa de distribuigdo (caixa T)
Terminador do barramento
Ponto de aterramento para a blindagem do cabo fieldbus

1

1 Unidade de alimentagdo

2

3

4

5 Aterramento opcional do equipamento de campo, isolado da blindagem de cabo.

5.3.6 Terminacdo de barramento

Sempre termine o comeco e o fim da cada segmento fieldbus com um terminador de

barramento. Com vérias caixas de juncéo (ndo Ex), a terminacdo do barramento pode ser

ativada através de um seletor. Se ndo for esse o caso, é necessario instalar um terminador

de barramento separado. Observe também os sequintes pontos:

= No caso de um segmento de barramento com derivacdo, o equipamento mais distante da
fonte de alimentacéo Fieldbus representa o fim do barramento.

= Se o fieldbus for estendido com um repetidor, entdo a extensdo também deve ter
terminacdo nas duas extremidades.
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5.3.7 Mais informacées

Informacdes gerais e pontos de ligacdo elétrica adicionais podem ser encontradas em
www.fieldbus.org, o website da Fieldbus Foundation.

5.4 Grau de protecao

Os equipamento atendem as especifica¢cdes para o grau de protecdo [P 67. A conformidade

com 0s seguintes pontos é obrigatéria para garantir a protecdo IP 67 ap6s a instalacdo ou

apos o trabalho de servico:

= A vedacdo do involucro deve estar limpa e ndo danificada ao ser inserida na ranhura. A
vedacdo deve estar limpa, seca ou ser substituida.

= Os cabos de conex&o devem ser do didmetro externo especificado (p. ex., M16 x 1,5,
didmetro do cabo 5 para 10 mm (0.2 para 0.39 in)).

= Substitua todas as entradas de cabos néo usadas por conectores falsos.

= Pode néo ser possivel remover a vedacdo da entrada para cabo da entrada para cabo.

= A tampa do invélucro e a entrada para cabo/entradas devem estar bem fechadas.

= [nstale o equipamento de forma que as entradas do cabo ndo apontem para baixo.

5.5 Verificacdo p6s-conexao

Apos a instalacdo elétrica do equipamento, sempre efetue os seguintes testes finais:

Condicéo e especifica¢des do equipamento Notas

Os cabos ou 0 equipamento estdo danificados (inspecéo visual)? -

Conexao elétrica Notas

A fonte de alimentacéo corresponde as especificacdes na etiqueta de identificacdo? | 9 para 32 Vpc

Os cabos usados estdo em conformidade com as especificacdes? Cabo Fieldbus, consulte a
especificacdo

Os cabos tém folga de deformacéo adequada? -

A fonte de alimentacéo e os cabos de sinal estdo conectados corretamente? -> 14

Os terminais de parafuso estdo bem apertados e as conexdes dos terminais de mola | -
foram verificadas?

Todas as entradas para cabo estédo instaladas, apertadas e vedadas? O cabo corre -
juntamente com "coletor de dgua"?

Todas as capas do invélucro estéo instaladas e firmemente apertadas? -

Todos os componentes da conex&o (caixa T, caixas de jun¢do, conectores etc.) estdo | -
conectados corretamente entre si?

O segmento de cada fieldbus foi terminado por um terminador de barramento em | -
ambas extremidades?

O comprimento maximo do cabo fieldbus, conforme definido nas especificacdes consulte as especificagdes
fieldbus, foi observado? de cabo > 17

O comprimento maximo do cabo de ligacdo, conforme definido nas especifica¢des
fieldbus, foi observado?

O cabo fieldbus estd completamente blindado (90%) e aterrado corretamente?
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6 Operacdo do indicador de campo

6.1 Guia rapido de operacéo
Os operadores tém duas op¢des para configuracéo e comissionamento do equipamento:
1. Programas de configuracdo

A configuracéo das func¢des FF e os parametros especificos para o equipamento séo feitos
através da interface fieldbus. Para isso, vocé pode obter a configuracdo especial e os
programas operacionais de varios fabricantes > & 26.

Os arquivos de descricdo do equipamento estdo disponiveis para download em:
www.endress.com/download - Insira a raiz do produto - Tipo de midia "Software" e
'Drivers de equipamento".

2. Seletoras miniatura (minisseletoras) para diversas configurac¢des de hardware

Vocé pode fazer as sequintes configurac¢des de hardware para a interface FOUNDATION
Fieldbus™ usando seletoras miniaturas (minisseletoras) no médulo de eletronica
> B 26:

Comutacéo da protecdo de gravacdo do hardware para ligada/desligada

Not used

ONFI:‘_""""
e

nnnnnnnnn T
T T

I |

— WRITE
LOCK

A0011638

12 Configuragdo do hardware indicador de campo

6.1.1 Modo escuta

O indicador de campo analisara os equipamentos ativos no barramento. Eles seréo listados
e, para até 8 canais, de acordo com o equipamento, podem ser escolhidos através do
endereco. Para esse equipamento serdo informados os valores publicados e é possivel
escolher o valor a ser exibido no display.

6.1.2  Modo de conexao de bloco de funcdo

No modo de conexdo de bloco de funcéo, é possivel exibir um valor publicado que é descrito
por um bloco de funcéo junto ao indicador de campo . Podem ser pardmetros de entrada e
de saida nos blocos de funcéo.
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6.2 Display e elementos de operacdo

6.2.1 Display

Iy
1 01

1/ 7

13 Display LC do indicador de campo

A0011309

1 Exibigdo do grdfico de barra em incrementos de 10% com indicadores para abaixo da faixa (item 1a) e acima
da faixa (item 1b)

Exibi¢do do valor medido, indicagdo de status 'Status do valor ruim medido "

Exibicto de 14 segmentos para unidades e mensagens

Simbolo de 'Comunicagdo’

Os parametros ndo podem ser modificados

Unidade "%"

Simbolo 'Status do valor medido incerto"

Ny W

O display LCD com luz de fundo contém um grafico de barras (0-100) e setas para indicar
medic¢des acima ou abaixo da faixa de medicéo. Valores de processo analdgicos, status
digital e codigos de falha sdo exibidos na area de 7 segmentos. Aqui é possivel exibir até 8
valores com um tempo de alternancia entre 2 e 20 sequndos. O texto padronizado pode ser
exibido na area de 14 segmentos (o texto é limitado a 16 caracteres e é possivel navegar
por ele, se necessario (texto letreiro)).

O indicador também exibe a qualidade do valor medido. Se o status do valor exibido for
'bom' (cddigo de qualidade maior ou igual a 0x80), nenhum simbolo acende e o indicador
permanece no estado operacional normal. Se o status do valor exibido for 'incerto' (cddigo
de qualidade entre 0x40 e menor que 0x80), o simbolo 'Status do valor medido incerto'
acende. Se o status for 'ruim' (cédigo de qualidade abaixo de 0x40), na area de 7 segmentos
do display aparecerd "RUIM-" e o numero do canal onde o valor ruim é publicado. O texto
inserido continua a ser exibido na area de 14 segmentos e o grafico de barra ndo é exibido.

6.3 Tecnologia FOUNDATION Fieldbus™

A FOUNDATION Fieldbus™ (FF) é um sistema de comunicacdo em série totalmente digital
que conecte os equipamentos fieldbus (sensores, atuadores), sistemas de automacéo e
sistemas de controle de processo entre si. Como uma rede de comunicacéo local (LAN)
para equipamentos de campo o FF foi projetado primeiramente para os especifica¢cdes da
tecnologia de processo. Sendo assim, o FF forma a rede bésica por toda a hierarquia de um
sistema de comunicac&o.

Consulte as Instrucées de operacdo BAOOO13S “Caracteristicas gerais do FOUNDATION
Fieldbus: Orientacdes de instalacdo e de comissionamento” para obter informacées sobre a
configuracéo.

6.3.1  Arquitetura do sistema

A figura a sequir apresenta um exemplo de uma rede FOUNDATION Fieldbus™ com os
componentes associados.

22 Endress+Hauser



RID16

Operacéo do indicador de campo

Endress+Hauser

‘ Visualization and monitoring
£ e. g. P View, FieldCare
M and diagnostic software AERE
— -

FOUNDATION _ iNEE Field controller
High speed Ethernet :
(HSE) 100 Mbit/s jl
H1 . | Linking Linking Linking
31.25 kbit/s i L Device ;| Device ;| Device
Il HiECs1158-2 H1 FISCO

| ® 1 1 I

RID16 RID14
up to 32 devices per segment

A0011300-PT

14 Integragdo do sistema com FOUNDATION Fieldbus™

HSE Ethernet de alta velocidade
H1 FOUNDATION Fieldbus-H1

As sequintes op¢des de conexdo do sistema estéo disponiveis:

= Um equipamento de vinculacdo pode ser usado para conectar protocolos fieldbus de
hierarquia mais alta (ex.: a Ethernet de alta velocidade - HSE)

= [ necessério um cartdo H1 para a conex&o direta a um sistema de controle de processo.

= As entradas do sistema estéo disponiveis diretamente para H1 (HSE).

A arquitetura do sistema do FOUNDATION Fieldbus™ pode ser dividida em duas sub-
redes:

Sistema de barramento H1:

No campo, os equipamentos fieldbus sdo conectados apenas através do sistema de
barramento H1 mais lento especificado de acordo com a IEC 61158-2. O sistema de
barramento H1 permite a alimentacdo simultanea para equipamentos de campo e
transferéncia de dados na linha de dois fios.

Os pontos a sequir descrevem algumas caracteristicas importantes do sistema de

barramento H1:

= Todos os equipamentos fieldbus séo energizados através do barramento H1. Como os
equipamentos fieldbus, a fonte de alimentacéo é conectada em paralelo a linha do
barramento. Os equipamentos que necessitam de alimentac8o externa devem usar uma
fonte de alimentacéo separada.

= Uma das estruturas de rede mais comuns € a estrutura em linha. Também é possivel usar
estruturas estrela, arvore ou combinadas usando componentes de conex&o (caixas de
juncéo).

= A conexdo do barramento aos equipamentos fieldbus individuais é obtida por meio de
um conector T ou através de um cabo de ligacdo. A vantagem dessa opcdo é que 0s
equipamentos fieldbus podem ser conectados ou desconectados sem a interrupcéo do
barramento ou da comunicacdo do barramento.

= O numero de equipamentos fieldbus conectado depende de varios fatores, como o uso
em areas classificadas, comprimento do cabo de ligacéo, tipos de cabo, consumo de
corrente dos equipamentos de campo etc.

= Se usar os equipamentos fieldbus em uma area classificada, o barramento H1 deve ser
equipado com uma barreira intrinsecamente segura antes da transicdo para a area
classificada.

s Um terminador de barramento é necessario em cada extremidade do segmento de
barramento.

23



Operacéo do indicador de campo RID16

24

Ethernet de alta velocidade (HSE):

O sistema de barramento superior é realizado através da Ethernet de alta velocidade (HSE)
com uma taxa de transmissdo méax. de 100 MBit/s. Ele serve como a 'espinha dorsal' (rede
bésica) entre varias sub-redes locais e/ou onde hd um grande numero de usudrios de rede.

6.3.2  Link Active Scheduler (LAS)

O FOUNDATION Fieldbus™ trabalha de acordo com o relacionamento 'produtor-
consumidor'. Isso oferece vérias vantagens.

Os dados podem ser trocados diretamente entre os equipamentos de campo, ex.: um sensor
e uma valvula de atuacdo. Cada usuéario do barramento 'publica’ seus dados no barramento
e todos os usuérios do barramento s&o configurados de acordo para obter esses dados. A
publicacdo desses dados é feita por um "administrador do barramento’ conhecido

como 'Link Active Scheduler’, o qual contra a sequéncia da comunicacéo do barramento
centralmente. O LAS organiza todas as atividades do barramento e envia os comandos
apropriados para os equipamentos de campo individuais.

Outras tarefas do LAS séo:

= Reconhecimento e comunicacdo de equipamentos recém conectados.

= Comunicacdo da remocdo dos equipamentos que ndo se comunicam mais com o fieldbus.

= Manutencéo da 'Lista em tempo real’. Essa lista, na qual todos os usuérios fieldbus s&o
registrados, é regularmente verificada pelo LAS. Se os equipamentos forem conectados
ou desconectados, a "Lista em tempo real' é atualizada e enviada imediatamente a todos
0s equipamentos.

= Solicitacdo de dados de processo dos equipamentos de campo de acordo com um
cronograma fixo.

= Alocagdo dos direitos de envio (tokens) a equipamentos entre a transferéncia de dados
irrestritas.

O LAS pode operar de forma redundante, ex.: ele existe tanto no sistema de controle de
processo quanto no equipamento de campo. Se um LAS apresentar falha, o outro LAS pode
assumir a comunica¢éo com precisdo. Através da sincronizacdo precisa da comunicagdo do
barramento através do LAS, o FF pode executar processos exatos em intervalos regulares.

Os equipamentos Fieldbus, como esse indicador de campo, que assume a fungdo LAS
em casos de falha do mestre primadrio, sdo chamados de Link mestres'. Por outro lado,
os 'Equipamentos basicos' somente podem receber sinais e envid-los ao sistema de
controle de processo central.

6.3.3 Transferéncia de dados

Distinguimos entre dois tipos de transferéncia de dados:

= Transferéncia de dados programada (ciclica): todos os dados de processo com fator de
tempo critico (ex.: medi¢do continua ou sinais de atuacéo) séo transferidos e processados
de acordo com um cronograma fixo.

= A transferéncia de dados n&o programada (ndo ciclica): parametros de equipamento
que ndo tém fator de tempo critico para o processo e para as informacdes de diagnoéstico
somente sdo transferidos para o fieldbus quando necesséario. Essa transferéncia de dados
é sempre realizada em intervalos entre a comunicacéo sincronizada.

6.3.4 ID do equipamento, endereco

Junto a rede FF, cada equipamento fieldbus é identificado por um ID de equipamento
exclusivo (DEVICE_ID).

O sistema host fieldbus (LAS) informa automaticamente o endereco de rede para o
equipamento de campo. O endereco de rede é o endereco que o fieldbus usa no momento.
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O FOUNDATION Fieldbus™ usa os enderecos entre O e 255:

= 0 a 15 séo reservados.

= 16 a 247 s&o disponiveis para equipamentos permanentes. Alguns sistemas host podem
subdividir ainda mais essa alcance. Essa faixa costuma ser encurtada para eficiéncia.

= 248 a 251 estdo disponiveis para equipamentos sem endereco permanente como novos
equipamentos ou equipamentos descomissionados.

s 252 a 255 sdo disponiveis para equipamentos temporéarios, como equipamentos
portateis.

O nome de identificacdo do equipamento de campo (PD_TAG) é informado para o
equipamento em questdo durante o comissionamento (- & 29). Ele permanece
armazenado no equipamento mesmo durante uma falha de fonte de alimentacéo.

6.3.5  Bloco de funcdes

O FOUNDATION Fieldbus™ usa blocos de funcéo pré-definidos para descrever as funcées
de um equipamento e para especificar o acesso uniforme aos dados. Os blocos de funcéo
implantados em cada equipamento fieldbus fornece informacdes sobre as tarefas que um
equipamento pode aceitar ao todo da estratégia da automacéo.

No caso de sensores, eles costumam ser os seguintes blocos:
= 'Entrada analdgica" ou
= 'Entrada discreta" (entrada digital)

As valvulas de atuacéo costumam ter os blocos de fungéo:
= 'Saida analdgica" ou
= 'Saida discreta" (saida digital)

Para as tarefas de controle ha os blocos:
= Controlador PD ou
= Controlador PID

H& mais informacdes sobre esse tema no apéndice > B 49.

No indicador de campo, os seguintes blocos de funcéo estéo disponiveis:
= Seletor de entrada

s PID

= Integrador

= Aritmético

6.3.6  Controle de processo baseado em fieldbus

Com o FOUNDATION Fieldbus™ os préprios equipamentos de campo podem realizar
funcdes de controle de processo simples, aliviando assim a presséo sobre o sistema de
controle de processo superior. Aqui o Link Active Scheduler (LAS) coordena a troca de
dados entre o sensor e o controlador e certifica-se dois equipamentos de campo ndo
possam acessar o barramento ao mesmo tempo. Para isso, o software de configuracédo
como o configurador NI-FBUS da National Instruments é usado para conectar os varios
blocos de funcéo para a estratégia de controle desejada - geralmente graficamente.

6.3.7  Descricdo do equipamento

Para o comissionamento, diagnostico e configuracéo, certifique-se de que os sistemas de
controle de processo ou sistemas de configuracdo superior conseguem acessar todos os
dados de equipamento e que a estrutura de operacédo esteja uniforme.

As informac6es especificas do equipamento necessérias para isso sdo armazenadas como
dados de descrigdo do equipamento em arquivos especiais (a 'Descri¢do de equipamentos’-
DD). Isso permite que os dados do equipamento sejam interpretados e exibidos através do
programa de configuracdo. O DD funciona entdo como um tipo de 'driver do equipamento’.

Por outro lado, é necessério um arquivo CFF (CFF = formato do arquivo comum) para a
configuracédo de rede no modo OFF-line.
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Esses arquivos podem ser adquiridos da sequinte forma:

= Gratuitamente através da Internet: www.endress.com/download - Insira a raiz do
produto - Escolha o tipo de midia "Software" e 'Drivers de equipamentos"

= Através da organizacdo Fieldbus Foundation: www.fieldbus.org

6.4 Configuracdo do indicador de campo

0 equipamento ndo tem protecdo contra explosdo quando o invélucro esta aberto
» O equipamento deve ser configurado do lado de fora da area classificada.

O sistema de comunicacéo FF somente funcionard corretamente se sua configuracdo
estiver correta. Para a configuracdo, vocé pode obter a configuracéo especial e os
programas operacionais de varios fabricantes .

Sistemas de controle de processo Sistemas de gerenciamento de ativos

Emerson DeltaV Endress+Hauser FieldCare/DeviceCare

Rockwell Control Logix/FFLD Configurador Nacional de Instrumentos NI (> 3.1.1)
Honeywell EPKS Emerson AMS e portatil FC375

Yokogawa Centum CS3000 Yokogawa PRM EDD/DTM

Sistema ABB Freelance / 800xA Honeywell FDM

Série Invensys IA PACTware

Eles podem ser usados para a configuracéo tanto das func¢des FF como de todos os
parametros especificos para o equipamento. Os blocos de func¢éo pré-definidos permitem o
acesso uniforme a todos os dados de rede e do equipamento fieldbus.

6.4.1  Arquivos do sistema

Os arquivos a seguir sdo necessarios para o comissionamento e a configuracdo da rede:
= Comissionamento - descri¢cdo do equipamento (DD: *.sym, *.ffo)
= Configuracdo de rede > arquivo CFF (Formato do arquivo comum)

Esses arquivos podem ser adquiridos da sequinte forma:

= Gratuitamente através da Internet: www.endress.com/download - Insira a raiz do
produto - Escolha o tipo de midia "Software" e 'Drivers de equipamentos"

= Através da organizacdo Fieldbus Foundation: www.fieldbus.org

6.5 Configuracoes de hardware

A protecdo contra gravagdo no hardware pode ser habilitada e desabilitada através das
minisseletoras dentro do indicador de campo. Quando a protecdo de gravacéo esté ativa, os
pardmetros ndo poderdo ser modificados.

O status de protecdo contra gravacdo atual é exibido no pardmetro WRITE LOCK (Bloco de
recurso > B 49).

ESD - descarga eletrostatica
Proteja os terminais contra descarga eletrostatica. Caso o aviso ndo seja observado, o resultado pode

aoorsr  SET @ destruig¢do ou o mau funcionamento das pegas dos componentes eletronicos.

Para configurar as minisseletoras, proceda da seqguinte maneira:

1. Abra atampa do invélucro.
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2. Configure as minisseletoras. Seletora em Ligado = funcéo habilitada, seletora em
Desligado = funcédo desabilitada.
3. Feche a tampa do involucro e fixe-a.
3
A0011641
15  Configuragbes do hardware através de minisseletoras

1 Posigdo do interruptor em ligado
2 Posigdo do interruptor em desligado
3 Bloquear gravagéo
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7 Comissionamento

7.1 Verificacdo p6s-instalacdo

Certifique-se de que todas as verifica¢des pds-conexdo foram executadas antes de colocar
seu equipamento em operacéo:

= Checklist para "verificacdo pos-instalacdo'-> 12

= Checklist para "verificacdo p6s-conexdo"> 20

Os dados técnicos da interface FOUNDATION Fieldbus devem ser mantidos de acordo
com aIEC 61158-2 (MBP).

Um multimetro normal pode ser usado para verificar se a tensdo do barramento esta
entre 9 para 32 V e se o Consumo de corrente é de aproximadamente 11 mA.

7.2 Comutacéo do indicador de campo

Quando as verificacdes finais forem concluidas com sucesso, ligue a fonte de alimentacéo.
O indicador de campo executa um numero de func¢des de testes internos apos ser ligado. A
medida que o procedimento evolui, a sequéncia de mensagens a seguir aparece no display:

Etapa | Display

Todos segmentos ligados

Todos segmentos desligados

Nome do fabricante

Nome do equipamento

Versdo do firmware

Y| V| W N

Revis&o do equipamento

7a Um valor publicado

7b Mensagem de status atual

Se o procedimento de ativagdo falhar, a mensagem de status apropriada é exibida, de acordo com a
causa. Ha uma lista detalhada das mensagens de status e das medidas de detecgdo e resolucéo de falhas
na sec¢do "Detecgéo e resolucdo de falhas' > B 35.

O equipamento esta pronto para operacdo apés aproximadamente 8 sequndos!

Modo de indica¢do normal se inicia assim que o procedimento de ligar estiver concluido.
Varios valores medidos e/ou valores de status aparecem no display.

7.3 Comissionamento

Observe também os seguintes pontos:

= Os arquivos necessarios para o comissionamento e a configuracdo de rede podem ser
obtidos conforme descrito em »> B8 26.

= No caso do FOUNDATION Fieldbus™, o equipamento é identificado no host ou no
sistema de configuracdo por meio do ID do equipamento (DEVICE_ID). O DEVICE_ID é
uma combinacéo do ID do fabricante, do tipo de equipamento e do numero de série do
equipamento. Ele é exclusivo e ndo pode nunca ser atribuido duas vezes. O DEVICE ID do
equipamento é composto do sequinte:
DEVICE_ID = 452B4810CF-XXXXXXXXXXX
452B48 = Endress+Hauser
10CF =RID1x
XXXXXXXXXXX = numero de série do equipamento (11 digitos)
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7.3.1 Comissionamento inicial

O indicador oferece dois modos de operacéo — o modo ouvinte ou a conexdo padrdo do
bloco de funcéo.

Modo escuta Conexéo do bloco de funcéo

Comissionamento répido - néo é necessaria a conexdo do | Integragéo flexivel
bloco de funcéo

Funcdo simplesmente display Aplicavel universalmente uma vez que todos os
blocos de func¢éo podem ser usados

Menos trafego no barramento

Modo escuta

No Modo escuta o equipamento “ouvird” os valores no barramento que precisam ser
exibidos. O equipamento ainda possui seu proprio endereco do equipamento e esta se
comunicando normalmente no FOUNDATION Fieldbus™. Embora néo seja necessario uma
conexdo de bloco de func¢éo junto ao equipamento. Para isso os dados ciclicos no
barramento serdo analisados e todos os enderecos publicados no barramento seréo
analisados e os enderecos publicados dentro da faixa de 0x10 a 0x2F serdo exibidos no
campo do parametro. Para cada um dos 8 canais é possivel escolher um endereco
correspondente. No proximo passo, o primeiro valor publicado do endereco selecionado
serd listado. O valor escolhido sera exibido no equipamento.

Se um endereco publicar mais de um valor, o préximo valor pode ser escolhido
manualmente. Apés a reconfiguracdo do barramento ou a excluséo de um equipamento
que faz a publica¢do, esse endereco com um modo escuta ativado ird gerar um erro de
configuracdo junto ao indicador. Se apenas o valor exibido do equipamento néo for mais
publicado, o indicador mudara automaticamente para o préximo valor publicado disponivel
para esse endereco.

ﬂ O Modo escuta do equipamento é ativado no Bloco transdutor do display
(Configura¢Ges do Valor a ser exibido de cada canal). Por padrédo, o Modo escuta é
ativado no canal 1. O indicador exibira automaticamente o primeiro valor do
equipamento que estéd fazendo a publicacdo com o endereco mais baixo.

Caso o indicador esteja publicando, esses valores néo estéo disponiveis no modo
escuta. Use a conexdo do bloco de func¢éo para exibir os valores.

Conexao do bloco de funcdo

A descricdo a seguir ira orienta-lo passo-a-passo pelo comissionamento do equipamento e
todas as configuracoes necessarias para 0o FOUNDATION Fieldbus™.

1. Abra o programa de configuracéo.

2. Carregue os arquivos de descricdo do equipamento ou o arquivo CFF no sistema host
ou o programa de configuracéo. Certifique-se de usar os arquivos de sistema corretos.

3. Anote o DEVICE ID na etiqueta de identificacdo do dispositivo para a identificacdo no
sistema de controle de processo, consulte a secdo "Identificacdo" > B 8.

4. Ligue o equipamento.

L~ A primeira vez que a conex&o for estabelecida, o equipamento reage da sequinte
maneira no sistema de configuracéo:
EH_RID16-xxxxxxxxxxx (para RID16, xxx... = Numero de série).
452B4810CF-xxxxxxxxxxx (DEVICE_ID) para RID1x
Estrutura do bloco > B 30

5. Usando o DEVICE_ID anotado, identifique o equipamento de campo e atribua o nome
de etiqueta desejado (PD_TAG) ao equipamento fieldbus em questao.
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Descricdo do bloco Permanente Classe do bloco
Recurso SIM Estendido

Transdutor do display SIM Especifico do fabricante
Diagnostico avangado SIM Especifico do fabricante
PID NAO Padréo

Seletor de entrada 1 NAO Padréo

Seletor de entrada 2 NAO Padréo

Aritmético NAO Padréo

Integrador NAO Padréo

ﬂ O equipamento é fornecido de fabrica com o endereco do barramento “247” e,
portanto, estd na faixa de endereco para enderecar novamente os equipamentos de
campo. Um enderego do barramento inferior deve ser atribuido ao equipamento para
0 comissionamento.

Configuragdo do "Bloco de recurso" (indice base 400)
1. Abra o Bloco de Recursos.

2. Quando o equipamento é entregue, a protecdo contra gravacdo do hardware é
desabilitada de forma que os pardmetros de gravacdo possam ser acessados através
do FF. Verifique o status através do pardmetro WRITE LOCK:

Y~ Protecdo contra gravacdo habilitada = BLOQUEADA
Protecéo contra gravagdo desabilitada = NAO BLOQUEADA

Insira o nome desejado para o bloco (opcional). Ajuste de fabrica: RS XXXXxXxxxxxx
4. Defina o modo de operacéo no grupo de pardmetro MODE_BLK (pardmetro TARGET)
para AUTO.
Configuragdo dos 'Blocos do Transdutor"

Os blocos do transdutor individuais incluem vérios grupos de parametro dispostos por
funcdes especificas do equipamento:

= Funcdes do display no local - Bloco transdutor “TB_DISP_xxxxxxxxxxx”

= Diagnosticos avancados - Bloco transdutor “TB_ADVDIAG_xXxxxxxxxxx”

1. Insira o nome desejado para o bloco (opcional). Para os ajustes de fabrica, consulte a
tabela acima.

2. Defina o modo de operacéo no grupo de parametro MODE_BLK (pardmetro TARGET)
para AUTO.

Defina o LAS ativo.
4. Baixe todos os dados e pardmetros para o equipamento de campo.

Defina o modo de operacdo no grupo de parametro MODE_BLK (pardmetro TARGET)
para AUTO. No entanto, isso somente é possivel mediante duas condicdes: Os blocos
de funcéo estarem conectados corretamente uns aos outros. O Bloco de recurso esta
no modo de operacdo AUTO.

Configuragdo do sistema / conexdo dos blocos de fungdo:

E necessério uma “configuracéo geral do sistema” como etapa final para que o modo de
operacdo dos blocos de funcéo do seletor de entrada, PID, aritméticos, do integrador
possam ser definidos como AUTO e o equipamento de campo seja integrado a aplicagéo do
sistema.

Para isso, o software de configuracéo, ex.: NI-FBUS Configurador Nacional de
Instrumentos, é usado para conectar os blocos de funcéo para a estratégia de controle
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desejada (geralmente usando o display grafico) e depois é especificado o tempo para o
processamento das funcées de controle de processo individuais .
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8 Manutencéao

Nenhum trabalho de manutencéo especial do equipamento é exigido.
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9 Acessorios

Varios acessorios, que podem ser solicitados com o equipamento ou posteriormente da
Endress+Hauser, estdo disponiveis para o equipamento. Informacées detalhadas sobre o
codigo de pedido em questdo estdo disponiveis em seu centro de vendas local
Endress+Hauser ou na pagina do produto no site da Endress+Hauser: www.endress.com.

9.1 Acessorios especificos para equipamentos

9.1.1 Prensa-cabo e adaptadores

Prensa-cabo

Prensa-cabo NPT 1/2 D4-8.5, IP68 51006845

2x Prensa-cabos M16 RKO1-AA
Adaptador M16 to NPT1/2

2x adaptadores M16 to NPT1/2 RKO1-AD

9.1.2 Invoélucro

Tampa de protecédo contra tempo

Pedido:
= como uma opg¢éo adicional na estrutura do produto para o RID16
= separadamente através do codigo do pedido: RKO1-AR

163.9 (6.45) 274 (10.79)

180 (7.09)

272 (10.71)

A0021548

16  Dimensées em mm (pol.)

Kit de instalacdo para parede/montagem na tubulacdo

Pedido:
= como uma opg¢éo adicional na estrutura do produto para o RID16
= separadamente através do codigo do pedido: RKO1-AH

Conjunto de montagem do tubo

Kit de instala¢do para involucro em ago inoxidavel W08 71091611
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9.2 Acessorios especificos de comunicacdo

Conectores de Fieldbus

‘ Conector de Fieldbus FF M20;7/8"L250 ‘ 71082008
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10  Localizacdo de falhas

10.1 Instrucdes para solucdo de problemas

Em casos de erro critico, pode ser necessdrio devolver o indicador para o fabricante
para reparo. Siga as instru¢des em »> B 40 antes de devolver o indicador.

Sempre inicie a detecc¢éo e resolucéo de falhas com as listas de verificacéo abaixo, se
ocorrerem falhas ap6s a inicializacéo ou durante a operacéo. Isso leva vocé diretamente
(através de varias consultas) a causa do problema e as medidas corretivas apropriadas.

Verificacdo do display

Na&o ha display visivel -
Né&o hé conexdo no
sistema host do fieldbus

= Para a eliminagéo da falha, consulte "Conex&o com falha ao sistema host
fieldbus"

= Qutras possiveis origens de erro:

= Falha no médulo de eletrénica - Teste com um modulo reserva > Solicite
uma peca de reposicéo

= Falha no Invélucro (modulo de eletrénica interno) - Teste com um invélucro
reserva - Solicite uma peca de reposigédo

Falha no indicador de campo - Substitua o indicador de campo

Nao ha display visivel -
Porém, a conexdo foi
estabelecida no sistema
fieldbus

Verifique se o mddulo do display estéd conectado corretamente ao médulo de
eletronica

Falha no display - Teste com um display reserva - Solicite uma peca de
reposicéo

s Falha no médulo de eletrénica > Teste com um médulo reserva - Solicite uma
peca de reposicédo

Conexdo com falha ao sistema host fieldbus

Né&o é possivel estabelecer uma conex&o entre o sistema fieldbus e o indicador. Observe também os seguintes

pontos:

Conexdo Fieldbus

Verifique o cabo de dados

Conector fieldbus
(opcional)

Verifique a atribuicdo do pino / ligagéo elétrica > B 16

Tensé&o do Fieldbus

Verifique se a tensdo do barramento minima de 9 Vp esta presente nos terminais
+/-. Faixa permitida: 9 para 32 Vp¢

Estrutura de rede

Verifique o comprimento permitido do cabo fieldbus e o numero cabos de ligagéo
> B18

Corrente béasica

Ha uma corrente bésica minima de 11 mA?

Resistores de terminacéo

O FOUNDATION Fieldbus H1 foi terminado corretamente?

Cada segmento de barramento deve sempre ser terminado com um terminador de
barramento nas duas extremidades (inicio e fim). Caso contrario podera haver
interferéncia na transmissdo de dados.

Consumo de corrente
Corrente de alimentacdo
permitida

Verifique o consumo de corrente do segmento de barramento:

O consumo de corrente do segmento de barramento em quest&o (= total de
corrente basica de todos os usuérios do barramento) ndo deve exceder a corrente
de alimentacdo méaxima permitida da unidade da fonte de alimentacédo do
barramento.

Mensagens de erro no sistema de configuragéo FF

Consulte a se¢do "Mensagens de status' > B 36
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Problemas ao configurar os blocos de funcéo

Blocos do transdutor:

pode ser definido como
AUTO.

Verifique se 0 modo de operacéo do bloco de recurso esté definido como AUTO -
O modo de operagdo ndo | Grupo de parametro MODE_BLK / Pardmetro TARGET.

Blocos do transdutor:

para o sistema de configuracéo.
Onde obtero DD > B 26

para o fabricante néo
estéo visiveis..

parametros:

Interface FF:
Bloco de recurso > Pardmetro DD_REV

Exemplo:
= Display no parametro DEV_REV - 02

E] Use sempre a revisdo DD mais recente.

0 arquivo de descri¢do do equipamento (Descri¢do do equipamento, DD) ainda nédo
Os parametros especificos | foi carregado no sistema host ou no programa de configuracdo? - Baixe o arquivo

[1] Ao integrar os equipamentos de campo ao sistema host, certifique-se de usar
os arquivos corretos. Informacdes relevantes para a versdo pode ser
consultadas para o indicador de campo através das sequintes fungdes/

= Display no pardmetro DD_REV - 02 (a revisdo DD mais baixa possivel)
= Arquivo de descricdo do equipamento (DD) necessario > 0201.sym / 0201.ffo

Outros erros (erros de aplicativo sem mensagens)

Alguns outros erros

ocorreram. status' - 36

Para as possiveis causas e medidas de correcdo, consulte a secdo "Mensagens de

10.2 Mensagens de status

O equipamento exibe avisos ou alarmes como mensagens de status. Se ocorrerem erros
durante o comissionamento, esses erros séo exibidos imediatamente. Os erros sédo exibidos
no programa de configuracéo através do parametro no Bloco de diagnostico avangado ou
no display de instalacdo conectado. Aqui ha uma distingéo entre as 4 categorias de status a

seqguir:

Categoria de status | Descricdo Categoria de erro

F Erro detectado (Falha') Grupo de fun¢des ALARME
C 0 equipamento esta no modo de servigo (Verificacdo') AVISO

S Especificacdes ndo observadas (Fora da especificacdo')

M Manutengdo necessaria (‘Manutenc&o')

Categoria de erro AVISO ou ALARME:

O display alterna entre os valores exibidos e a mensagem de erro (= letra relevante mais o

numero do erro definido, ex.: "F283").

Se for exibido mais de um valor, o display, alterna entre os valores e a mensagem de erro

€omo seqgue:

Endress+Hauser



RID16 Localizacdo de falhas

= ex.: canal 1, canal 2 e canal 3 s8o configurados para o display do valor

= Valor do canal 1 => mensagem de erro => Valor do canal 2 => mensagem de erro =>
valor do canal 3 => mensagem de erro => valor do canal 1 => ...

s Se nenhum valor deve ser exibido e ocorrer um erro, o display alterna entre - - - - - ea
mensagem de erro.

ﬂ Enquanto a mensagem de erro esta ativa o tempo de alternancia é definido como 2
segundos. Uma vez que o erro seja corrigido, o tempo de alternéncia retorna ao valor
normal inserido no pardmetro 'DISP_ ALTERNATING_TIME".

Se ocorreu ALARM "F437" em um canal, o valor desse canal é substituido por "- - - - - .

Categoria | Nimero. | Mensagem de status Exibir Causa do erro / correcéo
« CURRENT STATUS_ simbolo
NUMBER no bloco
transdutor 'Diagnéstico
avancado'
= Display
F- 261 Mensagem de status do Né&o ha Causa do erro:
equipamento (FF): gréfico de Erro nos componentes eletrénicos.
Placa dos componentes barras Solucéo:
eletrénicos exibido Equipamento com falha, substituir
F-261.
F- 283 Mensagem de status do Né&o ha Causa do erro:
equipamento (FF): grafico de Erro na memoéria.
Erro de meméria barras Solucéo:
F-283 exibido Equipamento com falha, substituir
C- 561 Mensagem de status do Néo ha Causa do erro:
equipamento (FF): gréfico de O valor é muito longo para ser exibido
Exibir transbordamento barras Solugéo:
C-561 exibido; o Alterar 'DISPLAY_VALUE_X_FORMAT"
valor é X = Numero do canal
exibido
como'- - - -
F- 437 Mensagem de status do Néo ha Causa do erro:
equipamento (FF): grafico de Exemplo: Configuragéo incorreta; foi
Erro de configuracéo barras inserido um endereco inexistente em um
F-437 exibido Modo escuta; um valor foi escolhido para
ser exibido mas o bloco associado néo foi
instanciado
Solucéo:
Verifique a configuracgéo do bloco; o
parametro ACTUAL_STATUS_CHANNEL
indica qual bloco esté causando o erro
C- 501 Mensagem de erro do Néo ha Causa do erro:
equipamento (FF): gréfico de A redefinicdo do equipamento estd em
Equipamento predefinido barras andamento.
C-501 exibido, sem | Solugéo:
simbolo A mensagem somente é exibida durante
um reset.

10.3  Pecas de reposicao

Quando solicitar pecas de reposi¢do, sempre especifique o numero de série do
equipamento!
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Aluminiumgehé&use / aluminum housing

Kunststoffgehduse / plastic housing

17 Pegas de reposicdo para o indicador de campo

A0012119

Item n®. Descricéo Numero do pedido.
1 Frente de aluminio incluindo folha dianteira + vidro RID16X-GB
2 Dianteira de plastico incluindo folha dianteira RID16X-GA
3 Peca inferior de metal (rosca métrica) RIA16X-GD
Parte inferior de metal (rosca NPT1/2") RIA16X-GE
4 Parte inferior de pléstico RID16X-GC
5 Componentes eletronicos cpl. (Ex + ndo Ex) RID16X-EA
6 Conector, Fieldbus FF M20;7/8"L250 71082008
Prensa-cabo NPT 1/2 D4-8.5, IP68 51006845
2x Prensa-cabos M16 RKO1-AA
2x adaptadores M16 para NPT1/2 RKO1-AD
7 Jogo de pecas pequenas: RIA16X-GG
Filtro Goretex , 2x pinos da dobradica, bracadeira de aterramento da
blindagem do cabo (kit de metal = 5 suportes + parafusos / arruelas)
8 Conjunto de pecas de reposicdo da tampa e conexdo RIA16X-GF
(contém a placa da tampa para a placa de montagem dianteira (invélucro
de plastico) + cabo de conex&o da placa principal -> placa do display)
9 Display LC incluindo o display PCB RIA16X-DA
- Kit de montagem na tubulagéo, invélucro de ago inoxidavel W08 71091611
- Conjunto de montagem na parede/tubulacéo, invélucro de plastico RKO1-AH
- Tampa de protecéo RKO1-AR

10.4 Protocolo do software e visdo geral de

compatibilidade

Historico de revisdo
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O numero da versdo na etiqueta de identificacdo e nas Instru¢des de operacéo indica o
langamento do equipamento: XX.YY.ZZ (exemplo, 01.02.01).

XX Alterar para a versao principal.
Néo é mais compativel. O equipamento e as instru¢des de operacdo também mudam.

YY Mudanca nas funcdes e operacéo.
Compativel. As instru¢des de operacdo mudam.

z7 Mudangas fixas e internas.
Sem mudangas para as Instru¢des de operagéo.

Data Versdo do software Modificacdo do software Documentacédo

1072009 | 1.00.zz Software original BA284R/09/en/10.09

BA00284R/09/EN/13.13

0972016 |2.00.zz Revisdo do equipamento 2, ITK 6.1.2 BAO0284R/09/EN/14.16
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11  Devolucéo

O medidor deve ser devolvido se for necessario reparo, calibracéo de fabrica ou se o
medidor errado tiver sido solicitado ou entregue. Especificacdes legais necessarias a
Endress+Hauser, como uma empresa certificada ISO, para acompanhar certos
procedimentos ao manusear produtos que estdo em contato com o meio.

Para garantir devoluc¢des de equipamento seguras, rapidas e profissionais, consulte o
procedimento e as condi¢des para os equipamentos devolvidos, fornecidos no website da
Endress+Hauser em http://www.endress.com/support/return-material
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12 Descarte

O equipamento contém componentes eletrénicos e, portanto, deve ser descartado como
residuos eletrénicos. Estd em conformidade com regulamentacdes de descarte local.
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13 Dados técnicos

13.1 Comunicacéo

13.1.1 Informacdo de falha

Mensagem de status de acordo com a especificacéo fieldbus.

13.1.2 Atraso ao ligar
8s

13.1.3 FOUNDATION Fieldbus™

= FOUNDATION Fieldbus™ H1, IEC 61158-2

= FDE (Fault Disconnection Electronic) = 0 mA

= Taxa de transmissdo de dados, taxa de transmissdo compativel: 31.25 kBit/s

= Codificacdo do sinal = Manchester II

= Funcdo LAS (Link Active Scheduler), LM (Link Master) é compativel: Portanto, o
indicador pode assumir a fun¢éo de um Link Active Scheduler (LAS) se o Link Master
(LM) atual néo estiver mais disponivel. O equipamento é fornecido como um
equipamento BASICO. Para usar o equipamento como um LAS, isso deve ser definido no
sistema de controle distribuido e ativado através do download da configuracdo para o
equipamento.

= De acordo com IEC 60079-27, FISCO/FNICO

13.1.4 Dados especificos do protocolo

FOUNDATION Fieldbus™

Dados bdsicos

Tipo de equipamento 10CF (hex)

Revis&o do equipamento 02 (hex)

Endereco do né Padréo: 247

Versdo ITK 6.1.2

ITK - Numero do driver de certificacéo. IT108100

Capacidade do Link Master (LAS) Sim

Escolha do Link Master / Equipamento Basico Sim; Ajuste de fabrica: Equipamento basico
Numero de VCRs 44

Numero de objetos do link em VFD 50

Relacionamentos de Comunicagdo Virtual (VCRs)

Entradas permanentes 1
VCRs do cliente 0
VCRs do servidor 10
VCRs da fonte 43
VCRs do dissipador 0
VCRs do assinante 43
VCRs do editor 43
Endress+Hauser
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Configuragdes de link
Tempo de Slot 4
Atraso minimo entre PDU 10
Atraso de resposta méax 28
Blocos
Descrigéo do bloco | indice do bloco | Permanente | Tempo de execucéo do bloco | Categoria do bloco
Recurso 400 SIM Estendido
Transdutor do display | 500 SIM Especifico do fabricante
Diagnéstico avangado | 600 SIM Especifico do fabricante
PID 1100 NAO 30 ms Padréo
Seletor de entrada 1 | 1200 NAO 30 ms Padréo
Seletor de entrada 2 | 1300 NAO 30 ms Padréo
Aritmético 1500 NAO 30 ms Padréo
Integrador 1400 NAO 30 ms Padréo

Breve descricdo do bloco
Bloco de recurso:

O Bloco de recursos contém todos os dados que identificam claramente e caracterizam o
equipamento. E uma verséo eletronica de uma etiqueta de identificacdo do equipamento.
Além dos parametros necessarios para operar o equipamento no fieldbus, o bloco de
recurso disponibiliza as informac¢des como o coédigo do produto, ID do equipamento, revisdo
do software, ID do pedido etc.

Transdutor do display :

Os parametros do bloco transdutor "'Display” permitem a configuracéo do display.

Diagnéstico avangado:
Todos os pardmetros de automonitoramento e diagnostico sdo agrupados nesse Bloco
transdutor.

PID:

Esse bloco de funcéo contém o processamento do canal de entrada, controle proporcional
integral-diferencial (PID) e o processamento do canal de saida analdgica. E possivel
realizar as sequintes a¢des: controles basicos, controle de avango, controle em cascata e
controle em cascata com limitacéo.

Seletor de entrada (ISEL):

O bloco seletor de entrada permite a selecdo de até quatro entradas e gera uma saida com
base na ac¢do configurada.

Integrador (INT):

O Bloco do integrador integra uma ou duas variaveis no decorrer do tempo. O bloco
compara o valor integrado ou totalizado para os valores limites e gera um sinal de saida
discreta se o valor limite for atingido. Ele pode ser selecionado a partir de seis tipos de
integracéo.

Aritmético (ARITH):

O bloco de funcéo aritmético permite operac¢des e compensacdes padrdes do computador.
Ele é compativel com adicéo, subtracdo, multiplicacdo e divisdo de valores. Além disso, os
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valores médios s&o calculados e os valores de vazdo sdo compensados (compensacéo linear,
quadratica) nesse bloco.

13.2 Fonte de alimentacdo

13.2.1 Conexao elétrica

A0021531

18  Esquema de ligagdo elétrica do indicador de campo

1 Conexdo Fieldbus

13.2.2 Fonte de alimentacdo
A tenséo é fornecida através do fieldbus.

U =9 para 32 Vp, independente da polaridade (tensdo max. U, = 35 V).

13.2.3 Filtro de tensao da rede
50/60 Hz

13.2.4 Consumo de corrente
<11 mA

13.2.5 Entrada para cabo

As sequintes entradas para cabo estdo disponiveis:
= Rosca NPT1/2
= Rosca M16

13.3 Instalacdo

13.3.1 Orientacao

Sem restrices, a orientacdo depende da leitura do display.

13.3.2 Local de instalacdo

Instalacdo em parede ou tubulacdo (consulte "Acessérios" )
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13.4 Ambiente

13.4.1 Faixa de temperatura ambiente
-40 para +80 °C (40 para +176 °F)
ﬂ O display pode reagir de forma mais lenta em temperaturas < -20 °C (-4 °F).

Em temperaturas < =30 °C (-22 °F), a leitura do display ndo pode mais ser garantida.

13.4.2 Temperatura de armazenamento
-40 para +80 °C (40 para +176 °F)

13.4.3 Altitude

Até 4000 m (13 100 ft) acima do nivel médio de vedacdo, de acordo com IEC 61010-1,
CSA 1010.1-92

13.4.4 Classe climatica
De acordo com IEC 60654-1, Classe C

13.4.5 Umidade

= Condensacdo permitida de acordo com IEC 60 068-2-33
s Umidade max. relativa: 95% de acordo com IEC 60068-2-30

13.4.6 Grau de protecdo
IP67. NEMA 4X.

13.4.7 Resisténcia a choque e vibracdo
10 para 2000 Hz a 5g de acordo com [EC 60 068-2-6

13.4.8 Compatibilidade eletromagnética (EMC)
Conformidade CE

Compatibilidade eletromagnética em conformidade com todas as especifica¢des relevantes
de séries IEC/EN 61326 e recomendacdo NAMUR EMC (NE21). Para mais detalhes,
consulte a Declaracéo de conformidade EU.

Imunidade contra interferéncia de acordo com a série IEC/EN 61326, especifica¢des
industriais.

Emisséo de interferéncia de acordo com a série IEC/EN 61326, equipamento Classe B.

13.4.9 Categoria de medicdo

Categoria de medicéo II de acordo com IEC 61010-1. A categoria de medicdo é fornecida
para medicdo nos circuitos de energia que estdo, de modo direto, conectados eletricamente
com a rede de baixa tensdo.

13.4.10 Grau de contaminacéo
Grau de poluicédo 2 de acordo com IEC 61010-1.
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13.5 Construcdo mecéanica

13.5.1 Design, dimensdes

96 (3.78)
A

133 (5.24

[ ]

199 (7.83)

158 (6.22)

.
e

A

163 (6.42)

A0011162

19  Dimensdes do indicador de campo, dimensées em mm (pol.)

Invélucro de plastico para aplica¢bes gerais ou invélucro de aluminio opcional

13.5.2 Peso

= Invélucro de plastico
Aprox. 500 g (1.1 1b)

= Involucro aluminio
Aprox. 1.7 kg (3.75 1b)

13.5.3 Material

Invélucro Etiqueta de identificacéo
Plastico reforcado com fibra de vidro PBT-GF30 Inscricdo a laser
Aluminio (AlSi12, AC-44100 ou AlSi10Mg(Fe), AC-43400) (opcional) Folha gravavel a laser, poliéster

13.5.4 Terminais

Terminais de parafuso para cabos de até 2.5 mm? (14 AWG) mais arruela
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13.6 Operabilidade

13.6.1 Operacao local

Elementos do display

R | 0 ] 10} 20] 30]40] s0]60] 70] s0] so]1o0] 2

— Rl
2 AN . 6
i

3 -
W
4 e

A0011309
20  Display LC do indicador de campo (luz de fundo)

1 Exibigdo do grdfico de barra em incrementos de 10% com indicadores para abaixo da faixa (item 1a) e acima
da faixa (item 1b)

Exibicdo do valor medido, digito da altura26 mm (1.2 in) , indicagdo de status 'Status do valor ruim medido "
Exibicdo de 14 segmentos para unidades e mensagens

Simbolo de 'Comunicag@o’

Stmbolo "Configuragdo bloqueada"

Unidade "%"

Simbolo 'Status do valor medido incerto"

N O W

Faixa de exibicdo
-9999 a +99999

Minisseletoras
FOUNDATION Fieldbus™: Configuracdo da protecdo contra gravacdo no hardware

13.6.2 Operacdo remota

FOUNDATION Fieldbus™

Func¢des FOUNDATION Fieldbus™ e parametros especificos para o equipamento s&o
configurados através da comunicacéo fieldbus. Sistemas de configuracdes especiais de
diferentes fabricantes disponiveis para esse propdsito.

Sistemas de controle de processo Sistemas de gerenciamento de ativos

Emerson DeltaV Endress+Hauser FieldCare/DeviceCare

Rockwell Control Logix/FFLD Configurador Nacional de Instrumentos NI (> 3.1.1)
Honeywell EPKS Emerson AMS e portatil FC375

Yokogawa Centum CS3000 Yokogawa PRM EDD/DTM

Sistema ABB Freelance / 800xA Honeywell FDM

Série Invensys IA PACTware

13.7 Certificados e aprovacdes

13.7.1 Identificacdo CE

O sistema de medicdo atende aos requisitos legais das diretrizes CE aplicaveis. Elas estédo
listadas na Declaracdo de Conformidade CE correspondente junto com as normas
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aplicadas. O fabricante confirma que o equipamento foi testado com sucesso com base na
identificacdo CE fixada no produto.

13.7.2 Identificacdo EAC

O produto atende as exigéncias legais das diretrizes EEU. O fabricante confirma o teste
bem-sucedido do produto ao fixar a ele a identificacdo EAC.

13.7.3 Aprovacao Ex

Informacéo sobre versdes Ex disponiveis atualmente (ATEX, FM, CSA, etc.) podem ser
fornecidas pela Central de Vendas E+H sob encomenda. Todos os dados de protecéo
antiexploséo sdo fornecidos em documentacéo separada, disponivel mediante solicitacéo.

13.7.4 CSA GP
Propésito geral CSA

13.7.5 Outras normas e diretrizes

= [EC 60529:
Graus de protecdo dos gabinetes (cddigo IP)

= [EC 61010-1:
Especificacfes de seguranca para equipamentos elétricos para medicdo, controle e uso de
laboratério

= [EC série 61326:
Compatibilidade eletromagnética (especificacdes EMC)

= NAMUR:
Associacdo de usuérios internacionais de tecnologia da automacéo em industrias de
processo (www.namur.de)

13.8 Documentacdo adicional

= Componentes do sistema e gerenciador de dados - solug¢des para completar seu ponto de
medicdo: FAOOO16K/09

= Catalogo de competéncia: FOUNDATION Fieldbus - automac&o de processo com
tecnologia fieldbus digital: CPO0003S/04

= Informac6es técnicas RID14, unidade de exibicdo de campo de 8 canais com protocolo
FOUNDATION Fieldbus™ ou PROFIBUS® PA: TI0O0145R/09
Informacdes técnicas RID16, unidade de exibicdo de campo de 8 canais com protocolo
FOUNDATION Fieldbus™ ou PROFIBUS® PA: TI0O0146R/09

= Documentacéo adicionada referente a Ex:
ATEX 112G Ex ia IIC Gb: XAOO099R/09
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14  Apéndice

14.1 Modelo do bloco

No FOUNDATION™ Fieldbus todos os pardmetros de equipamento séo categorizados de
acordo com suas propriedades e tarefas funcionais e costumam ser atribuidos a trés blocos
diferentes. Um bloco pode ser considerado um contéiner no qual os pardmetros e
funcionalidades associadas estdo contidos. Um equipamento FOUNDATION™ Fieldbus
possui os seguintes tipos de bloco:
= A Bloco de recursos (bloco de equipamento):
O Bloco de recurso contém todos os recursos especificos para o equipamento da unidade.
= Um ou mais blocos transdutores:
Os blocos transdutores contém os parametros de medic&o e especificos para o
equipamento.
= Um ou mais blocos de funcéo:
Os blocos de funcdo contém as funcdes de automacéo do equipamento. Ha uma distin¢éo
entre os diferentes blocos de funcéo, ex.: bloco de funcéo integrador, bloco de funcéo
aritmético. Cada um desses blocos de fungéo é usado para executar diferentes funcées da
aplicativo.

Dependendo de como os blocos de funcéo individuais séo dispostos e conectados, é possivel
realizar varias tarefas de automac&o. Além desses blocos, um equipamento de campo pode
ter outros blocos, ex.: véarios blocos de funcéo do seletor de entrada se mais de uma variavel
de processo estiver disponivel para o equipamento de campo.

RID1x possui os seguintes blocos:

_| 1 x Integrator
Function Block

1 x Arithmetic
| Function Block

Transducer Blocks

FOUNDATION

1 x Advanced jj«
Fieldbus™

Diagnostic

1 x Display

| |2 x Input Selector
Function Block

Resource
Block

X
Function Block

I

A0011646

21  Modelo do bloco RID1x

14.2 Bloco de recurso

O Bloco de recursos contém todos os dados que identificam claramente e caracterizam o
equipamento de campo. E como uma verséo eletrénica da etiqueta de identificacdo do
equipamento de campo. Além dos pardmetros necesséarios para operar o equipamento no
fieldbus, o bloco de recurso disponibiliza as informagdes como o codigo do produto, ID do
equipamento, revisdo do hardware , revisdo do software, liberacdo do equipamento etc.

Outra tarefa do Bloco de recurso é gerenciar os parametros e funcdes gerais que
influenciam a execucdo dos demais blocos de funcéo no equipamento de campo. Sendo
assim, o bloco de recurso é uma unidade central que também verifica o status do
equipamento e, ao fazer isso, influencia e controla a operabilidade dos outros blocos de
funcéo e, consequentemente, do equipamento. O bloco de recurso nédo tem nenhum dado
de entrada e saida do bloco e, por esse motivo, ndo pode ser associado a outros blocos. As
func¢Bes primarias e os parametros do bloco de recurso estéo listados abaixo.
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14.2.1 Selecdo do modo de operacéo

O modo de operacéo é definido através do grupo de pardmetro MODE_BLK. O Bloco de
recurso é compativel com os seguintes modos de operacéo:

= AUTO (modo automatico)

= OOS (fora de operagéo)

O modo ‘fora de operacdo' (OOS) também ¢é exibido através do pardmetro BLOCK ERR.
No modo de operacdo OOS, é possivel acessar todos os pardmetros de gravacdo sem
restricdo, desde que a protecdo contra gravacdo néo esteja habilitada.

14.2.2 Status do bloco

O status da operacéo atual do Bloco de recurso é exibido no pardmetro RS_STATE. O bloco
de recurso pode assumir os sequintes estados:
= ESPERA
O Bloco de recurso estd no modo de operagéo OOS. Né&o é possivel executar os demais
blocos de funcéo.
= VINCULAGAO ONLINE
As conex0es configuradas entre os blocos de func¢éo ainda néo estdo estabelecidas.
= ONLINE
Modo de operacdo Normal, o bloco de recurso estd no modo de operacdo AUTO
(automatico).
As conex0es configuradas entre os blocos de func¢éo foram estabelecidas.

14.2.3 Protecéo contra gravacio

A protecdo contra gravacdo do parametro do equipamento pode ser habilitada ou
desabilitada através das minisseletoras no involucro.

O parametro WRITE_LOCK mostra o status da prote¢do contra gravacdo do hardware. Os
seguintes status sdo possiveis:
= BLOQUEADO =
Os dados do equipamento ndo podem ser alterados através da interface FOUNDATION
Fieldbus.
= NAO BLOQUEADO =
Os dados do equipamento podem ser alterados através da interface FOUNDATION
Fieldbus.

14.2.4 Deteccdo e processamento de alarmes

Os alarmes de processo fornecem informac6es sobre o status de determinados blocos e
eventos do bloco. O status dos alarmes de processo é comunicado ao sistema host fieldbus
através do pardmetro BLOCK ALM. O parametro ACK OPTION especifica se um alarme
deve ser confirmado através do sistema host fieldbus. Os sequintes alarmes de processo
sdo gerados pelo bloco de recurso:

Alarmes de processo do bloco

Os sequintes alarmes de processo do bloco do Bloco de recurso sdo exibidos através do
pardmetro BLOCK ALM:
FORA DE OPERACAO

Alarme de processo de protecdo contra gravacdo

Se a protecdo contra gravacdo estiver desabilitada, a prioridade do alarme especificada no
parametro WRITE_PRI é verificada antes da comunica¢do da mudanca de status para o
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sistema host fieldbus. A prioridade do alarme especifica a acdo a ser tomada quando o
alarme de protec&o contra gravacdo WRITE ALM esta ativo.

ﬂ Se a op¢do de um alarme de processo ndo foi ativada no pardmetro ACK_OPTION,
esse alarme de processo precisa apenas ser confirmado no pardmetro BLOCK _ALM.

14.2.5 Parametros do bloco de recurso FF

A tabela a sequir mostra todos os pardmetros especificos para 0 FOUNDATION™ Fieldbus
do Bloco de recurso.

Bloco de recurso

Indice de Parametros Acesso a Descricdo
parametros gravacdo com
modo de
operacao
(MODE_BLK)
1 Revisdo estatica (ST_REV) Somente Exibe o status de revisdo dos dados estaticos.
leitura O status de revisdo € incrementado sempre que os dados estaticos mudam.
2 Descricdo da etiqueta AUTO - 00S Use esta fungéo para inserir um texto especifico para o usuério para a identificagéo
(TAG_DESC) clara e a atribuic&o do bloco.

3 Estratégia (STRATEGY) AUTO - 00S Parametro para agrupamento dos blocos, permitindo uma avaliagdo mais rapida. O
agrupamento é realizado inserindo o mesmo valor numeérico no parametro STRATEGY
de cada bloco individual.

Ajuste de fabrica: 0
Esses dados néo séo verificados nem processados pelo Bloco de recurso.
4 Chave de alerta AUTO - 00S Use esta funcéo para inserir o numero de identificacdo da unidade da fébrica. Essas
(ALERT_KEY) informac6es podem ser usadas pelo sistema host fieldbus para classificar os alarmes e
eventos.
Entrada do usudrio: 1a 125
Ajuste de fabrica: 0

5 Modo do bloco (MODE_BLK) | AUTO - 00S Exibe 0o modo de operacéo efetivo e desejado do Bloco de recurso, os modos

permitidos que o Bloco de recurso suporta e o modo de operagdo normal.

Display: AUTO - 00S

O Bloco de recurso é compativel com os sequintes modos de operacéo:

AUTO Nesse modo de operagéo, é permitida a execugdo dos demais

(Modo automatico) blocos (bloco de fungéo ISEL, Al e PID).

00S o0 bloco estd no modo "fora de operacéo". Nesse modo de

(Fora de Operacéo) operacdo, é interrompida a execugdo dos demais blocos (bloco
de fungéo ISEL, Al e PID). Esses blocos ndo podem ser definidos
para o modo AUTO.

O status da operacéo atual do Bloco de recurso também é exibido através do

parametro RS_STATE.

6 Erro de bloco (BLOCK_ERR) Somente Exibe os erros de bloco ativos.

leitura . .
Display: FORA DE OPERACAO
o0 bloco estd no modo "fora de operacéo".
7 Estado do recurso Somente Exibe o status de operacéo atual do Bloco de recurso.
(RS_STATE) leitura .
Display: = ESPERA

O Bloco de recurso esta no modo de operacdo OOS.
Né&o é possivel executar os demais blocos .

= VINCULAGAO ONLINE
As conexdes configuradas entre os blocos de funcéo ainda
néo estéo estabelecidas.

= ONLINE
Modo de operac¢do Normal, o bloco de recurso estd no modo
de operagdo AUTO. As conexdes configuradas entre os blocos
de fungéo foram estabelecidas.
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Bloco de recurso

Indice de Parametros Acesso a Descricdo
parametros gravacédo com
modo de
operacao
(MODE_BLK)
8 Teste de leitura e gravagédo AUTO - 00S Esse pardmetro ¢ necessario apenas para os testes de interoperabilidade e ndo afetam
(TEST_RW) a operacdo normal.
9 Recurso DD (DD_RESOURCE) | Somente Exibe a origem da descri¢éo do equipamento no equipamento.
leitura
Display: (ESPACO EM BRANCO)
10 ID do fabricante Somente Exibe o numero de ID do fabricante.
(MANUFAC_ID) leitura )
Display: 0 x 452B48 = Endress+Hauser
11 Tipo de equipamento Somente Exibe o numero de ID do equipamento no formato hexadecimal.
(DEV_TYPE) leitura )
Display: 0 x 10CF hex para RID1x
12 Revis&do do equipamento Somente Use esta funcéo para visualizar o numero de revisdo do equipamento.
(DEV_REV) leitura
13 Revisdo DD (DD_REV) Somente Exibe o numero de reviséo da descri¢do do equipamento testado ITK.
leitura
14 Permitir Negar AUTO - 00S Permitir ou negar a autorizagdo de acesso ao sistema host fieldbus para o
(GRANT_DENY) equipamento de campo.
15 Tipos de hardware Somente Exibe o tipo de sinal de entrada para o bloco de fungéo de entrada analégica.
(HARD_TYPES) leitura
16 Redefinir (RESTART) AUTO - 00S O equipamento pode ser redefinido de vérias maneiras através desse parametro.
Opgdes: = Redefinir UNIDADE INICIALIZADA
= RUN
= Redefinir RECURSO (redefine o Bloco de recurso)
= Redefinir com PADROES (redefine com os valores padrées
definidos de acordo com a especifica¢do FF. (somente
paréametros do barramento FF ))
= Redefinir PROCESSADOR (redefine o processador)
= Redefinir a configuragio do pedido (todos os pardmetros sdo
redefinidos com a configuragdo do pedido)
= Redefinir VALORES PADROES DO PRODUTO (redefine todos
os parametros de equipamento com os valores padrdes)
17 Recurso (RECURSO) Somente Exibe as fun¢des adicionais compativeis com o equipamento.
leitura .
Display: REPORTS
FAULTSTATE
SOFT W LOCK
18 Selecdo do recurso AUTO - 00S Use esta funcéo para selecionar as func¢des adicionais compativeis com o
(FEATURES_SEL) equipamento.
19 Tipo de ciclo (CYCLE_TYPE) | Somente Exibe os métodos de execucdo de bloco compativeis com o equipamento.
leitura )
Display: = PROGRAMADO
Meétodo de execugéo de bloco ciclico
= EXECUGCAO DO BLOCO
Meétodo de execugdo de bloco sequencial
= SPECIFIC MANUF
Especifico do fabricante
20 Selecdo do ciclo (CYCLE_SEL) | AUTO - O0S Exibe o método de execugéo do bloco usado pelo sistema host fieldbus. O método de
execucdo do bloco é selecionado pelo sistema host fieldbus.
21 Tempo do ciclo minimo Somente Exibe o tempo de execu¢do minima.
(MIN_CYCLE_T) leitura
22 Tamanho da memoéria Somente Exibe a memoria de configuracéo disponivel em kilobytes. Esse parametro néo é
(MEMORY_SIZE) leitura compativel.
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Indice de Parametros Acesso a Descricdo
parametros gravacdo com
modo de
operacao
(MODE_BLK)
23 Tempo do ciclo néo volatil Somente Exibe o intervalo de tempo no qual os parametros de equipamento dindmicos sdo
(NV_CYCLE_T) leitura armazenados na memoria néo volatil.
O intervalo de tempo exibido refere-se ao armazenamento dos seguintes parametros
de equipamento dindmicos:
= OUT
= PV
= FIELD_VAL
Esse pardmetro exibe sempre o valor O porque o equipamento ndo armazena os
parametros de equipamento dindmicos na meméria néo volatil.
24 Espaco livre (FREE_SPACE) Somente Exibe o espaco livre disponivel (como um percentual) para a execugdo dos blocos de
leitura funcédo adicionais.
Esse parametro sempre mostra o valor O porque os blocos de funcéo do equipamento
sdo pré-configurados.
25 Tempo livre (FREE_TIME) Somente Exibe o tempo livre disponivel (como um percentual) para a execugdo dos blocos de
leitura funcéo adicionais.
Esse pardmetro sempre mostra o valor O porque os blocos de func¢éo do equipamento
séo pré-configurados.
26 Cascata remoto AUTO - 00S Especifica o tempo de monitoramento para a verificagdo da conex&o entre o sistema
monitoramento host fieldbus e um bloco de fun¢édo no modo de operacdo RCAS.
(SHED_RCAS) Uma vez que o tempo de monitoramento seja transcorrido, o bloco de func¢do muda do
modo de opera¢do RCAS para o modo de operacéo selecionado no parametro
SHED_OPT.
Ajuste de fabrica: 640000 1/32 ms
27 Saida remota monitorada AUTO - 00S Especifica o tempo de monitoramento para a verificacdo da conexdo entre o sistema
(SHED_ROUT) host fieldbus e um bloco de func&o PID no modo de operacédo ROUT.
Uma vez que o tempo de monitoramento seja transcorrido, o bloco de funcdo PID
muda do modo de operagdo ROUT para o modo de operagéo selecionado no
pardmetro SHED_OPT, (consulte OrientagGes para blocos de funcdo FOUNDATION
Fieldbus (www.endress.com/download - Cédigo do produto: SFC162)).
Ajuste de fébrica: 640000 1/32 ms
28 Estado de Erro Somente Exibicéo do status atual do estado de erro dos blocos de funcéo de saida analogica e
(FAULT_STATE) leitura saida discreta.
29 Definir estado de erro AUTO - 00S O estado de erro pode ser ativado manualmente através desse parametro.
(SET_FSTATE)
30 Limpar estado de erro AUTO - 00S O estado de erro dos blocos de funcéo de saida analdgica e saida discreta podem ser
(CLR_FSTATE) desabilitados manualmente através desse pardmetro.
31 Notificagdo max Somente Exibe o numero de relatérios de evento méximo compativel com o equipamento que
(MAX_NOTIFY) leitura pode existir simultaneamente como relatérios néo confirmados.
Display: 4
32 Notificacdo de limite AUTO - 00S Use esse parametro para especificar o numero de relatérios de evento que podem
(LIM_NOTIFY) existir simultaneamente como relatorios ndo confirmados.
Opcoes: Oa4
Ajuste de fabrica: 4
33 Tempo de confirmacéo AUTO - 00S Especifica o tempo de confirmacédo para o relatério de evento. Se o equipamento néo
(CONFIRM_TIME) recebe essa confirmacédo dentro desse tempo, o relatério de evento é enviado
novamente ao sistema host fieldbus.
Ajuste de fébrica: 640000 1/32 ms
34 Bloqueio da gravagéo Protecéo contra gravacéo de hardware habilitada/desabilitada
(WRITE_LOCK)
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(MODE_BLK)
Display: = BLOQUEADO
Né&o € possivel gravar no equipamento
= NAO BLOQUEADO
os dados do dispositivo ndo podem ser modificados
= NAO-INICIALIZADO
35 Atualizar evento Somente Indica se os dados de bloco estaticos foram modificados, incluindo data e hora.
(UPDATE_EVT) leitura
36 Alarme de bloco AUTO - 00S Exibe a condi¢do do bloco atual com informagdes sobre configuracdo pendente, erros
(BLOCK_ALM) de hardware ou sistema, incluindo informag&es sobre data e hora em que o erro
ocorreu.
O alarme de bloco é acionado pelos seguintes erros do bloco:
FORA DE OPERACAO
Se a opgéo de alarme né&o estiver ativada no pardmetro ACK_OPTION, o alarme
somente pode ser confirmado através desse pardmetro.
37 Resumo do alarme AUTO - 00S Exibe o status atual dos alarmes de processo no Bloco de recurso. Os alarmes de
(ALARM_SUM) processo também podem ser desabilitados nesse grupo de pardmetro.
38 Confirmar opcéo AUTO - 00S Esse parametro é usado para especificar se o alarme de processo deve ser confirmado
(ACK_OPTION) pelo sistema host fieldbus quando o alarme é detectado. Se a opg¢éo estiver ativada, o
alarme de processo é confirmado automaticamente.
Ajuste de fabrica: A opcdo nédo é ativada para nenhum alarme. Os alarmes devem
ser confirmados.
39 Prioridade de gravagéo AUTO - 00S Especifica o comportamento no caso de um alarme de protecdo contra gravagédo
(WRITE_PRI) (pardmetro "WRITE_ALM").
Entrada do usuério: = 0=
O alarme de protecéo contra gravagéo néo é avaliado.
s ] =
O sistema host fieldbus néo é notificado em caso de um
alarme de protecdo contra gravagéo.
s )=
Reservado para alarmes do bloco.
= 3-7=
O alarme de protecéo contra gravacdo é enviado com a
prioridade apropriada (3 = baixa prioridade, 7 = alta
prioridade) para o sistema host fieldbus como uma
notificagdo para um usuario.
s 8-15=
O alarme de protecéo contra gravacéo é enviado com a
prioridade apropriada (8 = baixa prioridade, 15 = alta
prioridade) para o sistema host fieldbus como um alarme
critico.
Ajuste de fabrica: 0
40 Alarme de gravagéo AUTO - 00S Exibe o status do alarme de protecdo contra gravagéo.
(WRITE_ALM) O alarme é acionado quando a protegéo contra gravagéo é desabilitada.
41 Versdo ITK (ITK_VER) Somente Exibe o numero de versdo do teste ITK compativel.
leitura
42 Nivel de capacidade Somente Indica o nivel de capacidade suportado pelo equipamento.
(CAPABILITY_LEVEL) leitura
43 Revis&do de compatibilidade Somente Indica a revisdo do equipamento anterior com a qual o equipamento é compativel.
(COMPATIBILITY_REV) leitura
44 Versdo da etiqueta de Somente Versédo da ENP (etiqueta de identificaco eletronica).
identificacéo eletronica leitura
(ENP_VERSION)
45 Etiqueta do equipamento Somente Nome da etiqueta/Etiqueta do equipamento.
(DEVICE_TAG) leitura
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46 Numero de série Somente Exibe o numero de série do equipamento.
(SERIAL_NUMBER) leitura
47 Cédigo estendido Somente Exibe o cédigo de pedido estendido do equipamento.
(ORDER_CODE_EXT) leitura
48 Cédigo estendido parte 2 Somente Exibe a segunda parte do cédigo estendido. Ele é sempre vazio no caso desse
(ORDER_CODE_EXT PAR leitura equipamento, por isso esse pardmetro ndo aparece em alguns sistemas host.
T2)
49 Cédigo do produto / Somente Exibe o cédigo de pedido do equipamento.
Identificacdo (ORDER_CODE) | leitura
50 Versédo do firmware Somente Exibe a versdo do software do equipamento.
(FIRMWARE_ VERSION) leitura
51 Cdédigo de acesso AUTO - 00S Use esta funcéo para inserir o cddigo de acesso. Os parametros de servico para a
(RS_ACCESS_CODE) ferramenta de operagéo sdo habilitados com essa fungéo.

m Use esta fungdo para habilitar os parametros de servigo (nimero de série,
etiqueta do equipamento, codigo do produto e Cédigo estendido) via através da
ferramenta de operagéo. O codigo de acesso é somente gravagdo. O acesso de
leitura para esse pardmetro resulta sempre em 0. O pardmetros de servico
somente deve ser modificado pela organizagéo que faz o servigo.

52 Nivel de acesso Somente Use esta fungéo para mostrar a autorizacdo de acesso aos parametros.
(RS_ACCESS_LEVEL) leitura N

Opcoes: = QOperador
= Servico
Ajuste de fabrica: Operador

53 Versédo de diagnéstico do Somente A verséo principal da especificacdo de diagnéstico de campo FF usada para o
equipamento de campo leitura desenvolvimento desse equipamento.
(FD_VER)

54 Erro de ativagéo Somente Indica se o evento de diagnéstico da categoria definida estd pendente no momento.
(FD_FAIL_ACTIVE) leitura

55 Offspec Ativo (FD_OFFSPEC_ Indica se o evento de diagnéstico da categoria definida estd pendente no momento.
ACTIVE)

56 Manutencéo ativa Somente Indica se o evento de diagnéstico da categoria definida estd pendente no momento.
(FD_MAINT_ACTIVE) leitura

57 Verificacdo ativa Somente Indica se o evento de diagndstico da categoria definida estd pendente no momento.
(FD_CHECK_ACTIVE) leitura

58 Erro de mapeamento AUTO - 00S Habilita ou desabilita eventos de diagnostico ou grupo para a categoria relevante.
(FD_FAIL_MAP)

59 Mapeamento Offspec AUTO - 00S Habilita ou desabilita eventos de diagnostico ou grupo para a categoria relevante.
(FD_OFFSPEC_ MAP)

60 Mapeamento de manutencdo | AUTO - O0S Habilita ou desabilita eventos de diagnostico ou grupo para a categoria relevante.
(FD_MAINT_MAP)

61 Mapeamento de verificagdo | AUTO - O0S Habilita ou desabilita eventos de diagnostico ou grupo para a categoria relevante.
(FD_CHECK_MAP)

62 Erro de mapeamento AUTO - 00S Desabilita a transmissdo das mensagens do equipamento para o fieldbus.
(FD_FAIL_MASK)

63 Mapeamento Offspec AUTO - 00S Desabilita a transmissdo das mensagens do equipamento para o fieldbus.
(FD_OFFSPEC_ MASK)

64 Mapeamento de manutencdo | AUTO - O0S Desabilita a transmisséo das mensagens do equipamento para o fieldbus.
(FD_MAINT_MASK)

65 Mapeamento de verificacgdo | AUTO - O0S Desabilita a transmissdo das mensagens do equipamento para o fieldbus.
(FD_CHECK_MASK)
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66 Alarme de erro de AUTO - 00S Alarmes que sdo transmitidos ativamente pelo equipamento ao fieldbus.
diagnéstico (FD_FAIL ALM)
67 Alarme Offspec AUTO - 00S Alarmes que sdo transmitidos ativamente pelo equipamento ao fieldbus.
(FD_OFFSPEC_ ALM)
68 Alarme de manutengéo AUTO - 00S Alarmes que sdo transmitidos ativamente pelo equipamento ao fieldbus.
(FD_MAINT_ALM)
69 Alarme de verificacdo AUTO - 00S Alarmes que sdo transmitidos ativamente pelo equipamento ao fieldbus.
(FD_CHECK_ALM)
70 Prioridade do erro AUTO - 00S Indica a prioridade do alarme a ser transmitido ao Fieldbus.
(FD_FAIL_PRI)
71 Prioridade Offspec AUTO - 00S Indica a prioridade do alarme a ser transmitido ao Fieldbus.
(FD_OFFSPEC_ PRI)
72 Prioridade de manutencédo AUTO - 00S Indica a prioridade do alarme a ser transmitido ao Fieldbus.
(FD_MAINT_PRI)
73 Prioridade de verificacdo AUTO - 00S Indica a prioridade do alarme a ser transmitido ao Fieldbus.
(FD_CHECK_PRI)
74 Simulacéo do diagnéstico de | AUTO - O0S Permite simular os pardmetros do diagnéstico de campo quando a seletora de
campo (FD_SIMULATE) simulagdo for habilitada.
75 Acdo recomendada Somente Exibe a causa do evento de diagnéstico de mais alta prioridade em texto padronizado
(FD_RECOMMEN_ACT) leitura juntamente com a agéo de correcéo.
76 Versédo do hardware Somente Exibe a versdo do hardware do equipamento.
(HARDWARE_ VERSION) leitura
77 Versdo do software de Somente Exibe a versdo do software de comunicacéo FF (pilha).
comunicagdo FF leitura
(FF_COMM_VERSION)
78 Descricdo do erro do bloco 1 | Somente Exibe as informacdes adicionais para a localizagéo de falha de um erro de bloco.
(BLOCK_ERR DESC_1) leftura = Simulacdo permitida: a simulacéo é permitida com a seletora de simulacéo ativada
= Seguranca ativa: sequranca esta ativa em um bloco Al
79 Diretoério de recursos Somente Exibe o Diretério de recursos para a etiqueta de identificacdo eletronica (ENP).
(RES_DIRECTORY) leitura
14.3  Blocos do transdutor
Os blocos transdutores do RID1x contém todos os pardmetros especificos para o
equipamento. Aqui sdo feitas todas as configuracdes diretamente conectadas ao display.
14.3.1 Selecdo do modo de operacao
O modo de operacéo é definido através do grupo de pardmetro MODE BLK-> 50.
O Bloco transdutor é compativel com os seguintes modos de operacéo:
= AUTO (modo automatico)
= OO0S (fora de operacéo)
ﬂ O status do bloco OOS também ¢é exibido através do parametro BLOCK_ERR.
14.3.2 Acesso a parametros especificos para o equipamento
Para acessar os pardmetros especificos do fabricante, a protecdo contra gravacao do
hardware deve ser desabilitada> 8 26.
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14.3.3 Parametros FF dos blocos transdutores

A tabela a sequir oferece uma descri¢do de todos os parametros especificos para o
FOUNDATION Fieldbus dos blocos transdutores.

Bloco transdutor

Indice de
parametros

Parametros

Acesso a
gravacdo com
modo de
operacao
(MODE_BLK)

Descricao

Reviséo estatica (ST_REV)

Somente
leitura

Exibe o status de revisdo dos dados estaticos.

O parémetro do status de revisdo é incrementado sempre que os dados estéaticos
mudam. Quando é feita a redefinicéo de fébrica, esse pardmetro é redefinido como 0
em todos os blocos.

Descricdo da etiqueta
(TAG_DESC)

AUTO - 00S

Use esta funcdo para inserir um texto especifico para o usudrio (32 caracteres) para a
identificacéo clara e a atribui¢do do bloco.

Ajuste de fabrica: ( ) sem texto

Estratégia (STRATEGY)

AUTO - 00S

Parametro para agrupamento dos blocos, permitindo uma avaliacdo mais répida. O
agrupamento é realizado inserindo o mesmo valor numérico no parametro STRATEGY
de cada bloco individual.

Ajuste de fébrica: 0

Esses dados néo sdo verificados nem processados pelo blocos transdutores.

Chave de alerta
(ALERT_KEY)

AUTO - 00S

Use esta funcdo para inserir o numero de identificacdo da unidade da fébrica.
Essas informagdes podem ser usadas pelo sistema host fieldbus para classificar os

alarmes e eventos.
Entrada do usuario: 1a 255

Ajuste de fabrica: 0

Modo do bloco (MODE_BLK)

AUTO - 00S

Exibe o modo de operacéo efetivo e desejado do respectivo Bloco transdutor, os modos
permitidos que o Bloco de recurso suporta e 0 modo de operagéo normal.

= AUTO
= 00S

Display:

O Bloco transdutor é compativel com os seguintes modos de operacéo:

= AUTO (modo automaético):
0O bloco é executado.

= QOS (fora de operagdo):
o bloco estd no modo "fora de operagéo". A variavel de processo é atualizada mas o
status da variavel de processo muda para BAD.

Erro de bloco (BLOCK_ERR)

Somente
leitura

Exibe os erros de bloco ativos.

FORA DE OPERACAO
o0 bloco estd no modo "fora de operacéo".

Display:

Os seguintes erros de bloco sdo exibidos apenas nos blocos transdutores do sensor:
= REQUER MANUTENGCAO
O equipamento deve ser verificado porque h& um erro de equipamento ativo
pendente. A causa detalhada do erro pode ser vista no bloco transdutor
'Diagnostico avangado" através dos parametros "CURRENT_STATUS_CATEGORY" e
"CURRENT_STATUS_NUMBER".
= [OST STATIC DATA 7/ LOST_NV_DATA
A memoria é inconsistente.
= LIGAR:
Mensagem de status durante o procedimento de partida.
= ERRO DE CONFIGURAGAO DO BLOCO:
O bloco foi configurado incorretamente.
= 0x0000:
Néo ha erro de bloco ativo presente.

Ha uma descri¢éo exata do erro bem como informagdes sobre corre¢éo na sec¢éo
"Mensagens de status' > B 36.

Atualizar evento
(UPDATE_EVT)

AUTO - 00S

Indica se os dados de bloco estaticos foram modificados, incluindo data e hora.
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(MODE_BLK)
8 Alarme de bloco AUTO - 00S Exibe a condicéo do bloco atual com informacdes sobre configuracdo pendente, erros

(BLOCK_ALM) de hardware ou sistema, incluindo informac&es sobre data e hora em que o erro
ocorreu.
= Além disso, o alarme de bloco ativo pode ser confirmado nesse grupo de parametro.
= O equipamento nédo usa esse pardmetro para exibir um alarme de processo ja que

ele é gerado no parametro BLOCK_ALM do bloco de fungéo de entrada analégica.
10 Tipo de transdutor Somente Exibe o tipo de bloco transdutor.
(TRANSDUCER_TYPE) leitura ) . o L
Display: = Exibe o Bloco transdutor: Customizacéo da exibi¢do do
transdutor
= Bloco de Diagnostico avancado: Customizacéo avancada de
diagnéstico do transdutor
11 Verséo do tipo de transdutor | Somente Exibe a verséo do tipo de bloco transdutor.
(TRANSDUCER_TYPE_VER) | leitura
12 Erro no transdutor Somente Exibe o erro do equipamento ativo.
(XD_ERROR) leitura L )
Exibicdo possivel: = Nenhum erro (estado normal)
= Falha dos componentes eletrénicos
= Erro de integridade dos dados
= Falha mecanica
= Erro de configuragéo
= Erro de calibracdo
= Erro geral
O status do equipamento/condicdo resumidos e informacdes
mais precisas sobre o erro pendente estdo disponiveis através
da exibigéo do erro especifico para o fabricante. Isso pode ser
lido através do Bloco transdutor “Diagnéstico avancado” nos
pardmetros “CURRENT_STATUS_CATEGORY” e
"CURRENT_STATUS_NUMBER'. Ha uma descri¢do exata do erro
bem como informacdes sobre correcdo na secdo "Mensagens de
status' > B 36.
13 Diretoério da Colecdo Somente Exibe o parametro "'Diretério da Colecédo", sempre O.
(COLLECTION_DIR) leitura
14.3.4 Bloco do transdutor "Display"
O display do bloco do Transdutor contém todos os pardmetros necessarios para configurar
as funcdes do display.
ﬂ O Modo escuta também ¢é ativado atraves desse Bloco transdutor!
Bloco transdutor
Indice de Parametros Acesso a Descricdo
parametros gravacdo com
modo de
operacao
(MODE_BLK)
14 DISP_ALTERNATING_ TIME | AUTO - 00S Intervalo de tempo em segundos para a comutacéo do display entre diferentes valores
medidos.
15 DISP_AVAILABLE Somente Lista de todos os equipamento que publicam valores no segmento.

PUBLISHER leitura Somente os equipamentos que publicam dados na faixa de endereco 0x10 a Ox2F s&o
exibidos nesse pardmetro. Se um equipamento na faixa alta do endereco estiver
publicando, ele n&o é exibido aqui. No entanto, seu valor também pode ser
disponibilizado inserindo o endereco do equipamento no pardmetro
DISP_VALUE_x_LISTENER_DEVICE.
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(MODE_BLK)
16 DISP_VALUE 1 ANALOG Somente Esse bloco mostra o valor analégico atual. Esse bloco é compativel com:
19 DISP_VALUE_2_ANALOG leitura = DISP_VALUE_1[...8]_STATUS:
22 DISP_VALUE_3_ANALOG Status do valor analégico atual de exibicdo. A origem desse valor é selecionada no
25 DISP_VALUE_4_ ANALOG parametro "Origem analégica" ou através do parametro "Equipamento de escuta' e
28 DISP_VALUE_5_ANALOG "Selecionar valor de escuta" se "Modo escuta" estiver ativado.
31 DISP_VALUE_6_ANALOG = DISP_VALUE_1|...8]_VALUE:
34 DISP_VALUE_7_ANALOG Exibe o valor analdgico atual. Esse valor é selecionado no parametro "Origem
37 DISP_VALUE_8_ANALOG analdgica' ou através do parametro "Equipamento de escuta" e "Selecionar valor de
escuta" se "Modo escuta" estiver ativado.
17 DISP_VALUE_1_DIGITAL Somente Esse bloco mostra o valor digital atual para exibi¢do. Esse bloco é compativel com:
20 DISP_VALUE_2_DIGITAL leitura = DISP_VALUE_1]|...8]_STATUS:
23 DISP_VALUE_3_DIGITAL Status do valor discreto atual de exibi¢do. Esse valor é selecionado no pardmetro
26 DISP_VALUE_4_DIGITAL '"Origem digital’ ou através do parametro "Equipamento de escuta" e "Selecionar valor
29 DISP_VALUE_5 DIGITAL de escuta" se "Modo escuta" estiver ativado.
32 DISP_VALUE_6_DIGITAL = DISP_VALUE_1|...8]_VALUE:
35 DISP_VALUE_7_DIGITAL Exibe o valor discreto atual. Esse valor é selecionado no pardmetro "Origem digital"
38 DISP_VALUE_8_DIGITAL ou através do pardmetro "Equipamento de escuta" e "Selecionar valor de escuta’ se
"Modo escuta" estiver ativado.
18 DISP_VALUE_1_SETTINGS | AUTO - O0S Esse pardmetro define todos os valores para a configuracdo do indicador. Os seguintes
21 DISP_VALUE_2_SETTINGS parametros estdo inclusos:
24 DISP_VALUE_3_SETTINGS = DISP_VALUE_1][...8]_LISTENER MODE:
27 DISP_VALUE_4_SETTINGS Ativa o "Modo escuta". Nesse modo o equipamento pode mostrar os valores
30 DISP_VALUE_5_SETTINGS publicados no barramento por outros equipamentos. O equipamento atua como um
33 DISP_VALUE_6_SETTINGS usudrio do barramento passivo e escuta os outros equipamentos. Uma lista de
36 DISP_VALUE_7_SETTINGS todos os enderegos do equipamento que publicam dados é fornecida nos
39 DISP_VALUE_8 SETTINGS parametros "Equipamentos que publicam dados disponiveis". O equipamento é
selecionado em "Equipamento de escuta" e o valor em "Sele¢éo do valor do
equipamento de escuta".
= DISP_VALUE_1|...8] _LISTENER_DEVICE:
Quando o "Modo escuta" esta ativo, selecione um endereco do equipamento que
publica dados cujo valor deve ser exibido no display.
= DISP_VALUE_1|...8]_LISTENER_VALUE_SELECT:
Uma vez selecionado o endereco do equipamento que publica dados no pardmetro
"Equipamento de escuta’, o equipamento mostra o primeiro valor publicado no
display. E possivel selecionar o préximo valor a ser publicado escolhendo "Préximo
valor'.
Quando um endereco é gravado, o parametro "LISTENER_VALUE' é sempre
definido como 1. Os proximos valores podem ser selecionados com
'LISTENER_VALUE_SELECT".
= DISP_VALUE_1]|...8]_LISTENER_VALUE:
O valor selecionado no momento de um equipamento que publica dados. O
endereco do equipamento é selecionado em "Equipamento de escuta" e o valor é
selecionado em "Selec&o do valor do equipamento de escuta’, comecando com 1.
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DISP_VALUE_1]...8] _SOURCE_ANALOG:
Use esta funcéo para selecionar um sinal analégico de um bloco de fungéo cujo
valor deve ser exibido no display.
Parémetros disponiveis:

= Desligado

® [SEL1IN_1

= [SEL1.IN_2

= [SEL1.IN_3

= [SEL1.IN_4

= [SEL1.0UT

= [SEL2.IN_1

= [SEL2.IN_2

= [SEL2.IN_3

= [SEL2.IN_4

= [SEL2.0UT

= PID.IN

= PID.OUT

= PID.SP

= INTG.IN_1

= INTG.IN_2

= INTG.OUT

= ARIN

= ARIN_1

= ARIN_2

= ARIN_3

= AR.OUT

DISP_VALUE_1|...8] _SOURCE_DIGITAL:
Use esta fungéo para selecionar um sinal digital de um bloco de fungéo que deve ser
exibido no display. Parametros disponiveis:
s Desligado

= [SEL1.DISABLE_1

ISEL1.DISABLE_2

ISEL1.DISABLE_3

ISEL1.DISABLE_4

ISEL2.DISABLE_1

ISEL2.DISABLE_2

ISEL2.DISABLE_3

= [SEL2.DISABLE 4

DISP_VALUE_1|...8]_DESC:

Use esta funcéo para inserir o texto customizado, max. 16 caracteres. Esse texto é
exibido abaixo do valor. Sera possivel listar o texto se ele tiver mais de 5 caracteres.
DISP_VALUE_1|...8] FORMAT:

Numero de casas decimais para o display.

Parémetros disponiveis:

= Auto (o equipamento define automaticamente a posicdo da casa decimal para
preencher todos os 5 digitos do display)

XXXXX

XXXX.X

XXX XX

XX XXX

XXXXX
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Bloco transdutor

Indice de
parametros

Parametros

Acesso a
gravacdo com
modo de
operacao
(MODE_BLK)

Descricao

= DISP_VALUE_1]|...8]_BGMIN:
Use esta fungdo para inserir o valor minimo (0%) para a exibi¢do do gréfico de
barra.
= DISP_VALUE_1|...8]_BGMAX:
Use esta fungdo para inserir o valor maximo (100%) para a exibi¢do do grafico de
barra.
= DISP_VALUE_1|...8]_PERCENT:
Alterna o sinal de percentual ativado/desativado. O valor exibido néo é recalculado.
= DISP_VALUE_1|...8]_SETUP_DIGITAL:
Visualizacdo dos valores digitais. Essa configuracdo somente é vélida se a origem
foi selecionada para o valor digital.
Parametros disponiveis:
s 1 =Ligado; 0 = Desligado
= ( =Ligado; 1 = Desligado
= 1 = Aberto; 0 = Fechado
s 0 = Aberto; 1 = Fechado
= Exibe um valor decimal

40

Descric¢édo do erro do bloco 1
(BLOCK_ERR_DESC_1)

Somente
leitura

Exibe as informacdes adicionais para a localiza¢do de falha de um erro de bloco.

0x00000001 Bloco de recurso fora de operacéo

0x00010000 IS1 né&o instanciado, mas usado como origem

0x00020000 IS2 né&o instanciado, mas usado como origem

0x00040000 PID n&o instanciado, mas usado como origem

0x00080000 AR Bloco néo instanciado, mas usado como origem

0x00100000 INTG Bloco néo instanciado, mas usado como origem

0x01000000 Canal 1: varias entradas ou endereco do equipamento n&o disponivel
para o Modo escuta

0x02000000 Canal 2: varias entradas ou enderego do equipamento néo disponivel
para o Modo escuta

0x04000000 Canal 3: varias entradas ou endere¢o do equipamento n&o disponivel
para o Modo escuta

0x08000000 Canal 4: varias entradas ou endereco do equipamento n&o disponivel
para o Modo escuta

0x10000000 Canal 5: vérias entradas ou endereco do equipamento néo disponivel
para o Modo escuta

0x20000000 Canal 6: varias entradas ou endere¢o do equipamento n&o disponivel
para o Modo escuta

0x40000000 Canal 7: varias entradas ou endereco do equipamento n&o disponivel
para o Modo escuta

0x80000000 Canal 8: vérias entradas ou endereco do equipamento néo disponivel
para o Modo escuta

14.3.5 Bloco transdutor "Diagnéstico avancado”

O bloco diagnostico avancado oferece informagdes sobre o status atual e ultimo do
equipamento . Além disso, ele indica o canal em que o evento de diagnostico atual ocorreu.
Ele contém os valores minimo e méximo para cada canal analégico.

Bloco transdutor

Indice de
parametros

Parametros

Acesso a
gravacdo com
modo de
operacao
(MODE_BLK)

Descricao

14

ACTUAL_STATUS_ NUMBER

Somente
leitura

Exibe o numero do diagnéstico atual.

15

ACTUAL_STATUS_DESC

Somente
leitura

Exibe a descri¢do da mensagem de diagnéstico.
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Bloco transdutor
Indice de Parametros Acesso a Descricdo
parametros gravacédo com
modo de
operacao
(MODE_BLK)
16 ACTUAL_STATUS_CATEGOR | Somente Categoria de status atual
Y leitura = Bom: nenhum erro detectado
= [:Falha: erro detectado
= (C: Verificacdo de fungdo: equipamento estd no modo de servico
= S: Fora da especificagdo: o equipamento esta sendo operado fora das especifica¢gdes
= M: Manutencédo necessaria
= Sem categoria: Nenhuma categoria NAMUR foi selecionada para o evento de
diagndstico atual
17 ACTUAL_STATUS_ Somente Esse parametro exibe o canal onde ocorreu a mensagem Diagnosticos atuais'.
CHANNEL leitura
18 ACTUAL_STATUS_ COUNT | Somente Esse parametro exibe o numero atual de mensagens de status que néo estdo como
leitura ‘bom".
19 LAST _STATUS_NUMBER AUTO - 00S Exibe o numero do ultimo diagnéstico.
20 LAST_STATUS_DESC AUTO - 00S Exibe a descricdo da ultima mensagem de diagnéstico.
21 LAST _STATUS_CATEGORY | AUTO - O0S Ultima categoria de status
= Bom: nenhum erro detectado
= [:Falha: erro detectado
s C: Verificacdo de funcédo: equipamento esta no modo de servico
= S: Fora da especificagdo: o equipamento esta sendo operado fora das especificagdes
= M: Manutencédo necessaria
= Sem categoria: Nenhuma categoria NAMUR foi selecionada para o evento de
diagnéstico atual
22 LAST_STATUS_CHANNEL AUTO - 00S Esse parametro exibe o canal onde ocorreu a mensagem 'Ultimo diagnéstico'.
23 CH1_MIN_INDICATOR AUTO - 00S Exibe o valor minimo do canal 1]...8] (valor 1 a 8). Esse valor é gravado na memoria
25 CH2_MIN_INDICATOR néo volatil a cada 10 minutos.
27 CH3_MIN_INDICATOR
29 CH4_MIN_INDICATOR
31 CH5_MIN_INDICATOR
33 CH6_MIN_INDICATOR
35 CH7_MIN_INDICATOR
37 CH8_MIN_INDICATOR
24 CH1_MAX INDICATOR AUTO - 00S Exibe o valor maximo do canal 1[...8] (valor 1 a 8). Esse valor é gravado na memoria
26 CH2_MAX_INDICATOR né&o volatil a cada 10 minutos.
28 CH3_MAX_INDICATOR
30 CH4_MAX_INDICATOR
32 CH5_MAX_INDICATOR
34 CH6_MAX_INDICATOR
36 CH7_MAX_INDICATOR
38 CH8_MAX_INDICATOR
39 RESET_ALL_INDICATORS AUTO - 00S Redefine todos os valores minimo e maximo como "0".
40 ADVDIAG_DIAGSIM_ENABL | O0S Habilitar/desabilitar a simulagdo de um evento de diagnéstico.
E
41 DIAGSIM_NUMBER AUTO - 00S Use essa funcéo para selecionar o evento de diagndstico a ser simulado.
42 STATUS_SIGNAL Somente Cépia do "ACTUAL_STATUS_CATEGORY" com a etiqueta "Sinal do status"
leitura
43 Descri¢do do erro do bloco 1 | Somente Exibe as informacdes adicionais para a localizagéo de falha de um erro de bloco.
(BLOCK_ERR_DESC_1) leitura = 0x00000000
= 0x00000001 Bloco de recurso fora de operacdo
= 0x00010000 Simulacédo de diagnéstico ativa
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14.4 Bloco de funcédo PID (controlador PID)

Um bloco de func¢éo PID contém o processamento do canal de entrada, o controle
proporcional integral-diferencial (PID) e o processamento do canal de saida analogica. A
configuracéo do bloco de funcéo PID depende da tarefa de automacéo. E possivel realizar
as sequintes acdes: controles basicos, controle de avanco, controle em cascata e controle
em cascata com limitac&o.

As possibilidades disponiveis para o processamento dos valores medidos junto ao bloco de
funcéo PID incluem: dimensionamento e limitacdo do sinal, controle do modo de operagéo,
atuacdo, controle de limitacdo, deteccdo de limite e propagacédo do status do sinal.

H& uma descricdo detalhada do bloco de funcéo PID nas Orienta¢des Blocos de funcéo
FOUNDATION Fieldbus (www.endress.com/download - Cédigo do produto: SFC162).

14.5 Bloco de funcéo do Seletor de Entrada

O bloco para selecéo de um sinal (Bloco do Seletor de Entrada - ISEL) permite ao usuério
escolher até quatro entradas e gera uma saida com base na ac¢éo configurada. Ha uma
descricdo detalhada do bloco de funcéo Seletor de entrada nas Orientac¢des Blocos de
funcdo FOUNDATION Fieldbus (www.endress.com/download - Codigo do produto:
SFC162).

14.6  Bloco de funcdo Aritmética

O bloco de funcéo Aritmética permite configurar uma funcéo de extensdo de faixa para
uma entrada primaéria e aplica nove tipos diferentes de aritmética como compensacdo ou
argumentacdo da entrada estendida da faixa. Todas as operac¢des sdo selecionadas por
parametro e conexdo de entrada. As dez fungdes aritméticas sdo compensacédo de vazédo
linear, raiz quadrada da compensacéo de vazdo, compensacdo de vazdo aproximada, vazdo
Btu, multiplicaco e divisdo tradicionais, média, Soma, Quarta ordem polinomial e nivel de
compensacdo HTG simples. Esse bloco de funcéo aritmético permite o controle de modo
(Auto, Man, O0S). N&o ha uma detecg¢éo de alarme padrédo nesse bloco.

H& uma descricdo detalhada do bloco de funcéo Aritmética nas Orienta¢des Blocos de
funcdo FOUNDATION Fieldbus (www.endress.com/download - Codigo do produto:
SFC162).

14.7 Bloco de funcdo do Integrador

O bloco de fungdo Integrador (INT) integra uma varidvel ou soma ou diferenca entre duas
variaveis no decorrer do tempo. O bloco compara o valor integrado ou acumulado aos
limites pré-desarme e desarmes e gera sinais de saida discreta quando os limites sdo
atingidos. Esse bloco de funcdo também pode ser usado como um totalizador. Escolha um
dos sete tipos de integradores que determinam se o valor integrado aumenta de O ou
diminui a partir de um valor de referéncia (SP). O bloco possui duas entradas e pode
integrar vazdo positiva, negativa ou liquida. Essa capacidade é util para calcular a variacdo
de volume ou massa em recipientes ou como uma ferramenta de otimizacdo para controle
da relacdo de vazédo.

O bloco de funcéo Integrador é compativel com o controle de modo, redefinicéo de
demanda, redefinicdo de contador e célculo do status de sinal. N&o ha alarmes padrées
nesse bloco de funcdo. Alarmes customizados sdo compativeis.

Ha uma descricdo detalhada do bloco de funcéo Integrador nas Orienta¢des Blocos de
funcdo FOUNDATION Fieldbus (www.endress.com/download - Codigo do produto:
SFC162).
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14.8 Configuracdo do comportamento do equipamento
quando ocorrem os eventos de acordo com o
diagnéstico de campo FOUNDATION Fieldbus™

O equipamento suporta a configuracdo dos diagnésticos de campo FOUNDATION Fieldbus.
Isso significa o seqguinte:
= A categoria de diagnostico de acordo com a Recomendacdo NAMUR NE107 é
transmitida pelo fieldbus em um formato que ndo dependa do fabricante:
= F: Falha
= C: Verificacdo da funcéo
= S: Fora da especificacdo
= M: Manutencéo necessaria
= O usudrio pode adaptar a categoria do diagnostico dos grupos de evento pré-definidos as
especificac¢des da aplicacdo individual.
As informacdes adicionais e as medidas de deteccdo e resolucdo de falhas sdo transmitidas
através do fieldbus junto com a mensagem de evento.

Isso é importante para garantir que a opcéo "Suporte a alarme multi-bit " seja habilita no
parametro FEATURE_SEL do Bloco de recurso.

14.8.1 Grupos de evento

Os eventos de diagnostico sdo divididos em 16 grupos padrdes com base na origem e
importancia do evento. Uma categoria de evento padréo é atribuida de fabrica a cada
grupo . Um bit do parametro de atribuicdo pertence a cada grupo de evento. A atribuicéo
padrdo das mensagem de evento aos grupos de evento é definida na tabela a sequir.

Peso do evento Categoria de Origem do evento | Bit | Eventos nesse grupo
eventos padrao

Altissima Falha (F) Sensor 31 | N&o utilizado com esse equipamento

severidade .
Componentes 30 | = F261: Componentes eletrénicos do
eletrénicos equipamento

= F283: Erro de memoéria

Configuragéo 29 | F437: Erro de configuragéo
Processo 28 | N&o utilizado com esse equipamento
Peso do evento | Categoria de eventos Origem do evento | Bit | Eventos nesse grupo
padréo
Alta severidade | Verificagdo da funcéo (C) Sensor 27 | Néo utilizado com esse equipamento
Componentes 26 | N&o utilizado com esse equipamento
eletrénicos
Configuracéo 25 | = C501: Redefinir o equipamento
= (C561: Exibir transbordamento
Processo 24 | N&o utilizado com esse equipamento

Nenhum evento é atribuido ao peso "Baixa gravidade" e "Mais baixa gravidade".

14.8.2 Parametros de atribuicdo

As categorias de evento sdo atribuidas aos grupos de evento através de quatro pardmetros
de atribuicéo.
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Elas podem ser encontradas no Bloco de recurso (RB2):

= FD_FAIL_MAP: para a categoria de evento "Falha (F)"

= FD CHECK MAP: para a categoria de evento "Verificacdo de funcéo (C)"

= FD_OFFSPEC_MAP: para a categoria de evento Fora da especificacdo (S)
= FD_MAINT_ MAP: para a categoria de evento "Necessita manutencédo (M)"

Cada um desses parametros consiste em 32 bits com o sequinte significado:

= Bit 0: reservado para Fieldbus Foundation ('Bit de verificac&o")

= Bits 1-15: Faixa configuravel; essa faixa ndo é usada por esse equipamento.

= Bits 16-31: faixa padréo; esses bits sdo atribuidos permanentemente aos grupos de
evento.
Se um bit é definido como 1, esse grupo de evento € atribuido a categoria de evento
correspondente.

A tabela a sequir lista as configura¢des padrdes para a atribuicdo de parametros. Na
configuracdo padrédo, ha uma atribuicéo clara entre o peso do evento e a categoria de
evento (ex.: os pardmetros de atribuicéo).

Faixa padréo Faixa configuravel

Peso do evento

Maior peso Alto peso Baixa severidade | Baixissima
severidade

Origem do evento !

)

S‘E‘C‘PS‘E‘C‘PS‘E‘C‘PS‘E‘C‘P

Bit ‘31 ‘30 ‘29 ‘28 ‘27 ‘26 ‘25 ‘24 ‘23 ‘22 ‘21 ‘20 ‘19 ‘18 ‘17 ‘16 ‘15...1
FD_FAIL_MAP i /1|1 (1 (0O |O |O |O |O |O (O |O |O |O (O |O |O
FD_CHECK_ MAP o |o o 0 4}1 {1 4}12 |1 (O (O |O |O (O (O |O |O |O
FD_OFFSPEC_MAP o |0 |O O O |O O O |1 |1 |2 |1 (O (O |0 |O |O
FD_MAINT_ MAP o |o |0 /O O (O |O |O |O |O |O O (1 |1 |1 |1 |O

1) S: Sensor; E: Componentes eletronicos; C: Configuracédo; P:Processo

Endress+Hauser

Proceda da seguinte maneira para alterar o comportamento de diagnostico:
1. Abra o pardmetro de atribuicdo ao qual o grupo esté atualmente atribuido.

2. Altere o bit do grupo de evento de 1 para 0. Em sistemas de configuracéo, isso é feito
desmarcando a caixa de selecdo correspondente.

Abra o parametro de atribuicdo ao qual o grupo devera estar atribuido.
4. Altere o bit do grupo de evento de O para 1. Em sistemas de configuracéo, isso é feito

marcando a caixa de selecdo correspondente.

Exemplo: O grupo "Mais alta gravidade/Erro de configuracdo" contém o evento 437: "Erro
de configuracdo". Esse evento deve agora ser atribuido a categoria "Verificacdo de funcéo
(C)"e ndo mais a categoria "Falha (F)".
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& FD_FalL MaP

] Configurable Bit #15
["]Lowest Process

] Lowest Configuration
] Lowest Electronic

"] Lowest Sensor
[]Low Process

] Low Configuration
["]Low Electronic
["]Low Sensor

[JHigh Process
["JHigh Configuration
] High Electronic
["High Sensor

(V] Highest Process

"
(V] Highest Electronic
e J ' - Highest Sensor

A0019661

No parametro FD_FAIL_MAP do Bloco de recurso, desmarque a caixa de selecéo
correspondente para o grupo "Configuracdo mais alta".

& FD CHECK MAP ] Configurable Bil #3

(] Lowest Configuration
] Lowest Electronic
] Lowest Sensor

[ ]Low Process

fvj High Sensor
Highest Process

g
ighest Electronic
ighest Sensor

v1;
C1Hi
Hi

AD019663

No pardmetro FD_CHECK_MAP do Bloco de recurso, marque a caixa de selecéo
correspondente para o grupo "Configuracéo mais alta".

O bit correspondente deve ser definido em, pelo menos, um dos pardmetros de
atribuicéo para todo grupo de evento. Caso contrario, nenhuma informacéo de
categoria é transmitida com o evento pelo barramento, resultando no sistema de
controle de processo ignorar a ocorréncia do evento.

O reconhecimento dos eventos de diagnostico é configurado com os pardmetros MAP
(F, C, S, M) mas a transmissdo das mensagens para o barramento néo é . Os
parametros MASK sdo usados para a transmissdo da mensagem. O Bloco de recurso
deve ser definido para o modo Auto para as informacdes de status serem transmitidas
ao barramento.

14.8.3 Motivos para um evento de diagnéstico e acdo corretiva

O par@metro FD_ RECOMMEN_ACT no Bloco de recurso mostra uma descri¢do de um
evento de diagnéstico de prioridade maxima que esta ativo no momento.

A descricdo possui a sequinte estrutura:

Numero do diagnéstico: Texto do diagnostico com canal (ch x): recomendag&es para
deteccdo e resolucdo de falhas, separadas por tracos

437:Erro de configuracéo chO1:Verificacdo de configuracéo das configura¢des do
Transmissor - Entre em contato com a empresa de servigo

O valor transmitido pelo barramento possui a seguinte estrutura: XXYYY
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X = Numero do canal
YYY = Numero do diagnéstico

O valor no exemplo acima é 1437

14.9 Transmissao de mensagens de evento para o
barramento

O sistema de controle de processo usado deve ser compativel com a transmissdo das
mensagens de evento.

14.9.1 Prioridade do evento

As mensagem de evento somente sdo transmitidas através do barramento se suas
prioridades estiverem entre 2 e 15. Eventos de prioridade 1 sdo exibidos mas nédo sdo
transmitidos através do barramento. Os eventos de prioridade O sdo ignorados. De fabrica,
todos os eventos tém prioridade 0. Ela pode ser alterada individualmente para os quatro
parametros de atribuicdo. Quatro pardmetros PRI (F, C, S, M) do Bloco de recurso sdo
usados para isso.

14.9.2 Supressao de eventos especificos

A transmissdo de eventos para o barramento pode ser suprimida através de uma mascara.
Nesses casos, 0s eventos sdo exibidos mas ndo sdo transmitidos para o barramento. Essa
mascara pode ser encontrada nos pardmetros MASK (F, C, S, M). A méscara é uma
mascara de sele¢do negativa, isto é, se um campo é selecionado os eventos associados nédo
sdo transmitidos para o barramento.
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