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Skrécona instrukcja obstugi
Deltapilot M FMB50, FMB51,
FMB52, FMB53

Hydrostatyczny pomiar poziomu

HART

Czujnik ci$nienia z celg pomiarowg CONTITE™
odporng na kondensacje
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Niniejsza skrocona instrukcja obstugi nie zastepuje pelnej
instrukeji obstugi przyrzadu.

Szczegbdtowe dane dotyczace przyrzagdu mozna znalezé w
instrukcji obstugi oraz w dokumentacji uzupetniajgcej.

Sa one dostepne dla wszystkich wersji przyrzadu

® na stronie internetowej: www.endress.com/deviceviewer

s do pobrania na smartfon/tablet z zainstalowang aplikacja
Endress+Hauser Operations
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http://www.endress.com/deviceviewer

Dokumentacja powigzana Deltapilot M FMB50, FMB51, FMB52, FMB53 HART

1 Dokumentacja powiazana
Endress+Hauser £Z1]
Order code:  IXXXXXXXXXXX
1. @ Ser.no.: XXXXXXXXXXXX

Ext. ord. cd.: XXX XXXAK XX

I

Serial number

2. www.endress.com/deviceviewer Endress+Hauser

l Operations App

I 7 Download on the

:I ‘j-l-' o App Store
ANDROID APP ON

M > P> Google Play

A0023555

2 Informacje o niniejszym dokumencie
2.1 Przeznaczenie dokumentu

Skrécona instrukcja obstugi zawiera wszystkie najwazniejsze informacje: od odbioru dostawy
do pierwszego uruchomienia.
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Deltapilot M FMB50, FMB51, FMB52, FMB53 HART Informacje o niniejszym dokumencie

2.2 Stosowane symbole

2.2.1 Symbole zwiazane z bezpieczenstwem

4\ NIEBEZPIECZENSTWO

Ten symbol ostrzega przed niebezpieczng sytuacja. Zignorowanie go doprowadzi do
powaznego uszkodzenia ciata lub $mierci.

A\ OSTRZEZENIE
Ten symbol ostrzega przed niebezpieczng sytuacjg. Zignorowanie go moze doprowadzi¢ do
powaznego uszkodzenia ciata lub $mierci.

A\ PRZESTROGA
Ten symbol ostrzega przed niebezpieczng sytuacjg. Zignorowanie go moze doprowadzi¢ do
lekkich lub $rednich obrazen ciata.

NOTYFIKACJA

Tym symbolem sg oznaczone informacje o procedurach i inne czynnosci, z ktérymi nie wigze
sie niebezpieczenistwo obrazen ciata.

2.2.2 Symbole elektryczne

@ Przewo6d ochronny (PE)

Zaciski, ktére powinny by¢ podtgczone do uziemienia, zanim wykonane zostang jakiekolwiek
inne podtgczenia urzadzenia.

Zaciski uziemienia znajdujg sie wewnatrz i na zewnatrz obudowy urzadzenia:
= Wewnetrzny zacisk uziemienia: uziemienie ochronne jest podtaczone do sieci zasilajacej.
= Zewnetrzny zacisk uziemienia: urzadzenie jest potgczone z lokalnym systemem uziemienia.

2.2.3 Symbole i grafiki oznaczajace niektére typy informacji

Symbole i grafiki oznaczajace niektore typy informacji

Dopuszczalne
Dopuszczalne procedury, procesy lub czynnosci

Zabronione
Zabronione procedury, procesy lub czynnosci

B Wskazowka
Oznacza informacje dodatkowe

Odsytacz do dokumentacji

Odsytacz do strony

=

Kontrola wzrokowa

>
Uwaga lub krok procedury
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Podstawowe zalecenia dotyczace bezpieczenstwa Deltapilot M FMB50, FMB51, FMB52, FMB53 HART

1,2,3,..

Numery pozycji

1, 2., 3

Kolejne kroki procedury

Ly
Wynik kroku procedury

2.3 Zastrzezone znaki towarowe

= KALREZ®
jest zastrzezonym znakiem towarowym E.I. Du Pont de Nemours & Co., Wilmington, USA
= TRI-CLAMP®
jest zastrzezonym znakiem towarowym Ladish & Co., Inc., Kenosha, USA
= HART®
jest zastrzezonym znakiem towarowym FieldComm Group, Austin, USA
= GORE-TEX® jest zastrzezonym znakiem W.L. Gore & Associates, Inc., USA

3 Podstawowe zalecenia dotyczgce bezpieczenstwa

3.1 Wymagania dotyczace personelu

Personel obstugi powinien spetniaé¢ nastepujace wymagania:

» przeszkoleni, wykwalifikowani operatorzy powinni posiada¢ odpowiednie kwalifikacje do
wykonywania konkretnych zadan i funkcji;

» posiadac zgode wtasciciela/operatora obiektu;

» znac obowigzujgce przepisy;

» przed rozpoczeciem prac przeczytac ze zrozumieniem zalecenia podane w instrukcji obstugi,
dokumentacji uzupetniajgcej oraz certyfikatach (zaleznie od zastosowania);

» przestrzegaé wskazéwek i podstawowych warunkéw bezpieczenstwa

3.2 Przeznaczenie przyrzadu

Deltapilot M to czujnik ci$nienia hydrostatycznego do pomiaru poziomu i ci$nienia medium.

3.2.1 Mozliwe zastosowanie niezgodne z przeznaczeniem

Producent nie bierze zadnej odpowiedzialnosci za szkody spowodowane niewtasciwym
zastosowaniem lub zastosowaniem niezgodnym z przeznaczeniem.

Objasnienie dla przypadkéw granicznych:

» W przypadku cieczy specjalnych i cieczy stosowanych do czyszczenia, Endress+Hauser
udzieli wszelkich informacji dotyczacych odpornosci na korozje materiatéw bedgcych w
kontakcie z medium, nie udziela jednak zadnej gwarancji ani nie ponosi odpowiedzialnosci.
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Deltapilot M FMB50, FMB51, FMB52, FMB53 HART Podstawowe zalecenia dotyczace bezpieczenstwa

3.3 Bezpieczenstwo pracy

Przed przystapieniem do obstugi urzadzenia:
» zatozy¢ niezbedny sprzet ochrony osobistej, zgodnie z obowigzujgcymi przepisami.
» Przed przystgpieniem do wykonania podtgczen elektrycznych wytaczy¢ zasilanie.

3.4 Bezpieczenstwo eksploatacji

Ryzyko uszkodzenia ciata!

» Przyrzad mozna uzytkowac wylgcznie wtedy, gdy jest sprawny technicznie oraz wolny od
usterek i wad.

» Za bezawaryjng prace przyrzadu odpowiada operator.

Przer6bki przyrzadu

Niedopuszczalne sg nieautoryzowane przerobki przyrzadu, ktére moga spowodowac
niebezpieczenstwa trudne do przewidzenia:
» Jes$li mimo to przerdbki sa niezbedne, nalezy skontaktowac sie z Endress+Hauser.

Naprawa

W celu zapewnienia niezawodnosci i bezpieczenstwa eksploatacji:

» wykonywa¢ naprawy jedynie wtedy, gdy jest to wyraznie dozwolone.

» przestrzegac¢ obowigzujgcych przepisow krajowych dotyczacych naprawy urzadzen
elektrycznych.

» uzywac wylgcznie oryginalnych czesci zamiennych i akcesoriow Endress+Hauser.

Strefa zagrozona wybuchem

Aby wyeliminowac zagrozenia dla personelu lub obiektu podczas eksploatacji przyrzadu w

strefie niebezpiecznej (np. zagrozenia wybuchem, wystepowania urzadzen ci$nieniowych):

» Sprawdzi¢ na tabliczce znamionowej, czy zamoéwiony przyrzad jest dopuszczony do
zamierzonego zastosowania w strefie zagrozenia wybuchem.

» Nalezy przestrzega¢ wymagan technicznych okreslonych w dokumentacji uzupetniajgcej,
stanowigcej integralng cze$¢ niniejszej instrukcji obstugi.

3.5 Bezpieczenstwo produktu

Przyrzad zostat skonstruowany oraz przetestowany zgodnie z aktualnym stanem wiedzy
technicznej i opuscit zaktad producenta w stanie gwarantujgcym niezawodne dziatanie.

Spetnia ogoélne wymagania bezpieczenistwa i wymogi prawne. Ponadto jest zgodny z
dyrektywami unijnymi wymienionymi w Deklaracji Zgodnosci WE dla konkretnego produktu.
Endress+Hauser potwierdza ten fakt, umieszczajgc na urzadzeniu znak CE.
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Odbioér dostawy i identyfikacja produktu Deltapilot M FMB50, FMB51, FMB52, FMB53 HART

4 Odbidr dostawy i identyfikacja produktu

4.1 Odbiér dostawy

‘ DELIVERY NOTE ‘

m / N
\

A0016870

= Czy kod zamoéwieniowy w dokumentach przewozowych (1) jest identyczny jak na naklejce
przyrzadu (2)?

= Czy produkt nie jest uszkodzony?

= Czy dane na tabliczce znamionowej sg zgodne z danymi w zamdwieniu i w dokumentach
przewozowych?

= Czy dofgczona zostata dokumentacja urzadzenia?

= W stosownych przypadkach (patrz tabliczka znamionowa): czy dotgczono instrukcje dot.
bezpieczenstwa Ex (XA)?

Jesli jeden z warunkéw nie jest spemiony, nalezy skontaktowac sie z oddziatem Endress

+Hauser.
4.2 Transport i sktadowanie
4.2.1 Warunki skltadowania

Uzywac oryginalnego opakowania.

Urzadzenie nalezy przechowywac w czystym i suchym miejscu, i chroni¢ przed uszkodzeniami
wskutek wstrzaséw (PN-EN 837-2).

4.2.2 Transport przyrzadu do miejsca montazu w punkcie pomiarowym

A OSTRZEZENIE

Niewtasciwy sposéb transportu!

Mozliwos¢ uszkodzenia obudowy i membrany, ryzyko uszkodzenia ciata!

» Przyrzad nalezy transportowac do punktu pomiarowego w oryginalnym opakowaniu lub
chwytajac za przylacze procesowe.

» Przestrzegac zalecenl dotyczacych bezpieczenstwa oraz warunkéw transportu dla
przyrzadéw o masie powyzej 18 kg (39.6 lbs).

6 Endress+Hauser



Deltapilot M FMB50, FMB51, FMB52, FMB53 HART Warunki pracy: montaz

5 Warunki pracy: montaz

5.1 Zalecenia montazowe

51.1 0gélne wskaz6é6wki montazowe

= Przyrzady z przylaczem gwintowym G 1 1/2:
Podczas wkrecania przyrzadu do zbiornika, na powierzchni uszczelniajacej przytacza
procesowego nalezy umiesci¢ uszczelke ptaska. Aby unikng¢ dodatkowych odksztatcen
membrany, gwint nie powinien by¢ uszczelniany pakutami, ani temu podobnymi
materiatami.
= Przyrzady z przytaczem gwintowym NPT:
= Aby uszczelni¢ gwint nalezy owing¢ go tasma teflonows.
» Podczas wkrecania, przyrzad mozna trzymac tylko za jego szesciokatng gtéwke; . Nie
wkrecaé przyrzadu, trzymajgc go za obudowe.
= Nie wkreca¢ zbyt duzym momentem, aby nie zerwa¢ gwintu. Maks. moment dokrecenia:
20...30 Nm (14,75 ... 22,13 Ibf ft)
= W przypadku wymienionych ponizej przytaczy procesowych, maksymalny moment
dokrecenia wynosi: 40 Nm (29,50 1bf ft):
= Gwint ISO228 G1/2 (opcja zamoéwieniowa "GRC" lub "GRJ" lub "GOJ")
= Gwint DIN13 M20 x 1.5 (opcja zaméwieniowa "G7]" lub "G8]J")

5.1.2 Montaz modutéw czujnika z gwintowymi przylaczami procesowymi z PVDF

A\ OSTRZEZENIE

Ryzyko uszkodzenia przylacza procesowego!

Ryzyko uszkodzenia ciata!

» Moduly czujnika z przylaczem gwintowym z PVDF powinny by¢ montowane za pomoca
dostarczonego uchwytu montazowego!

A OSTRZEZENIE

Zmeczenie materiatu wskutek wplywu cisnienia i temperatury!

Ryzyko uszkodzenia ciata wskutek rozerwania czesci uktadu! Pod wptywem obcigzen

spowodowanych wysokim ci$nieniem i temperaturg przylacze gwintowe moze sie obluzowac.

» Dokrecenie przylaczy gwintowych powinno by¢ reqularnie sprawdzane. Przytgcza te moga
wymagac dokrecenia maksymalnym momentem 7 Nm (5,16 Ibf ft). Do uszczelnienia
przytaczy gwintowych ¥2" NPT zalecane jest uzycie taSmy teflonowe;j.

5.2 Montaz przetwornika pomiarowego

5.2.1 Ogélne wskazéwki montazowe

Uszkodzenie przyrzadu!

Jesli nagrzany przyrzad jest schtadzany w trakcie procesu czyszczenia (np. zimng wodg),
powstaje krotkotrwate podcisnienie, wskutek czego wilgo¢ moze dostac sie do czujnika
poprzez przytacze kompensacji ci$nienia (1).

» Przyrzad nalezy montowac w nastepujacy sposob.

Endress+Hauser 7



Warunki pracy: montaz Deltapilot M FMB50, FMB51, FMB52, FMB53 HART

A0028471

= Chroni¢ przylacze kompensacji cisnienia i filtr GORE-TEX® (1) przed zanieczyszczeniem.

= Do czyszczenia membrany separatora nie nalezy uzywac twardych ani ostro zakonczonych
narzedzi.

= Wszystkie sondy pretowe oraz linowe dostarczane sg z plastikowg ostona, zabezpieczajaca
membrane przed uszkodzeniami mechanicznymi.

= Aby spemi¢ wymagania zwigzane z tatwoscig czyszczenia, okreslone w normie ASME-BPE
(cze$¢ SD, odnoszaca sie do sterylizacji i przygotowania do mycia), przyrzad powinien by¢
instalowany zgodnie ze wskazéwkami podanymi nizej:

A0028472
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Deltapilot M FMB50, FMB51, FMB52, FMB53 HART Warunki pracy: montaz

5.2.2 FMB50

Pomiary poziomu

= Przyrzad nalezy zawsze instalowaé ponizej najnizej potozonego punktu pomiarowego.
= Nalezy unika¢ montazu w nastepujgcych miejscach:
® bezposrednio w strumieniu wlewanej cieczy
= na wylocie ze zbiornika
= po stronie ssawnej pompy
= w miejscu zbiornika, w ktérym pomiar moze by¢ zaktécany pracg mieszadet.
= Montaz przyrzadu za zaworem odcinajgcym utatwia wzorcowanie oraz diagnostyke.
= W przypadku mediéw utwardzajgcych sie po ochtodzeniu, przetwornik Deltapilot M
powinien by¢ zaizolowany.

Pomiar ci$nienia gazéw
Zamontowac przetwornik Deltapilot M z zaworem odcinajgcym powyzej miejsca poboru tak,
aby kondensat mogt sptywac do instalacji procesowej.

Pomiar ci$nienia par

= Zamontowac przetwornik Deltapilot M z rurka syfonowa powyzej miejsca poboru.

= Przed uruchomieniem wypeic rurke syfonowa cieczg. Rurka syfonowa zabezpiecza
przetwornik ci$nienia przed przegrzaniem obnizajgc temperature pary wodnej niemal do
temperatury otoczenia.

Pomiar cisnienia cieczy
Zamontowac¢ przetwornik Deltapilot M M z zaworem odcinajgcym ponizej lub na tym samym
poziomie, co miejsce poboru.

Endress+Hauser 9



Warunki pracy: montaz Deltapilot M FMB50, FMB51, FMB52, FMB53 HART

5.2.3 FMB51/FMB52/FMB53

= Podczas montazu wersji pretowej lub linowej dopilnowa¢, aby gtowica sondy byta
umieszczona mozliwie najdalej od strumienia cieczy. Celem zabezpieczenia sondy przed
uderzeniami spowodowanymi ruchami w bok, nalezy zamontowac jg w rurze ostonowej
(najlepiej z tworzywa sztucznego) lub zamocowac¢ jg w uchwycie.

= W przypadku przyrzadéw przeznaczonych do pracy w strefach zagrozonych wybuchem, gdy
pokrywa obudowy jest otwarta, nalezy $cisle przestrzegac¢ instrukeji dotyczacych
bezpieczenstwa Ex.

= Dlugosc kabla nosnego lub preta sondy jest dobrana odpowiednio do zaktadanego poziomu
Zerowego.
Przy projektowaniu punktu pomiarowego nalezy uwzgledni¢ wysokos$¢ ostony
zabezpieczajgcej. Poziom zerowy (E) odpowiada potozeniu membrany separatora.
Poziom zerowy = E; wierzch sondy = L.

17 (0.67)

A0023559
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Deltapilot M FMB50, FMB51, FMB52, FMB53 HART Warunki pracy: montaz

5.2.4 Montaz przetwornika FMB53 z klamra do regulacji gtebokosci zanurzenia i
obejma do montazu

1
N

2
v
Bl
= 3

A0018793

1 Kabel nosny
2 Klamra do regulacji gtebokosci zanurzenia
3 Szczeki zacisku

Montaz zacisku:

1. Zamontowa¢ klamre mocujgcg (Poz. 2). Podczas wyboru miejsca montazu uwzglednic¢
mase kabla noénego (Poz. 1) oraz samego przyrzadu.

2. Unies$c¢ szczeki zacisku (poz. 3). Osadzi¢ kabel nosny (Poz. 1) w szczekach zacisku, jak
pokazano na Rys.

3. Zamocowac kabel nosny (poz. 1) oraz przesuna¢ szczeki zacisku (poz. 3) do dotu. Aby
unieruchomié szczeki, nalezy delikatnie pociggnaé je do géry.
5.2.5 Dodatkowe wskaz6éwki montazowe

Obudowe sondy nalezy uszczelni¢

= Podczas montazu, pracy lub wykonywania podtgczen elektrycznych do wnetrza obudowy nie
moze dostaé sie wilgoc.

= Zawsze mocno dokreci¢ pokrywe obudowy i wprowadzenia przewodow.

Endress+Hauser 11



Podtaczenie elektryczne Deltapilot M FMB50, FMB51, FMB52, FMB53 HART

5.2.6 Uszczelka przylacza koierzowego

NOTYFIKACJA

Bledne wyniki pomiaréw.

Uszczelka nie moze wywiera¢ nacisku na membrane separatora, poniewaz moze to miec¢
wplyw na wynik pomiaru.

» Sprawdzié, czy uszczelka nie styka sie z membrang separatora.

5.2.7 Zamkniecie pokrywy obudowy

NOTYFIKACJA

Przyrzady z uszczelka pokrywy obudowy z EPDM - nieszczelno$¢ przetwornika!
Substancje smarne na bazie oleju mineralnego, ttuszczu zwierzecego lub oleju roslinnego
powodujag puchniecie uszczelek z EPDM, a w rezultacie nieszczelno$¢ przetwornika.

» Nie ma potrzeby smarowania gwintu, poniewaz zostat on nasmarowany fabrycznie.

NOTYFIKACJA

Pokrywy obudowy nie mozna zamknac.

Zniszczony gwint!

» Podczas zamykania pokryw obudowy nalezy sprawdzi¢, czy gwinty pokryw i obudowy nie sg
zanieczyszczone np. piaskiem. Jesli podczas zamykania pokrywy ponownie wystepuje
wyczuwalny opér, ponownie sprawdzi¢, czy gwint nie jest zanieczyszczony.

6 Podlaczenie elektryczne

6.1 Wskazowki dotyczace podlaczenia

6.1.1 Ekranowanie/wyréwnanie potencjatéw

= W przypadku sygnatéw HART zalecane sg przewody ekranowane. Przestrzegac zalecen
dotyczacych lokalnego systemu uziemienia.

= W przypadku stosowania przyrzadu w strefach zagrozonych wybuchem nalezy przestrzegaé
obowigzujgcych przepiséw.
Oddzielna dokumentacja Ex, zawierajgca dodatkowe zalecenia oraz dane techniczne,
dostarczana jest wraz z kazdym przyrzadem przeznaczonym do pracy w strefie zagrozZonej
wybuchem. Podtgczy¢ wszystkie przyrzady do lokalnej linii wyréwnania potencjatow.

12 Endress+Hauser



Deltapilot M FMB50, FMB51, FMB52, FMB53 HART Podlgczenie elektryczne

6.2 Podlaczenie przyrzadu

A\ OSTRZEZENIE

Zasilanie moze by¢ podtaczone!

Ryzyko porazenia pradem i/lub wybuchu!

» Sprawdzi¢, czy w instalacji nie przebiegajg zadne niekontrolowane procesy.

» Przed przystgpieniem do wykonania podtgczen elektrycznych, wytgczy¢ zasilanie.

» W przypadku stosowania przyrzadu w strefie zagrozonej wybuchem, podczas instalacji
obowigzujg krajowe normy i przepisy oraz wymagania okreslone w instrukcji
bezpieczenstwa Ex i w schemacie montazowym.

» Zgodnie z normg PN-EN 61010, przyrzad powinien by¢ wyposazony w odpowiedni
wytgcznik lub wytgcznik automatyczny.

» Przyrzady z wbudowanym ogranicznikiem przepie¢ powinny by¢ uziemione.

» Przyrzad posiada wbudowany uktad zabezpieczajgcy przed odwrotng polaryzacja,
przepieciami oraz filtr przeciwzaktéceniowy HF.

Procedura podlaczenia przyrzadu jest nastepujaca:
1. Sprawdzi¢, czy napiecie zasilania jest zgodne ze specyfikacjg na tabliczce znamionowe;j.
2. Przed przystagpieniem do wykonania podtgczen elektrycznych, wytgczy¢ zasilanie.
3. Zdjac¢ pokrywe obudowy.
4

Wprowadzi¢ przewdd przez dtawik kablowy. Zalecane jest zastosowanie dwuzytowej
skretki ekranowane;j.

o

Podtaczy¢ przetwornik zgodnie z ponizszym schematem.
Wkreci¢ z powrotem pokrywe obudowy.

Wiaczy¢ zasilanie.
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Podtaczenie elektryczne Deltapilot M FMB50, FMB51, FMB52, FMB53 HART

AD028498

Zewnetrzny zacisk uziemienia

Zacisk uziemienia

Napiecie zasilania: 11,5 ... 45 VDC (wersje ze ztgczami wtykowymi: 35 V DC)
Linia 4...20 mA

Zaciski zasilania i przewodéw sygnatowych

Zaciski testowe

W =

6.2.1 Podlaczenie wersji ze swobodnie wyprowadzonym przewodem (tylko FMB50)

T\ + 0+
| 4 ] C T-
—1 / h7—PE(%

1-/2-3 4

RD = zyta czerwona

BK = zyta czarna

GNYE = zyta zotto-zielona
4.20mA

A0019991

W N =
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Deltapilot M FMB50, FMB51, FMB52, FMB53 HART Podlgczenie elektryczne

6.2.2 Podtaczenie przyrzadéw z wtykiem Harting Han7D

A B - <

B N N e N

AD019990

A Podlqczenie elektryczne przyrzqdéw z wtykiem Harting Han7D
B Widok ztqcza przyrzqdu

- Zyla brqzowa

<+ Jyla z6ttozielona

+  Zyla niebieska

6.2.3 Podlaczenie przyrzadéw z wtykiem M12

A0011175

1 +sygnatu

2 Nieprzypisane

3 -sygnatu

4 Uziemienie
Endress+Hauser
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6.2.4 Podtaczenie przyrzadéw z wtykiem 7/8"

- sygnatu

+ sygnatu
Ekran
Nieprzypisane

W N =

6.2.5 Przyrzady ze ztaczem zaworowym

A0011176

B e N N

BU|BN|GNYE

-+ =+

1 BN = zyta brqzowa , BU = zyta niebieska, GNYE = zyta zielona

A Podlgczenie elektryczne urzqdzen ze ztgczem zaworowym

B Widok zigcza wtykowego po stronie przyrzqdu

6.2.6 Napiecie zasilania

Wersja 4...20 mA HART

A0023097

Rodzaj budowy przeciwwybuchowej

Napiecie zasilania

Wersja iskrobezpieczna

11.5..30VDC

= [nne rodzaje budowy przeciwwybuchowej
= Przyrzady bez certyfikatu

11.5..45VDC
(wersje ze ztgczem wtykowym 35 V DC)

16

Endress+Hauser



Deltapilot M FMB50, FMB51, FMB52, FMB53 HART Podlgczenie elektryczne

Testowanie sygnatu 4...20 mA

Sygnat wyjsciowy 4...20 mA mozna zmierzy¢ pomiedzy zaciskami testowymi bez rozwierania
linii wyjsciowej.

6.2.7 Zaciski

= Obwdd zasilania i wewnetrzny zacisk uziemienia: 0,5 ... 2,5 mm? (20 ... 14 AWG)
= Zewnetrzny zacisk uziemienia: 0,5 ... 4 mm? (20 ... 12 AWG)

6.2.8 Parametry przewodéw

Wersja HART

= Endress+Hauser zaleca stosowanie ekranowanej skretki dwuzytowej.
s Zewnetrzna $rednica przewodu: 5...9 mm (0.2 ... 0.35 in), zaleznie od uzywanego dtawika
kablowego

6.2.9 Obcigzenie - wersja 4...20 mA HART

RLmax |
[
1456
1239
804
369
11.5 20 30 40 45 j
(V]
<—l>
2

et

Y

3-» R U-115V
Lmax < 3mA

'A0023090

1 Napiecie zasilania 11.5 ... 30 V DC dla przyrzqdu w wersji iskrobezpiecznej

2 Napiecie zasilania 11.5 ... 45 V DC (dla wersji przyrzqdu z gniazdem wtykowym 35 V DC) dla innych
rodzajéw budowy oraz dla wersji bez certyfikatu

3 Rymax Maks. rezystancja obcigzenia

U  Napiecie zasilania

W przypadku obstugi przyrzadu za pomocg komunikatora recznego lub komputera PC z
oprogramowaniem narzedziowym, nalezy uwzgledni¢ minimalng rezystancje linii
komunikacyjnej réwng 250 Q.
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7 Warianty obstugi

7.1 Obshluga za pomoca przyciskéw obstugi

Warianty obstugi Objasnienie Tlustracja Opis
Obstuga lokalna Przyrzad jest obstugiwany za pomoca > 818
przyrzadow bez przyciskow obstugi i mikroprzetgcznikow we O
wskaznika wktadce elektroniki.
O |g8aes]
g
=
A0029995

7.1.1 Potozenie elementéw obstugi

Przyciski obstugi i mikroprzetaczniki znajduja si¢ we wktadce elektroniki przyrzadu.

Modut elektroniki HART
W] on
2————F 9 Zero Dloplay i H i i
(@)
//O 123 4 5 Joff

1

J7ed 8]
DQD sy
<> I3

SW / Alarm min|{ (]
High

sw/v/
SW / P2:

o —SW/Alarm minfe [ ]
High

~ —damping T

o — O—=

U —SW /Y
&~ —SW /P2

A0032658

Przyciski obstugi do ustawiania dolnej wartosci (zero) i gérnej wartosci (span)

Zielona dioda LED wskazujgca prawidtowq prace przyrzqdu

Gniazdo do podigczenia opcjonalnego wskaznika

Mikroprzeltgcznik stosowany tylko w przetwornikach Deltabar M

Mikroprzelgcznik stosowany tylko w przetwornikach DeltabarM

Mikroprzetqgcznik prad alarmu/Min. warto$¢ alarmowa (3.6 mA)

Mikroprzeltqcznik do wigczania/wytgczania ttumienia

Mikroprzeltqcznik do blokowania i odblokowania parametrow definiujqcych wartosci mierzone

O NV WN
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Warianty obstugi

Funkcje mikroprzelgcznikéw

Symbol/oznaczenie

Pozycja mikroprzetgcznika

"off" [wyk.]

"on" [wt.]

O

A0011978

Przyrzad jest odblokowany. Tryb konfiguracji
parametréw definiujacych warto$ci mierzone jest
odblokowany.

Przyrzad jest zablokowany. Tryb
konfiguracji parametrow definiujgcych
wartosci mierzone jest zablokowany.

damping T
|ttumienie 1]

Ttumienie wytaczone. Sygnat wyjsciowy reaguje
natychmiast na zmiany warto$ci mierzonej.

Thumienie wigczone. Sygnat wyjsciowy
reaguje na zmiany wartosci mierzonej z
pewnym opdznieniem . n

SW/Alarm min Prad alarmu jest ustawiany za pomocg menu Prad alarmowy wynosi 3.6 mA (min)
obstugi. ("Setup [Ustawienia]" - "Extended setup niezaleznie od ustawienia wybranego za
|Ust. zaawansowane|" - "Curr. output [Wyjscie pomoca menu obstugi.
pradowe|" - "Output fail mode [Reakcja wyjscia na
usterke]")

1) Czas opoznienia mozna skonfigurowac w menu obstugi (‘Setup [Ustawienia]' >'Damping |Ttumienie]").

Ustawienie fabryczne: 1= 2 s lub zgodnie z zamoéwieniem.

Funkcje przyciskéw obstugi

Przycisk(i) obstugi

Znaczenie

Zero nacisniety i
przytrzymany co najmniej 3
sekundy

Get LRV [Zatwierdz LRV]
= Tryb pomiaru "Pressure" [Cisnienie]
Zadane cisnienie jest ustawiane jako dolna warto$¢ zakresu pomiarowego (LRV).
= Tryb pomiaru "Level" [Poziom], opcja "In pressure” [W jednostkach ci$nienia],
tryb kalibracji "Wet" [Na mokro]
Zadane ci$nienie jest ustawiane jako dolna warto$¢ zakresu pomiarowego poziomu
(Kalibracja poziomu "pusty").
Do przycisku nie jest przypisana zadna funkcja, gdy wybrana jest opcja pomiaru
poziomu ="In height" [W jednostkach wysokosci| i/lub tryb kalibracji ="Dry" [Na
sucho].

Span nacisniety i
przytrzymany co najmniej 3
sekundy

Get URV [Zatwierdz URV]
= Tryb pomiaru "Pressure" [Ci$nienie]
Zadane ci$nienie jest ustawiane jako gérna wartos¢ zakresu pomiarowego (URV).
= Tryb pomiaru "Level" [Poziom], opcja "In pressure" [W jednostkach ci$nienia],
tryb kalibracji "Wet" [Na mokro]
Zadane ci$nienie jest ustawiane jako gérna warto$¢ zakresu pomiarowego poziomu
(Kalibracja poziomu "peiny").
Do przycisku nie jest przypisana zadna funkcja, gdy wybrana jest opcja pomiaru
poziomu = "In height" [W jednostkach wysokosci| i/lub tryb kalibracji = "Dry" [Na
sucho].

Zero iSpan naci$niete
jednoczes$nie i przytrzymane
co najmniej 3 sekundy

Kalibracja pozycji pracy
Przesuniecie krzywej charakterystyki czujnika w taki sposob, ze zadane cinienie jest
ustawiane jako warto$¢ zerowa.

Zero iSpan nacisniete
jednoczes$nie i przytrzymane
co najmniej 12 sekund

Reset
Przywrocone zostajg ustawienia wszystkich parametréw, zgodnie z konfiguracja
zamoéwiong przez uzytkownika.

Endress+Hauser
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7.2 Obstuga za pomoca wskaznika (opcjonalnego)

Do wyswietlania wskazan i obstugi lokalnej stuzy czterowierszowy wskaznik ciektokrystaliczny
(LCD). Umozliwia odczyt wartosci mierzonych, tekstow dialogowych, jak rowniez ostrzezen i
komunikatow btedéw. Dla utatwienia obstugi wskaznik mozna wyjac z obudowy (patrz
rysunek: krok 1 do 3). Wskaznik jest podtgczony do przyrzadu przewodem o dtugosci

90 mm (3,54 in). Wskaznik mozna obraca¢ skokowo co 90° (patrz rysunek: krok 4 do 6).
Utatwia to obstuge i odczyt warto$ci mierzonych, niezaleznie od pozycji pracy przyrzadu.

A0028500

Funkcje:

= 8-cyfrowe wskazanie wartosci mierzonej wraz ze znakiem i separatorem dziesietnym,
wskaznik stupkowy odwzorowujacy sygnat pradowy 4...20 mA HART.

= Trzy przyciski obstugi

= Prosta obstuga za pomocg menu, dzieki przejrzystej, kilkupoziomowej strukturze (bloki,
grupy, funkcje)

= Dla ufatwienia obstugi, kazdy parametr jest oznaczony 3-cyfrowym kodem

= Opcje konfiguracji wskaznika zgodnie z indywidualnymi wymaganiami, tj. mozliwo$¢
ustawienia jezyka dialogowego, naprzemiennych wskazan, wyswietlania dodatkowych
warto$ci mierzonych takich jak temperatura czujnika, ustawienia kontrastu

= Zaawansowane funkcje diagnostyczne (ostrzezenia, komunikaty btedéw, itp.)
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42 nbhar<—4
T ]

NO bt WN =

A0030013

Wiersz gtéwny
Wartos¢

Ikona

Jednostka

Wskaznik stupkowy
Wiersz informacyjny
Przyciski obstugi

W ponizszej tabeli przedstawiono ikony, ktére moga by¢ wyswietlane na wskazniku.
Jednoczes$nie mogg by¢ wyswietlane cztery ikony.

Ikona

Znaczenie

Symbol blokady
Obstuga przyrzadu jest zablokowana. Odblokowac przyrzad .

A0018155

Symbol komunikacji
Sygnalizacja aktywnej komunikacji, tj. transmisji danych za pomocg interfejsu cyfrowego

A0013958

Komunikat btedu "Out of specification" [Poza specyfikacja]
Przyrzad pracuje poza zakresem okreslonym w specyfikacji technicznej (np. podczas przygotowania do pracy
lub czyszczenia).

0

A0013959

Komunikat btedu "Service mode" [Tryb serwisu]
Przyrzad pracuje w trybie serwisowym (np. podczas symulacji).

A0013957

Komunikat btedu "Maintenance required" [Wymagana obstuga]
Konieczna jest konserwacja przyrzadu. Wartos¢ mierzona jest wcigz poprawna.

T

A0013956

Komunikat btedu "Failure detected" [Wykryto btad]
Wystapit btad podczas pracy. Warto$¢ mierzona jest btedna.
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7.2.1 Przyciski obstugi we wskazniku

Przycisk(i) obstugi

Znaczenie

A0017879

= Przewijanie w dot listy wyboru
s Edycja wartosci alfanumerycznych wprowadzanych w danej funkcji

-

A0017880

= Przewijanie w gore listy wyboru
s Edycja wartosci alfanumerycznych wprowadzanych w danej funkcji

=)

s Zatwierdzanie wyboru/ustawienia
= Przejscie do nastepnej pozycji
= Wybdr pozycji menu i aktywacja trybu edycji

A0017881
- Regulacja kontrastu wyswietlacza: przyciemnianie
i
A0017879 A0017881
Regulacja kontrastu wyswietlacza: rozjasnianie
i
A0017880 A0017881
Funkcje ESC:
i = Wyjscie z trybu edycji parametru bez zapisu wprowadzonych zmian
0017879 aco17ss0 | ™ UZytkownik jest w pozycji menu na poziomie wyboru. Kazde jednoczesne naci$nigcie

przyciskéw powoduje przejscie do wyzszego poziomu menu.

7.2.2 Przyktad obstugi: parametry z listy wyboru
Przyktad: wybor jezyka dialogowego "Deutsch’ [Niemiecki] w menu obstugi.

Language [Jezyk] 000 | Dzialanie
1| v English Domyslnie ustawionym jezykiem obstugi jest "English" [Angielski].
|Angielski] Przed wybrang opcjg pojawia sie znak v/ wskazujgcy, ze jest ona aktualnie aktywna.
Deutch
[Niemiecki]
2 Deutch Za pomoca przyciskow & lub" Blwybraé opcje "'Deutsch” [Niemiecki].
[Niemiecki]
v English
|Angielski]
3 | v Deutch = Nacisna¢ przycisk €, aby zatwierdzi¢ wybrang opcje. Przed wybrana opcja
[Niemiecki] pojawia sie znak v wskazujacy, ze jest ona aktualnie aktywna (obecnie wybranym
. jezykiem obstugi jest "'Deutsch" [Niemieckil).
English = Zamkna¢ tryb edycji parametru, naciskajac przycisk [E .
|Angielski]
22
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7.2.3 Przyklad obstugi: parametry definiowane przez uzytkownika
Przyktad: zmiana nastawy parametru 'Set URV” [Ustaw URV] (014) z 100 mbar (1,5 psi) na
50 mbar (0,75 psi).

Sciezka menu: Setup [Ustawienia] >Extended setup [Ust. zaawansowane| ->Current output
[Wyjscie pragdowe] - Set URV [Ustaw URV]

Set URV [Ustaw URV] 014 Dziatanie

Na wskazniku wyswietlany jest parametr, ktéry ma zosta¢ zmieniony.

1 100 . 000/ mbar Jednostka "mbar" jest definiowana w innym parametrze i teraz nie mozna
jej zmienié.
Przejs¢ do trybu edycji, weiskajac przycisk & lub .

z 100 . 000 mbar Pierwsza cyfra jest wyrozniona czarnym kolorem.
Za pomocg przycisku (] zmienic¢ wartos$¢ "1"na "5".

3 500 . 00 0| mbar P aprey

Nacisna¢ przycisk ([E], aby zatwierdzi¢ wartos¢ "5". Kursor przemieszcza
sie do nastepnej pozycji (wyrézniona czarnym kolorem).
Zatwierdzi¢ warto$¢ "0" naciskajac przycisk [E) (kursor na drugiej pozycji).

Wyrdzniona jest trzecia cyfra, co oznacza, ze mozna jg edytowac.
4 500 . 000 mbar v ) vt Jaedyt

Przyciskiem (& przejsc¢ do ikony "«
Naciskajac przycisk [E] zapisa¢ nowg warto$¢ i zamkna¢ tryb edycji. Patrz
nastepny rysunek.

5 504 . 000 mbar

Nowa warto$¢ maksymalna zakresu ustawionego wynosi teraz
6 50. 000 mbar 50 mbar (0,75 psi).

Zamknac¢ tryb edycji parametru, naciskajgc przycisk (€] .
Przejs¢ do trybu edycji naciskajgc przycisk # lub .

7.2.4 Przyklad: zatwierdzenie zadanego cisnienia
Przyktad: kalibracja pozycji pracy.

Sciezka menu: Main menu [Menu gtéwne| - Setup [Ustawienia] > Position adjustment
|[Kalibracja pozycji pracy]|

Position adjustment [Kalibracja 007 | Dzialanie

pozycji pracy]
1| v Cancel [Anuluj] Zadane ci$nienie jest uzyte do kalibracji pozycji pracy.
Confirm [Zatwierdz]
2 Cancel [Anulyj] Za pomoca przycisku () lub [ wybraé opcje "Confirm" [Zatwierdz].

Aktywna opcja jest wyrézniona czarnym ttem.
v Confirm [Zatwierdz| fywna opda Jest vy v
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Position adjustment [Kalibracja 007 | Dzialanie

pozycji pracy]
3 Adjustment has been Za pomoca przycisku E) potwierdzi¢ zadane ci$nienie jako parametr
accepted! [Zadane cinienie kalibracji pozycji pracy. Przyrzad potwierdza kalibracje i powraca do
nie zostaje zaakceptowane parametru "Position adjustment |Kalibracja pozycji pracy]".

jako wartos¢ korekeyjna!|

4 | v Cancel [Anulyj] Zamkna¢ tryb edycji parametru, naciskajac przycisk [E .

Confirm |Zatwierdz|

8 Uruchomienie
Standardowo przyrzad ustawiony jest w trybie pomiaru "Level" [Poziom].

Zakres pomiarowy oraz jednostka, w ktérej przesytane sa wartosci mierzone, sg zgodne ze
specyfikacja na tabliczce znamionowe;j.

A OSTRZEZENIE

Zadane ci$nienie medium wyzsze od dopuszczalnego ci$nienia maksymalnego!

Ryzyko uszkodzenia ciata wskutek rozerwania czesci uktadu! Jesli cisnienie jest wyzsze od

dopuszczalnego cisnienia maksymalnego, wyswietlane sg komunikaty ostrzegawcze.

» Jesli ci$nienie medium jest nizsze od minimalnego dopuszczalnego ci$nienia lub wyzsze od
maksymalnego dopuszczalnego ci$nienia, woéwczas kolejno wyswietlane sa komunikaty na
wskazniku (w zalezno$ci od nastawy parametru "Alarm behavior" [Reakcja po alarmie]
(050):"'S140 Working range P” [Zakres roboczy P] lub 'F140 Working range P” [Zakres
roboczy P| "S841 Sensor range” [Zakres czujnika] lub 'F841 Sensor range” |Zakres czujnikal]
'S971 Adjustment” [Adiustacja]

» Przyrzadu mozna uzywac tylko w granicach zakresu nominalnego czujnika!

NOTYFIKACJA

Dopuszczalne ci$nienie medium jest nizsze od minimalnego!

Jesli cisnienie jest zbyt niskie, wySwietlane sa komunikaty ostrzegawcze.

» Jesli ciSnienie medium jest nizsze od minimalnego dopuszczalnego ci$nienia lub wyzsze od
maksymalnego dopuszczalnego ci$nienia, wowczas kolejno wyswietlane sg komunikaty na
wskazniku (w zaleznosci od nastawy parametru "Alarm behavior" [Reakcja po alarmie]
(050):"'S140 Working range P” [Zakres roboczy P] lub "F140 Working range P” [Zakres
roboczy P| "S841 Sensor range” [Zakres czujnika] lub "F841 Sensor range” [Zakres czujnika]
'S971 Adjustment” [Adiustacja]

» Przyrzadu mozna uzywac tylko w granicach zakresu nominalnego czujnika!

24 Endress+Hauser



Deltapilot M FMB50, FMB51, FMB52, FMB53 HART Uruchomienie

8.1 Uruchomienie za pomoca menu obstugi

8.1.1 Wybér jezyka, trybu pomiarowego i jednostki cisnienia

Language [Jezyk] (000)

Sciezka menu Main menu [Menu gtéwne| - Language [Jezyk]
Prawo zapisu Operator/Konserwacja/Ekspert
Opis Wybor jezyka, w ktorym wyswietlany bedzie tekst

dialogowy na wskazniku.

Opcje wyboru = English [Angielski]
= Inny jezyk (zgodnie ze specyfikacjg w zamoéwieniu)
= W stosownych przypadkach trzeci jezyk (jezyk miejsca
produkgji)

Ustawienie fabryczne English [Angielski]

Press. eng. unit (125) [Jednostka ci$nienial

Prawo zapisu Operator/Konserwacja/Ekspert

Opis Stuzy do wyboru jednostki ci$nienia. Po wybraniu nowej
jednostki, wszystkie parametry opisujgce ci$nienie sg
przeliczane i wskazywane w nowych jednostkach.

Opcje wyboru mbar, bar

mmH20, mH20

inH20, ftH20

Pa, kPa, MPa

= psi

= mmHg, inHg

= kgf/cm?

Ustawienie fabryczne mbar, bar lub psi w zaleznosci od nominalnego zakresu
modutu czujnika lub zgodnie ze specyfikacjg w zamdwieniu.
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8.1.2 Kalibracja pozycji pracy

Corrected press. [Ci$nienie po korekcji] (172)

Sciezka menu

Prawo zapisu

Opis

Uwaga

Setup [Ustawienia| - Corrected press. [Ci$nienie po
korekeji]

Operator/Konserwacja/Ekspert

Wskazanie mierzonego ci$nienia po dostrojeniu
charakterystyki czujnika i kalibracji pozycji pracy.

Jesli wskazanie to jest rozne od "0", moze by¢ skorygowane
do zera poprzez kalibracje pozycji pracy.

Prawo zapisu

Opis

Przyktad

Opcje wyboru

Ustawienie fabryczne

26

Operator/Konserwacja/Ekspert

Ustaw jako zero - réznica ci$nient pomiedzy warto$cig
zerowg (zadana) a mierzong nie musi by¢ znana (zadawane
jest ci$nienie referencyjne).

= Warto$¢ mierzona = 2,2 mbar (0,033 psi)

= Skorygowac warto$¢ mierzong za pomocg parametru "Pos.
zero adjust’ [Ustaw jako zero|, wybierajac opcje "Confirm"
[ZatwierdZ]. Oznacza to przyporzadkowanie do zadanego
ci$nienia wartosci 0.0.

= Warto$¢ mierzona (po adiustacji punktu zerowego) = 0.0
mbar

s Warto$¢ pradu jest réwniez korygowana.

= Confirm |Zatwierdz|
= Cancel [Anulyj]

Cancel [Anulyj]
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Calib. offset (192) / (008) [Przesuniecie kalibr.] (czujnik ci$nienia absolutnego)

Prawo zapisu Konserwacja/Ekspert

Opis Kalibracja pozycji pracy - réznica ci$nient pomiedzy
warto$cig zadang a mierzong musi by¢ znana.

Przyktad = Warto$¢ mierzona = 982,2 mbar (14,73 psi)

s Skorygowac warto$¢ mierzong wprowadzajgc wartosé, np.
2,2 mbar (0,033 psi) za pomocg parametru "Calib. offset"
[Przesuniecie kalibr.]. Oznacza to przyporzgdkowanie do
zadanego cisnienia wartosci 980,0 mbar (14,7 psi).

= Warto$¢ mierzona (po adiustacji punktu zerowego) =
980,0 mbar (14,7 psi)

s Warto$¢ pradu jest réwniez korygowana.

Ustawienie fabryczne 0.0

8.2 Konfiguracja pomiaru ci$nienia
8.2.1 Kalibracja bez zadania ci$nienia referencyjnego (kalibracja na sucho)

Przyktad:

W przyktadzie przyrzad z czujnikiem o zakresie 400 mbar (6 psi) jest konfigurowany na
zakres pomiarowy O ... +300 mbar (O ... 4,5 psi), tzn. wartosciom 4 mA i 20 mA zakresu
pradowego odpowiadajg wartosci ci$nienia odpowiednio O mbar i 300 mbar (4,5 psi).

Warunek:

Jest to kalibracja w sensie teoretycznym, tj. wartosci ci$nienia dla dolnej i gérnej wartosci
zakresu muszg by¢ znane.
Z uwagi na pozycje pracy, punkt zerowy ci$nienia moze ulec przesunieciu, tj. podczas gdy
zbiornik jest pusty, warto$¢ wskazywana moze by¢ rézna od zera. Informacje na temat
kalibracji pozycji pracy, patrz > B 25.
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L,
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0 300 P
[mbar]

A0031032

A Patrz tabela, krok 3.
B Patrz tabela, krok 4.

Opis

1 | Wybrac tryb pomiaru "Pressure" [Ci$nienie|] w parametrze "Measuring mode" [Tryb pomiaru].
Sciezka menu: Setup [Ustawienia| > Measuring mode [Tryb pomiaru]

A\ OSTRZEZENIE

Zmiana trybu pomiaru ma wplyw na gérng wartos¢ zakresu ustawionego (URV)

Taka sytuacja moze skutkowac przelaniem produktu.

» Po zmianie trybu pomiaru nalezy sprawdzi¢ i w razie potrzeby zmieni¢ gérng wartos$¢ zakresu ustawionego
(URV) w menu "Setup" [Ustawienia|.

2 | W parametrze "Press. eng. unit' [Jednostka ci$nienia] wybra¢ jednostke ci$nienia, w przyktadzie: "mbar".
Sciezka menu: Setup [Ustawienia| - Press. eng. unit [Jednostka cignienial

3 | Wybra¢ parametr 'Set LRV" [Ustaw LRV].
Sciezka menu: Setup [Ustawienia] > Set LRV [Ustaw LRV

Whprowadzi¢ wartos¢ dla parametru "Set LRV" [Ustaw LRV] (w przyktadzie: O mbar (psi)) i zatwierdzi¢ jg. Wartos¢ ta
zostaje zapamietana jako dolna warto$¢ zakresu (4 mA).

4 | Wybrac parametr "Set URV" [Ustaw URV].
Sciezka menu: Setup [Ustawienia] > Set URV [Ustaw URV]

Whprowadzi¢ wartos¢ dla parametru 'Set URV" [Ustaw URV (w przyktadzie 300 mbar (4,5 psi)) i zatwierdzic.
Wartos¢ ta zostaje zapamietana jako gorna wartosc zakresu (20 mA).

5 | Wynik:
Zakres pomiarowy jest ustawiony na O ... +300 mbar (O ... 4,5 psi).
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8.2.2 Kalibracja z zadaniem ci$nienia referencyjnego (kalibracja na mokro)

Przykitad:

W przyktadzie przyrzad z czujnikiem o zakresie 400 mbar (6 psi) jest konfigurowany na
zakres pomiarowy O ... +300 mbar (O ... 4,5 psi), tzn. wartosciom 4 mA i 20 mA zakresu
pradowego odpowiadajg wartosci ci$nienia odpowiednio O mbar i 300 mbar (4,5 psi).

Warunek:

Mozliwos$¢ zadania cisnienia O mbar i 300 mbar (4,5 psi). Przyrzad musi by¢ juz
zamontowany.

1,
[mA]
B 20
A 4 i 1 >
0 300 P
|mbar]

A0031032

A Patrz tabela, krok 4.
B Patrz tabela, krok 5.

Opis

1 | Wykonac kalibracje pozycji pracy

2 | W parametrze "Measuring mode [Tryb pomiaru |', wybra¢ tryb pomiaru "Pressure" [Cisnienie].
Sciezka menu: Setup |Ustawienia] > Measuring mode [Tryb pomiaru]

A\ OSTRZEZENIE

Zmiana trybu pomiaru ma wplyw na gérna wartos¢ zakresu ustawionego (URV)

Taka sytuacja moze skutkowac przelaniem produktu.

» Po zmianie trybu pomiaru nalezy sprawdzi¢ i w razie potrzeby zmieni¢ goérng warto$¢ zakresu ustawionego
(URV) w menu "Setup" [Ustawienia].

3 | W parametrze 'Press. eng. unit' [Jednostka ci$nienia] wybra¢ jednostke ci$nienia, w przyktadzie: 'mbar".
Sciezka menu: Setup [Ustawienia| - Press. eng. unit [Jednostka cisnienial

4 | Zadac ci$nienie odpowiadajace dolnej wartosci zakresu (LRV) (wartos¢ odp. 4 mA), w przyktadzie: 0 mbar
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Opis

Wybra¢ parametr "Get LRV" [Zatwierdz LRV].
Sciezka menu: Setup [Ustawienia| >Extended setup |Ust. zaawansowane| -Current output [Wyj. pradowe| > Get
LRV [Zatwierdz LRV]

Zatwierdzi¢ aktualng wartos¢, wybierajac opcje "Apply" [Zastosuj|. Zadane cisnienie zostaje ustawione jako dolna
warto$¢ zakresu pradowego (warto$¢ cisnienia odpowiadajaca 4 mA).

Zadac¢ ci$nienie odpowiadajace URV (wartosci 20 mA), w przyktadzie 300 mbar (4,5 psi).

Wybra¢ parametr "Get URV" [Zatwierdz URV].
Sciezka menu: Setup [Ustawienia| > Extended setup |Ust. zaawansowane| - Current output [Wyj. pradowe] - Get
URV [Zatwierdz URV]

Zatwierdzic¢ aktualng wartosc, wybierajac opcje "Apply" [Zastosuyj]. Zadane cinienie zostaje ustawione jako gérna
wartos¢ zakresu pradowego (warto$c¢ ci$nienia odpowiadajaca 20 mA).

Wynik:
Zakres pomiarowy jest ustawiony na O ... +300 mbar (O ... 4,5 psi).
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