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Micropilot FMR60, FMR62, FMR67

Sobre este
documento

Documentacion
relacionada

Documentacion
suplementaria

Certificados del
fabricante

Este documento se ha traducido a diversos idiomas. El inico texto
que tiene validez legal es el texto original en inglés.

El documento esta disponible traducido a las lenguas de la UE:

= En la zona de descargas de la pdgina web de Endress+Hauser:
www.endress.com -> Descargas -> Manuales y fichas técnicas ->
Tipo: Sequridad Ex Instrucciones de sequridad Ex (XA) -> Texto de
busqueda:...

= En Device Viewer: www.endress.com -> Herramientas ->
Acceder a la informacién especifica del dispositivo -> Comprobar las
caracteristicas del dispositivo

ﬂ Si todavia no esta disponible, se puede pedir el documento.

Este documento forma parte integrante del siguiente Manual de
instrucciones:

= BAO1618F/00 (FMR60)
= BAO1619F/00 (FMR62)
= BAO1620F/00 (FMR67)

Catalogo de proteccién contra explosiones: CP00021Z/11

El catédlogo de sistemas de proteccion contra explosiones esté disponible

en los lugares siguientes:

= En el &rea de descargas del sitio web de Endress+Hauser:
www.endress.com -> Downloads -> Brochures and Catalogs ->
Busque el texto: CPO0021Z

= En el CD para los equipos cuya documentacion se basa en un CD

Declaracion CE de conformidad
Numero de declaracion:
EC_00478

Declaracién CE de conformidad disponible en:

Area de descargas del sitio web de Endress+Hauser:
www.endress.com -> Downloads -> Declaration ->
Type: EU Declaration -> Product Code: ...

Declaracion UE de conformidad
Numero de declaracion:
EC 00478 X

Lista de normas aplicadas: Véase la Declaracion CE de conformidad.

Endress+Hauser
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Direccion del
fabricante

Otras normas

Cédigo ampliado
de producto

Endress+Hauser

Declaracion de conformidad IEC

Numero de certificacién:
IECEx IBE16.0035 X

Con el numero de certificado, se certifica la conformidad con las
siguientes normas (dependiendo de la version del equipo):

= [EC 60079-0:2017
= [EC 60079-7:2015 / A1:2018
= [EC60079-11:2011

Endress+Hauser SE+Co. KG
Hauptstrafe 1
79689 Maulburg, Alemania

Direccién de la planta de fabricacion: consulte la placa de identificacion.

Entre otros aspectos, se deben tener en cuenta las normativas

siguientes en su versién actual para una instalacién correcta:

= [EC/EN 60079-14: "Atmésferas explosivas - Parte 14: Disefio,
eleccién y realizacién de instalaciones eléctricas”

s EN 1127-1:"Atmosferas explosivas - Prevencién y proteccién contra
la explosién - Parte 1: Conceptos basicos y metodologia"

El c6digo de producto ampliado se indica en la placa de identificacién,
que estd pegada al equipo de manera facilmente visible. El manual de
instrucciones asociado proporciona informacién adicional sobre la
placas de identificacion.

Estructura del cédigo de producto ampliado

FMR6X _ *kkkkhkkhkkkhkkk + A*B*C*D*E*F*G*“
(Tipo de (Especificaciones (Especificaciones
equipo) bdsicas) opcionales)

* = Marcador de posicién

En esta posicién, se muestra una opcion (nimero o letra)
seleccionada de la especificacién en lugar de los DTM
Placeholders.
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Micropilot FMR60, FMR62, FMR67

Especificaciones bdsicas

Las caracteristicas esenciales para el equipo (caracteristicas
obligatorias) se detallan en las especificaciones basicas. El numero de
posiciones depende del nimero de caracteristicas disponibles.

La opcién seleccionada de una caracteristica puede comprender varias
posiciones.

Especificaciones opcionales

Las especificaciones opcionales describen caracteristicas adicionales del
equipo (caracteristicas opcionales). El niimero de posiciones depende
del numero de caracteristicas disponibles. Las caracteristicas tienen una
estructura de 2 digitos para una identificacion mas fécil (p. ej., JA). El
primer digito (ID) representa el grupo de caracteristicas y consiste en un
numero o una letra (p. €j., ] = Pruebas, Certificado). El sequndo digito
representa el valor que describe la caracteristica dentro del grupo (p. €j.,
A = 3.1 material (piezas en contacto con el producto), certificado de
inspeccién).

Podré encontrar mas informacién detallada sobre el equipo en las
siguientes tablas. Estas tablas describen las posiciones individuales y los
ID en el cddigo ampliado de producto que corresponden a las zonas con
peligro de explosion.

Cédigo de producto ampliado: Micropilot

Las especificaciones siguientes reproducen un fragmento de la

estructura de pedido del producto y se utilizan para asignar:

= Esta documentacién sobre el equipo (utilizando el cédigo
ampliado de producto en la placa de identificacién).

= Las opciones del equipo citadas en el documento.

Tipo de equipo
FMR60, FMR62, FMR67

Endress+Hauser
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Especificaciones bdsicas

Posici6n 1, 2 (homologaci6n)

Opcioén seleccionada | Descripcion

FMR6x BGY? | ATEX 113 GEx eclICT6...T1 Ge

BH® ATEX 113 GExiclICT6...T1 Ge

IGV* | [ECEx 113 GEx eclIC T6..T1 Ge

H” IECEx II 3 GExicIICT6...T1 Gc

1) Combinacién con Posicion 4 = L, M, N en conexién con la Posicién 3 = A no es
admisible.
2) La denominacién cambia en conexién con la Posicién 4 =L, M, Ny la Posicién 3 = B,

C:11 3 GEx ec |ia Ga] IIC T6...T1 Gc.
Versién especial solamente con entrada certificada Ex e.

3) La denominacién cambia en conexién con la Posicién 4 = L, M, Ny la Posicién 3 = B,
C:11 3 G Exic [ia Ga] IIC T6...T1 Gc
4) La denominacién cambia en conexién con la Posicién 4 =L, M, N y la Posicién 3 = B,

C:Ex ec [ia Ga] IIC T6...T1 Gc.
Versién especial solamente con entrada certificada Ex e.

5) La denominacién cambia en conexién con la Posicién 4 =L, M, N y la Posicién 3 = B,
C: Ex ic [ia Ga] IC T6...T1 Gc

Posicién 3 (alimentacién, salida)

Opcioén seleccionada | Descripcion

FMR6x A A 2 hilos, 4-20 mA HART
B A 2 hilos, 4-20 mA HART, salida de conmutacién (PFS)
C A 2 hilos; 4-20 mA HART, 4 a 20 mA

Posici6n 4 (indicador, manejo)

Opcioén seleccionada | Descripcion

FMR6x A Sin, mediante comunicacion

C SDO02, de 4 lineas, pulsadores mecénicos + funcién de copia de
seguridad de los datos

E SDO03, de 4 lineas, ilum., control tactil + funcién de copia de
seguridad de los datos

L2 Preparado para indicador FHX50 + conexién M12

M2 | Preparado para el indicador FHX50 + conexién personalizada

N3 | Preparado para el indicador FHX50 + NPT1/2"

1) FHX50 esta autorizado segtin las normas DEK12.0046X o DEKRA 12ATEX0151X.
2) Segun la Posicion 5 = A: tenga en cuenta las especificaciones de

"Proteccion contra sobretensiones'y los capitulos "Tablas de temperaturas"
3) Solo en conexion con la Posicién 5 =B, C

Endress+Hauser 7
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Posicién 5 (caja)
Opcion seleccionada | Descripcién
FMR6x AV GT19 de doble compartimento, plastico PBT
C GT20 de doble compartimento, de aluminio, recubierto
FMR62 B GT18 doble compartimento, 316L
FMR67
1) Solo en conexion con la Posicién 1, 2 = BH, I[H

Posicién 6 (conexion eléctrica)

Opcidn seleccionada | Descripcion

FMR6x A Prensaestopas M20, [P66/68 NEMA4X/6P
B Rosca M20, IP66/68 NEMA4X/6P
C Rosca G1/2,1P66/68 NEMA4X/6P
D Rosca NPT1/2, IP66/68 NEMA4X/6P

192 | Conector M12, IP66/68 NEMA4X/6P

M2 | Conector 7/8', IP66/68 NEMA4X/6P

1) Solo en conexion con la Posicion 1, 2 = BH, [H
2) Solo en conexion con la Posicion 3 = A

Posicién 7, 8 (Antena)

Opcién seleccionada | Descripcién

FMR60 GA De goteo, PTFE DN50
FMR62 GE Integrada, PEEK, 3/4"
GF Integrada, PEEK, 1-1/2"
GG Integrada, PEEK, 20 mm / M24x1,5, instalacion > adaptador
higiénico como accesorio
GM Con revestimiento de PTFE, montaje enrasado, DN50
GN Con revestimiento de PTFE, montaje enrasado, DN80

8 Endress+Hauser
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Posicién 7, 8 (Antena)

Opcidn seleccionada

Descripcion

FMR67 GA

De goteo, PTFE DN50

GP

PTFE, montaje enrasado, DN80

Idealmente se muestra en las tablas de
temperatura del modo siguiente:

Posicién 9, 10 (junta)

Opcion seleccionada | Descripcién

FMR60 A3 FKM Viton GLT, -40...80 °C / -=40...176 °F
A4 FKM Viton GLT, -40...130 °C / -40...266 °F
C1 FFKM Kalrez, -20...150°C / -4...302 °F
B4 EPDM, -40...150 °C / -40...302 °F

FMR62 A5 FKM Viton GLT, -40...150 °C / -40...302 °F
A6 FKM Viton GLT, -40...200 °C / -40...392 °F
B5 EPDM, -40...150 °C / -40...302 °F
C1 FFKM Kalrez, -20...150 °C / -4...302 °F
c2 FFKM Kalrez, -20...200°C / -4...392 °F
F5 PTFE revestido, -40...150 °C / -40...302 °F
F6 PTFE revestido, -40...200 °C / -40...392 °F

FMR67 A3 FKM Viton GLT, -40...80 °C / -40...176 °F
A5 FKM Viton GLT, -40...150 °C / -40...302 °F
A6 FKM Viton GLT, -40...200 °C / -40...392 °F

Idealmente se muestra en las tablas de
temperatura del modo siguiente:




XA01551F-D Micropilot FMR60, FMR62, FMR67

Posicién 11-13 (Conexi6n a proceso)

Opcion seleccionada | Descripcién

FMR60 GGJ Rosca IS0228 G1/-1/2, 316L

RGJ Rosca ANSI MNPT1/-1/2, 316L

XxG Brida (distintos tamafios), PP

XxJ Brida (distintos tamafios), 316L

FMR62 AxK Brida (distintos tamarfios), PTFE>316/316L

CxK Brida (distintos tamarfios), PTFE>316L

GxJ Rosca ISO (distintos tamafios), 316L

KxK Brida (distintos tamarios), PTFE>316L

MxK Tuerca ranurada (distintos tamafios), PTFE>316L

Rx] Rosca ANSI (distintos tamafios), 316L

TxK Tri-Clamp (distintos tamafios), PTFE>316L

uz2J Rosca M24, 316L, instalacion > adaptador higiénico como
accesorio
FMR67 AxJ Brida (distintos tamarfios), 316/316L
CxJ Brida (distintos tamafios), 316L

GGJ Rosca [S0228 G1/-1/2, 316L

KxJ Brida (distintos tamafios), 316L

RGJ Rosca ANSIMNPT1/-1/2, 316L

XxA Equipo alin. (distintos tamafios)

XxG Brida (distintos tamafios), PP

Xx] Brida (distintos tamafios), 316L

Posici6n 14 (conexi6n por purga de aire)

Opcién seleccionada | Descripcion

FMR67 AY Sin
12 Gl/4
22 NPT1/4
31 Adaptador G1/4
41 Adaptador NPT1/4
1) Solo en conexion con la Posicion 7, 8 = GA

2) Solo en conexion con la Posicion 7, 8 = GP

10 Endress+Hauser
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Especificaciones opcionales

ID Nx (accesorio montado)

Opcioén seleccionada | Descripcion

FMR6x NA Proteccion contra sobretensiones

NF Y Bluetooth

1) Solo en conexién con la Posicién 4 =C, E
Instrucciones de = El equipo estd destinado al uso en atmasferas explosivas tal como se
seguridad: define en el alcance de la norma IEC 60079-0 u otras normativas
General nacionales equivalentes. En ausencia de atmosferas potencialmente

explosivas, o bien si se han tomado medidas de proteccion

adicionales: El equipo se puede hacer funcionar conforme a las

especificaciones del fabricante.

El personal debe cumplir las siguientes condiciones para el montaje,

la instalacion eléctrica, la puesta en marcha y el mantenimiento del

equipo:

s Estar adecuadamente cualificado para desempefiar su papel y sus
tareas

= Tener la formacién necesaria en proteccién contra explosiones

s Estar familiarizado con las normativas nacionales

= [nstale el equipo segun las instrucciones del fabricante y las

normativas nacionales.

No utilice el equipo fuera de los parametros eléctricos, térmicos y

mecanicos especificados.

= Utilice el equipo solo con productos para los que los materiales de las

partes en contacto con el producto presentan durabilidad suficiente.

Evite la acumulacion de cargas electrostaticas:

= En las superficies de plastico (p. €j., envolvente, elemento sensor,
barnizado especial, placas adicionales acopladas,...)

= En capacidades aisladas (p. €j., placas metalicas aisladas)

Las modificaciones en los equipos pueden afectar a la proteccion

contra explosiones y tienen que llevarlas a cabo personal

debidamente autorizado por Endress+Hauser para efectuar tales

trabajos.

Consultense en las tablas de temperatura la relacion entre la

temperatura ambiente admisible para el sensor y/o el transmisor

segun el rango de temperaturas de aplicacién y la clase de aplicacién

segun temperatura.

Endress+Hauser 11
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Instrucciones de
seguridad:
Condiciones
especiales

12

Rango de temperatura ambiente admisible en la envolvente del sistema
electroénico:
-40°C<T,<+80°C

= Tenga en cuenta la informacion de las tablas de temperatura.
= En el caso de conexiones a proceso hechas de material polimérico o
con recubrimientos poliméricos, evite que las superficies de plastico
se carguen electrostaticamente.
= Para evitar cargas electrostaticas: No frote las superficies con un pafio
seco.
= En caso de barnizado especial alternativo o adicional en la envolvente
u otras piezas de metal, o bien para placas adhesivas:
= Tenga en cuenta el peligro que conllevan la carga y descarga
electrostaticas.
= No efectue la instalacion cerca de procesos (< 0,5 m) que generen
cargas electrostaticas intensas.
= Evite la carga electrostética del sensor (p. €j., no lo frote en seco ni lo
instale fuera del flujo de llenado).

Especificacion bdsica, Posicion 5 = A
Evite la carga electrostdtica en la caja (p. ej., provocada por fricciones,
limpieza, mantenimiento, caudal fuerte del producto).

A0032146

1 Capacitancia aislada:
con una placa de metal: < 3 pF (admisible en todas las dreas para
Grupos de equipos Il y I1I)
con 2-3 placas de metal: < 10 pF (no admisible en Zona 0 y para
Grupo de equipos IIC)

2 Envolvente

Endress+Hauser
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Instrucciones de
seguridad:
Instalacion

Endress+Hauser

A0025536

Zona 2

Depésito; Zona 2

Modulo de la electronica

Envolvente

Ex ic Instrumento asociado certificado

Ex ec Alimentacion en funcion de la version del equipo
Linea de compensacion de potencial

6  Compensacion de potencial

DWW N

5]

= Tras la alineacion (rotaciéon) de la caja, vuelva a apretar los tornillos
de fijacién (véase el manual de instrucciones).

= [nstale el equipo de manera que se eviten dafios mecanicos o friccién
durante la aplicacion. Preste especial atencién a las condiciones de
caudal y la fijacién del depésito.

= Después de montar y conectar la antena, la proteccion de entrada de
la carcasa debe ser como minimo IP 65.

= Para consequir el grado de proteccion, haga lo siguiente:
= Enrosque bien la tapa.
= Monte bien la entrada de cables.

= Temperatura de servicio continuo del cable de conexién:
-40°C a > +85 °C; conforme al rango de la temperatura de servicio
teniendo en cuenta la influencia adicional de las condiciones de
proceso (Ta,min)x (Ta,méx +20 K)

Especificacion bdsica, Posicion 4 = N

Tenga en cuenta los requisitos de conformidad con la norma

IEC/EN 60079-14 para los sistemas de conductos y el cableado, asi
como las instrucciones de instalacion recogidas en las

instrucciones de seguridad (XA) relevantes. Tenga también en cuenta

13



XA01551F-D Micropilot FMR60, FMR62, FMR67

los reglamentos y normas nacionales relativos a los sistemas de
conductos.

Seguridad intrinseca

Exic

Especificacion bdsica, Posicion 1, 2 = BH, [H

= El equipo solo es adecuado para la conexién a un equipo certificado
de seguridad intrinseca que cuente con la proteccion contra
explosiones Ex ic.

Si se cumplen las condiciones U; > U,, (I; > I,), C; > C; + Ceaple and

L, > L + Leaple, €l esquema de instalaciéon de energia limitada (Ex ic)
permite conectar equipos de energia limitada o equipos asociados de
energia limitada conforme al esquema de entidad.

El circuito de potencia de entrada de seguridad intrinseca del equipo
estd aislado de tierra. Si el equipo cuenta solo con una entrada, la
rigidez dieléctrica de la entrada es de al menos 500 V. Si el equipo
cuenta con mas de una entrada, la rigidez dieléctrica de cada entrada
individual respecto a tierra es de al menos 500 V,,,;, mientras que la
rigidez dieléctrica de las entradas entre si, una respecto de otra, es de
al menos 500 V.

Tenga en cuenta las guias correspondientes al interconectar circuitos
intrinsecamente sequros.

El equipo se puede conectar a la herramienta de servicio FXA291 de
Endress+Hauser: consulte el manual de instrucciones y las
especificaciones recogidas en el capitulo

"Proteccion contra sobretensiones".

El equipo puede equiparse con el modulo Bluetooth®: consulte el
manual de instrucciones y las especificaciones en el capitulo

"Modulo Bluetooth®".

Mayor seqguridad
Ex ec

Especificacion bdsica, Posicion 1, 2 = BG, IG

= En atmoésferas potencialmente explosivas:
= No desconecte las conexiones eléctricas cuando se encuentren en

estado conductivo.

= No conecte la herramienta de servicio (p. ej., FXA291).

= El equipo puede equiparse con el médulo Bluetooth®: consulte el
manual de instrucciones y las especificaciones en el capitulo
"Modulo Bluetooth®",

Especificacion bdsica, Posicion 5 = A
La caja no esté autorizada para Ex ec proteccién contra explosiones.

14 Endress+Hauser
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Especificaciones del cable

Sin Especificacion opcional, ID Nx = NA
(Proteccién contra las sobretensiones Tipo OVP10y Tipo OVP20)

Especificacion bdsica, Posicién 3 | Seccion transversal Pelado del aislante
cable de conexién

A B, C 0,5...2,5 mm? 10 mm

Con Especificacion opcional, ID Nx = NA
(Proteccién contra las sobretensiones Tipo OVP10y Tipo OVP20)

Especificacion Seccion transversal Par de apriete Pelado del
basica, Posicion 3 cable de conexion del terminal de rosca aislante
A/B,C 0,2 ... 2,5 mm? 0,35...0,4Nm 5 mm

Igualacion de potencial

Integre el equipo en el sistema de compensacién de potencial local.

Proteccion contra sobretensiones

= Si se requiere una proteccién contra sobretensiones atmosféricas:
durante el funcionamiento normal, no debe salir de la envolvente
ningun otro circuito sin medidas adicionales.

= Para instalaciones que requieren proteccién contra sobretensiones
para cumplir con los estandares o las normativas nacionales, instale
el equipo con una proteccion contra sobretensiones (p. ej. HAW56x
de Endress+Hauser).

= Tenga en cuenta las instrucciones de la proteccién contra
sobretensiones.

Especificacion opcional, ID Nx = NA

(Proteccidn contra las sobretensiones Tipo OVP10y Tipo OVP20)

El circuito de potencia de entrada de seguridad intrinseca del equipo
estd aislado de tierra. Si el equipo cuenta solo con una entrada, la
rigidez dieléctrica de la entrada es de al menos 290 V. Si el equipo
cuenta con mas de una entrada, la rigidez dieléctrica de cada entrada
individual respecto a tierra es de al menos 290 V,,,;, mientras que la
rigidez dieléctrica de las entradas entre si, una respecto de otra, es de al
menos 290 V.

Modulo Bluetooth®

Especificacion opcional, ID Nx = NF

= Con el modulo Bluetooth® instalado: No se permite el uso de
hardware externo (p. ej., indicador externo, interfaz de servicio).

= E] circuito de potencia de entrada de seguridad intrinseca del médulo
Bluetooth® estd aislado de tierra.

15
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Tablas de
temperatura

ﬂ Especificacién opcional, ID Nx = NA
(Proteccién contra las sobretensiones Tipo OVP10 y Tipo OVP20)
Al utilizar la proteccién contra sobretension interna: reduzca la
temperatura ambiente admisible en la caja en 2 K.

Especificacion bdsica, Posicion 5 = A
Al utilizar el indicador remoto FHX50: reduzca la temperatura
ambiente admisible en la caja en 3 K.

ﬂ Tenga en cuenta el rango de temperatura admisible en la antena.

Notas descriptivas

ﬂ A menos que se indique de otro modo, las posiciones siempre se
refieren a la especificacion basica.

1.2 columna: Posicion 5 = A, B, ...
2.2 columna: Clase de temperatura T6 (85 °C) a T1 (450 °C)

Columna P1 a P5: Posicion (valor de la temperatura) en los ejes de la
deriva

= T,: Temperatura ambiente en °C

= T,: Temperatura de proceso en ‘C

ﬂ La columna P2+ solo es importante para la version B de la deriva.

Tabla de ejemplo

P1 P2 P2+ P3 P4 P5

T, |T. |T, |T. |T, |T. |T, |T. |T, |[T. |T, |Ta
T6 |-40 |51 |51 |51 |- |- |85 |46 |85 |-40 |-40 |-40
TS |-40 |64 |64 |64 |- |- |100 |59 |100 |-40 |-40 |-40
T4.. |-40 |64 |64 |64 |- |- |130 |54 |130 |-40 |-40 |-40
T1

16
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XAO01551F-D

Diagramas de ejemplo de posibles sobredimensionamientos

A T, 4

)

Endress+Hauser

A0031943
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XA01551F-D Micropilot FMR60, FMR62, FMR67

Exic: Zona 2

Referencias de péagina a las tablas de temperatura de los tipos de
dispositivos correspondientes: consulte la siguiente lista.

= FMR60 > 18

= FMR62 > B 22
= FMR67 > B 26

Zona 2
Zona 2
FMR60
=A3
=GA
P1 P2 P2+ P3 P4 P5
=A T, T. T, |Ta. T, |T. |T, T. [T, |Ta. T, |T.
T6... | -40 |43 |43 |43 |- - 80 |32 |80 |-40 |-40 |-40
T1
P1 P2 P2+ P3 P4 P5
=C T, T. [T, |T. T, |T. |T, T. [T, |T. T, |T.
T6... | -40 |51 |51 |51 |- - 80 |47 |80 |-40 |-40 |-40
T1
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Micropilot FMR60, FMR62, FMR67 XAO01551F-D

FMR60
=A4
=GA
P1 P2 P2+ P3 P4 P5
I;rl =A T, |T. |T, |T. |T, |T. |T, |T. |T, |T. |T, |T.
I—

T6 -40 |43 |43 |43 |79 |33 |85 |25 |85 |-40 |-40 |-40

T5 -40 |56 |56 |56 |96 |45 |100 |40 |100 |-40 |-40 |-40

T4... | -40 |56 |56 |56 |117 |39 |130 |22 130 | -40 | -40 | -40

T1
P1 P2 P2+ P3 P4 P5
=C T, |T. |T, |T. |Tp [T |T, [T |T, |Ta |T, |Ta
T6 |-40 |51 |51 |51 |- |- |85 |46 |85 |-40 |-40 |-40
TS |-40 |64 |64 |64 |- |- |100 |59 |100 |[-40 |-40 |-40

T4.. | -40 | 64 |64 |64
T1

- 130 | 54 | 130 | -40 | -40 | -40
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XA01551F-D Micropilot FMR60, FMR62, FMR67

FMR60
-c1
-GA
P1 P2 P2+ P3 P4 P5
I;rl =A T, [T. |T, |T. |T, |T. |T, |T. |T, |T. |T, |T.
m—]
T6 |-20 |43 |43 |43 |79 |33 |85 |25 |85 |-20 |-20 |-20
TS |-20 |56 |56 |56 |96 |45 |100 |40 |100 |-20 |-20 |-20
T4.. |-20 |56 |56 |56 |117 |39 |135 |15 |135 |-20 |-20 |-20
T1
P1 P2 P2+ P3 P4 P5
=C T, |T. |T, |T. |T, |T. |T, |T. |T, |T. |T, |Ta
T6 |-20 |51 |51 |51 |- |- |85 |46 |85 |-20 |-20 |-20
TS |-20 |64 |64 |64 |- |- |100 |59 |100 |-20 |-20 |-20
T4 |-20 |64 |64 |64 |- |- |135 |54 |135 |-20 |-20 |-20
T3.. |-20 |64 |64 |64 |- |- |150 |50 |150 |-20 |-20 |-20
T1
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Micropilot FMR60, FMR62, FMR67 XAO01551F-D

FMR60
- B4
-GA
P1 P2 P2+ P3 P4 P5
I;rl =A T, [T, |T, |T. |T, |T. |T, |T. |T, |T. |T, |Ta
E—
T6 | -40 |43 |43 |43 |79 |33 |85 |25 |85 |-40 |-40 |-40
TS | -40 |56 |56 |56 |96 |45 |100 |40 |100 |-40 |-40 |-40
T4.. | -40 |56 |56 |56 |117 |39 |135 |15 |135 |-40 |40 |-40
T1
P1 P2 P2+ P3 P4 P5
=C T, |[T. |T, |T. |T, |T. |T, |T. |T, |T. |T, |Ta
T6 |-40 |51 |51 |51 |- |- |85 |46 |85 |-40 |-40 |-40
TS | -40 |64 |64 |64 |- |- 100 |59 |100 |-40 |-40 |-40
T4 | -40 |64 |64 |64 |- |- 135 |54 |135 |-40 |-40 |-40
T3.. | -40 |64 |64 |64 |- |- |150 |50 |150 |-40 |-40 |-40
T1
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XAO01551F-D Micropilot FMR60, FMR62, FMR67

FMR62
= A5, B5, F5
= GE, GF, GG, GM, GN
P1 P2 P2+ P3 P4 P5
I;rl =A T, |T. |T, |T. |T, |T. |T, |T. |T, |[T. |T, |Ta
m—
T6 |-40 |43 |43 |43 |- |- |85 |34 |85 |-40 |-40 |-40
TS |-40 |56 |56 |56 |- |- |100 |46 |100 |-40 |-40 |-40
T4 | -40 |56 |56 |56 |- |- |135 |38 |135 |-40 |-40 |-40
T3.. |40 |56 |56 |56 |134 |39 |150 |24 |150 |-40 |-40 |-40
T1
Pl P2 P2+ P3 P4 P5
I;rl =B T, |T. |T, |T. |T, |T. |T, |T. |T, |T. |T, |Ta
m—
T6 |-40 |51 |51 |51 |- |- |85 |45 |85 |-40 |-40 |-40
TS |-40 |64 |64 |64 |- |- |100 |58 |100 |-40 |-40 |-40
T4 | -40 |64 |64 |64 |- |- |135 |52 |135 |-40 |-40 |-40
T3.. |40 |64 |64 |64 |- |- |150 |47 |150 |-40 |-40 |-40
T1
P1 P2 P2+ P3 P4 P5
I;rl =C T, |T. |T, |T. |T, |T. |T, |T. |T, |[T. |T, |Ta
m—
T6 |-40 |51 |51 |51 |- |- |85 |47 |85 |-40 |-40 |-40
TS |-40 |64 |64 |64 |- |- 100 |60 |100 |-40 |-40 |-40
T4 | -40 |64 |64 |64 |- |- |135 |56 |135 |-40 |-40 |-40
T3.. |40 |64 |64 |64 |- |- |150 |54 |150 |-40 |-40 |-40
T1
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Micropilot FMR60, FMR62, FMR67 XAO01551F-D

FMR62
= A6, F6
= GE, GF, GM, GN
P1 P2 P2+ P3 P4 P5
I;rl =A T, |T. |T, |T. |T, |T. |T, |T. |T, |T. |T, |T.
m—
T6 |-40 |43 |43 |43 |- |- |85 |38 |85 |-40 |-40 |-40
T5 |-40 |56 |56 |56 |- |- |100 |51 |100 |-40 |-40 |-40
T4 | -40 |56 |56 |56 |- |- |135 |47 |135 |-40 |40 |-40
T3.. |40 |56 |56 |56 |- |- |200 |40 |200 |-40 |-40 |-40
T1
P1 P2 P2+ P3 P4 P5
I;rl =B,C T, |T. |T, |T. |T, |T. |T, |T. |T, |T. |T, |T.
m—
T6 |-40 |51 |51 |51 |- |- |85 |48 |85 |-40 |-40 |-40
T5 |-40 |64 |64 |64 |- |- |100 |61 |100 |-40 |-40 |-40
T4 | -40 |64 |64 |64 |- |- |135 |58 |135 |-40 |40 |-40
T3.. |-40 |64 |64 |64 |- |- |200 |53 |200 |-40 |-40 |-40
T1
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XAO01551F-D Micropilot FMR60, FMR62, FMR67

FMR62
=c1
= GE, GF, GM, GN
P1 P2 P2+ P3 P4 P5
I;rl =A T, |T. |T, |T. |T, |T. |T, |T. |T, |[T. |T, |Ta
m—
T6 |-20 |43 |43 |43 |- |- |85 |34 |85 |-20|-20|-20
TS |-20 |56 |56 |56 |- |- |100 |46 |100 |-20 |-20 |-20
T4 | -20 |56 |56 |56 |- |- |135 |38 |135 |-20 |-20 |-20
T3.. [-20 |56 |56 |56 |134 |39 |150 |24 |150 |-20 |-20 |-20
T1
Pl P2 P2+ P3 P4 P5
I;rl =B T, |T. |T, |T. |T, |T. |T, |T. |T, |T. |T, |Ta
m—
T6 [-20 |51 |51 |51 |- |- |85 |45 |85 |-20|-20 |-20
TS |-20 |64 |64 |64 |- |- |100 |58 |100 |-20 |-20 |-20
T4 | -20 |64 |64 |64 |- |- |135 |52 |135 |-20 |-20 |-20
T3.. [-20 |64 |64 |64 |- |- |150 |47 |150 |-20 |-20 |-20
T1
P1 P2 P2+ P3 P4 P5
I;rl =C T, |T. |T, |T. |T, |T. |T, |T. |T, |[T. |T, |Ta
m—
T6 [-20 |51 |51 |51 |- |- |85 |47 |85 |-20|-20 |-20
TS |-20 |64 |64 |64 |- |- |100 |60 |100 |-20 |-20 |-20
T4 | -20 |64 |64 |64 |- |- |135 |56 |135 |-20 |-20 |-20
T3.. [-20 |64 |64 |64 |- |- |150 |54 |150 |-20 |-20 |-20
T1

24 Endress+Hauser



Micropilot FMR60, FMR62, FMR67 XAO01551F-D

FMR62
=2
= GE, GF, GM, GN
P1 P2 P2+ P3 P4 P5
I;rl =A T, |T. |T, |T. |T, |T. |T, |T. |T, |T. |T, |T.
m—
T6 |-20 |43 |43 |43 |- |- |85 |38 |85 |-20|-20|-20
T5 |-20 |56 |56 |56 |- |- |100 |51 |100 |-20 |-20 |-20
T4 | -20 |56 |56 |56 |- |- |135 |47 |135 [-20 |-20 |-20
T3.. |-20 |56 |56 |56 |- |- |200 |40 |200 |-20 |-20 |-20
T1
P1 P2 P2+ P3 P4 P5
I;rl =B,C T, |T. |T, |T. |T, |T. |T, |T. |T, |T. |T, |T.
m—
T6 [-20 |51 |51 |51 |- |- |85 |48 |85 |-20|-20 |-20
T5 |-20 |64 |64 |64 |- |- |100 |61 |100 |-20 |-20 |-20
T4 | -20 |64 |64 |64 |- |- |135 |58 |135 [-20 |-20 |-20
T3.. |-20 |64 |64 |64 |- |- |200 |53 |200 -20 |-20 |-20
T1
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XA01551F-D Micropilot FMR60, FMR62, FMR67

FMR67
=A3
=GA
P1 P2 P2+ P3 P4 P5
I;rl =A T, |T. |T, |T. |T, |T. |T, |T. |T, |[T. |T, |Ta
I—
T6.. |-40 |43 |43 |43 |- |- |80 |32 |80 |-40 |-40 |-40
T1
Pl P2 P2+ P3 P4 P5
I;rl =B T, |T. |T, |T. |T, |T. |T, |T. |T, |[T. |T, |Ta
I—
T6.. |40 |51 |51 |51 |- |- |80 |43 |80 |-40 |-40 |-40
T1
P1 P2 P2+ P3 P4 P5
I;rl =C T, |T. |T, |T. |T, |T. |T, |T. |T, |T. |T, |Ta
I—
T6.. |40 |51 |51 |51 |- |- |80 |47 |80 |-40 |-40 |-40
T1
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Micropilot FMR60, FMR62, FMR67 XAO01551F-D

FMR67
=AS
=GP
P1 P2 P2+ P3 P4 P5
I;rl =A T, |T. |T, |T. |T, |T. |T, |T. |T, |T. |T, |T.
m—
T6 |-40 |43 |43 |43 |- |- |85 |34 |85 |-40 |-40 |-40
T5 |-40 |56 |56 |56 |- |- |100 |46 |100 |-40 |-40 |-40
T4 | -40 |56 |56 |56 |- |- |135 |38 |135 |-40 |-40 |-40
T3.. |40 |56 |56 |56 [134 |39 |150 |24 |150 |-40 |-40 |-40
T1
P1 P2 P2+ P3 P4 P5
I;rl =B T, |T. |T, |T. |T, |T. |T, |T. |T, |T. |T, |T.
m—
T6 |-40 |51 |51 |51 |- |- |85 |45 |85 |-40 |-40 |-40
T5 |-40 |64 |64 |64 |- |- |100 |58 |100 |-40 |-40 |-40
T4 | -40 |64 |64 |64 |- |- |135 |52 |135 |-40 |40 |-40
T3.. |40 |64 |64 |64 |- |- |150 |47 |150 |-40 |-40 |-40
T1
P1 P2 P2+ P3 P4 P5
I;rl =C T, |T. |T, |T. |T, |T. |T, |T. |T, |T. |T, |Ta
m—
T6 |-40 |51 |51 |51 |- |- |85 |47 |85 |-40 |-40 |-40
T5 |-40 |64 |64 |64 |- |- |100 |60 |100 |-40 |-40 |-40
T4 | -40 |64 |64 |64 |- |- |135 |56 |135 |-40 |-40 |-40
T3.. |40 |64 |64 |64 |- |- |150 |54 |150 |-40 |-40 |-40
T1
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XA01551F-D Micropilot FMR60, FMR62, FMR67

FMR67
=A6
=GP
P1 P2 P2+ P3 P4 P5
I;rl =A T, |T. |T, |T. |T, |T. |T, |T. |T, |[T. |T, |Ta
m—
T6 |-40 |43 |43 |43 |- |- |85 |38 |85 |-40 |-40 |-40
TS |-40 |56 |56 |56 |- |- |100 |51 |100 |-40 |-40 |-40
T4 | -40 |56 |56 |56 |- |- |135 |47 |135 |-40 |-40 |-40
T3.. |40 |56 |56 |56 |- |- |200 |40 |200 |-40 |-40 |-40
T1
Pl P2 P2+ P3 P4 P5
I;rl =B,C T, |T. |T, |T. |T, |T. |T, |T. |T, |T. |T, |Ta
m—
T6 |-40 |51 |51 |51 |- |- |85 |48 |85 |-40 |-40 |-40
TS |-40 |64 |64 |64 |- |- |100 |61 |100 |-40 |-40 |-40
T4 | -40 |64 |64 |64 |- |- |135 |58 |135 |-40 |-40 |-40
T3.. |40 |64 |64 |64 |- |- |200 |53 |200 |-40 |-40 |-40
T1
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Micropilot FMR60, FMR62, FMR67 XAO01551F-D

Ex ec: Zona 2

Referencias de pagina a las tablas de temperatura de los tipos de
dispositivos correspondientes: consulte la siguiente lista.

= FMR60 > B 29

= FMR62 > B 32

= FMR67 > B 36

Zona 2

Zona 2

FMR60

T6... | -40 |41 |41 |41 |- - 80 |32 |80 |-40

-40 | -40
T1
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XA01551F-D Micropilot FMR60, FMR62, FMR67

FMR60
=A4
=GA
P1 P2 P2+ P3 P4 P5
I;rl =C T, |T. |T, |T. |T, |T. |T, |T. |T, |[T. |T, |Ta
I—
T6 |-40 |41 |41 |41 |- |- |85 |34 |85 |-40 |-40 |-40
TS |-40 |56 |56 |56 |- |- |100 |49 |100 |-40 |-40 |-40
T4.. |-40 |64 |64 |64 |- |- |130 |54 |130 |-40 |-40 |-40
T1
FMR60
=C1
=GA
P1 P2 P2+ P3 P4 P5
=C T, |T. |T, |T. |T, |T. |T, |T. |T, |[T. |T, |Ta
T6 |-20 |41 |41 |41 |- |- |85 |34 |85 |-20|-20|-20
TS |-20 |56 |56 |56 |- |- |100 |49 |100 |-20 |-20 |-20
T4 |-20 |64 |64 |64 |- |- |135 |54 |135|-20 |-20 |-20
T3.. |-20 |64 |64 |64 |- |- |150 |50 |150 |-20 |-20 |-20
T1
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Micropilot FMR60, FMR62, FMR67 XAO01551F-D

FMR60
=B4
=GA
P1 P2 P2+ P3 P4 P5
I;rl =C T, |T. |T, |T. |T, |T. |T, |T. |T, |T. |T, |T.
I—
T6 |-40 |41 |41 |41 |- |- |85 |34 |85 |-40 |-40 |-40

T5 -40 |56 |56 |56 |- 100 |49 | 100 |-40 | -40 | -40

T4 -40 |64 |64 |64 |- - 135 |54 | 135 | -40 | -40 | -40
T3.. |-40 |64 |64 |64 |- - 150 |50 | 150 |-40 | -40 | -40
T1
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XA01551F-D Micropilot FMR60, FMR62, FMR67

FMR62
= A5, B5, F5
= GE, GF, GG, GM, GN
P1 P2 P2+ P3 P4 P5
I;rl =B T, |T. |T, |T. |T, |T. |T, |T. |T, |[T. |T, |Ta
m—
T6 |-40 |41 |41 |41 |- |- |85 |33 |85 |-40 |-40 |-40
TS |-40 |56 |56 |56 |- |- |100 |48 |100 |-40 |-40 |-40
T4 |-40 |64 |64 |64 |- |- |135 |52 |135|-40 |-40 |-40
T3.. |40 |64 |64 |64 |- |- |150 |47 |150 |-40 |-40 |-40
T1
Pl P2 P2+ P3 P4 P5
I;rl =C T, |T. |T, |T. |T, |T. |T, |T. |T, |T. |T, |Ta
m—
T6 |-40 |41 |41 |41 |- |- |85 |36 |85 |-40 |-40 |-40
TS |-40 |56 |56 |56 |- |- |100 |51 |100 |-40 |-40 |-40
T4 | -40 |64 |64 |64 |- |- |135 |56 |135 |-40 |-40 |-40
T3.. |40 |64 |64 |64 |- |- |150 |54 |150 | -40 |-40 |-40
T1
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Micropilot FMR60, FMR62, FMR67 XAO01551F-D

FMR62
= A6, F6
= GE, GF, GM, GN
P1 P2 P2+ P3 P4 P5
I;rl =B,C T, |T. |T, |T. |T, |T. |T, |T. |T, |T. |T, |T.
m—
T6 |-40 |41 |41 |41 |- |- |85 |37 |85 |-40 |-40 |-40
T5 |-40 |56 |56 |56 |- |- |100 |52 |100 |-40 |-40 |-40
T4 |-40 |64 |64 |64 |- |- |135 |58 |135 | -40 |-40 |-40
T3.. |-40 |64 |64 |64 |- |- |200 |53 |200 |-40 |-40 |-40
T1
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XA01551F-D Micropilot FMR60, FMR62, FMR67

FMR62
=c1
= GE, GF, GM, GN
P1 P2 P2+ P3 P4 P5
I;rl =B T, |T. |T, |T. |T, |T. |T, |T. |T, |[T. |T, |Ta
m—
T6 [-20 |41 |41 |41 |- |- |85 |33 |85 |-20|-20 |-20
TS |-20 |56 |56 |56 |- |- |100 |48 |100 |-20 |-20 |-20
T4 [-20 |64 |64 |64 |- |- |135 |52 |135|-20 |-20 |-20
T3.. |-20 |64 |64 |64 |- |- |150 |47 |150 |-20 |-20 |-20
T1
Pl P2 P2+ P3 P4 P5
I;rl =C T, |T. |T, |T. |T, |T. |T, |T. |T, |T. |T, |Ta
m—
T6 [-20 |41 |41 |41 |- |- |85 |36 |85 |-20|-20 |-20
TS |-20 |56 |56 |56 |- |- |100 |51 |100 |-20 |-20 |-20
T4 | -20 |64 |64 |64 |- |- |135 |56 |135 |-20 |-20 |-20
T3.. [-20 |64 |64 |64 |- |- |150 |54 |150 |-20 |-20 |-20
T1
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Micropilot FMR60, FMR62, FMR67 XAO01551F-D

FMR62
=2
= GE, GF, GM, GN
P1 P2 P2+ P3 P4 P5
I;rl =B,C T, |T. |T, |T. |T, |T. |T, |T. |T, |T. |T, |T.
m—
T6 [-20 |41 |41 |41 |- |- |85 |37 |85 |-20|-20|-20
T5 |-20 |56 |56 |56 |- |- |100 |52 |100 |-20 |-20 |-20
T4 | -20 |64 |64 |64 |- |- |135 |58 |135 [-20 |-20 |-20
T3.. |-20 |64 |64 |64 |- |- |200 |53 |200 -20 |-20 |-20
T1
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XA01551F-D Micropilot FMR60, FMR62, FMR67

FMR67
=A3
=GA
P1 P2 P2+ P3 P4 P5
I;rl =B,C T, |T. |T, |T. |T, |T. |T, |T. |T, |[T. |T, |Ta
I—
T6.. |40 |41 |41 |41 |- |- |80 |32 |80 |-40 |-40 |-40
T1

36 Endress+Hauser



Micropilot FMR60, FMR62, FMR67 XAO01551F-D

FMR67
=AS
=GP
P1 P2 P2+ P3 P4 P5
I;rl =B T, |T. |T, |T. |T, |T. |T, |T. |T, |T. |T, |T.
m—
T6 |-40 |41 |41 |41 |- |- |85 |33 |85 |-40 |-40 |-40
T5 |-40 |56 |56 |56 |- |- |100 |48 |100 |-40 |-40 |-40
T4 |-40 |64 |64 |64 |- |- |135 |52 |135 |-40 |-40 |-40
T3.. |-40 |64 |64 |64 |- |- |150 |47 |150 |-40 |-40 |-40
T1
P1 P2 P2+ P3 P4 P5
I;rl =C T, |T. |T, |T. |T, |T. |T, |T. |T, |T. |T, |T.
m—
T6 |-40 |41 |41 |41 |- |- |85 |36 |85 |-40 |-40 |-40
T5 |-40 |56 |56 |56 |- |- |100 |51 |100 |-40 |-40 |-40
T4 | -40 |64 |64 |64 |- |- |135 |56 |135 |-40 |40 |-40
T3.. |-40 |64 |64 |64 |- |- |150 |54 |150 |-40 |-40 |-40
T1
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XA01551F-D Micropilot FMR60, FMR62, FMR67

FMR67
=A6
=GP
P1 P2 P2+ P3 P4 P5
I;rl =B,C T, |T. |T, |T. |T, |T. |T, |T. |T, |[T. |T, |Ta
I—
T6 |-40 |41 |41 |41 |- |- |85 |37 |85 |-40 |-40 |-40

T5 -40 |56 |56 |56 - 100 |52 | 100 | -40 | -40 | -40

T4 -40 |64 |64 |64 |- - 135 |58 | 135 | -40 | -40 | -40
T3.. |-40 |64 |64 |64 |- - 200 |53 | 200 | -40 | -40 | -40
T1

Datos de conexiéon Entrada de cable: Compartimento de conexiones
Exic
Especificacion bdsica, Posicién 1, 2 = BH, [H

No relevante

Ex ec
Especificacion bdsica, Posicién 1, 2 = BG, IG
Prensaestopas: Especificacion bdsica, Posicion 6 = A

Especificacion bdsica, Posicion 5 =B, C

preferentemente para Posicion 5 = B

Rosca Rango de sujecién | Material | Elemento de insercién de | Junta térica
sellado
M20x1,5| 87 ...12 mm 1.4404 | NBR EPDM (o 17x2)
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Micropilot FMR60, FMR62, FMR67 XAO01551F-D

Endress+Hauser

preferentemente para Posicion 5 = C

Rosca Rango de sujecién | Material Elemento de insercién | Junta térica
de sellado
M20x1,5 |28 ..10,5mm"Y | Ms, niquelado | Silicona EPDM (2 17x2)
(26,5...13 mm)?

1) Estandar
2) Disponibles aparte elementos de insercién de sujecién

s Adecuado unicamente para instalacién fija. El operador debe prestar
atencion a que el cable disponga de una apropiada descarga de
tensiones mecanicas.

= Los prensaestopas son adecuados para un bajo riesgo de peligro
mecanico (4 J) y se deben montar en una posicion protegida si se
esperan niveles de energia de mayor impacto.

= Para que la envolvente conserve la proteccién contra el ingreso:
Instale correctamente la cubierta de la envolvente, los prensaestopas
y los tapones ciegos.

Entrada de cable: Compartimento del sistema electrénico
Prensaestopas: Especificacion bdsica, Posicion 4 = M

No relevante

Terminales

Especificacion opcional, ID Nx = NA

(Proteccién contra las sobretensiones Tipo OVP10 y Tipo OVP20)
Cuando se use la proteccién interna contra sobretensiones: Sin cambios
en los valores de conexion.

Especificacion opcional, ID Nx = NF
Cuando se usa el modulo Bluetooth®: no haga cambios en los valores de
conexion.
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Exic

Especificacion bdsica, Posicion 1, 2 =

BH, IH

Circuito de alimentacién y de sefial con proteccion de tipo: sequridad

intrinseca Ex ic IIC, Ex ic IIB.

Especificacion bdsica, Posicion 3 = A

Terminal 1 (+), 2 (-)

Fuente de alimentacion

U=35V
I; = no aplicable

(circuito controlado por corriente)
P; =no aplicable

inductancia interna efectiva L; = 0
capacitancia interna efectiva C; = 12 nF

Especificacion bdsica, Posicién 3 = B

Terminal 1 (+), 2 (-)

Terminal 3 (+), 4 (-)

Fuente de alimentacion

U,=35V
[; = no aplicable

(circuito controlado por corriente)
P; =no aplicable

inductancia interna efectiva L; = 0
capacitancia interna efectiva C; = 5 nF

Salida de conmutacion (PFS)

U,=35V
[; = no aplicable

(circuito controlado por corriente)
P=1W

inductancia interna efectiva L; = 0
capacitancia interna efectiva C; = 6 nF

Especificacién bdsica, Posicién 3 = C

Terminal 1 (+), 2 (-)

Terminal 3 (+), 4 (-)

Fuente de alimentacion

U;=30V
I; = no aplicable

(circuito controlado por corriente)
P; =no aplicable

inductancia interna efectiva L; = 0

capacitancia interna efectiva C; = 30 nF

Salida 4 ... 20 mA

U;=30V
I; = no aplicable
P; = no aplicable

inductancia interna efectiva L; = 0
capacitancia interna efectiva C; = 30 nF

Endress+Hauser
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Interfaz de servicio (CDI)

Si se tienen en cuenta los valores siguientes, el equipo se puede
conectar a la herramienta de servicio certificada FXA291 de
Endress+Hauser o a una interfaz similar:

Interfaz de servicio

U;=73V

inductancia interna efectiva L; = despreciable

capacitancia interna efectiva C; = despreciable

U,=73V

I, =60 mA

P, =110 mW

L, (mH) = 5,00 |2,00 |1,00 |[050 |0,20 |0,15 |0,10 [0,05 |0,02 | 0,01 |0,005 |0,002 |0,001
C, (pF) Y = 0,73 1,20 | 1,60 |2,00 | 2,60 |- 3,20 |4,00 | 5,50 | 7,30 10,00 |12,70 |12,70
C, (pF) 2 = - 0,49 (0,90 | 1,40 |- 2,00 |- - - - - - -

1) Valores segun programa PTB "ispark"

2) Valores segun IEC/EN 60079-25, anexo C

Ex ec

Especificacion bdsica, Posicion 1, 2 = BG, IG

Circuito de alimentacién y de sefial con proteccion de tipo: de seguridad
no intrinseca.

Especificacion bdsica, Posicion 3 = A

Terminal 1 (+), 2 (-)

Fuente de alimentacion

Uy =35 Ve
U,=250V
Iy=4..20mA
L = 22 MA
Py=0,7 W

Especificacion bdsica, posicién 3 =B

El consumo de potencia de los moédulos de E/S con salida PFS pasiva se
puede limitar para ciertas aplicaciones.

= Recomendado: Consumo de potencia = 1 W. Este se obtiene para una
tension de alimentacion en los terminales de 27 Vpc.

= Para tensiones de alimentacién mayores (Up,s,): Inserte una
resistencia en serie (Ry) para limitar el consumo de potencia; véase la
tabla inferior.
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Tabla para la resistencia en serie PFS (Ry):

Consumo de potencia 1,0w
Consumo de potencia total 1,88 W
Resistencia interna Ry 760 Q
Upax [V] Ry min
35 205Q
34 177 Q
33 150Q
32 122 Q
31 95Q
30 67 Q
29 39Q
28 12Q
27 0Q

ﬂ Para valores asociados con un consumo de potencia interna mayor

0 menor, péngase en contacto con Endress+Hauser.

Terminal 1 (+), 2 (-)

Terminal 3 (+), 4 (-)

Fuente de alimentacion

Uy =35 Vpc
U, =250V
Iy=4..20 mA
L = 22 MA
Py=07W

Salida de conmutacion (PFS)

Uy =35 Ve
U, =250V
Py=0,7W

Especificacion bdsica, Posicion 3 = C

Terminal 1 (+), 2 (-)

Terminal 3 (+), 4 (-)

Fuente de alimentacion

Uy =30 Ve
U,=250V
Iy=4..20 mA
L = 22 MA
Py=0,7W

Salida 4 ... 20 mA

Uy =30 Ve
U,=250V
Iy=4..20mA
L = 22 MA
Py=0,7W

Endress+Hauser
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Interfaz de servicio (CDI)

En combinacién con: Especificacién bdsica, posicion 4 = A, C, E

Si se tienen en cuenta los valores siguientes, el equipo se puede

conectar a la herramienta de servicio FXA291 de Endress+Hauser o a

una interfaz similar:

Interfaz de servicio

Uy=6,5V

En combinacién con: Especificacién bdsica, posicion 4 =L, M, N

Si se tienen en cuenta los valores siguientes, el equipo se puede
conectar a la herramienta de servicio certificada FXA291 de
Endress+Hauser o a una interfaz similar:

Interfaz de servicio

Ui=73V
inductancia interna efectiva L; = despreciable
capacitancia interna efectiva C; = despreciable

U,=73V

I, = 60 mA

P, =110 mW

L, (mH) = 500 |2,00 |1,00 [0,50 |0,20 |0,15 |0,10 {0,05 |0,02 |0,01 |0,005 |0,002 |0,001
Co (HF) V' = 0,73 | 1,20 [ 1,60 |2,00 |2,60 |- 3,20 4,00 |550 |7,30 |10,00 | 12,70 |12,70
C, (pF) 2 = - 0,49 0,90 | 1,40 |- 2,00 |- - - - - - -

1) Valores segun programa PTB "ispark"

2) Valores segun IEC/EN 60079-25, anexo C

Endress+Hauser
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