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Struc¢né pokyny k obsluze
Deltapilot M FMB50

Hydrostatické méfeni hladiny
[0-Link
Tlakovy senzor

Q IO-Link W

Tento Stru¢ny navod k obsluze nenahrazuje Navod k obsluze
pristroje.

Podrobné informace lze vyhledat v Navodu k obsluze a v dalsi
dokumentaci.

K dispozici pro vSechny verze pfistroje prostfednictvim

s internetu: www.endress.com/deviceviewer

= Smartphon/tablet: Aplikace Endress+Hauser Operations
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http://www.endress.com/deviceviewer

Souvisejici dokumentace Deltapilot M FMB50 10-Link

1 Souvisejici dokumentace
Endress+Hauser £Z1]
Order code:  PXXOKXXXXXXX | =

1. @ Ser.no.: XXXXXXXXXXXX

Ext. ord. cd.: XXXXXXAX,XX

I

Serial number

2. www.endress.com/deviceviewer Endress+Hauser
Operations App

1 2 Download on the
H—'—' o App Store
ANDROID APP ON
o : 2~ P> Google Play

A0023555

2 O tomto dokumentu
2.1 Funkce dokumentu

Struény névod k obsluze obsahuje viechny podstatné informace od pfichoziho prevzeti aZ po
prvni uvedeni do provozu.
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Deltapilot M FMB50 10-Link

O tomto dokumentu

2.2 Pouzivané symboly

2.2.1 Bezpecnostni symboly

Symbol

Vyznam

A\ NEBEZPECi

NEBEZPECI!
Tento symbol upozoriiuje na nebezpecnou situaci. Pokud se nevyhnete nebezpecné
situaci, dojde k téZkym zranénim nebo smrti.

A\ VAROVANI

VAROVANI!
Tento symbol upozoriiuje na nebezpecnou situaci. Pokud se nevyhnete nebezpecné
situaci, mtZe dojit k téZkym zranénim nebo smrti.

A UPOZORNENI

UPOZORNENI!
Tento symbol upozortiuje na nebezpecnou situaci. Pokud se této situaci nevyhnete, bude
to mit za nasledek mensi nebo stfedni zranéni.

OZNAMENI

UPOZORNENT!
Tento symbol obsahuje informace o postupech a dalich skutec¢nostech, které nevedou ke
zranéni osob.

2.2.2 Elektrické symboly

Symbol Vyznam Symbol Vyznam
@ Ochranné zemnéni | Zemnéni
Svorka, ktera musi byt ptipojena k zemi — Zemnici svorka, ktera je s ohledem na
pred provedenim jakéhokoli daliho obsluhujiciho pracovnika uzemnéna
pripojeni. pres zemnici systém.

2.2.3 Znacky nastroji

Symbol

Vyznam

O&

A0011221

KIli¢ na inbusové srouby

=

A0011222

KIi¢ s plochou hlavou

2.2.4 Symboly pro urcité typy informaci

Symbol

Vyznam

Povoleno

Procedury, postupy a kroky, které jsou povolené.

Zakazano

Procedury, postupy a kroky, které jsou zakazané.

Endress+Hauser



O tomto dokumentu Deltapilot M FMB50 10-Link

Symbol Vyznam

B
Nabizi doplnujici informace.

|Il| Vizudlni kontrola

2.2.5 Symboly v obrazcich

Symbol Vyznam
1,2,3,.. Cisla pozic
12,30 Rada kroki
A,B,C, ... Pohledy
A-A,B-B,C-C,... |Rezy

2.2.6 Symboly na zafizeni

Symbol Vyznam

2 - Bezpecnostni pokyny
Dodrzujte bezpecnostni pokyny obsaZené v prislusném Navodu k obsluze.

A0019159

t>85°C Eé Odolnost piipojovaciho kabelu vii¢i zménam teploty
° Znamena, Ze propojovaci kabely musi vydrzet teplotu minimalné 85 °C.

A0029423

2.3 Registrované ochranné znamky
= KALREZ®

Registrovana ochranna zndmka spole¢nosti E.I. Du Pont de Nemours & Co., Wilmington,
USA
s TRI-CLAMP®
Registrovana ochranna znamka spole¢nosti Ladish & Co., Inc., Kenosha, USA
= @ I0-Link
Registrovana ochranné znamka komunity 10-Link.
= GORE-TEX® ochranna znamka W.L. Gore & Associates, Inc., USA

Endress+Hauser



Deltapilot M FMB50 10-Link Z&kladni bezpecnostni pokyny

3 Zakladni bezpecnostni pokyny

3.1 PoZadavky na personal

Pracovnici musi pro plnéni svych ukoli spliiovat nasledujici poZadavky:

» Vyskoleni, kvalifikovani specialisté musi mit pro tuto konkrétni funkei a ukol ptislusnou
kvalifikaci

» Jsou schvaleni vlastnikem/provozovatelem zavodu

» Jsou obezndmeni s mezindrodnimi/mistnimi pfedpisy

» Pred zahdjenim préce si pfectéte pokyny v pfirucce a dopliikové dokumentaci a certifikaty
(v zavislosti na aplikaci) a porozuméjte jim

» Respektovat a dodrZovat zakladni podminky

3.2 Ucel pouziti

Deltapilot M je hydrostaticky tlakovy senzor pro méfeni hladiny a tlaku.

3.2.1 Nespravné pouZiti

Vyrobce nerudi za $kody zplisobené nespravnym nebo jinym neZ uréenym pouZitim.
Ovéfeni spornych ptipadi:

» V piipadé specidlnich kapalin a kapalin pro ¢isténi spoleénost Endress+Hauser rada

poskytne pomoc pfi ovéfovani korozni odolnosti materialt smacenych kapalinou, ale
nepfijme Zadnou zéruku ani zodpovédnost.

3.3 Bezpecnost na pracovisti

Pro préci na zafizeni a se zafizenim:
» Noste poZadované osobni ochranné prostfedky podle mezindrodnich/mistnich pfedpist.
» Pfed pfipojenim zafizeni vypnéte napajeci napéti.

3.4 Bezpecnost provozu

Nebezpedi zranéni!
» Zatizeni provozujte pouze ve spravném technickém a bezpecném stavu.
» Provozovatel odpovida za provoz zatizeni bez ruseni.

Upravy na zafizeni

Neopravnéné upravy zafizeni nejsou povoleny a mohou vést k neptedvidatelnym nebezpedim:
» Pokud bude pfesto nutné provést upravy, vyZadejte si konzultace u spole¢nosti Endress
+Hauser.

Oprava

Pro zaruceni provozni bezpecnosti a spolehlivosti:

» Opravy na zafizeni provadéjte pouze tehdy, pokud jsou vyslovné povoleny.

» DodrZujte mezinarodni/mistni pfedpisy tykajici se opravy elektrického zatizeni.

» PouZivejte pouze origindlni ndhradni dily a pfisluSenstvi od spole¢nosti Endress+Hauser.

Endress+Hauser 5



Prichozi prijeti a identifikace produktu Deltapilot M FMB50 10-Link

Prostredi s nebezpeéim vybuchu

Pro vylouceni nebezpedi pro osoby nebo zafizeni, kdyZ je zafizeni pouZivano v prostredi

s nebezpecim vybuchu (napf. ochrana proti vybuchu, bezpecnost tlakovych nadob):

» Na zakladé typového Stitku zkontrolujte, zda je objednané zafizeni povoleno pro zamyslené
pouZiti v prostredi s nebezpe¢im vybuchu.

» Dodrzujte specifikace v samostatné dopliikové dokumentaci, kterd je nedilnou soucasti
téchto pokynd.

3.5 Bezpecnost vyrobku

Toto méfici zafizeni je navrZeno v souladu se spravnou technickou praxi tak, aby spliiovalo
nejmodernéjsi bezpecnostni poZadavky, bylo testovano a opustilo tovarnu ve stavu, ve kterém
je jeho provoz bezpec¢ny.

Spliiuje obecné bezpecnostni a zdkonné poZadavky. Vyhovuje také smérnicim ES uvedenym
v ES prohlaseni o shodé pro konkrétni zafizeni. Spole¢nost Endress+Hauser potvrzuje tuto
skute¢nost pouZitim oznaceni CE.

4 Prichozi prijeti a identifikace produktu

4.1 Vstupni pfejimka

‘ DELIVERY NOTE ‘

m / |
|

A0016870

= Je kod objednavky na dodacim listu (1) shodny s kodem objednéavky na nalepce
produktu (2)?

= Je zboZi neposkozené?

s Odpovidaji udaje na typovém Stitku objednacim tudajim a dodacimu listu?

= Je k dispozici dokumentace?

= V pripadé potfeby (viz typovy stitek): Jsou k dispozici bezpecénostni pokyny (XA)?

Pokud nékteré z téchto podminek neni splnéna, kontaktujte prosim své obchodni
zastoupeni Endress+Hauser.

6 Endress+Hauser



Deltapilot M FMB50 10-Link Instalace

4.2 Skladovani a pfeprava

4.2.1 Podminky pro skladovani
PouZivejte ptivodni obal.

Meérici pristroj skladujte v ¢istych a suchych podminkach a chrante pfed poSkozenim
zpusobenym ottesy (EN 837-2).

Rozsah teplot skladovani
Viz dokument , Technické udaje“: www.endress.com - Stdhnout

4.2.2 Preprava produktu na misto méfeni

A VAROVANI
Nespravna doprava!
MuZe dojit k poSkozeni krytu a membrany a hrozi nebezpe¢i urazu!
» MGéFici pfistroj pfepravte na misto méfeni v jeho pivodnim obalu nebo prostfednictvim
procesniho pfipojeni.
» DodrZujte bezpecnostni pokyny a pfepravni podminky pro zafizeni vaZici vice neZ 18 kg
(39,6 1b).

5 Instalace

5.1 PoZadavky na montaz

51.1 VSeobecné pokyny k instalaci

= Zafizeni se zavitem G 1 1/2:
Pfi Sroubovéani zafizeni do nadrZe musi byt ploché tésnéni umisténo na tésnici ploSe
procesniho pripojeni. Aby se predeslo dalsimu mechanickému namahani procesni
membrany, nesmi se zavit nikdy utéstiovat pomoci konopnych vldken nebo podobnych
materiald.
= Zarizeni s vlakny NPT:
= Pro ucely utésnéni ovinte zavit teflonovou paskou.
= Pri utahovani zafizeni je uchopujte vyhradné za Sestihranny Sroub. Neotacejte u pouzdra.
= Pfi Sroubovani prili§ neutahujte zavit. Max. utahovaci moment:
20...30 Nm (14,75 ... 22,13 Ibf ft)
= U nasledujicich procesnich pripojeni je specifikovéan utahovaci moment max.
40 Nm (29,50 Ibf ft):
= Zavit ISO 228 G 1/2 (moznost objednavky ,GRC* nebo ,,GRJ“ nebo ,GOJ*)
= Zavit DIN 13 M20 x 1,5 (moZnost objednani ,G7]“ nebo ,G8]J)
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Instalace Deltapilot M FMB50 10-Link

5.1.2 MontaZz modult meficich senzori se zavitem PVDF

A VAROVANI

Riziko poskozeni procesniho pfipojeni!

Nebezpeci urazu!

» Moduly méfFicich senzor se zavitem PVDF se musi instalovat pomoci dodaného
montéazniho drzaku!

A VAROVANI

Nebezpedi inavy materialu v disledku tlaku a teploty!

Nebezpeci zranéni v pfipadé roztrzeni soucasti! Zavit se mtzZe uvolnit, pokud je vystaven

vysokym tlakovym nebo teplotnim zatiZenim.

» Celistvost vlakna musi byt pravidelné kontrolovana. Také miiZe byt nutné znovu utdhnout
zavit maximalnim utahovacim momentem 7 Nm (5,16 Ibf ft). K utésnéni zavitu ¥2" NPT se
doporucuje pouZit teflonovou pasku.

5.2 Montaz zarizeni

5.2.1 VSeobecné pokyny k instalaci

Poskozeni pristroje!

Pokud je béhem procesu ¢isténi (napft. studenou vodou) chlazeno otapéné zatizeni, vznika na
kratkou dobu vakuum a v disledku toho miiZe vlhkost vstupovat do senzoru pfes kompenzaci
tlaku 1).

» Pfistroj namontujte nasledovné.

——

[—r

A0028471
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Deltapilot M FMB50 10-Link Instalace

= UdrZujte prvek pro kompenzaci tlaku a filtr z materialu GORE-TEX® (1) Cisty.

= Necdistéte a nedotykejte se procesnich membran tvrdymi nebo Spicatymi pfedméty.

= Procesni membrana ve verzi s ty¢emi a kabely je chrdnéna proti mechanickému poskozeni
plastovym vickem.

= Zafizeni musi byt nainstalovano tak, aby spliiovalo poZadavky na ¢istitelnost podle ASME-
BPE (¢ast SD pro Cistitelnost):

A0028472

5.2.2 FMB50

Méreni hladiny
» Zafizeni namontujte vZdy pod nejniz§im mistem méteni.
= Nemontujte zafizeni v nasledujicich polohach:
= do plniciho proudu
= ve vystupu z nadrze
= do sactho prostoru ¢erpadla
= v bodé nadrZe, ktery by mohl byt ovlivnén tlakovymi pulzy z michadla
= Kalibraci a funkéni zkousku lze vykonavat snadnéji, pokud namontujete zatizeni za
uzaviracim zafizenim.
= Deltapilot M musi byt izolovan také v pfipadé médii, kterd mohou za studena tvrdnout.

Meéreni tlaku v plynech

Namontujte Deltapilot M s uzaviracim prvkem nad odbérny bod tak, aby do procesu mohl
proudit jakykoli kondenzat.

Méfeni tlaku v parach

= Namontujte Deltapilot M se sifonem nad odbérnym bodem.
= Pfed uvedenim do provozu napliite sifon kapalinou. Sifon sniZuje teplotu téméf na teplotu
okoli.

Endress+Hauser 9



Instalace Deltapilot M FMB50 10-Link

Méfeni tlaku v kapalinach

Namontujte Deltapilot M pomoci uzaviraciho prvku pod stejnou uroven nebo na stejnou
uroveni jako odbérny bod.

5.2.3 Dopliikovy navod k instalaci

Utésnéte pouzdro sondy

= Pfi instalaci nebo provozu zafizeni nebo pfi vytvateni elektrického pfipojeni nesmi do
pouzdra vniknout zaddna vlhkost.

= Kryt vnéjsiho pouzdra a kabelové prichodky vZdy pevné utdhnéte.

5.2.4 Tésnéni pro montaz na pfirubu

Nespravné vysledky méfeni.
Tésnéni nesmi tlacit proti procesni membrané, jelikoZ by to mohlo ovliviiovat vysledky méfeni.
» Dbejte na to, aby se tésnéni nedotykalo procesni membrany.

5.2.5 Uzavfeni krytd pouzdra

Zarizeni s tésnénim krytu EPDM - netésnost pfevodniku!

Mineralni, Zivo¢isna nebo rostlinnad maziva zpisobuji netésnost vicka tésnéni EPDM
a prevodniku.

» Z&vit neni nutné mazat diky povlaku nanesenému na zavitu jiz pfi vyrobé.

Kryt pouzdra jiZ nelze uzavrit.

Poskozeny zavit!

» Pri zavirani krytll pouzdra se ujistéte, Ze zavity na krytech a pouzdfe jsou zbaveny necistot,
jako je napftiklad pisek. Pokud pfi zavirani krytd narazite na odpor, znovu zkontrolujte
z3vity, zda nejsou znecisténé nebo zanesené.

10 Endress+Hauser



Deltapilot M FMB50 10-Link Elektrické pripojeni

6 Elektrické pripojeni

6.1 Pripojeni pristroje

A VAROVANI

Mohlo by byt pfipojeno napajeci napéti!

Nebezpedi urazu zdsahem elektrického proudu nebo vybuchu!

» Ujistéte se, Ze v systému nejsou spustény zadné nekontrolované procesy.

» Pred pfipojenim zafizeni vypnéte napajeci napéti.

» Pfi pouZivani méficiho zatizeni v prostfedi s nebezpe¢im vybuchu zajistéte soulad
s odpovidajicimi ndrodnimi normami a pfedpisy a bezpe¢nostnimi pokyny nebo
instala¢nimi ¢i kontrolnimi vykresy.

» Pro zatizeni musi byt k dispozici vhodny jisti¢ v souladu s IEC/EN 61010.

Zatizeni s integrovanou ochranou proti pfepéti musi byt uzemneéna.

Jsou zabudovéany ochranné obvody proti pfepélovéani, vliviim vysokych frekvenci a Spicek

prepéti.

» Pohonna jednotka musi byt otestovana, aby bylo zajisténo, Ze spliiuje bezpe¢nostni
poZadavky (napt. PELV, SELV, tfida 2).

vy

Pfipojte zafizeni v nésledujicim pofadi:
1. Zkontrolujte, zda napéjeci napéti souhlasi s napdjecim napétim uvedenym na typovém
Stitku.
2. Pred pfipojenim zatizeni vypnéte napajeci napéti.
Pripojte zafizeni v souladu s nésledujicim diagramem.

4. Zapnéte napdjeni.

2 ‘f\l
3<IJ4 C/Q ==¥»r—r— [0-Link

L-

L+

A0045628
Napdjeci napéti +
4-20 mA
Napdjeci napéti -
C/Q (komunikace I0-Link)

W N =

6.2 Pripojeni mérici jednotky
6.2.1 Napajeci napéti

I0-Link

= 11,5aZ 30V DC, pokud je pouZit pouze analogovy vystup
= 18 az 30 V DC, pokud je pouZit IO-Link

Endress+Hauser 11



Elektrické pfipojeni Deltapilot M FMB50 I0-Link

6.2.2 Aktudlni spotfeba
[0-Link < 60 mA

6.3 Svorky

= Napéjeci napéti: 0,5 ... 2,5 mm?2 (20 ... 14 AWG)
= Externi zemnici svorka: 0,5 ... 4 mm? (20 ... 12 AWG)

6.4 Specifikace kabelu

6.4.1 I0-Link
Endress+Hauser doporucuje pouZiti krouceného, stinéného, ¢tytZzilového kabelu.

6.5 ZatiZeni pro proudovy vystup

Aby bylo zaru€eno dostatecné svorkové napéti, nesmi se pfekrocit maximalni zatéZovaci odpor
Ry (véetné odporu vedeni), jehoZ hodnota je zavisla na napajecim napéti Ug napajeci jednotky.

RLmax
3] A
1022
587
217 23mA

A0045615

1 Zdroj napdjeni 11,5 ... 30 Vpc
2 Rpmex maximdlni zatéZovaci odpor
Ug Napdjeci napéti

Pokud je zatiZeni pfili§ vysoké, pristroj provede nasledujici ukony:
= Vystup poruchového proudu a zobrazeni ,M803“ (Vystup: MIN alarmovy proud)
® Periodicka kontrola, zda je moZné opustit chybovy stav

6.6  Field Xpert SMT70, SMT77
Viz Navod k obsluze.
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Deltapilot M FMB50 10-Link Ovladani
6.7 FieldPort SFP20
Viz Navod k obsluze.
7 Ovladani
7.1 Provozni metody
7.11 Ovladani pomoci menu obsluhy
Provozni metody Vyklady Zobrazeni Popis
Mistni provoz bez zobrazeni | Zafizeni se ovlada pomoci ovladacich > 15
piistroje tlacitek na elektronické vlozce. Zero
Span|
A0045577
7.1.2 Ovladani pomoci menu obsluhy

Ovladani pomoci ovladaciho menu je zaloZeno na konceptu provozu s , uzZivatelskymi rolemi® .

Provozni metody Vyklady Zobrazeni

Popis

Mistni provoz s displejem | Zafizeni se ovlada pomoci ovladacich
zafizeni tlacitek na displeji zatizeni.

A0029999

> B1le

Vzdalené ovladéni pomoci | Zafizeni se ovlada pomoci
FieldCare ovladaciho nastroje FieldCare.

A0030002

Endress+Hauser
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Ovladani Deltapilot M FMB50 10-Link

7.1.3 I0-Link

Informace 10-Link
Profil inteligentnich senzorii I0-Link, 2. vydani

Podpory

= Identifikace

= Diagnostika

= Digitalni méfici senzor (podle SSP 4.3.3)

[0-Link pfedstavuje komunikaci mezi dvéma body mezi méficim zafizenim a zafizenim IO-
Link master. Métici zatizeni je vybaveno komunikaénim rozhranim I0-Link typu 2 (pin 4)

s druhou funkcei IO na pinu 2. K provozu to vyZaduje sestavu kompatibilni s I0-Link (IO-Link
master). Komunika¢ni rozhrani I0-Link umoziiuje pfimy pfistup k procesnim a diagnostickym
datim. Poskytuje rovnéZ moZnost nastavovani méfictho zafizeni béhem provozu.

Charakteristika rozhrani IO-Link:

= Specifikace [O-Link: verze 1.1

= Profil inteligentnich senzor( I0-Link, 2. vydani

= Rychlost: COM2; 38,4 kBd

» Minimalni doba cyklu: 10 ms

» Sitka procesnich dat: 14 byte

s Ukladani dat I0-Link: ano

= Blokové nastaveni: ano

® Provozni zafizeni: Méfici zafizeni je v provozu 5 sekund po pfipojeni napajeciho napéti.

Ke stazeni pro komunikaci IO-Link

http://www.endress.com/download
= Ze zobrazenych mozZnosti vyhledavani vyberte ,Driver Device®.
= Pro ,Typ“ vyberte ,IO Device Description (I0DD)*.
Zvolte I0-Link (IODD).
I0ODD pro Deltapilot FMB50
= V kofenovém adreséri produktu vyberte poZadovany pfistroj a postupujte podle dalSich
pokynl.
https://ioddfinder.io-link.com/
Vyhledavat podle
= Vyrobce
= (islo zbozi
= Typ produktu

7.2 Ovladani pomoci menu obsluhy

7.2.1 Poloha ovladacich prvka
Ovladaci klavesy jsou umistény v méficim zafizeni na elektronické vloZce.
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Deltapilot M FMB50 10-Link

Ovladéni

I0-Link
o Display
3
= N
Span| N 4
Ly QIO-Link
— 18
A0045576
1 Ovlddaci tla¢itka pro spodni hodnotu rozsahu (nula) a horni hodnotu rozsahu (rozpéti)
2 Zelend LED pro indikaci uspésného ovldddni
3 Zdsuvné misto pro volitelny mistni displej
4 Zdsuvka pro konektor M12

Funkce ovladacich prvka

Ovladaci tlacitko (tlacitka)

Vyznam

Zero stisknut po dobu nejméné
3 sekund

Ziskani parametru LRV

= ReZim méfeni , Tlak“
Pfitomny tlak je akceptovan jako spodni hodnota rozsahu (LRV).

= Rezim méfeni ,Hladina“, vybér urovné ,Pod tlakem*, reZim kalibrace
»Mokry“

Pritomny tlak je pfifazen nizsi hodnoté hladiny (,Prazdna kalibrace“).

Span stisknut po dobu nejméné
3 sekund

Ziskani parametru URV

= ReZim méfeni , Tlak"
Pritomny tlak je akceptovéan jako horni hodnota rozsahu (URV).

= ReZim méfeni ,Hladina“, vybér urovné ,Pod tlakem*, reZim kalibrace
»Mokry“

Pfitomny tlak je pfifazen vyssi hodnoté hladiny (,Plna kalibrace*).

Zero a Span stisknuty soucasné po
dobu nejméné 3 sekund

Sefizeni pozice
Charakteristika kfivky méficiho senzoru je posunuta paralelné tak, aby se
piitomny tlak stal nulovou hodnotou.

Zero a Span stisknuty souc¢asné po
dobu nejméné 12 sekund

Reset
V3echny parametry se resetuji na nastaveni objednavky.

7.2.2 Blokovani/odblokovani ovladani

Jakmile zadate veSkeré parametry, miiZzete sva zadani zablokovat proti neoprdvnénému nebo

nezadoucimu pfistupu.

Endress+Hauser
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Ovladani Deltapilot M FMB50 10-Link

7.3 Ovladani pomoci menu obsluhy

7.4 Provoz na displeji zafizeni (volitelné)

Pro zobrazovani a ovladani je pouZzivan ¢tyitadkovy displej z kapalnych krystaltl (LCD). Mistni
displej zobrazuje naméfené hodnoty, dialogové texty, chybové zpravy a informacni zpravy. Pro
snadnou obsluhu Ize displej vyjmout z pouzdra (viz kroky 1 aZ 3 na obrazku). K zafizeni je
ptipojen 90 mm (3,54 in) dlouhym kabelem. Displej zafizeni lze otacet o 90° (viz kroky 4 aZ 6
na obréazku). Bez ohledu na montaZni pozici je diky tomu snadné ptistroj obsluhovat a odecitat
naméfené hodnoty.

A0028500

Funkce:

= osmimistné zobrazeni mérenych hodnot v¢. znaménka a desetinné tecky, sloupcovy diagram
pro signal 4 az 20 mA jako zobrazeni proudu;

= Tii klavesy pro ovladani

® Jednoduché a kompletni nabidkové menu diky rozélenéni parametrt do nékolika trovni
a skupin

s Kazdému parametru je pridélen trojmistny kéd parametru pro snadnou navigaci

= Rozsahlé diagnostické funkce (chybové a varovné zpravy atd.)
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42 nbhar<—4
T ]

A0030013

Hlavni linka
Hodnota

Symbol

Jednotka
Sloupcovy diagram
Informacni linka
Ovlddacti kldvesy

NO bW N =

Nasledujici tabulka ukazuje symboly, které se mohou objevit na mistnim displeji. Najednou se
mohou vyskytovat ¢tyti symboly.

Symbol | Vyznam

Symbol zamku
ey Ovladani pfistroje je zablokované. Odemknéte zafizeni, .

A0018154

Symbol komunikace
Prenos dat ptfes komunikaci

A0018155

S Chybova zprava ,,Mimo specifikaci“
Pristroj je provozovan mimo své technické specifikace (napf. béhem procesu zahfivani nebo ¢isténi).
A0013958

Chybova zprava ,,Servisni reZim“
Zafizeni je v servisnim rezimu (napf. béhem simulace).

0

A0013959

Chybova zprava ,,Je vyZadovéana udrzba“
Pozaduje se udrzba. Naméfend hodnota je stéle platna.

A0013957

Chybova zprava ,,Zjisténo selhani®
Doslo k provozni chybé. Naméfena hodnota jiZ neni platna.

T

A0013956
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7.4.1 Ovladaci tlacitka na displeji a ovladacim modulu

Ovladaci tlaéitko (tlac¢itka) Vyznam

= Prechod ve vybérovém seznamu dolt

= Uprava ¢iselnych hodnot nebo znakii v dané funkci
A0017879

s Prechod ve vybérovém seznamu nahoru

= Uprava ¢iselnych hodnot nebo znakii v dané funkci

A0017880

s Potvrzeni zadani
s Prechod na dalsi poloZku

s Vybér dané polozky menu a aktivace rezimu tiprav

A0017881

@ nastaveni kontrastu mistniho zobrazeni: tmavsi
a

A0017879 A0017881
nastaveni kontrastu mistniho zobrazeni: svétlejsi
a
A0017880 A0017881
Funkce ESC:
a = Opusténi rezimu uprav daného parametru, aniz by se upravena hodnota ulozila.
0017879 aco17ss0 | ® Nachazite se v nabidce na trovni vybéru: Pokazdé, kdyZ soucasné stisknete tlacitka,
pfejdete v nabidce o uroveni vyse.
7.4.2 Priklad provozu: Parametry s vybérovym seznamem

Priklad: Vybér ,Némcina“ jako jazyk nabidky.

Jazyk 000 | Ovladani
1| v Angli¢tina Jako jazyk nabidky je nastavena ,Angli¢tina“ (tovarni nastaveni).
v pred textem nabidky oznacuje volbu, kterd je aktivni.
Némcina
2 Némcina Zvolte ,Némcina“ pomoci & nebo (.

v Anglictina

3 | v Némcina = Potvrdte pomoci [E. v pfed textem nabidky oznacuje volbu, ktera je aktualni aktivni.
(,Ném¢éina“ je aktudlné zvoleny jazyk).

Anglictina = Stisknéte [E) pro ukonceni edita¢niho reZimu pro tento parametr.

7.4.3 Pfiklad provozu: Parametry definované uZivatelem

Priklad: Nastaveni parametru ,Nastavit URV (014)“ z 100 mbar (1,5 psi) na
50 mbar (0,75 psi).
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Ovladéni

Cesta k nabidce: Nastaveni - Roz§ifené nastaveni > Aktudlni vystup - Nastavit URV

Nastavit URV 014 Ovladani

Na mistnim displeji se zobrazi parametr, ktery se ma zménit. Jednotka

1 100 000 mbar ,mbar* je definovana v jiném parametru a nelze ji zde ménit.
Stisknéte () nebo =& pro vstup do editaéniho rezimu.

2 100 000| mbar Prvni ¢islice je zvyraznéna cernou barvou.
Tlacitkem ) zménte hodnotu , 1% na ,5“

3 500 . 000/ mbar Potvrdte ,5* stiskem tlacitka [E). Kurzor piejde na dalsi pozici
(zvyraznénou Cerné).
Potvrd'te ,0 pomoci E (druha pozice).
Treti Cislice je zvyraznéna ¢ernou barvou a lze ji nyni upravovat.

4 500 00 0| mbar
Pomoci klavesy (&) ptejdéte na symbol , .

5 504 00 0| mbar Pomoci B ulozte novou hodnotu a opustte rezim tiprav. Viz nasledujici
obrézek.
Novéa hodnota pro hodnotu horniho rozsahu je 50 mbar (0,75 psi).

6 50. 000 mbar Stisknéte B pro ukonceni editacniho rezimu pro tento parametr.
Pouzijte () nebo [ pro navrat do editaéniho rezimu.

7.4.4 Priklad provozu: Piijeti pfitomného tlaku

Priklad: Sefizeni nulové polohy.

Cesta k nabidce: Hlavni nabidka - Nastaveni - Nastaveni polohy nula

Sefizeni nulové 007 | Ovladani
polohy
1|v Zrusit Na pfistroji je pfitomen tlak pro nastaveni nulové polohy.
Potvrdit
2 Zrusit Tlacitkem ) nebo [ pfepnéte na volbu ,Potvrdit”. Aktivni volba je zvyraznéna ¢ernou
barvou.
v Potvrdit

3 Uprava byla

Pomoci klavesy E pfijméte aplikovany tlak pro nastaveni pozice nula. Pfistroj potvrdi

pfijata! upravu a vrati se zpét na parametr ,Sefizeni nulové polohy*.
4 | v Zrudit Stisknéte [E) pro ukonceni edita¢niho rezimu pro tento parametr.
Potvrdit

Endress+Hauser
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8 Systémova integrace
Viz Navod k obsluze.
9 Uvedeni do provozu

Zatizeni je standardné konfigurovano pro rezim méteni ,Tlak* (Cerabar) nebo ,Hladina“
(Deltapilot).

Rozsah méfeni a jednotka, ve které je méfend hodnota pfenadsena, odpovidaji specifikacim na
typovém Stitku.

A VAROVANI

Je prekrocen povoleny procesni tlak!

Nebezpeci zranéni v pfipadé roztrZeni soucasti! Pokud je tlak pfili§ vysoky, zobrazi se varovani.

» Pokud je na zatizeni tlak mens$i neZ minimalni povoleny tlak nebo vétsi neZ maximalni
povoleny tlak, jsou postupné vysilana nasledujici hlaseni (v zavislosti na nastaveni
parametru ,Chovéni alarmu” (050)): ,S140 Pracovni rozsah P“ nebo ,F140 Pracovni
rozsah P“ ,S841 Rozsah snimace” nebo ,F841 Rozsah snimace“ ,S971 Nastaveni*

» Pristroj pouZivejte pouze v mezich rozsahu méficiho senzoru!

Povoleny procesni tlak je nedostatecny!

Pokud je tlak prili§ nizky, zobrazi se zpréava.

» Pokud je na zafizeni tlak mensi neZ minimalni povoleny tlak nebo vétsi neZ maximalni
povoleny tlak, jsou postupné vysilana nasledujici hlaseni (v zavislosti na nastaveni
parametru ,,Chovani alarmu” (050)): ,S140 Pracovni rozsah P“ nebo ,F140 Pracovni
rozsah P* ,S841 Rozsah snimace” nebo ,F841 Rozsah snimace“ ,S971 Nastaveni*

» Pristroj pouzivejte pouze v mezich rozsahu mériciho senzoru!

9.1 Uvedeni do provozu bez ovladaciho menu

9.1.1 RezZim mérfeni tlaku

Nasledujici funkce je mozné vykonavat pomoci tlacitek na modulu s elektronikou:
= Sefizeni polohy (oprava nulového bodu)

= Nastaveni spodni hodnoty rozsahu a horni hodnoty rozsahu

= Reset zafizeni

ﬂ = Operace musi byt odblokovana
= Pfistroj je standardné nastaven na reZim meéteni ,Tlak®. Je moZné zménit reZim méfeni
prostiednictvim parametru ,Rezim méfeni” > 23.
= Pouzity tlak musi byt v mezich jmenovitého tlaku méficiho senzoru. Viz informace na
vyrobnim S$titku.
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Deltapilot M FMB50 10-Link Uvedeni do provozu

A VAROVANI
Zména reZimu méfeni ovliviiuje rozsah (URV)!
Tato situace miize v dlisledku zplisobit pfeteceni produktu.
» Pokud se zméni reZim méreni, musi se ovéfit nastaveni rozpéti (URV) a v pfipadé potieby
znovu nakonfigurovat!

Provadéni sefizeni polohy

1. Zkontrolujte, zda je k pFistroji pfiveden tlak. Pfitom dbejte na limity jmenovitého tlaku

meéficiho senzoru.
2. Stisknéte soucasné tlacitka Zero (nula) a Span (rozsah) na dobu alesponi 3 s.
LED na elektronickém modulu se kratce rozsviti.

Byl pfijat pisobici tlak pro ucely justace polohy.

Nastaveni spodni hodnoty rozsahu

1. Zkontrolujte, zda na zafizeni je pfitomen poZadovany tlak pro niZ$i hodnotu rozsahu.
Pfitom dbejte na limity jmenovitého tlaku méficiho senzoru.

2. Stisknéte tlacitko Zero (nula) na dobu alespori 3 s.
LED na elektronickém modulu se kratce rozsviti.

Byl pfijat pisobici tlak pro ucely spodni hodnoty rozsahu.

Nastaveni horni hodnoty rozsahu

1. Zkontrolujte, zda na zaftizeni je pfitomen poZadovany tlak pro vy$si hodnotu rozsahu.
Pfitom dbejte na limity jmenovitého tlaku méficiho senzoru.

2. Stisknéte tlacitko Span (rozsah) na dobu alespoii 3 s.
LED na elektronickém modulu se kratce rozsviti.

Byl pfijat ptsobici tlak pro tcely vy3si hodnoty rozsahu.

Endress+Hauser
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9.1.2 ReZim méfeni hladiny

Nésledujici funkce je moZné vykonavat pomoci tlacitek na modulu s elektronikou:

= Sefizeni polohy (oprava nulového bodu)

= Nastaveni spodni a horni hladiny tlaku a pfifazeni k spodni a horni hodnoté hladiny
= Reset zafizeni

ﬂ = Tlacitka ,Zero” a ,Span“ maji funkci pouze s nasledujicim nastavenim:
,2Hladina", vybér urovné ,Pod tlakem*®, rezim kalibrace ,Mokry*
V jinych nastavenich tla¢itka nemaji Zddnou funkci.
= Pfistroj je standardné nastaven na rezim méfeni ,Tlak”. Je moZzné zmeénit reZim méfeni
prostfednictvim parametru ,Rezim méfeni” > B 23.
Nasledujici parametry jsou z vyroby nastaveny na nasledujici hodnoty:
= Vybér hladiny” = ,v jedn. tlaku”
= Rezim kalibrace”: mokry
= Jednotka pfed linkou (lin)“: %
,Prazdna kalib.“: 0.0
,Plna kalib.“: 100.0
LSET LRV*: 0,0 (odpovida hodnoté 4 mA)
,SET URV*: 100,0 (odpovida hodnoté 20 mA)
= Operace musi byt odblokovana .
= Pouzity tlak musi byt v mezich jmenovitého tlaku méticiho senzoru. Viz informace na
vyrobnim S$titku.

A VAROVAN|
Zména rezimu méfeni ovliviiuje rozsah (URV)!
Tato situace miZe v disledku zpisobit preteceni produktu.
» Pokud se zméni reZzim méfeni, musi se ovérit nastaveni rozpéti (URV) a v pfipadé potfeby
znovu nakonfigurovat!
Provadéni sefizeni polohy

1. Zkontrolujte, zda je k pfistroji pfiveden tlak. Pfitom dbejte na limity jmenovitého tlaku
meéficiho senzoru.

2. Stisknéte soucasné tlacitka Zero (nula) a Span (rozsah) na dobu alespoii 3 s.
LED na elektronickém modulu se kratce rozsviti.

Byl pfijat pusobici tlak pro ucely justace polohy.

Nastaveni spodni hodnoty tlaku

1. Dbejte na to, aby pozadovany tlak pro spodni hodnotu tlaku (,Prazdny tlak”) byl
pfitomen u pfistroje. Pfitom dbejte na limity jmenovitého tlaku méficiho senzoru.

2. Stisknéte tlacitko Zero (nula) na dobu alespoii 3 s.
LED na elektronickém modulu se kratce rozsviti.

Privadény tlak byl uloZen jako spodni hodnota tlaku (,Prazdny tlak“) a pfifazen spodni
hodnoté hladiny (,Prazdna kalibrace®).
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Nastaveni horni hodnoty tlaku
1. Dbejte na to, aby poZadovany tlak pro horni hodnotu tlaku (,Plny tlak“) byl pfitomen
u piistroje. Pritom dbejte na limity jmenovitého tlaku méficiho senzoru.
2. Stisknéte tlacitko Span (rozsah) na dobu alespoii 3 s.
LED na elektronickém modulu se krétce rozsviti.

Pfivadény tlak byl uloZen jako horni hodnota tlaku (,Plny tlak“) a pfifazen horni hodnoté
hladiny (,PInéa kalibrace®).

9.2 Uvedeni do provozu pres ovladaci menu

Uvedeni do provozu obsahuje nésledujici kroky:
= Kontrola funkce
= Volba jazyka, reZimu méfeni a jednotky tlaku > & 23
= Nastaveni polohy / nastaveni nuly - 24
= Nastaveni méreni:
= Méfenitlaku > B 26
= Méfeni hladiny

9.2.1 Volba jazyka, reZimu méfeni a jednotky tlaku

Jazyk (000)

Navigace Hlavni nabidka - Jazyk

Povoleni zapisu Operator/Udrzba/Specialista

Popis Zvolte jazyk ovladani pro mistni displej.

Vybér = Angli¢tina
= Jiny jazyk (podle volby pfi objednavani pfistroje)
= Pfipadné tfeti jazyk (jazyk mista vyroby)

Tovarni nastaveni Anglictina

ReZim méfeni (005)

Povoleni zapisu Operator/Udrzba/Specialista
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Popis

Vybér

Tovarni nastaveni

Zvolte rezim méfeni.
Menu obsluhy je strukturovdno odlisné v zavislosti na
vybraném rezimu méfeni.

A VAROVANI
Zména reZimu méfeni ovliviiuje rozsah (URV)
Tato situace mtzZe v dtsledku zptsobit pieteceni produktu.
» Pokud se zméni rezim méfeni, musi se zkontrolovat
nastaveni rozsahu (URV) v menu obsluhy ,Nastaveni*
a v pfipadé potfeby upravit.

= Tlak
= Hladina

Tlak nebo podle specifikace objednavky

Tech. jed. tl. (125)

Povoleni zapisu

Popis

Vybér

\

Tovarni nastaveni

Operator/Udrzba/Specialista

Vyberte jednotku tlaku. Pokud je vybrana nové jednotka
tlaku, vSechny parametry specifické pro tlak jsou prevedeny
a zobrazeny s novou jednotkou.

mbar, bar
mmH,0, mH,0
il’leO, ftHzO
Pa, kPa, MPa
® psi

= mmHg, inHg

= kgf/cm?

mbar nebo bar v zavislosti na jmenovitém meéficim rozsahu
méficiho senzoru nebo podle specifikaci objednavky.

9.2.2 Sefizeni nulové polohy

Normovany tlak (172)

24
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Uvedeni do provozu

Navigace
Povoleni zapisu

Popis

Poznamka

Nastaveni > stisknéte Opraveno.
Operator/Udrzba/Specialista

Zobrazuje naméreny tlak po ofiznuti senzoru a nastaveni
polohy.

Pokud se tato hodnota nerovna , 0%, lze ji korigovat na ,,0*
pomoci justace polohy.

Poz. nastaveni nuly (007) (senzor tlaku pfetlakovy méfici senzor)

Povoleni zapisu

Popis

Priklad

Vybér

Tovarni nastaveni

Operator/Udrzba/Specialista

Poz. nastaveni nuly - tlakovy rozdil mezi nulou (nastavenou
hodnotou) a naméfenym tlakem nemusi byt znam.

= Naméfena hodnota = 2,2 mbar (0,033 psi)

s Korekci méfené hodnoty provadite prostfednictvim
parametru ,Sefizeni nulové polohy“ pomoci volitelné
moznosti ,Potvrdit“. To znamena, Ze aktualnimu tlaku
prifadite hodnotu 0,0.

= Méfena hodnota (po sefizeni nulové polohy) = 0,0 mbar

= Provede se rovnéz korekce aktudlni hodnoty.

= Potvrdit
= Zrusit

Zrusit

Poz. nastaveni nuly (007) (pfetlakové méfici senzory)

Povoleni zapisu

Popis

Endress+Hauser

Operator/Udrzba/Specialista

Poz. nastaveni nuly - tlakovy rozdil mezi nulou (nastavenou
hodnotou) a naméfenym tlakem nemusi byt znam.
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Priklad = Naméfend hodnota = 2,2 mbar (0,033 psi)
= Korekci mérené hodnoty provadite prostfednictvim
parametru ,Sefizeni nulové polohy“ pomoci volitelné
moznosti ,Potvrdit“. To znamena, Ze aktudlnimu tlaku
pfifadite hodnotu 0,0.
= Méfena hodnota (po sefizeni nulové polohy) = 0,0 mbar
= Provede se rovnéz korekce aktudlni hodnoty.

Vybér = Potvrdit
= Zrusit
Tovarni nastaveni Zrusit
9.3 Nastavovani méfeni tlaku
9.3.1 Kalibrace bez referenéniho tlaku (sucha kalibrace)
Priklad:

V tomto pfipadé je pro méfici rozsah O ... +300 mbar (O ... 4,5 psi) konfigurovano zafizeni
s méficim senzorem 400 mbar (6 psi), tj. hodnoté 4 mA a hodnoté 20 mA je pfifazeno
0 mbar, resp 300 mbar (4,5 psi).

Predpoklad:

Toto je teoreticka kalibrace, tzn. jsou znamy hodnoty tlaku pro dolni a horni rozsah.

Vzhledem k orientaci zafizeni miZe dochdazet k tlakovym posuntim v naméfené hodnoté,
tj. kdyZ naméfena hodnota neni ve stavu bez pfitomnosti tlaku nulova. Informace o tom,
jak provést nastaveni polohy, viz > B 24.
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Popis

1 Zvolte rezim méteni ,Tlak" prostfednictvim
parametru ,ReZim méfeni®. —
Cesta k nabidce: Nastaveni - ReZim méfeni [mA]

A\ VAROVANI B 20
Zména rezimu méfeni ovliviiuje rozsah (URV)
Tato situace miZe v disledku zptsobit preteceni
produktu.

» Pokud se zméni rezim méfeni, musi se
zkontrolovat nastaveni rozsahu (URV) v menu
obsluhy ,Nastaveni® a v pfipadé potieby
upravit.

2 Zvolte jednotku tlaku prostfednictvim parametru A 4 ) ) o
,Jednotka tlaku®, zde napiiklad ,mbar*. ‘ ‘

Cesta k nabidce: Nastaveni - Stisknéte angl. 0 300 L
jednotka [mbar]

3 Zvolte parametr ,Nastavit LRV*. A0031032
Cesta k nabidce: Nastaveni - Nastavit LRV A Viz tabulku, krok 3.

B Viz tabulku, krok 4.

Zadejte hodnotu pro parametr ,Nastavit LRV*
(zde O mbar) a potvrdte. Tato hodnota tlaku se
ptifadi k dolni hodnoté proudu (4 mA).

4 Zvolte parametr ,Nastavit URV*.
Cesta k nabidce: Nastaveni > Nastavit URV

Zadejte hodnotu parametru ,Nastavit URV* (zde
300 mbar (4,5 psi)) a potvrdte. Tato hodnota
tlaku se pfifadi k horni hodnoté proudu (20 mA).

5 Vysledek:
Rozsah méfeni je konfigurovan pro
0 ... +300 mbar (O ... 4,5 psi).
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9.3.2 Kalibrace s referen¢nim tlakem (mokra kalibrace)

Priklad:

V tomto ptipadé je pro méfici rozsah O ... +300 mbar (O ... 4,5 psi) konfigurovano zafizeni
s modulem méficiho senzoru 400 mbar (6 psi), tj. hodnoté 4 mA, resp. hodnoté 20 mA, je

ptifazeno 0 mbar, resp 300 mbar (4,5 psi).

Predpoklad:

Lze zadat hodnoty tlaku O mbar a 300 mbar (4,5 psi). Zafizeni je napfiklad jiz nainstalovano.

ﬂ Popis zminénych parametrii viz .

Popis

1 Provedte ,nastaveni polohy” > 24

2 Zvolte reZim méreni ,Tlak" prostrednictvim
parametru ,ReZim méfeni”.
Cesta k nabidce: Nastaveni - ReZim méfeni

A VAROVANI

Zména reZimu méfeni ovliviiuje rozsah (URV)
Tato situace muze v diisledku zptisobit pfeteceni
produktu.

» Pokud se zméni rezim méreni, musi se
zkontrolovat nastaveni rozsahu (URV) v menu
obsluhy ,Nastaveni“ a v pfipadé potreby
upravit.

3 Zvolte jednotku tlaku prostrednictvim parametru
,Jednotka tlaku“, zde naptiklad , mbar®.

Cesta k nabidce: Nastaveni - Stisknéte angl.
jednotka

4 U zafizeni je pfitomen tlak pro hodnotu nizsiho
rozsahu (hodnota 4 mA), zde napfiklad O mbar.

Zvolte parametr ,Ziskat LRV*.
Cesta k nabidce: Nastaveni - Roz§ifené nastaveni
- Proudovy vystup - Ziskat LRV

Potvrdte hodnotu pfitomnou v zafizeni vybérem
,Potvrdit”. Aktudlni hodnota tlaku se pfifadi
k dolni hodnoté proudu (4 mA).

5 U zafizeni je ptitomen tlak pro hodnotu vys$siho
rozsahu (hodnota 20 mA), zde napfiklad.
300 mbar (4,5 psi)

Zvolte parametr ,Ziskat URV*.
Cesta k nabidce: Nastaveni - Roz§ifené nastaveni
- Proudovy vystup > Ziskat URV

1,

[mA]
B 20
A 4 i -

0 300 P
[mbar]

A Viz tabulku, krok 4.
B Viz tabulku, krok 5.
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Deltapilot M FMB50 10-Link Uvedeni do provozu

Popis

Potvrdte hodnotu pfitomnou v zafizeni vybérem
L Potvrdit”. Aktualni hodnota tlaku se priradi
k horni hodnoté proudu (20 mA).

6 Vysledek:
Rozsah méfeni je konfigurovan pro
0...+300 mbar (O ... 4,5 psi).
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