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Informacién general

Memograph M, RSG45

1 Informacién general

1.1 Simbolos de seqguridad

Este simbolo le advierte de una situacion peligrosa. Si no se evita dicha situacion, se
produciran lesiones graves o mortales.

A\ ADVERTENCIA
Este simbolo le advierte de una situacion peligrosa. Si no se evita dicha situacién, pueden
producirse lesiones graves o incluso mortales.

A ATENCION
Este simbolo le advierte de una situacion peligrosa. Si no se evita dicha situacién, pueden
producirse dafios menores o de gravedad media.

AVISO

Este simbolo sefiala informacion sobre procedimientos y otros hechos importantes que no
estan asociados con riesgos de lesiones.

Todas las siguientes descripciones relevantes para los ajustes del equipo hacen referencia a
Parametrizacién-> Config. avanzada a menos que se especifique lo contrario.

1.2 Alcance del suministro

Este manual contiene una descripcién adicional de una opcion especial de software.

Importante: esta descripcién complementaria no sustituye el manual de instrucciones

adjunto.

» Puede encontrar informacion detallada en el manual de instrucciones y en la
documentacién complementaria.

Disponibles para todas las versiones del equipo mediante:
= Internet: www.es.endress.com/deviceviewer
= Smartphone/tableta: aplicaciéon Endress+Hauser Operations

1.3 Historial del firmware

Visién general sobre el historial del software de la unidad:

Software de la unidad | Modificaciones en el software Manual de instrucciones
Version/fecha
V2.00.06 /12.2015 Software original BA0O1390R/09/ES/01.15
V2.01.04/06.2016 Funcionalidad extendida AOP / soluciones de errores BAO01390R/09/ES/02.15

de software
V2.04.06 /10.2022 Soluciones de error de software BA01390R/09/EN/03.22-00

1.4 Requisitos

La funcién Modbus Master se puede utilizar junto con las opciones esclavo del bus de
campo (Modbus TCP, Profibus DP, etc.). De esta forma, el equipo puede ser maestro de un
bus Modbus y puede ser escaneado por un sistema de control como un esclavo.

No se pueden utilizar de forma simultdnea el Modbus Master RTU y el Modbus Esclavo
RTU porque utilizan la misma interfaz.

No se pueden utilizar de forma simultanea el Modbus Master RTU y el Modbus Esclavo
RTU.

Endress+Hauser



Memograph M, RSG45 Informacion general

Es posible la opcion de combinacién de Modbus Master RTU y la opcion de software de
telealarma. Sin embargo, la interfaz del equipo RS485/2372 es utilizada por el cableado
maestro Modbus. Asi, la funcionalidad internet/email del software de la telealarma se
puede utilizar, aunque la conexion por médem no es posible a través de RS232.

1.5 Ajustes requeridos

Como Modbus maestro, el equipo puede escanear otros esclavos Modbus a través de
RS485 o Ethernet. Para ello, son necesarios los siguientes ajustes:

1.5.1 Modbus Master RTU

Parametrizacién-> Config. avanzada - Comunicacién > Modbus Master

Modbus RS485
Ciclo de escaneado 1,2,5,10,30s, 1, 2,5, 10min
Timeout para la respuesta 1, 2,5, 10s, 30s, 1min
Interfaz serie
Velocidad de transmision en 9600, 19200, 38400, 57600, 115200
baudios
Paridad ninguno, impar, par
Bits de stop 1,2
Modo Experto
Registro por comando 3al25
Intentos de conexién 1al0
Distribucion de comandos Distrib. en el ciclo de escan.,
Al inicio del ciclo de escan.,
Continuamente
Pausa entre comandos 5a 600000 ms

Parametrizacién - Config. avanzada-> Entradas - Entradas universales> Entrada
universal x

Entrada universal (max. 40)

Endress+Hauser

Sefial

Modbus Master

Tipo de valor medido

Valor instantaneo, contador

Direccién esclavo

la255

Funcion de consulta

Lectura del registro de entradas, Lectura del registro de
explotacion

Direccién de registro

1a 65535

Tipo de dato

INT16, UINT16, INT32_B, INT32_L, UINT32_B, UINT32_L,
FLOAT B, FLOAT L, DOUBLE_B, DOUBLE_L

Factor de calc.

(Si se selecciona "Contador")

Inicio rango de valores
Fin rango de valores
Rango inicio

Fondo escala

(Escalado para el tipo de valor medido Valor instantaneo y tipo
de dato ..INT..)
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Ajuste inicial
Los comandos utilizados se distribuyen uniformemente a lo largo del ciclo de escaneado.

Si ocurre un timeout de respuesta, se vuelve a realizar la peticién del siguiente ciclo de
escaneado. Si no hay respuesta todavia, todos los valores del esclavo se declaran invalidos.
(El contaje se para si se selecciona "Contador").

En contador que se lee se interpreta como el contador general.

1.5.2 Modbus Master TCP

Parametrizacién-> Config. avanzada - Comunicacién > Modbus Master

Modbus

‘ Ethernet

Modo Experto

Registro por comando

‘3&1125

Parametrizacién > Config. avanzada-> Entradas - Entradas universales-> Entrada
universal x

Entrada universal (max. 40)

Sefial

Modbus Master

Tipo de valor medido

Valor instantaneo, contador

Protocolo de transmisiéon

Modbus TCP, Modbus TCP con direc. de esclavo, Modbus RTU o
TCP

Direccién IP

X.XXX

Puerto

502

Direccién esclavo

De 1 a 255 (para Modbus TCP con direc. de esclavo)

Funcién de consulta

Lectura del registro de entradas, Lectura del registro de
explotacion

Direccién de registro

1a 65535

Tipo de dato

INT16, UINT16, INT32_B, INT32_L, UINT32_B, UINT32_L,
FLOAT B, FLOAT L, DOUBLE_B, DOUBLE_L

Factor de calc.

(Si se selecciona "Contador")

Inicio rango de valores
Fin rango de valores
Rango inicio

Fondo escala

(Escalado para el tipo de valor medido Valor instanténeo y tipo
de dato ..INT..)

Endress+Hauser
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Ajuste inicial

Los requisitos se combinan de la siguiente manera:

= Se establece una conexion diferente para cada una de las direcciones IP combinadas con
el puerto.

= Sila direccion IP y el puerto son iguales, se combinan los mismos protocolos de
transmision con la direccion de esclavo en una conexion.

Los comandos utilizados se distribuyen uniformemente a lo largo del periodo 0,5 sy se
envian en una conexion.

Los esclavos con direccién IP o protocolos de transmision diferentes se escanean en
paralelo.

Si ocurre un timeout de respuesta, se vuelve a realizar la peticién del siguiente ciclo de
escaneado. Si no hay respuesta todavia, todos los valores del esclavo se declaran invalidos.
(El contaje se para si se selecciona "Contador").

En contador que se lee se interpreta como el contador general.

1.6 Comprobar si existe la opcién Modbus Master

Para establecer si existe la opcién Modbus Master, compruebe el menu principal en
Diagnostico - Info. del equipo > Opciones equipo.

@A R/./Device options 990008-000
Slot 1 : Universal inputs

Slot 2 :HART

Slot 3 : Universal inputs

Slot 4 : Universal inputs

Slot 5 : Universal inputs
Communication :USB + Ethernet + RS$232/485
Fieldbus : Profibus DP

Modbus Master :Yes

Application : Maths

Gehausefront :mit Schnittstellen

X Back

| Esc | ] | Hep |

A0051251
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2 Ajustes basicos

2.1 Activar Modbus Master RTU

Para poderla utilizar, la funcién Modbus Master RTU se debe activar desde el menud
principal en Experto - Comunicacién > Modbus Master.

@& F°/./Modbus Master 480050-000
Modbus :RS485

Scan cycle s

Response timeout s

Register per command 120

Connection attempts 1

Command distribution : Distributed over scan cycle
Pause between commands 10 ms

» Serial interface

X Back

[ _Esc [ ] | Hep |

@ F°/./Serial interface

Baudrate 119200

Parity :None

Stop bits 1

X Back

[ _esc [ ] | Hep |

A0051252

2.1.1  Registro por comando
Ajuste inicial: 20 (de 3 a 125)

Esta opcién se utiliza para establecer el numero maximo de registros combinados en un
comando si un esclavo lee varios registros,

p. €j., hay que leer los registros 1-3 y los registros 10-12 para poder leer los registros 1-12
con un solo comando.

Si, por ejemplo, este parametro se configura en 6, se envian dos comandos individuales.

2.1.2 Intentos de conexion
Ajuste inicial: 1 (de 1 a 10)

Si un esclavo no responde en el tiempo configurado, se vuelve a intentar establecer una
conexion en el siguiente ciclo de escaneo. Se puede configurar el numero de intentos. En
los intentos, se vuelve a utilizar el ultimo valor configurado. El valor se marca como no
valido.

Endress+Hauser
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2.1.3 Distribucion de comandos

Configuracion inicial: Distrib. en el ciclo de escan.

Command distribution

Distributed over scan cycle
At the start of the scan cycle
Continuously

X Cancel

A0051253

Distrib. en el ciclo de escan.: Los comandos se distribuyen uniformemente a lo largo
del ciclo de escaneado.

Al inicio del ciclo de escan.:  Los comandos se envian en intervalos (pausa) al inicio
del ciclo de escaneado. Después de completar el ciclo de
escaneado empieza una nueva solicitud.

Continuamente: Los comandos se envian continuamente en intervalos
(pausa) independientemente del ciclo de escaneado.

2.1.4 Pausa entre comandos
Ajuste inicial: 10 ms (de 5 a 600000)

Duraciéon minima de la pausa entre los comandos que se deben enviar.

2.2 Activar Modbus Master TCP

Para poderla utilizar, se debe activar antes la funcién Modbus Master TCP desde el menu
principal en Experto - Comunicacién > Modbus Master.

@A 3°/./Modbus Master 480050-000
Modbus : Ethernet

Register per command 120

X Back

| esc ] ] | Hep |

A0051254
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2.2.1  Registro por comando
Ajuste inicial: 20 (de 3 a 125)

Esta opcidn se utiliza para establecer el numero maximo de registros combinados en un
comando si un esclavo lee varios registros,

p. €j., hay que leer los registros 1-3 y los registros 10-12 para poder leer los registros 1-12
con un solo comando.

Si, por ejemplo, este pardmetro se configura en 6, se envian dos comandos individuales.

2.2.2  Comportamiento de transmision

La transmision sigue un patron establecido que incluye los siguientes datos clave:

= Tiempo de espera para la conexion 5 s

= Reanudacion de la conexién después de 2 s

= Tiempo limite de respuesta 2 s

= Pausa entre los comandos individuales de una conexién 500 ms/numero de comandos
de la conexion

= Si las propiedades siguientes (véase 3.2 - 13son idénticas, se utiliza la misma
conexion
= Direcciéon [P
= Puerto
= Protocolo de transmision
= Direccion esclavo

Endress+Hauser
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3 Seleccionar los esclavos Modbus

Los esclavos Modbus se encuentran en el ment principal, dentro de Experto - Entradas
- Entradas universales.

3.1 Configurar la entrada universal para el Modbus RTU

Primero se debe activar el Modbus Master RTU.

@A T/ .JUniversal input 1 220000-000
Signal : Modbus Master

Measured value type : Instantaneous value

Slave address 24|

Readout function :Read Input Register (3x00cxx)
Register address 1

Data type :FLOAT B

Channel ident. :Channel 1

Plot type : Average

Engineering unit %

Decimal point :One (X.Y)

Zoom start 0%

Zoom end 1100 %

» Linearization

» Totalization
| _Esc | ] | Hep |

A0051255

3.1.1 Tipo de valor medido

Seleccione cémo se deberia usar el valor medido leido.

Measured value type

Instantaneous value
Counter
X Cancel

A0051256

3.1.2 Direccidon esclavo

Configure la direccién del esclavo.

I

Min: 1 ﬂi,i,i]

Max: 255 i]i,i,i]
“]

£
ML

x|

A0051257

Endress+Hauser 11
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3.1.3 Funcion de consulta

Seleccione la funcién con la que se deberian leer los valores.

Readout function

Read Input Register (3xcc0cx)
Read Holding Register {(dxxoox)
X Cancel

A0051258

3.1.4  Direccién de registro

Introduzca la direccién de registro. Comience con el 1, que corresponde a la direccion O en
el protocolo de transmision.

| fooo1
Min: 1 e [ ey

] 2]
Max: 85535 i]i]i’ﬂn

A0051259

3.1.5 Tipo de dato

Seleccione el tipo de datos que deberian interpretar las secuencias de byte (véase también
3.3 Tipos de datos > B 17).

Data type .

INT16
UINT16
INT32_B
INT32_L
UINT32_B
UINT32_L
FLOAT B
FLOAT L
DOUBLE_B
DOUBLE_L
X Cancel

A0051260
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Memograph M, RSG45

Seleccionar los esclavos Modbus

Endress+Hauser

3.1.6

Factor de escala o calculo

El valor se puede escalar si se ha configurado ..INT.. como tipo de datos y Valor

instantaneo como tipo de valor medido.

@ F°/./Universal input 1 (active)

Signal

Measured value type
Slave address
Readout function
Register address

Data type tUINT32_L
Channel ident. : Channel 1
Plot type : Average
Engineering unit %

Decimal point :One (X.Y)
Start value range :0

End value range :100

Range start 0%

Meas. range end 1100 %

[ _esc | | | Hep |

220046-000

: Modbus Master

: Instantaneous value

H

: Read Holding Register (4x00cxx)
1

A0051261

Si se selecciona Contador como tipo de valor medido, se puede especificar un factor de

céalculo.

@ F°/./Universal input 1 (active) 220045-000

Signal : Modbus Master

Measured value type : Counter

Slave address i

Readout function : Read Holding Register (4x000x)

Register address |

Data type :FLOAT B

Channel ident. : Channel 1

Engineering unit Yo

Calc. factor LU

Decimal point :One (X.Y)

Totalizer 0%

Copy settings :No

X Back

[ esc | | | Hep |

A0051262

3.2 Configurar la entrada universal para el Modbus TCP

Primero se debe activar el Modbus Master TCP.

@ F°/./Universal input 1

Signal

Measured value type
Slave address
Readout function
Register address

Data type :FLOAT_B
Channel ident. :Channel 1
Plot type : Average
Engineering unit %
Decimal point :One (X.Y)
Zoom start 0%
Zoom end 1100 %

» Linearization

» Totalization

[

_esc ] | | Hep |

: Modbus Master

: Instantaneous value

3]

:Read Input Register (3xxxxx)
1

A0051263
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3.2.1 Tipo de valor medido

Seleccione cémo se deberia usar el valor medido leido.

Measured value type

Instantaneous value
Counter
X Cancel

A0051256

3.2.2 Protocolo de transmision

Seleccione el protocolo de transmision con el que se transfieren los datos.

Transmission protocol

Modbus TCP
Modbus TCP with slave address
Modbus RTU over TCP

X Cancel
Modbus TCP: Se comunica con los esclavos Modbus TCP.
Modbus TCP con direc. de Se comunica con las puertas de enlace que convierten la
esclavo: direccion con el esclavo adecuado con una tabla.
Modbus RTU sobre TCP: Transfiere el protocolo Modbus RTU béasico con una

suma de CRC. Se utiliza en convertidores de sefial
Ethernet -> RS485.

3.2.3 Direccion IP

Direccion IP del esclavo o de la puerta de enlace.

IP address
[[00.000.000.000

1|23 2] 5]

6] 7]8] ¢ KN

A0051265

3.2.4 Direccion esclavo

Para los protocolos de transmisién Modbus TCP con direc. de esclavo y Modbus RTU
sobre TCP se debe introducir una direccién del esclavo.

14 Endress+Hauser
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I

Min: 1 ﬂi,i,i]

Max: 255 i]i,i,i]
“]

@ x|

A0051257

3.2.5 Puerto

Puerto para la conexién.

B
':-q
<

A0051266

3.2.6 Funcion de consulta

Seleccione la funcion con la que se deberian leer los valores.

Readout function

Read Input Register (3xcoc)
Read Holding Register (4xoc)
X Cancel

A0051258

3.2.7  Direccién de registro

Introduzca la direccién de registro. Comience con el 1, que corresponde a la direccién de
registro O en el protocolo de transmision.

Register address
[ oo
Min: 1

N
Max: 85535 i]i,i, 9 n

A0051259

Endress+Hauser 15
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3.2.8

Tipo de dato

3.3 Tipos de datos > B 17).

Seleccione el tipo de datos que deberian interpretar las secuencias de byte (véase también

Data type |

UINT32_B
UINT32_L
FLOAT_B

DOUBLE B
DOUBLE_L
X Cancel

3.2.9

Factor de escala o calculo

A0051260

El valor se puede escalar si se ha configurado ..INT.. como tipo de datos y Valor

instantaneo como tipo de valor medido.

@& F°/./Universal input 1 (active)

wicasuITu vaius type
Transmission protocol
IP address

Port

Readout function
Register address

Lstan nansUuS vaus
: Modbus TCP
:000.000.000.000

1502

: Read Holding Register (4xocxx)
Ay

220046-000

Data type tUINT32_L
Channel ident. :Channel 1
Plot type : Average
Engineering unit %

Decimal point :One (X.Y)
Start value range Siu)

End value range 1100

Range start 0%

Meas. range end 1100 %

| esc ] | | Hep |

A0051267

Si se selecciona Contador como tipo de valor medido, se puede especificar un factor de

calculo.

Endress+Hauser
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@A F°/./Universal input 1 (active)

Signal

Measured value type
Transmission protocol
IP address

Port

Readout function
Register address

: Modbus Master

: Counter

: Modbus TCP
:000.000.000.000

1502

: Read Holding Register (4000x)
A

220045-000

Data type :FLOAT_B
Channel ident. : Channel 1
Engineering unit %

Calc. factor 1,0
Decimal point :One (X.Y)
Totalizer 0%

Copy settings :No

[ _Esc | ] | Hep |

3.3

Tipos de datos

A0051268

El direccionamiento de bytes, es decir, el orden en el que se transmiten, no esta definida en
las especificaciones para Modbus. Por eso es importante determinar o ajustar el modo de

direccionamiento entre maestro y esclavo en la puesta en marcha.

El equipo admite los siguientes tipos de datos:
FLOAT (numero de coma flotante IEEE 754)
Longitud de los datos = 4 bytes (2 registros)

Byte O Byte 1 Byte 2 Byte 3
SEEEEEEE EMMMMMMM MMMMMMMM MMMMMMMM
S = Signo
E = Exponente
M = Mantisa
Pedido
Opcion 1. 2. 3. 4,
FLOAT_L Byte 2 Byte 3 Byte O Byte 1
(MMMMMMMM) (MMMMMMMM) (SEEEEEEE) (EMMMMMMM)
FLOAT_B |ByteO Byte 1 Byte 2 Byte 3
(SEEEEEEE) (EMMMMMMM) (MMMMMMMM) (MMMMMMMM)
DOUBLE (numero con coma flotante IEEE 754)
Longitud de los datos = 8 bytes (4 registro)
Byte 0 Byte 1 Byte 2 Byte 3
SEEEEEEE EEEEMMMM MMMMMMMM MMMMMMMM
Byte 4 Byte 5 Byte 6 Byte 7
MMMMMMMM MMMMMMMM MMMMMMMM MMMMMMMM
S = Signo
E = Exponente
M = Mantisa

17
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Pedido

Opcién 1. 2. 3. 4,
5. 6. 7. 8.

DOUBLE_L Byte 6 Byte 7 Byte 4 Byte 5
(MMMMMMMM) (MMMMMMMM) (EMMMMMMM) (MMMMMMMM)
Byte 2 Byte 3 Byte O Byte 1
(MMMMMMMM) (MMMMMMMM) (SEEEEEEE) (EEEEMMMM)

DOUBLE_B Byte O Byte 1 Byte 2 Byte 3
(SEEEEEEE) (EEEEMMMM) (MMMMMMMM) (MMMMMMMM)
Byte 4 Byte 5 Byte 6 Byte 7
(MMMMMMMM) (MMMMMMMM) (MMMMMMMM) (MMMMMMMM)

UINT32 (sin signo), INT32 (con signo):
Longitud de los datos = 4 bytes (2 registros)

Byte 0

Byte 1 Byte 2

Byte 3

Byte mas significativo (MSB)

Byte menos significativo (LSB)

Pedido
Opcién 1. 2. 3. 4,
UINT32_L Byte 2 Byte 3 Byte O Byte 1
INT32_L (LSB) (MSB)
UINT32_B Byte O Byte 1 Byte 2 Byte 3
INT32_B (MSB) (LSB)

UINT16 (sin signo), INT16 (con signo):
Longitud de los datos = 2 bytes (1 registro)

Byte 1

Byte 2

Byte mas significativo (MSB)

Byte menos significativo (LSB)

Pedido
Opcién 1. 2.
UINT16 Byte 1 Byte O
INT16 (MSB) (LSB)

Endress+Hauser
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Localizacion y resoluciéon de fallos

Endress+Hauser

4 Localizacion y resolucion de fallos

4.1 Localizacion y resolucion de fallos para Modbus TCP

® ;La conexién de Ethernet entre el equipo y el maestro es correcta?

» ;La direccién IP que ha enviado el maestro se corresponde con la que esta configurada en
el equipo?

= ;El puerto configurado en el maestro se corresponde con el que esta configurado en el
equipo?

4.2 Localizacion y resolucion de fallos para Modbus RTU

= ;El equipo y el master tienen la misma velocidad de transmision y paridad?

= ;La interfaz esta bien conectada?

= ;La direccidén enviada por el master coincide con la direccién configurada del equipo?
= ;Todos los esclavos del Modbus tienen direcciones de equipo distintas?
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