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Kisa Caligtirma Talimatlari
Micropilot FMR43
I0-Link

Temassiz radar

@ IO-Link

Bu talimatlar, Ozet Kullanim Talimatlari olup, cihazin Kullanim
Talimatlarinin yerini almaz.

Cihaz hakkinda ayrintili bilgi, Kullanim Talimatlarinda ve diger
dokiimantasyon i¢inde yer almaktadur:

Tim cihaz versiyonlari i¢in kaynak:

= Internet: www.endress.com/deviceviewer

s Akilli telefon/tablet: Endress+Hauser Operations App

Endress+Hauser £Z1]

People for Process Automation


http://www.endress.com/deviceviewer

llgili dokiimantasyon Micropilot FMR43 10-Link

1 Ilgili dokiimantasyon
Endress+Hauser £Z1]
Order code:  IXXXXXXXXXXX
1. @ Ser.no.: XXXXXXXXXXXX

Ext. ord. cd.: XXX XXXAK XX

I

Serial number

2. www.endress.com/deviceviewer Endress+Hauser

l Operations App

I 7 Download on the

:I ‘j-l-' o App Store
ANDROID APP ON

M > P> Google Play

A0023555

2 Bu dokiiman hakkinda

2.1 Dokiiman fonksiyonu

Ozet Cahgtirma Talimatlar teslimatin kabul edilmesinden ilk devreye alma agsamasina kadar
tlim temel bilgileri icerir.
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Micropilot FMR43 10-Link Bu dokiiman hakkinda

2.2 Semboller

2.2.1 Giivenlik sembolleri

Bu sembol tehlikeli bir durum hakkinda sizi uyarir. Bu durumun giderilememesi, ciddi veya
6limcil yaralanma ile sonuglanacaktir.

A UYARI
Bu sembol tehlikeli bir durum hakkinda sizi uyarir. Bu durumun giderilememesi, ciddi veya
6limcil yaralanma ile sonuglanabilir.

A\ DIKKAT
Bu sembol tehlikeli bir durum hakkinda sizi uyarir. Bu durumun giderilememesi, digiik veya
orta seviye yaralanma ile sonuglanabilir.

Bu sembol kigisel yaralanma ile sonu¢lanmayacak prosediirler ve diger gercekler hakkinda
bilgi igerir.
2.2.2 Haberlesmeye 6zel semboller

Bluetooth®:
Kisa bir mesafe tizerinden cihazlar arasinda kablosuz veri iletimi.

I0-Link: @ IO-Link

Akilli sensérleri ve aktiiatérleri otomasyon sistemine baglamak icin haberlegsme sistemi.
IEC 61131-9 standardinda, "Kiiciik sensorler ve akttatorler icin tek damla dijital iletisim
arayiizii (SDCI)" aciklamasi altinda [0-Link agiklanmaktadir.

2.2.3 Cesitli bilgi tipleri icin semboller

izin verilen:
Izin verilen prosediirler, siirecler veya iglemler.

Yasak:
Yasak olan prosedtirler, siirecler veya islemler.
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Bu dokiiman hakkinda Micropilot FMR43 10-Link

Ek bilgiler: [l

Dokiimantasyon referansi:
Sayfa referansi:

Adim serisi: 1., 2., 3.

Belirli bir adimin sonucu: Lg.
2.2.4 Grafiklerdeki semboller
1, 2, 3 ... Madde numaralar1
Adim serisi: 1., 2., 3.

A, B, G, ... goriiniimleri

2.3 Dokiimantasyon

ﬂ llgili Teknik Dokiimantasyonun kapsamina genel bir bakis icin asagidakilere géz atin:
= Device Viewer (www.endress.com/deviceviewer): Isim plakasindan seri numarasini
girin
= Endress+Hauser Operations uygulamast: Isim plakasindan seri numarasini girin veya
isim plakasindaki matris kodu taratin.

2.4 Kayitlh ticari markalar

Apple®

Apple, Apple logosu, iPhone ve iPod Apple Inc.'e ait ABD ve diger iilkelerde kayith ticari
markalardir. App Store, Apple Inc.'e ait bir servis markasidir.

Android®
Android, Google Play ve Google Play logosu Google Inc.'e ait ticari markalardir.

Bluetooth®

Bluetooth® kelime isareti ve logolar Bluetooth SIG, Inc.'in sahip oldugu tescilli ticari
markalardir ve bu isaretlerin Endress+Hauser tarafindan kullanimi lisans altindadir. Diger tim
ticari markalar ve logolar kendi sahiplerinin ticari markalar: ve logolaridir.

@ IO-Link®

Tescilli bir ticari markadir. Sadece I0-Link Toplulugu'nun tiyelerinin veya uygun bir lisansa
sahip olan iiye olmayanlarin triinleri ve servisleri ile birlikte kullanilabilir. Kullanimi hakkinda
daha ayrintili bilgi icin, I0-Link Toplulugu kurallarina buradan ulagabilirsiniz:
www.io.link.com.
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Micropilot FMR43 10-Link Temel giivenlik talimatlar:

3 Temel giivenlik talimatlari

3.1 Personel icin gereksinimler

Personel, isleriyle ilgili su gereksinimleri karsilamalidir:

» Egitimli kalifiye uzmanlar, bu islev ve gérev icin gereken niteliklere ve ehliyete sahip
olmalidir.

» Tesis sahibi/operatéri tarafindan yetkilendirilmis olmaldir.

» Ulusal yasal diizenlemeler konusunda bilgi sahibi olmalidir.

» (Calismaya baglamadan dnce kilavuzdaki talimatlar ve tamamlayici dokiimantasyonun yani
sira sertifikalarin (uygulamaya bagli olarak) da okunup anlasilmasi gerekir.

» Talimatlara ve temel sartlara uyulmaldir.

3.2 Kullanim amaci

Bu Kullanim Talimatlarinda belirtilen 6l¢tim cihazi sivilarin, macunlarin, camurlarin ve dékme
kat1 maddelerin siirekli, baglantisiz seviye 6l¢im icin tasarlanmigtir.

Hatali kullanim
Uretici, yanhs veya amag dig1 kullammdan kaynaklanan hasarlardan sorumlu degildir.

Mekanik hasardan kaginin:
» Cihaz yiizeylerine sivri uclu veya sert nesnelerle dokunmayin veya temizlemeyin.

Sinirdaki durumlarin agiklanmast:

» Ozel malzemeler ve temizlik sivilar igin Endress+Hauser, siviyla temas eden malzemelerin
korozyon direncinin dogrulanmasi i¢in memnuniyetle yardim saglar, ancak herhangi bir
garanti veya sorumluluk kabul etmez.

Diger riskler

Prosesin 1s1 transferi ve elektronikler icindeki gii¢c dagilimi nedeniyle, muhafazanin sicaklig
caligma sirasinda 80 °C (176 °F) degerine kadar yiikselebilir. Caligma sirasinda sensor riin
sicakligina yakin sicakliklara ulasabilir.

Yiizeylerle temas nedeniyle yanik tehlikesi bulunur!
» Yiksek akigkan sicakliklari olmasi halinde temasi énleyerek yanik tehlikesine kars: koruma
sadlayin.

3.3 Is yeri giivenligi

Cihaz iizerinde ve cihazla ¢alisirken:
» Ulusal diizenlemelere uygun sekilde gereken kisisel koruyucu ekipmani giyin.
» Cihazi baglamadan 6nce besleme voltajini kesin.

3.4  Isletim giivenligi

Yaralanma tehlikesi!
» Cihazi sadece uygun teknik durumda, hatasiz ve arizasiz ise ¢aligtirin.
» Operator, cihazin sorunsuz ¢alismasindan sorumludur.
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Temel giivenlik talimatlar: Micropilot FMR43 10-Link

Cihaz iizerindeki degisiklikler
Cihaz tizerinde izin verilmeyen modifikasyonlarin yapilmasi yasaktir ve éngortilemeyen

tehlikelere neden olabilir:
» Yine de dedisiklikler gerekiyorsa, Ureticiye danisin.

Onarim
Surekli is giivenligi ve guvenilirlik igin:
» Sadece orijinal aksesuarlar: kullanin.

Tehlikeli alan

Cihaz onay gerektiren bir alanda (6rn. patlama korumasi, basingli ekipman giivenligi)

kullanildiginda can ve mal kayb tehlikesini ortadan kaldirmak icin:

» Isim plakasini kontrol ederek siparis edilen cihazin tehlikeli bélgede kullanilip
kullanilamayacagina bakin.

» Bu kilavuzun ayrilmaz bir pargasi olan ayr ek dokiimantasyondaki talimatlara uyun.

3.5 Uriin giivenligi
Bu son teknoloji tirtinii cihaz, operasyonel giivenlik standartlarini karsilamak icin iyi

mihendislik uygulamalarina uygun olarak tasarlanmisg ve test edilmistir. Fabrikadan giivenli
bir sekilde calistirilabilecek bir durumda ¢ikmuigtir.

Cihaz, genel giivenlik gereksinimlerini ve yasal gereksinimleri karsilar. Cihaza ¢zel AB
Uygunluk Beyaninda listelenen AB direktiflerine de uygundur. Endress+Hauser CE isaretini
ilistirerek bu gercedi teyit eder.

3.6 IT giivenligi

Garantimiz sadece Uriin kuruldugunda ve Kullanim Talimatlarinda belirtildigi sekilde
kullanildiginda gecerlidir. Urin tizerinde ayarlarin yanhslikla degistirilmesini engelleyen
givenlik mekanizmalar1 mevcuttur.

Uriin ve ilgili veri transferi icin ilave gtivenlik saglayan IT giivenligi énlemleri operatorler
tarafindan giivenlik standartlarina uygun sekilde uygulanmalidir.

3.7 Cihaza 6zel IT giivenligi

Cihaz, operatériin koruyucu 6nlemlerini destekleyen 6zel fonksiyonlar sunar. Bu fonksiyonlar
kullanici tarafindan yapilandirilabilir ve dogru kullanildiginda daha yiiksek ¢alisma gtivenligini
garanti eder. Kullanici roli bir erisim kodu ile dedistirilebilir (yerinde ekran, Bluetooth veya
FieldCare, DeviceCare, AMS, PDM gibi varlik yénetimi araclari aracihgiyla calistirma icin
gecerlidir).

3.7.1 Bluetooth® kablosuz teknolojisiyle erisim

Bluetooth® kablosuz teknolojisi tizerinden giivenli sinyal iletimi, Fraunhofer Enstitiist
tarafindan test edilen bir sifreleme yéntemini kullanir.
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Micropilot FMR43 10-Link Teslimatin kabul edilmesi ve Urliniin tanimlanmasi

= SmartBlue uygulamasi olmadan cihaz Bluetooth® kablosuz teknolojisi tizerinden gériinmez.

= Cihaz ile akilli telefon veya tablet arasinda sadece noktadan noktaya baglanti kurulur.

= Bluetooth® kablosuz teknoloji arayiizii yerel kullanim veya SmartBlue/FieldCare/DeviceCare
araciligiyla devre digi birakilabilir.

4 Teslimatin kabul edilmesi ve iiriiniin tanimlanmasi

4.1 Teslimatin kabul edilmesi

‘ DELIVERY NOTE ‘

m / N
\Q

AD016870

Teslimatin kabul edilmesi sirasinda asagidakiler kontrol edilmelidir:

= Teslimat notu tizerindeki siparis kodu (1) triin etiketinde yazan siparis koduyla ayni mi (2)?
= Uriinler hasarsiz mi?

= {sim plakasindaki veriler, siparis spesifikasyonlariyla ve teslimat notuyla ayni mi?

= Dokiimantasyon verilmis mi?

ﬂ Bu kogullardan bir tanesi bile saglanmiyorsa litfen treticinin satis ofisi ile irtibata gegin.

4.2 Uriin tanimlamasi

Cihazin tanimlanmasinda bu secenekler kullanilabilir:

s [sim plakasi spesifikasyonlari

= Teslimat notu tizerinde cihaz ¢zelliklerinin d6kimuni iceren siparis kodu

= Device Viewer (www.endress.com/deviceviewer) icerisindeki isim plakalarindaki seri
numaralarini girin: cihazla ilgili tiim bilgiler gériinttlenir.

42.1  Isim plakas

Kanunen gerekli ve cihaz ile ilgili olan bilgiler isim plakasinda gésterilir, érn.:
s Uretici tanimlamasi

= Siparig numarasl, uzun siparis kodu, seri numarasi

= Teknik bilgi, koruma derecesi

® Yazilim versiyonu, donanim versiyonu

= Onaya 06zel bilgiler

= DataMatrix kodu (cihaz hakkinda bilgiler)

Isim plakasindaki bilgileri siparisiniz ile karsilastirin.

Endress+Hauser 7


http://www.endress.com/deviceviewer

Montaj Micropilot FMR43 10-Link

4.2.2 Uretici adresi

Endress+Hauser SE+Co. KG
Hauptstraie 1
79689 Maulburg, Almanya

Uretim yeri: Bkz. isim plakas.

4.3 Saklama ve tasima

43.1 Depolama kosullari

= QOrijinal ambalaji kullanin
s Cihazi temiz ve kuru kosullarda saklayin ve darbelerin neden olabilecedi hasara karsi
koruyun

Saklama sicakligi
-40 ... +85°C (-40 ... +185 °F)

4.3.2 Uriiniin 6l¢iim noktasina tasinmasi

A UYARI

Hatali tasima!
Muhafaza veya sensér hasar gorebilir veya yerinden cikabilir. Yaralanma tehlikesi!
» Cihaz 6lciim noktasina kadar orijinal paketinde veya proses baglantisindan tasiyin.

5 Montaj

5.1 Montaj gereksinimleri

5.1.1 Montaj talimatlar1

ﬂ Kurulum sirasinda, kullanilan yalitim elemaninin prosesin maksimum sicakligina kargsilik
gelen bir calisma sicakligina sahip oldugundan emin olmak 6nemlidir.

s CSA onayli cihazlar i¢ mekanlarda kullanim i¢in tasarlanmigtir

s Cihazlar I[EC/EN 61010-1 uyarinca 1slak ¢evre kosullarinda kullanim i¢in uygundur

s Optimum okunabilirlik saglamak amaciyla yerinde ekrani yénlendirmek i¢in ¢calisma
menistnd kullanin

= Sahadaki ekran aydinlatma kosullarina uyarlanabilir (renk semast, bkz. (@ caligma mentsii)

s Muhafazanin darbeye karsi korunmasi

8 Endress+Hauser



Micropilot FMR43 10-Link Montaj

5.1.2 Dahili kanal baglant1 parcalar:

OO?OO
00000

|

A0031777

Sinyal 1111 icinde her tiirlt baglanti parcasindan (limit seviye sivigleri, sicaklik sensorleri,
dikmeler, vakum halkalari, 1sitma bobinleri, yonlendirme plakalari, vb.) ka¢inin. Kiris agisina a
dikkat edin.

5.1.3 Anten eksenlerinin hizalanmasi

Bkz. Kullanim Talimatlari.

5.2 Cihazin montaji

5.2.1 Cihazin vidalanmasi

= Sadece altigen civata ile ¢evirin; maks. tork 50 Nm (37 1bf ft)

» M24 sensorleri: Alet ile sadece paralel anahtar diizligiine monte edin, maks. tork
30 Nm (22 1bf ft)

s Muhafazadan déndiirmeyin!

75 Acik agizli anahtar 32 mm
7 Acik agizli anahtar 55 mm (MNPT/G 1% proses baglantilari igin)

Endress+Hauser 9



Montaj Micropilot FMR43 10-Link

A0054233

1 Cihazin vidalanmast

5.2.2 Disli baglantilara iliskin bilgiler
ﬂ Daha uzun noziller olmasi durumunda diisiik 8l¢im performansi beklenmelidir.

Lutfen asagidakilere dikkat edin:

= Nozil ucu diiz olmalidir ve kenarlar piiriizsiiz olmaldir.

= Nozillin kenar1 yuvarlanmalidir.

= Haritalama islemi gerceklestirilmelidir.

= Tabloda gosterilenden daha yiiksek noziillerle uygulamalar igin litfen iireticinin destek
birimi ile irtibat kurun.

5.2.3 Proses baglantilar1
Bkz. Kullanim Talimatlari.

5.2.4 Montaj sonrasi kontroller

O Cihazda hasar var mi (gozle kontrol)?

O Olgiim noktas! tanimlamasi ve etiketi dogru mu (gézle kontrol)?
4 Cihaz dogru sekilde sabitlenmis mi?

O Cihaz, él¢iim noktasi spesifikasyonlarina uygun mu?

Ornegin:

Proses sicakligi

Proses basinci

Ortam sicaklig
Olctim arahdi

cooao
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Micropilot FMR43 10-Link Elektrik baglantisy

6 Elektrik baglantisi

6.1 Cihazin baglanmasi

6.1.1 Potansiyel esitleme

Gerekirse, proses baglantisini veya miisteri tarafindan saglanan topraklama kelepcesini
kullanarak potansiyel esitleme yapin.

6.1.2 Besleme voltaji

Dogru akim gii¢ Unitesinde 12 ... 30 V¢
I0-Link haberlesmesi sadece besleme voltaji en az 18 V ise garanti edilir.

ﬂ Gl Unitesi, givenlik sertifikasina (6rn. PELV, SELV, Sinif 2) sahip olmali ve ilgili
protokoliin teknik 6zelliklerine uygun olmalidir.

Ters polariteye, HF etkilerine ve agir1 voltaj tepe noktalarina karsi koruma devreleri mevcuttur.

6.1.3  Giig tiiketimi

IEC/EN 61010 standardina uygun sekilde cihaz giivenlik teknik 6zelliklerini kargilamak i¢in
kurulum maksimum akimin 500 mA olarak sinirlanmasini saglamalidir.

6.1.4 Asiri voltaj korumasi

Cihaz, IEC/DIN EN IEC 61326-1 {irlin standardini kargilamaktadir (Tablo 2 Endustriyel ¢evre
kosulari). Port tipine bagh olarak (DC besleme, giris/cikis portu) gegici asirt gerilimlere karst
farkl test seviyeleri (IEC/DIN EN 61000-4-5 Dalgalanma) IEC/DIN EN 61326-1 uyarinca
uygulanir: DC gii¢ portlarinda ve giris/¢ikis portlarinda test seviyesi topraga 1000 V hattir.

Asin voltaj korumasi kategorisi

IEC/DIN EN 61010-1 uyarinca, cihaz asir1 voltaj koruma kategorisi I sebekelerinde
kullanilmak tizere tasarlanmusgtir.

6.1.5 Ayar araligi
Sivi¢ noktalar1 IO-Link ile yapilandirilabilir.

Endress+Hauser 11



Elektrik baglantisy Micropilot FMR43 10-Link

6.1.6 Sivi¢ kapasitesi

» Sivi¢ durumu AGIK: I, <200 mA ; Sivi¢ durumu KAPALI: I, <0,1 mA 2
= Sivig cevrimleri: > 1 - 107
= Voltaj diisiigii PNP: < 2 V
= Agsiri yitk korumast: Sivi¢ akimi otomatik yik testi
= Maks. kapasitif yik: maks. besleme voltajinda 1 yF (direnc yiikii olmadan)
= Maks. cevrim siiresi: 0,5 s; min. to,: 40 ps
= Agirt akim durumunda koruyucu devreden periyodik baglantiy1 kesme (f = 1 Hz)

6.1.7 Terminal atamasi

A UYARI

Besleme voltaj1 baglanabilir!

Elektrik carpmasi ve/veya patlama tehlikesi

» Baglantiy1 yaparken besleme voltajinin kapali oldugundan emin olun.

» Besleme voltaj! isim plakasindaki teknik ¢zelliklere uygun olmalidur.

» IEC/EN 61010 uyarinca cihaz i¢in uygun bir devre kesici kullanilmalidir.

» Kablolar yeterince yalitilmis olmalidir, besleme voltajina ve asir1 voltaj kategorisine gereken
6zen gosterilmelidir.

» Baglanti kablolar1 ortam sicaklifina dikkat edilerek yeterli sicaklik stabilitesi sunmalidir.

» Ters polariteye, HF etkilerine ve asir1 voltaj tepe noktalarina kars1 koruma devreleri
mevcuttur.

A UYARI

Hatali bir baglanti elektrik giivenligini riske sokar!
» Giivenli bdlge: IEC/EN 61010 standardina uygun sekilde cihaz gtvenlik teknik ézelliklerini
karsilamak i¢in kurulum maksimum akimin 500 mA olarak sinirlanmasini saglamalidir.

PLC'nin analog girisi hatali baglanti nedeniyle zarar gérebilir
» Cihazin aktif PNP sivici ¢ikigini PLChin 4 ... 20 mA girisine baglamayin.
Cihaz su sirayla baglayin:

1. Besleme voltajinin isim plakasinda belirtilen besleme voltajina kargsilik geldigini kontrol
edin.

Cihazi agagidaki semada gosterilen sekilde baglayin.

Besleme voltajini acin.

1) Eger"1 x PNP + 4 ... 20 mA" ¢ikislar1 ayni anda kullaniliyorsa, OUT1 sivig cikist sicaklik araliginin tamami boyunca
100 mA yiik akimina kadar yiiklenebilir. Anahtarlama akimy, en fazla 50 °C (122 °F) ortam sicakliginda ve
85 °C (185 °F) proses sicakliginda en fazla 200 mA olabilir. "1 x PNP" veya "2 x PNP" konfigtirasyonu kullaniliyorsa
sivig cikiglari sicaklik araliginin tamami boyunca toplam 200 mA kadar yiiklenebilir.

2) Sivig ¢ikist OUT2 i¢in farkhdir, sivi¢ durumu KAPALI i¢gin: I, < 3,6 mA ve U, <2 V ve sivi¢ durumu ACIK i¢in: voltaj
dististi PNP:<2,5V
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Micropilot FMR43 10-Link Elektrik baglantisy

2 telli

A0052660

1 Besleme voltaji L+, kahverengi tel (BN)
2 OUT (L-), beyaz tel (WH)

3-telli veya 4-telli

A0052457

Besleme voltaji L+, kahverengi tel (BN)

Sivig ¢ikist veya analog ¢ikis (OUT2), beyaz tel (WH)
Besleme voltaji L-, mavi tel (BU)

Anahtarlama veya I0-Link ¢ikist (OUT1), siyah tel (BK)

W N =

Cikis 1 ve 2'nin islevselligi yapilandirilabilir.

Baglanti érnekleri

L+ L+ L+

A0052458

A 1 xPNP sivici ¢ikist ve analog ¢tkis (varsayilan ayar)

B 1x PNP sivi¢ ¢ikist (akim ¢ikist devre dist birakilmalidir. Akim ¢ikist devre dist birakilmamissa, bir
mesaj gorintiilenir. Yerinde gériintiileme durumunda: hata gériintiilenir. LED géstergesi durumunda:
calisma durumu LED1 stirekli kirmizt yanar)

C 2 x PNP sivig ¢ikist (ikinci ¢ikist sivig ¢ikist olarak ayarlayin)
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Calisma secenekleri Micropilot FMR43 I0-Link

6.2 Koruma derecesinin temin edilmesi
Monte edilmig M12 baglanti kablosu i¢in: IP66/68/69, NEMA tip 4X/6P

Yanlhs kurulum nedeniyle IP koruma sinifi kaybi!

» Koruma derecesi sadece kullanilan baglant1 kablosunun takili ve tamamen sikilmis olmasi
halinde gecerlidir.

» Koruma derecesi yalnizca kullanilan baglanti kablosu éngértilen koruma sinifina gére
belirtilmigse gecerlidir.

6.3 Baglanti sonrasi kontrol

O Cihazda veya kabloda hasar var mi1 (gorsel inceleme)?

O Kullanilan kablo gerekliliklere uygun mu??

O Monte edilen kablo gerilim korumali m1?

0 Vida baglantisi diizgiin monte edilmis mi?

O Besleme voltajy, isim plakasindaki teknik 6zellikler ile eglesiyor mu?
O Ters polarite yok, terminal atamasi dogru yapilmis mi?

O Besleme voltaji mevcutsa: cihaz calismaya hazir mi ve yerinde ekranda bir gosterge
beliriyor mu veya yesil ¢calisma durumu LED' yaniyor mu?

7 Calisma secenekleri

Bkz. Kullanim Talimatlari.

8 Devreye alma

8.1 On hazirliklar

A UYARI

Akim cikigindaki ayarlar giivenlikle ilgili bir duruma neden olabilir (6rn., iiriin tagmasi)!
» Akim cikig ayarlarini kontrol edin.
» Akim cikisi ayart Olgiim modu akim cikisi parametresi ayarina baglh olarak degisir.

8.2 Kurulum ve fonksiyon kontrolii

Ol¢tim noktasini devreye almadan énce kurulum sonrasi ve baglanti sonrasi kontrollerin
(kontrol listesi) yapildigindan emin olun, bkz. Kullanim Talimatlar1).
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8.3 Cihazin agilmasi

Besleme voltaj: agildiktan sonra cihaz maksimum 4 s sonra normal moda geger. Baslatma fazi
sirasinda ¢ikislarin durumu, kapali oldugu siradaki durumu ile aynidir.

8.4 Devreye alma seceneklerine genel bakis

= LED gdstergeli calistirma tusu ile devreye alma

= Yerinde ekran ile devreye alma

= SmartBlue uygulamast ile devreye alma

= FieldCare/DeviceCare/Field Xpert ile devreye alma

= {lave caligma araglan (AMS, PDM, vb.) aracihgiyla devreye alma

8.5 LED gostergeli calistirma tusu ile devreye alma

Tek tusla devreye alma, tekne bosken cihazi devreye almanin kolay bir yoludur. Bu durumda,
tekne tabani 6l¢iilir ve O % olarak ayarlanir. 100 %, 6lcillen mesafenin 95 % degerine karsilik
gelir.

On kosullar:

= Bog, diiz, metalik tank zemini veya yiiksek yansitici (su bazli) ortam ile minimum seviye 0 %
= (Goris alanina miidahale eden kurulum yok

= Tekne yiiksekligi: 0,2 ... 15m

A0053357

Calisma Durumu LED'
Calistirma tusu 'E"

Tek tusla devreye alma LED
Tus takimu kilidi LED'i

W N =

1. Gerekirse tug takimi kilidini devre digi birakin (bkz. Kullanim Talimatlari)

2. Tektusla devreye alma LED' yanip sénene kadar "E" tugsuna kisa siireyle tekrar tekrar
basin.
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3. 'E'tusunu 4 saniyeden uzun siire basil tutun.

= Tek tusla devreye alma LED' caligtirilir.
Bu iglem sirasinda tek tusla devreye alma LED' yanip séner. Tug takimu kilit LED1 ve
Bluetooth LED' kapali.

Islem tamamlandiginda, tek tusla devreye alma LED' 12 saniye boyunca siirekli yanar. Tug
takimi kilit LED' ve Bluetooth LED'i kapali.

Islem basariyla tamamlanmazsa, tek tusla devreye alma LEDY 12 saniye boyunca hizh bir
sekilde yanip soner. Tus takimi kilit LED' ve Bluetooth LED'i kapali.
8.5.1 Calistirma

Cihaz, "E' caligtirma tusuna kisa bir siire basarak (<2 s) veya basili tutarak (> 2 s caligtirilir.

Yo6nlendirme

= Secilen fonksiyonun LED' yanip séner
= Fonksiyonlar arasinda gecis yapmak icin "E' calistirma tusuna kisaca basin
= Belirli bir fonksiyonu se¢mek i¢in "E' ¢calistirma tusunu basili tutun

LED'erin yanip sénme davranigt (aktif/aktif olmayan)

[ ]
e
®

A0053175

A Fonksiyon segili ancak aktif degil
B Fonksiyon secili ve aktif

Tus takimu kilidinin devre dis1 birakilmasi

1. 'E'calistirma tusuna basin ve basil tutun.
-~ Bluetooth LED' yanip soner.

2. Tus kilidi LED' yanip sénene kadar "E' calistirma tusuna kisa stireli basin.

3. 'E'calistirma tusuna basin ve basili tutun.
~ Tus takimu kilidi devre disL

Bluetooth'un etkinlestirilmesi veya devre dis1 birakilmasi

1. Gerekirse tus takimi kilidini devre disi birakin.
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2. Bluetooth LED} yanip sénene kadar "E' tusuna kisa stireyle tekrar tekrar basin.

3. 'E'calistirma tusuna basin ve basili tutun.

- Bluetooth aktif (Bluetooth LED1 yaniyor) veya Bluetooth devre dis1 (Bluetooth LED1
soniiyor).

8.6 Yerinde ekran ile devreye alma

1. Gerekirse, calismayi etkinlestirin (bkz. Kullanim Talimatlari).

2. Devreye alma sihirbazi islemini baglatin (asagidaki grafige bakin)

Commissioning
Commissioning

1—8 [OEE14

- F | A
9 5 . OO Guidance Di%sticS

%

Device tag

AD053355

1 Menii ikonuna basin
2 "Yonlendirme "meniisii tusuna basin
3 'Devreye alma "sihirbazi islemini baslatin

8.6.1 "Devreye alma " sihirbazi hakkinda notlar
Devreye alma sihirbazi, kolay, kullanici rehberliginde devreye alma yapmanizi saglar.

1. Devreye alma sihirbazi iglemini baglattiktan sonra, her bir parametreye uygun degeri
girin veya uygun secenedi secin. Bu degerler dogrudan cihaza yazilir.

Sonraki sayfaya gitmek icin > izerine tiklayin.

Tim sayfalar tamamlandiktan sonra, Devreye alma sihirbazi islemini kapatmak i¢in >
digmesine tiklayin.

ﬂ Eger gereken tiim parametreler yapilandirilmadan énce Devreye alma sihirbazi iptal
edilirse, cihaz tanimsiz bir duruma gegebilir. Bu tip durumlarda, cihazin fabrika
varsayilan ayarlarina sifirlanmasi énerilir.

8.6.2 Calistirma

Yonlendirme
Parmakla kaydirarak yénlendirme.

Bluetooth baglantisi etkinlestirilmigse LED gdsterge tzerinden ¢alistirma mimkin
dedildir.

Endress+Hauser 17



Devreye alma Micropilot FMR43 10-Link

Secenedin secilmesi ve onaylanmasi

Gerekli secenedi secin ve sag iistteki onay isaretini kullanarak onaylayin (asagidaki ekranlara
bakin).

1> 20| 3

X Language v X Language Y

Bonutzort.. Diagnose [engion

23 Deutsch v Deutsch
—o— Frangais Frangais

Applikation | Language

AD052848 A0052850 A0052851

8.6.3 Yerinde ekran, kilitleme veya kilit agma prosediirii

Kilit agma prosediirii

1. Asagidaki gériiniim icin ekranin ortasina dokunun:
L

Unlock

2. Oklar kesintisiz takip etmek i¢in parmaginizi kullanin.
~~ Ekrann kilidi agilmigtir.

Kilitleme prosediirii

ﬂ Calisma otomatik olarak kilitlenir (Giivenlik modu sihirbazi haric):
= ana sayfada 1 min sonrasi
» calisma mentsi icinde 10 min sonrasi

8.7 FieldCare/DeviceCare ile devreye alma

1. IO-Link IODD Yorumlayict DTMYyi indirin: http://www.endress.com/download. [O-DDYi
indirin: https://ioddfinder.io-link.com/.
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2. 10ODDYyi (IO Cihaz Aciklamasi) IODD Yorumlayiciya entegre edin. Ardindan, FieldCare
baslatin ve DTM katalogunu gtincelleyin.

8.7.1 FieldCare, DeviceCare ve FieldXpert iizerinden baglant1 kurma

=

liees

A0053130

®

2 10-Link ile uzaktan ¢alisma icin secenekler

PLC (programlanabilir lojik kontrol cihazi)

10-Link master

Calistirma aract (ér. DeviceCare/FieldCare) bulunan bilgisayar

FieldPort SFP20

Field Xpert SMT70/SMT77, akilli telefon veya ¢alistirma aract (6rn. DeviceCare/FieldCare) bulunan
bilgisayar

Transmiter

v N =

(o)

8.7.2 I0DD iizerindeki bilgiler

Asagidaki parametreler temel devreye alma iglemiyle ilgilidir:
"Temel ayarlar " alt mentisii

Uriin tipi parametresi

Bos kalibrasyon parametresi

Dolu kalibrasyon parametresi

Uygulama parametresi
8.7.3 Calistirma

Bkz. Kullanim Talimatlari.

8.8 Ilave calisma araglar1 (AMS, PDM, vb.) aracihigiyla devreye alma
Cihaza 6zel stiriiciileri indirin: https://www.endress.com/en/downloads

Daha fazla ayrinti i¢in ilgili calisma aracinin yardimina bakin.
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8.9 Calisma dilinin yapilandirilmasi
8.9.1 Yerinde ekran
Calisma dilinin yapilandirilmasi

ﬂ Isletim dilini ayarlayabilmeniz i¢in 6nce yerinde ekran kilidini agmaniz gerekir:

1. Calisma mentsiind agin.

2. Language butonunu segin.

1> 20|

g

Benutzerf... Diagnose
o— =
—
==

Applikation | Language

X Language v

X Language v

Deutsch v
Frangais

A0052848 A0052850 A0052851

8.9.2 Calistirma araci
Ekran dilini ayarla
Sistem - Ekran - Language

8.10 Cihazin yapilandirilmasi
ﬂ Devreye alma icin tavsiye edilen devreye alma sihirbazi.
Bkz. [ "Yerinde goruntilleme ile devreye alma" bolumu

Devreye alma ile ilgili parametreler icin, bkz. [ "FieldCare/DeviceCare ile devreye alma"
>'IODD tizerindeki bilgiler"
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8.10.1 Sivilarda seviye 6lciimii

A0016933

®

3 Swilarda seviye élciimii icin konfigiirasyon parametreleri

'Bos kalibrasyon " parametresi (=0 %)
"'Dolu kalibrasyon " parametresi (= 100 %)

R Olgtim referans noktast

A Anten uzunlugu + 10 mm (0,4 in)

C 50..80mm(1,97...3,15in); orta boyer<2
D Mesafe

L Seviye

E

F

Diigtik dielektrik sabitine (er < 2) sahip ortamlarda, tank tabani ¢ok diistik seviyelerde (C
seviyesinden daha diisiik) Grtintin i¢inden gortlebilir. Bu aralikta daha dustik hassasiyet
beklenmelidir. Bu kabul edilebilir dedilse, sifir noktasi bu uygulamalar i¢in tank tabaninin
lizerinde bir C mesafesine konumlandiriimaldir (sekle bakin).
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8.10.2 Katilarda seviye dl¢iimil

R =
byl
100%

i
n
|
A o
|i|
]
- B
s o
!!\
b
I |
|

L 0%

AD016934

®

4 Katilarda seviye 6l¢iimii i¢in konfigiirasyon parametreleri

'Bos kalibrasyon " parametresi (= % 0)
'Dolu kalibrasyon " parametresi (=% 100)

R Olciim referans noktast

A Anten uzunlugu + 10 mm (0,4 in)
D  Mesafe

L Seviye

E

F

8.10.3 '"Frekans modu " parametresi yapilandirmasi

Frekans modu parametresi aracilijiyla radar sinyalleri icin tilkeye veya bélgeye 6zgii ayarlar
tanimlanir.

ﬂ Frekans modu parametresi, devreye alma baglangicinda ilgili calisma aract kullanilarak
calisma meniisiinde yapilandirilmalidir.

Uygulama - Sensér - Gelismis ayarlar - Frekans modu

Calisma frekansi 80 GHz:

= Mod 1 secenedi: Avrupa Kitasi, ABD, Avustralya, Yeni Zelanda, Kanada
= Mod 2 secenedi: Brezilya, Japonya, Gliney Kore, Tayvan, Tayland

= Mod 3 secenegi: Rusya, Kazakistan

= Mod 4 secenedi: Meksika

= Mod 5 secenedi: Hindistan, Malezya, Giiney Afrika, Endonezya
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Calisma frekans: 180 GHz:
= Mod 9 secenedi: Avrupa Kitasi
= Mod 10 secenegi: ABD

Cihazin 6l¢tim 6zellikleri yapilandirilan moda bagh olarak dedisebilir. Belirtilen 6l¢iim
ozellikleri teslim edildigi durumla ilgilidir (80 GHz ¢aligma frekansinda: mod 1 ve
180 GHz calisma frekansinda: mod 9).

8.10.4 Proses izlemeyi yapilandirma

Dijital proses izleme (sivig¢ ¢ikisi)

Bir pencere fonksiyonunun veya histerezis fonksiyonunun yapilandirilmasina olmasina bagl
olarak NO veya NC kontak gorevini tistlenen tanimlanmis sivic ve geri sivi¢ noktalari
secilebilir.

Olas1 ayar Cikig
(OUT1/0UT2)
Fonksiyon Tersine cevirme Sivi¢ noktalar1 | Histerezis
(Konfig. Modu) (Konfig. Lojik) (Param.SPx) (Konfig. Hist)
Iki noktall Yiiksek aktif (MIN) SP1 (float32) Yok Normalde agik kontak (NO Dy

SP2 (float32)

Diistik aktif (MAKS) SP1 (float32) Yok Normalde kapali kontak (NC 2')

SP2 (float32)

Cam Yiiksek aktif SP1 (float32) Hist (float32) Normalde agik kontak (NO 1y

SP2 (float32)

Diigiik aktif SP1 (float32) Hist (float32) Normalde kapali kontak (NC 2)

SP2 (float32)

Tek noktall Yiiksek aktif (MIN) SP1 (float32) Hist (float32) Normalde agik kontak (NO 1))

Diisiik aktif (MAKS) | SP2 (float32) Hist (float32) | Normalde kapal: kontak (NC?2))

1) NO = normalde agik
2) NC = Normalde kapali

Eger cihaz verilen histerezis ile yeniden baslatilirsa, sivig ¢cikisi agiktir (¢ikista O V mevcuttur).
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SSC
0 %_ ' : 100 %
I
SP2 SP1
A0054230
5 SSC, iki noktal
SP 2 Disiik 6l¢iim degerine sahip sivi¢ noktast
SP 1 Yiiksek 6l¢iim degerine sahip sivi¢ noktast
A Inaktif
B Aktif
H
| |
SSC
O O/O + : 100 0/0
IS ——
' SP1
A0054231

6 SSC, tek noktalt

H  Histerezis

SP 1 Sivig noktast

A Inaktif

B Aktif
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H W H
I ] I I
SSC
0% + + 100 %
1 B |
SP 2 SP 1

A0054232

7 SSC, cam

H  Histerezis

W Cam

SP 2 Digiik 6l¢iim degerine sahip sivi¢ noktast
SP 1 Yiiksek 6l¢ciim degerine sahip sivi¢ noktast
A Inaktif

B Aktif

Ogretme prosesi (IODD)

Ogretme prosesinde sivi¢ noktasi manuel olarak girilmez, ancak anahtarlama sinyali kanalinin
(SSC) mevcut proses dederinin sivi¢ noktasina atanmasiyla tanimlanir. Proses degerini atamak
icin ilgili sivi¢ noktasi, 6rn. 'SP 1", bir sonraki adimda "System command" parametresinde
secilir.

'SP 1 6gret' veya 'SP 2 6gret' parametreleri etkinlestirilerek mevcut proses 6l¢iim degerleri,
sivi¢ noktasi SP 1 veya SP 2 olarak uyarlanabilir. Her ikisinde de histerezis manuel olarak
girilir!

8.11 Ayarlan yetkisiz erisime kars1 koruma

8.11.1 Yazilim kilitleme veya kilit agma

FieldCare/DeviceCare/SmartBlue uygulamasi icinde sifre ile kilitleme

Cihazin parametre konfigiirasyonuna erisim bir sifre atanarak kilitlenebilir. Cihaz fabrikadan
teslim edildiginde, kullanici rolit Bakim segenedi olarak ayarlanmistir. Cihaz parametreleri
Bakim secenedi kullanici roli ile tamamen yapilandirilabilir. Sonrasinda, konfigiirasyona
erisim bir sifre belirlenmesi ile kilitlenebilir. Bakim secenedi, bu kilitleme sonucunda
Operator secenedi roliine gecer. Konfiglirasyona sifre girilmesi ile erisilebilir.

Sifre agagidaki altinda tanimlanir:
Sistem mentst User management alt mentsi
Kullanici roli, suradan Bakim secenedi ile Operatér secenedi arasinda dedistirilir:

Sistem - User management
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Kilitleme prosediiriinii yerinde ekran/FieldCare/DeviceCare/SmartBlue iizerinden iptal
etme

Sifreyi girdikten sonra, sifre ile cihazin parametre konfigtirasyonunu bir Operatér secenedi
olarak etkinlestirebilirsiniz. Kullanici rolii daha sonra Bakim secenedi olarak dedgisir.

Gerekirse, sifre User management icerisinden silinebilir: Sistem - User management

26 Endress+Hauser






71647779

www.addresses.endress.com

Endress+Hauser £Z1]

People for Process Automation



	1 İlgili dokümantasyon
	2 Bu doküman hakkında
	2.1 Doküman fonksiyonu
	2.2 Semboller
	2.2.1 Güvenlik sembolleri
	2.2.2 Haberleşmeye özel semboller
	2.2.3 Çeşitli bilgi tipleri için semboller
	2.2.4 Grafiklerdeki semboller

	2.3 Dokümantasyon
	2.4 Kayıtlı ticari markalar

	3 Temel güvenlik talimatları
	3.1 Personel için gereksinimler
	3.2 Kullanım amacı
	3.3 İş yeri güvenliği
	3.4 İşletim güvenliği
	3.5 Ürün güvenliği
	3.6 IT güvenliği
	3.7 Cihaza özel IT güvenliği
	3.7.1 Bluetooth® kablosuz teknolojisiyle erişim


	4 Teslimatın kabul edilmesi ve ürünün tanımlanması
	4.1 Teslimatın kabul edilmesi
	4.2 Ürün tanımlaması
	4.2.1 İsim plakası
	4.2.2 Üretici adresi

	4.3 Saklama ve taşıma
	4.3.1 Depolama koşulları
	4.3.2 Ürünün ölçüm noktasına taşınması


	5 Montaj
	5.1 Montaj gereksinimleri
	5.1.1 Montaj talimatları
	5.1.2 Dahili kanal bağlantı parçaları
	5.1.3 Anten eksenlerinin hizalanması

	5.2 Cihazın montajı
	5.2.1 Cihazın vidalanması
	5.2.2 Dişli bağlantılara ilişkin bilgiler
	5.2.3 Proses bağlantıları
	5.2.4 Montaj sonrası kontroller


	6 Elektrik bağlantısı
	6.1 Cihazın bağlanması
	6.1.1 Potansiyel eşitleme
	6.1.2 Besleme voltajı
	6.1.3 Güç tüketimi
	6.1.4 Aşırı voltaj koruması
	6.1.5 Ayar aralığı
	6.1.6 Siviç kapasitesi
	6.1.7 Terminal ataması

	6.2 Koruma derecesinin temin edilmesi
	6.3 Bağlantı sonrası kontrol

	7 Çalışma seçenekleri
	8 Devreye alma
	8.1 Ön hazırlıklar
	8.2 Kurulum ve fonksiyon kontrolü
	8.3 Cihazın açılması
	8.4 Devreye alma seçeneklerine genel bakış
	8.5 LED göstergeli çalıştırma tuşu ile devreye alma
	8.5.1 Çalıştırma

	8.6 Yerinde ekran ile devreye alma
	8.6.1  "Devreye alma " sihirbazı hakkında notlar
	8.6.2 Çalıştırma
	8.6.3 Yerinde ekran, kilitleme veya kilit açma prosedürü

	8.7 FieldCare/DeviceCare ile devreye alma
	8.7.1 FieldCare, DeviceCare ve FieldXpert üzerinden bağlantı kurma
	8.7.2 IODD üzerindeki bilgiler
	8.7.3 Çalıştırma

	8.8 İlave çalışma araçları (AMS, PDM, vb.) aracılığıyla devreye alma
	8.9 Çalışma dilinin yapılandırılması
	8.9.1 Yerinde ekran
	8.9.2 Çalıştırma aracı

	8.10 Cihazın yapılandırılması
	8.10.1 Sıvılarda seviye ölçümü
	8.10.2 Katılarda seviye ölçümü
	8.10.3  "Frekans modu " parametresi yapılandırması
	8.10.4 Proses izlemeyi yapılandırma

	8.11 Ayarları yetkisiz erişime karşı koruma
	8.11.1 Yazılım kilitleme veya kilit açma



