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Tancagem

Esse é o resumo das instru¢des de operagéo; mas ele néo
substitui as Instru¢des de operacéo relativas ao equipamento.

As informacdes detalhadas sobre o equipamento podem ser
encontradas nas Instrugdes de operacdo em outras
documentacdes:

Disponivel para todos as versdes de equipamento através de:
s Internet: www.endress.com/deviceviewer

= Smart phone/tablet: Endress+Hauser Operations App
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Sobre este documento Micropilot NMIR81

1 Sobre este documento

1.1 Simbolos

111 Simbolos de seguranca

Este simbolo alerta sobre uma situacéo perigosa. Se esta situacdo néo for evitada, poderédo
ocorrer ferimentos sérios ou fatais.

A ATENCAO

Este simbolo alerta sobre uma situacdo perigosa. A falha em evitar esta situacdo pode resultar
em sérios danos ou até morte.

A\ CUIDADO
Este simbolo alerta sobre uma situacdo perigosa. A falha em evitar esta situacdo pode resultar
em danos pequenos ou médios.

AVISO

Este simbolo contém informacdes sobre procedimentos e outros dados que nédo resultam em
danos pessoais.

1.1.2 Simbolos de elétrica
~o

Corrente alternada

~
Corrente continua e corrente alternada

Corrente continua
1

Conexdo de aterramento

Um terminal aterrado que, pelo conhecimento do operador, esta aterrado através de um
sistema de aterramento.

@ Aterramento de protecéo (PE)

Terminais de terra devem ser conectados ao terra antes de estabelecer quaisquer outras
conexdes.

Os terminais de terra sdo localizados dentro e fora do equipamento:
s Terminal interno de terra: conecta o aterramento de protecédo a rede elétrica.
= Terminal de terra externo: conecta o equipamento ao sistema de aterramento da fabrica.

1.1.3 Simbolos de ferramentas

U
Chave Phillips

| P
Chave de fenda
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Micropilot NMR81

Sobre este documento

Qo

Chave de fenda Torx

Oz
Chave Allen

=8

Chave de boca

1.1.4 Simbolos para determinados tipos de informacdes e graficos

& Permitido

Procedimentos, processos ou a¢des que sdo permitidos

Preferido

Procedimentos, processos ou a¢des que sdo recomendados

Proibido

Procedimentos, processos ou a¢des que sdo proibidos

EY Dica

Indica informacé&o adicional
Consulte a documentacdo
(2

Referéncia ao grafico

>

Aviso ou etapa individual a ser observada

i, &, B

Série de etapas

Ly

Resultado de uma etapa

=)

Inspecdo visual

Operacéo através da ferramenta de operacéo

Pardmetro protegido contra gravagéo
1,2,3,..

Numeros de itens

A B, G, ...

Visualizacdes

A — [@ Instrucdes de seguranca

Observe as instru¢des de seguranca contidas nas instruc¢des de operacédo correspondentes

E—& Resisténcia a temperatura dos cabos de conexdo
Especifica o valor minimo da resisténcia a temperatura dos cabos de conex&o

Endress+Hauser



Sobre este documento Micropilot NMIR81

1.2 Documentacdo

Os seguintes tipos de documentacédo estdo disponiveis na area de downloads do site da
Endress+Hauser (www.endress.com/downloads):

ﬂ Para uma visdo geral do escopo da respectiva Documentacéo técnica, consulte:
= Device Viewer (www.endress.com/deviceviewer): insira o numero de série da etiqueta
de identificagdo
= Aplicativo de Operagées da Endress+Hauser: Insira o numero de série da etiqueta de
identificacdo ou escaneie o cddigo de matriz na etiqueta de identificacéo.

1.2.1 Informacdes técnicas (TI)

Auxilio de planejamento
O documento contém todos os dados técnicos do equipamento e fornece uma visdo geral dos
acessorios e outros produtos que podem ser solicitados para o equipamento.

1.2.2 Resumo das instrugdes de operacdo (KA)

Guia que leva rapidamente ao primeiro valor medido
O Resumo das instrucdes de operagdo contém todas as informacdes essenciais desde o
recebimento até o comissionamento inicial.

1.2.3 Instrucdes de operacéo (BA)

As instrucdes de operagdo contém todas as informac6es necessarias em varias fases do ciclo
de vida do equipamento: desde a identificacdo do produto, recebimento e armazenamento, até
a instalacdo, conexdo, operacdo e comissionamento, incluindo a localizacdo de falhas,
manutencdo e descarte.

Elas também contém uma explicacdo detalhada de cada pardmetro individual no menu de
operacdo (exceto o menu Especialista). A descricdo destina-se aqueles que trabalham com o
equipamento em todo seu ciclo de vida e executam configuracdes especificas.

1.2.4 Descricéio dos parametros do equipamento (GP)

A descricdo dos pardmetros do equipamento fornece uma explicacdo detalhada de cada
parametro individual na 2 parte do menu de operacdo: o menu Especialista . Ela contém
todos os pardmetros do equipamento e permite o acesso direto aos parametros pela insercédo
de um codigo especifico. A descricdo destina-se aqueles que trabalham com o equipamento
em todo seu ciclo de vida e executam configuracdes especificas.

1.2.5 Instrucdes de seguranca (XA)

Dependendo da aprovagdo, as seguintes Instrucdes de seguranca (XA) sdo fornecidas
juntamente com o equipamento. Elas sdo parte integrante das instrugdes de operacéo.

ﬂ A etiqueta de identificacdo indica as Instrugdes de seguranca (XA) que séo relevantes ao
equipamento.

1.2.6 Instruges de instalagéo (EA)

As instrucdes de instalacdo sdo usadas para substituir uma unidade defeituosa por uma
unidade funcional do mesmo tipo.

6 Endress+Hauser
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Micropilot NMR81 Instru¢des de seguranca bésicas

2 Instrucdes de seguranca basicas

2.1 Especificacbes para o pessoal

O pessoal deve preencher as sequintes especificacdes para suas tarefas:

» Especialistas treinados e qualificados devem ter qualificacéo relevante para esta funcéo e
tarefa especifica.

» Estejam autorizados pelo dono/operador da planta.

» Estejam familiarizados com as requlamentacdes federais/nacionais.

» Antes de iniciar o trabalho, leia e entenda as instru¢des no manual e documentacéo
complementar, bem como nos certificados (dependendo da aplicagdo).

» Siga as instrucdes e esteja em conformidade com condic6es bésicas.

2.2 Uso indicado

Aplicacéo e materiais medidos

O medidor descrito nessas Instru¢des de operacéo destina-se a medicdo de nivel continua e
sem contato em liquidos. O equipamento deve ser instalado em tanques metalicos fechados,
tanques de concreto reforcados ou estruturas de isolamento similares feitas de material
atenuante semelhante. A operacéo é completamente inofensiva para pessoas e animais.

Dependendo da versdo solicitada, o medidor pode também medir meios potencialmente
explosivos, inflamaveis, venenosos e oxidantes.

Os medidores para uso em areas classificadas, em aplica¢des higiénicas ou em aplica¢des onde
hé um risco maior devido a pressdo de processo, estdo etiquetados de acordo na etiqueta de
identificacéo.

Para garantir que o medidor permaneca em condi¢des adequadas durante o tempo de

operagéo:

» Apenas utilize o medidor em total conformidade com os dados na etiqueta de identificacdo
e condicOes gerais listadas nas Instru¢des de Operacdo e documentagdo complementar.

» Verifique na etiqueta de identificacdo se o equipamento solicitado pode ser colocado em
seu uso pretendido na drea relacionada & aprovacdo (ex. protecdo contra explosdes,
seguranca de tanque pressurizado).

» Use o medidor apenas para meios cujas partes molhadas do processo sejam
adequadamente resistentes.

» Se o medidor ndo for operado em temperatura atmosférica, é absolutamente
imprescindivel a observancia das condigdes basicas relevantes especificadas na
documentacdo associada do equipamento.

» Proteja o medidor permanentemente contra a corrosdo de influéncias ambientais.

» Observe os valores-limite nas 'Informaces técnicas".

O fabricante néo é responsavel por danos causados pelo uso incorreto ou ndo indicado.

Risco residual
Durante a operacédo o sensor pode assumir uma temperatura proxima aquela do material
medido.
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Instrugdes de seguranca bésicas Micropilot NMR81

Risco de queimadura devido a superficies quentes!
» Para altas temperaturas de processo: instale protecdo contra o contato para evitar
queimaduras.

2.3 Seguranca do ambiente de trabalho

Para o trabalho no e com o equipamento:
» Use o equipamento de protecdo individual necessario de acordo com as requlamentacées
federais e nacionais.

2.4 Seguranca operacional

Risco de ferimento!
» Opere o equipamento apenas se estiver em condicdo técnica adequada, sem erros e falhas.
» O operador é responsavel pela operacéo livre de interferéncias do equipamento.

Area classificada

Para eliminar riscos a pessoas ou as instala¢des quando o equipamento for usado em &reas

classificadas (por ex. protecdo contra explos&o):

» Verifique na etiqueta de identificacéo se o equipamento solicitado pode ser usado como
indicado na &rea classificada.

» Observe as especificagdes na documentacdo adicional separada que é parte integral destas
Instrugdes.

2.5 Seguranca do produto

Esse medidor foi projetado de acordo com boas praticas de engenharia para atender as
especificacdes de seguranca de ultima geracéo, foi testado e deixou a fabrica em uma condicédo
segura para operacdo. Ele atende os padrdes de seguranca gerais e as especifica¢des legais.

Perda de grau de protecéo ao abrir o equipamento em ambientes umidos

» Se 0 equipamento estiver aberto em um ambiente umido, o grau de protecdo indicado na
etiqueta de identificacdo ndo é mais valido. [sso também pode prejudicar a operacdo segura
do equipamento.

2.5.1 Identificacdo CE

O sistema de medicdo atende aos requisitos legais das diretrizes EU aplicaveis. Elas estdo
listadas na Declara¢do de Conformidade EU correspondente junto com as normas aplicadas.

O fabricante confirma que o equipamento foi testado com sucesso com base na identificagdo
CE fixada no produto.
2.5.2 Conformidade EAC

O sistema de medicdo atende aos requisitos legais das diretrizes EAC aplicaveis. Elas estdo
listadas na Declaracdo de Conformidade EAC correspondente junto com as normas aplicadas.

O fabricante confirma que o equipamento foi testado com sucesso com base na identificacdo
EAC fixada no produto.

8 Endress+Hauser



Micropilot NMR81 Descrigdo do produto

3 Descricdo do produto

3.1 Design do produto

A0027765

1]

1 Desenho do Micropilot NMR81

Invélucro dos componentes eletrénicos

Display e mddulo de operagdo (pode ser operado sem abrir a tampa)
Equipamento de alinhamento para a antena 100 mm (4 in)

Ferramenta de nivel (utilizada para verificar o alinhamento correto da antena)
Conexdo de processo (flange)

Antena de 50 mm (2 in)

Antena de 80 mm (3 in)

Antena de 100 mm (4 in)

O NV WN =
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Recebimento e identifica¢do do produto Micropilot NMR81

4 Recebimento e identificacdo do produto

4.1 Recebimento

Ap6s o recebimento das mercadorias, verifique o sequinte:

= Os cédigos de pedidos na nota de entrega e na etiqueta do produto séo idénticos?

= As mercadorias estdo em perfeito estado?

s Os dados na etiqueta de identificacdo correspondem as informacdes de pedido na nota de
entrega?

= Se necessario (consulte a etiqueta de identificacéo): as instrucdes de seguranca (XA) estdo
presentes?

Se uma dessas condicdes ndo estiver de acordo, entre em contato com o escritério de
venda da Endress+Hauser.

4.2 Identificacdo do produto

As seguintes op¢des estdo disponiveis para identificacdo do equipamento:

= Especifica¢des da etiqueta de identificacdo

® Inserir o numero de série da etiqueta de identificacdo no Device Viewer
(www.endress.com/deviceviewer): todas as informag&es sobre o equipamento e uma visdo
geral da Documentacdo Técnica fornecida com o equipamento s&o exibidos.

= Insira o numero de série na etiqueta de identificacdo no Aplicativo de Operacdes da Endress
+Hauser ou escaneie o cdédigo da matriz 2-D (QR code) na etiqueta de identificagdo com o
Aplicativo de Operacdes da Endress+Hauser: todas as informacdes sobre o equipamento e a
documentacdo técnica referente ao equipamento serdo exibidas.

ﬂ Para uma visdo geral do escopo da respectiva Documentacédo técnica, consulte:
= Device Viewer (www.endress.com/deviceviewer): insira o numero de série da etiqueta
de identificagdo
= Aplicativo de Operagées da Endress+Hauser: Insira o numero de série da etiqueta de
identificacdo ou escaneie o cddigo de matriz na etiqueta de identificacéo.

4.2.1 Endereco do fabricante

Endress+Hauser SE+Co. KG
Hauptstraie 1
79689 Maulburg, Alemanha

Local de fabricacéo: consulte a etiqueta de identificagéo.

4.3 Armazenamento e transporte

43.1 Condicdes de armazenamento

= Temperatura de armazenamento: -50 para +80 °C (-58 para +176 °F)
= Armazene o equipamento na embalagem original.

10 Endress+Hauser
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Micropilot NMR81 Recebimento e identifica¢do do produto

4.3.2 Transporte
A\ CUIDADO

0 invoélucro ou a antena podem ser danificados ou quebrar.

Risco de ferimentos

» Transporte o medidor até o ponto de medi¢do em sua embalagem original ou na conexdo
de processo.

» Ndio fixe os equipamento de icamento (lingas de suspenséo, olhais de suspenséo, etc.) no
invélucro ou na antena, mas sim na conex&o de processo. Leve em consideracédo o centro de
gravidade do equipamento para evitar inclinacdo indesejada.

» Esteja em conformidade com as instrucdes de seguranca, condi¢des de transporte para
equipamento acima de 18 kg (39.6 1b) (IEC 61010).

Endress+Hauser 11



Instalagéo Micropilot NMIR81

5 Instalacdo
5.1 Condicbes de instalacdo
51.1 Posicdo de montagem

Condicdes gerais

= N&o instale no centro do tanque.

= Né&o instale acima de um fluxo de enchimento.

= Evite quaisquer instalacdes no tanque (ex. chaves fim de curso, sondas de temperatura)
dentro do feixe de sinal.

Distdncia minima da parede

Faixa de medicédo Distancia minima da parede
Antena 50 mm/2" " Antena 80 mm/3"? Antena 100 mm/4">)

5m (16 ft) 0.3 m (0.98 ft) 0.17 m (0.55 ft) 0.13 m (0.44 ft)
10 m (33 ft) 0.6 m (1.9 ft) 0.33m (1.1 ft) 0.27 m (0.87 ft)
15 m (49 ft) 0.9m (2.9 ft) 0.5m (1.6 ft) 0.4m (1.3 ft)
20 m (66 ft) 1.2m (3.9 ft) 0.67 m (2.2 ft) 0.53m (1.7 ft)
25 m (82 ft) 1.5m (4.9 ft) 0.83m (2.7 ft) 0.67 m (2.2 ft)
30 m (98 ft) 1.8m (5.9 ft) 1.0m (3.3 ft) 0.8 m (2.6 ft)

1) Recurso de emisséo de pedido 100 "Antena’, opcdo AB

2) Recurso de emissdo de pedido 100 "Antena’, opgdo AC

3) Recurso de emisséo de pedido 100 "Antena’, op¢édo AD

5.1.2 Montagem do bocal

A0032956
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Micropilot NMR81

Instalagéo

Didmetro do bocal interno (@D) Comprimento maximo do bocal (Hpg ) ¥

Antena AB?: Antena AC: Antena AD:

50mm/2" 80mm/3" 100mm/4"
>45mm (1.77 in); < 75 mm (2.95 in) 600 mm (24 in) -
>75mm (2.95 in); < 95 mm (3.74 in) 1000 mm (40 in) 1700 mm (68 in) -
>95 mm (3.74 in); < 150 mm (5.91 in) 1250 mm (50 in) 2150 mm (86 in) 2850 mm (114 in)
> 150 mm (5.91 in) 1850 mm (74 in) 3200 mm (128 in) 4300 mm (172 in)

1) Em bocais mais longos, espera-se que o desempenho da medic&o seja inferior.

2) Recurso 100 da estrutura do produto

Endress+Hauser 13



Instalagéo Micropilot NMIR81

5.1.3 Alinhamento vertical da antena de 50 mm (2") e antena de 80 mm (3")

Para uma preciséo ideal de medicéo, a antena deve ser instalada perpendicularmente a
superficie do meio. Uma vedag8o ajustavel estd disponivel para o alinhamento.

Vedacdo ajustavel

— -

A0027787

2 Vedagdo ajustdvel usada para alinhar o equipamento em +8 °
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Micropilot NMR81 Instalagdo

5.1.4 Alinhamento vertical da antena de 100mm (4")

Para uma precisdo ideal de medicéo, a antena deve ser instalada perpendicularmente a
superficie do meio. Para essa finalidade, a antena de 100mm (4") sempre possui uma unidade
de alinhamento. Uma ferramenta de nivel indicando o alinhamento correto esta presa a
ferramenta de alinhamento.

A0027776

3 Unidade de alinhamento da antena de 100mm (4")

1 Ferramenta de nivel indicando o alinhamento correto
a  Angulo de alinhamento; Qg = 25 °

Endress+Hauser 15



Conex&o elétrica Micropilot NMIR81

6 Conexao elétrica

6.1 Esquema de ligacéo elétrica

g@

A0026372

4 Compartimento do terminal (exemplo tipico) e terminais de terra

Rosca do invélucro

As roscas do compartimento dos componentes eletronicos e de conexdo podem ser
revestidas com um revestimento anti-friccéo.

O seguinte se aplica para todos os materiais de invélucro:

Naéo lubrifique as roscas do invélucro.

Areas do terminal A/B/C/D (slots para médulos E/S)

Moédulo: Até quatro médulos E/S, dependendo do cédigo do pedido

= Os médulos com quatro terminais podem estar em qualquer um desses slots.
= Os moédulos com oito terminais podem estar no slot B ou C.

ﬂ A atribuicdo exata dos moédulos para os slots depende da versdo do equipamento
> B21.

Area do terminal E

Moédulo: Interface HART Ex i/IS
= E1: H+

= E2: H-

16 Endress+Hauser



Micropilot NMR81 Conexéo elétrica

Area do terminal F

Display remoto

= F1: V¢ (conectar ao terminal 81 do display remoto)

= F2:Sinal B (conectar ao terminal 84 do display remoto)
= F3:Sinal A (conectar ao terminal 83 do display remoto)
= F4: Gnd (conectar ao terminal 82 do display remoto)

Area do terminal G (para fonte de alimentacéo de corrente alternada de alta tenséo e
fonte de alimentacéo de corrente alternada de baixa tens&o)

= GI:N

= (G2:n&o conectado

= G3:L

Area do terminal G (para fonte de alimentacdo de corrente continua de baixa tenséo)
= G1:L-

= G2:ndo conectado

= G3:L+

Area do terminal: terra de protecdo
Modulo: conexdo de aterramento de protecéo (parafuso M4)

S

A0018339

5 Area do terminal: terra de protecdo
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Conex&o elétrica Micropilot NMIR81

6.1.1 Fonte de alimentacéo

mé
O 0 0
Siexs

g@

A0033413

Gl N

G2 ndo conectado

G3 L

4  LED verde: indica a fonte de alimentagdo

ﬂ A fonte de alimentacdo também estd indicada na etiqueta de identificacéo.

Fonte de alimentacéo

Fonte de alimentac&o de corrente alternada de alta tensdo:
Valor operacional:
100 para 240 Vac (- 15% + 10 %) =85 para 264 Vac, 50/60 Hz

Fonte de alimentac&o de corrente alternada de baixa tensao:
Valor operacional:
65 Vac (-20% +15 %) =52 para 75 V¢, 50/60 Hz

Fonte de alimentac&o de corrente continua de baixa tensédo:
Valor operacional:
24 para 55 Vpe (-20% + 15 %) = 19 para 64 Vi

Consumo de energia

A poténcia maxima varia com a configuracdo dos médulos. Como um valor de mostra poténcia
aparente, selecione os cabos aplicdveis de acordo. A energia atual efetivamente consumida é
12 W.

Fonte de alimentac&o de corrente alternada de alta tensdo:
28.8 VA

Fonte de alimentacéo de corrente alternada de baixa tensédo:
21.6 VA

Fonte de alimentac&o de corrente continua de baixa tensédo:
13.4W

18 Endress+Hauser



Micropilot NMR81 Conexéo elétrica

6.1.2 Display remoto e médulo de operacdo DKX001

B A ¢
&)

A0037025

6 Conexdo do display remoto e do médulo de operagdo DKX001 para o equipamento de tancagem
(NMR8x, NMS8x ou NRF8x)

1  Display remoto e médulo de operagdo
2 Cabo de conexdo
3 Equipamento de tancagem (NMR8x, NMS8x ou NRF8x)

ﬂ O display remoto e o médulo de operagdo DKX001 estdo disponiveis como um acessorio.
Para mais detalhes, consulte SD01763D.

ﬂ = O valor medido é indicado no DKX001, no display local e no médulo de operacdo
simultaneamente.
= O menu de operac¢do néo pode ser acessado em ambos os moédulos ao mesmo tempo.
Se 0o menu de operacdo for inserido em um dos médulos, o outro médulo é
automaticamente bloqueado. Esse bloqueio permanece ativo até que o menu seja
fechado no primeiro médulo (volta ao display de valor medido).
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6.1.3 Interface HART Ex i/IS

‘ X~/

=)

—
= )
Y

A0033414

E1 H+
E2 H-

3 LED laranja: indica comunicagdo de dados

ﬂ Essa interface sempre opera como o mestre HART principal para os transmissores HART
escravos conectados. Por outro lado, os médulos de E/S analégica podem ser
configurados como um HART mestre ou escravo > B 24 > B 27.
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6.1.4 Slots para os médulos E/S

O compartimento do terminal contém quatro slots (A, B, C e D) para os modulos E/S.
Dependendo da versdo do equipamento (recursos de emissdo de pedido 040, 050 e 060),
esses slots contém modulos E/S diferentes. A atribuicdo do slot para o equipamento em mé&os
é indicada em uma etiqueta anexada a tampa traseira do moédulo do display.

B

‘AD030070

Etiqueta mostrando (dentre outras coisas), os médulos nos slots A a D.
Entrada para cabo para o slot A
Entrada para cabo para o slot B
Entrada para cabo para o slot C
Entrada para cabo para o slot D

OO~
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6.1.5 Terminais do médulo "Modbus", médulo "V1" ou médulo "WM550"

D 1234

Ollalgjal

1T T 17T
D1-4

A 1234

Ollagjal

1T _TIACT 17T
Al-4

A0031200

7 Designagdo dos modulos "Modbus", "V1"ou "WM550" (exemplos); dependendo da versdo do
equipamento, esses médulos também podem estar no slot B ou C.

Dependendo da versdo do equipamento, o médulo "Modbus' e/ou "V1" ou "WM550" pode estar
em diferentes slots do compartimento do terminal. No menu de operacéo, as interfaces
"Modbus" e "V1"ou"WM550" sdo designadas pelo respectivo slot e os terminais dentro desse
slot: A1-4, B1-4, C1-4, D1-4.

Terminais do médulo "Modbus"
Desigr};algéo do médulo no menu de operacdo: Modbus X1-4; (X = A, B, CouD)
= X1

= Nome do terminal: S

. Dl?scrigéo: Blindagem de cabo conectada através de um capacitor a EARTH
= X2

= Nome do terminal: OV

s Descricdo: Referéncia comum
= X3V

= Nome do terminal: B-

= Descricdo: Linha de sinal ndo-inversor
» x4

= Nome do terminal: A+

= Descricdo: Linha de sinal inversor

1) Aqui, X" representa um dos slots "A", "B, "C" ou "D".
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Terminais do médulo "V1" e "WM550"
Desigrzl?géo do mddulo no menu de operacdo: V1 X1-4 ou WM550 X1-4; (X=A, B, CouD)
= X1

s Nome do terminal: S

] Dl?scrigéo: Blindagem de cabo conectada através de um capacitor a EARTH
= X2

= Nome do terminal: -

= Descricdo: ndo conectado
» X3V

= Nome do terminal: B-

» Descricdo: Sinal do ciclo do protocolo
. X4 Y

s Nome do terminal: A+

= Descricdo: Sinal + do ciclo de protocolo

2) Aqui, X" representa um dos slots "A", "B, "C" ou "D".
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6.1.6 Conexdo do médulo "E/S analdgica" para utilizacdo passiva

ﬂ = Na utilizacdo passiva, a fonte de alimentacéo para a linha de comunicac¢éo deve ser

alimentada por uma fonte externa.
= Aligacdo elétrica deve estar de acordo com o modo de operacdo desejado do modulo

E/S analdgica; observe os desenhos abaixo.
= Os cabos blindados devem ser usados para a linha de sinal 4 a 20 mA.

"Modo de operacédo" = "4..20mA output" ou "HART slave +4..20mA output”

C 12345678

B 123 45678

Lo

A0027931
8 Utilizagdo passiva do médulo de E/S analégica no modo de saida

a  Fonte de alimentagdo
b Saida do sinal HART
¢ Avaliagdo de sinal analdgico
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Conexdo elétrica

"Modo de operacédo" = "4..20mA input" ou "HART master+4..20mA input"

C 12345678

B 12345678

[

9 Utilizagdo passiva do médulo de E/S analdgica no modo de entrada

a  Fonte de alimentagéo
b  Equipamento externo com 4...20mA e/ou saida do sinal HART

Endress+Hauser
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"Modo de operacédo" = "HART mestre"

C 12345678

T
i

B 12345678

2

A0027934
10  Utilizagdo passiva do modulo de E/S analdgica no modo mestre HART

a  Fonte de alimentagdo
b Até 6 equipamentos externos com saida do sinal HART
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6.1.7 Conexdo do médulo de "E/S analégica" para utilizacdo ativa

ﬂ = No uso ativo, a fonte de alimentacédo para a linha de comunicacéo ¢ alimentada pelo
proprio equipamento. N&o ha necessidade de uma fonte de alimentagéo externa.
= Aligacdo elétrica deve estar de acordo com o modo de operacdo desejado do moédulo
E/S analdgica; observe os desenhos abaixo.
= Os cabos blindados devem ser usados para a linha de sinal 4 a 20 mA.

ﬂ = O consumo méaximo de corrente dos equipamentos HART conectados: 24 mA
(ou seja, 4 mA por equipamento se 6 equipamentos estiverem conectados).
= Tens&o de saida do médulo Ex-d: 17.0 V@4 mA a 10.5 V@22 mA
s Tens&o de saida do médulo Ex-ia: 18.5 V@4 mA a 12.5 V@22 mA

"Modo de operacéo" = "4..20mA output” ou "HART slave +4..20mA output”

C 12345678

B 12345678

Ll

A0027932

11  Utilizagdo ativa do médulo de E/S analégica no modo de saida

a  Saida do sinal HART
b Avaliagdo de sinal analdgico
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Micropilot NMIR81

"Modo de operacdo" = "4..20mA input" ou "HART master+4..20mA input"

C 12345678

B 12345678

| |

12 Utilizagdo ativa do médulo de E/S analégica no modo de entrada

a  Equipamento externo com 4...20mA e/ou saida do sinal HART

28
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"Modo de operacédo" = "HART mestre"

A0027936

13 Utilizagdo ativa do médulo de E/S analdgica no modo mestre HART

a  Até 6 equipamentos externos com saida do sinal HART

ﬂ O consumo de corrente méaximo para os equipamentos HART conectados é 24 mA (isto é,
4 mA por equipamento, se 6 equipamentos estdo conectados).

29
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6.1.8 Conexdo de um RTD

A B C

123 45678 123 45678 123 45678
[ | I:ﬂ:ﬂ:ﬂ:ﬂ:l’

cliolo] [2liclcliclc) o]0 [2lclalolo)] ololo] [lclolollo)]

I~ \{(XH =3
A Conexdo RTD de 4 fios

B Conexdo RTD de 3 fios
C  Conexdo RTD de 2 fios

A0026371

ﬂ O cabo blindado deve ser usado para a conexdo do RTD.
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6.1.9 Terminais do médulo "E/S digital"

C 1234

[ TOCT T°T

C1-2 C3-4

A 1234

o[BEH

[T TN T7T

Al-2 A3-4

AD026424

14 Designagdo das entradas ou saidas digitais (exemplos)

= Cada mddulo digital IO fornece duas entradas ou saidas digitais.

= No menu de operacéo, cada entrada ou saida é designada pelo slot respectivo e dois
terminais dentro deste slot. A1-2, por exemplo, denota os terminais 1 e 2 do slot A. O
mesmo é vélido para os slots B, C e D se eles contiverem um moédulo de ES Digital.

= Para cada um desses pares de terminais, um dos seguintes modos de operac¢éo pode ser
selecionado no menu de operagdo:
= Desabilitar
= Saida passiva
= Entrada passiva
= Entrada ativa
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6.2 Requisitos de conexao
6.2.1 Especificacdo do cabo

Terminais

Secéo transversal do fio 0.2 para 2.5 mm? (24 para 13 AWG)
Uso para terminais com funcéo: sinal e fonte de alimentacéo

= Terminais da mola (NMx8x-xx1...)

= Terminais de parafuso (NMx8x-xx2...)

Secéio transversal max. do fio. 2.5 mm? (13 AWG)
Use para terminais com funcédo: Terminal de terra no compartimento de terminais

Secfio transversal max. do fio. 4 mm? (11 AWG)

Use para terminais com funcdo: Terminal de terra no invélucro
Linha de fonte de alimentacéo

O cabo padrédo do equipamento é suficiente para a linha de energia.

Linhas de sinais analdgicos

O cabo blindado deve ser usado para:

® 3s 4 para 20 mA linhas de sinal.

= 3 conexdo RTD.

Linhas E/S digitais

= Recomenda-se cabo blindado se estiver utilizando os relés.

= Observe o conceito de aterramento da planta.

Linha de comunicacdo HART

Recomenda-se cabo blindado se estiver utilizando um protocolo HART. Observe o conceito de
aterramento da planta.

Linha de comunica¢do Modbus

= Observe as condi¢des do cabo da TIA-485-A, Telecommunications Industry Association.
s Condigdes adicionais: Utilize cabo blindado.

Linha de comunicacgdo V1

s Par enrolado de 2 fios; cabo com blindagem ou sem blindagem
= Resisténcia em um cabo: < 120 Q
s Capacitancia entre linhas: < 0.3 pF

Linha de comunica¢do WM550

s Par enrolado de 2 fios; cabo sem blindagem

= Seco transversal minima 0.5 mm?2 (20 AWG)
= Resisténcia total maxima do cabo: < 250 Q

= Cabo com baixa capacitancia
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6.3 Garantia do grau de protecdo

Para garantir o grau de protecéo especificado, execute as etapas a seqguir apés a conexao
elétrica:

1. Verifique se as vedag¢des do involucro estdo limpas e devidamente encaixadas. Seque,
limpe ou substitua as vedagdes, se necessario.

2. Aperte todos os parafusos do invélucro e as tampas dos parafusos.
Aperte firmemente os prensa-cabos.

4. Para garantir que a umidade néo entre na entrada para cabos, direcione o cabo de
maneira a formar um loop antes da entrada para cabos ("armadilha d'dgua").

"

A0029278

5. Insira o conector cego apropriado para a classificacdo de sequranca do equipamento (ex.
Ex d/XP).
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7 Comissionamento

7.1 Métodos de operacao

7.1.1 Operacdo através do display local

AD028345

15 Display e elementos de operagdo

1  Display de cristal liquido (LCD)
2 Teclas dpticas; pode ser operado através do vidro da tampa. Se usado sem o vidro da tampa, posicione
seu dedo delicadamente em frente ao sensor optico para ativag@o. Néo pressione com forga.
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Visualizacéo padrdo (display do valor medido)

1
A

XXX XXXXXX — 3

— I mm

—4841. 00

16  Aparéncia tipica da visualizagdo padrdo (display do valor medido)

Modulo do display

Area de status

N o W N =

Etiqueta do equipamento

Area de display para valores de medidos
Area de display para o valor medido e os simbolos de status
Valor medido e simbolo de status

A0028317

ﬂ Para o significado dos simbolos do display, consulte as Instruges de operacédo (BA) do

equipamento.

Fungdo das teclas na visualizagdo padrdo

Tecla

Significado

&

A0028326

Tecla Enter

= Pressionar a tecla rapidamente abre o menu de operagéo.

= Pressionar a tecla por 2 s abre o menu de contexto.

Visualizacdo de navegacdo (menu de operagéo)

Para acessar o menu de operacéo (visualizacdo de navegacéo), prossiga como segue:

1. Navisualizacdo padréo, pressione E por, pelo menos, dois segundos.
“~ Aparece o menu de contexto.

2. Selecione Chave de bloqueio desativado do menu de contexto e confirme,
pressionando E.

3. Pressione E novamente para acessar o menu de operacéo.

Endress+Hauser
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— /F I../Setup 00215-11— 2

Tank level

5500.00 mm
= Mapping

= Advanced Setup 3
A0045875
17  Visualizagdo de navegagdo
1 Submenu ou assistente atual
2 Cddigo de acesso rdpido
3 Areado display para navegagdo
7.1.2 Operacédo através da interface de operacéo e FieldCare/DeviceCare

A0023737
18  Operagdo através da interface de operagdo

1 Interface de operagéo (CDI = Interface de dados comuns da Endress+Hauser)

2 Commubox FXA291
3 Computador com ferramenta de operagdo "FieldCare" ou "DeviceCare" e "Comunicagdo CDI FXA291"

COM DTM
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Comissionamento

7.2 Termos relativos a tancagem

19  Termos relativos a medicdo por radar do tanque

Altura manométrica de referéncia
Empty

Placa de dados

Tank ullage

Tank level

Tank reference height

Distancia

Referéncia de imersdo

NN =

Endress+Hauser
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7.3 Configuracdes iniciais
7.3.1 Configuracdo do idioma do display

Configuracéo do idioma do display através do médulo de display

1. Navisualizacdo padréo (), pressione "E". Se necessario, selecione Chave de bloqueio
desativado do menu de contexto e pressione "E' novamente.

0O Language aparece.

2. Abra Language e selecione o idioma do display.

Ajuste o idioma do display através de uma ferramenta de operacéo (ex. FieldCare)
1. Navegue para: Configuracdo > Configuracéo avancada > Exibi¢do - Language

2. Selecione o idioma do display.

ﬂ Essa configuracdo afeta somente o idioma no modelo de display. Para configurar o
idioma na ferramenta de operacéo, utilize a funcionalidade de configuracdo de idioma do
FieldCare ou DeviceCare, respectivamente.

7.3.2 Configurar o relégio em tempo real

Configurar o relégio em tempo real através do modulo de display

1. Navegue para: Configuracdo > Configuracdo avancada - Date / time - Set date

2. Use os sequintes parametros para definir o relégio em tempo real com a data e hora

atuais: Year, Month, Day, Hour, Minutes.

Configurar o relégio em tempo real através de uma ferramenta de operacdo (p. ex.
FieldCare)

1. Navegue para: Configuracdo > Configuragéo avancada - Date / time

2.

Date/time: {p 2016-04-20 09:32:24

Set date: P Please select [v]

Please select
Abort

Confirm time

Va até Set date e selecione a Iniciar.
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3.
Dateftime: {p | 2016-04-20 09:34:25
Setdate: ? | Please select i[v]
Year: 2016

=
[=]
o
=3
N

Day: 20
Hour: 9
Minute: 34

Use os seguintes parametros para definir a data e hora: Year, Month, Day, Hour,
Minutes.

Dateftime: €  2016-04-20 09:35:49

Setdate: ? P Please select (v]
e Please select

Abort
Month: Start
Day
Hour: 9
Minute 34

V4 até Set date e selecione a Confirm time.
L~ Oreldgio em tempo real esta configurado para a data e hora atual.
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7.4

7.4.1

Configuracdo da medicdo do radar

Configurac¢des basicas

Submenu: Configuracéo

Parametro Significado / Acéo
Tag do equipamento | Defina um nome para identificar o ponto de medicdo dentro da planta.
Units preset Selecione um conjunto de unidades para comprimento, pressdo e temperatura.
Empty Insira a distancia da borda inferior da flange do equipamento até a placa datum.
Tank level Exibe o nivel medido. Verifique se o valor indicado corresponde ao nivel real.
Set level Pode ser utilizado para corrigir um desvio constante do nivel medido:
Se o nivel indicado néo corresponder ao nivel atual: insira o nivel atual nesse parametro. Um
deslocamento para o nivel medido é automaticamente aplicado.
O parametro Set level somente pode ser usado para compensar um erro de nivel
constante. Para eliminar erros resultantes de ecos de interferéncia, utilize o supressor de
eco de interferéncia (mapa).
7.4.2 Supressdo do eco de interferéncia (mapa)

Submenu: Configuracéo

Parametro

Significado / Acéo

Distancia

Mostra a distancia medida da borda inferior da flange do equipamento até a superficie do
produto. Verifique se esse valor esta correto.

Confirmar distancia

Especifique se a distancia medida corresponde a distancia real.

Mapeamento
apresentado

Exibe até qual distancia um mapeamento ja foi registrado.

Ponto final do
mapeamento

Somente visivel para Confirmar distancia = Mapa manual.

Determina até qual distancia um novo mapeamento seréa registrado.

Dependendo da selegédo em Confirmar distancia um valor adequado é definido para esse
parametro. Normalmente, ndo ha necessidade em mudar esse valor.

Gravar mapa

Somente visivel para Confirmar distancia = Mapa manual.
Selecione Gravar mapa.Isso inicia o registro do novo mapa.

40
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7.5 Configuracdo das entradas
7.5.1 Configuracdo das entradas HART

Conectar e enderecar equipamentos HART

= pu
b C 125
c oEEa J
0 | | [
8221 C1-3
B 123
olE=s B 123
EISEE ofie=s
QE0
S
B1-3

A0032955

20  Posstveis terminais para malhas HART

B Moddulo de E/S analégica no slot B (disponibilidade de acordo com a versdo do equipamento )
C  Modulo de E/S analdgica no slot C (disponibilidade de acordo com a versdo do equipamento )
E  HART Ex é a saida (disponivel em todas as versdes do equipamento)

ﬂ Equipamentos HART devem ser configurados e fornecidos um endereco HART tnico
através de sua propria interface de usudrio antes que sejam conectados ao monitor
lateral do tanque Micropilot NMR8x .

Submenu: Configuracéo - Configuragéo avancada > Input/output > Analog I/0

Parametro Significado / Agéo

Modo de operacéo | Selecione:

= HART master+4..20mA input se apenas um equipamento HART estiver conectado a esse
ciclo. Neste caso, o sinal 4-20mA pode ser utilizado adicionalmente ao sinal HART.

= HART mestre se até 6 equipamentos HART estiverem conectados a esse ciclo.

3) O software atual ndo suporta equipamentos HART com enderego O (zero)
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Submenu: Configuracdo > Configuracéo avancada > Input/output > HART devices > HART Device(s) 0)2)

Parametro

Significado / Acéo

Output pressure

Se o0 equipamento medir uma press&o: Selecione qual das variaveis HART (PV, SV, TV ou

QV) contém a presséo.
Do contrario: mantenha o ajuste de fabrica: No value

contém o nivel.
Do contrario: mantenha o ajuste de fabrica: No value

Output density = Se 0 equipamento medir uma densidade: Selecione qual das variaveis HART (PV, SV, TV
ou QV) contém a densidade.
= Do contrario: mantenha o ajuste de fabrica: No value
Output temperature = Se 0 equipamento medir uma temperatura: Selecione qual das variaveis HART (PV, SV, TV
ou QV) contém a temperatura.
= Do contrdrio: mantenha o ajuste de fabrica: No value
Output vapor = Se 0 equipamento medir a temperatura do vapor: Selecione qual das varidveis HART (PV,
temperature SV, TV ou QV) contém a temperatura do vapor.
= Do contrario: mantenha o ajuste de fabrica: No value
Output level = Se 0 equipamento medir um nivel: Selecione qual das variaveis HART (PV, SV, TV ou QV)

1) Ha um "HART Device(s)" para cada equipamento HART conectado.
2) Essa configuragéo pode ser pulada para um Prothermo NMT5xx e NMT8x ou Micropilot FMR5xx conectado, j&

que para esses equipamentos o tipo de valor medido é identificado automaticamente.

42
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7.5.2 Configuracdo das entradas de 4-20mA

A0032464

21  Posstveis locais dos médulos de E/S analdgica que podem ser usados com uma entrada 4-20 mA.
O cédigo de pedido do equipamento determina qual desse modulos estd realmente presente.

Submenu: Configuracéo - Configuracgéo avan¢ada > Input/output -> Analog I/0 b

Parametro

Significado / A¢éo

Modo de operacéo

Selecione 4..20mA input ou HART master+4..20mA input

Process variable Selecione qual variavel de processo é transmitida pelo equipamento conectado.
Analog input 0% value Defina que valor da variavel de processo corresponde a uma corrente de entrada de 4 mA.
Analog input 100% value | Defina que valor da varidvel de processo corresponde a uma corrente de entrada de
20 mA.
Process value Verifique se o valor indicado corresponde ao valor real da varidvel de processo.
1) Ha um "Analog [/0" para cada médulo E/S Analégica do equipamento.
Endress+Hauser
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I [mA]
4
20mA -
1—m
4mA -
A0029264
22 Escalada da entrada 4-20 mA para a varidvel do processo
1 Inputvalue in mA
2 Process value
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7.53 Configuracdo de um RTD conectado

45678 O{

EEEEw]

45678
i e | B

EEEES
°

23 Posstveis locais dos médulos de E/S analdgica aos quais um RTD pode ser conectado. O cédigo de

pedido do equipamento determina qual desse médulos estd realmente presente.

A0032465

Submenu: Configuracéo - Configuragéo avancada > Input/output -> Analog IP

Parametro Significado / Acéo

RTD type Especifique o tipo de RTD conectado.

RTD connection type Especifique o tipo de conexdo do RTD (2, 3 ou 4 fios).

Input value Verifique se o valor indicado corresponde a temperatura real.

Minimum probe temperature

Especifique a temperatura minima aprovada do RTD conectado.

Maximum probe temperature

Especifique a temperatura méxima aprovada do RTD conectado.

Probe position

Insira a posigdo de fixagdo do RTD (medida a partir da placa de dados).

Endress+Hauser
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A0029269

1 Placa de dados
2 RID
3 Probe position
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7.5.4 Configuracdo das entradas digitais

C 1234
O o] ([en)||| ] (@n]
[T T 171
N
C1-2 C3-4

A 1234

o[BEH

[T TN T7T

Al-2 A3-4

AD026424

24 Possiveis localizagbes dos modulos de E/S Digital (exemplos); o cddigo de pedido define o niimero
e localizagdo dos médulos de entrada digital.

Ha um Digital Xx-x para cada médulo de E/S digital do equipamento. "X" indica o slot no
compartimento de terminal, "x-x" os terminais nesse slot. Os parametros mais importantes
desse submenu sdéoModo de operacéo e Contact type.

Submenu: Configuracéo - Configuracdo avancada > Input/output - Digital Xx-x

Parametro

Significado / Agéo

Modo de operacéo

Selecione o modo de operagéo (consulte o diagrama abaixo).

= Input passive
O médulo DIO mede a tenséo fornecida por uma fonte externa. Dependendo do status da
seletora externa, essa tensdo ¢ de O (seletora aberta) ou excede uma certa tenséo limite
(seletora fechada). Esses dois estados representam o sinal digital.

= Input active
O médulo DIO fornece uma tenséo e usa-a para detectar se a seletora externa esta aberta ou
fechada.

Contact type

Determina como o estado da seletora externa estd mapeado aos estados internos do médulo DIO
(consulte a tabela abaixo). O estado interno da Entrada Digital pode ser, entdo, transferido para
uma Saida Digital ou pode ser usado para controlar a medicé&o.
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2/4

|}\+

1/3

DIO
2/4 i

1/3

A "Modo de operagdo" = "Input passive"
B "Modo de operagdo" = "Input active"

A0029262

Estado da seletora externa Estado interno do médulo DIO
Contact type = Normally open Contact type = Normally closed
Aberto Inativo Ativo
Fechado Ativo Inativo
Comportamento em situac¢Ses especiais:
Durante a inicializa¢do Desconhecido Desconhecido
Erro na medigéo Erro Erro
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7.6 Ligac&o dos valores medidos as variaveis do tanque

Os valores medidos devem estar ligados as varidveis do tanque antes que eles possam ser

utilizados na aplicacéo de tancagem.

ﬂ Dependendo da aplicagdo, nem todos esses parametros serdo relevantes em uma dada

situagdo.

Submenu: Configuracéo - Configuragéo avancada > Aplicacdo - Tank configuration -> Nivel

Parametro

Define a fonte da variavel do tanque a seguir

Water level source

Nivel de agua no fundo

Submenu: Configura¢éo - Configuragéo avancada > Aplicacdo > Tank configuration > Temperatura

Parametro

Define a fonte da variavel do tanque a seguir

Liquid temp source

Temperatura média ou em um ponto do produto

Air temperature source

Temperatura do ar ao redor do tanque

Vapor temp source

Temperatura do vapor acima do produto

Submenu: Configurac¢éo - Configuracdo avancada > Aplicacdo > Tank configuration - Pressdo

Parametro

Define a fonte da variavel do tanque a seguir

P1 (bottom) source

Presséo na base (P1)

P3 (top) source

Press&o superior (P3)
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7.7 Configuracdo dos alarmes (avaliacdo de limite)

Uma avaliacdo de limite pode ser configurada para até 4 varidveis do tanque. A avaliacdo de
limite gera um alarme se o valor ultrapassar um limite superior ou cair abaixo do limite
inferior, respectivamente. Os valores de limite podem ser definidos pelo usuério.

o N o wuw

A0029539

25 Principio da avaliagdo de limite

A Alarm mode = Ligado
B Alarm mode = Latching

1  HHalarm value

2 Halarmvalue

3 Lalarmvalue

4 LL alarm value

5  HHalarm

6  Halarm

7  Lalarm

8 LLalarm

9  'Clear alarm"="'Sim"ou liga e desliga
10 Hysteresis
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Para configurar um alarme, atribua valores apropriados aos sequintes parametros:

Submenu: Configuracédo - Configurac¢éo avancada > Aplicacdo > Alarm > Alarm 1 para 4

Parametro Significado / A¢éo

Alarm mode = Desl.
Nenhum alarme é gerado.
= Ligado
0O alarme desaparece se a condigdo do alarme néo estiver mais presente (levando em
consideragéo a histerese).
= Latching
Todos os alarmes permanecem ativos até que o usudrio selecione Clear alarm = Sim.

Seletor de entrada | Selecione a varidvel de processo que deve ser verificada a respeito de violagéo de limite.

= HH alarm value
= Halarm value

= L alarm value

= LL alarm value

Atribua valores de limite apropriados (consulte o diagrama acima).

7.8 Configuracdo da saida de sinal

7.8.1 Saida analégica 4 para 20 mA saida

C 123
==
C 123 Olgiga J
o EE@ 1171
1 - C1_3
B 123
ofEEE B 123
liojel oll==n
e
[ —
B1-3

A0032464
26  Possiveis locais dos médulos de E/S analdgica que podem ser usados como uma saida

4 para 20 mA. O cédigo de pedido do equipamento determina qual desse médulos estd realmente
presente.
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Cada modulo de E/S analégica do equipamento pode ser configurado como uma saida
analogica 4 para 20 mA. Para fazé-lo, atribua valores apropriados aos sequintes parametros:

Configuracéo > Configuracdo avancada > Input/output > Analog I/0

Parametro Significado / Agéo
Modo de operacéo Selecione 4..20mA output ou HART slave +4..20mA output by 53.
Analog input source Selecione qual variavel do tanque é transmitida através da saida analogica.

Analog input 0% value Especifique o valor da variavel do tanque que corresponde a uma corrente de saida de

4 mA.

Analog input 100% value | Especifique o valor da variavel do tanque que corresponde a uma corrente de saida de
20 mA.

1) "HART slave +4..20mA output' significa que o médulo E/S Analégica funciona como um HART escravo que

ciclicamente envia até quatro varidveis HART a um HART mestre. Para configuracdo da saida HART:
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7.8.2 Saida HART
Essa se¢do so6 é valida para Modo de operacdo = HART slave +4..20mA output.

Configuracédo > Configuracdo avancada -> Comunicac¢éo > HART output -> Configuracéo

Parametro Significado / Acéo

System polling address | Ajuste o endereco de comunica¢do HART do equipamento.

= Atribuir SV Selecione quais variaveis do tanque serdo transmitidas pelas varidveis HART.
= Atribuir TV

o Por padréo, PV transmite a mesma variavel que a saida analdgica e néo precisa ser
= Atribuir QV P ’ q g p

atribuida.
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7.8.3 Modbus, V1 ou saida WM550

D 1234

Ollalgjal

1T T 17T
D1-4

A 1234

Ollagjal

1T _TIACT 17T
Al-4

A0031200

27 Possiveis locais dos médulos Modbus ou V1 (exemplos),; dependendo da versdo do equipamento,
esses modulos também podem estar no slot B ou C.

Dependendo do cédigo de pedido, o equipamento pode ter uma ou duas interfaces de
comunicagdo Modbus ou V1. Elas sdo configuradas nos submenus a seguir:

Modbus
Configuracdo - Configuracdo avangada - Comunicacdo > Modbus X1-4 ->Configuracéo

V1

= Configuracdo - Configuracdo avancada > Comunicacdo » V1 X1-4 - Configuracéo

= Configuracdo - Configuragdo avancada > Comunica¢do - V1 X1-4 - V1 input selector

WM550

s Configuracdo - Configuracdo avangada > Comunicagdo > WM550 X1-4 - Configuracéo

s Configuracdo - Configuragdo avangada > Comunica¢do > WM550 X1-4 > WM550 input
selector
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