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Skrécona instrukcja obstugi
Micropilot NMR81

Pomiary zawartosci zbiornikow

Niniejsza skrocona instrukcja obstugi nie zastepuje pelnej
instrukeji obstugi wchodzacej w zakres dostawy przyrzadu.

Szczegbétowe dane dotyczace przyrzadu znajduja sie w

instrukcji obstugi oraz w innej dokumentacj:

Jest ona dostepna dla wszystkich wersji przyrzadu:

= Poprzez Internet: www.pl.endress.com/deviceviewer

= Poprzez smartfon/tablet z zainstalowang aplikacjg Endress
+Hauser Operations
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Informacje o niniejszym dokumencie Micropilot NMIR81

1 Informacje o niniejszym dokumencie

1.1 Symbole

111 Symbole zwigzane z bezpieczenstwem

4\ NIEBEZPIECZENSTWO

Ten symbol ostrzega przed niebezpieczng sytuacjg. Zignorowanie go doprowadzi do
powaznego uszkodzenia ciata lub $mierci.

A\ OSTRZEZENIE
Ten symbol ostrzega przed niebezpieczng sytuacja. Zignorowanie go moze doprowadzi¢ do
powaznego uszkodzenia ciata lub $mierci.

A\ PRZESTROGA
Ten symbol ostrzega przed niebezpieczng sytuacjg. Zignorowanie go moze doprowadzi¢ do
lekkich lub érednich obrazen ciata.

NOTYFIKACJA
Tym symbolem sa oznaczone informacje o procedurach i inne czynnodci, z ktérymi nie wiagze
sie niebezpieczenstwo obrazen ciata.

1.1.2 Symbole elektryczne
~o

Prad przemienny

~
Prad staly i przemienny

Prad staty
£

Podlaczenie uziemienia

Zacisk uziemiony, tj. z punktu widzenia uzytkownika jest juz uziemiony poprzez system
uziemienia.

@ Przewod ochronny (PE)

Zaciski, ktére powinny by¢ podigczone do uziemienia, zanim wykonane zostang jakiekolwiek
inne podigczenia urzadzenia.

Zaciski uziemienia znajduja sie wewnatrz i na zewnatrz obudowy urzadzenia:
s Wewnetrzny zacisk uziemienia: uziemienie ochronne jest podtgczone do sieci zasilajgce;j.
s Zewnetrzny zacisk uziemienia: urzadzenie jest potgczone z lokalnym systemem uziemienia.

1.1.3 Symbole narzedzi

Pz
Srubokret krzyzowy

0~
Srubokret ptaski

4 Endress+Hauser



Micropilot NMR81 Informacje o niniejszym dokumencie

Q<
Srubokret Torx

Oz
Klucz imbusowy

=8
Klucz ptaski

1.1.4 Symbole i grafiki oznaczajace niektore typy informacji

) Dopuszczalne
Dopuszczalne procedury, procesy lub czynnosci

Zalecane
Zalecane procedury, procesy lub czynnosci

Zabronione
Zabronione procedury, procesy lub czynnosci

E) Wskazowka
Oznacza informacje dodatkowe

Odsytacz do dokumentacji
2
Odsytacz do rysunku

>
Uwaga lub krok procedury

i, A, B

Kolejne kroki procedury
Ly

Wynik kroku procedury
=

Kontrola wzrokowa

Obstuga za pomoca oprogramowania obstugowego

Parametr zabezpieczony przed zapisem
1,2,3,..

Numery pozycji

A B, G, ...

Widoki

A — [@ Instrukcje dotyczace bezpieczenstwa

Obowigzuje przestrzeganie instrukcji dotyczgcych bezpieczenstwa podanych w odpowiednich
instrukcjach obstugi

= Rezystancja temperaturowa przewod6éw podiaczeniowych
Wymagania dotyczace minimalnej rezystancji temperaturowej przewoddw podtgczeniowych
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Informacje o niniejszym dokumencie Micropilot NMIR81

1.2 Dokumentacja uzupelniajaca

Wymienione ponizej dokumenty mozna pobra¢, uzywajgc zakladki 'Do pobrania" na stronie
internetowej Endress+Hauser (www.endress.com/downloads):

ﬂ Wykaz i zakres dostepnej dokumentacji technicznej, patrz:
= Device Viewer (www.endress.com/deviceviewer): nalezy wprowadzi¢ numer seryjny
podany na tabliczce znamionowej,
= Aplikacja Endress+Hauser Operations: nalezy wprowadzi¢ numer seryjny podany na
tabliczce znamionowej lub zeskanowaé kod kreskowy QR z tabliczki znamionowej.

1.2.1 Karta katalogowa (TI)

Pomoc w doborze urzadzenia
Dokument ten zawiera wszystkie dane techniczne urzadzenia oraz przeglad akcesoriow i
innych produktéw, ktére mozna zaméwié¢ do tego urzadzenia.

1.2.2 Skrécona instrukcja obstugi (KA)

Umozliwia szybki dostep do gléwnej wartosci mierzonej
Skrécona instrukcja obstugi zawiera wszystkie najwazniejsze informacje od odbioru dostawy
do pierwszego uruchomienia.

1.2.3 Instrukcja obstugi (BA)

Instrukcja obstugi zawiera wszelkie informacje, ktére sg niezbedne na réznych etapach
eksploatacji przyrzadu: od identyfikacji produktu, odbioru dostawy i sktadowania, przez
montaz, podigczenie, obstuge i uruchomienie az po wyszukiwanie usterek, konserwacje i
utylizacje.

Zawiera ona takze szczegotowy opis poszczegdlnych parametréw w menu obstugi (z wyjatkiem
menu Ekspert). Opis jest przeznaczony dla oséb zajmujacych sie obstuga i konfiguracja
przyrzadu przez caty okres jego eksploatacji.

1.2.4 Parametry urzgdzenia (GP)

Druga czes$¢ opisu parametrow urzadzenia zawiera szczegotowy opis poszczegélnych
parametréw w menu obstugi Ekspert. Zawiera ona wszystkie parametry urzadzenia i pozwala
na bezposéredni dostep do parametréw po wprowadzeniu specjalnego kodu dostepu. Opis jest
przeznaczony dla oséb zajmujgcych sie obstuga i konfiguracjg urzgdzenia przez caly okres jego
eksploatacji.

1.2.5 Instrukcje dot. bezpieczenstwa Ex (XA)

W zaleznodci od wersji urzadzenia, wraz z nim dostarczane sg wymienione nizej instrukcje
dotyczace bezpieczenistwa Ex (XA). Stanowig one integralng czes¢ instrukeji obstugi.

ﬂ Oznaczenie tej dokumentacji jest podane na tabliczce znamionowej przyrzadu.

1.2.6 Wskazowki montazowe (EA)

Wskazéwki montazowe sg pomocne przy wymianie uszkodzonego urzadzenia na sprawne
urzadzenie tego samego typu.
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Micropilot NMR81 Podstawowe wskazowki bezpieczenstwa

2 Podstawowe wskazéwki bezpieczenstwa

2.1 Wymagania dotyczace personelu

Personel obstugi powinien spetniaé¢ nastepujace wymagania:

» Przeszkoleni, wykwalifikowani operatorzy powinni posiada¢ odpowiednie kwalifikacje do

wykonania konkretnych zadan i funkgji.

Posiadac¢ zgode wtasciciela/operatora obiektu.

Posiadac¢ znajomos¢ obowigzujgcych przepisow.

» Przed rozpoczeciem prac przeczytac ze zrozumieniem zalecenia podane w instrukcji obstugi,
dokumentacji uzupetniajgcej oraz certyfikatach (zaleznie od zastosowania).

» Przestrzega¢ wskazowek i podstawowych warunkéw bezpieczenistwa.

vy

2.2 Zastosowanie przyrzadu

Zastosowanie i media mierzone

Przyrzad opisany w niniejszej instrukeji obstugi jest przeznaczony do ciggtych,
bezkontaktowych pomiaréw poziomu cieczy. Mozna go zamontowac¢ w zamknietych
metalowych zbiornikach lub zbiornikach wykonanych ze zbrojonego betonu, badz w
obudowach o podobnej konstrukcji, wykonanych z materiatéw o poréwnywalnych
wlasnos$ciach pochtaniajgcych. Praca tego przyrzadu nie stwarza zadnego zagrozenia dla ludzi
i zwierzat.

W zalezno$ci od zamoéwionej wersji, moze on réwniez stuzy¢ do pomiaru cieczy wybuchowych,
tatwopalnych, trujgcych i utleniajgcych.

Przyrzady przeznaczone do stosowania w strefach zagrozonych wybuchem, w aplikacjach
higienicznych lub w aplikacjach, w ktorych wystepuje zwiekszone ryzyko spowodowane
ci$nieniem medium, sg odpowiednio oznakowane na tabliczce znamionowe;j.

Aby zapewni¢ odpowiedni stan techniczny przyrzadu przez caty okres eksploatacji, nalezy:

» Uzywac go, zachowujac parametry podane na tabliczce znamionowej oraz ogélne warunki
podane w instrukeji obstugi oraz dokumentacji uzupetniajgcej.

» Sprawdzi¢ na tabliczce znamionowej, czy zaméwiony przyrzad jest dopuszczony do
zamierzonego zastosowania w strefie, w ktérej wymagane sg dopuszczenia (np. zagrozenia
wybuchem, wystepowania urzadzen ci$nieniowych).

» Uzywac go do pomiaru mediéw, na ktére materialy urzgdzenia majace kontakt z medium sg
wystarczajgco odporne.

» Jesli przyrzad jest eksploatowany w temperaturze innej niz temperatura otoczenia, nalezy
bezwzglednie przestrzega¢ podstawowych wskazéwek podanych w dokumentacji
dostarczonej wraz z przyrzadem.

» Nalezy zapewnic statg ochrone przyrzadu przed korozjg i wplywem warunkéw otoczenia.

» Nie przekracza¢ wartosci granicznych podanych w karcie katalogowej.

Producent nie ponosi Zadnej odpowiedzialnosci za szkody spowodowane niewtasciwym
zastosowaniem lub zastosowaniem niezgodnym z przeznaczeniem.

Ryzyko szczatkowe
Czujnik pomiarowy moze osiggac temperatury bliskie temperaturze mierzonego medium.
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Podstawowe wskazowki bezpieczenstwa Micropilot NMIR81

Niebezpieczenstwo oparzenia wskutek kontaktu z goracg powierzchnig!
» W przypadku wysokich temperatur nalezy zainstalowac ochrone przed kontaktem, aby
unikna¢ oparzen.

2.3 Bezpieczenstwo pracy

Przed przystapieniem do pracy przy przyrzadzie:
» zawsze nalezy mie¢ natoZzony niezbedny sprzet ochrony osobistej, zgodnie z
obowigzujgcymi przepisami.

2.4 Bezpieczenstwo eksploatacji

Ryzyko uszkodzenia ciata!

» Przyrzad mozna uzytkowac wytgcznie wtedy, gdy jest sprawny technicznie i wolny od
usterek i wad.

» Za bezawaryjng prace przyrzadu odpowiada operator.

Strefa zagrozona wybuchem

Aby wyeliminowac zagrozenia dla personelu lub obiektu podczas eksploatacji urzgdzenia w

strefie niebezpiecznej (np. zagrozenia wybuchem, wystepowania urzadzen ciénieniowych):

» Sprawdzi¢ na tabliczce znamionowej, czy zaméwiony przyrzad jest dopuszczony do
zamierzonego zastosowania w strefie zagrozonej wybuchem.

» Nalezy przestrzega¢ wymagan technicznych okreslonych w dokumentacji uzupetniajacej
stanowigcej integralng cze$¢ niniejszej instrukcji obstugi.

2.5 Bezpieczenstwo produktu

Ten przyrzad zostat skonstruowany oraz przetestowany zgodnie z aktualnym stanem wiedzy
technicznej i opuscit zaktad producenta w stanie gwarantujgcym niezawodne dziatanie.
Spetnia ogélne wymagania bezpieczenistwa i wymogi prawne.

NOTYFIKACJA

Obnizenie stopnia ochrony wskutek otwarcia urzadzenia w warunkach wysokiej

wilgotnosci

» Otwarcie obudowy urzadzenia w warunkach podwyzszonej wilgotnosci powoduje obnizZenie
stopnia ochrony podanego na tabliczce znamionowej. Moze to takze zmniejszy¢
bezpieczenstwo pracy urzadzenia.

2.5.1 Znak CE

Uktad pomiarowy spetnia stosowne wymagania dyrektyw Unii Europejskiej. Sg one
wyszczegblnione w deklaracji zgodnosci UE wraz z odpowiednimi normami.

Producent potwierdza wykonanie testéw przyrzadu z wynikiem pozytywnym poprzez
umieszczenie na nim znaku CE.
2.5.2 Certyfikat EAC

Uktad pomiarowy spenia stosowne wymagania obowigzujgcych przepiséw dotyczacych znaku
zgodnosci EAC. Sg one wyszczegolnione w Deklaracji zgodnosci EAC wraz ze stosowanymi
normami.
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Micropilot NMR81 Podstawowe wskazowki bezpieczenstwa

Producent potwierdza wykonanie testéw przyrzadu z wynikiem pozytywnym poprzez
umieszczenie na nim znaku EAC.
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Opis produktu Micropilot NMR81

3 Opis produktu

3.1 Konstrukcja przyrzadu

A0027765

1]

1 Konstrukcja Micropilot NMR81

Obudowa modutu elektroniki

Wskaznik (moze byc obstugiwany bez otwierania pokrywy)

Pozycjoner anteny 100 mm (4 in)

Przyrzqd do poziomowania (stuzy do sprawdzenia poprawnego ustawienia anteny)
Przytqcze procesowe (kotnierzowe)

Antena o srednicy 50 mm (2 in)

Antena o $rednicy 80 mm (3 in)

Antena o $rednicy 100 mm (4 in)

O NN WN =
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Micropilot NMR81 Odbidr dostawy i identyfikacja produktu

4 Odbidr dostawy i identyfikacja produktu

4.1 Odbiér dostawy

Przy odbiorze produktu nalezy sprawdzié, czy:

= kod zaméwieniowy w dokumentach przewozowych jest identyczny jak na naklejce
przyrzadu?

= produkt nie jest uszkodzony?

= dane na tabliczce znamionowej sg zgodne z danymi w zamoéwieniu i w dokumentach
przewozowych?

= zalgczono instrukcje bezpieczenstwa Ex (XA) (w stosownych przypadkach, patrz tabliczka
znamionowa)?

Jesli jeden z powyzszych warunkéw nie zostat spetniony, nalezy skontaktowac sie z
lokalnym oddziatem Endress+Hauser.

4.2 Identyfikacja produktu

Mozliwe opcje identyfikacji produktu sg nastepujace:

= Dane na tabliczce znamionowej

= Po wprowadzeniu numeru seryjnego, podanego na tabliczce znamionowej, w aplikacji
Device Viewer (www.endress.com/deviceviewer) wyswietlone zostang wszystkie informacje
dotyczgce przyrzadu oraz wykaz odpowiedniej dokumentacji technicznej.

= Po wprowadzeniu numeru seryjnego podanego na tabliczce znamionowej w aplikacji
Endress+Hauser Operations lub zeskanowaniu dwuwymiarowego kodu QR z tabliczki
znamionowej za pomocg aplikacji Endress+Hauser Operations wy$wietlone zostang
wszystkie dane techniczne przyrzadu oraz wykaz dokumentacji technicznej dostarczonej
wraz z przyrzadem.

ﬂ Wykaz i zakres dostepnej dokumentacji technicznej, patrz:
= Device Viewer (www.endress.com/deviceviewer): nalezy wprowadzi¢ numer seryjny
podany na tabliczce znamionowej,
= Aplikacja Endress+Hauser Operations: nalezy wprowadzi¢ numer seryjny podany na
tabliczce znamionowej lub zeskanowaé kod kreskowy QR z tabliczki znamionowej.

42.1 Adres producenta

Endress+Hauser SE+Co. KG
Hauptstrafie 1
79689 Maulburg, Niemcy

Miejsce produkgji: patrz tabliczka znamionowa.

4.3 Transport i sktadowanie

431 Warunki sktadowania

= Temperatura sktadowania: =50 ... +80 °C (-58 ... +176 °F)
= Przyrzad nalezy przechowywac w oryginalnym opakowaniu.

Endress+Hauser 11
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Odbioér dostawy i identyfikacja produktu Micropilot NMR81

4.3.2 Transport

A\ PRZESTROGA

Obudowa lub antena moze ulec uszkodzeniu.

Ryzyko uszkodzenia ciata

» Przyrzad nalezy transportowac do punktu pomiarowego w oryginalnym opakowaniu lub
chwytajac za przytacze procesowe.

» Urzadzen podnoszacych (zawiesia, uchwyty transportowe itd.) nie wolno zaczepiac¢ do
obudowy lub anteny, lecz tylko do przytgcza procesowego. Aby uniknaé¢ przypadkowego
przechylenia, nalezy wzig¢ pod uwage potozenie $rodka ciezkosci przyrzadu.

» Przestrzegac instrukeji dotyczgcych bezpieczenstwa i zapewni¢ warunki transportu
odpowiednie dla przyrzadéw o masie powyzej 18 kg (39,6 1b) (PN-EN 61010).
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Warunki pracy: montaz

5 Warunki pracy: montaz

5.1 Zalecenia montazowe

511 Pozycja montazowa

Zalecenia ogdlne

= Nie montowac przyrzadu w $rodku zbiornika.

= Nie montowac przyrzadu nad strumieniem cieczy.

= Unika¢ montazu w obszarze wigzki pomiarowej elementéw, takich jak sygnalizatory
poziomu, czujniki temperatury.

Minimalna odlegtosc od Sciany

Zakres pomiarowy Minimalna odlegtos¢ od Sciany
Antena 50 mm/2" " Antena 80 mm/3"? Antena 100 mm/4">
5m (16 ft) 0,3 m (0,98 ft) 0,17 m (0,55 ft) 0,13 m (0,44 ft)
10 m (33 ft) 0,6 m (1,9 ft) 0,33 m (1,1 ft) 0,27 m (0,87 ft)
15 m (49 ft) 0,9m (2,9 ft) 0,5m (1,6 ft) 0,4m (1,3 ft)
20m (66 ft) 1,2 m (3,9 ft) 0,67 m (2,2 ft) 0,53 m (1,7 ft)
25 m (82 ft) 1,5m (4,9 ft) 0,83 m (2,7 ft) 0,67 m (2,2 ft)
30 m (98 ft) 1,8m (5,9 ft) 1,0m (3,3 ft) 0,8 m (2,6 ft)

1) Pozycja kodu zam. 100 "Antena’, opcja AB
2) Pozycja kodu zam. 100 "Antena’, opcja AC
3) Pozycja kodu zam. 100 "Antena’, opcja AD

5.1.2 Kréciec montazowy

Hmax

eD
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Warunki pracy: montaz

Micropilot NMIR81

Srednica wewnetrzna krécca (@D)

Maksymalna wysoko$é krééca (Hpgy »

Antena, opcja AB 2, Antena, opcja AC: Antena, opcja AD:
50 mm/2" 80 mm/3" 100 mm/4"

>45mm (1,77 in); < 75 mm (2,95 in) 600 mm (24 in) - -

>75mm (2,95 in); < 95 mm (3,74 in) 1000 mm (40 in) 1700 mm (68 in) -

>95 mm (3,74 in); < 150 mm (5,91 in)

1250 mm (50 in)

2150 mm (86 in)

2850 mm (114 in)

> 150 mm (5,91 in) 1850 mm (74 in) 3200 mm (128 in) 4300 mm (172 in)
1) W przypadku kréécéw o wiekszej wysokosci mozna sie spodziewac obnizenia doktadno$ci pomiaru.
2) Poz. 100 kodu zamoéwieniowego
14
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Micropilot NMR81 Warunki pracy: montaz

5.1.3 Ustawianie w pionie anten o $rednicy 50 mm (2") i 80 mm (3")

Aby zapewni¢ optymalng doktadno$¢ pomiaru, antene nalezy zamontowac¢ prostopadle do
powierzchni medium. Do pozycjonowania stuzy kotnierz pozycjonujacy.

Kohierz pozycjonujacy

A0027787

2 Kotnierz pozycjonujgcy umozliwia regulacje pozycji anteny po kqtem +8 °
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Warunki pracy: montaz Micropilot NMIR81

5.1.4 Ustawianie w pionie anten o $rednicy 100 mm (4")

Aby zapewni¢ optymalng doktadno$¢ pomiaru, antene nalezy zamontowac prostopadle do
powierzchni medium. W tym celu, anteny o $rednicy 100 mm (4") zostaly wyposazone w
pozycjoner. Pozycjoner ten ma poziomnice wskazujgcg poprawne wypoziomowanie.

W

A0027776

3 Pozycjoner anten o srednicy 100 mm (4")

1 Poziomnica wskazujqca poprawne wypoziomowanie
a  Kgt ustawienia; Qpq, = 25 °
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Micropilot NMR81 Podlgczenie elektryczne

6 Podlaczenie elektryczne

6.1 Schemat zaciskow

f<cl

@ﬁ@

A0026372

4 Przedziat podtqczeniowy (typowy przyktad) i zaciski uziemienia

ﬂ Gwint obudowy
Gwint modutu elektroniki i przedziatu podtgczeniowego moze by¢ pokryty jest lakierem
poslizgowym.
Ponizsze zalecenia dotyczg wszystkich materiatéw obudowy:
Nie smarowac¢ gwintéw na obudowie.

Blok zaciskow A/B/C/D (gniazda dla dodatkowych modutéw We/Wy)

Modut: maks. cztery dodatkowe moduty We/Wy, zaleznie od opcji wybranych w kodzie
zamowieniowym

= Moduly z czterema zaciskami mogg by¢ podigczone do dowolnego gniazda.

= Moduly z o$mioma zaciskami mogg by¢ podtgczone do gniazda B lub C.

ﬂ Rozmieszczenie modutéw w poszczegdlnych gniazdach zalezy od wersji urzadzenia
> B22.

Blok zaciskow E

Modut: Interfejs HART Ex i/1S
= E1: H+

= E2:H-

Endress+Hauser 17



Podtaczenie elektryczne Micropilot NMR81

Blok zaciskéw F

Wskaznik zewnetrzny

® F1: Ve (podigezy¢ do zacisku 81 wskaznika zewnetrznego)

= F2:Sygnat B (podtgczy¢ do zacisku 84 wskaznika zewnetrznego)

= F3:Sygnat A (podtgczy¢ do zacisku 83 wskaznika zewnetrznego)

s F4: Uziemienie (podigczy¢ do zacisku 82 wskaznika zewnetrznego)
Blok zaciskéw G (do zasilania AC wysokiego napiecia i AC niskiego napiecia)
s G1:N

= G2: niepodigczony

= G3:L

Blok zaciskéw G (do zasilania DC niskiego napiecia)

= G1:L-

= (G2: niepodigczony

= G3:L+

Blok zaciskéw: uziemienie ochronne

Modut: zacisk uziemienia ochronnego ($ruba M4)

S

A0018339

5 Blok zaciskéw: uziemienie ochronne
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Micropilot NMR81 Podlgczenie elektryczne

6.1.1 Zasilacz

g@

A0033413

Gl N

G2 niepodtgczony

G3 L

4  Zielona kontrolka LED: sygnalizuje wtgczone zasilanie

ﬂ Napiecie zasilania jest takze podane na tabliczce znamionowe;j.

Napiecie zasilania

Zasilanie AC wysokiego napiecia:
Napiecie robocze:
100 ... 240 V¢ (-15% + 10 %) =85 ... 264 V¢, 50/60 Hz

Zasilanie AC niskiego napiecia:

Napiecie robocze:

65 Vac (-20% + 15 %) =52 ... 75 V¢, 50/60 Hz
Zasilanie DC niskiego napiecia:

Napiecie robocze:

24 ..55Vpc (-20% +15%) =19 ... 64 Vpc

Pobér mocy

Moc maksymalna zalezy od konfiguracji modutéw. Warto$¢ oznacza maksymalng moc
pozorng i nalezy dobra¢ odpowiednie przewody. Rzeczywisty pobér mocy uzytecznej wynosi
12 W.

Zasilanie AC wysokiego napiecia:

28,8 VA

Zasilanie AC niskiego napiecia:

21,6 VA

Zasilanie DC niskiego napiecia:

13,4 W
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Podtaczenie elektryczne Micropilot NMR81

6.1.2 Wskaznik zewnetrzny DKX001

B A ¢
&)

A0037025

6 Podlqczenie wskaznika zewnetrznego DKX001 do sondy do pomiaru zawartosci zbiornika
(NMR8x, NMS8x lub NRF8x)

1 Wskaznik zewnetrzny
2 Przewdd podtgczeniowy
3 Sonda do pomiaru zawartosci zbiornika (NMR8x, NMS8x lub NRF8x)

ﬂ Wskaznik zewnetrzny DKX001 jest dostepny jako akcesoria. Szczegétowe informacje,
patrz SD01763D.

ﬂ = Warto$¢ mierzona jest wyswietlana jednocze$nie na wskazniku DKX001 oraz na
wskazniku lokalnym.
® Jednoczesne korzystanie z menu obstugi na obu wskaznikach jest niemozliwe. Wejscie
do menu obstugi na jednym wskazniku powoduje automatyczne zablokowanie
drugiego wskaznika. Blokada ta pozostaje aktywna az do zamkniecia menu na
pierwszym wskazniku (powrdt do wskazywania wartosci mierzonej).
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Micropilot NMR81 Podlgczenie elektryczne

6.1.3 Interfejs HART Ex i/IS

| “ﬁ/
N4

A0033414
E1 H+
E2 H-
3 Pomarariczowa kontrolka LED: sygnalizuje aktywnq komunikacje

ﬂ Interfejs ten zawsze funkcjonuje jako port HART master dla podiaczonych przetwornikow
- stacji HART slave. Natomiast dodatkowe moduty analogowe We/Wy moga by¢
skonfigurowane jako HART master lub slave > B 25 > B 28.
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Podtaczenie elektryczne Micropilot NMR81

6.1.4 Gniazda dla dodatkowych modutéw We/Wy

Przedziat podigczeniowy zawiera cztery gniazda (A, B, CiD) dla dodatkowych modutow
We/Wy. W zaleznosci od wersji urzadzenia (pozycje kodu zam. 040, 050 oraz 060), do gniazd
tych mozna poditgczyé rozne moduty We/Wy. Przyporzagdkowanie poszczegélnych gniazd
pokazano takze na etykiecie na wewnetrznej stronie pokrywy modutu wskaznika.

Sl

\

)

A0030070

Etykieta pokazujgca m.in. rozmieszczenie dodatkowych modutéw w gniazdach od A do D.
Diawik kablowy dla gniazda A
Dtawik kablowy dla gniazda B
Dtawik kablowy dla gniazda C
Dtawik kablowy dla gniazda D

gOw> ~
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Micropilot NMR81 Podlgczenie elektryczne

6.1.5 Bloki zaciskéw modutu sygnatowego "Modbus", "V1" lub "WM550"

D 1234

Ollclalcla

1T T 17T

-
D1-4

A 1234

Ollcialcla

1T _TIACT 17T

-
Al-4

A0031200

7 Bloki zaciskéw do podtqczenia modutu sygnatowego "Modbus", "V1"lub "WM550" (przyktady);
zaleznie od wersji urzqdzenia, moduty te mogq by¢ podtqczone do gniazd B lub C.

W zaleznosci od wersji urzadzenia, modut sygnatowy "Modbus" i/lub "V1" lub "WM550" moze
by¢ poditgczony do réznych gniazd w przedziale podtgczeniowym. W menu obstugi interfejs
"Modbus"i"V1"lub "WM550" jest przypisany do odpowiednich gniazd i ztaczy tych gniazd:
Al-4,B1-4, C1-4,D1-4.

Zaciski modutu sygnatowego "Modbus"
Oznacgenie modutu w menu obstugi: Modbus X1-4; (X = A, B, C lub D)
= X1

= Nazwa zacisku: S

= Olp)Jis: ekran przewodu poprzez kondensator podtgczony do uziemienia
= X2

= Nazwa zacisku: OV

= Opis: wspélna masa
s X3V

= Nazwa zacisku: B-

= Opis: linia sygnatowa nieodwracajgca
» X4 Y

= Nazwa zacisku: A+

= Opis: linia sygnatowa odwracajgca

1) W tej kolumnie "X" oznacza jedno z gniazd "A", "'B", "C" lub "D".

Endress+Hauser 23



Podtaczenie elektryczne Micropilot NMR81

Zaciski modutu sygnatowego "V1" i "WM550"
Oznaczenie modutu w menu obstugi: V1 X1-4 lub WM550 X1-4; (X = A, B, Club D)
= X1%

s Nazwa zacisku: S

. 011)3153 ekran przewodu poprzez kondensator podigczony do uziemienia
= X2

= Nazwa zacisku: -

= Opis: niepodtaczony
»x3Y

= Nazwa zacisku: B-

= QOpis: linia - petli sygnatowej
= x4 b

= Nazwa zacisku: A+

= QOpis: linia + petli sygnatowej

2) W tej kolumnie X" oznacza jedno z gniazd "A", "B", "C" lub 'D".
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Micropilot NMR81 Podlgczenie elektryczne

6.1.6 Podlaczenie analogowego modutu We/Wy do pracy pasywnej

ﬂ = W trybie pracy pasywnej linia komunikacyjna musi by¢ zasilana ze Zrédta
zewnetrznego.
= Podlgczenie elektryczne musi by¢ odpowiednie dla planowanego trybu pracy
analogowego modutu We/Wy; patrz ponizsze rysunki.
= Linia sygnatowa 4...20 mA wymaga przewodu ekranowanego.

"Tryb pracy" = "4..20mA output" lub "HART slave +4..20mA output”

C 12345678

B 123 45678

Ul

A0027931
8 Praca pasywna analogowego portu We/Wy jako wyjscie

a  Zasilacz
b Wyjscie sygnatowe HART
¢ Miernik sygnatu analogowego
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Podtaczenie elektryczne Micropilot NMR81

"Tryb pracy" = "4..20mA input" lub "HART master+4..20mA input"

C 12345678

B 12345678

A0027933

9 Praca pasywna analogowego portu We/Wy jako wejscie

a  Zasilacz
b Urzqdzenie zewnetrzne z wyjsciem sygnatowym 4...20 mA i/lub HART

26 Endress+Hauser



Micropilot NMR81

Podlgczenie elektryczne

"Tryb pracy" = "HART nadrzedny"

23 45678

L

23 45678

2

A0027934

10  Praca pasywna analogowego modutu We/Wy w trybie HART master

a  Zasilacz
b Maks. 6 urzqdzeri zewnetrznych z wyjsciem sygnatowym HART

Endress+Hauser
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Podtaczenie elektryczne Micropilot NMR81

6.1.7 Podtaczenie analogowego modutu We/Wy do pracy aktywnej

ﬂ = Urzadzenie aktywne samo zapewnia zasilanie linii komunikacyjnej. Zewnetrzne Zrodto
zasilania jest zbedne.
= Podlgczenie elektryczne musi by¢ odpowiednie dla planowanego trybu pracy
analogowego modutu We/WYy; patrz ponizsze rysunki.
= Linia sygnatowa 4...20 mA wymaga przewodu ekranowanego.

ﬂ = Maks. pobor pradu podtgczonych urzadzen HART: 24 mA
(tzn. po 4 mA na kazde urzadzenie, je$li podtgczono 6 urzadzen).
= Napiecie zasilania modutu w wersji Ex-d: od 17,0 V przy 4 mA do 10,5 V przy 22 mA
= Napiecie zasilania modutu w wersji Ex-ia: od 18,5 V przy 4 mA do 12,5V przy 22 mA

"Tryb pracy" = "4..20mA output" lub "HART slave +4..20mA output"

C 12345678

B 12345678

Lexfml)

A0027932

11  Praca aktywna analogowego modutu We/Wy jako wyjscie

a  Wyjscie sygnatowe HART
b Miernik sygnatu analogowego
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Podtaczenie elektryczne

Micropilot NMR81

"4..20mA input" lub "HART master+4..20mA input"

"Tryb pracy" =

A0027935

12 Praca aktywna analogowego portu We/Wy jako wejscie

a  Urzqdzenie zewnetrzne z wyjsciem sygnatowym 4...20 mA i/lub HART

Endress+Hauser
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Podtaczenie elektryczne Micropilot NMR81

"Tryb pracy" = "HART nadrzedny"

C 12345678

B 12345678

| |

A0027936

13 Praca aktywna analogowego portu We/Wy w trybie HART master

a  Maks. 6 urzqdzeri zewnetrznych z wyjsciem sygnatowym HART

ﬂ Maks. pobor mocy podtaczonych urzadzenn HART wynosi 24 mA (tzn. po 4 mA na kazde
urzadzenie, jesli podigczono 6 urzadzen).
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Micropilot NMR81 Podlgczenie elektryczne

6.1.8 Podtaczenie czujnika RTD

A B c

123 45678 123 45678 123 45678
[ | |

) ) | ) qllnllcullolllp ) ) | ) Dr\_m_/DDD ) ) | ) C|l||IL_.l||D||DI||IID

= \{M <
A Podlgczenie czujnika RTD 4-przewodowego

B Podtgczenie czujnika RTD 3-przewodowego
C  Podlgczenie czujnika RTD 2-przewodowego

AD026371

ﬂ Do podiaczenia czujnika RTD nalezy uzy¢ przewodu ekranowanego.
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Podtaczenie elektryczne Micropilot NMR81

6.1.9 Bloki zaciskéw do podlaczenia dodatkowego cyfrowego modutu We/Wy

C 1234

© @@.l cio

[T

C1-2 C3-4

A 1234

© @@.l B

[T

Y
Al-2 A3-4

A0026424

14 Oznaczenie cyfrowych wejsc lub wyjsé¢ (przyktady)

s Kazdy dodatkowy cyfrowy modut We/Wy posiada dwa wejécia lub wyjscia cyfrowe.

= W menu obstugi kazde wejscie lub wyjscie jest oznaczone numerem odpowiedniego gniazda
i numerami dwoch zaciskéw w tym gniezdzie. Przyktadowo A1-2 oznacza zaciski 112
gniazda A. To samo dotyczy gniazd B, CiD, jesli jest do nich podtgczony dodatkowy cyfrowy
modut We/Wy.

= Dla kazdej z tych par zaciskéw w menu obstugi mozna wybraé jeden z nastepujacych trybéw
pracy:
= Disable [Wylacz]
= Passive Output [Wyijscie pasywne]
= Passive Input [Wejscie pasywne]
= Active Input [Wejscie aktywne]
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Micropilot NMR81 Podlgczenie elektryczne

6.2 Wymagania dotyczace podlgczenia
6.2.1 Parametry przewodéw

Zaciski

Przekroj zyt: 0,2 ... 2,5 mm? (24 ... 13 AWG)
Przeznaczenie zaciskow: Linia sygnatowa i zasilajgca
= Zaciski sprezynowe (NMx8x-xx1...)

= Zaciski srubowe (NMx8x-xx2...)

Maks. przekr6j zyt: 2,5 mm? (13 AWG)
Przeznaczenie zaciskéw: Linia uziemienia w przedziale podtgczeniowym

Maks. przekréj zyt: 4 mm? (11 AWG)

Przeznaczenie zaciskéw: Linia uziemienia w obudowie

Linia zasilajaca

Do zasilania urzadzenia wystarcza zwykty przewdd instalacyjny.

Linie sygnalowe analogowe

Przewdd ekranowany musi by¢ zastosowany dla:

= przewodow sygnatowych 4 ... 20 mA.

= do podigczenia czujnika RTD.

Przewody sygnatowe cyfrowych modutéw We/Wy

= W przypadku modutéw sygnatowych z zestykami dwustanowymi zalecane jest uzywanie
przewodow ekranowanych.

= Nalezy przestrzegac zalecen dotyczacych lokalnego systemu uziemienia.

Linia komunikacyjna HART

Jesli uzywana bedzie komunikacja HART, zalecane jest uzywanie przewodéw ekranowanych.

Nalezy przestrzegac zalecen dotyczacych lokalnego systemu uziemienia.

Linia komunikacyjna Modbus

= Nalezy przestrzegac parametréw przewodow podanych w standardzie TIA-485-A
Stowarzyszenia Przemystu Telekomunikacyjnego (TIA).
= Zalecenia dodatkowe: uzy¢ przewodéw ekranowanych.

Linia komunikacyjna V1

= Skretka 2-zZylowa, przewdd ekranowany lub nieekranowany
= Rezystancja zyly: < 120 Q
= Pojemnos$¢ zyta/zyta: < 0,3 pF
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Podtaczenie elektryczne

Micropilot NMIR81

Linia komunikacyjna WM550

= Skretka 2-zytowa, przewod nieekranowany

= Minimalny przekréj przewodow: 0,5 mm? (20 AWG)

= Maksymalna catkowita rezystancja przewodu: < 250 Q
= Przewdd o niskiej pojemnosci

34
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Micropilot NMR81 Podlgczenie elektryczne

6.3 Zapewnienie stopnia ochrony
Dla zagwarantowania podanego stopnia ochrony, po wykonaniu podtgczen nalezy:

1. Sprawdzi¢, czy uszczelki obudowy sg czyste i poprawnie zamontowane. W razie potrzeby
osuszy¢, oczysci¢ lub wymieni¢ uszczelki na nowe.

2. Dokreci¢ wszystkie Sruby obudowy i pokrywy obudowy.
Doktadnie dokreci¢ dtawiki kablowe.

4. Dla zapewnienia, aby wilgo¢ nie przedostata sie przez dtawiki kablowe, przed dtawikami
poprowadzi¢ przewody ze zwisem.
Lo

"

A0029278

5. Dobrac zaslepki odpowiednie dla zastosowanego stopnia ochrony (np. Ex d/XP).

Endress+Hauser 35



Uruchomienie Micropilot NMIR81

7 Uruchomienie

7.1 Metody obstugi

7.1.1 Obstuga za pomoca wskaznika lokalnego

AD028345

15  Wskaznik i elementy obstugi

1 Wyswietlacz ciektokrystaliczny (LCD)
2 Przyciski optyczne; mozliwos¢ obstugi poprzez pokrywe z wziernikiem. Jesli brak wziernika pokrywy,
do aktywacji wystarczy dotknag¢ czujnik optyczny palcem. Nie naciska¢ mocno.
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Micropilot NMR81

Uruchomienie

Widok standardowy (wskazanie wartosci mierzonych)

1
A

XXX XXXXXX — 3

— I mm

—4841. 00

Typowy wyglgd widoku standardowego (wskazanie wartosci mierzonych)

Wyswietlacz

Oznaczenie punktu pomiarowego (TAG)

Wskazanie wartosci mierzonej

Ikony rodzaju i statusu wartosci mierzonej
Ikona statusu warto$ci mierzonej

w1

1

2

3 Wskazanie statusu
4

5

6

ﬂ Znaczenie wys$wietlanych symboli, patrz instrukcja obstugi przyrzadu (BA).

Funkcje przyciskéw w widoku standardowym

A0028317

Przycisk

Funkcja

&

A0028326

Przycisk Enter

= Po nacis$nieciu przycisku na krétko nastepuje otwarcie menu obstugi.
= Po naci$nieciu przycisku przez 2 s nastepuje otwarcie menu kontekstowego.

Widok $ciezki dostepu (menu obstugi)

Aby przejs¢ do menu obstugi (widok $ciezki dostepu), nalezy wykonaé nastepujgce czynnosci:

1. W widoku standardowym nacisna¢ przycisk E i przytrzymac przez co najmniej dwie

sekundy.

- Pojawia sie menu kontekstowe.

Wybra¢ Odblokowanie z menu kontekstowego i potwierdzi¢, naciskajac przycisk E.

Ponownie nacisng¢ przycisk E, aby przej$¢ do menu obstugi.

Endress+Hauser
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Uruchomienie Micropilot NMR81

— /F I../Setup 00215-11— 2

Tank level

5500.00 mm
= Mapping

= Advanced Setup 3
A0045875
17 Widok sciezki dostepu
1  Biezqce podmenu lub kreator
2 Kod szybkiego dostepu
3 Obszar nawigacji
7.1.2 Obstuga poprzez interfejs serwisowy za pomoca oprogramowania FieldCare/

DeviceCare

A0023737
18  Obstuga poprzez interfejs serwisowy

1 Interfejs serwisowy (CDI = Endress+Hauser Common Data Interface)

2 Modem Commubox FXA291
3 Komputer z zainstalowanym oprogramowaniem narzedziowym 'FieldCare" lub "DeviceCare" oraz

sterownikiem komunikacyjnym DTM dla modemu FXA291 z interfejsem CDI
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Micropilot NMR81 Uruchomienie

7.2 Terminy zwigzane z pomiarem poziomu w zbiorniku
1
8
& <
[\
O
N
— 3

A0029794
19  Terminy zwigzane z pomiarami radarowymi poziomu

1 Wysokos¢ odniesienia

2  Empty

3 Plytka odniesienia

4  Tank ullage

5 Tank level

6  Tank reference height

7 Odlegtos¢

8  Krociec pomiarowy do pomiaru poziomu przymiarem recznym
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Uruchomienie Micropilot NMIR81

7.3 Ustawienia poczatkowe
7.3.1 Ustawienie jezyka wskazan

Ustawienie jezyka wskazan na wskazniku

1. W widoku standardowym () nacisna¢ przycisk 'E'. W razie potrzeby wybrac
Odblokowanie z menu kontekstowego i ponownie nacisng¢ przycisk "E".

-~ Pojawi sie parametr Language.

2. Otworzy¢ parametr Language i wybra¢ odpowiedni jezyk.

Wybér jezyka wskazan za pomocg oprogramowania narzedziowego (np. FieldCare)
1. Sciezka dostepu: Ustawienia - Ustawienia zaawansowane - Wskaznik > Language

2. Wrybraé jezyk wskazan.

To ustawienie ma zastosowanie wylgcznie do jezyka wskazan na wskazniku. Aby ustawi¢
jezyk za pomoca oprogramowania narzedziowego, nalezy uzy¢ funkcji ustawiania jezyka
w oprogramowaniu FieldCare lub DeviceCare.

7.3.2 Ustawienie zegara czasu rzeczywistego

Ustawienie zegara czasu rzeczywistego za pomoca wskaznika

1. Sciezka dostepu: Ustawienia - Ustawienia zaawansowane - Date / time - Ustawienie
daty

2. Do ustawienia aktualnej daty i czasu zegara stuzg nastepujgce parametry: Year, Month,
Day, Hour, Minutes.

Ustawienie zegara czasu rzeczywistego za pomocg oprogramowania narzedziowego (np.
FieldCare)

1. Sciezka dostepu: Ustawienia - Ustawienia zaawansowane - Date / time
2.

Date/time: {p 2016-04-20 09:32:24

Set date: P Please select [v]

Please select
Abort

Confirm time

W parametrze Ustawienie daty wybrac opcje Start.

40 Endress+Hauser



Micropilot NMR81 Uruchomienie

B te fime: )  2016-04-2009:34:25
Setdate: ? | Please select i(v]
Year: 2016
Month: 4
Day: 20
Hour: 9
Minute: 34

Ustawi¢ aktualng date i czas zegara za pomocg nastepujgcych parametrow: Year,
Month, Day, Hour, Minutes.

Dateftime: €  2016-04-20 09:35:49

Setdate: ? | |Please select (v]
e Please select

Abort
Month: Start
Day
Hour: 9
Minute 34

W parametrze Ustawienie daty wybrac opcje Confirm time.
= Na zegarze czasu rzeczywistego jest ustawiona aktualna data i czas.
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7.4 Konfiguracja pomiaru radarowego

7.4.1 Ustawienia podstawowe

Podmenu: Ustawienia

Parametr Znaczenie/dziatanie
Etykieta Stuzy do okreslenia nazwy umozliwiajacej identyfikacje punktu pomiarowego w instalacji.
urzadzenia

Units preset

Stuzy do ustawienia jednostek dtugosci, ci$nienia i temperatury.

Empty Stuzy do wprowadzenia odlegto$ci miedzy dolng ptaszczyzng przylacza koinierzowego i ptytka
odniesienia.

Tank level Wskazuje warto$¢ mierzong poziomu. Nalezy sprawdzi¢, czy wartos¢ wskazywana odpowiada
rzeczywistej warto$ci poziomu.

Set level Stuzy do ustawienia statego przesuniecia wartosci mierzonej poziomu:

Jesli warto$¢ wskazywana nie odpowiada rzeczywistej wartosci poziomu, w tym parametrze
nalezy wprowadzi¢ rzeczywista warto$¢ poziomu. Powoduje to automatyczng korekte wartosci
mierzonej poziomu o wartos¢ przesuniecia.

Parametr Set level moze by¢ wykorzystany tylko do kompensacji statej odchytki wartosci
mierzonej poziomu. Celem wyeliminowania btedéw spowodowanych oddziatywaniem ech
zaktocajacych, nalezy uzy¢ funkeji thumienia (mapowania) ech zaktocajacych.

7.4.2 Ttumienie wptywu ech zaktocajacych (mapowanie)

Podmenu: Ustawienia

Parametr Znaczenie/dziatanie

Odlegtosé ‘Wskazuje odlegtos¢ miedzy dolng ptaszczyzng przytacza kotnierzowego a powierzchnig
medium. Sprawdzi¢, czy wartos¢ ta jest poprawna.

Potwierdz odleglosé | Stuzy do okreslenia, czy odlegto$¢ zmierzona odpowiada odlegtosci rzeczywistej.

Pelny zakres Stuzy do okreglenia odlegtosci, do ktérej mapa zostata juz zarejestrowana.

mapowania

Punkt konicowy Widoczny tylko wtedy, gdy w parametrze PotwierdZ odlegto$¢é wybrano opcje Reczne

mapowania mapowanie.

Stuzy do okredlenia odlegtosci, do ktérej rejestrowana bedzie nowa mapa ech zaktécajacych.
Ten parametr automatycznie ustawia odpowiednig wartos¢, w zaleznosci od wyboru w
parametrze Potwierdz odlegtos¢. Z requly nie trzeba zmieniac tej wartosci.

Zapisz mape

Widoczny tylko wtedy, gdy w parametrze Potwierdz odlegtos¢ wybrano opcje Reczne
mapowanie.
Wybrac¢ opcje Zapisz mape. Powoduje to rozpoczecie zapisu nowej mapy.
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7.5

7.5.1

Parametryzacja wejsé

Parametryzacja wejs¢ HART

Podtaczenie i adresowanie przyrzadéw HART

it

C 123

=0
C 123 O Slolg
o[ ==
T 171 ~ Cl_g

B 123

olE=s B 123
ool
—

B1-3

20  Zaciski do podigczenia obwodéw HART

A0032955

B Analogowy modut We/Wy podigczony do gniazda B (dostepnosc portu zalezy od wersji przyrzqdu)
C  Analogowy modut We/Wy podtqczony do gniazda C (dostepnosé portu zalezy od wersji przyrzqdu)
E  Wyjscie HART Ex (dostepne we wszystkich wersjach)

Przyrzady HART nalezy skonfigurowac¢ i nada¢ im unikatowy adres HART, korzystajac z
ich interfejsu uzytkownika, przed podtgczeniem do sondy Micropilot NMR8x 3,

Podmenu: Ustawienia - Ustawienia zaawansowane - Input/output > Analog I/0
Parametr | Znaczenie/dzialanie
Tryb pracy | Wybrac opcje:
= HART master+4..20mA input, jesli do petli pomiarowej jest podiaczone tylko jedno urzadzenie HART.
W tym przypadku oproécz sygnatu 4...20 mA, mozna dodatkowo wykorzysta¢ sygnat cyfrowy HART.
= HART nadrzedny, jesli do petli pomiarowej jest podtagczonych maks. 6 urzadzen HART.
3) Aktualna wersja oprogramowania nie obstuguje przyrzadéw HART o adresie O (zero).
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Podmenu: Ustawienia - Ustawienia zaawansowane - Input/output - HART devices > HART Device(s) 0)2)

Parametr Znaczenie/dziatanie

Output pressure = Jesli urzadzenie stuzy do pomiaru cignienia: wybra¢ zmienng HART (PV, SV, TV lub QV),
do ktérej jest przypisana warto$¢ mierzona cisnienia.
= W przeciwnym razie pozostawi¢ ustawienie fabryczne: No value

Output density = Jesli urzadzenie stuzy do pomiaru gestosci: wybrac¢ zmienng HART (PV, SV, TV lub QV), do
ktérej jest przypisana warto$¢ mierzona gestosci.
= W przeciwnym razie pozostawic¢ ustawienie fabryczne: No value

Output temperature = Jesli urzadzenie stuzy do pomiaru temperatury: wybra¢ zmienng HART (PV, SV, TV lub
QV), do ktorej jest przypisana warto$¢ mierzona temperatury.
s W przeciwnym razie pozostawi¢ ustawienie fabryczne: No value

Output vapor = Jedli urzadzenie stuzy do pomiaru temperatury pary: wybra¢ zmienng HART (PV, SV, TV
temperature lub QV), do ktorej jest przypisana warto$¢ mierzona temperatury pary.
= W przeciwnym razie pozostawi¢ ustawienie fabryczne: No value

Output level = Jesli urzadzenie stuzy do pomiaru poziomu: wybra¢ zmienng HART (PV, SV, TV lub QV),
do ktorej jest przypisana warto$¢ mierzona poziomu.
= W przeciwnym razie pozostawic¢ ustawienie fabryczne: No value

1) Dla kazdego podtgczonego urzadzenia HART wyswietlane jest podmenu HART Device(s).
2) Ustawienie to mozna poming¢, gdy podtaczony jest przetwornik Prothermo NMT5xx i NMT8x lub Micropilot
FMR5xx, poniewaz w tym przypadku typ warto$ci mierzonej jest rozpoznawany automatycznie.
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7.5.2 Konfiguracja wejs¢ 4...20 mA

B 123

A0032464

21  Mozliwe miejsca podtgczenia dodatkowych analogowych modutéw We/Wy, ktére mogq by¢
wykorzystane jako wejscia 4...20 mA. Kod zaméwieniowy danego urzqdzenia okresla, ktory z tych

modutéw jest zamontowany.

Podmenu: Ustawienia > Ustawienia zaawansowane > Input/output > Analog I/0 b

Parametr Znaczenie/dziatanie

Tryb pracy Opcje wyboru: 4..20mA input lub HART master+4..20mA input

Process variable Stuzy do wyboru zmiennej procesowej, ktéra bedzie przesytana przez podtaczone
urzadzenie.

Analog input 0% value Stuzy do wyboru zmiennej procesowej odpowiadajacej pradowi wejsciowemu o wartosci
4 mA.

Analog input 100% value | Stuzy do wyboru zmiennej procesowej odpowiadajgcej pradowi wejsciowemu o warto$ci
20 mA.

Process value Sprawdzi¢, czy warto$¢ wskazywana odpowiada rzeczywistej wartosci zmiennej
procesowej.

1) Kazdy dodatkowy analogowy modut We/Wy przyrzadu posiada indywidualne podmenu Analog I/0.

Endress+Hauser
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I [mA]
/
20mA -
1—m
4mA -
A0029264
22 Skalowanie zmiennej procesowej na wejsciu 4...20 mA
1 Inputvalue in mA
2 Process value
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7.5.3 Konfiguracja podtaczonego czujnika RTD

C
C 45678 O{
o o )
@I@—@IEI C4-8
B 45678
| |- - - B
© Bl O{

A0032465

23 Mozliwe gniazda dla dodatkowych analogowych modutéw We/Wy, do ktérych mozna podtgczy¢
czujnik RTD. Kod zamdéwieniowy danego urzqdzenia okresla, ktory z tych modutow jest

zamontowany.

Podmenu: Ustawienia > Ustawienia zaawansowane - Input/output > Analog IP

Parametr Znaczenie/dziatanie

RTD type Stuzy do wyboru typu podiaczonego czujnika RTD.

RTD connection type Stuzy do wyboru typu podtgczenia czujnika RTD (2-, 3- lub 4-przewodowy).

Input value Stuzy do sprawdzenia, czy wskazywana temperatura odpowiada rzeczywistej warto$ci

temperatury.

Minimum probe temperature

Stuzy do wprowadzenia minimalnej dopuszczalnej temperatury podtaczonego
czujnika RTD.

Maximum probe temperature

Stuzy do wprowadzenia maksymalnej dopuszczalnej temperatury podtaczonego
czujnika RTD.

Probe position

Stuzy do wprowadzenia pozycji montazowej czujnika RTD (mierzonej od plytki
odniesienia).

Endress+Hauser
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A0029269

1 Plytka odniesienia
2 RID
3 Probe position
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7.5.4 Konfiguracja wejs¢ cyfrowych

C 1234
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24 Mozliwe gniazda do podiqczenia dodatkowych cyfrowych modutow We/Wy (przyktady); kod
zamoéwieniowy przyrzqdu okresla liczbe i miejsca ich podigczenia.

Kazdy dodatkowy cyfrowy modut We/Wy przyrzadu posiada indywidualne podmenu Digital
Xx-x."X" oznacza gniazdo w przedziale poditgczeniowym, a "x-x" numery zaciskow w tym
gnieZzdzie. Najwazniejsze parametry w tym podmenu, to Tryb pracy i Contact type.

Podmenu: Ustawienia -> Ustawienia zaawansowane - Input/output > Digital Xx-x

Parametr

Znaczenie/dziatanie

Tryb pracy

Stuzy do wyboru trybu pracy (patrz schemat ponizej).

= Input passive
Dodatkowy cyfrowy modut We/Wy mierzy sygnat napieciowy ze zrédta zewnetrznego. W zaleznosci
od statusu zewnetrznego przetgcznika, napiecie to jest rowne 0 (rozwarte styki przelacznika) lub jest
wyzsze od okreslonego napiecia granicznego (zwarte styki przetacznika). Te dwa stany reprezentuja
sygnat cyfrowy.

= Input active
Dodatkowy cyfrowy modut We/Wy zasila obwdd, a napiecie zasilania wykrywa stan rozwarty lub
zwarty stykow przefgcznika.

Contact type

Parametr ten odwzorowuje stan stykéw przetgcznika zewnetrznego na stan wewnetrzny dodatkowego
modutu cyfrowego We/Wy (patrz tabela ponizej). Wewnetrzny stan dodatkowego modutu cyfrowego
‘We/Wy moze by¢ przesytany do wyjscia cyfrowego lub wykorzystywany do sterowania pomiarem.
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2/4

|}\+

1/3

DIO

2/4 i

1/3

B 'Tryb pracy" = "Input active"

"Tryb pracy" = "Input passive"

A0029262

Stan stykow przetacznika zewnetrznego

Stan wewnetrzny dodatkowego modutu cyfrowego We/Wy

Contact type = Normally open

Contact type = Normally closed

Otwarte Nieaktywny Aktywny
Zwarte Aktywny Nieaktywny
Stan w sytuacjach specjalnych:

Podczas wiaczenia zasilania Nieokreslony Nieokreslony
Btad pomiaru Btad Btad

50
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7.6 Przyporzadkowanie wartosci mierzonych do zmiennych zbior-
nika

Warto$ci mierzone muszg by¢ przyporzadkowane do zmiennych zbiornika, zanim bedg mogty
by¢ wykorzystane w aplikacji pomiaru zawartos$ci zbiornika.

ﬂ W zaleznosci od aplikacji, nie wszystkie parametry bedg istotne dla danej sytuacji.

Podmenu: Ustawienia -> Ustawienia zaawansowane -> Aplikacja > Tank configuration - Poziom

Parametr Parametr definiujacy sygnat Zrédlowy dla zmiennej zbiornika

Water level source Poziom wody dennej

Podmenu: Ustawienia > Ustawienia zaawansowane - Aplikacja > Tank configuration > Temperatura

Parametr Parametr definiujacy sygnat Zrédtowy dla zmiennej zbiornika
Liquid temp source Temperatura $rednia lub punktowa produktu
Air temperature source Temperatura powietrza otaczajgcego zbiornik
Vapor temp source Temperatura par nad powierzchnig produktu

Podmenu: Ustawienia - Ustawienia zaawansowane - Aplikacja > Tank configuration - Ci$nienie

Parametr Parametr definiujacy sygnat Zrédtowy dla zmiennej zbiornika
P1 (bottom) source Ci$nienie dolne (P1)
P3 (top) source Cisnienie gorne (P3)
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7.7

Konfiguracja alarméw (funkcja analizy wartosci granicznych)

Wartosci graniczne mozna ustawic¢ dla maksymalnie 4 zmiennych zbiornika. Funkcja analizy
warto$ci granicznych generuje alarm, jesli warto$¢ danej zmiennej przekroczy gérna granice

lub spadnie ponizej dolnej granicy. Warto$ci graniczne moga by¢ definiowane przez

uzytkownika.

o N o

QO N o ul

25 Zasada analizy wartosci granicznych

B
1
2
3
4
5
6
7
8
9
1

52

Alarm mode = Zalgcz
Alarm mode = Latching
HH alarm value

H alarm value

L alarm value

LL alarm value

HH alarm

H alarm

L alarm

LL alarm

"Clear alarm" = "Tak" lub wylqczenie/wlqczenie zasilania
0 Hysteresis

A0029539
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Aby skonfigurowa¢ alarm, nalezy przypisa¢ odpowiednie wartodci dla nastepujacych

parametréw:

Podmenu: Ustawienia -> Ustawienia zaawansowane > Aplikacja > Alarm > Alarm 1... 4

Parametr Znaczenie/dziatanie
Alarm mode = Wylacz
Nie sg generowane zadne alarmy.
= Zalacz

Alarm jest wytgczany, gdy ustapi stan powodujacy wigczenie alarmu (z uwzglednieniem
histerezy).

= Latching
Wszystkie alarmy pozostang aktywne, dopoki uzytkownik nie wybierze Clear alarm = Tak.

PrzetacznikWejsé

Stuzy do wyboru zmiennej procesowej, ktorej przekroczenie wartosci granicznych ma by¢
sprawdzane.

= HH alarm value
= Halarm value
= L alarm value

= LL alarm value

Wybra¢ odpowiednie wartosci graniczne (patrz schemat powyzej).

7.8 Konfiguracja wyjscia sygnatowego
7.8.1 Wyjscie analogowe 4 ... 20 mA
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26 Gniazda w ktorych mozna podiqczy¢ dodatkowe analogowe moduly We/Wy, ktére mogq by¢
wykorzystane jako wyjscie analogowe 4 ... 20 mA. Kod zamowieniowy danego urzqdzenia okresla,
ktéry z tych modutow jest zamontowany.
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Kazdy dodatkowy analogowy modut We/Wy przyrzadu mozna skonfigurowac jako wyjscie
analogowe 4 ... 20 mA. W tym celu nalezy wybrac odpowiednie wartosci dla nastepujacych

parametrow:

Ustawienia > Ustawienia zaawansowane - Input/output > Analog I/0

Parametr

Znaczenie/dziatanie

Tryb pracy

Opcje wyboru: 4..20mA output lub HART slave +4..20mA output 5 B 55,

Analog input source

Stuzy do wyboru zmiennej zbiornika, ktéra bedzie przesytana poprzez wyjscie analogowe.

Analog input 0% value

Stuzy do wprowadzenia wartosci wybranej zmiennej zbiornika, ktérej ma odpowiadaé
wartosci pragdu 4 mA na wyjsciu.

Analog input 100% value

Stuzy do wprowadzenia warto$ci wybranej zmiennej zbiornika, ktérej ma odpowiada¢
wartosci prgdu 20 mA na wyjsciu.

1) "HART slave +4..20mA output' oznacza, ze analogowy modut We/Wy stuzy jako wyjscie HART slave, ktére
cyklicznie przesyta wartosci maks. czterech zmiennych HART do stacji HART master. Informacje o konfiguracji

wyjscia HART:

54
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7.8.2 Wyjscie HART

Ten rozdziat dotyczy wytgcznie sytuacji, gdy w parametrze Tryb pracy wybrano opcje HART
slave +4..20mA output.

Ustawienia - Ustawienia zaawansowane > Komunikacja > HART output > Konfiguracja

Parametr Znaczenie/dziatanie

System polling address | Stuzy do ustawienia adresu HART przyrzadu.

s Przypisz wartosé SV | Stuzy do wyboru zmiennych zbiornika, ktére maja by¢ przesytane jako zmienne HART.
= Przypisz wartos¢ TV

» Przypisz wartosé QV Domyslnie w zmiennej PV HART jest przesytana ta sama zmienna, co przez wyjscie

analogowe i nie trzeba jej konfigurowac.
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7.8.3 Wyjscie Modbus, V1 lub WM550
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27 Gniazda w ktérych mozna podiqczyc¢ modut sygnatowy V1 lub Modbus (przyktady); zaleznie od
wersji przyrzqdu, modut ten moze by¢ podtqczony do gniazda B lub C.

W zalezno$ci od wersji wybranej w kodzie zamoéwieniowym, przyrzad moze mie¢ jedno lub
dwa gniazda sygnatowe Modbus lub V1. Do ich konfiguracji stuzg nastepujace podmenu:

Modbus
Ustawienia - Ustawienia zaawansowane - Komunikacja - Modbus X1-4 >Konfiguracja

V1
= Ustawienia - Ustawienia zaawansowane - Komunikacja - V1 X1-4 - Konfiguracja
= Ustawienia - Ustawienia zaawansowane - Komunikacja » V1 X1-4 - V1 input selector

WM550

s Ustawienia > Ustawienia zaawansowane - Komunikacja > WM550 X1-4 - Konfiguracja

s Ustawienia > Ustawienia zaawansowane - Komunikacja > WM550 X1-4 > WM550 input
selector
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