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Struc¢né pokyny k obsluze
Micropilot NMR81

Méreni v nadrzich

Tyto pokyny predstavuji stru¢né pokyny k obsluze; nejsou
nahradou navodu k obsluze néleziciho zafizeni.

Podrobné informace lze vyhledat v navodu k obsluze a v dalsi
dokumentaci:

K dispozici pro vSechny verze zafizeni z nasledujicich zdroja:
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O tomto dokumentu Micropilot NMIR81

1 O tomto dokumentu

1.1 PouZité symboly

1.1.1 Bezpecnostni symboly

Tento symbol upozoriiuje na nebezpecnou situaci. Pokud se této situaci nevyhnete, bude to
mit za nésledek vazné nebo smrtelné zranéni.

A VAROVAN]
Tento symbol upozortiuje na nebezpecnou situaci. Pokud se této situaci nevyhnete, miiZe to
mit za nésledek vdZzné nebo smrtelné zranéni.

A UPOZORNEN
Tento symbol upozoriiuje na nebezpeénou situaci. Pokud se této situaci nevyhnete, bude to
mit za nésledek mensi nebo stfedni zranéni.

Tento symbol obsahuje informace o postupech a dal$ich skute¢nostech, které nevedou ke
zranéni osob.

1.1.2 Elektrické symboly
~o
Sttidavy proud

~
Stejnosmérny proud a stfidavy proud

Stejnosmérny proud
£

Zemnéni

Zemnici svorka, které je s ohledem na bezpec¢nost pracovnika obsluhy pfipojena na zemnici
systém.

@ Ochranné zemnéni (PE)
Zemnici svorky, které musi byt pfipojeny k zemi ptfed provedenim jakéhokoli dalsiho pfipojeni.

Zemnici svorky jsou umisténé uvnitt a vné pristroje:
= Vnitfni zemnici svorka: Ochranné uzemnéni je pfipojeno k sitovému napajeni.
= Vnéjsi zemnici svorka: Pristroj je pfipojen k provoznimu systému uzemnéni.

1.1.3 Symboly nastroji
P

Sroubovak s kiiZzovou hlavou

0~

Plochy Sroubovéak

4 Endress+Hauser



Micropilot NMR81

O tomto dokumentu

Qe

Sestihranny sroubovak

Oz
Inbusovy kli¢

=8

Kli¢ otevieny plochy

1.1.4 Symboly pro urc¢ité typy informaci a grafika

& Povoleno
Postupy, procesy a kroky, které jsou povolené

Uprednostiiované
Postupy, procesy a kroky, které jsou upfednostiiované

Zakazano

Postupy, procesy a kroky, které jsou zakazané
B Tip

Oznacuje dopliiujici informace

Odkaz na dokumentaci

(2

Odkaz na obrézek

>

Poznambka nebo jednotlivy krok, které je tfeba dodrZovat

i, E, B
Rada kroku

Ly
Vysledek urcitého kroku

=

Vizudlni inspekce

Operace ptes ovladaci nastroj

Parametr chranény proti zapisu
1,2,3,..

Cisla polozek

A B,C, ...

Pohledy

A — [@ Bezpecnostni pokyny

DodrZujte bezpecnostni pokyny obsaZené v pfisluSném Navodu k obsluze

E& Tepelna odolnost pfipojovacich kabeli

Specifikuje minimalni hodnotu tepelné odolnosti pfipojovacich kabeld

Endress+Hauser



O tomto dokumentu Micropilot NMIR81

1.2 Dokumentace

Na webu spole¢nosti Endress+Hauser (www.endress.com/downloads) jsou v sekci Ke staZeni
k dispozici tyto druhy dokumentace:

ﬂ Prehled rozsahu souvisejici technické dokumentace naleznete zde:
= Device Viewer (www.endress.com/deviceviewer): Zadejte sériové ¢islo z typového
Stitku.
s Aplikace Endress+Hauser Operations: Zadejte vyrobni ¢islo ze Stitku nebo naskenujte
kod matice na Stitku.

1.2.1 Technické informace (TI)

Pomticka pro planovani
Tento dokument obsahuje veskeré technické udaje o zafizeni a poskytuje pfehled pfisluSenstvi
a dalsich vyrobkd, které pro dané zafizeni lze objednat.

1.2.2 Struény navod k obsluze (KA)

Priivodce, ktery vas rychle provede postupem k ziskani 1. méfené hodnoty
Struéné pokyny k obsluze obsahuji veskeré zasadni informace od vstupni pfejimky po prvotni
uvedeni do provozu.

1.2.3 Navod k obsluze (BA)

Navod k obsluze obsahuje vSechny informace, které jsou vyzadovany v riiznych fazich
Zivotniho cyklu pfistroje: od identifikace produktu, pfichoziho pfevzeti a skladovani pfes
montaZ, ptipojeni, provoz a uvedeni do provozu az po feSeni zavad, udrzbu a likvidaci.
Obsahuje rovnéz podrobné vysvétleni kazdého jednotlivého parametru v menu obsluhy
(kromé menu Expert). Tento popis je uréen tém, ktefi pracuji s danym ptistrojem v pribéhu
celé jeho Zivotnosti a provadéji specificka nastaveni.

1.2.4 Popis parametri zafizeni (GP)

Popis parametr zafizeni poskytuje podrobné vysvétleni kaZdého jednotlivého parametru

v menu obsluhy v 2. ¢asti menu obsluhy: menu Expert. Obsahuje veSkeré parametry zarizeni

a umoziuje pfimy pfistup k parametrim po zadéni specifického kédu. Tento popis je uréen
tém, ktefi pracuji s danym pfistrojem v pribéhu celé jeho Zivotnosti a provadéji specificka
nastaveni.

1.2.5 Bezpecnostni pokyny (XA)

V zavislosti na typu schvéleni jsou nasledujici Bezpeénostni pokyny (XA) dodavany spolecné se
zafizenim. Tvoli pak nedilnou sou¢ést navodu k obsluze.

ﬂ Na typovém §titku jsou uvedeny bezpecnostni pokyny (XA), které s pfistrojem souviseji.
1.2.6 Pokyny pro montaz (EA)

Pokyny pro montaz se pouZivaji pro ucely vymény vadné jednotky za funkéni jednotku
stejného typu.

6 Endress+Hauser
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Micropilot NMR81 Obecné bezpectnostni pokyny

2 Obecné bezpecnostni pokyny

2.1 PoZadavky na personal

Pracovnici musi spliiovat nésledujici poZzadavky pro jejich ukoly:

» Vyskoleni a kvalifikovani odbornici musi mit pro tuto konkrétni funkci a tikol odpovidajici
vzdélani.

» Musi mit povéreni vlastnika/provozovatele zavodu.

» Musi byt obezndmeni s ndrodnimi pfedpisy.

» Pred zahdjenim préce si pfectete pokyny uvedené v navodu k pouziti, dopliikové
dokumentaci i na certifikatech (podle aplikace) a ujistéte se, Ze jim rozumite.

» Ridte se pokyny a dodrzujte zakladni podminky.

2.2 Urcené pouziti

Pouziti a méfené materialy

Meé¥ici pfistroj popsany v tomto Navodu k obsluze je urcen pro pribéZzné, bezkontaktni méfeni
vysky hladiny kapalin. Zafizeni musi byt instalovano v uzavfenych kovovych nadrZich ¢i
armovanych betonovych nadrZich nebo v podobnych uzavtenych konstrukeich vyrobenych ze
srovnatelné tlumiciho materidlu. Provoz je zcela neSkodny pro lidi i zvifata.

V zavislosti na objednané verzi mizZe méfici pristroj také méfit potencidlné vybusnd, hotlava,
toxicka a oxidujici média.

Meéfici pristroje pro pouZiti v nebezpecénych oblastech, v hygienickych aplikacich nebo
aplikacich, kde existuje zvySené riziko v dlisledku procesniho tlaku, jsou odpovidajicim
zplisobem oznaceny na vyrobnim §titku.

Aby bylo zajisténo, Ze mé¥ici zafizeni zlistane po dobu provozu ve spravném stavu:

» Meéfici pfistroj pouZivejte pouze v plném souladu s udaji na typovém Stitku a vSeobecnymi
podminkami uvedenymi v provoznim navodu a dopliikové dokumentaci.

» Zkontrolujte typovy Stitek a ovéfte, Ze lze objednané zafizeni pouZivat v uréeném prostoru
(napt. ochrana proti vybuchu, bezpecnost tlakové nddoby) v souladu s urenym ucelem.

» PouZivejte méfici pfistroj pouze pro média, proti kterym jsou materidly smécené béhem
procesu pfiméfené odolné.

» Pokud se méfici pfistroj neprovozuje za atmosférické teploty, je absolutné zadsadni dodrZeni
pfedmétnych zékladnich podminek specifikovanych v souvisejici dokumentaci zatizen.

» Meéfici pfistroj soustavné chrarite proti korozi v dtisledku vlivli okolniho prosttedi.

» DodrZujte limitni hodnoty v ¢asti , Technické informace®.

Vyrobce nerudi za $kody zplisobené nespravnym nebo jinym neZ zamyslenym pouZitim.
Zbytkové riziko
Béhem provozu mutzZe senzor dosdhnout teploty bliZici se teploté méfeného materidlu.

Nebezpedi popaleni v disledku zahtfatych povrchil!
» Pfi vysokych procesnich teplotach: Nainstalujte ochranu proti dotyku, abyste zabranili
popaleni.

Endress+Hauser 7



Obecné bezpec¢nostni pokyny Micropilot NMR81

2.3 Bezpecnost na pracovisti

Pro préci na zafizeni a se zafizenim:
» Pouzivejte poZadované osobni ochranné prostfedky podle federdlnich/narodnich predpisa.

2.4 Bezpecnost provozu

Nebezpeci zranéni!

» PouZivejte vyhradné pristroj, ktery je v dokonalém technickém stavu, nevykazuje Zadné
zavady a funguje bezchybné.

» Obsluha je zodpovédna za provoz pfistroje bez ruSeni.

Prostor s nebezpeéim vybuchu

Pro vylouéeni nebezpeci pro osoby nebo zafizeni, kdyZ je pfistroj pouZivan v prostredi

s nebezpecim vybuchu (napf. ochrana proti vybuchu):

» Podle Stitku ovérte, Ze objednany pfistroj smi byt uveden do provozu pro uvazované pouZziti
v prostfedi s nebezpecim vybuchu.

» DodrZujte specifikace v samostatné dopliujici dokumentaci, jeZ tvofi nedilnou soucast
tohoto navodu.

2.5 Bezpecnost produktu

Tento méf¥ici pfistroj byl navrZen v souladu s osvédéenym technickym postupem tak, aby
spliioval nejnovéjsi bezpecnostni poZadavky. Byl otestovan a odeslan z vyroby ve stavu, ve
kterém je schopny bezpecné pracovat. Spliiuje vSeobecné bezpe¢nostni normy a pfislusné
poZadavky ze zakona.

Ztrata drovné kryti v diisledku otevieni zafizeni ve vlhkém prostiedi

» Pokud se zafizeni otevie ve vlhkém prostfedi, uroven kryti uvedend na typovém Stitku
pozbyvé platnosti. Tento krok miZe rovnéz negativné ovlivnit bezpe¢ny provoz zafizeni.

2.5.1 Znacka CE

MeéfFici systém spliiuje pravni pozadavky relevantnich smérnic EU. Tyto jsou uvedeny
v pfislusném EU prohlaSeni o shodé spole¢né s pouZitymi normami.

Vyrobce potvrzuje Uspésné testovani zafizeni opatfenim znacky CE.

2.5.2 Soulad se smérnicemi EAC

Meéfici systém spliiuje pravni poZadavky pfislusnych smérnic EAC. Tyto jsou uvedeny
v pfislusném EAC prohldseni o shodé spole¢né s pouZitymi normami.

Vyrobce potvrzuje uspésné testovani zafizeni opatfenim znacky EAC.

8 Endress+Hauser



Micropilot NMR81 Popis vyrobku

3 Popis vyrobku

3.1 Provedeni vyrobku

A0027765

1]

1 Konstrukce zatizeni Micropilot NMR81

Modul elektroniky

Zobrazovaci a ovlddaci modul (lze ovlddat bez otevieni krytu)

Nastaveni polohy zarizeni pro anténu 100 mm (4 in)

Vyrovndvaci ndstroj (pouZivd se ke kontrole spravného nastaveni polohy antény)
Procesni pfipojent (pfiruba)

Anténa 50 mm (2 in)

Anténa 80 mm (3 in)

Anténa 100 mm (4 in)

O NV WN =

Endress+Hauser 9



Prichozi prijeti a identifikace vyrobku Micropilot NMIR81

4 Prichozi prijeti a identifikace vyrobku

4.1 Vstupni prejimka

Pfi pfijmu zboZi zkontrolujte nasledujici body:

= Jsou objednaci kédy na dodacim listé a na Stitku vyrobku identické?

= Je zboZi v neposkozeném stavu?

= Souhlasi ddaje na Stitku s objednacimi informacemi na dodacim listu?

= Pokud je vyzadovano (viz typovy §titek): Jsou pfiloZzeny bezpe¢nostni pokyny (XA)?

Pokud néktera z téchto podminek neni splnéna, kontaktujte své prodejni centrum
Endress+Hauser.

4.2 Identifikace vyrobku

Pro identifikaci pfistroje jsou k dispozici nasledujici mozZnosti:

» Udaje na typovém &titku

= Zadejte sériové ¢islo z typového §titku v ProhliZe¢i pfistroje
(www.endress.com/deviceviewer): Zobrazi se viechna data tykajici se pfistroje a prehled
technické dokumentace dodavané s pristrojem.

= Zadejte vyrobni ¢islo z vyrobniho $titku do aplikace Endress+Hauser Operations App nebo
naskenujte 2D maticovy kod (QR kod) na vyrobnim stitku prostfednictvim aplikace Endress
+Hauser Operations App: Zobrazi se veSkeré informace o pristroji a prehled technické
dokumentace naleZejici k pristroji.

ﬂ Prehled rozsahu souvisejici technické dokumentace naleznete zde:
= Device Viewer (www.endress.com/deviceviewer): Zadejte sériové ¢islo z typového
Stitku.
= Aplikace Endress+Hauser Operations: Zadejte vyrobni ¢islo ze Stitku nebo naskenujte
kod matice na Stitku.

4.2.1 Adresa vyrobce

Endress+Hauser SE+Co. KG
Hauptstraie 1
79689 Maulburg, Némecko

Misto vyroby: Viz vyrobni Stitek.
4.3 Skladovani a preprava

43.1 Podminky skladovani

= Skladovaci teplota: =50 ... +80 °C (=58 ... +176 °F)
= Pfistroj skladujte v plivodnim obalu.

10 Endress+Hauser
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Micropilot NMR81 Prichozi prijeti a identifikace vyrobku

4.3.2 Preprava
A\ UPOZORNENI

MtuzZe dojit k poskozeni nebo odlomeni krytu nebo antény.

Nebezpedi poranéni

» MEéFici pfistroj pfepravte na misto méfeni v ptivodnim obalu nebo za procesni pfipojeni.

» Zdvihaci pfistroje (zavésy, zdvihaci oka atd.) neupeviiujte za kryt ani anténu, ale za
procesni pripojeni. Abyste zamezili neplanovanému néklonu, berte do tvahy umisténi

» DodrZujte bezpecnostni pokyny, pfepravni podminky pro pfistroje podle 18 kg (39,6 1b)
(IEC 61010).

Endress+Hauser 11



Montéz Micropilot NMIR81

5 Montaz

5.1 Podminky instalace

51.1 MontazZni poloha

VSeobecné podminky

= Neinstalujte zafizeni do stfedu nadrZe.

= Neinstalujte zafizeni nad proudéni vznikajici pfi plnéni nadrZe.

= Zamezte tomu, aby se jakékoli ¢asti instalace v nadrzi (napi. koncové spinace, teplotni
sondy) nachazely uvnitt signalového svazku.

Minimadlni vzddlenost od stény

Rozsah méreni Minimalni vzdalenost od stény
Anténa 50 mm / 2" ! Anténa 80 mm / 3" 2 Anténa 100 mm / 4" °)

5m (16 ft) 0,3 m (0,98 ft) 0,17 m (0,55 ft) 0,13 m (0,44 ft)
10 m (33 ft) 0,6 m (1,9 ft) 0,33 m (1,1 ft) 0,27 m (0,87 ft)
15 m (49 ft) 0,9m (2,9 ft) 0,5m (1,6 ft) 0,4m (1,3 ft)
20 m (66 ft) 1,2m (3,9 ft) 0,67 m (2,2 ft) 0,53 m (1,7 ft)
25 m (82 ft) 1,5m (4,9 ft) 0,83 m (2,7 ft) 0,67 m (2,2 ft)
30 m (98 ft) 1,8m (5,9 ft) 1,0m (3,3 ft) 0,8m (2,6 ft)

1) Polozka objednavky 100 ,Anténa*“, volitelnd moZnost AB

2) PoloZka objednavky 100 ,Anténa*“, volitelnd moZnost AC

3) Polozka objednavky 100 ,Anténa*“, volitelnd moznost AD

5.1.2 Montazni hrdlo

A0032956
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Micropilot NMR81

Montaz
Vnitini pramér hrdla (@ D) Maximalni délka hrdla (Hy,) *
Anténa AB?): Anténa AC: Anténa AD:
50 mm / 2" 80 mm / 3" 100 mm / 4"
>45mm (1,77 in); £ 75 mm (2,95 in) 600 mm (24 in) - -
>75mm (2,95 in); < 95 mm (3,74 in) 1000 mm (40 in) 1700 mm (68 in) -
>95 mm (3,74 in); < 150 mm (5,91 in) 1250 mm (50 in) 2150 mm (86 in) 2850 mm (114 in)
> 150 mm (5,91 in) 1850 mm (74 in) 3200 mm (128 in) 4300 mm (172 in)
1) V pripadé delsich hrdel lze pfedpokladat sniZzeni méficiho vykonu.
2) Funkce 100 struktury produktu
Endress+Hauser
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Montéz Micropilot NMIR81

5.1.3 Vertikalni nastaveni polohy antény 50 mm (2") a 80 mm (3")

Pro optimalni pfesnost méfeni se anténa musi nainstalovat v pravém thlu k povrchu média.
Pro téely nastaveni polohy je k dispozici sefiditelné tésnéni.

Seriditelné tésnéni

— -

A0027787

2 Sefiditelné tésnéni pouzivané k vyrovndni pristroje podle +8 °

14 Endress+Hauser



Micropilot NMR81 Montéz

5.1.4 Vertikalni nastaveni polohy antény 100 mm (4")

Pro optimalni pfesnost méfeni se anténa musi nainstalovat v pravém thlu k povrchu média.
K tomuto ucelu je anténa velikosti 100 mm (4") vzdy vybavena sefizovaci jednotkou.
Vyrovndavaci nastroj udavajici spravné nastaveni polohy je pfipevnén k sefizovacimu néstroji.

A0027776
3 Serizovaci jednotka antény 100 mm (4")

1 Vyrovndvaci ndstroj udadvajict spravné nastaveni polohy
a  Uhelvyrovndni; Qpg =25 °

Endress+Hauser 15



Elektrické pripojeni Micropilot NMIR81

6 Elektrické pripojeni

6.1 Prirazeni svorek

g@

A0026372

4 Svorkovnice (typicky priklad) a zemnici svorky

ﬂ Zavit pouzdra
Zavity elektroniky a pfipojovaciho prostoru mohou byt potaZeny vrstvou proti tfeni.
Pro v3echny materidly pouzdra plati nasledujici:
Nemazte zavity pouzdra.

Prostor se svorkami A/B/C/D (zasuvna mista pro moduly V/V)

Modul: Az ¢tyti moduly V/V v zavislosti na objednacim kédu

= Moduly se ¢tyfmi svorkami mohou byt v kterémkoli z téchto zdsuvnych mist.
= Moduly s osmi svorkami mohou byt v zasuvném mistu B nebo C.

ﬂ Pfesné pfifazeni modult k zdsuvnym misttim zavisi na verzi piistroje > B 21.

Prostor se svorkami E
Modul: Rozhrani HART Ex i/IS
= E1: H+

s E2:H-

Prostor se svorkami F

Vzdaleny displej

= F1: V¢ (pripojte ke svorce 81 oddéleného displeje)

= F2:Signal B (pfipojte ke svorce 84 oddéleného displeje)
= F3:Signal A (pfipojte ke svorce 83 oddéleného displeje)
= F4:Gnd (pripojte k svorce 82 oddéleného displeje)
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Micropilot NMR81 Elektrické pripojeni

Prostor se svorkami G (pro vysokonapétové stfidavé napajeni a nizkonapé&tové st¥idavé
napajeni)

= GI:N

= (G2: nezapojeno

= G3:L

Prostor se svorkami G (pro nizkonapétové stejnosmérné napajeni)
= G1:L-

= (G2: nezapojeno

= G3:L+

Prostor se svorkami: Ochranné zemnéni

Modul: Ochranné zemnéni (Sroub M4)

S

A0018339

5 Prostor se svorkami: Ochranné zemnéni

6.1.1 Zdroj napajeni

o L
(ekeRs)|

g@

0
Q
=
m
x

A0033413

G1 N

G2 Nezapojeno

G3 L

4  Zelend LED kontrolka: indikuje pfitomnost napdjeni

ﬂ Napéjeci napéti je rovnéz uvedeno na vyrobnim §titku.

Nap4ajeci napéti

Vysokonapétové stfidavé napajeni:

Provozni hodnota:

100 ... 240 Vac (—15% + 10 %) = 85 ... 264 V¢, 50/60 Hz
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Elektrické pripojeni Micropilot NMIR81

Nizkonapé&t'ové stiidavé napajeni:
Provozni hodnota:
65 Vac (-20% +15%) = 52 ... 75 Vpc, 50/60 Hz

Nizkonapétové stejnosmérné napajeni:
Provozni hodnota:
24 .55 Vpc (—20% +15%) = 19 ... 64 V¢

Odebirany pifikon
Maximalni pfikon se li8i v zavislosti na nastaveni a uspofddani moduld. Tato hodnota udava

maximalni zdénlivy pfikon, zvolte podle toho vhodné kabely. Skute¢ny efektivni pfikon ¢ini
12 W.

Vysokonapétové stiidavé napajeni:
28,8 VA

Nizkonapé&tové st¥idavé napajeni:
21,6 VA

Nizkonapét'ové stejnosmérné napajeni:
13,4 W
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Micropilot NMR81 Elektrické pripojeni

6.1.2 Dalkovy displej a ovladaci modul DKX001

B A ¢
&)

A0037025

6 Pripojeni oddéleného displeje a ovlddaciho modulu DKX001 k pfistroji na méreni v nddrzi
(NMR8x, NMS8x nebo NRF8x)
1 Oddeleny zobrazovaci a ovladaci modul

2 Pfipojovaci kabel
3 Pfistroj na méreni v nddrzi (NMR8x, NMS8x nebo NRF8x)

Oddéleny zobrazovaci a ovladaci modul DKX001 je k dispozici jako pfisluSenstvi.
Podrobnosti jsou uvedeny v SD01763D.
ﬂ = Méfend hodnota je uvddéna soucasné na zafizeni DKX001 a na lok&lnim zobrazovacim

a ovlddacim modulu.

s Pristup k menu obsluhy neni moZny soucasné na obou modulech. JestliZe se vstoupi do
menu obsluhy na jednom z téchto moduld, druhy modul se automaticky zablokuje.
Toto zablokovéni zistava aktivni, dokud se menu na prvnim modulu nezavie (navrat

na zobrazeni méfené hodnoty).
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Elektrické pfipojeni Micropilot NMR81

6.1.3 Rozhrani HART Ex i/IS

=7

=
Sy
@)

A0033414

El1 H+
E2 H-
3 Oranzovd LED: indikuje datovou komunikaci

ﬂ Toto rozhrani vZdy pracuje jako hlavni Fidici zafizeni HART master pro pfipojené
prevodniky HART slave. Analogové moduly V/V lze na druhou stranu nastavit jako
zatizeni HART master, nebo slave > B 24 - 27.
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Micropilot NMR81 Elektrické pripojeni

6.1.4 Zasuvna mista pro moduly V/V

Svorkovnice obsahuje ¢tyfi zasuvna mista (A, B, C a D) pro moduly V/V. V zavislosti na verzi
pfistroje (polozky objednavky 040, 050 a 060) tato zasuvna mista obsahuji rizné moduly
V/V. Pfifazeni zadsuvnych mist na pfistroji je rovnéz uvedeno na Stitku upevnéném na zadnim
krytu zobrazovaciho modulu.

B

‘AD030070

Stitek uvadéjici (mimo jiné) moduly v zdsuvnych mistech A az D.
Kabelovd vyvodka pro zdsuvné misto A
Kabelovd vyvodka pro zdsuvné misto B
Kabelovd vyvodka pro zdsuvné misto C
Kabelovd vyvodka pro zdsuvné misto D

OO~
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Elektrické pripojeni Micropilot NMIR81

6.1.5 Svorky na modulu ,,Modbus*“, modulu ,,V1“ nebo modulu ,,WM550*

D 1234

Ollalgjal

1T T 17T
D1-4

A 1234

Ollagjal

1T _TIACT 17T
Al-4

A0031200

7 Oznaceni modulii ,Modbus*, ,V1“ nebo ,WM550* (pfiklady); v zdvislosti na verzi pfistroje mohou
byt tyto moduly také v zdsuvnych mistech B nebo C.

V zavislosti na verzi pfistroje mtZe byt modul ,Modbus“ nebo ,V1“ nebo ,WM550*
v odlidnych zdsuvnych mistech svorkovnice. V. menu obsluhy jsou rozhrani ,Modbus“ a ,V1*
nebo ,WM550 oznaceny pfislusnym zdsuvnym mistem a svorkami v rdmci tohoto zasuvného
mista: A1-4, B1-4, C1-4, D1-4.
Svorky na modulu ,,Modbus*
Oznaceni modulu v menu obsluhy: Modbus X1-4; (X = A, B, C nebo D)
= x1Y
s Oznaceni svorky: S
. Plc;pis: Stinéni kabelu pfipojeni pfes kondenzator k UZEMNENT
= X2
s Oznaceni svorky: 0 V
= Popis: Spole¢na reference
= X3V
= Oznaceni svorky: B—
= Popis: Neinvertujici signalni vedeni
» x4 Y
= Oznaceni svorky: A+
= Popis: Invertujici signélni vedeni

1) V tomto sloupci je ,X“ zastupny znak pro jedno ze zdsuvnych mist ,A“, ,B“, ,C* nebo ,D*.
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Micropilot NMR81 Elektrické pripojeni

Svorky na modulu ,,V1* a ,,WM550“
Oznagt)eni modulu v menu obsluhy: V1 X1-4 nebo WM550 X1-4; (X = A, B, C nebo D)
= X1

s Oznaceni svorky: S

s Plc))pis: Stiné&ni kabelu p¥ipojeni pfes kondenzator k UZEMNENI
= X2

s Oznaceni svorky: —

= Popis: nezapojeno
» X3V

s Oznaceni svorky: B—

= Popis: Signal — smy¢ky protokolu
. X4

s Oznaceni svorky: A+

= Popis: Signdl + smy¢ky protokolu

2) V tomto sloupci je ,X“ zastupny znak pro jedno ze zasuvnych mist ,A“, ,B*, ,C“ nebo ,D*.
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Elektrické pripojeni Micropilot NMIR81

6.1.6 Pfipojeni modulu ,,Analogovy V/V* pro pasivni vyuZiti
ﬂ = Pfi pasivnim vyuZiti musi byt napajeci napéti pro komunikacni vedeni dodavéno

z externiho zdroje.
= Zapojeni musi byt provedeno v souladu s uvaZzovanym provoznim reZimem modulu

analogovych V/V; viz nasledujici vykresy.
= Pro signdlni vedeni 4-20 mA se musi pouZit stinény kabel.

»Provozni rezim“ = ,4..20mA output” nebo ,HART slave +4..20mA output”

C 12345678

B 123 45678

Lo

A0027931
8 Pasivni vyuziti modulu analogovych V/V ve vystupnim rezimu

a  Zdroj napdjeni
b Vystup signdlu HART
¢ Vyhodnoceni analogového signdlu
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Micropilot NMR81 Elektrické pfipojeni
»Provozni rezim“ = ,4..20mA input“ nebo ,HART master+4..20mA input“
C 12345678
B 12345678
(s
a
. j b \
I
=
A0027933
9 Pasivni vyuziti modulu analogovych V/V ve vstupnim rezimu
a  Zdroj napdjeni
b Externi pristroj s vystupem signdlu 4-20 mA nebo HART
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Elektrické pfipojeni Micropilot NMR81

»Provozni rezim“ = ,HART Master“

C 12345678

T
i

B 12345678

2

A0027934

10 Pasivni vyuziti modulu analogovych V/V v reZimu HART master

a  Zdroj napdjeni
b Az 6 externich pfistrojii s vystupem signdlu HART
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Micropilot NMR81 Elektrické pripojeni

6.1.7 Pripojeni modulu ,,Analogovy V/V* pro aktivni vyuZiti
ﬂ = Pfi aktivnim vyuZiti je napéjeci napéti pro komunikaéni vedeni dodédvano samotnym
pfistrojem. Neni tfeba pouZit externi napéjeci zdroj.
= Zapojeni musi byt provedeno v souladu s uvaZzovanym provoznim reZimem modulu
analogovych V/V; viz nasledujici vykresy.
® Pro signdlni vedeni 4-20 mA se musi pouzit stinény kabel.
ﬂ = Maximalni pfikon pfipojenych pfistrojit HART: 24 mA
(tj. 4 mA na jeden pfistroj, pokud je pfipojeno 6 pfistroji).
= Vystupni napéti modulu Ex-d: 17,0 Vpfi4 mA az 10,5 Vpti22 mA
= Vystupni napéti modulu Ex-ia: 18,5 Vpfi4 mA az 12,5 Vpii22 mA

»Provozni rezim“ = ,,4..20mA output” nebo ,,HART slave +4..20mA output*

C 12345678

B 12345678

Ll

A0027932
11 Aktivni vyuZiti modulu analogovych V/V ve vystupnim rezimu

a  Vystup signdlu HART
b Vyhodnoceni analogového signdlu
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Micropilot NMIR81

Elektrické pripojeni

»Provozni rezim“ = ,4..20mA input“ nebo ,HART master+4..20mA input*

A0027935

12 Aktivni vyuziti modulu analogovych V/V ve vstupnim rezimu

a  Externi pfistroj s vystupem signalu 4-20 mA nebo HART

Endress+Hauser
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Micropilot NMR81 Elektrické pfipojeni

»Provozni rezim“ = ,HART Master“

A0027936

13 Aktivni vyuziti modulu analogovych V/V v rezimu HART master

a Az 6 externich pristroju s vystupem signdlu HART

Maximalni pfikon pfipojenych pfistroji HART ¢ini 24 mA (tj. 4 mA na jeden pfistroj,
pokud je pfipojeno 6 pfistrojt).

Endress+Hauser
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Elektrické pfipojeni

Micropilot NMR81

6.1.8

Pripojeni RTD
A B C
123 45678 123 45678 123 45678
[ | s | s | | | o
fom) ) ) qllnllnllculllgv ololo] [Dlclalo q [m) | ) ) C.’"F—‘"C'"C'.”FJ

A Ctyfvodicové pripojeni RTD
B Trivodicové pfipojeni RTD
C  Dvouvodicové pripojeni RTD

ﬂ Pro pfipojeni RTD se musi pouZit stinény kabel.

30

A0026371
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Micropilot NMR81 Elektrické pripojeni

6.1.9 Svorky na modulu ,,Digitalni V/V*

C 1234

[ TOCT T°T

C1-2 C3-4

A 1234

o[BEH

[T TN T7T

Al-2 A3-4

AD026424

14 Oznaceni digitdlnich vstupti nebo vystupu (pfiklady)

= Kazdy modul digitélnich V/V poskytuje dva digitalni vstupy nebo vystupy.

= V menu obsluhy je kazdy vstup nebo vystup oznacen pfislusnym zasuvnym mistem
a oznacenim dvou svorek v ramci tohoto zadsuvného mista. A1-2, naptiklad, oznacuje svorky
1 a 2 zadsuvného mista A. TotéZ plati pro zasuvna mista B, C a D, jestliZe obsahuji modul
digitalnich V/V.

= Pro kazdy z téchto parli svorek je mozné v menu obsluhy zvolit jeden z nasledujicich
provoznich rezimi:
= Zakézat
= Pasivni vystup
= Pasivni vstup
= Aktivni vstup
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Elektrické pripojeni Micropilot NMIR81

6.2 PoZadavky na pfipojeni
6.2.1 Specifikace kabelu

Svorky

Priifez vodiée 0,2 ... 2,5 mm? (24 ... 13 AWG)
PouZiti pro svorky s funkci: Signal a napajeni

= PruZinové svorky (NMx8x-xx1...)

= Sroubovaci svorky (NMx8x-xx2....)

Priifez vodife max. 2,5 mm? (13 AWG)
PouZiti pro svorky s funkci: Zemnici svorka ve svorkovnici

Priifez vodife max. 4 mm? (11 AWG)

Pouziti pro svorky s funkei: Zemnici svorka na plasti zafizeni
Napajeci vedeni

Pro napajeci vedeni je dostate¢ny standardni kabel zafizeni.

Analogova signalni vedeni

Stinény kabel se musi pouZit pro:

® signélni vedeni 4 ... 20 mA,

= pfipojeni RTD.

Signalni vedeni digitalnich V/V

= Pokud se budou pouZivat relé, doporucuje se stinény kabel.
s DodrZujte koncepci zemnéni v daném provozu.
Komunikaé¢ni vedeni HART

Pokud se bude pouZivat protokol HART, doporucuje se stinény kabel. DodrZujte koncepci
zemnéni v daném provozu.

Komunikaéni vedeni Modbus

s DodrZujte podminky stanovené pro kabel v dokumentu TIA-485-A, Asociace
telekomunikaéniho pramyslu.
s Dopliiujici podminky: PouZijte stinény kabel.

Komunikacni vedeni V1

= Dvouvodicova kroucend dvojlinka, stinény nebo nestinény kabel
s Odpor jednoho kabelu: < 120 Q
s Kapacita mezi vedenimi: < 0,3 pF

Komunikacni vedeni WM550

s Dvouvodicova kroucend dvojlinka, nestinény kabel
= Minimalni priifez 0,5 mm? (20 AWG)

= Maximalni celkovy odpor kabelu: < 250 Q

= Kabel s nizkou kapacitanci
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Micropilot NMR81 Elektrické pripojeni

6.3 Zajisténi stupné kryti
Aby byl zarucen specifikovany stupeni kryti, po elektrickém pfipojeni provedte nasledujici
kroky:
1. Zkontrolujte, zda jsou tésnéni skiiné ¢istd a spravné instalovand. V ptipadé potfeby
osuste, vyCistéte nebo vymeénte tésnéni.
2. Utahnéte viechny Srouby na pfevodniku a kryty pfiSroubujte.
Pevné utdhnéte kabelové vyvodky.

4. Pro zamezeni priniku vlhkosti pfes kabelovou priichodku vedte kabel tak, aby pred
vstupem tvofil smycku smérem dolt (,,odkapavaci smycka“).

"

A0029278

5. Nainstalujte konektorové zaslepky vhodné pro jmenovitou bezpec¢nostni charakteristiku
zafizeni (napf. Ex d/XP).
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Uvedeni do provozu Micropilot NMIR81

7 Uvedeni do provozu

7.1 Zpusoby ovladani

7.1.1 Ovladani pres mistni displej

AD028345

15 Zobrazovaci a ovlddaci prvky
1  Displej s kapalnymi krystaly (LCD)

2 Optickd tlacitka; lze je ovlddat pres kryci sklo. Pro aktivaci pri pouZiti bez kryciho skla lehce polozte
prst pred opticky senzor. Netlacte silné.
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Micropilot NMR81

Uvedeni do provozu

Standardni zobrazeni (zobrazeni méfené hodnoty)

1
A

XXX XXXXXX — 3

—4841. 00

A0028317

Typicky vzhled ve standardnim zobrazeni (zobrazeni mérené hodnoty)

Modul displeje

Tag (oznaceni) pristroje

Oblast zobrazeni mérenych hodnot
Oblast zobrazeni mérenych hodnot a stavovych symbolil

w1

1

2

3 Oblast stavu
4

5

6

Symbol stavu mérené hodnoty

ﬂ Vyznam jednotlivych symbolt na displeji naleznete v navodu k obsluze (BA) pfistroje.

Funkce tlacitek v standardnim zobrazeni

Tlacitko

Vyznam

&

A0028326

Klavesa Enter

= Stisknutim této klavesy se kratce otevie nabidka obsluhy.
= Stisknutim této klavesy po dobu 2 s se otevie kontextovéa nabidka.

Okno navigace (menu obsluhy)

Pro pfistup do menu obsluhy (okno navigace) postupujte nasledovné:

1. Ve standardnim zobrazeni stisknéte E nejméné na dobu dvou sekund.
L~ Zobrazi se kontextové menu.

2. Zvolte Zamek klaves vypnuty z kontextového menu a potvrdte stiskem klavesy E.

3. Pro pfistup do menu obsluhy znovu stisknéte E.

Endress+Hauser
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Uvedeni do provozu Micropilot NMR81

— /F I../Setup 00215-11— 2

Tank level

5500.00 mm
= Mapping

= Advanced Setup 3
A0045875
17 Okno navigace
1 Aktudlni podmenu nebo priivodce
2 Kéd rychlého pristupu
3 Oblast zobrazeni pro navigaci
7.1.2 Ovladani pres servisni rozhrani a nastroj FieldCare/DeviceCare

A0023737
18  Ovldddni pfes servisni rozhrani

1 Servisni rozhrani (CDI = spole¢né datové rozhrani Endress+Hauser (Common Data Interface))

2 Commubox FXA291
3 Pocitac s ovlddacim ndstrojem , FieldCare* nebo ,DeviceCare“ a s COM DTM ,,FXA291 komunikace

CDI*
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Micropilot NMIR81 Uvedeni do provozu

7.2 Vyrazy vztahujici se k méfeni v nadrzich

A0029794

19  Vyrazy vztahujici se k radarovému méreni v nddrzich

Referencni vyska meéridla
Empty

Vztaznd deska ponoru
Tank ullage

Tank level

Tank reference height
Vzddlenost

Referenéni bod ponoru

NV W =
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Uvedeni do provozu Micropilot NMIR81

7.3 Pocatecni nastaveni
7.3.1 Nastaveni jazyka zobrazeni

Nastaveni jazyka zobrazeni pres zobrazovaci modul

1. Ve standardnim zobrazeni () stisknéte ,E“. Podle potfeby zvolte Zamek klaves vypnuty
v kontextovém menu a znovu stisknéte ,E“.

L= Zobrazi se polozka Language.

2. Otevrete poloZku Language a zvolte jazyk zobrazeni.

Nastaveni jazyka zobrazeni prostiednictvim ovladaciho nastroje (napf. FieldCare)
1. Prejit do: Nastaveni - Roz§ifené nastaveni - Zobrazeni - Language

2. Zvolte jazyk zobrazeni.

ﬂ Toto nastaveni ovliviiuje pouze jazyk na zobrazovacim modulu. Pro nastaveni jazyka
v ovladacim ndstroji pouZijte funkci nastaveni jazyka v ramci nastroje FieldCare,
respektive DeviceCare.

7.3.2 Nastaveni hodin realného casu

Nastaveni hodin realného ¢asu prostfednictvim modulu displeje
1. Prejit do: Nastaveni > Roz$ifené nastaveni - Date / time - Nastavit datum

2. Knastaveni hodin redlného ¢asu na aktudlni datum a ¢as pouZijte néasledujici parametry:
Year, Month, Day, Hour, Minutes.

Nastaveni hodin realného ¢asu prostfednictvim ovladaciho nastroje (napft. FieldCare)

1. Prejit do: Nastaveni - Roz§ifené nastaveni - Date / time

2.
Date/time: {p 2016-04-20 09:32:24
Set date: P Please select [v]
Please select
Abort
Confirm time

Prejdéte na Nastavit datum a zvolte moZnost Start.

38 Endress+Hauser



Micropilot NMR81 Uvedeni do provozu

B te fime: )  2016-04-2009:34:25
Setdate: ? | Please select i(v]
Year: 2016
Month: 4
Day: 20
Hour: 9
Minute: 34

Nastavte datum a ¢as pomoci nasledujicich parametri: Year, Month, Day, Hour,
Minutes.

Dateftime: €  2016-04-20 09:35:49

Setdate: ? | |Please select (v]
e Please select

Abort
Month: Start
Day
Hour: 9
Minute 34

Prejdéte na Nastavit datum a zvolte moZnost Confirm time.
= Hodiny realného ¢asu jsou nastavené na aktudlni datum a ¢as.
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Uvedeni do provozu Micropilot NMIR81

7.4 Nastaveni radarového méreni

7.4.1 Zakladni nastaveni

Podmenu: Nastaveni

Parameter (parametr) | Vyznam/&innost

Oznaceni (Tag) Definujte nazev pro identifikaci mista méfeni v rdmci provozu.
méficiho mista

Units preset Zvolte soubor jednotek pro délku, tlak a teplotu.

Empty Zadejte vzdalenost od spodniho okraje pfiruby pfistroje k vztaZzné desce ponoru.

Tank level Zobrazuje méfenou hladinu. Zkontrolujte, zda udavana hodnota odpovida skute¢né hladiné.
Set level Lze pouzivat ke korekci konstantniho posunu méfené hladiny:

Pokud udéavana hladina neodpovida skute¢né hladiné: Zadejte do tohoto parametru
skute¢nou hladinu. Poté bude pro méfenou hladinu automaticky nastavena pfislusni
kompenzace.

Parametr parametr Set level lze pouZivat pouze ke kompenzaci konstantni chyby
méfené hladiny. Pro eliminaci chyb vyplyvajicich z rusivych odrazii pouZijte potlaceni
rusivych odrazd (mapa).

7.4.2 Potlaceni rusivych odrazii (mapa)

Podmenu: Nastaveni

Parameter (parametr) | Vyznam/innost

Vzdalenost Zobrazi mérenou vzdalenost od spodniho okraje pfiruby pfistroje k povrchu produktu.
Zkontrolujte, zda je tato hodnota spravna.

Potvrdit vzdalenost Potvrd'te, zda méfena vzdalenost odpovida skute¢né vzdalenosti.
Aktuélni mapovani Udéava, do jaké vzdalenosti bylo mapovani jiZ zaznamendano.
Koncovy bod Zobrazeno pouze pii Potvrdit vzdalenost = Ruéni mapovani.
mapovani Stanovuje, do jaké vzdalenosti bude nové mapovani zaznamenano.

V zvislosti na volbé v poloZce Potvrdit vzdalenost je v tomto parametru pfednastavena
vhodné hodnota. Obvykle neni nutné tuto hodnotu ménit.

Zaznam mapy Zobrazeno pouze pti Potvrdit vzdalenost = Ru¢ni mapovani.
Zvolte Zaznam mapy. Tim se spusti zdznam nového mapovani.
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7.5 Nastaveni vstupt
7.5.1 Nastaveni vstuptit HART

Pfipojeni a adresovani pfistroji HART

e[ —
C e oEEa J
B 123
o[ ® Rt
|

A0032955

20  Mozné svorky pro smycky HART

B Modul analogovych V/V ve slotu B (vyuZitelnost v zdvislosti na verzi pristroje)
C  Modul analogovych V/V ve slotu C (vyuZitelnost v zdvislosti na verzi pristroje)
E  Vystup HART Ex is (volitelny u vSech verzi pristroje)

Pristroj HART musi byt pfed pfipojenim k Micropilot NMR8xThe nakonfigurovan a musi

mu byt pfidélena jedine¢né adresa HART prostfednictvim jeho vlastniho uZivatelského
rozhrani *

Podmenu: Nastaveni > Rozsifené nastaveni - Input/output > Analog I/0

Parameter (parametr) | Vyznam/¢innost

Provozni reZzim Zvolte:

s HART master+4..20mA input, pokud je k této smycce pfipojen pouze jeden pristroj
HART. V tomto piipadé lze dopliikové k signdlu HART pouZivat signal 4-20 mA.

= HART Master, pokud je k této smycce pripojeno az 6 pristroji HART.

3) Aktudlni software nepodporuje pfistroje HART s adresou O (nula).
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Podmenu: Nastaveni - Rozsifené nastaveni - Input/output > HART devices > HART Device(s) 2

Parameter (parametr)

Vyznam/¢innost

Output pressure

= Pokud dany pfistroj méfi tlak: Zvolte, ktera z proménnych HART (PV, SV, TV nebo QV)
obsahuje tlak.
= Vjinych ptipadech: Zachovejte tovarni nastaveni: No value

Output density = Pokud dany pfistroj méfi hustotu: Zvolte, ktera z proménnych HART (PV, SV, TV nebo
QV) obsahuje tlak.
= Vjinych ptipadech: Zachovejte tovarni nastaveni: No value
Output temperature = Pokud dany pfistroj méfi teplotu: Zvolte, ktera z proménnych HART (PV, SV, TV nebo
QV) obsahuje teplotu.
= Vjinych ptipadech: Zachovejte tovarni nastaveni: No value
Output vapor = Pokud dany pfistroj méfi teplotu vypard: Zvolte, kterd z proménnych HART (PV, SV, TV
temperature nebo QV) obsahuje teplotu vypart.
= Vjinych piipadech: Zachovejte tovarni nastaveni: No value
Output level = Pokud dany pfistroj méfi hladinu: Zvolte, ktera z proménnych HART (PV, SV, TV nebo

QV) obsahuje hladinu.
= Vjinych ptipadech: Zachovejte tovarni nastaveni: No value

1) Pro kazdy pfipojeny pfistroj HART existuje polozka HART Device(s).
2) Toto nastaveni Ize vynechat v piipadé pfipojeni pfistroje Prothermo NMT5xx a NMT8x nebo Micropilot FMR5xx,
nebot pro tyto pfistroje je typ méfené hodnoty detekovan automaticky.
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7.5.2 Nastaveni vstupti 4-20 mA
C 123
==
O
FES J
N——
C1-3
B 123
oz B 123
Gigiol oll== J
FES
——
B1-3
A0032464
21  Moznd umisténi modulti analogovych V/V, které lze pouzit jako vstup 4-20 mA. Objednaci kéd

pristroje stanovuje, které z téchto modulti jsou skutecné pritomny.

Podmenu: Nastaveni > RozSifené nastaveni - Input/output > Analog I/0 )

Parameter (parametr)

Vyznam/¢innost

Provozni reZim

Vyberte 4..20mA input nebo HART master+4..20mA input

Process variable

Zvolte, kterd procesni proménnd se pfenasi pfipojenym pristrojem.

Analog input 0% value

Definujte, kterd hodnota dané procesni proménné odpovida vstupnimu proudu 4 mA.

Analog input 100% value

Definujte, ktera hodnota dané procesni proménné odpovida vstupnimu proudu 20 mA.

Process value

Zkontrolujte, zda uddvana hodnota odpovida skute¢né hodnoté procesni proménné.

1) Pro kazdy modul analogovych V/V pfistroji existuje polozka Analog 1/0.
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I [mA]
4
20mA- :
I
1—m |
I
I
4mA- . |
' |
i :
0% 100%
A0029264
22 Skdlovdni vstupu 4-20 mA vici procesni proménné
1 Inputvalue in mA
2 Process value
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7.5.3 Nastaveni pfipojeného RTD

C
C 45678 O{
o o )
@I@—@IEI C4-8
B 45678
| |- - - B
© Bl O{

A0032465

23 Moznd umisténi modulti analogovych V/V, ke kterym lze pfipojit RTD. Objednaci kéd pristroje
stanovuje, které z téchto modulti jsou skutecné pritomny.

Podmenu: Nastaveni > RozSifené nastaveni - Input/output > Analog IP

Parameter (parametr) Vyznam/¢innost

RTD type Specifikujte typ pfipojeného RTD.

RTD connection type Specifikujte typ pfipojeni RTD (dvou-, tfi-, nebo ¢tyivodicoveé).
Input value Zkontrolujte, zda udadvana hodnota odpovida skute¢né teploté.
Minimum probe temperature Specifikujte minimalni povolenou teplotu pfipojeného RTD.
Maximum probe temperature Specifikujte maximélni povolenou teplotu pfipojeného RTD.
Probe position Zadejte montazni polohu RTD (méfeno od vztazné desky ponoru).
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A0029269

1 Vztaznd deska ponoru
2 RID
3 Probe position
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7.5.4 Nastaveni digitalnich vstupt

C 1234
O o] ([en)||| ] (@n]
[T T 171
N
C1-2 C3-4

A 1234

o[BEH

[T TN T7T

Al-2 A3-4

AD026424

24 Moznd umisténi modulu digitdlnich V/V (pfiklady); objednaci kéd definuje pocet a umisténi
modulli digitdinich vstupii.

Pro kaZzdy digitalni I/0 modul pfistroje existuje Digital Xx-x. ,X“ oznacuje zasuvné misto ve

této podnabidky jsou Provozni reZim a Contact type.

Podmenu: Nastaveni -> RozSifené nastaveni - Input/output > Digital Xx-x

Parameter
(parametr)

Vyznam/¢innost

Provozni reZim

Zvolte provozni rezim (viz nasledujici schéma).

= Input passive
Modul digitalnich V/V méfi napéti dodavané z externiho zdroje. V zavislosti na stavu
externiho spinace je toto napéti O (spinac rozpojeny), nebo pfekracuje urcité mezni napéti
(spina¢ sepnuty). Tyto dva stavy pfedstavuji digitalni signal.

= Vstup aktivni
Modul digitalnich V/V dodava napéti a pouziva je k detekci toho, zda je externi spinac
rozpojeny, nebo sepnuty.

Contact type

Stanovuje, jak je stav externiho spinace namapovan vii¢i vnitfnim staviim modulu digitélnich
V/V (viz nasledujici tabulku). Vnitfni stav digitalniho vstupu lze poté pfenést na digitalni
vystup nebo jej 1ze pouzit k fizeni méfeni.
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A DIO B DIO
2/4 | 2/4) C
T @ ©
13 | 3

A ,Provozni rezim“ = ,Input passive*
B ,Provozni rezim“ =, Vstup aktivni“

A0029262

Stav externiho spinace

Vnitini stav modulu digitalnich V/V

Contact type = Normally open

Contact type = Normally closed

Otevieno Neaktivni Aktivni
Uzavieno Aktivni Neaktivni
Reakce ve specialnich situacich:

Béhem spousténi Neznamy Neznamy
Chyba méfeni Chyba Chyba
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7.6

Propojeni méfenych hodnot k proménnym nadrze

Mérené hodnoty musi byt propojeny k proménnym nadrZe, nez je 1ze pouZivat v aplikaci

méreni v nadrzi.

ﬂ V zévislosti na dané aplikaci nebudou v kazdé situaci relevantni viechny tyto parametry.

Podmenu: Nastaveni > Rozsifené nastaveni >

Aplikace - Tank configuration > Hladina

Parameter (parametr)

Definuje zdroj nasledujici proménné nadrze

Water level source

Spodni hladina vody

Podmenu: Nastaveni > Rozsifené nastaveni >

Aplikace - Tank configuration - Teplota

Parameter (parametr)

Definuje zdroj nasledujici proménné nadrze

Liquid temp source

Primeérnd bodova teplota produktu

Air temperature source

Teplota vzduchu kolem néadrze

Vapor temp source

Teplota vypar(i nad produktem

Podmenu: Nastaveni > Rozsifené nastaveni >

Aplikace > Tank configuration -> Tlak

Parameter (parametr)

Definuje zdroj nasledujici proménné nadrze

P1 (bottom) source

Spodni tlak (P1)

P3 (top) source

Horni tlak (P3)
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7.7 Nastaveni alarmu (evaluace limitnich hodnot)

Vyhodnoceni limitnich hodnot lze nastavit aZ pro ¢tyfi proménné nadrze. Vyhodnoceni
limitnich hodnot vygeneruje alarm, jestlize dana hodnota pfekroci horni mez, resp. jestlize
poklesne pod spodni mez. Limitni hodnoty mohou byt definovany uZivatelem.

o N o wuw

A0029539

25 Princip vyhodnoceni limitnich hodnot

A Alarm mode = Zapnuto
B Alarm mode = Latching

1 HHalarm value

2 Halarmvalue

3 Lalarmvalue

4  LLalarmvalue

5 HHalarm

6  Halarm

7 Lalarm

8 LLalarm

9  'Clear alarm"="Ano" nebo vypnéte/zapnéte napdjeni
10 Hysteresis
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Pro nastaveni alarmu pfifad'te pfislusné hodnoty nasledujicim parametrim:

Podmenu: Nastaveni > RozSifené nastaveni > Aplikace > Alarm > Alarm 1 ... 4

Parametr Vyznam/¢innost
Alarm mode = Vypnuto
Nejsou generovany zZadné alarmy.
= Zapnuto

Alarm zmizi, jestlize pomine podminka pro alarm (pfi zohlednéni hystereze).

= Latching

V3echny alarmy zfistavaji aktivni, dokud uZivatel nezvoli Clear alarm = Ano.

InputSelector

Zvolte procesni proménnou, kterd se mé kontrolovat z hlediska poruseni limitnich hodnot.

= HH alarm value
= Halarm value

= L alarm value

= LL alarm value

Pfifadte pfisluiné limitni hodnoty (viz pfedchozi schéma).

7.8

7.8.1

Nastaveni signalového vystupu

Analogovy vystup 4 ... 20 mA vystup

C 123
== J
c e
o S—
ool C1-3
B 123

I B 123

EIS S ofle=n
FES
=

B1-3

AD032464

26 Moznd umisténi modulti analogovych V/V, které lze pouzivat jako 4 ... 20 mA vystup. Objednaci
kéd pristroje stanovuje, které z téchto moduli jsou skutecné pritomny.
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KaZdy modul analogovych V/V pfistroji lze nastavit jako 4 ... 20 mA analogovy vystup.
K tomu ucelu pfifadte pfislusné hodnoty nasledujicim parametrim:

Nastaveni -> Rozsifené nastaveni - Input/output > Analog I/0

Parametr Vyznam/¢innost

Provozni reZim Zvolte 4..20mA output nebo HART slave +4..20mA output 5 ® 53,

Analog input source Zvolte, kterd proménnda nadrze se pfendsi pfes analogovy vystup.

Analog input 0% value Specifikujte, kterd hodnota dané proménné nadrZe odpovida vystupnimu proudu 4 mA.
Analog input 100% value | Specifikujte, kterd hodnota dané proménné nadrZe odpovida vystupnimu proudu 20 mA.

1) ,HART slave +4..20mA output” znamend, Ze modul analogovych V/V slouZi jako zatizeni HART slave, které
cyklicky odesila az ¢tyti proménné HART k zafizeni HART master. Nastaveni vystupu HART:
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7.8.2 Hart - vystup
Tato ¢ast plati pouze pro Provozni reZim = HART slave +4..20mA output.

Nastaveni > Rozsifené nastaveni > Komunikace > HART output > Konfigurace

Parametr Vyznam/¢innost

System polling address | Nastavte komunika¢ni adresu HART daného piistroje.

= Pfifazeni SV
- gfffazenf g\ll Ve vychozim nastaveni PV pfendsi stejnou proménnou jako analogovy vystup a neni
L]

Tirazent tfeba ji pfifazovat.

Zvolte, které proménné nadrZe se maji pfenaset prostfednictvim proménnych HART.
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7.8.3 Vystup Modbus, V1 nebo WM550

D 1234

Ollalgjal

1T T 17T
D1-4

A 1234

Ollagjal

1T _TIACT 17T
Al-4

A0031200

27 Moznd umisténi modultt Modbus nebo V1 (pfiklady); v zdvislosti na verzi pristroje mohou byt tyto
moduly také v zdsuvnych mistech B nebo C.

V zavislosti na objednacim kédu muiZe mit pfistroj jedno nebo dvé komunikaéni rozhrani
Modbus nebo V1. Tato rozhrani se nastavuji v nasledujicich podmenu:

Modbus
Nastaveni > Roz$ifené nastaveni - Komunikace - Modbus X1-4 >Konfigurace

Vi

= Nastaveni - Roz§ifené nastaveni » Komunikace - V1 X1-4 - Konfigurace

= Nastaveni - Roz§ifené nastaveni - Komunikace > V1 X1-4 - V1 input selector

WM550

= Nastaveni - Roz§ifené nastaveni - Komunikace > WM550 X1-4 - Konfigurace

s Nastaveni > Roz§ifené nastaveni » Komunikace > WM550 X1-4 > WM550 input selector
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