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Informacdes técnicas
Micropilot FMR43
HART

Radar de onda livre

Medicéo de nivel em aplica¢des sanitarias

Il Aplicacdo
\EL s Medic8o de nivel continua e sem contato de liquidos e sélidos em aplicagdes
= P
e 3 sanitarias
& = Conexdes de processo: para aplica¢des sanitarias (por ex.: Tri-Clamp ou conceito de
1 adaptador M24)

= Faixa de medi¢do maxima: 15 m (49 ft)

= Temperatura do processo: 40 para +150 °C (-40 para +302 °F)
® Pressdo: —1 para +20 bar (-14.5 para +290 psi)

= Precisdo:+1 mm (+0.04 in)

Seus beneficios

= Antena PTFE ou PEEK para requisitos higiénicos

s Medic8o confiavel gracas ao foco de sinal forte, mesmo com vérios acessorios

| internos

& & = Comissionamento facil e quiado com interface de usudrio intuitiva

' s Tecnologia Heartbeat para manutencéo preditiva e preventiva

= Tecnologia sem fio Bluetooth® para comissionamento, operacdo e manutencéo
s Funcionalidades CIP e SIP - até a classe de protecéo [P69
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Sobre este documento

Simbolos Simbolos de seguranca

Esse simbolo alerta sobre uma situacéo perigosa. Se a situacdo néo for evitada resultard em
ferimento grave ou fatal.

A\ ATENCAO
Esse simbolo alerta sobre uma situacdo perigosa. Se a situacdo néo for evitada pode resultar em
ferimento grave ou fatal.

A\ CUIDADO
Esse simbolo alerta sobre uma situacéo perigosa. Se a situacéo néo for evitada pode resultar em
ferimento leve ou médio.

AVISO

Esse simbolo contém informacdes sobre os procedimento e outros fatos que n&o resultam em
ferimento.

Simbolos especificos de comunicacéo

Bluetooth®:
Transmissdo de dados sem fio entre equipamentos a uma distancia curta

Simbolos para certos tipos de informacdo

Permitido:

Procedimentos, processos ou a¢des que sdo permitidas.

Proibido:

Procedimentos, processos ou a¢des que sdo proibidas.
InformagGes adicionais: [l

Consulte a documentacdo:

Referéncia a pdgina:

Série de etapas: 1., 2., 3.

Resultado de uma etapa individual: Lg

Simbolos em graficos

Numeros de item: 1, 2, 3 ...

Série de etapas: 1., 2., 3.

Visualizagdes: A, B, C, ...

Lista de abreviaturas PN
Pressdo nominal

MWP
Pressdo maxima de operacéo
A pressdo méaxima de operacdo é indicada na etiqueta de identificac&o.

ToF
Tempo de Voo (Time of Flight)

DTM
Device Type Manager (gerenciador do tipo de equipamento)

€, (valor DK)
Constante dielétrica relativa

Ferramenta de operacédo
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O terno "ferramenta de operacdo" é usado no lugar do seguinte software operacional:
= FieldCare / DeviceCare, para operacédo através de comunicacdo HART e PC
= Aplicativo SmartBlue, para operacdo usando um smartphone ou tablet Android ou iOS

PLC
Controlador légico programavel (PLC)

Convencdes graficas

ﬂ = Desenhos de instalacdo, explosdo e conexdo elétrica sdo apresentados em formato

simplificado

s Desenhos de equipamentos, conjuntos, componentes e dimensdes sdo apresentados em
formato de linha reduzida

= Os desenhos dimensionais néo sdo representacées em escala; as dimensdes indicadas sdo
arredondadas para 2 casas decimais

= A menos que descrito de outra forma, as flanges sdo apresentadas com a forma de superficie
de vedacdo EN 1092-1; ASME B16.5, RF.

Funcdo e projeto do sistema

Principio de medicdo

O Micropilot é um sistema de medi¢&o "descendente’, que opera com base no método de onda
continua modulada por frequéncia (FMCW). A antena emite uma onda eletromagnética em uma
frequéncia que varia continuamente. Esta onda é refletida pelo produto e recebida novamente pela
antena.

‘l
4
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A0032017

1 Principio FMCW: transmissdo e reflexdo da onda continua

R Ponto de referéncia da medigdo
D Distancia entre o ponto de referéncia e a superficie do produto

A frequéncia dessa onda é modulada na forma de um sinal dente de serra entre dois limites de
frequéncia f; e f:
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2 Principio FMCW: resultado da modulagdo da frequéncia

1 Sinal transmitido
2 Sinal recebido
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Isso resulta na frequéncia de diferenca a seguir a qualquer momento entre o sinal transmitido e o
sinal recebido:

Af =k At

onde At é o tempo de execucdo e k é o aumento especificado na modulacédo de frequéncia.

At é dado pela distancia D entre o ponto de referéncia R e a superficie do produto:
D=(cAt) /2

onde c é a velocidade da onda.

Em suma, D pode ser calculado a partir do deslocamento da frequéncia medida Af. D é entdo utilizado
para determinar o contetido do tanque ou silo.

Sistema de medicdo

Um sistema de medi¢do completo contém:

CI]DDD

A0053220

1 PLC (Controlador l6gico programdvel)
2 RMA42/RIA45 (se necessdrio)
3 Equipamento

Comunicacéo e
processamento de dados

s 4 para 20 mA com protocolo de comunica¢éo digital sobreposto HART, 2 fios
= Bluetooth (opcional)

Confiabilidade

Seguranca de TI

Nossa garantia somente é vélida se o produto for instalado e usado conforme descrito nas Instrucdes
de operacéo. O produto é equipado com mecanismos de sequranca para protegé-lo contra qualquer
mudanca acidental das configuracdes.

Medidas de seguranca de TI, que oferecem protecéo adicional para o produto e a respectiva
transferéncia de dados, devem ser implantadas pelos préprios operadores de acordo com seus
padrdes de seguranca.

Seguranca de TI especifica do
equipamento

O equipamento oferece funcdes especificas para oferecer medidas de suporte protetivas pelo
operador. Essas func¢des podem ser configuradas pelo usuério e garantir maior sequranca em
operacdo, se usado corretamente. A funcdo do usuério pode ser alterada com um c6digo de acesso
(aplica-se a operacdo via display local, Bluetooth ou FieldCare, DeviceCare, ferramentas de
gerenciamento de ativos (por ex., AMS, PDM))

Acesso através da tecnologia sem fio Bluetooth®

A transmiss&o de sinal sequra através da tecnologia sem fio Bluetooth® usa um método de
criptografia testado pelo Instituto Fraunhofer.

= Sem o aplicativo SmartBlue, o equipamento néo fica visivel através da tecnologia sem fio
Bluetooth®.

= E estabelecida somente uma conex&o ponto a ponto entre o equipamento e um smartphone ou
tablet.

= A interface de tecnologia sem-fio Bluetooth® pode ser desativada através da operacéo local ou do
SmartBlue.
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Entrada

Variavel medida A variavel medida é a distancia do ponto de referéncia até a superficie do produto. O nivel é calculado
baseando-se em 'E, a distancia vazia inserida.

Faixa de medicéo A faixa de medigdo comeca no ponto em que o feixe alcanca o fundo do tanque. Niveis abaixo desse
ponto ndo podem ser medidos, particularmente no caso de bases esféricas ou saidas conicas.

Faixa de medicdo maxima

A faixa de medicdo méxima depende da frequéncia operacional e da conexdo de processo.

Frequéncia operacional 80 GHz

Conexé&o de processo Faixa de medi¢do maxima
M24 10 m (33 ft)
MNPT/G % 10 m (33 ft)
G1 10 m (33 ft)
MNPT/G 1% 15 m (49 ft)
Bragadeira Tri-Clamp 1%2 15 m (49 ft)
Bracadeira Tri-Clamp 2 15 m (49 ft)

Frequéncia operacional 180 GHz

Conexéo de processo Faixa de medicdo maxima
MNPT/G %2 10 m (33 ft)
M24 10 m (33 ft)

Faixa de medicéo utilizavel

A faixa de medicdo utilizavel depende do tamanho da antena, das propriedades reflexivas do meio,
da posicdo de instalacéo e de quaisquer interferéncias possiveis de reflexéo.

Em principio, a medigéo é possivel até a ponta da antena.

Dependendo da posi¢édo do produto (dngulo de repouso para sélidos) e para evitar qualquer dano
material causado por meios corrosivos ou agressivos ou acumulo de depdésitos na antena, o final da
faixa de medicdo deve ser selecionado 10 mm (0.4 in) antes da ponta da antena.
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A0051658

A Pontada antena + 10 mm (0.4 in)
B Faixa de medigdo utilizdvel
C  50para 80 mm (1.97 para 3.15 in); €, do meio <2
H  Altura do recipiente
R Ponto de referéncia da medicdo, varia de acordo com o sistema da antena (consulte a se¢do Construgdo
mecanica)
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A Pontada antena + 10 mm (0.4 in)
B Faixa de medigdo utilizdvel
H  Altura do recipiente
R

Ponto de referéncia da medigdo, varia de acordo com o sistema da antena (consulte a se¢do Construgdo
mecdnica)

No caso de meios com baixa constante dielétrica €, <2, o fundo do tanque pode ficar visivel através do
meio quando os niveis estiverem muito baixos (menos que o nivel C). A precisdo reduzida deve ser
esperada nessa faixa. Se isso néo for aceitavel, o ponto zero deve ser posicionado a uma distancia C
acima do fundo do tanque (veja a figura) para essas aplicagdes.
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Os grupos de meio para liquidos e a faixa de medic&o possivel como funcédo da aplicacdo e grupo do
meio estdo descritos abaixo. Se a constante dielétrica do meio néo for conhecida, o grupo de meios B
deve ser considerado para uma medicdo confiavel.

Grupos de meios
= A (g, 1.4 para 1.9)
Liquidos n&o condutores, ex., gas liquefeito
= B (g, 1.9 para 4)
Liquidos ndo-condutores, ex., gasolina, 6leo, tolueno etc.
» C (g 4 para 10)
por ex., acido concentrado, solventes organicos, éster, anilina, etc.
= D (g, >10)
Liquidos condutores, solu¢bes aquosas, acidos diluidos, bases e &lcool

Para as constantes dielétricas (valores DC) do meio comumente usados na industria, consulte:
= Compéndio de Constante Dielétrica (valor DC) CPO1076F
= O '"aplicativo de Valores DC' Endress+Hauser (disponivel para Android e i0S)

Medicdo em recipiente de armazenamento

Recipiente de armazenamento - condi¢6es de medicéo
Superficie calma do meio (por exemplo, abastecimento por baixo, abastecimento através do tubo de
imersdo ou abastecimento raro de cima)

Para conex&es Tri-Clamp e 180 GHz, a faixa de medicédo estd sempre a 15 m (49 ft) ou
10 m (33 ft).

Conexdes de processo MNPT/G %, G 1, M24, 80 GHz em recipiente de armazenamento

Grupo de meios

Faixa de medicdo

- ! A (e, 1.4 para 1.9) 2.5m (8 ft)
T = B (g, 1.9 para 4) 5m (16 ft)

C (e, 4 para 10) 8m (26 ft)

D (g, >10) 10m (33 ft)

hd

Conexdo de processo MNPT/G 1%, NEUMO BioControl D50, 80 GHz em recipiente de armazenamento

Grupo de meios

Faixa de medicdo

—~ A (e, 1.4 para 1.9) 6 m (20 ft)
e = B (¢, 1.9 para 4) 11m (36 ft)
C (e, 4 para 10) 15 m (49 ft)
D (g, >10) 15 m (49 ft)

hd

Medicdo em recipiente de buffer

Recipiente de buffer - condicdes de medicéo
Superficie moével do meio (por exemplo, abastecimento livre permanente de cima, jatos de mistura)

Endress+Hauser
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Conexdes de processo MNPT/G %, G 1, M24, 80 GHz em recipiente de buffer

Grupo de meios

Faixa de medicdo

‘l
4

=
[k

{

A (g 1.4 para 1.9) 1.5m (5 ft)
B (g, 1.9 para 4) 3 m (10 ft)
C (e, 4 para 10) 6 m (20 ft)
D (g, >10) 8m (26 ft)

Conexdes de processo TriClamp 1%,

TriClamp 2, 80 GHz em recipiente de buffer

Grupo de meios

Faixa de medicdo

=
(@)

{

A (g 1.4 para 1.9) 7 m (23 ft)

B (g, 1.9 para 4) 13 m (43 ft)
C (g, 4 para 10) 15 m (49 ft)
D (g, >10) 15 m (49 ft)

Conexdes de processo %2 e M24,180 GHz em recipiente de buffer

Grupo de meios

Faixa de medicao

=
@]

{

A (g 1.4 para 1.9) 7 m (23 ft)

B (g, 1.9 para 4) 10 m (33 ft)
C (g, 4 para 10) 10 m (33 ft)
D (g, >10) 10 m (33 ft)

10
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Conexdo de processo MNPT/G 1%, NEUMO BioControl D50, em recipiente de buffer

Grupo de meios

Faixa de medicdo

‘l
2!

=
I

\\%__/

A (g 1.4 para 1.9) 3 m (10 ft)
B (g, 1.9 para 4) 6 m (20 ft)
C (g 4 para 10) 13 m (43 ft)
D (g >10) 15 m (49 ft)

Medicdo em recipiente com agitador

Recipiente com agitador - condicdes de medicdo
Superficie turbulenta do meio (por ex. enchimento por cima, misturadores e defletores)

Conexdes de processo MNPT/G %, G 1, M24, 80 GHz em recipiente com agitador

Grupo de meios

Faixa de medicdo

‘l
2!

=
[

A (e, 1.4 para 1.9) 1m (3.3 ft)
B (g, 1.9 para 4) 1.5m (5 ft)
C (e, 4 para 10) 3 m (10 ft)
D (g, >10) 5m (16 ft)

Conexdes de processo TriClamp 1%, TriClamp 2, 80 GHz em recipiente com agitador

Grupo de meios

Faixa de medicdo

‘I
2!

=
|
[

A (e, 1.4 para 1.9) 4m (13 ft)
B (g, 1.9 para 4) 7 m (23 ft)
C (e, 4 para 10) 15 m (49 ft)
D (g, >10) 15 m (49 ft)

Endress+Hauser

11




Micropilot FMR43 HART

Conexdes de processo %2 e M24,180 GHz em recipiente com agitador

Grupo de meios

Faixa de medicdo

: _ = A (g 1.4 para 1.9) 4m (13 ft)

LB = B (¢, 1.9 para 4) 7m (23 ft)
C (e, 4 para 10) 10 m (33 ft)
D (g, >10) 10 m (33 ft)

Conexdo de processo MNPT/G 1%, NEUMO BioControl D50, em recipiente com agitador

Grupo de meios Faixa de medicdo
~ A (g 1.4 para 1.9) 1.5m (5 ft)
AL = B (¢, 1.9 para 4) 3m (10 ft)
C (g, 4 para 10) 7 m (23 ft)
D (e, >10) 11 m (36 ft)

—

"Tecnologia de radar”, dependendo da opcao de pedido:
= 80 GHz
= 180 GHz

Frequéncia operacional

Poder de transmissao s Poténcia de pico: <1.5 mW

= Poténcia média de saida: <70 pW

Saida

Sinal de saida = 4 para 20 mA com protocolo de comunicacéo digital sobreposto HART, 2 fios

= A saida de corrente oferece uma escolha de trés modos de operacéo diferentes:
® 4 para 20.5 mA
= NAMUR NE 43: 3.8 para 20.5 mA (ajuste de fébrica)
= Modo US: 3.9 para 20.5 mA

Sinal de alarme para Saida em corrente
equipamentos com saida em  Sinal de alarme em conformidade com a recomendacdo NAMUR NE 43.
corrente s Alarme max.: pode ser definido a partir de 21.5 para 23 mA

= Alarme min.: < 3.6 mA (ajuste de fabrica)

Display no local e ferramenta de operacéo via comunicacéo digital
Sinal de status (conforme recomenda¢do NAMUR NE 107):
Display de texto padronizado

12 Endress+Hauser
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Carga Para garantir tenséo suficiente do terminal, uma resisténcia de carga maxima R | (incluindo
resisténcia da linha) néo deve ser excedida, dependendo da tensdo de alimentacdo U da unidade de
alimentacéo.

RLmax
)
782
2— Rl max < 912V
23 mA
12 30 U
| 1 | VI
A0052602
1  Fonte de alimentagdo 12 para 30 V
2 Rymax resisténcia de carga mdxima
U  Tensdo de alimentagdo
ﬂ Operacéo através do terminal portatil ou computador com programa operacional: considere a
resisténcia minima de comunica¢do de 250 Q.
Amortecimento O amortecimento afeta todas as saidas continuas.

Configuracéo de fabrica: O s(pode ser definido de O para 999 s)

Dados de conexdo Ex

Consulte a documentacéo técnica separada (Instrugdes de Sequranca (XA)) em
www.endress.com/download.

Linearizacao

A funcéo de linearizagéo do equipamento permite a conversdo do valor medido em qualquer unidade
de comprimento, peso, vazdo ou volume.

Curvas de linearizacdo pré-programadas

Tabelas de lineariza¢éo para calcular o volume nos recipientes a seguir estdo programadas no
equipamento:

= Parte inferior piramidal

= Parte inferior conica

= Fundo com angulo

= Cilindro horizontal

= Esféra

Outras tabelas de linearizagéio de até 32 pares de valores podem ser inseridas manualmente.

Dados especificos do
protocolo

ID do fabricante:
17(0x0011)

ID do tipo de equipamento:
0x11C6

Revisdo do equipamento:
1

Especificacdo HART:
7.6

Versao DD:
1

Arquivos de descri¢do do equipamento (DTM, DD)
Informacdes e arquivos disponiveis em:
= www.endress.com
Na pégina do produto do equipamento: Documentos/Software - Drivers do equipamento
= www.fieldcommgroup.org

Endress+Hauser
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Carga HART:
Min. 250 Q

Os seguinte valores medidos séo atribuidos as variaveis de equipamento na fabrica:

Variavel do equipamento Valor medido
Variavel primaria (PV) 1 Nivel linearizado
Variavel Secundaria (SV) Distancia
Variavel Terciaria (TV) Amplitude absoluta do eco
Variavel Quartenaria (QV) Amplitude relativa do eco
1) A PV é sempre aplicada a saida em corrente.

Escolha das variaveis do equipamento HART
= Nivel linearizado

= Distancia

= Tens&o do terminal*

s Temperatura da eletrénica
s Temp. do sensor

s Amplitude absoluta do eco
= Amplitude relativa do eco
» Area de acoplamento

= Indicador de incrustagio*
= Incrustagdo detectada*®

= Indicador de espuma*

= Espuma detectada*

= Porcentagem da faixa

= Loop de corrente

= Corrente Terminal*

= N&o usado

Visivel dependendo das op¢des de pedido ou das configuracdes do equipamento

Fonte de alimentacao

Esquema de ligacdo elétrica

2 fios

A0052662

1 Tensdo de alimentagdo L+, fio marrom (BN)
3 SAIDA (L-), fio azul (BU)

Conectores do equipamento
disponiveis

Conector M12

A0052661

3 Visualizagdo da conexdo no equipamento

Para mais informacgdes, consulte a sec¢do "Acessoérios especificos do equipamento”

14
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Micropilot FMR43 HART

Tens&o de alimentacdo

12 para 30 Vpc em uma unidade de alimentacéo de corrente continua

ﬂ A unidade de alimentacéo deve ser testada para garantir que ela atenda as especifica¢des de
seguranca (por ex. PELV, SELV, Classe 2) e deve atender as especificagdes do protocolo
relevante.

Para 4 para 20 mA, aplicam-se os mesmos requisitos que para o HART. Uma barreira ativa
isolada galvanicamente deve ser usada para equipamentos aprovados para uso em areas
classificadas com risco de explos&o.

Um disjuntor adequado deve ser fornecido para o equipamento, conforme I[EC/EN 61010-1.

Circuitos de protecéo contra polaridade reversa, influéncias HF e picos de sobretensédo estdo
instalados.

Consumo de energia

= Areanéo classificada: Para atender as especificacdes de sequranca do equipamento de acordo com
anorma I[EC/61010, a instalacdo deve garantir que a corrente méxima seja limitada a 500 mA.

= Area classificada: A corrente méxima é restrita a Ii = 100 mApela fonte de alimentacéo do
transmissor quando o instrumento de medigdo é usado em um circuito intrinsecamente sequro (Ex
ia).

Equalizac&o de potencial

Se necessério, estabeleca a equalizacéo de potencial usando a conex&o de processo ou a bracadeira de
aterramento fornecida pelo cliente.

Protecéo contra sobretenséao

O equipamento atende a norma de produto IEC/DIN EN 61326-1 (Tabela 2: Ambiente industrial).
Dependendo do tipo de conexdo (alimentagdo CC, linha de entrada/saida), sdo aplicados diferentes
niveis de teste de acordo com IEC/DIN EN 61326-1 em relacéo as sobretensdes (surto)

(IEC/DIN EN 61000-4-5): Nivel de teste nas linhas de alimentacdo CC e as linhas de entrada/saida:
linha de 1000 V com a fase terra.

Categoria de protecédo contra sobretensao

De acordo com a norma [EC/DIN EN 61010-1, o equipamento se destina ao uso em redes com
categoria de protecdo contra sobretensédo II.

Caracteristicas de desempenho

Condicdes de referéncia

s Conforme IEC 62828-2

= Temperatura ambiente T, = constante, na faixa de +21 para +33 °C (+70 para +91 °F)

= Umidade ¢ = constante, na faixa de: 5 para 80 RH + 5%

» Presséo atmosférica p, = constante, na faixa de: 860 para 1060 mbar (12.47 para 15.37 psi)
= Carga com HART: 250Q

= Tens&o de alimentacéo: 24 Vpct3 Vpce

= Refletor: placa de metal com didmetro > 1 m (40 in)

= N&o ha grandes reflexdes de interferéncia dentro do feixe de sinal

Tempo de resposta

# HART: aciclico: min. 330 ms, normalmente 590 ms (dependendo dos comandos e do numero de
preadmbulos)

= HART: ciclico (burst): min. 160 ms, normalmente 350 ms (dependendo dos comandos e do
numero de preAmbulos)

Resolucédo

Saida em corrente: <1 pA
Digital: 1 mm (0.04 in)

Erro medido maximo

Exatidao referencial
Precisdo
A precisdo é a soma da néo linearidade, ndo repetibilidade e histerese.

Para liquidos:
= Distancia de medi¢do até 0.15 m (0.5 ft): max. +4 mm (+0.16 in)
= Distancia de medi¢do > 0.15 m (0.5 ft): +1 mm (+0.04 in)

Endress+Hauser
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Micropilot FMR43 HART

Para solidos:
= Distancia de medicdo até 0.4 m (1.3 ft): max. +20 mm (+0.79 in)
= Distancia de medicdo > 0.4 m (1.3 ft): +3 mm (+0.12 in)

Na&o repetibilidade
A ndo repetibilidade estd incluida na preciséo.
<1mm (0.04 in)

ﬂ Se as condic¢des desviarem das condicdes de operacgdo de referéncia, o deslocamento/ponto zero
que resulta das condi¢des de instalacéo por ser até +4 mm (+0.16 in). Esse deslocamento/ponto
zero adicional pode ser eliminado através da insercdo de uma correcéo (pardmetro Corre¢do do
nivel) durante o comissionamento.

Valores diferentes em aplica¢Ses de curto alcance para liquidos

A [mm (in)]

4 (0.16) —

1(0.04) -
0

-1 (-0.04) -~ p——

-4 (-0.16)

R 015(05) D [m (ft)]

A0053178
4 Erro mdximo de medigdo em aplicagdes de curto alcance

A Erro medido mdximo
R Ponto de referéncia da medigdo de distancia
D  Distancia do ponto de referéncia da antena

16
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Valores diferentes em aplica¢Ses de curto alcance para sélidos

A [mm (in)]
20 (0.79)

3(0.12) A

-3 (-0.12) o -

-20 (-0.79)

T

R 0.4 (1.3) Dm ()]

A0054863

®

5 Erro mdximo de medigdo em aplicagbes de curto alcance

Erro medido mdximo
Ponto de referéncia da medigdo de distancia
Distancia do ponto de referéncia da antena

o x>

Influéncia da temperatura
ambiente

As mudancas na saida devido ao efeito da temperatura ambiente em relacdo a temperatura de
referéncia.

As medicdes sdo realizadas conforme DIN EN [EC 61298-3 /DIN EN IEC 60770-1

Saida digital (HART)
Média Tc =2 mm/10K
Analoégica (saida de corrente)

= Ponto zero (4 mA): T média ¢ = 0.02 %/10 K
= Span (20 mA): T média ¢ = 0.05 %/10 K

Tempo de reacédo

De acordo com DIN EN IEC 61298-2 / DIN EN IEC 60770-1, o tempo de resposta em etapas é o
tempo ap6s uma mudanca abrupta no sinal de entrada até o valor de estado estavel adotado 90 %
pela primeira vez.

O tempo de reagdo pode ser configurado.

Os seguintes tempos de resposta em etapas séo aplicaveis (de acordo com DIN EN IEC 61298-2/DIN

EN [EC 60770-1) quando o amortecimento é desativado:

= Taxa de medi¢do < 60 ms na tensdo de operacdo 24 Ve 16 mA (< 200 ms na tenséo de operacéo
24V e 4 mA)

s Tempo de resposta da etapa < 500 ms

Tempo de aquecimento
(conforme IEC 62828-4)

O tempo de aquecimento indica o tempo necessario para que o sensor atinja sua precisdo ou
desempenho méximos depois que a tensdo de alimentacéo é energizada.

Tempo de aquecimento: <30 s

Endress+Hauser
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Micropilot FMR43 HART

Instalacdo

Instrucdes de instalacdo ﬂ Durante a instalacdo, é importante garantir que o elemento de vedacdo usado tenha uma
temperatura de operacdo permanente que corresponda & temperatura maxima do processo.

= Equipamentos com aprovacdo CSA destinam-se ao uso em ambientes internos.
= Os equipamentos sdo adequados para uso em ambientes molhados, conforme IEC/EN 61010-1.

Local de instalaca
ocal de instalacdo ) 5

XX

gH

———

A Distancia recomendada da parede para a borda externa do injetor ~ 1/6 do diametro do recipiente.
Entretanto, o equipamento ndo deve, sob qualquer circunstancia, ser instalado a menos de 15 cm (5.91 in) da
parede do tanque.

1 Local de instalagéo recomendado

Instalagdo no centro, interferéncia pode causar perda de sinal

3 Ndo instalar acima da cortinha de enchimento

A0053176

\)

Orientacao Conexdes internas do recipiente

A0031777

Evite acessorios internos (chave de nivel pontual, sensores de temperatura, amarras, anéis de vacuo,
bobinas de aquecimento, defletores etc.) dentro do feixe de sinal. Preste atencéo ao angulo do feixe
a.
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Alinhamento vertical do eixo da antena
Alinhe a antena de modo que fique perpendicular a superficie do produto.

O alcance maximo da antena pode ser reduzido, ou podem ocorrer sinais adicionais de
interferéncia se a antena néo for instalada perpendicularmente ao produto.

Instalagdo do equipamento

Rosquear o equipamento

= Gire apenas pelo parafuso hexagonal; torque max 50 Nm (37 Ibf ft)

= Sensores M24: instalacdo com ferramenta somente na parte plana da chave paralela, torque méax
30 Nm (22 Ibf ft)

= Néo gire pelo invélucro!

7> Chave de boca 32 mm
@5 Chave de boca 55 mm(para conexdes de processo MNPT/G 1Y)

A0054233

6 Rosquear o equipamento

Informac@es relativas as conexdes de rosca
ﬂ No caso de bocais mais longos, é esperado um desempenho de medi¢éo reduzido.

Observe também os sequintes pontos:

s A extremidade do bocal deve ser lisa e sem rebarbas.

s A extremidade do bocal deve ser arredondada.

= O mapeamento deve ser realizado.

= Entre em contato com o departamento de suporte do fabricante para aplica¢des com bocais
mais altos do que os indicados na tabela.

Conexdes de processo: MNPT/G %, G 1, M24, 80 GHz; PEEK

Informagdes sobre o bocal de instalagdo

O comprimento maximo do bocal H,,,4, depende do didmetro do injetor D.

O comprimento mdximo do bocal Hy,g, depende do didmetro mdximo do bocal D.

oD Hinsx
e — | o 18 para 40 mm (0.8 para 1.6 in) 30 mm (1.2 in)
f — @] . 40 para 50 mm (1.6 para 2 in) 220 mm (8.7 in)
EE 50 para 80 mm (2 para 3.2 in) 300 mm (12 in)
74 E ) 80 para 100 mm (3.2 para 4 in) 550 mm (21.7 in)
oD 100 para 150 mm (4 para 6 in) 700 mm (27.6 in)
> 150 mm (6 in) 1150 mm (45.3 in)

Conexodes de processo: MNPT/G 12, NEUMO BioControl D50 PN16, 80 GHz; PEEK

Informagdes sobre o bocal de instalagdo

O comprimento mé&ximo do bocal H,4, depende do didmetro do injetor D.

Endress+Hauser
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O comprimento mdximo do bocal H,,4, depende do didmetro mdximo do bocal D.

D Hinax
e — | o 40 para 50 mm (1.6 para 2 in) 190 mm (7.5 in)
l
f 14;% . 50 para 80 mm (2 para 3.2 in) 350 mm (13.8 in)
f 80 para 100 mm (3.2 para 4 in) 900 mm (35.4 in)
) 100 para 150 mm (4 para 6 in) 1250 mm (49.2 in)
LoD > 150 mm (6 in) 2100 mm (82.7 in)

Conexdo de processo Tri-Clamp NA Connect ISO2852 DN25-38 (12), 80 GHz; PTFE

Informacdes sobre o bocal de instalagéio

O comprimento méaximo do bocal H,,4, depende do didmetro do injetor D.

O comprimento mdximo do bocal H,,4, depende do diaGmetro mdximo do bocal D.

oD )3 .
| 40 para 50 mm (1.6 para 2 in) 180 mm (7.1 in)
) — N 50 para 80 mm (2 para 3.2 in) 350 mm (13.8in)
:‘é 80 para 100 mm (3.2 para 4 in) 900 mm (35.4 in)
i 100 para 150 mm (4 para 6 in) 1250 mm (49.2 in)
ol QZ > 150 mm (6 in) 2200 mm (86.6 in)

Conexéo de processo Tri-Clamp NA Connect ISO2852 DN40-51 (2), 80 GHz; PTFE

Informagdes sobre o bocal de instalagdo

O comprimento méaximo do bocal Hy,, depende do didmetro do injetor D.

O comprimento mdximo do bocal H,,4 depende do diGdmetro mdximo do bocal D.

oD

Hméx

| —

{

@D

3

Hmax

2

50 para 80 mm (2 para 3.2 in)

350 mm (13.8 in)

80 para 100 mm (3.2 para 4 in)

900 mm (35.4 in)

100 para 150 mm (4 para 6 in)

1300 mm (51.2 in)

> 150 mm (6 in)

2300 mm (90.6 in)

Conexodes de processo: MNPT/G 42, 180 GHz; PTFE

Informacdes sobre o bocal de instalagéo

O comprimento méaximo do bocal H,,4, depende do didmetro do injetor D.

O comprimento mdximo do bocal H,,4, depende do didmetro mdximo do bocal D.

oD )3
e — | o 18 para 40 mm (0.8 para 1.6 in) 90 mm (3.5 in)
J
f @ . 40 para 50 mm (1.6 para 2 in) 450 mm (17.7 in)
EE 50 para 80 mm (2 para 3.2 in) 600 mm (23.6 in)
) 80 para 100 mm (3.2 para 4 in) 1100 mm (43.3 in)
oD ZQQ

20
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@D Hma’x
100 para 150 mm (4 para 6 in) 1450 mm (57.1in)
> 150 mm (6 in) 2300 mm (90.6 in)

Processo M24, 180 GHz; PTFE

Informagdes sobre o bocal de instalagdo

O comprimento mé&ximo do bocal H4, depende do didmetro do injetor D.

O comprimento mdximo do bocal Hy,g, depende do didmetro mdximo do bocal D.

oD Hinax
e — | o 18 para 40 mm (0.8 para 1.6 in) 20 mm (0.8 in)
f — 14’;%1 . 40 para 50 mm (1.6 para 2 in) 500 mm (19.7 in)
:E 50 para 80 mm (2 para 3.2 in) 750 mm (29.5 in)
(5 } 80 para 100 mm (3.2 para 4 in) 1450 mm (57.1in)
- oD - 100 para 150 mm (4 para 6 in) 1900 mm (74.8 in)
> 150 mm (6 in) 3050 mm (120 in)

Angulo do feixe Calculo

O angulo de feixe é definido como o &ngulo a no qual a densidade de energia das ondas de radar
alcanca metade do valor da densidade maxima de energia (largura 3dB). As micro-ondas também
sdo emitidas fora do feixe do sinal e podem ser refletidas para fora das instala¢des de interferéncia.

@
e W=2-D- tan%

A0031824

7 Relagdo entre o angulo do feixe a, a distancia D e o diametro do feixe W
ﬂ O didmetro da largura do feixe W depende do &ngulo do feixe a e da distancia D.

Conexdes de processo: MNPT/G Y2, 180 GHz, PTFE

Angulo do feixea=8°

W=Dx0.14 D w

9 1m (3.3 ft) 0.14 m (0.5 ft)
T 2 m (6.6 ft) 0.28 m (0.9 ft)
3m (9.8 ft) 0.42 m (1.4 ft)

[ 5m (16 ft) 0.7 m (2.3 ft)
8 m (26 ft) 1.12 m (3.7 ft)

a 10 m (33 ft) 1.4 m (4.6 ft)

] w
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Conexdes de processo: MNPT/G 1Y%z, 80 GHz, PEEK; Tri-Clamp NA Connect ISO2852 DN25-38
(1v2), 80 GHz, PTFE; NEUMO Bio Control D50 PN16, 80 GHz; PEEK

Angulo do feixea=8"°

W=Dx0.14 D w
el 1m (3.3 ft) 0.14m (0.5 ft)
n 2 m (6.6 ft) 0.28 m (0.9 ft)
3 m (9.8 ft) 0.42 m (1.4 ft)
= 5m (16 ft) 0.7 m (2.3 ft)
8 m (26 ft) 1.12 m (3.7 ft)
a 10 m (33 ft) 1.4 m (4.6 ft)
| w 15m (49 ft) 2.1m (6.9 ft)
Conexoes de processo: MNPT/G %s, G 1, M24, 80 GHz, PEEK
Angulo do feixea =14 °
W=Dx0.26 D 4
el 1m (3.3 ft) 0.25m (0.8 ft)
T 2 m (6.6 ft) 0.5m (1.6 ft)
3m (9.8 ft) 0.74 m (2.4 ft)
A 5m (16 ft) 1.23 m (4 ft)
8 m (26 ft) 1.97 m (6.5 ft)
a 10 m (33 ft) 2.46 m (8.1 ft)
L lw
Conexédo de processo M24, 180 GHz, PTFE
Angulo do feixea =6 °
W=Dx0.10 D w
el 1m (3.3 ft) 0.1 m (0.3 ft)
n 2m (6.6 ft) 0.21m (0.7 ft)
3m (9.8 ft) 0.31m (1ft)
= 5m (16 ft) 0.52 m (1.7 ft)
8 m (26 ft) 0.84 m (2.8 ft)
a 10 m (33 ft) 1.05m (3.4 ft)
L lw

22
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Conexdo de processo da bracadeira Tri-clamp NA Connect ISO2852 DN40-51 (2"), 80 GHz; PTFE

Angulo do feixea=7"

W=Dx0.12 D w

9 1m (3.3 ft) 0.12 m (0.4 ft)
N 2m (6.6 ft) 0.24m (0.8 ft)
3m (9.8 ft) 0.37m (1.2 ft)

= 5m (16 ft) 0.61m (2 ft)
8m (26 ft) 0.98m (3.2 ft)

a 10 m (33 ft) 1.22 m (4 ft)

O w 15 m (49 ft) 1.83 m (6 ft)

Ambiente

Faixa de temperatura
ambiente

Conexodes de processo MNPT/G Y2, M24 180 GHz, Tri-Clamp, Neumo Bio Control

-40 para +80 °C (-40 para +176 °F)

A temperatura ambiente permitida é reduzida em temperaturas de processo mais altas.

ﬂ As informacdes a seguir consideram apenas os aspectos funcionais. Restri¢des adicionais podem
ser aplicaveis para versdes certificadas do equipamento.

A °C

p
1764 801 pF—2

104 404
324 0
1] P P
40 -40 =5 o
T T T T T T T o
-40 0 80 150 Cqb
T T T T T T T T o
-40 32 176 302 F

8 Temperatura ambiente T, dependente da temperatura de processo T,

A0054838

P T, T,

P1 -40°C (-40°F) +80°C (+176 °F)
P2 +80°C (+176 °F) +80°C (+176 °F)
P3 +150 °C (+302 °F) +40°C (+77 °F)
P4 +150°C (+302 °F) -40°C (-40°F)
P5 -40°C (-40°F) -40°C (-40°F)

Conexodes de processo MNPT/G 3%, MNPT/G 1%, G1, M24 80 GHz

-40 para +80 °C (-40 para +176 °F)

Endress+Hauser
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A temperatura ambiente permitida é reduzida em temperaturas de processo mais altas.

ﬂ As informac0es a seguir consideram apenas os aspectos funcionais. Restri¢6es adicionais podem
ser aplicaveis para versdes certificadas do equipamento.

Ta
Fb°C
P, P
1764 804 /1 /2\
1 P
104 40 -
324 0 -
1] P P
40+ -40- =5 -
T T T T T T | o
-40 0 80 130 C
T T T T T T T T T T o
-40 32 176 266 F

A0054839

9 Temperatura ambiente T, dependente da temperatura de processo T,

P T, T,

P1 ~40°C (~40 °F) +80°C (+176 °F)
P2 +80°C (+176 °F) +80°C (+176 °F)
P3 +130°C (+266 °F) +40°C (+77 °F)
P4 +130°C (+266 °F) -40°C (-40°F)
PS5 ~40°C (~40 °F) -40°C (-40°F)

Temperaturas de processo mais altas sdo possiveis por um tempo limitado. Para T,:
+40 °C (+77 °F), o seguinte se aplica:

= T,: 150 °C (302 °F) por no méximo 20 min

= T,: 140°C (284 °F) por no méximo 30 min
= T,: 135°C (275 °F) por no méximo 60 min

Temperatura de
armazenamento

-40 para +85 °C (-40 para +185 °F)

Altura de operacédo

Até 5000 m (16 404 ft) acima do nivel do mar

Classe climatica

Conforme IEC 60068-2-38 teste Z/AD (umidade relativa 4 para 100 %).

Grau de protecéo

Teste conforme IEC 60529 Edicéo 2.2 2013-08/ DIN EN 60529:2014-09 e NEMA 250-2014
Para cabo de conexdo M12 instalado: [P66/68/69, NEMA tipo 4X/6P
/TP68,: (1.83 mH,0 por 24 h))

Grau de poluicdo

Grau de polui¢éo 2 conforme IEC/EN 61010-1

Resisténcia a vibracdo

= Ruido estocastico (varredura aleatéria) conforme DINEN 60068-2-64 Caso 2/
IEC 60068-2-64 Caso 2
= Garantido para 5 para 2 000 Hz: 1,25 (m/s?)2/Hz, ~5 g

Resisténcia a choques

= Norma de teste: DINEN 60068-2-27 Caso 2
= Resisténcia a choques: 30 g (18 ms) em todos os 3 eixos

24
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Compatibilidade
eletromagnética (EMC)

= Compatibilidade eletromagnética de acordo com a série EN 61326 e recomendacdo NAMUR EMC

(NE21)

= Desvio maximo sob o efeito de perturbacéo: < 0.5%

Para mais detalhes, consulte a Declaracéo de conformidade da UE.

Processo

Faixa de pressdo

Especifica¢bes de pressdo

A ATENCAO

A pressdo maxima para o equipamento depende do componente de classificacdo mais baixa em
relacdo a presséo (os componentes sdo: conexdo de processo, pecas instaladas opcionais ou

acessorios).

» Somente opere o equipamento dentro dos limites especificados para os componentes!

» MWP (pressdo maxima de operacdo): A pressdo maxima de operagéo € especificada na etiqueta
de identificacdo. Este valor se refere a uma temperatura de referéncia de +20 °C (+68 °F) e pode
ser aplicada no equipamento por tempo ilimitado. Observe a dependéncia da temperatura da
pressdo méaxima de trabalho.

» A Diretriz dos Equipamentos sob Presséo (2014/68/EU) usa a abreviacdo "PS". A abreviatura "PS"

corresponde a pressdo méxima de operacdo do equipamento.

» Os dados da pressdo méaxima de operacdo que desviam destes sdo fornecidos nas se¢des
relevantes das informacdes técnicas.

As tabelas a sequir mostram as dependéncias entre o material de vedagéo, temperatura do processo
(Tp) e faixa de pressdo do processo para cada conex&o de processo que pode ser selecionada para a

antena usada.

Conexdes de processo: MNPT/G %2, 316 L

Antena 180 GHz, PTFE

A0053241

Vedagdo | T, Faixa de pressdo do processo

FKM -10 para +150 °C (+14 para +302 °F) -1 para 20 bar (-14.5 para 290 psi)
]
i EPDM -40 para +150 °C (-40 para +302 °F) -1 para 20 bar (-14.5 para 290 psi)

ﬂ A faixa de pressédo pode ser adicionalmente restringida no caso de uma aprovacéo CRN.

Conexodes de processo MNPT/G %, MNPT/G 1%, G1, M24, 316 L

Antena 80 GHz, PEEK

U

A0047832

150 ° (302 °F) por no méax. 20 min

Vedagdo | T, Faixa de pressdo

FKM -10 para +130 °C (+14 para +266 °F) -1 para 20 bar (-14.5 para 290 psi)
E 150 ° (302 °F) por no méax. 20 min

EPDM -40 para +130 °C (-40 para +266 °F) -1 para 20 bar (-14.5 para 290 psi)

ﬂ A faixa de pressédo pode ser adicionalmente restringida no caso de uma aprovagdo CRN.
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Conexao do processo M24, 316L

Antena 180 GHz,

PTFE

A0053243

Vedagéo | T, Faixa de pressédo
FKM -10 para +150 °C (14 para +302 °F) -1 para 20 bar (-14.5 para 290 psi)
EPDM -40 para +150 °C (-40 para +302 °F) -1 para 20 bar (-14.5 para 290 psi)

ﬂ A faixa de pressdo pode ser adicionalmente restringida no caso de uma aprovagdo CRN.

Conexdes de processo: Tri-Clamp NA Connect IS02852 DN25-38 (1%2); Tri-Clamp NA Connect
1S02852 DN40-51 (2)

Antena 80 GHz, PTFE

Vedacédo

T,

Faixa de presséo do processo

A0047838

Revestimento de PTFE | =40 para +150 °C

(~40 para +302 °F)

-1 para 16 bar (-14.5 para 232 psi)

ﬂ A faixa de pressdo pode ser adicionalmente restringida no caso de uma aprovagédo CRN.

Conexéo de processo Neumo BioControl D50 PN16, 316L

Antena 80 GHz, PEEK

Vedacédo

T,

Faixa de pressdo do processo

A0053256

Revestimento de Peek | -40 para +150 °C

(=40 para +302 °F)

-1 para 16 bar (-15 para 240 psi)

ﬂ A faixa de pressdo pode ser adicionalmente restringida no caso de uma aprovagédo CRN.

Constante dielétrica

Para liquidos
e >1.2

Para solidos
g 216

Para aplica¢des com constantes dielétricas menores que o indicado, entre em contato com a

Endress+Hauser.
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Construcdo mecanica

Design, dimensdes

Altura do equipamento

A altura do equipamento é calculada a partir da
= altura do invélucro
= altura da conex&o de processo individual

As alturas individuais dos componentes est&o listadas nas se¢des a seguir. Para calcular a altura do

equipamento, adicione as alturas individuais dos componentes. Leve em conta o espaco livre de

instalagdo (espaco para instalar o equipamento).

10  Design do produto Micropilot FMR43 com conexdes de processo de amostra

vl W N =

Invélucro dos componentes eletrénicos

Rosca da conexdo de processo ¥"

Conexdo de processo Bragadeira Tri-Clamp NA Connect ISO2852
Conexdo de processo M24

Conexdo de processo NEUMO BioControl

A0053675

A Altura do invélucro

B

Altura do sensor incluindo conexdo de processo

A0052454

Endress+Hauser
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Dimensoes

Invoélucro

[

} 45 (1.77)

95 (3.74)

@54 (2.13)

12 (0.47)

Unidade de medida mm (in)

Conexéo de processo MNPT 4, 180 GHz; PTFE

A0052415

63.3 (2.49)

& 11

1
R

Dimensées, conexdo de processo MNPT ¥, 180 GHz; PTFE

Parte inferior do invélucro
Ponto de referéncia da medigéo

Conexdo de processo MNPT %4, 80 GHz; PEEK

A0053195

— T
l Rt
= | ==
I
= |
@ i
S . S
o« . S
— ; P
| —
|

I «R

12

1
R

Parte inferior do invélucro
Ponto de referéncia da medigdo

Dimensdes, conexdo de processo MINPT %, 80 GHz; PEEK

A0053196

28
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Conexdo de processo MNPT 1%, 80 GHz; PEEK

et

102.5 (4.05)

12.1(0.48)

-=R

13 DimensGes, conexdo de processo MINPT 1%, 80 GHz; PEEK

1 Parte inferior do invélucro
R Ponto de referéncia da medicdo

Conexéo de processo G 2, 180 GHz, PTFE

A0053197

1
) 3
N S
m T —
3 ] "
© ; _ <R
I
A0053198
14  Dimensées, conexdo de processo G Y2, 180 GHz; PTFE
1 Parte inferior do invélucro
R Ponto de referéncia da medigdo
Conexdo de processo G %, 80 GHz, PEEK
™1
—aa»——
I
= |
@ |
) i 5
b s
IREEE
w —
_ <R
%
A0053199

15  Dimensdes, conexdo de processo G %, 80 GHz, PEEK

1 Parte inferior do invélucro
R Ponto de referéncia da medigdo

Endress+Hauser
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Conexao de processo G 1, 80 GHz, PEEK

It

€

—0 |
I
= I —
o) I
~ n
— o
n 2
— - =
[ | o
i —
| =R
A0053200
16  Dimensées, conexdo de processo G 1, 80 GHz, PEEK
1 Parte inferior do invélucro
R Ponto de referéncia da medicdo
Conexdo de processo G 12, 80 GHz, PEEK
!
— |
|
|
|
<) ¥
=] |
Nl
N
o~ N
o n
— T C)
1 =
! N
| —
- <R

17 Dimensdes, conexdo de processo G 1%, 80 GHz, PEEK

1
R

Parte inferior do invélucro
Ponto de referéncia da medicdo

Conexao de processo M24, 80 GHz; PEEK

A0053201

60.9 (2.40)

™1

=i

2.6 (0.1)

18 Dimensdes, conexdo de processo M24, 80 GHz; PEEK

1
R

Parte inferior do invélucro
Ponto de referéncia da medicdo

A0053202
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Conexdo de processo M24, 180 GHz, PTFE

— :
l ™1
— |
— |
i) .
) |
Sl ! —~
o i Q
< : =
© N
~
— T «R
I

19  Dimensdes, conexdo de processo M24, 180 GHz, PTFE

1
R

Parte inferior do invélucro
Ponto de referéncia da medicdo

Conexéo de processo Tri-Clamp NA Connect 1ISO2852 DN25-38 (1%2), 80 GHz; PTFE

A0053203

235 (1.38)

72.3 (2.85)

i ~1
= =

14.2 (0.56)

[

KA

20  Dimensdées, conexdo de processo Tri-Clamp NA Connect ISO2852 DN25-38 (1%3), 80 GHz; PTFE

1
R

Parte inferior do invélucro
Ponto de referéncia da medicdo

Conexdo de processo Tri-Clamp NA Connect IS02852 DN40-51 (2), 80 GHz; PTFE

A0053204

77.1 (3.04)
19 (0.75)

It

—1 - <R

@475X187)\

W21

1
R

Parte inferior do invélucro
Ponto de referéncia da medicdo

DimensGes, conexdo de processo Tri-Clamp NA Connect ISO2852 DN40-51 (2), 80 GHz; PTFE

A0053205

Endress+Hauser
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Conexao de processo NEUMO BioControl D50 PN16, 80 GHz; PEEK

i ™1

— |

|

102.5 (4.04)

5.1(0.2)

T
D) ! < - <R

@49.8;(1.96)

22 Dimensdes, conexdo de processo NEUMO BioControl D50 PN16, 80 GHz; PEEK

A0053209

1 Parte inferior do invélucro
R Ponto de referéncia da medigdo

Peso

ﬂ Os pesos dos componentes individuais devem ser somados para obter o peso total.

Peso do invélucro incluindo componentes eletronicos e display local: 0.2 kg (0.44 1b)

Conexdo de processo e antena:

Conexdo de processo MNPT/G Y2, antena 180 GHz; PTFE
0.140 kg (0.31 1b)

Conexéo de processo MNPT/G %, antena 80 GHz; PEEK
0.195 kg (0.43 1b)

Conexdo de processo MNPT/G 1Yz, antena 80 GHz; PEEK
0.675 kg (1.49 Ib)

Conexdo de processo G 1, antena 80 GHz, PEEK
0.260 kg (0.57 1b)

Conexéo de processo M24, antena 80 GHz; PEEK
0.155 kg (0.34 1b)

Conexdo de processo M24, antena 180 GHz, PTFE
0.180 kg (0.40 1b)

Conexéo de processo Tri-Clamp NA Connect ISO2852 DN25-38 (1Y), antena 80 GHz; PTFE
0.320kg (0.71 1b)

Conexdo de processo Tri-Clamp NA Connect ISO2852 DN40-51 (2), antena 80 GHz; PTFE
0.450 kg (0.99 Ib)

Conexdo de processo NEUMO BioControl D50 PN16, antena 80 GHz; PEEK
0.890 kg (1.96 1b)

Materiais

Materiais em contato com o processo

Conteudo de ferrita delta

As conexdes de processo a seguir ndo tém nenhuma peca de metal molhada e, portanto, ndo contém
ferrita delta:

= M24, 316L, instale > acessoério, adaptador de processo

= Tri-Clamp NA Connect ISO2852 DN25-38 (1%2), PTFE>316L

= Tri-Clamp NA Connect ISO2852 DN51 (2), PTFE>316L

= NEUMO BioControl D50 PN16, PEEK>316L

32
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As partes metélicas molhadas dos sequintes adaptadores soldados e adaptadores de processo tém

um teor de ferrita delta < 1%:

s Adaptador soldado M24, d=65, 316L

= Adaptador de processo M24 > bracadeira 1%2, 316L
= Adaptador de processo M24 > bracadeira 2, 316L

= Adaptador de processo M24, NEUMO BioControl D25, 316L
s Adaptador de processo M24, NEUMO BioControl D50, 316L
= Adaptador de processo M24, NEUMO BioControl D80, 316L

Conexéo de processo MNPTY2, 180 GHz, PTFE

23 Material; conexdo de processo MNPTY;, 180 GHz, PTFE

1 Antena: PTFE, material da vedagéo FKM ou EPDM
2 Conexdo do processo: 316L / 1.4404
3 Adaptador do invélucro: 316L / 1.4404

Conexdo de processo MNPT?s, 80 GHz, PEEK

A0053179

3— |

— |
o
—

24 Material; conexdo de processo MNPT%, 80 GHz, PEEK

1 Antena: PEEK, material da vedagdo FKM ou EPDM
2 Conexdo do processo: 316L / 1.4404
3 Adaptador do invélucro: 316L / 1.4404

A0053180

Endress+Hauser
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Conexao de processo MNPT1Y2, 80 GHz, PEEK

25 Material; conexdo de processo MNPT1%, 80 GHz, PEEK

1  Antena: PEEK, material da vedagio FKM ou EPDM
2 Conexdo do processo: 316L / 1.4404
3 Adaptador do invélucro: 316L / 1.4404

Conexéo do processo G2, 180 GHz, PTFE

A0053181

T
27—

26  Material; conexdo do processo G¥2, 180 GHz, PTFE

1  Antena: PTFE, material da vedagéo FKM ou EPDM
2 Conexdo do processo: 316L / 1.4404
3 Adaptador do invélucro: 316L / 1.4404

Conexdo do processo G¥%, 80 GHz, PEEK

A0053182

_
2/

27  Material; conexdo do processo G¥%, 80 GHz, PEEK

1 Antena: PEEK, material da vedagdo FKM ou EPDM
2 Conexdo do processo: 316L / 1.4404
3 Adaptador do invélucro: 316L / 1.4404

A0053183
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Conexdo do processo G1, 80 GHz, PEEK

28  Material; conexdo do processo G1, 80 GHz, PEEK

1  Antena: PEEK, material da vedagdo FKM ou EPDM
2 Conexdo do processo: 316L / 1.4404
3 Adaptador do invélucro: 316L / 1.4404

Conexdo do processo G1Y2, 80 GHz, PEEK

A0053184

29  Material; conexdo do processo G1%2, 80 GHz, PEEK

1 Antena: PEEK, material da vedagdo FKM ou EPDM
2 Conexdo do processo: 316L / 1.4404
3 Adaptador do invélucro: 316L / 1.4404

Conexéo de processo M24, 80 GHz; PEEK

A0053185

30 Material; conexdo de processo M24, 80 GHz; PEEK

1 Antena: PEEK, material da vedagdo FKM ou EPDM
2 Conexdo do processo: 316L / 1.4404
3 Adaptador do invélucro: 316L / 1.4404

A0053186

Endress+Hauser
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Conexao de processo M24, 180 GHz, PTFE

H

31  Material; conexdo de processo M24, 180 GHz, PTFE

1 Antena: PTFE, material da vedagdo FKM ou EPDM
2 Conexdo do processo: 316L / 1.4404
3 Adaptador do invélucro: 316L / 1.4404

Conexdo de processo Tri-Clamp NA Connect ISO2852 DN25-38 (1%2), 80 GHz; PTFE

A0053187

32 Material; conexdo de processo Tri-Clamp NA Connect 1SO2852 DN25-38 (1%3), 80 GHz; PTFE

1  Antena: PTFE, material da vedagdo: revestimento de PTFE
2 Conexdo do processo: 316L / 1.4404
3 Adaptador do invélucro: 316L / 1.4404

Conexdo de processo Tri-Clamp NA Connect 1IS02852 DN40-51 (2), 80 GHz; PTFE

A0053188

33 Material; conexdo de processo Tri-Clamp NA Connect ISO2852 DN40-51 (2), 80 GHz; PTFE

1  Antena: PTFE, material da vedagdo: revestimento de PTFE
2 Conexdo do processo: 316L / 1.4404
3 Adaptador do invélucro: 316L / 1.4404

A0053189
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Conexdo de processo NEUMO BioControl D50 PN25, 80 GHz; PEEK

A0053193

34  Material; conexdo de processo NEUMO BioControl D50 PN25, 80 GHz; PEEK

1 Antena: PEEK, material da vedagdo: revestimento de PEEK
2 Conexdo do processo: 316L / 1.4404
3 Adaptador do invélucro: 316L / 1.4404

Materiais que ndo estdo em contato com o processo

= Invélucro: 316L (1.4404)
= Display: Policarbonato
= Conector do equipamento: [@Para mais informacdes, consulte a secdo "Fonte de alimentacéo".

Rugosidade da superficie = Involucro: Ra <1.6 ym (63 pin), eletropolido
= Sensor:
= PTFE: Ra <0.76 pm (29.9 pin)
= PEEK:
MNPT/G: Ra < 1.6 pm (63 pin)
M24:Ra<0.76 pm (29.9 pin)
= Adaptador soldado/de processo feito de aco inoxidavel (1.4435, 316 L):
= NEUMO BioControl: Ra <0.38 ym (15 pin), eletropolido
= Outros :Ra <0.76 pm (29.9 pin)

Display e interface de usuario

Conceito de operacédo Estrutura do operador voltada para as tarefas especificas do usuario
= Navegagdo do usuario
= Diagnostico
= Aplicacdo
= Sistema

Comissionamento rapido e seguro

= O assistente interativo com interface grafica para comissionamento guiado no FieldCare/
DeviceCare ou aplicativo SmartBlue

= Orientacdo de menus com descri¢des rapidas das fungdes individuais de parametros

= Operacdo padronizada no equipamento e nas ferramentas operacionais

Memoéria de dados integrada
Grava até 100 mensagens de evento no equipamento

O diagnéstico eficiente aumenta a confiabilidade de medicdo
= Medidas corretivas sdo integradas em texto padronizado
= Diversas op¢des de simulagdo

1) Ra <0.38 pm (15 pin), eletropolido, sob demanda
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Bluetooth (opcional)

= Configuracdo rapida e facil com o app SmartBlue ou FieldXpert SMT77

= Sem necessidade de ferramentas adicionais ou adaptadores

= Transmissdo Unica criptografada de dados ponto a ponto (testado pelo Fraunhofer Institute) e
comunicagdo protegida por senha através da tecnologia sem fio Bluetooth®

= O display de LED pode ser adaptado com Bluetooth.

Idiomas

ﬂ Os sequintes idiomas estdo disponiveis no display local.

Idiomas de operacédo

= Inglés (o inglés é configurado na fabrica caso outro idioma néo seja solicitado)
= Deutsch

= Francais

= Espafiol

= [taliano

= Nederlands

= Portuguesa

= Polski

= pycckmit A3BIK (Russian)
= Tilrkece

F 3¢ (Chinese)

FZ5E (Japanese)
3+t o] (Korean)

tiéng Viét (Vietnamese)
Cestina (Czech)
Svenska

Indicador LED

Funcdes:

= Exibic&o do status da operagdo (operagéo ou falha)

= Exibicdo da conex&o Bluetooth, status de bloqueio e funcéo

= Facil configuracgéo das seguintes func¢des com um unico botéo:
= Bluetooth ligado/desligado
= Bloqueio ligado/desligado
= Comissionamento com uma Unica tecla

Ul wnN e

A0052426

LED de status da operagdo

Tecla de operagdo 'E"

LED do Bluetooth

LED do comissionamento com uma tinica tecla
LED do bloqueio do teclado

vl W N =
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Display local Fungdes:
= Exibicdo dos valores medidos, erros e mensagens informativas
= Exibe um simbolo em casos de erro
= Display eletronicamente ajustavel no local (ajuste automatico e manual do display de valor medido
em etapas de 90°)
B3 O display do valor medido gira automaticamente dependendo da orientagéo quando o
equipamento ¢é iniciado.
= Configuracdes basicas por meio do display local com controle por touchscreen 2!
= Selecione o idioma de operacédo
= Inicie a Verificacdo Heartbeat com uma mensagem de feedback de aprovagdo/falha no display
local
= Bloqueio ligado/desligado
= Bluetooth ligado/desligado
= Assistente de comissionamento para configuracdes bésicas
= Leia as informagdes do equipamento, como o nome, o numero de série e a versdo do firmware
= Diagnostico e status ativos
= Reset do equipamento
= [nverta as cores para condi¢des de iluminacéo clara

A luz de fundo se ajusta automaticamente de acordo com a tenséo do terminal.
O display padrédo pode ser configurado permanentemente por meio do menu de operagéo.

ﬂ A figura a seguir é um exemplo. A exibicdo depende das configuracdes do display local.

AD053055
A Exibigdo padrdo: 1 valor medido com unidade (ajustdvel)
B 2 valores medidos, cada um com uma unidade (ajustavel)
C  Display grdfico do valor medido em %, indicador de nivel proporcional ao valor medido

2) Para equipamentos sem controle touchscreen, as configura¢des podem ser feitas usando ferramentas operacionais (FieldCare, DeviceCare,
SmartBlue).
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Operacéo remota

Através do protocolo HART ou Bluetooth

A0044334

35 Opgdes para operagdo remota através do protocolo HART

1 PLC (Controlador l6gico programdavel)

2 Unidade da fonte de alimentagdo do transmissor, por ex.RN42 (com resistor de comunicagdo)

3 Conexdo para Commubox FXA195 e equipamento comunicador AMS Trex™

4 Equipamento comunicador AMS Trex™

5  Computador com ferramenta de operagdo (por ex. DeviceCare/FieldCare, Gerenciador de equipamento AMS,
SIMATIC PDM)

6  Commubox FXA195 (USB)

7 Field Xpert SMT70/SMT77, smartphone ou computador com ferramenta de operagdo (por ex. DeviceCare/
FieldCare, Gerenciador de equipamento AMS, SIMATIC PDM)

8  Modem Bluetooth com cabo de conexdo (por ex. VIATOR)

9  Transmissor

Operacdo através da tecnologia sem fio Bluetooth® (opcional)

Pré-requisito

s Equipamento com opcéo de pedido Bluetooth

= Smartphone ou tablet com aplicativo SmartBlue da Endress+Hauser ou computador com
DeviceCare a partir da versdo 1.07.07 ou FieldXpert SMT70/SMT77

A conexdo tem uma faixa de até 25 m (82 ft). A faixa pode variar dependendo das condi¢Ges
ambientais como acessérios, paredes ou tetos.

As teclas de operacéo no display sdo bloqueadas quando o equipamento é conectado via
Bluetooth.

Ferramentas de operacédo
compativeis

Smartphone ou tablet com o aplicativo SmartBlue da Endress+Hauser, DeviceCare a partir da verséo
1.07.07, FieldCare, AMS e PDM

Certificados e aprovacoes

Certificados atuais e aprovacdes para o produto estdo disponiveis na www.endress.com respectiva
pagina do produto em:

1. Selecione o produto usando os filtros e 0 campo de pesquisa.
2. Abra a pagina do produto.
3. Selecione Downloads.

Outros certificados e aprovag¢des para o produto estdo disponiveis em https://www.endress.com->
Downloads.
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Requisitos de projeto
higiénico

= Notas sobre instalacéo e certificacdo de acordo com 3-A e EHEDG:
Documento SD02503F "Aprovacdes higiénicas"

= Informacdes sobre adaptadores certificados 3-A e EHEDG:
Documento TI0O0426F "Adaptadores soldados, adaptadores de processo e flanges"

= Asversdes do sensor com certificacdo 3-A e EHEDG sdo adequadas para limpeza no local (CIP) e
esterilizacdo no local (SIP) sem remové-los da planta. Isso significa que o sensor néo precisa ser
removido durante a limpeza. Os valores maximos permitidos de pressdo e temperatura para sensor
e adaptador ndo devem ser excedidos (ver notas neste TI).

= ASME BPE

Em conformidade com os
requisitos derivados do cGMP

c¢GMP ¢ adequado para pegas molhadas:

= QO certificado esta disponivel somente em Inglés

= Materiais de construcéo

= Livre de ADI com base em EMA/410/01 Rev.3 (compativel com TSE/BSE)
= Polimento e acabamento de superficie

= Tabela de conformidade de material/composto: USP, FDA

Em conformidade com o TSE
(BSE) (ADI free - Animal
Derived Ingredients)

Como fabricante, a Endress+Hauser declara:

= Que as partes deste produto em contato com o processo ndo sejam feitas de materiais derivados de
animais ou

= pelo menos cumprir os requisitos das diretrizes descritas na EMA/410/01 rev. 3 (em
conformidade com TSE (BSE)).

Padrdo de radio EN 302372

Os equipamentos com frequéncia operacional 80 GHz atendem os requerimentos da norma de radio
TLPR (Tanks Level Probing Radar - Radar de Sonda de Nivel em Tanques) EN 302372 e séo
aprovados para o uso em recipientes fechados. Para instalacdes, os pontos de A a F da EN 302372
devem ser observados.

FCC

This device complies with Part 15 of the FCC rules. Operation is subject to the following two
conditions:

(1) This device may not cause harmful interference, and (2) this device must accept any interference
received, including interference that may cause undesired operation.

Any changes or modifications not expressly approved by the party responsible for compliance could
void the user's authority to operate the equipment. The devices are compliant with the FCC Code of
Federal Regulations, CFR 47, Part 15, Sections 15.205, 15.207, 15.209.

The Model FMR43L is a submodel of the FMR43. 'L" indicates devices with 180 GHz working
frequency that fullfill the requirements for use as LPR (Level Probe Radar). The Model FMR43T is a
submodel of the FMR43. "T" indicates devices with 80 GHz working frequency that fullfill the
requirements for use as TLPR (Tank Level Probe Radar) inside metallic enclosures. In addition, the
FMR43L devices are compliant with Section 15.258. The installation of the LPR/TLPR device shall be
done by trained installers, in strict compliance with the manufacturer’s instructions.

Industry Canada

Canada CNR-Gen Section 7.1.3

This device complies with Industry Canada licence-exempt RSS standard(s). Operation is subject to
the following two conditions: (1) This device may not interference, and (2) this device must accept
any interference, including interference that may cause undesired operation of the device.

Le présent appareil est conforme aux CNR dIndustrie Canada applicables aux appareils radio exempts
de licence. L'exploitation est autorisée aux deux conditions suivantes : (1) lappareil ne doit pas
produire de brouillage, et (2) lutilisateur de lappareil doit accepter tout brouillage radioélectrique
subi, méme si le brouillage est susceptible den compromettre le fonctionnement.

[Any| changes or modifications not expressly approved by the party responsible for compliance could
void the user's authority to operate the equipment.

Endress+Hauser
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= The installation of the LPR/TLPR device shall be done by trained installers, in strict compliance
with the manufacturer’s instructions.

= The use of this device is on a “no-interference, no-protection” basis. That is, the user shall accept
operations of high-powered radar in the same frequency band which may interfere with or
damage this device. However, devices found to interfere with primary licensing operations will be
required to be removed at the user’s expense.

= This device shall be installed and operated in a completely enclosed container to prevent RF
emissions, which can otherwise interfere with aeronautical navigation.

= The installer/user of this device shall ensure that it is at least 10 km from the Dominion
Astrophysical Radio Observatory (DRAQ) near Penticton, British Columbia. The coordinates of the
DRAO are latitude 49°19'15" N and longitude 119°37'12" W. For devices not meeting this 10 km
separation (e.g., those in the Okanagan Valley, British Columbia,) the installer/user must
coordinate with, and obtain the written concurrence of, the Director of the DRAO before the
equipment can be installed or operated. The Director of the DRAO may be contacted at
250-497-2300 (tel.) or 250-497-2355 (fax). (Alternatively, the Manager, Regulatory Standards
Industry Canada, may be contacted.)

ﬂ ® The Model FMR43L is a submodel of the FMR43. "L" indicates devices with 180 GHz working
frequency that fullfill the requirements for use as LPR (Level Probe Radar).
= The Model FMR43T is a submodel of the FMR43. "T" indicates devices with 80 GHz working
frequency that fullfill the requirements for use as TLPR (Tank Level Probe Radar).

ASME BPE

O sistema de medic8o atende aos requisitos da norma ASME BPE (Bioprocessing Equipment).

Informacdes do pedido

Informac®es para colocacdo do pedido detalhadas estdo disponiveis junto ao representante de vendas
mais proximo www.addresses.endress.com ou no Configurador de produto em www.endress.com:

1. Selecione o produto usando os filtros e o campo de pesquisa.
2. Abra a pagina do produto.

3. Selecione Configuragéo.

ﬂ Configurador de produto - a ferramenta para configuracdo individual de produto
= Dados de configuragéo por minuto
= Dependendo do equipamento: entrada direta de ponto de medicéo - informac&o especifica,
como faixa de medicdo ou idioma de operacgéo
= Verificacdo automatica de critérios de excluséo
= Criac8o automatica do codigo de pedido e sua separacdo em formato de saida PDF ou Excel
= Funcionalidade para solicitacéo direta na loja virtual da Endress+Hauser

Identificacdo

Ponto de medicéo (TAG)
O equipamento pode ser solicitado com um nome de identificacdo.

Local do nome da etiqueta

Selecione nas especifica¢des adicionais:

= Placa tag de ago inoxidavel conectada com fio

= Etiqueta adesiva de papel

= Tag fornecida pelo cliente

= Etiqueta de identificacdo

= Etiqueta em aco inoxidavel [EC 61406

= Etiqueta em aco inoxidavel IEC 61406 + NFC

= Etiqueta em aco inoxidavel IEC 61406, aco inoxidavel

= Etiqueta em aco inoxidavel IEC 61406 + NFC, aco inoxidavel
= Etiqueta em ago inoxidavel IEC 61406, placa fornecida

= Etiqueta em ago inoxidavel [EC 61406 + NFC, placa fornecida

Definicdo do nome tag

Especifique nas especifica¢des adicionais:

3 linhas cada com um maximo de 18 caracteres

O nome tag especificado aparece na placa selecionada.
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Visualizacéo no app SmartBlue
Os primeiros 32 caracteres do nome de tag

O nome de identificacdo sempre pode ser alterado especificamente para o ponto de medicédo através
de Bluetooth.

Exibicdo na etiqueta de identificacdo
Os primeiros 16 caracteres do nome de tag

Exibicdo na etiqueta de identificacéo eletronica (ENP)
Os primeiros 32 caracteres do nome de tag

Para mais detalhes, consulte o documento SD03128P

Calibracdo

Certificado de calibracdo de fabrica

Os pontos de calibragdo séo distribuidos uniformemente ao longo da faixa de medicéo

(0 para 100 %). Para definir a faixa de medicéo, Calibracdo vaziaEe Calibracdo cheia F devem ser
especificadas. Se essas informacdes estiverem ausentes, os valores padrdo dependentes da antena
sdo usados.

R>r-—-- ———1 ___

A0032643

Ponto de referéncia da medicdo

Distancia minima entre o ponto de referéncia e a marcagdo de 100%
Calibragdo vazia

Calibragdo cheia

s

Restri¢bes da faixa de medicéo
As sequintes restricdes devem ser consideradas ao selecionarE e F:
= Distancia do ponto de referéncia R ao primeiro ponto de medicéo
A = Depende da antena entre 90 mm (3.54 in) e 140 mm (5.51 in)
= Span minimo
F>45mm (1.77 in)
= Valor maximo para parametro Calibracdo vazia
E = maximo 15 m (49 ft)

ﬂ = A calibragdo é efetuada nas condi¢des de referéncia .
= Os valores selecionados para Calibragdo vazia e Calibrac¢édo cheia sdo usados somente para
criar o certificado de calibracéo de fabrica. Posteriormente, os valores sdo redefinidos para os
valores padréo especificos para a antena. Se forem necessarios valores diferentes do padréo,
eles devem ser encomendados como uma calibracdo de vazio/cheio personalizada.
Configurador de produto > Opcional > Servi¢o > Calibracédo de vazio/cheio personalizada

Endress+Hauser
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Certificado de verificacdo de
fabrica

Os pontos de verificagdo (3 pontos) sdo definidos nas seguintes distancias do ponto de
referéncia (valores aproximados):

= 2m

= 4m

= 6m

ﬂ A verificacdo é feita sob condi¢des de referéncia.

Servico Os seguintes servigos, entre outros, podem ser selecionados usando o Configurador de Produtos.
= Limpeza de 6leo+graxa (umida)
= Ajuste de amortecimento
s Configuracdo do HART modo BURST PV
= Definir corrente de alarme max
s A comunicag¢do Bluetooth estd desativada na entrega
= Calibracdo de vazio/cheio customizada
= Documentacédo do produto em papel
Como opcéo, os relatérios de teste, declaraces e certificados de teste de material podem ser
solicitados como uma impresséo em papel usando o recurso Servico, formato Documentacdo do
produto em papel. Os documentos necessarios podem ser selecionados no recurso Teste,
certificado, declaracdo e séo incluidos com o equipamento na entrega.
Pacotes de aplicacdo
O pacote de aplicagéo pode ser solicitado junto com o equipamento ou pode ser ativado
posteriormente com um cédigo de ativacdo. Informacdes detalhadas sobre o cédigo do pedido
relevante estdo disponiveis no site www.endress.com ou no Centro de Vendas da Endress +Hauser.
Tecnologia Heartbeat A Tecnologia Heartbeat oferece a funcionalidade de diagnostico através do automonitoramento
continuo, da transmissdo de varidveis medidas adicionais para um sistema externo de
Monitoramento das Condic6es e da verificagéo in-situ de equipamentos na aplicagéo.
Diagnésticos Heartbeat
Automonitoramento continuo do equipamento.
Mensagens de diagndstico emitidas para:
= o display local
= um sistema de gerenciamento de ativos (por exemplo, FieldCare/DeviceCare)
= um sistema de automacéo (por ex.: PLC)
Heartbeat Verification
s Monitoramento do equipamento instalado sem interromper o processo, incluindo um relatério de
verificagéo
= Avaliacdo clara do ponto de medi¢do (passou/ndo passou) com uma elevada cobertura total de
teste como parte das especifica¢cdes do fabricante
® Pode ser usado para documentar requisitos normativos
= Atende aos requisitos de rastreabilidade de medicdo conforme ISO 9001 (ISO9001:2015 segédo
7.1.5.2)
ﬂ O relatorio de verificacdo pode ser gerado via Bluetooth e HART.
Monitoramento Heartbeat
= Fornece continuamente dados de processo e/ou equipamento para um sistema externo. A analise
desses dados forma a base para otimiza¢éo dos processos e manutencdo preditiva.
= Assistente Diagnostico do loop: Deteccdo de valores elevados de resisténcia do circuito de medicédo
ou fonte de alimentacéo em declinio
= Assistente Deteccdo de espuma: Esse assistente configura a detecgdo automatica de espuma.
= Assistente Deteccdo de incrustacdo: Deteccdo confidvel de incrustagdes na antena
= Assistente Modo de seguranca: Esse assistente pode ser usado para proteger o equipamento
contra gravacgdo via software. Os parametros relevantes para a sequranca devem ser confirmados
no assistente.
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Descricdo detalhada

Consulte a documentac&o especial para SD Heartbeat Technology.

Acessorios

Acessorios atualmente disponiveis para o produto podem ser selecionados através do Configurador
de Produtos em www.endress.com:

1. Selecione o produto usando os filtros e o campo de pesquisa.
2. Abra a pégina do produto.

3. Selecione Pegas de reposicdo & Acessoérios.

Acessorios especificos do
equipamento

Soquete M12

Soquete M12, reto
= Material:
Corpo: PA; porca de unido: aco inoxidavel; veda¢do: EPDM
= Grau de protecéo (totalmente bloqueado): IP69
s Numero de pedido: 71638191

Soquete M12, cotovelo
= Material:
Corpo: PA; porca de unido: aco inoxidavel; vedacdo: EPDM
= Grau de prote¢do (totalmente bloqueado): IP69
= Numero de pedido: 71638253

Cabos

Cabo 4 x 0,34 mm? (20 AWG) com soquete M12, com cotovelo, conector de parafuso, comprimento
5m (16 ft)
= Material: corpo: TPU; porca de unido: zinco aluminio niquelado; cabo: PVC
= Grau de protecdo (totalmente bloqueado): IP68/69
= Numero de pedido: 52010285
= Cores dos cabos
= 1 =BN = marrom
s 2 =WT = branco
= 3 =BU=azul
= 4 =BK = preto

Pescoco de solda, adaptador de processo e flange

. Para mais detalhes, consulte o TI00426F/00/EN "Adaptadores soldados, adaptadores de
processo e flanges".

DeviceCare SFE100

Ferramenta de configuracéo para equipamentos de campo 10-Link, HART, PROFIBUS e
FOUNDATION Fieldbus

O DeviceCare esta disponivel para download gratuito em www.software-products.endress.com. Vocé
precisa se registrar no portal do software da Endress+Hauser para fazer o download do aplicativo.

Informacdes técnicas TI01134S

FieldCare SFE500

Ferramenta de gerenciamento de ativos industriais baseada em FDT

Ele configura todas as unidades de campo inteligentes em seu sistema e ajuda vocé a gerencia-las.
Através do uso das informacdes de status, é também um modo simples e eficaz de verificar o status e
a condicéo deles.

Informacdes técnicas TIO0028S

Device Viewer

Todas as pecas de reposicdo para o equipamento, juntamente com o codigo de pedido, estéo listadas
no Visualizador do equipamento (www.endress.com/deviceviewer) .

Endress+Hauser
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Field Xpert SMT70 PC tablet universal de alto desempenho para configuracéo de equipamentos em Zona Ex 2 e dreas
que ndo sejam Ex
Para detalhes, consulte as "Informacdes técnicas' TI01342S

Field Xpert SMT77 PC tablet universal de alto desempenho para configuracdo de equipamentos em areas Zona Ex 1
Para detalhes, consulte as 'Informacdes técnicas' TI01418S

Aplicativo SmartBlue Aplicativo movel para facil configuracdo de equipamentos no local através da tecnologia sem fio

Bluetooth

Documentacéo

ﬂ Para uma visdo geral do escopo da respectiva Documentacédo técnica, consulte:
® Device Viewer (www.endress.com/deviceviewer): insira o nimero de série da etiqueta de
identificacdo
= Aplicativo de Operagdes da Endress+Hauser: Insira o nimero de série da etiqueta de
identificacdo ou escaneie o cdédigo de matriz na etiqueta de identificacéo.

Documentacéo padrao

Tipo de documento: Instruc¢des de Operacdo (BA)
Instalacdo e comissionamento inicial - contém todas as fun¢des no menu de operagéo que sédo
necessdrias para uma tarefa de medicéo de rotina. Fun¢des além deste escopo néo estéo incluidas.

Tipo de documento: Descri¢do dos Pardmetros do Equipamento (GP)

O documento é parte das instrucées de operacédo e deve ser usado como referéncia para parametros,
fornecendo uma explicacéo detalhada sobre cada um dos pardmetros individuais do menu de
operacéo.

Tipo de documento: Resumo das instru¢des de operacdo (KA)
Guia rapido ao primeiro valor medido - inclui todas as informacdes essenciais do recebimento a
conexdo elétrica.

Tipo de documento: Instrucdes de seguranca, certificados

Dependendo da aprovacéo, as Instrucdes de Segurancga séo fornecidas com o equipamento, por ex.
XA. Esta documentacéo é parte integrante destas Instruc¢des de operacéo.

Informacdes sobre as Instrucdes de sequranca (XA) que sdo relevantes ao equipamento séo
fornecidas na etiqueta de identificacéo.

Documentacdo adicional
dependente do equipamento

Os documentos adicionais sdo fornecidos de acordo com a versdo do equipamento pedido: sempre
siga as instrugdes a risca na documentagdo complementar. A documentacdo complementar é parte
integrante da documentacéo do equipamento.

Marcas registradas

Apple®

Apple, o logotipo da Apple, iPhone e iPod touch sdo marcas registradas da Apple Inc., nos EUA e
outros paises. App Store é uma marca de servico da Apple Inc.

Android®

Android, Google Play e o logo da Google Play sdo marcas registradas da Google Inc.

Bluetooth®

A marca Bluetooth® e seus logotipos sdo marcas registradas de propriedade da Bluetooth SIG, Inc. e
qualquer uso de tais marcas por parte da Endress + Hauser esta sob licenca. Outras marcas
registradas e nomes comerciais sdo aqueles dos respectivos proprietarios.

HART®

Marca registrada do Grupo FieldComm, Austin, Texas EUA
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