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= Certifique-se de que o documento estd armazenado em um local seguro, de modo que
esteja sempre disponivel ao trabalhar no equipamento ou com o equipamento

= Evite perigo para os individuos ou instalacdes, leia atentamente a secdo 'Instru¢des
bésicas de seguranca’, bem como todas as demais instrucées de seguranca contidas no
documento que sejam especificas dos procedimentos de trabalho

O fabricante reserva-se o direito de modificar dados técnicos sem aviso prévio. A
organizacéo de vendas da Endress+Hauser fornecera informacdes recentes e atualiza¢des
destas instrucdes de operacéo.
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Micropilot FMR10B Sobre este documento

1 Sobre este documento

1.1 Funcdo do documento

Estas Instruc6es de Operacdo contém todas as informac6es necessarias nas diversas fases
do ciclo de vida do equipamento: da identificacdo do produto, recebimento e
armazenamento a instalacdo, conexdo, operacdo e comissionamento até a localizacéo de
falhas, manutencéo e descarte.

1.2 Simbolos

1.2.1  Simbolos de seguranca

Esse simbolo alerta sobre uma situacéo perigosa. Se a situacdo néo for evitada resultara
em ferimento grave ou fatal.

A ATENCAO
Esse simbolo alerta sobre uma situacdo perigosa. Se a situacdo néo for evitada pode
resultar em ferimento grave ou fatal.

A\ CUIDADO
Esse simbolo alerta sobre uma situacédo perigosa. Se a situacdo néo for evitada pode
resultar em ferimento leve ou médio.

AVISO

Esse simbolo contém informacdes sobre os procedimento e outros fatos que nédo resultam
em ferimento.

1.2.2  Simbolos especificos de comunicacao

Bluetooth®:
Transmissdo de dados sem fio entre equipamentos a uma distancia curta.

1.2.3  Simbolos para certos tipos de informacao

Permitido:

Procedimentos, processos ou a¢des que sdo permitidas.

Proibido:

Procedimentos, processos ou a¢des que sdo proibidas.

Endress+Hauser 5



Sobre este documento

Micropilot FMR10B

Informacoes adicionais: £

Consulte a documentacéo:
Referéncia a pagina:

Série de etapas: 1., 2., 3.

Resultado de uma etapa individual: L g
1.2.4  Simbolos em graficos
Numeros de item: 1, 2, 3 ...

Série de etapas: 1., 2., 3.

Visualiza¢des: A, B, C, ...

1.3 Lista de abreviaturas
PN

Pressdo nominal

MWP

Pressdo maxima de operacdo
A MWP ¢ indicada na etiqueta de identificacéo.

ToF
Tempo de Voo (Time of Flight)

DTM

Device Type Manager (gerenciador do tipo de equipamento)
g, (valor DK)

Constante dielétrica relativa

Ferramenta de operacédo

O terno 'ferramenta de operacédo" é usado no lugar do sequinte software operacional:
= FieldCare / DeviceCare, para operacdo através da comunicacdo HART e PC
= Aplicativo SmartBlue, para operacdo usando um smartphone ou tablet Android ou iOS

PLC
Controlador légico programéavel (PLC)

1.4 Documentacao

ﬂ Para uma viséo geral do escopo da respectiva Documentacéo técnica, consulte:
= Device Viewer (www.endress.com/deviceviewer): insira o nimero de série da
etiqueta de identificacéo
= Aplicativo de Operagdes da Endress+Hauser: Insira o nimero de série da etiqueta de
identificacdo ou escaneie o codigo de matriz na etiqueta de identificacéo.

1.5 Marcas registradas

Apple®
Apple, o logotipo da Apple, iPhone e iPod touch sdo marcas registradas da Apple Inc., nos
EUA e outros paises. App Store é uma marca de servico da Apple Inc.

Endress+Hauser
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Instrucdes basicas de sequranca
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Android®
Android, Google Play e o logo da Google Play sdo marcas registradas da Google Inc.

Bluetooth®

A marca Bluetooth® e seus logotipos sdo marcas registradas de propriedade da Bluetooth
SIG, Inc. e qualquer uso de tais marcas por parte da Endress + Hauser esté sob licenca.
Outras marcas registradas e nomes comerciais sdo aqueles dos respectivos proprietérios.

2 Instrucdes basicas de sequranca

2.1 Especificacdes para o pessoal

O pessoal para a instalacéo, comissionamento, diagnosticos e manutencdo deve preencher

as seguintes especificacdes:

» Especialistas treinados e qualificados devem ter qualificacdo relevante para esta fungéo
e tarefa especifica.

» Estejam autorizados pelo dono/operador da planta.

Estejam familiarizados com as regulamentacdes federais/nacionais.

» Antes de iniciar o trabalho, leia e entenda as instru¢des no manual e documentacéo
complementar, bem como nos certificados (dependendo da aplicagéo).

» Siga as instrugdes e esteja em conformidade com condicdes basicas.

v

O pessoal de operacdo deve preencher as seqguintes especificaces:

» Ser instruido e autorizado de acordo com as especifica¢des da tarefa pelo proprietério-
operador das instalagdes.

» Siga as instrucdes desse manual.

2.2 Uso indicado

Aplicacédo e meio

O medidor descrito nestas instrucées de operacdo destina-se a medicdo continua e sem
contato de nivel em liquidos, pastas, lodo e s6lidos. Devido a sua frequéncia de
funcionamento de aprox. 80 GHz, uma poténcia méxima de pico radiada de <1.5 mW e
uma poténcia de saida média de <70 pW, a utilizacdo néo restrita fora de recipientes
metalicos fechados também é permitida (por exemplo, sobre bacias ou canais abertos). A
operacdo é completamente inofensiva para pessoas e animais.

Se os valores limites especificados nos "Dados técnicos" e as condi¢des listadas nas

instrucdes e na documentacdo adicional forem observados, o instrumento de medic&o pode

ser usado somente para as seguintes medic6es:

» Variaveis de processo medidas: nivel, distancia, intensidade do sinal

» Variaveis de processo calculadas: volume ou massa em recipientes de qualquer formato;
vazdo através da medicéo de barragens ou calhas (calculada com base no nivel usando a
funcionalidade de linearizacéo)

Para garantir que o instrumento de medicdo permaneca em condicdes adequadas durante

0 tempo em operacdo:

» Use o instrumento de medicdo apenas para meios para os quais as partes em contato
com o processo sejam adequadamente resistentes.

» Observe os valores limites em "Dados técnicos"

Uso incorreto
O fabricante néo é responsavel por danos causados pelo uso incorreto ou néo indicado.

Evite danos mecénicos:
» Na&o limpe ou toque nas superficies do equipamento com objetos rigidos ou
pontiagudos.



Instrucdes basicas de sequranca Micropilot FMR10B

Esclarecimento de casos limitrofes:

» Para fluidos especiais e fluidos de limpeza, a Endress+Hauser tera prazer em ajudar a
verificar a resisténcia a corrosdo dos materiais molhados pelo fluido, mas néo se
responsabiliza nem oferece garantias para eles.

Risco residual

Devido a transferéncia de calor do processo assim como perda de energia nos componentes
eletronicos, a temperatura do invélucro e das pecas contidas nele (por ex. médulo do
display, médulo dos componentes eletrénicos principais e modulo dos componentes
eletronicos de E/S) pode subir até 80 °C (176 °F). Quando em operacéo, o sensor pode
alcancar uma temperatura préxima a temperatura média.

Perigo de queimaduras do contato com as superficies!
» Em casos de temperaturas de fluido elevadas, certifique-se de que haja protecéo contra
contato para evitar queimaduras.

2.3 Seguranca do local de trabalho

Para o trabalho no e com o equipamento:

» Use o equipamento de protecdo individual de acordo com as regulamentacdes
nacionais.

» Desligue a tenséo de alimentacédo antes de realizar a conexdo do equipamento.

2.4 Seguranca operacional

Risco de ferimentos!

» Opere o equipamento apenas se estiver em condicdo técnica adequada, sem erros e
falhas.

» O operador é responsavel por garantir que o equipamento esteja em boas condi¢des de
funcionamento.

Modificac6es aos equipamentos

N&o sdo permitidas modificacdes néo autorizadas no equipamento, pois podem causar
riscos imprevistos:
» Se, mesmo assim, for necessério fazer modificac6es, consulte o fabricante.

Reparo

Para garantir a continua seguranca e confiabilidade da operacéo:
» Somente use acessorios originais.

Area classificada

Para eliminar o risco de danos as pessoas ou as instala¢des quando o equipamento for

usado em areas relacionadas a aprovagdo (por ex. protecdo contra explosdo, sequranca de

equipamentos pressurizados):

» Verifique na etiqueta de identificacdo se o equipamento solicitado pode ser usado como
indicado na area classificada.

» Observe as especificagdes na documentacdo complementar separada incluida como
parte integral destas instrugdes.

2.5 Seguranca do produto

Este equipamento de ultima geracéo foi projetado e testado de acordo com as boas préaticas
de engenharia para atender as normas de sequranca operacional. Ele saiu da fabrica em
uma condicdo segura para ser operado.

O equipamento atende as normas gerais de seguranca e aos requisitos legais. Ele atende
também as diretrizes da UE listadas na Declaracdo de Conformidade da UE especifica para

8 Endress+Hauser
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Descricéo do produto
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este equipamento. A Endress+Hauser confirma este fato fixando a identificacdo CE no
equipamento.

2.6 Seguranca de TI

Nossa garantia somente é valida se o produto for instalado e usado conforme descrito nas
Instrucdes de operacdo. O produto é equipado com mecanismos de seguranca para
protegé-lo contra qualquer mudanca acidental das configuracdes.

Medidas de seguranca de TI, que oferecem protecdo adicional para o produto e a respectiva
transferéncia de dados, devem ser implantadas pelos proprios operadores de acordo com
seus padrdes de seguranca.

2.7 Seguranca de TI especifica do equipamento

O equipamento oferece funcdes especificas para oferecer medidas de suporte protetivas
pelo operador. Essas fun¢des podem ser configuradas pelo usuério e garantir maior
seguranca em operacdo, se usado corretamente. A funcdo do usuério pode ser alterada
com um codigo de acesso (aplica-se a operagdo via Bluetooth®).

2.7.1  Acesso através da tecnologia sem fio Bluetooth®

A transmiss&o de sinal segura através da tecnologia sem fio Bluetooth® usa um método de
criptografia testado pelo Instituto Fraunhofer.

= Sem o aplicativo SmartBlue, o equipamento néo fica visivel através da tecnologia sem fio
Bluetooth®.

= E estabelecida somente uma conex&o ponto a ponto entre o equipamento e um
smartphone ou tablet.

= A interface da tecnologia sem fio Bluetooth® pode ser desativada por meio do SmartBlue
ou de uma ferramenta de operacéo através da comunicacéo digital.

3 Descricao do produto

3.1 Design de produto

3-E

RS

A0056009

®

1 Visdo geral dos materiais; antena de 40 mm (1.5 in), rosca da entrada para cabos

Conexdo de processo na extremidade da antena; PVDF
Vedagdo de EPDM (para rosca G 1%")

Desenho do anel PBT/PC

Invélucro do sensor PBT/PC

Vedagdo de EPDM

Conexdo de processo na entrada para cabos: PBT/PC
Contra-porca; PA6.6

NOY L WN =
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4 Recebimento e identificacdo do produto

4.1 Recebimento

‘ DELIVERY NOTE ‘

m / |
\

A0016870

Verifique o sequinte durante o recebimento:

= O codigo de pedido na nota de entrega (1) é idéntico ao codigo de pedido na etiqueta do
produto (2)?

= As mercadorias estdo em perfeito estado?

= Os dados na etiqueta de identificacdo correspondem as especificacdes do pedido e nota
de entrega?

= A documentacdo é fornecida?

= Se exigido (consulte etiqueta de identificacdo): as instru¢des de sequranga (XA) foram
fornecidas?

ﬂ Se uma dessas condicdes ndo for atendida, entre em contato com a area de vendas do
fabricante.

4.2 Identificacdo do produto

As sequintes op¢des estdo disponiveis para identificacdo do equipamento:

= EspecificacOes da etiqueta de identificacdo

= Cddigo de pedido com detalhamento dos recursos do equipamento na nota de entrega

= [nsira o numero de série das etiquetas de identificacdo no Device Viewer
(www.endress.com/deviceviewer): todas as informacdes sobre o equipamento sdo
exibidas.

4.2.1  Etiqueta de identificacdo

As informac0es exigidas por lei e relevantes para o equipamento sdo exibidas na etiqueta
de identificacdo ex.:

= [dentificacdo do fabricante

= Numero de pedido, codigo do pedido estendido, niumero de série

= Dados técnicos, grau de protecéo

= Versdo do firmware, versdo do hardware

= Informacdes relacionadas a aprovacdes, referéncia as instrucdes de seguranca (XA)

= Codigo DataMatrix (informac&es sobre o equipamento)

Compare os dados na etiqueta de identificacdo com seu pedido.

4.2.2  Endereco do fabricante

Endress+Hauser SE+Co. KG
HauptstraBe 1
79689 Maulburg, Alemanha

Local de fabricacéo: consulte a etiqueta de identificacéo.

Endress+Hauser
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4.3 Armazenamento e transporte

4.3.1 Condicdes de armazenamento

= Use a embalagem original
s Armazene o equipamento em condicOes limpas e secas e proteja de danos causados por
choques

Temperatura de armazenamento
-40 para +80 °C (-40 para +176 °F)

4.3.2  Transporte do produto ao ponto de medicao

A ATENCAO

Transporte incorreto!

O invélucro ou o sensor podem ser danificados ou removidos. Risco de ferimentos!

» Transporte o equipamento até o ponto de medicdo em sua embalagem original ou pela
conexdo de processo.

5 Montagem

5.1 Instrucdes de instalacdo

Durante a instalacdo, é importante garantir que o elemento de veda¢&o usado tenha
uma temperatura de operacdo permanente que corresponda a temperatura maxima
do processo.

s Os equipamentos sdo adequados para uso em ambientes molhados, conforme
[EC/EN 61010-1.
= Proteja o involucro contra impacto.

5.2 Local de montagem

A0055811

1 Uso de uma tampa de protegdo contra intempérie; protegdo contra luz solar direta ou chuva
2 Instalagdo no centro, a interferéncia pode causar avaliagdo incorreta de sinais
3 Ndo instale acima da cortina de preenchimento

Endress+Hauser 11
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5.3 Conexdes internas do recipiente

00000
00000

|

A0031777

Evite acessoérios internos (chave de nivel pontual, sensores de temperatura, amarras, anéis
de véacuo, bobinas de aquecimento, defletores etc.) dentro do feixe de sinal. Preste atencdo

ao angulo do feixe a.

5.4 Alinhamento vertical do eixo da antena

Alinhe a antena de modo que fique perpendicular a superficie do produto.

O alcance maximo da antena pode ser reduzido, ou podem ocorrer sinais adicionais de
interferéncia se a antena néo for instalada perpendicularmente ao produto.

5.5 Opcdes de otimizacédo

Mapeamento

A medicéo pode ser otimizada por supressdo eletronica de ecos de interferéncia.

Consulte o pardmetro Confirmar distancia.

12
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5.6 Montagem do equipamento

5.6.1 Tipos de instalacdo

A B C D

(59 |

A0055956
Instalagdo em teto ou parede

2
A Instalagdo em parede ajustdvel

B Apertado na conexdo de processo da extremidade da antena

C  Apertado na conexdo de processo da entrada para cabos

D Instalagdo em parede com conexdo de processo da entrada para cabos
E  Instalagcdo com corda

F  Instalagdo no teto

ﬂ Atencéo!
= Os cabos do sensor ndo foram projetados como cabos de suporte. N&o os utilize para

propositos de suspenséo.
» Para instalacdo com corda, a corda deve ser fornecida pelo cliente.
= Sempre opere 0 equipamento em posicdo vertical em aplicacdes de onda livre.

5.6.2 Instrucdes de instalacdo

Para garantir uma medicéo ideal, a antena deve se sobressair do bocal. O interior do bocal
deve ser liso e ndo pode conter bordas ou juntas soldadas. A extremidade do bocal deve ser

arredondada se possivel.

= —J T = 73
Bl L

1 ==
= D = D

f———] fot————|

AD055958

3 Instalagdo em bocal, antena de 40 mm (1.5 in)

O comprimento maximo do bocal L depende do didmetro do bocal D.

13
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Observe os limites para o didmetro e comprimento do injetor.

Antena de 40 mm (1.5 in), instalacéo fora do bocal
= D: min. 40 mm (1.5 in)
® L:max. (D-30mm (1.2in)) x 7,5

Antena de 40 mm (1.5 in), instalacéo dentro do bocal
= D: min. 80 mm (3 in)
® L: max. 100 mm (3.94 in) + (D - 30 mm (1.2 in)) x 7,5

5.6.3 Tampa de protecdo contra o tempo
Uma tampa de protecdo contra tempo € recomendada para uso ao ar livre.

Ela pode ser solicitada como acessorio opcional.

AD055999

4 Tampa de protegdo contra o tempo, entrada para cabos por cima

ﬂ O sensor néo é completamente coberto pela tampa de protecéo contra tempo.

5.6.4  Tubo de protecédo contra transbordamento

O tubo de protecdo contra transbordamento assegura que o sensor mede o0 nivel maximo
mesmo que esteja completamente transbordado.

Ele pode ser solicitado como acessorio opcional.

'AD056000
5 Fungdo do tubo de protecgdo contra transbordamento
Bolsa de ar

1
2 Vedagdo (EPDM) O-ring
3 Nivel madx

O tubo esta preso com parafusos diretamente no sensor e veda o sistema por meio de um
O-ring tornando-o hermeticamente fechado. Em caso de transbordamento, a bolsa de ar
que se forma no tubo garante a medicdo do nivel maximo na extremidade do tubo.

Endress+Hauser
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5.6.5 Instalacdo com suporte de montagem, ajustavel

O suporte de montagem pode ser solicitado como um acessoério opcional.

7 77777
@
D

N |

T
N2

6 Instalagdio com suporte de montagem, ajustdvel

.

A0056001

A Suporte de montagem, ajustavel para antena de 40 mm (1.5 in), instalagdo na parede
B Suporte de montagem, ajustdvel para antena de 40 mm (1.5 in), instalagdo no teto

= A instalacdo em parede ou teto € possivel.
= Utilizando o suporte de montagem, posicione a antena de tal forma que fique
perpendicular a superficie do produto.

Né&o ha conexdo condutora entre o suporte de montagem e o invélucro do
transmissor.

Cargas eletrostéaticas sdo possiveis.

» Integre o suporte de montagem no sistema local de equaliza¢do potencial.

Instalacdo com corda

(Do

2

A0056002

7 Instalagdo com montagem em corda

Suporte de montagem, ajustdvel para antena de 40 mm (1.5 in), instala¢do com corda

Alinhe a antena de modo que fique perpendicular a superficie do produto.

No caso de instalacdo com corda, observe que o cabo ndo deve ser usado para
suspender o equipamento.

E necessario o uso de uma corda separada.

15
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5.6.6 Instalacdo escorada, com pivo

A escora, o suporte da parede e a estrutura de instalacdo podem ser adquiridos como
acessorios.

A0028412
8  Instalagdo escorada, com pivé
A Escora com suporte de parede (visdo lateral)

B Escora com estrutura de instalagdo (visdo lateral)
C A escora pode ser girada, por ex. para posicionar o equipamento sobre o centro da calha (visdo por cima)

Néo ha conex&o condutora entre o suporte de montagem e o invélucro do
transmissor.

Cargas eletrostéticas sdo possiveis.

» Integre o suporte de montagem no sistema local de equalizacdo potencial.

5.6.7 Instalacdo com um suporte de montagem giratoério

O suporte de montagem giratério pode ser solicitado como um acessério opcional.

AD055398

9 Escora giratdria e ajustdvel com suporte de parede (por ex. para alinhar o equipamento com o centro de
uma calha)

Néao ha conexdo condutora entre o suporte de montagem e o invélucro do
transmissor.

Cargas eletrostaticas sdo possiveis.

» Integre o suporte de montagem no sistema local de equalizac¢éo potencial.

5.7 Verificacdo pos-instalacédo
0O O equipamento e o cabo néo estdo danificados (inspecéo visual)?
O A identificacdo do ponto de medicéo e a rotulagem estéo corretas (inspecéo visual)?

O O equipamento esté protegido da precipitacéo e luz solar direta?
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O O equipamento esta devidamente fixado?

O O equipamento estd em conformidade com as especifica¢cdes do ponto de medicdo?
Por exemplo:

O Temperatura do processo

O Presséo do processo

O Temperatura ambiente

O Faixa de medicéo

6 Conexao elétrica

6.1 Conexao do equipamento

6.1.1 Equalizacdo de potencial

Na&o séo necessarias medidas especiais para a equalizacdo de potencial.

6.1.2  Atribuicdo de cabos

+ -
1=K/ 2
I
gl

A0055951

10  Atribuicdo de cabos, entrada para cabos por cima

1 Mais, cabo marrom
2 Menos, cabo azul

6.1.3  Fonte de alimentacdo
12 para 30 Vpc em uma unidade de alimentacéo de corrente continua

ﬂ A unidade de alimentac8o deve ser aprovada para seguranca (por ex., PELV, SELV,
Classe 2) e deve estar em conformidade com as especifica¢des do protocolo relevante.

Circuitos de protecéo contra polaridade reversa, influéncias HF e picos de sobretenséo
estdo instalados.

6.1.4  Consumo de energia

Para atender as especificacdes de sequranca do equipamento de acordo com a norma
IEC/EN 61010, a instalacdo deve garantir que a corrente maxima seja limitada a 500 mA.

6.1.5  Especificacdo do cabo

Cabo sem blindagem, se¢do transversal do fio 0.5 mm?
= Resisténcia a UV e condicdes climaticas de acordo com ISO 4892-2
= Resisténcia ao fogo de acordo com o [EC 60332-1-2

0 equipamento esté disponivel com um comprimento do cabo de 10 m (32 ft).
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6.1.6  Protecdo contra sobretenséo

O equipamento atende a norma de produto IEC/DIN EN 61326-1 (Tabela 2: Ambiente
industrial). Dependendo do tipo de conexé&o (fonte de alimentacdo CC, linha de entrada,
linha de saida), diferentes niveis de teste sdo usados para evitar sobretensdes transitérias
(IEC/DIN EN 61000-4-5 Surtos), de acordo com a IEC/DIN EN 61326-1: Nivel de teste
para linhas de alimentacéo CC e linhas de E/S: fio de 1000 V para aterramento.

Categoria de sobretenséo

De acordo com a norma IEC/DIN EN 61010-1, o equipamento se destina ao uso em redes
com categoria de protecdo contra sobretenséo L.

6.2 Garantia do grau de protecdo

Teste conforme [EC 60529 Edicdo 2.2 2013-08/DIN EN 60529 2014-09 e NEMA
250-2014:

= [P66, NEMA Tipo 4X

= [P68, NEMA Tipo 6P (24 h em 1.83 m (6.00 ft) embaixo d'agua)

6.3 Verificacdo p6s conexdo

0O O equipamento e o cabo néo estdo danificados (inspecéo visual)?

O O cabo usado atende as especificaces?

O O cabo instalado néo esta tensionado?

O A conexdo de parafuso estd instalada corretamente?

O A tensédo de alimentag8o corresponde as especifica¢fes na etiqueta de identifica¢do?
0O N&o ha polaridade reversa, a ligacdo elétrica esta correta?

O Seatensdo de alimentacdo estiver presente: o equipamento esta pronto para operagéo
e o LED verde de status operacional esta aceso?

7 Opcoes de operacdo

7.1 Visdo geral das opcGes de operacdo

= Operacdo via Bluetooth®
= Operacdo via DeviceCare

7.2 Estrutura e funcdo do menu de operacéo

O menu de operacdo completo, acessivel por meio das ferramentas de operacéo
(DeviceCare, SmartBlue), permite que os usuérios facam configura¢des mais complexas no
equipamento.

Os assistentes ajudam o usuério durante o comissionamento de varias aplica¢cdes. O
usuério € guiado através das etapas individuais de configuracéo.

Endress+Hauser
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7.2.1  Caracteristicas gerais do menu de operacao

Menu "Guia do usuario"

O menu principal Guidance contém funcées que permitem ao usudrio realizar tarefas
basicas rapidamente, por ex. comissionamento. Esse menu consiste principalmente em
assistentes guiados e func¢des especiais que abrangem diversas areas.

Menu "Diagnéstico"

Informacdes e configuracdes de diagnostico, assim como ajuda para localizacéo de falhas.

Menu "Aplicacdo"

Funcdes para ajuste detalhado do processo para a integracédo ideal do equipamento na
aplicacdo.

Menu "Sistema"

Configuracdes do sistema para gerenciamento de equipamentos, administracdo de
usuérios ou seguranca.

7.2.2  Funcdes de usuario e autorizacdo de acesso relacionada

Este equipamento suporta 2 fungdes de usudrio:Manutencéo e Operador

= A funcdo de usudrioManutencdo (conforme entregue ao cliente) tem acesso de leitura/
gravacdo.

s A funcdo de usuarioOperador tem apenas acesso de leitura.

A funcéo do usuario atual é exibida no menu principal.

Os pardmetros do equipamento podem ser totalmente configurados com a funcéo de
usudrio Manutencao. Depois disso, o acesso a configuracdo do pode ser bloqueado com a
atribuicdo de uma senha. Essa senha funciona como um cédigo de acesso e protege a
configuracdo do equipamento contra acessos ndo autorizados.

O bloqueio muda a funcdo do usudrioManutencéo para a funcéo do usudrio Operador. A
configuracdo pode ser acessada novamente ao inserir o c6digo de acesso.

Se for inserido um cédigo de acesso incorreto, o usuério obtém direitos de acesso da funcéo
Operador.
Atribuir senha, alterar a funcdo do usuério:

» Navegacdo: System > User management

7.3 Operacdo através da tecnologia sem fio Bluetooth®

Pré-requisito:
Smartphone ou tablet com aplicativo SmartBlue da Endress+Hauser ou computador com
DeviceCare a partir da versdo 1.07.07 ou FieldXpert SMT70/SMT77

A conexdo tem uma faixa de até 25 m (82 ft). A faixa pode variar dependendo das
condi¢Bes ambientais como acessorios, paredes ou tetos.
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7.4 Indicador LED

V=N i T

8 < > 8<

A0055146

11  Indicador LED no equipamento

A LEDverde
B LED vermelho

Funcdes:
= Exibe o status de operacéo
= Operacéo (verde)
= Falha (vermelho)
= Exibe uma conex&o Bluetooth ativa (piscando)

7.5 Acesso ao menu de operacdo através da ferramenta
de operacao

7.5.1 Conexdo da ferramenta de operacdo

O acesso através da ferramenta de operacéo € possivel via Bluetooth.

DeviceCare

Faixa de fungdes
Ferramenta para conectar e configurar equipamentos de campo Endress+Hauser.

Para detalhes, consulte o Catélogo de inovac¢bes INO1047S.

FieldXpert SMT70, SMT77

O PC tablet Field Xpert SMT70 tablet PC para configuracdo do equipamento permite o
gerenciamento movel de ativos da planta em dareas classificadas (Ex Zona 2) e n&o
classificadas. Ele é adequado para a equipe de comissionamento e manutengédo. Gerencia
os instrumentos de campo Endress+Hauser e de terceiros com uma interface de
comunicacéo digital e documenta o progresso do trabalho. O SMT70 é projetado como uma
solucdo completa. Ele vem com uma biblioteca de drivers pré-instalada e é uma ferramenta
facil de usar com touchscreen para gerenciar equipamentos de campo durante todo o seu
ciclo de vida.

Informacdes técnicas TI01342S

O tablet Field Xpert SMT77 para configuracdo do equipamento permite o gerenciamento
de ativos industriais de forma mével, em areas classificadas como Ex Zona 1.

Informacgdes técnicas TI01418S
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7.5.2  Aplicativo de operacdo através do SmartBlue
O equipamento pode ser operado e configurado com o aplicativo SmartBlue.

= O aplicativo SmartBlue deve ser baixado em um dispositivo mével para esse fim.

= Para informaces sobre a compatibilidade do aplicativo SmartBlue com dispositivos
moveis, acesse a Apple App Store (dispositivos iOS) ou Google Play Store
(dispositivos Android).

= A operacdo incorreta por pessoas ndo autorizadas é impedida por meio de comunicacéo
criptografada e criptografia de senha.

= A funcéo Bluetooth® pode ser desativada apds a configuracéo inicial.

ANDROID APP ON
P> Google Play
£ Download on the

o App Store

A0033202

12 QR code para o aplicativo SmartBlue Endress+Hauser

Download e instalagéo:

1. Escaneie o QR code ou digite SmartBlue no campo de pesquisa da Apple App Store
(i0S) ou Google Play Store (Android).

2. Instale e inicie o aplicativo SmartBlue.

3. Para dispositivos Android: habilite a localizacdo (GPS) (ndo necessario para
dispositivos i0S).

4. Selecione um equipamento que ja esteja pronto para receber na lista de
equipamentos exibida.

Login:
1. Digite o nome de usudrio: admin

2. Digite a senha inicial: nimero de série do equipamento

ﬂ Altere a senha depois que iniciar sesséo pela primeira vez.

ﬂ Esqueceu sua senha? Entre em contato com a Assisténcia Técnica da Endress+Hauser.

8 Comissionamento
8.1 Preliminares
A ATENCAO

As configuracdes na saida em corrente podem resultar em uma condicdo relacionada
a seguranca (por ex., transbordamento do produto)!
» Verifique as configura¢des da saida em corrente.

8.2 Instalacdo e verificacdao da funcao

Antes do comissionamento do ponto de medic8o, verifique se foram realizadas as
verificacOes de pos-instalacdo e a pds-conexdo.

Verificacdo pés-montagem

21



Comissionamento Micropilot FMR10B

Verifica¢do pds-conexéo

8.3 Comissionamento através do aplicativo SmartBlue

8.3.1  Aplicativo SmartBlue

1. Escaneie o codigo QR ou digite "SmartBlue" no campo de pesquisa da App Store.

Lo
ANDROID APP ON
P> Google Play
Download on the

. App Store

A0039186

13 Link para download
2. Iniciar o SmartBlue.
Selecione o equipamento pela livelist exibida.

4. Digite os dados de login:

= Nome do usuario: admin
Senha: numero de série do equipamento

5. Toque nos icones para mais informacdes.

ﬂ Troque a senha apds fazer login pela primeira vez!

8.4 Observacdes sobre o assistente "Comissionamento”

O assistente Comissionamento permite que vocé realize um comissionamento facil e
guiado pelo usudrio.

1. Uma vez que tenha iniciado o assistente Comissionamento, insira o valor apropriado
em cada pardmetro ou selecione a op¢do apropriada. Esses valores sdo gravados
diretamente no equipamento.

2. Clique em "Proximo" para ir até a proxima pagina.
3. Depois que todas as paginas forem preenchidas, clique em "Fim" para fechar o
assistente Comissionamento.

Se o0 assistente Comissionamento for cancelado antes que todos os pardmetros
necessarios sejam configurados, o equipamento pode ficar em um estado indefinido.
Nessas situagdes, recomendamos redefinir o equipamento com as configuracdes
padrdes de fabrica.

8.5 Configuracdo do equipamento

ﬂ O comissionamento através do assistente de comissionamento é recomendado.

Consulte a se¢do B "Comissionamento através do aplicativo SmartBlue"
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8.5.1 Medicdo de nivel em liquidos

0%

A0016933

4 Parametros de configuragdo para as medigGes de nivel em liquidos

1
R Ponto de referéncia da medicdo

A Comprimento da antena + 10 mm (0.4 in)

C  50para 80 mm (1.97 para 3.15 in); er do meio <2
D  Distancia

L Nivel

E  Parametro "Calibragdo de vazio" (=0 %)

F  Parametro "Calibragdo de cheio" (= 100 %)

No caso de meios com uma constante dielétrica baixa, er < 2, o piso do tanque pode ficar
visivel através do meio em niveis muito baixos (inferiores ao nivel C). A preciséo reduzida
deve ser esperada nessa faixa. Se isso néo for aceitavel, o ponto zero deve ser posicionado
a uma distancia C acima do fundo do tanque nessas aplica¢des (veja a figura).
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8.5.2  Medicdo de nivel em sélidos

100%

: / 0%

A0016934

15  Parametros de configuragdo para as medigdes de nivel em sélidos a granel

Parametro "Calibragdo de vazio" (=0 %)
Parametro "Calibragéo de cheio" (= 100 %)

R Ponto de referéncia da medigdo

A Comprimento da antena + 10 mm (0.4 in)
D  Distancia

L Nivel

E

F

8.5.3  Configuracdo da medicdo de vazao através do software de
operacao

Condicdes de instalacdo para medicdo de vazédo

= Um canal ou agude é necessario para medicdo de vazéo
= Posicione o sensor no centro do canal ou agude
= Alinhe o sensor perpendicularmente a superficie da agua

= Use uma tampa de protecdo contra tempo para proteger o equipamento da luz do sol e
da chuva

AD055823
16  Parametros de configuragdo para as medicdes de vazdo de liquidos
D  Distancia
Q  Taxa de vazdo em canais ou agudes de medicdo (calculado a partir do nivel usando linearizagéo)
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Configuracdo da medicdo de vazao

A0055824

17  Exemplo: Calha Khafagi-Venturi
E  Calibragdo vazia (= ponto zero)

D  Distancia

L Nivel

A0055825
18 Exemplo: Acude Triangular
E  Calibragdo vazia (= ponto zero)
D Distancia
L Nivel

8.6 Configuracdo do parametro "Modo frequéncia"

O parametro Modo frequéncia é usado para ajustar as configuracdes dos sinais de radar
especificas para cada pais ou regiéo.

B O parametro Modo frequéncia deve ser configurado no inicio do comissionamento no
menu de operacéo usando a ferramenta de operacdo adequada.

Aplicacdo - Sensor > Configurac¢des avancadas - Modo frequéncia

Frequéncia de operacdo 80 GHz:

= Opcdo Modu 2: Europa continental, EUA, Australia, Nova Zelandia, Canadd, Brasil,
Japéo, Coreia do Sul, Taiwan, Taildndia

# Opcdo Modu 3: Russia, Cazaquistéo

® Opcdo Modu 4: México

= Opcéo Modu 5: India, Malasia, Africa do Sul, Indonésia

As propriedades metrologicas do equipamento podem variar, dependendo do modo
definido. As propriedades metrologicas especificadas referem-se ao equipamento
conforme fornecido ao cliente (op¢do Modu 2).
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8.7 Submenu "Simulacdo"

Varidveis de processo e eventos de diagnoéstico podem ser simulados com o submenu
Simulac&o.

Navegacdo: Diagnostico - Simulagéo

Durante a simulacdo da saida comutada ou da saida de corrente, o equipamento emite uma
mensagem de aviso para a duracgdo da simulacéo.

8.8 Protecéo das configurac6es contra acesso ndo
autorizado

8.8.1 Bloqueio/desbloqueio do software

Bloqueio através de senha no aplicativo DeviceCare/SmartBlue

O acesso a configuracdo de pardmetros do equipamento pode ser bloqueado com a
atribuicdo de uma senha. Quando o equipamento é enviado da fabrica, a fun¢éo do usudrio
¢ definida como op¢do Manutencdo. O equipamento pode ser totalmente configurado com
a fungdo do usuério op¢do Manutencdo. Depois disso, o acesso a configuragdo do pode ser
bloqueado com a atribui¢do de uma senha. A op¢do Manutencdo muda para opgéo
Operador como resultado deste bloqueio. A configuracdo pode ser acessada inserindo a
senha.

A senha é definida em:
Menu Sistema submenu User management
A funcéo do usuério é alterada de op¢do Manutencéo para op¢do Operador em:

Sistema - User management

Desativacdo do bloqueio através do aplicativo DeviceCare / SmartBlue

Depois de inserir a senha, vocé pode habilitar a configuracdo de parametros do
equipamento como opcdo Operador com a senha. A funcdo do usuério muda entédo para
op¢do Manutencéo.

Se necessario, a senha pode ser excluida em User management: Sistema - User
management

9 Operacao

9.1 Leitura do status de bloqueio do equipamento

9.1.1 Ferramenta de operacédo
Ferramenta de operacéo (aplicativo DeviceCare/FieldXpert/SmartBlue)

Navegacéo: Sistema - Gerenciamento do dispositivo - Status de bloqueio

9.2 Leitura dos valores medidos

Todos os valores medidos podem ser lidos usando o submenu Valor medido.

Navegacdo: menu Aplicacdo - submenu Valores medidos
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9.3 Adaptacdo do equipamento as condicdes de processo

Os seguintes menus estdo disponiveis para isso:
= Configuracdes basicas em menu Guidance
= ConfiguracOes avancadas em:

= Menu Diagnéstico

= Menu Aplicacdo

= Menu Sistema

Para mais detalhes consulte a documentacédo "Descricdo dos pardmetros do
equipamento”.

10  Diagndstico e localizacdo de falhas

10.1 Localizacdo de falhas geral

10.1.1 Falhas gerais

O equipamento falha ao iniciar

= Possivel causa: a fonte de alimentacdo ndo corresponde a especificacdo na etiqueta de
identificacdo
Acédo corretiva: aplique a tenséo correta

= Possivel causa: a polaridade da fonte de alimentacg&o esta errada
Acéo corretiva: corrija a polaridade

= Causa possivel: Resisténcia da carga muito alta
Acdo corretiva: Aumente a tenséo de alimentacédo para alcancar a tensdo minima do
terminal

10.1.2 Falha - Operacéo do SmartBlue com Bluetooth®

O equipamento néo estd visivel na lista atualizada

= Possivel cause: sinal Bluetooth fora de alcance
Acéo corretiva: reduza a distancia entre o equipamento de campo e smartphone/tablet
A conexdo tem um alcance de até 25 m (82 ft)
Raio de operacédo com intervisibilidade 10 m (33 ft)

= Causa possivel: O geoposicionamento néo estd habilitado nos equipamentos Android ou
néo é permitido para o aplicativo SmartBlue
Acéo corretiva: Habilitar/permitir o servico de posicionamento no equipamento Android
para o aplicativo SmartBlue

0O equipamento aparece na lista ativa mas a conexao nao pode ser estabelecida

= Possivel causa: o equipamento ja estd conectado com outro smartphone/tablet via
Bluetooth
Apenas uma conexdo ponto a ponto é permitida
Acédo corretiva: desconecte o equipamento do smartphone/tablet

= Possivel causa: usudrio e senha incorretos
Acé&o corretiva: o usudrio padréo é "admin" e a senha é o numero de série do equipamento
indicado na etiqueta de identificacdo do equipamento (apenas se a senha néo foi
modificada pelo usuario anteriormente)
Se a senha foi esquecida, entre em contato com a Assisténcia Técnica Endress+Hauser
(www.addresses.endress.com)
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A conexdo através do aplicativo SmartBlue néo é possivel

= Possivel causa: Introducdo de senha incorreta
Acdo corretiva: insira a senha correta, prestando atencéo as letras maiusculas e
minusculas

= Possivel causa: Senha esquecida
Se a senha foi esquecida, entre em contato com a Assisténcia Técnica Endress+Hauser
(www.addresses.endress.com)

Login através do aplicativo SmartBlue ndo é possivel

= Possivel causa: O equipamento estd sendo posto em operacdo pela primeira vez
Acdo corretiva: insira o nome de usuério "admin" e a senha (ntimero de série do
equipamento) prestando atencéo as letras maidsculas e minusculas

= Possivel causa: a corrente elétrica e tenséo néo estéo corretas.
Acdo corretiva: Aumente a fonte de alimentacéo.

0 equipamento néo pode ser operado através do SmartBlue

= Possivel causa: Introducéo de senha incorreta
Acéo corretiva: insira a senha correta, prestando atencéo as letras maiusculas e
minusculas

= Possivel causa: Senha esquecida
Se a senha foi esquecida, entre em contato com a Assisténcia Técnica Endress+Hauser
(www.addresses.endress.com)

= Causa possivel: opcdo Operador ndo tem autorizacdo
Acdo corretiva: Altere para op¢do Manutencao

10.1.3 Medidas

Para informacdes sobre medidas no caso de uma mensagem de erro: Consulte a se¢éo
"Mensagens de diagnostico pendentes".

Se essas medidas néo resolverem o problema, entre em contato com seu escritério
Endress+Hauser.

10.1.4 Testes adicionais

Caso néo seja possivel identificar uma causa clara do erro ou se a fonte do problema puder
ser tanto o equipamento quanto a aplicacdo, os seguintes testes adicionais podem ser
realizados:

1. Verifique o valor digital.

2. Verifique se o equipamento em quest&o estad funcionando corretamente. Substitua o
equipamento se o valor digital ndo corresponder ao valor esperado.

3. Ligue a simulac&o e verifique a saida em corrente. Substitua o equipamento se a saida
em corrente ndo corresponder ao valor simulado.

4. Redefinir o equipamento com os ajustes de féabrica.

10.1.5 Comportamento do equipamento em casos de falta de energia

No caso de uma queda de energia inesperada, os dados dindmicos sdo armazenados
permanentemente (conforme NAMUR NE 032).

10.1.6 Comportamento da saida de corrente em casos de falha

O comportamento da saida em corrente em caso de falhas é definido pelo pardmetro
Comportamento de falha S. de corrente.
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Visdo geral dos parametros com breve descricdo
Parametro Descricdo Selecdo / Entrada do usuéario
Comportamento de falha S. de Defines which current the output assumes in the case of an = Min.
corrente €ITOT. = Max.
Min: < 3.6 mA
Max: >21.5 mA

Note: The hardware DIP Switch for alarm current (if available)
has priority over software setting.

Corrente de falha

Definir valor de saida de corrente para condicdo de alarme 21.5 para 23 mA

Endress+Hauser

10.2 Informacdes de diagnéstico através do indicador do
LED

= i T

8« > 8<

A0055146

19  Indicador LED no equipamento

= O LED de status de operacéo estd continuamente aceso em verde: tudo estd OK

= O LED de status de operacéo estd continuamente aceso em vermelho: o tipo de
diagnostico "Alarme" estd ativo

s Durante a conexdo Bluetooth: o LED de status de operacéo pisca enquanto a funcéo esta
sendo executada
O LED pisca independentemente da cor do LED

10.3 Evento de diagnostico na ferramenta de operacdo

Se ocorreu um evento de diagnostico no equipamento, o sinal de status aparece no canto
superior esquerdo da area de status da ferramenta de operacdo juntamente com o simbolo
correspondente para o nivel de evento, de acordo com NAMUR NE 107:

= Falha (F)

= Verificacdo da funcéo (C)

= Qut of specification (S)

= Necessario Manutencédo (M)

Clique no sinal de status para ver o sinal de status detalhado.

Os eventos de diagnostico e as medidas corretivas podem ser impressos a partir da
submenu Lista de diagndstico.

10.4 Adaptacdo das informacdes de diagndstico

O nivel do evento pode ser configurado:

Navegacéo: Diagnostico - Diagnostic settings - Configuracéo
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10.5 Mensagens de diagnostico pendentes

Mensagens de diagnosticos pendentes podem ser mostradas na pardmetro Diagnostico
ativo.

Navegacdo: Diagndstico - Diagnostico ativo

10.6 Lista de diagndstico

Todas as mensagens de diagnostico atualmente pendentes podem ser exibidas na
submenu Lista de diagnostico.

Navegacédo:Diagnostico - Lista de diagnostico

10.6.1 Lista de eventos de diagnéstico

ﬂ Diagnésticos 168, 203, 204, 242, 252, 420, 421, 806, 846, 847, 848 e 952 néo
podem ocorrer com este equipamento.

Para diagnésticos 270, 273 e 805: O equipamento deve ser substituido se os
componentes eletronicos forem substituidos.

Numero do Texto resumido Acédo de reparo Sinal de Comportamento
diagndstico status do diagnostico
[da [da fabrica]
fabrica]

Diagnéstico do sensor

062 Conexdo do sensor Verifique a conexdo do sensor | F Alarm
danificada

151 Falha na eletrénica do 1. Reiniciar aparelho F Alarm
sensor 2. Contactar suporte

168 Incrustagdo detectada Verificar condicoes processo M Warning V

Diagnéstico dos componentes eletronicos

203 Dispositivo HART com Verificar diagnéstico especifico |S Warning
mal funcionamento do dispositivo.

204 Eletrénica HART com Verificar diagndstico especifico |F Alarm
defeito do dispositivo.

242 Firmware incompativel 1. Verificar software F Alarm

2. Atualizar ou alterar médulo
eletrénico principal

252 Modulo incompativel 1. Checar se 0 médulo F Alarm
eletronico correto esta
plugado
2. Substituir médulo eletrénico
270 Eletrénica Principal Substituir a eletrénica principal | F Alarm
defeituosa ou o dispositivo.
272 Falha de eletrénica 1. Reiniciar aparelho F Alarm
Principal 2. Contactar suporte
273 Eletrénica Principal Substituir a eletrénica principal | F Alarm
defeituosa ou o dispositivo.
282 Armazenamento de Reiniciar o dispositivo F Alarm

dados inconsistente

283 Conteudo da memoria 1. Reiniciar aparelho F Alarm
inconsistente 2. Contactar suporte
287 Conteudo da memoria 1. Reiniciar aparelho M Warning
inconsistente 2. Contactar suporte
Endress+Hauser
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Numero do Texto resumido Acéo de reparo Sinal de Comportamento
diagnéstico status do diagnéstico
[da [da fabrica]
fabrica]
388 Defeito na eletrénica ou | 1. Reinicie o dispositivo F Alarm
HistoROM 2. Substituir a eletrénica e
HistoROM
3. Entre em contato com
Servicos
Diagnéstico de configuracéo
410 Transferéncia de dados 1. Tentar transferéncia de F Alarm
falhou dados
2. Verificar conexéo
412 Processando download Download ativo, favor aguarde | C Warning
420 Configura¢do HART do Verificar a configuragéo de S Warning
dispositivo travada travamento do dispositivo.
421 Loop de corrente HART Verifique o modo Multi-drop ou | S Warning
fixo simulacéo de corrente.
430 Falha na configuragéo 1. Verificar configuragéo F Alarm
2. Adaptar configuracgéo
431 Ajust requerido Carry out trim C Warning
435 Linearizagéo Incorreta Verificar tabela de linearizagdo |F Alarm
437 Configuragéo 1. Atualize o firmware F Alarm
incompativel 2. Execute a redefinicéo de
fabrica
438 Conjunto de dados 1. Verifique o arquivo do M Warning
diferente conjunto de dados
2. Verifique a parametrizacédo
do dispositivo
3. Baixe a parametrizagéo do
novo dispositivo
441 Entrada de corrente 1 1. Verificar o processo S Warning
saturada 2. Verificar as configurac¢des da
saida de corrente
452 Erro de calculo detectado | 1. Verificar configuragéo do F Alarm
equipamento
2. Upload e download da
configuracdo
484 Simula¢do de modo de Desativar simulagéo C Alarm
falha ativo
485 Simulacédo de variavel de | Desativar simulacédo C Warning
processo ativa
491 Simulacéo ativa na saida | Desativar simulacdo C Warning
de corrente
495 Simulagéo de evento de Desativar simulacéo S Warning
diagnostico ativo
538 Configuracdo de unidade | 1. Verifique a configuracdodo |F Alarm
sensora invalida sensor
2. Verifique a configuracéo do
dispositivo
585 Distancia de simulagéo Desativar simulacéo C Warning
586 Gravar mapa Gravando mapeamento C Warning
por favor aguarde
Diagnéstico do processo
801 Tens&o de alimentacéo Tens&o de alimentacdo muito F Alarm
muito baixa baixa, aumentar tensdo de
alimentagéo
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Numero do Texto resumido Acédo de reparo Sinal de Comportamento
diagndstico status do diagnéstico

[da [da fabrica]
fabrica]
802 Tensé&o de alimentagéo Reduza a tenséo de alimentagéo Warning
muito alta
805 Loop de corrente 1. Verifique a fiacdo Alarm
defeituoso 2. Elektronik aksami veya
cihazi dedistirin
806 Diagnostico do loop 1. Verifique a tensdo de M Warning g
alimentacéo
2. Verique o cabeamento e
terminais
807 Sem parametros por falta | Tensdo de alimentagdo muito M Warning
de Volt em 20mA baixa, aumentar tensdo de
alimentacéo
825 Temperatura da 1. Verificar temperatura Warning
eletronica ambiente
2. Verificar temperatura do
processo
826 Temperatura do sensor 1. Verificar temperatura Warning
fora da faix ambiente
2. Verificar temperatura do
processo
843 Valor do processo acima | 1. Diminuir o valor do processo Alarm
do limite 2. Verifique o aplicativo
3. Verifique o sensor
844 Valor de processo fora 1. Verificar o valor do processo Warning 2
das especif. 2. Verificar a aplicacdo
3. Verificar o sensor
846 Variavel HART fi primaria | Verificar diagnostico especifico Warning
fora do limite do dispositivo.
847 Variavel primaria HART | Verificar diagnostico especifico Warning
fora do limite do dispositivo.
848 Alerta de varidvel HART | Verificar diagnostico especifico Warning
do dispositivo.
941 Eco perdido Verificar pardmetro "valor DC" Warning 1
942 Na distancia de 1. Verificar nivel Warning !
seguranca 2. Verificar distancia de
seguranca
3. Reset de autorretencédo
952 Espuma detectada Verificar condicoes processo Warning 1
968 Nivel limitado 1. Verificar nivel Warning
2. Verificar pardmetros de
limite
1) O comportamento de diagnéstico pode ser alterado.

10.7

10.7.1 Historico do evento

Registro de eventos

O submenu "Registro de eventos" fornece uma viséo geral cronoldgica das mensagens de

evento ocorridos

1)

32
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Se o equipamento for operado através do FieldCare, a lista de eventos pode ser exibida com a fungéo "Event List" do FieldCare
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Navegacdo: Diagnéstico - Registro de eventos
Um maximo de 100 mensagens de evento podem ser exibidas em ordem cronoldgica.

O histérico de evento inclui entradas para:
= Eventos de diagndstico
= Eventos de informacdes

Além do tempo de operacdo quando o evento ocorreu, cada evento também recebe um
simbolo que indica se o evento ocorreu ou terminou:
= Evento de diagnostico
= ©: Ocorréncia do evento
s G: Fim do evento
= Evento de informacédo
©: Ocorréncia do evento

10.7.2 Filtragem do registro de evento

E possivel usar filtros para determinar qual categoria de mensagens de evento ¢ exibida na

submenu Registro de eventos.

Navegacéo: Diagnostico - Registro de eventos

Categorias de filtro

= Todos

= Falha (F)

= Verificacdo da funcéo (C)

= Fora da especificacédo (S)

= Manutencéo necesséria (M)
= Informacéo

10.7.3 Visdo geral dos eventos de informacdes

Numero da informacéao Nome da informacéo
[rooo | -ee- (Instrumento ok)

11079 Sensor alterado

11089 Ligado

11090 Reset da configuracéo

11091 Configuracéo alterada

111074 Verificacdo do equipamento ativa
11110 Chave de protecéo de escrita alterada
111104 Diagnostico do loop

11151 Reset do histérico

11154 Reset da tensdo min./méx. do terminal
11155 Reset da temperatura da eletrénica
11157 Lista de eventos de erros na memoria
11256 Display: direito de acesso alterado
11264 Sequencia de seguranca abortada
11335 Firmware Alterado

11397 Fieldbus: direito de acesso alterado
11398 CDI: direito de acesso alterado

11440 Modulo eletronico principal modificado
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Numero da informacédo Nome da informacéo
11444 Verfiicacdo do equipamento aprovada
11445 Verificagdo do equipamento falhou
11461 Falha: Verificacdo do sensor

11512 Download iniciado

11513 Download finalizado

11514 Upload iniciado

11515 Upload finalizado

11551 Erro de atribuigéo corrigido

11552 Falha: Verificacéo da eletr principal
11554 Sequéncia de seguranca iniciada
11555 Sequéncia de seguranca confirmada
11556 Modo de seguranca desligado

11956 Reset

10.8 Reset do equipamento

10.8.1 Reset através da comunicacdo digital
O equipamento pode ser redefinido com o pardmetro Reset do equipamento.
Navegacéo: Sistema - Device management

ﬂ Quaisquer configuracdes especificas do usuério realizadas na fabrica ndo séo afetadas
por um reset (a configuracéo especifica do cliente permanece).

10.8.2 Redefinicdo da senha por meio da ferramenta de operacao

Digite um codigo para redefinir a senha 'Manutencéo' atual.
O codigo é entregue por seu suporte local.

Navegacdo: Sistema - Gerenciamento de usudario - Redefinir senha - Redefinir senha

Para mais detalhes consulte a documentacéo "Descricdo dos parametros de
equipamento".

10.9 Informacdes do equipamento
Todas as informagdes do equipamento estdo contidas em submenu Informacao.
Navegacdo: Sistema - Informacéo

Para mais detalhes consulte a documentacéo "Descricdo dos parametros de
equipamento".

10.10 Historico do firmware

10.10.1 Versao

01.00.00
Software Inicial
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11  Manutencéao

Nenhum trabalho de manutencéo especial é exigido.

11.1 Limpeza externa

ﬂ Observacdes sobre a limpeza
= Os agentes de limpeza utilizados ndo devem corroer as superficies e as vedacdes
= Observe o grau de protecdo do equipamento

11.2 Vedacoes

ﬂ As vedagdes do processo, localizadas na conexéo de processo do equipamento, devem
ser substituidas periodicamente. O intervalo entre as substituicdes depende da
frequéncia dos ciclos de limpeza, da temperatura de limpeza e da temperatura do
meio.

12 Reparo

12.1 Informacdes gerais

12.1.1 Conceito de reparo

O conceito de reparo da Endress+Hauser foi desenvolvido de maneira que os reparos s
podem ser executados por meio da substituicdo do equipamento.

12.1.2 Substituicdo de um equipamento

Depois que o equipamento for substituido, os pardmetros salvos anteriormente poderédo ser
copiados para o equipamento recém-instalado.

Apbs a substituicdo de um equipamento inteiro, os pardmetros podem ser baixados em um
equipamento novamente através da interface de comunicacdo. Os dados devem ter sido
enviados para o PC o aplicativo SmartBlue previamente usando o software 'DeviceCare".

12.2  Devolucéo
As especificacdes para devolugdo sequra do equipamento podem variar, dependendo do
tipo do equipamento e legislacdo nacional.

1. Consulte a pagina na internet para mais informacoes:
https://www.endress.com/support/return-material
L= Selecione a regiéo.

2. Se estiver devolvendo o equipamento, embale-o de maneira que ele esteja protegido
com confianca contra impactos e influéncias externas. A embalagem original oferece
a melhor protecéo.
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12.3 Descarte

Se solicitado pela Diretriz 2012/19/ da Uni&o Europeia sobre equipamentos elétricos
e eletrénicos (WEEE), o produto € identificado com o simbolo exibido para reduzir o
descarte de WEEE como lixo comum. N&o descartar produtos que apresentam esse
simbolo como lixo comum. Ao invés disso, devolva-os ao fabricante para descarte sob
as condicOes aplicaveis.

13 Acessorios

Acessorios atualmente disponiveis para o produto podem ser selecionados através do
Configurador de Produtos em www.endress.com:

1. Selecione o produto usando os filtros e o campo de pesquisa.
2. Abra a pagina do produto.
3. Selecione Pecas de reposicdo & Acessoérios.

ﬂ Os acessérios podem ser parcialmente pedidos apor meio da estrutura do produto
"Acessoério que acompanha’.

13.1 Tampa de protecdo contra o tempo para equipamento
com entrada para cabos por cima

ﬂ O sensor ndo esta completamente coberto.

64.4 (2.54)

x Tl 1 z x 1
107.6 (4.24) | . 112.8 (4.44)

A0055295

20 Dimensdes da tampa de protegdo contra o tempo G1/NPT1, entrada para cabos por cima. Unidade de
medida mm (in)

Material
PBT/PC

Cédigo de pedido
71662413

13.2 Porca de fixacdo G 12"

Adequada para equipamentos com conexdo de processos G 1%"e MNPT 1%".
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0] F T T
7

10 (0.39)

G1 1/2"DINISO 228

A0028849

21  Dimensées da porca de fixagdo. Unidade de medida mm (in)

Material
PC

Cédigo de pedido
52014146

13.3  Porca de fixacao G 2"

Adequada para equipamentos com conexdo de processos na extremidade da antena G 2" e
MNPT 2"

G2 "DIN ISO 228_|

A0029101

22 Dimensées da porca de fixagdo. Unidade de medida mm (in)

Material
PC

Cédigo de pedido
52000598

13.4 Adaptador Uni G 1%2">G 2"
ﬂ Faixa de temperatura —40 para 45 °C (-40 para 113 °F)
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el

-
O
40 (1.57)
23 Dimensées do adaptador Uni
Material
PVC
Cédigo de pedido
71662415
13.5 Adaptador Uni MNPT 1%2" > MNPT 2"
ﬂ Faixa de temperatura —40 para 65 °C (-40 para 150 °F)
% 70
— -k
2 SR
Z a8 5
N o Z
. o~
- 2
39.1 (1.56)

A0055847

24 Dimensées do adaptador Uni

Material
PP

Cédigo de pedido
71666515

13.6  Tubo de protecdo contra transbordamento
40 mm (1.5 in)

Adequada para uso com equipamentos com uma conexdo de processo na rosca da
extremidade da antena 40 mm (1.5 in) e G 112"
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60 (2.36) G11/2"

125 (4.92)

|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
I
I
|
I

69 (2.72)

A0055301

25  Dimensdes do tubo de protegdo contra transbordamento 40 mm (1.5 in). Unidade de medida mm (in)

Material
PP

Cédigo de pedido
71091216

13.7 Suporte de montagem, ajustavel, parede/haste/teto,
75 mm
O suporte de montagem pode ser usado para montagem em parede, haste ou teto.

Duas versdes estdo disponiveis:
= Conexdo de processo na entrada para cabo G 1'/NPT 1"
= Conexdo de processo na extremidade da antena G 1%"/NPT 1%"

13.7.1 Conexao de processo na entrada para cabo G 1"/NPT 1"

92.5 (3.64)
75 (2.95) 70 (2.76)
= |
& 29 (0.35)
= =
|~ , 3
. | o  S— e
o ,Lg i
] 2 | | .
N ‘EQ”*@***C)*E}
~ !
— |
— ]
| N 12 (0.47) | | | 19(035)

AD055384

26  Dimensées do suporte de montagem. Unidade de medida mm (in)

Consiste em:

= 1 x suporte de montagem, 316L (1,4404)
= 1 x suporte angular, 316L (1,4404)

= 3 x parafusos, A4

= 3 x discos de fixacdo, A4
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Numero de pedido (G 1"/NPT 1")
71325079

13.7.2 Conexao de processo na extremidade da antena G 1%2"/NPT

11"
92.5 (3.64)
75(2.95) 70 (2.76)
3 29 (0.35)
= =
i e 3 —
| m | o
_ : Si
o s . N @
i L ' o~
; o R ORIl
~ i S
— ] O
]
_ L 12 (0.47) ' 9 (0.35)

A0055372

27  Dimensdes do suporte de montagem. Unidade de medida mm (in)

Consiste em:

= 1 x suporte de montagem, 316L (1,4404)
= 1 x suporte anqgular, 316L (1,4404)

= 3 x parafusos, A4

= 3 x discos de fixacdo, A4

= ] x porca de fixacdo G 172"

Numero de pedido (G 1%2"/NPT 1%-")
71662419

13.8 Suporte de montagem, ajustavel, parede, 200 mm
O suporte de montagem pode ser usado para montagem em uma parede.

Duas versdes estdo disponiveis:
= Conexdo de processo na entrada para cabo G 1'/NPT 1"
= Conexdo de processo na extremidade da antena G 1%2"/NPT 11"

13.8.1 Conexao de processo na entrada para cabo G 1"/NPT 1"

217.5 (8.56)
200 (7.87) 70 (2.76)
L 3 29 (0.35)
= ‘ ~
K i S
- 'S Palla e It
n [ —
o ()Y
o N
= D O OaRa il
A ‘
S |
o3 |
|
= 12 (0.47) ‘ 9 (0.35)

A0055385

28  Dimensdes do suporte de montagem. Unidade de medida mm (in)
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Consiste em:
= 1 x suporte de montagem, 316L (1,4404)

= 1 x suporte angular, 316L (1,4404)
= 3 x parafusos, A4

= 3 x discos de fixacfo, A4

Numero de pedido (G 1"/NPT 1")
71662421

13.8.2 Conexao de processo na extremidade da antena G 1'2"/NPT
1"

217.5 (8.56)
200 (7.87) 70 (2.76)

35 (1.38)

9 (0.35)
12 (0.47)

242.5 (9.55)
™
\
B . @ _ 4)414
(€D}
J
66.7 (2.63) |

12 (0.47)

| 9(0.35)

A0055373

29  Dimensées do suporte de montagem. Unidade de medida mm (in)

Consiste em:
= 1 x suporte de montagem, 316L (1,4404)

= 1 x suporte angular, 316L (1,4404)
= 3 x parafusos, A4

= 3 x discos de fixacdo, A4

s ] x porca de fixacdo G 1%"

Numero de pedido (G 1%2"/NPT 1%2")
71662423

13.9 Suporte angular para montagem em parede

400 (15.7) . 120 (4.72)
[ :Y I B
LJ\ - = 316 (0.6)
G < L
-1 - 9 ® [ h—
o ! SN
z TS
df = 0]
3(0.12) N
=
(@]
on

30 Dimensdes do suporte de montagem. Unidade de medida mm (in)

G  Conexdo do sensor de acordo com a estrutura do produto "Conexdo de processo na extremidade da antena"

Peso
3.4 kg (7.5 1b)
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Material
316L (1.4404)

Numero de pedido para conexdo de processos G 172"
71452324
Também adequado para MNPT 1%"

Numero de pedido para conexdo de processos G 2"
71452325
Também adequado para MNPT 2"

13.10 Escora, giratoria

13.10.1 Tipo de instalacdo da conexdo de processo na entrada para
cabo do sensor

A0028885

1 Tipo de instalacdo da conexdo de processo na entrada para cabo do sensor

Instalagdo com escora e estrutura de instalagdo
Escora
Suporte de parede

3
A Instalagdo com escora e suporte de parede
B
1
2
3 Estrutura de montagem

Escora 500 mm com piv0, conexdo de processo na entrada para cabo do sensor

585 (23) o ’f

| | | | -

T T T T a

I o) ¢ )

g§ S 35 (1.4 S

o~ < I =
SIS

200 (7.87) NS

M8 «~j-4

75 (2.9)75 (2.9)100 (3.9) 250 (9.84) _ 35(14)

| \
= ‘ )
S I W e W 2N I
o [T WY A2
S ~

i
N ~| o ~ g n ""; ﬂa\

A0037806

32 Dimensdes da escora 500 mm com pivé para conexdo de processo na entrada para cabo do sensor.
Unidade de medida mm (in)

Endress+Hauser



Micropilot FMR10B

Acessorios

Endress+Hauser

Peso:
2.1kg (4.63 1b)

Material
316L (1.4404)

Numero de pedido
71452315

= Aberturas 35 mm (1.38 in)para todas as conexdes de processo na rosca da entrada
para cabos G 1"ou MNPT 1"

= 22 mm (0.87 in) abertura pode ser usada para qualquer sensor adicional

= Parafusos de retencéo estédo inclusos na entrega

Escora 1000 mm com piv0, conexdo de processo na entrada para cabo do sensor

1085 (42.7) 22
Y | | | | =
i ‘ oy
A &) ¢ o
S S| 35(14) ey
ISP, = =
o= < [ -
oM
300 (11.8) n D
M8 « =
75 (2.9)75 (2.9)100 (3.9) 750(29.5) . 35(L4)
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33 Dimensées da escora 1 000 mm com pivé para conexdo de processo na entrada para cabo do sensor.
Unidade de medida mm (in)

Peso:
4.5 kg (9.92 1b)

Material
316L (1.4404)

Numero de pedido
71452316

= Aberturas 35 mm (1.38 in) para todas as conexdes de processo na rosca da entrada
para cabos G 1" ou MNPT 1"

= 22 mm (0.87 in) abertura pode ser usada para qualquer sensor adicional

= Parafusos de retencéo estéo inclusos na entrega
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13.10.2 Tipo de instalacdo da conexdo de processo na extremidade da
antena do sensor

A0028886

4 Tipo de instalagdo da conexdo de processo na extremidade da antena do sensor

Instalagdo com escora e estrutura de instalagéo
Escora
Suporte de parede

3
A Instalagdo com escora e suporte de parede
B
1
2
3 Estrutura de montagem

Escora 500 mm com pivd, conexdo de processo na extremidade da antena do sensor G

1v"
>
585 (23) N
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35  Dimensdes da escora 500 mm com pivo, para conexdo de processo na extremidade da antena do sensor G
144" Unidade de medida mm (in)

Peso:
1.9 kg (4.19 1b)

Material
316L (1.4404)

Numero de pedido
71452318

ﬂ = Aberturas 50 mm (2.17 in)para todas as conexdes de processo na rosca da
extremidade da antena G 1%2" ou MNPT 174"
= 22 mm (0.87 in) abertura pode ser usada para qualquer sensor adicional
= Parafusos de retencdo estéo inclusos na entrega
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Escora 1000 mm com pivd, conexdo de processo na extremidade da antena do sensor

G 1"
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36  Dimensées da escora 1000 mm com pivé, para conexdo de processo na extremidade da antena do sensor
G 1%" Unidade de medida mm (in)

Peso:
4.4 kg (9.7 Ib)

Material
316L (1.4404)

Cédigo de pedido
71452319
ﬂ = Aberturas 50 mm (2.17 in)para todas as conexdes de processo na rosca da
extremidade da antena G 12" ou MNPT 174"
= 22 mm (0.87 in) abertura pode ser usada para qualquer sensor adicional
= Parafusos de retencdo estdo inclusos na entrega
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13.10.3 Bancada de montagem, 700 mm (27.6 in) para escora com

pivo
3.2 (0.13) m i
033.7 (13)] | - 1 60 (2.36)
20008), | 1| T ; ‘ 4 (0.16)
~ Y L (: | ‘
S 3 = ! —
o S A 5 oS
i 4§ A/ ® | | S
Y N |
| . ‘ @ 23 8
D { : : — @ o~
55 (2.17) o i o || o
109 (4.29) 2a - ] L
I 130 (5.12) (3.94)
150 (5.91)
37  Dimensdes. Unidade de medida mm (in)
Peso:
4.2 kg (9.26 1b)
Material
316L (1.4404)
Numero de pedido
71452327
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13.10.4 Bancada de montagem, 1400 mm (55.1 in) para escora com

pivo
3.2 (0.13) E] @
0337 (13)] | | ] .60(236)
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38 Dimensdes. Unidade de medida mm (in)
Peso:
6 kg (13.23 1b)
Material
316L (1.4404)
Numero de pedido
71452326
13.10.5 Suporte de parede para cantilever com pivo
1 132001
| 4(0.16) 337 (1.3)
= L L65(03) — 1 = -
= e p
e |l ] g 8
! 25 (1.0) S gl o O
‘ ol 78
1= {Ek ——m- @
4 ¥
.88(35) 110 (4.3)
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39  Dimensdes do suporte de parede. Unidade de medida mm (in)

Peso
1.2 kg (2.65 1b)

Material
316L (1.4404)
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Numero de pedido
71452323

13.11 Suporte de montagem pivotavel

O suporte de montagem pivotavel é usado, por exemplo, para instalar o equipamento em
um bueiro sobre um canal de esgoto.

100 (3.94) |

6.8 (0.27)

(0.27)
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177 (6.97)

6.8

104 (4.09)

34 (1.34)

—

358 (14.1) |

A0038143

40  Dimensdes do suporte de montagem pivotdvel. Unidade de medida mm (in)

Aberturas 34 mm (1.34 in) para todas as conexdes de processo na rosca da entrada
para cabos G 1" ou MNPT 1"

Material
316L (1.4404)

Cédigo de pedido
71429910

13.12 Unidade de alinhamento FAU40

A unidade de alinhamento é usada para alinhar o sensor com os sélidos a granel.
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A0045330
41  Dimensées. Unidade de medida mm (in)

A Flange de solda
B Flange UNI

Material

s Flange: 304

= Tubo: aco, galvanizado

= Prensa-cabo: 304 ou ago, galvanizado

Numero de pedido
FAU40-##

ﬂ Para uso em todas as conexdes de processo na rosca da entrada para cabos G 1" ou
MNPT 1"e cabos de conex&o com diam. méx. de 10 mm (0.43 in), comprimento min.
600 mm (23.6 in).

Informacdes técnicas TIO0179F
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13.13 Flanges UNI 2"/DN50/50, PP

| |
| \ |
L |
[
| 120 (4.72) | =
125 (4.92) o
B 165 (6.5) A7

19 (0.75)

A0037946

42 Dimensdes da flange UNI 2'/DN50/50. Unidade de medida mm (in)

A Conexdo do sensor de acordo com a estrutura do produto "Conexdo de processo na extremidade da antena"

Material
PP

Cédigo de pedido
FAXS50-####
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13.14 Flange UNI 3"/DN80/80, PP

LA

150 (5.91)

160 (6.3)

200 (7.87)

20(0.79)

19 (0.75)

43 Dimensées da flange UNI 3'/DN80/80. Unidade de medida mm (in)

A0037947

A Conexdo do sensor de acordo com a estrutura do produto "Conexdo de processo na extremidade da antena"ou

‘conexdo do processo na entrada para cabo"

Material

PP

Cédigo de pedido
FAXS50-####
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13.15 Flange UNI 4"/DN100/100, PP
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44 Dimensdes da flange UNI 4"/DN100/100. Unidade de medida mm (in)

A Conexdo do sensor de acordo com a estrutura do produto "Conexdo de processo na extremidade da antena" ou
"conexdo do processo na entrada para cabo"

Material
PP

Cédigo de pedido
FAXS50-####
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13.16 Vedacdo de flange ajustavel

A vedagéo ajustéavel do flange é usada para alinhar o sensor.

a4 e— v - Wi
S [ —l-————%
od g i £
o - E E
70045324
45  Dimensdes

Dados técnicos: versdao DN/JIS
Cédigo de pedido 71074263 71074264 71074265
Compativel com DN80 PN10/40 DN100 PN10/16 = DN150PN10/16

= JIS10K 150A

Comprimento recomendado do parafuso

100 mm (3.9 in)

100 mm (3.9 in)

110 mm (4.3 in)

Tamanho recomendado do parafuso

M14

M14

M18

Material

EPDM

Pressédo do processo

-0.1 para 0.1 bar (-1.45 para 1.45 psi)

Temperatura do processo

-40 para +80 °C (40 para +176 °F)

D 142 mm (5.59 in) 162 mm (6.38 in) 218 mm (8.58 in)

d 89 mm (3.5 in) 115 mm (4.53 in) 169 mm (6.65 in)

h 22 mm (0.87 in) 23.5mm (0.93 in) 26.5 mm (1.04 in)

hpin 14 mm (0.55 in) 14 mm (0.55 in) 14 mm (0.55 in)

hnax 30 mm (1.18 in) 33 mm (1.3 in) 39 mm (1.45 in)
Dados técnicos: versdao ASME/JIS

Codigo de pedido 71249070 71249072 71249073

Compativel com

= ASME 3"150 Ibs
= JIS 80A 10K

ASME 4"150 Ibs

ASME 6" 150 Ibs

Comprimento recomendado do parafuso

100 mm (3.9 in)

100 mm (3.9 in)

110 mm (4.3 in)

Tamanho recomendado do parafuso

M14

M14

M18

Material

EPDM

Presséo do processo

-0.1 para 0.1 bar (-1.45 para 1.45 psi)

Temperatura do processo

-40 para +80 °C (40 para +176 °F)

max

D 133 mm (5.2 in) 171 mm (6.7 in) 219 mm (8.6 in)
d 89 mm (3.5 in) 115 mm (4.53 in) 168 mm (6.6 in)
h 22 mm (0.87 in) 23.5mm (0.93 in) 26.5 mm (1.04 in)
hpin 14 mm (0.55 in) 14 mm (0.55 in) 14 mm (0.55 in)
h 30 mm (1.18 in) 33 mm (1.3 in) 39 mm (1.45 in)

Endress+Hauser
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13.17 DeviceCare SFE100

Ferramenta de configuracdo para equipamentos de campo [0-Link, HART, PROFIBUS e
FOUNDATION Fieldbus

O DeviceCare esta disponivel para download gratuito em
www.software-products.endress.com. Vocé precisa se registrar no portal do software da
Endress+Hauser para fazer o download do aplicativo.

Informacdes técnicas TI01134S

13.18 Device Viewer

Todas as pecas de reposicdo para o equipamento, juntamente com o cédigo de pedido,
estdo listadas no Visualizador do equipamento (www.endress.com/deviceviewer) .

13.19 RN22

Barreira ativa de um ou dois canais para isolamento elétrico sequro de circuitos do sinal
padréo 4 para 20 mA, transparente HART

Informacdes técnicas TI01515K e Instrucdes de operacdo BAO2004K

13.20 RN42

Barreira ativa de canal unico com fonte de alimentacdo de amplo alcance para isolamento
elétrico sequro de circuitos de sinais padrdo 4 para 20 mA, transparente ao HART.

Informacdes técnicas TI01584K e Instrucdes de operacdo BAO2090K

13.21 Field Xpert SMT70

PC tablet universal de alto desempenho para configuracdo de equipamentos em Zona Ex 2
e areas que ndo sejam Ex

Para detalhes, consulte as "Informacdes técnicas' TI01342S

13.22 Field Xpert SMT77

PC tablet universal de alto desempenho para configuracdo de equipamentos em &reas Zona
Ex1

Para detalhes, consulte as 'Informacdes técnicas" TI01418S

13.23 Aplicativo SmartBlue

Aplicativo movel para fécil configuracdo de equipamentos no local através da tecnologia
sem fio Bluetooth
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14 Dados técnicos

14.1 Entrada

14.1.1 Variavel medida
A variavel medida é a distancia entre o ponto de referéncia e a superficie do produto.

O nivel é calculado baseando-se em E, a distancia vazia inserida.

14.1.2 Faixa de medicédo

A faixa de medi¢8o comeca no ponto em que o feixe alcanca o fundo do tanque. Niveis
abaixo desse ponto ndo podem ser medidos, particularmente no caso de bases esféricas ou
saldas conicas.

Faixa de medicdo maxima

A faixa de medicdo maxima é 10 m (33 ft).

Faixa de medicéo utilizavel

A faixa de medicdo utilizavel depende das propriedades reflexivas do meio, da posicéo de
instalacdo e de possiveis ecos de interferéncia.

Em principio, a medicdo é possivel até a ponta da antena.

Dependendo da posi¢do do produto (dngulo de repouso para sélidos) e para evitar qualquer
dano material causado por meios corrosivos ou agressivos ou acimulo de depésitos na
antena, o final da faixa de medi¢do deve ser selecionado 10 mm (0.4 in) antes da ponta da
antena.

R

<
100% - - - -

0% - - -

A0051658

Ponta da antena + 10 mm (0.4 in)

Faixa de medicdo utilizdvel

50 para 80 mm (1.97 para 3.15 in); €, do meio <2

Altura do recipiente

Ponto de medigdo de referéncia, varia dependendo do sistema da antena (consulte a se¢do de construgdo
mecdnica)

T oW
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A0051659

Ponta da antena + 10 mm (0.4 in)

Faixa de medigdo utilizdvel

Altura do recipiente

Ponto de medigdo de referéncia, varia dependendo do sistema da antena (consulte a se¢do de construgdo
mecanica)

T oW

No caso de meios com uma baixa permissividade relativa, €, < 2, o piso do tanque pode
ficar visivel através do meio em niveis muito baixos (inferiores ao nivel C). A precisdo
reduzida deve ser esperada nessa faixa. Se isso nédo for aceitavel, o ponto zero deve ser
posicionado a uma distancia C acima do fundo do tanque (veja a figura) para essas
aplicacdes.

Os grupos de meio e a faixa de medicdo possivel estdo descritos como funcéo da aplicacdo e
grupo do meio na secdo a sequir. Se a permissividade relativa do meio néo for conhecida,
para garantir uma medicdo confidvel, presume-se que o meio pertenca ao grupo B.

Grupos de meios
= A (e, 1.4 para 1.9)
Liquidos néo condutores, ex., gas liquefeito
= B (g, 1.9 para 4)
Liquidos ndo-condutores, ex., gasolina, 6leo, tolueno etc.
= C (g, 4 para 10)
por ex., acido concentrado, solventes organicos, éster, anilina etc.
= D (g, >10)
Liquidos condutores, solu¢des aquosas, acidos diluidos, bases e &lcool

ﬂ Para obter os valores de permissividade relativa (valores €,) de diversos meios
comumente usados na industria, consulte:
= Permissividade relativa (valor €,), Compéndio CP01076F
= O aplicativo "'DC Values App" da Endress+Hauser (disponivel para Android e iOS)

Medigdo em recipiente de armazenamento

Recipiente de armazenamento - condi¢des de medicao
Superficie calma do meio (por exemplo, abastecimento por baixo, abastecimento através
do tubo de imers&o ou abastecimento raro de cima)
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Antena de 40 mm (1.5 in) em recipiente de armazenamento

Grupo de meios

Faixa de medigao

hd

A (g, 1.4 para 1.9) 10 m (33 ft)
B (g, 1.9 para 4) 10 m (33 ft)
C (g 4 para 10) 10m (33 ft)
D (g, >10) 10m (33 ft)

Medigdo em recipiente de buffer

Recipiente de buffer - condi¢des de medicdo
Superficie mével do meio (por exemplo, abastecimento livre permanente de cima, jatos de

mistura)

Antena de 40 mm (1.5 in) em recipiente de buffer

Grupo de meios

Faixa de medicdo

‘l
7

1L

\\%__/

A (e, 1.4 para 1.9) 7 m (23 ft)

B (g, 1.9 para 4) 10 m (33 ft)
C (e, 4 para 10) 10 m (33 ft)
D (g, >10) 10 m (33 ft)

Medigdo em recipiente com agitador de hélice de estdgio tinico

Recipiente com agitador - condicdes de medicdo
Superficie turbulenta do meio (por ex. enchimento por cima, misturadores e defletores)
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Antena de 40 mm (1.5 in) em recipiente com agitador

Grupo de meios Faixa de medi¢do
) A (g, 1.4 para 1.9) 4m (13 ft)
9 &= &
= T B (g, 1.9 para 4) 5m (16.4 ft)
C (g, 4 para 10) 10 m (33 ft)
D (g, >10) 10 m (33 ft)

%
i

—_—

14.1.3 Frequéncia operacional
aprox. 80 GHz

Até oito equipamentos podem ser instalados em um tanque sem os equipamentos
influenciando-se mutuamente.

14.1.4 Poder de transmissao

= Poténcia de pico: <1.5 mW
= Poténcia média de saida: <70 pW

14.2 Saida

14.2.1 Sinal de saida

® 4 para 20 mA

= A salda de corrente oferece uma escolha de trés modos de operacédo diferentes:
® 4 para 20.5 mA
= NAMUR NE 43: 3.8 para 20.5 mA (ajuste de fabrica)
= Modo US: 3.9 para 20.5 mA

14.2.2 Sinal de alarme para equipamentos com saida em corrente

Saida em corrente

Sinal de alarme em conformidade com a recomendac¢do NAMUR NE 43.
= Alarme max.: pode ser definido a partir de 21.5 para 23 mA

= Alarme min.: < 3.6 mA (ajuste de fabrica)

Ferramenta de operacdo através da comunicacao digital
Sinal de status (conforme recomendag¢do NAMUR NE 107):
Display de texto padronizado

14.2.3 Carga

Para garantir tenséo suficiente do terminal, uma resisténcia de carga maxima R |
(incluindo resisténcia da linha) n&o deve ser excedida, dependendo da tensdo de
alimentacéo U da unidade de alimentacé&o.
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RLmax
Q]
782 -
2—R[. U-12V
MaX S 3 mA
12 30 U
» 1 | VI

A0052602

1  Fonte de alimentagdo 12 para 30 V
2 Rymax resisténcia mdxima de carga
U  Fonte de alimentag@o

Se a carga for muito alta:

= A corrente de falha é indicada e uma mensagem de erro é exibida (indicacéo: corrente de
alarme MIN)

= Verificacdo periodica para estabelecer se é possivel sair do estado de falha

Operacdo através do terminal portatil ou computador com programa operacional:
considere um resistor de comunicacdo minimo de 250 Q.

14.2.4 Amortecimento

O amortecimento afeta todas as saidas continuas.
Configuracdo de fabrica: O s(pode ser definido de O para 999 s)

14.2.5 Linearizacdo

A funcéo de linearizacdo do equipamento permite a conversdo do valor medido em
qualquer unidade de comprimento, peso, vazdo ou volume.

Curvas de linearizacdo pré-programadas

Tabelas de linearizacdo para calcular o volume nos recipientes a seqguir estdo pré-
programadas no equipamento:

= Parte inferior piramidal

= Parte inferior conica

= Fundo com angulo

s Cilindro horizontal

= Esféra
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Tabelas de linearizacdo para calcular a taxa de vazdo sdo pré-programadas no
equipamento e incluem o seguinte:
= Calha
= Calha Khafagi-Venturi
= Calha Venturi
= Calha Parshall
= Calha Palmer-Bowlus
= Calha trapezoidal (ISO 4359)
= Calha retangular (ISO 4359)
= Calha em forma de U (ISO 4359)
= Vertedores
= Vertedor trapezoidal
= Vertedor de extremidade larga retangular (ISO 3846)
= Vertedor de placa fina retanqular (ISO 1438)
= Vertedor de placa fina triangular (ISO 1438)
= Formula padréo

Outras tabelas de linearizacdo de até 32 pares de valores podem ser inseridas
manualmente.

14.2.6 Totalizador

O equipamento oferece um totalizador que adiciona a taxa de vazdo. O totalizado néo pode
ser zerado.

14.3 Ambiente

14.3.1 Faixa de temperatura ambiente
Instrumento de medic&o: 40 para +60 °C (-40 para +140 °F)

Se a operacéo for feita ao ar livre com forte luz solar:

= [nstale o equipamento a sombra.

= Evite luz solar direta, particularmente em regides de clima mais quente.
= Use uma tampa de protecdo contra tempo.

14.3.2 Temperatura de armazenamento
-40 para +80 °C (-40 para +176 °F)

14.3.3 Classe climatica
Conforme IEC 60068-2-38 teste Z/AD (umidade relativa 4 para 100 %).

14.3.4 Altura de operacao
Até 5000 m (16 404 ft) acima do nivel do mar

14.3.5 Grau de protecdo

Teste conforme IEC 60529 Edi¢do 2.2 2013-08/ DIN EN 60529 2014-09 e NEMA
250-2014:

= [P66, NEMA tipo 4X

= [P68, NEMA tipo 6P (24 h em 1.83 m (6.00 ft) embaixo d'agua)
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14.3.6 Resisténcia a vibracédo

» Ruido estocastico (varredura aleatoria) conforme DIN EN 60068-2-64 Caso 2/
IEC 60068-2-64 Caso 2
= Garantido para 5 para 2000 Hz: 1,25 (m/s2)%/Hz, ~5 g

14.3.7 Compatibilidade eletromagnética (EMC)

= Compatibilidade eletromagnética de acordo com a série EN 61326 e recomendac&o
NAMUR EMC (NE21)
= Erro medido maximo durante teste EMC: < 0.5 % do span.

Para mais detalhes, consulte a declaracdo de conformidade da UE
(www.endress.com/downloads).
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14.4 Processo

14.4.1 Temperatura do processo, pressao do processo

A ATENCAO

A pressdo maxima para o equipamento depende do componente de classificacdo mais

baixa em relacéo a pressdo (os componentes sdo: conexdo de processo, pecas

instaladas opcionais ou acessorios).

» Somente opere o equipamento dentro dos limites especificados para os componentes!

» MWP (presséo maxima de operacéo): A MWP é especificada na etiqueta de
identificacéo. Este valor se refere a uma temperatura de referéncia de +20 °C (+68 °F) e
pode ser aplicada no equipamento por tempo ilimitado. Observe a dependéncia de
temperatura da MWP. Para flanges, consulte as sequintes normas para os valores de
pressdo permitidos em altas temperaturas: EN 1092-1 (com relacéo a sua propriedade
temperatura-estabilidade, os materiais 1.4435 e 1.4404 estdo agrupados juntos sob o
EN 1092-1; a composicdo quimica dos dois materiais pode ser idéntica.), ASME B16.5,
JISB2220 (a ultima vers&o da norma se aplica em cada caso). Os dados da MWP que
foram desviados sdo fornecidos nas secdes relevantes das informacdes técnicas.

» A Diretriz dos Equipamentos sob Presséo (2014/68/EU) usa a abreviacdo PS. Isso
corresponde a pressdo maxima de operacdo (MWP) do equipamento.

p
[psi]| [bar]
+435+ +3 1
0+ 0
145 -14! ‘
40 0 *60 [Tl
40 +32 +140  [F|

AD056008

46  Faixa permitida para temperatura do processo e pressdo do processo

Faixa de temperatura do processo
-40 para +60 °C (-40 para +140 °F)

Faixa de pressdo do processo, antena de 40 mm (1,5 pol.)
® Dranomeétrica = —1 para 3 bar (-14.5 para 43.5 psi)
® p.ps < =4 bar (58 psi)

A faixa de pressédo pode ser adicionalmente restringida no caso de uma aprovacéo
CRN.

14.4.2 Permissividade relativa

Para liquidos
me >1.8
= Entre em contato com a Endress+Hauser para valores ¢, inferiores

Para solidos
&>1.6

Endress+Hauser
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Endress+Hauser

Para aplica¢des com permissividade relativa menor que o indicado, entre em contato com a
Endress+Hauser.

Para obter os valores de permissividade relativa (valores ;) de diversos meios
comumente usados na industria, consulte:

= Permissividade relativa (valor €,), Compéndio CPO1076F

= O aplicativo "'DC Values App" da Endress+Hauser (disponivel para Android e iOS)

14.5 Dados técnicos adicionais

Informacdes técnicas atualizadas: site da Endress+Hauser: www.endress.com -
Downloads.
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