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Skrécona instrukcja obstugi
Micropilot FMR67B

Radarowa sonda poziomu
Wersja PROFIBUS PA
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Niniejsza skrécona instrukcja obstugi nie
zastepuje petnej instrukcji obstugi przyrzadu.
Szczegétowe informacje podano w instrukeji
obstugi i dokumentacji uzupetniajace;j.

Jest ona dostepna dla wszystkich wersji

przyrzadu:

® na stronie: www.endress.com/deviceviewer

= do pobrania na smartfon/tablet z
zainstalowang aplikacjg Endress+Hauser
Operations
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Micropilot FMR67B Wersja PROFIBUS PA
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Symbole Micropilot FMR67B Wersja PROFIBUS PA

1 Symbole

1.1 Symbole zwiazane z bezpieczenstwem

Ten symbol ostrzega przed niebezpieczng sytuacja. Zignorowanie go doprowadzi do
powaznego uszkodzenia ciata lub $mierci.

A\ OSTRZEZENIE
Ten symbol ostrzega przed niebezpieczng sytuacjg. Zignorowanie go moze doprowadzi¢ do
powaznego uszkodzenia ciata lub $mierci.

A\ PRZESTROGA
Ten symbol ostrzega przed niebezpieczng sytuacjg. Zignorowanie go moze doprowadzi¢ do
lekkich lub $rednich obrazen ciata.

NOTYFIKACJA

Tym symbolem sg oznaczone informacje o procedurach i inne czynnosci, z ktérymi nie wigze
sie niebezpieczenistwo obrazen ciata.

1.2 Symbole i grafiki oznaczajgce typy informacji

Dopuszczalne
Dopuszczalne procedury, procesy lub czynnosci

& Zalecane
Zalecane procedury, procesy lub czynnosci

Zabronione
Zabronione procedury, procesy lub czynnosci

B} Wskazéowka
Oznacza informacje dodatkowe

Odsytacz do dokumentacji

Odsytacz do rysunku

>
Uwaga lub krok procedury

8, B, B
Kolejne kroki procedury

Ly
Wynik kroku procedury

1,2,3,..
Numery pozycji

AB,G, ...
Widoki

4 Endress+Hauser



Micropilot FMR67B Wersja PROFIBUS PA Wymagania dotyczace personelu

A — [@ Instrukcje dotyczace bezpieczenstwa
Obowigzuje przestrzeganie instrukeji dotyczacych bezpieczenstwa podanych w odpowiednich
instrukcjach obstugi

2 Wymagania dotyczace personelu

Personel przeprowadzajgcy montaz, uruchomienie, diagnostyke i konserwacje powinien

spetnia¢ nastepujgce wymagania:

» Przeszkoleni, wykwalifikowani operatorzy powinni posiada¢ odpowiednie kwalifikacje do
wykonania konkretnych zadan i funkcji.

» Posiadac¢ zgode witasciciela/operatora obiektu.

» Posiada¢ znajomos¢ obowigzujgcych przepiséw.

» Przed rozpoczeciem prac przeczytaé ze zrozumieniem zalecenia podane w instrukcji obstugi,
dokumentacji uzupetniajgcej oraz certyfikatach (zaleznie od zastosowania).

» Przestrzega¢ wskazowek i podstawowych warunkow bezpieczenstwa.

Personel obstugi powinien spetniaé nastepujgce wymagania:

» Przeszkoleni, wykwalifikowani operatorzy powinni posiada¢ odpowiednie kwalifikacje do
wykonania konkretnych zadan i funkcji.

» Posiada¢ zgode wiasciciela/operatora obiektu.

» Posiada¢ znajomos¢ obowigzujgcych przepisow.

» Przed rozpoczeciem prac przeczytac ze zrozumieniem zalecenia podane w instrukcji obstugi,
dokumentacji uzupeiniajacej oraz certyfikatach (zaleznie od zastosowania).

» Przestrzega¢ wskazéwek i podstawowych warunkéw bezpieczenstwa.

Personel obstugi powinien spetnia¢ nastepujace wymagania:

» By¢ przeszkolony i posiada¢ zgody odpowiednie dla wymagan zwigzanych z okreslonym
zadaniem od wtasciciela/operatora obiektu.

» Postepowac zgodnie ze wskazéwkami podanymi w niniejszym podreczniku.

3 Uzytkowanie zgodne z przeznaczeniem

Zastosowanie i media mierzone

Przyrzad opisany w niniejszej instrukcji obstugi jest przeznaczony do ciggtych,
bezkontaktowych pomiaréw poziomu gtéwnie materiatéw sypkich. Z uwagi na czestotliwos¢
pracy wynoszacg ok. 80 GHz, energie emitowanych impulséw wynoszacg <1,5 mW i $rednig
moc wyjsciowg <70 pW, przyrzad moze by¢ montowany bez ograniczen réwniez na zewnatrz
zamknietych metalowych zbiornikéw (np. nad hatdami). Praca przyrzadu nie stwarza zadnego
zagrozenia dla osob ani zwierzat.

Przy uwzglednieniu ograniczen okreslonych w rozdziale "Dane techniczne" oraz ogélnych

warunkow podanych w instrukcji i dokumentacji uzupetniajgcej, przyrzad moze by¢ uzywany

tylko do nastepujgcych pomiarow:

» Mierzone zmienne procesowe: poziom, odlegtos¢, moc sygnatu

» Obliczane zmienne procesowe: objeto$¢ lub masa medium zawartego w zbiorniku o
dowolnym ksztatcie

Endress+Hauser 5



Przepisy BHP Micropilot FMR67B Wersja PROFIBUS PA

Dla zapewnienia, aby przyrzad byt w odpowiednim stanie technicznym przez caty okres

eksploatacji nalezy:

» Uzywac go wylgcznie do pomiaru medioéw, na ktére materiaty majgce kontakt z medium sa
wystarczajgco odporne.

» Nie przekracza¢ wartoéci granicznych podanych w rozdziale 'Dane techniczne".

Zastosowanie niezgodne z przeznaczeniem
Producent nie bierze zadnej odpowiedzialnosci za szkody spowodowane niewtasciwym
zastosowaniem lub zastosowaniem niezgodnym z przeznaczeniem.

Unika¢ uszkodzen mechanicznych:
» do czyszczenia powierzchni przyrzadu nie uzywac twardych, ani ostro zakonczonych
narzedzi.

Objasnienie dla przypadkéw granicznych:

» W przypadku cieczy specjalnych i cieczy stosowanych do czyszczenia, Endress+Hauser
udzieli wszelkich informacji dotyczacych odpornosci na korozje materiatéw pozostajgcych w
kontakcie z medium, nie udziela jednak tu zadnej gwarancji ani nie ponosi
odpowiedzialnosci.

Ryzyka szczatkowe

Podczas pracy, wskutek wymiany ciepta z medium procesowym, obudowa modutu elektroniki
oraz podzespoly wewnetrzne, np. wskaznik, gtéwny modut elektroniki i modut elektroniki na
karcie We/Wy moga nagrzewac sie do temperatury 80 °C (176 °F). Podczas pracy czujnik
moze osiggna¢ temperature bliskg temperatury medium.

Niebezpieczenstwo oparzenia wskutek kontaktu z nagrzanymi powierzchniami!
» W przypadku medium o podwyzszonej temperaturze nalezy zapewni¢ odpowiednie
zabezpieczenie przed oparzeniem.

4 Przepisy BHP

Podczas obstugi przyrzadu:
» Zawsze nalezy mie¢ natozony niezbedny sprzet ochrony osobistej wymagany
obowigzujacymi przepisami.

5 Bezpieczenstwo eksploatacji

Uszkodzenie przyrzadu!

» Przyrzad mozna uzytkowaé wytgcznie wtedy, gdy jest on sprawny technicznie i wolny od
usterek i wad.

» Zaniezawodng prace przyrzadu odpowiedzialno$¢ ponosi operator.

6 Endress+Hauser



Micropilot FMR67B Wersja PROFIBUS PA Bezpieczenstwo produktu

Przer6bki przyrzadu
Niedopuszczalne sg nieautoryzowane przerobki przyrzadu, poniewaz mogg spowodowac

trudne do przewidzenia zagrozenia!
» Jesli mimo to przerdbki sg niezbedne, nalezy skontaktowac sie z Endress+Hauser.

Naprawa

Dla zapewnienia niezawodnosci i bezpieczenstwa eksploatacji:

» naprawy przyrzagdu wykonywac jedynie wtedy, gdy jest to wyraznie dozwolone.

» przestrzegac¢ obowigzujgcych przepisow dotyczacych naprawy urzadzen elektrycznych.
» uzywac wyltgcznie oryginalnych czesci zamiennych i akcesoriow.

6 Bezpieczenstwo produktu

Urzadzenie zostato skonstruowane oraz przetestowane zgodnie z aktualnym stanem wiedzy
technicznej i opuscito zaktad producenta w stanie gwarantujgcym niezawodne dziatanie.

Spemia ogo6lne wymagania dotyczace bezpieczenstwa i wymagania prawne. Ponadto jest
zgodne z dyrektywami unijnymi wymienionymi w Deklaracji Zgodno$ci UE dla konkretnego
urzadzenia. Endress+Hauser potwierdza to poprzez umieszczenie na produkcie znaku CE.

7 Odbidr dostawy

Przy odbiorze dostawy nalezy sprawdzi¢, czy:

= kod zamoéwieniowy w dokumentach przewozowych jest identyczny jak na naklejce
przyrzadu?

= dostarczony produkt nie jest uszkodzony?

= dane na tabliczce znamionowej sa zgodne z danymi w zamoéwieniu i w dokumentach
przewozowych?

= zostata dotgczona dokumentacja przyrzadu?

= dotgczono wymagang instrukcje bezpieczenstwa Ex (XA) (patrz tabliczka znamionowa)?

Jesli jeden tych z warunkéw nie zostat spetniony, nalezy skontaktowac sie z
producentem.

8 Identyfikacja produktu

Mozliwe opcje identyfikacji produktu sg nastepujace:
= Dane na tabliczce znamionowej
= Pozycje rozszerzonego kodu zaméwieniowego podane w dokumentach przewozowych

Endress+Hauser 7



Transport i sktadowanie Micropilot FMR67B Wersja PROFIBUS PA

» Device Viewer(www.endress.com/deviceviewer): wprowadzi¢ numer seryjny podany na
tabliczce znamionowej.

~ Wyswietlone zostang wszystkie informacje o danym przyrzadzie.

» Aplikacja Endress+Hauser Operations: wprowadzi¢ numer seryjny podany na tabliczce
znamionowej lub zeskanowaé kod QR z tabliczki znamionowe;.

~ Wyswietlone zostang wszystkie informacje o danym przyrzadzie.

8.1 Tabliczka znamionowa

Czy dostarczony przyrzad jest zgodny z zaméwieniem?

Na tabliczce znamionowej podane sg nastepujace informacje:

® Dane producenta, nazwa przyrzadu

= Kod zamowieniowy

= Rozszerzony kod zamowieniowy

= Numer seryjny

= Etykieta (TAG) (opcjonalnie)

s Parametry techniczne, np. napiecie zasilania, poboér pradu, temperatura otoczenia,
parametry komunikacji cyfrowej (opcjonalnie)

= Stopien ochrony

® Dopuszczenia i odpowiednie symbole

= Oznaczenie instrukcji bezpieczenstwa Ex (XA) (opcjonalnie)

» Nalezy poréwnac dane na tabliczce znamionowej z zamoéwieniem.

8.2 Adres producenta

Endress+Hauser SE+Co. KG
Hauptstrafe 1
79689 Maulburg, Niemcy

Miejsce produkgji: patrz tabliczka znamionowa.

9 Transport i sktadowanie

9.1 Warunki skladowania

s Uzywac oryginalnego opakowania
s Urzadzenie nalezy przechowywac w czystym i suchym miejscu i chroni¢ przed
uszkodzeniami wskutek wstrzgsow

9.1.1 Zakres temperatury sktadowania
Patrz karta katalogowa.

8 Endress+Hauser
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Micropilot FMR67B Wersja PROFIBUS PA Montaz

9.2 Transport przyrzadu do miejsca montazu w punkcie pomiaro-
wym
A\ OSTRZEZENIE

Niewlasciwy sposéb transportu!

Obudowa lub czujnik moze zosta¢ uszkodzony lub $ciggniety. Ryzyko uszkodzenia ciata!

» Przyrzad nalezy transportowac do punktu pomiarowego w oryginalnym opakowaniu lub
chwytajac za przytacze procesowe.

» Urzadzeniami do podnoszenia (zawiesiami, uchwytami transportowymi) chwyta¢ za
przytacze technologiczne, a nigdy nie za obudowe elektroniki lub sonde. Aby unikna¢
przypadkowego przechylenia zeslizgniecia, nalezy pamietac o potozeniu $rodka ciezkosci
przyrzadu.

10 Montaz

10.1 Wskazéwki ogélne

A\ OSTRZEZENIE

Otwieranie urzadzenia w wilgotnym Srodowisku grozi obniZzeniem stopnia ochrony.
» Urzadzenie mozna otwierac tylko w suchym $rodowisku!

1. Przyrzad nalezy zamontowac w taki sposéb lub tak obréci¢ obudowe przetwornika, aby
wprowadzenia przewodow nie byty skierowane w gore.

)
1

Nalezy zawsze doktadnie uszczelni¢ pokrywe obudowy i dtawiki kablowe.

A0029263

Mocno dokreci¢ wprowadzenia przewodow.

4. Przewody nalezy poprowadzi¢ ze zwisem.

Endress+Hauser 9



Montaz Micropilot FMR67B Wersja PROFIBUS PA

10.2 Zalecenia montazowe

10.2.1 Elementy wewnetrzne zbiornika

A0031814

Unika¢ montazu w obszarze wigzki pomiarowej elementéw takich, jak sygnalizatory poziomu,
czujniki temperatury, stezenia, pierscienie wzmacniajgce, wezownice, przegrody itp.
Uwzglednic kat wigzki a.

10.2.2  Pionowe ustawienie osi anteny
Antena powinna by¢ ustawiona prostopadle do powierzchni medium.

Jedli antena nie jest ustawiona prostopadle do powierzchni produktu, jej zasieg moze by¢
mniejszy lub mogg pojawic sie zaktécenia sygnatu pomiarowego.

10.3  Montaz przyrzadu
10.3.1 Antena stozkowa 65 mm (2,56 in)

Informacje dotyczace krééca montazowego
Maksymalna wysokos¢ krééca Hy,q, zaleZy od jego $rednicy D.

10 Endress+Hauser



Micropilot FMR67B Wersja PROFIBUS PA Montaz

Maksymalna dtugosc krééca Hppg, W funkcji srednicy D

oD Hpax
F:D—IZI—LD:w 80...100 mm (3,2 ... 4 in) 1700 mm (67 in)
‘ @ 100... 150 mm (4 ... 6 in) 2100 mm (83 in)
> 150 mm (6 in) 3200 mm (126 in)

oD

ﬂ W przypadku kréécow o wiekszej wysokosci mozna sie spodziewac obnizenia doktadnosci
pomiaru.

Nalezy przestrzegac nastepujacych zalecen:

s KrawedZ krééca powinna by¢ gtadka i pozbawiona zadzioréw.

s KrawedZ krééca powinna by¢ zaokraglona.

= Konieczne jest przeprowadzenie mapowania.

s W przypadku aplikacji pomiarowych, w ktérych wysoko$¢ kroéea jest wieksza od
warto$ci podanych w tabeli, prosimy o kontakt z Endress+Hauser.

10.3.2  Antena stozkowa 65 mm (2,56 in) z pozycjonerem

Do zamontowania anteny stozkowej 65 mm (2,56 in) dostepne sg kotnierze UNI z
wbudowanym pozycjonerem. Pozycjoner umozliwia odchylenie osi anteny pod katem do 15 °
we wszystkich kierunkach. Stuzy on do optymalnego ustawienia wigzki pomiarowej czujnika
wzgledem powierzchni materiatéw sypkich.

A0048891

1 Antena stozkowa z pozycjonerem

Endress+Hauser 11



Montaz Micropilot FMR67B Wersja PROFIBUS PA

Informacje dotyczace krééca montazowego
Maksymalna wysoko$é¢ krééca Hpq, zalezZy od jego $rednicy D.

Maksymalna wysokosc krééca Hpgy zalezy od jego Srednicy D

@D Hiax
T ~— famme) 80...100 mm (3,2 ... 4 in) 1700 mm (67 in)
‘ 14;54 ] 100 ... 150 mm (4 ... 6 in) 2100 mm (83 in)
> 150 mm (6 in) 3200 mm (126 in)

2D

ﬂ W przypadku kroécodw o wiekszej wysokosci mozna sie spodziewac obnizenia doktadnosci
pomiaru.

Nalezy przestrzegac nastepujacych zalecen:

= KrawedzZ kroéca powinna by¢ gtadka i pozbawiona zadzioréw.

= Krawedz kroéca powinna by¢ zaokraglona.

= Konieczne jest przeprowadzenie mapowania.

= W przypadku aplikacji pomiarowych, w ktorych wysoko$¢ krocea jest wigeksza od
warto$ci podanych w tabeli, prosimy o kontakt z Endress+Hauser.

10.3.3  Antena soczewkowa, wypukta PTFE 50 mm (2 in)

Informacje dotyczace przylaczy gwintowych

= Podczas dokrecania nalezy chwytac wytgcznie za sze$ciokatny element.
= Narzedzie: klucz ptaski 55 mm
= Maks. moment dokrecenia: 50 Nm (36 Ibf ft)

Informacje dotyczace krééca montazowego
Maksymalna wysokos¢ krééca Hy,q, zalezy od jego $rednicy D.

12 Endress+Hauser



Micropilot FMR67B Wersja PROFIBUS PA Montaz
Maksymalna wysokosc krécca Hpgy zalezy od jego Srednicy D
oD Hpnex
g 50...80mm (2 ... 3,2 in) 750 mm (30 in)
80...100 mm (3,2 ... 4 in) 1150 mm (46 in)

Y227

N

2D

Hmax

=

100 ... 150 mm (4 ... 6 in)

1450 mm (58 in)

> 150 mm (6 in)

2200 mm (88 in)

ﬂ W przypadku kréécdw o wiekszej wysokosci mozna sie spodziewac obnizenia doktadnosci

pomiaru.

Nalezy przestrzegac nastepujgcych zalecen:

= Krawedz kroéca powinna by¢ gtadka i pozbawiona zadziorow.
= Krawedz krdc¢ca powinna by¢ zaokraglona.

= Konieczne jest przeprowadzenie mapowania.

= W przypadku aplikacji pomiarowych, w ktérych wysoko$¢ krocea jest wieksza od

wartosci podanych w tabeli, prosimy o kontakt z Endress+Hauser.

10.3.4 Antena 80 mm (3 in), montaz czotowy

Informacje dotyczace krééca montazowego

Maksymalna wysokos¢ kroéca Hy,qx zalezy od jego $rednicy D.

Endress+Hauser
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Montaz Micropilot FMR67B Wersja PROFIBUS PA

Montaz czotowy anteny 80 mm (3 in) w kréccu

@D Hinax
] 80...100 mm (3,2 ... 4 in) 1750 mm (70 in)
8 \/ Zj N 100 ... 150 mm (4 ... 6 in) 2200 mm (88 in)
3
EE >150 mm (6 in) 3300 mm (132 in)

o [T,

ﬂ W przypadku kréécow o wiekszej wysokosci mozna sie spodziewac obnizenia doktadnosci
pomiaru.

Nalezy przestrzegac nastepujacych zalecen:

= KrawedZ krééca powinna by¢ gtadka i pozbawiona zadzioréw.

= KrawedZ krééca powinna by¢ zaokraglona.

= Konieczne jest przeprowadzenie mapowania.

= W przypadku aplikacji pomiarowych, w ktérych wysoko$¢ krocea jest wigksza od
warto$ci podanych w tabeli, prosimy o kontakt z Endress+Hauser.

10.3.5 Antena 80 mm (3 in) do montazu czotowego z pozycjonerem

Do zamontowania anteny stozkowej 80 mm (3 in) stuzy kotierz UNI z wbudowanym
pozycjonerem. Pozycjoner umozliwia odchylenie osi anteny pod katem do 15 ° we wszystkich
kierunkach. Stuzy on do optymalnego ustawienia wigzki pomiarowej czujnika wzgledem
powierzchni materiatéw sypkich.

A0046592

2 Antena do montazu czotowego z pozycjonerem

Informacje dotyczace krééca montazowego
Maksymalna wysokos¢ krééca H,, zalezy od jego $rednicy D.
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Micropilot FMR67B Wersja PROFIBUS PA Montaz

Maksymalna wysokosc krécca Hpgy zalezy od jego Srednicy D

oD Hppax
1 min. 80 ... 100 mm (3 ... 4 in) 1450 mm (57 in)
: ’ U ZA& N 100... 150 mm (4 ... 6 in) 1800 mm (71 in)
:5 > 150 mm (6 in) 2700 mm (106 in)

o [T,

ﬂ W przypadku kroécow o wiekszej wysokosci mozna sie spodziewac obnizenia doktadnosci
pomiaru.

Nalezy przestrzegac¢ nastepujgcych zalecen:

= Krawedz krécéca powinna by¢ gtadka i pozbawiona zadzioréow.

s Krawedz krdc¢ca powinna by¢ zaokraglona.

= Konieczne jest przeprowadzenie mapowania.

s W przypadku aplikacji pomiarowych, w ktorych wysoko$¢ krocea jest wieksza od
wartosci podanych w tabeli, prosimy o kontakt z Endress+Hauser.

10.3.6  Przylacze do przedmuchu anteny

W aplikacjach, w ktorych wystepuje silne zapylenie, wbudowane przytgcze do przedmuchu
umozliwia okresowe usuwanie osadu z anteny. Zalecane jest czyszczenie za pomocg impulsow
sprezonego powietrza.

5 B B
% | — |

A0046593

3 Antena z adapterem przytqcza do przedmuchu
1 Przylgcze do przedmuchu z gwintem NPT 1/4"lub G 1/4"

Zakres ci$nienia powietrza do przedmuchu
= Praca impulsowa:

Maks. 6 bar (87 psi)
= Praca ciggla:

200 ... 500 mbar (3 ... 7,25 psi)

Endress+Hauser 15



Montaz Micropilot FMR67B Wersja PROFIBUS PA

Przylacze do przedmuchu anteny
s Narzedzie:
= Klucz ptaski 13 mm (G 1/4")
= Klucz ptaski 14 mm (NPT)
= Klucz ptaski 17 mm (adapter NPT)
= Min. moment dokrecenia: 6 Nm (4,4 1bf ft)
s Maks. moment dokrecenia: 7 Nm

ﬂ = Powietrze uzywane do przedmuchu zawsze powinno by¢ suche
= Generalnie, przedmuch powinien by¢ przeprowadzany tylko na tyle, na ile to
konieczne, poniewaz nadmierny przedmuch moze spowodowac uszkodzenia
mechaniczne (zuzycie $cierne)

10.3.7  Obracanie obudowy

Po odkreceniu $ruby mocujgcej mozna obréci¢ obudowe maksymalnie o 380°.
Korzysci

= Prosty montaz dzieki optymalnemu ustawieniu pozycji obudowy

= Latwy dostep do przyciskow obstugi

= Optymalna czytelnos¢ wskaznika lokalnego (opcja)

AD046660

Obudowa jednokomorowa z tworzywa sztucznego (brak sruby mocujqcej)
Obudowa jednokomorowa z aluminium

Obudowa jednokomorowa, 316L, wersja higieniczna (brak $ruby mocujqcej)
Obudowa dwukomorowa

Obudowa dwukomorowa, w ksztatcie L

Sruba mocujgca

~mooOWw>

NOTYFIKACJA

Obudowy nie mozna wykreci¢ catkowicie.

» Odkreci¢ zewnetrzng $rube mocujacg maksymalnie o 1,5 obrotu. Zbyt duze odkrecenie lub
catkowite wykrecenie $ruby (poza punkt zakotwienia) moze spowodowac obluzowanie sie i
wypadniecie drobnych czesci (podktadka kontrujgca).

» Dokreci¢ srube mocujacg (kluczem imbusowym 4 mm (0,16 in)) maksymalnym momentem
3,5Nm (2,58 Ibf ft) + 0,3 Nm (0,22 Ibf ft).
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Micropilot FMR67B Wersja PROFIBUS PA Montaz

10.3.8  Obracanie wys$wietlacza

A\ OSTRZEZENIE
Wiaczone zasilanie!
Ryzyko porazenia pradem i/lub wybuchu!
» Przed przystapieniem do wykonania podtaczen elektrycznych, wytaczy¢ zasilanie.

\_’

A0038224

1. Kluczem imbusowym odkreci¢ srube blokady pokrywy przedziatu elektroniki (jesli
wystepuje).

2. Wykreci¢ pokrywe przedziatu elektroniki z obudowy przetwornika i sprawdzi¢ stan
uszczelki pokrywy.

Nacisng¢ mechanizm blokujgcy i wyja¢ wyswietlacz.

4. Obrdci¢ wyswietlacz do zadanego potozenia: maks. 4 x 90 ° w kazdym kierunku.
Umiesci¢ wyswietlacz w przedziale elektroniki i zatrzasngé w zgdanym potozeniu.
Zatozy¢ z powrotem pokrywe przedziatu podtgczeniowego na obudowe przetwornika i
dokreci¢. Kluczem imbusowym dokreci¢ srube blokady pokrywy (jesli wystepuje)
momentem 0,7 Nm (0,52 Ibf ft)+0,2 Nm (0,15 Ibf ft).

10.3.9  Zamykanie pokrywy obudowy

NOTYFIKACJA

Gwint i obudowa uszkodzone wskutek zanieczyszczen!

» Usung¢ zanieczyszczenia (np. piasek) z gwintu pokrywy i obudowy.

» Jesli pokrywa zamyka sie z trudnoscig, sprawdzi¢, czy gwint nie jest zanieczyszczony i w
razie potrzeby, oczysci¢.

ﬂ Gwint obudowy
Gwint modutu elektroniki i przedziatu podtgczeniowego moze by¢ pokryty jest lakierem

poslizgowym.
Ponizsze zalecenia dotyczg wszystkich materiatéw obudowy:
Nie smarowac gwintéw na obudowie.

10.4 Kontrola po wykonaniu montazu

O Czy przyrzad nie jest uszkodzony (kontrola wzrokowa)?
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Podtaczenie elektryczne Micropilot FMR67B Wersja PROFIBUS PA

Czy oznaczenie punktu pomiarowego jest poprawne (kontrola wzrokowa)?
Czy przyrzad jest zabezpieczony przed opadami i bezposrednim nastonecznieniem?

Czy $ruby mocujgce i blokada pokrywy sg odpowiednio dokrecone?

0O000o

Czy przyrzad odpowiada parametrom w punkcie pomiarowym?
rzyktadowo:

O Temperatura medium procesowego

O Cis$nienie medium procesowego

U Temperatura otoczenia

O Zakres pomiarowy

a = = 8"

11  Podlaczenie elektryczne

11.1  Wskazoéwki dotyczace podtaczenia

11.1.1 Pokrywa z wkretem zabezpieczajacym

W sondach przeznaczonych do uzytku w strefie zagrozonej wybuchem i o okre$lonym typie
zabezpieczenia przeciwwybuchowego pokrywa jest zabezpieczona wkretem zabezpieczajgcym.

NOTYFIKACJA

Jesli wkret zabezpieczajacy nie jest odpowiednio ustawiony gdy pokrywa jest wkrecona,

szczelno$¢ pokrywy nie jest gwarantowana.

» Aby otworzy¢ pokrywe: odkreci¢ wkret zabezpieczajgcy pokrywy o nie wiecej niz o 2 obroty,
tak aby nie wypadt. Zatozy¢ pokrywe i sprawdzi¢ szczelnos$¢ pokrywy.

» Aby zamkna¢ pokrywe: dokreci¢ pokrywe do obudowy, upewniajac sie, ze wkret
zabezpieczajacy jest odpowiednio ustawiony. Pomiedzy pokrywa a obudowg nie powinno
by¢ zadnej szczeliny.

A0039520

4 Pokrywa z wkretem zabezpieczajqgcym
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Micropilot FMR67B Wersja PROFIBUS PA Podtaczenie elektryczne

¥

i % et

5 Pokrywa z wkretem zabezpieczajqcym; obudowa w wersji higienicznej (tylko strefach zagrozonych
wybuchem pytu)

L

A0050983

11.1.2 Wpyréwnanie potencjatéw

Nie podiaczac uziemienia ochronnego przyrzadu. W razie koniecznosci, przed podtgczeniem
przyrzadu nalezy podtgczy¢ zewnetrzny zacisk uziemienia przetwornika do szyny
wyréwnawczej miejscowej.

AD046583

Obudowa jednokomorowa z tworzywa sztucznego

Obudowa jednokomorowa, aluminium malowane proszkowo

Obudowa jednokomorowa, 316L, wersja higieniczna (przyrzqd z dopuszczeniem Ex)
Obudowa dwukomorowa, aluminium malowane proszkowo

Obudowa dwukomorowa, w ksztatcie litery L, aluminium malowane proszkowo
Zacisk uziemienia do podigczenia do szyny wyréwnawczej miejscowej

~mo o w>

A\ OSTRZEZENIE

Iskry mogace spowodowac pozar lub nagrzewanie sie powierzchni do niedopuszczalnie

wysokiej temperatury.

Zagrozenie wybuchem!

» Jesli przyrzad jest uzywany w strefach zagrozonych wybuchem, nalezy przestrzegac
instrukcji bezpieczenistwa Ex, podanych w odrebnej dokumentacji.

ﬂ W celu zapewnienia optymalnej kompatybilnosci elektromagnetycznej:

= przewdd wyrdéwnania potencjatéw powinien by¢ jak najkrotszy
= minimalny przekroj przewodu powinien wynosi¢ 2,5 mm? (14 AWG)
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Podtaczenie elektryczne Micropilot FMR67B Wersja PROFIBUS PA

11.2  Podlaczenie przyrzadu

A B C D E

/1

A0046659

Obudowa jednokomorowa z tworzywa sztucznego

Obudowa jednokomorowa, aluminium malowane proszkowo

Obudowa jednokomorowa, 316L, wersja higieniczna

Obudowa dwukomorowa, aluminium malowane proszkowo

Obudowa dwukomorowa, w ksztatcie litery L, aluminium malowane proszkowo
Pokrywa przedziatu podtqczeniowego

~mo o w>

ﬂ Przyrzady z obudowsg jednokomorowsg ze stali k.o. 316L w wersji higienicznej i
wyposazone w przepust kablowy powinny by¢ podtaczone jak urzadzenia konca linii; uzy¢
tylko jednego przepustu kablowego.

ﬂ Gwint obudowy
Gwint modutu elektroniki i przedziatu podtgczeniowego moze by¢ pokryty jest lakierem

poslizgowym.
Ponizsze zalecenia dotyczg wszystkich materiatéw obudowy:
Nie smarowac¢ gwintéw na obudowie.

11.2.1 Napiecie zasilania
Napiecie zasilania zalezy od wybranego typu dopuszczenia przyrzadu

Wersja dla strefy 9..32Vp
niezagrozonej wybuchem, Ex

d,Exe

Wersja Ex i 9...30 Vp¢
Prad znamionowy 14 mA
Prad alarmowy FDE (Fault 0 mA
Disconnection Electronic)

ﬂ = Do zasilania nalezy uzywac wytacznie odpowiednich i certyfikowanych podzespotéw
Profibus PA (np. tacznika segmentéw DP/PA)
® Zgodnosc z koncepcjg FISCO/FNICO wg normy IEC 60079-27
= Niezalezno$¢ od polaryzacji napiecia
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Micropilot FMR67B Wersja PROFIBUS PA Podtaczenie elektryczne

11.2.2  Parametry przewodéw

Przekrdj znamionowy

= Przewdd zasilajgcy
0,5...2,5mm? (20 ... 13 AWG)

= Przewdd uziemienia ochronnego lub uziemienia ekranu kabla
>1 mm? (17 AWG)

= Zewnetrzny zacisk uziemienia
0,5 ... 4mm? (20 ... 12 AWG)

Srednica zewnetrzna kabla
Zewnetrzna $rednica kabla zalezy od zastosowanego dtawika kablowego
= Diawik z tworzywa sztucznego:
@5 ...10mm (0,2 ... 0,38 in)
= Diawik z mosigdzu niklowanego:
@7 ..10,5mm (0,28 ... 0,41 in)
= Diawik ze stali k.o.:
@7 .12 mm (0,28 ... 0,47 in)

Zalecane jest stosowanie dwuzytowej skretki ekranowanej typu A.

Dodatkowe informacje dotyczgce parametréw przewodow:

= 3 Instrukcja obstugi BAOO034S "PROFIBUS DP/PA: Wytyczne planowania i
uruchomienia"

= [ Wytyczne PROFIBUS Assembling Guideline 8.022

= [ Norma PN-EN 61158-2 (technologia MBP).

11.2.3  Ochronnik przeciwprzepieciowy

Ochronnik przeciwprzepieciowy mozna zaméwié, wybierajgc odpowiednig opcje w pozycji
kodu zamoéwieniowego "Akcesoria wmontowane".

Przyrzady bez opcjonalnego ochronnika przeciwprzepieciowego

Przyrzad spetnia wymagania normy PN-EN IEC 61326-1 (Tabela 2 Srodowisko przemystowe).
Zaleznie od typu portu (zasilanie DC, port wejscia/wyjscia) stosuje sie rézne poziomy testu,
zgodnie z PN-EN 61326-1, w celu okreslenia przepiec¢ chwilowych (udary wg PN-EN
61000-4-5):

Napiecie testowe dla portu zasilania DC i portu wejscia/wyjscia wynosi 1000 V wzgledem
ziemi

Przyrzady z opcjonalnym ochronnikiem przeciwprzepieciowym

= Napiecie przeskoku: min. 400 Vpc
= Test zgodnie z PN-EN 60079-14 podrozdziat 12.3 (PN-EN 60060-1 rozdziat 7)
= Nominalny prad wytadowczy: 10 kA

NOTYFIKACJA

Zbyt wysokie napiecie moze uszkodzi¢ przyrzad.
» Wersja z wbudowanym ochronnikiem przeciwprzepieciowym zawsze powinna by¢
uziemiona.
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Kategoria przepieciowa
Kategoria przepieciowa II

11.2.4  Podlaczenie elektryczne

A OSTRZEZENIE

Zasilanie moze by¢ wlaczone!

Ryzyko porazenia pragdem i/lub wybuchu!

» W przypadku stosowania przyrzadu w strefie zagrozonej wybuchem obowigzuje
przestrzeganie norm krajowych oraz zalecen podanych w instrukcji bezpieczenstwa Ex
(XA). Nalezy stosowac wskazany dtawik kablowy.

» Napiecie zasilania powinno by¢ zgodne ze specyfikacjg na tabliczce znamionowe;j.

Przed przystapieniem do wykonania podtgczen elektrycznych wytgczy¢ zasilanie.

» W razie konieczno$ci, przed podtgczeniem przyrzadu nalezy podigczy¢ zewnetrzny zacisk
uziemienia przetwornika do szyny wyréwnania potencjatéw.

» Zgodno$¢ z koncepcjg magistrali FISCO/FNICO wg normy IEC 60079-27.

» Niezaleznosc¢ od polaryzacji napiecia.

» Przewody powinny by¢ odpowiednio zaizolowane, z uwzglednieniem napiecia zasilania i
kategorii przeciwprzepieciowe;j.

» Kable podtgczeniowe powinny posiada¢ odpowiednig stabilnos$¢ temperaturows ze
szczegbélnym uwzglednieniem temperatury otoczenia.

» Przyrzad moze pracowac wytgcznie wtedy, gdy pokrywy sg zamkniete.

v

Procedura podiaczenia przyrzadu:

1. Odkreci¢ blokade pokrywy (jezeli wystepuje).

2. Odkreci¢ pokrywe.

3. Wprowadzié przewody przez dtawiki kablowe lub wprowadzenia przewodéw.
4. Podlaczy¢ zyly przewodu.
5

Dokreci¢ dtawiki kablowe lub wprowadzenia kabli, aby zapewni¢ szczelno$é. Dokrecié
przeciwnakretke wprowadzenia kabla.

Wkreci¢ pokrywe przedziatu podtgczeniowego i dokrecic ja.

Kluczem imbusowym dokreci¢ srube blokady pokrywy (jesli wystepuje) momentem
0,7 Nm (0,52 Ibf ft)+0,2 Nm (0,15 Ibf ft).
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Podlgczenie elektryczne

11.2.5 Schemat zaciskow

Obudowa jednokomorowa

A0042594

6  Zaciski podiqczen i zacisk uziemienia w przedziale podigczeniowym, obudowa jednokomorowa

®

Zacisk dodatni
Zacisk ujemny
Wewnetrzny zacisk uziemienia

w N =

Obudowa dwukomorowa

3 2 1

AD042803

7 Zaciski podiqczen i zacisk uziemienia w przedziale podigczeniowym
Zacisk plus

1
2 Zacisk minus
3 Wewnetrzny zacisk uziemienia

Endress+Hauser
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Obudowa dwukomorowa, w ksztalcie litery L

A==
==
3 21
AD045842

8  Zaciski podigczen i zacisk uziemienia w przedziale podigczeniowym
1 Zacisk plus
2 Zacisk minus
3 Wewnetrzny zacisk uziemienia

11.2.6 Wprowadzenia przewodéw

B c

A0046584

Obudowa jednokomorowa z tworzywa sztucznego

Obudowa jednokomorowa, aluminium malowane proszkowo

Obudowa jednokomorowa, 316L, wersja higieniczna

Obudowa dwukomorowa, aluminium malowane proszkowo

Obudowa dwukomorowa, w ksztatcie litery L, aluminium malowane proszkowo
Dtawik kablowy

Zaslepka

N~ O W™

Ilo$¢ oraz typ wprowadzen przewoddw zalezy od zamoéwionej wersji przyrzadu.

ﬂ Przewody podlgczeniowe nalezy zawsze prowadzi¢ ku dotowi, aby zapobiec penetracji
wilgoci do przedziatu przytgczeniowego.

W razie potrzeby nalezy poprowadzi¢ przewdd ze zwisem lub zastosowac¢ ostone
pogodowa.
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11.2.7 Dostepne wersje przyrzadu ze zlagczami wtykowymi

ﬂ W przypadku wersji ze ztaczem wtykowym, przy podiaczaniu przyrzadu nie jest
konieczne otwieranie obudowy.

Zastosowac zatgczone uszczelki, aby zapobiec penetracji wilgoci do wnetrza przyrzadu.

11.3  Zapewnienie stopnia ochrony

11.3.1 Wprowadzenia kabli

= Diawik M20, tworzywo sztuczne, [P66/68 NEMA TYP 4X/6P
= Dtawik M20, mosiadz niklowany, [IP66/68 NEMA TYP 4X/6P
= Ditawik M20, 316L, [IP66/68 NEMA Typ 4X/6P
= Gwint M20, IP66/68 NEMA typ 4X/6P
= Gwint G1/2,1P66/68 NEMA Typ 4X/6P
Jesli wybrano gwint G1/2, przyrzad jest standardowo dostarczany z gwintem M20, a do
zestawu dofgczany jest adapter G1/2 wraz z odpowiednig dokumentacjg
= Gwint 1/2,IP66/68 NEMA Typ 4X/6P
= Zaslepka na czas transportu: [IP22, NEMA Typ 2
= Wtyk M12
= Obudowa zamknieta i podtgczony kabel: [IP66/67, NEMA Typ 4X
= Obudowa otwarta i kabel niepodtgczony: IP20, NEMA Typ 1

NOTYFIKACJA

Wtyk M12: utrata stopnia ochrony IP z powodu niewtasciwej instalacji!

» Stopien ochrony jest zapewniony wytgcznie wtedy, gdy kabel podigczeniowy jest
podiaczony, a nakretka mocujgca mocno dokrecona.

» Stopien ochrony jest zachowany wytgcznie wtedy, gdy uzyty kabel podtgczeniowy ma typ
ochrony IP67, NEMA Typ 4X.

» Klasy ochrony IP sg zachowane tylko w przypadku uzycia zaslepki lub podtgczenia kabla.

11.4 Kontrola po wykonaniu podlaczen elektrycznych
O Czy przewody lub przyrzad nie s uszkodzone (kontrola wzrokowa)?
O Czy zastosowane przewody sg zgodne ze specyfikacjg?

O Czy zamontowane przewody sg odpowiednio zabezpieczone przed nadmiernym
zginaniem lub odksztatceniem?

O Czy zamontowane dlawiki kablowe sg doktadnie dokrecone i szczelne?
O Czy parametry napiecia zasilania sg zgodne ze specyfikacjg na tabliczce znamionowej?

O Przyrzad nie jest zabezpieczony przed odwrotng polaryzacja; czy zaciski sg podtgczone
zgodnie ze schematem?

O Czy pokrywy obudowy sg szczelnie dokrecone?
O Czy blokada pokrywy jest doktadnie dokrecona?
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12  Warianty obstugi

12.1  Przeglad wariantéw obstugi

= Obstuga za pomocg przyciskéw i mikroprzetgcznikéw we wktadce elektroniki

= Obstuga za pomocg przyciskéw wskaznika (opcjonalny)

= Obstuga poprzez interfejs Bluetooth® (opcjonalny wskaznik z adapterem Bluetooth), za
pomocg zainstalowanej aplikacji SmartBlue lub oprogramowania FieldXpert, DeviceCare

= Obstuga za pomocg oprogramowania narzedziowego (Endress+Hauser FieldCare/
DeviceCare, PDM itp.)

12.2  Przyciski obstugi i mikroprzelaczniki we wktadce elektroniki w
wersji PROFIBUS PA

A0050986

9 Przyciski obstugi i mikroprzetqczniki we wktadce elektroniki w wersji PROFIBUS PA

1 Przycisk obstugi do resetowania hasta (dla loginu Bluetooth i rodzaju uzytkownika Utrzymanie ruchu)
2 Mikroprzetqcznik do konfiguracji adresu

3 Mikroprzetgcznik bez przypisanej funkcji

4 Mikroprzetgcznik do blokowania i odblokowania dostepu do ustawieni przyrzqdu

ﬂ Ustawienia mikroprzetgcznikow we wktadce elektroniki majg priorytet nad ustawieniami
dokonanymi innymi metodami (np. za pomocg oprogramowania FieldCare/DeviceCare).
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12.2.1  Adresowanie sprzetowe

A0053770

10  Przykiad adresowania sprzetowego: mikroprzetqcznik 8 w pozycji "ON"; mikroprzetqczniki od 1 do
7 stuzq do ustawienia adresu.

1. Ustawi¢ mikroprzetacznik 8 w pozycji "ON".
2. Zapomocg mikroprzetgcznikéow 1 do 7 ustawi¢ adres przyrzadu zgodnie z ponizsza
tabela.

Zmiana adresu zaczyna obowigzywac po uptywie 10 s. Przyrzad zostanie uruchomiony
ponownie.

Wartosci liczbowe przypisane do mikroprzetgcznikéw

Przetgcznik

Warto$¢ liczbowa w pozycji "ON"

Warto$¢ liczbowa w pozycji "OFF" 0 0

12.2.2  Adresowanie programowe

O DI

ALY

11  Przykiad adresowania programowego: mikroprzetqcznik 8 powinien by¢ ustawiony w pozycji "OFF";
adres ustawiany za pomocq menu obstugi

A0053771

1. Ustawi¢ mikroprzetgcznik 8 w pozycji "OFF".

2. Przyrzad automatycznie uruchamia sie ponownie i wySwietla adres PROFIBUS zapisany
w przyrzadzie. Ustawieniem fabrycznym adresu PROFIBUS jest"126" lub adres okreslony
po wybraniu opcji "Bus address" [Adres sieciowy| w poz. kodu zam. "Oznaczenie".

3. Ustawianie adresu za pomocg menu obstugi: Aplikacja - Profibus - Konfiguracja
- Adres urzadzenia

12.3  Struktura i funkcje menu obstugi

Réznice miedzy strukturg menu obstugi na wskazniku a menu widocznym w oprogramowaniu
Endress+Hauser FieldCare lub DeviceCare sg nastepujace:

Wskaznik stuzy do konfigurowania prostych aplikacji pomiarowych.
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Oprogramowanie narzedziowe (FieldCare, DeviceCare, SmartBlue, PDM itp.) stuzy do
konfiguracji parametréw przyrzadu w przypadku bardziej skomplikowanych aplikacji
pomiarowych.

Kreatory pomagajg uzytkownikowi w uruchomieniu punktu pomiarowego, w réznych
zastosowaniach. Uzytkownik jest prowadzony krok po kroku przez procedure konfiguracji.

12.3.1 Rodzaje uzytkownikéw i zwigzane z nimi uprawnienia dostepu

Jesli zdefiniowane zostang indywidualne kody dostepu dla uzytkownika Operator i
Utrzymanie ruchu (ustawienie fabryczne), kazdy z nich bedzie miat inne uprawnienia
dostepu do parametréw. Te kody dostepu chronig konfiguracje przyrzadu przed
nieautoryzowanym dostepem.

W przypadku wprowadzenia btednego kodu dostepu, uzytkownik uzyskuje prawa dostepu dla
typu uzytkownika Operator.

12.4  Dostep do menu obstugi za pomocg wskaznika

12.4.1 Wskaznik (opcjonalny)
Przyciski optyczne mozna obstugiwac¢ przez pokrywe. Nie ma potrzeby otwierania obudowy.

Funkcje:

= Wyswietlanie wskazan wartosci mierzonych, a takze komunikatéw btedéw i komunikatow
informacyjnych

= Podswietlenie tla zmienia sie z zielonego na czerwone w przypadku btedu

= W celu utatwienia obstugi, wskaznik mozna wyja¢ z obudowy

ﬂ Wskaznik jest tez dostepny w wersji z adapterem Bluetooth®.

A0039284

12 Wskaznik graficzny z przyciskami optycznymi (1)
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= Przycisk
s Przewijanie w dét listy wyboru
s Edycja warto$ci alfanumerycznych wprowadzanych w danej funkcji
= Przycisk (5
= Przewijanie w gore listy wyboru
s Edycja warto$ci alfanumerycznych wprowadzanych w danej funkcji
= Przycisk
= Przejécie ze strony gtéwnej do menu gtéwnego
s Zatwierdzanie wyboru/ustawienia
= Przejscie do nastepnej pozycji
s Wybor pozycji menu i aktywacja trybu edycji
s Odblokowanie/zablokowanie przyciskow wskaznika
= Nacisngé i przytrzymac przycisk [E], aby wyswietli¢ krotki opis wybranego parametru (jesli
jest dostepny)
= Jednoczesne nacisniecie przycisku (i & (funkcja ESC)
s Wyjscie z trybu edycji parametru bez zapisu wprowadzonych zmian
= Menu na poziomie wyboru: jednoczesne nacisniecie przyciskow powoduje przejscie do
poprzedniego poziomu menu
= Aby powréci¢ do wyzszego poziomu, nalezy jednocze$nie nacisng¢ i przytrzymac oba
przyciski

12.4.2  Obstluga poprzez bezprzewodowy interfejs Bluetooth® (opcja)

Wymagania

= Przyrzad wyposazony we wskaznik z adapterem Bluetooth

= Smartfon lub tablet z zainstalowang aplikacjg Endress+Hauser SmartBlue lub komputer z
zainstalowanym oprogramowaniem DeviceCare (wersja 1.07.05 lub nowsza), lub tablet
FieldXpert SMT70

Maksymalny zasieg potgczenia: 25 m (82 ft). Zasieg moze sig rozni¢ w zaleznosci od
warunkow otoczenia, takich jak mocowania, $ciany lub sufity.

ﬂ Przy aktywnym potgczeniu Bluetooth nie mozna korzystaé z przyciskéw obstugi
wskaznika.

Pulsujacy symbol Bluetooth oznacza, Ze interfejs Bluetooth jest dostepny.

ﬂ Nalezy przestrzega¢ nastepujacych zalecert
Jezeli wskaznik Bluetooth zostat zdemontowany z jednego urzadzenia i zamontowany w
innym:
= Wszystkie dane logowania zapisywane sg wylacznie we wskazniku Bluetooth, a nie w
urzadzeniu
= Hasto zmienione przez uzytkownika jest rowniez zapisywane we wskazniku Bluetooth

Obstuga za pomoca aplikacji SmartBlue
Aplikacja SmartBlue stuzy do obstugi i konfiguracji przyrzadu.
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s W tym celu, uzytkownik musi pobrac i zainstalowac¢ aplikacje SmartBlue na swoim
urzadzeniu mobilnym.

s Informacje dotyczace kompatybilnosci aplikacji SmartBlue z urzgdzeniami mobilnymi
mozna znalez¢ w serwisie Apple App Store (dla urzadzen z systemem operacyjnym iOS)
lub Google Play Store (dla urzadzen z systemem operacyjnym Android).

s Chroniona hastem i szyfrowana transmisja danych zabezpiecza przed obstuga przyrzadu
przez osoby nieuprawnione.

= Po wykonaniu konfiguracji niezbednej do uruchomienia urzadzenia, funkcje Bluetooth®

mozna wytgczy¢.
ANDROID APP ON
P> Google Play

£ Download on the

[ S App Store

A0033202

13 Kod QR do pobrania bezptatnej aplikacji Endress+Hauser SmartBlue

Pobieranie i instalacja:

1. W celu pobrania aplikacji nalezy zeskanowac kod QR lub wpisa¢ " SmartBlue" w polu
wyszukiwania w serwisie Apple App Store (i0S) lub Google Play Store (Android).

2. Zainstalowa¢ i uruchomié¢ aplikacje SmartBlue.

W przypadku urzadzen z systemem Android: wigczy¢ sledzenie lokalizacji (GPS)
(niewymagane w przypadku urzadzen z systemem iOS).

4. Wybraé urzadzenie z wyswietlanej listy urzgdzen dostepnych do potgczenia.

Logowanie:
1. Wprowadzi¢ nazwe uzytkownika: admin
2. Wprowadzi¢ hasto poczgtkowe: numer seryjny urzagdzenia

3. Po pierwszym zalogowaniu hasto nalezy zmienié.

ﬂ Uwagi dotyczace hasta i kodu resetu

= W razie utraty hasta zdefiniowanego przez uzytkownika, dostep mozna przywrécié
uzywajac kodu resetu. Kod resetu to numer seryjny urzadzenia wspak. Po
wprowadzeniu kodu resetu przywrécone zostanie hasto poczgtkowe.

= Podobnie jak hasto, kod resetu réwniez mozna zmienié.

= W razie utraty kodu resetu zdefiniowanego przez uzytkownika hasta nie bedzie mozna
zresetowac za pomocg aplikacji SmartBlue. W takim przypadku, prosimy o kontakt z
serwisem Endress+Hauser.

30 Endress+Hauser



Micropilot FMR67B Wersja PROFIBUS PA Warianty obstugi

12.5 Dostep do menu obstugi za pomoca oprogramowania narzedzio-
wego
Dostep za pomocg oprogramowania narzedziowego jest mozliwy za pomoca:

= interfejsu komunikacji Profibus PA,

= adaptera Endress+Hauser Commubox FXA291
Adapter Commubox FXA291 umozliwia ustanowienie potaczenia poprzez interfejs CDI z
komputerem z zainstalowanym systemem Windows posiadajgcym port USB

12.6 DeviceCare

12.6.1  Zakres funkcji

Oprogramowanie narzedziowe do taczenia z przyrzagdami/urzadzeniami obiektowymi Endress
+Hauser i ich konfiguracji.

Specjalne oprogramowanie narzedziowe DeviceCare to najszybszy sposob konfiguracji
przyrzadéw/urzadzen obiektowych Endress+Hauser. Po zainstalowaniu sterownikéw
przyrzadéw (DTM) jest to wygodne, kompleksowe narzedzie konfiguracyjne.

Dodatkowe informacje, patrz: Broszura na temat innowacji INO1047S

12.7 FieldCare

12.7.1  Zakres funkcji

FieldCare jest oprogramowaniem Endress+Hauser do zarzadzania aparaturg obiektowa (Plant
Asset Management Tool), opartym na standardzie FDT. FieldCare umozliwia konfiguracje
wszystkich inteligentnych urzadzen obiektowych w danej instalacji oraz wspiera zarzadzanie
nimi. Dzieki komunikatom statusu, FieldCare zapewnia réwniez tatwg, a zarazem efektywng
kontrole ich stanu funkcjonalnego.

Dostep poprzez:
= Protokot PROFIBUS PA
= [nterfejs serwisowy CDI

Typowe funkcje:

= Konfiguracja parametréw przetwornika pomiarowego

= Zapis i odczyt danych przyrzadu (upload/download)

= Tworzenie dokumentacji punktu pomiarowego

= Wizualizacja danych zapisanych w pamieci warto$ci mierzonych (funkcja rejestratora) oraz
rejestrze zdarzen

Szczegotowe informacije dotyczace oprogramowania FieldCare, patrz instrukcje obstugi
BA00027S i BAOOO59S
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13 Uruchomienie

ﬂ Dla wszystkich narzedzi do konfiguracji istniejg kreatory uruchomienia, ktére utatwiaja
ustawienie najwazniejszych parametréw (menu Nawigacja kreator Uruchomienie).

13.1 Przygotowanie

Zakres pomiarowy oraz jednostka przesytanych wartosci mierzonych, sg zgodne ze
specyfikacja na tabliczce znamionowe;j.

13.2 Montaz i sprawdzenie przed uruchomieniem

Przed uruchomieniem punktu pomiarowego nalezy upewnic¢ sie, Ze zostaly wykonane
czynnosci kontrolne po wykonaniu montazu oraz po wykonaniu podtaczen elektrycznych.

Kontrola po wykonaniu montazu
Kontrola po wykonaniu podigczen elektrycznych

13.3  Ustanowienia potaczenia za pomocg oprogramowania FieldCare
i DeviceCare

13.3.1 Za pomocg interfejsu PROFIBUS PA

AT

===

1—= PROFIBUS DP

PROFIBUS PA

=l

A0050944

1 Eqcznik segmentéw (segment coupler)

2 Komputer z adapterem PROFIusb i z zainstalowanym oprogramowaniem obstugowym (np.
DeviceCare/FieldCare)

3 Sterownik PLC

4 Przetwornik

5  Inne elementy (zawory itd.)
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13.3.2  Obstuga za pomocg interfejsu serwisowego (CDI)

A0039148
1 Komputer z zainstalowanym oprogramowaniem narzedziowym FieldCare/DeviceCare

Commubox
3 Interfejs serwisowy przyrzqdu (CDI) (= Endress+Hauser Common Data Interface)

[\

13.4  Wybor jezyka obshugi
13.4.1 Wskaznik

Wybér jezyka obstugi
ﬂ Przed ustawieniem jezyka obstugi nalezy odblokowac wskaznik:

1. Nacisngc¢ przycisk [E i przytrzymac go przez co najmniej 2 s.
-~ Wyswietla sie okno dialogowe.

Odblokowa¢ wskaznik.

W menu gtéwnym wybraé. parametr Language

Nacisna¢ przycisk [E).

Przyciskiem (# lub [ wybrac zgdany jezyk.

SN B B B SR

Nacisna¢ przycisk [EJ.

ﬂ Blokada wskaznika wlgcza sie automatycznie (chyba, ze uruchomiony jest kreator Safety
mode):
= po 1 min jedli w tym czasie na stronie gtéwnej nie zostanie nacisniety zaden przycisk,
= po 10 min jedli w tym czasie w menu obstugi nie zostanie nacisniety zaden przycisk
13.4.2  Oprogramowanie narzedziowe
Wybierz jezyk
System > Wskaznik > Language

Opcje wyboru w parametr LanguageWidoczno$¢ zalezy od opcji w kodzie zaméwieniowym lub
od ustawien urzadzenia
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13.5 Konfiguracja przyrzadu

13.5.1 Pomiar poziomu materialéw sypkich

100%

0%

A0016934

4 Parametry konfiguracyjne pomiaru poziomu materiatéw sypkich

1
R Punkt odniesienia pomiaru

A Dlugosé anteny + 10 mm (0,4 in)

D Odlegtos¢

L Poziom

E  Parametr ,Kalibracja "Pusty” (=0 %)

F  Parametr ,Kalibracja "Petny"” (= 100 %)

13.5.2  Uruchomienie punktu pomiarowego za pomoca kreatora
W oprogramowaniu FieldCare, DeviceCare, aplikacji SmartBlue i na wyswietlaczu dostepny

jest kreator Uruchomienie, ktéry prowadzi uzytkownika przez catg procedure pierwszego
uruchomienia.

Aby uruchomi¢ urzadzenie, nalezy wykonac wszystkie kroki polecen kreatora.
Dla kazdego parametru wprowadz odpowiednig warto$¢ lub wybierz odpowiednia opcje.

UWAGA

Jesli kreator zostanie zamkniety przed wprowadzeniem warto$ci wszystkich wymaganych
parametréw, urzgdzenie moze znaleZ¢ sie w nieokre$lonym stanie!

W takim przypadku zaleca sie przywrécenie ustawien domyslnych.
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