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Tietoja tésta asiakirjasta Micropilot FMR20 Modbus RS485

1 Tietoja tastd asiakirjasta

1.1 Kéaytetyt symbolit

1.1.1 Turvallisuussymbolit

A\ VAARA
Tamaé symboli ilmoittaa vaarallisesta tilanteesta. Varoituksen huomiotta jattdminen voi
aiheuttaa vakavia vammoja tai jopa kuoleman.

A\ VAROITUS
Téamaé symboli ilmoittaa vaarallisesta tilanteesta. Varoituksen huomiotta jattdminen voi
aiheuttaa vakavia vammoja tai jopa kuoleman.

A HUOMIO
Té&maé symboli ilmoittaa vaarallisesta tilanteesta. Varoituksen huomiotta jattdminen voi
aiheuttaa lievié tai keskivaikeita vammoja.

Téma symboli sisdltéa tietoja menettelytavoista ja muista asioista, jotka eivét aiheuta
tapaturmavaaraa.

1.1.2 Tietyntyyppisten tietojen ja kuvien symbolit

& Sallittu
Sallitut menettelytavat, prosessit tai toimet

Kielletty

Kielletyt menettelytavat, prosessit tai toimet
Bl Vihje

[Imoittaa lisatiedoista

Kuvaviite

>

[Imoitus tai yksittdinen vaihe, joka tulee huomioida

8, &, B
Toimintavaiheiden sarja

Ly

Toimintavaiheen tulos

1,2,3..
Kohtien numerot

A,B,C, ...
Nakymat
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Micropilot FMR20 Modbus RS485 Turvallisuuden perusohjeet

1.2 Asiakirjat

Seuraavat asiakirjatyypit ovat ladattavissa Endress+Hauserin verkkosivun latausalueelta
(www.endress.com/downloads):

ﬂ Yleiskuvan laitteen teknisisté asiakirjoista saat seuraavista kohdista:
s W@M Device Viewer (www.endress.com/deviceviewer): syotd laitekilven sarjanumero
® Endress+Hauserin kdyttdsovellus: sy6ta laitekilvessé oleva sarjanumero tai skannaa
laitekilven paalla oleva matriisikoodi

1.3 Taydentavat asiakirjat

BAO02115F
Kayttéohjeet FMR20 Modbus kiinteille jauhe- ja raeaineille

TI01043K
Tekniset tiedot RIA15

BA01170K
Kéayttéohjeet RIA15

1.4 Rekisterdidyt tavaramerkit

Modbus®
SCHNEIDER AUTOMATION, INC.:n rekisterdity tavaramerkki

Apple®

Apple, Apple-logo, iPhone ja iPod touch ovat Apple Inc. -yhtién Yhdysvalloissa ja muissa
maissa rekisterdimia tavaramerkkeja. App Store on Apple Inc. -yhtién tarjoaman palvelun
nimi

Android®

Android, Google Play ja Google Play -logo ovat Google Inc. -yhtién tavaramerkkeja

Bluetooth®

Bluetooth®-nimi ja logot ovat Bluetooth SIG, Inc.-yhtién rekisterdimia tavaramerkkeja ja
Endress+Hauser kayttaa niitéd aina lisenssilld. Muut tavaramerkit ja kauppanimet ovat niiden
omistajien omaisuutta.

2 Turvallisuuden perusohjeet

2.1 Henkilokuntaa koskevat vaatimukset

Asennus-, kdyttdonotto-, vianmaéaéritys- ja huoltohenkildkunnan on taytettadva seuraavat

vaatimukset:

» Koulutetuilla ja patevilla ammattilaisilla téytyy olla asiaankuuluva pétevyys kyseiseen
toimenpiteeseen ja teht&vaan.

» Henkilokunnalla on oltava laitoksen omistajan/kayttdjan valtuutus.

» Tunnettava kansainvéliset/maakohtaiset sddnnokset.

Endress+Hauser 5
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Turvallisuuden perusohjeet Micropilot FMR20 Modbus RS485

» Ennen t6ihin ryhtymistd henkil6kunnan on luettava kéyttéohjeen ja lisdasiakirjojen ohjeet
ja todistukset (sovelluksesta riippuen) 1api ja varmistettava, ettd niiden sisalto tulee myos
ymmaérretyksi.

» Henkilokunnan on noudatettava ohjeita ja yleisié ehtoja.

Kayttohenkilokunnan on téytettdvé seuraavat vaatimukset:

» Laitoksen omistaja/kédyttdjé on kouluttanut ja valtuuttanut henkilékunnan tehtévaén sen
asettamien vaatimusten mukaan.

» Henkilokunnan on noudatettava tdmén ohjekirjan neuvoja.

2.2 Kayttotarkoitus

Kéayttokohteet ja viliaineet

Naissa kayttdohjeissa kuvattu kenttélaite on tarkoitettu kiintoaineiden jatkuvaan,
kosketuksettomaan pintamittaukseen. Koska sen toimintataajuus on noin 26 GHz,
maksimaalinen sateilevé pulssivirta 5.7 mW ja keskimé&éréinen lahtéteho 0.015 mW, kéytto
suljettujen metallisailiéiden ulkopuolella on myds sallittua. Suljettujen séilididen ulkopuolella
kéyttod varten mittalaite tdytyy asentaa luvussa "Asennus" annettujen ohjeiden mukaan.
Laitteiden kaytosté ei aiheudu mitdan terveysriskeja.

Edellyttden ettd "Teknisissa tiedoissa" méadriteltyja raja-arvoja ja kdyttdoppaassa ja

lisdasiakirjoissa ilmoitettuja k&yttdolosuhteita noudatetaan, mittalaitetta saa kayttéa vain

seuraaviin mittauksiin:

» Mitatut prosessimuuttujat: etédisyys

» Laskettavissa olevat prosessimuuttujat: minka tahansa muotoisen séilién tilavuus tai
massa

Varmistaaksesi, ettd kenttélaite pysyy hyvésséd kunnossa kéyttéaikana:

» Kaytd mittalaitetta ainoastaan véliaineessa, joita prosessissa kostuvat materiaalit kestdvat
riittavasti.

» Huomioi raja-arvot (katso "Tekniset tiedot").

Virheellinen kéytto
Valmistaja ei vastaa vahingoista, jotka aiheutuvat vaarasta tai kayttotarkoituksen vastaisesta
kaytosta.

Rajatapausten selvittdminen:

» Jos kyseessé on erikoisvéliaine tai puhdistamiseen kéytettdva véliaine, ota yhteys
valmistajaan. Endress+Hauser auttaa mielelldan kostuvien materiaalien
korroosionkestavyyden selvittdmisessa, mutta ei hyvaksy mitdén takuu- tai
vastuuvaatimuksia.

Jadnnosriskit

Prosessista ja elektroniikasta vélittyvan lammon takia elektroniikkakotelo ja sen sisdlld olevat
osat voivat kuumentua kéayt6n aikana jopa 80 °C (176 °F) lampétilaan. Kayton aikana anturi
voi saavuttaa lahes prosessiaineen lampétilan.

Kuumien pintojen aiheuttama palovammavaara!
» Korkeiden véliaineldmp6tilojen aiheuttamien palovammojen valttdmiseksi varmista
riittdvén hyva kosketussuojaus.
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Micropilot FMR20 Modbus RS485 Turvallisuuden perusohjeet

2.3 Tyo6paikan turvallisuus

Laitteen luona ja kanssa tehtavissé tdissa:
» Pue vaadittavat henkildsuojaimet kansainvalisten/maakohtaisten sddnndstéjen mukaan.

2.4 Kayttoturvallisuus

Loukkaantumisvaara!

» Kéyta laitetta vain, kun se on teknisesti moitteettomassa kunnossa eiké siiné ole héirioita
eiké vikoja.

» Kéyttédja on vastuussa laitteen héiriottémastd toiminnasta.

Réjahdysvaarallinen tila

Ihmisille tai laitokselle aiheutuvan vaaran vélttdmiseksi, kun laitetta kéytetdadn hyvaksymisten

edellyttavélla alueella (esim. rdjahdyssuojaus, painesailion turvallisuus):

» Tarkasta laitekilvestd, saako tilattua laitetta ottaa kayttétarkoituksensa mukaiseen
kayttoon hyvéksyntad edellyttévélla alueella.

» Huomioi tdmén kdyttdoppaan liitteend olevissa erillisissé lisdasiakirjoissa ilmoitetut
tekniset tiedot.

2.5 Tuoteturvallisuus

Té&ma mittauslaite on suunniteltu huolellisesti tekniikan nykyisté tasoa vastaavien
turvallisuusméérédysten mukaan, testattu ja toimitettu tehtaalta kéyttéturvallisessa kunnossa.
Se téyttéaéd yleiset turvallisuusstandardit ja lakimé&érédykset.

2.5.1 CE-merkki

Mittausjarjestelmé tayttaé sovellettavien EY-direktiivien lakimé&araykset. Ne seké kéytetyt
standardit on ilmoitettu vastaavassa EY-vaatimustenmukaisuusvakuutuksessa.

Valmistaja vahvistaa laitteen ldpéisseen vaadittavat testit kiinnittdmalla CE-merkin.

2.5.2 EAC-vaatimustenmukaisuus

Mittausjérjestelmé tayttdd asiaankuuluvat EAC-vaatimukset. Ne sekd kédytetyt standardit on
ilmoitettu vastaavassa EAC-vaatimustenmukaisuusvakuutuksessa.

Valmistaja vahvistaa laitteen l&paisseen vaadittavat testit kiinnittdmalld EAC-merkin.

2.6 IT-turvallisuus

Takuu on voimassa vain siiné tapauksessa, ettd laitteen asennus ja kayttd tapahtuu
kayttdohjeissa kuvattujen ohjeiden mukaan. Laite on varustettu turvallisuusmekanismeilla,
jotka suojaavat laitteen asetusten tahattomilta muutoksilta.

IT-turvallisuustoimet yhdessa kayttéjien turvallisuusstandardien kanssa, joiden tarkoituksena
on antaa lisdturvaa laitteelle ja tiedonsiirrolle, on kayttédjien itse pantava toimeen.

Endress+Hauser 7



Tuotekuvaus Micropilot FMR20 Modbus RS485

2.7 Laitekohtainen IT-turvallisuus

2.7.1 P&dsy langattomalla Bluetooth®-yhteydelld

Signaalinsiirto langattoman Bluetooth®-yhteyden vilitykselld tapahtuu Fraunhofer

AISECin testaamalla salausmenetelmalla

= [Iman SmartBlue-sovellusta laite ei ndy langattoman Bluetooth®-yhteyden kautta

s Jérjestelmassd muodostetaan vain yksi pddstd-paddhén yhteys yhden anturin ja yhden
dlypuhelimen tai tabletin valille

= Langattoman Bluetooth®-tekniikan liittyman voi deaktivoida SmartBluella

3 Tuotekuvaus

3.1 Tuotteen malli

A0046292

1 Materiaalien yleiskatsaus

80 mm (3 in) antenni

Anturin kotelo; PVDF

Tiiviste; EPDM

Prosessiliitdntd, takaosa; PVDF
Kaapeliholkki; PA

Kanavan sovitin; CuZn nikkelipinnoitettu
O-rengas; EPDM

Lukitusmutteri; PA6.6

Rakennerengas; PBT-PC

Prosessiliitdntd, etuosa; PVDF

O 0O NN WN =

8 Endress+Hauser



Micropilot FMR20 Modbus RS485 Tulotarkastus ja tuotteen tunnistaminen

4 Tulotarkastus ja tuotteen tunnistaminen

4.1 Tavaroiden tarkastaminen

Tarkasta seuraava tavaroiden tarkastuksen yhteydessa:

= Ovatko saapumisilmoituksessa ja tuotteen tarrassa olevat tilauskoodit identtisia?
= Ovatko tuotteet vauriottomia?

= Vastaavatko laitekilven tiedot saapumisilmoituksessa olevia tilaustietoja?

= Mikaéli tarpeen (katso laitekilpi): ovatko turvallisuusohjeet (XA) mukana?

ﬂ Jos toimitus on joltakin osin puutteellinen, ota yhteytta valmistajan myyntiin.

4.2 Tuotteen tunnistetiedot

Seuraavat vaihtoehdot ovat kdytettdvissd mittalaitteen tunnistamiseen:
= Laitekilven erittelyt
= Laajennettu tilauskoodi ja laitteen ominaisuuksien erittely saapumisilmoituksessa

» Syota laitekilvessé oleva sarjanumero W@M Device Vieweriin
(www.endress.com/deviceviewer)

- Kaikki tiedot mittalaitteesta ja siihen liittyvisté teknisistd asiakirjoista tulevat nakyviin.

» Syo6ta laitekilvessa oleva sarjanumero Endress+Hauserin kdyttdsovellukseen tai kayté
Endress+Hauser kdyttésovellusta skannataksesi laitekilvesséd olevan
kaksiulotteisen kuviokoodin (QR-koodi)

- Kaikki tiedot mittalaitteesta ja siihen liittyvisté teknisistd asiakirjoista tulevat nakyviin.

4.3 Valmistajan osoite

Endress+Hauser SE+Co. KG
HauptstraRe 1
79689 Maulburg, Germany

Valmistuspaikka: katso laitekilpi.

Endress+Hauser 9
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Tulotarkastus ja tuotteen tunnistaminen

Micropilot FMR20 Modbus RS485

4.4 Laitekilpi

2

18

Order code:
Ser. no.:
Ext. ord. cd.:

ULk w

© 6
C 7

MWP: 8

DevicelD:

Ta: 9 Tpmax:| 10

11
Fw: 12 Dev.Rev.: 13 ex works

14 15

16

Mat.: 17

19

20

21

A\ -1

22

X

_if modification
23x= see sep. label

Date:

25

24

®

2 Micropilot-anturin laitekilpi

Valmistajan osoite
Laitenimi

Tilauskoodi
Sarjanumero (Ser. no.)

Syéttéjdnnite

Signaalildhdot

Prosessipaine

Sallittu ympdristolampétila (T,)
10 Maks. prosessildmpétila

11 Laite-ID

12 Ohjelmistoversio (FW)

13 Laitteen revisiopdivitys (Dev.Rev.)
14  CE-merkki

W 0O NN WN =

Laajennettu tilauskoodi (Ext. ord. cd.)

15 Laiteversiota koskevat lisdtiedot (todistukset, hyvdksynndt)

16 RCM

17  Prosessiin kosketuksessa olevat materiaalit

18 Logo
19 Suojausluokka: esim. IP, NEMA
20 Todistuksen symboli

21 Sertifikaatti- ja hyviksyntdkohtaiset tiedot
22 Turvallisuusohjeiden asiakirjanumero: esim. XA, ZD, ZE

10

A0029096
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Micropilot FMR20 Modbus RS485 Asentaminen

23 Muutosmerkki
24 2-D-matriisikoodi (QR-koodi)
25 Valmistuspdivimddrd, vuosi-kuukausi

ﬂ Laitekilvessé on ilmoitettu vain 33 merkkid laajennetusta tilauskoodista. Jos laajennettu
tilauskoodi sisaltéé lisimerkkejd, ne eivat ndy naytossa.

Koko laajennettu tilauskoodi voidaan ndyttaé laitteen kayttévalikon kautta: Extended
order code 1 ... 3 -parametri

5 Asentaminen

Kaapelin kuljetussuojan irrottaminen

Jos laitteissa on takana oleva prosessiliitdntd "FNPT1/2 -kanava', kaapelin suojatulppa on
irrotettava ennen asennusta.

10

w

3]

T mp

A0042437 A0042438 AD042439

&
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Asentaminen Micropilot FMR20 Modbus RS485

5.1 Asennusedellytykset

5.1.1 Asennustyypit

A0045309

®

3 Seind-, sisdkatto- tai putkiasennus

Seind- tai sisdkattoasennus, sdddettdivd

Asennettu takakierteen kohdalta

Asennus vaakatasossa ahtaisiin tiloihin

Sisdkattoasennus vastamutterilla (sisdltyy vakiovarustukseen)
Asennus sdddettdvdlld laippatiivisteelld

Asennus FAU40 suunnattavalla yksikélld

Mmoo QW

Varoitus!
= Anturin johtoja ei ole tarkoitettu kannatinjohdoiksi. Ala kayta niitd kiinnitykseen.
= K&ytd laitetta aina pystysuorassa asennossa vapaan tilan sovelluksissa.

12 Endress+Hauser



Micropilot FMR20 Modbus RS485 Asentaminen

5.1.2 Putkiasennus

Antennin tulisi tulla putken suun ulkopuolelle optimaalisen mittauksen varmistamiseksi.
Putken sisdpuolen tdytyy olla siled ja siiné ei saa olla sdrmia tai hitsisaumoja. Putken suun
reunan tulisi olla mieluiten pyoéristetty.

A0046282

4 Putkiasennus

Suuttimen maksimipituus L riippuu suuttimen halkaisijasta D.
Huomioi putken halkaisijaa ja pituutta koskevat rajoitukset.

80 mm (3 in) antenni, asennus suuttimen sisdin
= D:min. 120 mm (4.72 in)
= L:maks. 205 mm (8.07 in) + D x 4.5

80 mm (3 in) antenni, asennus suuttimen ulkopuolelle
= D: min. 80 mm (3 in)
= [:maks.D x 4.5

Endress+Hauser 13



Asentaminen Micropilot FMR20 Modbus RS485

5.1.3 Asennuspaikka asennettaessa séilioon

2 3

1

BDY

A0045323

5  Asennuspaikka sdilidssd

= Jos mahdollista, asenna anturi niin, ettd alempi reuna on sailion sisalla.

= Suositeltu etéisyys A seind - suuttimen ulkoreuna: ~ % séilién halkaisijasta . Laitetta ei tule
missdan olosuhteissa asentaa ldhemmas kuin 15 c¢m (5.91 in) s&ilion seinéa.

= Al4 asenna anturia siilion keskelle.

= Valtd mittauksia tayttévirran lapi.

= Valta kiinnityksia sisélle, kuten rajakytkimia.

= Signaaleja ei arvioida Blocking distance -alueella (BD = kuollut alue). Sen avulla voi siten
vaimentaa antennin 1&hell4 olevat héiridsignaalit (esim. kondenssiveden aiheuttamat).
Automaattinen Blocking distance, joka on vahintddn 0.1 m (0.33 ft), maaritetdan vakiona.
Sen voi kuitenkin pééllekirjoittaa manuaalisesti (jopa 0 m (O ft) on sallittu).
Automaattinen laskenta:
Blocking distance = Empty calibration - Full calibration - 0.2 m (0.656 ft).
Joka kerta, kun uusi sy6tt6 tehdddn kohteessa Empty calibration -parametri tai Full
calibration -parametri, Blocking distance -parametri lasketaan automaattisesti uudelleen
talla kaavalla.
Jos laskennan tulos on arvo <0.1 m (0.33 ft), Blocking distance, jonka arvo on
0.1 m (0.33 ft), on edelleen kaytossa.

14 Endress+Hauser



Micropilot FMR20 Modbus RS485 Asentaminen

5.1.4 Laitteen suuntaus asennettaessa sailié6n

= Kohdista antenni niin, ettd se on kohtisuorassa vedenpintaan
s Kohdista reikéd asennuskorvakkeen kanssa mahdollisimman tarkasti séiliéseindman
suuntaan

A0028927

6 Laitteen suuntaus asennettaessa sdiliéén

Endress+Hauser 15



Asentaminen Micropilot FMR20 Modbus RS485

A0045325
7 Suuntaa anturi tuotteen kartion suuntaisesti

A Asennus sdddettdvdlld laippatiivisteelld
B Asennus FAU40 suunnattavalla yksikélld

ﬂ Hairiokaikujen valttdmiseksi kaytd kulmaan asennettuja metallilevyja (tarvittaessa)

16 Endress+Hauser



Micropilot FMR20 Modbus RS485 Asentaminen

5.1.5 Sateilykulma

W=2XDXtan%

A0046285

8 Sdteilykulman a, etdisyyden D ja sdteen leveyden halkaisijan W vilinen suhde

Sateilykulma mééritetddn a-kulmana, jossa tutka-aaltojen energiateho saavuttaa
maksimaalisen tehon tiheyden (3dB leveys). Mikroaaltoja lahetetadn myds signaalin
sateilykeilan ulkopuolelle ja ne voivat heijastua hairitsevista rakenteista.

Sateilykeilan halkaisija W sateilykulman a ja mittausetdisyyden D funktiona.

80 mm (3 in) antenni, jossa voi olla tulvantorjuntaputki, a 12 °
W=Dx0.21

Endress+Hauser 17



Asentaminen Micropilot FMR20 Modbus RS485

5.1.6 Mittaus muovisailidissa
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9 Mittaus muovisdilidssd, metallinen hdiritsevd rakenne sdilién ulkopuolella

1 Putki, putkitus
2 Tikkaat
3 Sdleaita, aitaus

Jos sailion ulompi seiné on valmistettu johtamattomasta materiaalista (esimerkiksi GFR:std),
mikroaallot voivat my6s heijastua sdilion ulkopuolella olevista hairitsevista rakenteista.

Varmista, ettd héiritsevid rakenteita ei ole valmistettu johtavasta materiaalista signaalin
sateilykeilassa (katso séteilykulmasta tiedot, miten séteilykeilan halkaisija lasketaan).

Jos tarvitset lisatietoja, ota yhteyttd valmistajaan.

5.1.7 Saasuojus
Ulkokayt6ssa suositellaan sédésuojan kayttoa.

Sddsuoja on tilattavissa lisdvarusteena ja yhdessa laitteen kanssa tuotteen rakenteen
kohdasta "Lisatarvike sisaltyy".
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A0046286

10  Sddsuojus
ﬂ Anturi ei ole kokonaan s&&suojan peittdma.

5.1.8 Tulvasuojaputken kaytto
Tulvasuojaputkea tulee kéyttda vapaakenttdasennuksissa ja/tai kdyttosovelluksissa, joissa on
tulvimisvaara.

Optimaaliset tulokset saavutetaan karkearakeisella materiaalilla ja kdyttamalla
tulvasuojaputkea.

Tulvasuojaputki on tilattavissa lisdvarusteena ja yhdessé laitteen kanssa tuotteen rakenteen
kohdasta "Lisatarvike sisaltyy".
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A0045326

11  Tulvasuojaputken toiminta

1 Tyhjatila

2 O-rengastiiviste (EPDM)
3 Blocking distance

4  Maks. pinnankorkeus

Putki ruuvataan suoraan anturiin ja se sulkee yhdistelmén O-renkaalla. Tdma tekee
tulvasuojaputkesta ilmatiiviin. Tulvatilanteessa putkeen muodostuva tyhja tila varmistaa
maksimitason havaitsemisen suoraan putken loppupééssa. Koska putken sisélld on Blocking
distance (kuollut alue), moninkertaisia kaikuja ei analysoida.

Tulvasuojaputken konfigurointiparametrit

Kuolleen alueen méaarittdminen, kun kaytetdéan tulvasuojaputkea
» Siirry kohtaan: Main menu - Setup - Advanced setup - Blocking distance
L~ Sy6td 100 mm (4 in).
Tee kartoitus tulvasuojaputken asennuksen jilkeen ja kun kuollut alue (Blocking
distance) on méiritetty

1. Siirry kohtaan: Setup - Confirm distance

L= Vertaa ndytossé olevaa etdisyytté todelliseen arvoon héirickaikukartoituksen
taltioinnin kdynnistamiseksi.
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2. Siirry kohtaan: Setup - Mapping end point
L~ T&ma parametri madrittaa etdisyyden, johon asti uusi kartoitus taltioidaan.

3. Siirry kohtaan: Setup - Present mapping
L~ Nayttda nykyisen etdisyyden, johon asti kartoitus on jo taltioitu.

5.1.9 Asennus asennuskiinnikkeelld, sdadettava

Asennuskiinnike on tilattavissa lisdvarusteena ja yhdessa laitteen kanssa tuotteen rakenteen
kohdasta "Lisatarvike siséltyy".

A0046287

12 Asennus asennuskiinnikkeelld, sdddettdvd

= Seind- tai sisdkattoasennus on mahdollista.
= Kohdista antenni asennuskiinnikkeen avulla kohtisuoraan tuotteen pintaan ndhden.

HUOMAUTUS

Asennuskiinnikkeen ja ldhettimen kotelon vélilla ei ole johtavaa liitosta.
Séhkdstaattinen varautuminen on mahdollista.
» Liitd asennuskiinnike paikalliseen potentiaalin tasausjarjestelméan.

5.1.10  Asennus ulkonevaan kannatinpalkkiin, jossa on niveltappi
Ulkoneva kannatinpalkki, seindkiinnike ja asennuskehys ovat saatavana lisdvarusteena.
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A0045327
13 Asennus ulkonevaan kannatinpalkkiin, jossa on niveltappi

A Ulkoneva kannatinpalkki, jossa seindkiinnike
B Ulkoneva kannatinpalkki, jossa asennustuki
C Ulkoneva, kddnnettdvd kannatinpalkki

5.1.11 Asennus vaakasuuntaisella asennuskiinnikkeella

Asennuskiinnike on tilattavissa yhdessa laitteen kanssa tuotteen rakenteen kohdasta
‘Lisatarvike sisaltyy".

A0045328

14 Asennus vaakasuuntaisella asennuskiinnikkeelld (ilman tulvasuojaputkea)

5.1.12  Asennus kd&nnettévéalld asennuskiinnikkeelld
Kaannettava asennuskiinnike on tilattavissa yhdessé laitteen kanssa tuotteen rakenteen
kohdasta "Lisatarvike sisaltyy".
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A0045329
15  Asennus, kddnnettdvd ja sdddettivd

A Ulkoneva kannatinpalkki, jossa seindkiinnike
B Ulkoneva kddnnettdvd ja sdddettdvd kannatinpalkki (laite kohdistetaan mitattavaan viliaineeseen)

5.1.13 FAU40 suunnattava yksikko

Antennin akselin voi kallistaa enintdén 15 “kaikkiin suuntiin, kun kéyt6ssa on suunnattava
yksikkd FAU40. Suunnattavalla yksikollé séteilykeila voidaan suunnata optimaalisesti
kiinteisiin jauhe-/raeaineisiin.

Suunnattava yksikké FAU40 on saatavana lisdvarusteena.

A0045332

16  Micropilot FMR20 suunnattavalla yksikélld

Endress+Hauser 23



Asentaminen Micropilot FMR20 Modbus RS485

5.1.14 Sadadettava laippatiiviste

Tutkan sdde voidaan suunnata optimaalisesti kiinteisiin jauhe- ja raeaineisiin sdadettavalld
laippatiivisteella.

Saadettava laippatiiviste voidaan tilata yhdessé laitteen kanssa kohdasta "Lisdtarvike sisaltyy"

S SRR S N

— - -— — - ——

AD045331

17 Micropilot FMR20, jossa sdddettdvd laippatiiviste

5.2 Asennuksen jédlkeen tehtéava tarkastus

O Onko laite tai kaapeli vaurioitunut (silmamaarainen tarkastus)?

O Onko laite suojattu asianmukaisesti sateelta ja suoralta auringonvalolta?
O Onko laite kiinnitetty kunnolla?

24 Endress+Hauser



Micropilot FMR20 Modbus RS485

Sahkokytkenta

6 Sdhkokytkenta

6.1 Johdinjérjestys

- DO/A(+)

+% %DI/B(—)
N ) B
— N =

18 FMR20 johdinjdrjestys, Modbus

1 Plus, ruskea johdin

Miinus, sininen johdin

Modbus DO/A (+), valkoinen johto
Modbus D1/B (-), musta johto

W

6.2 Sy6ttdjannite

5...30 Vpc

Laite tarvitsee ulkoisen virtaldhteen.
Paristokaytto

AD037750

Anturin langattoman Bluetooth®-tiedonsiirron voi kytked pois toiminnasta pariston elinidn

pidentdmiseksi.

Potentiaalintasaus
Ei edellytd erikoistoimenpiteitd potentiaalintasaukseen.

ﬂ Endress+Hauserilta voi tilata erilaisia virtalahteitd lisdtarvikkeina.

Endress+Hauser
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6.3 Laitteen kytkenta

6.3.1 Lohkopiirikaavio Modbus RS485 -liitdnnélle

RS485-liitanta tayttdd RS485-IS -erittelyn koskien kéyttdd rdjahdysvaarallisissa
ympaéristoissa.

1= DO/A(+) 2
DI/B(-) -

+ 2

A0037751

19  Lohkopiirikaavio Modbus RS485 -liitdnndlle

1 Laite, jossa Modbus-tietoliitkenne
2 Modbus master/RTU
3 Virransyéttd

RS485-véayldan voidaan liittdd enintddn 32 kayttajaa.
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1
+ +
/ 2
4 DO/ A(+) DO / A(+) .
D1/B(-) D1/B(-) m

AD038149

20  Lohkopiirikaavio Modbus RS485 -liitdnndlle, useita kdyttdjid

1 Virransyéttéd

2 Laite, jossa Modbus-tietoliikenne
3 Vayldpadte

4 Modbus master/RTU

ﬂ Véylékaapelin tulee olla tyypin A kenttévéyldkaapeli, jonka maksimipituus on
1200 m (3937 ft).

Jos laite on asennettu rdjahdysvaaralliseen ympdaristdén, kaapelin pituus ei saa ylittda
1000 m (3281 ft).

Pé&atevastus on liitettdvd RS485-vaylan molemmista péista.

6.3.2 Modbus RS485 viylan paatevastus
Véayldn paatevastus tulee asentaa RS485-IS:n médrityksen mukaan.

510Q
DO / A(+)

200Q
D1/B(-)

510Q

A0038150

21  Viyldn pddtevastus esitettynd RS485-1S:n mddrityksen mukaan
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6.4 Tarkistukset kytkennén jalkeen

0O Onko laite tai kaapeli vaurioitunut (silmaméaéarainen tarkastus)?
O Onko asennetuissa kaapeleissa asianmukaiset vedonpoistajat?
O Onko kaapelildpiviennit asennettu ja kiristetty pitavasti?

O Vastaako syo6ttdjénnite laitekilvesséd annettuja tietoja?

O Oikea napaisuus, onko liittimet kytketty oikein?

7 Kaytettavyys

7.1 Kayttd

= Modbus
= SmartBlue (sovellus) langattomalla Bluetooth® -tekniikalla
= Valikko-ohjaus ja yksittdisten parametritoimintojen lyhyet selitykset kéyttosovelluksessa

7.2 Kaytt6 langattomalla Bluetooth®-yhteydella

»N) |

————]

A0046293

22 Etdkaytté mahdollista langattoman Bluetooth®-yhteyden vdlitykselld

1 Ldhettimen virtaldhde
2 Smartphone / tabletti jossa SmartBlue (sovellus)
3 Ldhetin ja langaton Bluetooth®-yhteys
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7.3 Etdkaytt6 Modbus-protokollalla

i g
| (1B
=

-

|

\1

AD046459
23 Modbus-protokollan etdkdyttévaihtoehdot

Tietokone, jossa on Modbus-kdyttésovellus (asiakassovellus, terminaalisovellus jne.)
Etaldhetysyksikko (RTU), jossa Modbus (esimerkiksi Fieldgate FXA42)

Memograph M RSG45

Modbus RS485

Smartphone / tabletti, jossa SmartBlue (sovellus)

Modbus, jossa lihetin ja langaton Bluetooth®-yhteys

N o W N =

8 Jarjestelméan integrointi Modbus-protokollalla

8.1 Modbus RS485 -tieto

8.1.1 Modbus-asetukset
Seuraavat asetukset voidaan raatéléida Bluetoothilla ja Modbusilla.

Asetus Vaihtoehdot Oletus
Data bits 7,8 8
Parity Even, odd, none Even
Stop bits 1,2 1
Baud rate 1200, 2400, 4800, 9600, 19200 9600
Protocol RTU, ASCII RTU
Addressing 1..200 200
Minimum polling interval 500 ms

Endress+Hauser 29



Jarjestelmén integrointi Modbus-protokollalla

8.1.2 Modbus-toimintakoodit
Toimintakoodi Toimenpide Rekisterityyppi Kaskytyyppi
03 (0x03) Single / multiple read Holding Register Standard
06 (0x06) Single write Holding Register Standard
16 (0x10) Multiple write Holding Register Standard
8.1.3 Modbus-poikkeukset
Poikkeus Numero | Kuvaus
MB_EX_ILLEGAL_FUNCTION 01 (0x01) | Toimintakoodia ei tueta
MB_EX_ILLEGAL_DATA_ADDRESS | 02 (0x02) | Rekisteréity osoite ei ole saatavana
MB_EX_ILLEGAL DATA_VALUE 03 (0x03) | Data-arvo ei sallittu (esimerkiksi float32:n kirjoitus char8 -
rekKisteriin).
Koskee myds vain luku -rekistereihin kirjoittamista.

8.1.4 Modbus-erikoistietotyypit
Tietotyyppi Parametrikohtainen | Kuvaus
rekisterdinti
float32 2 Koska float32 koostuu neljésté tavusta, parametri, jonka datatyyppi on
(IEEE754) float32, on jaettava kahteen 16-tavuiseen sanaan, jotka ldhetetdan

Modbusin kautta. float32-tyyppisen parametrin lukemista varten on
luettava kaksi perdkkaista Modbus-rekisteria.

Micropilot FMR20 Modbus RS485

Modbus-rekisteri [n] Modbus-rekisteri [n+1]

Tavu A Tavu B Tavu C Tavu D

float32-arvo

uint32 / int32 | 2

Samat olosuhteet, jotka koskevat float32-datatyyppeja koskevat myos
uint32 / int32-datatyyppeja.

Modbus-rekisteri [n] Modbus-rekisteri [n+1]

Tavu A Tavu B Tavu C Tavu D

uint32 / Int32 arvo

string (char8 0.5 Koska merkkijonon yksi merkki tarvitsee vain yhden tavun, kaksi merkkié
array) on aina pakattu Modbus-rekisteriin. Lisdksi parametrin pituus, jossa
datatyyppind on jono, on rajoitettu 60 merkkiin.
Modbus-rekisteri [n] Modbus-rekisteri [n+1]
char8 [n] char8 [n+1] char8 [n+2] char8 [n+3]
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8.2 Modbus-protokollalla mitatut muuttujat

8 tarkeinté prosessiparametria on kartoitettu Modbus-osoitealueen ensimméisten osoitteiden
purskeparametreiksi. Tdmaé tarkoittaa, ettd nama parametrit voidaan lukea yhdell&
mittauslédhetykselld. Kaikki parametrit ovat saatavana Float32-muodossa.

ﬂ Rekisteriosoitetta on kasvatettava yhdella (rekisteriosoite +1), kun kdytat Memograph M
RSG45:t4 tai Fieldgate FXA30b Modbus -masteria. Taté voidaan my®s soveltaa muihin

mastereihin.
Modbus-osoite Parametrin nimi Kuvaus SI-yksikko
5000 MODB_PV_VALUE Taso linearisoitu Riippuu linearisointityypista
(PV)
5002 MODB_SV_VALUE Etaisyys (SV) m
5004 MODB_TV_VALUE Suhteellinen kaiun | dB
amplitudi (TV)
5006 MODB_QV_VALUE Lampotila (QV) °C
5008 MODB_SIGNALQUALITY Signaalin laatu -
5010 MODB_ACTUALDIAGNOSTIC | Nykyinen -
S diagnostiikkanume
ro
5012 MODB_LOCATION_LONGITU | Pituusasteen °
DE koordinaatti
5014 MODB_LOCATION_LATITUD | Leveysasteen °
E koordinaatti

9 Kayttéonotto ja kaytto

Tee ennen mittauspisteen kayttéénottoa asennuksen jalkeinen tarkastus ja kytkennan jélkeen
tehtdva tarkastus.

9.1 Kéayttoonotto SmartBluen (sovellus) valityksella

9.1.1 Laitevaatimukset

Kéayttéonotto SmartBluen vélitykselld onnistuu vain, jos laitteessa on Bluetooth-kytkentd
(Bluetooth-moduuli asennettu tehtaassa ennen toimitusta tai jalkiasennettu).
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9.1.2 SmartBlue-jarjestelmévaatimukset

SmartBlue-jarjestelmavaatimukset
SmartBlue on saatavana latauksena Google Play Storesta Android-laitteille ja iTunes Storesta
i0S-laitteille.
= Laitteet, joissa iOS:
iPhone 4S tai uudempi alkaen i0S 9:sté; iPad 2 tai uudempi alkaen iOS 9:st4; iPod touch, 5.
sukupolvi tai uudempi alkaen iOS 9:sté
» Android-laitteet:
Alkaen Android 4.4 KitKatista ja Bluetooth® 4.0:sta

9.1.3 SmartBlue App

1. Skannaa QR-koodi tai syotd "SmartBlue" App Storen hakukenttéan.
Le

ANDROID APP ON

P> Google Play JEH )
—

£ Download on the &O
o App Store

A0039186

24 Latauslinkki
Kéaynnistd SmartBlue.
Valitse laite ndytt66n tulevasta livelist-kohdasta.

4. Syo6téa kirjautumistiedot:
L~ Kayttdjatunnus: admin
Salasana: laitteen sarjanumero

5. Napauta kuvakkeita saadaksesi lisatietoja.

ﬂ Kun olet kirjautunut ensimmaisen kerran, muuta salasana!

9.1.4 Verhokéyrédn naytté6 SmartBluessa
Verhokéyrid voi ndyttda ja taltioida SmartBluessa.

Verhokayréan liséksi seuraavat arvot tulevat nayttoon:
= D = etéisyys

= L = pinnankorkeus

= A = absoluuttinen amplitudi

= Nayttokuvissa tallennetaan néytetty alue (zoomaustoiminto)
= Videojaksoissa tallennetaan koko ajan koko alue ilman zoomaustoimintoa
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A0029486
25  Verhokdyrdn ndytté (esimerkki) SmartBluessa Androidille
1  Taltioi video
2 Luo ndyttékuva
3 Naytd paikallisndytén valikko
4 Kdynnistd/lopeta videon taltiointi
5 Siirrd aikaa aika-akselilla
2
1 3
[dB] D 1977.4 mm L1222.6 mm A-50dB
0 ﬁll
-20 .
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5
A0029487
26  Verhokdyrdn ndytté (esimerkki) SmartBluessa iOS:lle
1 Taltioi video
2 Luo ndyttékuva
3 Ndytd paikallisndyton valikko
4 Kaynnistd/lopeta videon taltiointi
5 Siirrd aikaa aika-akselilla
33
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9.2

Pinnankorkeuden mittauksen konfigurointi kdyttoohjelmistolla

BD

100%

0%

A0045565

27 Konfigurointiparametrit kiinteiden jauhe-/raeaineiden pintamittaukseen

Mmoo

BD

Mittauksen referenssipiste
Distance

Level

Empty calibration (= nollapiste)
Full calibration (= mittausveli)
Blocking distance

9.2.1 SmartBlue-sovelluksella

1.

34

Siirry kohtaan: Setup - Distance unit

L~ Valitse pituuden yksikko etéisyyden laskentaan

Siirry kohtaan: Setup - Empty calibration

L= Madrita tyhja-etéisyys E (referenssipisteen R ja min. pinnankorkeuden keskindinen
etaisyys)

Siirry kohtaan: Setup - Full calibration

L~ Madrita tdynna-etéisyys F (mittausalue: maks. pinnankorkeus - min.
pinnankorkeus)

Siirry kohtaan: Setup - Distance

L~ Nayttaa nykyisen etdisyyden D, joka on mitattu referenssipisteesté (laipan
alareuna / anturin viimeinen kierre) pinnantasoon
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Diagnostiikka ja vianetsinta

5. Siirry kohtaan: Setup - Confirm distance

- Vertaa ndytdssé olevaa etdisyyttd todelliseen arvoon héiriokaikukartoituksen
taltioinnin kdynnistdmiseksi

6. Siirry kohtaan: Setup - Mapping end point
L~ T&ma parametri maarittaa etdisyyden, johon asti uusi kartoitus taltioidaan

7. Siirry kohtaan: Setup - Present mapping
L~ Nayttaa nykyisen etdisyyden, johon asti kartoitus on jo taltioitu

Setup - Confirm distance

9. Siirry kohtaan: Setup - Level
= Nayttdd mitatun pinnankorkeuden L

10. Siirry kohtaan: Setup - Signal quality
= Nayttda analysoidun pinnankorkeuden kaiun signaalin laadun

10

10.1  Yleiset viat

Diagnostiikka ja vianetsinta

Virhe

Mahdollinen syy

Korjaustoimenpide

Laite ei vastaa

Syéttdjannite ei vastaa
laitekilvessd ilmoitettua arvoa

Kayta oikeaa jannitetta

Syéttdjannitteen napaisuus on
vaara

Korjaa napaisuus

Kaapelit eivdt kosketa liittimié
kunnolla

Varmista kaapelin ja liittimen vélinen
séhkoékontakti

Modbus-tietoliikenne ei toimi

Modbus-signaalit on kytketty
vaarin

Kytke Modbus-signaalit oikein

Paasykoodi on aktivoitu

Sy6té paasykoodi

Laite mittaa vaarin

Maééritysvirhe

= Tarkasta ja korjaa parametrin maéritys
= Tee kartoitus

Néyttoarvot eivét ole
uskottavia (linearisointi)

SmartBlue ja Modbus aktiivisina
samanaikaisesti

Uloskirjaa Modbus ja kytke irti

tai

Uloskirjaa SmartBlue ja kytke irti (kytkenta
SmartBluen kautta on etusijalla)

Linearisoitu ldhtoarvo ei
uskottava

Linearisointivirhe

Tarkasta linearisointitaulukko
Tarkasta séilién valinta linearisointimoduulissa

Endress+Hauser

35




Diagnostiikka ja vianetsinta

Micropilot FMR20 Modbus RS485

10.2

Virhe - SmartBlue-toiminta

Virhe

Mahdollinen syy

Korjaustoimenpide

Laite ei ole nahtévissé live-listalla

Ei Bluetooth-liitdnt&&a

Ota Bluetooth-toiminto kéytté6n &lypuhelimessa
tai tabletissa

Anturin Bluetooth-toiminto on pois kéytosté,
suorita palautustoiminto

Laite ei ole nahtévissé live-listalla

Laita on jo liitetty
toiseen alypuhelimeen/
tablettiin

Vain yksi kaksipistekytkentd on muodostettu
anturin ja dlypuhelimen tai tabletin valille

Laite on nahtavissé live-listalla, mutta
sithen ei p4&std SmartBluen kautta

Android-paatelaite

Onko paikallinen toiminto sallittu sovellukselle,
hyvéksyttiinké se ensimmaisella kerralla?

GPS tai paikannustoiminto on aktivoitava
tietyille Android-versioille Bluetoothin kanssa

Aktivoi GPS - sulje sovellus kokonaan ja aloita
alusta - ota sovelluksen paikannustoiminto
Kayttoon

Laite on nahtavissa live-listalla, mutta
sithen ei p4&std SmartBluen kautta

Apple-paatelaite

Kirjaudu sisd&n normaalisti

Syoté kayttdjanimi "admin”

Syota alkuasetettu salasana (laitteen
sarjanumero), huomioi isot/pienet kirjaimet

Siséankirjautuminen SmartBluella ei ole
mahdollista

Laite otetaan kéytt66n
ensimmadista kertaa

Sy6té alkuasetettu salasana (laitteen
sarjanumero) ja vaihda. Huomioi isot/pienet
kirjaimet, kun sy6tét sarjanumeron.

Laitetta ei voi kdyttdd SmartBluella

Virheellinen salasana
syotettiin

Syéta oikea salasana

Laitetta ei voi kdyttdd SmartBluella

Salasana unohtui

Ota yhteys valmistajan huoltoon

Laitetta ei voi kdyttdd SmartBluella

Anturin lampétila on
liian korkea

Jos ympéristén lampéotila johtaa anturin
lampétilan nousuun >60 °C (140 °F), Bluetooth-
tietoyhteys otetaan ehka pois kéytosta.

Suojaa laite, eristé se ja anna sen jadhtya
tarvittaessa.

10.3

Kayttosovelluksen diagnostiikkatapahtuma

Jos laitteessa on ldsna diagnostiikkatapahtuma, tilasignaali ilmestyy kéyttdsovellukseen
ylavasemmalle alueelle vastaavan tapahtumatason symbolin kanssa NAMUR NE 107:n

mukaan:

= Failure (F)

= Function check (C)

= Qut of specification (S)

= Maintenance required (M)
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Korjaustoimenpiteiden hakeminen naytt66n

» Navigoi kohtaan Diagnostics -valikko

- Diagnostiikkatapahtumassa Actual diagnostics -parametri néytetadn
tapahtumatekstiné
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