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Despre acest document Micropilot FMR20 Modbus RS485

1 Despre acest document

1.1 Simboluri utilizate

1.1.1 Simboluri de siguranta

A\ PERICOL

Acest simbol va alerteaza cu privire la o situatie periculoasd. Neevitarea acestei situatii va avea
ca rezultat vatdmari corporale grave sau letale.

A\ AVERTISMENT
Acest simbol va alerteazd cu privire la o situatie periculoasa. Neevitarea acestei situatii poate
avea ca rezultat vatamari corporale grave sau letale.

A\ PRECAUTIE
Acest simbol va alerteaza cu privire la o situatie periculoasa. Neevitarea acestei situatii poate
avea ca rezultat vatdmari corporale minore sau medii.

NOTA
Acest simbol contine informatii despre proceduri si alte fapte care nu au ca rezultat vatdmari
corporale.

1.1.2 Simboluri pentru anumite tipuri de informatii si grafice

& Permis
Proceduri, procese sau actiuni care sunt permise

Interzis
Proceduri, procese sau actiuni care sunt interzise

B Sfat
Indicd informatii suplimentare

Referire la grafic

>

Mesaj de atentionare sau pas individual care trebuie respectat
8, &, B
Serie de pasi

Ly

Rezultatul unui pas

1,2,3..
Numere elemente

A B,C, ..
Vizualizari
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Micropilot FMR20 Modbus RS485 Instructiuni de siguranta de baza

1.2 Documentatie

Urmaétoarele tipuri de documentatii sunt disponibile in sectiunea Download a site-ului web
Endress+Hauser (www.endress.com/downloads):

ﬂ Pentru o prezentare generald a domeniului Documentatiei tehnice asociate, consultati
urmadtoarele:
s W@M Device Viewer (www.endress.com/deviceviewer): Introduceti numarul de serie
de pe placuta de identificare
s Aplicatia Endress+Hauser Operations: Introduceti numérul de serie de pe placuta de
identificare sau scanati codul matricei de pe placuta de identificare

1.3 Documentatie suplimentara

BA02115F
Instructiuni de operare a FMR20 Modbus pentru substante solide in vrac

TI01043K
Informatii tehnice RIA15

BA01170K
Instructiuni de operare RIA15

1.4 Marci comerciale inregistrate

Modbus®
Marca inregistratd a SCHNEIDER AUTOMATION, INC.

Apple®
Apple, logo-ul Apple, iPhone si iPod touch sunt mérci comerciale ale Apple Inc., inregistrate
pe teritoriul SUA si in alte tdri. App Store este un marcaj de serviciu al Apple Inc.

Android®
Android, Google Play si sigla Google Play sunt marci comerciale ale Google Inc.

Bluetooth®

Marca verbald si siglele Bluetooth® reprezintd marci comerciale inregistrate detinute de cétre
Bluetooth SIG, Inc. si orice utilizare a acestor marci de cdtre Endress+Hauser se efectueaza in
baza licentei. Alte marci comerciale si denumiri comerciale sunt cele ale respectivilor
proprietari.

2 Instructiuni de siguranta de baza

2.1 Cerinte pentru personal

Personalul de instalare, punere in functiune, diagnosticéri si intretinere trebuie sa

indeplineascd urmdtoarele cerinte:

» Specialistii instruiti calificati trebuie sd aibd o calificare relevantd pentru aceasta functie si
sarcind specificd.

» Personalul trebuie sd fie autorizat de cdtre proprietarul/operatorul unitatii.

Endress+Hauser 5
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Instructiuni de siguranta de baza Micropilot FMR20 Modbus RS485

» Sa fie familiarizat cu reglementdrile federale/nationale.

» Inainte de a Incepe activitatea, membrii personalului trebuie s& citeascé si s& incerce s&
inteleagd instructiunile din manual si din documentatia suplimentard, precum si
certificatele (in functie de aplicatie).

» Personalul trebuie sd respecte instructiunile si politicile generale.

Personalul de operare trebuie s& indeplineascd urmétoarele cerinte:

» Personalul este instruit si autorizat in conformitate cu cerintele sarcinii de cdtre
proprietarul/operatorul unitatii.

» Personalul respecta instructiunile din acest manual.

2.2 Utilizarea prevazuta

Aplicatie si medii de utilizare

Dispozitivul de mésurare descris In aceste instructiuni de utilizare este destinat masurarii
continue, fard contact, a nivelului de substante solide. Datoritd frecventei de functionare de
aprox. 26 GHz, puterii maxime radiate a impulsurilor de 5,7 mW si puterii medii de iesire de
0,015 mW, este permisd utilizarea si in afara recipientelor metalice inchise. Dacéd este utilizat
in afara recipientelor inchise, dispozitivul trebuie sa fie montat in conformitate cu
instructiunile din sectiunea ,Instalare”. Utilizarea dispozitivelor nu prezintd riscuri pentru
sanatate.

Daca sunt respectate valorile-limita specificate in ,Date tehnice” si conditiile enumerate in
manual si In documentatia suplimentard, dispozitivul de masurare poate fi utilizat numai
pentru urmdtoarele masuratori:

» Variabile de proces mdsurate: distanta

» Variabile de proces calculabile: volumul sau masa in orice forma de recipient

Pentru a asigura ramanerea dispozitivului de mésurare in stare corespunzatoare pentru durata

de operare:

» Utilizati dispozitivul de m&surare numai pentru medii la care materialele umezite in cadrul
proceselor prezintd un nivel adecvat de rezistenta.

» Respectati valorile limitd (consultati sectiunea ,Date tehnice”).

Utilizare incorecta
Producdtorul declind orice raspundere pentru prejudiciile provocate prin utilizarea incorecta
sau in alt scop decét cel prevazut in prezentul manual.

Clarificarea cazurilor-limita:

» In ceea ce priveste fluidele speciale si fluidele utilizate pentru curdtare, contactati
producatorul. Endress+Hauser va ofere cu pldcere asistentd privind clarificarea
proprietédtilor de rezistentd la coroziune a materialelor umezite, dar nu oferd niciun fel de
garantie si nu isi asuma nicio rdspundere.

Riscuri reziduale

Din cauza transferului de cdldurd de la proces, precum si disipdrii energiei in cadrul
componentelor electronice, temperatura carcasei componentelor electronice si a
ansamblurilor din interior se poate ridica la 80 °C (176 °F) in timpul functionérii. In timpul
functiondrii, senzorul poate atinge o temperaturd apropiatd de temperatura fluidului.
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Micropilot FMR20 Modbus RS485 Instructiuni de siguranta de baza

Pericol de arsuri din cauza contactului cu suprafetele!
» In cazul temperaturilor ridicate ale fluidului, asigurati protectie impotriva contactului,
pentru a preveni arsurile.

2.3 Siguranta la locul de munca

Pentru lucrul pe dispozitiv si cu acesta:
» Purtati echipamentul individual de protectie necesar in conformitate cu reglementarile
federale/nationale.

2.4 Siguranta operationala

Pericol de vdtdmare corporald!
» Utilizati dispozitivul numai daca este in stare tehnicd adecvatd, fara erori si defectiuni.
» Operatorul este responsabil pentru utilizarea fara interferente a dispozitivului.

Zona periculoasa

Pentru a elimina potentialul pericol pentru persoane sau pentru unitate atunci cand

dispozitivul este utilizat intr-o zona care necesita aprobare (de exemplu, protectie impotriva

exploziilor, siguranta echipamentelor sub presiune):

» Verificati pldcuta de identificare pentru a verifica dacé dispozitivul comandat poate fi
utilizat conform destinatiei de utilizare In zona care necesitd aprobare.

» Respectati specificatiile din documentatia suplimentara separata care face parte integrantd
din acest manual.

2.5 Siguranta produsului

Dispozitivul de mdsurare este proiectat in conformitate cu buna practica tehnologica pentru a
respecta cele mai recente cerinte de sigurantd; acesta a fost testat, iar la iesirea din fabricd,
starea acestuia asigura functionarea in conditii de siguranta. Acesta indeplineste standardele
de sigurantd si cerintele legale generale.

2.5.1 Marcaj CE

Sistemul de mdsurare indeplineste cerintele legale stipulate in directivele UE aplicabile.
Acestea sunt enumerate in Declaratia de conformitate UE corespunzdtoare impreund cu
standardele aplicate.

Producétorul confirma testarea cu succes a dispozitivului prin atasarea marcajului CE.

2.5.2 Conformitate EAC

Sistemul de méasurare indeplineste cerintele legale din directivele EAC aplicabile. Acestea sunt
listate In declaratia de conformitate EAC corespunzdtoare impreund cu standardele aplicate.

Producétorul confirma testarea cu succes a dispozitivului prin atasarea marcajului EAC.

2.6 Securitate IT

Furnizdm o garantie numai dacd dispozitivul este instalat si utilizat conform descrierii din
instructiunile de operare. Dispozitivul este echipat cu mecanisme de securitate pentru
protectie Impotriva oricdror modificdri accidentale ale setdrilor dispozitivului.

Endress+Hauser 7



Descrierea produsului Micropilot FMR20 Modbus RS485

Masurile de securitate IT aliniate cu standardele de securitate ale operatorilor si concepute
pentru a asigura protectie suplimentara pentru dispozitiv si transferul datelor de pe dispozitiv
trebuie sd fie implementate chiar de operatori.

2.7 Securitate IT specifica dispozitivului

2.7.1 Acces prin intermediul tehnologiei wireless Bluetooth®

Transmiterea semnalului prin tehnologie wireless Bluetooth® utilizeaza o tehnica

criptografica testatd de Fraunhofer AISEC

= Dispozitivul nu este vizibil prin tehnologia wireless Bluetooth® fara aplicatia SmartBlue

= O singurd conexiune punct la punct este stabilitd Intre un senzor si un smartphone sau o
tabletd

= [nterfata cu tehnologie wireless Bluetooth® poate fi dezactivatd din aplicatia SmartBlue

3 Descrierea produsului

3.1 Varianta constructiva a produsului

b— =r —5
s s

l—8

A0046292

1 Prezentare generald a materialelor

Antend de 80 mm (3 in)

Carcasd senzor; PVDF

Garniturd; EPDM

Conexiune de proces, partea din spate; PVDF
Presgarniturd de cablu; PA

Adaptor de canal; CuZn, placat cu nichel

Inel O; EPDM

Contrapiulitd; PA6.6

Inel de design; PBT-PC

Conexiune de proces, partea din fatd;, PVDF

O 0O NN WN =

[ee]
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Micropilot FMR20 Modbus RS485 Receptia la livrare si identificarea produsului

4 Receptia la livrare si identificarea produsului

4.1 Receptia bunurilor

Verificati urmdtoarele in timpul receptiei bunurilor:

= Codurile de comandd de pe bonul de livrare si eticheta produsului sunt identice?

= Bunurile sunt nedeteriorate?

= Datele de pe placuta de identificare corespund cu informatiile de comanda de pe bonul de
livrare?

= Daci este necesar (consultati pldcuta de identificare): Sunt furnizate Instructiunile de
siguranta (XA)?

Dacd nu este Indeplinita una dintre aceste conditii, contactati biroul de vanzari al
producatorului.

4.2 Identificarea produsului

Pentru identificarea dispozitivului de masurare sunt disponibile urmatoarele optiuni:

= Specificatiile de pe pldcuta de identificare

= Codul de comanda extins cu evidentierea caracteristicilor dispozitivului pe bonul de livrare

» Introduceti numadrul de serie de pe placutele de identificare In W@M Device Viewer
(www.endress.com/deviceviewer)

= Sunt afisate toate informatiile referitoare la dispozitivul de mésurare si sfera
documentatiei tehnice asociate.

» Introduceti numadrul de serie de pe placuta de identificare in
Aplicatia Endress+Hauser Operations sau utilizati Aplicatia Endress+Hauser Operations
pentru a scana codul matricei 2D (Codul QR) de pe placuta de identificare

~ Sunt afisate toate informatiile referitoare la dispozitivul de mésurare si sfera
documentatiei tehnice asociate.

4.3 Adresa producatorului

Endress+Hauser SE+Co. KG
Hauptstrafie 1
79689 Maulburg, Germania

Locul fabricatiei: consultati placuta de identificare.
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Receptia la livrare si identificarea produsului

Micropilot FMR20 Modbus RS485

4.4 Placuta de identificare
1
2 18
Order code: 3 19
Ser. no.: 4
Ext. ord. cd.: 5 20
©
oy
MWP: 8 21
Ta: 9 Tpmax:| 10
DevicelD: 11
Fw:[ 12 Dev.Rev.: 13 ex works
14 15 16
A - 22 X ”
e 17 23x-L000E o125
A0029096
2 Pldcutd de identificare a Micropilot
1 Adresa producdtorului
2 Denumire dispozitiv
3 Cod de comandd
4 Numdr de serie (Ser. no.)
5  Cod de comandd extins (Cod com. ext.)
6  Tensiune de alimentare
7 lesiri de semnal
8  Presiune de proces
9  Temperaturd ambiantd permisd (T,)
10 Temperaturd maximd de proces
11 IDdispozitiv
12 Versiune firmware (FW)
13 Revizie dispozitiv (Dev.Rev.)
14 Marcaj CE
15 Informatii suplimentare despre versiunea dispozitivului (certificate, omologdri)
16 RCM
17 Materiale in contact cu procesul
18  Sigld
19 Grad de protectie: de exemplu, IP, NEMA
20 Simbol certificat
21 Certificat si date specifice privind omologarea
22 Numdrul documentului cu instructiuni de sigurantd: de exemplu, XA, ZD, ZE

10
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Micropilot FMR20 Modbus RS485 Instalarea

23 Marcaj modificare
24 Cod matrice 2D (cod QR)
25 Data fabricatiei: anul-luna

Pe plicuta de identificare apar pana la 33 de caractere ale codului de comanda extins. in
cazul In care codul de comanda extins contine caractere suplimentare, acestea nu pot fi
afisate.

Totusi, codul de comand3 extins complet poate fi afisat si iIn meniul de operare al
dispozitivului: parametrul Extended order code 11la 3

5 Instalarea

Scoaterea protectiei pentru transport a cablului

In cazul dispozitivelor cu o conexiune de proces pe partea din spate ,FNPT1/2 conduit”,
racordul de protectie a cablului trebuie scos inainte de instalare.

10

w

3]

T mp

A0042437 A0042438 AD042439

&
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Instalarea Micropilot FMR20 Modbus RS485

5.1 Conditii de instalare

5.1.1 Tipuri de instalare

A0045309

®

3 Instalare pe perete, tavan sau stut

Instalare pe perete sau tavan, reglabild

Montat pe filetul din spate

Instalare orizontald in spatii inguste

Instalare pe tavan cu contrapiulitd (inclusd in pachetul de livrare)
Instalare cu garniturd cu flansd reglabild

Instalarea cu unitatea de aliniere FAU40

Mmoo 0w

Atentie!

= Cablurile senzorului nu sunt proiectate pentru a servi drept cabluri de sprijin. A nu se
utiliza pentru suspendare.

= Utilizati Intotdeauna dispozitivul In pozitie verticald In aplicatii in spatiu liber.

12 Endress+Hauser



Micropilot FMR20 Modbus RS485 Instalarea

5.1.2 Instalarea stutului

Pentru o masurare optimd, antena trebuie sd iasd in afara stutului. Interiorul stutului trebuie
sd fie neted si sd nu prezinte margini ascutite sau imbindri sudate. Dacd este posibil, marginea
stutului trebuie s fie rotunjita.

A0046282

4 Instalarea stutului

Lungimea maxima a stutului L depinde de diametrul stutului D.
Aveti In vedere limitele pentru diametrul si lungimea stutului.

Antena de 80 mm (3 in), cu instalare in interiorul stutului
= D: min. 120 mm (4,72 in)

» L:max. 205 mm (8,07 in) + D x 4,5

Antena de 80 mm (3 in), cu instalare in afara stutului

= D: min. 80 mm (3 in)

s [:max. D x 4,5

Endress+Hauser 13



Instalarea Micropilot FMR20 Modbus RS485

5.1.3 Pozitia pentru instalarea pe un recipient

BDY

A0045323

® 5  Pozitia de instalare pe un recipient

= Dacd este posibil, instalati senzorul astfel incat marginea inferioard a acestuia sd se afle in
interiorul recipientului.

= Distanta recomandatd A perete - marginea exterioara a stutului: ~ % din diametrul
recipientului. Indiferent de situatie, dispozitivul nu trebuie montat la mai putin de
15 cm (5,91 in) fatd de peretele recipientului.

= Nu instalati senzorul in mijlocul recipientului.

14 Endress+Hauser



Micropilot FMR20 Modbus RS485 Instalarea

= Evitati mdsurdtorile efectuate prin bariera de umplere.

= Evitati dispozitivele de fixare interne, precum limitatoarele.

= Nu se evalueaza niciun semnal in limitele Blocking distance (BD). Prin urmare, se poate
utiliza pentru suprimarea semnalelor de interferentd (de exemplu, efectele condensului) in
apropierea antenei.
O distanta automatd Blocking distance de minimum 0,1 m (0,33 ft) este configurata ca
standard. Totusi, este posibild suprascrierea manuald a acestei valori (este permisa si
valoarea 0 m (O ft)).
Calculare automata:
Blocking distance = Empty calibration - Full calibration - 0,2 m (0,656 ft).
La fiecare intrare noud pentru parametrul Empty calibration sau parametrul Full
calibration, parametrul Blocking distance se recalculeaza automat pe baza acestei formule.
In cazul in care rezultatul calculului este o valoare < 0,1 m (0,33 ft), Blocking distance de
0,1 m (0,33 ft) va continua sa fie utilizata.

5.1.4 Alinierea dispozitivului pentru instalare pe un recipient

= Aliniati antena perpendicular pe suprafata produsului
= Aliniati ochetul cu proeminenta spre peretele recipientului cat mai bine posibil

A0028927

6 Alinierea dispozitivului pentru instalare pe un recipient

Endress+Hauser 15



Instalarea Micropilot FMR20 Modbus RS485

A0045325
7 Alinierea senzorului cu conul produsului

A Instalare cu garniturd cu flansd reglabild
B Instalarea cu unitate de aliniere FAU40

ﬂ Pentru a evita ecourile de perturbare, folositi placi de metal instalate in unghi (dacé este
necesar)

16 Endress+Hauser



Micropilot FMR20 Modbus RS485 Instalarea

5.1.5 Unghi fascicul

W=2XDXtan%

A0046285

8 Relatia dintre unghiul fasciculului a, distanta D si diametrul corespunzdtor ldtimii fasciculului W

Unghiul fasciculului este definit ca unghiul a unde energia electrica a undelor radar atinge
jumatate din valoarea maxima a densitatii de putere (ldtime de band& 3 dB). Microundele
sunt, de asemenea, emise in afara fasciculului de semnal si pot fi reflectate de echipamentele

care interfereazd.
Diametrul fasciculului W ca functie de unghi al fasciculului a si distant& D.

Antena de 80 mm (3 in) cu sau faré tub de protectie la revérsare, a 12 °
W=Dx0,21

Endress+Hauser 17



Instalarea Micropilot FMR20 Modbus RS485

5.1.6 Masurarea In vase de plastic

mm
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A0029540

9 Mdsurdtoare intr-un vas de plastic cu echipament metalic, care interfereazd, in afara recipientului

1 Conductd, sistem de conducte
2 Scard
3 Grdtar, sind

Dacé peretele exterior al rezervorului este realizat dintr-un material neconducétor (de ex.
GFR) microundele pot fi, de asemenea, reflectate de echipamentele care interfereaza in afara
vasului.

Asigurati-va cd nu existd echipamente care interfereaza realizate dintr-un material
neconducator in fasciculul de semnal (pentru informatii privind calcularea diametrului latimii
fasciculului, consultati sectiunea despre unghiul fasciculului).

Pentru informatii suplimentare, contactati producatorul.

5.1.7 Carcasa de protectie impotriva intemperiilor
In cazul utilizarii in exterior este recomandat o carcasd de protectie impotriva intemperiilor.

Carcasa de protectie impotriva intemperiilor poate fi comandatad ca un accesoriu sau, impreund
cu dispozitivul, prin structura produsului ,,Accesoriu atasat”.
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10  Carcasd de protectie impotriva intemperiilor
ﬂ Senzorul nu este acoperit complet de carcasa de protectie impotriva intemperiilor.

5.1.8 Folosirea tubului de protectie la revarsare

In cazul instaldrii in cAmp deschis si/sau al aplicatiilor care prezint risc de revérsare, trebuie
utilizat un tub de protectie la revarsare.

Rezultate optime se obtin cu material cu granulatie grosiera si prin utilizarea unui tub de
protectie la revérsare.

Tubul de protectie la revarsare poate fi comandat ca un accesoriu sau, impreund cu
dispozitivul, prin structura produsului ,Accesoriu atasat”.

Endress+Hauser
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A0045326

11  Functia tubului de protectie la revdrsare

1  Spatiu gol

2 Inel O de etansare (EPDM)
3 Blocking distance

4 Nivel maxim

Tubul este infiletat direct pe senzor si izoleazd sistemul cu ajutorul unui inel O, facandu-1
etans. In caz de revérsare, spatiul gol care se formeaza in tub asigura o detectie definit3 a
nivelului maxim direct la capatul tubului. Deoarece Blocking distance se afld in interiorul
tubului, nu sunt analizate ecouri multiple.

Parametrii de configurare pentru tubul de protectie la revarsare

Configurarea distantei de blocare atunci cand se utilizeaza tubul de protectie la revarsare

» Navigati la: Main menu - Setup - Advanced setup - Blocking distance
& Introduceti 100 mm (4 in).

Efectuati o mapare dupa ce a fost instalat tubul de protectie la revarsare si a fost
configurata distanta de blocare

1. Navigatila: Setup > Confirm distance

-~ Comparati distanta afisatd cu valoarea reald pentru a incepe inregistrarea unei harti
a ecourilor de interferentd.
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2. Navigati la: Setup - Mapping end point
L~ Acest parametru stabileste distanta pana la care trebuie Inregistratd noua mapare.

3. Navigati la: Setup - Present mapping
L~ Afiseazd distanta panad la care o mapare a fost deja inregistrata.

5.1.9 Instalare cu consold de montare, reglabila

Consola de montare poate fi comandatd ca un accesoriu sau impreund cu dispozitivul, prin
structura produsului ,Accesoriu atasat”.

A0046287

12 Instalare cu consold de montare, reglabild

= Este posibild instalarea pe perete sau tavan.
= Cu ajutorul consolei de montare, pozitionati antena astfel incét sa fie perpendiculara pe
suprafata produsului.

Nu se stabileste o conexiune conductiva intre consola de montare si carcasa
transmitatorului.

Este posibil s existe incarcare electrostatica.

» Integrati consola de montare in sistemul de egalizare locald de potential.

5.1.10 Instalare grinda in consola, cu pivot
Grinda in consold, consola de perete si cadrul de montare sunt disponibile ca accesorii.
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A0045327
13 Instalare grindd in consold, cu pivot

A Grindd in consold cu consold de perete
B Grindd in consold cu cadru de montare
C  Grindd in consold, pivotabild

5.1.11 Instalare cu consolad de montare orizontala

Consola de montare poate fi comandatd Impreuna cu dispozitivul, prin structura produsului
»2Accesoriu inclus”.

A0045328

14 Instalare cu consold de montare orizontald (fdrd tub de protectie la revdrsare)

5.1.12 Instalare cu consola de montare pivotabila

Consola de montare pivotabild poate fi comandatd Impreuna cu dispozitivul, prin structura
produsului ,,Accesoriu inclus”.

22 Endress+Hauser



Micropilot FMR20 Modbus RS485 Instalarea

A0045329
15  Instalare, pivotabild si reglabild

A Grindd in consold cu consold de perete
B Grindd in consold pivotabild si reglabild (pentru a alinia dispozitivul cu fluidul de mdsurat)

5.1.13  Unitate de aliniere FAU40

Poate fi setat un unghi de inclinare de pana la 15 °in toate directiile pentru axa antenei
folosind unitatea de aliniere FAU40. Unitatea de aliniere este utilizatd pentru a directiona
optim fasciculul radar la substantele solide in vrac.

Unitatea de aliniere FAU4O este disponibild ca accesoriu.

A0045332

16  Micropilot FMR20 cu unitate de aliniere
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5.1.14 Garnitura cu flansa reglabila
Fasciculul radar poate fi directionat optim la substantele solide in vrac folosind garnitura cu
flansa reglabila.

Garniturd cu flansa reglabila poate fi comandata impreund cu dispozitivul, prin structura
produsului ,,Accesoriu inclus”.

S SRR S N

— - -— — - ——

AD045331

17 Micropilot FMR20 cu garniturd cu flansd reglabild

5.2 Verificare post-instalare
O Este dispozitivul sau cablul intact (inspectie vizuald)?
O Este dispozitivul protejat corespunzétor contra conditiilor umede si a luminii solare directe?

O Este dispozitivul asigurat corespunzétor?
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Conexiune electrica

6 Conexiune electrica

6.1 Alocarea cablului

- DO/A(+)

+% %DI/B(—)
N ) B
— N =

18 Alocarea cablului FMR20, Modbus

1 Fir bornd pozitivd, maro

Fir bornd negativd, albastru
Modbus DO/A (+), fir alb
Modbus D1/B (-), fir negru

W

6.2 Tensiunea de alimentare
5 la 30 VDC
Este necesara o sursd externd de alimentare.

Operare pe baterii

AD037750

Comunicarea cu tehnologie wireless cu Bluetooth® a senzorului poate fi dezactivata pentru a

madri durata de viatd a bateriei.

Egalizarea potentialului

Nu sunt necesare masuri speciale pentru egalizarea potentialului.

ﬂ Puteti comanda diverse unitdti de alimentare cu energie ca accesoriu de la Endress

+Hauser.

Endress+Hauser
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6.3 Conectarea dispozitivului
6.3.1 Schema-bloc a circuitului pentru conexiune Modbus RS485

Conexiunea RS485 corespunde cerintelor RS485-IS pentru utilizare In medii periculoase.

1= DO/A(+) 2
DI/B(-) -

+ 2

- +

A0037751
19  Schemd-bloc a circuitului pentru conexiune Modbus RS485

1 Dispozitiv cu comunicatie Modbus
2 Dispozitiv principal Modbus/RTU
3 Alimentare cu energie electricd

Pot fi conectati pand la 32 de utilizatori pe magistrala RS485.
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1
+ +
/ 2
4 DO/ A(+) DO / A(+) .
D1/B(-) D1/B(-) m

AD038149

20  Schemd-bloc a circuitului pentru conexiune Modbus RS485, utilizatori multipli

1 Alimentare cu energie electricd
Dispozitiv cu comunicatie Modbus
Terminatie de magistrald
Dispozitiv principal Modbus/RTU

oW N

ﬂ Cablul magistralei trebuie sa fie un cablu de magistrald de tip A cu o lungime maxima de
1200 m (3937 ft).

Daca dispozitivul este instalat intr-un mediu periculos, lungimea cablului nu poate fi
depasitd 1000 m (3281 ft).

La ambele capete ale magistralei RS485 trebuie conectatd o rezistentd terminald.

6.3.2 Rezistenta terminald magistralda Modbus RS485
Rezistenta terminald a magistralei trebuie s fie instalatd conform specificatiei RS485-IS.

510Q

200Q

510Q

A0038150

21  Reprezentarea rezistentei terminale a magistralei conform specificatiei RS485-IS
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6.4 Verificare post-conectare

O Este dispozitivul sau cablul intact (inspectie vizuald)?

O Prezintd cablurile montate o protectie corespunzdtoare contra tensiondrii?

O Sunt presgarniturile cablului montate si stranse bine?

O Tensiunea de alimentare corespunde cu specificatiile de pe placuta de identificare?

0O Nu exista polaritate inversd; este corectd alocarea bornelor?

7 Functionalitatea
7.1 Concept de functionare
= Modbus

= SmartBlue (aplicatie) prin intermediul tehnologiei wireless Bluetooth®
= Ghidare meniu cu explicatii scurte ale functiilor de parametri individuale in instrumentul de
operare

7.2 Operare prin intermediul tehnologiei wireless Bluetooth®

»N) |

A0046293

22 Posibilitdti de operare la distantd prin intermediul tehnologiei wireless Bluetooth®

1 Unitate de alimentare cu energie electricd a transmitdtorului
2 Smartphone/Tabletd cu (aplicatia) SmartBlue
3 Transmitdtor cu tehnologie wireless Bluetooth®
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7.3 Utilizare de la distanta prin protocolul Modbus

AD046459

3 Optiuni pentru utilizarea la distantd prin intermediul protocolului Modbus

Unitate de transmisie la distantd (RTU) cu Modbus (de exemplu, Fieldgate FXA42)
Memograph M RSG45

Modbus RS485

Smartphone/Tabletd cu (aplicatia) SmartBlue

2
1 Computer cu instrument de operare Modbus (aplicatie client, aplicatie terminal etc.)
2
3
4
5
6  Transmitdtor cu tehnologie wireless Modbus si Bluetooth®

8 Integrarea sistemului prin protocolul Modbus

8.1 Informatii Modbus RS485

8.1.1 Setari Modbus
Urmadtoarele setdri pot fi particularizate prin Bluetooth si Modbus.

Setare Optiuni Default (implicit)
Biti de date 7,8 8

Paritate Pard, impar4, niciuna Para

Biti de stop 1,2 1

Vitezé de transfer 1200, 2400, 4800, 9600, 19200 9600

Protocol RTU, ASCII RTU

Adresare 11a 200 200

Interval minim de interogare 500 ms
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8.1.2 Coduri de functii Modbus

Cod functie Actiune Tip de registru Tip de comanda
03 (0x03) Citire simpla/multipla Registru exploatatie Standard
06 (0x06) Scriere simpla Registru exploatatie Standard
16 (0x10) Scriere multipla Registru exploatatie Standard

8.1.3 Exceptii Modbus

Exceptie

Numar Descriere

MB_EX_ILLEGAL FUNCTION

01 (0x01) | Codul functie nu este suportat

MB_EX_ILLEGAL_DATA_ADDRESS | 02 (0x02) | Adresa registrului nu este disponibila

MB_EX_ILLEGAL DATA_VALUE 03 (0x03) | Valoarea datelor nu este permisa (de ex., scrierea unui float32 intr-

un registru char8 ).
Valid si pentru registre doar in citire.

8.1.4 Tipuri de date speciale Modbus

Tip date Registre per | Descriere
parametru
float32 2 Intrucat un float32 cuprinde patru octeti, un parametru cu float32 ca tip de date trebuie
(IEEE754) divizat in doud cuvinte de 16 biti care sunt transmise prin Modbus. Pentru a citi un
parametru de tip float32, trebuie citite, asadar, doud registre Modbus consecutive.
Registru Modbus [n] Registru Modbus [n+1]
Octet A Octet B Octet C Octet D
Valoare float32
uint32 / 2 Aceleasi conditii care se aplicd pentru tipurile de date float32 se aplicd si pentru tipurile
int32 de date uint32 / int32.
Registru Modbus [n] Registru Modbus [n+1]
Octet A Octet B Octet C Octet D
Valoare uint32 / Int32
string (vector | 0.5 Intrucat un singur caracter dintr-un sir de caractere necesita numai un octet, doua

char8)

caractere sunt intotdeauna impachetate intr-un registru Modbus. In plus, lungimea unui
parametru cu string ca tip de date este limitatd la 60 de caractere.

Registru Modbus [n] Registru Modbus [n+1]

char8 [n] char8 [n+1] char8 [n+2] char8 [n+3]

30

Endress+Hauser



Micropilot FMR20 Modbus RS485

Punere in functiune si utilizare

8.2 Variabile masurate prin intermediul protocolului Modbus

Cel mai importanti 8 parametri de proces sunt mapati ca parametri rafald la primele adrese
din intervalul de adresa Modbus. Aceasta Inseamnd cd acesti parametri pot fi cititi intr-o
singurd transmisie de masurare. Toti parametrii sunt disponibili In formatul Float32.

ﬂ Adresa registrului trebuie incrementaté cu unu (adresa registrului +1) atunci cand se
utilizeaza dispozitivul principal Memograph M RSG45 sau Modbus Fieldgate FXA30b.
Acest lucru se poate aplica si pentru alte dispozitive principale.

Adresa Modbus Nume parametru Descriere Unitate SI
5000 MODB_PV_VALUE Nivel liniarizat Depinde de tipul de liniarizare
(PV)
5002 MODB_SV_VALUE Distanta (SV) m
5004 MODB_TV_VALUE Amplitudine dB
relativd a ecoului
(TV)
5006 MODB_QV_VALUE Temperaturd (QV) |°C
5008 MODB_SIGNALQUALITY Signal quality -
(Calitate semnal)
5010 MODB_ACTUALDIAGNOSTIC | Numar -
S diagnosticare
curent
5012 MODB_LOCATION_LONGITU | Coordonata de °
DE longitudine
5014 MODB_LOCATION_LATITUD | Coordonata de °
E latitudine
9 Punere in functiune si utilizare

Efectuati verificarea post-instalare si verificarea post-conectare Inainte de punerea in
functiune a punctului de mésurare.

9.1 Punerea in functiune prin intermediul SmartBlue (aplicatie)

9.1.1 Cerinte dispozitiv

Punerea in functiune prin SmartBlue este posibild numai daca dispozitivul are capacitate
Bluetooth (modulul Bluetooth instalat in fabricd inainte de livrare sau modernizat).

Endress+Hauser
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9.1.2 Cerinte sistem SmartBlue

Cerinte sistem SmartBlue
Aplicatia SmartBlue poate fi descdrcatd din Google Play Store pentru dispozitive Android si din
iTunes Store pentru dispozitive iOS.
= Dispozitive cu iOS:
iPhone 4S sau versiune mai recenta decat iOS 9; iPad 2 sau versiune mai recentd decéat iOS
9; iPod touch generatia a 5-a sau versiune mai recentd decat iOS 9
= Dispozitive cu Android:
Tncepand cu versiunile Android 4.4 KitKat si Bluetooth® 4.0

9.1.3 Aplicatie SmartBlue

1. Scanati codul QR sau introduceti ,SmartBlue” in cAmpul de cdutare al App Store.

L
ANDROID APP ON
P> Google Play .

Download on the

. App Store

A0039186

24 Legdturd de descdrcare
Porniti SmartBlue.
Selectati dispozitivul din lista afisatd iIn modul conectat.

4. Introduceti datele de conectare:

t~ Nume de utilizator: admin
Parola: numarul de serie al dispozitivului

5. Atingeti pictogramele pentru informatii suplimentare.

ﬂ Dupé prima conectare, modificati parola!

9.1.4 Afisare curba infasuratoare in SmartBlue
Curbele infdsuratoare pot fi afisate si inregistrate in SmartBlue.

Pe langa curba infasurétoare, sunt afisate urméatoarele valori:
= D =Distanta

= [ = Nivel

= A = Amplitudine absoluta

= In cazul capturilor de ecran, este salvati sectiunea afisaté (functie zoom)
= In cazul secventelor video, este salvatd intotdeauna intreaga zond fard functia zoom
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25 Afisare curbd infdsurdtoare (esantion) in SmartBlue pentru Android

Inregistrare clip video

Creare capturd de ecran

Afisare meniu de mapare
Pornire/oprire inregistrare clip video
Schimbare duratd pe axd duratd

v N =

A0029486

w N

L] [A] Close
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26  Afisare curbd infdsurdtoare (esantion) in SmartBlue pentru iOS

Inregistrare clip video

Creare capturd de ecran

Afisare meniu de mapare
Pornire/oprire inregistrare clip video
Schimbare duratd pe axd duratd

v W N =
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9.2 Configurarea masurarii nivelului prin software-ul de operare
R
BD
100%
E D
F

0%

A0045565

27 Parametri de configurare pentru mdsurarea nivelului de substante solide in vrac

Punct de referintd al mdsurdtorii
Distance

Level

Empty calibration (= punct zero)
Full calibration (= interval)

BD Blocking distance

oD

9.2.1 Prin SmartBlue
1. Navigatila: Setup - Distance unit
L~ Selectati unitatea de lungime pentru calcularea distantei
2. Navigati la: Setup - Empty calibration
L= Specificati distanta de gol E (distanta de la punctul de referinté R la nivelul minim)
3. Navigati la: Setup - Full calibration
L= Specificati distanta completd F (intervalul: nivel max. - nivel min.)
4. Navigati la: Setup - Distance

“~ Prezintd distanta D m&suratd momentan de la punctul de referintad (marginea
inferioard a flansei/ultimul filet al senzorului) la nivel

5. Navigati la: Setup - Confirm distance

-~ Comparati distanta afisatd cu valoarea reald pentru a incepe inregistrarea unei harti
a ecourilor de interferentd
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6. Navigatila: Setup - Mapping end point

L~ Acest parametru stabileste distanta pand la care trebuie inregistratd noua mapare
7. Navigati la: Setup - Present mapping

L~ Afiseazd distanta pand la care o mapare a fost deja inregistrata

Setup - Confirm distance

Navigati la: Setup - Level

= Prezinta nivelul méasurat L

10. Navigati la: Setup - Signal quality

- Afiseaza calitatea semnalului ecoului de nivel analizat

10

10.1

Diagnosticarea si depanarea

Erori generale

Eroare

Cauza posibild

Remediu

Dispozitivul nu rdspunde la
comenzi

Tensiunea de alimentare nu
corespunde cu specificatia de pe
placuta de identificare

Aplicati o tensiune corectd

Polaritatea tensiunii de alimentare
este incorectd

Corectati polaritatea

Cablurile nu fac contact cu bornele in
mod corespunzator

Asigurati contactul electric intre cablu si
bornd

Comunicatia Modbus nu
functioneaza

Semnale Modbus conectate incorect

Conectati in mod corect semnalele Modbus

Codul de acces este activat

Enter access code (Introducere cod de acces)

Dispozitivul efectueaza
masurétorile incorect

Eroare de configurare

= Verificati si corectati configurarea
parametrului
s Efectuati maparea

Valorile afisate nu sunt
plauzibile (liniarizare)

SmartBlue si Modbus active simultan

Inchideti sesiunea Modbus si deconectati
sau

Inchideti sesiunea SmartBlue si deconectati
(conexiunea prin SmartBlue are prioritate)

Valoarea de iesire liniarizatd nu
este plauzibild

Eroare de liniarizare

Verificati tabelul de liniarizare
Verificati selectarea recipientului in modulul
de liniarizare

Endress+Hauser
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Micropilot FMR20 Modbus RS485

10.2

Eroare - utilizare SmartBlue

Eroare

Cauza posibila

Remediu

Dispozitivul nu este vizibil in lista
din modul conectat

Nu existd conexiune
Bluetooth

Activati functia Bluetooth pe smartphone sau
tabletd

Functia Bluetooth a senzorului este dezactivatd;
efectuati secventa de recuperare

Dispozitivul nu este vizibil in lista
din modul conectat

Dispozitivul este deja
conectat cu
alt(d)smartphone/tabletd

O singuré conexiune punct la punct este stabilitd
Intre un senzor si un smartphone sau o tableta

Dispozitivul este vizibil in lista din
modul conectat, dar nu poate fi
accesat prin SmartBlue

Dispozitiv final Android

Este functia locatiei permisa pentru aplicatie? A
fost aprobaté prima datd?

GPS sau functia de pozitionare trebuie activate
pentru anumite versiuni de Android in asociere
cu Bluetooth

Activati GPS - inchideti complet aplicatia si
reporniti - activati functia de pozitionare pentru
aplicatie

Dispozitivul este vizibil in lista din
modul conectat, dar nu poate fi
accesat prin SmartBlue

Dispozitiv final Apple

Conectati-va ca standard

Introduceti numele de utilizator ,admin”
Introduceti parola initiald (numar de serie
dispozitiv) fiind atenti la folosirea literelor
minuscule/majuscule

Nu este posibila conectarea prin
SmartBlue

Dispozitivul este pus in
functiune pentru prima data

Introduceti parola initiald (numérul de serie al
dispozitivului) si modificati. Cand introduceti
numadrul de serie, fiti atenti la minuscule/
majuscule.

Dispozitivul nu poate fi utilizat prin
SmartBlue

Parola introdusa este
incorectd

Introduceti parola corectd

Dispozitivul nu poate fi utilizat prin
SmartBlue

Am uitat parola

Contactati departamentul de service al
producatorului

Dispozitivul nu poate fi utilizat prin
SmartBlue

Temperatura senzorului este
prea mare

Dacd temperatura ambiantd genereazd o
temperaturd ridicata a senzorului

>60 °C (140 °F), comunicarea prin Bluetooth ar
putea fi dezactivata.

Ecranati dispozitivul, izolati-1 si réciti-1, dacd este
necesar.

10.3

Eveniment de diagnosticare in instrumentul de operare

Dacd un eveniment de diagnosticare este prezent in dispozitiv, semnalul de stare apare in
zona de stare din partea stangd sus a instrumentului de operare, impreund cu simbolul
corespunzdtor in conformitate cu NAMUR NE 107:

36
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= Failure (F)

= Function check (C)

= Qut of specification (S)

= Maintenance required (M)

Interogarea méasurilor de remediere
» Navigati la meniul Diagnostics

- In parametrul Actual diagnostics, evenimentul diagnosticat este afisat cu un text de
eveniment
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