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Sobre este documento
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1 Sobre este documento

1.1 Funcdo do documento

Essas Instrucdes de operacgéo fornecem todas as informacdes que sdo necessarias em varias
fases do ciclo de vida do equipamento, incluindo:
= [dentificacdo do produto

» Aceitacdo de recebimento

s Armazenamento

= [nstalacéo

= Conexdo

= Operacdo

= Comissionamento

» [ocalizacédo de falhas

= Manutencéo

= Descarte

1.2 Simbolos usados

1.2.1  Simbolos de seguranca

Este simbolo alerta sobre uma situacdo perigosa. Se esta situacdo néo for evitada, poderdo
ocorrer ferimentos sérios ou fatais.

A ATENCAO
Este simbolo alerta sobre uma situacdo perigosa. A falha em evitar esta situacdo pode
resultar em sérios danos ou até morte.

A CUIDADO
Este simbolo alerta sobre uma situacédo perigosa. A falha em evitar esta situacdo pode
resultar em danos pequenos ou médios.

AVISO

Este simbolo contém informag8es sobre procedimentos e outros dados que néo resultam
em danos pessoais.

1.2.2  Simbolos para determinados tipos de informacoes e graficos

) Permitido
Procedimentos, processos ou a¢des que sdo permitidos

Preferido
Procedimentos, processos ou a¢des que sdo recomendados

Proibido

Procedimentos, processos ou a¢des que sdo proibidos
B3 Dica

Indica informacéo adicional

Consulte a documentacéo

«

Referéncia ao gréfico

>

Aviso ou etapa individual a ser observada

1, 2,3
Série de etapas
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Lo

Resultado de uma etapa

Operacéo através da ferramenta de operacéo

Parémetro protegido contra gravacéo

1,2,3,..
Numeros de itens

A B,C, ...
Visualizag¢des

A — [@ Instrucdes de seguranca
Observe as instrucdes de seguranca contidas nas instru¢des de operacdo correspondentes

1.3 Documentacéo

Os tipos de documentacédo a sequir também estdo disponiveis na area de download do site
Endress+Hauser (www.endress.com/downloads):

ﬂ Para as caracteristicas gerais do escopo da documentac&o técnica associada, consulte o
seguinte:
s W@M Device Viewer (www.endress.com/deviceviewer): insira o numero de série da
etiqueta de identificacéo
s Endress+Hauser Operations App: digite o numero de série da etiqueta de
identificacdo ou analise o c6digo da matriz 2-D (cédigo QR) na etiqueta de
identificacéo

1.3.1 Informacdes técnicas (TI)

Auxilio de planejamento
O documento contém todos os dados técnicos do equipamento e fornece uma visdo geral
dos acessorios e outros produtos que podem ser solicitados para o equipamento.

1.3.2  Resumo das instruc¢des de operacdo (KA)

Guia que leva rapidamente ao primeiro valor medido
O Resumo das instrucdes de operacdo contém todas as informacdes essenciais desde o
recebimento até o comissionamento inicial.

1.3.3  Instrucgdes de seguranca (XA)

Dependendo da aprovagdo, as seguintes Instrucdes de seguranca (XA) sdo fornecidas
juntamente com o equipamento. Elas sdo parte integrante das instru¢des de operacéo.

ﬂ A etiqueta de identificacdo indica as Instru¢des de sequranca (XA) que séo relevantes
ao equipamento.

1.4 Termos e abreviacdes

BA

Tipo de documento "Instru¢des de operacédo"

KA

Tipo de documento "Resumo das instru¢des de operac¢ao”
TI

Tipo de documento "Informacdes técnicas'

Endress+Hauser
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SD
Tipo de documento "Documentacéo especial"

XA
Tipo de documento "Instrucées de seguranca"

PN
Pressdo nominal

MWP
MWP (pressdo maxima de trabalho/presséo max. de processo)
O MWP também pode ser encontrado na etiqueta de identificacéo.

ToF
Tempo de Voo (Time of Flight)

FieldCare
Ferramenta de software dimensionével para configuracédo e solucdes integradas de
gerenciamento de ativos da planta

DeviceCare
Software de configuracéo universal para Endress+Hauser HART, PROFIBUS,
FOUNDATION Fieldbus e equipamentos de campo Ethernet

DTM

Device Type Manager (gerenciador do tipo de equipamento)
g, (valor DK)

Constante dielétrica relativa

Ferramenta de operacédo

O terno "ferramenta de operacéo" é usado no lugar do seguinte software operacional:

= FieldCare / DeviceCare, para operacdo através de comunicacdo HART e PC

= SmartBlue (aplicativo) para operacéo utilizando um smartphone ou tablet Android ou
i0S

BD

Distancia de bloqueio (Blocking distance - BD): nenhum sinal ¢ analisado dentro da BD.

PLC
Controlador 16gico programavel (PLC)

1.5 Marcas registradas

HART®

Marca registrada do grupo FieldComm, Austin, Texas, EUA
Apple®

Apple, o logotipo da Apple, iPhone e iPod touch sdo marcas registradas da Apple Inc., nos
EUA e outros paises. App Store é uma marca de servico da Apple Inc.

Android®
Android, Google Play e o logo da Google Play sdo marcas registradas da Google Inc.

Bluetooth®

A marca Bluetooth® e seus logotipos sdo marcas registradas de propriedade da Bluetooth
SIG, Inc. e qualquer uso de tais marcas por parte da Endress + Hauser esta sob licenca.
Outras marcas registradas e nomes comerciais sdo aqueles dos respectivos proprietarios.

Endress+Hauser 7
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2 Instrucdes de seguranca basica

2.1 Especificacdes para o pessoal

O pessoal para a instalacdo, comissionamento, diagnésticos e manutencédo deve preencher

as seqguintes especificac¢des:

» Especialistas treinados e qualificados devem ter qualificacdo relevante para esta funcéo
e tarefa especifica.

» Funciondrios devem estar autorizados pelo dono/operador da planta.

Estar familiarizados com as requlamentac6es nacionais/federais.

» Antes de iniciar o trabalho, funcionarios devem ler e entender as instru¢des no manual
e documentagdo complementar, bem como os certificados (dependendo da aplicacéo).

» Funcionérios devem sequir instrugdes e respeitar as politicas gerais.

v

O pessoal de operacgdo deve preencher as sequintes especificacdes:

» Funcionérios sdo instruidos e autorizados de acordo com as especificacfes da tarefa
pelo proprietario-operador das instalacdes.

» Funcionérios sequem as instru¢des desse manual.

2.2 Uso indicado

Aplicacdo e meio

O medidor descrito nestas Instrucdes de Operacéo é designado para medicéo de nivel
continua e sem contato de sélidos. Por causa de sua frequéncia de operacéo de aprox.

26 GHz, uma poténcia pulsada irradiada de 5.7 mW e uma poténcia de saida média de
0.015 mW, o uso fora de recipientes metélicos fechados também é permitido. Se operado
fora de recipientes fechados, o equipamento deve ser montado de acordo com as instrugdes
na secéo 'Instalacdo". A operacéo dos equipamentos ndo apresenta nenhum risco a saude.

Se os valores limite especificados nos "Dados técnicos'e as condic6es listadas no manual e
documentacdo adicional forem observados, o medidor pode ser usado apenas para as
seqguintes medices:

» Variaveis do processo medidas: distancia

» Variaveis de processo calculaveis: volume ou massa em qualquer forma de recipiente

Para garantir que o medidor permaneca em condi¢es apropriadas para o tempo de

operacéo:

» Use o medidor somente para meios para os quais as partes molhadas do processo
possuem um nivel adequado de resisténcia.

» Observe os valores limites (consulte "Dados técnicos").

Uso incorreto
O fabricante néo é responsavel por danos causados pelo uso incorreto ou néo indicado.

Clarificacéo de casos limitrofes:

» Em relacdo a meios especiais e meios usados para limpeza, favor entrar em contato com
o fabricante. A Endress+Hauser ficara feliz de ajudar a esclarecer as propriedades
resistentes a corrosdo das partes molhadas, mas néo aceita qualquer garantia ou
responsabilidade.

Risco residual

Devido a transferéncia de calor do processo assim como a dissipacdo de energia dentro dos
componentes eletrénicos, a temperatura do invélucro dos componentes eletrénicos e dos
conjuntos ali contidos pode aumentar para 80 °C (176 °F) durante a operagdo. Quando em
operacdo, o sensor pode alcancar uma temperatura proxima a temperatura média.

Perigo de queimaduras do contato com as superficies!
» Em casos de temperaturas de midia elevadas, certifique-se de que haja prote¢éo contra
contato para evitar queimaduras.

8 Endress+Hauser
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2.3 Seguranca no local de trabalho

Ao trabalhar no e com o equipamento:
» Use o equipamento de protecdo individual de acordo com as reqgulamentacdes federais/
nacionais.

2.4 Seguranca da operacdo

Risco de ferimento!

» Opere o equipamento apenas se estiver em condicdo técnica adequada, sem erros e
falhas.

» O operador é responsavel pela operacéo livre de interferéncias do equipamento.

Modificacoes aos equipamentos

N&o séo permitidas modifica¢des néo autorizadas no equipamento, pois podem causar
riscos imprevistos:
» Se, mesmo assim, for necessério fazer modificacdes, consulte o fabricante.

Reparo

Para garantir a continua sequranca e confiabilidade da operacéo:

» Faca reparos no equipamento somente se estes forem expressamente permitidos.

» Observe as requlamentacdes nacionais/federais referentes ao reparo de um
equipamento elétrico.

» Use apenas pecas de reposicéo e acessorios originais do fabricante.

Area classificada

Para eliminar o risco de danos as pessoas ou as instala¢des quando o equipamento for

usado em areas relacionadas a aprovacdo (por exemplo, protecdo contra exploséo,

seguranca em equipamentos pressurizados):

» Verifique na etiqueta de identificacdo se o equipamento solicitado pode ser colocado
em seu uso intencional na area relacionada a aprovacéo.

» Observe as especifica¢des na documentacéo adicional separada que é parte integral
deste manual.

2.5 Seguranca do produto

Este medidor foi projetado de acordo com boas praticas da engenharia para atender a
requisitos de seguranca de ponta, foi testado e deixou a fabrica em uma condi¢do na qual
sua operacdo é segura. Atende as normas gerais de seguranca e aos requisitos legais.

2.5.1 Identificacdo CE

O sistema de medicdo atende aos requisitos legais das Diretrizes UE. Elas estdo listadas na
Declaracdo de Conformidade EU correspondente junto com as normas aplicadas.

O fabricante confirma que o equipamento foi testado com sucesso com base na
identificacdo CE fixada no produto.

2.5.2 Conformidade EAC

O sistema de medicdo atende aos requisitos legais das diretrizes EAC aplicaveis. Elas estdo
listadas na Declaragéo de Conformidade EAC correspondente junto com as normas
aplicadas.

O fabricante confirma que o equipamento foi testado com sucesso com base na
identificacdo EAC fixada no produto.
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2.6 Seguranca de TI

Nossa garantia é vélida apenas se o equipamento for instalado e usado como descrito nas
instrucdes de operacdo. O equipamento conta com mecanismos de seguranga para proteger
suas configuracdes contra alteracdes acidentais.

A seguranca de TI estd alinhada com as normas de seguranca ao operador e sdo
desenvolvidas para fornecer protecdo extra ao equipamento e a transferéncia de dados do
equipamento pelos préprios operadores.

2.7 Seguranca de TI especifica do equipamento

2.7.1  Acesso através da tecnologia sem fio Bluetooth®

A transmissdo de sinal através da tecnologia sem fio Bluetooth® usa uma técnica

criptogréfica testada pelo Fraunhofer AISEC

= O equipamento ndo é visivel através da tecnologia sem fio Bluetooth® sem o aplicativo
SmartBlue

= E estabelecida somente uma conex&o ponto a ponto entre um sensor e um smartphone
ou tablet

= A interface de tecnologia sem fio Bluetooth® pode ser desativada através do
SmartBlue,FieldCare e DeviceCare

Endress+Hauser
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Descricao do produto

3.1 Design do produto

®1

O 00N WN =

Visdo geral dos materiais

Antena de 80 mm (3 in)

Invélucro do sensor; PVDF

Vedagdo; EPDM

Conexdo de processos, lateral traseira; PVDF
Prensa-cabo; PA

Adaptador de conduite; CuZn niquelado
O-ring; EPDM

Contra-porca; PA6.6

Desenho do anel; PBT-PC

Conexdo de processos, lateral dianteira; PVDF

A0046292
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4 Recebimento e identificacdo do produto

4.1 Recebimento do produto

Verifique o seguinte durante o recebimento do produto:

= Os codigos de pedidos na nota de entrega e na etiqueta do produto sdo idénticos?

= Os produtos estdo intactos?

= Os dados na etiqueta de identificacdo correspondem as informagdes para pedido na nota
de entrega?

= Se exigido (consulte etiqueta de identificacdo): as instru¢des de sequranca (XA)
fornecidas?

ﬂ Se uma dessas condi¢des néo for atendida, entre em contato com o escritério de
vendas do fabricante.

4.2 Identificacdo do produto

As seguintes opcdes estéo disponiveis para a identificacdo do medidor:

= Especificacfes da etiqueta de identificacdo

= Cddigo do pedido estendido com detalhamento dos recursos do equipamento contidos na
nota de entrega

» Insira o numero de série das etiquetas de identificacdo no W@M Device Viewer
(www.endress.com/deviceviewer)

= E exibida toda a informagéo sobre o medidor e seu escopo de documentagéo técnica
associada.

» Insira um numero de série na etiqueta de identifica¢do no
App de operacbes da Endress+Hauser ou use o App de operagbes da Endress+Hauser
para escanear o codigo 2-D matrix (QR Code) fornecido na etiqueta de identificacéo

= E exibida toda a informagéo sobre o medidor e seu escopo de documentagéo técnica
associada.

4.3 Endereco do fabricante

Endress+Hauser SE+Co. KG
Hauptstrale 1
79689 Maulburg, Alemanha

Local de fabricacéo: consulte a etiqueta de identificacéo.

Endress+Hauser
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4.4 Etiqueta de identificacdo
1
2 18
Order code: 3 19
Ser. no.: 4
Ext. ord. cd.: 5 20
© 6
& 7
MWP: 8 21
Ta: 9 Tpmax:| 10
DevicelD: 11
Fw:[ 12 Dev.Rev.:' 13 ex works
14 15 16
A - 2200’
e 17 23x=[I0E 25
A0029096
Etiqueta de identificagdo do Micropilot
1 Endereco do fabricante
2 Nome do equipamento
3 (Cddigo de pedido
4 Numero de série (Ser. no.)
5  Cddigo de pedido estendido (Ext. ord. cd.)
6  Tensdo de alimentagdo
7 Saidas de sinal
8  Pressdo do processo
9  Temperatura ambiente permitida (T,)
10 Temperatura mdxima do processo
11 ID do equipamento
12 Versdo do firmware (FW)
13 Revisdo do equipamento (Dev.Rev.)
14 Identificagto CE
15 InformagGes adicionais sobre a versdo do equipamento (certificados, aprovagées)
16 RCM
17 Materiais em contato com o processo
18 Logotipo
19 Grau de protegdo: por ex. IP, NEMA
20 Simbolo de certificado
21 Dados especificos de certificado e aprovagdo
22 Numeros das instrugées de sequranca: por exemplo, XA, ZD, ZE
23 Marca de modificagdo
24 (Cédigo da matriz 2-D (cédigo QR)
25 Data de fabricagdo: ano-més

Até 33 caracteres do cddigo de pedido estendido sdo indicados na etiqueta de
identificacdo. Se o cédigo de pedido estendido contiver caracteres adicionais, eles néo
poderdo ser exibidos.

Entretanto, o codigo de pedido estendido completo pode também ser exibido através
do menu de operacdo do equipamentos: parametro Cédigo estendido do
equipamento 1 para 3

13
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5 Instalacao

5.1 Condicdes de instalacdo

5.1.1 Tipos de instalacédo

AD045309

®

3 Instalagdo em parede, teto ou bocal

Instalagdo em parede ou teto, ajustdvel

Instalado na rosca traseira

Instalagdo horizontal em espagos apertados

Instalagdo no teto com contra-porca (inclusa na entrega)
Instalagdo com vedagdo de flange ajustdvel

Instalagdio com a unidade de alinhamento FAU40

MmO oW

Cuidado!

= Os cabos do sensor ndo foram projetados como cabos de suporte. N&do os utilize para
propositos de suspenséo.

= Sempre opere 0 equipamento em posi¢do vertical em aplicacdes de onda livre.

5.1.2 Instalacdo em injetor

A antena deve se projetar fora do bocal para a medi¢&o ideal. O interior do injetor deve
estar liso e ndo pode conter bordas ou juntas soldadas. A extremidade do bocal deve ser
arredondada se possivel.

Endress+Hauser
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= 3] = ..

A0046282

4 Instalagdo em injetor

O comprimento maximo do bocal L depende do didmetro do bocal D.
Observe os limites para o didmetro e comprimento do injetor.

Antena de 80 mm (3 in), instalacdo dentro do bocal
= D:min. 120 mm (4.72 in)
® L: méax. 205 mm (8.07 in) +D x 4,5

Antena de 80 mm (3 in), instalagéo fora do bocal
# D: min. 80 mm (3 in)
s [:max.D x 4,5

5.1.3  Posicdo para instalacdo em um recipiente

e

A0045323

5 Posigdo de instalagdo em um recipiente

= se possivel, instale o sensor de forma que sua extremidade inferior esteja dentro do
recipiente.

= Distancia recomendada A parede - extremidade externa do bocal: ~ % do didmetro do
recipiente. Em nenhuma circunsténcia o equipamento pode ser instalado mais préximo
que 15 cm (5.91 in) da parede do recipiente.

= Ndo instale o sensor no meio do recipiente.

Endress+Hauser 15
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= BEvite medices através da cortina de enchimento.

= Evite acessorios internos tais como chaves de fim de curso.

= Nenhum sinal é avaliado dentro da Distancia de Bloqueio (BD). Ela pode ser, portanto,
usada para suprimir os sinais de interferéncia (por exemplo, os efeitos de condensado)
préximos da antena.
Uma Disténcia de Bloqueio automatica de pelo menos 0.1 m (0.33 ft) é configurada por
padréo. No entanto, isso pode ser sobrescrito manualmente (0 m (O ft) também é
permitido).
Célculo automatico:
Distéancia de Bloqueio = Calibracdo vazia - Calibracéo cheia - 0.2 m (0.656 ft).
Cada vez que uma nova entrada é feita em parametro Calibracdo vazia ou parametro
Calibracéo cheia, a parametro Distancia de Bloqueio é recalculada automaticamente
usando essa formula.
Se o resultado do calculo for um valor < 0.1 m (0.33 ft), a Disténcia de Bloqueio de
0.1 m (0.33 ft) continuara a ser usada.

5.1.4  Alinhamento do equipamento para instalacdo em um
recipiente

= Alinhe a antena de modo que fique perpendicular a superficie do produto
= Alinhe o ilh6 com taldo em direcdo a parede do recipiente o melhor possivel

A0028927

6 Alinhamento do equipamento para instalagéo em um recipiente

16 Endress+Hauser
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A0045325

7 Alinhe o sensor com o cone do produto

A Instalagdo com vedagdo de flange ajustdvel
B Instalagdo com a unidade de alinhamento FAU40

Para evitar ecos de interferéncia, use placas de metal instaladas em um anqulo (onde
necessario)

5.1.5  Angulo do feixe

W=2><D><tan%

w

A0046285

8 Relagdo entre o angulo do feixe a, a distancia D e o diametro do feixe W

O angulo do feixe é definido como o dngulo a no qual a poténcia de energia das
ondas de radar alcanca metade do valor da densidade méxima de poténcia
(largura de 3dB). As micro-ondas também séo emitidas fora do feixe do sinal e podem ser

refletidas para fora das instala¢des de interferéncia.

Didmetro do feixe W como uma funcéo do angulo do feixe a e da distancia D.

Endress+Hauser 17
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Antena de 80 mm (3 in) com ou sem um tubo de protecdo contra transbordamento, a
12°
W=Dx0,21

5.1.6 Medicdo em recipientes plasticos

\ L

__—

A0029540
9 Medigdo em um recipiente pldstico com uma instalagdo metdlica interferente fora do recipiente
Encanamento, tubos

1
2 Escada
3 Grade, corrimdo

Se a parede externa do recipiente é feita de um material ndo condutivo (por ex. GFR),
micro-ondas também podem ser refletidas por instalacdes interferentes fora do
recipiente.

Opcdes de otimizacao

= Vedacdo do flange ajustavel: O equipamento pode ser alinhado com a superficie do
produto usando a vedacdo ajustavel da flange.

= Unidade de alinhamento:
No caso de equipamentos com uma unidade de alinhamento, o sensor pode ser
perfeitamente alinhado com as condi¢des no recipiente. O angulo maximo $ é + 15°.
O objetivo do alinhamento do sensor é principalmente:
= Bvitar reflexdes de interferéncia
= Aumentar o maximo possivel a faixa de medicdo em saidas cdnicas

= Assegure-se de que ndo existem instala¢des interferentes feitas de material condutivo no
feixe de sinal (veja a secdo em angulo de feixe de sinal para informacdes sobre o célculo
do didmetro da largura de feixe).

Para mais informacdes: entre em contato com a organizacdo de vendas da Endress
+Hauser.

5.1.7 Tampa de protecédo contra tempo

Uma tampa de protecdo contra tempo é recomendada para uso ao ar livre.

Endress+Hauser
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A tampa de protecdo contra o tempo pode ser encomendada como acessério ou
juntamente com o equipamento através da estrutura do produto "Acessorios inclusos".

A0046286

10  Tampa de protegdo contra tempo

ﬂ O sensor néo é completamente coberto pela tampa de protecéo contra tempo.

5.1.8  Uso do tubo de protecdo contra transbordamento

Nas instalacdes de campo livre e/ou em aplica¢des onde ha risco de transbordamento, o
tubo de protecédo contra transbordamento deve ser usado.

Resultados ideias sdo alcancados com material de gréos grossos e com o uso do tubo de
protecdo contra transbordamento.

O tubo de protecéo contra transbordamento pode ser encomendado como acessorio ou
juntamente com o equipamento através da estrutura do produto "Acessorios inclusos".

A0045326
11  Fungdo do tubo de protegdo contra transbordamento
1  Espago vazio
Vedagdo (EPDM) O-ring

Distancia de Bloqueio
Nivel mdx.

™~ W N
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O tubo esté preso com parafusos diretamente no sensor e veda o sistema por meio de um
O-ring tornando-o hermeticamente fechado. No caso de transbordamento, o espaco vazio
que se desenvolve no tubo garante uma detecc¢éo efetiva do nivel méximo diretamente na
extremidade do tubo. Devido ao fato de que a Distancia de Bloqueio esta dentro do tubo,
multiplos ecos néo sdo analisados.

Parametros de configuracdo para tubo de protecdo contra transbordamento

Configuracédo da distancia de bloqueio ao utilizar tubo de protecdo contra
transbordamento
» Navegue para: Menu principal - Configuracdo - Configuracéo avancada - Distancia
de Bloqueio
 Inserir 100 mm (4 in).

Realize um mapeamento ap6s a instalacdo de um tubo de protecéo contra
transbordamento e a configuracéo da distancia de bloqueio
1. Navegue para: Configuracdo - Confirmar distancia
= Compara a distancia exibida com o valor real para iniciar a grava¢do de um mapa
do eco de interferéncia.
2. Navegue para: Configuracdo - Ponto final do mapeamento
- Este parametro determina a distancia até a qual o novo mapeamento deve ser
registrado.
3. Navegue para: Configuracdo » Mapeamento apresentado
t Exibe a distancia até a qual um mapeamento ja foi registrado.

5.1.9 Instalacdo com suporte de montagem, ajustavel

O suporte de montagem pode ser encomendado como acessorio ou juntamente com o
aparelho através da estrutura do produto "Acessoérios inclusos".

A0046287

12 Instalagdo com suporte de montagem, ajustdvel

= A instalacdo em parede ou teto é possivel.
= Utilizando o suporte de montagem, posicione a antena de tal forma que fique
perpendicular a superficie do produto.

Néo ha conex&o condutora entre o suporte de montagem e o invélucro do
transmissor.

Cargas eletrostéticas sdo possiveis.

» Integre o suporte de montagem no sistema local de equalizacdo potencial.

Endress+Hauser
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5.1.10 Instalacdo escorada, com pivo

A escora, o suporte da parede e a estrutura de instalacdo estdo disponiveis como
acessorios.

A0045327

13 Instalagdo escorada, com pivo

A Escora com suporte da parede
B Escora com estrutura de instalag@o
C  Cantiléver, giratdrio

5.1.11 Instalacdo com suporte de montagem horizontal

O suporte de montagem pode ser encomendado junto com o equipamento através da
estrutura de produto "Acessérios incluidos".

A0045328

14 Instalagdo com suporte de montagem horizontal (sem tubo de protegdo contra transbordamento)

5.1.12 Instalacdo com suporte de montagem giratério

O suporte de montagem giratoério pode ser encomendado junto com o equipamento através
da estrutura de produto "Acessorios incluidos".

21
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AD045329
15 Instalagdo, giratéria e ajustdvel

A Escora com suporte da parede
B Cantiléver giratorio e ajustdvel (para alinhar o equipamento com o meio a ser medido)

5.1.13 Unidade de alinhamento FAU40

Um angulo de inclinacéo de até 15 ° em todas as dire¢Ges pode ser ajustado para o eixo da
antena usando a unidade de alinhamento FAU40. A unidade de alinhamento é usada para
direcionar de forma otimizada o feixe de radar aos sélidos.

A unidade de alinhamento FAU40 esta disponivel como um acessoério.

A0045332

16  Micropilot FMR20 com unidade de alinhamento

5.1.14 Vedacao de flange ajustavel

O feixe do radar pode ser direcionado de forma otimizada aos solidos a granel usando a
vedacdo de flange ajustavel.

A vedacdo de flange ajustavel pode ser encomendada junto com o equipamento através da
estrutura de produto "Acessoérios incluidos".

22 Endress+Hauser
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A0045331

17 Micropilot FMR20 com vedagdo de flange ajustdvel

5.2 Verificacdo pos-instalacdo
0O O equipamento e o cabo ndo estdo danificados (inspecéo visual)?
O O equipamento estd devidamente protegido contra precipitacéo e luz solar direta?

O O equipamento esté fixado adequadamente?

Endress+Hauser 23
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6 Conexao elétrica

6.1 Atribuicdo de cabos

AD028954
18  Atribuigdo de cabos

1 Mais, cabo marrom
2 Menos, cabo azul

6.2 Fonte de alimentacao
10.5 para 30 Vpc

E necessaria uma fonte de alimentacéo externa.

R [Q]
500+

A0029226

19  Carga mdxima R, dependendo da fonte de alimentagdo U, na unidade de alimentagdo

Operacdo da bateria
A comunicacdo da tecnologia sem fio Bluetooth® do sensor pode ser desabilitada para

aumentar a vida util da bateria.

Equalizacdo potencial
N&o s&o necessarias medidas especiais para a equalizacdo potencial.

ﬂ Podem ser solicitadas diversas fontes de alimentacéo como acessoério na
Endress+Hauser.
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6.3 Conexao do equipamento

6.3.1 4 para 20 mA Diagrama do bloco HART

Conexdo do equipamento com comunicacdo HART, fonte de alimentacéo e 4 para 20 mA
display

A0028908

20  Diagrama do bloco da conexdo HART

1 Equipamento com comunicagdo HART
2 Resistor HART
3 Fonte de alimentagdo

ﬂ O resistor de comunicacdo HART de 250 Q na linha de sinal é sempre necessario no
caso de uma fonte de alimentacéo de baixa impedéncia.

A queda de tensdo a ser levada em conta é:
Mazx. 6 V para 250 Q resistor de comunicacao

25
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6.3.2  Diagrama do bloco do equipamento HART, conexdao com RIA15
FMR20 com RIA15 (incl. opc&o para configuragdo basica do FMR20)
ﬂ O indicador remoto RIA15 pode ser solicitado junto com o equipamento.

Estrutura do produto, recurso 620 "Acompanha acessério":

® Opcdo R4 "Indicador remoto RIA15 de area néo classificada, involucro de campo”

® Opcéo R5 "Indicador remoto RIA15 com aprovacéo contra exploséo, involucro de
campo"

Alternativamente disponivel como acessorio, para mais detalhes, consulte as
Informacdes técnicas TI01043K e as Instrugdes de operacdo BA0O1170K

Esquema elétrico RIA15
"+

Conexdo positiva, medicdo de corrente
.-

Conexdo negativa, medicdo de corrente (sem iluminacdo de fundo)
= LED

Conexdo negativa, medicdo de corrente (com iluminacédo de fundo)
s =

Aterramento funcional: O terminal no involucro

ﬂ O indicador de processo RIA15 é alimentado por ciclo e ndo requer uma fonte de
alimentacéo externa.

A queda de tensdo a ser levada em conta é:

= <1 V na versdo padrdo com comunicacdo 4 para 20 mA
= <1.9 V com comunicacdo HART

= e uma 2.9 V adicional se a luz do display for utilizada

Conexdo do equipamento HART e RIA15 sem iluminacéo de fundo

1 a
Yo s
OO

Y 14
g e

21  Diagrama do bloco HART com indicador de processo RIA15 sem iluminagdo

A0019567

1  Equipamento com comunicagdo HART
2 Fonte de alimentagdo
3 Resistor HART

Conexdo do equipamento HART e RIA15 com iluminacédo de fundo

Y
g I

A0019568

22 Diagrama do bloco HART com indicador de processo RIA15 com iluminagdo

1  Equipamento com comunicagdo HART
2 Fonte de alimentagdo
3 Resistor HART

Endress+Hauser
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6.3.3  Diagrama do bloco HART, RIA15 com mdédulo de resistor de
comunicacdo HART instalado

O modulo de comunica¢do HART para instalacdo no RIA15 pode ser solicitado
juntamente com o equipamento.

Estrutura do produto, recurso 620 "Acompanha acessoério":
Opcéo R6 "Area classificada/ néo classificada do resistor de comunicacdo”

A queda de tensdo a ser levada em conta é:
Méx. 7V

Alternativamente disponivel como acessorio, para mais detalhes, consulte as
Informacdes técnicas TI01043K e as Instrucdes de operacdo BAO1170K

Conexdo do médulo de resistor de comunicacdo HART, RIA15 sem iluminacdo de
fundo

LED

-+

1 Q0000
2\5 3

oo<£o
N

YI- [ -%

23 Diagrama do bloco do equipamento HART, RIA15 sem iluminagdo, médulo de resistor de comunicagdo
HART

A0020839

1 Mbddulo de resistor de comunicagGo HART
2 Equipamento com comunicagdo HART
3 Fonte de alimentagdo

Conexdo do médulo de resistor de comunicacdo HART, RIA15 com iluminacédo de
fundo

LED

-+

1 5929

il |

D
YI-+ ViJ +%

24  Diagrama do bloco do equipamento HART, RIA15 com iluminagdo, médulo de resistor de comunicagdo
HART

A0020840

1 Moddulo de resistor de comunicagdo HART
2 Equipamento com comunica¢do HART
3 Fonte de alimentagdo

6.4 Verificacdo pos-conexéo
0O O equipamento e o cabo néo estdo danificados (inspecéo visual)?
O Os cabos instalados tém espac¢o adequado para deformac&o?

O Os prensas-cabos estdo firmemente apertados?

27
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O A fonte de alimentacéo corresponde as especificaces na etiqueta de identificacdo?
O Sem polaridade reversa, o esquema de ligagéo elétrica esta correto?

O A queda de tensdo em todo o indicador do processo e o resistor de comunicagédo foi
levada em consideracdo?

28 Endress+Hauser
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7 Operabilidade

7.1 Conceito de operacéo

® 4 para 20 mA, HART

= Orientacdo do menu com breves explicacdes das funcées individuais do pardmetro na
ferramental de operacéo

= Opcional: SmartBlue (aplicativo) via tecnologia sem fio Bluetooth®

7.2 Operacéo através da tecnologia sem fio Bluetooth®

A0046293

25 Possibilidades para operagdo remota através da tecnologia sem fio Bluetooth®

1 Unidade da fonte de alimentagdo do transmissor
2 Smartphone / tablet com SmartBlue (aplicativo)
3 Transmissor com tecnologia sem fio Bluetooth®

7.3 Através do protocolo HART

577
= 2]
= ——
1 6 7
=
8

A0046294

26  Opgdes para operagdo remota através do protocolo HART

1 PLC (Controlador l6gico programdvel)

2 Unidade da fonte de alimentagdo do transmissor, por exemplo RN22 1N (com resistor de comunicagdo)
3 Conexdo para Commubox FXA195

4 Indicador do processo RIA15 alimentado por ciclo

5  Commubox FXA195 (USB)

6  Computador com ferramenta de operagdo (FieldCare, DeviceCare)

7 Smartphone / tablet com SmartBlue (aplicativo)

8  Transmissor com tecnologia sem fio Bluetooth®

Endress+Hauser 29
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8 Integracdo do sistema através do protocolo
HART

8.1 Visdo geral dos arquivos de descricdo do
equipamento

ID do fabricante
17 (0x11)

ID do tipo de equipamento
44 (0x112c)

Especificacdo HART
7,0

8.2 Variaveis medidas através do protocolo HART
Os sequintes valores medidos s&o atribuidos as variaveis HART:

Variavel primaria (PV)
Nivel linearizado (PV)

Variavel secundaria (SV)
Distancia (SV)

Variavel terciaria (TV)
Amplitude eco relativa (TV)

Variavel quaternaria (QV)
Temperatura (QV)
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9 Comissionamento e operacao

9.1 Instalacdo e verificacdo da funcao

Realize a verificacdo pos instalacéo e a verificacdo pés conexdo antes do comissionamento.

9.1.1 Verificacdo p6s-instalacdo
0O O equipamento e o cabo néo estdo danificados (inspecéo visual)?
O O equipamento estd devidamente protegido contra precipitacéo e luz solar direta?

O O equipamento esté fixado adequadamente?

9.1.2  Verificacdo p6s-conexao

0O O equipamento e o cabo néo estdo danificados (inspecéo visual)?

O Os cabos instalados tém espac¢o adequado para deformac&o?

O Os prensas-cabos estdo firmemente apertados?

O A fonte de alimentagédo corresponde as especificagdes na etiqueta de identificagdo?

0 Sem polaridade reversa, o esquema de ligacéo elétrica esta correto?

9.2 Comissionamento através do SmartBlue (App)

9.2.1 Especificacdes de equipamento

Comissionamento via SmartBlue s6 é possivel se 0 equipamento possui capacidade
Bluetooth (mddulo Bluetooth instalado de fabrica antes da entrega ou adaptado).

9.2.2  Especificacdes do sistema SmartBlue

Especifica¢des do sistema SmartBlue
SmartBlue esté disponivel como download para equipamentos Android na Google Play
Store e para dispositivos i0S, na iTunes Store.
= Equipamentos com iOS:
iPhone 4S ou superior ao iOS 9; iPAD 2 ou superior ao i0OS 9; iPOD touch 5% geracédo ou
superior ao iOS 9
s Equipamentos com Android:
A partir de Android 4.4 KitKat e Bluetooth® 4.0

9.2.3  Aplicativo SmartBlue

1. Escaneie o codigo QR ou digite "SmartBlue" no campo de pesquisa da App Store.
Le
ANDROID APP ON
P> Google Play JEH )
. 8,
# Download on the &
o App Store

A0039186

27 Link para download
2. Iniciar o SmartBlue.

3. Selecione o equipamento pela livelist exibida.

31



Comissionamento e operacdo

Micropilot FMR20 HART

32

4. Digite os dados de login:

= Nome do usudrio: admin
Senha: nimero de série do equipamento

5. Toque nos icones para mais informacdes.

ﬂ Troque a senha apos fazer login pela primeira vez!

9.2.4 Display da curva de envelope no SmartBlue
As curvas envelope podem ser exibidas e registradas no SmartBlue.

Além da curva envelope, sdo exibidos os seguintes valores:
= D = Distancia

= [ = Nivel

= A = Amplitude absoluta

= Nas capturas de tela, a se¢do exibida (fungdo de zoom) é salva
= Nas sequéncias de video, toda a area sem funcéo de zoom é sempre salva

F - i
[ :
120 -1000,00 000 1000,00 2000,00 3000,00 4000,00
M envelopecuve [l Weighting curve [ Map [ [mm]

>

<

[dB] D 1982,6 mm L1217,4mm A-51dB /
’ v -

28  Display de curva envelope (amostra) em SmartBlue para Android

Gravar video

Criar captura de tela

Exibir menu de mapeamento
Iniciar/interromper gravagdo de video
Mover tempo no eixo tempo

vl W N =

A0029486
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29  Display de curva envelope (amostra) em SmartBlue para iOS

A0029487

1 Gravar video

2 Criar captura de tela

3 Exibir menu de mapeamento

4 Iniciar/interromper gravagdo de video

5 Mover tempo no eixo tempo

9.3 Operacao e configuracdes através do RIA15
| — 8
L —7
| — 6

30 Display e elementos de operagdo do indicador de processo

O NN =

Stmbolo: menu de operagdo desabilitado

Stmbolo: erro

Simbolo: aviso

Stmbolo: Comunicagdo HART ativa

Tecla de operagdo

Display de 14 segmentos para unidade/TAG

Grdfico de barras com indicadores para sub-faixa e sobrefaixa

Display de 7 segmentos de 5 digitos para valor medido, altura do digito 17 mm (0.67 in)

A0017719

O equipamento é operado utilizando-se trés teclas de operacéo na frente do invélucro. A

configuracdo do equipamento pode ser desabilitada com um cédigo de usuario com 4

digitos. Se a configuracdo estiver desabilitada, aparecera um simbolo de cadeado no display
quando um pardmetro de operacéo for selecionado.

Tecla enter; convocacdo do menu de operacdo, confirmacéo da opcdo/parametros de

configuracdo no menu de operacdo

/0
Selecdo e configuracdo/alteracdo de valores no menu de operacéo; pressionar as teclas"-"e
'+' simultaneamente leva o usudrio de volta para um nivel de menu. O valor configurado

néo é salvo.
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9.3.1 Funcgdes de operacédo

As funcdes de operacédo do indicador de processo sdo divididas nos sequintes menus. Os
parametros e configuracdes individuais estdo descritos na se¢do "Comissionamento”.

Se 0o menu de operacéo for desabilitado por meio de um codigo de usudrio, os menus e
parametros individuais podem ser exibidos, mas néo alterados. Para alterar um parametro,
0 co6digo de usuério deve ser inserido. Como a unidade de display pode exibir somente
digitos no display de 7 segmentos e ndo caracteres alfanumeéricos, o procedimento para os
parametros dos numeros é diferente daquele para os pardmetros de texto. Se a posicdo de
operacdo contiver somente numeros como parametros, a posicdo de operacdo é exibida no
display de 14 segmentos e o pardmetro configurado é exibido no display de 7 segmentos.
Para editar, pressione a tecla (@& e, em sequida, insira o cédigo de usuério. Se a posicdo de
operacdo contiver pardmetros de texto, somente a posicdo de operacdo serd exibida
inicialmente no display de 14 segmentos. Se a tecla (®) for pressionada novamente, o
pardmetro configurado é exibido no display de 14 segmentos. Para editar, pressione a tecla
e, em sequida, insira o cédigo de usudrio.

Configuracdo (SETUP)
Configurac¢des basicas do equipamento

Diagnéstico (DIAG)
Informacdes do equipamento, display das mensagens de erro

Expert (EXPRT)
Configuracdes de expert para configuracdo do equipamento. O menu Expert esta protegido
contra edi¢do através de um cddigo de acesso (padrdo 0000).

9.3.2 Modos de operacdo
O indicador de processo pode ser usado em dois modos diferentes de operacéo:

= Modo 4 para 20 mA:
Neste modo de operacéo, o indicador de processo é incorporado no ciclo de corrente
4 para 20 mA e mede a corrente transmitida. A variavel calculada com base no valor da
corrente e nos limites da faixa é exibida na forma digital no LCD de 5 digitos. Além disso,
podem ser exibidos um grafico de barras e a unidade associada. Neste modo de operacéo,
o valor medido corresponde a O para 100 %

= Modo HART:
O indicador é energizado através de um ciclo de corrente.
0 equipamento pode ser ajustado no menu "Nivel" (consulte a matriz operacional). O
valor medido exibido corresponde a distancia medida ou, se a linearizac8o estiver
habilitada, a um valor de porcentagem.
A comunicagdo HART opera de acordo com o principio mestre/escravo.
No ciclo HART, o indicador de processo tem a opcdo de funcionar como um mestre
primario ou um mestre secundério (padr&o). Quando ela funciona como um mestre, o
equipamento pode ler os valores de processo a partir do medidor e exibi-los.
No modo HART, o indicador de processo pode exibir até quatro varidveis de equipamento
de um medidor multivariavel. Essas variaveis sdo denominadas Variavel primaria (PV),
Variavel secundaria (SV), Variavel terciaria (TV) e varidvel quaternaria (QV). Essas
varigveis sdo espacos reservados para valores medidos que podem ser recuperados
usando a comunicag¢do HART.
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Como regra geral, o sensor é um escravo e transmite informacdes somente no caso de
uma solicitacéo feita pelo mestre. Um ciclo HART pode ter um maximo de dois
mestres HART a qualquer hora. Com esses mestres HART, é feita uma distin¢éo entre
0 mestre primario (ex.: o sistema de controle distribuido) e o mestre secundario (ex.
terminal portatil para operacéo local dos medidores). Os dois mestres no ciclo/na rede
néo podem ser mestres do mesmo tipo, por exemplo, ndo podem ser dois 'mestres
secundarios". Se um terceiro mestre HART for adicionado a rede, um dos outros
mestres devera ser desabilitado; caso contrario havera uma coliséo na rede. Se o
indicador de processo (RIA15) estiver operando como "mestre secundario", por
exemplo, e outro "mestre secundario” (por exemplo, um equipamento portatil) for
adicionado a rede, o equipamento interrompera a comunica¢do HART logo que ele
detectar a presenca de outro 'mestre secundario”. O display alterna entre mensagem
de erro C970 "Colisdo de multimestre" e "- - -". Um valor medido n&o é exibido neste
caso. O equipamento sai do ciclo HART por 30 sequndos e, em sequida, tenta
restabelecer a comunica¢do HART novamente. Assim que o "mestre secundario"
adicional for removido da rede, o equipamento continua a comunicacéo e exibe os
valores medidos do sensor/atuador mais uma vez.

9.3.3

Apos a ativagdo:

Matriz operacional

» Pressione a tecla @) duas vezes

= O menu "Nivel' entéo estara disponivel

MENU SETUP -> LEVEL

Parametros Valores Descricao

UNIT m Selecione a unidade exibida

FT

EMPTY Valor numeérico 0 para 100 m, Calibracéo vazio usando as teclas [@,@,E

padrdo 2 m Insira a distancia da comunicacdo do processo para o

nivel minimo

FULL Valor numeérico 0.001 para 100 m, | Calibrac¢éo vazio usando as teclas [@,[5],[€)

padréo 2 m Insira o span do nivel max. para o nivel min.

DIST Valor medido (distancia medida)

MAP DIOK Selecionar se a distancia exibida corresponder a
distancia real. O equipamento entéo registra um
mapeamento.

MAN Selecionar se a faixa de mapeamento for definida

manualmente no parametro "Mapeando o ponto
final". A comparag&o entre a distancia exibida e a
distancia real ndo é necessaria neste caso. O
mapeamento se torna ativo apés aprox. 20 s.

DIUN Selecionar se a distancia real for desconhecida. Ndo

ha nenhum mapeamento registrado.

FACT Selecionar se a curva de mapeamento apresentada

(se houver) tiver que ser excluida. O equipamento
retorna ao parametro "Confirmar distancia" e um novo
mapeamento pode ser registrado.

E] O ponto final do mapeamento atual néo é indicado no RIA15. Se um novo
mapeamento for executado ('DI OK' ou "MAN"), 0 novo mapeamento é sobreposto
sobre o mapeamento existente. Para estabelecer um estado definido, execute um
mapeamento de fabrica ("FACT"), se necessério. Isso exclui qualquer mapeamento
anterior.
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Utilizando a sequinte matriz operacional, é possivel definir um display em porcentagem.
Para tanto, selecione o pardmetro "Mode" => 4-2.0 e pardmetro "Unit' =>%

MENU SETUP
Parametros | Valores visivel em Descricdo
MODE 4-20 Selecione o modo de operacéo para o
HART indicador
4-20: O sinal 4 para 20 mA do circuito
é exibido
HART: Podem ser exibidas até quatro
variaveis HART (PV, SV, TV, QV) por
sensor/atuador no ciclo.
DECIM 0 DEC MODE = 4-20 Numero de casas decimais para o
1 DEC display
2 DEC
3 DEC
4 DEC
SC_ 4 Valor numérico MODE = 4-20 Valor de 5 digitos (ntumero de casas
-19999 para 99999 decimais conforme configurado sob
Padréo: 0,0 DECIM ) para dimensionamento do
valor medido
no 4 mA Exemplo: SC__4=0,0=>0,0
exibido para medir a corrente de 4 mA
A unidade selecionada sob UNIT é
usada para exibir o valor.
SC_20 Valor numeérico MODE = 4-20 Valor de 5 digitos (numero de casas
-19999 para 99999 decimais conforme configurado sob
Padrao: 100,0 DECIM ) para dimensionamento do
valor medido
no 20 mA Exemplo: SC__20=100,0
=>100,0 exibido para medir a corrente
de 20 mA
A unidade selecionada sob UNIT é
usada para exibir o valor.
UNIT % MODE = 4-20 Use esta funcéo para selecionar a
°C unidade para exibicdo do valor. Se for
°F selecionado "USER', é possivel inserir
K uma unidade definida pelo usuario no
USER parametro TEXT.
TEXT Texto customizado, 5 MODE = 4-20 Unidade definida pelo usuério, visivel

digitos

somente se a opc¢do "USER' tiver sido
selecionada em UNIT.

Quaisquer configurac¢des adicionais, tais como linearizacdes, devem ser feitas

utilizando o FieldCare, DeviceCare ou SmartBlue

Informacdes adicionais estdo disponiveis nas Instrucdes de operacdo RIA15
BA01170K
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9.4 Configuracdo da medicédo de nivel através do

software de operacdo

BD

100%

0%

®3
R
D
L
E
F

BD

A0045565

1 Parametros de configuragdo para as medigdes de nivel em solidos a granel

Ponto de referéncia da medicdo
Distancia

Nivel

Calibragdo vazia (= ponto zero)
Calibragdo cheia (= span)
Distancia de Bloqueio

9.4.1 Via SmartBlue

1.

Navegue para: Configuracdo - Unidade de distancia
L= Selecione a unidade de comprimento para calculo da distancia

Navegue para: Configuracdo > Calibracéo vazia

- Especifique a distancia vazia E (distancia do ponto de referéncia R até o nivel
minimo)

Navegue para: Configuracdo - Calibracdo cheia

- Especifique a distancia cheia F (span: nivel max. - nivel min.)

Navegue para: Configuracdo - Distancia

L~ Mostra a distancia D atualmente medida do ponto de referéncia (borda inferior
do flange/ dltima rosca do sensor) até o nivel

Navegue para: Configuracdo - Confirmar distancia

L~ Compara a distancia exibida com o valor real para iniciar a gravacdo de um mapa
do eco de interferéncia

Navegue para: Configurac¢do - Ponto final do mapeamento

-~ Este pardmetro determina a distancia até a qual o novo mapeamento deve ser
registrado

Navegue para: Configuracdo - Mapeamento apresentado

L~ Exibe a distancia até a qual um mapeamento ja foi registrado

Configuracdo - Confirmar distancia

Navegue para: Configuracdo - Nivel
L~ Exibe o nivel L medido
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10. Navegue para: Configuracdo - Qualidade do sinal
= Exibe a qualidade de sinal do eco de nivel analisado

9.4.2  Exibicdo do valor de nivel em %

Com a combinacéo de Calibracéo cheia e Calibracéo vazia e, com um sinal de saida de
4 para 20 mA, o valor do nivel para 4 mA (=vazio) e o valor de nivel para 20 mA (=cheio)
podem ser determinados diretamente na unidade de comprimento utilizada.

Um sinal padronizado proporcional ao nivel, por ex., nivel O para 100 %, pode ser calculado
com Calibracdo cheia. Por sua vez, os dois valores basicos de 0 % e 100 %podem ser
atribuidos diretamente aos valores de saida anal6gicos 4 mA e 20 mA.

X Nivel Y Sinal de saida em %
X1 0.00 m (0.00 ft) Y1 0 %
X2 Valor F (=Cheio) Y2 100 %

Configuracédo utilizando DeviceCare ou FieldCare

1. Navegue para: Configuracdo - Configuracdo avancada - Tipo de linearizacéo
-~ Selecionar tabela como tipo de linearizacdo

Selecionar tabela de linearizacéo
X1 = Especificar o valor de nivel em m / ft para O %

X2 = Especificar o valor de nivel em m / ft para 100 %

Ul e W

Confirmar tabela como tipo de linearizacéo

Configuracdo com SmartBlue
1. Navegue para: Menu principal - Configuracdo - Configuracdo avancada - Tipo de
linearizacéo
L= Selecionar tabela como tipo de linearizacédo
Selecionar tabela de linearizacgéo
X1 = Especificar o valor de nivel em m / ft para O %

X2 = Especificar o valor de nivel em m / ft para 100 %

Ul e W

Ativar tabela de linearizacéo

9.5 Acesso de dados - Seguranca

9.5.1 Bloqueio de software através de cédigo de acesso no
FieldCare / DeviceCare

Os dados de configuracdo podem ser protegidos contra gravacdo utilizando-se um cédigo
de acesso (bloqueio de software)

» Navegar para: Configuracdo - Configuracdo avancada > Administracdo - Definir
codigo de acesso » Confirmar codigo de acesso
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Vocé deve inserir um codigo de acesso que seja diferente do ultimo cédigo de acesso e de
||OOOOII

= O cédigo de acesso so é ativado se um codigo diferente (errado) é inserido ou se o
equipamento é desenergizado.

= Assim que o codigo de acesso tiver sido definido, os equipamentos protegidos contra
gravacdo podem ser comutados para 0 modo de manuten¢do somente se o cddigo de
acesso for inserido no pardmetro Inserir cédigo de acesso. Se o ajuste de fabrica
néo for alterado ou se for inserido o cédigo 0000, o equipamento fica no modo
manutencdo e, portanto, seus dados de configuracdo ndo séo protegidos contra
gravacdo e podem ser alterados a qualquer momento.

9.5.2  Desbloqueio através do FieldCare / DeviceCare

» Navegar para: Configuracdo - Configuracéo avancada - Inserir codigo de acesso

9.5.3  Bloqueio de software através de c6digo de acesso no
SmartBlue

Os dados de configuracéo podem ser protegidos contra gravacdo utilizando-se um codigo
de acesso (bloqueio de software).

» Navegar para: Configuracdo > Configuracdo avancada - Administracdo -
Administracdol - Definir codigo de acesso > Confirmar cédigo de acesso

O novo cddigo de acesso deve ser diferente do ultimo cédigo de acesso usado e nédo pode
ser "0000".

= O codigo de acesso so6 é ativado se um codigo diferente (errado) é inserido ou se o
equipamento é desenergizado.

= Assim que o cddigo de acesso tiver sido definido, os equipamentos protegidos contra
gravacdo podem ser comutados para o modo de manuten¢do somente se o cédigo de
acesso for inserido no parametro Inserir cé6digo de acesso. Se o ajuste de fabrica
néo for alterado ou se for inserido o codigo 0000, o equipamento fica no modo
manutencéo e, portanto, seus dados de configuracdo nao sdo protegidos contra
gravacdo e podem ser alterados a qualquer momento.

9.5.4  Desbloqueio através do SmartBlue

» Navegar para: Configuracdo - Configuracéo avancada > Acessar ferramentas de status
- Inserir cédigo de acesso

9.5.5 Tecnologia sem fio Bluetooth®

A transmissdo de sinal através da tecnologia sem fio Bluetooth® usa uma técnica

criptografica testada pelo Instituto Fraunhofer

= O equipamento ndo é visivel através da tecnologia sem fio Bluetooth® sem o aplicativo
SmartBlue

= | estabelecida somente uma conexdo ponto a ponto entre um sensor e um smartphone
ou tablet

= A interface de tecnologia sem fio Bluetooth® pode ser desativada através do
SmartBlue,FieldCare e DeviceCare

Desativando a interface de tecnologia sem-fio Bluetooth®

» Navegue para: Configuracdo - Comunicacdo - Configuracdo do Bluetooth > Modo
Bluetooth

- Desligue a interface de tecnologia sem-fio Bluetooth®. A posicéo "Off' desabilita o
acesso remoto através do aplicativo
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Reativando a interface de tecnologia sem fio Bluetooth®

Se a interface de tecnologia sem fio Bluetooth® foi desativada, ela pode ser reativada
através do FieldCare / DeviceCare a qualquer momento

A interface de tecnologia sem fio Bluetooth® é reiniciada 10 minutos ap6s o equipamento
ser iniciado.

» Navegue para: Configuracdo - Comunicacdo - Configuracdo do Bluetooth - Modo
Bluetooth

~~ Ligue a interface de tecnologia sem fio Bluetooth®. A posicéo "Ligado" habilita o
acesso remoto através do aplicativo

Sequéncia de recuperacdo Bluetooth
A interface de tecnologia sem fio Bluetooth® pode ser reabilitada apds executar a sequinte

sequéncia de recuperacéo:

1. Conecte o equipamento a fonte de energia
= Apés aguardar um tempo de 10 minutos, abrird uma janela de tempo de 2
minutos

2. Voceé pode reabilitar a interface da tecnologia sem fio Bluetooth® do equipamento
usando o SmartBlue (app) durante esse intervalo de tempo

3. Navegue para: Configuracdo - Comunicacdo - Configuracdo do Bluetooth > Modo
Bluetooth

& Ligue a interface de tecnologia sem-fio Bluetooth®. A posi¢do "On" habilita o
acesso remoto através do aplicativo

9@
] |

0 10 12 20 B

A0028411

32 Linha do tempo para a sequéncia de recuperagdo da tecnologia sem-fio Bluetooth®, tempo em minutos

9.5.6  Bloqueio do RIA15

A configuracdo do equipamento pode ser desabilitada com um cédigo de usudrio de 4
digitos
Informacdes adicionais estdo disponiveis nas Instru¢des de operacéo para o RIA15
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10.1

Erros gerais

Diagnostico e localizacao de falhas

Erro

Possivel causa

Solucdo

O equipamento n&o
responde

A fonte de alimentacdo néo
corresponde a especificagdo na
etiqueta de identificagéo

Aplique a tenséo correta

A polaridade da fonte de
alimentacéo esta errada

Corrija a polaridade

Ha mau contato entre os cabos e
os terminais

Verifique se hd um contato elétrico entre o
cabo e o terminal

A comunicac¢do HART néo
funciona

O resistor de comunicacéo esta
ausente ou estd instalado
incorretamente

Instalar o resistor de comunicagdo (250 Q)
corretamente

O Commubox esta conectado
incorretamente

Conecte o Commubox corretamente

O resistor de comunicacéo do
Commubox é ligado ou desligado

Verifique as conexdes e o resistor de
comunicag¢do

Para mais detalhes, consulte as
Informagdes técnicas TIO0404F

O equipamento faz
medicdes incorretamente

Erro de configuracéo

= Verifique e corrija a configuragéo do
parametro
= Realize 0 mapeamento

Valores exibidos nédo séo
plausiveis (linearizagéo)

SmartBlue e FieldCare/
DeviceCare ativos ao mesmo
tempo

Faca logoff do FieldCare/DeviceCare e
desconecte

ou

Saia do SmartBlue e desconecte (a conexdo
via SmartBlue tem prioridade)

Valor de saida da
lineariza¢do néo é plausivel

Erro de linearizacdo

SmartBlue: Verifique a tabela de linearizagéo
FieldCare/DeviceCare: Verifique a tabela de
linearizacéo

Verifique a selecéo de recipiente no médulo
de linearizacéo

RIA15 sem exibicdo

A polaridade da fonte de
alimentac8o esta errada

Corrija a polaridade

Ha mau contato entre os cabos e
os terminais

Verifique se hd um contato elétrico entre o
cabo e o terminal

RIA15 com falha

Substitua o RIA15

A sequéncia de inicio do
RIA15 continua em
execucdo

Fonte de alimentac¢do muito
baixa

= Aumente a fonte de alimentacdo
= Desligue a iluminagdo de fundo

10.2

Erro - operacdo do SmartBlue

Erro

Possivel causa

Solucédo

Equipamento néo é
visivel na lista ativa

Sem conexdo
Bluetooth

Ative a fungéo Bluetooth no smartphone ou no tablet

recuperacao

Funcéo Bluetooth do sensor desabilitada, realize a sequéncia de

Equipamento néo é
visivel na lista ativa

O equipamento ja
estéa conectado
com outro
smartphone/
tablet

E estabelecida somente uma conex&o ponto a ponto entre um
sensor e um smartphone ou tablet
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Erro Possivel causa Solucdo

O equipamento esta Equipamento A funcéo de localizacdo esta permitida para o aplicativo, ela foi

visivel na lista ativa Android aprovada na primeira vez?

mas nédo pode ser 0 GPS ou funciio d — q -

acessado via SmartBlue ou funcgo de p051_c10namenfco evem estar ativos para
certas versdes do Android em conjunto com o Bluetooth
Ativar GPS - feche o aplicativo completamente e reinicie - habilite
a funcéo de posicionamento para o aplicativo

O equipamento esta Equipamento Faca login normalmente

visivel na lista ativa Apple Inserir nome de usuério "admin"

mas néo pode ser
acessado via SmartBlue

Insira a senha inicial (nimero de série do equipamento)
prestando atencéo as letras maitsculas e minusculas

Login através do
aplicativo SmartBlue
néo é possivel

O equipamento
estd sendo posto
em operag&o pela
primeira vez

Inserir senha inicial (ntimero de série do equipamento) e altere.
Preste atencéo as letras maitsculas e minusculas quando
inserindo o numero de série.

O equipamento ndo
pode ser operado
através do SmartBlue

Introdugéo de
senha incorreta

Digite a senha correta

O equipamento ndo
pode ser operado
através do SmartBlue

Esqueci a senha

Contate o departamento de assisténcia técnica da
Endress+Hauser

O equipamento ndo
pode ser operado
através do SmartBlue

A temperatura do
sensor esta muito
alta

Se a temperatura ambiente resultar em uma temperatura elevada
do sensor de >60 °C (140 °F), a comunicagdo Bluetooth pode ser
desativada.

Proteja o equipamento, isole-o e esfrie-o0 se necessario.

TAG no SmartBlue e no
HART néo coincidem

Relacionados ao
sistema

A D do equipamento (TAG) é transferida para a lista ativa
através de Bluetooth® para facilitar a identifica¢do do
equipamento. A tag é abreviada no meio, ja que a tag HART pode
ter até 32 caracteres, mas o Bluetooth® pode usar apenas 29
caracteres como nome do equipamento:

p. ex.:"FMR20N12345678901234567890123456" se torna
'FMR20N12345678~567890123456"

10.3 Evento de diagnostico na ferramenta de operacao

Se um evento de diagnostico estiver presente no equipamento, o sinal de status aparece na
area superior esquerda de status da ferramenta de operacdo junto ao simbolo
correspondente para o nivel do evento de acordo com o NAMUR NE 107:

= Falha (F)

= Verificacdo da fungdo (C)
= Fora de especificagédo (S)
= Necessario Manutencéo (M)

Recorrendo a medidas corretivas

» Navegue até menu Diagnéstico
= No parametro Diagndstico atual o evento de diagnostico é mostrado com o texto

do evento

10.4 Evento de diagnoéstico no RIA15

Um evento de diagndstico do FMR20 né&o é diretamente exibido no RIA15. O erro F911 s6
aparece diretamente no RIA15 em casos de alarme do FMR20.

Exibindo um evento de diagnéstico do FMR20 no RIA15
1. Navegue para: DIAG/TERR

2. Pressione [E
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10.5

Pressione
Pressione
Pressione [#] 3 vezes

Pressione
= O evento de diagndstico do FMR20 é exibido no display RIA15.

Lista de eventos de diagnostico

Numero do Texto resumido Acéo de reparo Sinal de Comportamento do
diagndstico status diagnéstico
[da fabrica] [da fabrica]
Diagnéstico dos componentes eletronicos
270 Falha eletronica Troque o equipamento F Alarm
principal
271 Falha eletrénica 1. Reiniciar equip. F Alarm
principal 2. Alterar moédulo eletrénico
principal
272 Falha eletronica 1. Reiniciar equip. F Alarm
principal 2. Alterar moédulo eletrénico
principal
283 Conteudo da 1. Transferir dados ou resetar o | F Alarm
memoria aparelho
2. Contatar suporte
Diagnéstico de configuracéo
410 Transferéncia de 1. Verificar conexéo F Alarm
dados 2. Tentar transferéncia de
dados
411 Up-/download ativo | Up-/download ativo, aguarde C Warning
435 Linearizagéo Verificar tabela de linearizagdo |F Alarm
438 Conjunto de dados 1. Verificar arquivo de conjunto | M Warning
de dados
2. Verificar configuracdo do
equipamento
3. Up- e download uma nova
configuracédo
441 Saida de corrente 1 1. Verificar o processo S Warning
2. Verificar as configurac¢des da
saida de corrente
491 Simulacéo saida de Desativar simulacéo C Warning
corrente 1
585 Disténcia de Desativar simulacéo C Warning
simulacéo
586 Gravar mapa Gravando mapeamento C Warning
por favor aguarde
Diagnéstico do processo
801 Energia muito baixa | Tens&do de alimenta¢do muito S Warning
baixa, aumentar tensédo de
alimentacéo
825 Temperatura de 1. Verificar temperatura S Warning
operacdo ambiente
2. Verificar temperatura do
processo
941 Eco perdido Checar parametro 'Avaliagdo de |S Warning
- sensibilidade'
941 Eco perdido F Alarm
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10.6  Visdo geral dos eventos de informacdes

Numero da informacédo Nome da informacéo

[rooo |- (Instrumento ok)

11  Manutencdo

Nenhum trabalho de manutencéo especial é exigido.

11.1 Limpando a antena

A antena pode estar contaminada dependendo da aplicacdo. Emissdo e recepcédo de
microondas podem ser impedidas. O nivel de contaminacéo leva a um erro dependendo do
meio e na refletividade, geralmente determinada pela constante dielétrica «,.

Se o0 meio tende a causar contaminac&o e incrustacéo, é recomendada a limpeza regular.

» E preciso tomar cuidado para garantir que o equipamento néo seja danificado no
processo mecénico ou limpeza com a mangueira.

» Compatibilidade do material deve ser levada em conta se forem usados agentes de
limpeza!

» Nao exceda as temperaturas maximas permitidas.

11.2 Vedacdes de processo

O processo de vedacédo do sensor (no processo de conexdo) deve ser substituido
periodicamente. O intervalo entre as substituicdes depende da frequéncia dos ciclos de
limpeza, da temperatura de limpeza e da temperatura do meio.
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12 Reparo

12.1 Notas Gerais

12.1.1 Conceito de reparos

O conceito de reparo da Endress+Hauser é desenvolvido de maneira que os reparos so6
podem ser executados por meio da substituicdo do equipamento.

12.1.2 Substituindo um equipamento

Apés o equipamento ter sido substituido, os parametros podem ser obtidos para o
equipamento através do FieldCare/DeviceCare.

Condigéo: A configuracéo do equipamento antigo deve ter sido memorizada usando o
FieldCare / DeviceCare.

Vocé pode continuar a medicdo sem executar uma nova calibracdo. Somente a supressdo
do eco de interferéncia pode ter que ser realizada novamente.

12.1.3 Devolucédo

As especificacoes para devolucdo segura do equipamento podem variar, dependendo do
tipo do equipamento e legislacdo nacional.

1. Consulte o website para maiores informacdes:
http://www.endress.com/support/return-material

2. Devolva o equipamento caso sejam necessarios reparos ou calibracdo de fabrica ou
caso o equipamento errado tenha sido solicitado ou entregue.

12.1.4 Descarte

Se solicitado pela Diretriz 2012/19/ da Uni&o Europeia sobre equipamentos elétricos e
eletrénicos (WEEE), o produto é identificado com o simbolo exibido para reduzir o
descarte de WEEE como lixo comum. N&o descartar produtos que apresentam esse
simbolo como lixo comum. Ao invés disso, devolva-o para a Endress+Hauser para o
descarte adequado.
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13 Acessorios

13.1 Acessorios especificos do equipamento

13.1.1 Tampa de protecdo contra tempo

A tampa de protecdo contra tempo pode ser encomendada junto com o equipamento
através da estrutura de produto "Acessorios incluidos".

298 (3.86)

90 (3.54)

A0046295

33 DimensGes da tampa de protegdo contra tempo; unidade de engenharia: mm (pol.)

Material
PVDF

Numero de pedido
52025686

ﬂ O sensor ndo é completamente coberto pela tampa de protecdo contra tempo.

46 Endress+Hauser



Micropilot FMR20 HART

Acessorios

Endress+Hauser

13.1.2 Tubo de protecéo contra transbordamento 80 mm (3 in)

Adequado para uso com equipamentos com uma antena 80 mm (3 in) e conexdo de
processos "Lado de montagem do cliente sem flange".

O tubo de protecdo contra transbordamento pode ser encomendado junto com o
equipamento através da estrutura de produto "Acessorios incluidos".

2138 (5.43)

136.5 (5.37)

297.3 (3.83)

A0045346

34  Dimensées do tubo de protegdo contra transbordamento 80 mm (3 in), unidade de engenharia: mm (pol.)

Material
PBT-PC, metalizado

Numero de pedido
71327051
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13.1.3 Suporte de montagem, ajustavel

O suporte de montagem pode ser encomendado junto com o equipamento através da
estrutura de produto "Acessérios incluidos".

92.5 (3.64)
70 (2.76)

29 (0.35)

12 (047)] [ ‘ | [.9(039)

117.5 (4.63)

//Q
35 (1.38)
|
|
iy
= ‘ I
|
j

A0046296

35 Dimensdes do suporte de montagem, unidade de engenharia: mm (pol.)

Consiste em:

= 1 x suporte de montagem, 316L (1,4404)
= 1 x suporte angular, 316L (1,4404)

= 3 x parafusos, A4

» 3 x discos de fixacdo, A4

Numero de pedido
71325079
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13.1.4 Flange UNI 3"/DN80/80, PP

A flange UNI 3"/DN80/80 pode ser encomendada junto com o equipamento através da
estrutura de produto "Acessérios incluidos".

8X450(\

365,
450 0/

L 120(0.7

150 (5.91)
160 (6.3)
200 (7.87)

A0037947

36  Dimensdes da flange UNI 3'/DN80/80, unidade de engenharia: mm (pol.)

A Conexdo do sensor de acordo com a estrutura do produto "Conexdo de processo na parte traseira"

Material
PP

Numero de pedido
FAXS0-####
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13.1.5 Flange UNI 4"/DN100/100, PP

A flange UNI 4"/DN100/100 pode ser encomendada junto com o equipamento através da
estrutura de produto "Acessérios incluidos".

L 120(0.7¢

175 (6.89)
190.5 (7.5)
228.6 (9.0)

A0037948
37  Dimensdes da flange UNI 4"/DN100/100, unidade de engenharia: mm (pol.)

A Conexdo do sensor de acordo com a estrutura do produto "Conexdo de processo na parte traseira"

Material
PP

Numero de pedido
FAXS50-####
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13.1.6 Cantiléver, com pivo

Instalacdo do sensor

A0045347

38  Sensor de tipo de instalagdo de conexdo de processos da lateral traseira

A Instalagdo com escora e suporte de parede

B Instalagdo com escora e estrutura de instalacdo
1  Cantilever

2 Suporte de parede

3

Estrutura de montagem

Braco cantilever 500 mm, para todas as conexdes traseiras G 1"ou MNPT 1"

585 (23) 22
¥ | =
‘ T T T T : Eﬁ\.
4+ = ° o
©|® g 35 (1.4 - e
= S g Py o
o= N ) -
o | N
200 (7.87) S
M8 «~ =
75 (2.9)75 (2.9)100 (3.9) 250(9.84)  35(L4)
[« \
= ‘ J
sl N A o o)
él /AN A %E—e‘{j
NENE: e m‘m mka

39  Dimensdes. Unidade de medida mm (in)

Peso:
3.0 kg (6.62 1b)

Material
316L (1.4404)

Numero de pedido

71452315

ﬂ = 35 mm (1.38 in) aberturas para todas as conexdes traseiras G 1" ou MNPT 1"
= 22 mm (0.87 in) abertura pode ser usada para qualquer sensor adicional
= Parafusos de retencéo estdo inclusos na entrega
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Bracgo cantilever 1000 mm, para todas as conexdes traseiras G 1"ou MNPT 1"

1085 (42.7) 22
| | | | =
T T T T : O\.
] 0 ¢ o
Q|3 S| 35(L4) =
ISP g Y st
o|= IS [ -
o N
300 (11.8) e
M8 |-
75 (2.9)75 (2.9)100 (3.9) 750 (29.5) 35 (1.4)
| .
":? |
S B n A a N W £ ®)
Si NP/ ANV DA |
S ~ |
— — ~ — —
| < ~ o on| njn n|©
ikl N2 =} vl e

A0037807

40 Dimensdes. Unidade de medida mm (in)

Peso:
5.4 kg (11.911b)

Material
316L (1.4404)

Numero de pedido
71452316

ﬂ = 35 mm (1.38 in) aberturas para todas as conexdes traseiras G 1" ou MNPT 1"
= 22 mm (0.87 in) abertura pode ser usada para qualquer sensor adicional
= Parafusos de retencéo estdo inclusos na entrega

Estrutura, 700 mm (27.6 in)

| I
| I
3.2 (0.13) i
mesey | |y
) = 60 (2.36)
033.7 (13) © | —
20008 | |3 ; ‘ 4 (0.16)
— . o~ N
— & Nl N ! ‘
0 o 1 g i
=) al |18 ; o
o o R AN - | I [N
= S 'l:‘ — @ | | = =~
= SE/ e | el et B
~— - | i L\,
1 b % - ! ! S5 8
| ! ! —|on N
fJ | | -
55 (2.17) oia f & ||| @
109 (4.29) %o o g :
E ) ' 100
~i 130 (5.12) (3.94)
150 (5.91)
41  Dimensdes. Unidade de medida mm (in)
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Peso:
4.0 kg (8.82 1b)

Material
316L (1.4404)

Numero de pedido
71452327

Estrutura, 1400 mm (55.1 in)

I I
i i
3.2 (0.13) | . ;
enp |
R =] 60 (2.36)
1 -l |
20008) | | = | 14(0.16)
— = I 0 | ‘
n o)) o ; i
e a I g | o~
o o i || ; N
= = < — ; ; o =
v =4 .
4 2 . : =
h n ; ; —
1 D @ O I : 8 g 8
. —ln N
rJ | | -
55 (2.17) L ot : & : o
109 (4.29) %o e ) : "
S| ! 100
~ R 130 (5.12) (3.94)
150 (5.91)

A0037800

42 Dimensdes. Unidade de medida mm (in)

Peso:
6.0 kg (13.23 1b)

Material
316L (1.4404)

Numero de pedido
71452326
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Suporte de parede para cantiléver com pivo

‘ 13200

| 4 (0.16) 233.7 (1.3)
"_T [ 0, 6.5 (03) I <3
~ I N » &
= T - Q@ 1 <
— | @] ! i Gl

| 25 (1.0) el g "

| ! : a

v I
‘ 1 RS L
88 (3.5)

43 Dimensdes do suporte de parede. Unidade de medida mm (in)

Peso
1.21kg (2.67 1b)

Material
316L (1.4404)

Numero de pedido
71452323
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13.1.7 Suporte de montagem de teto

O suporte de montagem de teto pode ser encomendado junto com o equipamento através
da estrutura de produto "Acessoérios incluidos".

185 (7.28) N
I, ‘ 1
| S
i SIS
I B
105 (4.13)
10 (0.39) 12 56_ . A
(0.47) ‘ (0.22) S
0 | —=
M ! Ly L M
=] R S BN s
| . N | ] —_—
5| = S IR N S
™~ T[4 -A-5-3 -2 X
I J N ] 2'3
N ~ | \ : K | Ol
(o)) g O\ # (i) N | o D —
2 7 NI i
A 5(0.2) | @35 15 (0.59)
e (1.38)
n
— 155 (6.1)

44 Dimensdes do suporte de montagem do teto. Unidade de medida mm (in)

Material
316L (1.4404)

Numero de pedido
71093130
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13.1.8 Suporte de montagem pivotavel

O suporte de montagem pode ser encomendado junto com o equipamento através da
estrutura de produto "Acessérios incluidos".

100 (3.94)
6.8 (0.27)
~
= ~
Q =)
= @ ™
< ‘ O,
S = ]
4 =2
§ g k=
- 177 (6.97)
o«
Al
<
o
|
7®777777777777777 777#)77'
358 (14.1)
45  Dimensdes do suporte de montagem pivotdvel. Unidade de medida mm (in)
Material
316L (1.4404)
Numero de pedido
71429910
Endress+Hauser
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13.1.9 Suporte de montagem horizontal
O suporte de montagem horizontal é usado para instalar o equipamento em espacos
confinados.

O suporte de montagem pode ser encomendado junto com o equipamento através da
estrutura de produto "Acessorios incluidos".

‘ 280 (11) @34 (1.34)
— e, —
g3 8 5 .
—| Ca) "
RS
<
—
29 (0.35)
N g
Sk
— |
- @

46  Dimensdes do suporte de montagem horizontal. Unidade de medida mm (in)

Material
316L (1.4404)

Numero de pedido
71429905
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13.1.10 Unidade de alinhamento FAU40

A unidade de alinhamento é usada para alinhar de forma otimizada o sensor aos s6lidos a

granel.
15° © 15° 10
N ! / (0.39) 7z
<360 13
(14.2)_[[7 Z ﬁ NPT %
M20
‘ §?‘ m (\T’/ﬁ
NPT 1
70 (2.76)
500 (19.7) 30 | 21
(1.18) '(0.8)
A B

27
(1.06)

2155 (6.1)
101 (3.98)
125 (4.92)

2155 (6.1)

AD045330
47  Dimensdes. Unidade de medida mm (in)

A Flanges de solda
B Flange UNI

Material

= Flange: 304

= Tubulacéo: a¢o, galvanizado

= Prensa-cabo: 304 ou aco, galvanizado

Numero de pedido
FAU4O-##

Pode ser usado para todas as conexdes traseiras do sensor G1"ou MNPT1, rosca
macho e cabo de conexdo de no max. @10 mm (0.43 in), min. de comprimento
600 mm (23.6 in).

Informacdes técnicas TI0O0179F
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13.1.11 Vedacéo de flange ajustavel

A vedacdo ajustavel do flange é usada para alinhar o FMR20

A vedacdo de flange ajustavel pode ser encomendada junto com o equipamento através da
estrutura de produto "Acessorios incluidos".

LLL/ng r77] %

o

—

B ad -~ o
2D

Y

I

48 Dimensées

A0045324

Dados técnicos: versdao DN/JIS

Numero de pedido 71074263 71074264 71074265
Compativel com DN80 PN10/40 DN100 PN10/16 = DN150 PN10/16

= JIS10K 150A
Comprimento recomendado do parafuso 100 mm (3.9 in) 100 mm (3.9 in) 110 mm (4.3 in)
Tamanho recomendado do parafuso M14 M14 M18
Material EPDM

Presséo de processo

-0.1 para 0.1 bar (-1.45 para 1.45 psi)

Temperatura do processo

-40 para +80 °C (40 para +176 °F)

D 142 mm (5.59 in) 162 mm (6.38 in) 218 mm (8.58 in)

d 89 mm (3.5 in) 115 mm (4.53 in) 169 mm (6.65 in)

h 22 mm (0.87 in) 23.5mm (0.93 in) 26.5 mm (1.04 in)

hpin, 14 mm (0.55 in) 14 mm (0.55 in) 14 mm (0.55 in)

hiex. 30 mm (1.18in) 33 mm (1.3 in) 39 mm (1.45 in)
Dados técnicos: versao ASME/JIS

Numero de pedido 71249070 71249072 71249073

Compativel com

= ASME 3" 150 Ibs
= JIS 80A 10K

ASME 4"150lbs

ASME 6" 150lbs

Comprimento recomendado do parafuso 100 mm (3.9 in) 100 mm (3.9 in) 110 mm (4.3 in)
Tamanho recomendado do parafuso M1l4 M14 M18
Material EPDM

Presséo de processo -0.1 para 0.1 bar (-1.45 para 1.45 psi)

Temperatura do processo -40 para +80 °C (-40 para +176 °F)

D 133 mm (5.2 in) 171 mm (6.7 in) 219 mm (8.6 in)
d 89 mm (3.51in) 115 mm (4.53 in) 168 mm (6.6 in)
h 22 mm (0.87 in) 23.5mm (0.93 in) 26.5 mm (1.04 in)
hiin. 14 mm (0.55 in) 14 mm (0.55 in) 14 mm (0.55 in)
hpax. 30 mm (1.18 in) 33 mm (1.3 in) 39 mm (1.45 in)

Endress+Hauser
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13.1.12 RIA15 no invélucro de campo

131 (5.16) 55.5 (2.19)

©
0]

106.5 (4.19)

R
——T

&I

mm (in)

A0017722

49  Dimensdes do RIA15 no invélucro de campo, na unidade de engenharia: mm (pol.)

ﬂ O indicador remoto RIA15 pode ser solicitado junto com o equipamento. Estrutura do
produto, recurso 620 "Acompanha acessérios":

= Opcéo R4 "Indicador remoto RIA15 de &rea néo classificada, invélucro de campo”
= Opcéo R5 "Indicador remoto RIA15 Ex= aprovacdo contra explosédo, involucro de
campo"

Material do involucro de campo: Plastico (PBT com fibras de aco, antiestatico)

Outras versdes de involucros estdo disponiveis através da estrutura de produto RIA15.

Alternativamente disponivel como acessorio, para mais detalhes, consulte as
Informacdes técnicas TI01043K e as Instrugdes de operacdo BA0O1170K

13.1.13 Resistor de comunicacdo HART

= <
Q o
S) S)
54 (2.13) 3 3l
} eorere) <
o]
31 (1.22) mmmm -

A0020858

50  Dimensdes do resistor de comunicagio HART, unidade de engenharia: mm (pol.)

Um resistor de comunicagdo é necessario para a comunicacdo HART. Se este ja néo
estiver presente (p. ex., na fonte de alimentacdo RMA, RN221N, RNS221, ...), ele
pode ser solicitado com o equipamento através da estrutura de produto, recurso 620
"Acompanha acessorios": op¢do R6 "Area classificada / néo classificada do resistor de
comunicacdo HART".

Alternativamente, esta disponivel como acessério, numero de pedido "RKO1-BC"

Alternativamente disponivel como acessoério, para mais detalhes, consulte as
Informacdes técnicas TI01043K e as Instrugdes de operacdo BA0O1170K

O resistor de comunicacdo HART é especialmente projetado para uso com o RIA15 e pode
ser instalado facilmente.
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A0020844

1. Desconecte o borne de encaixe do conector.
2. Insira o borne no slot fornecido no médulo do resistor de comunicacdo HART.

3. Insira o resistor de comunicacdo HART no slot no invélucro.
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13.2  Acessorios especificos de comunicacao

Commubox FXA195 HART
Para comunica¢do HART intrinsecamente segura com FieldCare /DeviceCare através da
interface USB.

Para mais detalhes, consulte as Informacdes técnicas TIO0404F

Conversor do Ciclo HART HMX50

E usado para avaliar e converter variaveis de processo dindmico HART em sinais de
corrente analdgicos ou valores-limite.

Numero de pedido: 71063562

Para mais detalhes, veja as Informacdes técnicas TIO0429F e as Instrucdes de
operagdo BAOO371F

Adaptador WirelessHART SWA70

E usado para conex&o sem fio dos equipamentos de campo.

O adaptador WirelessHART pode ser facilmente integrado aos equipamentos de campo e
as infraestruturas existentes, pois oferece protecéo de dados e seguranca na transmisséo,
podendo também ser operado em paralelo a outras redes sem fio.

Para mais detalhes, consulte Instru¢des de operacdo BAOO0O61S

13.3  Acessorios especificos do servico

Applicator

Software para selecdo e dimensionamento de medidores Endress+Hauser:

= Calculo de todos os dados necessérios para identificar o medidor ideal: ex. perda de
pressdo, precisdo ou conexdes de processo.

= [lustracdo gréfica dos resultados dos calculos

Administracdo, documentacéo e acesso a todos os dados e pardmetros relacionados ao
processo durante toda a duracdo do projeto.

OApplicator esta disponivel:
https://portal.endress.com/webapp/applicator

Configurador

Configurador de produto - a ferramenta para configuracdo individual de produto

= Dados de configuracdo por minuto

= Dependendo do equipamento: entrada direta de ponto de medicéo - informacéo
especifica, como faixa de medic&@o ou idioma de operacdo

= Verificacdo automatica de critérios de excluséo

= Criacdo automatica do cédigo de pedido e sua separacdo em formato de saida PDF ou
Excel

= Funcionalidade para solicitacdo direta na loja virtual da Endress+Hauser

O configurador esta disponivel no site da Endress+Hauser: www.endress.com -> Clique em
"Corporativo" -> Selecione seu pais -> Clique em "Produtos" -> Selecione o produto usando
os filtros e o campo de busca -> Abra a pagina do produto -> O botédo "Configurar" no lado
direito da imagem do produto abre o Configurador do Produto.

DeviceCare SFE100

Ferramenta de configuracdo para equipamentos de campo HART, PROFIBUS e
FOUNDATION Fieldbus

DeviceCare esta disponivel para download em www.software-products.endress.com. Vocé
precisa se registrar no portal do software da Endress+Hauser para fazer o download do
aplicativo.

Informacdes técnicas TI01134S
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FieldCare SFE500

Ferramenta de gerenciamento de ativos de fabrica baseada em FDT

E possivel configurar todas as unidades de campo inteligentes em seu sistema e ajuda-lo a
gerencia-las. Através do uso das informacdes de status, é também um modo simples e
eficaz de verificar o status e a condicdo deles.

Informacdes técnicas TIO0028S

WeM

Gerenciamento do ciclo de vida para suas instalacdes

O W@M oferece uma grande variedade de aplicativos de software ao longo de todo o
processo: desde o planejamento e aquisicéo, até a instalacdo, comissionamento e operacdo
dos medidores. Todas as informacdes relevantes sobre o equipamento, como o status do
equipamento, pecas de reposicdo e documentacdo especifica de todos os equipamentos
durante toda a vida util.

O aplicativo ja contém os dados de seu equipamento Endress+Hauser. A Endress+Hauser
também cuida da manutencdo e atualizacdo dos registros de dados.

OW@M esta disponivel:
www.endress.com/lifecyclemanagement

13.4 Componentes do sistema

Gerenciador de dados graficos Memograph M

O gerenciador de dados graficos Memograph M fornece informacdes sobre todas as
variaveis de processos relevantes. Os valores medidos séo corretamente gravados, os
valores limite s8o monitorados e os pontos de medicdo sdo analisados. Os dados s&o
armazenados na memoéria interna de 256 MB, bem como em um cartdo SD ou pen drive
USB.

Para mais detalhes, consulte as Informac6es técnicas TI0O1180R e as Instrugdes de
operacdo BAO1338R

RNS221
Unidade de alimentacéo para energizar medidores de dois fios. A comunicagdo bidirecional
é possivel através dos macacos de comunicacdo HART.

Para mais detalhes, veja as Informacdes técnicas TIOOO81R e o Resumo das instrucées
de operacdo KAOO110R

RN221N

Barreira ativa com fonte de alimentac&o para separacdo protegida de circuitos de sinal
padrédo 4 para 20 mA. A comunicacéo bidirecional HART é possivel através dos macacos de
comunicacdo integrados (R=250 Q).

Para mais detalhes, consulte as Informac6es técnicas TIO73R e as Instrugdes de
operacdo BA202R

RMA42
Transmissor digital de processo para monitoramento e exibicdo dos valores analégicos
medidos

Para mais detalhes, consulte as Informac6es técnicas TIO0150R e as Instrugdes de
operacdo BAOO287R

RIA452

O indicador digital de processo RIA452,invélucro montado em painel para monitoramento
e exibicdo de valores analdgicos medidos com fungdes de controle de lote e bomba e
célculo de vazéo

Para mais detalhes, consulte as Informac6es técnicas TI113R e as Instru¢des de
operacdo BAOO254R
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HAW562

Equipamento de protecdo contra sobretensdo para trilho DIN de acordo com a [EC 60715,
adequado para protecdo contra a destruicdo de componentes eletrénicos como resultado de
sobretensao.

Para mais detalhes, consulte Informacdes técnicas TI01012K
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14 Dados técnicos

14.1 Entrada

Variavel medida

A variavel medida é a distancia entre o ponto de referéncia e a superficie do produto.

O nivel é calculado baseando-se em E, a distancia vazia inserida.

Faixa de medicéo

Faixa de medicdo maxima

10 m (32.8 ft)

Requerimentos de instalacdo

= Sem agitadores
= Sem incrustacéo
= Constante dielétrica relativa g, > 2
Entre em contato com a Endress+Hauser para obter valores €, mais baixos

Faixa de medicdo utilizavel

A faixa de medicédo utilizavel depende das propriedades refletivas do meio, da posicéo de
instalacdo e de quaisquer reflexdes de interferéncia possiveis.

Nas instala¢des de campo livre e/ou em aplica¢des onde ha risco de transbordamento, o
tubo de protecdo contra transbordamento deve ser usado.

Reducéo da faixa maxima de medic8o possivel por:

= Meios com propriedades de reflexdo ruins (= baixo valor &)

= Cone do produto

= Superficies extremamente soltas de solidos, por ex. sélidos a granel com baixa densidade
no caso de enchimento pneumatico.

= Formacdo de incrustacéo, particularidade de produtos umidos.

Para constantes dielétricas (valores CC) de muitos meios comumente utilizados em

vérias industrias, consulte:

= 0 manual Endress+Hauser CC (CPO1076F)

= 0 aplicativo Endress+Hauser de valores CC "DC Values App" (disponivel para Android
e i0S)

Frequéncia operacional

Banda K (~ 26 GHz)

Poder de transmissédo

Densidade de poténcia média na direcdo do feixe
= A uma distdncia de 1 m (3.3 ft): < 12 nW/cm?
= A uma distancia de 5 m (16 ft): < 0.4 nW/cm?

14.2 Saida

Sinal de saida

Endress+Hauser

4 para 20 mA

Uma 4 para 20 mA interface é usada para saida de valor medido e energizar o
equipamento.
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Saida digital

HART®

= Codificacdo de sinal; FSK +0.5 mA sinal de sobrecarga
= taxa de transmissdo de dados;1 200 Bit/s

Tecnologia sem fio Bluetooth® (disponivel como op¢do extra)

O equipamento possui uma interface de tecnologia sem fio Bluetooth® e pode ser operado
e configurado através desta interface usando o aplicativo SmartBlue.

= A faixa em condicBes de referéncia é 25 m (82 ft)

= A operacdo incorreta por pessoas ndo autorizadas é impedida por meio de comunicacéo
criptografada e criptografia de senha

= A interface de tecnologia sem-fio Bluetooth® pode ser desativada

Sinal no alarme

Dependendo da interface, uma informacéo de falha é exibida, como segue:
= Saida de corrente

Corrente de alarme: 22.5 mA (em conformidade com a recomendacdo NAMUR NE 43)
= Ferramenta de operacéo via comunicacdo digital (HART) ou SmartBlue (app)

= Sinal de status (de acordo com a recomendacdo NAMUR NE 107)

= Exibicdo de texto padronizado com agdo corretiva

Linearizacdo

A funcéo de linearizacdo do equipamento permite que o usuério converta o valor medido
em qualquer unidade de comprimento, peso ou volume. No DeviceCare e FieldCare,
existem tabelas de linearizacdo programadas para calcular o volume dos recipientes.

Curvas de linearizacdo pré-programadas
= Tanque horizontal cilindrico

= Tanque esférico

= Tanque com fundo pirdmide

= Tanque com fundo cénico

= Tanque com fundo plano

Outras tabelas de linearizacéo de até 32 pares de valores podem ser inseridas
manualmente.

14.3 Caracteristicas de desempenho

Condigdes de operacdo de
referéncia

= Temperatura = +24 °C (+75 °F) +5 °C (£9 °F)

= Pressdo = 960 mbar abs. (14 psia) +100 mbar (+1.45 psi)

®= Umidade = 60 % +15 %

= Refletor: placa de metal com o didmetro > 1 m (40 in)

= N&o ha grandes reflexdes de interferéncia dentro do feixe de sinal

Erro maximo medido

66

Dados tipicos sob condi¢des operacionais de referéncia: DIN EN 61298-2, valores
percentuais em relacéo ao span.

Saida, digital

(HART, SmartBlue (app))

= Soma da n&o linearidade, nédo repetibilidade e histerese: +5 mm (+0.2 in)
= Deslocamento/ponto zero: +4 mm (+0.16 in)

Saida, analdgica

Apenas relevante para saida em corrente de 4-20mA; adicione o erro do valor analégico ao
valor digital

= Soma da ndo linearidade, n&o repetibilidade e histerese: £0.02 %

= Deslocamento/ponto zero: +0.03 %

Endress+Hauser
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Valores diferentes em aplicacdes de curto alcance

)

30 (1.18)
= 10 (0.39) -~~~
i’ 0— 302 | L -
E S5(-02) -~
<< -10(-0.39)+---- I
-30 (-1.18)

[ I
R 0.3(0.98) 0.5 (1.64)  D[m (ft)]

A0045305
51  Erro mdximo medido em aplicagdes de curto alcance; valores para a versdo padrdo

A Erro mdximo medido
R Ponto de referéncia da medicdo de distancia
D Distancia do ponto de referéncia da antena

Resolugdo do valor medido

Banda morta de acordo com EN61298-2:
= Digital: 1 mm (0.04 in)
= Analdgico: 4 pA

Tempo de resposta

O tempo de resposta pode ser configurado. Os sequintes tempos de resposta de passo se
aplicam (de acordo com o DIN EN 61298-2) quando o amortecimento esta desligado:

Altura do tanque
<10m (32.8 ft)

Taxa de amostragem
1st

Tempo de resposta
<3s

ﬂ De acordo com o DIN EN 61298-2, o tempo de resposta de passo é o tempo que segue
uma mudanca abrupta no sinal de entrada até que o sinal de saida mudado tenha
adotado 90% do valor estavel pela primeira vez.

Influéncia da temperatura
ambiente

Endress+Hauser

As medicbes sdo realizadas em conformidade com EN 61298-3
= Digital (HART, tecnologia sem fio Bluetooth®):

Versdo padrdo: média Tc = +3 mm (+0.12 in)/10 K
= Analégica (saida de corrente):

= Ponto zero (4 mA): T médiag = 0.02 %/10 K

= Span (20 mA): T médiag = 0.05 %/10 K
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14.4 Ambiente

Faixa de temperatura
ambiente

Medidor: -40 para +80 °C (-40 para +176 °F)

ﬂ Pode néo ser possivel usar a conexdo Bluetooth em temperaturas ambiente
>60°C (140 °F).

Operacéo ao ar livre sob forte luz solar:

= Monte o equipamento na sombra.

= Evite luz solar direta, particularmente em regides de clima quente.
= Use uma tampa de prote¢do contra tempo.

Temperatura de
armazenamento

-40 para +80 °C (-40 para +176 °F)

Classe climatica

DIN EN 60068-2-38 (teste Z/AD)

Altitude de operacéo de
acordo com
[EC 61010-1 Ed.3

Geralmente até 2 000 m (6 600 ft) acima do nivel do mar.

Grau de protecdo

Testado de acordo com:
= [P66, NEMA 4X
= [P68, NEMA 6P (24 h a 1.83 m (6.00 ft)1,83 m embaixo d'agua)

Resisténcia a vibracédo

DIN EN 60068-2-64/IEC 60068-2-64: 20 para 2000 Hz, 1 (m/s?)2/Hz

Compatibilidade
eletromagnética (EMC)

Compatibilidade eletromagnética de acordo com todas as especificacdes relevantes da série
EN 61000 e NAMUR Recomendacdo EMC (NE 21). Detalhes estdo disponiveis na
Declaragdo de Conformidade (www.endress.com/downloads).

14.5 Processo
Temperatura do processo, D
pressdo do processo )
[bar (psi)]
3 (43.5) +
O 4
-1(-14.5) + T
40 0(+32) +80(+176) [C(F)]
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52 FMR20: Faixa permitida para temperatura do processo e pressdo do processo

Faixa de temperatura do processo
-40 para +80 °C (-40 para +176 °F)

Endress+Hauser
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Faixa de pressdo do processo, conexdo de processo rosqueada
® Dansmetro = — 1 para 3 bar (-14.5 para 43.5 psi)
® p,ps < 4 bar (58 psi)

Faixa de pressdo do processo, conexdo de processo UNI flange
® Dinansmetro = — 1 para 1 bar (=14.5 para 14.5 psi)
® D,y < 2 bar (29 psi)

ﬂ A faixa de pressdo pode ser adicionalmente restringida no caso de uma aprovacéo
CRN.

Constante dielétrica

Endress+Hauser

Para sélidos
mg >2
= Entre em contato com a Endress+Hauser para obter valores €, mais baixos

Para constantes dielétricas (valores CC) de muitos meios comumente utilizados em

varias industrias, consulte:

= 0 manual Endress+Hauser CC (CPO1076F)

= o aplicativo Endress+Hauser de valores CC 'DC Values App" (disponivel para Android
e i0S)
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15  Menu de operacao

15.1 Visdo geral do menu de operacdo (SmartBlue)

Navegagdo Menu de operacéo

Menu principal ‘

» Configuracéo ‘ > B78

‘ » Setup basico

‘ Tag do equipamento ‘

‘ Unidade de distancia ‘

‘ Calibracéo vazia ‘

‘ Calibragdo cheia ‘

‘ Distancia ‘

‘ Nivel ‘

‘ Qualidade do sinal ‘

» Mapeamento

‘ Confirmar distancia ‘

‘ Ponto final do mapeamento ‘

‘ Mapeamento apresentado ‘

» Configuracdo avancada ‘ > B82

‘ » Ferramentas de status do acesso ‘

‘ Acessar ferramentas de status ‘

‘ Inserir codigo de acesso ‘

» Configuracdes avancadas

‘ Sensibilidade de avaliacdo ‘

‘ Velocidade variavel ‘

70 Endress+Hauser



Micropilot FMR20 HART
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‘ Sensibilidade ao primeiro eco

‘ Modo de saida

‘ Distancia de Bloqueio

‘ Correcéo do nivel

‘ Distancia de avalia¢do

‘ Tipo de linearizagéo

‘ Nivel linearizado

» Configuracdes de seguranca

‘ Tempo de atraso do eco perdido

‘ Diagnésticos de perda de eco

» Saida de corrente

‘ Corrente de saida

‘ Amortecimento de saida

‘ Turn down

‘ Valor 4 mA

‘ Valor 20 mA

‘ Trim

‘ Trim valor alto

‘ Trim valor baixo

» Administracdo

‘ » Administracéo 1

‘ Definir codigo de acesso

‘ Confirmar cédigo de acesso

> B 86

> B 86

> B86

> B87

> B87

> Bag7

> B87

> B 88

> Bs88

-> B 88

> B89

> B89

> B90

> B90

> B90

Endress+Hauser
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‘ Reset do equipamento

‘ 5 ®90

‘ Campo livre especial

‘ 5> ®91

» Comunicacao ‘

» Configuracdo HART

> B92

‘ Nome curto HART

‘ Endereco HART

‘ N° de preambulos

» Info HART

‘ Tipo de equipamento

‘ Versdo do equipamento

‘ ID do equipamento

‘ Revisdo HART

‘ Descritor HART

‘ Mensagem HART

‘ Versdo do hardware

‘ Verséo do software

‘ Codigo de data HART

» Saida HART

‘ Nivel linearizado (PV)

‘ Distancia (SV)
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‘ Amplitude relativa do eco (TV) ‘
‘ Temperatura (QV) ‘
‘ » Configuracéo do Bluetooth > B9
‘ Modo Bluetooth ‘ > B9
» Diagnéstico ‘ > B9
» Diagnéstico ‘ > B9
‘ Diagnostico atual ‘ > B9
‘ Diagnéstico anterior ‘ > B9
‘ Apagar diagnésticos anteriores ‘ > B9
‘ Qualidade do sinal ‘ > 79
» Informacdes do equipamento > B9
‘ Nome do equipamento ‘ > B98
‘ Vers&o do firmware ‘ > B98
‘ Cédigo estendido do equipamento 1 ‘ > B9
‘ Codigo estendido do equipamento 2 ‘ -> B98
‘ Codigo estendido do equipamento 3 ‘ > B99
‘ Cédigo do equipamento ‘ > B99
‘ Numero de série ‘ > B99
‘ Versdo ENP ‘ > B99
» Simulacdo - B 100
‘ Simulacdo ‘ > B 100
‘ Valor de saida de corrente 1 ‘ > 100
‘ Valor variavel do processo ‘ > 100
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15.2  Visdo geral do menu de operacao (FieldCare /

DeviceCare)
Navegagdo Menu de operacéo
Menu principal ‘

» Configuracgdo > B78
‘ Tag do equipamento ‘ > B78

‘ Unidade de distancia ‘ > B78

‘ Calibracéo vazia ‘ > B78

‘ Calibrag&o cheia ‘ > B78

‘ Distancia ‘ > B79

| Nivel | > B79

‘ Qualidade do sinal ‘ > 79

‘ Confirmar distancia ‘ > B80

‘ Ponto final do mapeamento ‘ -> B80

‘ Mapeamento apresentado ‘ -> B80

‘ » Configuracdo avancada ‘ > B82

‘ Acessar ferramentas de status ‘ > B82

‘ Inserir codigo de acesso ‘ > B82

‘ Sensibilidade de avaliagdo ‘ > B82

‘ Velocidade variavel ‘ > B83

‘ Sensibilidade ao primeiro eco ‘ > B83

| Modo de saida | > B 83

‘ Distancia de Bloqueio ‘ > B84

‘ Corregéo do nivel ‘ > B84

‘ Distancia de avaliagéo ‘ > B85
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‘ Tipo de linearizacédo ‘ > B85
‘ Nivel linearizado ‘ - 85
‘ » Configuracdes de seguranca ‘ > B86
‘ Tempo de atraso do eco perdido ‘ > B 86

‘ Diagnosticos de perda de eco ‘ > B86

» Saida de corrente > Ba87

‘ Corrente de saida ‘ > Bag7

‘ Amortecimento de saida ‘ - 87

‘ Turn down ‘ > B87

‘ Valor 4 mA ‘ > B8s8

‘ Valor 20 mA ‘ - 88

‘ Trim ‘ > B88

‘ Trim valor alto ‘ > B89

‘ Trim valor baixo ‘ - 89

» Administracéo > B9

‘ Definir codigo de acesso ‘ > B90

‘ Confirmar cédigo de acesso ‘ > B90

‘ Reset do equipamento ‘ > B90

‘ Campo livre especial ‘ > B9l

» Comunicac¢do ‘ > B892
‘ Nome curto HART ‘ > B892
‘ Endereco HART ‘ > B892
‘ N° de preambulos ‘ > B92
‘ Tipo de equipamento ‘ > B92
‘ Versdo do equipamento ‘ > B93
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‘ ID do equipamento > B93
‘ Revisdo HART > B93
‘ Descritor HART > B93
‘ Mensagem HART > B93
‘ Versdo do hardware > B9
‘ Verséo do software > Bo
‘ Codigo de data HART > B9
‘ Nivel linearizado (PV) > B9
‘ Distancia (SV) > B9
‘ Amplitude relativa do eco (TV) > 95
‘ Temperatura (QV) > B9S
‘ » Configuracéo do Bluetooth > B9
‘ Modo Bluetooth > B9
» Diagnostico ‘ > B9
‘ Diagnéstico atual ‘ > B9
‘ Diagnostico anterior ‘ > B9
‘ Apagar diagnosticos anteriores ‘ > B9
‘ Qualidade do sinal ‘ > B79
‘ » Informac6es do equipamento ‘ > B98
‘ Nome do equipamento > Bos8
‘ Verséo do firmware > B9s
‘ Cédigo estendido do equipamento 1 > B98
‘ Cédigo estendido do equipamento 2 > B9
‘ Cédigo estendido do equipamento 3 > B99
‘ Codigo do equipamento > B99
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‘ Numero de série ‘ > B99
‘Verséo ENP ‘ 5> B99
» Simulacdo - B 100
‘ Simulacéo ‘ - B 100
‘ Valor de saida de corrente 1 ‘ - 100
‘ Valor variavel do processo ‘ > B 100
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15.3 Menu "Configuracao"
ﬂ s & : Indica a navegacdo até o parametro através das ferramentas de operacéo
s @) : Indica os pardmetros que podem ser bloqueadas através do cédigo do acesso.

Navegacdo Configuracgéo

Tag do equipamento

Navegacéo

Descricéo

Entrada do usuario

Ajuste de fabrica

Configuracéo - Tag

Insira um unico nome para o ponto de medicéo para identificacdo rapida do dispositivo na
planta.

Sequéncia de caracteres contendo numeros, letras e caracteres especiais (#32)

EH FMR20_####### (Qltimos 7 digitos do numero de série do equipamento)

Unidade de distancia
Navegacéo Configurac¢éo - Unid disténcia
Descricdo Utilizado para calibracéo basica (Vazia/Cheia).
Selecédo Unidade SI Unidade US
m ft

Calibracdo vazia
Navegacéo Configuragdo > Calibracéo vazia
Descricdo Distancia entre a conexdo do processo e o nivel minimo (0%).

Entrada do usuéario 0.0 para 20 m
Ajuste de fabrica Depende da versdo da antena

Calibracdo cheia
Navegacdo Configuracdo - Calibracdo cheia

Descricdo Distancia entre o nivel minimo (0%) e o méximo (100%).
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Entrada do usuario

Ajuste de fabrica

0.0 para 20 m

Depende da versdo da antena

Distancia
Navegacdo Configuracéo - Distancia
Descricédo Mostra a distancia D atualmente medida do ponto de referéncia (borda inferior do flange /

Interface do usuario

ultima rosca do sensor) até o nivel.

0.0 para 20 m

Nivel
Navegacédo Configuracéo - Nivel
Descricdo Mostra o nivel medido (L) antes da linearizacdo. A unidade é definida no parametro

Interface do usuario

Distancia.

-99999.9 para 200000.0 m

Qualidade do sinal

Navegacdo

Descricdo

Endress+Hauser

Configuragdo - Qualidade sinal

Mostra a qualidade do eco referente ao nivel.

Significado das opgdes:

- Forte:

O eco em andlise excede a linha limite (threshold) em pelo menos 10 dB.
- Médio:

0 eco em andlise excede a linha limite (threshold) em pelo menos 5 dB.
- Fraco:

O eco em andlise excede a linha limite (threshold) em menos de 5 dB.

- Sem sinal:

O equipamento ndo encontra eco relevante.

The signal quality indicated in this parameter always refers to the currently evaluated
echo, either the level echo or the tank bottom echo.

In case of a lost echo (Signal quality = No signal) the device generates the following error
message:

Diagnostic echo lost = Warning (factory setting) or Alarm, if the other option has been
selected in Diagnostic echo lost.
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Interface do usuario

= Forte

= Médio

= Fraco

= Sem sinal

Confirmar distancia

Navegacéo

Descricdo

Selecdo

Configuragéo - Confirmar dist

A distancia medida coincide com a distancia real?
Selecione uma das seguintes opcoes:

- Mapeamento manual
A ser selecionado somente se for possivel inserir o tamanho do mapeamento

- Distance ok
Deve ser escolhido se a distancia medida coincide com a do equipamento.

- Distance desconhecida
A ser selecionado se a distancia atual é desconhecida. Um mapeamento néo pode ser
realizado nesse caso!

- Mapa da fabrica

A ser selecionado se a curva presente de mapeamento (caso exista) deva ser deletada. O
equipamento ativa a curva de mapeamento que foi gravada em fabrica e retorna ao
parametro 'Confirmar Distancia. Um novo mapeamento pode ser gravado.

= Mapa manual

= Distancia ok

= Distancia desconhecida
= Mapa de fabrica

Ponto final do mapeamento

Navegacao Configuragdo - Pnt final map.

Descricdo Esse parametro define até qual disténcia o mapeamento €é gravado.
Essa distancia é medida a partir do ponto de referéncia, i.e., da base da conex&o ao
processo (parte de baixo de um flange ou fim de uma rosca).

Entrada do usuario Opara21.8m

Mapeamento apresentado

Navegacéo Configuracdo > Mapeam apresent

Descricéo Indica até qual distancia o mapeamento foi gravado.
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Interface do usuario 0 para 100 m
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15.3.1 Submenu "Configuracdo avancada"

Navegagdo Configuracdo - Config. avancada

Acessar ferramentas de status

Navegacdo

Descricdo

Configuracdo - Config. avancada > Acessa ferr stts

Mostra a autorizacdo de acesso aos pardmetros através da ferramenta de operacéo.

Inserir cédigo de acesso

Navegacéo

Descricdo

Entrada do usuario

Configuracdo - Config. avancada > Inserir céd aces

O cddigo de acesso especifico do cliente, que foi definido em parametro Definir cédigo de
acesso, deve ser inserido para trocar de Operador para o modo de manutencéo. O
equipamento permanece no modo do Operador se um cédigo de acesso for inserido. Se
perder o cddigo de acesso, entre em contato com seu centro de vendas Endress+Hauser.

0 para 9999

Sensibilidade de avaliacdo

Navegacéo

Descricdo

Selecédo

82

Configuracéo - Config. avancada - Sensib. de aval.

Selecéo da sensibilidade de avaliacdo.

Opcdes selecionaveis para:

-Baixo:

A curva de peso € alta para uma sensibilidade de avaliacdo baixa. Interferéncias e sinais
pequenos ndo sdo reconhecidos.

-Médio:

A curva de peso estd em uma regido intermedidria.

-Alto:

A curva de peso é baixa para uma sensibilidade de avaliacdo alta. Interferéncias e sinais
pequenos sdo reconhecidos confiavelmente.

= Baixo

= Meio
= Alto
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Velocidade variavel
Navegacdo Configuragdo - Config. avancada - Velocid variavel
Descricédo Selecione a velocidade esperada de esvaziamento ou de enchimento do processo.
Selecédo = Lento < 10 cm/min
® Padrdo < 1m/min
= Rapido > 1m (40 pol)/min
= Sem filtro / teste
Sensibilidade ao primeiro eco

Navegacdo

Descricdo

Selecédo

Configuracdo - Config. avancada - Sensib.prim.eco

Este parédmetro descreve a banda da avaliacdo de primeiro eco.
Ele é medido / calculado a partir do pico do eco de nivel atual.
Opcdes de escolha:

- Baixa

A banda de avaliacfo do primeiro eco é bastante estreita. A avaliacdo de ecos permanece

mais tempo nos ecos encontrados, nédo 'pulando’ ao préximo ou distorcendo o sinal.
- Média

A banda para o primeiro eco possui uma largura média.

- Alta

A banda para o primeiro eco é larga. A avaliacdo 'pula’' mais rapido para o préximo eco ou

sinal distorcido.

= Baixo
= Meio
= Alto

Modo de saida

Navegacéo

Descricdo

Selecédo

Endress+Hauser

Configuracdo - Config. avangada - Modo de saida

Seleciona o modo de saida entre:

Distancia (Ullage) =
O espaco vazio no tanque € indicado.

ou

O nivel é indicado (mais precisamente, o valor linearizado se a linearizacdo foi ativada).

= Vazio
= Nivel linearizado
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Micropilot FMR20 HART

Distancia de Bloqueio

Navegacdo

Descricdo

Entrada do usuario

Ajuste de fabrica

Configuracdo - Config. avancada - Dist. Bloqueio

Especifique a distancia de bloqueio (DB).

Nenhum eco é avaliado dentro da distancia de bloqueio. Assim, a DB pode ser utilizada
para suprimir ecos de interferéncia nas vizinhancas da antena.

Nota:
O range de medi¢&o nunca deve se sobrepor a distancia de bloqueio.

0.0 para 20 m

Uma Distéancia de Bloqueio (- 84) automatica de pelo menos 0.1 m (0.33 ft) esta
configurada como padrdo. No entanto, isso pode ser sobrescrito manualmente (0 m (O ft)
também é permitido).

Calculo automaético da Distancia de Bloqueio = Calibracdo vazia - Calibracéo cheia -

0.2 m (0.656 ft).

Cada vez uma nova entrada é feita na parametro Calibracdo vazia ou parametro
Calibracéo cheia, a parametro Distancia de Bloqueio é recalculada automaticamente
usando a formula.

Se o resultado do calculo é um valor < 0.1 m (0.33 ft), a Distancia de Bloqueio do

0.1 m (0.33 ft) continuara a ser usada.

Correcdo do nivel

Navegacéo

Descricdo

Entrada do usuario

84

Configuracdo - Config. avancada > Correcéo nivel

E adicionado ao nivel medido.

Correcdo de nivel > 0:
O nivel é acrescido desse valor.

Correcéo de nivel < 0:
O nivel é descrescido desse valor.

Nota:
Esse pardmetro pode ser usado para compensar um erro constante de nivel (p. ex., causado
por condi¢es de montagem).

—-25para25m
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Micropilot FMR20 HART

Menu de operacéo

Distancia de avaliacdo

Navegacdo

Descricdo

Entrada do usuario

Ajuste de fabrica

Configuracdo > Config. avancada - Dist.avaliacdo

Area de busca de sinal extendido.

Geralmente é maior que a calibracdo vazia.

Se o sinal for encontrado abaixo da distancia vazia, '0' (vazio) é indicado como medida.
Apenas para sinais detectados abaixo da Distancia de Avaliacdo, o erro Perda de Eco' é
indicado.

Ex.: medicdo de vazdo em canais.
Opara21.8m

21.8m

Tipo de linearizacdo

Navegacdo

Descricdo

Selecédo

Configuracdo > Config. avancada - Tipo linear

Tipos de linearizacdo

Significado das op¢des:

= Nenhuma:
O nivel é a saida na unidade do nivel sem ser convertido (linearizado) previamente.

= Tabela:
A relagéo entre o nivel L medido e o valor de saida (volume/vaz&o/peso) é definido pela
tabela de linearizacdo. Essa tabela consiste em até 32 pares de valor, isto é "nivel -
volume" ou "nivel - vaz&o" ou "nivel - peso".

= Observacéo:
Use o moédulo DTM para criar/modificar uma tabela de linearizacéo.

s Nenhum
= Tabela

Nivel linearizado

Navegacdo
Descricédo

Interface do usuario

Endress+Hauser

Configuracdo - Config. avancada - Nivel linear
Nivel medido atual.

Numero do ponto flutuante assinado

85
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Submenu "Configura¢des de seguranca"

Navegagdo Configuracéo - Config. avancada - Config sequr

Tempo de atraso do eco perdido

Navegacéo Configuracdo - Config. avancada - Config sequr » Tmp atr eco perd
Descricdo Define o atraso em caso de perda de eco.

Apos uma perda de eco, o equipamento espera por um tempo especifico antes de reagir
conforme determinado em Diagndstico de Perda de Eco'. Isso ajuda a evitar interrup¢des de

medida em intermiténcias (interferéncias muito curtas).

Entrada do usuario 0 para 600 s

Diagnosticos de perda de eco

Navegacéo Configuracdo - Config. avancada - Config sequr - Diag. perda eco

Descricdo Este pardmetro pode ser configurado caso se deseje um alarme ou um aviso de que houve
perda de eco.

Selecédo = Adverténcia

= Alarme
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Micropilot FMR20 HART

Menu de operacéo

Submenu "Saida de corrente"

Navegagdo Configuracéo - Config. avancada - Saida corr.

Corrente de saida

Navegacdo
Descricdo

Interface do usuario

Configuracdo - Config. avancada - Saida corr. > Corrente saida
Mostra o valor calculado atual da saidade corrente

3.59 para 22.5 mA

Amortecimento de saida

Navegacéo

Descricdo

Entrada do usuario

Configuracdo - Config. avancada - Saida corr. > Amort. saida

Defina a constante de tempo T para o damping da saida de corrente.

Flutuacdes de um valor medido podem afetar a saida de corrente com um atraso
exponencial. Com uma pequena constante T, a saida reage imediatamente a mudancas no
valor medido. Com uma constante t grande, a reacdo da saida é mais demorada.

Para 1=0, ndo h& damping.

0.0 para 300 s

Turn down
Navegacdo Configuracdo - Config. avancada - Saida corr. - Turn down
Descricdo A funcéo de turn down permite mapear uma parte do range de medic8o até o range inteiro
(4...20mA).
Essa parte é definida pelos valores de 4 e de 20mA.
Sem o turn down, o range completo de medicédo (0 a 100%) é mapeado na saida de
corrente (4...20mA).
Selecdo = Desl.
= Ligado

Endress+Hauser
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Menu de operacéo

Micropilot FMR20 HART

Valor 4 mA
Navegacdo Configuracdo - Config. avancada - Saida corr. - Valor 4 mA
Descricéo Valor para 4mA no turndown do pardmetro = On
Nota:
Se o valor de 20mA é menor que o de 4mA, a saida de corrente é invertida, ou seja, se a
variavel de processo aumentar, a saida de corrente diminui.
Entrada do usuério Numero do ponto flutuante assinado
Valor 20 mA
Navegacéo Configuracdo - Config. avancada - Saida corr. - Valor 20 mA
Descricéo Valor para 20mA no turndown do pardmetro = On
Nota:
Se o valor de 20mA é menor que o de 4mA, a saida de corrente é invertida, ou seja, se a
variavel de processo aumentar, a saida de corrente diminui.
Entrada do usuario Numero do ponto flutuante assinado
Ajuste de fabrica FMR20: 20 m
FMR20 para soélidos: 10 m
Trim
Navegacéo Configuracdo - Config. avancada - Saida corr. - Trim
Descricdo Selecione uma ac¢éo para recalibracdo da corrente de saida.
O TRIM pode ser usado para compensar uma diferenca constante na saida de corrente (que
pode ocorrer gracas a cabeamentos muito extensos ou uma barreira Ex, por exemplo).
Passos do TRIM:
1. Selecione Trim = 4 mA.
2. Meca a saida de corrente com um multimetro. Se ela n&o for igual a 4mA,
insira o valor medido no campo Valor inferior de TRIM.
3. Selecione Trim = 20 mA.
4. Meca a corrente de saida com um multimetro. Se ela nédo for igual a 20mA,
insira o valor medido no campo Valor superior de TRIM.
5. Selecione Trim = Calcular. O equipamento calcula a nova escala da saida de corrente e a
armazena na memoria RAM.
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Menu de operacéo

Micropilot FMR20 HART

Selecdo = Desl.
= 4 mA
= 20 mA
= Calcular
= Reset

Trim valor alto
Navegacdo Configuracéo - Config. avancada - Saida corr. - Trim valor alto
Descricdo Insira o valor superior medido para o trim (por volta de 20mA).

Apos isso,

Selecione Trim = Calcular

Isso iniciard a recalibracdo da saida de corrente.
Entrada do usuario 18.0 para 22.0 mA
Trim valor baixo
Navegacéo Configuracdo - Config. avancada - Saida corr. - Trim valor baixo
Descricdo Insira o valor inferior para o Trim (por volta de 4mA).

Apbs isso,

Selecione Trim = Calcular

[sso iniciard a reclaibracdo da saida de corrente.
Entrada do usuario 3.0 para 5.0 mA
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Menu de operacéo

Micropilot FMR20 HART

Submenu "Administracdo"

Navegagdo Configuracdo - Config. avancada - Administracdo

Definir cédigo de acesso

Navegacéo

Descricdo

Entrada do usuario

Configuracédo - Config. avancada > Administracdo - Definir cdd aces

Define o c6digo para mudar o modo de operacéo do equipamento.

Se a configuracdo de fabrica néo foi modificada ou 0000 estéa definido como cédigo de
acesso, o equipamento funciona no modo de manutencdo sem protecdo de escrita e os
dados de configuracdo poderdo ser sempre modificados.

Uma vez que o codigo de acesso foi definido, equipamentos com protecdo de escrita podem
ser apenas modificados para modo de manutencéo se o cdédigo de acesso foi inserido no
campo de Insira o Cédigo de Acesso.

O novo cddigo de acesso s6 é valido apds

ter sido confirmado no campo 'Confirme o Cédigo de Acesso'.

Please contact your Endress+Hauser Sales Center if you lose your access code.

0 para 9999

Confirmar coédigo de acesso
Navegacéo Configuragdo - Config. avancada - Administracdo - Confirmar cédigo
Descricdo Re-insira o cédigo de acesso para confirmar.
Entrada do usuario 0 para 9999
Reset do equipamento
Navegacéo Configuracdo - Config. avancada > Administracdo - Reset do equip
Descricdo Restabelece a configuracéo do dispositivo - totalmente ou em parte - para uma condicédo
definida.
Selecédo = Cancelar
= Para padrdes de fabrica
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Campo livre especial
Navegacdo Configuracdo - Config. avancada - Administracdo > Campo livre esp.
Descricédo Chaveia a opgéo 'free field' on ou off.

Nota: apds mudar esse modo, um novo mapeamento precisa ser gravado.
Selecédo = Desl.

= Ligado
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Menu de operacéo Micropilot FMR20 HART

15.3.2 Submenu "Comunicac¢éo"

Navegagdo Configurac¢do - Comunicacdo

Nome curto HART
Navegacdo Configuragéo > Comunica¢do - Nome curto HART
Descricéo Breve descri¢do do ponto de medicéo

Max. de 8 caracteres: A ... Z, 0 ... 9 e alguns caracteres especiais (por exemplo, sinais de

Entrada do usuario
pontuacéo, @,%)

Endereco HART
Navegacdo Configuracdo » Comunica¢do > Endereco HART
Entrada do usuario 0 para 63
N° de preambulos
Navegacédo Configuracdo - Comunicacdo - N° de predmbulos
Descricdo Define o nimero de predmbulos no telegrama HART.
Entrada do usuario 5 para 20
Tipo de equipamento
Navegacéo Configuracdo » Comunica¢do > Tipo de equip.
Descricdo Mostra o tipo de dispositivo no qual o instrumento esta registrado junto a HART
Communication Foundation.
Informacdes adicionais
Endress+Hauser
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Micropilot FMR20 HART

Menu de operacéo

Versdo do equipamento

Navegacdo

Descricdo

Configuracdo > Comunicagdo - Versdo equip.

Mostra a revisdo do dispositivo no qual o mesmo esté registrado junto a HART
Communication Foundation.

ID do equipamento

Configuragdo -» Comunicac¢do - ID do equip.

Navegacéo
Descricdo Mostre o ID do instrumento para identificacdo do instrumento na rede HART.
Revisdo HART
Navegacdo Configuracdo » Comunicacdo - Revisdo HART
Descricdo Indica revisdo do equipamento HART
Descritor HART
Navegacédo Configuragdo » Comunica¢édo - Descritor HART
Descricdo Insira o descritor para o ponto de medicéo
Entrada do usuario Sequéncia de caracteres contendo numeros, letras e caracteres especiais (#16)
Mensagem HART
Navegacdo Configuracdo > Comunica¢do > Mensagem HART
Descricédo Defina a mensagem HART que é enviada através do protocolo HART, se solicitada pelo

Entrada do usuario

Endress+Hauser

mestre

Sequéncia de caracteres contendo numeros, letras e caracteres especiais (#32)
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Micropilot FMR20 HART

Versao do hardware

Navegacdo

Descricdo

Configuracdo » Comunica¢do - Versdo hardware

Indica revisdo do hardware do equipamento

Versao do software

Navegacéo Configuragéo > Comunica¢do - Versdo software
Descricdo Indica revisdo do software do equipamento

Codigo de data HART
Navegacéo Configuracdo - Comunicacdo > Codigo data HART
Descricdo Digite a data da ultima alterac&o de configuracéo
Entrada do usuario Sequéncia de caracteres contendo numeros, letras e caracteres especiais (#10)
Informacdes adicionais Formato de data: YYYY-MM-DD

Nivel linearizado (PV)

Navegacdo Configuracdo > Comunicagdo > Niv.lineari.(PV)

Descricéo Exibe o nivel linearizado

Interface do usuario Numero do ponto flutuante assinado

Informacdes adicionais A unidade é definida pela Unidade apo6s a linearizacéo do pardmetro

Distancia (SV)

Navegacdo Configuragdo - Comunicacéo - Distancia (SV)

Interface do usuario Numero do ponto flutuante assinado
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Menu de operacéo

Amplitude relativa do eco (TV)

Navegacdo

Interface do usuario

Configuragdo - Comunicacdo - Ampl.rel.eco(TV)

Numero do ponto flutuante assinado

Temperatura (QV)

Navegacéo

Interface do usuario

Configuracdo - Comunicacdo - Temperatura (QV)

Numero do ponto flutuante assinado

Submenu "Configuracdo do Bluetooth"

Navegagdo Configuracdo - Comunicacdo - Config Bluetooth

Modo Bluetooth
Navegacéo Configuracdo » Comunica¢do - Config Bluetooth - Modo Bluetooth
Descricéo Habilite ou desabilite a funcédo Bluetooth.
Importante:
Escolher a opdo 'Off' desabilitara o acesso remoto via aplicativo, imediatamente. Para
reestabelecer a conexdo Bluetooth via aplicativo, por favor, siga as instru¢ées do manual.
Selecdo = Desl.
= Ligado

Endress+Hauser
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15.4 Submenu "Diagnéstico’

Navegagdo Diagndstico

Diagnéstico atual

Navegacdo Diagnostico - Diag. Atual

Mostra a mensagem atual de diagnéstico.
Se muitas mensagens estdo ativas ao mesmo tempo, as que possuirem maior prioridade
serdo exibidas.

Descricdo

Diagnostico anterior

Navegacéo Diagnéstico - Diag. anterior
Mostra a ultima mensagem de diagnostico, que foi ativa antes da mensagem atual.

Descricdo
A condicéo exibida pode ainda aplicar-se.

Apagar diagnoésticos anteriores
Navegacdo Diagnéstico > Apag.diag.anter.
Descricdo Deletar mensagem de diagnotisco anterior?
E possivel que a mensagem de diagnostico permaneca valida.
Selecdo = N&o
= Sim
Endress+Hauser
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Micropilot FMR20 HART

Menu de operacéo

Qualidade do sinal

Navegacdo

Descricdo

Interface do usuario

Endress+Hauser

Diagnéstico - Qualidade sinal

Mostra a qualidade do eco referente ao nivel.

Significado das op¢des:

- Forte:

O eco em andlise excede a linha limite (threshold) em pelo menos 10 dB.
- Médio:

O eco em andlise excede a linha limite (threshold) em pelo menos 5 dB.
- Fraco:

O eco em andlise excede a linha limite (threshold) em menos de 5 dB.

- Sem sinal:

O equipamento ndo encontra eco relevante.

The signal quality indicated in this parameter always refers to the currently evaluated
echo, either the level echo or the tank bottom echo.

In case of a lost echo (Signal quality = No signal) the device generates the following error
message:

Diagnostic echo lost = Warning (factory setting) or Alarm, if the other option has been
selected in Diagnostic echo lost.

= Forte

= Médio

= Fraco

= Sem sinal
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Micropilot FMR20 HART

Menu de operacéo

15.4.1 Submenu "Informacdes do equipamento"

Navegagdo Diagnéstico - Info do equip

Nome do equipamento

Navegacdo Diagnostico - Info do equip » Nome do equip.
Descricdo Mostra o nome do transmissor.
Sequéncia de caracteres contendo numeros, letras e caracteres especiais (#16)

Interface do usuario

Versao do firmware

Navegacdo Diagnostico - Info do equip > Versé&o firmware
Descricdo Mostra a verséo de firmware instalada no equipamento.
Sequéncia de caracteres contendo niimeros, letras e caracteres especiais (#8)

Interface do usuario

Cédigo estendido do equipamento 1

Navegacdo Diagnostico - Info do equip - Cod.estend.eq. 1
Descricéo Mostra a primeira parte do order code extendido.
Sequéncia de caracteres contendo numeros, letras e caracteres especiais (#20)

Interface do usuario

Cédigo estendido do equipamento 2

Navegacao Diagnostico - Info do equip - Coéd.estend.eq. 2
Mostra a segunda parte do order code extendido.

Descricdo
Sequéncia de caracteres contendo numeros, letras e caracteres especiais (#20)

Interface do usuario

Endress+Hauser
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Micropilot FMR20 HART Menu de operacéo

Cédigo estendido do equipamento 3

Navegacdo Diagnostico - Info do equip - Cod.estend.eq. 3

Descricédo Mostra a terceira parte do order code extendido.

Interface do usudrio Sequéncia de caracteres contendo numeros, letras e caracteres especiais (#20)

Cédigo do equipamento

Navegacdo Diagnostico - Info do equip - Codigo equip.

Descricdo Mostra o order code do equipamento.

Interface do usuario Sequéncia de caracteres contendo numeros, letras e caracteres especiais (#20)

Numero de série

Navegacdo Diagnostico - Info do equip - Numero de série

Descricdo Mostra o nimero de série do equipamento.

Interface do usudrio Sequéncia de caracteres contendo numeros, letras e caracteres especiais (#11)

Versdo ENP
Navegacdo Diagnostico - Info do equip - Versdo ENP
Descricdo Mostra a versdo da placa de identificacéo da eletrénica (ENP).

Interface do usuario Sequéncia de caracteres contendo numeros, letras e caracteres especiais (#16)

Endress+Hauser
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Micropilot FMR20 HART

15.4.2 Submenu "Simulacdo"

Navegagdo Diagnostico - Simulagdo

Simulacédo

Navegacdo Diagnostico - Simulagdo > Simulacéo

Descricéo Selecione a variavel de processo para ser simulada.
Este processo ¢é utilizado para simular valores de medi¢&o especificos ou outras condi¢des.
Isso ajuda a checar a configuracédo correta do equipamento e unidades de controle
conectadas.

Selecédo = Desl.

= Saida de corrente
» Distancia

Valor de saida de corrente
Navegacdo Diagnostico - Simulacgéo - Vlr saida cor 1
Descricédo Define o valor da corrente de saida simulada.
Entrada do usuério 3.59 para 22.5 mA
Valor variavel do processo
Navegacdo Diagnostico - Simulagdo - Vlr varidv proc
Descricéo Valor da varidvel de processo simulada.
Valor medido em processamento e o sinal de saida usam o valor de simulagdo. Assim, o
usuério pode verificar se o equipamento foi configurado corretamente.
Entrada do usuéario O para 21.8 m
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